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1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji

1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji

Niniejszy dokument stanowi odniesienie do wszystkich wartosci parametréw, polecen
bezposrednich i sygnatéw urzadzenia WIC1. Inaczej mdéwigc, przedstawia wszystkie
parametry dostepne (lub mozliwe do udostepnienia) w urzagdzeniu zabezpieczajgcym WIC1
w wersjach z petnym wyposazeniem (opcjonalnym).

PRZESTROGA!

Niniejszy dokument nie ma na celu dostarczania obszernych ani szczegétowych opiséw,
ani w zaden sposdb zastepowania petnego podrecznika technicznego. Dla kazdego
parametru podano jedynie krétki opis.

w wariantach urzadzenia WIC1-2 / WIC1-3, wéwczas dostepne zakresy nastaw réznia
sie od podanych w niniejszym dokumencie. (Patrz réwniez ,Zatgcznik” w podreczniku

' Jezeli ustawienia sg wprowadzane bezposrednio za pomoca przetacznikéw (DIP/HEX)
o uzytkownika WIC1).

Niniejszy dokument zawiera opis wszystkich wartosci nastaw, polecen bezposrednich i
sygnatéw urzadzenia WIC1.

Kazde urzadzenie zabezpieczajgce WI Line wykorzystuje w swoim dziataniu wiele
wartosci cyfrowych réznego rodzaju. W naszej dokumentacji technicznej uzywamy pojec
»ustawienia” (lub , parametry”), ,sygnaty” albo ,wartosci (mierzone)”, zaleznie od ich typu.

Szczegdtowe informacje o istniejgcych typach danych zawiera podrecznik techniczny, a
szczegdlnie rozdziat ,,Moduty, ustawienia, sygnaty i wartosci”.

Moduty

Oprogramowanie wbudowane kazdego urzadzenia zabezpieczajgcego WI Line mozna
postrzegac jako podzielone na kilka niezaleznych blokéw funkcyjnych, tzw. ,,modutéw”.
Na przyktad kazda funkcja zabezpieczeniowa stanowi odrebny modut. Jedng z
podstawowych koncepcji urzgdzenia zabezpieczajgcego WI Line jest konsekwentna
realizacja tego podejscia.

Istnieje nawet ogdélny modut zabezpieczajgcy (o nazwie ,BO Slot X”), ktéry wspoétdziata z
wszystkimi indywidualnymi modutami zabezpieczajgcymi.

A zatem kazdy parametr, kazda wartos¢ czy sygnat nalezy do jakiego$ modutu.

Nalezy jednak pamietaé, ze okna dialogowe ustawien (na panelu HMI lub w oprogramowaniu
Smart view) czesto pomijajg hazwe modutu, gdy wynika ona jednoznacznie z gatezi menu.
Oznacza to, ze parametry sg czesto wyswietlane wytgcznie z ich nazwami wtasnymi,
inaczej méwiagc po prostu ,Funkcja” zamiast petnej postaci ,,/2>[1] . Funkcja”. Zwieksza
to przejrzystosc i upraszcza wszelkie prace zwigzane z konfiguracjg oraz obstugg; warto
jednak wiedzie¢, ze zapis ,Funkcja” jest jedynie skrétem. W rzeczywistosci kazdy
parametr zawsze nalezy do modutu, a zatem - aby przedstawi¢ te koncepcje catkowicie
jednoznacznie - w tabelach referencyjnych nazwa modutu jest zawsze dodawana przed
nazwg kazdego parametru

Szczegdlnie w przypadku funkcji zabezpieczeniowych czesto wymagane jest jednoczesne

dziatanie kilku instancji. Na przyktad zabezpieczenie nadpradowe zwykle ma kilka ,stopni”,
a wszystkie one pracujg réwnoczesnie (z wykorzystaniem swoich indywidualnych wartosci
nastaw). Dlatego wazng cechg kazdego urzadzenia zabezpieczeniowego WI Line jest to, ze
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1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji

wiele modutéw wystepuje w kilku ,.instancjach”, ktére sg numerowane (w nawiasach), na
przyktad: ,,12>[1]", ,12>[2]".

W tabelach referencyjnych zazwyczaj kazdy modut ma wtasny, dedykowany rozdziat,
na poczatku ktérego podana jest dostepna liczba instancji. Natomiast w podrozdziatach

opisujacych rézne typy parametréw wymieniona jest tylko pierwsza instancja (np. ,12>[1]"),
poniewaz wszystkie pozostate instancje sg identyczne.

Struktura tabel referencyjnych
Poniewaz (niemal) kazdy modut mozna aktywowa¢ lub dezaktywowad niezaleznie
od pozostatych modutéw, a wszystkie parametry nieaktywnego modutu znikajg z
odpowiedniej gatezi menu, przedstawianie w niniejszym podreczniku referencyjnym
parametréw uporzadkowanych wedtug struktury menu nie bytoby praktyczne. Zamiast
tego przedstawiamy kategorie modutéw (np. ,Funkcje zabezpieczeniowe"”) oraz wszystkie
moduty nalezace do danej kategorii.
Kazdy parametr posiada tabele wtasciwosci, ktéra przedstawia sie nastepujgco:
Modut . Parametr [Sciezka menu do parametrul]
Wartos¢ domyslina Zakres wartosci
W przypadku niektérych parametréw:

e Ograniczenia dostepnosci

Typ  Krétki opis funkcji tego parametru.
LTIyp” oznacza typ danych parametru i jest oznaczony mata ikong. Mozliwe sa
nastepujace typy:
 HWartosci nastaw
» @Sterowanie bezposrednie
» AStan wejscia
» [.Sygnat (stan wyjscia)
» MWarto$¢ statystyczna
e [F#Licznik
o SWartos¢ (mierzona)

» BOkno dialogowe — takie okno dialogowe moze przedstawia¢ kilka obiektéw danych
z uzyciem specjalnego sposobu reprezentacji i/lub funkcji.

L,Uprawn.” oznacza ,uprawnienie”, czyli poziom dostepu i hasto wymagane do zmiany
parametru. (Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale ,Zabezpieczenia” petnego
podrecznika technicznego).

Istnieje kilka ,, pozioméw dostepu”, z ktérych kazdy ma wiasne ustawienie hasta. (Kazde
hasto mozna skonfigurowa¢, a takze dezaktywowad; patrz Instrukcja obstugi WICL.)

Dla WIC1 (podtaczonego do DiggiMEC) obecnie zaimplementowane jest tylko uprawnienie
(poziom dostepu) ,,P.1”. Umozliwia ono zmiane wszystkich ustawien zabezpieczeh.
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1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji

W przypadku niektérych parametréw (np. stany wejs¢ i wyjs¢) drugi wiersz (wartos¢
domysina, zakres wartosci, uprawnienie) jest niepotrzebny, w zwigzku z czym
zostat pominiety.

Przyktad parametru:

ExP[1].Tryb [Wybor zabezpieczen]
uzyj -, uyj Pl
—=> Tryb

& ogdlny tryb pracy

Oznacza to, ze parametr mozna znalezé w menu [Wybér zabezpieczen], a jego wartosci sg
wybierane z listy wyboru o nazwie ,Tryb”. Strzatka ,,=>" oznacza odsytacz (hipertacze) do
rozdziatu ,Listy wyboru”, a jej klikniecie powoduje przejscie do tabeli zawierajgcej wykaz
wszystkich dostepnych opcji.

Odbiorcy niniejszej instrukcji

Podrecznik jest przeznaczony dla:
 Inzynieréw odpowiedzialnych za zabezpieczenia,
 inzynieréw odpowiedzialnych za uruchomienie,

e pracownikéw zajmujgcych sie ustawieniami, testowaniem i konserwacjg urzadzen
zabezpieczajgcych oraz kontrolnych,

e pracownikéw przeszkolonych w zakresie instalacji elektrycznych i rozdzielnic
elektroenergetycznych.

Wymieniono wszystkie funkcje dotyczgce urzagdzenia WICL. Jezeli znajduja sie tu opisy
funkcji, parametréw lub wejsé/wyjsé, ktére nie majg zastosowania do uzywanego
urzagdzenia, nalezy zignorowad te informacje.

Ninijesza instrukcja opisuje urzadzenia w wersjach z pethym wyposazeniem (opcjonalnym).

Wszystkie informacje techniczne i dane zawarte w niniejszej instrukcji odzwierciedlajg stan
aktualny w chwili wydania tego dokumentu. Zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania
zmian technicznych wynikajgcych z dalszego rozwoju produktu bez koniecznosci
aktualizowania niniejszej instrukcji i bez wczesniejszego powiadomienia. W zwigzku z tym
nie moga by¢ wysuwane zadne roszczenia na podstawie informacji i opiséw zawartych w
niniejszej instrukcji.

Nie bierzemy zadnej odpowiedzialnosci za szkody ani awarie eksploatacyjne
wynikajgce z btedéw w obstudze badzZ nieprzestrzegania wskazéwek zamieszczonych w
niniejszej instrukcji.

Zadnej czesci niniejszej instrukcji nie mozna reprodukowad ani przekazywac innym stronom
w jakiejkolwiek formie bez uzyskania wczesniejszego pisemnego zezwolenia firmy SEG.

Niniejszy podrecznik referencyjny jest czescig zakresu dostawy przy zakupie urzgdzenia.
W przypadku przekazania (sprzedazy) urzadzenia stronie trzeciej nalezy przekazad réwniez
niniejszy podrecznik.
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1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji

Informacje dotyczace odpowiedzialnosci i gwarancji
SEG Firma nie bierze na siebie Zadnej odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku
zmian lub modyfikacji urzgdzenia badz jego funkcji, ustawiania parametréw i zmian nastaw
wykonanych przez klienta.

Gwarancja przestaje obowigzywad z chwilg otworzenia urzgdzenia przez inne osoby niz
specjalisci firmy SEG.

Warunki gwarancji i odpowiedzialnosci okreslone w dokumencie Warunki ogélne SEG nie sa
uzupetnione przez powyzsze wyjasnienia.

WIC1 WIC1-2.3-PL-REF



2 Konfiguracja urzadzenia

Urzadzenie zabezpieczajace
samodzielne/z zewnetrznym zasilaniem

WIC1
Wersja urzadzenia

Urzadzenie z wlasnym zasilaniem, ustawianie
parametréw za pomocg Smart view (PC) /
DiggiMEC

Urzadzenie z wiasnym zasilaniem, ustawienia
parametréw przez przetaczniki DIP i/lub Smart
view (PC) / DiggiMEC

Urzadzenie z wiasnym zasilaniem, ustawienia
parametréw przez przetaczniki HEX i/lub Smart
view (PC) / DiggiMEC

Urzadzenie z podwéjnym zasilaniem,
ustawienie parametréw za pomocg Smart view
(PC) / DiggiMEC

Typ przektadnika pradowego, zakres
przetacznikéw DIP/HEX

Do wejs¢ pomiarowych stosowane sg nastepujace
przektadniki pragdowe: przektadniki pragdowe z
adapterem Wx (WE2, W2, W3, W4, W5, W6), lub
Przektadniki pradowe z adapterem WC1. DIP/HEX
wykorzystuje schemat 1 dla zakreséw parametréw.

Do wejs¢ pomiarowych stosowane sg nastepujace
przektadniki pragdowe: przektadniki pradowe z

adapterem WC2, DIP/HEX wykorzystuje schemat 2 dla

zakreséw parametréw.

Do wej$¢ pomiarowych stosowane sg nastepujace
przektadniki pragdowe: przektadniki pradowe z
adapterem Wx (WE2, W2, W3, W4, W5, W6), lub
Przektadniki pradowe z adapterem WC1. DIP/HEX
wykorzystuje schemat 3 dla zakreséw parametréw.

Metoda pradu doziemnego

Prad doziemny jest obliczany na podstawie zmierzonych

pradéw fazowych. Pomiar nie jest mozliwy.

-1

-2

-3

Prad doziemny mozna zmierzy¢ na dedykowanym 4. wejsciu
PP. Jednak urzadzenie mozna réwniez skonfigurowad (poprzez
DiggiMEC / Smart view) do pracy z uzyciem obliczanego pradu

doziemnego.

Prad doziemny jest obliczany na podstawie zmierzonych

pradéw fazowych. Jednak urzadzenie mozna réwniez
skonfigurowac (poprzez DiggiMEC / Smart view) do pracy za

pomoca dedykowanego 4. wejscia PP jako mierzony prad

uziemienia.

Wartos¢ znamionowa czestotliwosci

Czestotliwos$¢ znamionowa mozna ustawi¢ na 50 Hz lub 60 Hz (za

pomoca DiggiMEC / Smart view).

Fabrycznie ustawiona czestotliwo$¢ znamionowa to 50 Hz, ale mozna
ja réwniez ustawi¢ na 60 Hz (za pomocg DiggiMEC / Smart view).

Fabrycznie ustawiona czestotliwo$¢ znamionowa to 60 Hz, ale mozna
ja réwniez ustawi¢ na 50 Hz (za pomoca DiggiMEC / Smart view).

Wyjscia

WIC1-2.3-PL-REF
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2 Konfiguracja urzadzenia

Urzadzenie zabezpieczajace
samodzielne/z zewnetrznym zasilaniem

WIC1 # # # # # # # # # #

Sygnat wyzwolenia jest przypisany do wyjscia ,TC” (impuls cewki N
wyzwalajacej). (To ustawienie jest predefiniowane i niemozliwe do zmiany).

Sygnat ,FI” (wskaZnika zadziatania) moze by¢ opcjonalnie uzyty jako

sygnat wyjsciowy samokontroli. (Patrz: Opcja , zabezpieczenie rezerwowe/
samokontrola”)

Polecenie wyzwolenia jest przypisane zaréwno do wyjscia ,TC” (impuls cewki F
wyzwalajacej), jak i do wyjscia "FI" (wskaznik znacznika). (Te przypisania sg
wstepnie zdefiniowane i state).

Polecenie wyzwolenia jest state i przypisane do wyjscia ,TC” (impuls cewki C
wyzwalajgcej). Wyjscie ,FI” (wskaznik znacznika) jest konfigurowalne, tzn.

mozna je ustawi¢ na dowolny sygnat wyjsciowy.

Wejscia

Bez wejs¢ cyfrowych N

M

Wejscie cyfrowe (115 V AC lub 230 V AC) do wyzwolenia zewnetrznego.
Wejscie cyfrowe (115 V AC lub 230 V AC) z mozliwoscig skonfigurowania
Bez wejs¢ cyfrowych

Wejscia cyfrowe do zewnetrznego wyzwalania i zewnetrznego resetowania.

O 6 2T O

Mozliwe jest konfigurowanie wejs¢ cyfrowych.
Zabezpieczenie rezerwowe / samokontrola

Zintegrowana samokontrola obstuguje wskaznik znacznika ,Fl”, gdy dostepna jest (1]
wystarczajaca ilo$¢ energii elektrycznej do wygenerowania impulsu.

Zintegrowany ukfad samokontroli uruchamia ,TC", gdy tylko dostepna jest wystarczajgca 1
energia elektryczna do wygenerowania impulsu wyzwalajgcego. (Rezerwowe zabezpieczenie
nadpradowe fazowe)

Zintegrowany ukfad samokontroli uruchamia ,TC", gdy tylko | > 20 In,maks. (Rezerwowe 2
zabezpieczenie nadpradowe fazowe)

Pakiety zabezpieczen

ANSI 50, 51, 50G/N, 51G/N, udarowy prad rozruchowy, 50BF, 74TC

Pakiet "S" + 46, 49, 51Q, zuzycie wytgcznika, monitor. stanu A
Pakiet ,A” + SOTF, CLPU, ExP, ultra-f.OC

Komunikacja

Bez

RS 485: Modbus RTU

Ethernet: Modbus TCP

r 060 w >

Ethernet/Swiattowéd: Modbus TCP
Wersja niestandardowa
Standard 0

Wersja niestandardowa 1 H
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3 Menu

3.1 Praca

3 Menu
3.1 Praca

3.1.1 Praca / Wartosci mierzone

3.1.1.1 Praca/ Wartosci mierzone / Prad _puste_

A

g ¢ & &

s

s 7 ¢ 7 7 & &
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»IL1 _puste «
»IL2 puste «
»IL3 _puste_ «
»|z mierz _puste_«

»|z obl _puste_«

»kat fazowy IL1«

»kat fazowy IL2«

»kat fazowy IL3«

»phi 1z mierz«

»kat fazowy 1z obl«

»|L1 H2 «

»|L2 H2 «

»|L3 H2 «

»|0 _puste «

»|1 _puste «

»|2 _puste_«

»%(12/11)«

Warto$¢ mierzona: prad fazowy (parametr podstawowy)
Warto$¢ mierzona: prad fazowy (parametr podstawowy)
Warto$¢ mierzona: prad fazowy (parametr podstawowy)
Wartos$¢ mierzona: 1z (parametr podstawowy)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Iz (parametr podstawowy) Poniewaz warto$s¢ moze
by¢ niewiarygodna lub nieprawidtowa w przypadku niskich pradéw fazowych, w tym
przypadku jest wyswietlana jako ,-0,0".

Wartos$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL1. Poniewaz kat moze
by¢ niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym
przypadku jest wySwietlany jako 360°".

Wartos$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL2. Poniewaz kat moze
by¢ niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym
przypadku jest wyswietlany jako 360°”.

Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL3. Poniewaz kat moze
by¢ niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym
przypadku jest wyswietlany jako 360°”.

Wartos$¢ zmierzona (obliczona): kat zmierz Iz fazora Poniewaz kat moze by¢
niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym
przypadku jest wyswietlany jako 360°".

Wartos¢ obliczona kat obl 1z fazora Poniewaz kat moze by¢ niewiarygodny

lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym przypadku jest

wyswietlany jako 360°".

Wartos$¢ mierzona: stosunek 2. harmonicznej do harmonicznej podstawowej pradu
1A

Wartos$¢ mierzona: stosunek 2. harmonicznej do harmonicznej podstawowej pradu
IB

Wartos$¢ mierzona: stosunek 2. harmonicznej do harmonicznej podstawowej pradu
IC

Wartos$¢ mierzona (obliczona): prad zerowy (parametr podstawowy)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): pradu przy zgodnej kolejnosci faz (parametr
podstawowy)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): prad asymetrii obcigzenia (parametr podstawowy)

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11, kolejnos¢ faz zostanie uwzgledniona
automatycznie

WIC1 11



3 Menu

3.1.1.2 Praca / Wartosci mierzone / Prad RMS

3.1.1.2 Praca/ Wartosci mierzone / Prad RMS

X »IL1 RMS«
»|L2 RMS«
»|L3 RMS«

»lz mierz RMS«

s 7 & &

»lz obl RMS«

»%IL1 THD«

7

»%IL2 THD«

7

»%IL3 THD«

7

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (wartos$¢ skuteczna)

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (wartos$¢ skuteczna)

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (wartos$¢ skuteczna)

Wartos$¢ mierzona: 1z (warto$¢ skuteczna)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Iz (warto$¢ skuteczna) Poniewaz warto$s¢ moze by¢
niewiarygodna lub nieprawidtowa w przypadku niskich pradéw fazowych, w tym
przypadku jest wyswietlana jako ,-0,0".

Wartos$¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita warto$¢ znieksztatceh harmonicznych

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita warto$¢ znieksztatcerh harmonicznych

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita warto$¢ znieksztatcerh harmonicznych

3.1.1.3 Praca / Wartosci mierzone / ThR

X »Term Poz.«

Wartos¢ mierzona: Biezacy poziom cieplny

3.1.2 Praca / Monitorowanie stanu

3.1.2.1 Praca / Monitorowanie stanu / Wskaznik pradu szczytowego (wart.)

X »Imaks«

% »ISr«

X »I8r nieprawid«

12

Maksymalna wartos$¢ usrednionego pradu fazowego ,I$r” od ostatniego resetu

Maksymalna wartos$¢ pradu fazowego, usredniona w czasie w ustawionym oknie
czasowym Dopdki wyswietlana wartos¢ ,,1Sr” nie jest jeszcze znaczaca, poniewaz
obliczenia s w toku, wartos$¢ jest wyswietlana jako ,-0,0”. (Po uptywie ustawionego
okna czasu wyswietlana jest prawidtowa wartosc).

Sygnat: Wyswietlana wartos¢ ,,ISr” nie ma jeszcze znaczenia, obliczenia sg w toku.
(Po ustabilizowaniu sie obliczonej wartosci sygnat ten przyjmie wartos¢ logiczng
Jfatsz”).
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3 Menu

3.1.2.2 Praca / Monitorowanie stanu / Obcigzenie aktywne (wartosci)

3.1.2.2 Praca / Monitorowanie stanu / Obciazenie aktywne (wartosci)

S

7

s 7 ¢ ¢ 7 7 I & &

»< 0.4 In«

»0.4 ... 0.5 In«
»0.5 ... 0.6 In«
»0.6 ... 0.7 In«
»0.7 ... 0.8 In«
»0.8 ... 0.9 In«
»0.9 ... 1.0 In«
»1.0... 1.1 In«
»1.1... 1.2 In«
»> 1.2 In«

»Czas do alarmu«

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi wartosciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi wartosciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi warto$ciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi wartosciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi wartosciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi wartosciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi warto$ciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi warto$ciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi warto$ciami pradu w tym zakresie

Liczba dni roboczych ze zmierzonymi warto$ciami pradu w tym zakresie

Czas (wyswietlany w dniach) do wydania sygnatu alarmu, poniewaz urzadzenie byto
podtaczone do zbyt wysokich pragdéw fazowych przez zbyt dtugi czas. (Czas jest

liczony wstecz od ustawienia ,Prég t” do 0. Bezposrednie polecenie ,Res. Alarmu”
ustawia go z powrotem na ,Prég t”.)

3.1.2.3 Praca / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

S
S

»Suma Wyzwolen«
»Suma lwyzw«

»Wykorz zdol tgcz wyt«

Suma poprzednio wykonanych polecen otwarcia

Suma praddéw zwarciowych przebicia

Wykorzystana zdolnos¢ taczeniowa wytacznika. (Wartos¢ 100% oznacza, ze
wytacznik nalezy poddac konserwacji).

3.1.2.4 Praca / Monitorowanie stanu / MBS

A

S
S

WIC1-2.3-PL-REF

»U Akume«

»U Akum maks«

»U Akum min«

Napiecie akumulatora stacji (mierzone na zaciskach wejsciowych napiecia
pomocniczego L+, L-)

Maksymalne zmierzone napiecie akumulatora stacji

Minimalne zmierzone napiecie akumulatora stacji
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3 Menu

3.1.3 Praca / Stan urzadzenia

3.1.3

3.1.3.1

14

Praca / Stan urzadzenia

Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne

»|H2 . Aktywny«

»|> . Aktywny«
»|>> . Aktywny«
»[>>> . Aktywny«
»lz> . Aktywny«
»|G>> . Aktywny«
»12/11> . Aktywny«
»2> . Aktywny«
»ThR . Aktywny«
»lszczyt> . Aktywny«
»SOTF . Aktywny«
»ExP[1] . Aktywny«
»ExP[2] . Aktywny«
»TCM . Aktywny«
»Funkcje . Aktywny«
»ZuzWyt . Aktywny«
»CLPU . Aktywny«

»MBS . Aktywny«

»Obcigzenie aktywne .

Aktywny«

»BO Slot X . Aktywny«

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

aktywny

WIC1
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3.1.3.2 Praca/ Stan urzadzenia / Wyzwolenia

WIC1-2.3-PL-REF

»|> . Wyzwolenie«

»|>> . Wyzwolenie«
»|>>> . Wyzwolenie«
»lz> . Wyzwolenie«
»|G>> . Wyzwolenie«
»12/I11> . Wyzwolenie«
»|2> . Wyzwolenie«
»ThR . Wyzwolenie«
»lszczyt> . Wyzwolenie«
»SOTF . Wyzwolenie«
»EXP[1] . Wyzwolenie«
»EXP[2] . Wyzwolenie«
»MBS . Wyzwolenie«
»BO Slot X . Wyzwolenie«

»BO Slot X . PolWyzw«

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie
Wyzwolenie ogdlne

polecenie wyzwolenia

WIC1

3 Menu

3.1.3.2 Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
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3 Menu

3.1.3.3 Praca / Stan urzadzenia / Alarmy

3.1.3.3

16

Praca / Stan urzadzenia / Alarmy

»|> . Alarm«
»|>> . Alarm«
»|>>> . Alarm«
»|z> . Alarm«
»IG>> . Alarm«
»12/I11> . Alarm«
»12> . Alarm«
»ThR . Alarm«
»lszczyt> . Alarm«
»SOTF . Alarm«
»EXP[1] . Alarm«
»EXP[2] . Alarm«
»TCM . Alarm«
»Funkcje . Alarm«

»ZuzWyt . Alarm«

»MBS . Alarm«

»Obcigzenie aktywne . Alarm«

»BO Slot X . Alarm«

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Alarm

Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalna liczbe polecen otwarcia lub maksymalna

wartos¢ sumy praddéw przebicia.

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm

Sygnat: Alarm ogdlny

WIC1
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3.1.3.4 Praca/ Stan urzadzenia / Pobudzenia

WIC1-2.3-PL-REF

»|> . Pobudzenie«
»|>> . Pobudzenie«
»|>>> . Pobudzenie«
»|z> . Pobudzenie«
»|G>> . Pobudzenie«
»12/11> . Pobudzenie«
»|2> . Pobudzenie«
»ThR . Pobudzenie«
»lszczyt> . Pobudzenie«
»SOTF . Pobudzenie«
»ExP[1] . Pobudzenie«
»ExP[2] . Pobudzenie«
»MBS . Pobudzenie«

»BO Slot X . Pobudzenie«

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie

Pobudzenie ogdlne

WIC1

3 Menu

3.1.3.4 Praca / Stan urzgdzenia / Pobudzenia

17



3 Menu

3.1.3.5 Praca / Stan urzgdzenia / BO Slot X

3.1.3.5

18

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

»PolWyzw«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«
»Aktywny«
»Wyzw Fazl«
»Wycieczka |z«
»Wyzw Zew«
»Wyzwolenie 1A«
»Wyzwolenie IB«

»Wyzwolenie IC«

»Pobudzenie fazy I«

»|z pobudzenia«

»Pobudzenie zew.«

»Pobudzenie IA«

»Pobudzenie IB«

»Pobudzenie IC«

»Poz WL, «

»Poz WYL«

»Pol Wi«

»Syst. OK. i ZewZasil«

»WeC 1«

»WeC 2«

»ZewBlo PolWyzw-l«

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

polecenie wyzwolenia

Wyzwolenie ogdlne

Alarm ogélny

Pobudzenie ogdlne

aktywny

Wyzwolenie ogdlne z powodu zwarcia pradu fazowego

Wyzwolenie ogdlne z powodu zwarcia doziemnego

Wyzwolenie ogdlne z powodu sygnatu zewnetrznego

Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Pobudzenie ogdlne z powodu zwarcia pragdu fazowego

Pobudzenie ogdlne z powodu zwarcia doziemnego

Pobudzenie ogdlne z powodu sygnatu zewnetrznego

Generalne pobudzenie w zwigzku z awarig w fazie A

Generalne pobudzenie w zwigzku z awarig w fazie B

Generalne pobudzenie w zwigzku z awarig w fazie C

Wytacznik jest w pozycji Wk

Wytacznik jest w pozycji WYL

Polecenie ZALACZENIA wydane rozdzielnicy

WIC1 pracuje i jest zasilane z zewnetrznego zasilania pomocniczego oraz

dysponuje zatadowang wystarczajaca iloscig energii elektrycznej do wyzwolenia

wyijscia impulsu wyzwalania.

Sygnat

Sygnat

Stan w

: wejscie cyfrowe.

: wejscie cyfrowe.

ejScia modutu: zewnetrzne blokowanie polecenia wyzwolenia.
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3.1.3.6 Praca / Stan urzadzenia /IH2

o »Aktywny«

L, »Blok A«

L, »Blok B«

L, »Blok C«

I »Blo Masa«

I, »Blo 3-faz.«

L, »Imaks przekroczony«

I, »tmaks uptynat«

3.1.3.7 Praca/ Stan urzadzenia/ I>

g »Aktywny«

L »Wyzwolenie«
o »Alarme«

L, »Pobudzenie«
L, »Wyzwolenie IA«
L, »Wyzwolenie IB«
L, »Wyzwolenie IC«
o »Alarm 1A«

L »Alarm IB«

L »Alarm IC«

I, »Pobudzenie IA«
I, »Pobudzenie IB«
I, »Pobudzenie IC«
L. »BloIH2«

d,  »ZewBlo-l«

WIC1-2.3-PL-REF

3 Menu
3.1.3.6 Praca / Stan urzgdzenia / IH2

Sygnat: aktywny

Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy A zabezpieczenia nadpradowego
fazowego

Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy B zabezpieczenia nadpradowego
fazowego

Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy C zabezpieczenia nadpradowego
fazowego

Sygnat: Blokada pradu udarowego rozruchu zabezpieczenia nadpradowo-
doziemnego i co najmniej 1 fazy zabezpieczenia fazowo-nadpradowego.

Sygnat: Blokowanie 3-fazowego pradu udarowego rozruchu: Prad udarowy rozruchu
zostat wykryty w (co najmniej) jednej fazie, tak ze wszystkie trzy fazy sa

zablokowane.

Sygnat: Wartos¢ graniczna pradu udarowego rozruchu zostata przekroczona, w
zwigzku z czym blokada rozruchu zostata anulowana.

Sygnat: Osiagnigto (selektywny fazowo) maksymalny czas trwania blokady

pradu udarowego rozruchu, tak ze blokada pragdu udarowego rozruchu zostata
zatrzymana.

Sygnat: aktywny

Sygnat: Wyzwolenie

Sygnat: Alarm

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A
Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B
Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C
Sygnat: Pobudzenie w fazie A

Sygnat: Pobudzenie w fazie B

Sygnat: Pobudzenie w fazie C

Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

WIC1 19



3 Menu

3.1.3.8 Praca / Stan urzadzenia / I>>

3.1.3.8

20

Praca / Stan urzadzenia / I>>

»Aktywny«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«
»Wyzwolenie |1A«
»Wyzwolenie B«
»Wyzwolenie IC«
»Alarm 1A«
»Alarm IB«
»Alarm IC«
»Pobudzenie 1A«
»Pobudzenie 1B«
»Pobudzenie IC«
»Blo IH2«

»ZewBlo-l«

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

aktywny

Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Pobudzenie w fazie A

Pobudzenie w fazie B

Pobudzenie w fazie C

blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

WIC1
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3.1.3.9

3.1.3.10

3.1.3.11

WIC1-2.3-PL-REF

Praca / Stan urzadzenia / I>>>

A, »Aktywny« Sygnat:
L »Wyzwolenie« Sygnat:
A, »Alarm« Sygnat
L, »Pobudzenie« Sygnat
L, »Wyzwolenie 1A« Sygnat:
L, »Wyzwolenie IB« Sygnat
L. »Wyzwolenie IC« Sygnat
A, »Alarm 1A« Sygnat:
Az, »Alarm IB« Sygnat
Az, »Alarm IC« Sygnat:
L, »Pobudzenie IA« Sygnat
L, »Pobudzenie IB« Sygnat
L, »Pobudzenie IC« Sygnat:
I, »Blo IH2« Sygnat:

J,  »ZewBlo-l«

Praca / Stan urzadzenia / 1z>

L »Aktywny« Sygnat:
L. »Wyzwolenie« Sygnat:
o »Alarmc Sygnat:
L, »Pobudzenie« Sygnat:
o, »Blo IH2« Sygnat:

A4, »ZewBlo-I«

Praca / Stan urzadzenia / IG>>

A, »Aktywny« Sygnat:
I, »Wyzwolenie« Sygnat:
A, »Alarm« Sygnat:
I, »Pobudzenie« Sygnat:
L, »BloIH2« Sygnat:

A4, »ZewBlo-l«

3 Menu

3.1.3.9 Praca / Stan urzagdzenia / I>>>

aktywny

: Wyzwolenie

: Alarm

: Pobudzenie

: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

: Pobudzenie w fazie A

: Pobudzenie w fazie B

: Pobudzenie w fazie C

blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

aktywny

Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

aktywny

Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

WIC1
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3 Menu

3.1.3.12 Praca / Stan urzadzenia / 12/I11>

3.1.3.12 Praca/ Stan urzadzenia/ 12/11>

3.1.3.13

3.1.3.14

22

Praca / Stan urzadzenia / 12>

»Aktywny«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«
»Blo IH2«

»ZewBlo-l«

»Aktywny«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«
»Blo IH2«

»ZewBlo-l«

Sygnat: aktywny

Sygnat: Wyzwolenie

Sygnat: Alarm

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: aktywny

Sygnat: Wyzwolenie

Sygnat: Alarm

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

Praca / Stan urzadzenia / ThR

»Aktywny«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«
»Alarm wstepny«

»ZewBlo-l«

Sygnat: aktywny

Sygnat: Wyzwolenie

Sygnat: Alarm

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Ustawiona wartos$¢ progu © zostata przekroczona.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

WIC1
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3 Menu
3.1.3.15 Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

3.1.3.15 Praca/ Stan urzadzenia / Iszczyt>

»Aktywny«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«
»Wyzwolenie |1A«
»Wyzwolenie B«
»Wyzwolenie IC«
»Alarm 1A«
»Alarm IB«
»Alarm IC«
»Pobudzenie IA«
»Pobudzenie IB«
»Pobudzenie IC«

»ZewBlo-l«

Sygnat: aktywny

Sygnat: Wyzwolenie

Sygnat: Alarm

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Sygnat: Pobudzenie w fazie A

Sygnat: Pobudzenie w fazie B

Sygnat: Pobudzenie w fazie C

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

3.1.3.16 Praca/ Stan urzadzenia / SOTF

»Aktywny«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«
»ZewBlo-l«

»Wyzwalacz-l«

Sygnat: aktywny

Sygnat: Wyzwolenie

Sygnat: Alarm

Sygnat: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

Stan wejscia modutu: Przypisz typ sygnatu pobudzenia, ktéry wyzwala modut SOTF.

W przypadku wygenerowania sygnatu pobudzenia modut SOTF ulega samoistnemu
pobudzeniu.

3.1.3.17 Praca/ Stan urzadzenia / ExP[1]

WIC1-2.3-PL-REF

»Aktywny«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«

»ZewBlo-l«

»Sygnat wyzwalajgcy-l«

Sygnat: aktywny

Sygnat: Wyzwolenie

Alarm

Sygnat: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

Stan wejscia modutu: Zewnetrzny sygnat wyzwalajacy
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3.1.3.18 Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]

3.1.3.18 Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]

o »Aktywny« Sygnat: aktywny

A, »Wyzwolenie« Sygnat: Wyzwolenie

1, »Alarm« Alarm

I, »Pobudzenie« Sygnat: Pobudzenie

Jd, »ZewBlo-I« Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

L, »Sygnat wyzwalajacy-l« Stan wejscia modutu: Zewnetrzny sygnat wyzwalajacy

L. »Warunek-l« Stan wejscia modutu: Warunek zabezpieczenia zewnetrznego

3.1.3.19 Praca/ Stan urzadzenia/TCM

L »Aktywny« Sygnat: aktywny
A, »Alarm Sygnat: Alarm
J,  »ZewBlo-l« Stan wejécia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

3.1.3.20 Praca / Stan urzadzenia / Funkcje

L »Aktywny« Sygnat: aktywny
o »Alarmc Sygnat: Alarm
4. »ZewBlo-I« Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

3.1.3.21 Praca / Stan urzadzenia / CLPU

A, »Aktywny« Sygnat: aktywny

A »wykryto« Sygnat: Stabilizacja CLPU zostata wyzwolona.
A, »stab.« Sygnat: Stabilizacja CLPU jest aktywna.

4, »ZewBlo-I« Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

3.1.3.22 Praca/ Stan urzadzenia / Obciazenie aktywne

I, »Aktywny« Sygnat: aktywny
o »Alarm« Sygnat: Alarm
24 WIC1
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3.1.3.23 Praca / Stan urzadzenia / ZuzWyt

3.1.3.23 Praca / Stan urzadzenia / ZuzWyt

»Aktywny«

»Alarm«

»Alar(maks.Sum.Wyzw)«

»Alar(maks.Sum.lwyzw)«

»Alar (Poz Zuz Wyt)«

Sygnat: aktywny

Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalna liczbe polecen otwarcia lub maksymalna
wartos¢ sumy praddéw przebicia.

Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalna liczbe polecen otwarcia.
Sygnat: Alarm: Przekroczona zostata maksymalna warto$¢ sumy pradéw przebicia.

Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalny poziom wykorzystania zdolnosci
taczeniowej wytacznika.

3.1.3.24 Praca / Stan urzadzenia / MBS

3.1.3.25 Praca / Stan urzadzenia / Sys

g

1,

i

WIC1-2.3-PL-REF

»Aktywny«
»Wyzwolenie«
»Alarm«
»Pobudzenie«

»Wyzw UAkum< <«

»Alarm UAkum>«
»Alarm UAkum«
»Alarm UAkum<<«
»Pobudzenie UAKum>«
»Pobudzenie UAKkum<«

»Pobudzenie UAkum< <«

»ZewBlo-l«

»Nowy btgd/ostrzezenie«

»Zab Gotowoscé«

»Nap.Wew. nie OK«

Sygnat: aktywny
Sygnat: Wyzwolenie
Sygnat: Alarm
Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Wyzwolenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej
UAkum<<

Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji przekroczyto wartos¢ UAkum>
Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<
Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<<
Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji przekroczyto UAkum>
Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<

Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej
UAkum<<

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zostat wyswietlony nowy komunikat o samokontroli (btad lub ostrzezenie).

Sygnat: Urzadzenie zostato catkowicie uruchomione, wszystkie funkcje
zabezpieczen sg uruchomione i jest wystarczajgca ilos¢ energii elektrycznej na
impuls wyzwolenia.

Sygnat: Samokontrola urzadzenia okreslita problem z wewnetrznym poziomem
napiecia lub zasilaniem w energie. Moze to pogorszy¢ 0ogdlng funkcjonalnos$¢
ochrony, w tym mozliwo$¢ wyprowadzenia impulsu wyzwolenia. (Jesli zasilanie
przez podtgczone przektadniki pradowe jest wystarczajgce, mozesz sprawdzi¢, czy
nie ma potencjalnego poboru energii przez urzadzenia podtgczone do wyjs¢).
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3.1.3.26 Praca / Stan urzadzenia / PP

3.1.3.26 Praca/ Stan urzadzenia /PP

A, »Pik sygnatu IL1«
A&, »Pik sygnatu L2«
&, »Pik sygnatu IL3«
L, »SSV ADC DC IL1«
L, »SSV ADC DC IL2«
L, »SSV ADC DC IL3«

L, »SSV ADC DC Iz mierz«

Sygnat: Sygnat: wyzwolenie z powodu wykrycia piku sygnatu w fazie IL1

Sygnat: Sygnat: wyzwolenie z powodu wykrycia piku sygnatu w fazie IL2

Sygnat: Sygnat: wyzwolenie z powodu wykrycia piku sygnatu w fazie IL3

Sygnat: Samokontrola: sygnat ADC DC IL1

Sygnat: Samokontrola: sygnat ADC DC IL2

Sygnat: Samokontrola: sygnat ADC DC IL3

Sygnat: Samokontrola: sygnat ADC DC Iz mierz

3.1.3.27 Praca/ Stan urzadzenia / Sgen

&, »Uruchomiono«
I, »Praca«

A, »Zatrzymanie«
2. »Nieuruch«

A, »Zewn. ur. symulacji-l«

d,  »ZewBlo-l«

A4, »Zew WymStanPo-l«

3.1.4 Praca / Licz i DataRew

3.1.4.1 Praca / Licz i DataRew / WIC1

X »Pr. Godziny«

X »Rozruchy«

X »Rozruchy (HI)«

26

Symulacja zwarcia zostata uruchomiona

Sygnat: trwa symulacja pomiaru wartosci

Symulacja zwarcia zostata zatrzymana

Sygnat: Symulacja wartosci pomiarowej nie jest uruchomiona

Stan wejscia modutu:Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem
parametréw testowych)

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

Stan wejscia modutu:Wymus stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

Licznik godzin pracy urzadzenia, ktéry pokazuje, przez ile godzin urzadzenie
pracowato od pierwszego uruchomienia.

Numer rozruchu (nizsze) Licznik rozruchéw pokazuje catkowita liczbe uruchomien
urzadzenia do chwili obecnej. Licznik rozruchéw ,Rozruchy” jest ograniczony do
16 bitéw i po przekroczeniu wartosci ,65 535" zostaje wyzerowany (,,0”). W takim
przypadku licznik ,,Rozruchy (HI)” jest zwiekszany o ,1".

Numer rozruchu (wyzsze) Licznik rozruchéw ,Rozruchy” jest ograniczony do 16
bitéw i po przekroczeniu wartosci ,65 535" zostaje wyzerowany (,,0”). W takim
przypadku licznik ,,Rozruchy (HI)" jest zwiekszany o ,1".
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3.1.4.2 Praca / Licz i DataRew / BO Slot X

3.1.4.2 Praca / Licz i DataRew / BO Slot X

X »Nrzwarcia« Numer zwarcia

X »Nralarmuc« Numer alarmu

3.1.4.3 Praca / Licz i DataRew / Modbus

3.14.3.1 Praca / Licz i DataRew / Modbus / RTU

X »BtKom« taczna liczba btedéw komunikacyjnych

A »RX kom.« Liczba odebranych komunikatéw / telegraméw (od ostatniego resetu)
X »Zad.dla mnie« Catkowita liczba zadan dla tego urzadzenia slave.

% »TX kom.« Liczba wystanych komunikatéw / telegraméw (od ostatniego resetu)
X »RXznaki« RX znaki

X »TXznaki« Liczba przestanych znakéw (od ostatniego resetu)

3.1.4.3.2 Praca / Licz i DataRew / Modbus / TCP

X  »liczb Wsz Zad.« Catkowita liczba zadan dla pozostatych urzadzen podrzednych/serweréw Modbus.
A »LiczbZadDlaMnie« Catkowita liczba zadan dla tego urzadzenia slave/serwera Modbus.

X »LiczbOdp« Catkowita liczba zadanh z odpowiedzia.

X »liczbNieprzap« Catkowita liczba btednych zadan. Zadanie nie mogto zosta¢ zrozumiane

X »liczba Pol.PRZEP« Jedli przychodzacych polecer Modbus jest wiecej, niz urzadzenie moze

wykona¢ w tym samym czasie, wewnetrzny stos polecen jest przepetniony.
Nastepnie urzadzenie zlicza ostatnie/przekraczajace polecenia, ktére musza zostac
zignorowane.

X »Akt. PamPodr« Licznik aktualizacji wewnetrznej pamieci podrecznej, ktéra przechowuije i
przygotowuje dane pomiarowe do transmisji SCADA. Dane w pamieci podrecznej
sg aktualizowane (o wartosci rzeczywisci zmierzone przez WIC1) w przyblizeniu co
sekunde. (Nalezy pamietad, ze z tego powodu nie ma sensu wykonywac zapytan o
wartosci pomiaréw czesciej niz raz na sekunde, poniewaz ponownie otrzymasz te
same wartosci z pamieci podrecznej).

4

»LiczbBtWew 1« Catkowita liczba btedéw wewnetrznych podczas interpretacji zadania.

4

»LiczbBtWew 2« Catkowita liczba btedéw wewnetrznych podczas interpretacji zadania.

3.1.5 Praca / Rejestratory

»Rej. zwarc/alarmow« Mierzone wartoéci w czasie wyzwalania / alarmu sg zapisywane przez rejestrator
zwarc/alarméw.
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3.1.6 Praca / Czas

3.1.6 Praca / Czas

»Czas pracy«

3.1.7 Praca / Samokontrola

»Komunikaty«

3.1.8 Praca / Reset

@® »BO Slot X . Res Diody LED,
Fl«

»BO Slot X . Res Rej. Alar/
Zwaré«

»BO Slot X . Res Alarm/zwar
Nr«

»ThR . Res Poz. Cieplnego«

»Sys . Res Bt. Dioda LED«
»ZuzWyt . Reset«

»Wskaznik pradu
szczytowego . Wyczysc«

»Obcigzenie aktywne . Res
Alarm«

»Modbus . Res Liczniki«

©@® ©®© © ©®© © 0 o o

»MBS . Res Statystyka«

3.2 Wybdr zabezpieczen

3.2.1

& »DiggiMEC . Tryb«

& »BO Slot X . Prawidtowe
ustawienia«

28

Wyswietlanie czasu pracy urzadzenia

Komunikaty wewnetrzne

Bezposrednie polecenie natychmiastowego zresetowania wszystkich
podtrzymywanych diod LED, wszystkich wskaznikéw znacznikéw DiggiMEC i ekranu
informacji o zwarciu, ktére moze by¢ widoczne na wyswietlaczu DiggiMEC.

Bezposrednie polecenie, aby natychmiast usuna¢ wszystkie wpisy z rejestratora
alarméw/zwar¢.

Bezposrednie polecenie zresetowania numeru alarmu/zwarcia

Reset poziomu cieplnego

Bezposrednie polecenie potwierdzenia btedu (wewnetrznego urzadzenia).
Spowoduje to réwniez zresetowanie diody LED (gotowosci/btedu) systemu.

Bezposrednie polecenie, aby zresetowac liczniki i poziom wykorzystania zdolnosci
taczeniowej wytacznika.

Bezposrednie polecenie zresetowania wskaznik oporu dla »Imax«

Bezposrednie polecenie zresetowania sygnatu alarmu. Resetuje to réwniez timer
odliczania ,,czasu do alarmu” do wartosci ustawienia ,Prég t”.

Bezposrednie polecenie zresetowania wszystkich licznikéw diagnostycznych Modbus

Bezposrednie polecenie zresetowania danych statystycznych (wartosci min./maks.)

Wybor zabezpieczen / WIC1 + DiggiMEC

DiggiMEC, ogdlny tryb pracy

Wybierz, ktére ustawienia maja by¢ wazne: ustawienia dokonane za pomoca
Smart view/DiggiMEC lub przetgcznikéw na obudowie. (W przypadku ustawienia na
.Przetgczniki” odpowiednie wartosci domysine sg zawsze uzywane dla wszystkich
ustawien, ktére nie sy powigzane z zadnym przetgcznikiem). Pamietaj, ze powrét
z opcji ,Oprogramowania” do ,Przetgcznikéw” nie jest mozliwy za pomoca tego
parametru, zamiast tego nalezy wykona¢ reset do ustawien fabrycznych!
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3.2.2 Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy

3.2.2 Wybor zabezpieczen / Rzutowane elementy

"o
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»[H2 . Tryb«

»|> . Tryb«

»1>> . Tryb«
»[>>> . Tryb«
»|z> . Tryb«
»|G>> . Tryb«
»12/11> . Tryb«
»2> . Tryb«
»ThR . Tryb«
»lszczyt> . Tryb«
»SOTF . Tryb«
»ExP[1] . Tryb«
»ExP[2] . Tryb«
»TCM . Tryb«
»Funkcje . Tryb«
»ZuzWyt . Tryb«
»CLPU . Tryb«
»MBS . Tryb«
»Obcigzenie aktywne . Tryb«
»Modbus . Tryb«

»Sgen . Tryb«

Udar rozruchowy modutu, ogdlny tryb pracy

Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego, ogéliny tryb pracy
Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego, ogéliny tryb pracy
Stopien zabezpieczenia nadpragdowego fazowego, ogéliny tryb pracy
Stopien zabezpieczenia ziemnozwarciowego, ogdlny tryb pracy
Stopien zabezpieczenia ziemnozwarciowego, ogdlny tryb pracy
Asymetria stopnia obcigzenia, ogdliny tryb pracy

Asymetria stopnia obcigzenia, ogélny tryb pracy

Modut modelu cieplnego, ogdlny tryb pracy

Przetezenie o wartosci szczytowej, ogélny tryb pracy

Modut zatgczenia na zwarcie, ogdliny tryb pracy

Zabezpieczenie zewnetrzne - modut, ogdlny tryb pracy
Zabezpieczenie zewnetrzne - modut, ogdlny tryb pracy

Kontrola obwodu wyzwolenia, ogdlny tryb pracy

Lokalna rezerwa wytgcznikowa modutu, ogdlny tryb pracy
Monitorowanie wytacznika automatycznego, ogélny tryb pracy
Modut pobudzenia zimnego obcigzenia, ogdlny tryb pracy
Monitorowanie baterii stacji, ogélny tryb pracy

Histogram pradu obcigzenia, ogdiny tryb pracy

Protokét Modbus, ogdlny tryb pracy

Generator fali sinusoidalnej, ogdlny tryb pracy
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3.2.3 Wybér zabezpieczen / Definicja

3.2.3

30

Wybodr zabezpieczen / Definicja

"o

»|> . Definicja«

»|>> . Definicja«

»|>>> . Definicja«

»lz> . Definicja«

»|G>> . Definicja«

»12/11> . Definicja«

»12> . Definicja«

»ThR . Definicja«

»lszczyt> . Definicja«

»SOTF . Definicja«

»EXP[1] . Definicja«

»ExP[2] . Definicja«

Stopien zabezpieczenia nadpragdowego fazowego: W przypadku ustawienia na
»~Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje
ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku
ustawienia na ,Wyzwolenie": Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn.
wyzwala wytacznik w przypadku zwarcia.

Stopien zabezpieczenia nadpragdowego fazowego: W przypadku ustawienia na
»~Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje
ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku
ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn.
wyzwala wytgcznik w przypadku zwarcia.

Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego: W przypadku ustawienia na
»~Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje
ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W przypadku
ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn.
wyzwala wytgcznik w przypadku zwarcia.

Stopien zabezpieczenia ziemnozwarciowego: W przypadku ustawienia na , Alarm”:
Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani
alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku ustawienia
na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala
wytacznik w przypadku zwarcia.

Stopien zabezpieczenia ziemnozwarciowego: W przypadku ustawienia na ,Alarm”:
Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani
alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku ustawienia
na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala
wytacznik w przypadku zwarcia.

Asymetria stopnia obcigzenia: W przypadku ustawienia na , Alarm”: Funkcja

dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu,

ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W przypadku ustawienia na
,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytacznik
w przypadku zwarcia.

Asymetria stopnia obcigzenia: W przypadku ustawienia na ,, Alarm”: Funkcja

dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu,

ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W przypadku ustawienia na
.Wyzwolenie": Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytgcznik
w przypadku zwarcia.

Modut modelu cieplnego: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja dziata jako
funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia,
ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku ustawienia na ,Wyzwolenie”:
Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w przypadku
zwarcia.

Przetezenie o wartosci szczytowej: W przypadku ustawienia na ,,Alarm”: Funkcja
dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu,

ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W przypadku ustawienia na
Wyzwolenie": Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytacznik
w przypadku zwarcia.

Modut zatgczenia na zwarcie: W przypadku ustawienia na , Alarm”: Funkcja

dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu,

ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,, Alarm”. W przypadku ustawienia na
.Wyzwolenie": Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytacznik
w przypadku zwarcia.

Zabezpieczenie zewnetrzne - modut: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja
dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu,

ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,, Alarm”. W przypadku ustawienia na
,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytgcznik
w przypadku zwarcia.

Zabezpieczenie zewnetrzne - modut: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja
dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarrznu,
ani wyzvx!)q:e]hia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku usyz\al\!vq:e]h_ia'éa_PL_REF

,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytacznik
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3.3 Para urzgdzenia

3.3 Para urzadzenia
3.3.1 Para urzadzenia / WIC1

3.3.1.1 Para urzadzenia / WIC1 / Wejscia cyfrowe

{,9 »Napiecia nom« Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych

3.3.1.2 Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie

J,E-ﬂ »Wyjs. Tryb« Nalezy wybraé, czy wyjscie ma dziatac jako wyjscie impulsowe (do podtgczenia
wskaznika znacznika przy petnej zgodnosci z WIC1 1. generacji), czy jako
wyjscie przekaznikowe (ze statym, predefiniowanym zastosowaniem jako zestyku
samokontroli). (Uzycie jako zestyku samokontroli jest mozliwe tylko z zewnetrznie
zasilanym WIC1-4, a podtgczenie wskaznika znacznika nie jest dozwolone przy tym
ustawieniu.)

H  »Przypis Wy« Przypisanie sygnatu, ktéry aktywuje wyjscie. (Jesli wyjécie jest ustawione jako
wyjscie impulsowe, sygnat wyzwala impulsy dla podtaczonego wskaznika znacznika.
Jesli jest ustawione jako wyjscie przekaznikowe, sygnat ustawia je w stan

»aktywny”).
&  »Wyjs. Odwracanie« Odwrécenie sygnatu, ktéry zostat przypisany do wyjscia.
{,9 »TCM« Alarm monitorowania obwodu wyzwalania moze by¢ opcjonalnie podtaczony do

wyjscia FI (tylko z opcjg urzadzenia z samokontrolg)

3.3.2 Para urzadzenia / DiggiMEC
3.3.2.1 Para urzadzenia / DiggiMEC / Ustawienia ogdlne

H  »Zapisz« Wybér jezyka

o  »Preferencja operacyjna« W przypadku ustawienia na ,Wczesne wznawianie", DiggiMEC jest w petni dostepny
przy mniejszych pradach pierwotnych, ale kosztem bardziej niedoktadnych wartosci
pomiarowych WIC1. W przypadku ustawienia opcji ,,Precyz pomiar”, DiggiMEC
staje sie w petni dostepny tylko przy wyzszych pradach pierwotnych, ale wartosci
pomiarowe WIC1 beda bardziej precyzyjne. Ogdlnie rzecz biorac, zaleca sie
zachowanie domysinej wartosci ,,Precyz pomiar”.
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3.3.2.2 Para urzadzenia / DiggiMEC / FI / BO

3.3.2.2 Para urzadzenia / DiggiMEC / FI / BO

{H  »FI/WyB 1 przypis.« Przypisanie wskaznika znacznika / bistabilnego wyjécia przekaznikowego
{H  »FI/ WyB 2 przypis.« Przypisanie wskaznika znacznika / bistabilnego wyjécia przekaznikowego
fH  »FI/ WyB 3 przypis.« Przypisanie wskaznika znacznika / bistabilnego wyjécia przekaznikowego
/&  »FI/WyB 1 podtrzym« Okre$la, czy wskaznik znacznika/wyjécie przekaznikowe bedzie podtrzymane, gdy

jest ustawione. W przypadku, gdy jest ustawione jako podtrzymane, masz réwniez
wyboér miedzy kilkoma trybami automatycznego resetu.

v

»Fl / WyB 2 podtrzym« Okresla, czy wskaznik znacznika/wyjscie przekaznikowe bedzie podtrzymane, gdy
jest ustawione. W przypadku, gdy jest ustawione jako podtrzymane, masz réwniez
wyboér miedzy kilkoma trybami automatycznego resetu.

%  »FI/ WyB 3 podtrzym« Okresla, czy wskaznik znacznika/wyjscie przekaznikowe bedzie podtrzymane, gdy
jest ustawione. W przypadku, gdy jest ustawione jako podtrzymane, masz réwniez
wybdr miedzy kilkoma trybami automatycznego resetu.

3.3.2.3 Para urzadzenia / DiggiMEC / Diody LED

L  »LED2 przypis.« Przypisanie diody LED 2
L  »LED3 przypis.« Przypisanie diody LED 3
f,r:ﬂ »Dioda LED2 Kolor« Wybierz kolor wartosci ,,aktywny” (jesli przypisany sygnat jest aktywny) oraz kolor

wartosci ,nieaktywny” (jesli przypisany sygnat jest nieaktywny)

v

»Dioda LED3 Kolor« Wybierz kolor wartosci ,,aktywny” (jesli przypisany sygnat jest aktywny) oraz kolor
wartosci ,nieaktywny” (jesli przypisany sygnat jest nieaktywny)

v

»Dioda LED2 podtrzymanie« Okresla, czy dioda LED zostanie podtrzymana po jej ustawieniu. W przypadku, gdy
jest ustawione jako podtrzymane, masz réwniez wybér miedzy kilkoma trybami
automatycznego resetu.

#  »Dioda LED3 podtrzymanie« Okredla, czy dioda LED zostanie podtrzymana po jej ustawieniu. W przypadku, gdy
jest ustawione jako podtrzymane, masz réwniez wybor miedzy kilkoma trybami
automatycznego resetu.

3.3.3 Para urzadzenia / Reset

&  »Przypis zew. Reset« Przypisanie cyfrowego sygnatu wejéciowego, ktéry, gdy stanie sie prawdziwy,
zresetuje wszystkie podtrzymywane diody LED, wszystkie wskazniki znacznikow
DiggiMEC oraz informacje o zwarciu/wyzwoleniu, ktére moga by¢ widoczne na
wyswietlaczu DiggiMEC.

L  »Def. Autom. Reset« Automatyczny reset powoduje zresetowanie wszystkich podtrzymywanych diod
LED, wszystkich wskaznikéw znacznikéw DiggiMEC oraz informacji o zwarciu/
wyzwoleniu, ktére moga by¢ widoczne na wyswietlaczu DiggiMEC. Odbywa sie to
w zaleznosci od tego ustawienia, gdy nastapi nowe pobudzenie zabezpieczenia lub
po uptywie okreslonego czasu.

f  »Reset za pomoca przycisku Wybierz, czy resetowanie za pomoca przycisku ,RESET” ma by¢ chronione hastem.
~RESET"«
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3.3.6

3.3.6.1
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»Hasto«

Para urzadzenia / TCP/IP

»Funkcja«

»Adres IP, czes¢ 1«
»Adres IP, czes¢ 2«
»Adres IP, czes¢ 3«
»Adres IP, czes¢ 4«
»Maska podsieci, czes¢ 1«
»Maska podsieci, czes¢ 2«
»Maska podsieci, czes¢ 3«
»Maska podsieci, czes¢ 4«
»Brama, czes$¢ 1«
»Brama, czes¢ 2«
»Brama, czes¢ 3«

»Brama, czes¢ 4«

»Zezwalaj na nieprawidtowy
adres.«

Para urzadzenia / Zabezpieczenia

Licz przepetniony Wp+

Para urzadzenia / TCP/IP / Konfig TCP/IP

3 Menu

3.3.4 Para urzadzenia / Zabezpieczenia

Aktywacja i dezaktywacja komunikacji TCP/IP.

Adres IP (IPv4, czesc¢ 1)

Adres IP (IPv4, czes¢ 2)

Adres IP (IPv4, czes¢ 3)

Adres IP (IPv4, czes¢ 4)

Maska podsieci (IPv4, czes¢ 1)

Maska podsieci (IPv4, czes¢ 2)

Maska podsieci (IPv4, czes¢ 3)

Maska podsieci (IPv4, czes¢ 4)

Brama domyslina (IPv4, czes¢ 1)

Brama domyslina (IPv4, czes¢ 2)

Brama domyslina (IPv4, czes¢ 3)

Brama domyslina (IPv4, czes¢ 4)

Para urzadzenia / Modbus

Para urzadzenia / Modbus / Ustawienia ogdlne

Wybierz regute, w jaki sposéb urzadzenie ma obstugiwac zapytanie o nieprawidtowy
adres poczatkowy (lub zakres adreséw z wewnetrznymi ,przerwami”).

WIC1
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3.3.6.2 Para urzadzenia / Modbus / RTU

3.3.6.2 Para urzadzenia / Modbus / RTU

@® »IDSlave« Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie uktadu szyny. Kazde urzadzenie musi
posiadac wtasny unikalny adres w obrebie uktadu szyny.

L »Szybkos¢ transmisji« Szybkoé¢ transmisji

L  »Ustawienia fizyczne« Cyfra 1: liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit parzystosci, O = bit nieparzystosci, N
= brak parzystosci. Cyfra 3: liczba bitéw stopu. Wiecej informacji na temat
parzystosci: istnieje mozliwos$¢, ze po bicie danych nastapi bit parzystosci, ktory
jest wykorzystywany do rozpoznawania btedéw komunikacji. Kontrola parzystosci
zapewnia, ze dla bitéw parzystosci (,EVEN") w przesytanych danych zawsze
wystepuje parzysta liczba bitéw z wartoscig "1" a dla nieparzystosci (,ODD”) dane
sktadajg sie z nieparzystej wartosci ,1”. Mozliwe jest réwniez przesytanie bitéw bez
kontroli parzystosci (,Parzystos¢ = brak”). Wiecej informacji na temat bitéw stopu:
koniec wysytanych danych jest oznaczony przez bity stopu.

3.3.6.3 Para urzadzenia / Modbus / TCP

@® »ID urzadzenia« Ten parametr jest uzywany w przypadku potaczenia sieci Modbus RTU z siecia
Modbus TCP
%  »Numer portu Modbus TCP« Numer portu TCP, ktéry ma by¢ uzywany dla Modbus TCP. Ogélnie rzecz biorac,

zaleca sie zachowanie wartosci domysinej. Jesli nie jest to mozliwe, wybierz
numer z zakresu prywatnego 49152-52151 lub 52164-65535, ktéry nie jest jeszcze
uzywany w Twojej sieci.

3.3.7 Para urzadzenia / Wersja

3.3.7.1 Para urzadzenia / Wersja / WIC1

X »Kompilacja« WIC1: Numer kompilacji

X  »Wersja DM« WIC1: Wersja modelu urzadzenia

X »Wersja SW« WIC1: Wersja oprogramowania uktadowego urzadzenia

X »CAT No.« WIC1: ,Nr KAT”, kod zaméwienia wydrukowany na tabliczce znamionowej
urzadzenia.

% »REV.« WIC1: Wersja (wydrukowana na tabliczce znamionowej urzadzenia).

X »SIN« WIC1: Numer seryjny urzadzenia.
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3.3.7.2 Para urzadzenia / Wersja / DiggiMEC

3.3.7.2 Para urzadzenia / Wersja / DiggiMEC

S

¢ 7 7 72

»Kompilacja«
»Wersja DM«
»Wersja SW«

»CAT No.«

»REV.«

»S/N«

DiggiMEC: Numer kompilacji
DiggiMEC: Wersja modelu urzadzenia
DiggiMEC: Wersja oprogramowania uktadowego urzadzenia

DiggiMEC: ,Nr KAT”, kod zaméwienia wydrukowany na tabliczce znamionowe;j
urzadzenia.

DiggiMEC: Wersja (wydrukowana na tabliczce znamionowej urzadzenia).

DiggiMEC: Numer seryjny urzadzenia.

3.3.7.3 Para urzadzenia / Wersja / Eth version

A
S

»Kompilacja«
»Wersja SW«

»Zaktéc. Typ«

3.4 Para pola

Numer kompilacji

Wersja oprogramowania uktadowego urzadzenia

Specyfikacja (wbudowanego) modutu sprzetowego interfejsu komunikacyjnego

3.4.1 Para pola / Ustawienia ogdlne

©
©
"o

"o
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»Kolejnos¢ faz«
»f«

»Metoda pomiaru«

»Zrédto Iz«

Kolejnos¢ faz
Wartos$¢ znamionowa czestotliwosci

Metoda pomiarowa dla stopni zabezpieczen |>, 1>>, [>>>, |z>, 1z>>: Wartos¢
podstawowa lub skuteczna

Wybér czy nalezy uzy¢ zmierzonego czy obliczonego pradu doziemnego.

WIC1 35



3 Menu
3.4.2 Para pola / PP

3.4.2 Para pola / PP

"o

T T e v @

v @

»Wyswietlanie Zmierz.
Wartosci«

»WysSwietlanie Zmierz.
Wartosci«

»Typ PP«
»Typ PP«

»In, wzgledny«

»PP pier«
»PP pier«

»0PP pier«

»0PP pier«

»Przesuniecie PP 0 0°/180°«

»Przes UPP 0 0°/180°«

3.5 Para zabezp

3.5.1

"

"

v

v

v ©
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»Met.Wykr.Poz.Wyt.«

»| Wk«

»Aux Wk«

»Aux WYL«

»\W4L PolPrzet«

»ZewBlo PolWyzw«

Wybierz preferowanga skale/jednostke do wyswietlania wartosci pomiarowych.

Wyswietlanie Zmierz. Wartosci

Wybierz typ podtaczonego przektadnika pradowego (PP).
Wybierz typ podtaczonego przektadnika pradowego (PP).

Wzgledny pierwotny prad znamionowy. (Jest to prad znamionowy podzielony przez
wspdétczynnik PP, tj. wartos¢, ktéra zostata uniezalezniona od typu PP).

Wartos$¢ znamionowa pradu strony pierwotnej przektadnikéw pradowych.
Wartos$¢ znamionowa pradu strony pierwotnej przektadnikéw pradowych.

Ten parametr definiuje znamionowg warto$¢ pradu po stronie pierwotnej
podfaczonego przektadnika pradowego ziemnozwarciowego. Jesli pomiar pradu
ziemnozwarciowego jest realizowany w uktadzie Holmgreena, to wartos¢ pradu
fazowego strony pierwotnej przektadnika musi by¢ wprowadzona tutaj.

Ten parametr definiuje znamionowa wartos$¢ pradu po stronie pierwotnej
podtaczonego przektadnika pragdowego ziemnozwarciowego. Jesli pomiar pradu
ziemnozwarciowego jest realizowany w uktadzie Holmgreena, to wartos¢ pradu
fazowego strony pierwotnej przektadnika musi by¢é wprowadzona tutaj.

Jesli ten parametr zostanie ustawiony na 180°, wektory pradu fazowego sa
przesuniete o 180 stopni (zmiana znaku) na podstawie wewnetrznych obliczen
urzadzenia, tj. bez modyfikacji okablowania.

Jesli ten parametr zostanie ustawiony na 180°, wektory pradu doziemnego sg
przesuniete o 180 stopni (zmiana znaku) na podstawie wewnetrznych obliczen
urzadzenia, tj. bez modyfikacji okablowania.

Para zabezp / Wytacznik i wyzwolenie

Wybierz metode, ktéra ma by¢ uzywana do okreslenia pozycji podtaczonego
wytacznika.

Wytacznik jest okreslany jako WEACZONY (zamkniety) na podstawie pomiaru pradu,
jesli ktérykolwiek prad fazowy jest wiekszy niz ta wartos¢ (przynajmniej przez
ustawiony czas ,,t WE/WYL").

Wytacznik automatyczny jest w pozycji wiaczenia, gdy stan przypisanego sygnatu
przyjmuje wartos¢ ,prawda” (52a).

Wytacznik jest w pozycji wytaczonej jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda
(52b)CB Poz WL

Polecenie wiaczenia przetaczania, np. stan wejscia cyfrowego
Jezeli zewnetrzne blokowanie polecenia wyzwolenia jest wtagczone (dozwolone),

polecenie wyzwolenia catego urzadzenia zostanie zablokowane, gdy stan
przypisanego sygnatu przyjmie wartos¢ ,prawda”.
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Para zabezp / IH2

»Funkcja«

»H2 / IH1«

»Imaks«

»tmaks«

»3-ph Blo«

Para zabezp / I>

»Funkcja«

»|«

»Char«
»t«

»tChar«

»tMinimum«

»Tryb Reset«

»tReset«

»Blo IH2«

»Stab. przez CLPU«

»ZewBlo«

3 Menu
3.5.2 Para zabezp / IH2

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Maksymalna dopuszczalna procentowa wartos¢ drugiej harmonicznej w stosunku do
pierwszej harmonicznej.

Wartos$¢ graniczna pradu udarowego rozruchu: Jesli prad fazowy jest powyzej tej
wartosci, blokowanie pradu udarowego rozruchu jest anulowana.

Maksymalny czas trwania (selektywny fazowo) blokady pradu udarowego rozruchu

Aktywacja blokady 3-fazowego pradu udarowego rozruchu: Jesli prad udarowy
rozruchu zostanie wykryty w (co najmniej) jednej fazie, wszystkie trzy fazy zostana
zablokowane. (Jesli ta opcja jest nieaktywna, blokowana jest tylko faza dotknieta
rozruchem).

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Jesli warto$¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie
czasu stopnia zabezpieczenia do wyzwolenia. OSTRZEZENIE: Nalezy sprawdzi¢
dane techniczne i zapewni¢, ze rzeczywiste ustawienia nadpradowe tej wartosci
progowej pobudzenia oraz opdznienie wyzwolenia sg zgodne z technicznymi
wartosciami granicznymi wejs¢ pradu fazowego! (Urzadzenie pozwala na ustawienia
nadpradowe, ktére wykraczajg poza dopuszczalny zakres wartosci pradu).

Charakterystyka
Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

Wspébtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wyzwolenia.

Minimalny czas opéZnienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu,
czas op6znienia wyzwolenia nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci
minimalnej.

Tryb Reset

Resetowanie opéznienie z powodu przejsciowych btedéw fazowych

Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia
zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na wartos¢ ,.aktywny”, dalsze ustawienia sg
dostepne w menu CLPU).

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosé
logiczna prawda.
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3.5.4 Para zabezp / I>>

3.5.4 Para zabezp / 1>>

H  »Funkcja« Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

H »l« Jesli warto$¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie
czasu stopnia zabezpieczenia do wyzwolenia. OSTRZEZENIE: Nalezy sprawdzi¢
dane techniczne i zapewni¢, Zze rzeczywiste ustawienia nadpradowe tej wartosci
progowej pobudzenia oraz op6znienie wyzwolenia sg zgodne z technicznymi
wartosciami granicznymi wejs¢ pradu fazowego! (Urzadzenie pozwala na ustawienia
nadpradowe, ktére wykraczajg poza dopuszczalny zakres wartosci pradu).

H »Charc Charakterystyka
H i« Opébznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu
L  »tCharc« Wspétczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawien zalezy

od wybranej krzywej wyzwolenia.

v

»tMinimumc« Minimalny czas opdznienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu,
czas op6znienia wyzwolenia nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci

minimalnej.
& »Tryb Reset« Tryb Reset
f,":ﬂ »tReset« Resetowanie opéznienie z powodu przejsciowych btedéw fazowych
{,9 »Blo IH2« Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.
f  »Stab. przez CLPU« Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia

zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg
dostepne w menu CLPU).

v

»ZewBlo« Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosé
logiczna prawda.
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Para zabezp / 1>>>

»Funkcja«

»|«

»Char«
»t«

»tChar«

»tMinimum«

»Tryb Reset«

»tReset«

»Blo IH2«

»Stab. przez CLPU«

»ZewBlo«

3 Menu

3.5.5 Para zabezp / I>>>

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Jesli wartos¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie
czasu stopnia zabezpieczenia do wyzwolenia. OSTRZEZENIE: Nalezy sprawdzi¢
dane techniczne i zapewni¢, Zze rzeczywiste ustawienia nadpradowe tej wartosci
progowej pobudzenia oraz op6znienie wyzwolenia sg zgodne z technicznymi
wartosciami granicznymi wejs¢ pradu fazowego! (Urzadzenie pozwala na ustawienia
nadpradowe, ktére wykraczajg poza dopuszczalny zakres wartosci pradu).

Charakterystyka
Opédznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

Wspétczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wyzwolenia.

Minimalny czas opéZnienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu,
czas op6znienia wyzwolenia nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci
minimalnej.

Tryb Reset

Resetowanie opéznienie z powodu przejsciowych btedéw fazowych

Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia
zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg
dostepne w menu CLPU).

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosé
logiczna prawda.
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Para zabezp / 12>

»Funkcja«

»|z«

»Char«
»t«

»tChar«

»tMinimum«

»Tryb Reset«

»tReset«

»Blo IH2«

»Stab. przez CLPU«

»ZewBlo«

Para zabezp / IG>>

»Funkcja«

»|z«

»Char«
»t«

»tChar«

»tMinimum«

»Tryb Reset«

»tReset«

»Blo IH2«

»Stab. przez CLPU«

»ZewBlo«

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Jesli wartos¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie
czasu stopnia zabezpieczenia do wyzwolenia.

Charakterystyka
Opéznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

Wspétczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wyzwolenia.

Minimalny czas opéZnienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu,
czas op6znienia wyzwolenia nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci
minimalnej.

Tryb Reset

Resetowanie op6znienie z powodu przejsciowych btedéw fazowych

Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia
zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg
dostepne w menu CLPU).

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosé
logiczna prawda.

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Jesli wartos¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie
czasu stopnia zabezpieczenia do wyzwolenia.

Charakterystyka
Opédznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

Wspétczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wyzwolenia.

Minimalny czas opéZnienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu,
czas op6znienia wyzwolenia nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci
minimalnej.

Tryb Reset

Resetowanie opdéznienie z powodu przejsciowych btedéw fazowych

Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia
zabezpieczenia. (Jesdli jest ustawiona na wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg
dostepne w menu CLPU).

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosé
logiczna prawda.
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Para zabezp / 12/11>

»Funkcja«

»12/11«

»t«
»Blo IH2«

»ZewBlo«

Para zabezp / 12>

»Funkcja«

»|2«

»Char«
»t«

»tChar«

»tMinimum«

»Tryb Reset«
»tReset«
»Blo IH2«

»ZewBlo«

3 Menu
3.5.8 Para zabezp / 12/I11>

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Ustawienie pobudzenia wyzwolenia asymetrii 12/I1 (w procentach), tj. stosunek
pradu sktadowej przeciwnej 12 do pradu sktadowej zgodnej I1.

Opéznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu
Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢
logiczna prawda.

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Ustawienie progu okresla minimalng warto$¢ bezwzgledng pradu roboczego 12
potrzebng do dziatania funkcji 46, dzieki czemu przekaznik ma solidng podstawe do
zainicjowania wyzwolenia w przypadku asymetrii pradéw. Jest to funkcja kontrolna,
a nie poziom wyzwolenia.

Charakterystyka
Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

Wspdtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wyzwolenia.

Minimalny czas op6Znienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu,
czas op6znienia wyzwolenia nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci
minimalnej.

Tryb Reset

Resetowanie op6znienie z powodu przejsciowych btedéw fazowych

Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢
logiczna prawda.
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3 Menu

3.5.10 Para zabezp / ThR

3.5.10 Para zabezp /ThR

"o

v ©

v

v

»Funkcja«
»b«

»K«

»Poz. Alarmu wstep.«

»T-Nagrz«
»T-chtodz«

»Poczatkowy poziom cieplny«

»ZewBlo«

3.5.11 Para zabezp / Iszczyt>

©
©

v ©

»Funkcja«

»|«

»t«

»ZewBlo«

3.5.12 Para zabezp / SOTF

"o

v

v

v

v

w

42

»Funkcja«

»Witaczenie«

»t-uaktyw«

»t«

»Wyzwalacz«

»ZewBlo«

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
Prad bazowy = maksymalny dopuszczalny prad cieplny dtugotrwaty

Wspétczynnik przecigzenia: maksymalne obcigzenie cieplne definiuje sie jako k*IB,
iloczyn wspétczynnika przecigzeniowego i pradu bazowego.

Wartos$¢ progowa dla poziomu cieplnego. Jesli poziom termiczny przekroczy to
ustawienie, sygnat ,Term. Alarm wstep” zostaje uruchomiony.

Stata czasowa nagrzewania
Staty czas chtodzenia

Wybierz kryterium ustawiania poczatkowego poziomu termicznego po ponownym
uruchomieniu urzadzenia.

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢
logiczng prawda.

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Prég pobudzenia zdefiniowany jako warto$¢ srednia kwadratowa (tj. wartos¢
szczytowa pradu podzielona przez v2). Jesli ustawiona wartos$¢ zostanie
przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu modutu/elementu do
wyzwolenia.

Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosé
logiczna prawda.

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Wybierz kryterium ustalenia recznego ZAMKNIECIA wytacznika. (Nastepnie modut
,SOTF” zostaje wiaczony na okreslony czas, ktéry mozna skonfigurowac).

Jesli timer odlicza i ten modut nie jest blokowany, zatgczenie na zwarcie jest
skuteczne (tryb SOTF uzbrojony)

Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu. (W przypadku modutu ,SOTF” typowe
jest chwilowe wyzwolenie, tj. wartos¢ ustawienia 0 s).

Przypisz typ sygnatu pobudzenia, ktéry wyzwala modut SOTF. W przypadku
wygenerowania sygnatu pobudzenia modut SOTF ulega samoistnemu pobudzeniu.

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢
logiczna prawda.
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3.5.13 Para zabezp / ExP[1]

L »Funkcja«

éf_a »t«

L »Sygnat wyzwalajacy«

L  »ZewBlo«

3.5.14 Para zabezp / ExP[2]

& »Funkcja«

éf_a »t«

&L »Sygnat wyzwalajacy«

& »Waruneks«

L »ZewBlo«

3.5.15 Para zabezp / TCM

L »Funkcja«

L »ZewBlo«

3.5.16 Para zabezp / Funkcje

L »Funkcja«
L »tLRW«

L »ZewBlo«

WIC1-2.3-PL-REF

3 Menu
3.5.13 Para zabezp / ExP[1]

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
Opédznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

Przypisanie sygnatu wyzwalacza, ktéry wymusi uruchomienie (pobudzenie) modutu
~EXP".

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢
logiczna prawda.

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
Opédznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

Przypisanie sygnatu wyzwalacza, ktéry wymusi uruchomienie (pobudzenie) modutu
~EXP".

Przypisanie sygnatu, ktéry musi by¢ aktywny oprécz sygnatu zewnetrznego w celu
wymuszenia uruchomienia (pobudzenia) modutu ,,ExP". (Jesli w tym miejscu nie
zostat przypisany zaden sygnat, modut ,EXP” zawsze pobudza, gdy tylko sygnat

zewnetrzny stanie sie aktywny).

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢
logiczna prawda.

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosé
logiczna prawda.

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
W przypadku uptywu czasu opdZnienia, wyemitowany zostaje alarm LRW.

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢
logiczna prawda.
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3 Menu
3.5.17 Para zabezp / CLPU

3.5.17 Para zabezp / CLPU

L »Funkcja«

& »Stab. 50/51«

L »Wspotczynnik 50, 51«

&  »Stab 50 N/G, 51 N/G«

L »Wspotczynnik 50 N/G, 51
N/G«

éf_a »tWyt«

L »tStab«

&L »ZewBlox

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Wybér, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla stopni nadpradowych fazowych,
i ktéry tryb pracy ma by¢ uzywany.

Jezeli tryb pracy zostat ustawiony na zwigkszenie progu pobudzenia, wéwczas jest
to wspoétczynnik, przez ktéry prég pobudzenia kazdego stopnia nadpradowego fazy
jest mnozony podczas stabilizacji CLPU.

Wybér, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla stopni nadpradowych
doziemnych, i ktéry tryb pracy ma by¢ uzywany.

Jezeli tryb pracy zostat ustawiony na zwiekszenie progu pobudzenia, wéwczas
jest to wspétczynnik, przez ktéry prég pobudzenia kazdego stopnia nadpradowego
uziemienia jest mnozony podczas stabilizacji CLPU.

Stopien timera, ktéry uruchamia sie, gdy wykryta zostanie pozycja Wyt wytacznika.
(Nastepne wtaczenie zasilania po uptywie tego czasu timera uruchomi stabilizacje
CLPU).

Czas trwania stabilizacji CLPU. Ten stopien timera jest uruchamiany, gdy wyzwalana
jest stabilizacja CLPU.

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosé
logiczna prawda.

3.5.18 Para zabezp / Monitorowanie stanu

3.5.18.1 Para zabezp / Monitorowanie stanu / Wskaznik pradu szczytowego

&  »0kno czas. do obl. $r.«

Wybierz okno czasowe do obliczania wartosci Srednich

3.5.18.2 Para zabezp / Monitorowanie stanu / Obciazenie aktywne

& »Funkcja«

B »lk

& »Prog t«

44

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Monitorowana jest suma czaséw pracy w zakresach pradu przekraczajacych te
wartosc.

Alarm jest uruchamiany, gdy suma czaséw pracy w zakresach pradu powyzej ,I”
przekroczy ten prég czasowy.
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3 Menu
3.5.18.3 Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

3.5.18.3 Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

L »Funkcja«

v

»Prég Alarmu Suma
Wyzwoleh«

v

»Prég Alarmu Suma Iwyzw«

v

»Maks wykorz zdol tgcz wyt«

B >l

D >N«
B »lsc«
L »N(Isc)«

Trwata aktywacja lub dezaktywacja funkcji zuzycia wytacznika. Wazna informacja:
Aktywacja jest mozliwa tylko po ustawieniu pierwotnego pradu znamionowego ,,PP
pier” w parametrach pola.

Maksymalna liczba polecen otwarcia, az do koniecznosci konserwacji wytgcznika.
Maksymalna warto$¢ sumy pradéw przebicia, do momentu koniecznosci
konserwacji wytacznika.

Maksymalny poziom wykorzystania zdolnosci taczeniowej (w procentach) do
momentu koniecznosci konserwacji wytgcznika.

Prad znamionowy wytacznika

Liczba operacji przetaczeniowych przy pradzie znamionowym wytacznika

Maksymalny prad zwarciowy wytgcznika

Liczba operacji przetaczeniowych przy maksymalnym pradzie znamionowym
wytacznika

3.5.18.4 Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS

& »Funkcja«

L »UAkum>«

»U Akum<«

v

L  »UAkum<<c«

{IQ »t-UAkum>«

L »t-UAkum<«

L »t-UAkum<<«

L »ZewBlo«

»U Akum znam«

@ ©

»WspotczKor VAkum«

WIC1-2.3-PL-REF

Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Prég (stopien 1). Jesli napiecie akumulatora stacji przekroczy te wartosci progowe
(dla ustawionego czasu ,t-UAkum>"), emitowany jest sygnat alarmowy.

Prég (stopien 1). Jesli napiecie akumulatora stacji przekroczy te wartos¢ progowa
(dla ustawionego czasu ,t-UAkum>"), emitowany jest sygnat alarmowy.

Prég (stopien 2). Jesli napiecie akumulatora stacji spadnie ponizej tej wartosci
progowej (dla ustawionego czasu ,t-UAkum<"), zostanie wyemitowany sygnat
alarmowy albo nastapi wyzwolenie wytgcznika (w zaleznosci od ustawienia
,Definicji”).

Opdznienie czasowe dla progu (stopien 1). Jesli napiecie akumulatora stacji
przekroczy te wartosci progowe (dla ustawionego tutaj opdZnienia czasowego),
emitowany jest sygnat alarmowy.

Opobznienie czasowe dla progu (stopien 1). Jesli napiecie akumulatora stacji spadnie
ponizej tych wartosci progowych (dla ustawionego tutaj opéznienia czasowego),
emitowany jest sygnat alarmowy.

Opdznienie czasowe dla progu (stopien 2). Jesli napiecie akumulatora stacji spadnie
ponizej tych wartosci progowych (dla ustawionego tutaj opdéznienia czasowego),
emitowany jest sygnat alarmowy lub sygnat wytaczenia.

Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢
logiczng prawda.

Napiecie znamionowe akumulatora stacji
Wspétczynnik korekcyjny, ktéry recznie przesuwa wyswietlane napiecie
akumulatora w gére lub w dét o zadang warto$¢ procentowa. (0% oznacza, ze

taka korekta nie jest dokonywana, tzn. napiecie akumulatora jest wyswietlane jako
zmierzone).
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3.6 Serwis

3.6 Serwis

3.6.1 Serwis / Ogdlne

@® >>|_°0n0WF\e_ uruchomienie Bezposrednie polecenie, aby recznie zainicjowa¢ aktywne ponowne uruchomienie
uzytkownika« urzadzenia.

@ »Przywracanie ustawien Bezposrednie polecenie, aby zresetowa¢ wszystkie ustawienia urzadzenia do
fabrycznych« odpowiednich wartosci domy$éinych.

@® »Wymus Zabezp Rezerwowe« Bezposrednie polecenie, aby recznie wymusié przetaczenie urzadzenia w tryb
zabezpieczenia rezerwowego. Wytacza to wszystkie inne funkcje zabezpieczen,
kontroli i komunikacji, tak ze ma to sens tylko w celach testowych (np. do
testowania ochrony kopii zapasowych podczas uruchamiania).

3.6.2 Serwis / BO Slot X

@® »Pol Wym Wyzw« Polecenie bezposrednie wymuszenia na urzadzeniu wydania polecenia wyzwolenia
(w celach testowych). Ma to nastepujgce dodatkowe skutki: - Ustawione sg sygnaty
,Pobudz Zabezp”, ,Wyzw Zabezp” i ,,PolWyzw Zabezp”. - Zostaje utworzony rejestr
zwar¢. - Wyzwolona zostaje lokalna rezerwa wytgcznikowa. - Wykonany zostaje
automatyczny reset.

@® »Wymusimpuls Fl« Bezposrednie polecenie, aby wymusi¢ impuls na wyjsciu FI WIC1 (w celach
testowych).

3.6.3 Serwis / Sgen

3.6.3.1 Serwis / Sgen / Proces

@ »Start symulacji« Uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

@® »Stop symulacji« Zatrzymanie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

fH  »Zewn. ur. symulacji« Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw
testowych)

J,E-ﬂ »ZewBlo« Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli funkcja blokowania jest aktywna (zezwolono)

w ustawieniach parametréw i stan przypisanego sygnatu jest aktywny.

v

»Zew WymStanPo« Wymu$ stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

3.6.3.2 Serwis / Sgen / Konfiguracja

3.6.3.2.1 Serwis / Sgen / Konfiguracja / Czasy

&  »PrzedZwac« Czas przed zwarciem
&  »SymulacjaZwarci« Czas trwania symulacji zwarcia
& »PoZwarciu« Czas po zwarciu
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3.6.3.2.2 Serwis / Sgen / Konfiguracja / PrzedZwa

U

"

v

v

»IL1 _puste «

»IL2 puste_«

»IL3 _puste_«

»lz mierz _puste_«

3 Menu
3.6.3.2.2 Serwis / Sgen / Konfiguracja / PrzedZwa

Warto$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie
poprzedzajgcym:ograniczonego L1

Wartos$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie
poprzedzajgcym:ograniczonego L2

Wartos$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie
poprzedzajacym:ograniczonego L3

Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie poprzedzajgcym: Iz

3.6.3.2.3 Serwis / Sgen / Konfiguracja / SymulacjaZwarci

U

i

v

v

3.6.3.2.4 Serwis / Sgen / Konfiguracja / PoZwarciu

U

U

v
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»IL1 puste «

»IL2 puste «

»IL3 _puste_«

»lz mierz _puste_«

»IL1 _puste_«

»IL2 puste «

»IL3 _puste_«

»|z mierz _puste_«

Wartos$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie btedu:ograniczonego
L1

Warto$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie btedu:ograniczonego
L2

Wartos$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie btedu:ograniczonego
L3

Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie btedu: 1z

Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w fazie
nastepczej:ograniczonego L1

Warto$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w fazie
nastepczej:ograniczonego L2

Warto$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w fazie
nastepczej:ograniczonego L3

Wartos$¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w fazie nastepczej: Iz
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3 Menu

3.6.4 Serwis / Zaawansowane

3.6.4

3.6.4.1

3.6.4.1.1

3.6.4.1.2

48

Serwis / Zaawansowane

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

S

A A A A AN A A A A N S AN AN A A

»UL«

»UChl«

»UCh2«

»UTCS«

»URefE«

»URefM«

»maks.

»maks.

»maks.

»maks.

»maks.

»maks.

UL«

UCh1l«

UCh2«

UTCS«

URefE«

URefM«

»min. UL«

»min. UChl«

»min. UCh2«

»min. UTCS«

»min. URefE«

»min. URefM«

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

UL

uChl

UCh2

UTCS

URefE

URefM

maks.

maks.

maks.

maks.

maks.

maks.

min. U

min. U

min. U

uL

UChl

UCh2

UTCS

URefE

URefM

L

Chl

Ch2

min. UTCS

min. U

min. U

RefE

RefM

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

S

s 7 ¢ ¢ 7 7 7 & &

»|L1 DC«

»|L2 DC«

»|L3 DC«

»|z mierz DC«

»maks.

»maks.

»maks.

»maks.

»maks.

1A«

IB«

IC«

zmierzona wartos¢ 1G«

obliczona wartos¢ Iz«

»min. |A«

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy DC

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy DC

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy DC

Warto$¢ mierzona: 1z DC

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

Warto$¢ wewnetrzna:

WIC1

maks.

maks.

maks.

maks.

maks.

IA (parametr podstawowy)

IB (parametr podstawowy)

IC (parametr podstawowy)

zmierzona wartos¢ 1z (parametr podstawowy)

obliczona wartosc¢ 1z (parametr podstawowy)

min. IA (parametr podstawowy)
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3.6.4.1.3

@®

WIC1-2.3-PL-REF

»min. |B«

»min. 1C«

»min. zmierzona wartos¢ IG«
»min. obliczona wartos¢ IG «
»|pA«

»|pB«

»IpC«

»maks. IpA«

»maks. IpB«

»maks. IpC«

»|PaA«

»|PaB«

»|PaC«

»maks. IPaA«

»maks. IPaB«

»maks. [PaC«

»Reset«

3 Menu

3.6.4.1.3 Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Reset

Wartos$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:
Warto$¢ wewnetrzna:
Warto$¢ wewnetrzna:
Warto$¢ wewnetrzna:
Warto$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:
Warto$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:
Wartos$¢ wewnetrzna:

Wartos$¢ wewnetrzna:

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Reset

Reset

WIC1

min. IB (parametr podstawowy)

min. IC (parametr podstawowy)

min. zmierzona wartos¢ 1z (parametr podstawowy)

min. obliczona wartosc¢ 1z (parametr podstawowy)

IpA

pB

pC

maks. IpA

maks. IpB

maks. IpC

IPaA

IPaB

IPaC

maks. IPaA

maks. IPaB

maks. IPaC
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4 System

4 System

System

Komunikaty
Komunikaty wewnetrzne

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat zawiera podrecznik
techniczny).

50 WIC1 WIC1-2.3-PL-REF



4 System

4.1 Sys
4.1 Sys
System
Czas pracy
Wyswietlanie czasu pracy urzadzenia
Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat zawiera podrecznik
techniczny).
Hasto
Licz przepetniony Wp+
Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat zawiera podrecznik
techniczny).
4.1.1 Sys: Elementy sterowania bezposredniego
Res Bt. Dioda LED Praca / Reset
Fatsz Fatsz, Prawda P1
> Tab.

@® Bezposrednie polecenie potwierdzenia btedu (wewnetrznego urzadzenia). Spowoduje to réwniez zresetowanie diody
LED (gotowosci/btedu) systemu.

Przywracanie ustawien fabrycznych Serwis / Ogélne
Fatsz Fatsz, Prawda P1
> Tab.

@® Bezposrednie polecenie, aby zresetowac wszystkie ustawienia urzadzenia do odpowiednich wartosci domysinych.

Ponowne uruchomienie uzytkownika Serwis / Ogélne
Fatsz Fatsz, Prawda P1
> Tab.

@® Bezposrednie polecenie, aby recznie zainicjowac aktywne ponowne uruchomienie urzadzenia.

Wymus Zabezp Rezerwowe Serwis / Ogélne
Fatsz Fatsz, Prawda P1
> Tab.

@® Bezposrednie polecenie, aby recznie wymusic przetaczenie urzadzenia w tryb zabezpieczenia rezerwowego. Wytacza
to wszystkie inne funkcje zabezpieczen, kontroli i komunikacji, tak Zze ma to sens tylko w celach testowych (np. do
testowania ochrony kopii zapasowych podczas uruchamiania).
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4 System
4.1.2 Sys: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

4.1.2 Sys: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Nowy btad/ostrzezenie Praca / Stan urzadzenia / Sys

L, Sygnat: Zostat wyswietlony nowy komunikat o samokontroli (btad lub ostrzezenie).

Zab Gotowosc Praca / Stan urzadzenia / Sys

L, Sygnat: Urzadzenie zostato catkowicie uruchomione, wszystkie funkcje zabezpieczen sq uruchomione i jest
wystarczajgca ilos¢ energii elektrycznej na impuls wyzwolenia.

Nap.Wew. nie OK Praca / Stan urzadzenia / Sys
L. Sygnat: Samokontrola urzadzenia okreslita problem z wewnetrznym poziomem napiecia lub zasilaniem w energie.
Moze to pogorszyc¢ ogdlng funkcjonalnosc¢ ochrony, w tym mozliwos¢ wyprowadzenia impulsu wyzwolenia. (Jesli

zasilanie przez poditgczone przektadniki pradowe jest wystarczajace, mozesz sprawdzic, czy nie ma potencjalnego
poboru energii przez urzadzenia podtaczone do wyjsé).

4.1.3 Sys: Wartosci

Pr. Godziny Praca / Licz i DataRew / WIC1

X Licznik godzin pracy urzadzenia, ktéry pokazuje, przez ile godzin urzadzenie pracowato od pierwszego uruchomienia.

Kompilacja Para urzadzenia / Wersja / WIC1

X WIC1: Numer kompilacji

Wersja DM Para urzadzenia / Wersja / WIC1

Xy WIC1: Wersja modelu urzadzenia

Wersja SW Para urzadzenia / Wersja / WIC1

Xy WIC1: Wersja oprogramowania uktadowego urzadzenia

CAT No. Para urzadzenia / Wersja / WIC1

X WICI: ,Nr KAT”, kod zamdéwienia wydrukowany na tabliczce znamionowej urzadzenia.

REV. Para urzadzenia / Wersja / WIC1

Xy WICI1: Wersja (wydrukowana na tabliczce znamionowej urzadzenia).

S/N Para urzadzenia / Wersja / WIC1

X WIC1: Numer seryjny urzadzenia.

Kompilacja Para urzadzenia / Wersja / DiggiMEC

X  DiggiMEC: Numer kompilacji
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Wersja DM Para urzadzenia / Wersja / DiggiMEC

X  DiggiMEC: Wersja modelu urzadzenia

Wersja SW Para urzadzenia / Wersja / DiggiMEC

Xy  DiggiMEC: Wersja oprogramowania uktadowego urzadzenia

CAT No. Para urzadzenia / Wersja / DiggiMEC

X  DiggiMEC: ,,Nr KAT”, kod zamdwienia wydrukowany na tabliczce znamionowej urzadzenia.

REV. Para urzadzenia / Wersja / DiggiMEC

Xy  DiggiMEC: Wersja (wydrukowana na tabliczce znamionowej urzadzenia).

S/N Para urzadzenia / Wersja / DiggiMEC

X  DiggiMEC: Numer seryjny urzadzenia.

Rozruchy Praca / Licz i DataRew / WIC1

4 System
4.1.3 Sys: Wartosci

Xy Numer rozruchu (nizsze) Licznik rozruchdw pokazuje catkowita liczbe uruchomien urzadzenia do chwili obecnej.
Licznik rozruchéw ,,Rozruchy” jest ograniczony do 16 bitéw i po przekroczeniu wartosci ,,65 535” zostaje wyzerowany

(,0”). W takim przypadku licznik ,Rozruchy (HI)” jest zwiekszany o ,1".

Rozruchy (HI) Praca / Licz i DataRew / WIC1

X Numer rozruchu (wyzsze) Licznik rozruchéw ,Rozruchy” jest ograniczony do 16 bitéw i po przekroczeniu wartosci , 65

535" zostaje wyzerowany (,0”). W takim przypadku licznik ,,Rozruchy (HI)” jest zwiekszany o ,1".
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5 Ustawienia pola

5.1 PP
5 Ustawienia pola
5.1 PP

Przektadnik pradowy

5.1.1 PP: Ustawienia

Domysiny:

¢ 50Hz, Jesli: Wariant urzadzenia z
przetacznikami DIP/HEX = 50 Hz

e 60Hz, Jedli: Wariant urzadzenia z
przetacznikami DIP/HEX = 60 Hz
e W przeciwnym razie: 50Hz

L Wartos¢ znamionowa czestotliwosci

Kolejnos¢ faz

ABC

L Kolejnosc faz

In, wzgledny

* Dostepne tylko, gdy: Typ PP =
Wzgledne

1.000In.min

Para pola / Ustawienia ogdlne
50Hz, 60Hz P1
> Tab.

Para pola / Ustawienia ogdlne
ABC, ACB P1
> Tab.

Para pola / PP

1.000In.min ... 3.500In.min P1

L  Wzgledny pierwotny prad znamionowy. (Jest to prad znamionowy podzielony przez wspdtczynnik PP, tj. wartos¢, ktéra

zostata uniezalezniona od typu PP).

Typ PP

* Dostepne tylko, gdy: Prawidtowe
ustawienia = Oprogramowanie

Domysiny:

e Wzgledne, Jesli: Typ przektadnika
pradowego, zakres przetgcznikdéw
DIP/HEX = WIC-CTs

¢« WC2, Jesli: Typ przektadnika
pradowego, zakres przetgcznikéw
DIP/HEX = WIC-ACT290

* W przeciwnym razie: Wzgledne

Para pola / PP
Zakres regulowany: P1

e Wzgledne ... WC1, Jesli: Typ przektadnika pradowego, zakres
przetgcznikéw DIP/HEX = WIC-CTs

* WC2, Jedli: Typ przektadnika pradowego, zakres przetgcznikéw
DIP/HEX = WIC-ACT290

¢ W przeciwnym razie: Wzgledne ... WC2
> Tab.

L Wybierz typ podigczonego przektadnika pradowego (PP).
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5 Ustawienia pola
5.1.1 PP: Ustawienia

PP pier Para pola / PP

. Zakres regulowany: P1
¢ Dostepne tylko, gdy: Prawidtowe

ustawienia = Oprogramowanie o 1A ... 1A, Jesli: Typ PP = Wzgledne

* 16.0A ... 56.0A, Jesli: Typ PP = WE2: 16 A... 56 A
» 16.0A ... 56.0A, Jedli: Typ PP = W2: 16 A ... 56 A

e 32.0A ... 112.0A, Jedli: Typ PP = W3: 32 A ... 112 A

Domyslny:

¢ 1A, Jesli: Typ przektadnika pradowego,
zakres przetacznikéw DIP/HEX = WIC-

CTs « 64.0A ... 224.0A, Jesli: Typ PP = W4: 64 A ... 224 A
e 600A, Je5'|| Typ przek{adnika e 128.0A ... 448.0A, JeSlll Typ PP = W5: 128 A ... 448 A
pradowego, zakres przetacznikow * 256.0A ... 896.0A, Jedli: Typ PP = W6: 256 A ... 896 A

DIP/HEX = WIC-ACT290

8 . e« 1A ... 10000.0A, Jesli: Typ PP = WC1
* W przeciwnym razie: 1A

e 1A ... 10000.0A, Jesli: Typ PP = WC2
* W przeciwnym razie: 1A ... 10000.0A

L  Wartos¢ znamionowa pradu strony pierwotnej przektadnikéw pradowych.

Przesuniecie PP o 0°/180° Para pola / PP
0° 0°, 180° P.1
> Tab.

L Jesli ten parametr zostanie ustawiony na 180°, wektory pradu fazowego sg przesuniete o 180 stopni (zmiana znaku)
na podstawie wewnetrznych obliczen urzgdzenia, tj. bez modyfikacji okablowania.

OPP pier Para pola / PP

1A ... 10000.0A P1
* Dostepne tylko, gdy: Prawidtowe
ustawienia = Oprogramowanie

60A

& Ten parametr definiuje znamionowa wartos¢ pradu po stronie pierwotnej podigczonego przektadnika pradowego
ziemnozwarciowego. Jesli pomiar pradu ziemnozwarciowego jest realizowany w uktadzie Holmgreena, to wartosc¢
pradu fazowego strony pierwotnej przektadnika musi by¢é wprowadzona tutaj.

Przes UPP o 0°/180° Para pola / PP
Dostepne tylko, gdy: 0°, 180° P1
» Wariant urzadzenia z wejéciami o> Tab.

pradu doziemnego = Mozliwos¢
skonfigurowania (Zmierz. domysiny
prad doziemny)

¢ Wariant urzadzenia z wejSciami
pradu doziemnego = Mozliwos¢
skonfigurowania (Obl. domysIny prad
doziemny)

00

L Jesli ten parametr zostanie ustawiony na 180°, wektory pradu doziemnego sg przesuniete o 180 stopni (zmiana
znaku) na podstawie wewnetrznych obliczen urzadzenia, tj. bez modyfikacji okablowania.
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5 Ustawienia pola
5.1.2 PP: Elementy sterowania bezposredniego

Metoda pomiaru Para pola / Ustawienia ogélne
Sktadowa podstawowa Sktadowa podstawowa, Prawda/RMS P1
> Tab.

L  Metoda pomiarowa dla stopni zabezpieczen 1>, I>>, [>>>, |1z>, |z>>: Wartos¢ podstawowa lub skuteczna

Zrédto 1z Para pola / Ustawienia ogélne
Domyslny: Zakres regulowany: P1
¢ Obliczone, Jesli: Wariant urzgdzenia ¢ Obliczone, Jesli: Wariant urzgdzenia z wejsciami pradu
z wejsSciami pradu doziemnego = doziemnego = Obliczony prad doziemny

Obliczony prad doziemny » Obliczone, mierzone, Jesli: Wariant urzadzenia z wejsSciami

¢ mierzone, Jesli: Wariant urzadzenia pradu doziemnego = Mozliwos¢ skonfigurowania (Zmierz.
z wejsciami prgdu doziemnego = domysiny prad doziemny)
Mozliwos¢ skonfigurowania (Zmierz.

p . e Obliczone, mierzone, Jesli: Wariant urzadzenia z wejsciami
domysiny prad doziemny)

pradu doziemnego = Mozliwos$¢ skonfigurowania (Obl. domysiny
¢ Obliczone, Jesli: Wariant urzadzenia prad doziemny)
z wejsciami pragdu doziemnego
= Mozliwos¢ skonfigurowania (Obl.
domysiny prad doziemny) > Tab.

* W przeciwnym razie: mierzone

e W przeciwnym razie: Obliczone, mierzone

L Wybdr czy nalezy uzyé zmierzonego czy obliczonego pradu doziemnego.

Wyswietlanie Zmierz. Wartosci Para pola / PP
. Zakres regulowany: P1
* Dostepne tylko, gdy: Prawidtowe
ustawienia = Oprogramowanie + Na podstawie In,wzglednej, Jeéli: Typ PP = Wzgledne
Na podstawie In,wzglednej * Na podstawie In,wzglednej, Wartosci pradu pierwotnego, Jesli:

Typ PP # Wzgledne
5> Tab.

L  Wybierz preferowang skale/jednostke do wyswietlania wartosci pomiarowych.

5.1.2 PP: Elementy sterowania bezposredniego

Reset Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Reset
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.
@® Reset
Wyswietlanie Zmierz. Wartosci Para pola / PP
. Zakres regulowany: P1
* Dostepne tylko, gdy: Prawidtowe
ustawienia = Przetaczniki + Na podstawie In,wzglednej, Jesli: Typ PP = Wzgledne
Na podstawie In,wzglednej * Na podstawie In,wzglednej, WartosSci pradu pierwotnego, Jesli:
Typ PP = Wzgledne
> Tab.

@ Wyswietlanie Zmierz. Wartosci
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Typ PP

¢ Dostepne tylko, gdy: Prawidtowe
ustawienia = Przetgczniki

Domyslny:

¢ Wzgledne, Jesli: Typ przektadnika
pradowego, zakres przetgcznikéw
DIP/HEX = WIC-CTs

* WC2, Jesli: Typ przektadnika
pradowego, zakres przetgcznikéw
DIP/HEX = WIC-ACT290

* W przeciwnym razie: Wzgledne

5 Ustawienia pola
5.1.3 PP: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Para pola / PP
Zakres regulowany: P1

e Wzgledne ... WC1, Jesli: Typ przektadnika pradowego, zakres
przetacznikéw DIP/HEX = WIC-CTs

e Wzgledne ... WC2, Jesli: Typ przektadnika pradowego, zakres
przetgcznikéw DIP/HEX = WIC-ACT290

e W przeciwnym razie: Wzgledne ... WC2
> Tab.

@® Wybierz typ podiaczonego przektadnika pradowego (PP).

PP pier

¢ Dostepne tylko, gdy: Prawidtowe
ustawienia = Przetaczniki

Domyslny:

¢ 1A, Jesli: Typ przektadnika pradowego,
zakres przetacznikéw DIP/HEX = WIC-

CTs

¢ 600A, Jesli: Typ przektadnika
pradowego, zakres przetgcznikéw
DIP/HEX = WIC-ACT290

e W przeciwnym razie: 1A

Para pola / PP

1A ... 10000.0A P1

@® Wartos¢ znamionowa pradu strony pierwotnej przektadnikéw pradowych.

OPP pier

* Dostepne tylko, gdy: Prawidtowe
ustawienia = Przetaczniki

60A

Para pola / PP

1A ... 10000.0A P1

@® Ten parametr definiuje znamionowa wartos¢ pradu po stronie pierwotnej podigczonego przektadnika pradowego
ziemnozwarciowego. Jesli pomiar pradu ziemnozwarciowego jest realizowany w uktadzie Holmgreena, to wartosc
pradu fazowego strony pierwotnej przektadnika musi by¢ wprowadzona tutaj.

5.1.3 PP: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Pik sygnatu IL1

Praca / Stan urzadzenia / PP

A2, Sygnat: Sygnat: wyzwolenie z powodu wykrycia piku sygnatu w fazie IL1

Pik sygnatu IL2

Praca / Stan urzadzenia / PP

Ao, Sygnat: Sygnat: wyzwolenie z powodu wykrycia piku sygnatu w fazie IL2
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5 Ustawienia pola
5.1.4 PP: Wartosci

Pik sygnatu IL3 Praca / Stan urzadzenia / PP

AL, Sygnat: Sygnat: wyzwolenie z powodu wykrycia piku sygnatu w fazie IL3

SSV ADC DC IL1 Praca / Stan urzadzenia / PP

L, Sygnat: Samokontrola: sygnat ADC DC IL1

SSV ADC DC IL2 Praca / Stan urzadzenia / PP

L, Sygnat: Samokontrola: sygnat ADC DC IL2

SSV ADC DC IL3 Praca / Stan urzadzenia / PP

L, Sygnat: Samokontrola: sygnat ADC DC IL3

SSV ADC DC Iz mierz Praca / Stan urzadzenia / PP

L, Sygnat: Samokontrola: sygnat ADC DC Iz mierz

5.1.4 PP: Wartosci

IL1 _puste_ Praca / Wartoéci mierzone / Prad _puste

Xy Wartosé mierzona: prad fazowy (parametr podstawowy)

IL2 _puste_ Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste_

Xy Wartosé mierzona: prad fazowy (parametr podstawowy)

IL3 _puste_ Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste_

X Wartosé mierzona: prad fazowy (parametr podstawowy)

1z mierz _puste_ Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste_
X  Dostepne tylko, gdy:

e Wariant urzadzenia z wejsciami pradu doziemnego = Mozliwos¢ skonfigurowania (Zmierz. domysiny prad
doziemny)

e Wariant urzgdzenia z wejsciami pradu doziemnego = Mozliwos¢ skonfigurowania (Obl. domysiny prad doziemny)

Wartos¢ mierzona: Iz (parametr podstawowy)

1z obl _puste_ Praca / Warto$ci mierzone / Prad _puste_
Xy Wartos¢ mierzona (obliczona): Iz (parametr podstawowy)

Poniewaz wartos¢ moze by¢ niewiarygodna lub nieprawidtowa w przypadku niskich pragdéw fazowych, w tym
przypadku jest wyswietlana jako ,-0,0".
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5 Ustawienia pola
5.1.4 PP: Wartosci

kat fazowy IL1 Praca / Warto$ci mierzone / Prad _puste_
X Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL1.

Poniewaz kat moze by¢ niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym przypadku jest
wyswietlany jako 360°”.

kat fazowy IL2 Praca / Warto$ci mierzone / Prad _puste_
Xy Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL2.

Poniewaz kat moze byc niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym przypadku jest
wyswietlany jako 360°”.

kat fazowy IL3 Praca / Warto$ci mierzone / Prad _puste_
Xy Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL3.

Poniewaz kat moze by¢ niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym przypadku jest
wyswietlany jako 360°”.

phi 1z mierz Praca / Wartoéci mierzone / Prad _puste
X  Dostepne tylko, gdy:

e Wariant urzgdzenia z wejsciami pragdu doziemnego = Mozliwos¢ skonfigurowania (Zmierz. domysiny prad
doziemny)

» Wariant urzadzenia z wejsciami pragdu doziemnego = Mozliwos¢ skonfigurowania (Obl. domysiny prad doziemny)
Wartos¢ zmierzona (obliczona): kat zmierz Iz fazora

Poniewaz kat moze byc niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym przypadku jest
wyswietlany jako 360°”.

kat fazowy Iz obl Praca / Warto$ci mierzone / Prad _puste_
X Wartos¢ obliczona kat obl Iz fazora

Poniewaz kat moze by¢ niewiarygodny lub nieprawidtowy w przypadku zbyt niskiej amplitudy, w tym przypadku jest
wyswietlany jako 360°”.

IL1 H2 Praca / Warto$ci mierzone / Prad _puste

Xy Wartos¢ mierzona: stosunek 2. harmonicznej do harmonicznej podstawowej pradu IA

IL2 H2 Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste

Xy Wartos¢ mierzona: stosunek 2. harmonicznej do harmonicznej podstawowej pradu IB

IL3 H2 Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste

Xy Wartosé mierzona: stosunek 2. harmonicznej do harmonicznej podstawowej pradu IC

IL1 RMS Praca / Wartoéci mierzone / Prad RMS

Xy Wartosé mierzona: prad fazowy (wartosc¢ skuteczna)
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5 Ustawienia pola
5.1.4 PP: Wartosci

IL2 RMS

Praca / Wartosci mierzone / Praqd RMS

X Wartos¢ mierzona: prad fazowy (wartosc skuteczna)

IL3 RMS

Praca / Wartosci mierzone / Prad RMS

Xy Wartos¢ mierzona: prad fazowy (wartos¢ skuteczna)

Iz mierz RMS

X  Dostepne tylko, gdy:

Praca / Wartosci mierzone / Prad RMS

e Wariant urzgdzenia z wejsciami pragdu doziemnego = Mozliwos¢ skonfigurowania (Zmierz. domysiny prad

doziemny)

» Wariant urzadzenia z wejsciami prgdu doziemnego = Mozliwos¢ skonfigurowania (Obl. domysiny prad doziemny)

Wartos¢ mierzona: 1z (wartos¢ skuteczna)

1z obl RMS

Praca / WartosSci mierzone / Pragd RMS

X Wartos¢ mierzona (obliczona): Iz (wartos¢ skuteczna)

Poniewaz wartos¢ moze by¢ niewiarygodna lub nieprawidtowa w przypadku niskich pradéw fazowych, w tym

przypadku jest wyswietlana jako ,-0,0".

10 _puste_

X Wartos¢ mierzona (obliczona):

11 _puste_

Xy Wartos¢ mierzona (obliczona):

12 puste_

X Wartos¢ mierzona (obliczona):

%(12/11)

X Wartos¢ mierzona (obliczona):

%IL1 THD

X Wartos¢ mierzona (obliczona):

%IL2 THD

X Wartosé mierzona (obliczona):

%IL3 THD

X Wartos¢ mierzona (obliczona):

60

Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste_

prad zerowy (parametr podstawowy)

Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste_

pradu przy zgodnej kolejnosci faz (parametr podstawowy)

Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste_

prad asymetrii obcigzenia (parametr podstawowy)

Praca / Wartosci mierzone / Prad _puste_

12/11, kolejnos¢ faz zostanie uwzgledniona automatycznie

Praca / Wartosci mierzone / Prad RMS

IL1 catkowita wartos¢ znieksztatcen harmonicznych

Praca / WartosSci mierzone / Praqd RMS

IL2 catkowita wartosc¢ znieksztatcen harmonicznych

Praca / WartosSci mierzone / Praqd RMS

IL3 catkowita wartosc znieksztatcerr harmonicznych

WIC1
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IL1 DC

X  Wartos¢ mierzona: prad fazowy DC

IL2 DC

Xy Wartos¢ mierzona: prad fazowy DC

IL3 DC

Xy Wartos¢ mierzona: prad fazowy DC

Iz mierz DC

X Wartosé mierzona: 1z DC

maks. IpA

X Wartosé wewnetrzna:

maks. IpB

X Wartosé¢ wewnetrzna:

maks. IpC

X Wartos¢ wewnetrzna:

IpA

X Wartos¢ wewnetrzna:

IpB

X Wartos¢ wewnetrzna:

IpC

X Wartos¢ wewnetrzna:

IPaA

X Wartos¢ wewnetrzna:

IPaB

X Wartos¢ wewnetrzna:

IPaC

X Wartos¢ wewnetrzna:

WIC1-2.3-PL-REF

maks. IpA

maks. IpB

maks. IpC

IpA

IpB

IpC

IPaA

IPaB

IPaC

5 Ustawienia pola
5.1.4 PP: Wartosci

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

WIC1
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5 Ustawienia pola
5.1.4 PP: Wartosci

maks. IPaA Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

X  Wartos¢ wewnetrzna: maks. IPaA

maks. IPaB Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Xy Wartos¢ wewnetrzna: maks. IPaB

maks. IPaC Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

X Wartosé wewnetrzna: maks. IPaC

maks. IA Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Xy Wartos¢ wewnetrzna: maks. IA (parametr podstawowy)

maks. IB Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Xy Wartos¢ wewnetrzna: maks. IB (parametr podstawowy)

maks. IC Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Xy Wartos¢ wewnetrzna: maks. IC (parametr podstawowy)

maks. zmierzona wartos¢ IG Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Xy Wartos¢ wewnetrzna: maks. zmierzona wartos¢ Iz (parametr podstawowy)

maks. obliczona wartos¢ 1z Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Xy Wartos¢ wewnetrzna: maks. obliczona wartos¢ Iz (parametr podstawowy)

min. IA Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

X Wartos¢ wewnetrzna: min. IA (parametr podstawowy)

min. IB Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

X Wartos¢ wewnetrzna: min. IB (parametr podstawowy)

min. IC Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

X Wartos¢ wewnetrzna: min. IC (parametr podstawowy)

min. zmierzona wartos¢ IG Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

X Wartos¢ wewnetrzna: min. zmierzona wartosc Iz (parametr podstawowy)

min. obliczona wartos¢ IG Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 2

Xy Wartos¢ wewnetrzna: min. obliczona wartosc Iz (parametr podstawowy)
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UL

X Wartos¢ wewnetrzna:

UChl

Xy Wartos¢ wewnetrzna:

UCh2

X Wartosé¢ wewnetrzna:

UTCS

X Wartosé wewnetrzna:

URefE

X Wartosé wewnetrzna:

URefM

X Wartos¢ wewnetrzna:

maks. UL

X Wartos¢ wewnetrzna:

maks. UChl

X Wartos¢ wewnetrzna:

maks. UCh2

X Wartos¢ wewnetrzna:

maks. UTCS

X Wartos¢ wewnetrzna:

maks. URefE

X Wartos¢ wewnetrzna:

maks. URefM

X  Wartos¢ wewnetrzna:

min. UL

Xy Wartos¢ wewnetrzna:

WIC1-2.3-PL-REF

UL

UCh1

UCh2

uTcsS

URefE

URefM

maks.

maks.

maks.

maks.

maks.

maks.

UL

Uchl

Uchz

uTcs

URefE

URefM

min. UL

5 Ustawienia pola
5.1.4 PP: Wartosci

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1
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5 Ustawienia pola
5.1.4 PP: Wartosci

min. UChl

X Wartos¢ wewnetrzna:

min. UCh2

Xy Wartos¢ wewnetrzna:

min. UTCS

X Wartos¢ wewnetrzna:

min. URefE

X Wartosé wewnetrzna:

min. URefM

X Wartosé wewnetrzna:

64

min

min

min

min

min

. uch1

. UCh2

. UTCS

. URefE

. URefM

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1

Serwis / Zaawansowane / Informacje o systemie / Strona informacyjna 1
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6 Rejestratory

6.1 Rej. zwarc/alarméw

6 Rejestratory

6.1 Rej. zwardé/alarmoéw

Mierzone wartosci w czasie wyzwalania / alarmu sg zapisywane przez rejestrator
zwarcé/alarmdw.

Rej. zwarc/alarmoéow
Mierzone wartosci w czasie wyzwalania / alarmu sg zapisywane przez rejestrator zwarcé/alarmoéw.

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat zawiera podrecznik
techniczny).

WIC1-2.3-PL-REF WIC1
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7 Komunikacja

7.1 Modbus

7

7.1

7.1.1

Tryb

Komunikacja

Modbus

Modbus: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy

Zakres regulowany:

e -, RTU, Jesli: Modbus = szeregowe
e -, TCP, Jesli: Modbus = TCP
e W przeciwnym razie: -, RTU, -, TCP

L Tab.
L  Protokdét Modbus, ogdiny tryb pracy
7.1.2 Modbus: Ustawienia
Zezwalaj na nieprawidtowy adres. Para urzadzenia / Modbus / Ustawienia ogélne

Wyslij wyjatek

> Tab.

Wyslij wyjatek, Brak zezw na niepr adres

P1

P1

L  Wybierz regute, w jaki sposéb urzadzenie ma obstugiwac zapytanie o nieprawidtowy adres poczatkowy (lub zakres
adreséw z wewnetrznymi ,,przerwami”).

Szybkos¢ transmisji Para urzadzenia / Modbus / RTU

1200 ... 115 200

* Dostepne tylko, gdy: Modbus =
szeregowe > Tab.

9600

L Szybkos¢ transmisji

Ustawienia fizyczne Para urzadzenia / Modbus / RTU

8E1, 801, 8N1, 8N2

* Dostepne tylko, gdy: Modbus =
szeregowe > Tab.

8E1

P1

P1

L  Cyfra 1: liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit parzystosci, O = bit nieparzystosci, N = brak parzystosci. Cyfra 3: liczba bitéw
stopu. Wiecej informacji na temat parzystosci: istnieje mozliwos¢, ze po bicie danych nastapi bit parzystosci, ktory
jest wykorzystywany do rozpoznawania btedéw komunikacji. Kontrola parzystosci zapewnia, Zze dla bitéw parzystosci
(,EVEN") w przesytanych danych zawsze wystepuje parzysta liczba bitéw z wartoscig "1" a dla nieparzystosci
(,ODD") dane sktadaja sie z nieparzystej wartosci ,1"”. MozZliwe jest réwniez przesytanie bitéw bez kontroli parzystosci
(,Parzystosc¢ = brak”). Wiecej informacji na temat bitéw stopu: koniec wysytanych danych jest oznaczony przez bity

stopu.
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7 Komunikacja

7.1.3 Modbus: Elementy sterowania bezposredniego

Numer portu Modbus TCP Para urzadzenia / Modbus / TCP

502 ... 65535 P1
* Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP

502

L Numer portu TCP, ktéry ma by¢ uzywany dla Modbus TCP.

Ogdlnie rzecz biorac, zaleca sie zachowanie wartosci domysinej. Jesli nie jest to mozliwe, wybierz numer z zakresu
prywatnego 49152-52151 lub 52164-65535, ktdry nie jest jeszcze uzywany w Twojej sieci.

7.1.3 Modbus: Elementy sterowania bezposredniego

Res Liczniki Praca / Reset
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

@® Bezposrednie polecenie zresetowania wszystkich licznikéw diagnostycznych Modbus

ID Slave Para urzadzenia / Modbus / RTU
1...247 P1

* Dostepne tylko, gdy: Modbus =
szeregowe

@® Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie uktadu szyny. Kazde urzadzenie musi posiadac wtasny unikalny adres w
obrebie uktadu szyny.

ID urzadzenia Para urzadzenia / Modbus / TCP

1...247 P1
* Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP

@® Ten parametr jest uzywany w przypadku potgczenia sieci Modbus RTU z siecig Modbus TCP

7.1.4 Modbus: Wartosci

Bt.Kom Praca / Licz i DataRew / Modbus / RTU

A

» Dostepne tylko, gdy: Modbus = szeregowe

taczna liczba btedéw komunikacyjnych

RX kom. Praca / Licz i DataRew / Modbus / RTU

A
* Dostepne tylko, gdy: Modbus = szeregowe

Liczba odebranych komunikatéw / telegramdw (od ostatniego resetu)
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7 Komunikacja
7.1.4 Modbus: Wartosci

Zad.dla mnie Praca / Licz i DataRew / Modbus / RTU

S

* Dostepne tylko, gdy: Modbus = szeregowe

Catkowita liczba zgdan dla tego urzadzenia slave.

TX kom. Praca / Licz i DataRew / Modbus / RTU

S

* Dostepne tylko, gdy: Modbus = szeregowe

Liczba wystanych komunikatdéw / telegraméw (od ostatniego resetu)

RX znaki Praca / Licz | DataRew / Modbus / RTU
S
* Dostepne tylko, gdy: Modbus = szeregowe
RX znaki
TX znaki Praca / Licz i DataRew / Modbus / RTU
Y
* Dostepne tylko, gdy: Modbus = szeregowe
Liczba przestanych znakdéw (od ostatniego resetu)
Liczb Wsz Zad. Praca / Licz i DataRew / Modbus / TCP
Y
* Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP
Catkowita liczba zgdan dla pozostatych urzadzen podrzednych/serweréw Modbus.
LiczbZadDlaMnie Praca / Licz i DataRew / Modbus / TCP
>
* Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP
Catkowita liczba zgdan dla tego urzadzenia slave/serwera Modbus.
LiczbOdp Praca / Licz i DataRew / Modbus / TCP
S
* Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP
Catkowita liczba zadan z odpowiedzig.
LiczbNieprZap Praca / Licz i DataRew / Modbus / TCP
A
¢ Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP
Catkowita liczba btednych zadari. Zadanie nie mogto zostac zrozumiane
68 WIC1
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7 Komunikacja
7.1.4 Modbus: Wartosci

Liczba Pol.PRZEP Praca / Licz i DataRew / Modbus / TCP

S

* Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP
Jesli przychodzacych poleceri Modbus jest wiecej, niz urzagdzenie moze wykonac w tym samym czasie, wewnetrzny

stos polecen jest przepetniony. Nastepnie urzadzenie zlicza ostatnie/przekraczajgce polecenia, ktére muszg zostac
zignorowane.

Akt. PamPodr Praca / Licz i DataRew / Modbus / TCP

S

* Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP
Licznik aktualizacji wewnetrznej pamieci podrecznej, ktéra przechowuje i przygotowuje dane pomiarowe do
transmisji SCADA. Dane w pamieci podrecznej sa aktualizowane (o wartosci rzeczywisci zmierzone przez WIC1) w
przyblizeniu co sekunde.

(Nalezy pamietad, Zze z tego powodu nie ma sensu wykonywac zapytan o wartosci pomiaréw czesciej niz raz na
sekunde, poniewaz ponownie otrzymasz te same wartosci z pamieci podrecznej).

LiczbBtWew 1 Praca / Licz i DataRew / Modbus / TCP

LiczbBtWew 2

D
e Dostepne tylko, gdy: Modbus = TCP

Catkowita liczba btedéw wewnetrznych podczas interpretacji Zadania.
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8 Parametry zabezpieczeniowe

8 Parametry zabezpieczeniowe

Zabezp

8.1 BO Slot X: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Prawidtowe ustawienia Wybér zabezpieczen / WIC1 + DiggiMEC
Domyslny: Zakres regulowany: P1
¢ Oprogramowanie, Jesli: Wariant e Oprogramowanie, Jesli: Wariant urzadzenia z przetagcznikami
urzadzenia z przetacznikami DIP/HEX = DIP/HEX = 50 Hz / 60 Hz
50 Hz / 60 Hz

 Przetaczniki, Oprogramowanie, Jesli: Wariant urzadzenia z
¢ Przetaczniki, Jesli: Wariant urzadzenia z przetacznikami DIP/HEX # 50 Hz / 60 Hz
przetacznikami DIP/HEX = 50 Hz / 60 Hz
> Tab.

L  Wybierz, ktére ustawienia majg by¢ wazne: ustawienia dokonane za pomoca Smart view/DiggiMEC lub przetacznikéw
na obudowie.

(W przypadku ustawienia na ,, Przetgczniki” odpowiednie wartosci domysine sq zawsze uzywane dla wszystkich
ustawien, ktdre nie sq powigzane z zadnym przetgcznikiem).

Pamietaj, ze powrdt z opcji ,,Oprogramowania” do ,Przetgcznikéw” nie jest mozliwy za pomoca tego parametru,
zamiast tego nalezy wykonac reset do ustawien fabrycznych!

8.2 BO Slot X: Ustawienia

ZewBlo PolWyzw Para zabezp / Wytacznik i wyzwolenie
- - P1
> Tab.
L  Jezeli zewnetrzne blokowanie polecenia wyzwolenia jest wigczone (dozwolone), polecenie wyzwolenia catego
urzadzenia zostanie zablokowane, gdy stan przypisanego sygnatu przyjmie wartosc¢ ,,prawda”.
Wyjs. Tryb Para urzadzenia / WIC1 / Wyjécie
. . Zakres regulowany: P1
* Dostepne tylko, gdy: Wersja urzadzenia/
Wyjscia = TC: PolWyzw, Fl: mozliwos¢ » Wyjécie impulsowe, Wyjécie przekaznikowe, Syst. O.K. i
skonfigurowania ZewZasil, Jesli: Wariant urzadzenia z podwdéjnym zasilaniem =
Prawda

Wyijscie impulsowe o . . . L.
* Wyjscie impulsowe, Jesli: Wariant urzgdzenia z podwdjnym

zasilaniem = Fatsz

> Tab.

L Nalezy wybrac, czy wyjscie ma dziatac jako wyjscie impulsowe (do podtaczenia wskaZnika znacznika przy petnej
zgodnosci z WIC1 1. generacji), czy jako wyjscie przekaZznikowe (ze statym, predefiniowanym zastosowaniem jako
zestyku samokontroli).

(Uzycie jako zestyku samokontroli jest mozliwe tylko z zewnetrznie zasilanym WIC1-4, a podtaczenie wskaZnika
znacznika nie jest dozwolone przy tym ustawieniu.)
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.2 BO Slot X: Ustawienia

Przypis Wy Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie

0z Zakres regulowany: P1
¢ Dostepne tylko, gdy: Wyjs. Tryb # Syst.

O.K. i ZewZasil * -, Jedli: Wersja urzadzenia/Wyjécia = TC: PolWyzw, Fl: bez / z

samokontrola

Domysiny: e PolWyzw, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wyjscia = TC: PolWyzw, Fl:

« -, Jedli: Wersja urzadzenia/Wyjécia = TC: PolWyzw

PolWyzw, Fl: bez / z samokontrola e - ... -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wyjscia = TC: PolWyzw, FI:
e PolWyzw, Jesli: Wersja urzadzenia/ mozliwosc skonfigurowania

Wyjscia = TC: PolWyzw, FI: PolWyzw * W przeciwnym razie: - ... -
¢ PolWyzw, Jesli: Wersja urzadzenia/

Wyjécia = TC: PolWyzw, FI: mozliwoé¢ > Tab.

skonfigurowania

* W przeciwnym razie: -

& Przypisanie sygnatu, ktéry aktywuje wyjscie.

(Jesli wyjscie jest ustawione jako wyjscie impulsowe, sygnat wyzwala impulsy dla podigczonego wskaznika znacznika.
Jesli jest ustawione jako wyjscie przekaznikowe, sygnat ustawia je w stan ,aktywny”).

TCM Para urzadzenia / WIC1 / WyjScie
DomyslIny: [rds

e Aktywny, Jesli: Zabezpieczenie
rezerwowe / samokontrola =
Samokontrola obstuguje wyjscie
wskaznika znacznika (,,FI”-Output)

¢ Nieaktywny, Jesli: Zabezpieczenie
rezerwowe / samokontrola =
Samokontrola obstuguje wyjscie
wskaznika znacznika (,,FI”-Output)

&L  Alarm monitorowania obwodu wyzwalania moze by¢ opcjonalnie podtaczony do wyjscia Fi (tylko z opcja urzadzenia z
samokontrolg)

Wyjs. Odwracanie Para urzadzenia / WIC1 / Wyjécie
L, Zakres regulowany: P1
* Dostepne tylko, gdy: Wyjs. Tryb = Syst.

O.K. i ZewZasil * Nieaktywny, Jesli: Wersja urzadzenia/Wyjscia = TC: PolWyzw, Fl:
) bez / z samokontrola
Nieaktywny . . . . .
* Nieaktywny, Jesli: Wersja urzadzenia/Wyjscia = TC: PolWyzw, Fl:
PolWyzw

¢ Nieaktywny, Aktywny, Jesli: Wersja urzadzenia/Wyjscia = TC:
PolWyzw, Fl: mozliwos¢ skonfigurowania

e W przeciwnym razie: Nieaktywny, Aktywny

> Tab.

&L  Odwrécenie sygnatu, ktéry zostat przypisany do wyjscia.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.2 BO Slot X: Ustawienia

Napiecia nom

Domyslny:

¢ 24 V DC, Jesli: Wariant urzadzenia z
podwdéjnym zasilaniem = Prawda

e 115V AC/ 230V AC, Jesli: Wariant
urzadzenia z podwdjnym zasilaniem =
Fatsz

&L  Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych

Met.Wykr.Poz.Wyt.

Na podstawie wartosci pradu

Para urzadzenia / WIC1 / Wejscia cyfrowe

Zakres regulowany: P1

* 24V DC, 48V DC ... 60V DC, 110V DC, 230 V DC, 110 V AC,
230 V AC, Jesli: Wariant urzadzenia z podwdjnym zasilaniem =
Prawda

e 115V AC/ 230 V AC, Jesli: Wariant urzgdzenia z podwdjnym
zasilaniem = Fatsz

> Tab.

Para zabezp / Wytacznik i wyzwolenie

Zakres regulowany: [rds

* Na podstawie wartosci pradu, Jesli: Wersja urzadzenia/WejScia
Bez wejs¢

¢ Na podstawie wartosci pradu, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia
Bez wejs¢

¢ Na podstawie wartosci pradu, Jesli: Wersja urzgdzenia/WejsScia
Zew Wyzwolenie

* Na podstawie wartosci pradu, Jesli: Wersja urzadzenia/WejScia =
Zew Wyzw, Zew. Reset

* Na podstawie wartosci pradu, Jesli: Wersja urzagdzenia/Wejscia =
Konfigurowalny

¢ Na podstawie wartosci pradu, Na podst Aux, Prad i Aux,
Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Wejscia mozliwe do
skonfigurowania

e W przeciwnym razie: Na podstawie wartosci pradu, Na podst
Aux, Prad i Aux

> Tab.

L  Wybierz metode, ktéra ma by¢ uzywana do okreslenia pozycji podtaczonego wytacznika.

1 WL
Dostepne tylko, gdy:

e Met.Wykr.Poz.Wyt. = Na podstawie
wartosci pradu

* Met.Wykr.Poz.Wyt. = Prad i Aux

0.10In

Para zabezp / Wytgcznik i wyzwolenie

0.05In ... 0.20In P1

L  Wytacznik jest okreslany jako WEACZONY (zamkniety) na podstawie pomiaru pradu, jesli ktérykolwiek prad fazowy
jest wiekszy niz ta wartos¢ (przynajmniej przez ustawiony czas ,t WE/WYL”).
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.2 BO Slot X: Ustawienia

Aux WL Para zabezp / Wytacznik i wyzwolenie

Dostepne tylko, gdy: Zakres regulowany: P1
e Met.Wykr.Poz.Wyt. = Na podst Aux * -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Bez wej$¢
* Met.Wykr.Poz.Wyt. = Prad i Aux « -, Jedli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Bez wejé¢

» -, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Zew Wyzwolenie
e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Zew Wyzw, Zew. Reset
-, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Konfigurowalny

e -, WeC 1, WeC 2, -, Jedli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Wejscia
mozliwe do skonfigurowania

* W przeciwnym razie: -, WeC 1, WeC 2, -
> Tab.

L Wytacznik automatyczny jest w pozycji wigczenia, gdy stan przypisanego sygnatu przyjmuje wartosc ,,prawda” (52a).

Aux WYL Para zabezp / Wytacznik i wyzwolenie

Dostepne tylko, gdy: Zakres regulowany: P1
¢ Met.Wykr.Poz.Wyt. = Na podst Aux » -, Jedli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Bez wejs¢
e Met.Wykr.Poz.Wyt. = Prad i Aux -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Bez wejs¢

-, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Zew Wyzwolenie
e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Zew Wyzw, Zew. Reset
-, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Konfigurowalny

e -, WeC 1, WeC 2, -, Jedli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Wejscia
mozliwe do skonfigurowania

e W przeciwnym razie: -, WeC 1, WeC 2, -
> Tab.

L Wytacznik jest w pozycji wytaczonej jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda (52b)CB Poz WL

Wt PolPrzet Para zabezp / Wytacznik i wyzwolenie

Zakres regulowany: P1

e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Bez wejs¢

e -, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Bez wejs¢

» -, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Zew Wyzwolenie

e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Zew Wyzw, Zew. Reset

e -, WeC 1, WeC 2, -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia =
Konfigurowalny

-, WeC 1, WeC 2, -, Jesli: Wersja urzgdzenia/WejScia = Wejscia
mozliwe do skonfigurowania

* W przeciwnym razie: -, WeC 1, WeC 2, -
> Tab.

>  Polecenie wigczenia przetagczania, np. stan wejscia cyfrowego
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.3 BO Slot X: Elementy sterowania bezposredniego

Przypis zew. Reset Para urzadzenia / Reset

Domyslny: Zakres regulowany: P1

¢ -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia
Bez wejs¢

e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Bez wejs¢
e -, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Bez wejsc

¢ égzef‘,\llgj\sf\éersja urzadzenia/Wejscia » -, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Zew Wyzwolenie
* WeC 1, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Zew Wyzw, Zew.

Reset

e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia
Zew Wyzwolenie
e -, WeC 1, WeC 2, -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia =

¢ WeC 1, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia Konfigurowalny

= Zew Wyzw, Zew. Reset

-, WeC 1, WeC 2, -, Jesli: Wersja urzgdzenia/WejScia = WejScia

e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = mozliwe do skonfigurowania

Konfigurowalny
* W przeciwnym razie: -, WeC 1, WeC 2, -

> Tab.

* W przeciwnym razie: -

L  Przypisanie cyfrowego sygnatu wejsciowego, ktdry, gdy stanie sie prawdziwy, zresetuje wszystkie podtrzymywane
diody LED, wszystkie wskaZniki znacznikéw DiggiMEC oraz informacje o zwarciu/wyzwoleniu, ktére moga by¢
widoczne na wyswietlaczu DiggiMEC.

Def. Autom. Reset Para urzadzenia / Reset
Nowe pobudzenie lub po 8 godzinach WYL (Brak Autom. Resetu) ... Nowe pobudzenie lub po 10 s P1
> Tab.

L  Automatyczny reset powoduje zresetowanie wszystkich podtrzymywanych diod LED, wszystkich wskaznikéw
znacznikéw DiggiMEC oraz informacji o zwarciu/wyzwoleniu, ktére mogg by¢ widoczne na wyswietlaczu DiggiMEC.
Odbywa sie to w zaleznosci od tego ustawienia, gdy nastapi nowe pobudzenie zabezpieczenia lub po uptywie
okreslonego czasu.

8.3 BO Slot X: Elementy sterowania bezposredniego
Pol Wym Wyzw Serwis / BO Slot X
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

@® Polecenie bezposrednie wymuszenia na urzadzeniu wydania polecenia wyzwolenia (w celach testowych). Ma to
nastepujgce dodatkowe skutki:

- Ustawione sg sygnaty ,Pobudz Zabezp”, ,Wyzw Zabezp” i ,PolWyzw Zabezp”.
- Zostaje utworzony rejestr zwarc.
- Wyzwolona zostaje lokalna rezerwa wytgcznikowa.

- Wykonany zostaje automatyczny reset.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.4 BO Slot X: Stany wejs¢

Wymus impuls FI Serwis / BO Slot X
Dostepne tylko, gdy: Nieaktywny, Aktywny P1
» Wersja urzadzenia/Wyjécia = TC: > Tab.

PolWyzw, Fl: PolWyzw

¢ Wersja urzadzenia/Wyjscia = TC:
PolWyzw, Fl: mozliwos¢ skonfigurowania

Nieaktywny

@® Bezposrednie polecenie, aby wymusic¢ impuls na wyjsciu FI WIC1 (w celach testowych).

Res Diody LED, Fi Praca / Reset
Fatsz Fatsz, Prawda P1
> Tab.

@® Bezposrednie polecenie natychmiastowego zresetowania wszystkich podtrzymywanych diod LED, wszystkich
wskaznikéw znacznikéw DiggiMEC i ekranu informacji o zwarciu, ktére moze by¢ widoczne na wyswietlaczu
DiggiMEC.

Res Rej. Alar/Zwar¢ Praca / Reset

Fatsz Fatsz, Prawda P1

> Tab.

@® Bezposrednie polecenie, aby natychmiast usunac¢ wszystkie wpisy z rejestratora alarméw/zwarc.

Res Alarm/zwar Nr Praca / Reset
Fatsz Fatsz, Prawda P1
> Tab.

@® Bezposrednie polecenie zresetowania numeru alarmu/zwarcia

8.4 BO Slot X: Stany wejsc¢

ZewBlo PolWyzw-I Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

(<> BO Slot X . ZewBlo PolWyzw)

A, Stan wejscia modutu: zewnetrzne blokowanie polecenia wyzwolenia.

8.5 BO Slot X: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

PolWyzw Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

o, Sygnat: polecenie wyzwolenia
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8 Parametry zabezpieczeniowe

8.5 BO Slot X: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc¢)

Wyzwolenie

L, Sygnat: Wyzwolenie ogdine

Alarm

Az, Sygnat: Alarm ogdiny

Pobudzenie

L, Sygnat: Pobudzenie ogdine

Aktywny

L, Sygnat: aktywny

Wyzw Fazl

Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia
Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

L, Sygnat: Wyzwolenie ogdine z powodu zwarcia pradu fazowego

Wycieczka Iz

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

L, Sygnat: Wyzwolenie ogdlne z powodu zwarcia doziemnego

Wyzw Zew

&, Dostepne tylko, gdy:

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

» Wersja urzgdzenia/Wejscia = Zew Wyzwolenie

e Wersja urzadzenia/Wejscia = Konfigurowalny

» Wersja urzadzenia/WejsScia = Zew Wyzw, Zew. Reset

* Wersja urzadzenia/Wejscia = Wejscia mozliwe do skonfigurowania

Sygnat: Wyzwolenie ogdlne z powodu sygnatu zewnetrznego

Wyzwolenie IA

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

L, Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Wyzwolenie IB

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

L, Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Wyzwolenie IC

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

&, Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Pobudzenie fazy |

Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

I, Sygnat: Pobudzenie ogdlne z powodu zwarcia pradu fazowego
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.5 BO Slot X: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Iz pobudzenia Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

L, Sygnat: Pobudzenie ogdlne z powodu zwarcia doziemnego

Pobudzenie zew. Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

L, Dostepne tylko, gdy:

» Wersja urzadzenia/Wejscia = Zew Wyzwolenie

» Wersja urzadzenia/Wejscia

Konfigurowalny

e Wersja urzadzenia/Wejscia = Zew Wyzw, Zew. Reset

» Wersja urzadzenia/Wejscia = Wejscia mozliwe do skonfigurowania

Sygnat: Pobudzenie ogdlne z powodu sygnatu zewnetrznego

Pobudzenie IA Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

&, Sygnat: Generalne pobudzenie w zwigzku z awarig w fazie A

Pobudzenie IB Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

&, Sygnat: Generalne pobudzenie w zwigzku z awarig w fazie B

Pobudzenie IC Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

L, Sygnat: Generalne pobudzenie w zwigzku z awarig w fazie C

WeC 1 Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

WeC 2

., Dostepne tylko, gdy:

e Wersja urzadzenia/Wejscia = Zew Wyzw, Zew. Reset
» Wersja urzadzenia/WejsScia = Wejscia mozliwe do skonfigurowania

Sygnat: wejscie cyfrowe.

Poz Wt, Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

o, Sygnat: Wytacznik jest w pozycji Wt

Poz WYL Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

Ao, Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYt

Pol WL Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

L, Sygnat: Polecenie ZALACZENIA wydane rozdzielnicy
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.6 BO Slot X: Wartosci

Syst. OK. i ZewZasil Praca / Stan urzadzenia / BO Slot X

g

* Dostepne tylko, gdy: Wariant urzgdzenia z podwdjnym zasilaniem = Prawda

Sygnat: WIC1 pracuje i jest zasilane z zewnetrznego zasilania pomocniczego oraz dysponuje zatadowang
wystarczajgcq ilosScig energii elektrycznej do wyzwolenia wyjscia impulsu wyzwalania.

8.6 BO Slot X: Wartosci

Nr zwarcia Praca / Licz i DataRew / BO Slot X

X Numer zwarcia

Nr alarmu Praca / Licz i DataRew / BO Slot X

X Numer alarmu
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8.7

8.7.1

Tryb

uzyj

IH2

Udar rozruchowy modutu

IH2: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy

-, uzyj

> Tab.

& Udar rozruchowy modutu, ogdlny tryb pracy

8.7.2

Funkcja

Aktywny

IH2: Ustawienia

Para zabezp / IH2
Nieaktywny, Aktywny
> Tab.

L  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

IH2 / IH1

20%

Para zabezp / IH2

15% ... 40%

8 Parametry zabezpieczeniowe
8.7 IH2

P1

P1

P1

L Maksymalna dopuszczalna procentowa wartos¢ drugiej harmonicznej w stosunku do pierwszej harmonicznej.

Imaks

6.00In

Para zabezp / IH2

1.0In ... 20.0In

P1

L Wartos¢ graniczna pradu udarowego rozruchu: Jesli prad fazowy jest powyzej tej wartosci, blokowanie pradu
udarowego rozruchu jest anulowana.

tmaks

0.3s

L  Maksymalny czas trwania (selektywny fazowo) blokady pradu udarowego rozruchu

3-ph Blo

Nieaktywny

Para zabezp / IH2

0.1s ... 999.99s

Para zabezp / IH2
Nieaktywny, Aktywny
> Tab.

P1

P1

L  Aktywacja blokady 3-fazowego pradu udarowego rozruchu: jesli prad udarowy rozruchu zostanie wykryty w (co
najmniej) jednej fazie, wszystkie trzy fazy zostanag zablokowane. (Jesli ta opcja jest nieaktywna, blokowana jest tylko
faza dotknieta rozruchem).
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.7.3 IH2: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

8.7.3 IH2: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)
Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / IH2

&, Sygnat: aktywny

Blok A Praca / Stan urzadzenia / IH2

L, Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy A zabezpieczenia nadpradowego fazowego

Blok B Praca / Stan urzadzenia / IH2

o, Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy B zabezpieczenia nadpradowego fazowego

Blok C Praca / Stan urzadzenia / IH2

L, Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy C zabezpieczenia nadpradowego fazowego

Blo Masa Praca / Stan urzadzenia / IH2

L, Sygnat: Blokada pradu udarowego rozruchu zabezpieczenia nadpradowo-doziemnego i co najmniej 1 fazy

zabezpieczenia fazowo-nadpradowego.

Blo 3-faz. Praca / Stan urzadzenia / IH2

&, Sygnat: Blokowanie 3-fazowego pradu udarowego rozruchu: Prad udarowy rozruchu zostat wykryty w (co najmniej)

jednej fazie, tak ze wszystkie trzy fazy sq zablokowane.

Imaks przekroczony Praca / Stan urzadzenia / IH2

I

zostata anulowana.

tmaks uptynat Praca / Stan urzadzenia / IH2

Sygnat: Wartos¢ graniczna pradu udarowego rozruchu zostata przekroczona, w zwigzku z czym blokada rozruchu

L, Sygnat: Osiggnieto (selektywny fazowo) maksymalny czas trwania blokady pradu udarowego rozruchu, tak ze

blokada pradu udarowego rozruchu zostata zatrzymana.
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8 Parametry zabezpieczeniowe

8.8 I>[50, 51]
8.8 I> [50, 51]
Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego
8.8.1 I>: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
uzyj -, uzyj P1
> Tab.
>  Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego, ogdlny tryb pracy
Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

L  Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego: W przypadku ustawienia na ,,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja
kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W
przypadku ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytgacznik w
przypadku zwarcia.

8.8.2 I>: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / I>

- - - P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / I>

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.8.2 I>: Ustawienia

| Para zabezp / 1>

1.00In Zakres regulowany:

e 0.1In ... 20.00In, Jesli: Typ PP = WC2

e 0.35In ...

20.00In, Jedli: Typ PP = WC2

e 0.1In ... 20.00In, Jesli: Char = DEFT

e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
¢ 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
¢ 0.1In ... 2.50In, Jesli:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

P1

L Jesli wartos¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu stopnia zabezpieczenia do

wyzwolenia.

OSTRZEZENIE: Nalezy sprawdzi¢ dane techniczne i zapewni¢, ze rzeczywiste ustawienia nadpradowe tej wartosci
progowej pobudzenia oraz opdznienie wyzwolenia sg zgodne z technicznymi wartosciami granicznymi wejs¢ pradu
fazowego! (Urzadzenie pozwala na ustawienia nadpradowe, ktére wykraczajg poza dopuszczalny zakres wartosci

pradu).
Char Para zabezp / 1>
DEFT DEFT ... Krzywa EF
> Tab.
o  Charakterystyka
t Para zabezp / I>

0.00s ... 300.00s
* Dostepne tylko, gdy: Char = DEFT

0.1s

L  Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu
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tChar

Dostepne tylko, gdy:

3

0.1

Char = I[EC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

Para zabezp / 1>

0.05 ..

. 10.00

8 Parametry zabezpieczeniowe

8.8.2 I>: Ustawienia

P1

L Wspdtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawien zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

tMinimum

Dostepne tylko, gdy:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

0.00s

Para zabezp / I>

0.00s ..

. 20.00s

P1

&L  Minimalny czas opdéZnienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu, czas opéZnienia wyzwolenia

nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci minimalnej.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.8.2 I>: Ustawienia

Tryb Reset Para zabezp / I>
Natychmiastowy Zakres regulowany: P.1

¢ Natychmiastowy, zwioka niezalezna, Jesli: Char = DEFT
¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char

= |[EC NINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= |EC VINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |EC EINV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |EC LINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= RINV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
HV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
FR

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= |[EEE MINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |[EEE VINV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |[EEE EINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Krzywa EF
* W przeciwnym razie: Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas

odwrécony
> Tab.
L  Tryb Reset
tReset Para zabezp / I>
0.00s ... 60.00s P1

* Dostepne tylko, gdy: Tryb Reset =
zwtoka niezalezna

0.1s

L  Resetowanie opdZnienie z powodu przejSciowych btedéw fazowych

Blo IH2 Para zabezp / 1>
Aktywny P1

L  Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Stab. przez CLPU Para zabezp / I>

Nieaktywny, Aktywny P1
Nieaktywny

> Tab.

&L  Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na
wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg dostepne w menu CLPU).
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8.8.3 I>: Stany wejsc

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / I>

(=> 1> . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

=7 7

8.8.4 I>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / 1>

Ao, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzgadzenia / 1>

i}
- * Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy

Praca / Stan urzadzenia / |>
il
¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Alarm

Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / I>

AL, Sygnat: Pobudzenie

Wyzwolenie IA Praca / Stan urzadzenia / 1>

i}
- » Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Wyzwolenie IB Praca / Stan urzadzenia / I>

i}
- ¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Wyzwolenie IC Praca / Stan urzadzenia / |>

i

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.8.4 I>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Alarm IA Praca / Stan urzadzenia / I>

g

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Alarm IB Praca / Stan urzadzenia / I>

A

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Alarm IC Praca / Stan urzadzenia / I>

I

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Pobudzenie IA Praca / Stan urzadzenia / |>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie A

Pobudzenie IB Praca / Stan urzadzenia / |>

&, Sygnat: Pobudzenie w fazie B

Pobudzenie IC Praca / Stan urzadzenia / I>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie C

Blo IH2 Praca / Stan urzadzenia / |>

&, Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.9 I>> [50, 51]

8.9 I>> [50, 51]

Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego

8.9.1 I>>: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
uzyj -, uzyj P1
> Tab.

>  Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego, ogdlny tryb pracy

Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

L  Stopieri zabezpieczenia nadpradowego fazowego: W przypadku ustawienia na ,,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja
kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W
przypadku ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytacznik w
przypadku zwarcia.

8.9.2 I>>: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / I>>

- - - P1
> Tab.

L Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / I>>

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.9.2 I>>: Ustawienia

| Para zabezp / I>>

1.00In Zakres regulowany:

e 0.1In ... 20.00In, Jesli: Typ PP = WC2

e 0.35In ...

20.00In, Jedli: Typ PP = WC2

e 0.1In ... 20.00In, Jesli: Char = DEFT

e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
¢ 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
¢ 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
¢ 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
¢ 0.1In ... 2.50In, Jesli:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

P1

L Jesli wartos¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu stopnia zabezpieczenia do

wyzwolenia.

OSTRZEZENIE: Nalezy sprawdzi¢ dane techniczne i zapewni¢, ze rzeczywiste ustawienia nadpradowe tej wartosci
progowej pobudzenia oraz opdznienie wyzwolenia sg zgodne z technicznymi wartosciami granicznymi wejs¢ pradu
fazowego! (Urzadzenie pozwala na ustawienia nadpradowe, ktére wykraczajg poza dopuszczalny zakres wartosci

pradu).
Char Para zabezp / |>>
DEFT DEFT ... Krzywa EF
> Tab.
o  Charakterystyka
t Para zabezp / I>>

0.00s ... 300.00s
* Dostepne tylko, gdy: Char = DEFT

0.1s

L  Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu
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tChar

Dostepne tylko, gdy:

.

0.1

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

Para zabezp / I>>

0.05 ..

. 10.00

8 Parametry zabezpieczeniowe

8.9.2 I>>: Ustawienia

P1

L Wspdtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawier zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

tMinimum

Dostepne tylko, gdy:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

0.00s

Para zabezp / I>>

0.00s ..

. 20.00s

P1

&L  Minimalny czas opdéZnienia wyzwolenia. NiezaleZznie od zmierzonych wartosci pradu, czas opéZnienia wyzwolenia

nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci minimalnej.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.9.2 I>>: Ustawienia

Tryb Reset Para zabezp / |>>
Natychmiastowy Zakres regulowany: P.1

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = DEFT
¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char

= |[EC NINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= |EC VINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |EC EINV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |EC LINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= RINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
HV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
FR

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= |[EEE MINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |IEEE VINV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |[EEE EINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Krzywa EF
* W przeciwnym razie: Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas

odwrécony
> Tab.
L  Tryb Reset
tReset Para zabezp / I>>
0.00s ... 60.00s P1

* Dostepne tylko, gdy: Tryb Reset =
zwtoka niezalezna

0.1s

L  Resetowanie opdZnienie z powodu przejSciowych btedéw fazowych

Blo IH2 Para zabezp / 1>>
Aktywny P1

&  Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Stab. przez CLPU Para zabezp / I>>

Nieaktywny, Aktywny P1
Nieaktywny

> Tab.

&L  Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na
wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg dostepne w menu CLPU).
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8.9.3 I>>: Stany wejsc¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / I>>

(=> I>> . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.9.4 I>>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)
Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / 1>>
Ao, Sygnat: aktywny
Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / I>>
i
* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie
Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / |>>
il
e Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm
Sygnat: Alarm
Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / I>>

AL, Sygnat: Pobudzenie

Wyzwolenie IA Praca / Stan urzadzenia / I>>

i}
- * Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Wyzwolenie IB Praca / Stan urzadzenia / I>>

i}
- ¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Wyzwolenie IC Praca / Stan urzadzenia / I>>

i

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.9.4 I>>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc¢)

Alarm IA Praca / Stan urzadzenia / |>>

g

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Alarm IB Praca / Stan urzadzenia / I>>

A

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Alarm IC Praca / Stan urzadzenia / |>>

I

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Pobudzenie IA Praca / Stan urzadzenia / |>>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie A

Pobudzenie IB Praca / Stan urzadzenia / |>>

&, Sygnat: Pobudzenie w fazie B

Pobudzenie IC Praca / Stan urzadzenia / |>>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie C

Blo IH2 Praca / Stan urzadzenia / I>>

&, Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.10 I>>> [50, 51]

8.10 I>>>[50, 51]

Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego

8.10.1 I>>>: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.

>  Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego, ogdlny tryb pracy

Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

L  Stopier zabezpieczenia nadpradowego fazowego: W przypadku ustawienia na ,,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja
kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W
przypadku ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytacznik w
przypadku zwarcia.

8.10.2 I>>>: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / |>>>

- ® ppp © P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / I>>>

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.10.2 I>>>: Ustawienia

! Para zabezp / I>>>

1.00In Zakres regulowany:

e 0.1In ... 20.00In, Jesli: Typ PP = WC2

* 0.35In ...

20.00In, Jedli: Typ PP = WC2

e 0.1In ... 20.00In, Jesli: Char = DEFT

e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:
e 0.1In ... 2.50In, Jesli:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

P1

L Jesli wartos¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu stopnia zabezpieczenia do

wyzwolenia.

OSTRZEZENIE: Nalezy sprawdzi¢ dane techniczne i zapewnic¢, ze rzeczywiste ustawienia nadpradowe tej wartosci
progowej pobudzenia oraz opdznienie wyzwolenia sg zgodne z technicznymi wartosciami granicznymi wejs¢ pradu
fazowego! (Urzadzenie pozwala na ustawienia nadpradowe, ktére wykraczajg poza dopuszczalny zakres wartosci

pradu).
Char Para zabezp / |>>>
DEFT DEFT ... Krzywa EF
> Tab.
o  Charakterystyka
t Para zabezp / 1>>>

0.00s ... 300.00s
* Dostepne tylko, gdy: Char = DEFT

0.1s

L  Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu
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tChar

Dostepne tylko, gdy:

3

0.1

Char = I[EC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

Para zabezp / I>>>

0.05 ... 10.00

8 Parametry zabezpieczeniowe

8.10.2 I>>>: Ustawienia

P1

L Wspdtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawien zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

tMinimum

Dostepne tylko, gdy:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

0.00s

Para zabezp / I>>>

0.00s ... 20.00s

P1

&L  Minimalny czas opdZnienia wyzwolenia. NiezaleZznie od zmierzonych wartosci pradu, czas opéZnienia wyzwolenia

nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci minimalnej.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.10.2 I>>>: Ustawienia

Tryb Reset Para zabezp / |>>>
Natychmiastowy Zakres regulowany: P.1

¢ Natychmiastowy, zwioka niezalezna, Jesli: Char = DEFT
¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char

= |[EC NINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= |EC VINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |EC EINV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |EC LINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= RINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
HV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
FR

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= |[EEE MINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |[EEE VINV

¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |[EEE EINV

* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Krzywa EF
* W przeciwnym razie: Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas

odwrécony
> Tab.
M Tryb Reset
tReset Para zabezp / I>>>
0.00s ... 60.00s P1

* Dostepne tylko, gdy: Tryb Reset =
zwtoka niezalezna

0.1s

L  Resetowanie opbZnienie z powodu przejSciowych btedéw fazowych

Blo IH2 Para zabezp / |>>>
Aktywny P1

&  Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

Stab. przez CLPU Para zabezp / [>>>

Nieaktywny, Aktywny P1
Nieaktywny

> Tab.

&L  Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na
wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg dostepne w menu CLPU).
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8.10.3 I>>>: Stany wejs¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / 1>>>

('=> I>>> . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.10.4 I>>>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)
Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / I>>>
Ao, Sygnat: aktywny
Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / 1I>>>
i
* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie
Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / |I>>>
il
¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm
Sygnat: Alarm
Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / I>>>

AL, Sygnat: Pobudzenie

Wyzwolenie IA Praca / Stan urzadzenia / |>>>

i}
- » Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Wyzwolenie IB Praca / Stan urzadzenia / I>>>

i}
- ¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Wyzwolenie IC Praca / Stan urzadzenia / I>>>

i

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.10.4 I>>>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Alarm IA Praca / Stan urzadzenia / |>>>

g

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Alarm IB Praca / Stan urzadzenia / 1>>>

A

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Alarm IC Praca / Stan urzadzenia / I>>>

I

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Pobudzenie IA Praca / Stan urzadzenia / |>>>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie A

Pobudzenie IB Praca / Stan urzadzenia / |>>>

&, Sygnat: Pobudzenie w fazie B

Pobudzenie IC Praca / Stan urzadzenia / |>>>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie C

Blo IH2 Praca / Stan urzadzenia / I>>>

&, Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.11 Iz> [50N/G, 51N/G]

8.11 1z> [SON/G, 51N/Gl]

Stopien zabezpieczenia przed pradem doziemnym

8.11.1 Iz>: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
uzyj -, uzyj P1
> Tab.

>  Stopien zabezpieczenia ziemnozwarciowego, ogdlny tryb pracy

Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

>  Stopieri zabezpieczenia ziemnozwarciowego: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja
kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”.
W przypadku ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w
przypadku zwarcia.

8.11.2 Iz>: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / Iz>

- - - P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / Iz>

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

WIC1-2.3-PL-REF WIC1 99



8 Parametry zabezpieczeniowe
8.11.2 Iz>: Ustawienia

1.00In

Para zabezp / 1z>

Zakres regulowany:

0.20In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ..
0.02In ..
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...

10.00In, Jesli: Zrédto Iz = Obliczone
10.00In, Jesli: Zrédto Iz = mierzone

10.00In, Jesli: Char = DEFT

2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
. 2.50In, Jesli:
. 2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF
Char = RXIDG

W przeciwnym razie: 0.02In ... 10.00In

P1

L Jesli wartos¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu stopnia zabezpieczenia do

wyzwolenia.

Char

DEFT

&  Charakterystyka

* Dostepne tylko, gdy: Char = DEFT

0.1s

Para zabezp / Iz>

DEFT ... RXIDG
> Tab.

Para zabezp / 1z>

0.00s ... 300.0

L  OpdZnienie czasowe wyzwolenia lub alarmu
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tChar

Dostepne tylko, gdy:

0.1

Char = IEC NINV
Char = I[EC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF
Char = RXIDG

Para zabezp / 1z>

0.05 ..

. 10.00

8 Parametry zabezpieczeniowe
8.11.2 Iz>: Ustawienia

P1

L Wspdtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawieri zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

tMinimum

Dostepne tylko, gdy:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF
Char = RXIDG

0.00s

Para zabezp / 1z>

0.00s ..

. 20.00s

P1

&L  Minimalny czas opdZnienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu, czas opéZnienia wyzwolenia

nigdy nie spada ponizej ustawionej tutaj wartosci minimalnej.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.11.2 Iz>: Ustawienia

Tryb Reset

Natychmiastowy

Para zabezp / 1z>

Zakres regulowany:

Natychmiastowy, zwtoka

Natychmiastowy, zwtoka
= |[EC NINV

Natychmiastowy, zwtoka
= |EC VINV

Natychmiastowy, zwtoka
= |[EC EINV

Natychmiastowy, zwtoka
= |EC LINV

Natychmiastowy, zwtoka
= RINV

Natychmiastowy, zwtoka
HV

Natychmiastowy, zwtoka
FR

Natychmiastowy, zwtoka
= IEEE MINV

Natychmiastowy, zwtoka
= |[EEE VINV

Natychmiastowy, zwtoka
= |[EEE EINV

Natychmiastowy, zwtoka
Natychmiastowy, zwtoka

niezalezna, Jesli: Char = DEFT

niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char

niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char

niezalezna, Jesli: Char = Krzywa EF

RXIDG

niezalezna, Jesli: Char

W przeciwnym razie: Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas

odwrécony

> Tab.

e

Tryb Reset

tReset

0.00s ..

* Dostepne tylko, gdy: Tryb Reset =
zwtoka niezalezna

Para zabezp / I1z>

. 60.00s

0.1s

&  Resetowanie opbZnienie z powodu przejsciowych btedéw fazowych
Blo IH2 Para zabezp / 1z>

Domyslny:

¢ Aktywny, Jesli: Wariant urzadzenia
z wejsSciami pradu doziemnego =
Obliczony prad doziemny

¢ Nieaktywny, Jesli: Wariant urzadzenia
z wejsSciami pradu doziemnego =
Mozliwos¢ skonfigurowania (Zmierz.
domysiny prad doziemny)

* Nieaktywny, Jesli: Wariant urzadzenia
z wejsciami prgdu doziemnego
= Mozliwos$¢ skonfigurowania (Obl.
domysiny prad doziemny)

e W przeciwnym razie: Aktywny

e
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8 Parametry zabezpieczeniowe

8.11.3 Iz>: Stany wejs¢

Stab. przez CLPU Para zabezp / Iz>

Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

Nieaktywny

&L  Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na
wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg dostepne w menu CLPU).

8.11.3 Iz>: Stany wejsc¢

ZewBlo-I

Praca / Stan urzadzenia / 1z>

(=> 1z> . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.11.4 Iz>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne

Praca / Stan urzadzenia / 1z>

Ao, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia

Praca / Stan urzadzenia / 1z>

i}
- * Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie
Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / 1z>
A

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Alarm

Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / 1z>

Ao, Sygnat: Pobudzenie

Blo IH2 Praca / Stan urzadzenia / Iz>

L, Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.12 IG>> [50N/G, 51N/G]

8.12 IG>> [50N/G, 51N/G]

Stopien zabezpieczenia przed pradem doziemnym

8.12.1 IG>>: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.

>  Stopien zabezpieczenia ziemnozwarciowego, ogdlny tryb pracy

Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

>  Stopier zabezpieczenia ziemnozwarciowego: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja
kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”.
W przypadku ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytgacznik w
przypadku zwarcia.

8.12.2 IG>>: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / 1G>>

= - - P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / 1G>>

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
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1.00In

Para zabezp / IG>>

Zakres regulowany:

0.20In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ..
0.02In ..
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...
0.02In ...

10.00In, Jesli: Zrédto Iz = Obliczone
10.00In, Jesli: Zrédto Iz = mierzone

8 Parametry zabezpieczeniowe

10.00In, Jesli: Char = DEFT

2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
. 2.50In, Jesli:
. 2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:
2.50In, Jesli:

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF
Char = RXIDG

W przeciwnym razie: 0.02In ... 10.00In

8.12.2 IG>>: Ustawienia

P1

L Jesli wartos¢ pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu stopnia zabezpieczenia do

wyzwolenia.

Char

DEFT

&  Charakterystyka

* Dostepne tylko, gdy: Char = DEFT

0.1s

Para zabezp / IG>>

DEFT ... RXIDG
> Tab.

Para zabezp / IG>>

0.00s ... 300.0

L  OpdZnienie czasowe wyzwolenia lub alarmu
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.12.2 IG>>: Ustawienia

tChar

Dostepne tylko, gdy:

0.1

Char = IEC NINV

Char = IEC VINV

Char = IEC EINV

Char = IEC LINV

Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR
Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF
Char = RXIDG

Para zabezp / IG>>

0.05 ... 10.00

P1

L Wspdtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawieri zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

tMinimum

Dostepne tylko, gdy:

Char = IEC NINV

Char = IEC VINV

Char = IEC EINV

Char = IEC LINV

Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR
Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF
Char = RXIDG

0.00s

Para zabezp / IG>>

0.00s ... 20.00s

P1

&L  Minimalny czas opdZnienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu, czas opéZnienia wyzwolenia
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.12.2 IG>>: Ustawienia

Tryb Reset Para zabezp / IG>>
Natychmiastowy Zakres regulowany: P.1

¢ Natychmiastowy, zwioka niezalezna, Jesli: Char = DEFT
¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char

= |[EC NINV
* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= |EC VINV
* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |EC EINV
¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |EC LINV
* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= RINV
* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
HV
¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
FR
* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdcony, Jesli: Char
= |[EEE MINV
* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |[EEE VINV
¢ Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |[EEE EINV
* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Krzywa EF
* Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = RXIDG
e W przeciwnym razie: Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas
odwrécony
> Tab.
L  Tryb Reset
tReset Para zabezp / 1IG>>
0.00s ... 60.00s P1
* Dostepne tylko, gdy: Tryb Reset =
zwtoka niezalezna
0.1s
&  Resetowanie opdZnienie z powodu przejsciowych btedéw fazowych
Blo IH2 Para zabezp / IG>>
Domyslny: P1

¢ Aktywny, Jesli: Wariant urzadzenia
z wejsSciami pradu doziemnego =
Obliczony prad doziemny

¢ Nieaktywny, Jesli: Wariant urzadzenia
z wejsSciami pradu doziemnego =
Mozliwos¢ skonfigurowania (Zmierz.
domysiny prad doziemny)

¢ Nieaktywny, Jesli: Wariant urzadzenia
z wejsciami prgdu doziemnego
= Mozliwos$¢ skonfigurowania (Obl.
domysiny prad doziemny)

e W przeciwnym razie: Aktywny

&  Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.12.3 IG>>: Stany wejs¢

Stab. przez CLPU Para zabezp / IG>>

Nieaktywny, Aktywny P1
Nieaktywny

> Tab.

&L  Umozliwia wybranie, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla tego stopnia zabezpieczenia. (Jesli jest ustawiona na
wartos¢ ,,aktywny”, dalsze ustawienia sg dostepne w menu CLPU).

8.12.3 IG>>: Stany wejs¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / 1IG>>

(=> 1G>> . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.12.4 1G>>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne

Praca / Stan urzadzenia / 1IG>>

Ao, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia

Praca / Stan urzadzenia / IG>>

i}
- * Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie
Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / IG>>
A

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Alarm

Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / 1IG>>

Ao, Sygnat: Pobudzenie

Blo IH2 Praca / Stan urzadzenia / IG>>

L, Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.13 12/11> [46]

8.13 12/11> [46]

Zabezpieczenie przed asymetrig obcigzenia

8.13.1 12/I11>: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.

L  Asymetria stopnia obcigzenia, ogdiny tryb pracy

Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

&  Asymetria stopnia obcigzenia: W przypadku ustawienia na ,,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co
oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W przypadku
ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w przypadku
zwarcia.

8.13.2 12/11>: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / 12/11>

- - - P1
5> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / 12/11>

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&L  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

12/11 Para zabezp / 12/11>

20% 10% ... 40% P1

L  Ustawienie pobudzenia wyzwolenia asymetrii 12/I11 (w procentach), tj. stosunek pradu sktadowej przeciwnej 12 do

pradu sktadowej zgodnej I1.
t Para zabezp / 12/11>
0.1s 0.00s ... 300.00s P1

&  Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.13.3 12/I11>: Stany wejs¢

Blo IH2 Para zabezp / 12/11>
Aktywny

L  Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.

8.13.3 12/11>: Stany wejs¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / 12/11>

(=> 12/11> . ZewBlo)

L, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.13.4 12/11>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne

Praca / Stan urzadzenia / 12/11>

o, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / 12/11>

ol
¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie
Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / 12/I11>
A,
* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm
Sygnat: Alarm
Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / 12/I11>

&, Sygnat: Pobudzenie

Blo IH2 Praca / Stan urzadzenia / 12/11>

L, Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
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8 Parametry zabezpieczeniowe

8.14 12> [51Q]
8.14 12> [51Q]
Zabezpieczenie przed prgdem sktadowej przeciwnej
8.14.1 12>: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Tryb Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.
L  Asymetria stopnia obcigzenia, ogdiny tryb pracy
Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

&  Asymetria stopnia obcigzenia: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co
oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W przypadku
ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w przypadku
zwarcia.

8.14.2 12>: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / 12>
- - .- P1
> Tab.
L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.
Funkcja Para zabezp / 12>
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.
&L  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
12 Para zabezp / 12>
0.2In 0.2In ... 2.5In P1
L  Ustawienie progu okresla minimalng wartos¢ bezwzgledna pradu roboczego 12 potrzebna do dziatania funkcji 46,
dzieki czemu przekaznik ma solidng podstawe do zainicjowania wyzwolenia w przypadku asymetrii praddw. Jest to
funkcja kontrolna, a nie poziom wyzwolenia.
Char Para zabezp / 12>
DEFT DEFT ... Krzywa EF P1
> Tab.

>  Charakterystyka
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8.14.2 12>: Ustawienia

* Dostepne tylko, gdy: Char = DEFT

0.1s

Para zabezp / 12>

0.00s ... 300.00s

L  OpdZnienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

tChar

Dostepne tylko, gdy:

0.1

Char = IEC NINV
Char = IEC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

Para zabezp / 12>

0.05 ... 10.00

P1

P1

L  Wspdtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawieri zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

tMinimum

Dostepne tylko, gdy:

Char = IEC NINV
Char = [EC VINV
Char = IEC EINV
Char = IEC LINV
Char = RINV

Char = Bezpiecznik HV
Char = Bezpiecznik FR

Char = IEEE MINV
Char = IEEE VINV
Char = IEEE EINV
Char = Krzywa EF

0.00s

Para zabezp / 12>

0.00s ... 20.00s

P1

& Minimalny czas opdZnienia wyzwolenia. Niezaleznie od zmierzonych wartosci pradu, czas opéZnienia wyzwolenia
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8.14.3 12>: Stany wejs¢

Tryb Reset Para zabezp / 12>

Natychmiastowy Zakres regulowany: P.1

Natychmiastowy, zwioka niezalezna, Jesli: Char = DEFT

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |[EC NINV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |EC VINV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |EC EINV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrdécony, Jesli: Char
= |EC LINV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= RINV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
HV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Bezpiecznik
FR

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |[EEE MINV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |[EEE VINV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas odwrécony, Jesli: Char
= |[EEE EINV

Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, Jesli: Char = Krzywa EF

W przeciwnym razie: Natychmiastowy, zwtoka niezalezna, czas
odwrécony

> Tab.
L  Tryb Reset
tReset Para zabezp / 12>
0.00s ... 60.00s P1

* Dostepne tylko, gdy: Tryb Reset =
zwtoka niezalezna

0.1s

L  Resetowanie opdZnienie z powodu przejSciowych btedéw fazowych

Blo IH2 Para zabezp / 12>
Aktywny P1
&  Blokowanie polecenia wyzwolenia, jesli wykryty zostanie udar pradu.
8.14.3 12>: Stany wejs¢
ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / 12>
(=> 12> . ZewBlo)
AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.
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8.14.4 12>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

8.14.4 12>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / 12>

&, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / 12>

i}
- ¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy

Praca / Stan urzadzenia / 12>
il
* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Alarm

Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / 12>

&, Sygnat: Pobudzenie

Blo IH2 Praca / Stan urzadzenia / 12>

L, Sygnat: blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.

114 WIC1

WIC1-2.3-PL-REF



8 Parametry zabezpieczeniowe

8.15 ThR [49]
8.15 ThR [49]
Modut modelu cieplnego
8.15.1 ThR: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.
&L  Modut modelu cieplnego, ogdlny tryb pracy
Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

&L  Modut modelu cieplnego: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza,
ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku ustawienia na
.Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w przypadku zwarcia.

8.15.2 ThR: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / ThR

- - - P1
> Tab.

L Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / ThR

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&L  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

b Para zabezp / ThR

1.00In 0.5In ... 2.00In P1

&  Prad bazowy = maksymalny dopuszczalny prad cieplny dtugotrwaty

K Para zabezp / ThR

1.00 0.80 ... 1.50 P1

L  Wspdtczynnik przecigzenia: maksymalne obcigzenie cieplne definiuje sie jako k*IB, iloczyn wspdtczynnika
przecigzeniowego i prgdu bazowego.
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8.15.3 ThR: Elementy sterowania bezposredniego

Poz. Alarmu wstep. Para zabezp / ThR
80% 50% ... 100% P1

L Wartos¢ progowa dla poziomu cieplnego. Jesli poziom termiczny przekroczy to ustawienie, sygnat ,Term. Alarm
wstep” zostaje uruchomiony.

T-hagrz Para zabezp / ThR
300s 10s ... 30000s P1

L  Stafa czasowa nagrzewania

T-chtodz Para zabezp / ThR
300s 10s ... 30000s P1

>  Staty czas chtodzenia

Poczatkowy poziom ciepiny Para zabezp / ThR
Zero Zero, Ostatnia przechowywana wartos¢ P1
> Tab.

L Wybierz kryterium ustawiania poczatkowego poziomu termicznego po ponownym uruchomieniu urzadzenia.

8.15.3 ThR: Elementy sterowania bezposredniego

Res Poz. Cieplnego Praca / Reset
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

@® Reset poziomu cieplnego

8.15.4 ThR: Stany wejs¢

ZewBlo-I| Praca / Stan urzadzenia / ThR

('=> ThR . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.15.5 ThR: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / ThR

&, Sygnat: aktywny
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Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / ThR

i)
- * Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy

Praca / Stan urzadzenia / ThR
A
¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Alarm

Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / ThR

L, Sygnat: Pobudzenie

Alarm wstepny Praca / Stan urzadzenia / ThR

L, Sygnat: Ustawiona wartosc¢ progu © zostata przekroczona.

8.15.6 ThR: Wartosci

Term Poz. Praca / Wartosci mierzone / ThR

Xy Wartos¢ mierzona: Biezacy poziom cieplny

WIC1-2.3-PL-REF WIC1
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8.16 Iszczyt>

8.16 Iszczyt>

Przetezenie o wartosci szczytowej

8.16.1 Iszczyt>: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
uzyj -, uzyj P1
> Tab.

L  Przetezenie o wartosci szczytowej, ogdlny tryb pracy

Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

&  Przetezenie o wartosci szczytowej: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co
oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W przypadku
ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w przypadku
zwarcia.

8.16.2 Iszczyt>: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / Iszczyt>

- ® ppp © P1
> Tab.

L Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / Iszczyt>

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

1 Para zabezp / Iszczyt>

8.0In 4.0In ... 20.00In P1

L  Prég pobudzenia zdefiniowany jako wartosc srednia kwadratowa (tj. wartos¢ szczytowa pradu podzielona przez
V2). Jesli ustawiona wartos¢ zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu modutu/elementu do
wyzwolenia.
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8.16.3 Iszczyt>: Stany wejs¢

t Para zabezp / Iszczyt>
0.0s 0.00s ... 5.00s P1

L  Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

8.16.3 Iszczyt>: Stany wejs¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

(=> Iszczyt> . ZewBlo)

L, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.16.4 Iszczyt>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

o, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzgdzenia / Iszczyt>

A
¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie
Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>
i
* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm
Sygnat: Alarm
Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

&, Sygnat: Pobudzenie

Wyzwolenie IA Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

A

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Wyzwolenie IB Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

A
¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B
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8.16.4 Iszczyt>: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Wyzwolenie IC Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

g

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Alarm IA Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

A

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Alarm IB Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

I

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie B

Alarm IC Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

g

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C

Pobudzenie IA Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie A

Pobudzenie IB Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie B

Pobudzenie IC Praca / Stan urzadzenia / Iszczyt>

L, Sygnat: Pobudzenie w fazie C
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8.17 SOTF
8.17 SOTF
Modut zatgczenia na zwarcie
8.17.1 SOTF: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
uzyj -, uzyj P1
> Tab.
L  Modut zataczenia na zwarcie, ogdlny tryb pracy
Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

&L  Modut zataczenia na zwarcie: W przypadku ustawienia na ,,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza,
ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku ustawienia na
.Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w przypadku zwarcia.

8.17.2 SOTF: Ustawienia

Wyzwalacz Para zabezp / SOTF
Pobudzenie -, Pobudzenie, Pobudzenie, Pobudzenie, Pobudzenie, Pobudzenie P1
> Tab.

L  Przypisz typ sygnatu pobudzenia, ktéry wyzwala modut SOTF. W przypadku wygenerowania sygnatu pobudzenia
modut SOTF ulega samoistnemu pobudzeniu.

ZewBlo Para zabezp / SOTF

- - - P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / SOTF

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&L  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
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8.17.3 SOTF: Stany wejs¢

Wtaczenie Para zabezp / SOTF
Poz. Wytacznika Poz. Wytacznika, Polecenie zamkniecia P1
> Tab.

L Wybierz kryterium ustalenia recznego ZAMKNIECIA wytacznika. (Nastepnie modut ,,SOTF” zostaje wtaczony na
okreslony czas, ktéry mozna skonfigurowac).

t-uaktyw Para zabezp / SOTF
0.2s 0.10s ... 10.00s P1

L  Jesli timer odlicza i ten modut nie jest blokowany, zatgczenie na zwarcie jest skuteczne (tryb SOTF uzbrojony)

t Para zabezp / SOTF
0.0s 0.00s ... 10.00s P1

L Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu. (W przypadku modutu ,SOTF” typowe jest chwilowe wyzwolenie, tj.
wartos¢ ustawienia 0 s).

8.17.3 SOTF: Stany wejsc¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / SOTF

(=> SOTF . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

Wyzwalacz-I Praca / Stan urzadzenia / SOTF

(<> SOTF . Wyzwalacz)

AL, Stan wejscia modutu: Przypisz typ sygnatu pobudzenia, ktéry wyzwala modut SOTF. W przypadku wygenerowania
sygnatu pobudzenia modut SOTF ulega samoistnemu pobudzeniu.

8.17.4 SOTF: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / SOTF

L, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / SOTF

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie
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8.17.4 SOTF: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc¢)

Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / SOTF

A
* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm
Sygnat: Alarm
Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia

Praca / Stan urzadzenia / SOTF

L, Sygnat: Pobudzenie
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8.18 ExP[1]

8.18 ExP[1]

Zabezpieczenie zewnetrzne - modut

8.18.1 ExP[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy
uzyj -, uzyj P1
> Tab.

L  Zabezpieczenie zewnetrzne - modut, ogéliny tryb pracy

Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

L  Zabezpieczenie zewnetrzne - modut: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna,
Cco oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku
ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w przypadku
zwarcia.

8.18.2 ExP[1]: Ustawienia

Sygnat wyzwalajacy Para zabezp / ExP[1]

Domysiny: Zakres regulowany: P1

e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia
Bez wejs¢

e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Bez wejs¢

e -, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Bez wejs$¢
* ia,gze\s,\llsz\éerSJa urzadzenia/Wejscia = e WeC 2, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Zew Wyzwolenie
e WeC 2, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Zew Wyzw, Zew.

¢ WeC 2, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia A

= Zew Wyzwolenie
e -, WeC 1, WeC 2, -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia =

¢ WeC 2, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia Konfigurowalny

= Zew Wyzw, Zew. Reset
e -, WeC 1, WeC 2, -, Jedli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Wejscia

¢ WeC 2, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia mozliwe do skonfigurowania

= Konfigurowalny

- . \ e W i ie: -, WeC 1, WeC 2, -
e WeC 2, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia przeciwnym razie e e

= Wejscia mozliwe do skonfigurowania > Tab.
* W przeciwnym razie: -

L  Przypisanie sygnatu wyzwalacza, ktéry wymusi uruchomienie (pobudzenie) modutu ,,ExP”.

ZewBlo Para zabezp / ExP[1]
- T e T P'1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢ logiczng prawda.
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8.18.3 ExP[1]: Stany wejs¢

Funkcja Para zabezp / ExP[1]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

t Para zabezp / ExP[1]
0.00s 0.00s ... 60.00s P1

L  OpdZnienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

8.18.3 ExP[1]: Stany wejsc

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / ExP[1]

('=> ExP[1] . ZewBlo)

Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

L

Sygnat wyzwalajacy-I Praca / Stan urzadzenia / ExP[1]

(<> ExP[1] . Sygnat wyzwalajacy)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzny sygnat wyzwalajgcy

8.18.4 ExP[1]: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / ExP[1]

L, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / ExP[1]

i}
- * Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie
Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / ExP[1]
Al

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Alarm
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8.18.4 ExP[1]: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia
Praca / Stan urzadzenia / ExP[1]

Ao, Sygnat: Pobudzenie

126 WIC1 WIC1-2.3-PL-REF



8 Parametry zabezpieczeniowe

8.19 ExP[2]
8.19 ExP[2]
Zabezpieczenie zewnetrzne - modut
8.19.1 ExP[2]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Tryb Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy
uzyj -, uzyj P1
> Tab.
L  Zabezpieczenie zewnetrzne - modut, ogéliny tryb pracy
Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Wyzwolenie Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

L  Zabezpieczenie zewnetrzne - modut: W przypadku ustawienia na ,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna,
Cco oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,,Alarm”. W przypadku
ustawienia na ,Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytacznik w przypadku
zwarcia.

8.19.2 ExP[2]: Ustawienia

Sygnat wyzwalajacy Para zabezp / ExP[2]
Zakres regulowany: P1
e -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Bez wejs¢
e -, Jesli: Wersja urzagdzenia/Wejscia = Bez wejs$¢
-, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Zew Wyzwolenie
e -, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Zew Wyzw, Zew. Reset
e -, Jesli: Wersja urzgdzenia/Wejscia = Konfigurowalny

e -, WeC 1, WeC 2, -, Jesli: Wersja urzadzenia/Wejscia = Wejscia
mozliwe do skonfigurowania

e W przeciwnym razie: -, WeC 1, WeC 2, -
> Tab.

&L  Przypisanie sygnatu wyzwalacza, ktéry wymusi uruchomienie (pobudzenie) modutu ,,ExP”.

Warunek Para zabezp / ExP[2]

- -, Pobudzenie, Pobudzenie, Pobudzenie, Pobudzenie, Pobudzenie P1

> Tab.

& Przypisanie sygnatu, ktéry musi by¢ aktywny oprécz sygnatu zewnetrznego w celu wymuszenia uruchomienia
(pobudzenia) modutu ,ExP”. (Jesli w tym miejscu nie zostat przypisany zaden sygnat, modut ,,ExP” zawsze pobudza,
gdy tylko sygnat zewnetrzny stanie sie aktywny).
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8.19.3 ExP[2]: Stany wejs¢

ZewBlo Para zabezp / ExP[2]

- - P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / ExP[2]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
5> Tab.

L  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

t Para zabezp / ExP[2]

0.00s 0.00s ... 60.00s P1

L Opdznienie czasowe wyzwolenia lub alarmu

8.19.3 ExP[2]: Stany wejsc¢
ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]
(=> ExP[2] . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat wyzwalajacy-I Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]

('=> ExP[2] . Sygnat wyzwalajacy)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzny sygnat wyzwalajacy

Warunek-I Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]

(=> ExP[2] . Warunek)

L, Stan wejscia modutu: Warunek zabezpieczenia zewnetrznego

8.19.4 ExP[2]: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]

L, Sygnat: aktywny
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.19.4 ExP[2]: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc¢)

Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]

» Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie

Alarm

g

Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]

¢ Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Alarm

Pobudzenie

o, Sygnat: Pobudzenie

WIC1-2.3-PL-REF

Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia
Praca / Stan urzadzenia / ExP[2]
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8.20 Funkcje

8.20 Funkcje

LRWModut-LRW

8.20.1 Funkcje: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.

L  Lokalna rezerwa wytacznikowa modutu, ogdliny tryb pracy

8.20.2 Funkcje: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / Funkcje

- - P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢ logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / Funkcje

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

M Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

t-LRW Para zabezp / Funkcje

0.20s 0.00s ... 1.00s P1

L W przypadku uptywu czasu opéZnienia, wyemitowany zostaje alarm LRW.

8.20.3 Funkcje: Stany wejs¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / Funkcje

(<> Funkcje . ZewBIlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.20.4 Funkcje: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / Funkcje

L, Sygnat: aktywny
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8.20.4 Funkcje: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy

Praca / Stan urzadzenia / Funkcje

A, Sygnat: Alarm
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8.21 CLPU

8.21 CLPU
Modut pobudzenia zimnego obcigzenia
8.21.1 CLPU: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.

&L  Modut pobudzenia zimnego obciazenia, ogdlny tryb pracy

8.21.2 CLPU: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / CLPU

- - - P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartos¢ logiczng prawda.

Funkcja Para zabezp / CLPU

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

M Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

Stab. 50/51 Para zabezp / CLPU

Wspotczynnik nieaktywny, Wspoétczynnik, Blok. P1
> Tab.

L  Wybdr, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla stopni nadpradowych fazowych, i ktéry tryb pracy ma byc¢

uzywany.

Wspétczynnik 50, 51 Para zabezp / CLPU

100% ... 500% P1

¢ Dostepne tylko, gdy: Stab. 50/51 =
Wspoétczynnik

150%

L  Jezeli tryb pracy zostat ustawiony na zwiekszenie progu pobudzenia, wéwczas jest to wspétczynnik, przez ktéry prég
pobudzenia kazdego stopnia nadpradowego fazy jest mnozony podczas stabilizacji CLPU.
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8.21.3 CLPU: Stany wejs¢

Stab 50 N/G, 51 N/G Para zabezp / CLPU
nieaktywny nieaktywny, Wspétczynnik, Blok. P1
> Tab.
L Wybdr, czy stabilizacja CLPU ma by¢ skuteczna dla stopni nadpradowych doziemnych, i ktéry tryb pracy ma by¢
uzywany.
Wspotczynnik 50 N/G, 51 N/G Para zabezp / CLPU

100% ... 500% P1
* Dostepne tylko, gdy: Stab 50 N/G, 51
N/G = Wspbtczynnik

150%
M Jezeli tryb pracy zostat ustawiony na zwiekszenie progu pobudzenia, wéwczas jest to wspétczynnik, przez ktéry prog

pobudzenia kazdego stopnia nadpradowego uziemienia jest mnozony podczas stabilizacji CLPU.

twyt Para zabezp / CLPU
120.0min 0.1min ... 240.0min P1

L Stopien timera, ktéry uruchamia sie, gdy wykryta zostanie pozycja Wyt wytacznika. (Nastepne wigczenie zasilania po
uptywie tego czasu timera uruchomi stabilizacje CLPU).

tStab Para zabezp / CLPU
5.0s 0.1s ... 1000.0s P1

L  Czas trwania stabilizacji CLPU. Ten stopier timera jest uruchamiany, gdy wyzwalana jest stabilizacja CLPU.

8.21.3 CLPU: Stany wejs¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / CLPU

(=> CLPU . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.21.4 CLPU: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / CLPU

L, Sygnat: aktywny

wykryto Praca / Stan urzadzenia / CLPU

L, Sygnat: Stabilizacja CLPU zostata wyzwolona.
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8.21.4 CLPU: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc¢)

stab. Praca / Stan urzadzenia / CLPU

L, Sygnat: Stabilizacja CLPU jest aktywna.
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8.22 Uktad kontroli

8.22 Uktad kontroli

8.22.1 TCM

Monitorowanie obwoddéw wyzwalania

8.22.1.1 TCM: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy
uzyj -, uzyj P1
> Tab.

M Kontrola obwodu wyzwolenia, ogdiny tryb pracy

8.22.1.2 TCM: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / TCM
- - - P1
> Tab.
L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.
Funkcja Para zabezp / TCM
DomyéIny: Nieaktywny, Aktywny P1
» Aktywny, Jesli: Wariant urzadzenia z <> Tab.

przetacznikami DIP/HEX = 50 Hz / 60 Hz
¢ Nieaktywny, Jesli: Wariant urzadzenia z
przetacznikami DIP/HEX = 50 Hz / 60 Hz

L  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.

8.22.1.3 TCM: Stany wejs¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / TCM

(=> TCM . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.22.1.4 TCM: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)
Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / TCM

o, Sygnat: aktywny
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8.22.1.4 TCM: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / TCM

A, Sygnat: Alarm
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8.22.2 ZuzWyt

8.22.2 ZuzWyt

Zuzycie wytgcznika

8.22.2.1 ZuzWyt: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, Tylko liczniki, Liczniki, Poz. Zuzycia P1
> Tab.

&L  Monitorowanie wytacznika automatycznego, ogdlny tryb pracy

8.22.2.2 ZuzWyt: Ustawienia

Funkcja Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

Nieaktywny Zakres regulowany: P.1

* Nieaktywny, Jesli: Typ PP = Wzgledne
* Nieaktywny, Aktywny, Jesli: Typ PP # Wzgledne

> Tab.

M Trwata aktywacja lub dezaktywacja funkcji zuzycia wytacznika.

Wazna informacja: Aktywacja jest mozliwa tylko po ustawieniu pierwotnego pradu znamionowego , PP pier” w
parametrach pola.

Prég Alarmu Suma Wyzwolen Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt
10000 1...100000 P1

&L  Maksymalna liczba poleceri otwarcia, az do koniecznosci konserwacji wytacznika.

Prég Alarmu Suma lwyzw Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWy#
10.00kA 0.01kA ... 2000.00kA P1

L Maksymalna wartos$¢ sumy pradéw przebicia, do momentu koniecznosci konserwacji wytacznika.

Maks wykorz zdol tacz wyt Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

50% ... 100% P1
100%

L  Maksymalny poziom wykorzystania zdolnosci taczeniowej (w procentach) do momentu koniecznosci konserwacji
wytgcznika.

Ir Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

5.6A ... 10000.0A P1
16.0A

& Prad znamionowy wytacznika
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8.22.2.3 ZuzWyt: Elementy sterowania bezposredniego

N(Ir) Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

2 ... 100000 P1
100

>  Liczba operacji przetaczeniowych przy pradzie znamionowym wytacznika

Isc Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

16.0A ... 100000.0A P1
1120.0A

L Maksymalny prad zwarciowy wytacznika

N(lIsc) Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt

1...50000 P1
10

L  Liczba operacji przetgczeniowych przy maksymalnym pradzie znamionowym wytacznika

8.22.2.3 ZuzWyt: Elementy sterowania bezposredniego

Reset Praca / Reset
Fatsz Fatsz, Prawda P1
> Tab.

@® Bezposrednie polecenie, aby zresetowac liczniki i poziom wykorzystania zdolnosci taczeniowej wytacznika.

8.22.2.4 ZuzWyt: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / ZuzWyt

o, Sygnat: aktywny

Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / ZuzWyt

L, Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalng liczbe polecen otwarcia lub maksymalng wartos¢ sumy praddw przebicia.

Alar(maks.Sum.Wyzw) Praca / Stan urzadzenia / ZuzWyt

L, Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalng liczbe polecen otwarcia.

Alar(maks.Sum.lwyzw) Praca / Stan urzadzenia / ZuzWyt

L, Sygnat: Alarm: Przekroczona zostata maksymalna wartos¢ sumy praddéw przebicia.
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8.22.2.5 ZuzWyt: Wartosci, Liczniki

Alar (Poz Zuz Wyt) Praca / Stan urzadzenia / ZuzWyt

L, Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalny poziom wykorzystania zdolnosci taczeniowej wytacznika.

8.22.2.5 ZuzWyt: Wartosci, Liczniki

Suma Wyzwolen Praca / Monitorowanie stanu / ZuzWy#

Suma poprzednio wykonanych polecen otwarcia

Suma lwyzw Praca / Monitorowanie stanu / ZuzWy#

Xy Suma pradéw zwarciowych przebicia

Wykorz zdol tacz wyt Praca / Monitorowanie stanu / ZuzWy#

Wykorzystana zdolnosc¢ tagczeniowa wytacznika. (Wartos¢ 100% oznacza, ze wytacznik nalezy poddac konserwacji).
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8.22.3 MBS

8.22.3 MBS

Monitorowanie baterii stacji

8.22.3.1 MBS: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.

&  Monitorowanie baterii stacji, ogélny tryb pracy

Definicja Wybér zabezpieczen / Definicja
Alarm Wyzwolenie, Alarm P1
> Tab.

>  Monitorowanie baterii stacji: W przypadku ustawienia na ,,Alarm”: Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza,
ze usterka nie generuje ani alarmu, ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat ,Alarm”. W przypadku ustawienia na
+Wyzwolenie”: Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajgca, tzn. wyzwala wytgcznik w przypadku zwarcia.

8.22.3.2 MBS: Ustawienia

ZewBlo Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS

- - P1
> Tab.

L  Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu przyjat wartosc logiczng prawda.

U Akum znam Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS

24V DC 24V DC, 48 V DC, 60 V DC P1
> Tab.

&  Napiecie znamionowe akumulatora stacji

Funkcja Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

&  Trwata aktywacja lub dezaktywacja modutu/stopnia.
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8.22.3.2 MBS: Ustawienia

U Akum> Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS

110% Zakres regulowany: P.1

e 100% ... 150%, Jesli: U Akum znam = 24 V DC
¢ 100% ... 150%, Jesli: U Akum znam = 48 V DC
* 100% ... 150%, Jesli: U Akum znam = 60 V DC
* W przeciwnym razie: 100% ... 150%

L  Prog (stopien 1). Jesli napiecie akumulatora stacji przekroczy te wartosci progowe (dla ustawionego czasu ,,t-
UAkum=>"), emitowany jest sygnat alarmowy.

U Akum< Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS

90% Zakres regulowany: P1
e 75% ... 100%, Jesli: U Akum znam = 24 V DC
* 50% ... 100%, Jesli: U Akum znam = 24 V DC

L Prog (stopien 1). Jesli napiecie akumulatora stacji przekroczy te wartos¢ progowa (dla ustawionego czasu ,t-
UAkum>"), emitowany jest sygnat alarmowy.

U Akum<< Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS

80% Zakres regulowany: P.1
e 75% ... 100%, Jesli: U Akum znam = 24 V DC
* 50% ... 100%, Jesli: U Akum znam = 24 V DC

o Prog (stopien 2). Jesli napiecie akumulatora stacji spadnie ponizej tej wartosci progowej (dla ustawionego czasu ,,t-
UAkum<"), zostanie wyemitowany sygnat alarmowy albo nastgpi wyzwolenie wytacznika (w zaleznosci od ustawienia
,Definicji”).

t-UAkum> Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS
1.0s 0.1s ... 300.0s P1

L  Opdznienie czasowe dla progu (stopieri 1). Jesli napiecie akumulatora stacji przekroczy te wartosci progowe (dla
ustawionego tutaj opéZnienia czasowego), emitowany jest sygnat alarmowy.

t-UAkum< Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS
1.0s 0.1s ... 300.0s P1

&L  OpdZznienie czasowe dla progu (stopier 1). Jesli napiecie akumulatora stacji spadnie ponizej tych wartosci progowych
(dla ustawionego tutaj opdZnienia czasowego), emitowany jest sygnat alarmowy.

t-UAkum<< Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS
1.0s 0.1s ... 300.0s P1

L OpdZnienie czasowe dla progu (stopien 2). Jesli napiecie akumulatora stacji spadnie ponizej tych wartosci progowych
(dla ustawionego tutaj opdznienia czasowego), emitowany jest sygnat alarmowy lub sygnat wytaczenia.

WIC1-2.3-PL-REF WIC1 141



8 Parametry zabezpieczeniowe
8.22.3.3 MBS: Elementy sterowania bezposredniego

8.22.3.3 MBS: Elementy sterowania bezposredniego

Res Statystyka Praca / Reset
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
o> Tab.

@® Bezposrednie polecenie zresetowania danych statystycznych (wartosci min./maks.)

WspétczKor VAkum Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS
0.0% -15.0% ... 15.0% P1
® Wspdtczynnik korekcyjny, ktéry recznie przesuwa wyswietlane napiecie akumulatora w gére lub w dét o zadana

wartosc¢ procentowa. (0% oznacza, ze taka korekta nie jest dokonywana, tzn. napiecie akumulatora jest wyswietlane
jako zmierzone).

8.22.3.4 MBS: Stany wejsc¢

ZewBlo-I Praca / Stan urzadzenia / MBS

(L=> MBS . ZewBlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.

8.22.3.5 MBS: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Aktywny Praca / Stan urzadzenia / Wszystkie aktywne
Praca / Stan urzadzenia / MBS

L, Sygnat: aktywny

Wyzwolenie Praca / Stan urzadzenia / Wyzwolenia
Praca / Stan urzadzenia / MBS

il

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie

Alarm Praca / Stan urzadzenia / Alarmy
Praca / Stan urzadzenia / MBS

Ao, Sygnat: Alarm

Pobudzenie Praca / Stan urzadzenia / Pobudzenia
Praca / Stan urzadzenia / MBS

L, Sygnat: Pobudzenie
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8 Parametry zabezpieczeniowe
8.22.3.6 MBS: Wartosci

Wyzw UAkum<< Praca / Stan urzadzenia / MBS

g

* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Wyzwolenie

Sygnat: Wyzwolenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<<

Alarm UAkum> Praca / Stan urzadzenia / MBS

L, Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji przekroczyto wartos¢ UAkum>

Alarm UAkum Praca / Stan urzadzenia / MBS

o, Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<

Alarm UAkum<< Praca / Stan urzadzenia / MBS

ol
* Dostepne tylko, gdy: Definicja = Alarm

Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<<

Pobudzenie UAkum> Praca / Stan urzadzenia / MBS

L, Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji przekroczyto UAkum>

Pobudzenie UAkum< Praca / Stan urzadzenia / MBS

L, Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<

Pobudzenie UAkum<< Praca / Stan urzadzenia / MBS

L, Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<<

8.22.3.6 MBS: Wartosci

U Akum Praca / Monitorowanie stanu / MBS

Xy  Napiecie akumulatora stacji (mierzone na zaciskach wejsciowych napiecia pomocniczego L+, L-)

U Akum maks Praca / Monitorowanie stanu / MBS

Xy Maksymalne zmierzone napiecie akumulatora stacji

U Akum min Praca / Monitorowanie stanu / MBS

Xy Minimalne zmierzone napiecie akumulatora stacji
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9 Serwis
9.1 Sgen

9 Serwis

9.1 Sgen

Generator fali sinusoidalnej

9.1.1 Sgen: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Tryb Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy
- -, uzyj P1
> Tab.

& Generator fali sinusoidalnej, ogdiny tryb pracy

9.1.2 Sgen: Ustawienia

PrzedZwa Serwis / Sgen / Konfiguracja / Czasy
10.000s 0.000s ... 120.000s P1

&  Czas przed zwarciem

SymulacjaZwarci Serwis / Sgen / Konfiguracja / Czasy
1.000s 0.000s ... 120.000s P1

&  Czas trwania symulacji zwarcia

PoZwarciu Serwis / Sgen / Konfiguracja / Czasy
5.000s 0.000s ... 120.000s P1

L  Czas po zwarciu

Zewn. ur. symulacji Serwis / Sgen / Proces

B} - - P.1
> Tab.

L  Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

ZewBlo Serwis / Sgen / Proces

} - - P
> Tab.

4 ewnetrzne blokowanie modutu, jesli funkcja blokowania jest aktywna (zezwolono) w ustawieniach parametrow i stan
Z t blok 1 dutu, jesli funkcja blok ja jest akt (. lono) tawieniach tréw i st
przypisanego sygnatu jest aktywny.
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9 Serwis
9.1.2 Sgen: Ustawienia

Zew WymStanPo Serwis / Sgen / Proces

- - - P1
> Tab.

L  Wymus stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

IL1 _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / PrzedZwa

0.500In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie poprzedzajacym:ograniczonego L1

IL2 _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / PrzedZwa

0.500In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartosc¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie poprzedzajgcym:ograniczonego L2

IL3 _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / PrzedZwa

0.500In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie poprzedzajacym:ograniczonego L3

Iz mierz _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / PrzedZwa

0.500In -30.000In ... 30.000In P1

L  Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie poprzedzajacym: Iz

IL1 puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / SymulacjaZwarci

1.500In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie btedu:ograniczonego L1

IL2 _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / SymulacjaZwarci

0.900In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie btedu:ograniczonego L2

IL3 _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / SymulacjaZwarci

0.900In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie btedu:ograniczonego L3

Iz mierz _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / SymulacjaZwarci

0.600In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w stanie btedu: Iz
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9 Serwis
9.1.3 Sgen: Elementy sterowania bezposredniego

IL1 _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / PoZwarciu
0.100In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w fazie nastepczej:ograniczonego L1

IL2 puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / PoZwarciu
0.100In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w fazie nastepczej:ograniczonego L2

IL3 _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / PoZwarciu
0.100In -30.000In ... 30.000In P1

L Wartosc¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w fazie nastepczej:ograniczonego L3
Iz mierz _puste_ Serwis / Sgen / Konfiguracja / PoZwarciu

OIn -30.000In ... 30.000In P1

L Wartos¢ bezwzgledna sktadowej podstawowej pradu w fazie nastepczej: Iz

9.1.3 Sgen: Elementy sterowania bezposredniego

Start symulacji Serwis / Sgen / Proces
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

@® Uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

Stop symulacji Serwis / Sgen / Proces
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tab.

® Zatrzymanie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

9.1.4 Sgen: Stany wejs¢
Zewn. ur. symulacji-1 Praca / Stan urzadzenia / Sgen
(<> Sgen . Zewn. ur. symulacji)

Stan wejscia modutu:Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

L

ZewBlo-I| Praca / Stan urzadzenia / Sgen

(<> Sgen . ZewBIlo)

AL, Stan wejscia modutu: Zewnetrzne blokowanie.
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Zew WymStanPo-I

9 Serwis

9.1.5 Sgen: Sygnaty modutu LRW (stany wyjsc)

Praca / Stan urzadzenia / Sgen

(<> Sgen . Zew WymStanPo)

AL, Stan wejscia modutu:Wymus stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

9.1.5

Uruchomiono

Sgen: Sygnaty modutu LRW (stany wyjs¢)

Praca / Stan urzadzenia / Sgen

L, Symulacja zwarcia zostata uruchomiona

Praca

Praca / Stan urzgdzenia / Sgen

L. Sygnat: trwa symulacja pomiaru wartosci

Zatrzymanie Praca / Stan urzadzenia / Sgen
L, Symulacja zwarcia zostata zatrzymana
Nieuruch

Praca / Stan urzadzenia / Sgen

I, Sygnat: Symulacja wartosci pomiarowej nie jest uruchomiona
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10 Listy wyboru
10.1 Tryb

10 Listy wyboru

10.1 Tryb

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

* PP . Reset

IH2 . Funkcja

IH2 . 3-ph Blo
* |> . Funkcja
e |>.BloIH2

e |> . Stab. przez CLPU

e [...]
Tryb Opis
Nieaktywny Nieaktywny
Aktywny Aktywny

10.2 Definicja
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
e |> . Definicja

e |>> . Definicja

I>>> . Definicja

¢ |z> . Definicja

IG>> . Definicja

12/11> . Definicja

e [...]
Definicja Opis
Wyzwolenie Funkcja dziata jako funkcja zabezpieczajaca, tzn. wyzwala wytgcznik w przypadku
zwarcia.
Alarm Funkcja dziata jako funkcja kontrolna, co oznacza, ze usterka nie generuje ani alarmu,

ani wyzwolenia, ale wysytany jest sygnat , Alarm”.
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10 Listy wyboru

10.3 Prawda lub nieprawda

10.3 Prawda lub nieprawda

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

e ZuzWyt . Reset

* Sys.

e Sys

e Sys.
* Sys.
e [...

Prawda lub nieprawda

Fatsz

Prawda

10.4 Typ PP

Res Bt. Dioda LED

. Przywracanie ustawien fabrycznych

Ponowne uruchomienie uzytkownika

Wymus$ Zabezp Rezerwowe

Opis
Fatsz

Prawda

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« PP. Typ PP

* PP.Typ PP

Typ PP

Wzgledne

WE2:16 A... 56 A

W2:16 A...56 A

W3:32A..112A

W4:64 A...224 A

W5: 128 A ... 448 A

W6: 256 A ... 896 A

WC1

WC2

WIC1-2.3-PL-REF

Opis
Wartosci pradu fazowego sa wyswietlane jako wartosci wzgledne.

Wartosci pragdu fazowego sa wyswietlane jako wartosci podstawowe, ktére sg obliczane
na podstawie podtgczonego typu przektadnika pradowego o zakresie pradu pierwotnego
16 A ... 56 A.

Wartosci pradu fazowego sg wyswietlane jako wartosci podstawowe, ktére sg obliczane
na podstawie podtaczonego typu przektadnika pragdowego o zakresie pradu pierwotnego
16 A...56 A.

Wartosci pradu fazowego sa wyswietlane jako wartosci podstawowe, ktére sg obliczane
na podstawie podtgczonego typu przektadnika pradowego o zakresie pradu pierwotnego
32A...112 A.

Wartosci pragdu fazowego sa wyswietlane jako wartosci podstawowe, ktére sg obliczane
na podstawie podtgczonego typu przektadnika pradowego o zakresie pradu pierwotnego
64 A ... 224 A.

Wartosci pradu fazowego sg wyswietlane jako wartosci podstawowe, ktére sg obliczane
na podstawie podtaczonego typu przektadnika pragdowego o zakresie pradu pierwotnego
128 A ... 448 A.

Wartosci pradu fazowego sa wyswietlane jako wartosci podstawowe, ktére sg obliczane
na podstawie podtgczonego typu przektadnika pradowego o zakresie pradu pierwotnego
256 A ... 896 A.

Adapter PP WC1 dla standardowych PP (1A/5A => 83mA)

Adapter PP WC2 dla standardowych PP (1A/5A => 290mA)
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10 Listy wyboru
10.5 dodatnia Logika

10.5 dodatnia Logika
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
e PP . Przesuniecie PP 0 0°/180°
* PP . Przes UPP 0 0°/180°
dodatnia Logika Opis
0 0
180 180-stopniowa korekta biegunowosci (awaria przewoddw)
10.6 fN
Dotyczy:
« PP.f
fN Opis
50 Czestotliwos¢ znamionowa
60 Czestotliwo$¢ znamionowa
10.7 Kolejnosc faz
Dotyczy:
* PP . Kolejnos¢ faz
Kolejnos¢ faz Opis
ABC Pole rotujgce zgodne z ruchem wskazéwek zegara
ACB Pole rotujgce przeciwne do ruchu wskazéwek zegara
10.8 Metoda pomiaru
Dotyczy:
e PP . Metoda pomiaru
Metoda pomiaru Opis
Sktadowa podstawowa Zabezpieczenie w oparciu o pomiar podstawowy (1. harmoniczna)
Prawda/RMS Zabezpieczenie pracuje w oparciu o warto$¢ skuteczng (True RMS).
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10 Listy wyboru
10.9 Zrédto Iz

10.9 Zrédio Iz
Dotyczy:

e PP . Zrédto Iz

Zrédto Iz Opis
Obliczone Obliczone
mierzone mierzone

10.10 Wyswietlanie Zmierz. Wartosci
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
* PP . Wyswietlanie Zmierz. Wartosci

* PP . WySwietlanie Zmierz. Wartosci

Wyswietlanie Zmierz. Opis

Wartosci

Na podstawie In,wzglednej Wszystkie biezgce wartosci pomiarowe sg wyswietlane na podstawie wartosci
In,wzglednej.

Wartosci pradu pierwotnego Wszystkie aktualne wartos$ci pomiarowe sg wyswietlane jako prady pierwotne.
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10 Listy wyboru

10.11 Wybér zabezpieczen

10.11 Wybdr zabezpieczen

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

IH2 . Tryb

I> . Tryb
I>> . Tryb
I>>> . Tryb
Iz> . Tryb
IG>> . Tryb
2/11> . Tryb
2> . Tryb
ThR . Tryb
Iszczyt> . Tryb
SOTF . Tryb
ExP[1] . Tryb
ExP[2] . Tryb
TCM . Tryb

Funkcje . Tryb

e CLPU. Tryb
e MBS . Tryb
e Sgen . Tryb
Wybor zabezpieczen Opis
Nie uzywad
uzyj uzyj
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10.12 Char

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

Char

DEFT

IEC NINV

IEC VINV

IEC EINV

IEC LINV

RINV
Bezpiecznik HV
Bezpiecznik FR
IEEE MINV
IEEE VINV

IEEE EINV

Krzywa EF

WIC1-2.3-PL-REF

I>> . Char
I>>> . Char

2> . Char

Opis

DEFT

IEC Normalna odwrotna

IEC Very Inverse [VINV]

IEC Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka

IEC Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV]
R Odwrot [RINV] - charakterystyka

Charakterystyka nadpradowa ,Bezpiecznika HV"
Charakterystyka nadpradowa ,Bezpiecznika FR”

IEEE Umiarkowana zaleznos$¢ [MINV] - Charakterystyka
IEEE Very Inverse [VINV]

IEEE Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka

Charakterystyka nadpradowa , Krzywa odpowiedzi EF”

WIC1
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10.12 Char
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10 Listy wyboru
10.13 Tryb Reset

10.13 Tryb Reset

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

Tryb Reset

* |> . Tryb Reset

* |>> . Tryb Reset

e |[>>> . Tryb Reset

* |z> . Tryb Reset

IG>> . Tryb Reset

e [2> . Tryb Reset

Natychmiastowy

zwtoka niezalezna

czas odwrécony

10.14 Char

Opis

Natychmiastowy reset: jesli wartos¢ pradu spada ponizej ustawionej wartosci
pobudzenia to nastepuje reset czasu TOC do zera w ciggu 2 cykli.

Reset po ustalonym czasie.\n(Uwaga: to opdZnienie jest nastepnie definiowane przez
parametr ,t-opdz. resetu”).

Obliczony reset, na podstawie wybranej charakterystyki.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

Char

DEFT

IEC NINV

IEC VINV

IEC EINV

IEC LINV

RINV
Bezpiecznik HV
Bezpiecznik FR
IEEE MINV
IEEE VINV

IEEE EINV
Krzywa EF

RXIDG
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e |z> . Char

e |G>> . Char

Opis

DEFT

IEC Normalna odwrotna

IEC Very Inverse [VINV]

IEC Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka

IEC Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV]
R Odwrot [RINV] - charakterystyka

Charakterystyka nadpradowa ,Bezpiecznika HV”
Charakterystyka nadpradowa ,Bezpiecznika FR”

IEEE Umiarkowana zaleznos¢ [MINV] - Charakterystyka
IEEE Very Inverse [VINV]

IEEE Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka
Charakterystyka nadpradowa ,Krzywa odpowiedzi EF”

Charakterystyka przetezeniowa ,RXIDG”
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10 Listy wyboru
10.15 Poczatkowy poziom cieplny

10.15 Poczatkowy poziom cieplny

Dotyczy:

* ThR . Poczatkowy poziom cieplny

Poczatkowy poziom ciepiny
Zero

Ostatnia przechowywana
wartosc

10.16 Wiaczenie

Dotyczy:

Opis
Po ponownym uruchomieniu urzadzenia zawsze ustawiaj wartos¢ poczatkowa na 0.

Po ponownym uruchomieniu urzadzenia przywré¢ wartos¢ poczatkowa do ostatniej
znanej wartosci, ktéra byta wazna przed ponownym uruchomieniem urzgdzenia.

* SOTF . Wiaczenie

Wiaczenie

Poz. Wytacznika

Polecenie zamkniecia

Opis

Polecenie (reczne) ZAMKNIECIA jest ustalane na podstawie pozycji wytgcznika. (Nalezy
pamietad, ze okreslanie pozycji wytacznika musi by¢ skonfigurowane oddzielnie).

Wykonywane polecenie ZAMKNIECIA wtgcza modut ,SOTF”.

10.17 Wybodr zabezpieczen

Dotyczy:

e ZuzWyt . Tryb

Wybér zabezpieczen

Tylko liczniki

Liczniki, Poz. Zuzycia

WIC1-2.3-PL-REF

Opis

Nie uzywad

Funkcja CBM monitoruje liczniki pod katem liczby polecen wyzwalania oraz sumy
praddéw przebicia. W przypadku przekroczenia odpowiedniej wartosci granicznej zostanie
uruchomiony alarm.

Funkcja CBM monitoruje liczniki i poziom wykorzystania zdolnosci tgczeniowej

wytgcznika. W przypadku przekroczenia ktérejkolwiek z wartosci maksymalnych zostanie
uruchomiony alarm.
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10 Listy wyboru
10.18 Tryb pracy

10.18 Tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

* CLPU . Stab. 50/51

* CLPU . Stab 50 N/G, 51 N/G

Tryb pracy
nieaktywny

Wspodtczynnik

Blok.

Opis

Funkcja stabilizacji pobudzenia zimne obcigzenia jest nieaktywna.

Stabilizacja pobudzenia zimnego obcigzenia (tymczasowo) podwyzsza prég pobudzenia

zabezpieczenia nadpradowego (fazowego i/lub doziemnego).

Stabilizacja pobudzenia zimnego obcigzenia (tymczasowo) blokuje zabezpieczenie

nadpradowe (fazowe i/lub doziemne).

10.19 Napiecia nom

Dotyczy:

¢ MBS . U Akum znam

Napiecia nom
24V DC
48 V DC

60 vV DC

10.20 Okno czas. do obl. sr.

Dotyczy:

Okno czas. do obl. sr.
1 min

8 min

15 min

20 min
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Opis
24V DC
48 V DC

60 V DC

Opis
1 min
8 min
15 min

20 min
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10.21 1
Dotyczy:
| Opis
>0.41n > 0.4 1In
>0.51In >0.51In
> 0.6 In > 0.6 In
> 0.7 In > 0.7 In
> 0.81In > 0.81In
>0.9In >0.91In
>1.01In >1.01In
>1.11In >1.11In
>1.21In >1.21In
10.22 aktywny/nieaktywny
Dotyczy:
aktywny/nieaktywny Opis
Nieaktywny Nieaktywny
Aktywny Aktywny
10.23 Tryb
Dotyczy:
e Modbus . Tryb
Tryb Opis
= Nie uzywad
RTU RTU
= Nie uzywad
TCP TCP
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10 Listy wyboru

10.24 Zezwalaj na nieprawidtowy adres.

10.24 Zezwalaj na nieprawidtowy adres.

Dotyczy:

* Modbus . Zezwalaj na nieprawidtowy adres.

Zezwalaj na nieprawidtowy
adres.

Wyslij wyjatek

Brak zezw na niepr adres

10.25 Szybkos¢ transmis

Dotyczy:

Opis

Urzadzenie odpowiada z wyjatkiem za kazdym razem, gdy zadany zakres adreséw
zawiera nieprawidtowy adres.

Urzadzenie akceptuje nieprawidtowe adresy w zadanym zakresie adreséw bez wysytania

wyjatku.

* Modbus . Szybkos¢ transmis;ji

Szybkos¢ transmisji
1200

2400

4800

9600

19 200

38 400

57600

115 200

Opis
1200
2400
4800
9600
19 200
38 400
57600

115 200

10.26 Ustawienia fizyczne

Dotyczy:

* Modbus . Ustawienia fizyczne

Ustawienia fizyczne
8E1l
801
8N1

8N2

158

Opis

8 bitéw danych, bit parzystosci, 1 bit stopu.
8 bitéw danych, bit nieparzystosci, 1 bit stopu.
8 bitéw danych, brak bitu parzystosci, 1 bit stopu.

8 bitéw danych, brak bitu parzystosci, 2 bity stopu.
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10 Listy wyboru

10.27 Prawidtowe ustawienia

10.27 Prawidtowe ustawienia
Dotyczy:

¢ BO Slot X . Prawidtowe ustawienia

Prawidtowe ustawienia Opis
Przetgczniki Uzywane sg ustawienia dokonane za pomoca przetgcznikéw.
Oprogramowanie Uzywane sg ustawienia dokonane za pomocg Smart view/DiggiMEC.

10.28 Napiecia nom
Dotyczy:

* BO Slot X . Napiecia nom

Napiecia nom Opis

24V DC 24V DC

48V DC... 60V DC 48 VDC... 60V DC

110V DC 110 V DC

230V DC 230V DC

110 V AC 110 V AC

230V AC 230V AC

115 VAC/230V AC 115V AC /230 V AC (w zaleznosci od wejscia)

10.29 Met.Wykr.Poz.Wyi.
Dotyczy:

e BO Slot X . Met.Wykr.Poz.Wyt.

Met.Wykr.Poz.Wyt. Opis
Na podstawie wartosci pragdu Pozycja wytgcznika jest okreslana na podstawie pomiaru pradu.
Na podst Aux Pozycja wytgcznika jest zalezne od konkretnego sygnatu wejsciowego (zestyki Aux

52a/52b wytacznika).

Prad i Aux Pozycja wytacznika jest okreslana na podstawie pomiaru pradu ORAZ sygnatu
wejsciowego (zestyki Aux 52a/52b wytacznika).
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10.30 Wyjs. Tryb

10.30 Wyjs. Tryb
Dotyczy:

e BO Slot X . Wyjs. Tryb

Wyijs. Tryb Opis

Wyjscie impulsowe Wyjscie powinno dziata¢ jako wyjscie impulsowe (do podtaczenia wskaznika znacznika o
petnej kompatybilnosci z WIC1 1. generacji).

Wyijscie przekaznikowe Wyjscie powinno dziata¢ jako wyjscie przekaznikowe (w celu podtaczenia wyjscia
przekaznikowego).

Syst. O.K. i ZewZasil Wyjscie powinno dziata¢ jako wyjscie samokontroli, wraz z zewnetrznym wyjsciem
przekaznikowym. (Patrz rozdziat ,Dane techniczne” w instrukcji obstugi, aby zapoznaé
sie ze specyfikacja kompatybilnego wyjscia przekaznikowego). \nSygnat na tym wyjsciu
wskazuje, ze WIC1 pracuje i jest zasilane z zewnetrznego zasilania pomocniczego oraz
dysponuje zatadowang wystarczajgca iloscig energii elektrycznej do wyzwolenia wyjscia
impulsu wyzwalania.

10.31 Def. Autom. Reset
Dotyczy:

¢ BO Slot X . Def. Autom. Reset

Def. Autom. Reset Opis

WYL (Brak Autom. Resetu) WYL (=Brak Autom. Resetu)

Z nowym pobudzeniem Automatyczny reset w przypadku wystgpienia nowego wyzwolenia zabezpieczenia
Nowe pobudzenie lub po 1 Automatyczne resetowanie w przypadku wystapienia nowego wyzwolenia
godzinach zabezpieczenia lub po 1 godzinie

Nowe pobudzenie lub po 2 Automatyczne resetowanie w przypadku wystgpienia nowego wyzwolenia
godzinach zabezpieczenia lub po 2 godzinach

Nowe pobudzenie lub po 4 Automatyczne resetowanie w przypadku wystgpienia nowego wyzwolenia
godzinach zabezpieczenia lub po 4 godzinach

Nowe pobudzenie lub po 8 Automatyczne resetowanie w przypadku wystapienia nowego wyzwolenia
godzinach zabezpieczenia lub po 8 godzinach

Nowe pobudzenie lub po 12 Automatyczne resetowanie w przypadku wystgpienia nowego wyzwolenia
godzinach zabezpieczenia lub po 12 godzinach

Nowe pobudzenie lub po 24 Automatyczne resetowanie w przypadku wystgpienia nowego wyzwolenia
godzinach zabezpieczenia lub po 24 godzinach

Nowe pobudzenie lub po 10 s Automatyczne resetowanie po wystapieniu nowego wyzwolenia zabezpieczenia lub po

10 sekundach
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10.32 Wybor zabezpieczen

10.32 Wybdr zabezpieczen

Dotyczy:

Wybor zabezpieczen
DiggiMEC-0x
DiggiMEC-Ax

DiggiMEC-Bx

Opis

Nie uzywad

DiggiMEC wariant 0 (bez wskazZnika znacznika/wyjscia przekaZnikowego)
DiggiMEC wariant A (1 wskaznik znacznika/wyjscie przekaZnikowe)

DiggiMEC wariant Bx (3 wskazniki znacznikéw/wyjscia przekaznikowe)

10.33 Podtrzymanie

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

Podtrzymanie
Brak podtrzymania

Z podtrzymaniem

Podtrzym. z Autoresetem

10.34 Kolor
Dotyczy:

Kolor
Czerwony
Zielony

Zielony / Czerwony

10.35 Preferencja

Dotyczy:

Preferencja operacyjna

Precyz pomiar

Wczesne wznawianie

WIC1-2.3-PL-REF

Opis

Brak podtrzymania, stan zawsze podaza za stanem przypisanego sygnatu.

Z zatrzaskiwaniem, tzn. stan pozostaje aktywny po uaktywnieniu sie przypisanego
sygnatu. (Po zaniku przypisanego sygnatu stan moze zosta¢ zresetowany przez
urzadzenie).

Z zatrzaskiwaniem, tzn. stan pozostaje aktywny po uaktywnieniu sie przypisanego

sygnatu. Oprécz resetowania za pomoca DiggiMEC-HMI lub wejscia cyfrowego dozwolony
jest réwniez automatyczny reset.

Opis
Czerwony = kolor wartosci ,aktywny” (jesli przypisany sygnat jest aktywny)
Zielony = kolor wartosci ,,aktywny” (jesli przypisany sygnat jest aktywny)

Zielony = kolor wartosci ,,aktywny” (jesli przypisany sygnat jest aktywny), czerwony =
kolor wartosci ,nieaktywny” (jesli przypisany sygnat jest nieaktywny)

operacyjna

Opis

W przypadku tego ustawienia DiggiMEC staje sie w petni dostepny tylko przy wyzszych
pradach pierwotnych, ale wartosci pomiarowe WIC1 beda bardziej precyzyjne.

W przypadku tego ustawienia DiggiMEC jest w petni dostepny przy mniejszych pradach
pierwotnych, ale kosztem bardziej niedoktadnych wartosci pomiarowych WIC1. W
przypadku ustawienia opcji ,,Precyz pomiar” DiggiMEC staje sie w petni dostepny tylko
przy wyzszych pradach pierwotnych, oprécz WIC
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10.36 Reset za pomoca przycisku ,,RESET”

10.36 Reset za pomoca przycisku ,,RESET”

Dotyczy:
Reset za pomoca przycisku Opis
»RESET”
Bez hasta Resetowanie za pomoca przycisku ,RESET” mozna wykonac bez pytania o hasto.
Z hastem Resetowanie za pomoca przycisku ,RESET” wymaga podania hasta.

10.37 Drugi jezyk
Dotyczy:

Drugi jezyk Opis

Angielski Angielski

10.38 Opcje

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

I> . ZewBlo
e |>> . ZewBlo

e |[>>> . ZewBlo

Iz> . ZewBlo

e |G>> . ZewBlo

e [2/11> . ZewBlo
e [...]
Opis
Blok A Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy A zabezpieczenia nadpragdowego fazowego
Blok B Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy B zabezpieczenia nadpradowego fazowego
Blok C Sygnat: Blokowanie pradu rozruchowego fazy C zabezpieczenia nadprgdowego fazowego
Blo Masa Sygnat: Blokada pradu udarowego rozruchu zabezpieczenia nadpragdowo-doziemnego i

co najmniej 1 fazy zabezpieczenia fazowo-nadpradowego.

Blo 3-faz. Sygnat: Blokowanie 3-fazowego pradu udarowego rozruchu: Prgd udarowy rozruchu
zostat wykryty w (co najmniej) jednej fazie, tak ze wszystkie trzy fazy sa zablokowane.

Wyzwolenie Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Sygnat: Alarm
Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie
Wyzwolenie Sygnat: Wyzwolenie
Alarm Sygnat: Alarm
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Pobudzenie
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Blo IH2
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Blo IH2
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Blo IH2
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Blo IH2
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Alarm wstepny
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Alarm

Alarm

WIC1-2.3-PL-REF

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Alarm

Sygnat:

Sygnat:

Alarm

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie

Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

blokowanie polecenia wyzwolenia przez udar.
Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

Ustawiona wartos¢ progu © zostata przekroczona.
Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

Wyzwolenie

Pobudzenie

Wyzwolenie

Pobudzenie
Alarm

Alarm

WIC1
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10.38 Opcje

Alarm

Alar(maks.Sum.Wyzw)
Alar(maks.Sum.lwyzw)

Alar (Poz Zuz Wyt)

wykryto

stab.

Wyzwolenie

Alarm

Pobudzenie

Wyzw UAkum<<
Alarm UAkum>

Alarm UAkum

Alarm UAkum<<
Pobudzenie UAkum>
Pobudzenie UAkum<
Pobudzenie UAkum<<
Alarm

Nowy btad/ostrzezenie

Zab Gotowos¢

Nap.Wew. nie OK

Uruchomiono
Praca
Zatrzymanie
Nieuruch
PolWyzw
Wyzwolenie
Alarm
Pobudzenie
Wyzw Fazl
Wycieczka Iz
Wyzw Zew
Wyzwolenie IA
Wyzwolenie IB

Wyzwolenie IC

164

Opis

Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalng liczbe polecen otwarcia lub maksymalna
wartos¢ sumy praddéw przebicia.

Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalng liczbe polecen otwarcia.
Sygnat: Alarm: Przekroczona zostata maksymalna warto$¢ sumy pradéw przebicia.

Sygnat: Alarm: Przekroczono maksymalny poziom wykorzystania zdolnosci tgczeniowe;j
wytacznika.

Sygnat: Stabilizacja CLPU zostata wyzwolona.

Sygnat: Stabilizacja CLPU jest aktywna.

Sygnat: Wyzwolenie

Sygnat: Alarm

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Wyzwolenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<<
Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji przekroczyto wartos¢ UAkum>
Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<
Sygnat: Alarm, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<<
Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji przekroczyto UAkum>
Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<
Sygnat: Pobudzenie, poniewaz napiecie akumulatora stacji spadto ponizej UAkum<<
Sygnat: Alarm

Sygnat: Zostat wyswietlony nowy komunikat o samokontroli (btad lub ostrzezenie).

Sygnat: Urzadzenie zostato catkowicie uruchomione, wszystkie funkcje zabezpieczen sa
uruchomione i jest wystarczajgca ilos¢ energii elektrycznej na impuls wyzwolenia.

Sygnat: Samokontrola urzgdzenia okreslita problem z wewnetrznym poziomem napiecia
lub zasilaniem w energie. Moze to pogorszy¢ ogdlng funkcjonalno$¢ ochrony, w

tym mozliwos¢ wyprowadzenia impulsu wyzwolenia. (Jesli zasilanie przez podtaczone
przektadniki prgdowe jest wystarczajace, mozesz sprawdzié, czy nie ma potencjalnego
poboru energii przez urzadzenia podtgczone do wyjsc).

Symulacja zwarcia zostata uruchomiona

Sygnat: trwa symulacja pomiaru wartosci

Symulacja zwarcia zostata zatrzymana

Sygnat: Symulacja wartosci pomiarowej nie jest uruchomiona

Sygnat: polecenie wyzwolenia

Sygnat: Wyzwolenie ogdlne

Sygnat: Alarm ogdlny

Sygnat: Pobudzenie ogdlne

Sygnat: Wyzwolenie ogdlne z powodu zwarcia pradu fazowego

Sygnat: Wyzwolenie ogdlne z powodu zwarcia doziemnego

Sygnat: Wyzwolenie ogdlne z powodu sygnatu zewnetrznego

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie A

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwiazku z awarig w fazie B

Sygnat: Generalne wyzwolenie w zwigzku z awarig w fazie C
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10.39 Opcje
Opis
Pobudzenie fazy | Sygnat: Pobudzenie ogdlne z powodu zwarcia pragdu fazowego
Iz pobudzenia Sygnat: Pobudzenie ogdélne z powodu zwarcia doziemnego
Pobudzenie zew. Sygnat: Pobudzenie ogdlne z powodu sygnatu zewnetrznego
WeC 1 Sygnat: wejscie cyfrowe.
WeC 2 Sygnat: wejscie cyfrowe.
Poz WL, Sygnat: Wytacznik jest w pozycji Wt
Poz WYt Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYL
- brak
- brak
10.39 Opcje
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

e ExP[1]. Sygnat wyzwalajgcy

e ExP[2] . Sygnat wyzwalajgcy

* BO Slot X . Aux WL

* BO Slot X . Aux WYL

e BO Slot X . WL PolPrzet

* BO Slot X . Przypis zew. Reset

Opis
WeC 1 Sygnat: wejscie cyfrowe.
WeC 2 Sygnat: wejscie cyfrowe.
- brak
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10.40 Opcje

10.40 Opcje

Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie

Pobudzenie

166

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
* SOTF . Wyzwalacz

e ExP[2] . Warunek

Opis

Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Pobudzenie ogdlne

WIC1
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