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Rys. 1: WIC1 opis dziatania urzgdzenia.

* Parametry

* Wstep

* Zasada dziatania

* Sprzet, okablowanie, schematy wymiarowe

* Przeglad przetgcznikéw DIP, Przeglad przetacznikéw HEX
e Odrebne dokumenty:

o Podrecznik referencyjny (wszystkie parametry, ktérych mozna uzywa¢ za
posrednictwem DiggiMEC/Smart view)

o Schematy potaczen (zaciski i okablowanie wszystkich wersji urzadzenia)

* Formularze zamdéwien
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1 Komunikaty dotyczace bezpieczehstwa i wtasciwe korzystanie z WIC1
1.1 Wazne definicje

[

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa i wtasciwe
korzystanie z WIC1

=
]

Wazne definicje

Ponizsze typy komunikatéw majg pomdc w uniknieciu niebezpieczenstwa utraty zycia
lub odniesienia obrazen ciata, a takze w zachowaniu odpowiednio dtugiego czasu
eksploatacji urzadzenia.

NIEBEZPIECZENSTWO!

NIEBEZPIECZENSTWO! oznacza sytuacje bezposéredniego zagrozenia, ktérej
zlekcewazenie spowoduje Smier¢ lub powazne obrazenia.

OSTRZEZENIE! oznacza niebezpieczng sytuacje, ktérej zlekcewazenie moze spowodowac
smier¢ lub powazne obrazenia.

PRZESTROGA!

PRZESTROGA! oznacza potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktérej zlekcewazenie moze
spowodowac niewielkie lub umiarkowane obrazenia.

WSKAZOWKA! jest uzywane w celu wskazania praktyk niezwigzanych z bezpieczehstwem
osobistym.

Ten symbol oznacza przydatne wskazéwki i zalecenia, a takze informacje zapewniajgce
l wydajng i bezproblemowg obstuge.
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1 Komunikaty dotyczgce bezpieczenstwa i wiasciwe korzystanie z WIC1
1.2 Prawidtowe korzystanie z urzadzenia i tej instrukcji

1.2 Prawidtowe korzystanie z urzadzenia i tej instrukcji

PRZESTROGA!
Nie nalezy przekazywac¢ WIC1 do uzytku przed skonfigurowaniem i uruchomieniem.
Zapoznac sie z podrecznikiem uzytkownika.

Aby skonfigurowa¢ wymagane funkcje zabezpieczen, patrz powigzane rozdziaty w
dokumencie -5 Funkcje zabezpieczajgce.

W tym kontekscie wazne réwniez jest odniesienie sie do ogdélnego -5.1 ,BO Slot X” -
modut zabezpieczeh ogdlnych.

W celu uruchomienia nalezy zapoznac sie z informacjami =8 Uruchamianie oraz sekcjami
»,Uruchomienie” w rozdziatach zwigzanych z wymaganymi funkcjami zabezpieczen.

PRZESTRZEGAC INSTRUKC]I

Przed przystgpieniem do instalacji, obstugi lub serwisowania tego urzgdzenia nalezy
przeczytac¢ catg niniejszg instrukcje oraz wszystkie pozostate publikacje dotyczgce
wykonywanych prac. Nalezy przestrzegac wszystkich instrukcji i Srodkéw ostroznosci
obowigzujacych w zaktadzie oraz zasad bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie instrukgji
moze spowodowacd obrazenia ciata i/lub szkody materialne.
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1 Komunikaty dotyczace bezpieczehstwa i wtasciwe korzystanie z WIC1

1.2 Prawidtowe korzystanie z urzadzenia i tej instrukcji

PRAWIDLOWE UZYTKOWANIE

Wszelkie nieupowaznione modyfikacje tego urzadzenia lub jego uzytkowanie poza
okreslonymi granicami eksploatacyjnymi, mechanicznymi, elektrycznymi badz innymi
moga spowodowac obrazenia ciata i/lub szkody materialne, w tym uszkodzenie samego
urzadzenia. Wszelkie takie nieupowaznione modyfikacje: (1) stanowig ,niewtasciwe
uzytkowanie” i/lub ,zaniedbanie” w rozumieniu warunkéw gwarancji produktu, co
skutkuje wytgczeniem odpowiedzialnosci gwarancyjnej za wszelkie wynikte szkody, oraz
(2) uniewazniajg certyfikaty i dopuszczenia produktu.

Programowalne urzgdzenia opisane w niniejszej instrukcji sg przeznaczone do
zabezpieczania, a takze sterowania instalacjami elektroenergetycznymi i urzgdzeniami
eksploatacyjnymi zasilanymi ze Zrédet napiecia o statej czestotliwosci, tj. 50 lub

60 Hz. Nie sg one przeznaczone do stosowania z przemiennikami czestotliwosci.
Urzagdzenia sg ponadto przeznaczone do instalacji w przedziatach niskonapieciowych (LV)
rozdzielnic sredniego napiecia (MV) lub w rozproszonych szafach zabezpieczeniowych.
Programowanie i parametryzacja muszg spetniaé wszystkie wymagania koncepgcji
zabezpieczeniowej (chronionego urzadzenia lub instalacji). Nalezy upewni¢ sie ze,
urzgdzenie na podstawie zastosowanego programowania i parametryzacji prawidtowo
rozpoznaje wszystkie stany pracy (awarie) i odpowiednio na nie reaguje (np. wytgczajac
wytgcznik). Prawidtowe uzytkowanie wymaga zastosowania zabezpieczenia rezerwowego
w postaci dodatkowego urzgdzenia zabezpieczeniowego. Przed rozpoczeciem
eksploatacji oraz po kazdej modyfikacji programowania (parametryzacji) nalezy
przeprowadzi¢ test i udokumentowad, ze programowanie i parametryzacja spetniaja
wymagania przyjetej koncepcji zabezpieczeniowej.

Typowe przyktadowe zastosowania dla tej linii urzadzen/rodziny produktéw sg
nastepujace:

» Zabezpieczenie pola zasilajacego

» Zabezpieczenie sieci zasilajgcej

e Zabezpieczenie silnikéw

* Zabezpieczenie transformatora

» Zabezpieczenie generatora
Jakiekolwiek uzytkowanie wykraczajgce poza wymienione zastosowania jest niezgodne
z przeznaczeniem urzadzen. Dotyczy to réwniez wykorzystania ich jako maszyny
nieukonczonej. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek wynikajgce z
tego szkody; cate ryzyko zwigzane z takim uzytkowaniem ponosi wytgcznie uzytkownik.

W odniesieniu do prawidtowego uzytkowania urzadzenia nalezy przestrzegac¢ danych
technicznych i tolerancji okreslonych przez SEG.

Bistabilne wyjscia przekaznikowe urzgdzenia DiggiMEC podtgczonego do WIC1 moga by¢
wykorzystywane wytgcznie do celéw wizualizacji. Niedopuszczalne jest uzywanie tych
stykéw przekaznikowych do jakichkolwiek funkcji zwigzanych z zabezpieczeniami i/lub do
celéw taczeniowych!

Jesli przekazniki DiggiMEC sg uzywane do celdw przetgczania, istnieje ryzyko, ze
zabezpieczenie systemu bedzie zawodne!

Tylko wyjscie cewki wyzwalajgcej ,TC+/—" WIC1 moze by¢ uzywane do wyzwalania
wytacznika.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 15



1 Komunikaty dotyczgce bezpieczenstwa i wiasciwe korzystanie z WIC1
1.2 Prawidtowe korzystanie z urzadzenia i tej instrukcji

(Dalsze uwagi mozna znalez¢ w <, Uwagi dotyczgce niniejszego ostrzezenia®).

Upewnij sie, ze rzeczywiste ustawienia nadpradowe sg zgodne z ograniczeniami
technicznymi i termicznymi urzadzenia, przektadnikéw pradowych i aplikacji!

Sprawdz dane techniczne (-=10.1 Dane techniczne - WIC1), aby pozna¢ dopuszczalne
wartosci graniczne wejs¢ prgdowych. Podczas definiowania ustawien zabezpieczenia
nalezy pamietaé, ze zaréwno prég pradowy, jak i czas (opdznienia) muszg by¢ ustawione
z uwzglednieniem technicznych ograniczen wejsciowych.

» Informacje dotyczgce obcigzalnosci cieplnej wejs¢ pradu fazowego mozna znalezé
tutaj: ©10.1.4 Pomiar pragdu fazowego. Pomocne moga by¢ réwniez diagram i tabela
przedstawione w <3.3 Przektadniki prgdowe (PP).

¢ Informacje na temat obcigzalnosci cieplnej wejs¢ pradu ziemnozwarciowego mozna
znalez¢ tutaj: ©10.1.5 Pomiar pradu doziemnego.

O ile nie sg zainstalowane zadne dodatkowe/zewnetrzne Srodki zabezpieczajace,
zalecamy aktywacje co najmniej jednego stopnia fazowego zabezpieczenia
nadpradowego, biorgc pod uwage limity WIC1 (2,5:In maksdla 2,5 s, 25 kA dla 1 s).

Jesli twoje urzgdzenie WIC1 wyposazone jest w wejscie pomiarowe pradu
ziemnozwarciowego, nalezy zastosowad w ten sam sposéb dla jednego z dwdch stopni
zabezpieczenia nadpragdowego ziemnozwarciowego ,/z>", ,,IG>>".

Zignorowanie dozwolonych limitéw spowoduje uszkodzenie WIC1, czyniac go
niefunkcjonalnym, co moze spowodowad powazne uszkodzenia sprzetu, a nawet
powazne obrazenia.

Po podtaczeniu zaciskéw (patrz réwniez oddzielny dokument ,Schematy potgczen”)
nalezy ponownie zamocowac plastikowg ostone. (Prawidtowy moment dokrecania Sruby
zabezpieczonej przed wypadnieciem podano w =3.1.1 Zaciski, i momenty obrotowe).

Ostona chroni przed przypadkowym dotknieciem stykéw. Ponadto niektére WIC1 maja
dodatkowa naklejke z informacjami o okablowaniu, ktérej nie nalezy zgubi¢.
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1 Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa i wtasciwe korzystanie z WIC1
1.3 Bezpieczenstwo osobiste

=

.3 Bezpieczenstwo osobiste

NIEBEZPIECZENSTWO!

Zignorowanie ponizszych komunikatéw dotyczacych bezpieczenstwa moze spowodowacd
Smieré¢, powazne obrazenia lub uszkodzenia fizyczne.

>

NIEBEZPIECZENSTWO!

Tylko wykwalifikowani elektrycy mogg instalowaé, uruchamiaé, pracowac lub obstugiwad
to urzadzenie.

>

Nalezy przestrzega¢ wszystkich norm krajowych - jesli majg zastosowanie.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Listwa zaciskowa do podtgczenia przektadnikdw pragdowych nie jest listwg zwierajaca.
Dlatego przed poluzowaniem zaciskéw nalezy zawsze zewrze¢ przektadniki pragdowe.

>

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na otwartych zaciskach
(do kilkudziesieciu kilowoltéw w zaleznosci od typu przektadnika pradowego).

NIEBEZPIECZENSTWO!

Nawet jesli napiecie pomocnicze jest wytgczone, niebezpieczne napiecia ciggle moga
wystepowaé na potaczeniach podzespotdéw.

>

Po otwarciu urzadzenia istnieje duze prawdopodobienstwo, ze dostepne stang sie
niektére czesci znajdujgce sie pod wysokim napieciem. Dotkniecie ich stwarza zagrozenie
dla zycia.

Urzadzenie musi by¢ starannie uziemione. Zobacz -3.1.2 Uziemienie
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1 Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa i wiasciwe korzystanie z WIC1
1.4 Wazna informacja

1.4

Wazna informacja

Urzagdzenia sg produkowane i dostarczane zgodnie z kodem zamdwienia okresSlonym
przez klienta.

PRZESTROGA!

Wszystkie urzadzenia elektroniczne sa wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne,

przy czym niektdére podzespoty sg bardziej wrazliwe niz inne. Aby zabezpieczy¢ te
elementy przed takim uszkodzeniem, nalezy podja¢ specjalne Srodki ostroznosci w celu
ograniczenia lub wyeliminowania wytadowanh elektrostatycznych. Podczas pracy przy
sterowniku lub w jego poblizu nalezy przestrzega¢ nastepujacych Srodkéw ostroznosci:

1. Przed przystgpieniem do konserwacji elektronicznego przyrzgdu kontrolnego nalezy
roztadowac tadunki elektrostatyczne zgromadzone na ciele, dotykajgc uziemionego
metalowego przedmiotu (rur, szaf, wyposazenia itp.) i przytrzymujac go.

2. Nalezy unika¢ gromadzenia sie tadunkéw elektrostatycznych na ciele, nie noszgc
odziezy wykonanej z materiatéw syntetycznych. W miare mozliwosci nalezy nosi¢ odziez
bawetniang lub z wysoka zawartoscig bawetny, poniewaz tadunki elektrostatyczne nie
gromadzg sie na niej w takim stopniu jak na materiatach syntetycznych.

3. Materiaty z tworzywa sztucznego, winylowe i ze styropianu (np. kubki, uchwyty do
kubkéw, paczki z papierosami, folie celofanowe, ksigzki lub foldery w oprawie winylowej,
butelki oraz popielniczki z tworzywa sztucznego) nalezy trzymac¢ mozliwe najdalej od
przyrzadéw kontrolnych, modutéw i miejsca pracy.

Urzadzenie WIC1 nie zawiera zadnych czesci, ktére mogtyby by¢ naprawiane lub
regulowane przez uzytkownika. Obudowa jest hermetycznie zamknieta i nie mozna jej
otworzy¢ bez spowodowania uszkodzenia.

Kazde nieautoryzowane otwarcie urzgdzenia spowoduje utrate gwarancji.

Nieaktualna dokumentacja?

Niniejsza publikacja mogta zosta¢ zmieniona lub zaktualizowana od czasu przygotowania
tej kopii. Aby sprawdzi¢, czy posiadasz najnowszg wersje, odwiedz sekcje plikéw do
pobrania w naszej witrynie internetowe;j:

* https://docs.SEGelectronics.de/wicl
Najnowsza wersje instrukcji technicznej oraz informacje, czy opublikowano errate, mozna

sprawdzi¢ w sekcji pobierania. (Identyfikator kazdego dokumentu jest wydrukowany na
jego stronie tytutowej).
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Rys. 2:

2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

7.2kV/10kV/20kV

) Ly -

0.4 kv

WIC1_Z17

Podstawowy schemat obwodu standardowej rozdzielnicy z 2 polami zasilajacymi i 1 polem
odptywowym.

Wstep

WIC1 to przekaznik zabezpieczeniowy zasilany przez przektadnik pradowy

o charakterystyce zabezpieczenia w czasie odwrotnym i okreslonym jest
specjalnie zaprojektowany do rozdzielnic z wytacznikami i matymi znamionowymi
pradami wyjsciowymi.

Przektadniki prgdowe oraz urzadzenie WIC1 tworzg wspélnie zintegrowany system
zabezpieczeniowy. Do realizacji wyzwolenia wytgcznika (CB) wymagane jest zastosowanie
cewki o niskim poborze energii.

Druga generacja urzadzenia WIC1 (w skrécie réwniez: WIC1 g2), opisana w niniejszym
dokumencie, jest nastepcg dobrze znanego urzgdzenia zabezpieczeniowego WIC1 firmy
SEG (dla odréznienia okreslanego réwniez jako WIC1 gl), ktére niezawodnie pracuje w
setkach tysiecy rozdzielnic Sredniego napiecia.

Wymagania stawiane stacjom rozdzielczym SN z wytgcznikami wymagajg zastosowania
solidnego przekaznika zabezpieczeniowego, odpowiednio zoptymalizowanego do takich
zastosowanh i stanowigcego integralng czes¢ danej rozdzielnicy. WIC1 jest przekaZnikiem
czasowo-nadprgdowym, ktéry firma SEG opracowata specjalnie z mys$lg o spetnieniu
tych wymaganh.

WIC1 jest przekaznikiem zabezpieczeniowym zasilanym z przektadnikéw pradowych,

o minimalnych wymaganiach przestrzennych, spetniajgcym najwyzsze wymagania
stawiane cyfrowym urzadzeniom zabezpieczeniowym. Proste, a jednoczesnie bezpieczne
okablowanie, wysoka odpornos¢ na zaktécenia elektromagnetyczne, tatwa konfiguracja
oraz mozliwo$¢ dostosowania do réznych wielkosci mocy rozdzielnicy pomagaja
producentowi rozdzielnic ograniczy¢ koszty. Urzadzenie WIC1 stanowi system
zabezpieczeniowy z gwarantowanym 25-letnim okresem bezobstugowej eksploatacji,
odpowiadajgcym okresowi eksploatacji samej rozdzielnicy.
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

Przekazniki zabezpieczajgce SEG WI Line oferujg funkcje zabezpieczajgce nadpradowe
czasowe i funkcje zabezpieczajgce przed zwarciem ziemnozwarciowym w sprawdzone;j
technice dla przekaznikéw zabezpieczajacych zasilanych przez przektadnik pradowy.

Jako przekaznik zabezpieczeniowy zasilany z przekfadnikéw pradowych, WIC1 jest
stosowany gtéwnie w rozdzielnicach SN z wytgcznikami, zapewniajac ochrone
transformatoréw dystrybucyjnych w sieciach lokalnych i przemystowych. Dzieki swoim
niewielkim wymiarom urzgdzenie WIC1 doskonale nadaje sie do zastosowania w
kompaktowych rozdzielnicach.

Zdolnos¢ zabezpieczenia WIC1 do dostosowania sie do ré6znych praddéw pierwotnych
sprawia, ze jest on stosowany do wszystkich standardowych obcigzen znamionowych
transformatoréw i réznych napiec¢ roboczych Sredniego napiecia.

Urzadzenie WIC1 jest réwniez dostepne w wariantach, ktére moga by¢ opcjonalnie zasilane
z zewnetrznego Zrédta zasilania (tzw. urzadzenia WIC1 , Dual-Powered”). Stabilne zasilanie
zewnetrzne umozliwia realizacje dodatkowych funkcji, np. komunikacje SCADA. (Patrz
rowniez <2.6.1 Formularze zamodwien.)

Przeglad elementdéw i potaczen mozna znalez¢ tutaj: 3.1 Przeglad elementdéw i ztgcz

20
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

2.1 Podstawowa koncepcja okablowania

2.1 Podstawowa koncepcja okablowania
[e)
DiggiMEC / PC4 \
g Kabel USB / \
Zrodfo pradu, trzy fazy —
plus okablowanie do pomiaru pradu doziemnego
Kabel sieciowy
=
@) - WIC1
[T]X4 X4-1...4:
2] Wejscia cyfrowe I/lub
= i Zasilanie
: e [ s
N <_* ¥ b8 |1c- ;:;n 6
cewka wyzwalajaca Ho |V
N ad
'd b) 1 I I ® PE o|X7
— Iz — 2
[ | | ?éo C
- Badania IL1 * Hg c/D |)E11
l ® 1S1
® 1S2
L
- Badania IL2 * Hg c/D IL22
l ® 1S1
® 1S2
L2
- Badania IL3 * Hi c/D |)f33
l ® 1S1
® 1S2
IL3
£ O
\_ _/
O
S
Rys. 3: Podstawowa koncepcja okablowania.

(*)

Uzwojenia testowe ,C-D” sg potrzebne tylko do testéw wtérnych podczas uruchamiania,
patrz »8.1.4 Kontrole podczas uruchamiania.
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2.1 Podstawowa koncepcja okablowania

' Przyporzadkowanie zestykdéw X4-1 ... X4-4 zalezy od wariantu urzgdzenia. Oddzielny
[

dokument ,WIC1 Schematy potgczen” zawiera doktadng liste przyporzadkowan zestykéw
dla kazdego dostepnego kodu typu / wariantu zamoéwienia. Zaleca sie sprawdzenie tego
przyporzadkowania dla WIC1, ktére ma zostac¢ okablowane.

Q Jesli uzycie standardowych przekfadnikéw prgdowych 1 A (lub 5 A) jest obowigzkowe
(z przyczyn technicznych lub historycznych), mozliwe jest podtgczenie specjalnych
l adapteréw przektadnika pradowego pomiedzy przektadnikami 1 A a urzgdzeniem WIC1.
Informacje na ten temat znajdujg sie w <3.3.2 Adaptery przektadnikéw pradowych
WIC1-WC (pomiar 1A/ 5A).
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2.2 Ustawienia - dobér nastaw zabezpieczenia

2.2 Ustawienia - dobor nastaw zabezpieczenia
WIC1 oferuje trzy mozliwosci zmiany nastaw urzadzenia:
* Komputer przez potgczenie USB (wymaga adaptera PC4 lub
DiggiMEC®oprogramowania Smart view do ustawiania)
* Interfejs HMI za pos$rednictwem DiggiMEC®
* Przetgczniki DIP/HEX (tylko WIC1-2, WIC1-3)
Nalezy pamietaé, ze warianty WIC1-1 i WIC1-4 moga by¢ konfigurowane
wytacznie za pomoca komputera PC / DiggiMEC. W przypadku wariantéw urzadzenia
WIC1-2 i WIC1-3 jest to opcjonalne, poniewaz urzadzenia te sg wyposazone w przetgczniki
DIP/HEX. Nalezy jednak w takim przypadku zwréci¢ uwage na nastawe ,,BO Slot X .
Prawidtowe ustawienia”, patrz +»Rozdziat 2.2.2.
2.2.1 Adapter PC4 za posrednictwem Smart view i DiggiMEC (HMI)
==
PC4 DiggiMEC .
2
Q
]
]
]
]
]
]
Kabel USB Om
=
=
=
=
| 2
=
I=q
[
| 2
hg
I=q
T B -
R E
: wicl 1o
Smart view =

Rys. 4:

Mozliwosci podtaczenia do WIC1 komputera za pomocg DiggiMEC lub adaptera PC4.

Urzadzenie WIC1 mozna podigczy¢ do komputera PC z systemem Windows za pomoca
adaptera PC4 lub urzadzenia DiggiMEC, korzystajac z oprogramowania konfiguracyjnego
Smart view. Oprécz potgczenia z komputerem PC, urzgdzenie DiggiMEC umozliwia rowniez
petng konfiguracje urzadzenia za pomoca wyswietlacza LCD i klawiszy. W zaleznosci

od zamowionego typu, dodatkowo wyposazone jest ono we wskazniki znacznikéw oraz
wyjscia przekaznikowe.

W przeciwienstwie do nastaw realizowanych za pomocg przetgcznikéw DIP/HEX,
konfiguracja za pomocg komputera PC lub urzagdzenia DiggiMEC oferuje rozszerzone zakresy
nastaw oraz dostep do dodatkowych funkcji zabezpieczeniowych. Ponadto z urzagdzenia
mozna odczytywad wartosci pomiarowe i dane o zaktdéceniach. (Oddzielny dokument,
WIC1-2.3-DE-REF.pdf, zawiera wykaz wszystkich parametréw, do ktérych mozna wéwczas
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2.2.1.1 Smart view

2.2.1.1

24

uzyska¢ dostep. Nalezy pamieta¢, ze dokument ten nie ma zastosowania do nastaw DIP/
HEX, poniewaz obejmujg one jedynie niewielkg cze$¢ parametréw tam wymienionych).

Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat adaptera PC4 , zapoznaj sie z +3.12 PC4 tacznik -
Interfejs PC dla WIC1 i ©10.3 Dane techniczne - tacznik PC4

Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat DiggiMEC, patrz ©3.13 DiggiMEC® - Nano
HMI z opcjonalnymi wskaznikami zadziatania i wyjSciami przekaznikowymi i ©10.4 Dane
techniczne - DiggiMEC.

PRZESTROGA!

Z urzadzeniem WIC1 g2 mozna taczy¢ sie za posrednictwem ztgcza RJ45 (X5) wytgcznie
przy uzyciu adaptera PC4 |lub urzadzenia DiggiMEC. Podtgczenie adaptera PC3 lub innego
wyposazenia moze spowodowad uszkodzenie przekaznika i doprowadzi¢ do utraty funkcji
zabezpieczeniowych!

Smart view
SEG oferuje oprogramowanie do konfiguracji parametréw i analizy dla komputeréw PC
z systemem Windows o nazwie Smart view (oddzielna instrukcja jest dostepna online

pod adresemhttps://docs.segelectronics.de). Urzadzenie Smart view oferuje wygodne
funkcje dla nastepujacych zastosowan:

» Ustawianie nastaw z poziomu menu (w tym sprawdzanie poprawnosci)
» Konfiguracja w trybie offline

e Odczyt i ocena wartosci pomiarowych

* Ustawianie w tryb pomocy podczas pracy

» Wyswietlanie stanu urzadzenia

e Analiza awarii za pomoca rejestratora awarii

Do petnej konfiguracji urzadzenia WIC1 zaleca sie korzystanie z oprogramowania do
parametryzacji i analizy danych Smart view, poniewaz okreslanie wielu ustawien za pomoca
panelu DiggiMEC jest zbyt ucigzliwe.

Oprécz podtaczenia wymaganych kabli nalezy wykonaé dwie kluczowe czynnosci, aby
nawigzad potaczenie:

* W programie Smart view kliknij \[Settings - Device Connection], a nastepnie wybierz
typ potaczenia, ktéry ma by¢ uzywany dla urzadzenia. Na przyktad dla urzadzenia
DiggiMEC wybierz opcje ,WI Line (V2) DiggiMEC USB".

Po tym potgczenie nie zostato jeszcze nawigzane, dlatego nie powinienes$ by¢
zdezorientowany, jesli wiersz stanu nadal pokazuje ,Nie potgczono”.

 Klikng¢ kolejno [Urzadzenie - Odbierz dane z urzadzenia] (ewentualnie nacisngé
klawisz ,,F2" na klawiaturze lub klikng¢ niewielka ikone z niebieska strzatka
skierowang w doét).

Smart view powinien teraz pobra¢ kompletne drzewo menu, obejmujgce wszystkie
wartosci nastaw oraz dane biezgce. Nastepnie powinno zosta¢ wyswietlone drzewo
menu z tymi samymi kategoriami najwyzszego poziomu, co na panelu DiggiMEC.

Po udostepnieniu drzewa menu w programie Smart view wszystkie dalsze czynnosci,
takie jak zmiana wartosci nastaw, sg proste i intuicyjne (i prawdopodobnie nie wymagaja

WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN
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2.2.2 Obstuga przetgcznikéw DIP/HEX

szczegdbtowych wyjasnien): Mozesz rozwijac¢ gatezie (pod)menu dowolnej pozycji menu
(klikajgc maty znacznik rozwiniecia obok pozycji menu lub dwukrotnie klikajgc nazwe
pozycji), az dotrzesz do wymaganego elementu najnizszego poziomu.

Jesli Smart view skarzy sie na brakujacy ,model urzgdzenia”, oznacza to, ze Twoja wersja
Smart view jest prawdopodobnie starsza niz oprogramowanie uktadowe WIC1.

»Model urzgdzenia” to plik definiujgcy strukture menu oraz wszystkie parametry, w

tym domysine ustawienia fabryczne i zakresy nastaw. Jest on potrzebny programowi
Smart view do prawidtowego wyswietlania struktury menu oraz umozliwienia konfiguracji
offline.

W przypadku najnowszych oraz wszystkich wczesniejszych wersji oprogramowania
wbudowanego WIC1 ,model urzgdzenia” jest czescig instalacji programu Smart view.
Jezeli wiec brakuje ,,modelu urzgdzenia” dla WIC1, nalezy zainstalowa¢ najnowszg wersje
Smart view.

2.2.2 Obstuga przetacznikéw DIP/HEX

Wiele parametréw i funkcji zabezpieczeniowych nie jest dostepnych za pomoca
przetgczniké4w DIP w wariancie WIC1-2 ani przetgcznikéw HEX w wariancie WIC1-3. Jest
to naturalna konsekwencja ograniczonej liczby dostepnych przetgcznikdw.
Wszystkie te nastawy majg odpowiednie wartosci domysine, a niedostepne funkcje
zabezpieczeniowe sg wytgczone. Dzieki temu dla urzgdzenia WIC1 istnieje jasno
zdefiniowany zakres funkcjonalnosci, co pozwala na jego uzytkowanie wytgcznie w oparciu
o nastawy DIP/HEX, a jednoczesnie przetaczniki DIP/HEX w wystarczajgcym stopniu
odzwierciedlaja aktualnie wykorzystywang funkcjonalnos¢.
Korzystajgc z urzadzen DiggiMEC / Smart view, mozna jednak uzyska¢ dostep do petnego
zaimplementowanego zakresu funkcjonalnosci wraz ze wszystkimi nastawami. Jesli jednak
aktywny jest tryb pracy , nastawy programowe”, wszystkie nastawy DIP/HEX sg ignorowane.

e Ten parametr okresla dla WIC1-2 lub WIC1-3, ktére ustawienia majg by¢ uzywane:

* [Wybdr zabezpieczeh / WIC1 + DiggiMEC] ,,BO Slot X . Prawidfowe ustawienia” =

Opcje:
o "Przetgczniki” — Nalezy stosowac ustawienia DIP/HEX.

o "Oprogramowanie” — Nalezy stosowad ustawienia DiggiMEC/Smart view.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 25



2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga
2.2.2 Obstuga przetacznikéw DIP/HEX

' e W trybie pracy "Przetaczniki” wszystkie przetaczniki sg monitorowane w sposéb
[

ciagty, jednak z opdéznieniem wynoszacym okoto 10 sekund. Oznacza to, ze dopiero
po uptywie 10 s bez wykonania kolejnych przetgczen oceniane sg wszystkie pozycje
przetacznikéw (DIP/HEX). Jezeli z potozen przetgcznikéw wynika nowa konfiguracja,
wowczas WIC1 wykonuje ciepty restart, aby méc prawidtowo wznowi¢ prace z
uwzglednieniem nowych nastaw.

e Zaleca sie zamocowanie ostony z przezroczystego szkta akrylowego po zakonczeniu
wszystkich nastaw przetgcznikéw DIP/HEX. Ostona zapewnia podstawowg ochrone
przed niezamierzong lub nieuprawniong zmiang konfiguracji.

e Ze wzgledu na ograniczenia techniczne (wewngtrz urzadzenia) nie jest mozliwe
ponowne przetgczenie parametru ,,BO Slot X . Prawidtowe ustawienia” z
trybu "Oprogramowanie” z powrotem do trybu pracy "Przetaczniki”! Jezeli konieczne
jest ponowne witaczenie nastaw realizowanych za pomocg przetgcznikéw DIP/
HEX, jedynym sposobem jest przywrécenie urzgdzenia WIC1 do ustawienh
fabrycznych. Spowoduje to ponowne odczytanie wszystkich potozenh przetgcznikéw
przez urzadzenie WIC1, a wszystkie pozostate nastawy (niedostepne za
pomocya przetgcznikéw DIP/HEX) zostang przywrécone do odpowiednich wartosci
domysinych; patrz réwniez <2.12 Reset do ustawien fabrycznych.

e Zmiany nastaw dokonane za pomoca przetagcznikéw DIP/HEX nie sg automatycznie
przenoszone do podtgczonego urzadzenia Smart view. Oznacza to, ze Smart
view nadal pokazuje poprzednie nastawy, dopdki nacisniecie klawisza ,F2"” na
komputerze PC (lub wybranie pozycji menu Smart view ,Receive Data from
Device”) nie spowoduje ponownego odczytania wszystkich danych przez Smart
view. Nalezy pamieta¢, ze przycisk / pozycja menu , Auto Refresh” stuzy wytgcznie
do aktualizowania gatezi menu urzadzenia [Praca] (tj. wartosci pomiarowych,
standw itp.). Funkcja , Auto Refresh” nie stuzy do aktualizacji nastaw.

Podtgczony DiggiMEC, jednak realizuje i wyswietla zmiany przetgcznika DIP/HEX, gdy
tylko sie zmienia.

' Konfiguracja offline (tj. przygotowanie nastaw parametréw z wyprzedzeniem za pomoca
®

Smart view, bez podtagczonego urzadzenia WIC1) jest mozliwa, réwniez dla wariantu

WIC1 wyposazonego w przetgczniki DIP/HEX. Nalezy jednak pamietad, ze po wybraniu
kodu typu program Smart view zawsze rozpoczyna prace z domysinymi ustawieniami
fabrycznymi dla wszystkich nastaw. Oznacza to, ze poczatkowa wartos¢ nastawy ,,BO Slot
X . Prawidfowe ustawienia” wynosi "Przetgczniki”, przez co Smart view moze sprawiac
wrazenie, jakby wszystkie (pozostate) nastawy byty zablokowane.

Dlatego pierwszym krokiem przy tworzeniu konfiguracji offline musi by¢ zawsze
ustawienie ,,BO Slot X . Prawidftowe ustawienia” = "Oprogramowanie”. Dopiero po
wykonaniu tej czynnosci Smart view odblokuje wszystkie nastawy.
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2.3 Zasilanie WIC1

2.3 Zasilanie WIC1

Jesli a WIC1 jest eksploatowany w typowym zastosowaniu, jest zasilany przez przektadniki
pradowe i jest to z pewnoscig normalny przypadek po uruchomieniu.

Ale w przypadku kompletnosci chcemy wymieni¢ wszystkie sposoby zasilania WIC1:
Zasilanie podstawowe:

e Zasilanie za pomoca przektadnikéw pragdowych fazowych, pod warunkiem, ze
zostaty one prawidtowo dobrane (<3.3 Przektadniki prgdowe (PP)) i ze przeptywa
wystarczajgcy prad fazowy (=10.1.6 Zasilanie).

* Tylko WIC1-4: Zasilanie z zewnetrznego napiecia pomocniczego (<10.1.6 Zasilanie).
Jest ono opcjonalne i niezalezne od zasilania z przektadnikéw pradowych. Umozliwia
ono utrzymanie urzgdzenia WIC1-4 w pracy po zadziataniu zabezpieczenia,

a takze jest warunkiem korzystania z niektérych funkcji specjalnych, takich

jak zabezpieczenie od uszkodzenia wytagcznika (<5.13 LRW — lokalna rezerwa
wytgcznikowa [50BF, 62BF]). Innym przyktadem funkcji, ktérej realizacja bytaby
technicznie niemozliwa bez dodatkowego zasilania zewnetrznego, jest podtgczenie
zewnetrznego wyjscia przekaznikowego uzywanego jako styk samonadzoru (-3.10.1
Styk samokontroli dla WIC1-4).

Zasilanie tymczasowe:

e Zasilanie przez interfejs USB podtgczonego adaptera PC4 lub urzadzenia DiggiMEC
(-2.2.1 Adapter PC4 za posrednictwem Smart view i DiggiMEC (HMI)). Takie
rozwigzanie ma sens podczas uruchamiania i jest niezalezne od zasilania z
przektadnikéw pragdowych (oraz od zewnetrznego zasilania wariantu WIC1-4).

o Podtgczenie komputera PC do interfejsu USB: umozliwia to réwniez korzystanie z
programu Smart view, patrz +2.2.1 Adapter PC4 za posrednictwem Smart view i
DiggiMEC (HMI).

o Podtgczenie powerbanku do interfejsu USB: mozliwos¢ takiego rozwigzania
zalezy od typu uzywanego powerbanku. Patrz ,,Rozwigzywanie probleméw:
zasilanie z powerbanku nie jest mozliwe”.

Nalezy jednak pamietad, ze zasilanie przez USB nie jest przeznaczone do

pracy ciagtej. Ponadto zasilanie wytacznie przez USB nie jest wystarczajace do
wygenerowania impulsu wyzwalajgcego (,,Rozwigzywanie problemdw: dioda System-
LED jest wytgczona”), dlatego réwniez zielona dioda System/Ready moze pozostac
zgaszona (<, Diody LED ,System” - "Gotowy”, "Btad”").

Ponadto nalezy pamieta¢, ze DiggiMEC bez poditgczonego WIC1 nigdy nie dziata,
nawet przy zasilaniu USB.

¢ Na krétki czas (powiedzmy: dla typowego czasu trwania sygnatu) napiecie sygnatu
zewnetrznego, ktére jest podawane na wejscie WIC1cyfrowe , moze réwniez
uruchomi¢ WIC1, a w pewnych okolicznosciach moze to by¢ wymagane do
wyzwolenia zewnetrznego (<5.12 ExP Zewnetrzne zabezpieczenie).
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2.3 Zasilanie WIC1

Z wyjatkiem tego szczegdlnego przypadku sygnatu krétkotrwatego (dla wyzwolenia
zewnetrznego), nie jest dozwolone podawanie zadnego dtugotrwatego lub ciggtego
napiecia do wejs¢ cyfrowych.

Innymi stowy, zdecydowanie odradza sie préby zasilania WIC1 (przez dtuzszy czas) za
posrednictwem wejs¢ cyfrowych.

Jesdli zostanie to zignorowane, wejscie cyfrowe moze by¢ przecigzone, co moze prowadzié
do trwatego uszkodzenia WIC1.

28
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2.4 WIC1 Funkcje zabezpieczeniowe

2.4 WIC1 Funkcje zabezpieczeniowe

2.4.1 Opis zabezpieczen

—

”ﬁ

Zuzycie wytacznika

Wartosci mierzone 60BF

Stan urzadzenia
Monitorowanie stanu

Modbus RTU/TCP
) I
\_ _,

Wejscia cyfrowe

.— Opcja .— Standard

= 7 PC/DiggiMEC

WIC1_Z01

Rys. 5: Opis funkcjonalny WIC1
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2.4.2 Parametry Techniczne

2.4.2 Parametry Techniczne

Funkcje WIC1
Podstawowy typ aplikacji

Zasilany samodzielnie/PP. (Wariant urzgdzenia WIC1-4 z v
opcjonalnym zasilaniem dodatkowym)

Rodzaj montazu

Obudowa przystosowana do ptyty montazowej v

Wejscia i wyjscia wiC1
Wejscia i wyjscia WIC1-1 ... WIC1-3
Wejscia przekfadnika pradowego 3 (prady fazowe),

1 prad ziemnozwarciowy (opcja)

Wejscia cyfrowe 0 ... 1 (opcja - tylko 115 UAC lub 230 UAC)
Wyjscie impulsowe 1... 2 (opcja)

Wejscia i wyjscia WIC1-4

Wejscia przektadnika pradowego 4

Wejscia cyfrowe 0 ... 2 (opcja - obstugiwane napiecia wejsciowe: 24 V DC /
48V DC..60VDC/110VDC/110V AC/230V DC/230
V AC)

Wyjscie impulsowe 1...2 (opcja)

Funkcje ochrony i kontroli ANSI / IEEE C37.2 WIC1

Zabezpieczenie

Uwaga: Kazda funkcja zabezpieczajgca moze by¢ réwniez skonfigurowana do pracy bez wyzwalania, tj. jako funkcja
sygnalizacyjna.

Zabezpieczenie nadpradowe czasowe 50/51 1>, [>>, I>>>
Stabilizacja pradu rozruchowego (2. harmoniczna) IH2 IH2
Zabezpieczenie ziemnozwarciowe (obliczone) 50N /51N I1z>, IG>>
Zabezpieczenie ziemnozwarciowe (zmierzone) 50G /51G 1z>, IG>>

¢ WIC1-1 ... WIC1-3: opcja

e WIC1-4: v
Ultraszybkie zabezpieczenie nadpradowe szczytowe Iszczyt> (opcja)
zabezpieczenie przed obcigzeniem asymetrycznym 46 12/11> (opcja)
Zabezpieczenie przed pradem sktadowej przeciwnej 51Q 12> (opcja)
Zabezpieczenie obcigzeniowe cieplne 49 ThR (opcja)
Wytaczenie na zwarcie (SOTF) SOTF (opcja)
Pobudzenie zimnego obcigzenia (CLPU) CLPU (WIC1-4)
Wyzwolenie zewnetrzne ExP (opcja)
Uktad kontroli
Awaria wytacznika 50BF Funkcje
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Funkcje ochrony i kontroli

Zuzycie wytacznika

Kontrola nad stacyjna baterig akumulatoréw
Monitorowanie stanu

Wskaznik pradu szczytowego

Stopien obcigzenia

Rejestratory
Rejestrator awarii (trwaty)

Rejestrowanie samokontroli (komunikaty o zdarzeniach
wewnetrznych urzgdzenia — nieulotne)

Komunikacja SCADA

(tylko WIC1-4)

Modbus RTU

Modbus TCP

WIC1-2.3-PL-MAN

ANSI / IEEE C37.2
62BF (tylko WIC1-4)

(tylko WIC1-4)

ANSI / IEEE C37.2

DFR

(tylko
WIC1-4XxXxXXXXXB)

(tylko

WICL-4xxxxxxXC,
WIC1-4xxxxxxxL)

WIC1

2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

2.4.2 Parametry Techniczne

WIC1

Zuzycie wytacznika

MBS

Wskaznik pradu szczytowego

Obcigzenie aktywne

WIC1

WIC1
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2.5 Komentarze do instrukcji

2.5
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Komentarze do instrukcji

Niniejsza instrukcja zawiera ogélne informacje na temat wyboru funkcji, ustawiania nastaw,
instalacji, uruchamiania oraz eksploatacji i konserwacji urzgdzeh WI Line.

Podrecznik jest przeznaczony dla:
* inzynieréw odpowiedzialnych za zabezpieczenia;
 inzynieréw odpowiedzialnych za uruchomienie;

e pracownikéw zajmujgcych sie ustawieniami, testowaniem i konserwacjg urzadzen
zabezpieczajgcych oraz kontrolnych;

» pracownikow przeszkolonych w zakresie instalacji elektrycznych i rozdzielnic
elektroenergetycznych.

W instrukcji zdefiniowane sg wszystkie funkcje dotyczgce kodu typu urzadzenia. Wszelkie
opisy jakichkolwiek funkcji, nastaw lub wejs¢ i wyjs¢, ktére nie dotyczg uzywanego
urzadzenia, nalezy zignorowad.

Wszystkie informacje i odniesienia zostaty przedstawione zgodnie z naszg najlepszg wiedzg,
w oparciu o doswiadczenie i obserwacje.

Ninijesza instrukcja opisuje urzadzenia w wersjach z pethym wyposazeniem (opcjonalnym).

Wszystkie informacje techniczne i dane zamieszczone w tej instrukcji uwzgledniajg stan
obowigzujgcy w momencie wydania niniejszego dokumentu. Zastrzegamy sobie prawo
wprowadzania modyfikacji technicznych wynikajgcych z przysztego rozwoju produktu
bez koniecznosci zmiany niniejszej instrukcji i bez wczesniejszego powiadomienia. Z
tego wzgledu nie mozna wnosi¢ zadnych roszczen na podstawie informacji i opiséw
zamieszczonych w niniejszej instrukcji.

Tekst, grafika i wzory nie zawsze majg zastosowanie do rzeczywistego zakresu dostawy.
Rysunki i grafiki nie sg w prawidtowej skali. Nie bierzemy zadnej odpowiedzialnosci za
szkody ani awarie eksploatacyjne wynikajgce z btedéw w obstudze badz nieprzestrzegania
wskazdéwek zamieszczonych w niniejszej instrukcji.

Zadnej czesci niniejszej instrukcji nie mozna reprodukowac ani przekazywac innym stronom
w jakiejkolwiek formie bez uzyskania wczesniejszego pisemnego zezwolenia firmy SEG.

Ninijesza instrukcja uzytkownika wchodzi w zakres dostawy w przypadku zakupu
urzadzenia. W przypadku przekazania (sprzedazy) urzgdzenia stronie trzeciej nalezy
przekazad réwniez niniejszg instrukcje.

Wszelkie naprawy urzadzenia moga wykonywac wytgcznie wykwalifikowani i kompetentni
pracownicy, ktérzy muszg zna¢ lokalne przepisy bezpieczenstwa i przestrzega¢ ich, a
takze mie¢ niezbedne doswiadczenie (poswiadczone dowodami) wymagane do pracy z
elektronicznymi urzadzeniami zabezpieczajgcymi oraz instalacjami elektroenergetycznymi.

Informacje dotyczace odpowiedzialnosci i gwarancji

SEG Firma nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku
zmian lub modyfikacji urzadzenia badz jego funkcji, ustawiania parametréw i zmian nastaw
wykonanych przez klienta.

Gwarancja przestaje obowigzywad z chwilg otworzenia urzgdzenia przez inne osoby niz
specjalisci firmy SEG.
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

2.5 Komentarze do instrukgji

Warunki gwarancji i odpowiedzialnosci okreslone w dokumencie Warunki ogélne SEG nie sa
uzupetnione przez powyzsze wyjasnienia.
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga
2.5.1 Symbole na schematach funkcyjnych

2.5.1 Symbole na schematach funkcyjnych

BO Slot X .
Napiecia nom

nazwa .
Wyzwolenie

Para pola

PP
Kolejnos¢ faz

WIC1_Y05

nazwa . Wyzwolenie

IL1

N
QH PT_YA6  HPT_Y26  HPT_YO06

OBO Slot X. Aktywny nazwa . Aktywny
1

34

Wartosci nastaw

Gérne pole na diagramie po lewej stronie

jest standardowym symbolem wartosci nastawy
na schemacie funkcjonalnym. Nazwa nastawy
jest okreslona przez nazwe modutu i nazwe
parametru, oddzielone od siebie kropka ,,.”.

Drugi przyktad: Dzieki wysokiemu stopniowi
modutowosci urzgdzen zabezpieczeniowych
WI Line logika przedstawiona na niektérych
diagramach funkcjonalnych jest czesto
prawidtowa dla kilku modutéw. W

takich przypadkach podawana jest jedynie
symboliczna nazwa modutu, na przyktad:
.hazwa\”. W czesci nagtéwkowej diagramu
znaczenie ,nazwa" jest okreslone jako lista
modutéw, ktérych dotyczy dany diagram.

W rzadkich przypadkach konieczne jest réwniez
podanie $ciezki menu (lub przynajmniej

pOzycCji menu najwyzszego poziomu), poniewaz
okreslenie tej konkretnej nastawy wytacznie na
podstawie nazwy modutu i nazwy parametru
bytoby zbyt niewygodne. W trzecim przyktadzie
nastawa jest oznaczona jako parametr polowy
(tj. znajduje sie w gatezi menu [Para pola]).

Sygnaty wejsciowe i wyjsciowe

Sygnat binarny (wyjsciowy) jest pokazany u
gory.

Linia przerywana oznacza zmierzong wartos¢
(tj. sygnat analogowy).

Dolny wiersz - po lewej: numerowany sygnat
wejsciowy; po prawej: numerowany sygnat
wyjsciowy. Z technicznego punktu widzenia nie
ma zadnej réznicy w poréwnaniu ze ,,zwyktymi”
(nienumerowanymi) sygnatami.

Niektére z tych numeréw oznaczajg jednak
sygnaty ogdlne. Na przyktad kazda funkcja
zabezpieczeniowa posiada sygnat wyzwolenia
~Wyzwolenie”, ktéremu zawsze przypisywany
jest ten sam numer, niezaleznie od konkretnej
funkcji zabezpieczeniowe;j.

Numerowany sygnat zwykle wystepuje na kilku
réznych schematach, a numeracja utatwia

ich rozpoznanie i odnalezienie w podreczniku
technicznym.

Dlatego wszystkie liczby w kétkach wystepujace
.PO prawej stronie” (tj. jako sygnaty wyjsciowe)
schematu wymieniono w rozdziale Indeks
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga
2.5.1 Symbole na schematach funkcyjnych

(posortowane ponizej pierwszej litery ),
umozliwiajac sprawdzenie, gdzie dany sygnat
zostat ,wygenerowany”.

Tam, gdzie jest to technicznie mozliwe,
numery sygnatéw wejsciowych na diagramie
sg hipertgczami; klikniecie takiego numeru
powoduje przejscie do strony, na ktoérej

dany numerowany sygnat jest objasniony lub
pokazany jako sygnat wyjsciowy.

Uwaga dodatkowa: Wszystkie diagramy w

tym dokumencie zawierajg matg etykiete, na
przyktad: ,HPT_Y46". Jest to nazwa diagramu,
czyli jego unikalny identyfikator. Oczywiscie nie
jest to nazwa nastawy ani zadna inna czes¢
przedstawionej logiki. Wszystkie diagramy
funkcjonalne maja identyfikator zawierajgcy
znaki ,,_Y").

Jezeli wartos¢ nastawy parametru ,nazwa .
Funkcja” jest ustawiona na , Nieaktywny”,
woéwczas wyjscie 1 jest aktywne, a wyjscie 2
jest nieaktywne.

Jezeli wartos$¢ nastawy parametru ,nazwa .
Funkcja” jest ustawiona na , Aktywny”,
woéwczas wyjscie 1 jest nieaktywne, a wyjscie
2 jest aktywne.

Wartos¢ nastawy parametru ,nazwa . ZewBlo1”
nie jest wybierana z prostej, statej listy opciji,
lecz stanowi inny parametr (zwykle sygnat
wyjscia binarnego), ktéry jest przypisywany z
listy parametréw.

Oznacza to, ze parametr nastawy przyjmuje
wartosé przypisanego parametru. Na przyktad
w przypadku sygnatu wyjscia binarnego
oznacza to, ze parametr ,nazwa . ZewBlo1”
jest aktywny zawsze wtedy, gdy aktywny jest
przypisany sygnat wyjsciowy.

Jezeli nie przypisano zadnego sygnatu, wyjscie
jest zawsze nieaktywne (aktywne bedzie
jedynie pole , brak przypisania”, ktére w tym
przyktadzie nie jest podtgczone).

Dwa typy komparatoréw (,przerzutnikéw
Schmitta”):

Gérny wiersz: Jezeli warto$¢ analogowego
sygnatu wejsSciowego (w tym przypadku: prad
fazowy IL1) jest wieksza od okreslonego progu
(w tym przypadku: wartosci nastawy parametru
.. 1>"), wobwczas wyjscie staje sie aktywne.

Dolny wiersz: Ten typ ma funkcjonalnos¢
odwrotna: jezeli wartos¢ analogowa IL1
znajduje sie ponizej progu (w tym przypadku:
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga
2.5.1 Symbole na schematach funkcyjnych

wartosci nastawy parametru /<”), wéwczas
wyjscie staje sie aktywne.

Stopien czasowy: Jezeli sygnat wejsciowy
stanie sie aktywny, wéwczas wyjscie staje sie
Opéznienie zataczenia aktywne po uptywie czasu t(po uptywie czasu
okreslonego wartoscig nastawy parametru ,, t-
Opdzn Wt”) (opdznienie zatgczenia).

t-Opdzn Wit

ton toff

P

HPT_YOA

Jezeli wejscie ponownie stanie sie nieaktywne,
to sygnat wyjsciowy stanie sie nieaktywny po
uptywie innego okreslonego czasu (opdznienie
wytaczenia tyyt, Wartos¢ nastawy parametru
,OpdZnienie zatgczenia”).

PP Czas utrzymania: jest to impuls wyzwalany
Czas trwania wyzwolenia przez sygnat wejsciowy (w tym przypadku czas
— Lt — trwania impulsu mozna ustawi¢ za pomoca
parametru).

HPT_YX0

Typowy zestaw operatoréw logicznych: AND,
OR, eXclusive OR (od lewej do prawej). Drugie
O wejscie operatora XOR jest zanegowane.

Przerzutnik RS z priorytetem resetowania.

HPT_YX1

ab|cd
a—s 1—¢ 0 0 | Niezmieniony

01(01
b—Rl1 10— d 10[10

11|01

HPT_YX2

— I~ . Licznik wyzwalany zboczem impulsu.
————::>R I ;
X X Filtr pasmowoprzepustowy (po lewej: IH1, po
- % - — % - ) prawej: IH2).
IH1 IH2 ;

Blok wyzwalany zboczem: wyjscie jest
a aktywne w przypadku wystapienia dodatniego
(ujemnego) zbocza na wejsciu.

HPT_YXS5
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

2.6 Informacje o urzadzeniu

2.6 Informacje o urzadzeniu
Zakres dostawy
Zakres dostawy:
* (1) — Opakowanie
¢ (2) — Urzadzenie zabezpieczajgce
* (3) — Raport z testu

Po otrzymaniu przesytki nalezy sprawdzi¢, czy zawiera wszystkie elementy
(dowdd dostawy).

Nalezy sprawdzi¢, czy tabliczka typu, schemat potaczen, kod typu i opis na tabliczce
urzgdzenia zgadzajg sie z zamdwieniem.

W przypadku watpliwosci nalezy sie skontaktowac z dziatem obstugi (adres kontaktowy
mozna znaleZ¢ z tytu instrukcji).

Do pobrania

Cata dokumentacje techniczna (instrukcje obstugi, podrecznik referencyjny itp.) oraz pliki
instalacyjne aplikacji Windows (Smart view, DataVisualizer) mozna pobrac bezposrednio (i
bez zadnych kosztéw) od https://docs.SEGelectronics.de/wicl.

e https://docs.SEGelectronics.de/wicl — Ten adres internetowy réwniez jest
dostepny jako kod QR bezposrednio na obudowie urzgdzenia.

e https://docs.segelectronics.de/smart view — Instalacja aplikacji Windows
wraz z dokumentacja.

Ptyta DVD

Ptyte DVD produktu z cata dokumentacjg techniczng (instrukcja obstugi, podrecznik
referencyjny itp.) oraz plikami instalacyjnymi aplikacji Windows (Smart view,
DataVisualizer) mozna zamoéwic¢ osobno. W ten sposéb uzytkownicy, ktérzy nie sg
podtaczeni do Internetu, moga uzyskac wszystkie pliki, ktére sa wymagane lub przydatne
podczas uruchamiania.

Przechowywanie

Urzadzeh nie mozna przechowywac na zewnatrz. Pomieszczenie magazynowe musi mieé
odpowiednig wentylacje i musi by¢ suche (patrz <+10.1 Dane techniczne - WIC1).

Utylizacja odpadow
Ogélnie przy utylizacji urzadzeh

elektrycznych nalezy przestrzegac
wytycznych i przepiséw lokalnych.
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

2.6.1 Formularze zamoéwien

2.6.1

38

Formularze zamowien

Istniejg cztery rézne gtéwne warianty dostepnych WIC1 , ktére mogg miec ré6zne dodatkowe
opcje zamdwienia:

* WIC1-1...: Urzadzenie zabezpieczajgce zasilane przez przektadniki pragdowe bez
zadnych przetgcznikéw, wszystkie ustawienia sg dokonywane za pomocag Smart
view (PC) / DiggiMEC. Patrz -+2.6.1.1 Formularz zamdéwienia zabezpieczen zasilanych
przez przektadniki prgdowe.

e WIC1-2...: Urzadzenie zabezpieczajgce zasilane przez przektadniki prgdowe z
przetgcznikami DIP, wszystkie ustawienia mozna dokona¢ za pomoca tych
przetgcznikéw DIP lub - doktadniej - za pomocg Smart view (PC) / DiggiMEC.
Patrz =2.6.1.1 Formularz zaméwienia zabezpieczenh zasilanych przez przektadniki
pradowe.

* WIC1-3...: Urzadzenie zabezpieczajgce zasilane przez przektadniki pragdowe z
przetgcznikami HEX, wszystkie ustawienia mozna dokona¢ za pomoca tych
przetacznikéw HEX, lub - doktadniej - za pomoca Smart view (PC) / DiggiMEC.
Patrz =2.6.1.1 Formularz zaméwienia zabezpieczeh zasilanych przez przektadniki
pradowe.

* WIC1-4...: Urzadzenie zabezpieczajgce z zewnetrznym zasilaniem bez zadnych
przetgcznikdéw, wszystkie ustawienia sg dokonywane za pomocg Smart view (PC) /
DiggiMEC. Opcjonalnie dostepne sg rézne dodatkowe funkcje, takie jak komunikacja
SCADA. Patrz =2.6.1.2 Formularz zaméwienia WIC1-4 z zewnetrznym zasilaniem.

Nalezy pamietad, ze konfiguracja za pomocg Smart view (PC) wymaga dodatkowego
urzgdzenia interfejsu (PC4 lub DiggiMEC) do potgczenia USB z komputerem.

Aby zapoznac sie z formularzem zaméwienia PC4, zobacz -+2.6.1.6 Formularz zaméwienia
na tgcznik PC4.

Aby zapoznad sie z formularzem zamoéwienia DiggiMEC, zobacz <2.6.1.7 Formularz
zamowienia DiggiMEC.

Aby zapoznad sie z formularzami zaméwien przektadnikéw pradowych kompatybilnych z
WIC1, zobacz <2.6.1.3 Formularz zaméwienia przektadnikéw pradowych kompatybilnych
z WICL.

Formularze zaméwieh wskaznikéw zadziatania zabezpieczenia WI1SZ4 i
WI1SZ5kompatybilnych z WIC1 mozna znalez¢ odpowiednio w i +2.6.1.5 Formularz
zamowienia WI1SZ5, . <2.6.1.4 Formularz zaméwienia WI1SZ4

PC4 tacznik / Smart view (PC)

Adapter PC4 jest urzadzeniem interfejsowym do potaczenia z WIC1 komputerem PC

lub laptopem. Komputer PC moze nastepnie uruchomi¢ oprogramowanie Smart view do
parametryzacji i analizy oraz umozliwia uzytkownikowi dokonanie wszystkich ustawien za
posrednictwem tego potgczenia, zapisanie ustawien do pliku na komputerze lub pobranie
zmierzonych wartosci lub danych o zdarzeniach.

Patrz +2.6.1.6 Formularz zaméwienia na tgcznik PC4.

DiggiMEC / Smart view (PC)

DiggiMEC jest to niewielkie urzadzenie, ktére nalezy zaméwi¢ osobno. Pasuje do
standardowego wyciecia drzwiowego 92 mm x 45 mm (DIN IEC 61554) i moze by¢

podtgczony do ( WIC1 za pomocg standardowego potgczenia sieciowego z wtyczkami RJ45).
Nastepnie dodaje HMI, tj. wyswietlacz graficzny i sprzetowe, do . WIC1 Ponadto oferuje

WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN



WIC1-2.3-PL-MAN

2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

2.6.1 Formularze zamoéwienh

bistabilne wyjscia przekaznikowe 1 lub 3, ktére s3 mechanicznie potgczone ze wskaznikami
zadziatania zabezpieczenia.

Patrz =2.6.1.7 Formularz zamdwienia DiggiMEC.

» DiggiMEC-A: 1 przekaznik bistabilny / wskaznikami zadziatania zabezpieczenia
* DiggiMEC-B: 3 przekazniki bistabilne / wskaznikami zadziatania zabezpieczenia

Jesli interfejs uzytkownika DiggiMEC jest podtgczony do WIC1, mozliwe réwniez jest
podtgczenie komputera do interfejsu USB DiggiMEC.

Komputer PC moze nastepnie uruchomié¢ oprogramowanie Smart view do parametryzacji i
analizy co umozliwia uzytkownikowi dokonanie wszystkich ustawien za posrednictwem tego

potaczenia, zapisanie ustawien do pliku na komputerze lub pobranie zmierzonych wartosci
lub danych o zdarzeniach.
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2.6.1.1 Formularz zaméwienia zabezpieczen zasilanych przez przektadniki prgdowe

2.6.1.1 Formularz zamoéwienia zabezpieczen zasilanych przez przektadniki pradowe

Przekaznik nadpradowy czasowy i ziemnozwarciowy zasilany z
przektadnika pradowego

WIC1 - # O # # # # # # # # #
Sposéb montazu 44

Ustawianie parametréw za pomocg Smart view (PC) lub DiggiMEC 1

Ustawianie parametréw za pomoca przetgcznikédw DIP, Smart view (PC) lub 2

DiggiMEC

Ustawianie parametréw za pomoca przetagcznikéw HEX, Smart view (PC) lub 3

DiggiMEC

Typ przektadnika pradowego, zakres przetacznikéw DIP/HEX Ll

Przektadniki pradowe z adapterem Wx lub WC1, 1. zakres przetacznikéw DIP/HEX S

Przektadniki pradowe z adapterem WC2, 2. zakres przetgcznikéw DIP/HEX D

Metoda pradu doziemnego il

Obliczony prad doziemny™®) N

Mozliwo$¢ skonfigurowania (Zmierz. domysiny prad doziemny)*1) G

Mozliwos$¢ skonfigurowania (Obl. domysiny prad doziemny)*l) B

Czestotliwos¢ znamionowa $d

50 HZ*2)(tylko WIC1-2, WIC1-3) 5

60 Hz"2)(tylko WIC1-2, WIC1-3) 6

50 Hz / 60 HZ*2)(tylko WIC1-1) (1}

Wyjscia Ll

.TC” (Trip Coil): Polecenie wyzwolenia | ,FI” (Flag Indicator): bez lub z nadzorem w+asnym*3) N

,TC” (Trip Coil): Polecenie wyzwolenia | ,FI” (Flag Indicator): Polecenie wyzwolenia*®) F

.TC” (Trip Coil): Polecenie wyzwolenia | ,,FI” (Flag Indicator): konfigurowalne C
Wejscia L
Brak wejé¢ cyfrowych*®) N
Zewnetrzne wejscie wyzwalajgce (115 V AC lub 230 V AC)*6) F

1 programowalne wejscie cyfrowe (115 V AC lub 230 V AC) C
Zabezpieczenie rezerwowe / samokontrola il
Samokontrola obstuguje wyjscie wskaznika znacznika (,FI”-Output)*3) *4) o
Zintegrowana samokontrola obstuguje wyjécie cewki (,TC”-Output)*4) 1
Uktad samokontroli uruchamia wyjscie ,TC” (jesli | > 20 x In,maks) 2
Pakiety zabezpieczen &L

ANSI 50, 50G/N, 51, 51G/N, blokowanie pradu rozruchowego, 50BF, 74TC

Pakiet ,S” + ANSI 46, 49, 51Q, Zuzycie wytgcznika, Monitorowanie stanu (= aktywne obcigzenie) A
Pakiet "A" + SOTF, zabezpieczenie zewnetrzne™>), ultraszybkie zabezpieczenie nadpradowe

Komunikacja U

Bez protokotu komunikacyjnego A
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2.6.1.1 Formularz zaméwienia zabezpieczenh zasilanych przez przektadniki pradowe

Przekaznik nadpradowy czasowy i ziemnozwarciowy zasilany z
przektadnika pradowego

WIC1 - # O # # # # # # # # #
Wersja niestandardowa 1l
Standard o
Wersja 1 H

*1)Za pomoca Smart view (PC) / DiggiMEC (ale nie za pomoca przetacznikéw DIP/
HEX) mozna skonfigurowac urzadzenie do pracy z obliczanym lub mierzonym pradem
ziemnozwarciowym. Wejscie dla mierzonego pradu ziemnozwarciowego ma prad

o znamionowy 1 A.

*2)Za pomocg Smart view (PC) / DiggiMEC (ale nie za pomoca przetgcznikéw DIP/HEX)
mozna skonfigurowad urzadzenie do pracy z czestotliwoscig znamionowg 50 Hz lub 60
Hz.

*3)Nadzér wiasny za posrednictwem ,,Fl” jest dostepny wytacznie w nastepujace;
konfiguracji:
° ”Wyjs’cian = ,,N" i
¢ ,Ochrona rezerwowa / nadzér wtasny” =, 0"
Nalezy pamietaé, ze w takim przypadku wyjscie ,,FI” (wskaznik zadziatania) nie

moze by¢ juz wykorzystywane do innych sygnatéw (np. wyzwolenia), z wyjgtkiem
©5.14.2 ,TCM” - Monitorowanie obwodu wyzwalania [74TC]).

*4)Zadziatanie ochrony rezerwowej natychmiast po zgromadzeniu wystarczajacej energii
elektrycznej do wygenerowania impulsu wyzwalajgcego. Wymaga to odpowiedniego
zasilania urzadzenia (patrz 2.3 Zasilanie WIC1).

*5)Zewnetrzne zabezpieczenie moze by¢ uzywane wytacznie z wejéciem cyfrowym.

*6)Ten wariant nie jest juz dostepny w sprzedazy. Nadal jest obstugiwany przez najnowsze
oprogramowanie wbudowane w starszych urzadzeniach.
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2.6.1.2 Formularz zaméwienia WIC1-4 z zewnetrznym zasilaniem

2.6.1.2 Formularz zamdéwienia WIC1-4 z zewnetrznym zasilaniem

Przekaznik nadpradowy czasowy i ziemnozwarciowy z podwéjnym
zasilaniem

WIC1 - # # H # # # # # # #
Sposéb montazu 44

Zasilanie podwdjne, ustawianie parametréw za pomocg Smart view (PC) / 4
DiggiMEC

Typ przektadnika pradowego, zakres przetacznikéw DIP/HEX Ll
Przektadniki pradowe z adapterem Wx lub WC1, 1. zakres przetacznikéw DIP/HEX S

Przektadniki pradowe z adapterem WC2, 2. zakres przetgcznikéw DIP/HEX D

Metoda pradu doziemnego il
Mozliwos¢ skonfigurowania (Zmierz. domyslny prad doziemny)*1) G
Mozliwo$¢ skonfigurowania (Obl. domysiny prad doziemny)*1) *6) B
Czestotliwos¢ znamionowa il

50 Hz / 60 Hz*2) 0
Wyjscia i

.TC" (Trip Coil): Polecenie wyzwolenia | ,FI” / ,,Out” (wskaznik zadziatania): bez nadzoru wtasnego N
lub z nadzorem wiasnym™3)

ATC” (Trip Coil): Polecenie wyzwolenia | ,FI” / ,Out” (wskaznik zadziatania): Polecenie F
wyzwolenia*6)

.TC" (Trip Coil): Polecenie wyzwolenia | ,FI” / ,,Out” (wskaznik zadziatania lub wyjscie C
przekaznikowe): konfigurowalne

Wejscia il
Brak wejé¢ cyfrowych™®) M

Zewnetrzne wejécie wyzwalajgce, zewnetrzne wejécie resetowania*>) *6)

2 mozliwe do przypisania wejscia cyfrowe™>) D
Zabezpieczenie rezerwowe / samokontrola il
Samokontrola obstuguje wyjécie wskaznika znacznika (,Fl”-Output)*3) *4) o
Zintegrowana samokontrola obstuguje wyjécie cewki (,TC”-Output)*4) 1
Uktad samokontroli uruchamia wyjscie ,TC” (jesli | > 20 x In,maks) 2
Pakiety zabezpieczen &4

ANSI 50, 50G/N, 51, 51G/N, blokowanie pradu rozruchowego, 50BF, 74TC

Pakiet ,S” + ANSI 46, 49, 51Q, Zuzycie wytacznika, Monitorowanie stanu (= aktywne obcigzenie) A
Pakiet ,A” + SOTF, CLPU, zabezpieczenie zewnetrzne(*>), ultraszybkie zabezpieczenie nadpradowe

Komunikacja L
Bez protokotu komunikacyjnego
Modbus RTU | RS485 / zaciski

Modbus TCP | Ethernet 100 MB / RJ45

r N0 w >

Modbus TCP | Ztacze dupleksowe Ethernet 100 MB / LC

Wersja niestandardowa L
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2.6.1.2 Formularz zaméwienia WIC1-4 z zewnetrznym zasilaniem

Przekaznik nadpradowy czasowy i ziemnozwarciowy z podwéjnym

zasilaniem
WIC1
Standard

Wersja 1

- # # # # # # # # # #
0
H

*1)Za pomocg Smart view (PC) / DiggiMEC (ale nie za pomoca przetgcznikéw DIP/
HEX) mozna skonfigurowac¢ urzadzenie do pracy z obliczanym lub mierzonym pradem
ziemnozwarciowym. Wejscie dla mierzonego pradu ziemnozwarciowego ma prad
znamionowy 1 A.

*2)Za pomocg Smart view (PC) / DiggiMEC (ale nie za pomoca przetgcznikéw DIP/HEX)
mozna skonfigurowad urzgdzenie do pracy z czestotliwoscig znamionowa 50 Hz lub 60
Hz.

*3)Nadzér wtasny za posrednictwem ,,F1” / ,,Out” jest dostepny wytacznie w nastepujacej
konfiguracji:

e ,Wyjscia” = ,N" i
e ,Ochrona rezerwowa / nadzér wiasny” = ,,0”

Nalezy pamietaé, ze w takim przypadku wyjscie ,,FI” / ,,Out” (wskaznika znacznika)
nie moze by¢ juz wykorzystywane do innych sygnatéw (np. wyzwolenia), z
wyjatkiem <5.14.2 ,TCM” - Monitorowanie obwodu wyzwalania [74TC].

*4)Zadziatanie ochrony rezerwowej natychmiast po zgromadzeniu wystarczajacej energii
elektrycznej do wygenerowania impulsu wyzwalajgcego. Wymaga to odpowiedniego
zasilania urzgdzenia (patrz <2.3 Zasilanie WIC1).

*5)0bstugiwane napiecia wejéciowe dla wejé¢ cyfrowych: 24 V DC /48 V DC ... 60 V
DC/110V DC/110V AC/230V DC/ 230V AC. Zewnetrzne zabezpieczenie moze by¢
uzywane wytgcznie w przypadku co najmniej jednego wejscia cyfrowego.

*6)Ten wariant nie jest juz dostepny w sprzedazy. Nadal jest obstugiwany przez najnowsze
oprogramowanie wbudowane w starszych urzgdzeniach.
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2.6.1.3 Formularz zaméwienia przektadnikdéw pradowych kompatybilnych z WIC1

2.6.1.3

Formularz zamowienia przektadnikow pradowych kompatybilnych z WIC1
Przektadniki pradowe WIC1

Oficjalnie przetestowane i zalecane przektadniki pradowe WIC1 wystepujg w dwéch
niezaleznych (elektrycznie réwnowaznych i wymiennych) typach konstrukcji.

Urzadzenie (1 sztuka)

Krétka nazwa Klasa Kod zamodwienia Kod zamdwienia

+ zakres pradu doktadnosci

pierwotnego Konstrukcja typu 2 Konstrukcja typu 1
WE2 [16 - 56 A] 5P80 WIC1-CT2-5P WIC1-WE2AS1

W2 [16 - 56 A] 10P80 WIC1-CT2-10P WIC1-W2AS1

W3 [32-112 A] 5P80 WIC1-CT3 WIC1-W3AS1

W4 [64 - 224 A] 5P80 WIC1-CT4 WIC1-W4AS1

W5 [128 - 448 Al 5P80 WIC1-CT5 WIC1-W5AS1

W6 [256 - 896 A] 5P80 - WIC1-W6AS1

Wiecej danych technicznych tych przektadnikéw prgdowych mozna znalez¢ w 3.3.1.1
Zakresy pradowe przektadnikéw WIC1-Wx.

tacznik do przektadnikéw pradowych 1 Alub 5 A

Jesli uzycie standardowych przektadnikéw pradowych 1 A (lub 5 A) jest obowigzkowe

(z przyczyn technicznych lub historycznych), mozliwe jest podtaczenie specjalnych
przektadnikéw prgdowych z adapterem miedzy standardowymi przektadnikami pragdowymi
a . WIC1 Patrz -+3.3.2 Adaptery przektadnikéw prgdowych WIC1-WC (pomiar 1A /5A)

— informacje ogélne, <, Adapter do przektfadnikéw prgdowych 1 A/ 5 A“ — rysunki
wymiarowe i ©10.5.4 Dane techniczne - przektadniki pradowe z adapteremna 1 A, 5

A — dane techniczne.

Adapter do przektadnikéow pradowych (dla 3 faz, kombinowany w 1 obudowie)

Krétka nazwa + prad znamionowy Kod zamdwienia
Adapter PP 1 A WIC1-CT-1A/3P
Adapter PP 5 A WIC1-CT-5A/3P
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2.6.1.4 Formularz zamoéwienia WI1SZ4

Wskaznik zadziatania

Typ maty, przéd 34 x 23 mm

2.6.1.5 Formularz zamowienia WI1SZ5

Wskaznik zadziatania

2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

2.6.1.4 Formularz zamdéwienia WI115Z4

Numer
katalogowy

WI1sz4

Numer
katalogowy

Typ maty, przéd 34 x 23 mm, z bistabilnymi zestykami sygnatowymi (230 V AC/3 A, 24V DC/ 2 A) WI1SZ5

WIC1-2.3-PL-MAN
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga
2.6.1.6 Formularz zaméwienia na tacznik PC4

2.6.1.6 Formularz zamdwienia na tacznik PC4

Interfejs potaczenia USB dla WIC1 i komputera PC

PC4 tacznik

2.6.1.7 Formularz zaméwienia DiggiMEC

Interfejs Nano-HMI z opcjonalnymi wskaznikami zadziatania
DiggiMEC

Typ

Montaz drzwiowy, 0 przekazniki bistabilne / wskaznik zadziatania
Montaz drzwiowy, 1 przekaznik bistabilny / wskaznik zadziatania

Montaz drzwiowy, 3 przekazniki bistabilne / wskaznik zadziatania

Numer
katalogowy

WIC1PC4

-#

' (Dotyczy wytacznie starszych modeli).
®

*) Jeéli na DiggiMEC nie okreslono inaczej, stosowana jest wersja Standard ,,0”.
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2.7 Tryby pracy urzadzenia

2.7 Tryby pracy urzadzenia

JIryby pracy urzgdzenia” oznacza zmiane zakresu funkcjonalnego w stopniu, ktéry
odpowiada zadaniu ochrony, ktére ma by¢ wykonane. Istnieje element [Wybér
zabezpieczen] menu najwyzszego poziomu, ktéry jest do tego przeznaczony i udostepnia
zasadniczo nastepujace typy ustawien:

e Dla WIC1-2 i WIC1-3: Okresl, czy urzgdzenie jest konfigurowane za pomoca
przetacznikéw DIP/HEX (ustawienie fabryczne) czy za pomocg oprogramowania
(Smart view (PC) lub DiggiMEC).

« Aktywacja funkcji, ktére sg potrzebne dla aplikacji, i dezaktywacja pozostatych.

« Dla aktywowanych funkcji zabezpieczajacych: Wybierz, czy majg one wyzwoli¢
wytgcznik, czy wydad sygnat ostrzegawczy. Aby uzyskac informacje na ten temat,
patrz -, Definicja ("wyzwolenie alarmowe « ") funkcji zabezpieczajgcej”.

Ustawienia przetacznikéw lub ustawienia oprogramowania

Warianty urzgdzen WIC1-2 i WIC1-3 sg ustawiane odpowiednio za pomocg przetgcznikéw
DIP lub HEX. Ale niezaleznie od tych ustawien przetgcznika, nadal mozna dokona¢ ustawien
za pomoca Smart view (PC) / DiggiMEC.

Aby zapobiec potencjalnemu konfliktowi miedzy tym, co jest ustawiane za pomoca
przetacznikéw, a tym, co jest ustawiane za pomocg Smart view (PC) / DiggiMEC, istnieje
ustawienie [Wybér zabezpieczen] , Prawidtowe ustawienia”. Wybiera, faktycznie uzywane
ustawienia przetacznika, WIC1 czy ustawienia Smart view / DiggiMEC.

DomysIinym ustawieniem fabrycznym , Prawidfowe ustawienia” jest "Przetgczniki”, dzieki
czemu mozliwe jest skonfigurowanie tych urzadzen bez adaptera PC4 lub DiggiMEC.

Nalezy pamietad, ze nie wszystkie ustawienia WIC1-2 / WIC1-3 mozna "osiggngc¢" za
pomoca przetacznikéw DIP / HEX. Powoduje to, ze w przypadku konfiguracji za pomoca
przetgcznikdéw (,,Prawidtowe ustawienia” = "Przetaczniki”), wszystkie ustawienia, ktére nie
sg przypisane do zadnego przetgcznika DIP / HEX, sg zawsze ustawiane na odpowiednie
ustawienia fabryczne. Zobacz tez <Rozdziat 2.2.2.

Aktywacja funkcji

Ogdlnie rzecz biorgc, zawsze wazne jest, aby aktywowac tylko te funkcje, ktére sg
potrzebne, i dezaktywowad pozostate. (Oczywiscie jest to szczegdlnie istotne, gdy
ustawien dokonuje sie za pomoca Smart view (PC) / DiggiMEC. W przypadku urzadzen
z przetacznikami DIP lub HEX istnieje juz domysine ustawienie fabryczne).

Menu [Wybér zabezpieczen] odczytuje parametry ustawien o nazwie ,,Tryb” dla kazdej
funkcji, ktéry mozna ustawi¢ na ”-" lub na "uzyj”.

Jesli na przyktad uzytkownik wytgczy funkcje ochrony przed rozruchem, wszystkie gatezie

menu zwigzane z tg funkcjg znikng z drzewa menu. Wszystkie odpowiednie zdarzenia,
sygnaty itp. sg réwniez dezaktywowane. Upraszcza to drzewo menu.
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2.7 Tryby pracy urzadzenia

NALEZY wzig¢ pod uwage, ze wybdr trybu pracy urzadzenia zmienia funkcjonalno$¢
urzgdzenia.

Jesli uzytkownik wytgczy funkcje ochrony, urzadzenie nie bedzie juz dziata¢ zgodnie z
kryteriami zwigzanymi z tg funkcjg ochrony.

Producent nie bierze odpowiedzialnosci za szkody osobiste ani uszkodzenia mienia
powstate wskutek niepoprawnych ustawien urzadzenia.

Skontaktuj sie z przedstawicielem SEG obstugi klienta, aby uzyskac wiecej informacji.
SEG Oferuje rowniez wsparcie w konfiguracji jako ustuge.

Nalezy uwazac na przypadkowa dezaktywacje funkcji/modutéw ochronnych, poniewaz
wszystkie ustawienia odtgczonego modutu zostang utracone (tj. zostang przywrécone do
odpowiednich wartosci domysinych)!

A zatem: Jesli uzytkownik aktywuje ktérykolwiek z tych modutéw ponownie w
pbzniejszym czasie, wszystkie parametry ponownie aktywowanych modutéw muszg
zostad ponownie skonfigurowane.
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2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga

2.8 Moduty, ustawienia, sygnaty i wartosci

Moduty, ustawienia, sygnaty i wartosci

WIC1 to cyfrowe urzadzenie zabezpieczajgce, ktére w pamieci wewnetrznej przechowuje
rézne dane. Niektére dane moga by¢ zmieniane przez uzytkownika w celu dostosowania
sposobu dziatania do konkretnego zastosowania, a inne sg ustawiane przez urzadzenie
podczas pracy, w zwigzku z czym sg tylko do odczytu z punktu widzenia uzytkownika.

Okreslanie wszystkich ustawien, wybér zabezpieczeh (planowanie urzadzenia) i
sprawdzanie stanu sygnatéw podczas pracy mozna wykonywad:

» Bezposrednio w DiggiMEC, ktéry jest podtgczony do WIC1; lub

e za pomoca aplikacji Smart view.

Moduty

Oprogramowanie sprzetowe urzadzenia WIC1 dzieli sie na kilka niezaleznych blokéw
funkcyjnych. W naszej dokumentacji technicznej uzywamy pojecia ,,moduty” (lub ,funkcje”).
Na przyktad kazda funkcja zabezpieczajgca stanowi oddzielny modut. W przypadku
urzadzen WI Line jest to podstawowa koncepcja budowy. Na przyktad istnieje ogdiny modut
ochrony (o nazwie ,BO Slot X", patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych),
ktéry wspétdziata ze wszystkimi okreslonymi modutami ochrony.

Nalezy pamietad, ze kazdy parametr, sygnat i wartos¢ nalezy zawsze tylko do jednego,
konkretnego modutu (nawet wéwczas, jesli nazwa modutu nie jest wyswietlana na
wyswietlaczu DiggiMEC dla uproszczenia).

Moduty mogg wspétpracowad ze sobg — poniewaz zostato to zaimplementowane w
oprogramowaniu sprzetowym lub dlatego, ze uzytkownik przypisat jakis sygnat modutu
do parametru (ktéry w wyniku tego stat sie parametrem (sygnatem) wejsciowym modutu).
Przyktadem statej zaimplementowanej interakcji jest to, ze sygnat wyzwolenia dowolnego
modutu zabezpieczajgcego zawsze wyzwala sygnat wyzwolenia modutu ogélnego ,BO
Slot X".

Niektére moduty istniejg w kilku (identycznych) wystapieniach, ktédre mozna aktywowac
i konfigurowad niezaleznie. Mogg by¢ one uzywane jako odrebne stopnie zabezpieczen.
Jednakze istnieje jedna fundamentalna réznica dotyczgca urzadzenia WIC1: Funkcje
wszystkich wystapien (danego modutu) sg zawsze identyczne (nie liczgc réznic
wynikajacych z réznych wartosci nastaw).

Stosowana jest nastepujgca konwencja nazewnicza: Jesli istnieje kilka wystgpiefh modutu
»~Modut”, maja one nazwy ,Moduf[1]”, ,Moduf[2]”, ... (lub w skréconej postaci w
opisach: ,,Modut[x]").

Typy ustawien, sygnatéw i wartosci
Ustawienia (zwane takze nastawami)

e Parametry to dane, ktére moga by¢ zmieniane przez uzytkownika w celu
dostosowania sposobu dziatania do konkretnego zastosowania.

Smart view uzytkownicy mogg zapisa¢ wszystkie ustawienia w pliku. Jest to plik o
nazwie w postaci *.WiPara. Mozna go pdzniej w kazdej chwili zatadowa¢ (ponownie)
i przenies¢ wartosci nastaw w nim zawarte do jakiegos$ (innego) urzgdzenia
zabezpieczajgcego WICL. (Aby uzyskad szczegdtowe informacje na ten temat, patrz
instrukcja programu Smart view).

(Uwaga: Istnieje kilka wyjatkéw, w ktérych okreslone ustawienie jest zawsze
zapisywane w urzadzeniu, a nigdy w pliku * .WiPara. Dzieje sie tak w przypadku,
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2.8 Moduty, ustawienia, sygnaty i wartosci

gdy nie jest pozgdane bezposrednie przesytanie wartosci ustawienia z jednego
urzadzenia na drugie.)

Istnieje kilka typow nastaw, zaleznych od typu przechowywanych w nich danych.
Uzytkownik nie musi zna¢ szczegdtéw, ale warto wiedzie¢, ze istniejg parametry
liczbowe (np. wartosci progowe cztonu nadpradowego) i parametry przechowujace
jedna opcje z listy wyboru. Takie opcje do wyboru mogga by¢ wartosciami statymi lub
sygnatami (a wéwczas podczas pracy rzeczywista wartos¢ parametru przyjmuje stan
przypisanego parametru).

Witasciwosci niektérych parametréow zaleza od wartosci innych parametréw. Na
przyktad parametry ,wyboru funkcji urzadzenia” (w menu [Wybér zabezpieczen],
zob. <2.7 Tryby pracy urzgdzenia) nie tylko aktywujg lub dezaktywujg funkcje
zabezpieczajgce, ale takze okreslajg widocznos¢ parametréw z nimi powigzanymi.

Niektdére parametry zaleza od innych nie tylko pod wzgledem widocznosci, ale takze
wartosci domysinych i/lub zakreséw dostepnych wartosci.

Polecenia bezposrednie

Polecenia bezposrednie sa dostepne w ,gateziach menu”, tak jak parametry
ustawien, jednakze sg przeznaczone do natychmiastowego wykonywania. W zwigzku
z tym polecenia bezposrednie NIE wchodza w sktad pliki parametréw *.HtpPara.

Sygnaty

Sygnaty reprezentujg stany biezace, tj. zalezne od wyniku dziatania funkgji
zabezpieczajgcej lub stanu wejscia cyfrowego.

Sygnaty sa czescia ,,drzewa menu”. Wszystkie z nich mozna je znaleZ¢ na sciezce
menu [Praca / Stan urzgdzenial.

Niektére sygnaty zawieraja informacje o stanie sieci i sprzetu.

Niektére sygnaty reprezentujg decyzje podejmowane przez urzgdzenie (np.
wyzwolenie) na podstawie nastaw.

Wiele sygnatéw mozna przypisa¢ do okreslonych parametréw. Oznacza to, ze funkcja
danego parametru zalezy od biezgcego stanu sygnatu. Na przyktad, sygnat moze by¢
przypisany do 2-Ub 3 diody LED DiggiMEC, tak aby dioda LED zapalata sie, gdy tylko
przypisany sygnat zmieni sie w ,,Prawda”. (Patrz réwniez -3.11.2 Konfiguracja diod
LED (DiggiMEC)).

Stany wejsciowe (modutéw)

Stany wejsciowe to specjalne sygnaty, wchodzgce w sktad ,drzewa menu”. Kazdy
parametr, do ktérego mozna przypisac sygnat, ma powigzany stan wejscia. Podczas
pracy stan wejscia odzwierciedla stan biezgcy przypisanego sygnatu. Dzieki temu
mozna S$ledzi¢ zaleznosci w dziataniu funkcji zabezpieczajgce;j.

Stosowana jest nastepujgca konwencja nazewnicza: Jesli parametr, do ktérego
mozna przypisac sygnat, nosi nazwe ,Nazwa”, to powigzany z nim stan wejscia ma
nazwe ,Nazwa-I".

Liczniki, wartosci

50

Wartosci to mniej lub bardziej trwate dane, ktére sg na biezgco aktualizowane
podczas pracy.

Najczestszym (i najwazniejszym) typem Wartosci jest zbiér Mierzonych Wartosci
(np. wartosci biezgce); bedziemy uzywad terminu Zmierzone Wartosci réwniez dla
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2.8 Moduty, ustawienia, sygnaty i wartosci

wartosci, ktére sg wyprowadzane z wartosci zmierzonych za pomoca obliczen,
np. wartos¢ pradu doziemnego mozna obliczy¢é na podstawie pradéw fazowych).
Oczywiscie zestaw dostepnych wartosci mierzonych zalezy od funkcji danej wersji
WIC1.
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2.9 Wartosci mierzone

2.9

52

Wartosci mierzone
Odczyt wartosci mierzonych

W menu [Praca / Wartosci mierzone] mozna przegladaé zaréwno wartosci mierzone, jak i
obliczane. Zestaw dostepnych wartosci mierzonych zalezy od wariantu WIC1.

Opcje wyswietlania

Uzytkownik moze zdefiniowac¢ sposéb wyswietlania mierzonych wartosci w Smart view (PC)
lub DiggiMEC (HMI):

» Wartosci pradu sg wyswietlane w odniesieniu do prgdu znamionowego In, lub:
* Wartosci pragdu sa wyswietlane jako wartosci pierwotne w A.

Oczywiscie wartosci pierwotne mogg by¢ wyswietlane tylko wtedy, gdy typ podigczonego
przektadnika prgdowego zostat prawidtowo skonfigurowany. Poza tym istniejg réwniez inne
aspekty specyficzne dla danego wariantu urzgdzenia, poniewaz powigzanych parametrow
nie mozna ustawi¢ za pomoca przetagcznikow DIP/HEX.

Ustawienia za pomoca oprogramowania

WIC1-1, WIC1-4 lub WIC1-2, WIC1-3 z ustawieniem ,,BO Slot X . Prawidtowe ustawienia”
= "Oprogramowanie”:

Opcje wyswietlania, typ przekfadnika prgdowego i prgd znamionowy (,In, wzgledny”
lub ,,PP pier”) sg ustawiane za pomocg zwyktych parametréw ustawieh w gatezi [Para
pola / PPlmenu .

* Typ przektadnika pradowego wybiera sie przy ustawieniu ,,Typ PP”. Po wybraniu
jednego z dostepnych typéw przektadnikéw pradowych W(E)2, ..., W6, WC1,
WC2 wyswietlacz mozna w dowolnym momencie przetgcza¢ miedzy wzglednymi
wartosciami pradu a wartosciami pradu pierwotnego.

o Wyswietlanie Zmierz. Wartosci” = "Na podstawie In,wzglednej” — WysSwietlanie
wzglednych wartosci pradu.

Prad znamionowy jest ustawiony na ,In, wzgledny” jako wartos$¢ wzgledna w
jednostkach [In,min.].

» ,Wyswietlanie Zmierz. Wartosci” = "Wartosci pradu pierwotnego” — Wyswietlanie
wartosci pradu pierwotnego.

Prad znamionowy jest ustawiony na ,,PP pier” jako prad pierwotny w [A].

Ustawienia te mozna zapisa¢ za pomoca Smart view w pliku parametréw, tak jak wszystkie
pozostate parametry ustawien. (Pliki parametréw maja nazwy w formacie*.WiPara).
Utatwia to zatadowanie zestawu ustawien do kilku urzgdzen WIC1.

Ustawienia za pomoca przetacznikow DIP/HEX
WIC1-2, WIC1-3 przy ustawieniu ,,BO Slot X . Prawidfowe ustawienia” = "Przetgczniki”:

Opcje wyswietlania oraz typ przektadnika pragdowego sg ustawiane za pomoca Polecen
bezposrednich w gatezi menu [Para pola / PP]. Polecenie bezposrednie jest zawsze
natychmiast przesytane do urzgdzenia WIC1 i wykonywane. W rezultacie - podobnie jak
w przypadku ustawien wprowadzanych za pomocg oprogramowania, opisanych powyzej
- zmienia sie spos6éb wysSwietlania wartosci prgdéw. Polecenia bezposrednie nigdy nie
sg jednak zapisywane w pliku*.WiParapliku. W zwigzku z tym konieczne jest wykonanie
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2.9 Wartosci mierzone

ich osobno na kazdym urzadzeniu WIC1, podobnie jak ma to miejsce w przypadku
przetgcznikéw DIP/HEX.

Prad znamionowy ,,PP. In, wzgledny” jest ustawiany - jako wartos¢ wzgledna w jednostkach
[In,min.] - za pomoca przetacznikéw DIP/HEX, patrz réwniez +12.1.2 Ustawienie pradu
znamionowego przekfadnika prgdowego In. (Nawiasem médwigc, jest to zwykty parametr
ustawienia, ktéry bytby zapisywany w*.WiPara).

Typ przektadnika prgdowego ustawia sie za pomocg polecenia bezposredniego ,,Typ PP”.
* ,Typ PP” = "Wzgledne” — Wyswietlanie wzglednych wartosci pradu.

e Typ PP” ="WE2: 16 A... 56 A", ..., "W6: 256 A ... 896 A", "WC1", "WC2"
— Wyswietlanie wartosci pragdu pierwotnego na podstawie wybranego typu
przektadnika pragdowego.

Z tego ustawienia typu przekfadnika prgdowego, wraz z ustawieniem ,,In, wzgledny”,
uzyskuje sie pragd znamionowy jako wartos¢ pierwotng, ktéra jest wyswietlana w ,,PP
pier”.
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2.10 Monitorowanie stanu (Wskaznik pradu szczytowego,
Obciazenie aktywne)

Istniejg dwa specjalne wyswietlacze statystyczne wartosci pradu fazowego. Sg one
dostepne w postaci wartosci tabelarycznych oraz w formie specjalnych wykreséw
graficznych. Poniewaz jeden z nich réwniez jest w stanie wystaé sygnat alarmowy, tego
rodzaju statystyki moga by¢ réwniez interpretowane jako funkcje kontrolne:

» ,Obcigzenie aktywne” ocenia dni pracy w zaleznosci od przeptywu pradu fazowego
i moze (opcjonalnie) wysta¢ sygnat alarmowy, jesli urzadzenie pracowato WIC1 ze
zbyt duzym obcigzeniem przez okreslony czas. Patrz =5.14.3 Monitorowanie stanu -
Stopien obcigzenia.

» ,Wskaznik pradu szczytowego” nasladuje analogowy przyrzad wskaznikowy,
obliczajac $Srednig czasowg maksymalnego pradu fazowego. Patrz +5.14.3
Monitorowanie stanu - Stopien obcigzenia.

Za obydwoma typami statystyk kryje sie ogélna idea sprawdzenia, czy WIC1 - jak i
chroniony obiekt - byt pod duzym obcigzeniem.
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2.11 Reset

2.11 Reset

Element menu ,Reset” udostepnia polecenia resetowania podtrzymania okreslonego stanu
(,reset selektywny”), a ponadto dostepne sg funkcje resetéw zbiorczych:

Rodzaj stanu podtrzymania Resetowanie kilku stanéw Reset selektywny
jednoczesnie
Reset Reset przez Recznie przez sterowanie
automatycznyreczny wejscie bezposrednie
cyfrowe
(Przycisk

RESET na (reset
interfejsie = zewnetrzny)

DiggiMEC
HMI)
(Patrz
réwniez
-3.13.1.1
Elementy
na panelu
przednim).
Wyswietlanie przyczyny alarmu/ v v v ~Res Diody LED, FI”
wyzwolenia na interfejsie HMI
DiggiMEC
Diody LED DiggiMEC v v v .Res Diody LED, FI”
Wyjscia/wskaznik zadziatania v v v
DiggiMEC *
Poziom termiczny (funkcji — — — ~Res Poz. Cieplnego”
zabezpieczajacej ,ThR”, patrz
5.8 ThR - zabezpeiczenie
przecigzeniowe cieplne [49])
Dioda LED BLAD miga po — — — ~Res Bt. Dioda LED”, zobacz +2.11.2
wystapieniu awarii urzadzenia Powiadomienie o awarii za pomoca
diody LED
Zresetuj WIC1 do ustawien — — — ~Przywracanie ustawien
fabrycznych fabrycznych”, zobacz =2.12 Reset do

ustawien fabrycznych

*WIC1 jest wyposazone w wyjscie impulsowe do wskaznika zadziatania zabezpieczenia, ale
brakuje wyjscia do jego resetowania. W zwigzku z tym tylko wskaznik zadziatania DiggiMEC
moga by¢ ustawiane i resetowane przez WIC1. Jednak resetowanie wskaznikéw zadziatania
DiggiMEC dziata tylko wtedy, gdy ustawienia WIC1 okreslity, ktéra wersja DiggiMEC jest
podtaczona; powigzany parametr to [Wybér zabezpieczen / WIC1 + DiggiMEC] ,,DiggiMEC.
Tryb”. Ponadto wskazniki DiggiMEC moga by¢ réwniez przetgczane mechanicznie, recznie.
(Patrz =3.13.3 Ustawienia wskaznika zadziatania / wyjs¢ przekaznikowych (DiggiMEC)).
Nalezy jednak zauwazy¢, ze taka mechaniczna zmiana stanu nie jest sygnalizowana z
powrotem do WICL.

' Nie ma podtrzymania diody WIC1-LED , Pobudzenie/Wyzwolenie” (po pobudzeniu /
[

wyzwoleniu zabezpieczenia). Dlatego nie ma potrzeby resetowania go.
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2.11.1

56

Reset automatyczny

W przypadku niektérych standéw mozliwe jest aktywowanie automatycznego resetowania

podtrzymania. Oznacza to, ze ich stan podtrzymania jest resetowany przy kazdym nowym
(ogblnym) sygnale pobudzenia ,,BO Slot X . Pobudzenie” - i opcjonalnie ponownie po uptywie
okreslonego czasu timera, ktéry rozpoczyna sie, gdy (ogdélne) pobudzenie ulega obnizeniu.

Niezaleznie od tego w kazdej chwili mozliwe réwniez jest reczne zresetowanie za pomoca
przycisku DiggiMEC ,,RESET” lub za pomoca cyfrowego sygnatu wejsciowego.

W tym celu dostepne sg nastepujgce ustawienia:

* Do podtrzymania wskaznikéw zadziatania / przekaznikéw wyjsciowych DiggiMEC,
[Para urzadzenia / DiggiMEC / FI / BO] ,,BO x podtrzymanie, = ,Podtrzym. z
Autoresetem”

(Patrz réwniez -3.13.3.1 Podtrzymanie).

e Do podtrzymania diod LED DiggiMEC, [Para urzgdzenia / DiggiMEC / Diody LED]
,Dioda LEDxpodtrzymanie” = ,Podtrzym. z Autoresetem”

Patrz réwniez =3.11.3 Zatrzaskiwanie DiggiMEC diod LED).

» Zachowanie samego resetu automatycznego jest ustawione w [Para urzadzenia /
Reset] ,,Def. Autom. Reset”

Nalezy pamietad, ze reset automatyczny jest scisle zwigzany z (ogélnym) sygnatem
pobudzenia ,BO Slot X . Pobudzenie” i dlatego zalecamy, aby zawsze uzywac go tylko
w stanach, ktére wskazuja na jakiekolwiek zabezpieczenie lub wyzwolenie.

Jesdli jednak automatyczny reset zostanie przypisany do stanu, ktéry nie jest zwigzany z
zadnym pobudzeniem lub wyzwoleniem, wynikowe zachowanie zwigzane z resetowaniem
moze by¢ zaskakujace (chociaz jest to doktadnie to, czego potrzeba w rzeczywistych
zastosowaniach): Kazde pobudzenie zabezpieczeh powoduje réwniez wystanie sygnatu
,BO Slot X . Pobudzenie”, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczen ogdlnych. Ten
sygnat rozpoczyna reset automatyczny. Oznacza to oczywiscie, ze wszystkie stany (ktére sg
ustawione na podtrzymanie z resetem automatycznym) sg resetowane, a ponadto stany,
ktére sg przypisane do tego nowego pobudzenia zabezpieczenia, sg ustawiane (ponownie).
Jesli reset automatyczny jest skonfigurowany ze stopniem regulatora czasowego, na
przyktad ,Def. Autom. Reset” = ,Nowe pobudzenie lub po 1 godzinach”, to timer uruchamia
sie, gdy sygnat ,BO Slot X . Pobudzenie” zaniknie. Oraz po uptywie czasu timera,

czyli po godzinie, wszystkie stany (ktére sg ustawione na podtrzymywanie z resetem
automatycznym) zostajg zresetowane (ponownie). Tak wiec, o ile w ciggu tej godziny nie
nastgpi kolejne pobudzenie zabezpieczenia, wynik jest taki, ze po godzinie wszystkie stany
(ktére sg ustawione na podtrzymywanie z resetem automatycznym) sg resetowane.

Rozwazmy stan, ktéry jest ustawiony na podtrzymywanie z resetem automatycznym, ale
jest przypisany do pewnego sygnatu, ktéry nie jest w zaden sposdéb zwigzany z dowolnym
pobudzeniem lub wyzwoleniem zabezpieczenia. Ten stan nie zostanie zresetowany po
jednej godzinie, poniewaz stopien timera zawsze rozpoczyna sie tylko wtedy, gdy ,BO
Slot X . Pobudzenie” zaniknie. Oznacza to, ze tylko wtedy, gdy nastapi pobudzenie
zabezpieczenia, stan ten zostanie zresetowany (i ponownie godzine po zaniku pobudzenia).
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2.11.2 Powiadomienie o awarii za pomocg diody LED

Powiadomienie o awarii za pomoca diody LED

Druga, czerwona dioda LED WIC1 moze powiadomi¢ uzytkownika o wewnetrznej awarii
urzadzenia przez miganie na czerwono, patrz <,Diody LED ,System” - "Gotowy”, "Btad”“.
W przeciwiehstwie do ciggtego swiecenia na czerwono miganie oznacza, ze ogdlna funkcja
ochrony jest w petni aktywna i dany problem nie ma na nig wptywu. Dlatego mozliwe jest
zresetowanie (,,potwierdzenie”) migajgcej diody LED.

Odbywa sie to za pomocg nastepujacej funkcji sterowania bezposredniego:

* [Praca / Reset] ,Res Bt. Dioda LED”
Chociaz funkcja zabezpieczenia jest zasadniczo aktywna, zaleca sie sprawdzenie problemu,
ktéry spowodowat miganie diody LED, oraz potencjalnych rozwigzan. Sprawdz wpisy w

Rejestratorze zwaré (=6 Rejestrator awarii/alarméw) oraz liste potencjalnych probleméw w
<11 Rozwigzywanie problemdw.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 57



2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga
2.12 Reset do ustawien fabrycznych

2.12 Reset do ustawien fabrycznych

Ta funkcja sterowania bezpos$redniego resetuje wszystkie parametry do odpowiednich
ustawien fabrycznych:

» [Serwis / Ogdlne] , Przywracanie ustawien fabrycznych”

Jest to ta sama funkcjonalnos¢, co przytrzymanie klawisza , X" DiggiMEC wcisnietego
podczas witaczania, patrz ©3.13.1.3 Specjalne przyciski podczas wtgczania zasilania.

Wszystkie ustawienia parametréw, a takze hasto zostang zresetowane. Wszystkie rekordy
zostang skasowane, a wartosci statystyczne i liczniki — wyzerowane.

Parametry, ktére mozna ustawi¢ za pomocg przetgcznikéw DIP/HEX, otrzymajg wartosci
zdefiniowane przez przetaczniki.

Wyjatek: Licznik godzin pracy nie jest zerowany.
Przywrécenie ustawien fabrycznych réwniez jest wymagane, jesli a WIC1 , ktéry zostat

wczesniej skonfigurowany za pomocg Smart view (PC) / DiggiMEC ma zostac przywrdcony
do ustawien za pomocg przetgcznikéw DIP/HEX; patrz <Rozdziat 2.2.2.
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2.13 Bezpieczehstwo

2.13 Bezpieczenstwo
Komunikaty zwiazane z bezpieczeistwem

Wprowadz [Praca / Samokontrola / Komunikaty], aby uzyskad dostep do listy Komunikaty
autodiagnostyki. Jest to specjalny rejestrator, ktéry gromadzi ré6znego rodzaju komunikaty
wewnetrzne urzgdzenia, w tym zdarzenia zwigzane z bezpieczehstwem. Zaleca sie
okresowe sprawdzanie tych wpiséw.

2.13.1 Hasto

WIC1 obstuguje hasto dostepu, ktére jest wymagane do wszelkich zmian w ustawieniach
urzadzenia (za posrednictwem komputera (PC) Smart view lub DiggiMEC).

Pozycja menu [Para urzgdzenia / Zabezpieczenia / Hasto] umozliwia ustawienie
indywidualnego hasta. Mozliwe jest réwniez ustawienie pustego hasta; w takim przypadku
pytanie o hasto jest pomijane.

W hasle dozwolone sg maksymalnie cztery cyfry (tj. dla kazdej pozycji dozwolone sg
wytgcznie cyfry ,0”...,,9”). Fabryczne ustawienie domysine ,1234".

Na panelu DiggiMEC hasto wprowadza sie w taki sam sposéb, jak dowolng wartos¢
ustawienia numerycznego, tj. za pomoca przyciskéw nawigacyjnych ,«” (w lewo), ,»"

(w prawo) do wyboru pozycji (= wyboru pozycji/cyfry w hasle) oraz ,A" (w gére) i ,¥” (w dét)
do zwiekszania/zmniejszania wartosci cyfry. Klawisz Enter ,<" potwierdza wprowadzone
hasto. Uzytkownik Smart view wprowadza hasto po prostu za pomoca klawiatury komputera.

Zapomniane hasto

Nacisniecie przycisku , X" podczas zimnego restartu uruchamia okno dialogowe
resetowania, patrz takze <3.13.1.3 Specjalne przyciski podczas wtaczania zasilania.
Umozliwia ono przywrécenie wszystkich ustawien, w tym hasta, do wartosci domysinych.

Jest to ta sama funkcjonalnos$é, co w przypadku sterowania [Serwis / Ogdlne]

bezposredniego, Przywracanie ustawien fabrycznych”, patrz +2.12 Reset do
ustawien fabrycznych.
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2.14 Aktualizacja oprogramowania wbudowanego

2.14

Aktualizacja oprogramowania wbhudowanego

Podczas aktualizacji oprogramowania wbudowanego WIC1 nie zapewnia zadnej
funkcjonalnosci (zabezpieczeniowej). Nalezy upewnic sie, ze jest to dopuszczalne

z punktu widzenia bezpieczenstwa oséb oraz potencjalnych uszkodzen urzgdzen

w przypadku wystgpienia sytuacji awaryjnej. Moze by¢ konieczne zapewnienie
odpowiedniego zabezpieczenia rezerwowego lub tymczasowe wytaczenie chronionego
obiektu z eksploatacji.

Wszystkie parametry i nastawy WIC1 s3 podczas aktualizacji oprogramowania
wbudowanego przywracane do wartosci fabrycznych. Po aktualizacji oprogramowania
wbudowanego zachowane zostang jedynie nastawy wykonane za pomoca przetgcznikéw
DIP / HEX (dotyczy wytacznie WIC1-2 i WIC1-2).

Aktualizacja oprogramowania wbudowanego moze dodawac¢ nowe funkcje urzgdzenia
oraz modyfikowac istniejgce. Nalezy koniecznie zweryfikowaé zmiany pomiedzy starg a
nowa wersjg oprogramowania wbudowanego, zapoznajac sie z sekcja ,Historia zmian” w
dodatku do instrukcji WIC1. W razie potrzeby nalezy odpowiednio dostosowad nastawy
urzgdzenia.

Po aktualizacji oprogramowania wbudowanego moze by¢ konieczne ponowne
przeprowadzenie testéw odbiorczych. Nalezy upewnic sie, ze wszystkie dziatania sg
wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi lokalnie krajowymi i miedzynarodowymi normami
oraz przepisami bezpieczenstwa dotyczacymi instalacji elektroenergetycznych (np. VDE,
EN, DIN, IEC).

60

PRZESTROGA!

Nie wolno uzywac¢ adaptera PC3. Z urzgdzeniem WIC1 g2 kompatybilne sg wytgcznie
adaptery PC4 lub urzgdzenia DiggiMEC.

Zasilanie WIC1 nie moze zosta¢ przerwane podczas procesu aktualizacji oprogramowania
wbudowanego. Nie odtgczaj potagczen USB i RJ45 pomiedzy WIC1, adapterem PC4 lub
DiggiMEC a komputerem PC.

PRZESTROGA!

Dotyczy wytgcznie wariantéw sprzetowych z ustawieniem ,Backup Protection / Self-
Supervision” = ,,1” (funkcja samonadzoru steruje wyjsciem ,TC"):

Przed aktualizacjg oprogramowania wbudowanego nalezy odtgczy¢ okablowanie wyjscia
,TC". Mozna to zrobi¢ poprzez wyjecie ztgcza X4.

Ten wariant zostat zaprojektowany do generowania impulsu wyzwalajgcego na wyjsciu
,TC", gdy standardowe oprogramowanie wbudowane nie jest uruchomione. Podczas
procesu aktualizacji oprogramowania wbudowanego standardowe oprogramowanie nie
dziata, co powoduje aktywacje funkcji zabezpieczenia rezerwowego.

Alternatywnie chroniony obiekt mozna tymczasowo wytaczy¢ z eksploatacji poprzez
otwarcie wytacznika.
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2.14 Aktualizacja oprogramowania wbudowanego

Aktualizacje oprogramowania wbudowanego wprowadzajg ulepszenia, nowe funkcje
lub poprawki btedéw. +12.4 Historia zmian zawiera liste wszystkich zmian wers;ji
oprogramowania wbudowanego WIC1.

Poza WIC1 dostepne sg réwniez aktualizacje oprogramowania wbudowanego dla urzgdzenia
DiggiMEC. Moga by¢ one konieczne, jezeli DiggiMEC i WIC1 nie maja zgodnych wers;ji
oprogramowania wbudowanego. Na przyktad WIC1 z wersjg Wersja DM 2.3 wymaga
urzadzenia DiggiMEC z wersjag Wersja DM 2.3. W przeciwnym razie DiggiMEC nie bedzie
dziatat jako interfejs HMI i bedzie mdgt by¢ uzywany jedynie do potaczenia z komputerem PC
z systemem Windows za posrednictwem Smart view. W takim przypadku na wyswietlaczu
DiggiMEC pojawi sie komunikat ,Panel not available”.

Aktualizacje oprogramowania wbudowanego zaréwno dla WIC1, jak i DiggiMEC sg potgczone
w jeden wykonywalny instalator, tzw.,Field-Device Installer”, ktéry jest dostepny pod:

* https://docs.segelectronics.de/library/wi_line/wicl/Updates

Aktualizacja jest uruchamiana przez wykonanie instalatora. Instalator zawiera rowniez
skrécong instrukcje przeprowadzajgca przez caty proces.

Szczegdtowq instrukcje instalacji krok po kroku mozna réwniez znalez¢ pod powyzszym
odnosnikiem. Oprécz wskazédwek dotyczgcych rozwigzywania probleméw (FAQ) opisano w
niej takze obowigzkowe czynnosci przygotowawcze (np. instalacje sterownikéw).

Nie jest dozwolone jednoczesne podtgczanie wielu urzgdzen WIC1 do jednego komputera
PC, poniewaz prowadzi to do probleméw z potagczeniem podczas dziatania instalatora.

Dotyczy wytacznie wersji WIC1-4 z Modbus TCP: Ten wariant urzadzenia

wymaga dodatkowego zasilania podczas aktualizacji oprogramowania wbudowanego.
W przypadku aktualizacji za pomoca DiggiMEC: nalezy upewnic sie, ze WICL1 nie

jest wczesniej zasilany, rowniez z dodatkowego Zrédta zasilania. Nastepnie urzadzenie
nalezy uruchomic¢ ponownie, przytrzymujac odpowiedni przycisk (patrz ponizej) podczas
podtgczania kabla USB. Po wykonaniu tej czynnosci nalezy ponownie przywrdcic¢
dodatkowe zasilanie przed rozpoczeciem aktualizacji.

Aktualizacja oprogramowania wbudowanego tylko WIC1

Po aktualizacji:

* Po aktualizacji WIC1 wymaga recznego ponownego uruchomienia, zanim stanie
sie w petni gotowy do pracy. Aby wymusic taki restart, nalezy na krétko odtgczy¢
zasilanie, a nastepnie podtaczy¢ je ponownie.

e Sprawdz, czy WIC1 dziata prawidtowo: podtacz urzagdzenie do komputera PC
(z programem Smart View) lub do DiggiMEC i zasil je przez USB. Czerwona
dioda ,Error” na urzadzeniu WIC1 musi by¢ zgaszona oraz powinno by¢ mozliwe
odczytanie parametréow (PC) lub nawigowanie po menu (DiggiMEC).

» Aktualizacja przez DiggiMEC:

o WIC1 musi zostac przetaczony do specjalnego ,trybu serwisowego WIC".
Odbywa sie to przez nacisniecie i przytrzymanie klawisza ,,RESET” podczas
jednoczesnego witaczania zasilania WIC1 (przez podtaczenie kabla USB; WIC1
nie moze by¢ wczesniej zasilany) oraz DiggiMEC (zobacz réwniez -+3.13.1.3
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Specjalne przyciski podczas wigczania zasilania). WIC1 i DiggiMEC muszg by¢
potaczone zgodnie z ilustracjg przedstawiong w <Rys. 43.

» Aktualizacja przez adapter PC4:

o WIC1 jest automatycznie ustawiany w ,tryb serwisowy WIC” po uruchomieniu

instalatora. WIC1 oraz adapter PC4 musza by¢ podtgczone zgodnie z ilustracja
przedstawiong w <Rys. 42.

Aktualizacja oprogramowania wbudowanego DiggiMEC ( + opcjonalnie WIC1 )

DiggiMEC musi zostaé przetgczony do specjalnego ,trybu serwisowego”. Odbywa sie

to przez nacisniecie i przytrzymanie klawisza ,«"” podczas jednoczesnego witaczania
zasilania WIC1 (przez podtaczenie kabla USB; WIC1 nie moze by¢ wczesniej zasilany)

oraz DiggiMEC (zobacz réwniez =3.13.1.3 Specjalne przyciski podczas wtgczania zasilania).
WIC1 i DiggiMEC musza by¢ potgczone zgodnie z ilustracjg przedstawiong w <Rys. 43.

Po zaktualizowaniu DiggiMEC instalator proponuje zastosowanie tej samej aktualizacji do

WIC1. Dzieki temu po zakonczeniu procesu oba urzgdzenia bedg miaty zgodne wersje
oprogramowania wbudowanego.
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2.15 Data i godzina, liczniki

Urzadzenie WIC1 nie jest wyposazone w zegar czasu rzeczywistego. Jest to zamierzony
element konstrukcji, poniewaz zegar czasu rzeczywistego wymagatby baterii buforowej,

a takze protokotéw komunikacyjnych do synchronizacji czasu. Urzgdzenie WIC1 zostato
jednak zaprojektowane do wieloletniej pracy w stacji zdalnej bez koniecznosci wykonywania
specjalnych czynnosci konserwacyjnych (takich jak wymiana baterii).

Alternatywnie, aby umozliwi¢ chronologiczne porzgdkowanie zdarzen, urzgdzenie WIC1 jest
wyposazone w kilka licznikéw czasu i licznikédw. Niektére z nich sg réwniez rejestrowane
dla kazdego wpisu w rejestratorze zaktécen oraz w komunikatach samokontroli. Zostato to
szczeg6towo wyjasnione w ponizszej tabeli.

Wartosc Sciezka menu Opis

»Pr. Godziny” [Praca / Licz i DataRew / WIC1] Licznik godzin
pracy urzadzenia,
ktéry pokazuje,
przez ile godzin
urzgdzenie pracowato
od pierwszego
uruchomienia.

»Aktualny czas pracy [Praca / Czas / Czas pracy] Aktualny czas
(nr uruchomienia pracy urzadzenia
urzadzenia)” Takze jako znacznik czasu dla zdarzen w: od ostatniego
uruchomienia
e [Praca / Samokontrola / Komunikaty] oraz catkowity
 [Praca / Rejestratory / Rej. zwarc¢/alarméw] licznik uruchomien
urzgdzenia.
~Nr zwarcia” [Praca / Licz i DataRew / Prot] Licznik zaktécen
urzadzenia.

Réwniez rejestrowane dla zdarzen w:

e [Praca / Rejestratory / Rej. zwaré/alarmoéw]

»Nralarmu” [Praca / Licz i DataRew / Prot] Licznik alarmoéw
urzgdzenia.
Réwniez rejestrowane dla zdarzen w:

» [Praca / Rejestratory / Rej. zwaré¢/alarméw]
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3 Sprzet

3.1 Przeglad elementoéw i ztacz

Elementy sterujace i ztacza, w ktére WIC1 jest wyposazony, zalezg od formularza
zamowienia . WIC1

Ta
1

Przetaczniki: HEX

WIC1-1, WIC1-4

Rys. 6: Gtéwne elementy z przodu . WIC1

Przednia strona WIC1 jest wyposazona w diody LED (dla sygnatéw dziatania i alarmowych,

patrz =3.11 Diody LED) oraz kilka gniazd testowych, patrz =8.1.4.1 Uzwojenia testowe,
ghiazda testowe.
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3.1 Przeglad elementéw i ztgcz

Diody LED
Dioda LED 1
System Ready
Dioda LEDZ2
System Error
Dioda LED
Pickup 3
Trip

rip

WIC1_Z0D

Dioda LED 1 Gotowy do pracy: Ta dioda LED oznacza: "Gotowy do wyzwolenia”.
Swieci stale na zielono, WIC1 gdy tylko (zakohczyt proces uruchamiania
i i) zatadowano wystarczajacg ilo$¢ energii elektrycznej do wyzwolenia
wyjsécia impulsowego Trip.
Parametry patrz <, Diody LED ,System” - "Gotowy”, "Btad”“ i
-3.10 Wyjscia (cewka wyzwalajaca, wskaznik znacznika, wyjscie
przekaznikowe).

Dioda LED 2 Btad systemu: Ta dioda LED mruga na czerwono lub swieci stale
na czerwono po wystgpieniu btedu systemowego. W zaleznosci od
typu i wagi tego btedu albo funkcje niezwigzane z ochrong sa
dezaktywowane - ochrona nadal dziata - albo dostepne jest tylko
(sprzetowe) zabezpieczenie rezerwowe.

Parametry patrz <, Diody LED , System” - "Gotowy"”, "Btgd”"“ i 7.3
Zintegrowane rezerwowe zabezpieczenie nadpradowe.

Dioda LED 3 Pobudzenie / Wyzwolenie: Ta dioda LED mruga na czerwono podczas
(ogblnego) pobudzenia i Swieci stale na czerwono, gdy nastepuje (ogdlne)
wyzwolenie.

Patrz tez +3.11.1 WIC1-Dioda LED dla , Pobudzenie / PolWyzw"” i <5.1 ,,.BO
Slot X” - modut zabezpieczen ogdlnych.

Warianty urzadzen z przetacznikami konfiguracyjnymi
» Wariant WIC1-2 jest dodatkowo wyposazony w przetgczniki DIP do konfiguracji
parametréw zabezpieczenia, patrz <+12.1.1 Ustawienia za pomoca przetgcznikow
DIP / HEX (WIC1-2, WIC1-3)).

e Wariant WIC1-3 jest dodatkowo wyposazony w przetagczniki HEX do konfiguracji
parametréw zabezpieczenia, patrz {? HEX_Switches_Overview_WIC1}).
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3.1 Przeglad elementéw i ztgcz

Ztacza boczne

X0 /X1, X2, X3

Pradowe wejscia pomiarowe

Wejscia

Wyjscia

‘ X7
X5 Ethernet
X6 : RS485

PC4 / DiggiMEC

WIC1_Z09

Rys. 7: Gtéwne grupy ztgcz z boku WICI.

Wszystkie ztgcza WIC1 znajduja sie po jednej stronie obudowy, dzieki czemu wygodnie jest
podtgczenie wybranych z nich.
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3 Sprzet

3.1.1 Zaciski, i momenty obrotowe

Zaciski, i momenty obrotowe

PRZESTROGA!

Nalezy zachowac ostroznosé. Nie wolno nadmiernie dokreca¢ nakretek mocujgcych
przekaznika. SprawdZz moment obrotowy za pomoca klucza dynamometrycznego w
odniesieniu do maksymalnych wartosci momentu obrotowego w tabeli. Niewtasciwe
momenty obrotowe, a zwtaszcza zbyt mocne dokrecenie nakretek mocujgcych, moga
spowodowac nieprawidtowe dziatanie urzadzenia i aplikacji, a nawet uszkodzenie

urzgdzenia.

Gniazdo Momenty

PE

X0

X1, X2,

X4

X5

X6

X7

dokrecania

.16 Nm (14.2
Ib-in)

.05 Nm (4.4
Ib-in)

Wejscia dla
przektadnikéw
pradowych
WIC1:.05
Nm (4.4 Ib-in)

.05 Nm (4.4
Ib-in)

.022 Nm (1.9
Ib-in), z
wyjatkiem:

Dwie do
mocowania
ztgcza: .0 3
Nm (2.6 lb-in)

WIC1-2.3-PL-MAN

Typ

nakretka, 7
mm

Sruba M3
ptaska

Wejscia dla
przektadnikéw
pradowych
WIC1 :

Sruba M3
ptaska

Sruba M3
ptaska

Sruba M3
ptaska,
wyjatek

Dwie do
mocowania
ztgcza:

Sruba M2
ptaska

Opis

Ztacze Srubowe do uziemienia ochronnego. Patrz 3.1.2 Uziemienie.

Wejscie pomiarowe pradu ziemnozwariowego (dla niektérych opcji
zamoéwienia) — Patrz 3.4 WejsScie pomiarowe pomiar pradu fazowego i
doziemnego.

Wejscia pomiarowe dla pradéw fazowych — Patrz =3.4 Wejscie pomiarowe
pomiar pradu fazowego i doziemnego.

Przyporzadkowanie pinéw w zaleznosci od opcji zamdwienia, na przyktad:

e Wyijscia sygnatu impulsowego dla cewki wyzwalajacej i wskaznika
zadziatania — Patrz »3.10 Wyjscia (cewka wyzwalajgca, wskaznik
znacznika, wyjscie przekaznikowe).

¢ Tylko niektére warianty WIC1-1... / WIC1-2... / WIC1-3...: WejScie np.
dla zewnetrznego sygnatu wyzwalajacego - Patrz 3.5 Wejscie cyfrowe
(tylko WIC1-1... / WIC1-2... / WIC1-3...)

¢ Tylko WIC1-4: WejScia cyfrowe z dodatkowym zasilaniem pomocniczym
— Patrz 3.6 Dodatkowe zewnetrzne Zrédto zasilania i wejscia cyfrowe
(tylko WIC1-4...)

Podtaczenie RJ45 do adaptera PC4 lub DiggiMEC.

Ethernet CAT3 lub lepszy, ale uwaga, to nie jest potaczenie Ethernet! Nalezy
pamietad, ze nie wolno uzywa¢ kabli krosowych!

Patrz tez ©3.12 PC4 tacznik - Interfejs PC dla WIC1 i »3.13 DiggiMEC®

- Nano HMI z opcjonalnymi wskaznikami zadziatania i wyjsciami
przekaznikowymi.

Tylko niektére warianty WIC1-4:

Ztacze RS485 do komunikacji SCADA.

Tylko niektére warianty WIC1-4:

Ztgcze RJ45 lub Swiattowodowe do komunikacji SCADA opartej na sieci
Ethernet.
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3.1.1 Zaciski, i momenty obrotowe

Gniazdo Momenty
dokrecania

— .03 Nm (2.6
Ib-in)

= .06 Nm (5.3
Ib-in)

68

Typ
Sruba M3
krzyzowa

Sruba M3
krzyzowa

Opis

Plastikowa ostona do ochrony i zakrycia zaciskéw bocznych, mocowana za

pomoca jednej Sruby.

Tylko dla wariantéw WIC1-2, WIC1-3:

Plastikowa ostona przetgcznikéw DIP/HEX, mocowana za pomoca dwdéch Srub.

WIC1
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3.1.2 Uziemienie

3.1.2 Uziemienie

I IS

L i i [ o | &

PE
Moment dokrecania: 1.6 Nm (14.2 Ib-in)

WIC1_ZOE

Rys. 8: Przewdd uziemiajacy mocowany jest za pomoca nakretki srubowej ,,PE”.

Obudowa musi by¢ dobrze uziemiona.

e Podtaczy¢ przewdd uziemiajgcy (uziemienie ochronne, 4 do 6 mm?2 [AWG 11-9],
moment dokrecania 1.6 Nm [14.2 Ib-in]) do obudowy, uzywajgc nakretki oznaczonej
symbolem ,PE”. (Patrz rowniez +3.1.2.1 Nakretka ,PE” do uziemienia).

WSszystkie potgczenia uziemienia (tj. uziemienia ochronnego) musza miec niskg
indukcyjnos¢, tzn. by¢ jak najkrétsze i zgodne z normami krajowymi — jesli takowe maja
zastosowanie.

PRZESTROGA!

Urzadzenia sg bardzo czute na wytadowania elektrostatyczne.

Tabelaryczne zestawienie wszystkich terminali mozna znalez¢ w ©3.1.1 Zaciski, i
momenty obrotowe.

PRZESTROGA!
Uzwojenie pomiarowe (zaciski S1 i S2 oraz - jesli sg dostepne - S3, S4) przektadnikéw

pradowych nie moze by¢ uziemione, w przeciwnym razie wyniki pomiaréw sa
znieksztatcone, co powoduje nieprawidtowe zachowanie WIC1.
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3.1.2.1 Nakretka ,,PE” do uziemienia

WIC1_Z0A

Rys. 9: Tylko nakretka (1) i podktadki (2), (3) moga by¢ poluzowane w celu montazu przewodu
ziemnozwarciowego (PE).

Przewdd uziemiajgcy musi by¢ wyposazony w koncéwke oczkowa, ktéra jest mocowana
miedzy dwiema podktadkami, patrz niebieskie oznaczenie ,,PE” na powyzszym obrazku.

Najpierw nalezy odkreci¢ nakretke (1), zgbkowang podktadke zabezpieczajacg (2) i
podktadke gdérna (3), nastepnie zamontowad ucho koncéwki oczkowej, na koniec ponownie
dokreci¢ nakretke i podktadki (moment dokrecania: 1.6 Nm [14.2 Ib-in]).

Dolne czesci, ktére sg oznaczone na obrazku kolorem czerwonym (!) musza by¢ caty
czas nieruchome!
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3.2 Rysunki wymiarowe

3.2 Rysunki wymiarowe

3.2.1 Rysunki wymiarowe WIC1

Wszystkie warianty WIC1 majg tg sama znormalizowang konstrukcje. W zwigzku z tym
ponizsze schematy wymiarowe nie sg ograniczone do konkretnej wers;ji.

170
[6.693]
85 85
[3.346] [3.346]
: 16.07
: [0.633]
| | |7.20 6.50
| | 10.2831 [0.256]

157

[6.181]

6.40
[0.251]

WIC1_Z02

Rys. 10: WIC1, widok z gdry. (Wszystkie wymiary podano w mm, z wyjatkiem wymiaréw w
nawiasach kwadratowych [cale]).
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3.2.1 Rysunki wymiarowe WIC1

— -
D) et oo = 39.8
QOoooooe i iasl pag ia [1.567]
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39.8
[1.567]
5 41.5
" g [1.634]
‘O S g
N
125 * g
[4.921] =

Rys. 11: WICI1, widok z 2 stron. (Wszystkie wymiary podano w mm, z wyjgatkiem wymiarow w
nawiasach kwadratowych [cale]).

W zaleznosci od zastosowanej metody podigczenia systemu SCADA wymagana
przestrzen (szerokos¢) bedzie sie réznié. Jesli na przyktad zastosowany zostanie wariant
urzgdzenia z wtyczkg RS485, zwieksza to wymiar szerokosci.
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3.2.2 Rysunki wymiarowe DiggiMEC

102.0

3 Sprzet

3.2.2 Rysunki wymiarowe DiggiMEC

[4.02]

96.0

[3.78]

DiggiMEC

Wi 702

Rys. 12: DiggiMEC, widok z przodu. (Wszystkie wymiary podano w mm, z wyjatkiem wymiaréw w

nawiasach kwadratowych [cale]).

| 55.8

| [2.20]
49.8

[1.96]

[2.09]

25
[0.98]
31 24.8
f [1.22] I [0.981

WI_Z03

Rys. 13: DiggiMEC, widok z boku. (Wszystkie wymiary podano w mm, z wyjatkiem wymiaréw w

nawiasach kwadratowych [cale]).
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3.2.2 Rysunki wymiarowe DiggiMEC

Schemat instalacji - wyciecie do montazu nadrzwiowego DiggiMEC
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I

I

45
[1.77]

Zabezpieczenie

MADE IN GERMANY

Drzwi

Wi Z04

Rys. 14:  Wyciecie na drzwi. (Wszystkie wymiary podano w mm, z wyjatkiem wymiaréw w
nawiasach kwadratowych [cale]).

DiggiMEC mozna zamontowa¢ w standardowym wycieciu w drzwiach, ktére jest juz
domyslnie dostepne w wiekszosci szaf.

Z tytu (=3.13.2 Ztgcza DiggiMEC) znajduje sie wtyczka RJ45: Moze by¢ uzywana tylko do
taczenia DiggiMEC z WIC1.
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3.2.3 Rysunki wymiarowe kompatybilnych przektadnikéw pradowych-WIC1

3.2.3 Rysunki wymiarowe kompatybilnych przektadnikéw pradowych-
WIC1

Konstrukcja typu 2

100
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Rys. 15:  Typy WIC1-CT2 - WIC1-CT5 ((montaz w polu)).

WIC1-CTx_Z02

(1) Obudowa z tworzywa termoplastycznego z wypetnieniem z zywicy
(2) Listwa zaciskowa uzwojenia wtérnego (S1-S2, C-D)
(3) Tabliczka znamionowa
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3.2.3 Rysunki wymiarowe kompatybilnych przektadnikéw pradowych-WIC1

Konstrukcja typu 1

62

WICIWxAS1_Z02

Rys. 16: Typy WICIW2AS1 - WICIW5AS1 ((montaz w polu)).

We wczesniejszych wersjach tych przektadnikéw stosowano nieco mniejsza obudowe
SVA100 z innymi, lecz kompatybilnymi, ztgczami. Poza tym same przektadniki nie ulegty
zmianie i zapewniajg poréwnywalne parametry oraz wtasciwosci elektryczne. Rysunki
wymiarowe obudowy SVA100 sg nadal dostepne w starszych instrukcjach do wersji R2.2.
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3.2.3 Rysunki wymiarowe kompatybilnych przektadnikéw pradowych-WIC1

Fenstergrof3e / window size
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Rys. 17: Typ WICIW6AS1 ((montaz w polu)).
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3.2.3 Rysunki wymiarowe kompatybilnych przektadnikéw pradowych-WIC1

Adapter do przektadnikow pradowych 1 A/5 A

100

126

© iyipini
@50 | |
B 100 _
~ 60 [ ]
Q

115
130

L1 L2 L3

WIC1-CT_Z1A

Rys. 18:  Adapter do przektadnika prgdowego WIC1-CT-1A / WIC1-CT-5A ((montaz w polu)).

(1) Obudowa z tworzywa termoplastycznego z wypetnieniem z zywicy
(2) Kable potaczeniowe, 2,5 mmz?, dtugos¢ = 3000 mm
(3) Tabliczka znamionowa

Adaptery przektadnikéw pragdowych WC zawierajg przetworniki dla wszystkich trzech faz w
jednej obudowie.
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3.2.3 Rysunki wymiarowe kompatybilnych przektadnikéw pragdowych-WIC1

Ze wzgledu na ograniczenia techniczne zwigzane z konstrukcja, przektadnia pragdowa
z adapterem posiada okienko, podobnie jak przepust standardowego przektadnika
pradowego. Nie jest dozowolone stosowanie kabli SN wewnatrz adaptera.

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na zestykach, a z
powodu nieprawidtowych wartosci pomiarowych zabezpieczenie nie bedzie dziatato

poprawnie.

zwigzane z budowg przektadnikéw pradowych z adapterem:

' Prosze réwniez zwréci¢ uwage na te cechy charakterystyczne, ktére sg nieodtgcznie
®

e W obudowie (patrz <Rys. 18) znajdujg sie trzy przektadniki pragdowe z adapterem,
dzieki czemu wszystkie prady tréjfazowe sg pokryte. Dlatego musisz kupi¢ tylko
jedna jednostke. Zobacz tez <, tacznik do przektadnikéw pradowych 1 A lub 5 A“.

* Nie ma uzwojen testowych. Dlatego gniazda testowe WIC1 nie moga by¢ uzywane
z przektadnikami pradowymi z adapterem.
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3.2.4 Rysunek wymiarowy wskaznikéw zadziatania W115Z4, WI11SZ5

3.2.4

34

[1.34]
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L | | w5
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/ Y
[D.]
[C.]
Rys. 19:
[A.] Kable potaczeniowe
[B.] Wspornik mocujacy
[C.] Wymiary wyciecia
[D.] Wyswietlacz
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Rysunek wymiarowy wskaznikow zadziatania WI11SZ4, WI1SZ5
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Rysunek wymiarowy dla WI15Z4, WI15Z5. (Wszystkie wymiary podano w mm, z
wyjgtkiem wymiaréw w nawiasach kwadratowych [cale]).
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3.3 Przektadniki pradowe (PP)

3.3 Przektadniki pradowe (PP)

NIEBEZPIECZENSTWO!

Listwa zaciskowa do podtgczenia przektadnikéw pradowych nie jest listwg zwierajaca.
Dlatego przed poluzowaniem zaciskéw nalezy zawsze zewrzeé przektadniki pragdowe.

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na otwartych zaciskach
(do kilkudziesieciu kilowoltéw w zaleznosci od typu przektadnika pradowego).

NIEBEZPIECZENSTWO!

Przektadniki prgdowe kompatybilne z WIC1 sg przeznaczone do pracy przy napieciach
znamionowych < 1000 V. Oznacza to, ze w zastosowaniach w rozdzielnicach
sredniego napiecia (tj. przy napieciach < 36 kV) przektadniki te moga by¢

stosowane wytacznie z izolowanymi przewodami pierwotnymi, na przyktad kablami, o
odpowiedniej wytrzymatosci izolacji wzgledem ziemi. Niedopuszczalne jest stosowanie
tych przektadnikédw pradowych z nieizolowanymi przewodami pierwotnymi o napieciu
> 1000 V wzgledem ziemi.

Ponadto kable Sredniego napiecia, ktérych prady fazowe powinny by¢é mierzone
za pomocq przekfadnikéw pragdowych, musza by¢ wyposazone w ekranowanie z
uziemieniem.

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na otwartych zaciskach
(do kilkudziesieciu kilowoltéw w zaleznosci od typu przektadnika pradowego).

PRZESTROGA!

Nie wolno podtaczaé standardowych przektadnikéw pradowych o pragdach wtérnych 1 A
lub 5 A do wejs¢ pomiarowych.

O Dla uzwojenia testowego przeczytaj rozdziat Uruchomienie, a szczegdlnie =8.1.4.1
l Uzwojenia testowe, gniazda testowe.

Wstep

WIC1 jest zaprojektowany tak, aby wykorzystywa¢ przektadniki prgdowe zaréwno do
zasilania wtasnego, jak i do pobierania wartosci pomiarowych pradu. Wymaga to z

jednej strony dostarczenia wystarczajgcej mocy do pracy urzadzenia, a z drugiej —
zachowania wysokiej doktadnosci pomiaru pradu. Przektadniki pradowe kompatybilne z
WIC1 sa zaprojektowane tak, aby spetnia¢ te szczegélne wymagania, co oznacza, ze WIC1
i kompatybilne przektadniki nalezy traktowac jako jeden system. Przekfadniki te majg
znacznie nizszy prad wtérny w poréwnaniu ze standardowymi przektadnikami 1 /5 A.

Istniejg dwa typy przektadnikéw pradowych kompatybilnych z WIC1:
WIC1-Wx CTs moze by¢ uzyty do bezposredniego pomiaru pradéw pierwotnych. Dostepnych

jest wiele wariantéw obejmujgcych szeroki zakres pragdéw pierwotnych. Na przyktad
przektadnik W2 obstuguje zakres pierwotnych pradéw znamionowych miedzy 16 A a 56 A.
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3.3 Przektadniki pradowe (PP)
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przektadniki pradowe WIC1-WC nie mogg by¢ uzywane do pomiaru pradu pierwotnego,
poniewaz sg zaprojektowane jako adaptery miedzy standardowymi przektadnikami
pragdowymi 1/5A a WIC1, aby dostarcza¢ odpowiednio nizsze wartosci pradéw dla wejs¢
pomiaru pradéw fazowych.

Definicje

Dla zrozumienia dziatania WIC1 kluczowe jest poznanie kilku definicji zwigzanych z pradem
wtérnym przektadnikéw prgdowych kompatybilnych z WICL.

¢ In,min. (sek.) = 0.083 A: Taki prad ptynie przy minimalnym ustawieniu pradu
znamionowego dla przektadnika typu Wx (np. 16 A po stronie pierwotnej dla
przektadnika W2).

* In,maks (sek.) = 0.29 A: Taki prad ptynie przy maksymalnym ustawieniu pradu
znamionowego dla przektadnika typu Wx (np. 56 A po stronie pierwotnej dla
przektadnika W2).

* In,maks = 3.5 - In,min.

Oproécz zdefiniowania zakresu prgdu znamionowego, In,min. oraz In,maks sg uzywane
jako punkt odniesienia do definiowania progdéw zwigzanych ze strong wtérng WIC1.
Przyktadowo, minimalny prad wtérny 1-fazowy wymagany do zasilenia WIC1 wystarczajgca
mocg do pracy wynosi 29 mA lub 0.35 In,min.. Dla przektadnika W2 jest to 0.35 In,min. =
0.35x 16 A = 5.6 A po stronie pierwotne;j.

Zakresy pradowe oraz definicje dla WIC1 i kompatybilnych przektadnikéw pradowych sa
przedstawione w -Tab. .

Przypadek szczegdlny dla przektadnikéw WC

Przektadniki pragdowe WC nie majg zakresu prgdu znamionowego, poniewaz sg podtgczane
do standardowych przektadnikéw prgdowych, ktérych prad wtérny jest ustalony na 1/5 A.

« WC1 CT: Te przektadniki sg zaprojektowane tak, aby dostarcza¢ 0.083 A lub In,min.
przy pradzie znamionowym standardowego przektadnika (1 /5 A).

o In = In'min_
o In,maks jest tutaj jedynie wartoscig teoretyczna.

« WC2 CT: Te przektadniki sg zaprojektowane tak, aby dostarcza¢ 0.29 A lub In,maks
przy pradzie znamionowym standardowego przektadnika (1 /5 A).

° In = 3.48 In min. = IN, maks

o In,min. jest tutaj jedynie wartoscig teoretyczna.
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typ PP 3p min. 1p min. Zakres In Maks. Maks. Maks. 1s
*1) 2*1) prad ciagty pradu
IN, min. IN, maks (zakres prad cieplnego
(Min. (Min. pomiarowy)*khamionowy
zasilanie zasilanie [A] [A] cieplny [A]
na na [A]
3 fazach) 1 fazie) [A]
[A] [A]
Prad wtérny*3) 0.021 0.029 0.083 0.29 5.83 0.725 -
w2 4 5.6 16 56 1120 140 25000
WE2 4 5.6 16 56 1120 140 25000
w3 8 1.2 32 112 2240 280 25000
w4 16 22.4 64 224 4480 560 25000
W5 32 44.8 128 448 8960 1120 25000
w6 64 89.6 256 896 17920 2240 25000
WC1-1A (In = Inmin.)  0.25 0.35 1 3.5%4) 70 2.5 100
WC1-5A (In = Inmin.) 1.25 1.75 5 17.5*4) 350 12.5 500
WC2-1A (In = 0.07 0.1 0.29*4) 1 20 2.5 100
In maks)

« *1)Zobacz takze Dane techniczne, »10.1.6 Zasilanie.

» *2)Zakres pomiarowy wejs¢ pradéw fazowych kofczy sie w tym miejscu. Powyzej
tej wartosci wewnetrzny odczyt pragdu urzgdzenia nie zwieksza sie. Niemniej
jednak prady zwarciowe moga przekracza¢ ten prég bez wptywu na funkcjonalnosé
urzadzenia, o ile zachowana jest jego obcigzalnos¢ zwarciowa cieplna.

» *3)Prad wtérny przektadnikéw WIC1, ktéry jest doprowadzany do wejé¢ pomiaru
pradu fazowego.

» *)Dla przektadnikéw WC jest to jedynie warto$¢ teoretyczna, aby poda¢ informacje
zwigzane z wartosciami wtérnymi (np. 3-fazowy prad zasilania min.). Przektadniki
WC nie majg nastawialnego zakresu znamionowego pradu wejsciowego, poniewaz sg
dostosowane do 1/ 5 \{?A\_k}. Wiecej informacji znajduje sie w <,Definicje” oraz
-3.3.2 Adaptery przektadnikéw pradowych WIC1-WC (pomiar 1A/ 5A).

Ustawienia - przektadniki pradowe i prad znamionowy
Prad znamionowy chronionego obiektu mozna ustawi¢ na dwa sposoby:

* Pierwotne: Ustaw , Typ PP” na podtgczony przektadnik oraz prad pierwotny w A za
pomoca ,, PP pier”.

* Relatywne: Ustaw ,Typ PP” = " Wzgledne ” oraz prad jako wielokrotnos¢ In,min. z
»In, wzgledny”.

Obie opcje sg dostepne w ,Ustawieniach”. Dla Przetgczniki DIP / HEX (tylko WIC1-2, WIC1-3)
musi zosta¢ uzyte ustawienie wzgledne.

Dla przektadnikéw pradowych konwertera WIC1-WC zobacz takze uwagi w
sekcji <, Ustawienia“.
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3.3.1 Przekiadniki WIC1-Wx (pomiar pierwotny)

3.3.1.1 Zakresy pradowe przektadnikow WIC1-Wx

g\éE% 6A 16 ... 56 A
W2 .
S2 6A 16...56 A
w3 12A 32..112 A
100:1 e
w4 23A 64 ... 224 A
200:1 o
W5 45 A
400:1 e
We 90 A
800 : 1 |
2.5 5 10 20 40 80 160 320 640 1280 2560 5120 10240 20480
I [A]
* 3
[C 1p min - 0.35:In,min *) N,
Pierwotny prad znamionowy ‘<>(”<
B Prad zwarciowy %
Krétkotrwate przecigzenie =
Rys. 20:  Zakresy pradowe dla przektadnikéw zgodnych z WIC1.
¥ 1p min.: Za pomoca Smart view (PC) / DiggiMEC urzadzenie WIC1 moze by¢ funkcjonalne

juz od 0,35 In,min. (1-fazowe zasilanie). Odpowiednich wartosci nastaw nie mozna jednak
ustawi¢ za pomoca przetgcznikéw DIP/HEX.

Przektadniki WIC1-Wx sg przeznaczone do bezposredniego pomiaru pradéw pierwotnych.
Kazdy typ przektadnika obejmuje okreslony zakres pradu pierwotnego. Zostato to
przedstawione na powyzszym rysunku.

Przektadnik pradowy dla danego zastosowania powinien by¢ dobrany zgodnie z prgdem
znamionowym pierwotnym chronionego obiektu, co zostato wyjasnione w sekcji ©3.3.1.2
Dobér przektadni napieciowej przektadnika pradowego.

3.3.1.2 Doboér przekiadni napieciowej przektadnika pradowego

Dobér przektadnika pradowego odpowiedniego dla WIC1 zalezy od prgdu znamionowego
transformatora podlegajacego zabezpieczeniu. Mozna go obliczy¢ zgodnie z
nastepujgcym wzorem:
In = Sn

V3 - Napiecie Un
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3.3.1.2 Dobér przektadni napieciowej przektadnika prgdowego

*¢ Przyktad:

Sn = 1600 kVA

* Napiecie Un = 10 kV

Wynikowy prad znamionowy wynosi: In = 92.4 A

Sprawdz tabele dostepnych przektadnikéw w <2.6.1.3 Formularz zamodwienia
przektadnikéw prgdowych kompatybilnych z WIC1 lub -3.3.1.1 Zakresy pradowe
przektadnikéw WIC1-Wx, a zobaczysz, ze zaré6wno W3, jak i W4 sg odpowiednie dla tego
pradu znamionowego.

Mozna zastosowad kolejne kryteria, aby wybrad jeden z odpowiednich przektadnikdw.

WIC1-2.3-PL-MAN

e Charakterystyka przejsSciowa przy zwarciu:

WIC1 moze mierzy¢ prad zwarciowy obwodu do 20-krotnosci gérnego znamionowego
pradu przektadnika pragdowego. (Zobacz czerwone stupki na rysunku <Rys. 20.)

Oznacza to dla wybranego przekfadnika:
W3: 112 A x 20 = 2240 A, lub
W4: 224 A x 20 = 4480 A.

Jesdli prad zwarciowy obwodu wynosi np. ok. 3 kA, na skutek jego lokalizacji, wéwczas
pierwszenstwo nalezy przyzna¢ przektadnikowi W4, aby prad mégt by¢ poprawnie
zmierzony przez WICL.

Prad roboczy:

Prad roboczy powinien miesci¢ sie w znamionowym zakresie pradowym
przektadnika. System WIC1 moze by¢ obcigzony ciggle do 2,5-krotnosci gérnego
znamionowego pradu przektadnika pradowego. (Zobacz -+3.3.1.1 Zakresy pradowe
przektadnikéw WIC1-Wx).

Nie ma to wptywu na pomiar przecigzenia. Jednak ze wzgledu na ograniczenie
pomiaru do 20-krotnosci gérnego znamionowego pradu przektadnika, ochrona
zwarciowa jest ograniczona.

Doktadnos¢ pomiaru pradu:

Dla niskich prgdéw doktadnosc jest lepsza, jesli ,,In, wzgledny” (zobacz +12.1.2
Ustawienie prgdu znamionowego przektadnika pradowego In) moze zostad
ustawione na wyzszg wartos¢, co oznacza preferencje dla W3, szczegdlnie jesli
planowane sa niskie progi zabezpieczenh.

Dla jednak wysokich prgddéw fazowych i/lub jesli mozliwe sg sygnaty z offsetem
DC, doktadnos¢ jest lepsza, jesli ,In, wzgledny” jest niskie, co oznacza preferencje
dla W4, szczegédlnie z uwagi na efekty nasycenia przektadnika oraz niezawodnos¢
blokady udaréw pradowych.

Czasy zadziatania:

Czasy zadziatania, mierzone dla poczatkowo wytgczonego WIC1, moga by¢ nieco
szybsze przy wyzszej wartosci ,,In, wzgledny”, poniewaz gromadzg wystarczajaca
ilos¢ energii elektrycznej dla impulsu zadziatania jest szybsze. Jest to szczegdlnie
istotne, jesli podtaczony jest takze DiggiMEC, ktéry réwniez pobiera niewielka ilos¢
energii. To przemawiatoby za wyborem W3.
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Obliczony prad znamionowy In = 92.4 A jest nastawialny w urzgdzeniu WIC1, zobacz
©12.1.2 Ustawienie prgdu znamionowego przektadnika prgdowego In.

e W3:92.4A =2,887:In,min.,
e W4:92.4 A =1,443"In,min..

ZebraliSmy powyzej kilka kryteridw przemawiajacych za wyborem W3 i W4. Poniewaz
zaleza one od indywidualnych preferencji danego zastosowania, nie da sie poda¢ ogélnej
zasady obejmujgcej wszystkie aspekty. Na podstawie naszego doswiadczenia mozemy
stwierdzi¢, ze w wiekszosci rzeczywistych aplikacji nalezy dobra¢ przektadnik tak, aby

»In, wzgledny” miescito sie w zakresie In,min. ... 2.5-In,min.. Oznaczatoby to preferencje
WYyzszego” przektadnika w naszym przyktadzie, czyli W4, oraz odpowiadajgcy mu parametr
.In, wzgledny” = 1,443 - In,min.. Oczywiscie tej wartosci parametru nie mozna ustawic
doktadnie za pomocg przetacznikédw DIP lub HEX; dla tych wariantéw WIC1 najlepsza
mozliwg do ustawienia wartoscia jest ,,/n, wzgledny” = 1,5 - In,min..

Szybki wybor: wyszukaj przektadnik pradowy

Moc znamionowa przektadnika [kVA]

50 75 100 125 160 200 250 315 400 500 630 800 1000 1250 1600 2000 2500 3150 4000 5000 6300
3.0 10 14 19 24 31 38 48 61 77 96 121 154 192 241 308 385 481 606

'; 3.3 9 13 17 22 28 35 44 55 70 87 110 140 175 219 280 350 437 551
ﬁ 4.2 7 10 14 17 22 27 34 43 55 69 87 110 137 172 220 275 344 433 550
> 5.5 8 10 13 17 21 26 33 42 52 66 84 105 131 168 210 262 331 420 525
% 6.0 7 10 12 15 19 24 30 38 48 61 77 96 120 154 192 241 303 385 481 606
E. 6.6 7 9 11 14 17 22 28 35 44 55 70 87 109 140 175 219 276 350 437 551
o 10.0 7 9 12 14 18 23 29 36 46 58 72 92 115 144 182 231 289 364
O 11.0 7 8 10 13 17 21 26 33 42 52 66 84 105 131 165 210 262 331
@ 13.8 7 8 10 13 17 21 26 33 42 52 67 84 105 132 167 209 264
% 15.0 6 8 10 12 15 19 24 31 38 48 62 77 96 121 154 192 242
= 20.0 7 9 12 14 18 23 29 36 46 58 72 91 115 144 182
22.0 7 8 10 13 17 21 26 33 42 52 66 83 105 131 165
24.0 8 10 12 15 19 24 30 38 48 60 76 96 120 152
30.0 8 10 12 15 19 24 31 38 48 61 77 96 121
33.0 7 9 11 14 17 22 28 35 44 55 70 87 110
36.0 6 8 10 13 16 20 26 32 40 51 64 80 101
lpmin* In,min In,maks|
W(E)2 6 16 56
w3 12 32 112 a
wa 23 64 224 ;
w5 a5 128 448 E
w6 90 256 896 g

Rys. 21: Sugerowany typ przektadnika zgodnie z zasadg, ze ,,In, wzgledny” jest utrzymane w
zakresie In,min. ... 2,5-In,min..

* 1p min.: Przez Smart view (PC) / DiggiMEC, urzgdzenie WIC1 moze dziata¢ juz od 0,35
In,min. (1-fazowe zasilanie). Odpowiednich wartosci nastaw nie mozna jednak ustawi¢ za
pomocy przetacznikéw DIP/HEX.

W powyzszym diagramie nalezy odszuka¢ moc znamionowg transformatora (0$ pozioma)
oraz napiecie robocze (0$ pionowa), a nastepnie odnalez¢ odpowiadajgcy im prad pierwotny.
Kolor tta sugeruje pasujacy przektadnik pragdowy.

Przyktad: Dane transformatora Sn = 1600 kVA, Napiecie Un = 10 kV prowadzg do wartosci
292" [A], a jej kolor tta odpowiada przektadnikowi W4. (W zaleznosci od zastosowania
moze to by¢ oczywiscie pewne uproszczenie. W -3.3.1.2 Dobdr przektadni napieciowe;j
przektadnika prgdowego wymieniono niektére kryteria, ktére mozna uwzgledni¢ na

etapie planowania).
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3.3.1.3 PP typ WE2

PP typ WE2

Dla matych pradéw pierwotnych dostepny jest specjalny przektadnik oznaczony literg
+E", wyposazony w rdzeh oparty na metalu MU i zoptymalizowang charakterystyka
przenoszenia: WE2.

Typowe dla przekaznikéw zabezpieczeniowych zasilanych samoczynnie, takich jak

WIC1, jest to, ze mate prady powodujg nieliniowa charakterystyke przenoszenia. W
przypadku przektadnika W2, ktéry ma niski prad pierwotny, efekt ten jest zazwyczaj
wiekszy. W aplikacjach niewymagajacych obliczanego cztonu zabezpieczenia pradéw
ziemnozwarciowych czesto mozna zaakceptowad nizszg doktadnosé, co czyni przektadnik
W2 (bez ,E”) optacalna alternatywa.

Jesli wymagana jest wyzsza doktadnos¢ lub konieczne jest zastosowanie obliczanego cztonu
zabezpieczenia pradéw ziemnozwarciowych, zaleca sie uzycie przektadnika WE2, poniewaz
ten typ przektadnika jest bardziej precyzyjny w dolnym zakresie pracy.
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3.3.2

Adaptery przektadnikéw pradowych WIC1-WC (pomiar 1A/ 5A)

Bezposrednie podtgczenie standardowych przektadnikéw pradowych 1 A/5A do WIC1 nie
jest dozwolone. Niemniej jednak ich podtgczenie jest mozliwe, jesli zastosowany zostanie
adapter przektadnikéw pradowych WIC1-WC. Te przektadniki pradowe sg podtgczane
pomiedzy strone wtérng standardowych przektfadnikédw a wejsScia pomiaru pradu fazowego
WIC1. Przeksztatcajg one prad do wartosci odpowiedniej dla zabezpieczenia WIC1.

Zaréwno przektadniki WC1, jak i WC2 sg ograniczone do specjalnych kodéw
zamowieniowych WICL. Upewnij sie, ze posiadasz poprawng kombinacje typu
zabezpieczenia oraz przektadnika WC. Wiecej informacji znajduje sie w ©2.6.1
Formularze zamdéwien.

Ze wzgledu na ograniczenia techniczne zwigzane z konstrukcja, przektadnia pragdowa
z adapterem posiada okienko, podobnie jak przepust standardowego przektadnika
pradowego. Nie jest dozowolone stosowanie kabli SN wewnatrz adaptera.

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na zestykach, a z
powodu nieprawidtowych wartosci pomiarowych zabezpieczenie nie bedzie dziatato
poprawnie.

Prosze réwniez zwréci¢ uwage na te cechy charakterystyczne, ktére sg nieodtgcznie
zwigzane z budowg przektadnikéw prgdowych z adapterem:

* W obudowie (patrz <Rys. 18) znajduja sie trzy przektadniki pradowe z adapterem,
dzieki czemu wszystkie prady tréjfazowe sg pokryte. Dlatego musisz kupi¢ tylko
jedna jednostke. Zobacz tez <, tacznik do przektadnikéw pradowych 1 A lub 5 A“.

« Nie ma uzwojen testowych. Dlatego gniazda testowe WIC1 nie moga by¢ uzywane
z przektadnikami pradowymi z adapterem.

Ustawienia
Zobacz takze uwagi w sekcji <,Ustawienia - przektadniki pragdowe i prgd znamionowy"“.
Prad znamionowy moze by¢ skonfigurowany jako warto$¢ pierwotna w A:

e [Para pola / PP]. ,Typ PP” = "WC2"™ albo "WC1”

* [Para pola / PP]. ,PP pier”

(*) Jest to juz wstepnie skonfigurowane dla kompatybilnych kodéw zamdéwien WIC1 i dziata
od razu.

Jesli ustawienie relatywne jako wielokrotnos$¢ In,min. jest uzyty:
* WC1-CT: ,PP. In, wzgledny” = 1.0
* WC2-CT: Jest juz wstepnie skonfigurowane dla kompatybilnych kodéw zaméwien

WIC1 i dziata natychmiast po podtaczeniu. Parametr ,,PP . In, wzgledny” nie powinien
by¢ w tym przypadku uzywany i dlatego jest nieaktywny.
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Schematy potaczen

3 Sprzet

3.3.2 Adaptery przektadnikéw pradowych WIC1-WC (pomiar 1A/ 5A)

L1 L2 L3
7 PE —|P_E _______
E wic1
Adaptery przektadnikéw pradowychHPP) Mb ot (wewn.)
____________ C/D |u ___;____ 5 niepodtaczone
i s | : 51
j . IL1 —S2 N | T IL1,wtor.
;|0 FR A (| I o - m——
Q 1 1l 1
§ i i . c/D ?Ezz:::l::: él niepodtaczone
g i : — 5T > .
o h . IL2 — S2 o ' S2 IL2,wtor.
S O [ D G || I < e
_-'8 . H C/D '{33:::1::: g niepodtaczone
= , E IL3 —S1 P S1
> T ' I3 —52 ot S2  IL3,wtér.
IR || B s -
a :
N 4
+ g
) =
Rys. 22:  Potgczenie standardowych przektadnikéw pradowych 1 A (lub 5 A) poprzez adaptery
przektadnika prgdowego do pomiaru prgdu fazowego.
L1 L2 L3
PE 73 wic1
- @ -~ ; (wewn.)
ool S1 )
e o —& > lz,wtér.
Adaptery prgektadnikéw pradowych (PP) T ! S2 (
___________ C/D |u :::;::: c niepodtaczone
! ! IL1 — S1 . S1
0 \_acre T > .
‘ ' IL1 —S2 B IL1,wtér.
& I o o 1l : ! L —=2
3 i ‘ X2| __i___. ¢ "
S ! ! st C/D |12 | _---- Ig].mepo gczone
a ' H _ o5 ! > |
e ' ' IL2 —S2 > ' S2  IL2,wtor.
% I ' ) [ 3 : I I I : I ' Z : -
:‘8 H H C/D {3:::':::: B niepodtgczone
- : st | S1
> ' ' I3 —s2 - S2  IL3,wtér.
I @ : I I I : I ' 52 -
Ol Jsg
1 g
=
Rys. 23:  Potgczenie standardowych przektadnikéw pradowych 1 A z adapterami przektadnika

pradowego w uktadzie Holmgreena.
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3 Sprzet

3.3.2.1 Wymagania dotyczace standardowych przektadnikéw pradowych

Poniewaz WIC1 posiada jedynie wejscie pradu ziemnozwarciowego 1 A, uktad
Holmgreena nie jest dostepny dla przektadnikéw 5 A.

We wczesniejszych wersjach tego podrecznika (przed R2.3) okablowanie IG na zaciskach
X0.S1 oraz X0.S2 byto btednie przedstawione jako odwrécone w <Rys. 23. Poprawnie,
S2 musi by¢ podtaczone do uziemionej strony wtérnej standardowych przektadnikéw
pradowych (= strony pierwotnej adapteréw przektadnika pradowego), poniewaz S2 jest
réwniez wewnetrznie potaczone z uziemieniem w urzgdzeniu WIC1. W przeciwnym

razie wejscia pomiaru pradu ziemnozwarciowego zostatyby ominiete, co skutkowatoby
obnizong czutoscig zabezpieczenia nadprgdowego ziemnozwarciowego.

3.3.2.1

Wymagania dotyczace standardowych przektadnikéw pradowych

Standardowe przektadniki prgdowe musza spetnia¢ okreslone wymagania, aby mogty by¢
uzywane w potaczeniu z adapterami przektadnika pragdowego. Ponizsze dane sg jednak
bardzo uproszczone. Jesli nie pasujg do Twojego ukfadu, bardziej szczegétowa wersje
znajdziesz w =12.3 Wymagania dotyczgce standardowych przektadnikéw pragdowych 1
A/5 A z adapterem WICL.

Moc znamionowa obcigzenia (w VA) standardowego przektadnika pradowego nalezy
pomnozy¢ przez jego wspétczynnik graniczny doktadnosci (ALF przektadnika). Otrzymany
wynik musi by¢ powyzej okreslonego progu.

Minimalny wymég Maks. dodatkowe Maks. dodatkowe
rezystancje*l) rezystancje*l)
(potaczenie
Holmgreen)

WC1-1A ALF - Sy, = 10VA 0.2Q 0.1Q

WC1-5A ALF - Sy, = 200VA 0.2Q Holmgreen nie jest
mozliwy.*2)

WC2-1A ALF - Sy, = 30VA 0.2Q 0.1Q

*LIMaksymalna dopuszczalna warto$¢ dodatkowych rezystancji w obwodzie wtérnym
standardowego przektadnika pradowego (np. dodatkowe przewody, listwy itp.).

*Z)Holmgreen nie jest mozliwy z przektadnikami standardowymi 5 A, poniewaz WIC1 nie
posiada wejscia pragdu ziemnozwarciowego 5 A.

Przyktadowa kalkulacja

Standardowy przekfadnik 5P5 2.5 VA
pragdowy, 1 A

Adapter przekfadnika WIC1-WC1-1A
pragdowego

Uzyj powyzszego wzoru dla przektadnika WC1-1A, aby obliczy¢ iloczyn mocy obcigzenia
i ALF:
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3 Sprzet
3.3.2.1 Wymagania dotyczgce standardowych przektadnikéw pradowych

ALF-Syy =5-25VA=12.5VA = 10VA

Obliczona wartos¢ jest wyzsza niz minimalny wymdég 10 VA. Dlatego przekfadnik jest
wystarczajgcy dla danego zastosowania.

PRZESTROGA!

Maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy adapteréw przektadnika prgdowego wynosi
100 /- na czas 1 sekundy. (Zobacz =10.5.4 Dane techniczne - przektadniki prgdowe z

adapteremna 1 A, 5 A)
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3 Sprzet
3.4 Wejscie pomiarowe pomiar prgdu fazowego i doziemnego

3.4 Wejscie pomiarowe pomiar pradu fazowego i doziemnego

WIC1 wyposazony jest w wejscia pomiaru pradu do pomiaru pragdéw fazowych oraz - dla
odpowiednich wariantéw - jedno do pomiaru pradu doziemnego:

* WIC1-xS: 3 wejscia pragdéw fazowych

Wejscia pradu fazowego sg przeznaczone dla przektadnikéw pragdowych
kompatybilnych WIC1, patrz <2.6.1.3 Formularz zamdwienia przektadnikéw
pradowych kompatybilnych z WIC1.

o WIC1-xSN: Brak pomiaru prgdu ziemnozwariowego. W zwigzku z tym prad
ziemnozwarciowy musi by¢ obliczany na podstawie pradéw fazowych.

o WIC1-xSG: 1 wejscie pomiarowe prgdu doziemnego, ktére jest przeznaczone
dla przektadnika pradowego o pradzie wtédrnym 1 A.

Ponadto dostepne sg wejscia testowe dla pradéw fazowych i pradéw ziemnozwarciowych,
jako dedykowane zaciski i (wewnetrznie potaczone) gniazda z przodu urzadzenia. (Patrz
rysunki <Rys. 24, <sRys. 25.) Te wejscia testowe mogg by¢ uzywane do testéw wtérnych
podczas uruchamiania. (Patrz =8.1.4.2 Kontrole okablowania).

NIEBEZPIECZENSTWO!

Listwa zaciskowa do podtgczenia przektadnikdw pradowych nie jest listwg zwierajaca.
Dlatego przed poluzowaniem zaciskOw nalezy zawsze zewrze¢ przektadniki pragdowe.

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na otwartych zaciskach
(do kilkudziesieciu kilowoltéw w zaleznosci od typu przektadnika pradowego).

PRZESTROGA!

Tylko specjalne przektadniki pragdowe kompatybilne z WIC1 s dozwolone dla wejs¢ pradu
fazowego! Podtgczenie standardowych przektadnikéw pradowych o pradach wtérnych 1 A
lub 5 A nie jest dozwolone dla wejs¢ pradu fazowego! (Wyjatkiem jest uzycie specjalnego
adaptera PP, patrz +3.3.2 Adaptery przektadnikéw pradowych WIC1-WC (pomiar 1 A /
5A)).

Wejscie pradu ziemnozwariowego - jesli jest dostepne - jest przeznaczone dla
przektadnika pradowego o pradzie wtérnym 1 A.

Witasciwosci przektadnikéw pradowych, w szczegdélnosSci znamionowy prad In przektadnika
pragdowego, muszg by¢ rowniez okreslone w ustawieniach, patrz <12.1.2 Ustawienie pradu
znamionowego przektadnika prgdowego In.

Wejscie do pomiaru pradu doziemnego - jesli jest dostepne - mozna podtgczy¢ do
kablowego przektadnika pragdowego.

Wejscia testowe sg wygodne dla testéw wtérnych podczas uruchamiania: Prad probierczy

moze by¢ doprowadzony do WIC1, bez koniecznosci odtgczania przewodéw od wejsc¢
pomiarowych pradu. Patrz +8.1.4.2 Kontrole okablowania.
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3 Sprzet

3.4 Wejscie pomiarowe pomiar pradu fazowego i doziemnego

NIEBEZPIECZENSTWO!

WIC1 musi by¢ uziemiony na wtasciwym zacisku "PE", patrz réwniez -3.1.2 Uziemienie.

PRZESTROGA!

Uzwojenie pomiarowe (zaciski S1 i S2 oraz - jesli sg dostepne - S3, S4) przektadnikéw
pradowych nie moze by¢ uziemione, w przeciwnym razie wyniki pomiaréw sg
znieksztatcone, co powoduje nieprawidtowe zachowanie WIC1.

> P

NIEBEZPIECZENSTWO!

Wejscia pomiaru prgdu moga by¢ podtgczane wytgcznie do przektadnikéw pomiarowych
pradu (z separacja galwaniczng) typu pasujgcego do zamawianego wariantu WICL.

>

NIEBEZPIECZENSTWO!

Listwa zaciskowa do podtaczenia przektadnikéw pradowych nie jest listwa zwierajaca.
Dlatego przed poluzowaniem zaciskéw nalezy zawsze zewrzeé przektadniki pragdowe.

>

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na otwartych zaciskach
(do kilkudziesieciu kilowoltéw w zaleznosci od typu przektadnika pradowego).

NIEBEZPIECZENSTWO!

Przektadniki prgdowe kompatybilne z WIC1 sg przeznaczone do pracy przy napieciach
znamionowych < 1000 V. Oznacza to, ze w zastosowaniach w rozdzielnicach
sredniego napiecia (tj. przy napieciach < 36 kV) przektadniki te moga by¢

stosowane wytacznie z izolowanymi przewodami pierwotnymi, na przyktad kablami, o
odpowiedniej wytrzymatosci izolacji wzgledem ziemi. Niedopuszczalne jest stosowanie
tych przektadnikédw pradowych z nieizolowanymi przewodami pierwotnymi o napieciu
> 1000 V wzgledem ziemi.

>

Ponadto kable Sredniego napiecia, ktérych prady fazowe powinny by¢é mierzone
za pomocq przekfadnikéw pragdowych, musza by¢ wyposazone w ekranowanie z
uziemieniem.

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na otwartych zaciskach
(do kilkudziesieciu kilowoltéw w zaleznosci od typu przektadnika pradowego).
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3.4.1 Wejscia pomiaru pradu dla przektadnikéw pragdowych WIC1-PP oraz bez wejscia pradu doziemnego

3.4.1 Wejscia pomiaru pradu dla przektadnikéw pradowych WIC1-PP
oraz bez wejscia pradu doziemnego

Test |

X1

IL1

PP

Test |

X2

IL2

PP

WIC1-Wx / WC PP

Test |

X3

IL3

PP

S1
S2

S1
S2

S1
S2

Widok z przodu
N (>~
Q/ ®

—— ]

:

@

Widok z boku
] ]
L X4 i
S =T [
=)=
33 bl
& (
)
)
= |
E;gi Potgczenia wewnetrzne urzadzenia
- Test |
i
1 L1
~ O
= L2
ui
i o
° L3
0
—— L com

X1, X2, X3, X4: Moment dokrecania: 0.5 Nm (4.4 Ib-in)

Rys. 24:  Wejscia pomiarowe pradu dla wariantu urzagdzenia WIC1-xSN.
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3 Sprzet

3.4.2 Wejscia pomiaru pradu dla przektadnikéw pragdowych WIC1-PP z wejsciem pradu doziemnego

3.4.2 Wejscia pomiaru pradu dla przektadnikéw pradowych WIC1-PP z
wejsciem pradu doziemnego

X0 N pPr1A

Test |

X1

IL1

PP

Test |

X2

IL2

PP

WIC1-Wx / WC PP

Test |

X3

IL3

PP

S1
S2

S1
S2

S1
S2

S1
S2

Widok z przodu

——

OJe _

Jo -

—— ]

Q@

Widok z boku
] ]
L X4 I
2. —<=00
28 b0
[P
| I ¢
= )
)
)
= |
Potgczenia wewnetrzne urzadzenia
il Test |
G
L1
= L2
° L3
—— L com

X0, X1, X2, X3, X4: Moment dokrecania: 0.5 Nm (4.4 Ib-in)

Rys. 25:  Wejscia pomiarowe pradu dla wariantu urzadzenia WIC1-xSN.
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3 Sprzet

3.5 Wejécie cyfrowe (tylko WICL-1... / WIC1-2... / WIC1-3...)

3.5

Rys. 26:

96

Wejscie cyfrowe (tylko WIC1-1... / WIC1-2... / WIC1-3...)

niepodfagczone wejscie cyfrowe WeC2 X4: Moment dokrecania: 0.5 Nm (4.4 Ib-in)
Typ wejscia:
Zew Wyzwolenie Lub WeC

! T 230 UAC
115 UAC
! CcoMm

Nie uzywac
1

X4
: RSSO ROS EOE RIS EOSES

- ‘l_‘u ulu ulu um

WIC1_Z18

Listwa zaciskowa X4 dla wariantéw urzadzen WIC1-1... / WIC1-2... / WIC1-3...

Listwa zaciskowa ,Wejscia” (patrz réwniez 3.1 Przeglad elementdéw i ztgcz) zawsze jest
wyposazona w elementy:

e wspdlny zacisk ,,COM”, ktéry stuzy jako wspdlny potencjat dla wszystkich innych
wejsé.

Ponadto ta listwa zaciskowa moze by¢ wyposazona (w zaleznosci od opcji zaméwienia) w
wejscie cyfrowe oparte na sygnatach wejsciowych 115 UAC lub 230 UAC. (Szczegdtowe
informacje zawiera punkt +10.1.9 Zdalne (zewnetrzne) wejscie wyzwalajgce / wejscie
cyfrowe (WIC1-1, WIC1-2, WIC1-3)).

To wejscie cyfrowe jest zawsze okreslane jako DI2, jesli chodzi o ustawienia lub wyswietlanie
standéw. (Nalezy pamietad, ze mimo to te warianty urzadzen nie sg wyposazone w DI1).

e Dla wariantéw urzadzehn WIC1-xxxxxF wejscie to ma statg funkcje jako zewnetrzny
sygnat wyzwalania.

Zewnetrzny sygnat wyzwalajgcy uruchamia funkcje zabezpieczajaca ,,ExP”, patrz
<5.12 ExP Zewnetrzne zabezpieczenie. W zaleznosci od konfiguracji, ,ExP” wydaje

komunikat alarmowy lub wyzwala wytacznik (poprzez wyjscie impulsowe, =,Wyjscie
impulsowe dla cewki wyzwalajacej.”).

» Dla wariantéw urzadzeh WIC1-xxxxxC to wejscie jest konfigurowalne.
Jesli wejscie jest uzywane do zewnetrznego wyzwalania wraz z zimnym ponownym
uruchomieniem WIC1 wynikowego czasu wyzwalania zalezy od napiecia wejsciowego.
Wynika to z czasu tadowania kondensatoréw sygnatu wyzwalania. Jednak tak dtugo, jak

napiecie miesci sie w okreslonym zakresie, czas wyzwalania wynosi < 0,5 s. (Patrz réwniez
©10.2.1.8 Zewnetrzne zabezpieczenie).

PRZESTROGA!
Nie wolno podtgcza¢ zadnego napiecia ciggtego do wejscia 115 UAC lub 230 UAC !

Napiecie ciggte moze zniszczy¢ wewnetrzny przektadnik sygnatowy.
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Rys. 27:

Rys. 28:
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3 Sprzet

3.6 Dodatkowe zewnetrzne Zrédto zasilania i wejscia cyfrowe (tylko WIC1-4...)

Dodatkowe zewnetrzne zrodto zasilania i wejscia cyfrowe
(tylko WIC1-4...)

PRZESTROGA!

Wejscia cyfrowe WIC1-4 nie sa bezpotencjatowe ze sobg, ale zawsze sg powigzane z
zaciskiem "COM" (patrz schematy).

Ext. Reset Ext. Trip Dual X4: Moment dokrecania: 0.5 Nm (4.4 lb-in)
Input Input Power
o™
sté} N
—
X4
I 7 . . ) S

WIC1_Z11

Listwa zaciskowa X4 w przypadku opcji zamdwienia ,,Zewnetrzne wyzwalanie + wejscie
resetu”.

Dual X4: Moment dokrecania: 0.5 Nm (4.4 Ib-in)
Power
\"o"\
07 05 V¥ v

Digital
Inputs

X4

Rl EOEEO=] BRI =

WIC1_Z10

Listwa zaciskowa X4 w przypadku opcji zamdwienia "dwa konfigurowalne wejscia
cyfrowe".

Listwa zaciskowa X4 (patrz réwniez 3.1 Przeglad elementéw i ztgcz) zawsze posiada:

* wspdlny zacisk "COM", ktéry stuzy jako wspdlny potencjat dla wszystkich innych
wejsc.

Ponadto w zaleznosci od zaméwionego wariantu urzadzenia ta listwa zaciskowa moze by¢
wyposazona w nastepujgce elementy:

* Wejscia dla dodatkowego zasilania pomoczniczego
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3.6 Dodatkowe zewnetrzne Zrdédto zasilania i wejscia cyfrowe (tylko WIC1-4...)

98

* 2 (zgrupowane) wejscia cyfrowe. W zaleznosci od zaméwionego wariantu urzgdzenia
moga one wyglgdad nastepujaco:

o Wejscia dla zewnetrznego sygnatu wyzwalania i zewnetrznego sygnatu
resetowania (wejscia niekonfigurowalne).

o 2 konfigurowalne wejscia cyfrowe.

(Aby zapozna¢ sie z opcjami WIC1, zobacz -+2.6.1 Formularze zamdéwien.)

Dodatkowe zewnetrzne Zrédto zasilania

WIC1 nie wymaga zewnetrznego zasilania napieciem pomocniczym, dzieki czemu moze
by¢ stosowany réwniez do rozdzielnic bez zasilania pomocniczego. Pobiera energie
zasilania z obwodéw przekfadnika prgdowego i dostarcza energie impulsu wyzwalajgcego
do wytgcznika.

Natomiast wersja WIC1-4 z opcjg zamoéwienia "Dual Power" pozwala na podtgczenie
dodatkowego zewnetrznego zasilania.

Podwdéjne Zrédto zasilania sprawia, ze przekaznik jest niezalezny od zasilania za
posrednictwem przektadnikéw pradowych, dzieki czemu moze dziata¢ réwniez w przypadku
bardzo matych pradéw fazowych lub po wyzwoleniu zabezpieczenia. Podwdjne zasilanie
sprawi, ze przekaznik n-1 bedzie bezpieczny, poniewaz energia elektryczna wymagana
przez przekaznik do dziatania jest pobierana albo z podwdjnego Zrédta zasilania, albo z
przektadnikéw pradowych.

Dopuszczalne napiecia dla opcjonalnego zasilania pomocniczego mozna znalezé¢ w . =10.1
Dane techniczne - WIC1

Wejscia cyfrowe
WIC1-4 jest wyposazony w 2 zgrupowane wejscia cyfrowe.

W przypadku niektérych wariantéw urzadzen przyporzadkowanie wejs¢ cyfrowych jest
state na ,reset zewnetrzny” i ,wyzwalanie zewnetrzne”. Dla innych wariantéw urzadzenia
przyporzadkowanie jest domysinie ustawione na ,reset zewnetrzny” i ,wyzwolenie
zewnetrzne”, ale mozna je zmieni¢ zgodnie z opisem w {? DI_configuration}.

* "Wyzwalanie zewnetrzne” — Domyslnie zewnetrzny sygnat wyzwalajacy uruchamia
funkcje zabezpieczajaca ,,ExP[1]", patrz ©5.12 ExP Zewnetrzne zabezpieczenie.
W zaleznosci od konfiguracji, ,,ExP[x]” wysyta komunikat alarmowy lub wyzwala
wytacznik (poprzez wyjscie impulsowe, <, Wyjscie impulsowe dla cewki wyzwalajacej.

“y.

» "Reset zewnetrzny" — Zewnetrzny sygnat wejsciowy resetuje kilka stanéw
zatrzasniecia, patrz tabela w ©2.11 Reset.

» Ustawienia zwigzane z konfigurowalnymi wejSciami cyfrowymi sg opisane tutaj: {?
DI_configuration_WI}

W przypadku niewystarczajgcego zasilania WIC1-4 jest zasilany przez wejscia cyfrowe, o ile
sg one aktywne.
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3 Sprzet
3.7 Interfejs szeregowy RS485 (tylko WIC1-4...)

3.7 Interfejs szeregowy RS485 (tylko WIC1-4...)

Dokreci¢ prawidtowym momentem.

WIC1
Potgczenie wewnetrzne urzadzenia

1 Il

\
5 O S = = ) =
I T TTTT TSRS {HH&&N%}HHH}

=
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% =0
==l)=(
= E4

H\ | X6 ‘

W Moment dokrecania: 0.22 Nm (1.9 Ib-in)
@ Moment dokrecania: 0.3 Nm (2.6 |b-in)

H—— 1
g [lg
Ekr WCz — ©° ©

Rys. 29:  Zaciski RS485 / przypisanie elektromechaniczne.

WIC1_Z13

Interfejs szeregowy R5485 moze by¢ dostepny w zaleznosci od zamoéwionego
typu urzadzenia.

Moze by¢ uzywany do protokotu SCADA Modbus RTU.

Interfejs RS485 jest uzyteczny tylko wtedy, gdy WIC1-4 jest zasilane napieciem
pomochniczym. Jest wytgczany w trybie pracy z zasilaniem autonomicznym.

Przewéd potgczeniowy Modbus® musi by¢ ekranowany. Ekranowanie musi by¢
zamocowane na $rubie PE.

Komunikacja jest typu pétdupleksowego.
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3 Sprzet
3.7 Interfejs szeregowy RS485 (tylko WIC1-4...)
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Rys. 30:  Przyktad okablowania, urzadzenie w srodku szyny.
........................... - .
N

Potaczenie wewnetrzne urzadzenia

1 i
| [ o ] <>

RS485 :

m = i

5 SR i

% R2 I

| — J Q R2 = 1200 I
Rl RLY R1 = 5600 :

GND +5V |

i

i

WIC1_Z58

Rys. 31:  Przykiad okablowania, urzadzenie na koncu szyny. (Aktywacja zintegrowanego rezystora
koncowego).
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3.7 Interfejs szeregowy RS485 (tylko WIC1-4...)
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220f g g z o 2.2nF s g z o 2.20F s {ED z o 2.20F s (SD z o
(oS oS oS s
3 i i b
Rys. 32:  Opcje ekranowania (2 zyty i ekran).
(Mt) Ekranowanie po stronie master uziemione. Rezystory koncowe uzyte.
(Dt) Ekranowanie po stronie urzgdzenia uziemione. Rezystory kohcowe uzyte.
(M) Ekranowanie po stronie master uziemione. Brak rezystoréw kohcowych.
(D) Ekranowanie po stronie urzagdzenia uziemione. Brak rezystoréw koncowych.
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3.7 Interfejs szeregowy RS485 (tylko WIC1-4...)
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Rys. 33 Opcje ekranowania (3 zyty i ekran).
(Mt) Ekranowanie po stronie master uziemione. Rezystory koncowe uzyte.
(Dt) Ekranowanie po stronie urzgdzenia uziemione. Rezystory kohcowe uzyte.
(M) Ekranowanie po stronie master uziemione. Brak rezystoréw kohcowych.
(D) Ekranowanie po stronie urzagdzenia uziemione. Brak rezystoréw koncowych.
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3.8 Interfejs Ethernet (RJ45)

3.8 Interfejs Ethernet (R)45)

Ethernet
RJ45

100 Mbit/s
(BASE100-FX)

X ) e e

t—t = ulu ulu l_lm

WIC1_Z14

Rys. 34:  WIC1 z opcjonalnym interfejsem Ethernet / RJ45.

Interfejs Ethernet moze by¢ dostepny w zaleznosci od zamoéwionego typu urzadzenia.
Moze by¢ uzywany z nastepujacymi protokotami SCADA:

* Wyjscie przekaznikowe (-4)

Uwaga: Kable RJ45 z nadmiernie duza ostong zatrzasku (szary element
plastikowy pokazany na ilustracji po prawej stronie) nie moga zostad
zainstalowane przy uzyciu plastikowej ostony WIC1 dla zaciskéw bocznych.
Dlatego zaleca sie stosowanie dla interfejsu X7 kabli RJ45 bez ostony
zatrzasku.

- CETEL
s wskaowkaal

Protokoty komunikacyjne zwigzane z Ethernetem, w szczegdélnosci ,TCP/IP” i ,,Modbus
TCP”, sg realizowane przez koprocesor, czyli drugi procesor. Odcigza to gtéwny procesor,
a tym samym stabilizuje wszystkie funkcje ochrony. Nawet w skrajnym przypadku, gdy
dojdzie do awarii komunikacji TCP/IP, wszystkie moduty zabezpieczeh bedg nadal dziata¢
z petng funkcjonalnoscia.

W przypadku komunikacji Modbus TCP zaleca sie jednak, aby uzytkownik pamietat o
czasach opisanych w <, Czasy cykli z Modbus TCP“.
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3.9 Ethernet / TCP/IP poprzez swiattowod

Swiattowéd
LC Connector

TxD

Xt

5 e

RxD

WIC1_Z15

Rys. 35:  Swiattowdd - FO, ztacze duplex LC.

Nie wolno patrze¢ bezposrednio w wigzke swiatta emitowang ze $wiattowodu!

Zlekcewazenie tego ostrzezenia moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia wzroku.

Interfejs swiattowodowy ze ztgczem duplex LC moze by¢ dostepny w zaleznosci od
zamoéwionego typu urzadzenia.

Moze by¢ uzywany z nastepujgcymi protokotami SCADA:

« Wyjscie przekaznikowe (-4)

Protokoty komunikacyjne zwigzane z Ethernetem, w szczegdélnosci ,TCP/IP” i ,Modbus
TCP”, sg realizowane przez koprocesor, czyli drugi procesor. Odcigza to gtéwny procesor,
a tym samym stabilizuje wszystkie funkcje ochrony. Nawet w skrajnym przypadku, gdy
dojdzie do awarii komunikacji TCP/IP, wszystkie moduty zabezpieczeh beda nadal dziata¢
z petna funkcjonalnoscia.

W przypadku komunikacji Modbus TCP zaleca sie jednak, aby uzytkownik pamietat o
czasach opisanych w < ,Czasy cykli z Modbus TCP*.
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3.10 Wyjscia (cewka wyzwalajaca, wskaznik znacznika, wyjscie przekaznikowe)

3.10 Wyjscia (cewka wyzwalajaca, wskaznik znacznika, wyjscie

przekaznikowe)
Wyijscie: Wyjscie:
Wskaznik znacznika cewka wyzwalajgca

lub Wyjscie przekaznikowe
h/,( R o‘(ok <¢”

X4: Moment dokrecania: 0.5 Nm (4.4 lb-in)

b

WIC1_Z12

Rys. 36: Listwa zaciskowa X4: wyjscia. Nalezy pamietac, ze model WIC1-4 ma wyjscia na zaciskach
X4-5 i X4-6 oznaczonych jako ,Out+/—" zamiast ,,Fl+/—".

Listwa zaciskowa X4 (zobacz takze -3.1 Przeglad elementdw i ztgcz) zawsze zawiera:
« impuls wyjsciowy dla niskoenergetycznej cewki wyzwalajgcej.
Ponadto moze by¢ wyposazone (w zaleznosci od opcji zamoéwienia) w:

» wyjscie dziatajgce jako wyjscie impulsowe dla mechanicznego wskaznika znacznika,
patrz <,Wyjscie impulsowe dla wskaznika znacznika (wszystkie warianty WIC1)"“.

W przypadku modelu WIC1-4 z zewnetrznym zasilaniem wyjscie to moze réwniez
petni¢ funkcje wyjscia przekaznikowego, patrz -, Wyjscie przekaznikowe (WIC1-4)".

PRZESTROGA!

Nie wolno podtgcza¢ zadnego aktywnego napiecia do wyjscia cewki wyzwalajgcej ani do
wyjscia (wskaznika zadziatania / wyjscia przekaznikowego).

PRZESTROGA!

Dla WIC1-4 konieczne jest rdwniez, aby skonfigurowany tryb pracy odpowiadat
podtgczonemu sprzetowi!

Na przyktad niedopuszczalne jest podtgczenie wskaznika znacznika i ustawienie trybu
pracy [Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie] ,,BO Slot X . Wyjs. Tryb” na wartos¢ ,Wyjscie
przekaznikowe” lub ,Syst. O.K. i ZewZasil". Patrz rbwniez powigzane ostrzezenia
dotyczace samokontroli SW 3, SW 4.

Te tryby pracy wymagajg zastosowania specjalnego zewnetrznego wyjscia
przekaznikowego (patrz +10.1.8.3 Wyjscie przekaznikowe (WIC1-4)), a ze wzgledu
na zwiekszone zapotrzebowanie na moc urzadzenie WIC1-4 musi by¢ zasilane z
zewnetrznego napiecia pomocniczego. W trybie samoczynnego zasilania wyjscie jest
zawsze nieaktywne.
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3.10 Wyjscia (cewka wyzwalajgca, wskaznik znacznika, wyjscie przekaznikowe)

‘ J - Urzadzenie testowe N
= Wejscia cyfrowe
dﬂj% X1 )iz : X3 X4
JE Jo ot do
L[] A
TC T KJ_\E Fl+ x J
|:‘:':| = %% Fl— + A ) )
I e

Rys. 37: Uwaga: Oba wyjscia moga byc¢ jednoczesnie podigczone do urzadzenia testowego
(np. do wejs¢ binarnych urzadzenia Omicron®urzadzenia) tylko wtedy, gdy te dwa
wejscia binarne nie majg wspdélnego potencjatu. W przeciwnym razie ten zewnetrzny
mostek potencjatéw, wraz z wewnetrznymi obwodami urzadzenia, moze powodowac
nieprawidtowe wyniki testéw.

Wyjscie impulsowe dla cewki wyzwalajacej.

Niskoenergetyczna cewka wyzwalajgca wytacznika jest podtgczona do zaciskéw TC+ i TC—
listwy zaciskowej X4. Energia wyzwalania jest dostarczana przez magazyn kondensatorowy
zintegrowany z przekaznikiem zabezpieczajgcym. Zobacz tez »5.1.1.1 Impuls wyzwalajgcy
i diody LED.

Dtugos¢ kazdego (okoto) 50 ms

impulsu wyzwolenia:
Przerwa miedzy poszczegdlnymi impulsami zalezy od
impedancji cewki wyzwalajacej i wartosci pradu. Pulsowanie
jest kontynuowane do momentu, gdy stan wyzwolenia
funkcji zabezpieczajgcej zaniknie.

Energia wyzwolenia: E=0,1Ws

pom.: Napiecie znamionowe 24 UDC

Wyjscie przekaznikowe (WIC1-4)

W wariancie urzadzenia WIC1-4 mozna za pomocg parametru ustawienia ,,BO Slot X . Wyjs.
Tryb” wybrad jeden z trzech trybéw pracy wyjscia ,,Out+/—" (,FI”):

« = ,Wyjscie impulsowe” — Styki dziatajg jako wyjscie impulsowe dla wskazZnika
znacznika (,F1”). Ten tryb pracy jest w petni zgodny z wyjsciem impulsowym
.Fl" pierwszej generacji urzadzenia WIC1, patrz takze <,Wyjscie impulsowe dla
wskaznika znacznika (wszystkie warianty WIC1)“.

* = ,Wyjscie przekaznikowe” (tylko WIC1-4) — Styki dziatajg jako wyjscie cyfrowe,
ktére musi by¢ podtaczone do zewnetrznego wyjscia przekaznikowego. Sygnat
wyjsciowy mozna wybrac z listy przypisywalnych sygnatéw. Zewnetrzne wyjscie
przekaznikowe musi spetnia¢ specjalne wymagania (patrz <+10.1.8.3 Wyjscie
przekaznikowe (WIC1-4)).%)

e = ,Syst. 0.K. i ZewZasil” (tylko WIC1-4) — Styki dziataja jako wyjscie cyfrowe, ktére
musi by¢ podtagczone do zewnetrznego wyjscia przekaznikowego. Sygnat wyjsciowy
jest cyfrowym sygnatem autodiagnostyki (patrz =3.10.1 Styk samokontroli dla
WIC1-4). Zewnetrzne wyjscie przekaznikowe musi spetnia¢ specjalne wymagania

(patrz ©10.1.8.3 Wyjécie przekaznikowe (WIC1-4)).")
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3.10 Wyjscia (cewka wyzwalajaca, wskaznik znacznika, wyjscie przekaznikowe)

*)Nalezy pamieta¢, ze tryby pracy z podtaczonym zewnetrznym wyjéciem przekaznikowym
(tylko WIC1-4) wymagajg dodatkowego zasilania pomocniczego. W trybie zasilania
wtasnego wyjscie jest zawsze nieaktywne.

Wyjscie impulsowe dla wskazZnika znacznika (wszystkie warianty WIC1)

W zaleznosci od opcji zaméwienia, moze WIC1 by¢ wyposazony w wyjscie impulsowe dla
wskaznika zadziatania.

Wskaznik zadziatania mozna podtaczy¢ do zaciskéw Fl+/- (WIC1-4: Wyjscie +/—) listwy
zaciskowej X4, np. do bezpiecznej sygnalizacji wyzwolenia. Zobacz tez +3.10.3 Sygnat
impulsowy dla wskaznika zadziatania.

Dtugos¢ kazdego (okoto) 50 ms

impulsu wyzwolenia:
Przerwa miedzy poszczegdlnymi impulsami zalezy od
impedancji cewki wyzwalajgcej i wartosci pragdu. Pulsowanie
jest kontynuowane do momentu, gdy stan wyzwolenia
funkcji zabezpieczajgcej zaniknie.

Energia: = 0.01 Ws

pom.: Napiecie znamionowe 24 UDC
Mechaniczny wskaznik znacznika WI1-SZ4 lub WI1-SZ5 moze sygnalizowad stan, na
przyktad sygnat wyzwolenia, w sposdéb odporny na zanik zasilania. (W przypadku

WI1-SZ5 mozna to potencjalnie zrealizowa¢ bez dodatkowych kosztéw za pomocag dwéch
stykéw przetacznych).

Uwaga: Dostepnosd i opcje konfiguracji wyjscia wskaznika znacznika ,,Fl” zalezg od wariantu
urzadzenia. Wiecej informacji mozna znalez¢é w ©2.6.1 Formularze zaméwien.

Wiecej informacji na temat wskaznikéw znacznika WI11-SZ4, WI1-SZ5:
* Schematy potaczen: -3.10.2 Podtgczanie wskaznika zadziatania do WIC1

* Rysunki wymiarowe: <3.2.4 Rysunek wymiarowy wskaznikéw zadziatania WI1SZ4,
WI1SZ5

* Sygnat impulsowy: ©3.10.3 Sygnat impulsowy dla wskaznika zadziatania

¢ Dane techniczne: <10.6 Dane techniczne - WI15Z4, +10.7 Dane techniczne -
WI1SZ5
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3.10.1 Styk sa

mokontroli dla WIC1-4

3.10.1 Styk samokontroli dla WIC1-4
Styk Samokontroli
!_ ..................... ) Zasilanie
! 12 141 L+
T Al | i COM /L~
Widok zboku | 'A[ / f------- C
| ! A2 i
; ! i
xa oL AR
X4-1  sofennnes Fa E =
X4-2 i)
s |
X4-4 — s)EY
X4-5 + Y + -
X4-6 — e
X4-7 + )Y x
PE X4-8 — sorrrrrsdenics E 5 (VQ‘
I Wyijécie: B
@ - 5; E cewka wyzwalajaca 0

Rys. 38:
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Podtgczanie zewnetrznego zestyku samokontroli.

Zasilany z zewnatrz WIC1-4 pozwala na podtaczenie wyjscia przekaznikowego, ktére dziata
jako styk ,prawidtowy” / samokontroli. (Patrz schemat.)

Styk jest utrzymywany zamkniety tak dtugo, jak dtugo WIC1-4 jest zasilane z zewnatrz
i jest prawidtowe (tzn. samokontrola nie wykrywa problemu). Oznacza to, ze zestyk
jest otwierany w przypadku wewnetrznej usterki urzagdzenia lub w przypadku awarii
zewnetrznego zasilania. (Jednak wszystkie funkcje zabezpieczajgce pozostaja w petni
aktywne, w oparciu o samodzielne zasilanie WIC1, jesli zasilanie zewnetrzne zostanie
zatrzymane bez wewnetrznej usterki urzadzenia.)

Wyjscie przekaznikowe musi spetnia¢ specyfikacje w ©10.1.8.3 WyjsScie przekaznikowe
(WIC1-4).

Tryb pracy wyjscia ,Wy+/—" nalezy ustawi¢ za pomocg parametru oprogramowania w
nastepujacy sposdb:

e [Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie] ,,BO Slot X . Wyjs. Tryb” = ,Syst. O.K. i ZewZasil”
(Istnieje specjalny wewnetrzny sygnat ,Prawidtowe”, ktéry jest uzywany specjalnie do tego
celu, patrz réwniez schemat <Rys. 50 w -5.1.1.1 Impuls wyzwalajgcy i diody LED. Przy

powyzszym ustawieniu sygnat ten jest - wewnetrznie i niewidocznie - przypisywany do
wyjscia ,Wy+/—".)

WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN



3 Sprzet
3.10.2 Podtaczanie wskaznika zadziatania do WIC1

3.10.2 Podtaczanie wskaznika zadziatania do WIC1

Potaczenie cewki WI1SZ4

0.5mm? wic1
[1.] O< Fl

Reset mechaniczny

O— {01
O

[2.]

0.5mm?

O<a I\:I}IICI

WI15Z4_701

Rys. 39: Schemat potaczen wskaznika zadziatania WI1SZ4.
[1.] czarny przewéd, g = 0,5mm?2

[2.] czarny przewéd, @ = 0,5mm?2
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3.10.2 Podtgczanie wskaznika zadziatania do WIC1

Potaczenie cewki WI1SZ5

> > > > )
s £ S ® pomaranczowy Reset
= e ) o (O <4 sygnaty zewnetrzne
o o N [5.] (Sygnat impulsowy +24 UDC)
W
fiolet
16.] O Sygnat wyzwalaja<:| I‘:’Y_:_Cl
[1.]][2.1] [3.11] [4.] [5.1 ] [6.]
Reset mechaniczny
[9.] [8.1 [7.] )
rgzowy WIC1
COM
[7.1 O <A Fl—
— =)
¥ N
n
3 n o
.GE-’ E; =

Rys. 40:  Schemat potaczen wskaznika zadziatania WI15Z5.

[1.] czerwony przewdd, @ = 0,5mm?2: Styk rozwierny 1

[2.] czarny przewéd, z = 0,5 mm?2; Styk zwierny 1

[3.] zielony przewéd, @ = 0,5mm?2: Styk rozwierny 2

[4.] biaty przewdd, @ = 0,5mm?2: Styk zwierny 2

[5.] pomaranczowy przewdd, = 0.25mm?2: Zestyk resetowania (+)
[6.] fioletowy przewdd, @ = 0.25mm?: zestyk zespolony (+)

[7.] bragzowy, @ = 0.25mm?2: zestyk uziemiajacy (-)

[8.] 26ttty przewédd, @ = 0,5mm?2: zestyk wspéiny 2

[9.] niebieski przewéd, @ = 0,5mm?2: zestyk wspdtny 1
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3.10.3 Sygnat impulsowy dla wskazZnika zadziatania
3.10.3 Sygnat impulsowy dla wskaznika zadziatania

Do zaciskéw Fl+/FI— (WIC1-4: Out+/Out—) listwy zaciskowej X4 mozna podtgczy¢ wskaznik
znacznika, np. w celu bezpiecznej energetycznie sygnalizacji wyzwolenia .

Energia jest dostarczana przez zasobnik kondensatorowy zintegrowany w przekazniku
zabezpieczeniowym WIC1. Dtugos¢ impulsu wyzwalajgcego wynosi okoto 50 ms, a przerwa
pomiedzy poszczegdlnymi impulsami zalezy od impedancji wskaznika znacznika oraz
wartosci pradu. Impulsy sg generowane do momentu zaniku przypisanego sygnatu.
Dane techniczne impulsu nastawczego

* Energia: E = 0,01 Ws

* Napiecie: V = 24 UDC

PRZESTROGA!

Nie wolno podtgczaé zadnego napiecia ciggtego/czynnego do zestyku nastawczego lub do
zestyku resetowania wskaznika zadziatania!

Kazde ciggte napiecie moze zniszczy¢ cewke wbudowang we wskaznik zadziatania.
W szczegdlnosci dla urzadzenia WIC1-4 niedopuszczalne jest podtgczenie wskaznika
znacznika i ustawienie trybu pracy wyjscia [Para urzgdzenia / WIC1 / Wyjscie] ,,BO Slot

X . Wyjs. Tryb” na wartos¢ ,Wyjscie przekaznikowe” lub ,Syst. O.K. i ZewZasil” (patrz
<, Wyjscie przekaznikowe (WIC1-4)“).
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3.10.3 Sygnat impulsowy dla wskaZnika zadziatania

Przypis. FI

wiProtGeneral_Y08

Wyjécie "FI+"

— Magazynowanie energii F|
(Wskaznik znacznika)

O

Urzadzenie ma wystarczajgca ilos¢ energii do impulsu Fl

BO Slot X . < 50 ms
Wyjs. Tryb * _I
Wyjscie impulsowe J él IL

/P

BO Slot X .

Wyjscie "FI="
O

BO Slot X . Przypis. FI-I

Przypis. FI

brak przypisania —
1..n, przypisana lista =1
BO Slot X . Odwracanie Fl

Rys. 41:  Przyporzadkowanie sygnatu dla wskaZnika zadziatania (wyjscie "FI+/—").

*

Ustawienie »BO Slot X . Wyjs. Tryb« mozna zmieni¢ wytgcznie dla urzadzenia WIC1-4 z

zewnetrznym zasilaniem. Dla wszystkich pozostatych wariantéw WIC1 jest ono ukryte i na
state ustawione na wartos¢ ,\Wyjscie impulsowe”. Patrz réwniez <,Wyjscie przekaznikowe

(WIC1-4)“.
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3.11 Diody LED

3.11 Diody LED

Dioda LED

} - Dioda LED systemu (gotowos$¢/it Bigg: ::EB g

System Dioda LED
Ready 2

System |Dioda LED
Error

Pickup/
Trip

rp
|

n

WI_Z0D

(* Konfigurowalny)

Diody LED WIC1
WIC1 posiada jedng zielong diode LED i dwie czerwone diody LED.
» Zielona i pierwsza czerwona dioda LED to diody LED , System” i majg stata
funkcjonalnos¢, tzn. nie mozna ich skonfigurowad. Patrz <, Diody LED ,System”
_ ”Gotowy”' IIB{qdllll.
¢ Druga czerwona dioda LED, oznaczona ,Pobudzenie / Wyzwolenie”, wskazuje
(ogdlne) pobudzenie przez miganie i (ogdlne) wyzwolenie przez state Swiecenie na
czerwono. Nie mozna go skonfigurowad. (Patrz réwniez =5.1.1 Pobudzenie ogdlne,
Alarm ogdlny, Wyzwolenie ogdlne).

(Oczywiscie, w przypadku przektadnika prgdowego WIClkazda dioda LED moze
swieci¢ tylko do momentu, gdy wytacznik przerwie zasilanie.)

Diody LED DiggiMEC

DiggiMEC jest wyposazone w trzy dwukolorowe (czerwono-zielone) diody LED. Tak dtugo, jak
DiggiMEC jest podtaczony do WIC1, dostepne sg nastepujace funkcje:

» Pierwsza dioda LED odpowiada dwém diodom LED ,System” (tj. diodom
LED "Gotowy” i "Btad”) . WIC1 Patrz <, Diody LED ,System” - "Gotowy”, "Btad”".

e Druga i trzecia dioda LED moga by¢ konfigurowane przez uzytkownika. (Patrz
©3.11.2 Konfiguracja diod LED (DiggiMEC)).

Diody LED ,,System” - "Gotowy”, ”"Btad”

Po zakonczeniu rozruchu i aktywacji wszystkich funkcji zabezpieczajacych oraz
po wytworzeniu sygnatu impulsu wyzwalajgcego, zapala sie zielona dioda LED
»,System/Ready”.
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' wyzwolenia”.

Zielona dioda LED ,System/Ready” ma state (niekonfigurowalne) znaczenie: “Gotowy do

To znaczenie jest Scislejsze niz proste ,urzgdzenie jest uruchomione”. Dlatego mozliwe
jest (na przyktad, jesli WIC1 jest zasilany wytacznie przez USB), ze jest WIC1
uruchomiony, aby mozna go skonfigurowac i/lub odczyta¢ wartosci pomiarowe, ale dioda
LED "System/Ready" jest wytaczona (np. poniewaz 5 V interfejsu USB jest w porzadku
dla dziatania WIC1, ale nie wystarcza do dostepnosci impulsu wyzwalajgcego ~24 V).

Wiecej szczeg6téw na temat ,System” diod LED mozna znalez¢ w ponizszej tabeli, w -7
Samokontrola i w <11 Rozwigzywanie problemow.

(WIC1 / DiggiMEC) Dioda LED systemu: WIC1
Wbudowane sygnaty
(Zielony)
dioda LED
gotowosci
systemu
Urzadzenie nie jest (jeszcze) gotowe. Moze sie tak WYL,

zdarzy¢ réwniez w przypadku, gdy oprogramowanie
zostato catkowicie uruchomione, ale WIC1 nie zebrato
(jeszcze) wystarczajgcej ilosci energii elektrycznej do
wytworzenia impulsu.

Lub: Prady fazowe nie sg wystarczajace dla WIC1,
aby byt on nadal wytaczony.

Lub: Urzadzenie zostato ponownie uruchomione w
Jtrybie serwisowym”. W tym trybie mozliwe jest
zresetowanie wszystkich ustawieh do domysinych
ustawien fabrycznych lub zainstalowanie aktualizacji
oprogramowania uktadowego.

(Wiecej informacji na temat ,Trybu serwisowego”:
©3.13.1.3 Specjalne przyciski podczas wtaczania
zasilania)

WIC1 zostato catkowicie uruchomione, funkcje State zielone

zabezpieczen sg uruchomione i jest wystarczajaca Swiatto
ilos¢ energii elektrycznej do impulsu wyzwolenia.
Zielona dioda LED: jak wyzej, tj. zebrata WYL., lub

WIC1 wystarczajaca ilos¢ energii elektrycznej do
wytworzenia impulsu. State zielone
Swiatto
Migajacy czerwony kolor: WIC1 wykonat

automatyczny restart (z powodu btedéw

wewnetrznych urzadzenia) i przeszedt w tryb

operacyjny , Tylko ochrona”. W tym trybie

uruchomione zostajg tylko funkcje zabezpieczen i

nadzoru. (Miejmy nadzieje, ze zmniejszy to ryzyko

kolejnego btedu).

¢ W szczegdlnosci wszystkie funkcje
komunikacyjne sg nieaktywne, w tym potaczenia
z DiggiMEC i Smart view.

¢ Wskazniki znacznikéw DiggiMEC / wyjscia
przekaZznikowe powinny by¢ jednak sprawne.

* Mimo ze funkcja ochrony jest w petni aktywna,
zaleca sie sprawdzenie (i/lub wymiane) pliku
WICL.

Wykryto powazny btad, w wyniku ktérego nie mozna WYL.
uruchomi¢ sie WIC1 normalnie, ale uruchomione

jest przynajmniej (sprzetowe) zabezpieczenie

114 WIC1

wic1 DiggiMEC
(Czerwony) Dwukolorowa (zielona +
Dioda LED czerwona) systemowa dioda
btedu LED
systemu
WYL. WYL.
WYL. State zielone Swiatto
Miganie na Miganie na czerwono lub
czerwono
Miganie na czerwono ¢ na
zielono
State
czerwone » State czerwone Swiatto: jesli

DiggiMEC jest podtagczony
do komputera przez USB
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(WIC1 / DiggiMEC) Dioda LED systemu: WIC1 WIC1 DiggiMEC
Wbudowane sygnaty
(Zielony) (Czerwony) Dwukolorowa (zielona +
dioda LED Dioda LED czerwona) systemowa dioda
gotowosci btedu LED
systemu systemu
rezerwowe. (Patrz »7.3 Zintegrowane rezerwowe Swiatto lub (aby byto zewnetrzne Zrédto
zabezpieczenie nadpradowe). WYLACZONY zasilania)

* Poniewaz aktywne jest tylko zabezpieczenie o W o il

rezerwowe, WIC1 nalezy ja wymieni¢ tak szybko,
jak to mozliwe i nalezy skontaktowac sie z SEG
pomoca techniczna.

DiggiMEC Dioda LED systemu: Dodatkowe sygnaty diod LED specyficzne dla DiggiMEC

DiggiMEC
Dwukolorowa (zielona +
czerwona) systemowa
dioda LED

Jesli wyswietlacz nie jest dostepny DiggiMEC nie jest zasilany, ani z WIC1, ani przez WYL.
interfejs USB z podtaczonego komputera.

Jesli wyswietlacz jest dostepny (ale dioda LED jest wytaczona): WYL.

* DiggiMEC jest prawidtowo potgczony z WIC1, ale WIC1 zgtasza, ze zabezpieczenie lub
wyzwolenie nie jest (jeszcze) dostepne.

e Lub: WIC1 zostat ponownie uruchomiony w trybie pracy ,Tryb serwisowy”. W tym
trybie mozliwe jest zresetowanie wszystkich ustawienh do domysinych ustawien
fabrycznych lub zainstalowanie aktualizacji oprogramowania uktadowego WIC1.

¢ Lub: DiggiMEC zostat ponownie uruchomiony w trybie pracy ,Tryb serwisowy”. W
tym trybie mozliwe jest zainstalowanie aktualizacji oprogramowania uktadowego
DiggiMEC.

(Wiecej informacji na temat ,Trybu serwisowego”: +3.13.1.3 Specjalne przyciski podczas
wtgczania zasilania)

WIC1 Urzadzenie zostato catkowicie uruchomione, wszystkie funkcje zabezpieczen sg Miganie na zielono
uruchomione i jest wystarczajgce zasilanie do impulsu wyzwolenia.

Jednak zasilanie przez przektadniki pradowe nie jest wystarczajgce dla interfejsu HMI

DiggiMEC, ktéry w zwigzku z tym pozostaje nieaktywny. (Wyjatek: migajaca dioda LED i
wskaznik zadziatania / wyjscia przekaZnikowe, ktére powinny by¢ sprawne).

Jesli dioda LED $wieci stale na czerwono, oznacza to, ze DiggiMEC zasilany jest przez State czerwone Swiatto
interfejs USB z podtgczonego komputera, ale nie ma potaczenia z WICL.
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3.11.1

3.11.2

WIC1-Dioda LED dla ,,Pobudzenie / PolWyzw"”

Trzecia dioda LED WIC1 jest oznaczona jako ,Pobudzenie / PolWyzw” i rzeczywiscie ma
podwdjna funkcjonalnos¢:

na czerwono — (Ogdlne) Pobudzenie.

Staty czerwony — polecenie wyzwolenia.

Poniewaz nie ma podtrzymania, nie ma potrzeby resetowania diody LED. Zobacz tez
<5.1.1.1 Impuls wyzwalajacy i diody LED.

Konfiguracja diod LED (DiggiMEC)

Oprécz diody LED System OK (ktéra ma stata funkcje), kazdg diode LED mozna
skonfigurowac¢ za pomocg nastepujgcych parametréw w odgatezieniu menu [Para
urzadzenia / DiggiMEC / Diody LEDI:

.Przypisane sygnaty”: Parametry ,Dioda LED2 przypis. , 2” i ,Dioda LED3 przypis.”
mozna wykorzystac do przypisania sygnatu wyzwalajgcego do "diody LED numer x".

Przypadek szczegdlny: Za kazdym razem, gdy sygnat wyzwolenia jest
przypisany do Dioda LEDx, odpowiedni sygnat pobudzenia réwniez jest
sygnalizowany (za pomocga okreslonych wzoréw), patrz <3.11.4 Podtrzymanie diody
DiggiMEC-LED z przypisanym sygnatem wyzwolenia.

~Funkcja podtrzymywania/samoutrzymywania”: Jesli ,Dioda LED2 podtrzymanie” |
»~Dioda LED3 podtrzymanie” jest ustawione na wartos¢ inng niz "Brak
podtrzymania”, stan ustawiony przez sygnat wyzwalajacy jest trwale zapisany.
(Aby uzyska¢ szczegétowe informacje na ten temat, patrz ©<3.11.3 Zatrzaskiwanie
DiggiMEC diod LED).

Przy ustawieniu ,,Brak podtrzymania” dioda LED przyjmuje biezacy stan
przypisanego sygnatu.

,Dioda LED2 Kolor” | ,Dioda LED3 Kolor”: Definiuje to kolor ,,aktywny” lub

pare koloréw "aktywny + nieaktywny". Dioda LED Swieci w tym ,aktywnym”

kolorze, jesli przypisany sygnat wyzwalajacy jest aktywny, i moze swieci¢ w

drugim (,,nieaktywnym?”) kolorze, jesli sygnat wyzwalajgcy jest nieaktywny. Dostepne
wartosci ustawienia to:

o "Czerwony" - "Aktywnym" kolorem jest czerwony. (Brak "nieaktywnego" koloru,
tj. dioda LED gasnie, gdy przypisany sygnat jest nieaktywny.)

o "Zielony" - "Aktywnym" kolorem jest zielony. (Brak "nieaktywnego" koloru.)

o "Zielony / Czerwony" - "aktywny" kolor to czerwony, a "nieaktywny" to zielony.

Test diod LED jest zawsze wykonywany razem z resetem: Wszystkie diody LED zasSwieca
ll na sekunde na czerwono, a nastepnie na (okoto) sekunde na zielono.
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3.11.3 Zatrzaskiwanie DiggiMEC diod LED

Po uaktywnieniu sie przypisanego sygnatu zatrzasnieta dioda LED utrzymuje swdj stan,
dopdki nie zostanie potwierdzona lub nie nastgpi automatyczne zresetowanie.

Dioda LED z podtrzymaniem zostaje zresetowana wytgcznie w ponizszych przypadkach i
dopiero po zaniknieciu przypisanych sygnatéw wyzwolenia:

Nastepujace tryby zapamietywania stanu mozna ustawi¢ za pomoca , Dioda LED2
podtrzymanie” | ,Dioda LED3 podtrzymanie”:

» ,Brak podtrzymania” - Brak podtrzymania, stan zawsze podaza za stanem
przypisanego sygnatu.

» ,Z podtrzymaniem” - Z zatrzaskiwaniem, tzn. stan pozostaje aktywny po
uaktywnieniu sie przypisanego sygnatu. (Po zaniku przypisanego sygnatu stan moze
zostad zresetowany przez urzadzenie).

Resetowanie jest wtedy mozliwe za pomocga sterowania [Praca / Reset]
bezposredniego, Res Diody LED, Fl”, patrz rbwniez +2.11 Reset.

* "Podtrzym. z Autoresetem" - podtrzymanie z automatycznym resetem, patrz réwniez
©2.11.1 Reset automatyczny.

Stan podtrzymania diody LED "przezywa" catkowite wytgczenie zasilania, tj. stan ten jest

przechowywany w trwatej czesci pamieci. Przy nastepnym ponownym uruchomieniu dioda
LED ponownie sie zaswieci (lub nadal /).
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3.11.4 Podtrzymanie diody DiggiMEC-LED z przypisanym sygnatem

wyzwolenia

Przypadek szczegdlny: Za kazdym razem, gdy sygnat wyzwolenia jest przypisany

do Dioda LEDx, odpowiedni sygnat odbioru réwniez jest przypisywany, z
nastepujgcym zachowaniem:

* Gdy pojawi sie odpowiedni sygnat pobudzenia Dioda LED, x zacznie migac.

Diody LED

W przypadku podtrzymania trwa to do momentu zresetowania lub do momentu
wystgpienia przypisanego sygnatu wyzwolenia. (Reset: Patrz <+2.11 Reset).

Gdy pojawi sie przypisany sygnat wyzwalania, Swieci sie Dioda LEDx.

W przypadku podtrzymania trwa to do momentu zresetowania. (Reset: Patrz =2.11

Reset).

Ponadto istnieje nastepujgce dodatkowe zachowanie w przypadku zatrzaskiwania:

Kiedy nastapi odbidr - bez wyzwolenia - i ponownie Dioda LEDwysiada, x zaczyna
migad (z wzorem WYLACZONYM: W DNIU 10 = : 1).

WILED_Y01

Ustawienia:

DiggiMEC . LED2 przypis. = I> . Wyzwolenie
DiggiMEC . Dioda LED2 podtrzymanie = Brak podtrzymania

1> . Pobudzenie

I> . Wyzwolenie

Reset

DiggiMEC-Dioda LED 2: O * o
WIC1-Trip-Dioda LED: o s 3 o)
DiggiMEC-Diody LED WILED_Y02
Ustawienia:
DiggiMEC . LED2 przypis. = I> . Wyzwolenie
DiggiMEC . Dioda LED2 podtrzymanie = Z podtrzymaniem
Reset
I> . Pobudzenie
I> . Wyzwolenie
DiggiMEC-Dioda LED 2: O > S
WIC1-Trip-Dioda LED: o > S
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DiggiMEC-Diody LED WILED_Y03

Ustawienia:
DiggiMEC . LED2 przypis. = I> . Wyzwolenie
DiggiMEC . Dioda LED2 podtrzymanie = Z podtrzymaniem

Reset

1> . Pobudzenie

I> . Wyzwolenie

|
|
|
|
|
DiggiMEC-Dioda LED2: O | ot
i
i
1

L ot ol o)
WIC1-Trip-Dioda LED: ¢} ot e} 203 o o
Symbole
o Dioda LED jest WYLACZONA.
L Dioda LED (tj. z wytgczonym: ON wzor 10: 1).
203 Dioda LED.
> 3 Dioda LED sSwieci w sposéb ciagty.

(Mimo, ze schematy pokazujg ustawienia dla LED 2 to oczywiscie tylko przyktad.
Analogiczne ustawienia mozna rowniez wprowadzi¢ dla diody LED 3, co skutkuje takim
samym przeptywem sygnatu.)

Dioda LED WIC1 Pobudzenie / Wyzwolenie jest pokazana tylko dla kompletnosci i dla

poréwnania: W rzeczywistosci dioda LED WIC1 Pobudzenie / Wyzwolenie nie obstuguje
zadnego podtrzymania.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 119



3 Sprzet
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3.12

Rys. 42:
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PC4 tacznik - Interfejs PC dla WIC1
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Potgczenie z WIC1 komputerem za pomoca adaptera PC4.

Adapter PC4 taczy komputer z systemem Windows z urzadzeniem WIC1,dzieki czemu
oprogramowanie Smart view do ustawiania i oceny parametréw moze by¢ uzywane do
konfiguracji WIC1 i pobierania z niego wartosci pomiarowych i danych o btedach.

Uzyj standardowego USB-C do USB-A do potaczenia miedzy komputerem/laptopem a
adapterem PC4 . Podczas podigczenia zaréwno tgcznik, jak PC4 i WIC1 sg zasilane ze Zrédta
USB 5V.

Do potaczenia miedzy PC4 a jednostkg zabezpieczajgcg WIC1 nalezy uzy¢ przewodu
Ethernet (RJ45).

W zaleznosci od wersji systemu Windows moze by¢ konieczne pobranie i zainstalowanie
najnowszego sterownika VCP ze strony: www.ftdichip.com/. (Na stronie gtéwnej kliknij
punkty menu , Sterowniki”).

Oprogramowanie do WIC1PC4 P/N oraz oprogramowanie do ustawieh Smart view mozna
pobrad z obszaru pobierania SEG: https://docs.segelectronics.de/

WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN


https://www.ftdichip.com/
https://docs.segelectronics.de/

3 Sprzet
3.12 PC4 tacznik - Interfejs PC dla WIC1

PRZESTROGA!

Uzyj kabla Ethernet CAT 3 (lub lepszego) z ekranowaniem do potaczenia miedzy WIC1 a
adapterem PC4. Nie wolno uzywac¢ kabli krosowych!

Upewnij sie, ze potgczenie miedzy WIC1 a DiggiMEC jest zamontowane zgodnie

ze wszystkimi przepisami! Nalezy przestrzegac zalecen producenta dotyczacych
dopuszczalnych promieni giecia i zapobiegac¢ uszkodzeniom za pomocg odpowiednich
srodkow, takich jak kanaty kablowe, np. jesli musi by¢ zgiety wokét ostrych naroznikéw.

Uszkodzony kabel moze pogorszy¢ napiecie wewnetrzne adaptera WIC1 i PC4 , a to moze
wptynad na zdolnos$¢ urzadzenia do obstugi cewki wyzwalajacej i wyjs¢.

Adapter PC4 jest przeznaczony tylko do tymczasowego podtagczenia do WIC1, np. podczas
uruchamiania.

PRZESTROGA!
Do podtaczenia do zacisku RJ45 (X5) urzadzenia WIC1 g2 dozwolone sg wytacznie

adapter PC4 oraz DiggiMEC. Podtgczenie adaptera PC3 lub innych urzgdzen moze
spowodowac uszkodzenie przekaznika i prowadzi¢ do utraty funkcji zabezpieczeniowych!
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3.13 DiggiMEC® - Nano HMI z opcjonalnymi wskaznikami
zadziatania i wyjsciami przekaznikowymi

DiggiMEC® to zdalny interfejs HMI do uzytku w potaczeniu z przekaznikiem
zabezpieczajgcym WIC1 (generacja 2). (Nie mozna go uzywac z poprzednikiem WIC1.)

Q DiggiMEC® jest zarejestrowanym znakiem towarowym. Ze wzgledu na czytelno$¢,
wiekszos¢ rozdziatdw niniejszej instrukcji obstugi pomija oznaczenie "®". Nie oznacza to
jednak, ze termin "DiggiMEC" moze by¢ uzywany bez zadnych ograniczen.

Przeglad elementdéw i potgczen mozna znalez¢ tutaj: <3.13.1 Nawigacja — obstuga, a
tutaj: <3.13.2 Ztacza DiggiMEC

Informacje o diodach LED i ich konfiguracji znajdujg sie tutaj: <3.11 Diody LED

Podtaczenie DiggiMEC

- - 7\ i |
DiggiMEC ®
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<
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Rys. 43:  Mozliwosci potgczenia WIC1 z DiggiMEC i komputerem PC.

WIC1 mozna (opcjonalnie) podtgczy¢ do urzadzenia interfejsu DiggiMEC, ktére
dodaje wyswietlacz LCD, i, w zaleznosci od zamdéwionego typu, wskaznik zadziatania
0/1/3. Kazdy wskaznik zadziatania jest mechanicznie powigzany z bistabilnym
wyjsciem przekaznikowym.

DiggiMEC mozna podtaczy¢ do komputera PC z systemem Windows, dzieki czemu
oprogramowanie Smart view do ustawiania i oceny parametréw moze by¢ uzywane do
konfiguracji WIC1 oraz do pobierania z niego wartosci pomiarowych i danych o btedach.
Ponadto WIC1 moze wyzwala¢ wskaznik zadziatania / wyjscia przekaznikowe.
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3.13 DiggiMEC® - Nano HMI z opcjonalnymi wskaznikami zadziatania i wyjsciami przekaznikowymi

PRZESTROGA!

Uzyj kabla Ethernet CAT 3 (lub lepszego) z ekranowaniem do potaczenia miedzy WIC1 a
DiggiMEC. Nie wolno uzywac kabli krosowych!

Upewnij sie, ze potgczenie miedzy WIC1 a DiggiMEC jest zamontowane zgodnie

ze wszystkimi przepisami! Nalezy przestrzegac zalecen producenta dotyczacych
dopuszczalnych promieni giecia i zapobiegac¢ uszkodzeniom za pomocg odpowiednich
srodkow, takich jak kanaty kablowe, np. jesli musi by¢ zgiety wokét ostrych naroznikéw.

Uszkodzony kabel moze pogorszy¢ napiecie wewnetrzne WIC1 i DiggiMEC, a to moze
wptynad na zdolnos$¢ urzadzenia do obstugi cewki wyzwalajacej i wyjs¢.

DiggiMEC jest zawsze uzyteczny tylko z podtgczonym WIC1 (niezaleznie od tego, czy
jest jakiekolwiek zasilanie przez interfejs USB DiggiMEC).

Upewnij sie, ze DiggiMEC i WIC1 majg zgodne wersje oprogramowania wbudowanego.
Na przyktad WIC1 z Wersja DM 2.3 wymaga DiggiMEC z Wersja DM 2.3. W przeciwnym
razie DiggiMEC nie bedzie dziatat jako HMI i moze by¢ uzywany wytgcznie do potgczenia
z komputerem z systemem Windows przez Smart view. W takim przypadku wyswietlacz
DiggiMEC pokazuje komunikat ,Panel not available”.

Wiecej informacji na temat aktualizacji oprogramowania wbudowanego znajduje sie w
sekcji »2.14 Aktualizacja oprogramowania wbudowanego.
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3.13.1 Nawigacja — obstuga

Ponizsza ilustracja przedstawia elementy przednie DiggiMEC:

(5) 4 |[11]| 1,2

System-LED -BO1
LED2
LED3 \ [ BO?

BO3

T)

3.13.1.1 Elementy na panelu przednim

DiggiMEC_Z0D

Wyjscia przekaZznikowe (1), (2), (3) / wskazZnik zadziatania

Liczba wyjs¢ przekaznikowych i wskaznikéw zadziatania zalezy od
zamodéwionego typu:

» DiggiMEC-0: 0 wyjscia przekaznikowe.
* DiggiMEC-A: 1 wyjscia przekaznikowe BO?2.
» DiggiMEC-B: 3 wyjscia przekaznikowe BO1, BO2, BO3.

Kazdy wskaZnik zadziatania jest mechanicznie potgczony z bistabilnym
wyjsciem przekaznikowym.

(1), (2) Wskazniki znacznikéw BO1, BO2 maja po jednym zestyku "Form A"
(normalnie otwartym).

(3) Wskaznik znacznikéw BO3 posiada zestyk "Form C” (przetgczny).

Zobacz tez ©+3.13.2 Ztgcza DiggiMEC.
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3 Sprzet

3.13.1.1 Elementy na panelu przednim
(4) Diody LED
DiggiMEC wyposazony jest w trzy dwukolorowe (czerwona + zielona) diody LED. Pierwsza
(gérna) dioda LED ,System” ma statg funkcjonalnos¢ i (w przyblizeniu) odpowiada diodom
LED WIC1 ,READY” i ,ERROR".

Dioda LED ,,System” Swieci stale na zielono, gdy wszystko dziata poprawnie. Oznacza to
w szczegdlnosci:

* Potagczenie z WIC1 zostato nawigzane.
* WIC1 pomysinie uruchomit wszystkie funkcje zabezpieczajace.

« WIC1 zmagazynowat wystarczajgcg ilos¢ energii elektrycznej, aby wyemitowad
impuls wyzwalania.

Zobacz tez »3.11 Diody LED. W razie probleméw skonsultuj sie z =11
Rozwigzywanie problemdw.

Pozostate dwie diody LED sa programowalne. Oznacza to, ze mozna im przypisac sygnaty
WIC1, dzieki czemu mogg informowac o stanach operacyjnych, danych systemowych lub
innych szczegétach WIC1.

Do diod LED mozna dowolnie przypisywac rézne sygnaty z ,listy przypisain”. (Dostepne
sygnaty opisano w podreczniku referencyjnym WIC1).

(5) Wyswietlacz

Na wyswietlaczu mozna sprawdzaé dane robocze i edytowad parametry (podtgczonego
modutu WIC1).

Przyciski (6) ... (10)

Zwykle przyciski reagujg na krétkie nacisniecie w momencie zwolnienia. Wyjatkami sa
funkcja powtarzania A ,W gére” i ¥ ,W dét” oraz specjalne podczas wigczania.

Q Po pewnym czasie bez zadnego nacisniecia podswietlenie wyswietlacza gasnie. Zwroc
uwage, ze wtedy, gdy podswietlenie wyswietlacza jest wytaczone, pierwsze nacisniecie
l nie robi nic poza podswietleniem wyswietlacza (tj. normalna funkcja jest ignorowana).

(6) Przyciski nawigacyjne

Funkcje ,,«” (w lewo), ,»"” (w prawo), ,A” (w gére), ,¥” (w doét) sa kontekstowe.

> | Ogdlnie rzecz biorgc, ,W lewo” stuzy do cofniecia sie o jeden krok. Mozesz
opusci¢ podmenu. Powrét do poprzedniej strony drzewa menu.

> Ogélnie rzecz bioragc, ,\W prawo” stuzy do wejscia do aktualnie wybranego
podmenu.

A Ogdlnie rzecz biorgc, ,W goére” stuzy do przewijania w gére. Przewiniecie
w gdre umozliwia przejscie do wczesniejszej opcji menu/parametru na
liscie.

v Ogélnie rzecz bioragc, ,\W dot” stuzy do przewijania w dét. Przewiniecie w

dét umozliwia przejscie do nastepnej opcji menu/parametru na liscie.

A W gore” i v W dét” maja funkcje powtarzania. Jesli przytrzymasz wcisniete przez jakis
czas, nacisniecie bedzie automatycznie powtarzane raz za razem. Pozwala to na szybkie
przegladanie dtugiej listy.
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3.13.1.1 Elementy na panelu przednim

(7) Przycisk ,,Reset”

Nacisniecie resetuje podtrzymane sygnaty (w tym zatrzasniete diody LED, wskaznik
zadziatania i ekran wyswietlacza awarii).

Szczegdtowe informacje zawiera punkt ©2.11 Reset.

Test diod LED jest zawsze wykonywany razem z resetem: Wszystkie diody LED zaswieca
na sekunde na czerwono, a nastepnie na (okoto) sekunde na zielono.

126

(8) Przycisk ,, %"

Przycisk ,Ulubione” pozwala na natychmiastowy dostep do czesto uzywanych gatezi menu.
Szczegdtowe informacje zawiera punkt ©3.13.1.2 Przycisk Ulubione ,%".

(9) Przycisk ,, xX”

L~Anuluj” przerywa zmiany parametréw.

(10) Przycisk ,,«¢”

Za pomocg przycisku ,.«"” (,Enter”) mozna wybra¢ nowe wartosci parametréw z listy wyboru
lub okna dialogowego ustawiania wartosci. We wszystkich innych oknach dialogowych
~Enter” stuzy do przechowywania przygotowanych zmian parametréw: Naciskajac przycisk
.Enter”, gdy zmiany parametréw zostana tymczasowo zapisane. Ustawienia te sa
oznaczone symbolem gwiazdki (,*”) na wyswietlaczu, nie zostaty jeszcze przeniesione do
WIC1 i dlatego nie s3 jeszcze skuteczne. Ponowne nacisniecie przycisku ,Enter” powoduje
zapisanie tych zmian na state.

(11) Interfejs USB (potaczenie z programem Smart view)

Za posrednictwem interfejsu USB-C mozna nawigza¢ potgczenie z oprogramowaniem
komputerowym Smart view.

Co wiecej, jest to wystarczajgce zasilanie dla DiggiMEC i WIC1, w przypadku, gdy

WIC1 nie jest zasilany przez przektadniki pradowe lub jakiekolwiek zasilanie pomocnicze
(tylko WIC1-4).
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3.13.1.2 Przycisk Ulubione ,,%x”

L7 " " umozliwia natychmiastowy dostep do czesto uzywanych gatezi menu.

W przypadku biezgcego Wersja, istnieje stata lista wpiséw. (Planuje sie, ze pozwoli to na
indywidualne wybory w ostatnim Wersja).

SES

Favorites

q F1 ———_—— [Praca/ Wartosci mierzone / Prad _puste_]
Favorite F1 F2 —— ——= Rej. zwar¢/alarméw

F3 T—— —— [Praca/ Reset]
F4 E———== Komunikaty wewnetrzne

v

(1) Nacisnij ,, %" (kilka razy), aby wywota¢ Ulubione jeden po drugim.

DiggiMEC_Z09

(2) Nastepnie mozesz nawigowac jak zwykle (za pomoca ,A” i ,¥") i/lub przejs$¢ do ekranu
szczeg6téw (naciskajac ,»").

(3) Opus$¢ menu Ulubione, naciskajac ,«”.
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Favorites Favorites

. m i? Favorite F1 m ik Favorite F2 m "o

~1s —1s
IL1 puste_ 1.024 In i Wyzwolenie
IL2 puste_ 0.992 In P|-|2
IL3 _puste_ 0.964 In ! 4718 9,
<
Favorites

Wybierz rejestr zwar¢ /

* End of Favorites Ekran szczegétéw

~1s

DiggiMEC_ZAL

Powrét do ekranu domysinego |

Rys. 44:  Zasada korzystania z przycisku Ulubione.
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3.13.1.3 Specjalne przyciski podczas wiaczania zasilania

Niektére majg specjalnag funkcjonalnos¢ po nacisnieciu podczas procesu
wigczania / uruchamiania.

» ,<” podczas wtaczania zasilania - Po wyswietleniu okna dialogowego
potwierdzenia, DiggiMEC przechodzi w specjalny "tryb serwisowy". Ten tryb pracy
pozwala na zainstalowanie nowego oprogramowania uktadowego w DiggiMEC.

* ,Resetowanie” podczas wtaczania - Po wyswietleniu okna dialogowego
potwierdzenia, WIC1 przechodzi w specjalny ,tryb serwisowy”. Ten tryb pracy
pozwala na zainstalowanie nowego oprogramowania uktadowego w WIC1.

* ,X” podczas wiaczania - Po wyswietleniu okna dialogowego potwierdzenia, WIC1
resetuje wszystkie ustawienia do odpowiednich ustawien fabrycznych.

Jest to ta sama funkcjonalnos$é¢, co w przypadku sterowania [Serwis / Ogdlne]
bezposredniego, Przywracanie ustawien fabrycznych”, patrz <2.12 Reset do
ustawien fabrycznych.

Dopdki WIC1 dziata w , trybie serwisowym”, sprzet jest chroniony tylko przez
zabezpieczenie rezerwowe, a nie przez ustawienia uzytkownika.

Oznacza to, ze Ochrona Kopii Zapasowych WIC1, szczegdlnie wariant WIC1-xxxxxx1
("Zabezpieczenie kopii zapasowej ulega wyzwoleniu tak szybko, jak to mozliwe”), moze
wysytac impuls wyzwalajgcy. Dlatego bezwzglednie zaleca sie, aby zawsze wchodzi¢ w
,tryb serwisowy” tylko przy otwartym (lub odtgczonym) wytgczniku.
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3.13.1.4 Struktura menu

Struktura menu obejmuje ponizsze pozycje menu najwyzszego poziomu. Za pomocy

.»" wchodzi sie do gatezi menu. ,A"” i ,¥” umozliwiajg nawigacje do poprzedniego lub
nastepnego. ,«" opuszcza gatgZz menu, dzieki czemu mozna przejs¢ do poprzedniego lub do
widoku nadrzednego.

Petng dokumentacje wszystkich gatezi menu WIC1, parametréw, bezposrednich polecen
i wartosci w formie tabelarycznej mozna znalez¢ w oddzielnym dokumencie, "WIC1
Reference Manual".

ﬁ Praca

R
~

:;\ hm- W tym menu dostepne sg dane czasu wykonywania.
raca

nn[FEHjE—»

* Wartosci mierzone

mmmm
WICL_ZAL I

e Stan urzadzenia
* Rejestratory

e Samokontrola

* reset

Wybdr zabezpieczen

I

= /J E| Jest to zazwyczaj pierwszy etap oddawania urzgdzenia do
Wyboér zabezpieczen eksploatacji:

5 o

% B 0 EFEH:’_’ e W podmenu WIC1 + DiggiMECmozesz okresli¢

= podstawowe wiasciwosci konfiguracji swojego

urzgdzenia. W szczegdlnosci mozna zdefiniowad

dla WIC1-2 (z przetagcznikami DIP) lub WIC1-3 (z
przetgcznikami HEX), czy konfiguracja zabezpieczen
ma by¢ dokonywana za pomocg przetgcznikéw, czy
za pomocg DiggiMEC / Smart view.

(Szczegdtowe informacje zawiera punkt
-Rozdziat 2.2.2).

¢ W podmenu Rzutowane elementymozesz aktywowad
elementy, ktére sa potrzebne, i dezaktywowac
elementy, ktére nie sg potrzebne.

e W podmenu Definicja mozna okresli¢ dla kazdego
elementu (jesli ma to sens), czy ma on dziata¢
jako funkcja zabezpieczajaca (tj. z mozliwoscig
wyzwolenia wytacznika), czy jako funkcja kontroli
(tj. z mozliwoscig wydania komunikatu alarmowego
zamiast sygnatu wyzwolenia).

- | Parametry urzadzenia

; [ Ta gataZ menu zawiera wszystkie ustawienia

: Para urzadzenia bezposrednio zwigzane z urzadzeniem, na przykfad:
. g

S a B ET]EH:’_’  Wejscia i wyjécia

* Diody LED (DiggiMEC)

» Ustawienia automatycznego resetu i - w przypadku
niektérych wariantéw WIC1 - resetu zewnetrznego
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E Para pola

B O [?j[ﬂjﬂ—>
P G0

: Para zabezp |]

i @ n[TjEHjﬂ—r

E ——=
: a—
Serwis u

WIC1_ZAS

HBI:?]EHH—V
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3.13.1.4 Struktura menu

¢ Ustawienie hasta

¢ W podmenu Wersjamozesz sprawdzi¢ wszystkie
szczeg6ty dotyczgce wersji uruchomionego
oprogramowania uktadowego WICL i
oprogramowania uktadowego DiggiMEC.

Ustawienia pola

Zazwyczaj drugi etap oddawania do eksploatacji: polega
na skonfigurowaniu wtasciwosci pola, na przyktad:

e Czestotliwo$¢ znamionowa, prad

* Przektadnie PP

Parametry zabezpieczenia

Wszystkie ustawienia ochrony, ktére sg zwigzane z
konkretna funkcjg ochrony, mozna znalez¢ tutaj w
réznych podmenu.

Serwis
Ta gataz menu zawiera kilka specjalnych funkcji:

¢ Wymus ponowne uruchomienie WICL.
* Wymuszenie polecenie wyzwolenia.

¢ Wymus zresetowanie wszystkich ustawiehn do
domysinych ustawien fabrycznych.

* Wymus tymczasowe przejscie WICL w tryb
zabezpieczenia rezerwowego (w celach testowych).
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3.13.1.5 Zmiany parametrow — przycisk , 0K”

Za kazdym razem, gdy modyfikowane sg wartosci nastaw, uzywany jest ,«” (ktéry dla
uproszczenia nazywany réwniez jest ,,OK” lub ,,Enter” ). Spowoduje to, ze urzadzenie
zaakceptuje nowa wartos¢. Nalezy jednak pamietad, ze przy zmianie jednej wartosci
przycisk ,,OK” nalezy nacisna¢ drugi raz: Pierwsze nacisniecie przycisku , <" powoduje
tymczasowe zapisanie nowej wartosci. Dopiero po drugim nacisnieciu nowa wartosc (i
wszystkie inne zmienione wartosci) zostaje aktywowana. W ten sposéb mozliwe jest
przygotowanie wielu zmian ustawien i dopiero po uspdjnieniu wszystkich zmian i zgodnie z
wymogami (nowej) koncepcji ochrony mozna je aktywowad wszystkie naraz.

sg zasilane przez przektadniki pradowe. Zanik zasilania moze spowodowad utrate

' Upewnij sie, ze WIC1 i DiggiMEC sg wystarczajaco zasilane, zwtaszcza gdy oba
wszystkich zmian parametréw, ktére nie zostaty jeszcze przeniesione do WIC1.

Na przyktad zatézmy, ze chcemy zmienié
wartos¢ ustawienia ,,IG>> Tryb”.

Ustawienie to znajduje sie w gatezi

menu [Wybdr zabezpieczeh / Rzutowane
elementy] (pokazanej na przyktad w
podreczniku referencyjnym). Parametr ten
stuzy do aktywacji (lub dezaktywacji)
funkcji zabezpieczajacej ,IG>>[2]" (tj.

2. stopnia zabezpieczenia nadpradowe
ziemnozwarciowego).

Uzyj strzatek ,¥”, ,A" , aby wybra¢ Wybor

zabezpieczenh gatgZz menu, a nastepnie ,»" ja
wprowadzic.

Wybér zabezpieczen W ten sam sposdb wybierz i wprowadzZ pozycje
Rzutowane elementy(pod)menu .
WIC1 + DiggiMEC

Rzutowane elementy

RESET A ¢

Nastepnie nacisnij ,kilkakrotnie ¥”, ,A"” , @z na
wyswietlaczu pojawi sie podswietlone zgdane
ustawienie.

. = Nacisnij ,»" , aby przejs¢ do trybu edycji dla
12/11>.Tryb 4 tego konkretnego ustawienia.
- |

RESET ¢

Rzutowane elementy
IG>>.Tryb 2
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Wprowadz hasto

% Hasto:
X kX Xk %

w X

IG>>.Tryb

Rzutowane elementy

Session

Activate changed settings?
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3.13.1.5 Zmiany parametréw — przycisk , 0K"

Zostanie wyswietlony monit o podanie hasta.

Na panelu DiggiMEC hasto wprowadza sie

w taki sam sposéb, jak dowolng wartos¢
ustawienia numerycznego, tj. za pomocg
»<'nawigacyjnych , ,»" dla pozycji (=
wybor pozycji/cyfry w hasle) i ,¥”, ,A"

dla zwiekszania/zmniejszania cyfry. Klawisz
enter ,<"” potwierdza wprowadzone hasto.
(Uzytkownik Smart view wprowadza hasto po
prostu za pomoca klawiatury komputera).

Ponownie naciska¢ wielokrotnie przyciski ,¥”,
A" az do podswietlenia wymaganej wartosci,
na przyktad: ,uzyj”.

Nastepnie nacisnad przycisk , <", aby zapisac
nowg wartos¢ (tymczasowo). (Ewentualnie
nacisng¢ przycisk ,X”, aby anulowac¢ zmiane).

Zauwaz, ze nowa wartos¢ jest przechowywana
tylko wewnetrznie, ale nie jest jeszcze aktywna,
tak jak juz wspomniano na poczatku tego
rozdziatu.

To pierwsze naci$niecie przycisku ,<” powoduje
powrét do ekranu pokazujgcego wybrany
parametr ,IG>> Tryb”.

Jednakze zaszty tutaj pewne zmiany:

e Teraz wyswietlana jest nowa wartos¢
Luzyj”.

e Znak gwiazdki ,,*” obok parametru
ozhacza, ze istniejg jego zmiany
tymczasowe. Kolejna gwiazdka obok
wiersza nagtéwka oznacza, ze istniejg
zmiany parametru, ktére nie zostaty
jeszcze zaakceptowane i aktywowane
przez urzadzenie. (Symbol ,*" pozostaje
nawet po przejsciu do innej gatezi menu.

Uwaga: Jesli przez 10 minut na panelu nie
zostanie wprowadzone wiecej danych, zmiany
zostang automatycznie anulowane.

Ponownie nacisnij ,<" . (Zasadniczo mozna to
zrobi¢ takze pdézniej, tj. po zmianie innych
parametréw i przejsciu do innej gatezi menu).

Zostanie wyswietlone okno dialogowe
potwierdzenia z monitem o jawne
zaakceptowanie zmian. Dokonaj wyboru w

”n

zwykty sposéb za pomoca ,¥”, ,A", ,<".

Urzadzenie zabezpieczajgce przeprowadzi
kontrole prawidtowosci, a nastepnie zastosuje
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nowe ustawienie (o ile nie wykryje problemu z
prawidtowoscig).

Q Jesli kontrola prawidtowosci nie powiedzie sie, tj. urzadzenie zabezpieczajace
wykryje problem z prawidtowoscia lub niezgodnos¢ nowej wartosci, zasygnalizuje to
l wyswietleniem w wierszu nagtéwka duzego znaku ,?” zamiast znaku ,*”. W takim
przypadku urzadzenie zabezpieczajgce odmoéwi aktywacji nowej wartosci i niezbedne
bedzie ponowna edycja wartosci oznaczonych znakiem ,,?”.
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3.13.2 Ztacza DiggiMEC

Tyt ( )

Opcja:
Wersja sprzetu

DiggiMEC-0 X11
WIC1

Widok z przodu |:l El
J
s stem |
(Dioda LEE
Bioda LEL
DiggiMEC “z;

Rys. 45:  DiggiMEC-0: Potozenie diod LED i ztgcza WIC1 (R/45) z tytu.
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Tyt ( )
Opcja: X11
Wersja sprzetu WIC1
DiggiMEC-A
87654321
X12
Widok z przodu lzl El
J
Moment obrotowy:5 Nm %/—)
- (4.4 1b-in) niepodigczone
(Dioda LEL
(Bioda LeL
8 7 6 5 a4 3 2 E
BO2

DiggiMEC

= D=
V o
DiggiMEC_Z08

Rys. 46: DiggiMEC-A: Potozenie wskaZnikéw zadziatania i diod LED oraz ztaczy z tytu.

136 WIC1

WIC1-2.3-PL-MAN




3 Sprzet
3.13.2 Ztacza DiggiMEC

4 N\

Tyt

Opcja:
Wersja sprzetu

DiggiMEC-B X11
WIC1

87654321

X12
Widok z przodu lzl El
4
Moment obrotony’5 Nm
s stem o o)
(Dioda LEL
Bloda Lec
I I L[
BO3 s 7 6 5 a 3 21| FE
BO1 D 5
DiggiMEC BO2 s
29 A !1 BO3 & E

Rys. 47: DiggiMEC-B: Potozenie wskaZnikéw zadziatania i diod LED oraz ztgczy z tytu.

Gniazdo Max. Typ Opis
Momenty
obrotowe

X12 .05 Nm (4.4 Sruba M3 Przytgcza dla funkcjonalnego uziemienia i wyjs¢ przekaznikowych
Ib-in) ptaska

X11 — — Potaczenie RJ45 z WIC1.

Ethernet CAT3 lub lepszy, ale uwaga, to nie jest potgczenie Ethernet! Nie
wolno uzywac kabli krosowych!

Uziemienie ("FE")

DiggiMEC musi by¢ uziemiony:

Na zacisku "" nalezy podtgczy¢ uziemienie (uziemienie funkcjonalne, min. 2,5 mm?2
[= AWG 13], moment dokrecania 0,5.Nm [4,4.lb-in]) na zacisku "FE", patrz schemat
<Rys. 47).

Ogédlnie rzecz biorac, wszystkie potgczenia uziemiajgce muszg by¢ niskoindukcyjne, tj.
jak najkrétsze, a normy krajowe - jesli majg zastosowanie - muszg by¢ przestrzegane.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 137



3 Sprzet
3.13.2 Ztgcza DiggiMEC

RJ45

DiggiMEC posiada ztgcze R)45 z tytu. Uzyj standardowego kabla sieciowego (CAT 3 lub
lepszego), aby podtaczy¢ DiggiMEC do ztacza DiggiMEC-RJ45 WIC1.

Chociaz komunikacja miedzy DiggiMEC a WIC1 jest przesytana za pomocga sieciowego,
nalezy pamietad, ze nie jest to komunikacja Ethernet. W rzeczywistosci uzywany jest
zastrzezony protokét.

Niektére warianty WIC1 sg wyposazone w inne ztgcze RJ45, ktére moze byé uzywane do
komunikacji opartej na sieci Ethernet, w szczegdélnosci protokotéw SCADA opartych na
TCP/IP. To ztgcze Ethernet-RJ45 nie moze by¢ uzywane do bezposredniego potagczenia z
DiggiMEC.

Wyjscia przekaznikowe
Zaciski "Wyjscia" posiadaja:

e Dla wariantéw urzadzen DiggiMEC-A, jeden styk przekaZnika normalnie otwarty
(ksztatt A), ktéry jest mechanicznie potaczony ze wskaznikiem zadziatania.

(Nalezy pamieta¢, ze ten styk jest oznaczony jako BO2 w konfiguracji WIC1.)

» Dla wariantéw urzadzen DiggiMEC-B, jeden styk przetaczny (forma C) i dwa
styki przekaZnika normalnie otwarte (ksztatt A). Kazde z tych trzech wyjs¢
przekaznikowych jest mechanicznie potgczone z jednym z trzech wskaznikéw
zadziatania.

Wszystkie styki przekaznika sg bistabilne i bezpotencjatowe. Mogg by¢ wyzwalane
sygnatem cyfrowym z WIC1. Poniewaz kazdy przekaznik jest mechanicznie potaczony
ze wskaznikiem zadziatania, przetaczenie przekaznika oznacza, ze odpowiedni wskaznik
zadziatania zaczyna pokazywad swdj sygnat i odwrotnie.

Wiecej informacji, w szczegdélnosci na temat ustawien w WIC1, mozna znalez¢ tutaj: ©3.13.3
Ustawienia wskazZnika zadziatania / wyjs¢ przekaznikowych (DiggiMEC)

Bistabilne wyjscia przekaznikowe urzadzenia DiggiMEC podtagczonego do WIC1 moga by¢
wykorzystywane wytacznie do celdw wizualizacji. Niedopuszczalne jest uzywanie tych
stykéw przekaznikowych do jakichkolwiek funkcji zwigzanych z zabezpieczeniami i/lub do
celéw taczeniowych!

Jesli przekazniki DiggiMEC sg uzywane do celéw przetaczania, istnieje ryzyko, ze
zabezpieczenie systemu bedzie zawodne!

Tylko wyjscie cewki wyzwalajgcej ,TC+/—" WIC1 moze by¢ uzywane do wyzwalania
wytacznika.

Uwagi dotyczace niniejszego ostrzezenia

e Czas przetgczania wyjscia "TC+/—" jest szybszy niz w przypadku wyjscia
przekaznikowego DiggiMEC. Z tego powodu zdecydowanie odradza sie stosowanie
wyjs¢ przekaznikowych DiggiMEC do jakichkolwiek celéw przetgczania zwigzanych z
zabezpieczeniem.
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3.13.2 Ztacza DiggiMEC

* Mozliwe jest przypisanie sygnatu WIC1 ,BO Slot X . PolWyzw” do wyjscia

przekaznikowego DiggiMEC. Rozwigzanie to jest odpowiednie w celach
sygnalizacyjnych. Nie ma jednak sygnalizacji zwrotnej stanu przekaznika DiggiMEC
do WICL. Ma to konsekwencje z tym, ze WIC1 nie moze zrealizowa¢ zadnego
problemu z sygnalizacjg/przetgczaniem, jesli - na przyktad - nie ma podtaczonego
DiggiMEC do WIC1 lub jesli wystapi jakikolwiek problem techniczny z DiggiMEC. W
takim przypadku cata koncepcja ochrony moze by¢ niewazna.

Z technicznego punktu widzenia mozliwe i dozwolone jest reczne przetaczanie
zestyku przekaznika. Gdyby jednak wytacznik byt podtagczony bezposrednio

do wyjscia przekaznikowego DiggiMEC, zostatby otwarty przez takie reczne
przetgczanie, a WIC1 nie bytby w stanie tego wykry¢. To sprawia, ze cata koncepcja
ochrony jest niebezpieczna i niedozwolona.

Ochrona kopii zapasowej WIC1 nie moze przetgczy¢ wyjscia przekaznikowego
DiggiMEC. Uzywa tylko wyjscia "TC+/-".
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3.13.3 Ustawienia wskaznika zadziatania / wyj$¢ przekaznikowych (DiggiMEC)

3.13.3 Ustawienia wskaznika zadziatania / wyjsc¢ przekaznikowych
(DiggiMEC)

W zaleznosci od zamdwionego typu, urzadzenie wyposazone jest w jeden wskaznik
zadziatania FI2 (DiggiMEC-A) lub trzy wskaznik zadziatania FI1, FI2, FI3 (DiggiMEC-B).

Zobacz tez +3.13.2 Ztacza DiggiMEC.

Kazdy z tych wskaznikéw zadziatania jest mechanicznie sprzezony z bistabilnym
wyjéciem przekaznikowym.

Bistabilne wyjscia przekaznikowe urzadzenia DiggiMEC podtaczonego do WIC1 moga by¢
wykorzystywane wytgcznie do celéw wizualizacji. Niedopuszczalne jest uzywanie tych
stykéw przekaznikowych do jakichkolwiek funkcji zwigzanych z zabezpieczeniami i/lub do
celéw taczeniowych!

Jesli przekazniki DiggiMEC sg uzywane do celéw przetaczania, istnieje ryzyko, ze
zabezpieczenie systemu bedzie zawodne!

Tylko wyjscie cewki wyzwalajgcej ,TC+/—" WIC1 moze by¢ uzywane do wyzwalania
wytacznika.

W dowolnym momencie mozna WIC1 przetgczy¢ stan FIx. Zwrdé¢é uwage, ze kazdy FIx jest
zawsze ustawiany tylko z narastajgcg krawedzig przypisanego sygnatu.

W odniesieniu do wskaznikéw zadziatania DiggiMEC obowigzuje nastepujaca konwencja:
W stanie pojawiajgcym sie jako czerwony znacznik na froncie DiggiMEC wskazZnik
zadziatania / wyjscie przekaznikowe zostat "ustawiony”, a drugi stan oznacza, ze

FIx zostat "zresetowany”.

Przektadnik WIC1 pradowy jest w stanie niezawodnie ustawiac¢ i resetowac wskaznik
zadziatania tylko pod warunkiem, ze jest zasilany wystarczajgca iloScig energii
elektrycznej przez przektadniki prgdowe. (Niestety, wymagana energia elektryczna
zalezy od réznych aspektéw, np. od tego ile wskaznikéw zadziatania powinno by¢
przetgczonych w tym samym czasie, czy tez powinny by¢ wyzwalane wyjscia impulsowe.
W zwigzku z tym niemozliwe jest jednoznaczne okreslenie jakiejkolwiek wartosci
granicznej.)
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3.13.3 Ustawienia wskaznika zadziatania / wyjs$¢ przekaznikowych (DiggiMEC)

PRZESTROGA!

Nie jest mozliwe, aby sprawdzi¢ WIC1 aktualny stan zadnego FlIx. Tak wiec, jesli
uzytkownik mechanicznie zmieni stan x Fl, nowy stan nie jest sygnalizowany do . WIC1

Innymi stowy: Chociaz w kazdej chwili mozliwa jest reczna zmiana stanu Flx, nalezy
to robi¢ tylko z duzg ostroznoscia, majgc swiadomos¢ potencjalnych konsekwencji,
poniewaz powoduje to réwniez przetgczanie stanu zestykéw wyjscia przekaznikowego.

Jednak po zresetowaniu (przez HMI lub wejscie cyfrowe) wszystkie FIx - niezaleznie od
tego, czy z podtrzymaniem, czy bez - (ponownie) przyjmujg swoje prawidtowe stany
zgodnie z aktualnym stanem przypisanych sygnatéw. (Wazna informacja: Resetowanie
dziata tylko wtedy, gdy ustawienia WIC1 okreslity, ktéra wersja DiggiMEC jest
podtaczona; powigzany parametr to [Wybér zabezpieczen / WIC1 + DiggiMEC] ,,DiggiMEC
Tryb”).

DiggiMEC_Z07

Rys. 48: Wazna informacja: Reczne przetagczanie stanu wskaznika zadziatania powoduje réwniez
przetagczenie stykéw odpowiedniego wyjscia przekaznikowego.

Stany wyjscia modutu lub sygnatu funkcji ochronnej mozna przypisac do Flx, dzieki czemu
jest on zaréwno dostepny elektrycznie (za posrednictwem stykéw przekaznika), jak i
wizualizowany (za pomoca wskaznika zadziatania). FIPoniewaz x sg bistabilne, ostatni
stan pozostaje dostepny nawet po tym, jak WICL i DiggiMEC nie sg juz dostarczane (tj.
zostaty wytgczone).

Wszystkie zestyki wyjscia przekaznikowego sg bezpotencjatowe. Kazdemu przekaznikowi
mozna przypisac sygnat z ,listy przypisan”.

Zawsze, gdy DiggiMEC nie jest aktywnie uzywany przez cztowieka, zalecamy
pozostawienie pokrywy zamknietej. (W zaleznosci od lokalnych dyrektyw zabezpieczen
mozna réwniez uzy¢ opcji pieczetowania).

Zapobiega to niezamierzonej zmianie potozenia wskaznikéw zadziatania / wyjs¢
przekaznikowych. Ponadto zmniejsza ryzyko przedostania sie kurzu lub brudu do
mechaniki wskaznikéw zadziatania.

W gatezi [Para urzadzenia / DiggiMEC / FI / BO]lmenu ustaw nastepujgce parametry dla
kazdego Fix:

» ,Przypisany sygnat”: Parametr , FIx przypis.” przypisuje sygnat wyzwalajgcy do FIx.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 141



3 Sprzet

3.13.3.1 Podtrzymanie

3.13.3.1

3.13.3.2

0]

* Przy ustawieniu »Flx podtrzymanie« = “Brak podtrzymania”, FIx przyjmuje biezacy
stan przypisanych sygnatéw.

* Jesli ,FIx podtrzymanie” jest ustawione na "Z podtrzymaniem” lub na "Podtrzym. z
Autoresetem”, stan ustawiony przez sygnat wyzwalajacy jest trwale zapisany. (Aby
uzyskac szczeg6towe informacje na ten temat, patrz <3.13.3.1 Podtrzymanie).

Kazdy FIx moze zostad zresetowany - "potwierdzony" - dopiero po zaniku sygnatu, ktéry
zainicjowat jego ustawienie.

Podtrzymanie

Po uaktywnieniu sie przypisanego sygnatu, zatrzasniety FIx utrzymuje swdéj stan, dopdki nie
zostanie potwierdzony lub nie nastgpi jaki$ automatyczny reset.

Dioda FIx z podtrzymaniem zostaje zresetowana wytacznie w ponizszych przypadkach i
dopiero po zwolnieniu wszystkich przypisanych sygnatéw:

Nastepujace tryby zapamietywania stanu mozna ustawi¢ za pomoca [Para urzadzenia /
DiggiMEC / FI / BO] ,,Fix podtrzymanie”:

e ,Brak podtrzymania” - Stan wskaznika znacznika nastepuje bezposrednio po stanie
przypisanego sygnatu.

* ,Z podtrzymaniem” - Gdy przypisany sygnat staje sie aktywny, ustawia wskaznik
znacznika, ktéry pozostaje ustawiony. Po zaniku przypisanego sygnatu wskaznik
znacznika moze zostad zresetowany elektrycznie przez urzadzenie.

* "Podtrzym. z Autoresetem" - podtrzymanie z automatycznym resetem, patrz réwniez
©2.11.1 Reset automatyczny.

Testowanie wskaznikow zadziatania / wyjs¢ przekaznikowych

Poprawnos¢ dziatania wskaznikédw zadziatania mozna zweryfikowa¢, wykonujac
ponizsze czynnosci.

Nalezy wzig¢ pod uwage, ze test wymaga przetgczenia wskaznikéw zadziatania, co
powoduje réwniez zmiane stanu elektrycznego stykéw przekaznika. Dlatego test nalezy
przeprowadzad tylko wtedy, gdy jest to dopuszczalne.

Po pomysinym przeprowadzeniu testu kazdy wskaznik zadziatania / wyjscie przekaznikowe
jest resetowany do stanu przypisanego sygnatu.

SprawdZ, czy Fix pokazuje poprawny stan:

1. > Wykonaj polecenie resetowania, [Praca / Reset] ,Res Diody LED, FI”.

2. >

* Przypisania sg wyswietlane w . [Para urzgdzenia / DiggiMEC / FI / BO]
* Stany sg pokazane w . [Praca / Stan urzadzenia]

» Przypisane stany i wskaznik zadziatania musza by¢ ze sobg zgodne.
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3.13.3.2 Testowanie wskaznikéw zadziatania / wyjs¢ przekaznikowych

SprawdZ, czy FIx moze zmienic¢ swéj stan:

1. > Sprawdz, czy biezgce Fistany x sg poprawne, jak opisano powyze;j.

Nastepnie recznie przetagcz FIx do przeciwnego stanu, jak pokazano na . <Rys. 48

Y

3. > Na koniec wykonaj polecenie resetowania (ponownie), [Praca / Reset] ,,Res Diody LED,
Fl”.

» X FImusi powréci¢ do swojego prawidtowego/zweryfikowanego stanu.
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3.13.4 Domysline ustawienia diod LED i wskaznikdw znacznika / wyjscie
przekaznikowe

Domyslnie WIC1 jest wstepnie skonfigurowany dla DiggiMEC. W zwigzku z tym LEDy i
wskazniki znacznikéw / wyjscie przekaznikowe DiggiMEC moze by¢ uzywany w konfiguracji
domysinej, takze w potaczeniu z parametryzacjg za pomoca przetacznikéw DIP- lub

HEX- (WIC1-2, WIC1-3). Jesli zaden DiggiMEC nie jest podtaczony, nie ma to wptywu na
dziatanie WICL.

Liczba dostepnych wskaznikéw znacznika / wyjs$¢ przekaznikowych zalezy od
wariant DiggiMEC.

LEDy
Nazwa Wartos¢
+LEDZ2 przypis.” "TCM . Alarm"
~LED3 przypis.” "BO Slot X . Wyzwolenie"
,Dioda LED2 Kolor” "Czerwony"
»Dioda LED3 Kolor” "Czerwony"
,Dioda LED2 podtrzymanie” "Z podtrzymaniem"
»Dioda LED3 podtrzymanie” "Podtrzym. z Autoresetem"

Tab. 1: Domysine ustawienie parametru diody LED DiggiMEC znajduje sie w [Para urzadzenia /
DiggiMEC / Diody LED]

Wskazniki znacznikow / Wyjscie przekaZnikowe

Nazwa Wartos¢

~FI / WyB 1 przypis.” "BO Slot X . Wyzw Fazl"

~Fl / WyB 2 przypis.” "BO Slot X . PolWyzw"

~Fl / WyB 3 przypis.” "BO Slot X . Wycieczka Iz"
~Fl / WyB 1 podtrzym” "Podtrzym. z Autoresetem"
~Fl / WyB 2 podtrzym” "Podtrzym. z Autoresetem"
~Fl / WyB 3 podtrzym” "Podtrzym. z Autoresetem"

Tab. 2: Domysine ustawienie parametréw DiggiMEC Fl / BO pod [Para urzadzenia / DiggiMEC / Fl / BO]
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4 Protokoty komunikacyjne (tylko WIC1-4)

Komunikacja SCADA jest obstugiwana tylko przez WIC1-4 wyposazony w zenetrzne
zasilanie pomochnicze. (Zasadniczo mozliwa jest praca - WIC1-4 tylko z zasilaniem przez
przektadniki prgdowe, tj. bez zasilania pomocniczego, ale wtedy nie jest dostepna
komunikacja SCADA.)

Po dwéch kolejnych btedach wewnetrznych urzgdzenia, WIC1 wszedt w specjalny tryb
pracy ,Tylko zabezpieczenie” (patrz <, Diody LED ,System” - "Gotowy”, "Btagd”“), a

po kolejnym btedzie wewnetrznym urzadzenia uruchamiana jest tylko ochrona kopii
zapasowej (patrz =7.3.1 Aktywacja zabezpieczenia rezerwowego). W obu tych trybach
pracy nie ma komunikacji SCADA (ani zadnej komunikacji z komputerem Smart view /
DiggiMEC).
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4.1 Ustawienia TCP/IP

4.1 Ustawienia TCP/IP

' Potgczenia TCP/IP sg dostepne tylko wtedy, gdy urzadzenie jest wyposazone w interfejs
o

Ethernet (RJ45, -3.8 Interfejs Ethernet (RJ45) lub swiattowdéd LC, »3.9 Ethernet / TCP/IP
poprzez Swiattowdd).

Aby nawigzac potaczenie sieciowe, nalezy skontaktowac sie z administratorem IT.

Ustawienia TCP/IP nalezy okresli¢ w menu [Para urzadzenia / TCP/IP / Konfig TCP/IP].
* ,Adres IP”, cze$¢ 1 ... 4 - adres IPv4(™) WIC1.

* ,Maska podsieci”, cze$¢ 1...4 — maska podsieci (), ktéra okre$la zakres adreséw IP
w sieci lokalnej.

 ,Brama domysina”, cze$¢ 1 ... 4 - brama domyslna™): pod ten adres trafiaja
wszystkie potgczenia z adresami IP lezagcymi poza siecig lokalng (tj. niezgodnymi z
zakresem maski podsieci).

Przed zmiang ustawien nalezy recznie dezaktywowa¢ komunikacje TCP/IP za pomoca [Para
urzgdzenia / TCP/IP / Konfig TCP/IP / Funkcjal. Nastepnie nalezy go ponownie aktywowac.

*) Kazdy adres IP i maska podsieci muszg by¢ wprowadzone jako cztery oddzielne liczby.
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4 Protokoty komunikacyjne (tylko WIC1-4)
4.2 Modbus® (tylko WIC1-4)

Modbus® (tylko WIC1-4)

Protokdt komunikacyjny Modbus® jest dostepny z urzadzeniami WIC1-4, ktére s zasilane
z zasilania pomocniczego i sg wyposazone w interfejs szeregowy (,Modbus RTU"), patrz
3.7 Interfejs szeregowy RS485 (tylko WIC1-4...) lub interfejs Ethernet (,,Modbus TCP”, R}45
lub Swiattowdd).

Jako Modbus RTU Slave, WIC1-4 moze obstugiwa¢ doktadnie jeden Modbus RTU Master (tj.
system sterowania i zabezpieczania podstacji).

Jako serwer Modbus TCP, WIC1-4 moze obstugiwa¢ maksymalnie 2 klientéw Modbus TCP.
Jesli trzeci klient sprébuje nawigza¢ potgczenie, podczas gdy istniejg juz dwa ustanowione
potaczenia TCP, ta trzecia préba nie zostanie potwierdzona.

Protokoty komunikacyjne zwigzane z Ethernetem, w szczegélnosci ,TCP/IP” i ,Modbus
TCP”, sg realizowane przez koprocesor, czyli drugi procesor. Odcigza to gtéwny procesor,
a tym samym stabilizuje wszystkie funkcje ochrony. Nawet w skrajnym przypadku, gdy
dojdzie do awarii komunikacji TCP/IP, wszystkie moduty zabezpieczen bedg nadal dziatac
z petna funkcjonalnoscia.

W przypadku komunikacji Modbus TCP zaleca sie jednak, aby uzytkownik pamietat o
czasach opisanych w <, Czasy cykli z Modbus TCP*.

Konfiguracja protokotu Modbus®

Standardowa definicja protokotu (mapowanie punktéw danych) dostepna w urzadzeniu
WIC1 wystarcza w wiekszosci zastosowan i wystarczy okresli¢ kilka ustawien (patrz ponizej).

Protokdt Modbus® regulowany czasowo dziata na zasadzie Master-Slave (lub klient-serwer).
Oznacza to, ze system sterowania i zabezpieczania stacji elektroenergetycznej (Modbus
RTU Master lub Modbus TCP Client) wysyta zapytanie lub instrukcje do okreslonego
urzadzenia (Modbus RTU Slave lub Modbus TCP Server), na ktére nastepnie zostanie
udzielona lub odpowiednio przeprowadzona. Jesli przestanie odpowiedzi na zapytanie lub
wykonanie instrukcji nie jest mozliwe (np. z powodu nieprawidtowego adresu Slave), do
urzadzenia Master wysytany jest komunikat o btedzie.

Niektdre sygnaty (aktywne tylko przez krotki czas, na przyktad sygnaty wyzwolenia)
musza by¢ potwierdzane osobno przez system komunikacji.

Master (system sterowania i zabezpieczania podstacji) moze wyszukiwad informacje z
WIC1-4 i wydawac polecenia. Szczegétowe informacje na temat list punktéw danych

oraz obstugi btedéw mozna znalez¢ w dokumentacji protokotu Modbus®. Ponadto istnieje
dokument specyfikacji Modbus WIC1 oraz punkty danych sg wymienione w dokumencie w

formacie Microsoft Excel®.
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Konfiguracja

Najpierw nalezy aktywowac protokét Modbus za pomoca ustawienia [[Wybdr zabezpieczeh /
Rzutowane elementy]] ,Modbus . Tryb”:

« = ,RTU” — uzycie protokotu Modbus® przez potaczenie szeregowe. To ustawienie
jest dostepne tylko dla wariantéw urzgdzen z interfejsem RS485.

+ = ,TCP” — uzycie protokotu Modbus® przez sie¢ Ethernet (TCP/IP). To ustawienie jest
dostepne tylko dla wariantéw urzadzeh z interfejsem Ethernet (R)45 lub optycznym).

Nastepnie nalezy przejs¢ do ustawien opisanych ponizej dla Modbus RTU lub Modbus TCP,
zaleznie od sposobu uzycia.

Modbus RTU
Czesc¢ 1: Konfiguracja urzadzen

Przej$¢ do menu [Para urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / RTU] i ustawi¢ parametry
komunikacji. (Patrz Podrecznik referencyjny).

Wybierz réwniez niektére parametry zwigzane z interfejsem RS485 stamtad, patrz
Instrukcja referencyjna.

Czesc¢ 2: Potaczenie sprzetowe

* Aby uzyskac¢ informacje na temat potaczenia sprzetowego z systemem sterowania,
patrz 3.7 Interfejs szeregowy RS5485 (tylko WIC1-4...).

e Podtaczy¢ magistrale i urzadzenie (okablowanie).

Informacje na temat fizycznych danych komunikacyjnych i btedéw sg dostepne w
dedykowanych licznikach diagnostycznych, patrz Instrukcja referencyjna.

Modbus TCP

Nawigzanie potgczenia z urzadzeniem za posrednictwem protokotu TCP/IP jest mozliwe
tylko wtedy, gdy jest ono wyposazone w interfejs sieci Ethernet (RJ45 lub swiattowdd).

Aby nawigzad potaczenie sieciowe, nalezy skontaktowac sie z administratorem IT.
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Czes¢ 1: Ustawianie parametréw TCP/IP

Wywota¢ menu [Para urzgdzenia / TCP/IP / Konfig TCP/IP] w interfejsie HMI (na panelu) i
ustawi¢ nastepujgce parametry:

* adres TCP/IP,
* Maska podsieci
* brama.
Czes¢ 2: Konfiguracja urzadzen

Wywota¢ menu ,Parametry urzadzenia/Modbus” i ustawi¢ nastepujgce
parametry komunikacji:
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e Ustawia numer portu, jesli ma by¢ uzywany inny port niz domysiny port 502.
Czesc 3: Potgczenie sprzetowe

e Uzyj interfejsu Ethernet (R)45 lub Swiattowdd) do sprzetowego potgczenia z
systemem sterowania.

* Nawigza¢ potaczenie z urzagdzeniem za pomocg odpowiedniego przewodu (Ethernet
lub swiattowodowego).

Czasy cykli z Modbus TCP

Wewnetrzna komunikacja pomiedzy gtéwnym procesorem (tj. jednostka ochronng) a
koprocesorem odbywa sie w zdefiniowanych czestotliwosciach odswiezania, o ktérych
warto wiedzie¢ planujac komunikacje SCADA:

» Wszystkie wartosci pomiarowe i stany logiczne sg przesytane do koprocesora (w
przyblizeniu) raz na sekunde. Oznacza to, ze nie ma sensu zadac okreslonego adresu
Modbus czesciej niz raz na sekunde, poniewaz spowoduje to tylko zwiekszenie ruchu
Ethernet bez przesytania nowych wartosci.

* W przypadku przesytanego polecenia Modbus moze to potrwaé¢ maksymalnie 150

ms, zanim polecenie zostanie wykonane przez gtéwny procesor (tj. jednostke
zabezpieczajgca).
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5

5.1

150

Funkcje zabezpieczajace

»BO Slot X” - modut zabezpieczen ogdinych

Modut ,,Ochrona ogdlna” (,,BO Slot X") stuzy jako rama zewnetrzna dla wszystkich
innych modutéw ochronnych, tj. modut nadrzedny, ktéry jest podtgczony do wszystkich
stopni ochrony.

Definicja ("wyzwolenie alarmowe o ") funkcji zabezpieczajacej

Dla kazdego stopnia zabezpieczenia mozliwe jest zdefiniowanie podczas konfiguracji
uruchomienia, czy ten stopien ma wysyta¢ sygnat wyzwolenia w przypadku awarii, tak
aby wytacznik zostat otwarty, czy tez stopien ma po prostu wysta¢ sygnat alarmowy, bez
wyzwalania. Tego ustawienia mozna dokona¢ w menu [Wybér zabezpieczeh]. W tym menu
znajduje sie parametr ustawien ,Definicja” dla kazdego modutu zabezpieczeniowego

* Ogodlnie rzecz biorac, usterka prowadzi do pobudzenia odpowiedniego stopnia
ochrony. Jesli stopien nie jest zablokowany, wysytany jest sygnat ,Pobudzenie”, ktéry
réwniez jest (wewnetrznie) zgtaszany do modutu nadrzednego ,,BO Slot X".

Dalsza operacja zalezy od kategorii stopnia zabezpieczenia:

» ,Definicja” = "Alarm” — Stopien ochrony dziata jako czysta funkcja nadzoru,
CO oznacza, ze:

o Qdbiér z zabezpieczeniem nie powoduje odbioru ogélnego ,BO Slot X .
Pobudzenie”. Zamiast tego, jesli usterka bedzie sie utrzymywac po uptywie
ustawionego timera (patrz <Rys. 49), wysytany jest sygnat alarmowy , Alarm”,
ktéry réwniez jest (wewnetrznie) zgtaszany do modutu nadrzednego ,,BO Slot
X",

o Modut gtéwny ,BO Slot X" nastepnie wydaje alarm ogélny, to jest sygnat ,BO
Slot X . Alarm”.

Jezeli stopien ochrony jest selektywny fazowo, wéwczas wydawane s rowniez
odpowiednie sygnaty ,Alarm IL1”, ,Alarm IL2", ,Alarm IL3". (Sygnaty te nie s3g
jednak zgtaszane do modutu ,,.BO Slot X”. Ale tak jak kazdy sygnat, mozna je
przegladac¢ bezposdrednio w odpowiedniej gatezi menu).

« ,Definicja” = "Wyzwolenie” — Stopien ochronny dziata jako "petny” stopien
ochronny i jest w stanie wyzwoli¢ wytacznik automatyczny:

o Nastepnie modut gtéwny ,BO Slot X" wydaje ogdlny odbidr osobisty. Odpowiedni
sygnat jest oznaczony ,,BO Slot X . Pobudzenie”.

Jesli odbiér pochodzi ze stopnia ochrony prgdem fazowym, dodatkowy sygnat
,BO Slot X . Pobudzenie fazy | jest wydany.

Jesli odbiér pochodzi ze stopnia zabezpieczenia pradem ziemnozwarciowym,
dodatkowy sygnat ,BO Slot X . 1z pobudzenia” jest wydany.

Jesli odbior pochodzi ze stopnia ochrony selektywnej fazowo, to wadliwg faze
(fazy) mozna zobaczy¢ na dodatkowych odpowiednich sygnatach ,BO Slot X .
Pobudzenie IL1"”, ,BO Slot X Pobudzenie IL2", i/lub ,BO Slot X . Pobudzenie IL3".

o Jesli usterka nie ustgpi po uptywie ustawionego timera - patrz réwniez
-Rys. 49;
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych

Wysytany jest sygnat wyzwolenia ,Wyzwolenie”, ktéry réwniez jest
(wewnetrznie) zgtaszany do modutu nadrzednego ,,.BO Slot X”.

Modut gtéwny ,,BO Slot X" nastepnie wydaje ogdlne wyzwolenie, to jest sygnat
,BO Slot X . Wyzwolenie”.

Jezeli stopien ochrony jest selektywny fazowo, wéwczas nadawane sg réwniez
odpowiednie sygnaty ,Wyzwolenie IL1”, ,Wyzwolenie IL2”, ,Wyzwolenie IL3" i
(wewnetrznie) zgtaszane do modutu nadrzednego ,,BO Slot X”.

W takim przypadku modut nadrzedny ,,BO Slot X" wydaje réwniez odpowiedni
selektywny fazowo ,,.BO Slot X . Wyzwolenie IL1", ,BO Slot X Wyzwolenie IL2",
,BO Slot X Wyzwolenie IL3".

Na koniec modut gtéwny ,BO Slot X" generuje polecenie wyzwolenia, sygnat to
,BO Slot X . PolWyzw".

Wraz z poleceniem wyzwolenia generowana jest sekwencja impulséw
wyzwalajgcych, ktére sg wyprowadzane jako impulsy napieciowe na zacisku
wyzwalania WIC1. Przy prawidtowym okablowaniu impulsy te powodujg otwarcie
wytacznika.

Jesli podtaczony jest DiggiMEC, na wyswietlaczu pojawia sie wyskakujgce
okienko w celu zwrécenia uwagi uzytkownika na usterke. (Patrz <6.1
Wyswietlacz usterki/alarmu). Moze to przyspieszy¢ analize zwar.

Po wyzwoleniu wytgcznika automatycznego wariant WIC1 zasilany przez przektadnik
pradowy jest wytgczany, poniewaz oczywiscie nie jest juz zasilany zadnym pradem
poprzez przektadnik pradowy. Zdarzenie btedu jest jednak rejestrowane w pamieci
nieulotnej i moze by¢ odczytane (po nastepnym uruchomieniu WIC1). Zobacz tez <6
Rejestrator awarii/alarmow.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.1 Pobudzenie ogdlne, Alarm ogdlny, Wyzwolenie ogdlne

5.1.1

Pobudzenie ogdlne, Alarm ogdiny, Wyzwolenie ogdine

wiProtGeneral_Y01

nazwa = Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, aktywuje wyzwolenie generalne

Q nazwa . Aktywny
2

Przyktadowy element zabezpieczajacy

Ustawie. Zabezp. nazwa . Pobudzenie
I ) 19
L2 ! nazwa .
I3 i t
Iz | t 0
— —|
Sygnaty zewnetrzne P
nazwaj nazwa . Alarm
Definicja @
Alarm L_
Wyzwolenie & nazwa . WyzwolenieQ
21
Inne elementy zabez_pieczajqce
¢
Alarm
@ z innych modutéw -
. & =1
Wyzwolenie — BO Slot X . Pobudzenie
@ z innych modutéw — 49
| _ |
=1 &l BO Slot X . Alarm
| =
-
© e
BO Slot X . & | BO Slot X . Wyzwolenie
Pol Wym Wyzw I_ZI . J & @
Pol Wyzw przez SCADA J -
& BO Slot X . PolWyzw 52
BO Slot X . ZewBlo PolWyzw

BO Slot X . Aktywn

Rys. 49:

Wstepny szkic funkcjonalnosci przyktadowego stopnia ochrony o nazwie ,nazwa”.

Schemat wizualizuje sygnaty ochronne dowolnego stopnia ochrony WIC1, ,nazwa”, oraz
sposéb ich zgtaszania do modutu gtéwnego ,,.BO Slot X”. Jednak sygnaty specyficzne dla
fazy i sygnaty zbiorcze ,BO Slot X . Pobudzenie fazy I” i ,BO Slot X . 1z pobudzenia” zostaty

pominiete, aby pojecie byto bardziej zrozumiate.

152

WIC1

WIC1-2.3-PL-MAN



5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.1.1 Impuls wyzwalajacy i diody LED

5.1.1.1 Impuls wyzwalajacy i diody LED

Polecenie wyzwolenia

wiProtGeneral_Y07

Urzadzenie zasilane jest z zewnetrznego zasilania pomocniczego.

Tylko gdy: Urzadzenie = WIC1-4

Urzadzenie jest zasilane z zewnatrz @

BO Slot X . Syst. OK. i ZewZasil

=]

Zabezpieczenie oparte na oprogramowaniu jest aktywna

Zap

Zabezpieczenie oparte na oprogramowaniu nie dziata

BO Slot X . Aktywn
s1 1 Y y@

Dioda LED "Ready” (%

L c

"Error”

znaj sie z¢ schematem: wiBackupPOC_Y01, Zabezpieczenie rezerwowe / samokontrola Q

Tryb pracy ,Tylko zabezpieczenie”

>_1|

(0]
Dioda LED "Error” (%}

J— co

Sys . Zab Gotowos¢

8
M
4
M

(Urzadzenie ma wystarczajgca energie do impulsu wyzwalajacego) @

H

Magazynowanie energii TC
(cewka wyzwalajaca)

Wyjscie "TC+"
O

@ Zabezpieczenie rezerwowe / samokontrola . Poleceni '-—l]yzwolenia

BO Slot X . PolWyzw
52

Wyjécie "TC—"
o)

@ BO Slot X . Wyzwolenie

BO Slot X . Pobudzenie
49

Dioda LED "Pickup/Trip”

J— CcoM

Rys. 50:  WIC1 Diody LED i impuls wyzwalajacy.

Zwréc¢ uwage, ze impuls wyzwalajacy jest wyprowadzany tak, jak pokazano na schemacie,
poprzez wewnetrzne potgczenie zestyku "TC—" z COM. Szczegétowy WIC1 opis diod LED
mozna znalez¢ w -3.11 Diody LED.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.1.1 Impuls wyzwalajacy i diody LED

Sygnaty i potaczenia liniowe w kolorze ciemnoczerwonym moga by¢ aktywne tylko wtedy,
gdy samokontrola wykryta WIC1 problem wewnetrzny. Sygnaty i potgczenia liniowe w
kolorze zielonym mogg by¢ aktywne tylko wtedy, gdy wszystkie funkcje ochrony oparte na
oprogramowaniu sg sprawne.

Sygnat ,.BO Slot X . Aktywny” - oznaczony na schemacie jako liczba ( 18 ) - uaktywnia sie,
gdy tylko WIC1 uruchomi i aktywuje (programowe) moduty zabezpieczajgce. Dotyczy to
réwniez trybu pracy ,Tylko ochrona”. Jesli jednak funkcja samokontroli ustalita, ze ochrona
programowa nie dziata, dziata tylko ochrona kopii zapasowych , a wszystkie sygnaty sa
nieaktywne. (Ten ostatni fakt jest pokazany na schemacie poprzez dezaktywacje ( 18 )
,BO Slot X . Aktywny” przez wejscie resetowania "R” bloku S&H. Oczywiscie jest to tylko
prowizorka: Jesli oprogramowanie WIC1 nie dziata, nie moze by¢ mowy o prawidiowej
wizualizacji funkcji wewnetrznych).

Ogélny sygnat odbioru sprawia, ze dioda LED "Pickup/Trip” mruga na czerwono, a sygnat
ogdélnego wyzwolenia sprawia, ze dioda LED "Pickup/Trip” $wieci stale na czerwono (o ile
jest WIC1 nadal zasilana, a sygnat jest aktywny).

Nie ma zatrzaskiwania tej diody LED. (Patrz réwniez »3.11 Diody LED).
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5.1.1.2 Sygnaty selektywne fazowo, sygnaty zbiorcze

5.1.1.2 Sygnaty selektywne fazowo, sygnaty zbiorcze
Oprécz sygnatéw pokazanych na schemacie <Rys. 49, modut ,BO Slot X" posiada réwniez

sygnaty zbiorcze i sygnaty selektywne fazowo. Sygnaty selektywne fazowo moga by¢
wysytane przez moduty zabezpieczajace, ktére sg w stanie wykry¢ zwarcia 1p.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.1.2 Sygnaty selektywne fazowo, sygnaty zbiorcze

Pobudzenie 1A/L2/L3, Pobudzenie fazy I, 1z pobudzenia (*)

wiProtGeneral_Y02

BO Slot X . Aktywn

BO Slot X . Pobudzenie IA @

BO Slot X . Pobudzenie IB
62

BO Slot X . Pobudzenie IC
63

BO Slot X . Pobudzenie fazy |

BO Slot X . Iz pobudzenia

BO Slot X . Pobudzenie
49

BO Slot X . Pobudzenie zew.

&
@ 1> . Pobudzenie IA =1]
I>> . Pobudzenie 1A
|>>> . Pobudzenie IA
@ Iszczyt> . Pobudzenie IA
&
1> . Pobudzenie IB =71
I>> . Pobudzenie IB
I>>> . Pobudzenie IB
Iszczyt> . Pobudzenie IB
28
&
1> . Pobudzenie IC =1
26 1
I>> . Pobudzenie IC
I>>> . Pobudzenie IC
Iszczyt> . Pobudzenie IC
29
[=1]
@ Iz> . Pobudzenie =1 L &
IG>> . Pobudzenie — =
12/11> . Pobudzenie
19
12> . Pobudzenie
19
ThR . Pobudzenie
19
SOTF . Pobudzenie
19
ExP[1] . Pobudzenie o
19 §|
ExP[2] . Pobudzenie (**) J

Rys. 51: Selektywne fazowo sygnaty pobudzenia ogdlnego i odpowiednie sygnaty zbiorcze.

(*) Wszystkie sygnaty General Pickup, w tym sygnaty selektywne fazowo, sg wysytane tylko
przez funkcje zabezpieczajace, ktére sg ustawione jako ,Definicja” = "Wyzwolenie”. (Patrz
réwniez <, Definicja ("wyzwolenie alarmowe & ") funkcji zabezpieczajgcej”). Nie jest to

wyraznie pokazane na schemacie.

(**) Druga instancja ,,ExP” jest dostepna tylko w wariantach WIC1 z dwoma wejsciami

cyfrowymi. (Zobacz opcje zamdwienia).
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.1.2 Sygnaty selektywne fazowo, sygnaty zbiorcze

Wyzwolenie I1A/L2/L3, Wyzw Fazl, Wycieczka Iz (*) wiProtGeneral_Y03
BO Slot X . Aktywn
&
I> . Wyzwolenie IA =1 .
34 =1 BO Slot X . Wyzwolenie 1A
I>> . Wyzwolenie IA
I>>> . Wyzwolenie IA
@ Iszczyt> . Wyzwolenie 1A
&
1> . Wyzwolenie I1B >1]
35 BO Slot X . Wyzwolenie IB
I>> . Wyzwolenie IB
I>>> . Wyzwolenie IB
@ Iszczyt> . Wyzwolenie IB
&
I> . Wyzwolenie IC =1]
36 BO Slot X . Wyzwolenie IC
I>> . Wyzwolenie IC
I>>> . Wyzwolenie IC
@ Iszczyt> . Wyzwolenie IC
1] BO Slot X . Wyzw Fazl
Iz> . Wyzwolenie < ]
@ z1 — & BO Slot X . Wycieczka Iz
IG>> . Wyzwolenie — —
=1
12/I11> . Wyzwolenie
21 2 Y
12> . Wyzwolenie
21 BO Slot X . Wyzwolenie @
Q ThR . Wyzwolenie
21
SOTF . Wyzwolenie
o1 ExP[1] . Wyzwolenie 1
__I BO Slot X . Wyzw Zew
ExP[2] . Wyzwolenie (*%) J

Rys. 52:  Selektywne fazowo sygnaty wyzwalania ogdlnego i odpowiednie sygnaty zbiorcze.

(*) Wszystkie sygnaty wyzwalania, w tym sygnaty selektywne fazowo, sg wysytane tylko
przez funkcje zabezpieczajgce, ktére sg ustawione jako , Definicja” = "Wyzwolenie”. (Patrz
réwniez <, Definicja ("wyzwolenie alarmowe « ") funkcji zabezpieczajgcej”). Nie jest to
wyraznie pokazane na schemacie.

(**) Druga instancja ,,ExP” jest dostepna tylko w wariantach WIC1 z dwoma wejsciami

cyfrowymi. (Zobacz opcje zamdéwienia).
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5.1.2 Wymuszenie polecenie wyzwolenia
5.1.2 Wymuszenie polecenie wyzwolenia

W celu uruchomienia lub przetestowania uzytkownik moze recznie zainicjowac polecenie
wyzwolenia za pomoca [Serwis / BO Slot X] »BO Slot X . Pol Wym Wyzw«.

Patrz takze schemat funkcjonalny, =Rys. 49.
Nalezy jednak pamietad, ze jesli WIC1 jest zasilany tylko przez USB, napiecie impulsu

wyzwalajgcego moze byd¢ zbyt niskie, aby faktycznie wyzwoli¢ wytgcznik. Zobacz takze -2.3
Zasilanie WIC1 i ,Rozwigzywanie probleméw: Systemowa dioda LED jest wytgczona”.
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5.1.3 Blokady

5.1.3 Blokady

Urzadzenie posiada funkcje blokowania polecenia wyzwalania. Ponadto wiekszo$¢ modutéw
zabezpieczeniowych mozna blokowa¢ pojedynczo.

Nalezy doktadnie sprawdzi¢, czy nie zostaty zdefiniowane zadne blokady nielogiczne
badz zagrazajace zyciu.

Nalezy uwazad, aby przez nieostroznos¢ nie dezaktywowad funkcji zabezpieczen, ktére
powinny by¢ dostepne ze wzgledu na charakter zabezpieczanego obiektu.

5.1.3.1 Wiaczanie i wytaczanie funkcji zabezpieczenia

Kazdy z modutéw mozna wigczy¢ lub wytaczy¢ (na state). W tym celu w odpowiednim
module nalezy ustawi¢ parametr ,Funkcja” na wartos¢ ,,Aktywny” lub ,Nieaktywny".

» Po pierwsze, w menu [Wybdr zabezpieczen] dla kazdego etapu ochrony znajduje sie
parametr ,Tryb”. Catkowicie wytgcza stopien ochrony (lub uruchamia go).

Kazdy modut zabezpieczajgcy, ktéry nie jest wymagany przez koncepcje ochrony,
powinien by¢ w ten sposéb dezaktywowany, poniewaz nie zuzywa juz zadnych
zasobéw wewnetrznych urzadzenia (czas procesora, pamied).

Ponadto aktywacja i dezaktywacja modutéw zabezpieczeniowych automatycznie
uwzglednia wszystkie zaleznosci, ktére moga istnie¢ miedzy réznymi funkcjami
zabezpieczeniowymi A dezaktywowany etap ochrony znika catkowicie ze wszystkich
gatezi menu (z wyjatkiem ustawienia , Tryb”, ktére pozwala na (ponownga) aktywacje
modutu zabezpieczeniowego

* Oprécz tego rodzaju dezaktywacji, dla kazdego etapu ochrony istnieje ustawienie
~Funkcja”, ktére moze by¢ ,Aktywny” lub ,Nieaktywny”. Stopien zabezpieczenia
dziata rowniez przez ,Funkcja” = ,Nieaktywny”, ale nie petni funkcji ochronnej, tzn.
jest ,wytgczony”.
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5.1.3.2 Tymczasowa blokada

5.1.3.2 Tymczasowa blokada

Blokady

wiProtGeneral_Y04

nazwa = Wszystkie moduty z mozliwoscig zablokowania

(Modut zabezpieczenia parametréw globalnych nie dezaktywowany lub zablokowany

BO Slot X . Aktywn

[Wybér zabezpieczen / Rzutowane elementy]

nazwa .
Tryb

uzyj

nazwa .
Funkcja

Nieaktywny

Aktywny

nazwa .
ZewBlo

brak przypisania

1..n, przypisana lista

Blokowanie, jesli przypisany sygnat jest aktywny

nazwa . Aktywny @

nazwa . ZewBlo-I

Przypisanie

Rys. 53: Zasada aktywacji i blokowania przyktadowego stopnia ochrony o nazwie ,nazwa”.

Aby tymczasowo zablokowac okreslony stopiert ochrony za pomoca aktywnego sygnatu:

» Dla kazdego stopnia ochrony istnieje ustawienie ,ZewBlo”, do ktérego mozna
przypisac sygnat. Sygnat ten mozna wybrad z listy sygnatéw wewnetrznych i
zewnetrznych urzgdzenia. (,,Sygnaty zewnetrzne"” to sygnaty odbierane z wejscia
cyfrowego). Blokada staje sie aktywna, gdy przypisany sygnat jest aktywny.
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5.1.4 Sterowanie rozdzielnicg

5.1.4 Sterowanie rozdzielnica

Wyjscie impulsu wyzwalajgcego WIC1 (patrz =3.10 Wyjscia (cewka wyzwalajgca, wskaznik
znacznika, wyjscie przekaznikowe)) musi by¢ podtgczone do rozdzielnicy, ktéra jest
odpowiedzialna za usuniecie usterki wykrytej przez WIC1. Zwykle jest to wytacznik, ale

w zaleznosci od konkretnego zastosowania powszechne sg inne typy rozdzielnic.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Niewtasciwa konfiguracja rozdzielnicy moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Taka sytuacja moze wystgpi¢ podczas otwierania odtgcznika pod obcigzeniem lub w
przypadku uziemienia uziemnikiem czesci bedacych pod napieciem.

Inzynier rozruchu jest odpowiedzialny za prawidtowg konfiguracje i okablowanie
rozdzielnicy, w tym dokumentacje wszystkich tych aspektéw.

Prawidtowa konfiguracja wszystkich rozdzielnic jest koniecznym warunkiem wstepnym
prawidtowego dziatania urzadzenia zabezpieczajacego.

5.1.4.1 Stan rozdzielnicy
Kryteria okreslania stanu rozdzielnicy
Wskazanie stanu jest wymagane przez WIC1 w celu uzyskania (oceny) danych o biezacym
stanie/potozeniu wytacznika. Informacje te sg niezbedne dla modutéw ,Przetgcz na usterke”
(=5.10 SOTF - Wytaczenie na zwarcie) lub ,,Monitorowanie wytacznika” (-5.13 LRW —
lokalna rezerwa wytacznikowa [50BF, 62BF]).
Dla stanéw ZAMKNI] rozdzielnicy ("ON") i OTWARTY ("OFF"), niezaleznie od siebie, mozna
wybraé, czy stany te majg by¢ wykrywane na podstawie prgdéw fazowych, czy na podstawie
sygnatéw wskaznikéw stanu (lub obu). W WIC1 przypadku wariantéw bez konfigurowalnych
wejs¢ cyfrowych ma oczywiscie zastosowanie tylko wykrywanie oparte na pradzie.
e Ustawienie kryterium wykrywania dla stanéw ZAMKNIJ ("ON") i OTWARTY ("OFF") :
[Para zabezp / Wytacznik i wyzwolenie] ,,Met.Wykr.Poz.Wyt.” =
Opcje:

o "Na podst Aux” — detekcja oparta na sygnale.

(Ta opcja jest dostepna tylko z WIC1-4 z konfigurowalnymi wejsciami
cyfrowymi.)

o "Na podstawie wartosci pragdu” — Detekcja oparta na pradzie.
° "Prad i Aux” — Stosowane sg oba kryteria.

(Oczywiscie ta opcja rowniez jest dostepna tylko z WIC1-4 z konfigurowalnymi
wejsciami cyfrowymi).

Okablowanie (tylko WIC1-4 z konfigurowalnymi wejsciami cyfrowymi)
W przypadku, gdy wskazanie stanu opiera sie na wejsciach sygnatowych (-, Okablowanie
(tylko WIC1-4 z konfigurowalnymi wejsciami cyfrowymi)“), poszczegdlne sygnaty musza

by¢ przypisane:

* Sygnat informujacy o stanie ZAMKNI]J rozdzielnicy ("ON") - jesli jest przewodowa/
wymagana - moze by¢ przypisany do:
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.4.1 Stan rozdzielnicy

[Para zabezp / Wytacznik i wyzwolenie] ,,Aux Wt”

Zazwyczaj w tym miejscu przypisuje sie jedno z dwdch wejs¢ cyfrowych.

» Dla sygnatu stanu rozdzielnicy OTWARTY ("OFF") - jesli jest przewodowa/wymagana
dostepne sg te same przyporzadkowania:

[Para zabezp / Wytgcznik i wyzwolenie] ,,Aux WYL”

Mozesz podtaczyc jeden ze zestykédw wskaznikéw stanu (,,Aux WL” lub ,Aux WYL"), aby
nadal mie¢ dostepne drugie wejscie cyfrowe. Jednak w przypadku niektérych zastosowan

mozna réwniez zaleci¢ podtaczenie obu wskaznikéw stanu.

Nastepnie wyjscie cewki wyzwalajgcej musi by¢ potgczone z rozdzielnica.

Rozdzielnica

wiProtGeneral_Y05

Wejscia cyfrowe

BO Slot X . WeC 1

I:—| Wskazanie potozenia 52a
|

\Ad

-

52b

Rozdzielnica

Rys. 54:  Wskazanie stanu za pomocg wejs¢ cyfrowych (example "WeC 1",

WIC1-4xxxxC).
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BO Slot X . WeC 2

[Aux WE]
®

BO Slot X .
Aux Wt

brak przypisania

1..n, przypisana lista

WeC1

BO Slot X .
Aux WYL

brak przypisania

1..n, przypisana lista

WeC 2

pri gt

WIC1

[Aux WYt]
®

"WeC 2" z
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.4.1 Stan rozdzielnicy

Wskazanie stanu, czes¢ 1: Na podstawie wartosci pradu

|Rozdzie|nica wiProtGeneral_Y16

BO Slot X .
Met.Wykr.Poz.Wyt.

Na podst Aux
Prad i Aux
a podstawie wartosci pra

[Na podstawie wartosci pradu] @

IL1 BO Slot X .

—————————— o 1 WE
IL2 _D_ BO Slot X . Poz WL,@
s ] maks

BO Slot X . Poz WYL
(* 1 11

Rys. 55: Pragdowe wskazanie potozenia podtagczonej rozdzielnicy.

Wskazanie stanu, czes¢ 2: Jeden styk wytacznika

Rozdzielnica wiProtGeneral_Y26

Jesli: »BO Slot X . Met.Wykr.Poz.Wyt.« = "Na podst Aux”
I: »BO Slot X . Aux Wk« = "WeC 1"
I: »BO Slot X . Aux WYk« = "brak przypisania”

Aux WE. BO Slot X . Poz Wk,
BO Slot X . Poz WYL
dl 11

Rys. 56: Wskazanie stanu "Close" / Aux ON (52a) za pomocg wejscia cyfrowego (z ktérego
wywodzi sie stan "Open" / Aux OFF (52b)).

Rozdzielnica wiProtGeneral_Y27

Jesli: »BO Slot X . Met.Wykr.Poz.Wyt.« = "Na podst Aux”
1: »BO Slot X . Aux WYk« = "WeC 2"
I: »BO Slot X . Aux Wk« = "brak przypisania”

BO Slot X . Poz Wk,

{4 1 10
[Aux WYt] BO Slot X . Poz WYL

31 11

Rys. 57:  Wskazanie stanu "Open" / Aux OFF (52b) za pomoca wejscia cyfrowego (z ktérego
pochodzi stan "Close" / Aux ON (52a)).
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.4.1 Stan rozdzielnicy

Wskazanie stanu, czes¢ 3: Prad i jeden styk wytacznika

Rozdzielnica wiProtGeneral_Y36

Jesli: »BO Slot X . Met.Wykr.Poz.Wyt.« = "Prad i Aux”
I: »BO Slot X . Aux Wk« = "WeC 1”
I: »BO Slot X . Aux WYk« = "brak przypisania”

I BO Slot X .
—————————— o | Wk

IL2 _D_ ?

IL3 maks BO Slot X . Poz WL,@

BO Slot X . Poz WYL @
[Aux WE]

Rys. 58:  Wskazanie stanu "Close" / Aux ON (52a) za pomocg pomiaru pradu i wejscia cyfrowego (z
ktérego wywodzi sie stan "Open" / Aux OFF (52b)).

Rozdzielnica wiProtGeneral_Y37

Jesli: »BO Slot X . Met.Wykr.Poz.Wyt.« = "Prad i Aux”
1: »BO Slot X . Aux WYk« = "WeC 2"
I: »BO Slot X . Aux W« = "brak przypisania”

L1 BO SIot X .
—————————— o I WE
IL2 _D_ ?
IL3 maks BO Slot X . Poz Wt,@
—0
d&]
BO Slot X . Poz WYL @
@ [Aux WYt]

Rys. 59:  Wskazanie stanu "Open" / Aux OFF (52b) za pomoca pomiaru pradu i wejscia cyfrowego (z
ktérego wyprowadza sie pozycje "Close" / Aux ON (52a)).

Wskazanie stanu, czesc¢ 4: Dwa styki wytacznika

Rozdzielnica wiProtGeneral_Y46

Jesli: »BO Slot X . Met.Wykr.Poz.Wyt.« = "Na podst Aux”
I: »BO Slot X . Aux Wk« = "WeC 1”
I: »BO Slot X . Aux WYL« = "WeC 2"

BO Slot X . Poz Wk,
10

@ [Aux WE] a

BO Slot X . Poz WYL
11

@ [Aux WYt]

Rys. 60: Pozycja "Close" / Aux ON (52a) i "Open" / Aux OFF (52b) przez dwa wejscia cyfrowe.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.1.4.1 Stan rozdzielnicy

Wskazanie stanu, czes¢ 5: Prad i dwa styki wytacznika

Rozdzielnica wiProtGeneral_Y56

Jesli: »BO Slot X . Met.Wykr.Poz.Wyt.« = "Prad i Aux”
AND: »BO Slot X . Aux Wk« = "WeC 1”
AND: »BO Slot X . Aux WYk« = "WeC 2"

L BO Slot X .
—————————— R I WE

= I

IL3 maks -

&
BO Slot X . Poz WL,O
10

B QO
/TN [Aux WE] _
(30
- L d&]

BO Slot X . Poz WYL
O 11
31

7 L |

/N [Aux WYt]

Rys. 61: Pozycja "Close" / Aux ON (52a) i "Open" / Aux OFF (52b) za pomocag dwéch wejs¢
cyfrowych i pomiaru pradu.

' Nalezy pamieta¢, ze przedstawione powyzej metody wskazywania pozycji 3, 4, 5 moga

spowodowad, ze ani sygnat (10) ,,Poz WL,”, ani sygnat (11) ,,Poz WYL" nie bedg aktywne.
Zwykle wskazuje to na posrednie lub wadliwy stan rozdzielnicy.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.2 Parametry pola

5.2

5.2.1

166

- D>

Parametry pola

W ramach parametréw pola mozna ustawi¢ wszystkie parametry dotyczace strony
pierwotnej i sposobu dziatania sieci przesytowe;j.

Sa to w szczegdblnosci ustawienie znamionowego pradu przektadnika pradowego, -<12.1.2
Ustawienie pradu znamionowego przektadnika pradowego Inale takze np. czestotliwosci
znamionowej i kolejnosci =5.2.1 Ustawienia parametréw pola za pomocg Smart view (PC)
lub DiggiMECfaz, .

Wszystkie parametry pdél sg dostepne za posrednictwem odgatezienia menu [Para polal.

Ustawienia parametrow pola za pomoca Smart view (PC) lub
DiggiMEC

Wybierz sekwencje faz:

¢ [Para pola / Ustawienia ogélne] , Kolejnos¢ faz” =
Opcje:
o "ABC” — sekwencja faz ,obracajgca sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara”.

o "ACB” — sekwencja faz ,obracajgca sie w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazdéwek zegara”.

Wybierz czestotliwos¢ nominalna:

e [Para pola / Ustawienia ogélne] ,,f” =
Opcje:
o "50” — czestotliwos¢ znamionowa fy = 50 Hz.
o "60" — czestotliwos$¢ znamionowa fy = 60 Hz.

Wybierz, czy biezacy pomiar jest oparty na pomiarze lub "Sktadowa podstawowa”
jesli "Prawda/RMS” uzywany jest pomiar.

e [Para pola / Ustawienia ogélne] ,PP . Metoda pomiaru” =
Opcje:
o "Sktadowa podstawowa”
o "Prawda/RMS”

Jesli Twéj wariant WIC1 jest wyposazony w wejscie pomiaru pradu doziemnego,
wybierz, czy zabezpieczenie pragdem ziemnozwarciowym ma dziata¢ z obliczonym lub
zmierzonym pradem ziemnozwarciowym:

 [Para pola / Ustawienia ogdlne] ,,PP . Zrédto I1z” =
Opcje:
o "QObliczone” — Uzy¢ obliczonego pradu ziemnozwariowego.
o "mierzone” — Stosowad zmierzony prad ziemnozwarciowy.

Okresl wtasciwosci przektadnikéw pragdowych, w szczegdlnosci typ przektadnika
pradowego oraz wzgledny lub pierwotny prad znamionowy.

* [Para pola /PP] ,PP. Typ PP” =
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.2.1 Ustawienia parametréw pola za pomocg Smart view (PC) lub DiggiMEC

Opcje:
o "Wzgledne” — Biezgce wartosci moga by¢ wyswietlane tylko jako wartosci

wzgledne.

"WE2: 16 A ... 56 A" Z drugiej strony, "W6: 256 A ... 896 A" — Wartosci

pradu moga by¢ réwniez wyswietlane jako wartosci pierwotne, w oparciu o
dany typ przektadnika pradowego (i w oparciu o pierwotng wartos¢ pradu
znamionowego ustawiong na ,, PP pier”, patrz ponizej).

"WC1"” — Wartosci prgdu moga by¢ réwniez wyswietlane jako wartosci
podstawowe, przy zatozeniu, ze uzywany jest tacznik prgdowy dla 1 A/ 5 A.
(Patrz =3.3.2 Adaptery przektadnikéw prgdowych WIC1-WC (pomiar 1A/ 5A).
Pierwotna warto$¢ pradu znamionowego jest ustawiona na ,, PP pier”, patrz
ponizej)

¢ W zaleznosci od tego ustawienia pragd znamionowy jest ustawiany jako prad
wzgledny lub jako wartos¢ pierwotna. (Patrz réwniez -2.9 Wartosci mierzone).

[e]

[Para pola / PP], PP . In, wzgledny” — Jest to wzgledny prad znamionowy

w jednostkach [In min], tj. wartos$¢ pradu znamionowego bez zaleznosci typu
przekfadnika prgdowego (patrz <+12.1.2 Ustawienie pradu znamionowego
przektadnika pragdowego In).

[Para pola / PP] ,, PP pier” — Jest to podstawowa wartos¢ pradu znamionowego
w [A].

6. > Jesli ustawiono typ przektadnika prgdowego, mozliwe jest ustawienie wyswietlania
biezacych wartosci na wartosci podstawowe:

» [Para pola / PP] ,PP . Wyswietlanie Zmierz. Wartosci” =

Opcje:

o

o]

"Na podstawie In,wzglednej” - Wartosci pradu sg wyswietlane jako wartosci
wzgledne.

"Wartosci pradu pierwotnego” — Biezgce wartosci sg wyswietlane jako
wartosci podstawowe, na podstawie skonfigurowanych danych PP.

7. > Jesli Twoje urzadzenie jest wyposazone w wejscie pomiaru pradu doziemnego, okresl
wiasciwosci przektadnikéw prgdowych ziemnozwarciowych.

WIC1-2.3-PL-MAN

[Para pola / PP], PP . OPP pier” — pierwotny znamionowy prad ziemnozwarciowy w

amperach.

WIC1 167



5 Funkcje zabezpieczajace
5.3 >, I>>, I>>> - Fazowe zabezpieczenie nadpragdowe

5.3 I>, I>>, I>>> - Fazowe zabezpieczenie nadpradowe

Moduty fazowe nadpradowe I>, I>>, i I>>> obejmujg stopnie nadpragdowe, ktére mozna
ustawic¢ (niezaleznie od siebie) jako nastepujgce funkcje zabezpieczeh:

* DEFT = IEEE C37.2 / ANSI 50 — Zabezpieczenie nadpradowe zwtoczne niezalezne,
bezkierunkowe

Charakterystyka patrz =12.2.1.1 DEFT - charakterystyka zwtoczna niezalezna (1>,
[>>, |>>>)

e |EEE C37.2 / ANSI 51 — Zabezpieczenie nadpradowe o zwtoce zaleznej,
bezkierunkowe

Dostepne charakterystyki patrz ©+12.2.1 Charakterystyka (1>, [>>, |>>>)

Aby uzyska¢ ogdlne informacje na temat koncepcji funkcji zabezpieczen WIC1, zobacz =5.1
,BO Slot X” - modut zabezpieczen ogdlnych.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.3.1 Zasada dziatania

5.3.1 Zasada dziatania

Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego wiPDOC_Y19
I=1>, 15>, I>>>

I . Akt

Zapoznaj sie ze schematem: IH2 ™
IH2 . Blok A

O | . Pobudzenie IA O
5 0 24
Zapoznaj sie ze schematem: |H2 ?
IH2 . Blok B | . Pobudzenie 1B
Zapoznaj sie ze schematem: IH2 :
IH2 . Blok C | . Pobudzenie IC
@ : ®
I §| | . Pobudzenie @
B |
L1 e )
AT — z DEFT
IL2 : :
IL3 T N § e ;
T ; i
|t 0
Bl
4 mt
iy b——<
= R
, 1 wel
: -
- i |
Char ] OoDW :
DEFT
ODW *
i I
¢ §
: I :
: tChar :
§ I §
Tryb Reset
: l. :
! tReset :
i : tMinimum :
i
| Clt 0
P §
- = @
- | = X o — ()
- B @
Rys. 62:  Funkcje fazowe nadpradowe, czes¢ 1 - pobudzenie.
* ,ODW” symbolizuje wybrang charakterystyke zaleznga.

Rk Dla ,,ODW” prég wynosi 1.1 - ,1". Obliczanie opdznienia resetowania dla opcji »Tryb

Reset« = ,,czas odwrdcony” rozpoczyna sie dla prgdéw ponizej 0.9 - ,I".
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.3.1 Zasada dziatania

Stopien zabezpieczenia nadpradowego fazowego

wiPDOC_Y20
I =1>,1>>, I>>>
@ sl I Alarm IA
] &l | . Wyzwolenie IA @
@ & I . Alarm IB
L
l &l | . Wyzwolenie IB @
46 &l I. Alarm IC
| L
&l | . Wyzwolenie IC @

[Wybér zabezpieczen / Definicjal
l.
Definicja
Alarm

Wyzwolenie

Rys. 63:  Funkcje fazowe nadpradowe, czesc¢ 2 - alarm / wyzwolenie.
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=1 1. wyzwolenie ( )

M |

. Alarm
20
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.3.2 Fazowe zabezpieczenie nadpradowe - ustawienia

5.3.2 Fazowe zabezpieczenie nadpradowe - ustawienia

Upewnij sie, ze rzeczywiste ustawienia nadpradowe sa zgodne z ograniczeniami
technicznymi i termicznymi urzadzenia, przektadnikéw pradowych i aplikacji!

Sprawdz dane techniczne (-»10.1 Dane techniczne - WIC1), aby pozna¢ dopuszczalne
wartosci graniczne wejs¢ pradowych. Podczas definiowania ustawien zabezpieczenia
nalezy pamietaé, ze zaréwno prég pradowy, jak i czas (opdéznienia) muszg by¢ ustawione
z uwzglednieniem technicznych ograniczeh wejsciowych.

* Informacje dotyczgce obcigzalnosci cieplnej wejs¢ pradu fazowego mozna znalezé
tutaj: ©10.1.4 Pomiar pragdu fazowego. Pomocne moga by¢ réwniez diagram i tabela
przedstawione w ©3.3 Przektadniki prgdowe (PP).

» Informacje na temat obcigzalnosci cieplnej wejs¢ pragdu ziemnozwarciowego mozna
znalez¢ tutaj: ©10.1.5 Pomiar pradu doziemnego.

O ile nie sg zainstalowane zadne dodatkowe/zewnetrzne Srodki zabezpieczajace,
zalecamy aktywacje co najmniej jednego stopnia fazowego zabezpieczenia
nadprgdowego, biorgc pod uwage limity WIC1 (2,5:In naksdla 2,5 s, 25 kA dla 1 s).

Jesli twoje urzgdzenie WIC1 wyposazone jest w wejscie pomiarowe pradu
ziemnozwarciowego, nalezy zastosowaé w ten sam sposéb dla jednego z dwdch stopni
zabezpieczenia nadpragdowego ziemnozwarciowego ,/z>", ,,IG>>".

Zignorowanie dozwolonych limitéw spowoduje uszkodzenie WIC1, czyniac go
niefunkcjonalnym, co moze spowodowac powazne uszkodzenia sprzetu, a nawet
powazne obrazenia.

Przetgczniki DIP/HEX: {? PhaseOvercurrent_Settings WIC1-22_WIC1-23}
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.3.2.1 Zabezpieczenie fazowe nadpradowe - Ustawienia za pomoca komputera Smart view lub DiggiMEC

5.3.2.1

172

Zabezpieczenie fazowe nadpradowe - Ustawienia za pomoca komputera Smart
view lub DiggiMEC

Nastepujace ustawienia sg wymienione dla przyktadu ochrony ,I>". Dla modutéw
zabezpieczeniowych ,I>>" i ,|I>>>" dostepne sg te same ustawienia i funkcje.

Aktywacja stopnia ochrony i wybér, czy ma dziatac¢ jako funkcja kontroli, czy jako funkcja
zabezpieczeniowa, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych.

Wybierz charakterystyke nadpradowa fazy ,I1>":

e [Para zabezp /I>],I/> . Char” =
Opcje:
o "DEFT” (charakterystyka nadpragdowa zwtoczna niezalezna),

o lub ktéragkolwiek z charakterystyk zwtocznych zaleznych wymienionych w
©12.2.1 Charakterystyka (1>, [>>, [>>>).

Okresl préog pobudzenia ,|>" przetezenia fazy (jako wartos¢ liczbowa w jednostkach
pragdu znamionowego In):

e [Para zabezp /I>],I>.1"

Tylko w przypadku przetezenia w okreslonym czasie ,,/> . Char” = "DEFT":
Okredl ,I>" Opodéznienie wyzwolenia nadpradowego fazy (w sekundach):

e [Para zabezp /I>],I> . t”

Nalezy wybra¢ tryb resetowania nadpradowego fazy ,I>", ktéry steruje opdznieniem
resetowania:

* [Para zabezp /1>]1,/> . Tryb Reset” =
Opcje:
o "Natychmiastowy” (natychmiastowy reset),

o "zwloka niezalezna” (opdznienie resetu ustalone na okreslony czas w
sekundach),

o "czas odwrécony” (opdznienie resetu zalezy od wybranej charakterystyki. Ta
opcja nie jest dostepna w przypadku niektérych krzywych, patrz <12.2.1
Charakterystyka (1>, I>>, I>>>)).

Tylko w przypadku charakterystyki zwltocznej zaleznej czasu ze statym opdznieniem
resetowania /> . Tryb Reset” = "zwtoka niezalezna”:

Okresli¢ opdéznienie resetowania nadpradowego fazy ,I1>" (w sekundach):

e [Para zabezp /1>],/> . tReset”

(Uwaga: W przypadku charakterystyki nadpradowej zwtocznej niezaleznej
opdzZnienie resetowania zawsze jest réwne 0).

Tylko w przypadku charakterystyki zwtocznej zaleznej:

Okresli¢ minimalne opdézZnienie wyzwolenia nadpradowego fazy ,I1>" (w sekundach,
zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (I>, I>>, I>>>)", aby
uzyskacd szczegdtowe informacje):

e [Para zabezp /I>]1,I> . tMinimum”
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.3.2.1 Zabezpieczenie fazowe nadpragdowe - Ustawienia za pomocg komputera Smart view lub DiggiMEC

8. > Tylko w przypadku charakterystyki zwtocznej zaleznej:

Okresli¢ wspoétczynnik charakterystyki wyzwalania nadpragdowego fazy ,I1>" (patrz
<, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (I>, I>>, I>>>)", aby uzyskad
szczeg6towe informacje):

* [Para zabezp /1>],I> . tChar”

9. > Jesli aktywowano blokowanie prgdu rozruchowego (patrz 5.4 IH2 - Blokowanie
pradu rozruchowego), wybierz, czy ten stopien nadpragdowo-ziemnozwarciowy ma by¢
zablokowany w przypadku pradu rozruchowego:

e [Para zabezp/1>],BloIH2" =
Opcje:

o "Nieaktywny” (brak blokady pradu rozruchowego zabezpieczenia nadpradowe
ziemnozwarciowego),

o "Aktywny” (modut blokowania pradu rozruchowego blokuje réwniez
zabezpieczenie nadpradowe ziemnozwarciowe).
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.4 IH2 - Blokowanie pradu rozruchowego

54

IH2 - Blokowanie pradu rozruchowego

Zasilanie przektadnika i odzyskiwanie napiecia powodujg prady rozruchowe, ktére moga
osiggad wielokrotnos¢ pradu znamionowego, tak ze wynikiem moze by¢ pobudzenie, a
nawet wyzwolenie funkcji nadpradowych.

Te pobudzenia i wyzwolenia sa niepozgdane, a modut Inrush moze im zapobiec (poprzez
zablokowanie zabezpieczenia nadprgdowego). Ale w przypadku zwar¢ o wysokim natezeniu
pradu sytuacja jest inna: Wtedy blokada rozruchu jest niepozadana, poniewaz opdzni
niezbedne wyzwolenie: awaria ze sktadowa stata DC powoduje powstanie 2.sktadowej
harmonicznej Moze to potencjalnie spowodowaé nasycenie PP, szczegélnie w przypadku

wysokich pradéw zwarciowych. Nasycenie PP dodatkowo zwieksza 2. sktadowgharmoniczna |
Moze to spowodowad, ze modut blokujgcy rozruch zablokuje sie tymczasowo, a w takiej
sytuacji spowoduje to opbznienie dziatania zabezpieczenia. Poniewaz blokowanie rozruchu
jest w tym przypadku niepozgdane, modut rozruchu nie dziata, jesli przekroczony zostanie
ustawiony prég ,,Imaks” .

Modut rozruchowy sprawdza stosunek 2- harmonicznej g 1. harmonicznej j ywalnia sygnat
blokujacy, chyba ze co najmniej jeden prad fazowy przekroczy ustawiony prég ,/maks” .

Nieopézniony/chwilowy stopien zabezpieczenia nadpragdowego zawsze wyzwala sie
wczesniej, niz element rozruchowy jest w stanie zareagowad. Dlatego zawsze

uzywaj elementu rozruchowego w potaczeniu z matym opdznieniem wyzwalania, aby
zapobiec btednemu wyzwoleniu, zamiast nieopdéznionego/chwilowego zabezpieczenia
nadprgdowego.
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Blokowanie 3-fazowego pradu rozruchowego

llog¢ 2- harmonicznej moze sie rézni¢ w kazdej fazie. Mozliwe, ze nie jest ona wystarczajgco
wysoka, aby w tej fazie nastgpita aktywacja blokady rozruchu. Jesli w takiej sytuacji
wymagane jest unikniecie btednego wyzwolenia, modut rozruchowy mozna ustawi¢ na
blokowanie 3-fazowe (poprzez ustawienie ,,IH2 . 3-ph Blo” = "Aktywny”). Nastepnie
wszystkie trzy fazy zostajg zablokowane, gdy tylko zostanie wykryty rozruch w (co najmniej)
jednej fazie.

Blokowanie zabezpieczenia w oparciu o prad sktadowej przeciwnej

Wysokie prady rozruchowe moga prowadzi¢ do przejSciowego nasycenia przektadnikéw
pradowych fazowych. Gdy dzieje sie to podczas rozruchu przektadnika, funkcja wyznaczenia
(zgodnych i przeciwnych) sktadowych daje nieprawidtowe wyniki. Dlatego zaleca sig, aby
sygnat blokujacy rozruch blokowat wszystkie funkcje zabezpieczajgce, ktére dziataja na prad
sktadowej przeciwnej. Zobacz <5.4.2 Prad rozruchowy- Ustawienia ustawienia.

Blokada rozruchowa zabezpieczenia nadpradowego ziemnozwarciowego

Wysokie prady rozruchowe mogg prowadzi¢ do przejsciowego nasycenia przektadnikéw
pradowych fazowych. Jedli prady fazowe sg uzywane do okreslania pradu
ziemnozwariowego (co ma miejsce w przypadku obliczanego pradu doziemnego), to
przejSciowe nasycenie moze spowodowad nieprawidtowy prad ziemnozwarciowy, co z kolei
moze spowodowad fatszywe wyzwolenie zabezpieczenia nadpragdowego doziemnego.

Dlatego zwykle oczekuje sie, ze dla tych typéw aplikacji modut Inrush Blocking blokuje

réwniez zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe. Zobacz -+5.4.2 Prad rozruchowy-
Ustawienia ustawienia.
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.4.1 Zasada dziatania
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.4.2 Prad rozruchowy- Ustawienia

5.4.2 Prad rozruchowy- Ustawienia

Przetgczniki DIP/HEX: {? Inrush_Settings_WIC1-22_WIC1-23}

5.4.2.1 Prad rozruchowy- Ustawienia za pomoca Smart view (PC) lub DiggiMEC

1. > Aktywuj modut rozruchu ,IH2".

2. > Okresli¢ prég stosunku 2- harmonicznej qg 1. harmoniczne; .

e [Para zabezp / IH2] »IH2 . IH2 / IH1« — w procentach.

3. > Okresl maksymalny prad, jest to gérna granica dla modutu Inrush opisanego powyzej:

e [Para zabezp / IH2] ,IH2 . Imaks” — jako wartos¢ liczbowa w jednostkach pradu
Inznamionowego .

4. > Jesli jest to wymagane dla danej aplikacji, zdefiniuj maksymalny czas trwania
sygnatu blokujacego. (Jest to czasomierz specyficzny dla fazy).

e [Para zabezp /IH2],/H2 . tmaks” — w sekundach.

Typowy czas trwania wysokich prgdéw rozruchowych podczas zasilania przektadnika
zalezy od jego mocy znamionowej. Te czasy trwania majg w przyblizeniu nastepujaca
wielkos¢:

* Dla mocy znamionowej 0,5 MVA, ok. 0,16 s,

* dla mocy znamionowej 1 MVA, ok. 0,2 s,

e dla mocy znamionowej 10 MVA, ok. 1,2 s,

¢ dla mocy znamionowej powyzej 10 MVA, wiecej niz 1,2 s do kilku minut.

(Czasy trwania cytowane z: Gerhard Ziegler, Digitaler Differentialschutz: Grundlagen und Anwendungen, 2.
Aufl. 2013).

5. > Wybierz tryb blokowy:

e [Para zabezp /IH2],/H2 . 3-ph Blo” =
Opcje:
o "Nieaktywny” — tryb specyficzny dla fazy: Kazda faza zostaje zablokowana,
dla ktérej wykrywany jest prad rozruchowy.

o "Aktywny” — tryb ogdlny: Wszystkie fazy zostaja zablokowane, gdy tylko
zostanie wykryty prad rozruchowy dla co najmniej jednej fazy.
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.4.3 Uruchamianie: Prad rozruchowy

Uruchamianie: Prad rozruchowy
Procedura testowa zalezy od trybu blokowania parametrycznego udaréw pradowych:
* [Para zabezp / IH2] ,IH2 . 3-ph Blo” = "Nieaktywny”:

W tym trybie test musi by¢ wykonany najpierw dla poszczegélnych faz, a nastepnie
dla wszystkich trzech faz jednoczesnie.

* [Para zabezp / IH2] ,IH2 . 3-ph Blo” = "Aktywny":
W tym trybie wykonywany jest tylko test jednorazowy dla trzech faz.
Obiekt do przetestowania:
Test blokowania udaréw pradowych.
Wymagane Srodki:
« zrédto pradu tréjfazowego z regulacjg czestotliwosci,
e zrédio pradu tréjfazowego (dla pierwszej harmonicznej).
Zrédta pradu musza by¢ potgczone réwnolegle.
Procedura (zalezna od trybu blokowania parametrycznego):

« Zaleca sie ustawienie ,,/IH2 . tmaks” (tymczasowo) na wartos¢, ktéra jest
wystarczajgco duza, aby recznie sprawdzi¢ sygnaty blokowania rozruchu w menu
[Praca / Stan urzadzenia / IH2].

» Podac prad o czestotliwosci znamionowej do strony wtérne;j.

« Poda¢ gwattownie prad o czestotliwosci dwukrotnie wiekszej od znamionowej do
strony wtérnej. Amplituda musi przekraczad ustawiony stosunek/prég ,IH2 . IH2 /

IH1”, ale nie moze przekracza¢ pradu maksymalnego ,,/IH2 . Imaks”.

* Upewnij sie, ze teraz generowany jest odpowiedni sygnat blokujgcy prad rozruchowy:
»,IH2 . Blok A”, ,IH2 . Blok B”, ,IH2 . Blok C”

Pomysine wyniki testu:
Generowany jest odpowiedni sygnat blokowania rozruchu, ktéry mozna sprawdzi¢

pod adresem [Praca / Stan urzadzenia / IH2], wskazujgc na zablokowanie aktualnego
stopnia ochrony.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.5 1z>, IG>> - zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe

5.5 I1z>, IG>> - zabezpieczenie nadpradowe ziemnozwarciowe

Moduty nadpragdowe ziemnozwarciowe ,lz>", ,IG>>" mozna skonfigurowac jako jedng z
nastepujgcych funkcji zabezpieczajgcych:

* DEFT = IEEE C37.2 / ANSI 50N/G — Zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe
o charakterystyce zwlocznej niezaleznej, bezkierunkowe (patrz réwniez <12.2.2.1
DEFT - charakterystyka zwtoczna niezalezna (Iz>, IG>>)).

o |EEE C37.2 / ANSI 50N opiera sie na obliczonym pradzie ziemnozwarciowym i
jest zawsze dostepna,

o |EEE C37.2 / ANSI 50G opiera sie na zmierzonym pradzie ziemnozwarciowy i jest
dostepny dla wariantéw WIC1 z wejsciem pomiaru pradu ziemnozwarciowego.
(Patrz =2.6.1 Formularze zamdéwien).

* |EEE C37.2 / ANSI 51N/G - Zabezpieczenie nadpradowe ziemnozwarciowe o
charakterystyce zwtocznej zaleznej, bezkierunkowe (charakterystyka patrz <12.2.2
Charakterystyka (Iz>, 1IG>>)).

o |EEE C37.2 / ANSI 51N opiera sie na obliczonym pradzie ziemnozwarciowym i
jest zawsze dostepna,

o |EEE C37.2 / ANSI 51G opiera sie na zmierzonym pradzie ziemnozwarciowy i jest
dostepny dla wariantéw WIC1 z wejsciem pomiaru pradu ziemnozwarciowego.
(Patrz =2.6.1 Formularze zamdéwien).

Aby uzyskac ogdlne informacje na temat koncepcji funkcji zabezpieczeh WIC1, zobacz 5.1
,BO Slot X” - modut zabezpieczeh ogdlnych.
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5.5.1 Zasada dziatania

Stopien zabezpieczenia ziemnozwarciowego

5 Funkcje zabezpieczajace
5.5.1 Zasada dziatania

WIiEDOC_Y19

1z = 1z>, IG>>

1z . Akt

Zapoznaj sie ze schematem: 1H2

|1z . Pobudzenie
19

G IH2 . Blo Masa
8
1z .
Blo IH2
Nieaktywny
Aktywny
[Para pola / Ustawienia ogdlne]
Zrédto Iz
mierzone [=1]
Obliczone
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E - opw
: 3
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[— Iz.
‘D_ tChar
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Tryb Reset
1z .
tReset
Iz. 1z.
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oDW * t 0
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[Wybér zabezpieczen / Definical ¢
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21
Rys. 65:  Funkcjonalnosc¢ stopni nadpradowo-ziemnozwarciowych.
* ,ODW” symbolizuje wybrang charakterystyke zalezna.
oK Dla ,,ODW" prég wynosi 1.1 - ,1z”. Obliczanie opdznienia resetowania dla opcji »Tryb

Reset« = ,,czas odwrdcony” rozpoczyna sie dla prgdéw ponizej 0.9 - ,1z".
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.5.2 Zabezpieczenie nadprgdowe ziemnozwarciowe - ustawienia

5.5.2 Zabezpieczenie nadpradowe ziemnozwarciowe - ustawienia

W przypadku mierzonego prgdu doziemnego:

Upewnij sie, ze rzeczywiste ustawienia nadprgdowe sg zgodne z ograniczeniami
technicznymi i termicznymi urzadzenia, przektadnikéw pradowych i aplikacji!

Sprawdz dane techniczne (-»10.1 Dane techniczne - WIC1), aby pozna¢ dopuszczalne
zakresy wartosci. Podczas definiowania ustawien zabezpieczenia nadpragdowego
ziemnozwarciowego nalezy pamieta¢, ze zaréwno prég zadziatania, jak i czas
(opdZnienia) musza by¢ ustawione z uwzglednieniem technicznych ograniczen wejs¢
pradowych.

» Informacje na temat obcigzalnosci cieplnej wejs¢ pragdu ziemnozwarciowego mozna
znaleZ¢ tutaj: ©10.1.5 Pomiar pradu doziemnego.

O ile nie sg zainstalowane zadne dodatkowe/zewnetrzne elementy zabezpieczajace,
zalecamy aktywacje co najmniej jednego stopnia zabezpieczenia nadprgdowe
ziemnozwarciowego, biorgc pod uwage limity WICL.

Zignorowanie dozwolonych limitéw spowoduje uszkodzenie WIC1, czyniac go
niefunkcjonalnym, co moze spowodowad powazne uszkodzenia sprzetu, a nawet
powazne obrazenia.

,Prad znamionowy” (prad nominalny) /In dotyczy wszystkich stopni nadpradowo-
ziemnozwarciowych w zaleznosci od tego, czy prad ziemnozwarciowy jest mierzony czy
obliczany. Jest to szczegdlnie prawdziwe w przypadku wszystkich parametréw ustawien,
ktére sg zdefiniowane w jednostkach In.

« Zmierzony prad ziemnozwarciowy [Para pola / Ustawienia ogéinel,»PP . Zrédfto Iz«
= "mierzone”:

In to prad znamionowy przektadnika ziemnozwarciowego, a WIC1 obecnie obstuguje
przektadniki ziemnozwarciowe 1A.

+ Obliczony prad ziemnozwarciowy, [Para pola / Ustawienia ogélne] »PP . Zrédto Iz«
= "Obliczone”:

In to prad znamionowy przektadnikéw pradowych fazowych, ktéry odpowiada
ustawieniu [Para pola / PP] »PP . In, wzgledny«. (Patrz tez +12.1.2 Ustawienie pradu
znamionowego przektadnika pragdowego In i 5.2 Parametry pola.)

Przetaczniki DIP/HEX: {? EarthOvercurrent_Settings WIC1-22_WIC1-23}
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5.5.2.1

5 Funkcje zabezpieczajace

5.5.2.1 Zabezpieczenie nadpradowe ziemnozwarciowe - Ustawienia za pomocg Smart view (PC) lub DiggiMEC

Zabezpieczenie nadpradowe ziemnozwarciowe - Ustawienia za pomoca Smart
view (PC) lub DiggiMEC

Nastepujace ustawienia sg wymienione dla przyktadu zabezpieczenia ,1z>". Dla stopnia
zabezpieczen ,IG>>" dostepne sg te same ustawienia i funkcje.

Upewnij sie, ze wszystkie parametry pola sg ustawione. W szczegdlnosci w przypadku
zabezpieczenia nadpragdowe ziemnozwarciowego nalezy wybra¢ miedzy obliczonym lub
zmierzonym pradem ziemnozwarciowym. Patrz <5.2 Parametry pola.

Aktywacja stopnia ochrony i wybér, czy ma dziata¢ jako funkcja kontroli, czy jako funkcja
zabezpieczeniowa, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych.

Wybra¢ charakterystyke nadpradowo-doziemna ,1z>":

* [Para zabezp /1z>],lz> . Char” =
Opcje:
o "DEFT” (charakterystyka nadpragdowa zwtoczna niezalezna),

o lub ktéragkolwiek z charakterystyk zwtocznych zaleznych wymienionych w
©12.2.2 Charakterystyka (I1z>, IG>>).

Okresli¢ prog pobudzenia nadprgdowe ziemnozwarciowego ,1z>" (jako wartos¢
liczbowg w jednostkach pradu znamionowego In):

e [Para zabezp / 1z>] ,I1z> . I1z”

Tylko w przypadku charakterystyki nadprgdowej zwtocznej niezaleznej ,I1z> . Char”
= "DEFT":

Okresli¢ opéznienie wyzwolenia nadpradowe ziemnozwarciowego ,lz>" (w
sekundach):

e [Para zabezp /1z>] ,I1z> . t”

Wybra¢ tryb resetowania nadprgdowe ziemnozwarciowego , 1z>", ktéry kontroluje
opd6znienie resetowania:

e [Para zabezp /1z>]1,1z> . Tryb Reset” =
Opcje:
o "Natychmiastowy” (natychmiastowy reset),

o "zwtoka niezalezna” (opéznienie resetu ustalone na okreslony czas w
sekundach),

o "czas odwrécony” (opdznienie resetu zalezy od wybranej charakterystyki. Ta
opcja nie jest dostepna w przypadku niektérych krzywych, patrz +12.2.2
Charakterystyka (1z>, 1G>>)).

Tylko w przypadku charakterystyki zwtocznej zaleznej ze statym opdzZnieniem
resetowania, ,/z> . Char” = "zwtoka niezalezna”:

Okresl opdéznienie resetowania nadpradowego ziemnozwarciowegolz>(uziemienia) (w
sekundach):

e [Para zabezp / 1z>],1z> . tReset”

(Uwaga: W przypadku charakterystyki nadpradowej zwtocznej niezaleznej
opdznienie resetowania zawsze jest réwne 0).
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.5.2.1 Zabezpieczenie nadpradowe ziemnozwarciowe - Ustawienia za pomoca Smart view (PC) lub DiggiMEC

8. > Tylko w przypadku charakterystyki zwtocznej zaleznej:

Okresli¢ minimalne opdézZnienie wyzwolenia nadpragdowe ziemnozwarciowego ,1z>"
(w sekundach, zob. =, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (I1z>, IG>>)",
aby uzyskad szczegétowe informacje):

e [Para zabezp / 1z>],Iz> . tMinimum”

9. > Tylko w przypadku charakterystyki zwtocznej zaleznej:

Okresl wspoétczynnik charakterystyki wyzwalania zabezpieczenia nadpradowe
ziemnozwarciowego ,lz>" (szczegdty patrz <, Wyjasnienie wszystkich cech
charakterystycznych (I1z>, 1IG>>)"):

e [Para zabezp /1z>] ,Iz> . tChar”

10. > Jesli aktywowano blokowanie pradu rozruchowego (patrz 5.4 IH2 - Blokowanie
pradu rozruchowego), wybierz, czy ten stopief nadprgdowo-ziemnozwarciowy ma by¢
zablokowany w przypadku pradu rozruchowego:

e [Para zabezp /1z>] ,Blo IH2” =
Opcje:
o "Nieaktywny” (brak blokady pradu rozruchowego zabezpieczenia nadprgdowe
ziemnozwarciowego),

o "Aktywny” (modut blokowania pradu rozruchowego blokuje réwniez
zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe).
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.5.3 Zabezpieczenie nadpradowe uziemienia - metoda pomiarowa

5.5.3 Zabezpieczenie nadpradowe uziemienia - metoda pomiarowa
Cechy WIC1 Zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe z obliczonym lub zmierzonym
pradem ziemnozwarciowym. Wybér metody pomiaru zalezy od zakreséw ustawien
parametru [Para zabezp / 1z>] ,I1z> . I1z” , ktére sg rézne dla kazdej opcji. Obliczony prad
ziemnozwarciowy (uziemienia) mozna zastosowad, jesli zgdane ustawienie progu miesci sie
w granicach. W przeciwnym razie nalezy wybra¢ mierzony prad ziemnozwarciowy.
Metoda pomiaru Zakres ustawien Prad odniesienia
Obliczone 0.2In ... 10.0/n Ustawienie znamionowego
pradu fazowego
[Para pola / PP] ,PP . In,
wzgledny” lub [Para pola / PP]
PP pier”
Mierzone 0.02I/n ... 10.0/n Ustawienie znamionowego
pragdu doziemnego
[Para pola / PP], PP . OPP pier”
Doktadnos¢ obliczonego pradu doziemnego (-10.1.5 Pomiar pragdu doziemnego) nalezy
uwzglednié, zwiekszajgc [Para zabezp / 1z>] ,1z> . I1z” 0 9% w poréwnaniu z zgdanym
ustawieniem progowym.
W przypadku zastosowanh, w ktérych wymagana jest wysoka doktadnos¢, ogdlnie zaleca sie
stosowanie zmierzonego pradu doziemnego.
Przyktad 1
Pozadany prég pobudzenia le =10 A
Znamionowy prad fazy pierwotnej Inh=25A
Przy obliczaniu zabezpieczenia nadpragdowe ziemnozwarciowego nalezy wzig¢ pod uwage
doktadnosé, jak wspomniano powyzej. W zwigzku z tym ustawienie progu pobudzenia WIC1
powinno by¢ o0 9% wyzsze niz zgdany prég:
I,-1,09=10A-1,09=10,9A=0,44In
Ta wartos¢ musi miescic¢ sie w zakresie ustawien dla obliczonego pragdu doziemnego:
02In=0.44In=<10.01In
Wartos¢ miesci sie w zakresie ustawien. W zwigzku z tym obliczony prad ziemnozwarciowy
moze by¢ wykorzystany dla danego zastosowania.
Przyktad 2
Pozadany prég pobudzenia le=5A
Znamionowy prad fazy pierwotnej Ih=40A

Analogicznie do powyzszego przyktadu, pozadany prég pobudzenia jest zwiekszony o 9%:
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.5.3 Zabezpieczenie nadprgdowe uziemienia - metoda pomiarowa

I.-1,09=5A-1,09=5,45A=0,141In

Ta wartos¢ musi miesci¢ sie w zakresie ustawien dla obliczonego pradu doziemnego:
0.14In=0.2In<10.0 In

Wartos¢ wykracza poza zakres ustawien. W zwigzku z tym do danego zastosowania nalezy
zastosowad zmierzony prad ziemnozwarciowy.

Dodatkowe wskazowki

Nalezy réwniez wzig¢ pod uwage, ze WIC1 ma pewne ograniczenia w trybie samodzielnego
zasilania dla zabezpieczenia nadpradowe ziemnozwarciowego, poniewaz zasilanie jest
pobierane z wejs¢ pradu fazowego.

e Obliczony prad ziemnozwarciowy jest dostepny tylko wtedy, gdy prady fazowe sg
wystarczajaco wysokie, aby zasili¢ stabilny WIC1 . Wiecej szczegdtéw mozna znalez¢
w zaktadce <10.1.5 Pomiar pragdu doziemnego.

* Zmierzony prad wejsciowy ziemnozwarciowy moze wykrywac bardzo niskie prady,
ale WIC1 moze nie by¢ w stanie zainicjowac impulsu wyzwalajgcego lub moze by¢
tylko opézniony, jesli prady fazowe sg zbyt niskie, aby dostarczy¢ wystarczajgca
ilos¢ energii. Wiecej szczegétédw na ten temat mozna znalez¢ w zaktadce -10.1.6
Zasilanie.
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.6 12/11> — zabezpieczenie przed obcigzeniem asymetrycznym [46]

5.6 12/11> — zabezpieczenie przed obciazeniem asymetrycznym
[46]
Funkcja zabezpieczenia ,12/I1>" jest podobna do zabezpieczenia fazowe nadpragdowego.
Gtéwna réznica polega na tym, ze zabezpieczenie fazowe nadprgdowe monitoruje prady

tréjfazowe, podczas gdy modut ,,12/11>" monitoruje prad sktadowej przeciwnej 12 (w
poréwnaniu do pradu sktadowej zgodnej 11).

* |EEE C37.2 / ANSI 46 — Zabezpieczenie przed obcigzeniem asymetrycznym.

Aby uzyska¢ ogdlne informacje na temat koncepcji funkcji zabezpieczenh WIC1, zobacz =5.1
,BO Slot X” - modut zabezpieczen ogdlnych.

' Wysokie prady rozruchowe mogg prowadzi¢ do przejSciowego nasycenia przektadnikéw

pradowych fazowych. Gdy dzieje sie to podczas rozruchu przektadnika, funkcja
wyznaczenia (zgodnych i przeciwnych) sktadowych daje nieprawidtowe wyniki.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.6.1 Zasada dziatania

5.6.1 Zasada dziatania

12/11> - Zabezpieczenie przed asymetria obciazenia

wiNPSDOC_Y19

@ 12/I11> . Aktywny ™
Q IH2 . Blok A
5 =1

o

Q IH2 . Blok B
Q IH2 . Blok C
7

[Para pola / Ustawienia ogéine]
PP .
Kolejnos¢ faz
ABC
ACB
0]
o PPS
B NPS
12/11> .
IL3
_________ ; 12/11
filtr 12/11[*] -E’_

[Wybér zabezpieczen / Definicjal

12/11> .
t

t 0

—

12/11> . Pobudzenie
19

<

%

Rys. 66:  Funkcjonalnosc¢ zabezpieczenia przed obcigzeniem asymetrycznym.

12/11> . —
Definicja & 12/11> . Alarm @
Alarm n
Wyzwolenie & |
& 12/11> . Wyzwolenie @

[*] Wartos¢ pomiarowa 12/11 jest uwalniana w warunkach 11 > 20% /Inil2 > 0,5% In, w

przeciwnym razie przyjmuje sie, ze wynosi 0.
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.6.2 Zabezpieczenie przed obcigzeniem asymetrycznym - Ustawienia za pomocg komputera Smart view lub DiggiMEC

5.6.2 Zabezpieczenie przed obciazeniem asymetrycznym - Ustawienia
za pomoca komputera Smart view lub DiggiMEC

1. > Aktywacja stopnia ochrony i wybér, czy ma dziata¢ jako funkcja kontroli, czy jako funkcja
zabezpieczeniowa, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych.

2. > Okresdl prég pobudzenia , 12/I1>":

e [Para zabezp / 12/I11>] »I12/I11> . I12/I1« — w procentach.

3. > Okresl opdéznienie wyzwolenia (w sekundach):

e [Para zabezp / 12/I11>] ,12/I11> . t”

4. > Jesli aktywowano blokowanie pradu rozruchowego (patrz <5.4 IH2 - Blokowanie
pradu rozruchowego), wybierz, czy ten stopien nadpragdowo-ziemnozwarciowy ma by¢
zablokowany w przypadku pradu rozruchowego:

e [Para zabezp / 12/I11>],Blo IH2” =
Opcje:
o "Nieaktywny” (brak blokady pradu rozruchowego zabezpieczenia nadpragdowe
ziemnozwarciowego),

o "Aktywny” (modut blokowania pradu rozruchowego blokuje réwniez
zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe).
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.7 12> - Zabezpieczenie przed prgdem sktadowej przeciwnej [51Q]

5.7 12> - Zabezpieczenie przed pradem skiadowej przeciwnej
[51Q]
Funkcja zabezpieczenia ,12>" jest podobna do zabezpieczenia fazowe nadprgdowego.
Gtéwna réznica polega na tym, ze zabezpieczenie fazowe nadprgdowe monitoruje prady
tréjfazowe, podczas gdy modut ,,I12>" monitoruje prad sktadowej przeciwnej I12.
* |EEE C37.2 / ANSI 51Q — zabezpieczenie przed pradem sktadowej przeciwnej.
dostepne charakterystyki patrz <+12.2.3 Charakterystyka ,12>".

Aby uzyskad ogélne informacje na temat koncepcji funkcji zabezpieczeh WIC1, zobacz ©5.1
,BO Slot X” - modut zabezpieczeh ogdlnych.

' Wysokie prady rozruchowe mogg prowadzi¢ do przejsciowego nasycenia przektadnikéw

pradowych fazowych. Gdy dzieje sie to podczas rozruchu przektadnika, funkcja
wyznaczenia (zgodnych i przeciwnych) sktadowych daje nieprawidtowe wyniki.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.7.1 Zasada dziatania

5.7.1 Zasada dziatania

12> - Zabezpieczenie przed pradem skiadowej przeciwnej WINPSDOC_Y29
12>

12> . Aktywn —

O IH2 . Blok A
5 =1
12> . Pobudzenie
O IH2 . Blok B 19
6
O IH2 . Blok C
7
[Para pola / Ustawienia ogdline] L
PP .
Kolejnos¢ faz
ABC
ACB
(0]
_|l_} ______ ................................... DEFT
12> . b
IL2 PPS |2k :
————————— > ﬂ‘ 2
IL3 NPS . il g g
' Sl 0 S
filtr ! e =
,
|
Vol
|
,
12> . 3 OO OO UUUUU SO RSUROPOTUPOOt
Char 1 ! obw
* L] 3
obw ; : 12> . :
' 1 tChar
: § 2> .
1 3 Tryb Reset E
! 12> . ]
! tReset ]
i 2> .
' tMinimum :
1 9
; ®
: e ol
1 1 9
! I e T
| ] ;
1 3 L
1 3 .
1 3 1
1 ] .
1 3 L
. : y \ ;
I : ) ]
[Wybér zabezpieczen / Definicjal -¢
12> . =
Definicja 12> . Alarm @
Alarm L
Wyzwolenie & |
& 12> . Wyzwolenie @

Rys. 67: Funkcjonalnosc¢ zabezpieczenia przed pragdem sktadowej przeciwnej.
* ,ODW” symbolizuje wybrang charakterystyke zalezna.

ok Dla ,ODW” prég wynosi 1.1 - ,12"”. Obliczanie opéznienia resetowania dla opcji »Tryb
Reset« = ,czas odwrdcony” rozpoczyna sie dla pradéw ponizej 0.9 - 12",
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.7.2 Ustawienia za pomoca komputera (PC) Smart view lub DiggiMEC

5.7.2
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Ustawienia za pomoca komputera (PC) Smart view lub DiggiMEC

Aktywacja stopnia ochrony i wybér, czy ma dziata¢ jako funkcja kontroli, czy jako funkcja
zabezpieczeniowa, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych.

Wybierz opcje Charakterystyka:

e [Para zabezp /12>],I12> . Char” =
Opcje:
o "DEFT” (charakterystyka zwtoczna niezalezna),

o lub ktéragkolwiek z charakterystyk zwtocznych zaleznych wymienionych w
©12.2.3 Charakterystyka ,,12>".

Okresl prég pobudzenia:

e [Para zabezp /12>] 12> . 12, — jako wartos¢ liczbowa w jednostkach pradu
Inznamionowego.

Tylko w przypadku charakterystyki czasu okreslonego ,, /2> . Char” = "DEFT":
Okresl opdéznienie wyzwolenia (w sekundach):

e [Para zabezp /12>] 12> . t”

Tylko w przypadku charakterystyki zwtocznej zaleznej nalezy wybrac tryb resetowania,
ktéry steruje opdZnieniem resetowania:

e [Para zabezp /12>],/12> . Tryb Reset” =
Opcje:
o "Natychmiastowy” (natychmiastowy reset),

o "zwioka niezalezna” (opdznienie resetu ustalone na okreslony czas w
sekundach),

o "czas odwrécony” (opdznienie resetu zalezy od wybranej charakterystyki. Ta
opcja nie jest dostepna w przypadku niektérych krzywych, patrz +12.2.3
Charakterystyka ,12>").

Tylko w przypadku charakterystyki odwrotnych czasowo ze statym opdzZnieniem
resetowania, ,/I2> . Tryb Reset” = "zwtoka niezalezna”:

Okresl opéznienie resetu (w sekundach):

e [Para zabezp /12>],12> . tReset”

(Uwaga: W przypadku charakterystyki nadpradowej zwtocznej niezaleznej
opdznienie resetowania zawsze jest réwne 0).

Tylko w przypadku charakterystyki zwtocznej zaleznej:

Okresl minimalne opéznienie wyzwolenia (w sekundach, zobacz <,Wyjasnienie
wszystkich cech charakterystycznych (,12>")" szczegéty):

e [Para zabezp /12>],12> . tMinimum”
Tylko w przypadku charakterystyki zwtocznej zalezne;j:

Okresl wspoétczynnik charakterystyki wyzwalania (szczegéty patrz <,Wyjasnienie
wszystkich cech charakterystycznych (,,12>")" ponizej):
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.7.2 Ustawienia za pomocg komputera (PC) Smart view lub DiggiMEC

e [Para zabezp /12>],12> . tChar”

9. > Jesli aktywowano blokowanie pradu rozruchowego (patrz 5.4 IH2 - Blokowanie
pradu rozruchowego), wybierz, czy ten stopief nadpragdowo-ziemnozwarciowy ma by¢
zablokowany w przypadku pradu rozruchowego:

e [Para zabezp /12>] ,Blo IH2” =
Opcje:
o "Nieaktywny” (brak blokady pradu rozruchowego zabezpieczenia nadprgdowe
ziemnozwarciowego),

o "Aktywny” (modut blokowania pradu rozruchowego blokuje réwniez
zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe).
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.8 ThR - zabezpeiczenie przecigzeniowe cieplne [49]

5.8 ThR - zabezpeiczenie przeciazeniowe cieplne [49]

Zabezpieczenie przecigzeniowe cieplne ,ThR” zabezpiecza podtgczony obiekt
przed przecigzeniem.

Wielkos$¢ przecigzenia jest okreslana na podstawie zmierzonych pradéw fazowych
RMS. Termiczny modut przecigzeniowy ,ThR” zapewnia dwa rézne poziomy ostrzezenia
0 przecigzeniu:
¢ Poziom alarmu wstepnego mozna ustawi¢ za pomocg ,,Poz. Alarmu wstep.” w
zakresie od 50% do 100% i wysyta sygnat alarmu wstepnego w przypadku
przekroczenia ustawionej wartosci.

e Poziom wyzwolenia jest ustalony na poziomie 100%. Jesli ten poziom zostanie
osiggniety, wysytany jest sygnat Pickup i sygnat wyzwolenia (dziatania) lub alarmu.

WIC1 oblicza obcigzenie termiczne sprzetu, korzystajac z istniejacych wartosci mierzonych i
ustawieh parametréw. Na podstawie statych termicznych mozna oszacowad (zasymulowac)
temperature sprzetu.

Poziom termiczny jest resetowany do zera w kazdym z nastepujgcych przypadkow:

e zmiana konfiguracji (tj. zmiana ustawief/parametréw);

* Gdy tylko termiczny modut przecigzeniowy zostanie dezaktywowany (sygnat ,ThR .
Aktywny” = “Fatsz”).

e recznie, za pomoca sterowania [Praca / Reset] bezposredniego, Res Poz. Cieplnego”.
Czas wyzwolenia

Ogdlne czasy wyzwolenia zabezpieczenia przecigzeniowego mozna uzyskad z
nastepujgcego réwnania:

12 -1p? )
I>’-(K-1b)) 2

t = t-nagrz - ln(

Legenda:
e t = opbznienie wyzwalania
* T-nagrz = stata czasowa nagrzewania
* T-chtodz = stata czasowa chtodzenia
* |b = prad podstawowy: maksymalny dopuszczalny ciagty prad cieplny

« K = wspétczynnik przecigzeniowy: Maksymalne obcigzenie cieplne definiuje sie jako
K:lb, iloczyn wspétczynnika przecigzeniowego i pradu podstawowego.

e | = prad mierzony (w In)

* |p = prad obcigzenia wstepnego
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.8.1 Zasada dziatania

5.8.1 Zasada dziatania

ThR - Przeciazenie cieplne wiThO_Y01
ThR
@ ThR . Aktywny
ThR .
Ib
ThR .
K
ThR . ThR
Poczatkowy poziom cieplny T—nag.rz
zero ThR .
btnia przechowywana wartos¢ T-chtodz
Poczgtkowy poziom ciepliny (D Poz Al-a”:ritll wstep
0o : _D_ : ThR . Alarm wstepny
IL1
--------- (0] ThR . Pobudzenie
12 19
_I_L_3 ______ Imaks
--------- Term Poz. = 100%
000
_D_ ,?| ThR . Alarm @

0.05-1In

N
L=

ThR . Wyzwolenie
21

[Wybér zabezpieczen / Definicjal

ThR .
Definicja

Alarm

Wyzwolenie

Rys. 68:  Dziatanie modutu przecigzeniowego cieplnego.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.8.2 Zabezpeiczenie przecigzeniowe cieplne - ustawienia za pomoca Smart view (PC) lub DiggiMEC

5.8.2
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Zabezpeiczenie przeciazeniowe cieplne - ustawienia za pomoca
Smart view (PC) lub DiggiMEC

Aktywacja stopnia ochrony i wybér, czy ma dziata¢ jako funkcja kontroli, czy jako funkcja
zabezpieczeniowa, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych.

Okresl prad bazowy. Jest to maksymalny dopuszczalny prad termiczny ciagty:

» [Para zabezp / ThR] ,ThR . Ib” — jako wartos¢ liczbowa w jednostkach pradu
Inznamionowego .

Okresl wspoétczynnik przeciazenia. Jest to liczba bez jednostki, a gdy pomnozy sie ja
przez prad bazowy, wynikiem jest maksymalny limit termiczny:

» [Para zabezp / ThR] ,ThR . K” — jako wartos¢ liczbowa bez jednostki.

Okresl stata czasowa nagrzewania i stata czasowa chtodzenia:

» [Para zabezp / ThR] ,ThR . T-nagrz” — jako wartos$¢ czasu w sekundach.
e [Para zabezp / ThR],ThR . T-chtodz” — jako wartos¢ czasu w sekundach.

Okredl poziom alarmu wstepnego (patrz opis na poczatku tego rozdziatu):

e [Para zabezp / ThR] »ThR . Poz. Alarmu wstep.« — w procentach.

Nalezy wybra¢ kryterium okreslajgce poczatkowg wartos¢ pojemnosci cieplnej w
przypadku ponownego uruchomienia urzgdzenia:

e [Para zabezp / ThR] ,ThR . Poczatkowy poziom cieplny” =
Opcje:
o "Zero” — Wartos$¢ poczatkowa jest ustawiona na zero.

o "QOstatnia przechowywana warto$¢” — Wartos¢ poczgtkowa jest ustawiana
na ostatnig znang wartosé, ale jest ograniczona do maksymalnie 95%. (Bez
tego limitu, ponowne uruchomienie po wyzwoleniu termicznym, tj. wyzwoleniu
z 6 = 100%, uzytoby wartosci poczatkowej = 100%, tak ze zabezpieczenie
przecigzeniowe cieplne natychmiast zadziatatoby ponownie.)
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5.9

5 Funkcje zabezpieczajace

5.9 Iszczyt> - Zabezpieczenie nadpragdowe szczytowe

Iszczyt> - Zabezpieczenie nadpradowe szczytowe

Zabezpieczenie nadpragdowe szczytowe ,Iszczyt>" ma na celu uzyskanie wyjgtkowo
krétkich czaséw wykrywania i dziatania (ok. 1/2 okresu). Jest on stosowany przede
wszystkim do wykrywania zwar¢ i doziemien, dlatego jest zwykle stosowany w potgczeniu z
zabezpieczeniem zwarciowym (SOTF).

Monitoruje on niefiltrowane wartosci pomiaru pradu fazowego i sprawdza, czy nie
przekraczajg one okreslonego progu szczytowego, dzieki czemu mozna osiggng¢ bardzo
szybkie czasy wyzwalania. Ale z drugiej strony nie ma ttumienia sktadowej DC i nie ma
ttumienia harmonicznych.

Parametr ,lIszczyt>" jest uzyteczny wtedy i tylko wtedy, gdy nastepujace aspekty sa
niezbedne dla zastosowania:

* Priorytetem jest bardzo szybki czas wyzwalania (w przeciwienstwie do wszystkich
innych aspektéw, zwtaszcza tych wymagajgcych filtrowania Fouriera).

e Prég szczytowy jest znacznie powyzej prgdu rozruchowego (poniewaz nie jest
mozliwe zablokowanie tego stopnia ochrony za pomocg blokady rozruchowej).

W przypadku réznych wymagan / priorytetéw nalezy rozwazy¢ zastosowanie
zabezpieczenia nadpragdowego fazy .

Aby uzyskad ogélne informacje na temat koncepcji funkcji zabezpieczeh WIC1, zobacz ©5.1
,BO Slot X” - modut zabezpieczeh ogdlnych.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.9.1 Zasada dziatania

5.9.1 Zasada dziatania

Iszczyt> - Przetezenie o wartosci szczytowej wiPVOC_Y01
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Iszczyt> . Alarm IC

Iszczyt> . Wyzwolenie IC @

Iszczyt> . =1 Iszczyt> .

Definicja L7 Wyzwolenie[ :
Alarm

Wyzwolenie

~
N

lm %ﬂm 5
ﬂ g
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Rys. 69:  Dziatanie modutu ,Iszczyt>".
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.9.2 Iszczyt> - Ustawienia

5.9.2 Iszczyt> - Ustawienia

Przetgczniki DIP/HEX: {? PVOC_Settings_WIC1-22_WIC1-23}

5.9.2.1 Iszczyt> - Ustawienia za pomoca Smart view (PC) lub DiggiMEC

1. > Aktywacja stopnia ochrony i wybér, czy ma dziata¢ jako funkcja kontroli, czy jako funkcja
zabezpieczeniowa, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych.

2. > Wybierz pomiedzy opcja Tylko kontrola a wyzwalaniem zabezpieczenia:

* [Wybdr zabezpieczen / Definicjal ,Iszczyt> . Definicja” =
Opcje:
o "Alarm” — W przypadku wykrycia przetezenia modut emituje tylko sygnat
alarmowy ,Iszczyt> . Alarm . Alarm” ale nie wyzwala wytgcznika.
o "Wyzwolenie” — W przypadku wykrycia przetezenia modut wysyta sygnat
wyzwolenia ,lszczyt> . Wyzwolenie i wyzwala wytacznik.

3. > Okresl prég pobudzenia:

e [Para zabezp / Iszczyt>],Iszczyt> . I” — jako wartos¢ liczbowa w jednostkach pradu
Inznamionowego .

Nalezy pamieta¢, ze urzadzenie ma wspétczynnik wewnetrzny v2 ze wzgledu na
wykorzystanie wartosci szczytowych: Wartos¢ ustawienia, na przyktad 8:In oznacza
pobudzenie przy biezgcej wartosci |i(t)| = V2 -8:In.

4. > Okresl opdznienie wyzwolenia (w sekundach):

e [Para zabezp / Iszczyt>] ,lszczyt> . t”

Nalezy jednak pamieta¢, ze ze wzgledu na ogdlng koncepcje tego modutu
ochronnego, w wiekszosci zastosowan sensowne jest tylko natychmiastowe
wyzwolenie (,Iszczyt> . t” = 0).
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.10 SOTF - Wytaczenie na zwarcie

5.10
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SOTF - Wytaczenie na zwarcie

Jesli linia pod napieciem zostanie zwarta (np. kiedy uziemnik zostanie zamkniety na linii pod
napieciem), wymagane jest natychmiastowe wyzwolenie. Modut ,,SOTF” jest aktywny tylko
przez ograniczony czas po spetnieniu okreslonego warunku:

* Przy ustawieniu ,Wtgczenie” = "Polecenie zamkniecia”: aktywacja SOTF po recznym

zamknieciu wytacznika.

Polecenie zamkniecia jest rozpoznawane na podstawie sygnatu (zbocza
narastajgcego) ,.BO Slot X . Wk PolPrzet”.

Przy ustawieniu ,,Wtgczenie” = "Poz. Wytgcznika”: aktywacja wytgcznika SOTF w
pozycji OTWARTE, a aktywacja trwa do momentu, gdy pozycja OTWARTA spadnie,
plus ustawienie timera ,SOTF . t-uaktyw”. (Pozycje wytgcznika sg okreslane zgodnie
z zasadami opisanymi w <, Kryteria okreslania stanu rozdzielnicy“.)

Ponowne uruchomienie urzagdzenia réwniez aktywuje SOTF.

W szczegdblnym przypadku WIC1-4 z zewnetrznym zasilaniem i okreslaniem
potozenia na podstawie pradu, stan ZAMKNIETY jest akceptowany jako aktywacja
SOTF dopiero po OTWARCIU wytgcznika przez co najmniej 3 minuty. (Ten czas trwania
jest ustalonym czasem wewnetrznym urzgdzenia).

W zalezno$ci od ustawienia ,Wyzwalacz”, stan jest rozpoznawany SOTF przez sygnat
odbioru z jednego z modutéw nadprgdowych fazy lub z modutu nadpradowego szczytowego
lub przez (ogdlny) odbiér zabezpieczeniowy.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.10 SOTF - Wytaczenie na zwarcie

Dziatanie modutu ,,SOTF”

SOTF - Modut zataczenia na zwarcie wiSOTF_Y01
SOTF

SOTF . Funkcja ) SOTF . Aktywny

BO Slot X . Wk PolPrzet
® —— z

SOIF . SOTF
Wiaczenie . akt);w
Polecenie zamkniecia

0 ) —

Poz. Wytagcznika &
—

Ponowne uruchomienie urzadzenia

(1-1\ BO Slot X . Poz WYL
/ JT%
o1

[Na podstawie wartosci pradu]

t 0
12 & -
— SOTF . Pobudzenie @

[Urzadzenie jest zasilane z zewnatrz] J

3

©

SOTF .
Wyzwalacz

I> . Pobudzenie
I>> . Pobudzenie
|>>> . Pobudzenie

Iszczyt> . Pobudzenie
BO Slot X . Pobudzenie

ld R dididid

I1> . Pobudzenie

24

I>> . Pobudzenie
24

I>>> . Pobudzenie

24

Iszczyt> . Pobudzenie

27

BO Slot X . Pobudzenie

61

EEEOE

A

[Wybér zabezpieczen / Definicjal
P

SOTF .
Definicja
Alarm

Wyzwolenie —

SOTF . Alarm
20

SOTF . Wyzwolenie
21

ﬁﬁ

Rys. 70:  Funkcjonalnos¢ ,SOTF”.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.10.1 SOTF - Ustawienia za pomocg Smart view (PC) lub DiggiMEC

5.10.1 SOTF - Ustawienia za pomoca Smart view (PC) lub DiggiMEC

200

Aktywacja stopnia ochrony i wybér, czy ma dziata¢ jako funkcja kontroli, czy jako funkcja
zabezpieczeniowa, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych.

Ustaw warunek aktywacjizgodnie z opisem na poczatku tego rozdziatu:

e [Para zabezp / SOTF],SOTF . Wtagczenie” =
Dostepne opcje w zaleznosci od wariantu urzgdzenia:
o "Polecenie zamkniecia”, "Poz. Wytgcznika”.

Ustaw tryb wyzwalania , wybierajac, ktéry sygnat odbioru ma wyzwoli¢ modut ,SOTF":

* [Para zabezp / SOTF],SOTF . Wyzwalacz” =
Opcje:
o "|> . Pobudzenie” — Odbiér przetezenia fazowego ,1>".
o "|>> . Pobudzenie” — Odbidr przetezenia fazowego ,1>>".
o "|>>>, Pobudzenie” — Odbiér przetezenia fazowego ,I1>>>",
o "lszczyt> . Pobudzenie” — Odbidr szczytowego przetezenia ,Iszczyt>".

o "BO Slot X . Pobudzenie” — Odbiér ogéiny (wydawany przez modut ,,BO Slot
X").

Nalezy pamietaé, ze w zaleznosci od innych ustawien, wybrane pobudzenie
zabezpieczenh moze zostac (tymczasowo) zablokowany przez funkcje Inrush Blocking .
W takim przypadku ,SOTF” nie zostaje uruchomiony, a koncepcja ochrony powinna sie
tym zajac.

Okresl czas trwania aktywnosci (w sekundach). ,,SOTF” jest aktywny przez ten czas
po recznym zamknieciu wytgcznika po ponownym uruchomieniu w trybie zasilania
pragdowego:

e [Para zabezp / SOTF] »SOTF . t-uaktyw«.

Okresl opéznienie wyzwolenia (w sekundach): (Typowym ustawieniem dla tego jest "0
sekund", tj. natychmiastowe wyzwalanie).

e [Para zabezp / SOTF] »SOTF . t«.
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5.11

5 Funkcje zabezpieczajace
5.11 CLPU - Zabezpieczenie zimnego rozruchu obcigzenia (tylko WIC1-4%*)

CLPU - Zabezpieczenie zimnego rozruchu obciazenia (tylko
WIC1-4%)

* Ta funkcja ochrony moze by¢ uzywana tylko z zewnetrznym zasialniem. Dlatego jest
dostepny tylko dla WIC1-4 urzgdzen.

Po dtugim przestoju niektére rodzaje obiektéw, ktére majg by¢ chronione - np. silniki - maja
wiekszg wartos¢ pradu podczas ponownego zasilania, niz miatoby to miejsce po krétkiej
przerwie w dostawie pradu. Jesli ten prad zimnego rozruchu przekroczy prég zabezpieczenia
nadprgdowego, moze to spowodowac fatszywe wyzwolenie zabezpieczenia.

Funkcja Cold Load Pickup moze by¢ wykorzystana do stabilizacji stopni nadpragdowych

(tj. zapobiegania niepozgdanemu pobudzeniu / wyzwoleniu) podczas ponownego zasilania
po dtugim przestoju. Jest to dostepne (indywidualnie) dla kazdego stopnia nhadpradowego
i uziemienia.

Za pomoca parametru ustawiajgcego , Stab. 50/51 "uzytkownik moze wybra¢ jedna z dwéch
réznych metod stabilizacji:

e "Wspbtczynnik” - Prég pobudzenia jest (tymczasowo) zwiekszony podczas
ponownego zasilania.

» "Blok." - Stopien nadprgdowy jest (tymczasowo) zablokowany podczas ponownego
zasilania.

Czas trwania , tStab” tej fazy stabilizacji i czas , tWyt” tego, co definiuje "dtugi” przestd;j,
mozna ustawié.

Ten modut wymaga zewnetrznego zasilania i dlatego nie moze by¢ uzywany z
samodzielnie zasilanym WIC1.

CLPU

CLPU_Y01

Prad | &

| |
i i
Pobudzenie bp—mr—————————— e — — !(\ e ————————

Poz. Wytacznika
Zamkniety

tWyt tStab t

A
\
A
Y

Wyt. ot.

»Wykryto«

»stab.«

Rys. 71:

Przyktad sygnalizacji dla metody stabilizacji "Wspdtczynnik".
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.11 CLPU - Zabezpieczenie zimnego rozruchu obcigzenia (tylko WIC1-4%*)

Jesli pozycja wytgcznika zostanie wykryta jako ,otwarta”, uruchamiany jest stopien
timera ,,tWyt”. Jesli przerwa w dostawie pradu trwa dtuzej niz ,,tWy+”, CLPU funkcja jest
witaczana, aby chwilowa stabilizacja zostata uruchomiona przy nastepnym ponownym
wiaczeniu zasilania (pozycja wytacznika wykryta jako "zamknieta”). Nastepnie stabilizacja
jest przeprowadzana na czas ,tStab”. Oczywiscie , tStab” nalezy ustawi¢ zgodnie z

oczekiwanym czasem trwania pradu zimnego obcigzenia. Wykrywanie potozenia wytgcznika
jest opisane w . -, Kryteria okreslania stanu rozdzielnicy”
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.11.1 Zasada dziatania

5.11.1 Zasada dziatania

CLPU CLPU_Y02

@ CLPU . Aktywny

CLPU .
tWyt
BO Slot X . Poz WYt |t 0
11 _| & CLPU . wykryto
S1 1
CLPU . R 1
tStab
BO Slot X . Poz Wi, t 0
10
& CLPU . CLPU . stab.
CLPU .
Stab. 50/51 CLPU..
nieaktywny & ] Wspétczynnik 50, 51
Wspédtczynnik - Pobudzenie:
Blok. - »I> . I« - »CLPU . Wspotczynnik 50, 51«
1> . —
Stab. przez CLPU &
" - Blokowanie:
Nieaktywny > 1>
Aktywny
CLPU .
Stab 50 N/G, 51 N/G CLPU..
nieaktywny & ] Wspétczynnik 50 N/G, 51 N/G
Wspédtczynnik - Pobudzenie:
Blok. - »lz> . Iz« - »CLPU . Wspdiczynnik 50 N/G, 51
1z> . —
Stab. przez CLPU &
- - Blokowanie:
Nieaktywny > 12>
Aktywny

Rys. 72:  Dziatanie modutu ,,CLPU”.

5.11.2 CLPU - Ustawienia za pomoca Smart view (PC) lub DiggiMEC

1. > Aktywuj modut,CLPU".

2. > Okresdl tryb pracy w odniesieniu do stopni nadpradowych i ziemnozwarciowych:

» [Para zabezp / CLPU] ,CLPU . Stab. 50/51"
e [Para zabezp / CLPU] ,CLPU . Stab 50 N/G, 51 N/G”
Opcje:
o "Wspétczynnik” — Prég pobudzenia zostanie tymczasowo zwiekszony.
o "Blok.” — Stopien nadpragdowy zostanie zablokowany.

3. > Jesli tryb pracy zostat ustawiony na "Wspétczynnik” to okresl wspoétczynnik , przez
ktéry zostanie pomnozony prég.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.11.2 CLPU - Ustawienia za pomoca Smart view (PC) lub DiggiMEC

e [Para zabezp / CLPU],,CLPU . Wspdtczynnik 50, 51"
e [Para zabezp / CLPU] ,CLPU . Wspdtczynnik 50 N/G, 51 N/G”

4. > Okresl czas przestoju, ktéry charakteryzuje "dtuga" przerwe.

» [Para zabezp / CLPU] ,CLPU . tWyt”

5. > Okresdl czas stabilizacji , ustawiajgc go na oczekiwany czas trwania pradu zimnego
obcigzenia.

e [Para zabezp / CLPU],CLPU . tStab”

6. > W kazdym (fazowym lub uziemionym) stopniu nadpradowym, ktéry chcesz
ustabilizowa¢, wtgcz CLPU stabilizacje.

» [Para zabezp /1>],I> . Stab. przez CLPU” = "Aktywny”
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.12 ExP Zewnetrzne zabezpieczenie

5.12 ExP Zewnetrzne zabezpieczenie

Zewnetrzny modut ochronny ,,ExP” moze by¢ uzywany do wyzwalania wytacznika
i rejestrowania zdarzenia lub alarmu w przypadku wystgpienia dowolnego
zdarzenia zewnetrznego (np. nagty wzrost cisnienia lub poziomu oleju wytgczenie
zdalne bezwarunkowe).

Sygnat zewnetrzny, ktéry zostat przypisany do wejscia cyfrowego, jest monitorowany i (w
niektérych wariantach WIC1) istnieje mozliwos¢ uzaleznienia go od innego sygnatu "stanu".
Modut ,ExP” odbiera, jesli ten sygnat zewnetrzny (lub te dwa sygnaty) stanie sie aktywny.

Dostepnosc i liczba wejs¢ cyfrowych zalezy jednak od wariantu WIC1 . Dla uproszczenia
istnieje nastepujgca ogdlna koncepcja dla wszystkich wariantéw WIC1:

« Zawsze jest jeden stopien ochrony, ,,ExP[1]”, aktywny, a wyzwalacz ,, ExP[1]" jest
wstepnie zdefiniowany i ustawiony na WeC2.

(Trywialny wyjatek: Warianty urzgdzenia WIC1-xxxxxN bez zadnego wejscia
cyfrowego, gdzie (oczywiscie) nie ma dostepnego ,ExP".)

* W przypadku wariantéw WIC1 z konfigurowalnymi wejsciami cyfrowymi to ustawienie
jest ustawieniem domysinym, ktére mozna zmienic.

e W przypadku wariantéw WIC1 z 2 wejSciami cyfrowymi dostepny réwniez jest drugi
stopien ochrony ,ExP[2]", ale jest on domysInie wytgczony. (Postugiwad sie Smart
view (PC) / DiggiMEC do aktywaciji)

Dla ,ExP[2]" (jesli jest dostepny) uzytkownik moze wybrad jeden z dwéch trybdéw pracy:

* Bezwarunkowy — modut ,,ExP[2]” ulega wyzwoleniu, jesli zostanie wyzwolony ten
sygnat zewnetrzny.

e Warunkowy — Modut ,,ExP[2]” ulega wyzwoleniu, jesli ten sygnat zewnetrzny
zostanie wyzwolony i jednoczesnie aktywny jest sygnat "warunku”, ktéry zostat
przypisany do parametru ,Warunek”.

Dla ,,ExP[1]” tryb pracy jest zawsze bezwarunkowy.
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.12.1 Zasada dziatania

5.12.1 Zasada dziatania

Zabezpieczenie zewnetrzne - modut

WIEXtTrip_Y01

ExP = ExP[x] *
ExP . Aktywny
® :
WeClx] * _‘ ExP . Pobudzenie @
ExP. J EXP .
Warunek ** t
brak przypisania =1
1..n, przypisana lista ** —_ ExP . Alarm @
Przypisany sygnat **
ExP . Wyzwolenie @
[Wybér zabezpieczen / Definicjal
ExP .
Definicja
Alarm
Wyzwolenie
Rys. 73:  Dziatanie modutu ,, ExP”.
* Ustawienie ,Sygnat wyzwalajacy”, ktére okresla, ktéra instancja ,,ExP[x]” korzysta z

ktérego wejscia cyfrowego, nie jest dostepne dla wiekszosci urzadzen i dlatego nie

zostato dodane do tego schematu.

ok Przypisanie dodatkowego warunku w ,,Warunek” jest dostepne tylko dla , ExP[2]".
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.12.2 Zabezpieczenie zewnetrzne - Ustawienia za pomocg komputera Smart view lub DiggiMEC

5.12.2 Zabezpieczenie zewnetrzne - Ustawienia za pomoca komputera
Smart view lub DiggiMEC

1. > Aktywacja stopnia ochrony i wybér, czy ma dziata¢ jako funkcja kontroli, czy jako funkcja
zabezpieczeniowa, patrz 5.1 ,BO Slot X" - modut zabezpieczeh ogdlnych.

2. > W przypadku wariantéw urzadzen z konfigurowalnymi wej$ciami cyfrowymi nalezy
wybrac¢ sygnat wyzwalajacy, czyli sygnat zewnetrzny.

* [Para zabezp / ExP[1]] ,Sygnat wyzwalajgcy”

Nawet jesli dostepna jest jakakolwiek opcja, zwykle mozesz chcie¢ zachowad
domysiny "BO Slot X plik . WeC x".

3. > Wybierz warunek (tylko dla ,ExP[2]"), ktéry musi by¢ spetniony oprécz sygnatu
zewnetrznego:

e [Para zabezp / ExP[1]] ,Warunek” =
Opcje:

" on
o] -

— brak warunku, tzn. modut ,,ExP[x]"” odbiera sygnat zewnetrzny, gdy tylko
syghat zewnetrzny staje sie aktywny.

o Lub wybierasz konkretny sygnat, ktéry ma by¢ aktywny oprécz sygnatu
zewnetrznego.

4. > Okresl opdznienie wyzwolenia (w sekundach):

e [Para zabezp / ExP[1]] ,ExP[1] . t”

5. > | oczywiscie, po stronie sprzetowej, odpowiednie wejscie cyfrowe musi by¢ okablowane
zgodnie z wymaganiami.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.13 LRW — lokalna rezerwa wytgcznikowa [50BF, 62BF]

5.13

5.13.1

LRW — lokalna rezerwa wytacznikowa [50BF, 62BF]

Zasada — zastosowania ogodlne

Modut ,,Funkcje” stuzy do zapewniania dodatkowej ochrony w przypadku, gdy wytacznik
nie zadziata prawidtowo podczas eliminowania zwarcia. Sygnat ten jest stosowany do
wyzwolenia wytgcznika po stronie zasilania (np. zasilanie szyny zbiorczej) za posrednictwem
albo wyjscia przekaznikowego, albo komunikacji (SCADA).

WIC1 wykrywa awarie wytagcznika na podstawie zmierzonych pradéw fazowych (ANSI/
IEEE C37.2 50BF) i/lub wskaznikéw stanu wytgcznika (ANSI/IEEE C37.2 62BF - jesli jest
obstugiwany przez dany wariant WIC1).

¢ Uruchomienie timera kontrolnego nastepuje natychmiast po wyzwoleniu modutu
L,Funkcje” przez sygnat wyzwalajgcy. Wykryta jest awaria wytacznika i wysytany
jest sygnat alarmowy ,Funkcje . Alarm”, jesli wytgcznik nie zostanie okreslony jako
L,otwarty” w ustawionym czasie.

» Kryteria, ktére sg uzywane do okreslania stanu wytgcznika, sg opisane w . <, Kryteria
okreslania stanu rozdzielnicy*

Wyzwalacz

* BO Slot X . PolWyzw — Polecenie wyzwolenia uruchamia modut ,Funkcje”. (Patrz
5.1 ,BO Slot X” - modut zabezpieczen ogdélnych , a w szczegdlnosci sygnat (52) w
<Rys. 49.)

Uruchomienie/wyzwolenie zegara LRW

Ustawienie [Para zabezp / Funkcjel , Funkcje . t-LRW” okresla czas nadzoru: Timer jest
uruchamiany z chwilg wyzwolenia modutu LRW. Timer odlicza czas nawet w przypadku
zaniku sygnatu wyzwolenia. Po uptynieciu czasu timera (jesli nie zostanie zatrzymany w
wyniku skutecznego otwarcia wytgcznika) modut ,Funkcje” wysyta polecenie wyzwolenia.
Ten sygnat alarmowy spowoduje wyzwolenie wytgcznika po stronie zasilania (zapasowego).

Aby zapobiec nieuzasadnionemu alarmowi w module ,Funkcje”, czas kontroli ,, Funkcje .
t-LRW” musi by¢ wiekszy od sumy nastepujacych wartosci:
* Czas pracy WIC1

* + czas otwarcia-zamkniecia wytgcznika (patrz dane techniczne producenta
wytgcznika)

e + czas spadku (wskazniki prgdu lub potozenia)
e + margines bezpieczenstwa.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.13.2 Stany / Czuwanie

5.13.2 Stany / Czuwanie

Funkcje WICBF_Y02

1
1
| BO Slot X .

i PolWyzw A N
7 . ol
Tryb gotowosci ——! arm: :
I I
Z Z i Poz WYL Funkcje . i
! Alarm @ i
i i

BO Slot X .
PolWyzw

Poz WYL

Rys. 74:  Stany modutu ,,Funkcje”.

Timer ,,t-LRW” zostaje zatrzymany, jesli otwarcie wytgcznika zostanie wykryte przed
uptywem timera.

Jednak po uptywie timera modut ,,Funkcje” przeszedt juz w stan ,Alarm”. Ten stan pozostaje

tylko wtedy, gdy sygnat wyzwalajacy, tj. sygnat polecenia wyzwolenia, zaniknie i zostanie
wykryty otwarcie wytacznika. (Patrz réwniez schemat stanéw <Rys. 74).

5.13.3 Zasada dziatania

Funkcje WiCBF_Y01

t-LRW
[0}

BO Slot X . PolWyzw Funkcje . Alarm
BO Slot X . Poz WYL
11

IL1
L2
IL3

5 Funkcje . Aktywny
Funkcje .

Rys. 75:  Dziatanie modutu ,Funkcje”.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.14 Uktad kontroli

5.14 Uktad kontroli

5.14.1 ZuzWyt

Wytgczniki sg czesto konserwowane w oparciu o staty interwat czasowy. Te przedziaty
czasowe mozna wydtuzy¢, jesli dostepne sg bardziej zaawansowane dane operacyjne.

Modut ,,ZuzWyt” monitoruje liczbe wyzwalan i pradéw przerwanych. Dane te mozna
wykorzystac do okreslenia zuzycia wytacznika i planowania okreséw miedzyobstugowych.

Liczniki

» Wielkos¢ przerwanych pradéw to maksymalny zmierzony prad we wszystkich fazach
od poczatku impulsu wyzwalajgcego do luzu.

(Nalezy jednak pamietaé, ze obecne pomiary majg ograniczony zakres pomiarowy:
Jesli prad zwarciowy przekroczy ten zakres, nie zostanie zarejestrowany z petng
wielkoscig, co wptynie na decyzje modutu ,,ZuzWyt" oparte na pradzie.)

Wartos¢ sumy ilosci pradéw przerwanych jest dostepna pod adresem [Praca /
Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,ZuzWyt . Suma Iwyzw”.

e Zliczana jest liczba operacji wyzwalania.

Dostep do wartosci licznika mozna uzyska¢ pod adresem [Praca / Monitorowanie
stanu / ZuzWyt] ,ZuzWyt . Suma Wyzwolen”.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.14.1 ZuzWyt

Charakterystyka poziomu zuzycia
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»Prad 1« »Prad 2« |

wiCBM_Z67

Prad wytgczany w kA na operacje
Rys. 76:  Krzywa zuzycia, ktérg mozna zdefiniowa¢ w module ,, ZuzWyt”.

Poziom zuzycia wytgcznika obliczany jest na podstawie liczby wyzwolen i sumy
ilosci pradéw przerwanych. Obliczony poziom zuzycia pomaga okresli¢ niezbedna
konserwacje wytacznika.

Modut ,ZuzWyt” obstuguje definicje dwéch punktéw na krzywej. Dla pradéw miedzy tymi
progami wystepuje interpolacja logarytmiczna w celu obliczenia postepu zuzycia.

Dwa punkty na krzywej sg charakterystyczne dla zainstalowanych wytacznikéw i dlatego sg
zwykle dostarczane przez producenta. Parametry ustawieh na ekranie WIC1 sg nastepujace:

* Punkt 1 to prad znamionowy wytgcznika i maksymalna dozwolona liczba operacji
przetagczania przy pradzie znamionowym.

o [Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,,ZuzWyt . Ir”

o [Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,,ZuzWyt . N(Ir)”
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.14.1.1 ZuzWyt - Ustawienia za pomocg Smart view (PC) lub DiggiMEC

* Punkt 2 to maksymalny prad zwarciowy i maksymalna dozwolona liczba operacji
taczeniowych przy tym maksymalnym pradzie zwarciowym.

o [Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,,ZuzWyt . Isc”

o [Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,ZuzWyt . N(Isc)”

PRZESTROGA!
Krzywa jest poprawnie zdefiniowana tylko wtedy, gdy spetnione sg nastepujgce warunki:

e ZuzWyt.Isc” > ,ZuzWyt.Ir”
e ZuzWyt. N(Isc)” > ,ZuzWyt. N(Ir)”

W przeciwnym razie funkcja poziomu zuzycia pozostanie nieaktywna.

* Wartos$¢ poziomu zuzycia jest wyrazona w procentach i jest dostepna pod adresem
[Praca / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,, ZuzWyt . Wykorz zdol tgcz wyt”.

Jesli osiagnie 100%, wytgcznik wymaga pilnej konserwacji.

5.14.1.1 ZuzWyt - Ustawienia za pomoca Smart view (PC) lub DiggiMEC

1. > Okresl, czy modut ,,ZuzWyt” ma monitorowac tylko wartosci licznikéw, czy liczniki wraz z
obliczonym poziomem zuzycia:

¢ [Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy] ,ZuzWyt . Tryb” =
Opcje:
o "Tylko liczniki” — monitorowane sg tylko wartosci licznika.
o "Liczniki, Poz. Zuzycia” — Wartosci licznika i poziom zuzycia s monitorowane.

2. > Ustaw maksymalng wartos¢ licznika dla liczby wyzwoleh:

* [Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,,ZuzWyt . Prég Alarmu Suma
Wyzwolen”

3. > Ustaw maksymalng wartos¢ sumy ilosci prgdéw przerwanych:

* [Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,,ZuzWyt . Prég Alarmu Suma lwyzw”

4. > Jezeli ma by¢ stosowany poziom zuzycia, nalezy ustawi¢ dla niego maksymalng wartos¢:

e [Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,,ZuzWyt . Maks wykorz zdol tgcz wyt”
- jako wartos¢ procentowa od 50% do 100%.

5. > Upewnij sie, ze znamionowy prad pierwotny jest prawidtowo ustawiony na [Para pola /
PP] ,PP pier”, patrz =5.2.1 Ustawienia parametréw pola za pomocg Smart view (PC) lub
DiggiMEC.

Tylko wtedy mozna ustawi¢ modut ,,ZuzWyt” jako aktywny:

* [Para zabezp / Monitorowanie stanu / ZuzWyt] ,,.ZuzWyt . Funkcja” = "Aktywny"”
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.14.1.1 ZuzWyt - Ustawienia za pomocg Smart view (PC) lub DiggiMEC

W przypadku przekroczenia maksymalnej liczby przejazdéw nadawany jest sygnat ,, ZuzWyt.
Alar(maks.Sum.Wyzw)"” .

W przypadku przekroczenia maksimum dla przerywanych pradéw wysytany jest sygnat
~ZuzWyt . Alar(maks.Sum.lwyzw)” .

W przypadku przekroczenia progu poziomu zuzycia wysytany jest sygnat ,,ZuzWyt . Alar (Poz
Zuz Wyt)” .

W przypadku przekroczenia ktérejkolwiek z wartosci maksymalnych wysytany jest
komunikat alarmowy ,,ZuzWyt . Alarm” i zaleca sie konserwacje wytgcznika.

Po konserwacji wszystkie wartosci (liczniki i poziom zuzycia) mozna zresetowac za pomoca
bezposredniego polecenia [Praca / Reset] ,, ZuzWyt . Reset”.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 213



5 Funkcje zabezpieczajace
5.14.1.2 Zasada dziatania

5.14.1.2 Zasada dziatania

ZuzWyt - Monitorowanie wytacznika automatycznego CBM_Y01
ZuzWyt
ZuzWyt .
Tryb ZuzWyt . Aktywny @
Tylko liczniki >1 =
Liczniki, Poz. Zuzycia
i
@ »PP . PP pier« OK J + ) ZuzWyt . Alar(maks.Sum.Wyzw)
_{ R
BO Slot X . PolWyzw
52
ZuzWyt .
@ 6g Alarmu Suma Wyzwolefi
ZuzWyt .
Reset I _D_ |
>
5 ) ZuzWyt . Alar(maks.Sum.lwyzw)
—>R
ZuzWyt .
Prég Alarmu Suma Iwyzw
T — ZuzWyt . Alarm @
i -
1
ZuzWyt .
Ir
ZuzWyt .
N(Ir)
ZuzWyt .
Isc
ZuzWyt .
N(lsc)
IL1 ZuzWyt .
“““““““ Maks wykorz zdol tacz wyt
L2 ZuzWyt . Alar (Poz Zuz Wyt)
—————————————— ILx maks AT
L

Rys. 77:  Dziatanie modutu ,,ZuzWyt”.
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5.14.2

5 Funkcje zabezpieczajace
5.14.2 ,TCM"” - Monitorowanie obwodu wyzwalania [74TC]

»TCM” - Monitorowanie obwodu wyzwalania [74TC]

Monitorowanie obwodéw wyzwalania stuzy do statego sprawdzania, czy obwody wyzwalania
sg gotowe do dziatania.

Modut WIC1 ,TCM” monitoruje obwdd wyzwalania na podstawie pomiaréw wewnetrznych,
czy jest on stale zasilany wystarczajgca iloScig energii (=2.3 Zasilanie WIC1). W przypadku
wykrycia przerwania sygnat alarmowy jest emitowany po uptywie (wewnetrznie ustalonego)
opdznienia wynoszacego 10 sekund.

Istniejg cewki wyzwalajgce z obwodem wyzwalajgcym, ktéry jest automatycznie odtgczany
przez obwdd (wewnetrzny lub zewnetrzny). Moze to jednak prowadzi¢ do niepozadanego
alarmu modutu ,TCM”, poniewaz jego wewnetrzne pomiary wykrywajg roztgczenie. Dlatego
~TCM"” moze by¢ uzywany z takim obwodem wyzwalania tylko wtedy, gdy skonfigurowana
jest dodatkowa blokada, ktéra blokuje ,TCM” za kazdym razem, gdy wytgcznik sie otworzyt.
Takie ustawienie mozna dokonad poprzez przypisanie odpowiedniego sygnatu blokujgcego
- wejscia cyfrowego lub wykrytej pozycji "wytacznika otwartego” (patrz <5.1.4.1 Stan
rozdzielnicy) - do [Para zabezp / TCM] , TCM . ZewBlo”.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.14.3 Monitorowanie stanu - Stopien obcigzenia

5.14.3 Monitorowanie stanu - Stopien obciazenia

WIC1 ocenia czas pracy w zaleznosci od przeptywu pradu fazowego. Pozwala to na
sprawdzenie, czy WIC1 - a wiec i chroniony obiekt - czesto byt pod duzym obcigzeniem.

Dzieli WIC1 zakres pomiarowy pradu na (state) przedziaty. Dla kazdego interwatu czas pracy
jest mierzony tak dtugo, jak dtugo maksymalna wartos¢ skuteczna pradéw tréjfazowych
miesci sie w tym przedziale. Dane te sg na biezgco aktualizowane, poczgwszy od pierwszego
uruchomienia WIC1. Tylko w przypadku przywrdcenia ustawien fabrycznych lub aktualizacji
oprogramowania uktadowego statystyki zostang zresetowane.

Gromadzenie danych jest kontynuowane nawet wtedy, gdy ,Obcigzenie aktywne .
Tryb” parametr jest ustawiony na nieaktywny w , [Wybér zabezpieczen / Rzutowane
elementyltylko ocena i wyswietlanie tej statystyki zostaje zatrzymane.

Istniejg dwa elementy menu, aby uzyskac¢ dostep do wynikowej statystyki:

 [Praca / Monitorowanie stanu / Obcigzenie aktywne (Wartosci)] - Wartosci liczbowe
sa wyswietlane w formie tabelaryczne;j.

e [Praca / Monitorowanie stanu / Obcigzenie aktywne] - WartosSci sg pokazane w formie
histogramu graficznego.

(Dane sa zawsze wyswietlane przy uzyciu "dni" jako jednostki, ale oczywiscie ocena
wewnetrzna jest przeprowadzana z wieksza precyzja).

A t/d
300-
225-
150-
75- In
4 6 .8 1 12

300

250

200

150

t/d =

100

50

11 1.2

LCH_Z01

I/In =

Rys. 78:  Wykres stopnia obcigzenia, jak mozna zobaczyc¢ na DiggiMEC (na gdrze) i w Smart view
(na dole).

Nalezy pamietad, ze w przypadku autonimicznego zasilania WIClpierwszy interwat "< 0.4
In" ma wptyw na fakt, ze WIC1 nie mozna mierzy¢ zadnych czaséw pracy, jesli prad fazowy
jest zbyt niski. (Zewnetrznie zasilane WIC1-4 ocenia jednak réwniez mate prady fazowe, pod
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.14.3 Monitorowanie stanu - Stopien obcigzenia

warunkiem, ze potozenie wytacznika jest okreslone jako "zamkniete" - zgodnie z kryteriami
opisanymi w <, Kryteria okreslania stanu rozdzielnicy”.)

Sygnat alarmowy

Modut ,Obcigzenie aktywne” moze (opcjonalnie) wystaé sygnat alarmowy, jesli WIC1 przez
okreslony czas pracowat ze zbyt duzym obcigzeniem.

W tym celu dostepne sg nastepujgce ustawienia:

« [Para zabezp / Monitorowanie stanu / Obcigzenie aktywne] ,/” - Jest to aktualny prég,

powyzej ktérego moze zosta¢ uruchomiony alarm (w zaleznosci od ustawionego
progu czasowego).

[Para zabezp / Monitorowanie stanu / Obcigzenie aktywne] ,,Prdg t” - To jest prég
CZasowy.

Wszystkie czasy pracy dla interwatéw powyzej aktualnego progu sa sumowane, a
jesli ta suma jest wyzsza od ustawienia progu czasowego, wysytany jest sygnat
alarmowy ,Obcigzenie aktywne . Alarm”.

[Praca / Monitorowanie stanu / Obcigzenie aktywne (wartosci)] ,,Czas do alarmu” -
Jest to czas pozostaty do wydania sygnatu alarmowego. Ta wartos¢ liczy wstecz od
wartosci poczatkowej ,,Prég t” do 0.

[Praca / Reset] »Obcigzenie aktywne . Res Alarm« - Bezposrednie polecenie
zresetowania sygnatu alarmu. Wartos¢ ,Czas do alarmu” réwniez jest resetowana
do wartosci poczatkowej ,Prég t”.

Obciazenie aktywne - Histogram pradu obciazenia wiLCH_Y01

@ Obcigzenie aktywne . Aktywny

Obcigzenie aktywne .
|

Obcigzenie aktywne .
Prég t

0]

Obcigzenie aktywne . Alarm
ILx maks,RMS 511

Obcigzenie aktywne
Res Alarm

R 1
t 0
O
Rys. 79:  Funkcjonalnos¢ alarmu stopnia obcigzenia.
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.14.4 Monitorowanie stanu - Wskaznik pradu szczytowego

5.14.4 Monitorowanie stanu - Wskaznik pradu szczytowego

Wskaznik pragdu szczytowego” nasladuje analogowy przyrzad wskaznikowy, obliczajgc
srednig czasowg maksymalnego pradu fazowego. Pozwala to na sprawdzenie, czy WIC1 - a
wiec i chroniony obiekt - nie byt pod duzym obcigzeniem.

Uzyskane warto$ci mozna sprawdzi¢ w nastepujacych elementach menu:

* [Praca / Monitorowanie stanu / WskaZnik pradu szczytowego (Wartosci)] - Wartosci
liczbowe sg wyswietlane w formie tabelaryczne;.

* [Praca / Monitorowanie stanu / Wskaznik pradu szczytowego] - Wartosci sg
pokazane w formie schematu. Podstawa projektu schematu jest analogowy przyrzad
wskazdéwkowy.

Imaks / In
ISr/In

Imax 1.08
Iavg 0.95

> [e]e[e][=
X Clear

Ammeter_Z01

Rys. 80: Schemat wskazZnika pradu szczytowego, jak mozna zobaczy¢ na DiggiMEC (po lewej) i w
Smart view (po prawej).

Przedstawione sg nastepujgce wartosci:

* ,ISr” - srednia maksymalnych wartosci skutecznych pradéw tréjfazowych,
usredniona w wybranym przedziale czasowym ,Okno czas. do obl. sr.”.

Nalezy pamietad, ze wartos¢ Srednia jest nieprawidtowa przez pewien czas po
ponownym uruchomieniu WIC1 i po zresetowaniu. Dopiero po uptywie wybranego
okna czasowego Srednia ,ISr” staje sie prawidtowa.

e ,Imaks” - maksymalna wartos¢ sredniej ,,ISr” od ostatniego recznego resetu.

Przedziat czasowy obliczenia wartosci sredniej ,,/sr” ustawia sie tutaj:

e [Para zabezp / Monitorowanie stanu / Wskaznik pragdu szczytowego] ,,0kno czas. do
obl. sr.”

Reczny reset maksymalnej wartosci ,,/maks” mozna przeprowadzi¢ w DiggiMEC, naciskajac
przycisk ,, X" lub za pomoca tego polecenia bezposredniego:
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.14.4 Monitorowanie stanu - Wskaznik pradu szczytowego

Z Zm

» [Praca / Reset] ,Wyczysc
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5 Funkcje zabezpieczajace
5.14.5 Monitorowanie stanu - Monitorowanie baterii stacji (tylko WIC1-4%*)

5.14.5

220

Monitorowanie stanu - Monitorowanie baterii stacji (tylko
WIC1-4*)

* Ta funkcja monitoruje zewnetrzne zrédto zasilania, dlatego jest dostepna tylko dla
urzgdzeh WIC1-4.

Modut MBS monitoruje przytozone napiecie akumulatora stacji (tj. napiecie pomocnicze).
Pomiary napiecia i statystyki mozna przeglgdac¢ w [Praca / Monitorowanie stanu /

MBS] menu, a bezposrednie polecenie [Praca / Reset] ,MBS . Res Statystyka”

pozwala na zresetowanie statystyk baterii. (Szczegétowa liste mozna znalez¢ w
podreczniku referencyjnym).

Kolejne polecenie bezposrednie [Para zabezp / Monitorowanie stanu / MBS] ,, MBS .
WspétczKor VAkum” umozliwia reczne zdefiniowanie wspétczynnika korekcyjnego w
procentach. Jesli, na przyktad, rzeczywiste napiecie akumulatora stacji wynosi 23,9 U, ale
wyswietlane napiecie wynosi ,U Akum” = 23,4 U, to odchylenie to mozna opcjonalnie
skorygowac za pomoca tego ustawienia: ,WspdétczKor VAkum” = (23,9 — 23,4)/23,4
=+2,1%

Alarm / Wyzwolenie

Jesli napiecie przekroczy ustawiony prég lub spadnie ponizej innego progu, wysytane
sg sygnaty alarmowe. Jesli napiecie spadnie ponizej innego, nawet mniejszego progu,
to WIC1-4 moze albo wysta¢ dedykowany sygnat alarmowy, albo wyzwoli¢ wytacznik, w
zaleznosci od ustawien.
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5 Funkcje zabezpieczajace

5.14.5.1 Funkcjonalnos$¢ alarmu/wyzwalania modutu MBS

5.14.5.1 Funkcjonalnos¢ alarmu/wyzwalania modutu MBS

MBS — Monitorowanie baterii stacji SBM_Y01
Urzadzenie jest zasilane z zewnatrz

@MBS . Aktywny

MBS .
U Akum znam
[ MBS . | [&] _
U Akum> MBS . Pobudzenie UAkum>
Napiecie L+/L—
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L] MBS . L & ]
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e
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[ *]
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t-UAKUM<< MBS . Alarm UAkum<<
t 0 [
—— —E =t MBS . Alarm
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Rys. 81:  Funkcje monitorowania baterii stacji.
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Rejestrator awarii/alarmow

Ogdlina funkcjonalnosé¢
Rejestrator awarii/alarmdéw dostarcza informacji o alarmach i usterkach.

Jesli DiggiMEC zostanie podtgczony w momencie wystgpienia zdarzenia (usterki lub
alarmu), na wyswietlaczu zostanie wystane wyskakujgce okienko w celu zwrécenia uwagi
uzytkownika na zdarzenie. (Patrz 6.1 WysSwietlacz usterki/alarmu). Moze to przyspieszy¢
analize zwar¢.

Dalsze szczegdéty do analizy mozna nastepnie uzyskaé bezposrednio w DiggiMEC lub - po
podtgczeniu komputera - za pomocg Smart view.

Kazda funkcja ochrony moze by¢ skonfigurowana jako , Definicja” = ,,Alarm” lub jako
~Definicja” = ,Wyzwolenie” (patrz <, Definicja ("wyzwolenie alarmowe « ") funkcji
zabezpieczajgcej”). Zgodnie z tg klasyfikacjg, rejestrator awarii/alarméw utrzymuje dwa
niezalezne liczniki, ,,Nr alarmu” i ,,Nr zwarcia”, jako numer alarmu biezgcego lub numer
wyzwolenia. Podczas sprawdzania rejestratora awarii/alarméw za pomocg DiggiMEC lub
Smart view, wszystkie poprzednie alarmy i wyzwolenia sg wyswietlane w jednej wspdlnej
tabeli (z ,Nr alarmu” i ,Nr zwarcia” w oddzielnych kolumnach tabeli), dzieki czemu
mozliwy jest natychmiastowy przeglad tego, co sie stato. (Patrz réwniez <6.1 Wyswietlacz
usterki/alarmu).
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Czasy (trwania)

Smart view

Kabel USB
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Nr zwarcia 4
Wyzwolenie
1>>>
PP.IL1 H2
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T
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1
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10 : t
! |
|
BO Slot X . Wyzwolenie / | :
BO Slot X . Alarm : I
|
Ckas do wyzwolenia/alarmu |
g > |
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|
|
0 | >
0 | t
|
Wartosci analogowe (rejestracja) :
|
1 — —_—
0
0 > ‘

Przechwytywanie danych

-
FaultRecorder Z01

Przechwytywanie danych

Rys. 82:  Rejestrator awarii/alarméw: Czasy i okresy trwania.

Zachowanie

Rejestrator awarii/alarméw jest wyzwalany przez narastajacg krawedz sygnatu ,,BO Slot X .
Pobudzenie” (General Pickup), patrz 5.1 ,BO Slot X” - modut zabezpieczen ogdlnych.

Jesli funkcja ochrony jest skonfigurowana jako , Definicja” = ,,Alarm” (patrz < ,Definicja
("wyzwolenie alarmowe < ") funkcji zabezpieczajgcej”), licznik ,,Nr alarmu” jest zwiekszany,
jesli funkcja ochrony jest skonfigurowana jako ,,Definicja” = ,Wyzwolenie"”, licznik ,Nr
zwarcia” jest zwiekszany.

Wartosci pomiarowe w momencie pobudzenia sg rejestrowane i rejestrowane. Jesli po
(ogdélnym) odbiorze nastepuje (ogdlne) wyzwolenie (sygnat ,,BO Slot X . Wyzwolenie”) - lub
alarm (sygnat ,BO Slot X . Alarm”) - rejestrator awarii/alarméw aktualizuje wszystkie dane.
W tym przypadku wszystkie wartosci opisujg sytuacje w momencie wyzwolenia/alarmu.
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6.1 Wyswietlacz usterki/alarmu

6.1 Wyswietlacz usterki/alarmu

SES DiggiMEC
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1>>>
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@ Stany i pomiary, Nr zwarcia 4 (1d 01:14:23.848 (4))

Nazwa Warto¢ Jednostka A
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PP.IL2 H2 40.14 % @ Dalej

Rys. 83:  Ekran usterki/alarmu w interfejsie HMI DiggiMEC i oknie dialogowym rejestratora awarii/
alarmdéw w Smart view.

Wszystkie zapisy awarii/alarméw sg zapisywane w sposdb bezpieczny przed awarig
zasilania. Dostep do tabeli zarejestrowanych zdarzen mozna uzyska¢ w dowolnym
momencie, wchodzac w menu [Praca / Rejestratory / Rej. zwaré/alarméw].

Jesli pamied jest zapetniona, najstarsze zapisy zostang nadpisane (FIFO). Mozna zapisa¢ do
10 awarii i do 3 alarméw. Za pomocg polecenia [Praca / Reset] bezposredniego ,,Res Rej.
Alar/Zwarc¢” mozna natychmiast usuna¢ wszystkie rekordy (awarii i alarméw).

Na wyswietlaczu DiggiMEC pojawia sie ekran wyswietlania awarii, gdy General Pickup spada
i jest aktualizowany o kazdy nowy sygnat odbioru/wyzwolenia/alarmu. W zwigzku z tym na
ekranie pop-up zawsze pojawia sie ostatnie zdarzenie odbioru/wyzwolenia/alarmu.

Nacisniecie ,«"” (,,0K”) naktadka/wyskakujgce okienko zostanie zamkniete, ale pojawi sie
ponownie przy nastepnym ponownym uruchomieniu. Nacisnij przycisk ,,Reset” lub uzyj
bezposdredniego sterowania ,Res Diody LED, FI” , aby zamkna¢ go na state.

PRZESTROGA!

Nie ma dostepnego zegara czasu rzeczywistego z WIC1 w zwigzku z tym kazdy rekord
usterki jest oznaczony wzglednym czasem. Ten wzgledny czas systemowy okresla
czas pracy WICL, czyli czas trwania od ostatniego (cieptego lub zimnego) ponownego
uruchomienia.

Ponadto wyswietlana rowniez jest taczna liczba ponownych uruchomieh WIC1 . (Smart
view: jako liczba w nawiasach; DiggiMEC: jako oddzielna wartos¢ ,Startup No”.)
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6 Rejestrator awarii/alarmow

6.1 Wyswietlacz usterki/alarmu

Uwaga: Ustawienia parametréw (wartosci progowe itp.) widoczne w rekordzie zwarc
nie wchodza w skfad samego rekordu zwarc. Sg one zawsze odczytywane z biezgcych
ustawien urzadzenia. Jesli ustawienia parametréw widniejgce w rekordzie zwar¢ mogty
zostac zaktualizowane, sg w nim oznaczone gwiazdka.

Aby unikng¢ powyzszego, nalezy:

Zapisad kazdy rejestr zwaré, ktéry nalezy zarchiwizowad w lokalnej sieci/na dysku
twardym przed wprowadzeniem jakichkolwiek zmian parametréw. Nastepnie usung¢
wszystkie rejestry zwar¢ z rejestratora zwar¢.
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6 Rejestrator awarii/alarmoéw
6.2 Zawartos¢ rekordu usterki/alarmu

6.2 Zawartosc¢ rekordu usterki/alarmu

Rejestr awarii/alarméw zawiera informacje o:

Czesc 1: Informacje wspodlne (niezalezne od funkcji zabezpieczajacej)

Nr zwarcia Licznik ten bedzie zwiekszany przy kazdym pobraniu funkcji ochrony,
ktéra jest skonfigurowana jako , Definicja” = ,Wyzwolenie”.

Nr alarmu Licznik ten bedzie zwiekszany przy kazdym pobraniu funkcji ochrony,
ktéra jest skonfigurowana jako ,Definicja” = ,Alarm”.

Czas pracy (nr Sygnatura czasowa usterki. Okresla czas pracy i WIC1tgczng liczbe

rozruchu) ponownych uruchomien WIC1 (w nawiasach).

Przyktad: 1d 01:14:23.848 (4) — Usterka wystapita po 1 dniu, 1
godzinie, 14 minutach, 23.848 sekundach po 4- restarcie (ponowne
uruchomienia liczone sg od WIC1 momentu dostarczenia).

Czas do wyzwolenia/ Czas miedzy pierwszym wykrytym pobudzeniem a pierwszym wykrytym

alarmu wyzwoleniem/alarmem (niezaleznie od liczby zaangazowanych modutéw
zabezpieczajgcych). Oznacza to, ze sygnat pobudzenia, ktéry uruchamia
rejestrator awarii/alarméw, moze by¢ wysytany przez inny modut
zabezpieczajacy niz sygnat wyzwolenia/alarmu.

Pobudzenie Nazwa modutu/stopnia ochrony, ktéry zadziatat jako pierwszy.
wygenerowane przez:

Wyzwolenie/Alarm, Nazwa modutu/stopnia zabezpieczenia, ktéry jako pierwszy wyemitowat
wydawane przez: sygnat wyzwolenia (lub alarmu).

Czesc 2: Informacje w zaleznosci od aktywnych ustawien

Stany i pomiary Wyswietlane sg rézne wartosci pomiarowe i stany w momencie
pobudzenia lub wyzwolenia/alarmu.
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6 Rejestrator awarii/alarmow
6.3 Sposdb odczytu rejestratora awarii na panelu DiggiMEC
6.3 Sposob odczytu rejestratora awarii na panelu DiggiMEC
Dostepne sg dwa sposoby odczytania rejestru zwar¢:

e Opcja 1: Wyswietlenie na panelu DiggiMEC wyskakujgcego okna z informacjami na
temat zwarcia (poniewaz doszto do wyzwolenia lub pobudzenia).

* Opcja 2: Reczne wywotanie menu rejestratora zwar¢.

Opcja 1 (w przypadku wyswietlenia na wyswietlaczu DiggiMEC wyskakujacego okna
(naktadki) z informacjami na temat zwarcia:

* Przeanalizowac rekord zwar¢, korzystajgc z przyciskéw ,A” i ,V¥".
e Lub zamknij wyskakujgce okienko za pomoca ,<"” .
Opcja 2:

* WejdZ do gatezi [Praca / Rejestratory / Rej. awar.Jmenu za pomocg panelu DiggiMEC
lub Smart view.

* Wybrac¢ rekord zwar¢.

Jak poruszac sie po rejestratorze awarii za pomoca DiggiMEC

Nawigacja w rejestratorze zwarc Przycisk
Powrét do podgladu. <
Nastepna (gérna) pozycja w rejestrze zwar¢. A
Nastepna (dolna) pozycja w rejestrze zwar¢. v
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7 Samokontrola

7 Samokontrola

Urzadzenia zabezpieczajgce stosujg rézne procedury kontrolne podczas normalnej pracy
oraz w fazie uruchamiania w celu sprawdzenia poprawnosci swego dziatania.

Samokontrola w urzadzeniach

Uktad nadzorowany...

Kontrola poprawnosci danych po
awarii zasilania (np. zaniku zasilania w
trakcie zmiany ustawien parametréw).

Ustawienie parametréw (urzadzenie)

Jako$¢ zasilania

Dane wewnetrzne urzadzenia
(zapetnienie pamieci, zasoby
wewnetrzne itp.)

Uktad nadzorujacy...

Po awarii zasilania wewnetrzny uktad
logiczny wykrywa uszkodzone dane.

Smart view Przeprowadza kontrole
wiarygodnosci w celu ochrony
ustawien parametréw.

(W przypadku ustawien za pomoca
przetacznikéw DIP lub HEX nie ma
potrzeby przeprowadzania zadnych
kontroli poprawnosci).

Obwdd sprzetowy zapewnia, ze
urzgdzenie moze by¢ uzywane
wytgcznie wtedy, gdy moc pochodzaca
z przektadnika pragdowego (lub
zewnetrznego zrédta zasilania, jesli
jest dostepne) miesci sie w zakresie
okreslonym w danych technicznych.

Modut wewnetrzny monitoruje
wykorzystanie systemu.

Dziatanie w razie wykrycia
problemu...

Jesli dane sg uszkodzone, wszystkie
programowe moduty ochrony

sg zatrzymywane, a urzadzenie
kontynuuje zabezpieczenie rezerwowe.

Problem w konfiguracji parametréw
moze by¢ wykryty za pomoca kontroli
poprawnosci.

Wykryte nieprawdopodobiefstwa sg
oznaczone symbolem znaku zapytania
na DiggiMEC i w . Smart view

Jesli napiecie zasilania jest zbyt niskie,
urzadzenie nie uruchamia sie lub
przestaje dziatac.

Jesli napiecie jest wystarczajace

dla WIC1, ale niewystarczajace do
obcigzenia kondensatoréw wyjscia
wytworzenia impulsu, to zielona dioda
,Ready” (DiggiMEC: ,System” LED)
przestaje swiecic.

W przypadku btedu krytycznego
modut nadzoru wykorzystania systemu
inicjuje ponowne uruchomienie
urzadzenia. Niektére typy awarii

sg sygnalizowane przez diode LED
System/Error, patrz <, Diody LED
,System” - "Gotowy"”, "Btgd"“.

(Patrz <11 Rozwigzywanie
problemoéw).

Problem zostaje zarejestrowany jako
komunikat systemowy.

Zasilany z zewnatrz WIC1-4 pozwala na podtgczenie przekaznika wyjsSciowego, ktory
l dziata jako styk ,prawidtowy” / samokontroli. Patrz +3.10.1 Styk samokontroli dla WIC1-4.
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7 Samokontrola

7.1 Rozruch (ponowne uruchomienie) urzadzenia

Rozruch (ponowne uruchomienie) urzadzenia
WIC1 uruchamia sie ponownie w nastepujgcych sytuacjach:

* Jest podtgczony do zewnetrznego Zrddta zasilania (lub pobiera wystarczajacg ilos¢
energii elektrycznej z przektadnikéw pradowych),

» uzytkownik inicjuje (celowo) ponowne uruchomienie urzadzenia,
e W urzadzeniu zostang przywrdcone ustawienia fabryczne,
* wewnetrzna samokontrola urzgdzenia wykryje btad krytyczny.

Nalezy pamietad, ze kazde ponowne uruchomienie WIC1 powoduje réwniez ponowne
uruchomienie DiggiMEC , jesli jest potgczone. Jesli komputer z Smart view jest podtaczony,
potaczenie zostanie utracone. Aby ponownie nawigzac potgczenie, zamknij poprzedniag
sesje w Smart view (pozycja menu [Zamknij / plik]), a nastepnie wybierz [opcje Urzadzenie /
odbierane dane z urzadzenial.

Kazde ponowne uruchomienie WIC1 - z wyjatkiem normalnego uruchomienia - pojawia sie
jako nowy wpis w komunikatach samokontroli, 7.2 Komunikaty samokontroli.

Przyczyna rozruchu (ponownego uruchomienia) urzadzenia jest wyswietlana w postaci
numerycznej jako ,\Wartos¢”. Wartos¢ ,1” w powyzszym przyktadzie oznacza normalny
rozruch. Petna lista znajduje sie w ponizszej tabeli.

Kody startu urzadzenia

i,

12.

13.

Normalny Start

Uruchom jako normalny zimny restart.

Ponowne uruchomienie przez operatora

Ponowne uruchomienie urzadzenia zainicjowane przez operatora z poziomu interfejsu HMI lub programu Smart
view.

Wymuszone ponowne uruchomienie (zainicjowane przez procesor WIC1)

Procesor WIC1 zidentyfikowat nieprawidtowe warunki lub dane.

Niedozwolony dostep do pamieci

Ponowne uruchomienie po niedozwolonym dostepie do pamieci.

Przekroczony limit czasu cyklu zabezpieczen

Nieoczekiwane przerwanie cyklu zabezpieczeh.

Spadki zasilania

Ponowne uruchomienie po krétkotrwatym zaniku zasilania lub awarii napiecia / pradu zasilania PP.

Reset do ustawien fabrycznych
Ponowne uruchomienie, ktére jest wykonywane z powodu przywrécenia ustawien fabrycznych.

(Patrz réwniez 2.12 Reset do ustawien fabrycznych).

Powrét z zabezpieczenia rezerwowego do normalnej pracy

Po przejsciu w tryb pracy ,Backup Protection” po ok. 10 sekundach powraca WIC1 do normalnej pracy dzieki
automatycznemu restartowi. (Patrz réwniez +7.3.1 Aktywacja zabezpieczenia rezerwowego).
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7 Samokontrola

7.2 Komunikaty samokontroli

7.2

Komunikaty samokontroli

Aby uzyska¢ dostep do listy komunikatéw samokontroli nalezy przejs¢ do [Praca /
Samokontrola / Komunikaty]. Zaleca sie ich sprawdzenie szczegélnie w przypadku
wystgpienia problemu bezposrednio w odniesieniu do dziatania urzadzenia WICL.

Samokontrola rejestruje rézne komunikaty zwigzane z zabezpieczeniami (np. o ponownych
uruchomieniach lub zmianach ustawieh) oraz wewnetrzne komunikaty o stanie, ostrzezenia
i komunikaty o btedach urzadzenia WIC1.

Wszystkie komunikaty samokontroli, ktére moga sie pojawi¢, sa opisane tutaj: <11
Rozwigzywanie problemow.

—] e

SI3

Komunikaty
4 Informacja

(3 Komunikaty = O X
|| @M@ X | ©

Typ Nr zapisu | Czas pracy (nr Komunikat Wartos¢

> ﬂ Informacja 4 00:00:01 (3) SI3 Ustawienia zmienic 3

ﬂ Informacja 3 00:00:01 (3) SI2 Ponowne uruchomi 2

0 Informacja 2 00:00:01 (2) SI3 Ustawienia zmienic 2

o Informacja 1 00:00:01 (2) SI2 Ponowne uruchomi 2

WIC1_ZBQ

2
wn
%
N
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Przyktadowe komunikaty na wyswietlaczu DiggiMEC (po lewej) i w oknie dialogowym
Smart view ,, Komunikaty” (po prawej).

Wszystkie wiadomosci sg wyswietlane razem z identyfikatorem (np. ,SI2 Ponowne
uruchomienie urzadzenia” lub ,,SI3 Ustawienia zmienione”); identyfikator ten utatwia
odnalezienie szczegétowych informacji na ich temat. Identyfikator zawsze zaczyna sie od
.,S”, po czym nastepuje litera ,1” (,,Informacja”), ,W" (,Ostrzezenie”) lub ,E” (,Btad”).

Ogéblna zasada:

« E — btedy oznaczajg powazne problemy. Wskazane jest wyszukanie wiadomosci i
podjecie zalecanych dziatan.

« W — ostrzezenia powinny by¢ sprawdzone przez uzytkownika. Mogg one wskazywad
na problem, ktéry nalezy rozwigzaé, dlatego - w zaleznosci od komunikatu i aplikacji
- wskazane moze by¢ sprawdzenie ostrzezen.

* I — komunikaty informacyjne moga by¢ przydatne w szczegétowej analizie
problemu, ale najczesciej faktycznie maja czysto informacyjny charakter i nie
wptywajg na dziatanie urzadzenia WIC1.

Przyktadowe komunikaty pokazane powyzej (<Rys. 84) to dwie pary restartéw urzgdzenia
(S12) oraz zmiany ustawien (S13). Nalezy pamietad, ze wszystkie sygnatury czasowe
(trzecia kolumna) s wzglednymi czasami od ostatniego ponownego uruchomienia,
poniewaz WIC1 nie posiada zegaru czasu rzeczywistego. Za kazdym razem, gdy wystepuje
taka para SI12 i SI3, wystepujgca w ciggu zaledwie sekundy, jest to ciepty restart po zmianie
ustawien za pomocg przetacznikdéw DIP/HEX. (Patrz réwniez —<Rozdziat 2.2.2).

Komunikaty samokontroli mozna wygodnie przeglada¢ za pomocg Smart view.
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7 Samokontrola

7.2 Komunikaty samokontroli

Wszystkie komunikaty sg wymienione w jednym oknie dialogowym. Na pasku narzedzi
tego okna znajdujg sie przyciski umozliwiajgce ograniczenie listy do komunikatéw

okreslonej wagi: Mozna na przyktad ukry¢ wszystkie komunikaty ,.informacyjne”,
wysSwietlajgc tylko ,ostrzezenia” i , btedy”.

Jest tez przycisk usuwania X: Umozliwia usuniecie aktualnie wybranego komunikatu i
wszystkich starszych od niego.

Q Pamietaj, ze nie jest mozliwe wybranie tylko jednej konkretnej wiadomosci do usuniecia.

Przycisk usuwania zawsze usuwa wszystkie komunikaty do aktualnie wybranego
l komunikatu (wtgcznie).
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7 Samokontrola
7.3 Zintegrowane rezerwowe zabezpieczenie nadpragdowe

Zintegrowane rezerwowe zabezpieczenie nadpradowe

WIC1 jest wyposazone w dodatkowe zintegrowane rezerwowe zabezpieczenie fazowe
nadpradowe (w skrécie: zabezpieczenie rezerwowe). Jest aktywowany automatycznie,
jesli WIC1 wykryje wewnetrzny btad urzgdzenia (sprzetowy lub programowy), ktéry

nadal wystepuje po kilku automatycznych uruchomieniach. Nie jest to typowa funkcja
zabezpieczeniowa, ktérg mozna aktywowac lub dezaktywowad w dowolnym momencie, ale
jest to specjalny sprzetowy tryb pracy . WIC1 Gwarantuje pewng minimalng funkcjonalnos¢
ochrony w przypadku trwatego problemu z urzgdzeniem wewnetrznym. W tym trybie
pracy aktywne jest tylko fazowe zabezpieczenie nadprgdowe rezerwowe, wszystkie inne
funkcje sg wytaczone. WIC1 sygnalizuje to ciggtym swieceniem diody LED "Btad systemu".
(Zobacz tez -»7.3.1 Aktywacja zabezpieczenia rezerwowego, <,Diody LED ,System”

Zabezpieczenie rezerwowe dziata niezaleznie od oprogramowania uktadowego. W zwigzku z
tym nie sg dostepne zadne ustawienia, ani zadna sygnalizacja awarii (np. za pomocg SCADA

* Warianty urzadzenia WIC1-xxxxxx1 (patrz <2.6.1 Formularze zamdwien) wysytaja
impuls wyzwalajacy, gdy tylko bedzie do tego wystarczajgca ilo$¢ energii

e Dla wariantéw urzadzenia WIC1-xxxxxx2 prég pobudzenia wynosi ok. 20:In,maks.

Impuls wyzwalajacy podawany jest z opéznieniem wynoszacym ok. 40 ms.

7.3
_ HGOtOWyH, HB+adHH).
lub diod LED lub rejestratora awarii).
elektrycznej (s 0.8:In,min).
Tryb pracy

(zalezny od typu kodu WIC1)

Samokontrola steruje cewka wyzwalajaca ,TC”

(zabezpieczenie nadpradowe fazowe - rezerwowe)

Dla tych wariantéw urzadzenia zapewniona jest minimalna
funkcjonalnos$¢ zabezpieczeniowa w przypadku trwatego
wewnetrznego uszkodzenia urzadzenia. Po zadziataniu
samokontroli aktywne jest wytacznie zabezpieczenie
rezerwowe, a wszystkie pozostate funkcje sg wytgczone.
WIC1 sygnalizuje ten stan przez ciggte swiecenie diody
LED , System Error” na czerwono. Dostepne sa dwa rézne
warianty urzadzenia:

* Natychmiastowe wyzwolenie: jak tylko urzadzenie
zgromadzi wystarczajacy ilo$¢ energii do impulsu

wyzwalajgcego. Wymaga to wystarczajgcego zasilania.

Powoduje to wytaczenie chronionego obiektu
z eksploatacji nawet przy normalnych pradach
roboczych.

* Wyzwolenie przy | = 20:In,maks: ze wzgledu na
wysoki prad zwarciowy zasilanie jest automatycznie
wystarczajgce do szybkiego wyzwolenia. Chroniony
obiekt pozostaje w eksploatacji do momentu
wystapienia bardzo duzego pradu zwarciowego.*
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Samokontrola steruje wskaznikiem znacznika ,,F1”

(alarm samokontroli)

Ten wariant urzgdzenia umozliwia sygnalizacje trwatego
wewnetrznego uszkodzenia urzadzenia bez wyzwalania
podtaczonego wytacznika. Po zadziataniu samokontroli
aktywny jest wytacznie alarm samokontroli poprzez
wskaznik znacznika ,Fl”, a wszystkie pozostate funkcje
sg wytgczone. WIC1 sygnalizuje ten stan przez ciagte
Swiecenie diody LED ,,.System Error” na czerwono. Oprécz
sygnalizacji alarm moze by¢ nastepnie uzyty np. do
uruchomienia zewnetrznego zabezpieczenia rezerwowego
lub do kontrolowanego wytgczenia chronionego obiektu z
eksploatacji.**

Urzadzenie wymaga wystarczajgcego zasilania do
sterowania wskaznikiem znacznika ,,FI”.

Nalezy pamietad, ze w tym przypadku wyjscie wskaznika
znacznika ,FI” nie moze by¢ juz uzywane do innych
sygnatéw (np. wyzwolenia).

»TCM« - TCM [74TC]: Funkcja TCM moze by¢ nadal

uzywana w potfgczeniu z tym wariantem urzadzenia. Jest
ona aktywowana przez ustawienie [Para urzadzenia / WIC1 /
Wyjscie] »BO Slot X . TCM« = "Aktywny". Po aktywacji
funkcja dziata podczas normalnej pracy WIC1 zgodnie

z opisem w ©5.14.2 ,TCM” - Monitorowanie obwodu
wyzwalania [74TC].
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7.3 Zintegrowane rezerwowe zabezpieczenie nadpragdowe

* Wariant urzadzenia ,Wyzwolenie przy | = 20-In,maks”: Ponizej progu prgdowego nie
jest dostepna zadna funkcja zabezpieczeniowa realizowana przez WIC1. Upewnij sie,

ze istnieje zewnetrzne zabezpieczenie rezerwowe lub ze jest to akceptowalne z punktu
widzenia bezpieczehstwa os6b oraz mozliwych uszkodzen urzadzeh w przypadku sytuacji
awaryjnej.

** Wariant urzadzenia ,Alarm samokontroli”: Alarm przez ,Fl1” jedynie sygnalizuje
problem, jednak w tym trybie pracy nie jest dostepna zadna funkcja zabezpieczeniowa
realizowana przez WIC1. Upewnij sie, ze istnieje zewnetrzne zabezpieczenie rezerwowe
lub ze jest to akceptowalne z punktu widzenia bezpieczenstwa oséb oraz mozliwych
uszkodzen urzadzeh w przypadku sytuacji awaryjnej.

Zabezpieczenie rezerwowe / samokontrola wiBackupPOC_YO01

"Error” .
@ :

Sys . Zab Gotowos¢

@ (Urzadzenie ma wystarczajaca energie do impulsu wyzwalajgcego) Zabezpieczenie rezerwowe / samokontrola . Polecenie wyzwolenia @
L
Opcja sprzetowa / Wersja urzadzenia 2 - 40 ms
Zintegrowana samokontrola obstuguje wyjscie cewki (,TC"-Output) t 0
Uktad samokontroli uruchamia wyjscie ,TC” (jesli I > 20 x In,maks) & |
Samokontrola obstuguje wyjécie wskaznika znacznika (,FI1"-Output)
40 ms
u I > 20-In,maks ~ L | ﬂ ¢ 0 Wyjécie "F1”
5T I . —
R g

Rys. 85:  Zintegrowane rezerwowe zabezpieczenie fazowe nadpradowe
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7.3.1 Aktywacja zabezpieczenia rezerwowego

7.3.1

Aktywacja zabezpieczenia rezerwowego

* Jesli WIC1 wykryje btad wewnetrzny urzadzenia (sprzetowy lub programowy),
zainicjuje ponowne uruchomienie urzadzenia. Jest to rejestrowane przez funkcje
samokontroli.

* Jesli w ciggu 10 minut zostanie wykryty kolejny btad wewnetrzny, WIC1 zainicjuje
ponowne uruchomienie urzadzenia w ograniczonym trybie "Tylko ochrona". (Patrz
réwniez <, Diody LED , System” - "Gotowy"”, "Btgd”").

W tym trybie pracy uruchomione sg tylko funkcje ochrony i kontroli. Brak
komunikacji, brak SCADA itp.

Ten tryb jest rejestrowany jako ostrzezenie o samokontroli. (Wytgczono réwniez
funkcje odczytywania zapisanych wpiséw w logu. Wpisy mozna jednak odczytac po
ponownym uruchomieniu w normalnym trybie pracy WIC1.)

* Jesli w ciggu kolejnych 10 minut zostanie wykryty trzeci btgd wewnetrzny, WIC1
zainicjuje powne uruchomienie urzadzenia w "trybie zabezpieczenia rezerwowego":
Dziata tylko zabezpieczenie rezerwowe. (Oprogramowanie jest celowo zatrzymywane
na etapie bootloadera).

Jest to sygnalizowane przez srodek / dioda WIC1 LED "Btad systemu" Swiecaca stale
na czerwono. (Patrz réwniez - ,Diody LED , System” - "Gotowy”, "Btad"").

Poniewaz oprogramowanie pozostaje w fazie bootloadera, mozliwe jest, ze
uzytkownik rozpocznie aktualizacje oprogramowania uktadowego. Sg szanse, ze taka
aktualizacja rozwigze btad.

Bezposrednie polecenie , Sys . Wymus Zabezp Rezerwowe” pozwala na (reczne) wejscie
w tryb pracy "Backup Protection”. W ten sposéb mozna przetestowad zabezpieczenie
rezerwowe, np. podczas uruchamiania.

Recznie uruchomione zabezpieczenie rezerwowe zostaje zatrzymane po ok. 10
sekundach przez automatyczne ponowne uruchomienie. Ale oczywiscie reczny restart na
zimno réwniez przywraca normalng WIC1 prace.
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8 Uruchamianie

0

Uruchamianie

Przed rozpoczeciem pracy przy otwartej rozdzielnicy nalezy koniecznie upewnic sie, ze cata
rozdzielnica jest wytgczona spod napiecia i ze zawsze przestrzeganych jest 5 ponizszych
wytycznych dotyczgcych bezpieczenstwa:

NIEBEZPIECZENSTWO!

Srodki bezpieczenstwa:

* Odtacz od zewnetrznego zasilania (jesli jest dostepny dla WIC1)
e Uniemozliwi¢ ponowne zatgczenie.

» Upewnic sie, ze rozdzielnica nie znajduje sie pod napieciem.

e Zewrzed i uziemié¢ wszystkie fazy.

e Przykry¢ lub zabezpieczy¢ wszystkie sasiednie elementy znajdujgce sie pod
napieciem.

NIEBEZPIECZENSTWO!

W trakcie pracy nigdy nie wolno rozwiera¢ obwodu wtérnego przektadnika pradowego.
Powstajace w takim przypadku wysokie napiecia sg niebezpieczne dla zycia.

Nawet jesli napiecie pomocnicze lub urzadzenie zabezpieczajace jest wytaczone,
niebezpieczne napiecia ciggle moga wystepowac na potgczeniach podzespotow.
Zawsze nalezy przestrzegac¢ wszystkich obowigzujacych na danym terenie krajowych i

miedzynarodowych przepiséw dotyczacych instalacji i bezpieczenstwa w zakresie prac
elektrycznych (np. VDE, EN, DIN, IEC).

O Zdecydowanie zaleca sie przyklejenie trwatej etykiety gdzie$ w ogniwie niskiego napiecia
(np. jako baner mocowany do przewoddéw przektadnika pragdowego) z informacjg o typie
l‘ przektadnika prgdowego. Po oddaniu obiektu do uzytku nie ma juz dostepu do przedziatu
sredniego napiecia, tak ze nie ma juz mozliwosci sprawdzenia typu przektadnika
pradowego.
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8 Uruchamianie
8.1 Uruchamianie/test zabezpieczenia

Przed pierwszym podtgczeniem napiecia nalezy upewnic sie, ze spetnione sg nastepujace
warunki:

* Urzadzenie jest prawidtowo uziemione.

¢ Wszystkie obwody sygnatowe zostaty sprawdzone.

e Wszystkie obwody sterujgce zostaty sprawdzone.

¢ Okablowanie przektadnika zostato sprawdzone.

e Parametry znamionowe przektadnikéw pradowych sg prawidtowe.

* Obcigzenie przektadnikéw pradowych jest prawidtowe.

* Warunki eksploatacyjne sg zgodne z danymi technicznymi.

* Parametry znamionowe i dziatanie bezpiecznikéw PP sg prawidtowe.

e Okablowanie wszystkich wejs¢ cyfrowych jest prawidtowe.

e Biegunowo$¢ i dziatanie Zzrédta zasilania zewnetrznego (jesli dotyczy tego wariantu
WIC1)

8.1 Uruchamianie/test zabezpieczenia

Uruchomienie i test zabezpieczenia moga zosta¢ wykonane jedynie przez upowaznionych
i przeszkolonych pracownikéw. Przed przekazaniem urzadzenia do eksploatacji nalezy
przeczytac i zrozumie¢ jego dokumentacje.

Podczas kazdych testéw funkcji zabezpieczen nalezy sprawdzi¢ nastepujgce kwestie:

* Czy wszystkie sygnaty/komunikaty sa prawidtowo generowane?
e Czy wszystkie ogdlnie zdefiniowane funkcje blokowania dziatajg prawidtowo?

e Czy wszystkie tymczasowo zdefiniowane (przez wejscia cyfrowe) funkcje blokowania
dziataja prawidtowo?

e Aby umozliwi¢ sprawdzenie wszystkich diod LED i funkcji przekaznika, nalezy
zdefiniowad stosowne sygnatéw alarméw, pobudzen i wyzwolen dla odpowiednich
modutéw/funkcji zabezpieczajacych.

Sprawdzenie wszystkich tymczasowych blokad:

Aby unikng¢ awarii, wszystkie blokady zwigzane z wyzwalaniem/niewyzwalaniem funkcji
zabezpieczajgcych muszg zostac przetestowane.

236 WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN




8 Uruchamianie

8.1.1 Funkcje specjalne testu WIC1

Przed pierwszym uruchomieniem urzgdzenia zabezpieczajgcego wszystkie czasy i
wartosci wyzwalania przedstawione na liscie dostosowah musza zosta¢ potwierdzone
przez drugi test.

PRZESTROGA!

W wiekszosci krajéw istniejg okreslone krajowe przepisy i normy dotyczace testéw
funkcjonalnych i ochronnych, ktére musza by¢ przeprowadzane regularnie.

W kazdym przypadku nalezy ich doktadnie przestrzegac.

Akcesoria stuzace do uruchomienia urzadzenia
Do uruchomienia systemu zabezpieczenia powinny by¢ dostepne nastepujace akcesoria:

e Dla WIC1-1 i WIC1-4: tacznik PC4 lub DiggiMEC; zalecane: komputer z
zainstalowanym Smart view oprogramowaniem

e Wtérny system testowania
« Srubokret; Krzyzakowy, rozmiar 1; Szczelina 3 mm

* Wartosci nastaw

8.1.1 Funkcje specjalne testu WIC1
W przypadku kazdego urzadzenia dostarczanego samodzielnie nalezy wzig¢ pod uwage, ze
przektadnik pradowy musi dostarczy¢ wiecej mocy niz ma to miejsce w przypadku urzgdzenh
zabezpieczajgcych z dodatkowym Zrédtem napiecia pomocniczego. Ponadto nalezy
zauwazy¢, ze - w odniesieniu do catego zakresu pomiarowego urzgdzeh zabezpieczajgcych
- impedancja wejsciowa poszczegélnych faz nie jest liniowa.

WIC1 odbiera zasilanie z obwodu pomiarowego. Ze wzgledu na logike obwodu WIC1 zmienia
swoje obcigzenie pomiarowe okresowo (z okresem ~1 kHz).

Moze to mie¢ wptyw na zZrédto zasilania.

8.1.2 Wybor dodatkowego systemu testowego

Przy wyborze wtérnego systemu testowego nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace
dane szczegdtowe.

e Wtérny system testowy do wykorzystania jako zrédto pradu.

» Trzy fazy dla testu pragdu doziemnego, jedna faza dla testu pradu fazowego (patrz
<8.1.5 Test funkcjonalny).

* Moc wyjSciowa wystarczajgca do osiggniecia progéw, ktére maja by¢ badane (patrz
<8.1.5.2 Progi pobudzenia dla stopnia fazowego nadpradowego I>, ©8.1.5.3 Progi
pobudzenia dla stopnia zwarciowego (fazowego nadprgdowego) 1>>).

* Najwyzszy mozliwy prad probierczy do testowania przez uzwojenie testowe wynosi
22,4 A, Uktad testowy o pradzie wyjsciowym do 10 A powinien by¢ wystarczajacy.
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8 Uruchamianie
8.1.3 Pomiar obcigzenia rezystancyjnego

e Timer do pomiaru czasu 0 ... 300 sekund. Sygnat czasowy moze by¢ mierzony przez
WIC1 wyjscia TC+/TC— lub FI+/FI— (WIC1-4: Out+/Out—) jako dodatnia krawed?z
sygnatu 24 V.

8.1.3 Pomiar obciazenia rezystancyjnego

Uruchomienie czesto wigze sie z pomiarem obcigzenia rezystancyjnego na wejsciach
pradowych, tak aby znana byta impedancja po stronie wtérnej.

* Jedna z metod jest odtgczenie wszystkich przewodéw miedzy przektadnikami
pradowymi a WIC1, aby mozna byto zmierzy¢ wszystkie rezystancje.

* Inng metoda jest odtgczenie tylko wej$¢ pomiaru pradu WIC1 i zmierzenie catkowitej
rezystancji (tj. przewdd gtéwny + rezystancja uzwojenia PP + przewdd powrotny).

W takim przypadku pomocna jest wczesniejsza znajomos¢ rezystancji uzwojenia PP.
Dla typu konstrukcji 2 wartosci sg podane w Danych technicznych.

8.1.4 Kontrole podczas uruchamiania

Podczas uruchamiania nalezy sprawdzi¢ okablowanie i ustawienie przekaznika
zabezpieczajgcego. W tym przypadku osoba wykonujgca prace rozruchowe jest
wspomagana przez zintegrowane uzwojenia testowe uktadu zabezpieczeh WIC1, ktére
znajdujg sie z przodu przekaznika. W zwigzku z tym wszelkie prace zwigzane z
okablowaniem, a takze dziatania w obszarze potaczen kablowych mogg zostaé pominiete.

Jezeli do WIC1 podtgczone sa przektadniki pradowe (1A lub 5A) poprzez adapter, wejscia
testowe sg nieobstugiwane. W przypadku takiego zastosowania nalezy przeprowadzi¢
zwykte testy uzwojen wtérnych 1 A/ 5 A.

Musimy jeszcze raz podkresli¢, ze wszystkie zwykte srodki bezpieczefnstwa muszg by¢
réwniez podjete w przypadku przekfadnikéw prgdowych z adapterem. W szczegdlnosci
nalezy zawsze zewrzec¢ strone wtérng (tj. w tym przypadku strone WIC1) przektadnikéw
pradowych adaptera przed poluzowaniem zaciskéw (w WIC1). Zignorowanie tego moze
spowodowad niebezpieczne napiecia na otwartych zaciskach.
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8.1.4.1

L1

Uzwojenie testowe

8 Uruchamianie

8.1.4.1 Uzwojenia testowe, gniazda testowe

Uzwojenia testowe, gniazda testowe

WIC1
WIC1 Widok z przodu
Widok z boku Gniazda testowe

Potgczenia wewnetrzne urzadzenia Test |

HB :

Test |, Iz I

C

D

1S1

Ya

I

Test I, L1

152

A

1

WIC1_Z32

2
n
o)
o)

Zmierz Uzwojenie [§E l
] Test 1, L2
1 ——

Test I, L3 d

| COoM l

O

F e
EURURCRUN!

Uzwojenia testowe i wewnetrzne potgczenia urzgdzenia z gniazdami testowymi.
(Potgczenia przektadnika pragdowego tylko dla pokazanej fazy L1 .)

Niniejszy rozdziat odnosi sie wytacznie do aplikacji z WIC1 PP (WE2, W2,..., W6,
poniewaz gniazda testowe nie mogg by¢ uzywane z PP z adapterami (1 A lub 5 A).)

Urzadzenie WIC1 i jego przektadnik prgdowy (patrz +2.6.1.3 Formularz zaméwienia
przektadnikéw pradowych kompatybilnych z WIC1, -3.3 Przektadniki prgdowe (PP)) sa
wyposazone w specjalne gniazda testowe, poniewaz urzadzenie nie moze by testowane
wtoérnie, jak zwykle. Gniazda testowe oferujg mozliwos¢ testowania WIC1 za pomoca
konwencjonalnych urzadzen testowych 1 A/5 A. Zasilany prad probierczy przeptywa do
trzeciego uzwojenia testowego przektadnika pradowego (zaciski C/D) i indukuje prad po
stronie wtérnej. Kazdy WIC1 przektadnik pragdowy jest zaprojektowany w taki sposéb, aby
stosunek pradu probierczego do pradu wtérnego byt taki sam.

Prad gniazda testowego 0.32 A indukuje prad wtérny 1.0 In mjn. ©10.5.5 Uzwojenia testowe,
gniazda testowe zawiera tabele zawierajacg przeglad aktualnych zaleznosci miedzy strong
uzwojenia pierwotnego, wtérnego i testowego dla réznych typdéw przektadnikdéw pradowych.

Korzystanie z gniazd testowych moze stawia¢ wysokie wymagania sprzetowi testowemu
pod wzgledem mocy wyjsciowej i napiecia. Wiecej informacji mozna znalez¢ w artykule
<10.5.5 Uzwojenia testowe, gniazda testowe .

Nalezy pamietad, ze tolerancje dotycza tylko pierwotnych pradéw wejsciowych. Prad
doprowadzany przez wejscia testowe moze skutkowad nizsza doktadnoscia.

Upewnij sie, ze podczas testu nie przeptywa prad pierwotny przez wejscia
testowe, poniewaz moze to mie¢ negatywny wptyw na prad wtérny i wptynad
na wynik. Po zakonczeniu testéw wejscia testowe musza by¢ ponownie
otwarte w stan spoczynku, aby unikna¢ jakiegokolwiek wptywu na pomiar
pradu pierwotnego.

Jezeli pomomo tego pomiary sg btedne, sprawdz potaczenia i kolejnos¢ faz. réwniez wpis
Rozwigzywanie probleméw dotyczacy nieprawidtowych wartosci pomiaru i wyzwalania.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 239



8 Uruchamianie
8.1.4.2 Kontrole okablowania
8.1.4.2 Kontrole okablowania

Okablowanie nalezy sprawdzi¢ zgodne ze schematem potgczeh przedstawionym na
ponizszym schemacie.

L1

[T
a])mg .
D]E Urzadzenie testowe
bl || 0[PSR S
: ] : wejscie cyfrowe i
cewka wyzwalajgca ] ! ) y |
L 3 —O X1 ]
+ TC+ 1 !
p Ijj!, = ! Q E
50 A
Y
Uzwojenie testowe § L1
1A C : —O)
- D = 1-fazowen
< T HE 1A
> ST ]
. $2 ||
0.26 A

Zmierz Uzwojenie

o

O P A

WIC1

WIC1_Z30

Rys. 87:  Podtaczenie jednofazowego urzgdzenia testujgcego dla przyktadu fazy L1 z
przektadnikiem pradowym typu WICIWZ2AS]1.

Prad testowy jest podawany przez gniazda L1, L2, L3 i N. Uzwojenie testowe jest
przystosowane w taki sposéb, ze prad podawany 1 A réwnowazy prad pierwotny 50 A
(dla przyktadu PP typu W2: 16 A ... 56 AAS1).

PRZESTROGA!

Nie wolno podtgcza¢ zadnego aktywnego napiecia do wyjscia cewki wyzwalajgcej ani do
wyjscia (wskaznika zadziatania / wyjscia przekaznikowego).
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8 Uruchamianie
8.1.4.3 Styk samokontroli dla WIC1-4

PRZESTROGA!

Dla WIC1-4 konieczne jest réwniez, aby skonfigurowany tryb pracy odpowiadat
podtagczonemu sprzetowi!

Na przyktad niedopuszczalne jest podtgczenie wskaznika znacznika i ustawienie trybu
pracy [Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie] ,,BO Slot X . Wyjs. Tryb” na wartos¢ ,Wyjscie
przekaznikowe” lub ,Syst. O.K. i ZewZasil”. Patrz réwniez powigzane ostrzezenia
dotyczgce samokontroli SW 3, SW 4.

Te tryby pracy wymagajg zastosowania specjalnego zewnetrznego wyjscia
przekaznikowego (patrz +10.1.8.3 Wyjscie przekaznikowe (WIC1-4)), a ze wzgledu
na zwiekszone zapotrzebowanie na moc urzadzenie WIC1-4 musi by¢ zasilane z
zewnetrznego napiecia pomocniczego. W trybie samoczynnego zasilania wyjscie jest
zawsze nieaktywne.

‘ J Urzadzenie testowe

— 4 Wejscia cyfrowe )

X1 X2 X3 X4

________________________

Fl mm

Rys. 88:

8.1.4.3

8.1.4.4

8.1.5

T A

eeee [ [

Fl+
+ Fl— A)(A J )
' 3
- TC+ N,
TC— .

Uwaga: Oba wyjscia mogg by¢ jednoczesnie podigczone do urzadzenia testowego

(np. do wejs¢ binarnych urzadzenia Omicron®urzadzenia) tylko wtedy, gdy te dwa
wejscia binarne nie majg wspdélnego potencjatu. W przeciwnym razie ten zewnetrzny
mostek potencjatéw, wraz z wewnetrznymi obwodami urzagdzenia, moze powodowac
nieprawidtowe wyniki testéw.

Styk samokontroli dla WIC1-4

Zasilany z zewnatrz WIC1-4 pozwala na podtgczenie wyjscia przekaznikowego, ktére dziata
jako styk ,prawidtowy” / samokontroli. (Patrz =3.10.1 Styk samokontroli dla WIC1-4).

Ustawienia WIC1
Nastawy musza by¢ starannie ustawione, patrz odpowiednie rozdziaty w tym dokumencie.

Do péZniejszego wykorzystania wartosci nastaw mozna zapisa¢ bezposrednio na naklejce
umieszczonej na przekazniku.

Test funkcjonalny
Istniejg dwie metody przeprowadzania testéw: Test podstawowy i test pomocniczy.

Gdy test podstawowy, prad probierczy pobierany jest z uzwojen pierwotnych.
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8 Uruchamianie
8.1.5 Test funkcjonalny

Gdy stosowana jest wtérna metoda testowa, prad probierczy pobierany jest z uzwojeh
testowych C-D, patrz réwniez -8.1.4.1 Uzwojenia testowe, gniazda testowe.
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8 Uruchamianie

8.1.5.1 Prady probiercze

8.1.5.1 Prady probiercze

Przektadnia podstawowa przektadnikéw prgdowych jest taka sama jak przektadnia testowa
(uzwojenia C-D). Oznacza to, ze bez wzgledu na to, ktéry typ przekifadnika prgdowego jest
uzywany, w tescie wtérnym zawsze stosuje sie te same wartosci testowe.

In Wartosci testowe za pomoca uzwojenia C-D z r6znymi typami przektadnikéw pradowych

DIP 1-1 WYL, Wk WYL, Wk WYL, Wk. WYL, Wk. WYL, Wk WYL, Wk. WYL, Wk. WYL, Wk
DIP 1-2 WYL, WYL Wk WE. WYL, WYL Wk WE. WYL, WYLk Wk WE. WYL, WYLk Wk WE.
DIP 1-3 WYL, WYL, WYk, WYL Wk WE. WE. WE. WYL, WYL, WYk, WYL Wk WE. Wk, Wk,
DIP 1-4 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL, WYL, WYL, WYL, Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt.
Przetacznik HEX 1 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B © D E F
»In, wzgledny” 1,0 1,125 1,25 1,375 1,5 1,625 1,75 1,875 2,0 2,125 2,25 2,5 2,75 3,0 323 33
WIC1-W2 [A] 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 40 44 48 52 56
Prad probierczy C-D [A] 032 036 040 044 048 052 056 060 064 068 072 080 088 096 1,04 1,12
WIC1-W3 [A] 32 36 40 44 48 52 56 60 64 68 72 80 88 96 104 112
Prad probierczy C-D [A] 032 036 040 044 048 052 056 060 064 068 072 080 088 096 1,04 1,12
WIC1-W4 [A] 64 72 80 88 96 104 112 120 128 136 144 160 176 192 208 224
Prad probierczy C-D [A] 032 036 040 044 048 052 056 060 064 068 072 080 088 09 1,04 1,12
WIC1-W5 [A] 128 144 160 176 192 208 224 240 256 272 288 320 352 384 416 448
Prad probierczy C-D [A] 032 036 040 044 048 052 056 060 064 068 072 080 088 096 1,04 1,12
WIC1-W6 [A] 256 288 320 352 384 416 448 480 512 544 576 640 704 768 832 896
Prad probierczy C-D [A] 032 036 040 044 048 052 056 060 064 068 072 080 088 09 1,04 1,12

Oznacza to, ze gdy In zostanie pomnozony przez wartos$¢ nastawiong odpowiedniego
elementu I>zabezpieczajacego, I>>, I>>> lub Iz>, IG>> jest réwny prgdowi probierczemu
uzwojenia testowego. Jest to wtedy niezalezne od typu PP. W ponizszych tabelach
przedstawiono wszystkie wartosci nastaw dla krokéw ochrony I>, Iz> i I>>.
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8 Uruchamianie
8.1.5.2 Progi pobudzenia dla stopnia fazowego nadpradowego |>

8.1.5.2 Progi pobudzenia dla stopnia fazowego nadpradowego I>

Prad znamionowy In ustawiany jest za pomoca przetacznikéw DIP 1-1...1-4 lub HEX
1 (niezaleznie od typu przektadnika pragdowego w jednostkach o dolnym ograniczeniu
pragdowym In min).

Za pomocg przetgcznikdéw DIP 2-1...2-4 lub HEX 3 ustawiany jest prég pobudzenia />, ale jest
on w jednostkach In. (Patrz réwniez -+12.1 Dodatek - Ustawienia za pomocga przetgcznikéw
DIP / HEX).

Dlatego prég I> poboru w amperach zalezy zaréwno od DIP 1-1...1-4 / HEX 1, jak i od DIP
2-1...2-4 / HEX 3, a co za tym idzie, istnieje analogiczna zaleznos$¢ dla pradu probierczego
(w amperach), ktéry musi by¢ doprowadzony do uzwojenia C-D. Ponizsza tabela przedstawia
ten prad probierczy (w amperach):

1> Ustawianie progu />
DIP 2-1 WYL, Wk, WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wik,
DIP 2-2 WYL, WYL, WL, Wt. WYL, WYL, WL, WL. WYL. WYL, Wik, WL. WYL. WYL, Wk, WL.
DIP 2-3 WYL, WYL, WYL, WYL, Wt Wt. Wt. Wt. WYL, WYL, WYL, WYL, Wt Wt. Wt. Wt.
DIP 2-4 WYL, WY, WYL, WY, WYL, WYL, WYL, WYL, Wk, Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt.
Przetacznik HEX 3 (1] 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F *
Wynikowe ustawienie /> 090 095 11,00 1,05 1,10 1,15 1,20 1,30 1,40 150 1,60 1,80 2,00 2,25 2,50 —*
[In] -
Ustawienie pradu Prad probierczy uzwojenia C-D
znamionowego /n

[A]
[N, min]

{
13
Hex 1 =,0" (In = 1,0) 0,288 0,304 0,320 0,336 0,352 0,368 0,384 0,416 0,448 0,480 0,512 0,576 0,640 0,720 0,800 —*
Hex 1= ,1" (In = 1,125) 0,324 0,342 0,360 0,378 0,396 0,414 0,432 0,468 0,504 0,540 0,576 0,648 0,720 0,810 0,900 —*
Hex 1 = ,2" (In = 1,25) 0,360 0,380 0,400 0,420 0,440 0,460 0,480 0,520 0,560 0,600 0,640 0,720 0,800 0,900 1,000 —*
Hex 1 = ,3" (In = 1,375) 0,396 0,418 0,440 0,462 0,484 0,506 0,528 0,572 0,616 0,660 0,704 0,792 0,880 0,990 1,100 —*
Hex 1 = ,4" (In = 1,5) 0,432 0,456 0,480 0,504 0,528 0,552 0,576 0,624 0,672 0,720 0,768 0,864 0,960 1,080 1,200 —*
Hex 1 =,5" (In = 1,625) 0,468 0,494 0,520 0,546 0,572 0,598 0,624 0,676 0,728 0,780 0,832 0,936 1,040 1,170 1,300 —*
Hex 1= ,6" (In =1,75) 0,504 0,532 0,560 0,588 0,616 0,644 0,672 0,728 0,784 0,840 0,896 1,008 1,120 1,260 1,400 —*
Hex 1= ,7" (In = 1,875) 0,540 0,570 0,600 0,630 0,660 0,690 0,720 0,780 0,840 0,900 0,960 1,080 1,200 1,350 1,500 —*
Hex 1 = ,8" (In = 2,0) 0,576 0,608 0,640 0,672 0,704 0,736 0,768 0,832 0,896 0,960 1,024 1,152 1,280 1,440 1,600 —*
Hex 1 =,9" (In = 2,125) 0,612 0,646 0,680 0,714 0,748 0,782 0,816 0,884 0,952 1,020 1,088 1,224 1,360 1,530 1,700 —*
Hex 1 = ,A" (In = 2,25) 0,648 0,684 0,720 0,756 0,792 0,828 0,864 0,936 1,008 1,080 1,152 1,296 1,440 1,620 1,800 —*
Hex 1 = ,B" (In = 2,5) 0,720 0,760 0,800 0,840 0,880 0,920 0,960 1,040 1,120 1,200 1,280 1,440 1,600 1,800 2,000 —*
Hex 1= ,C” (In = 2,75) 0,792 0,836 0,880 0,924 0,968 1,012 1,056 1,144 1,232 1,320 1,408 1,584 1,760 1,980 2,200 —*
Hex 1 = ,D" (In = 3,0) 0,864 0,912 0,960 1,008 1,056 1,104 1,152 1,248 1,344 1,440 1,536 1,728 1,920 2,160 2,400 —*
Hex 1 = ,E” (In = 3,25) 0,936 0,988 1,040 1,092 1,144 1,196 1,248 1,352 1,456 1,560 1,664 1,872 2,080 2,340 2,600 —*
Hex 1 = ,F” (In = 3,5) 1,008 1,064 1,120 1,176 1,232 1,288 1,344 1,456 1,568 1,680 1,792 2,016 2,240 2,520 2,800 —*

— *To ustawienie DIP / HEX dezaktywuje stopieh zabezpieczenia.
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8.1.5.3 Progi pobudzenia dla stopnia zwarciowego (fazowego nadpragdowego) I>>

8.1.5.3 Progi pobudzenia dla stopnia zwarciowego (fazowego nadpradowego) I>>

Prad znamionowy In ustawiany jest za pomoca przetacznikéw DIP 1-1...1-4 lub HEX
1 (niezaleznie od typu przektadnika pragdowego w jednostkach o dolnym ograniczeniu
pragdowym In min).

Za pomocg przetgcznikdéw DIP 3-1...3-4 lub HEX 5 ustawiany jest prég pobudzenia />, ale jest
on w jednostkach In. (Patrz réwniez -+12.1 Dodatek - Ustawienia za pomocga przetgcznikéw
DIP / HEX).

Dlatego prég /> poboru w amperach zalezy zaréwno od DIP 1-1...1-4 / HEX 1, jak i od DIP
3-1...3-4 /| HEX 5, a co za tym idzie, istnieje analogiczna zaleznos$¢ dla pradu probierczego
(w amperach), ktéry musi by¢ doprowadzony do uzwojenia C-D. Ponizsza tabela przedstawia
ten prad probierczy (w amperach):

1>> Ustawianie progu />>
DIP 2-1 WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wik, WYL, Wk, WYL, Wik, WYL, Wik,
DIP 2-2 WYL, WYL, WL, Wt. WYL, WYL, WL, WL. WYL. WYL, Wk, WL. WYL. WYL, Wk, WL.
DIP 2-3 WYL, WYL, WYL, WYL, Wt Wt. Wt. Wt. WYL, WYL, WYL, WYL, Wt Wt. Wt. Wt.
DIP 2-4 WYL, WY, WYL, WY, WYL, WYL, WYL, WYL, Wk, Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt.
Przetacznik HEX 3 (V] 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F *
Wynikowe ustawienie />> 1 2 3 a4 5 6 7 8 9 10 12 14 16 18 20 —*
[In] -
Ustawienie pradu Prad probierczy uzwojenia C-D
znamionowego /n

[A]
[N, min]

{
13
Hex 1 =,0" (In = 1,0) 0,32 0,64 0,96 1,28 1,60 1,92 2,24 2,56 2,88 3,20 3,84 4,48 5,12 5,76 6,40 —*
Hex 1 =,1" (In = 1,125) 0,36 0,72 1,08 1,44 1,80 2,16 2,52 2,88 3,24 3,60 4,32 5,04 5,76 6,48 7,20 —*
Hex 1 = ,2" (In = 1,25) 0,40 0,80 1,20 1,60 2,00 2,40 2,80 3,20 3,60 4,00 4,80 5,60 6,40 7,20 8,00 —*
Hex 1 = ,3" (In = 1,375) 0,44 0,88 1,32 1,76 2,20 2,64 3,08 3,52 3,96 4,40 5,28 6,16 7,04 7,92 8,80 —*
Hex 1 = ,4" (In = 1,5) 0,48 0,96 1,44 1,92 2,40 2,88 3,36 3,84 4,32 4,80 5,76 6,72 7,68 8,64 9,60 —*
Hex 1 =,5" (In = 1,625) 0,52 1,04 1,56 2,08 2,60 3,12 3,64 4,16 4,68 5,20 6,24 7,28 8,32 9,36 10,40 —*
Hex 1= ,6" (In =1,75) 0,56 1,12 1,68 2,24 2,80 3,36 3,92 4,48 5,04 5,60 6,72 7,84 8,96 10,08 11,20 —*
Hex 1= ,7" (In = 1,875) 0,60 1,20 1,80 2,40 3,00 3,60 4,20 4,80 5,40 6,00 7,20 8,40 9,60 10,80 12,00 —*
Hex 1 = ,8" (In = 2,0) 0,64 1,28 1,92 2,56 3,20 3,84 4,48 5,12 5,76 6,40 7,68 8,96 10,24 11,52 12,80 —*
Hex 1 =,9" (In = 2,125) 0,68 1,36 2,04 2,72 3,40 4,08 4,76 5,44 6,12 6,80 8,16 9,52 10,88 12,24 13,60 —*
Hex 1 = A" (In = 2,25) 0,72 1,44 2,16 2,88 3,60 4,32 5,04 5,76 6,48 7,20 8,64 10,08 11,52 12,96 14,40 —*
Hex 1 = ,B" (In = 2,5) 0,80 1,60 2,40 3,20 4,00 4,80 5,60 6,40 7,20 8,00 9,60 11,20 12,80 14,40 16,00 —*
Hex 1= ,C” (In = 2,75) 0,88 1,76 2,64 3,52 4,40 5,28 6,16 7,04 7,92 8,80 10,56 12,32 14,08 15,84 17,60 —*
Hex 1 = ,D" (In = 3,0) 0,96 1,92 2,88 3,84 4,80 5,76 6,72 7,68 8,64 9,60 11,52 13,44 15,36 17,28 19,20 —*
Hex 1 = ,E” (In = 3,25) 1,04 2,08 3,12 4,16 5,20 6,24 7,28 8,32 9,36 10,40 12,48 14,56 16,64 18,72 20,80 —*
Hex 1 = ,F” (In = 3,5) 1,12 2,24 3,36 4,48 5,60 6,72 7,84 8,96 10,08 11,20 13,44 15,68 17,92 20,16 22,40 —*

— *To ustawienie DIP / HEX dezaktywuje stopieh zabezpieczenia.
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8.1.6

246

Cechy szczegdlne do testéow obliczonego przetezenia gruntowego
(ziemskiego)

Opis funkcjonalny

W zaleznos$ci od ustawien WIC1, prad ziemnozwarciowy moze by¢ obliczany zamiast

by¢ mierzony. Nastepnie ustala sie go na podstawie wielkosci geometrycznej wartosci
pradu tréjfazowego, mniej wiecej liczbowego Holmgreena. Jezeli na chwile pojawi sie
jednofazowy prad probierczy, warto$¢ pomiarowa (warto$¢ wyzwalajgca) na torze pradu
ziemnozwariowego jest réwna pradowi w badanej fazie. Jezeli przy przesunieciu fazowym o
120° pojawi sie tréjfazowy prad probierczy, warto$¢ pomiarowa na torze pradu doziemnego
jest réwna zero.

Wymagania dotyczace systemu testowego

WIC1 jest zasilany przez przektadniki pragdowe fazowe. Aby zagwarantowa¢ niezawodne
wyzwalanie, musi ptyngé¢ minimalny prad, patrz ©+10.1.6 Zasilanie. Jezeli ustawienie

progu /z> przetezenia doziemnego jest nizsze niz najmniejsze mozliwe zasilanie 1-
fazowe za posrednictwem przektadnikédw pradowych fazowych, wéwczas wyzwolenie pradu
doziemnego mozna sprawdzi¢ tylko za pomoca tréjfazowego Zzrédta pradu. Tylko wtedy,
gdy ustawiony prég nadpragdowy ziemnozwarciowy jest wyzszy niz najmniejsze mozliwe
zasilanie 1-fazowe przez przektadniki prgdowe fazowe, wéwczas test mozna przeprowadzic
przy jednofazowym zrédle pradu.
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8.1.6.1 Progi wyzwalania dla obliczonego stopnia nadpradowego ziemnozwarciowego lz>

8.1.6.1 Progi wyzwalania dla obliczonego stopnia nadpradowego ziemnozwarciowego
1z>

Warianty urzadzenia WIC1-xxG sg wyposazone w wejscie pomiaru pradu
ziemnozwariowego, a zaréwno wejscie pomiarowe, jak i uzwojenie testowe sg
przeznaczone dla znamionowego pradu doziemnego 1 A. (Oznacza to, ze uzwojenie
testowe ma po prostu stosunek 1:1). Wartosci pragdu probierczego przepuszczanego
przez C-D w ponizszej tabeli nie s zatem wazne dla tych wariantéw urzadzen. (Lub,
scisle méwigc, mozna ich uzywad, jesli zostaty ustawione na obliczony WIC1 prad
ziemnozwarciowy przez Smart view (PC) / DiggiMEC, ale wtedy ustawienia przetacznika
DIP/HEX wymienione ponizej sg nieprawidtowe)!

Innymi stowy: Ponizszy opis i wartosci dotyczgce uruchomienia zabezpieczenia
nadprgdowe ziemnozwarciowego odnosi sie do wariantéw urzgdzenia WIC1-xxN bez
wejscia pomiarowego pradu doziemnego.

Prad znamionowy In ustawiany jest za pomocg przetgcznikéw DIP 1-1...1-4 lub HEX
1 (niezaleznie od typu przektadnika prgdowego w jednostkach o dolnym ograniczeniu
pradowym In min).

Za pomocg przetacznikdéw DIP 4-1...4-4 lub HEX 7 ustawiany jest prég pobudzenia />, ale jest
on w jednostkach In. (Patrz réwniez -+12.1 Dodatek - Ustawienia za pomoca przetacznikéw
DIP / HEX).

Dlatego prég Iz> poboru w amperach zalezy zaréwno od DIP 1-1...1-4 / HEX 1, jak i od DIP
4-1...4-4 | HEX 7, a co za tym idzie, istnieje analogiczna zaleznos¢ dla pradu probierczego
(w amperach), ktéry musi by¢ doprowadzony do uzwojenia C-D. Ponizsza tabela przedstawia
ten prad probierczy (w amperach):

1z> Ustawianie progu Iz>
DIP 4-1 WYL, Wt WYL, Wt WYL, Wt. WYL, Wt. WYL, Wt. WYL, Wt. WYL, Wt. WYL, Wt.
DIP 4-2 WYL. WYL, Wt Wt. WYL. WYL, Wt Wt. WYL. WYL, Wt Wt. WYL. WYL, Wt Wt.
DIP 4-3 WYL. WYL, WYL, WYL, Wt Wt. Wt. Wt. WYL. WYL, WYL, WYL, Wt Wt. Wt. Wt.
DIP 4-4 WYL. WYL, WYL, WYL, WYL, WYL, WYL, WYL, Wt Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt.
Przetacznik HEX 7 (1] 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E [ 5
Wynikowe ustawienie Iz> 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,5 —*
[In] -
Ustawienie pradu Prad probierczy uzwojenia C-D
znamionowego /n

[A]
[In min]

1
1
Hex 1 =,0" (In = 1,0) 0,064 0,096 0,128 0,160 0,192 0,224 0,256 0,288 0,320 0,384 0,448 0,512 0,576 0,640 0,800 —*
Hex 1 =,1" (In = 1,125) 0,072 0,108 0,144 0,180 0,216 0,252 0,288 0,324 0,360 0,432 0,504 0,576 0,648 0,720 0,900 —*
Hex 1 = ,2" (In = 1,25) 0,080 0,120 0,160 0,200 0,240 0,280 0,320 0,360 0,400 0,480 0,560 0,640 0,720 0,800 1,000 —*
Hex 1 =,3" (In = 1,375) 0,088 0,132 0,176 0,220 0,264 0,308 0,352 0,396 0,440 0,528 0,616 0,704 0,792 0,880 1,100 —*
Hex 1 = ,4" (In = 1,5) 0,096 0,144 0,192 0,240 0,288 0,336 0,384 0,432 0,480 0,576 0,672 0,768 0,864 0,960 1,200 —*
Hex 1 =,5" (In = 1,625) 0,104 0,156 0,208 0,260 0,312 0,364 0,416 0,468 0,520 0,624 0,728 0,832 0,936 1,040 1,300 —*
Hex 1 =,6" (In =1,75) 0,112 0,168 0,224 0,280 0,336 0,392 0,448 0,504 0,560 0,672 0,784 0,896 1,008 1,120 1,400 —*
Hex 1 =,7" (In = 1,875) 0,120 0,180 0,240 0,300 0,360 0,420 0,480 0,540 0,600 0,720 0,840 0,960 1,080 1,200 1,500 —*
Hex 1 =,8" (In = 2,0) 0,128 0,192 0,256 0,320 0,384 0,448 0,512 0,576 0,640 0,768 0,896 1,024 1,152 1,280 1,600 —*
Hex 1 =,9" (In = 2,125) 0,136 0,204 0,272 0,340 0,408 0,476 0,544 0,612 0,680 0,816 0,952 1,088 1,224 1,360 1,700 —*
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1z> Ustawianie progu Iz>

DIP 4-1 WYL. Wt WYL. Wt WYL. Wt WYL. Wt WYL. WL, WYL. WL, WYL. Wt WYL. Wt
DIP 4-2 WYL, WYL, WL, WL. WYL, WYL, WL, WL. WYL, WYL, Wik, WL. WYL, WYL, Wik, WL.
DIP 4-3 WYL, WYL, WYL, WYL, WL Wt. Wt. Wt. WYL, WYL, WYL, WYL, WL WL. WL. WL.
DIP 4-4 WYL, WYL, WYL, WYL. WYL, WYL, WYL, WYL, Wt Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt. Wt.
Przetacznik HEX 7 (1] 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F *

Wynikowe ustawienie /z> 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,5 —*
[In] -

Hex 1 = ,A" (In = 2,25) 0,144 0,216 0,288 0,360 0,432 0,504 0,576 0,648 0,720 0,864 1,008 1,152 1,296 1,440 1,800 —*
Hex 1 = ,B” (In = 2,5) 0,160 0,240 0,320 0,400 0,480 0,560 0,640 0,720 0,800 0,960 1,120 1,280 1,440 1,600 2,000 —*
Hex 1= ,C" (In = 2,75) 0,176 0,264 0,352 0,440 0,528 0,616 0,704 0,792 0,880 1,056 1,232 1,408 1,584 1,760 2,200 —*
Hex 1 = ,D" (In = 3,0) 0,192 0,288 0,384 0,480 0,576 0,672 0,768 0,864 0,960 1,152 1,344 1,536 1,728 1,920 2,400 —*
Hex 1 = ,E” (In = 3,25) 0,208 0,312 0,416 0,520 0,624 0,728 0,832 0,936 1,040 1,248 1,456 1,664 1,872 2,080 2,600 —*
Hex 1 = ,F” (In = 3,5) 0,224 0,336 0,448 0,560 0,672 0,784 0,896 1,008 1,120 1,344 1,568 1,792 2,016 2,240 2,800 —*

— * To ustawienie DIP / HEX dezaktywuje stopien zabezpieczenia.
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8.1.7 Sgen - Symulator awarii

Urzgdzenie zabezpieczajgce jest wyposazone w opcje symulacji wielkoSci mierzonych.
Stanowi to pomoc podczas uruchamiania i utatwia analizowanie awarii.

Po ustawieniu [[Wybdr zabezpieczen / Rzutowane elementy]] ,Sgen . Tryb” = ,,uzyj” menu
symulacji mozna znalez¢ w gatezi menu [Serwis / Sgen].

Cykl symulacji sktada sie z trzech sekwencji:
¢ Stan poprzedzajgcy awarie
* Awaria

e Stan po awarii
Sgen

poprzedzajace Symulacja awarii nastepcze

LAAAAL AN AN
VUVVUVUTT VUVVVYUTY

\ 4
\ 4

~100 ms PrzedZwa SymulacjaZwarci PoZwarciu ~100 ms

Sequencer_Z01

W gatezi [Serwis / Sgen / Konfiguracja / Czasy]lmenu mozna ustawié¢ czas trwania kazdej
sekwencji, a takze amplitudy pradu fazowego i masowego. Katy fazowe nie moga by¢
regulowane i sg ustawione na 0°/-120°/+120° (prad ziemnozwarciowy 0°).

W gatezi [Serwis / Sgen / Proces] menu znajduje sie jeden parametr blokujacy ,ZewBlo”.
Przypisane sygnaty blokujg symulator awarii. Na przyktad ze wzgledéw bezpieczenstwa
zalecane moze by¢ blokowanie symulatora zwarcia po zamknieciu wytgcznika.

Symulacje mozna uruchamiad i zatrzymywac za pomocg bezposredniego sterowania
[Serwis / Sgen / Proces] . ,Start symulacji” i ,,Stop symulacji”. Alternatywnie symulacje
mozna rozpocza¢ z przypisanym sygnatem do ,Zewn. ur. symulacji”.

Dodatkowo istnieje mozliwos$¢ przypisania sygnatu do parametru ,,.Zew WymStanPo”.
Aktywny przypisany sygnat natychmiast przerywa trwajaca sekwencje.

Symulacja réwniez jest natychmiast przerywana, jesli prad fazowy przekroczy 0,35. Inmin.
Po zakonczeniu symulacji przez przeptyw pradu rzeczywistego nie mozna rozpoczgé
nastepnej symulacji przed uptywem dwéch minut. Alternatywnie urzgdzenie mozna
ponownie uruchomié, aby byto gotowe do nastepnej symulacji.
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8.1.7 Sgen - Symulator awarii

Nalezy upewnic sie, ze cewka wyzwalajgca/ wytacznik nie sg podtagczone lub wyzwolenie
jest mozliwe! Podczas symulacji funkcje zabezpieczeniowe dziatajg na symulowane
prady i moga ulec wytgczeniu w zaleznosci od symulowanego przypadku awarii.
Spowodowatoby to aktywacje polecenia wyzwalania (,,PolWyzw ”) wyzwalajacego cewke,
a takze otwarcie podtgczonego wytgcznika!

NIEBEZPIECZENSTWO!

Przestawienie urzgdzenia w tryb symulacji oznacza wytgczenie urzadzenia
zabezpieczajgcego na czas symulacji z dziatania. Nie nalezy uzywac tej funkcji podczas
pracy urzadzenia, jesli uzytkownik nie moze zapewnic¢ zabezpieczenia w postaci
uruchomionych i prawidtowo dziatajgcych systemoéw zapasowych.
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8.2 Wytgczanie z eksploatacji — odtgczanie przekaznika

8.2 Wytaczanie z eksploatacji — odtaczanie przekaznika

Ostrzezenie! Demontaz przekaznika prowadzi do utraty funkcjonalnosci zabezpieczenia.
Nalezy upewnic sie, ze istnieje zabezpieczenie rezerwowe. Jesli uzytkownik nie ma petnej
swiadomosci konsekwencji demontazu urzgdzenia, powinien przerwa¢ wykonywang
czynnos¢ i powstrzymac sie od rozpoczynania procedury.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy poinformowac dziat SCADA.

Wytgczyc zasilanie (jesli jest podtgczone).

Upewnic sie, ze rozdzielnica jest wytgczona spod napiecia i napiecie nie jest obecne,
ktére moze grozZic porazeniem. Zawsze nalezy zewrzeé przektadniki prgdowe przed
poluzowaniem zaciskéw.

Uzyj srubokreta, aby odtgczy¢ przewody.

Zamocowac przewody i zaciski w szafie za pomoca opasek kablowych, aby nie dopusci¢
do wystgpienia przypadkowych potaczen elektrycznych.

Podczas odkrecania sSrub montazowych podtrzymywad przednig czes¢ urzgdzenia.
Ostroznie wyja¢ urzadzenie z szafy.

W przypadku, gdy w tym miejscu nie bedzie instalowane inne urzadzenie, nalezy
przykry¢/zamkna¢ otwér w przednich drzwiach.

Zamkna¢ rozdzielnice.

8.3 Ponowne uruchomienie WIC1

W menu [Serwis / Ogélne] »Sys . Ponowne uruchomienie uzytkownika« uzytkownik moze
zainicjowac¢ ponowne uruchomienie WIC1.

O Dioda LED ,System OK” Swieci stale na zielono, jesli - po fazie rozruchu - funkcje
zabezpieczajgce urzadzenia WIC1 dziatajg i jest wystarczajgco duzo energii, aby wystac
l sygnat wyzwolenia.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w <3.11 Diody LED i <11 Rozwigzywanie problemdw.
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8.4 Pomiar czasu opdZnienia wyzwolenia

8.4

Rys. 89:

252

L1

Pomiar czasu opoznienia wyzwolenia

Warianty typu WIC1-xxxxC oferujg dowolnie konfigurowalne wyjscie impulsowe dla
wskaznika zadziatania. (Zobacz ©3.10 Wyjscia (cewka wyzwalajgca, wskaznik znacznika,
wyjscie przekaznikowe) i opcje zamoéwienia).

Chociaz to wyjscie FI ma swoje gtéwne zastosowanie w wyzwalaniu wskaznika zadziatania,
moze by¢ réwniez uzywane do specjalnych celéw testowych, jesli jest konfigurowalne;

na przyktad mozna go podigczy¢ do wejscia cyfrowego urzadzenia testujgcego. Jesli TC
(wyjscie impulsowe cewki wyzwalajgcej) zostanie nastepnie podtgczone do innego wejscia
cyfrowego, wéwczas urzadzenie testujgce jest w stanie zmierzy¢ opéznienie wyzwolenia (tj.
przedziat czasu miedzy pobudzeniem a wyzwoleniem).

Sprzet
J Urzadzenie testowe
[T
b[LT]
alternatywnie: Dj% ( Wejscia cyfrowe
| so0Q (1= 7 I“% = O 0O X1
! 20Q 1 + TC
L T ! - ;nr:!, TCt C Q
L1
Uzwojenie testowe c L — D
- < D e || 1-fazowen
S T 1A
I ST !

S2

Zmierz Uzwojenie

T A

o

WIC1

WIC1_Z31

Przyktad podtaczenia wejs¢ cyfrowych urzadzenia testujgcego (pokazano tylko faze L1 ).

Podczas podtaczania wyjs¢ impulsowych cewki wyzwalajgcej i wskaznika zadziatania do
wejs¢ cyfrowych urzadzenia testujgcego nalezy przestrzegad waznych zasad:
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8 Uruchamianie

8.4 Pomiar czasu opdznienia wyzwolenia

PRZESTROGA!

W ustawieniach sprzetowych urzgdzenia testujgcego ustaw wejscia cyfrowe tak, aby
akceptowaty napiecie wejsciowe z zakresu od 17 U DC do 24 U DC jako "binarne 1".

Oznacza to w szczegdlnosci, ze tych wejs¢ cyfrowych nie mozna okresla¢ jako
"bezpotencjatowe".

PRZESTROGA!

Nie wolno podtgcza¢ zadnego aktywnego napiecia do wyjscia cewki wyzwalajgcej ani do
wyjscia (wskaznika zadziatania / wyjscia przekaznikowego).

PRZESTROGA!

Dla WIC1-4 konieczne jest rdwniez, aby skonfigurowany tryb pracy odpowiadat
podtgczonemu sprzetowi!

Na przyktad niedopuszczalne jest podtgczenie wskaznika znacznika i ustawienie trybu
pracy [Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie] ,,BO Slot X . Wyjs. Tryb” na wartos¢ ,Wyjscie
przekaznikowe” lub ,Syst. O.K. i ZewZasil". Patrz réwniez powigzane ostrzezenia
dotyczgce samokontroli SW 3, SW 4.

Te tryby pracy wymagajg zastosowania specjalnego zewnetrznego wyjscia
przekaznikowego (patrz =10.1.8.3 Wyjscie przekaznikowe (WIC1-4)), a ze wzgledu
na zwiekszone zapotrzebowanie na moc urzgdzenie WIC1-4 musi by¢ zasilane z
zewnetrznego napiecia pomocniczego. W trybie samoczynnego zasilania wyjscie jest
zawsze nieaktywne.

‘ J Urzadzenie testowe
N é Wejscia cyfrowe N\
dﬂj% C xa ;2 Y X3 T
:j@ 000000 00
pIL] o T TN 1 O N
[ E% - Axl v/ )
T . T | :
= .|

Rys. 90: Uwaga: Oba wyjscia mogg byc jednoczesnie podtgczone do urzgdzenia testowego
(np. do wejs¢ binarnych urzadzenia Omicron®urzadzenia) tylko wtedy, gdy te dwa
wejscia binarne nie maja wspdlnego potencjatu. W przeciwnym razie ten zewnetrzny
mostek potencjatéw, wraz z wewnetrznymi obwodami urzadzenia, moze powodowac
nieprawidtowe wyniki testéw.

Ustawienia WIC1
Wyjscie ,TC” (Trip Coil) jest zawsze odwzorowywane na polecenie wyzwalania, tj.

na sygnat cyfrowy ,BO Slot X PolWyzw"”. (Patrz réwniez 5.1 ,,BO Slot X” - modut
zabezpieczeh ogdlnych).
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8 Uruchamianie
8.4 Pomiar czasu opdZnienia wyzwolenia

Do pomiaru opéznienia wyzwolenia wyjscie "FI” (flag Indicator, wskaznik zadziatania)
ustawia sie w nastepujacy sposdb:

 [Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie] ,,BO Slot X . Przypis Wy” = "BO Slot X.
Pobudzenie”

Testowanie ustawien urzadzenia

Na koniec mozesz uzy¢ oprogramowania operacyjnego urzgdzenia testujgcego, aby
zmierzy¢ odstep czasu miedzy dwoma wejsSciami cyfrowymi. Jest to proste w przypadku
wszystkich najnowszych urzgdzen testowych.
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9 Serwis i konserwacja

9 Serwis i konserwacja

Caty system zabezpieczeniowy WIC1 zostat zaprojektowany na okres bezobstugowy
wynoszacy 25 lat, stad nie ma zadnych specjalnych prac do wykonania w okresie
eksploatacji przekaznikéw.

Jednak bardzo czesto okresowa kontrola funkcjonalnosci zabezpieczen jest wymagana

przez uzytkownika kohcowego lub przepisy. Takie kontrole mozna przeprowadzac w sposéb
opisany w =8.1 Uruchamianie/test zabezpieczenia.
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10 Dane techniczne
10.1 Dane techniczne - WIC1

10 Dane techniczne

10.1 Dane techniczne - WIC1

' Do potaczenia miedzy WIC1 a adapterem PC4 lub DiggiMEC nalezy uzy¢ ekranowanego
o

kabla Ethernet typu patch (CAT 3 lub wyzszej kategorii).

Do potaczenia z interfejsem Ethernet 100 Mbit/s urzgdzenia WIC1 nalezy uzy¢
ekranowanego kabla Ethernet typu patch (CAT 5 lub wyzszej kategorii).

Kabli krosowych nie wolno uzywac w zadnym z tych zastosowan!

10.1.1 Dane klimatyczne i Srodowiskowe

Temperatura przechowywania: od —40°C do +85°C (od —40°F do 185°F)

Temperatura pracy:
* WIC1-1, WIC1-2, WIC1-3: —40°C to +80°C
(—40°F to 176°F)
* WIC1-4: —40°C to +60°C* (—40°F to
140°F*)

*70°C/158°F dla RS485

Dopuszczalna wilgotno$¢ powietrza (Srednia <75% wzgl. (przez 56 dni do 95% wzgl.)
roczna):
Dozwolona wysokos¢ instalacji n.p.m.: <2000 m (6561,67 stép) n.p.m.

10.1.2 Obudowa

Obudowa (wysokos¢ / szerokos¢ / gtebokosd): 170 mm (6.693") / 125 mm (4,921") / 39,8 mm
(1,567")

(patrz réwniez rysunki wymiarowe w <3.2

Rysunki wymiarowe)

Materiat, obudowa: Aluminium. Ostona zaciskéw: tworzywo
sztuczne.

Ciezar:
* WIC1 (bez opakowania): ok. 940 g

* WIC1 (z opakowaniem): ok. 1100 g
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10.1.3 Stopien ochrony EN 60529

10.1.3 Stopien ochrony EN 60529

Obudowa IP40
Uktad elektroniczny IP65
Zaciski IP20
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10.1.4 Pomiar pradu fazowego

10.1.4 Pomiar pradu fazowego

Wejscia pomiarowe pradéw fazowych sg dostosowane do przypisanych przektfadnikéw
pradowych. Ponadto zapotrzebowanie mocy przekaznika jest zgodne z mocg wyjsciowg
przektadnikéw pradowych.

PRZESTROGA!

Nie wolno podtaczaé standardowych przektadnikéw pradowych o pragdach wtérnych 1 A
lub 5 A do wej$¢ pomiarowych.

Czestotliwo$¢ znamionowa: 50 Hz / 60 Hz

Prad znamionowy (na wejsciach przektadnikéw 83.33 mA
pradowych urzadzenia WIC1):
75 mA przy In = 0.9 In,min.

Uwaga: wartosci te sg pod kazdym wzgledem
identyczne z danymi dotyczgcymi pradu
znamionowego poprzedniej/pierwszej wers;ji
urzgdzenia WIC1, co gwarantuje petng
kompatybilnos¢.

Maksymalny zakres pomiarowy: 20 X najwyzszy znamionowy prad przektadnika
pradowego (20 - In,maks)
Wydajnos¢: na state: 2.5 x najwyzszy znamionowy prad
przektadnika pradowego (2.5 - In,maks)
Obcigzalnos¢ cieplna: 1 s: 25 kA po stronie pierwotnej przektadnika
pradowego (CT)
Sruby
» Wejscia dla przektadnikéw pradowych
WIC1 :
M3, rowek, moment dokrecania 0.5 Nm
(4.4 1b-in)
10.1.5 Pomiar pradu doziemnego
PRZESTROGA!

Wejscie pomiarowe dla prgdu doziemnego (ziemnozwarciowego) jest dopuszczalne tylko
dla przektadnika pradowego o pradzie wtérnym 1 A.

Wejscie pradu doziemnego:
Prad znamionowy: 1A

Maksymalny zakres pomiarowy: do 20 x In
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10.1.6 Zasilanie

Wejscie pradu doziemnego:

Wydajnos¢: 4 x In/ciaggle
Zabezpieczenie nadpradowe: 50xIn/1s
Pobdér mocy: S=<0.1VA

10.1.6 Zasilanie

Zasilanie za pomoca przektadnikéw pradowych
* Minimalny prad zasilajacy, 1 faza: 0.35 In,min.

¢ Minimalny prad zasilajgcy, 3 fazy: 0.25 In,min.

Zasilanie pomocnicze (WIC1-4)

Napiecie pom.: 48 ... 230 UAC*
24 ... 250 UDC
Zakres pracy: 80 ... 110%
(*108% dla 230 UAC)
Czas buforowy w przypadku awarii = 50 ms przy minimalnym napieciu
zasilania: pomocniczym

Po uptywie czasu podtrzymania
urzadzenie zostanie wytgczone.

Uwaga: komunikacja moze zostac
przerwana.

Maksymalne zapotrzebowanie na moc: S =2,5W

(z wyjatkiem WIC1-4 z interfejsem
Swiattowodowym)

Zasilanie napieciem pomocniczym musi by¢ zabezpieczone zewnetrznym bezpiecznikiem o
nastepujgcych parametrach:

* miniaturowy bezpiecznik zwtoczny 2,5 A5 x 20 mm (ok. 1/5 x 0,8 cala) zgodnie z
norma IEC 60127

* miniaturowy bezpiecznik zwtoczny 3,5 A 6,3 x 32 mm (ok. 1/4 x 1 ¥ cala) zgodnie z
normag UL 248-14

10.1.7 Diody LED

Typ diod LED: 1 zielona dioda LED, 2 czerwone diody
LED
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10.1.8 Wyjscia

10.1.8 Woyjscia

TC =

PRZESTROGA!

Nie wolno podtacza¢ zadnego aktywnego napiecia do wyjscia cewki wyzwalajacej ani do
wyjscia (wskaznika zadziatania / wyjscia przekaznikowego).

PRZESTROGA!

Dla WIC1-4 konieczne jest réwniez, aby skonfigurowany tryb pracy odpowiadat

podtagczonemu sprzetowi!

Na przyktad niedopuszczalne jest podtgczenie wskaznika znacznika i ustawienie trybu
pracy [Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie] ,,BO Slot X . Wyjs. Tryb” na wartos¢ ,Wyjscie
przekaznikowe” lub ,Syst. O.K. i ZewZasil". Patrz réwniez powigzane ostrzezenia

dotyczgce samokontroli SW 3, SW 4.

Te tryby pracy wymagajg zastosowania specjalnego zewnetrznego wyjscia
przekaznikowego (patrz +10.1.8.3 Wyjscie przekaznikowe (WIC1-4)), a ze wzgledu
na zwiekszone zapotrzebowanie na moc urzgdzenie WIC1-4 musi by¢ zasilane z
zewnetrznego napiecia pomocniczego. W trybie samoczynnego zasilania wyjscie jest

zawsze nieaktywne.

Urzadzenie testowe

Wejscia cyfrowe )

____________

Fl mm

Rys. 91:

10.1.8.1

260

éEi X1 X2 X3
:]j% 000
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L Fl+
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: o

Uwaga: Oba wyjscia moga by¢ jednoczesnie podigczone do urzadzenia testowego
(np. do wejs¢ binarnych urzadzenia Omicron®urzadzenia) tylko wtedy, gdy te dwa
wejscia binarne nie majg wspdélnego potencjatu. W przeciwnym razie ten zewnetrzny
mostek potencjatéw, wraz z wewnetrznymi obwodami urzadzenia, moze powodowac

nieprawidtowe wyniki testéw.

Wyjscie impulsowe dla cewki wyzwalajacej TC

Niskoenergetyczna cewka wyzwalajgca wytacznika jest podtgczona do zaciskéw TC+ i TC—
listwy zaciskowej X4. Energia wyzwalania jest dostarczana przez magazyn kondensatorowy
zintegrowany z przekaznikiem zabezpieczajgcym. Zobacz tez ©5.1.1.1 Impuls wyzwalajacy

i diody LED.

Dtugos¢ kazdego
impulsu wyzwolenia:

(okoto) 50 ms

Przerwa miedzy poszczegdélnymi impulsami zalezy od
impedancji cewki wyzwalajgcej i wartosci pragdu. Pulsowanie

WIC1-2.3-PL-MAN
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10.1.8.2 Wyjscie impulsowe dla wskaznika zadziatania Fl

jest kontynuowane do momentu, gdy stan wyzwolenia
funkcji zabezpieczajgcej zaniknie.

Energia wyzwolenia: E=0,1Ws

pom.: Napiecie znamionowe 24 UDC

Przyktady kompatybilnych cewek wyzwalajgcych o niskim zuzyciu energii:
¢ Producent: Siemens, typ: 3AX 1104-0B; (0,1 Ws; 10 Q)

* Producent: Siemens, typ: 3AX 1104-2B; (0,1 Ws; 20 Q)

10.1.8.2 Woyjscie impulsowe dla wskaznika zadziatania FI
W zaleznosci od opcji zaméwienia, moze WIC1 by¢ wyposazony w wyjscie impulsowe dla
wskazZnika zadziatania.
Wskaznik zadziatania mozna podtaczy¢ do zaciskéw Fl+/- (WIC1-4: Wyjscie +/—) listwy
zaciskowej X4, np. do bezpiecznej sygnalizacji wyzwolenia. Zobacz tez =3.10.3 Sygnat
impulsowy dla wskaznika zadziatania.
Dtugos¢ kazdego (okoto) 50 ms
impulsu wyzwolenia:
Przerwa miedzy poszczegdélnymi impulsami zalezy od
impedancji cewki wyzwalajacej i wartosci pradu. Pulsowanie
jest kontynuowane do momentu, gdy stan wyzwolenia
funkcji zabezpieczajgcej zaniknie.
Energia: = 0.01 Ws
pom.: Napiecie znamionowe 24 UDC
10.1.8.3 Woyjscie przekaznikowe (WIC1-4)
W wariancie urzgdzenia WIC1-4 mozliwe jest, poprzez ustawienie [Para urzadzenia / WIC1 /
Wyijscie] ,,BO Slot X . Wyjs. Tryb” = ,Wyjscie przekaznikowe"” lub ,Syst. O.K. i ZewZasil”,
skonfigurowanie wyjscia ,,Out+/—" do podtaczenia zewnetrznego wyjscia przekaznikowego.
Ten wyjscie przekaznikowe musi spetnia¢ nastepujgce warunki:
Napiecie znamionowe cewki: 24 UDC, max. 36 UDC
Brak dopuszczalnych wewnetrznych
zabezpieczeh nadnapieciowych
Natezenie pradu wejsciowego: max. 10 mA
Dtugos¢ okablowania: max. 5 m

Przyktad odpowiedniego wyjscia przekaznikowego: modut przekaznikowy Phoenix Relay
Module - RIF-0-RSC-24DC/21 - 2903374
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10.1.9 Zdalne (zewnetrzne) wejscie wyzwalajace / wejscie cyfrowe (WIC1-1, WIC1-2, WIC1-3)

10.1.9 Zdalne (zewnetrzne) wejscie wyzwalajace / wejscie cyfrowe
(WIC1-1, WIC1-2, WIC1-3)

Urzadzenie typu WIC11, WIC12, WIC13 moze by¢ wyposazone w wejscie cyfrowe (w
zaleznosci od opcji zamoéwienia).

Do zaciskéw X4-2, X4-3, X4-4 (odpowiednio do podtgczenia 230 UAC, 115 UAC oraz COM,
patrz =3.5 Wejscie cyfrowe (tylko WIC1-1... / WIC1-2... / WIC1-3...)) listwy zaciskowej X4
nalezy podtaczy¢ odpowiednie sygnalizacyjne napiecie AC dla tego wejscia. Wejscie to jest
izolowane galwanicznie.

PRZESTROGA!

Nie wolno podtgczaé zadnego napiecia ciggtego do wejscia 115 UAC lub 230 UAC !

Napiecie ciggte moze zniszczy¢ wewnetrzny przektadnik sygnatowy.

Zakres napiecia wejsciowego, zacisk 115 V:
» W przypadku eksploatacji na wysokosci do
3000 m n.p.m.:

115 UAC *= 15%

Zakres napiecia wejsciowego, zacisk 230 V:
* 230 UAC = 15%

(d.h.195,5V ... 264,5 V)

Operacja na wysokosci powyzej 3500 m n.p.m.
wykracza poza specyfikacje i dlatego nie jest
dozwolona.

Zaciski: Zaciski Srubowe

Czas reakcji:
« <20ms ™

Czas zadziatania zabezpieczenia zewnetrznego =<0,5s
w przypadku zimnego rozruchu:

(*)Czasy reakcji zmierzono dla urzadzenia WIC1 gotowego do wyzwolenia (tzn. $wieci
sie zielona dioda LED ,Ready”). Sg to czasy dziatania zabezpieczenia zewnetrznego od
momentu aktywacji sygnatu wyzwalajgcego do chwili aktywacji wyjscia impulsowego
SJC+H/—".

10.1.10 Wejscia cyfrowe (WIC1-4)

Urzadzenie typu WIC1-4 moze by¢ wyposazone w 2 wejscia cyfrowe (w zaleznosci od opcji
zamowienia). W przypadku wariantéw WIC1-4xxxxxFxxxx przypisanie do funkcji ,External
Trip” oraz ,External Reset” jest state. W przypadku wariantéw WIC1-4xxxxxCxxxx jest to
przypisanie domysine, ktére mozna zmienic.

Wejscia cyfrowe urzgdzenia WIC1-4 nie sa bezpotencjatowe wzgledem siebie, lecz sg
zawsze odniesione do zacisku ,,COM” (patrz 3.6 Dodatkowe zewnetrzne Zrédto zasilania
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10.1.10 Wejscia cyfrowe (WIC1-4)

i wejscia cyfrowe (tylko WIC1-4...)). Napiecia stosowane na wejsciach cyfrowych oraz
na wejsciu zasilania Dual Power muszg miec te samg wartos$¢ napiecia znamionowego.
Napiecia AC na wejsciach cyfrowych musza réwniez wynosi¢ 110 UAC lub wiecej.

W przeciwienstwie do wejs¢ urzadzehn WIC1-1/2/3 (patrz <10.1.9 Zdalne (zewnetrzne)
wejscie wyzwalajgce / wejscie cyfrowe (WIC1-1, WIC1-2, WIC1-3)), wejscia urzadzenia

WIC1-4 nie majg zadnych ograniczeh czasowych dotyczacych napiecia.

Zakres napiecia wejsciowego mozna wybrad poprzez parametryzacje programowa.

Zakres napiecia

24V DC
48V DC ... 60V DC

110 VDC/110V AC

230V DC/230VAC

Zaciski:

Napiecie pom.:

Zakres pracy:

Napiecie
Znamionowe

24,0 UDC
52,0 UDC

110,0 UDC/110,0
UAC

220,0 UDC/ 220,0
UAC

Maksymalne napiecie wejsciowe:

Maksymalny pobdr mocy:

Czas reakcji:

Cyfrowe ,,Low” /

»0” ponizej

0,4 Napiecie Un

Prog przetaczania
przy 0,6 Napiecie
Un (+20%)

(20% ponizej progu

przetaczani

9,6 UDC
20,8 UDC

44,0 UDC/ 4

88,0 UDC/ 8

a)

14,4 UDC

31,2 UDC
4,0 UAC 66,0 UDC /66,0 UAC
8,0 UAC 132,0UDC/132,0

UAC

Zaciski Srubowe
110 /230 UAC*

24 ... 230 UDC

80 ... 110%
(*108% dla 230 UAC)

300 UDC /250 UAC
25 W

(6 W dla Ethernetu optycznego)

e dla DC: <20 ms ()
 dla AC: <30 ms ™

Cyfrowe ,,High” /
»1” powyzej

0,8 Napiecie Un
(20% powyzej

progu
przetaczania)

19,2 UDC
41,6 UDC
88,0 UDC / 88,0 UAC

176,0 UDC/ 176,0
UAC

(*)Czasy reakcji zmierzono dla urzadzenia WIC1 gotowego do wyzwolenia (tzn. $wieci
sie zielona dioda LED ,Ready”). Sg to czasy dziatania zabezpieczenia zewnetrznego od
momentu aktywacji sygnatu wyzwalajacego do chwili aktywacji wyjscia impulsowego

SJC+H/=".
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10.1.11 Zacisk X6: RS485 (WIC1-4)

10.1.11 Zacisk X6: RS485 (WIC1-4)

Sprawdz opcje zamdwienia, aby zweryfikowac¢ dostepnos$é ztgcza RS485 dla swojego
wariantu urzadzenia.

Uwaga: komunikacja SCADA moze by¢ wykorzystywana wytgcznie przy
zasilaniu zewnetrznym.

Potaczenie: koncéwki zaciskowe 6-Srubowe RM 3,5 mm (138 MIL)

(wewnetrzne rezystory konhcowe)

Momenty dokrecania $rub: patrz <3.1.1 Zaciski, i
momenty obrotowe.

Wewnetrzne potgczenia urzgdzenia: patrz <Rys. 29.

Predkos¢ transmis;ji:

e 57.6 kBd

(Modbus RTU) e 115.2 kBd

PRZESTROGA!

Jesli interfejs RS485 posiada zaciski, przewdd komunikacyjny musi by¢ ekranowany.

10.1.12 Zacisk X7: interfejs Ethernet (WIC1-4)

Sprawd?Z opcje zamdwienia, aby zweryfikowac¢ dostepnos¢ interfejsu Ethernet (R)45 lub
Swiattowodowego) dla swojego wariantu urzadzenia.

Uwaga: komunikacja SCADA moze by¢ wykorzystywana wytgcznie przy
zasilaniu zewnetrznym.

Protokoty komunikacyjne zwigzane z Ethernetem, w szczegdlnosci ,TCP/IP” i ,Modbus
TCP”, sg realizowane przez koprocesor, czyli drugi procesor. Odcigza to gtéwny procesor,
a tym samym stabilizuje wszystkie funkcje ochrony. Nawet w skrajnym przypadku, gdy
dojdzie do awarii komunikacji TCP/IP, wszystkie moduty zabezpieczen bedg nadal dziatac
z petna funkcjonalnoscia.

W przypadku komunikacji Modbus TCP zaleca sie jednak, aby uzytkownik pamietat o
czasach opisanych w <, Czasy cykli z Modbus TCP*.
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10.1.12.1 Ztgcze RJ45 (zacisk X7, WIC1-4)

10.1.12.1 Ztacze RJ45 (zacisk X7, WIC1-4)

Sprawdz opcje zamdwienia, aby zweryfikowad dostepnos¢ ztgcza RJ45 dla swojego
wariantu urzgdzenia.

+ I + I
a ()] (a) a
X 3 < o o X o o
- - o c c o [ [
1 8
N\ ||/ /
NN v\ T 77
£
Ztgcze: RJ45
Szybkos$¢ transmisji: 100 Mbit/s
Maksymalna dtugos¢ tacza: 100 m
Kabli RJ45 z nadmiernie duzg ostong zatrzasku nie mozna zamontowad przy zastosowaniu
plastikowe]j ostony zaciskéw bocznych WIC1. Dlatego zaleca sie stosowanie kabli R]45 bez
ostony zatrzasku dla interfejsu X7. (patrz réwniez -3.8 Interfejs Ethernet (R)45))
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10.1.12.2 Ethernet optyczny ze ztgczem LC (zacisk X7, WIC1-4)

10.1.12.2 Ethernet optyczny ze ztaczem LC (zacisk X7, WIC1-4)

Sprawdz opcje zamdwienia, aby zweryfikowac¢ dostepnos¢ interfejsu Swiattowodowego dla
swojego wariantu urzgdzenia.

Ztgcze: Port LC, 100BASE-FX

Zgodny Swiattowdd: Wielomodowy; 50/125 um oraz 62,5/125 um

Dtugos¢ fali: 1300 nm

Minimalna optyczna moc wejsciowa: —30,0 dBm

Minimalna optyczna moc wyjsciowa: —22,5 dBm ze swiattowodem 50/125 um
—19,0 dBm ze Swiattowodem 62,5/125 um

Maksymalna dtugos¢ tacza: ok. 2 km (zaleznie od ttumienia w tgczu)

10.1.13 Smart view Potaczenia

Urzadzenie WIC1 moze komunikowa¢ sie z oprogramowaniem obstugowym Smart view
za posrednictwem potgczenia USB z adapterem PC4 lub DiggiMEC. (Patrz réwniez -2.2.1
Adapter PC4 za posrednictwem Smart view i DiggiMEC (HMI))

Adapter PC4 lub DiggiMEC nalezy zaméwi¢ oddzielnie (patrz <2.6.1.6 Formularz
zamoéwienia na tgcznik PC4 i »2.6.1.7 Formularz zaméwienia DiggiMEC). Smart view
mozna pobraé bezposdrednio (bezptatnie) i zainstalowaé na komputerze z systemem
Windows:http://docs.segelectronics.de/smart_view

* Do potaczenia urzadzenia WIC1 z adapterem PC4 lub DiggiMEC nalezy uzy¢
standardowego kabla sieciowego (Ethernet). (Patrz =3.12 PC4 tacznik - Interfejs PC
dla WIC1 i ©+3.13 DiggiMEC® - Nano HMI z opcjonalnymi wskaZnikami zadziatania i
wyjsciami przekaznikowymi)

(Dodatkowa uwaga, ze komunikacja miedzy urzadzeniem WIC1 a adapterem PC4 /
DiggiMEC opiera sie na protokole zastrzezonym).

10.1.14 Komunikaty samokontroli
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Pojemnos¢ pamieci przeznaczonej na komunikaty nadzoru wtasnego (patrz 7.2
Komunikaty samokontroli) jest nastepujaca:

e E - Btedy - do 37 komunikatéw. Kazdy nowy btad ponad te liczbe powoduje usuniecie
najstarszego komunikatu o btedzie.

e W - Ostrzezenia - do 25 komunikatéw. Kazde nowe ostrzezenie ponad te liczbe
powoduje usuniecie najstarszego komunikatu ostrzegawczego.

* | - Komunikaty informacyjne - do 25 komunikatow. Kazdy nowy komunikat

informacyjny ponad te liczbe powoduje usuniecie najstarszego komunikatu
informacyjnego.
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10.1.15 Normy - WIC1

10.1.15 Normy - WIC1

10.1.15.1 Dopuszczenia
Zgodnos$¢ z wymaganiami obowigzujgcymi na obszarze Europejskiego

Obszaru Gospodarczego (CE).

l 'K Zgodnos$¢ z wymaganiami obowigzujgcymi w Wielkiej Brytanii (UKCA).

Nr zgtoszenia UL: E217753
c US certyfikacja cULus urzadzen WIC1 i DiggiMEC - UL508, E217753 -
NRGU™)

LISTED )
(*)Dopuszczenie nie obowigzuje w przypadku zasilania zewnetrznego o
napieciu powyzej 24 UDC.
— Laboratoria KEMA — Przetestowane i certyfikowane zgodnie z petnymi
KEMA wymaganiami badan typu IEC 60255-1:2023

10.1.15.2 Normy projektowe

Normy ogélne EN 61000-6-2 [2019]

EN 61000-6-3 [2022]

Normy produktowe IEC 60255-1 [2022]
IEC 60255-26 [2023]
IEC 60255-27 [2023]
IEC 60255-149 [2013]
IEC 60255-151 [2009]

IEEE C37.112 [2018]
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10.1.15.3 Testy elektryczne

10.1.15.3 Testy elektryczne

Testy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)

Test odpornosci na wytadowania elektryczne (ESD)

IEC 60255-26 [03/14] Wytadowania powietrzne 8kV
DIN EN 61000-4-2 [12/09] Wytadowania na zestykach okVv
klasa 3

Test odpornosci na zaktécenia przejsciowe (seria)

IEC 60255-26 [03/14] Zasilanie, wejscia sieci przesytowej +4 kV, 2,5 kHz
DIN EN 61000-4-4 [04/13] Inne wejscia i wyjscia +2 kV, 5 kHz
klasa 4

Testy odpornosci na zaktécenia impulsowe 1 MHz
IEC 60255-26 [03/14] tryb réznicowy 2,5 kV, 1 MHz

DIN EN 61000-4-18 [09/20] tryb wspdlny 1kV,2s

Test odpornosci na zaktécenia i przepiecia
IEC 60255-26 [03/14] 4 kV/2kV

DIN EN 61000-4-5 [03/19]

Odpornos¢ na zaktocenia w polach elektromagnetycznych o wysokiej czestotliwosci
IEC 60255-26 [03/14] 30 V/m

DIN EN 61000-4-3 [04/11]

Odpornosé¢ na zaktécenia pol magnetycznych o czestotliwosci sieci
IEC 60255-26 [03/14] praca ciggta 100 A/m

DIN EN 61000-4-8 [11/10] 3s 1000 A/m

Odpornos¢ na zaktéocenia spowodowane przez linie indukowane przez pola o wysokiej
czestotliwosci

IEC 60255-26 [03/14] 10 V/m

DIN EN 61000-4-6 [08/14]

268 WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN



Odpornosc¢ na zaktocenia przed przepieciami
IEC 60255-26 [03/14] w obwodzie prgdowym

IEC 60255-27 [11/14] obwdd pradowy do ziemi

Pomiar napiecia zaktécen radiowych

DIN EN 55011 [05/18]

Pomiar promieniowania zaktécen radioelektrycznych

DIN EN 55011 [05/18]

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1
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10.1.15.3 Testy elektryczne

1kv
5kV

Wartos$¢ ograniczenia —
klasa B

Wartos$¢ ograniczenia —
klasa B

269



10 Dane techniczne

10.1.15.4 Testy zwigzane z bezpieczehstwem

10.1.15.4 Testy zwiazane z bezpieczenstwem

Kategoria przepiecia

Poziom zanieczyszczen

Klasa ochrony

Test wytrzymatosci napiecia
przemiennego przez 1 min

Test udaru piorunowego

1,2/50 ps, 0,5 |

Palnos¢

Warunek pojedynczej wady

270

IEC 60255-27 [11/14]
IEC 60255-27 [11/14]
IEC 60255-27 [11/14]
IEC 60255-27 [11/14]

IEC 60255-27 [11/14]

IEC 60255-27 [11/14]
IEC 60255-27 [11/14]

WIC1

Il

3

Il
2.5kV/1kV

5kv/1kV

wartos¢ znamionowa

wartos¢ znamionowa
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10.1.15.5 Testy srodowiskowe

Test wibracji i ciagtych IEC 60255-27 [11/14]
wibracji:
DIN EN 60255-21-1 [05/96]

Test wstrzaséw i wstrzgsow  |IEC 60255-27 [11/14]

Ciagtych:
DIN EN 60255-21-2 [05/96]

Klasyfikacja:
IEC 60255-27 [11/14] Kategoria klimatyczna

DIN EN 60068-1 [09/15]

Badanie Ad: niskotemperaturowy
IEC 60255-27 [11/14] Temperatura

DIN EN 60068-2-1 [01/08] Okres stresu

Badanie Bd: wysokotemperaturowy, mata wilgotnosc¢
IEC 60255-27 [11/14] Temperatura

DIN EN 60068-2-2 [07/07]

Wilgotnos¢ wzgledna

Okres stresu

Badanie Cab: Wilgotne ciepto (state)
IEC 60255-27 [11/14] Temperatura

IEC 60068-2-78 [02/14] Wilgotnos$¢ wzgledna

Okres stresu

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1
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10.1.15.5 Testy srodowiskowe

1/2gn

Klasa 2

10/20gn

Klasa 2

* WIC1-1, WIC1-2,
WIC1-3:

40/085/10
* WIC1-4:

40/060/10

—40°C
16 h

* WIC1-1, WIC1-2,
WIC1-3:

+85°C (185°F)
e WIC1-4:
+60°C (140°F)
<50%
72 h

+60°C (140°F)
93%
10 Tage
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10.1.15.5 Testy Srodowiskowe
Badanie Db: Wilgotne ciepto (cykliczne)
IEC 60255-27 [11/14] Temperatura
IEC 60068-2-30 [06/06]

Wilgotnos$¢ wzgledna

Cykle (12 + 12 godz.)

Badanie Eh: proby mtotkiem
EN IEC 62262 [02/02] Poziom badania

EN IEC 60068-2-75 [09/14]

272 WIC1

* WIC1-1, WIC1-2,
WIC1-3:

+85°C (185°F)
* WIC1-4:

+60°C (140°F)

95%
2

IKO6 (1 dzul)
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10.2 Tolerancje / doktadnos¢ - WIC1

10.2 Tolerancje / doktadnosc¢ - WIC1

' OpdZnienie wyzwolenia odnosi sie do czasu pomiedzy alarmem a wyzwoleniem.

Doktadnos¢ czasu zadziatania odnosi sie do czasu pomiedzy wystgpieniem zaktécenia
a pobudzeniem elementu zabezpieczajgcego.

10.2.1 Doktadnos¢ elementow zabezpieczajacych
Warunki odniesienia dla wszystkich elementéw zabezpieczajacych:
¢ sygnat sinusoidalny o czestotliwo$ci znamionowej (50 Hz / 60 Hz),
* THD < 1%, metoda pomiaru: podstawowa,
¢ Prad obcigzenia / zasilanie:

o albo: minimalny prad w 3 fazach > 0,35:/nmj, dla co najmniej 1 s,

o lub: zasilanie zewnetrzne (tylko WIC1-4).

10.2.1.1 Fazowe zabezpieczenie nadpradowe

Stopnie zabezpieczenia Doktadnos¢
nadpradowego

1>, I>>, I>>>
Wartos¢ pobudzenia ,,/” +5% wartosci ustawienia lub £5% In.

dlal>051nil<3Inmin*Y

Wspétczynnik zwolnienia 95%
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10.2.1.1 Fazowe zabezpieczenie nadpradowe

Stopnie zabezpieczenia Doktadnos¢
nadpradowego

1>, 1>>, 1>>>

Zwtoka niezalezna

»Char” = "DEFT”

OpdZnienie wyzwolenia ,t” +1% lub £10 ms
Czas pracy (dla ,t” = 0 ms) <30 ms *1) *2) *3)

przy pradzie testowym = 2 razy wartos¢
pobudzenia

Czas pracy (dla ,t” = 0 ms) Typowo 22 ms
Przy pradzie testowym = 2-krotnos¢

wartosci pobudzenia i wartosci pobudzenia
=1,1In

Stopnie zabezpieczenia Doktadnos¢
nadpradowego

1>, 1>>, 1>>>

Krzywa charakterystyki zaleznej /
krzywa charakterystyczna

Czas startu (czas pobudzenia) <30 ms *1) *2) *3)

Przy pradzie testowym = 2 razy wartos¢
pobudzenia

Opébznienie wyzwolenia +5% lub £30 ms (zgodnie z wybrang krzywa, patrz
©12.2.1 Charakterystyka (I>, I>>, I>>>))
Do testowania pradu w zakresie od 2- do
20-krotnosci wartosci pobudzenia

Czas zadziatania = Czas startu + opdznienie wyzwolenia

*1) Te czasy startu / pobudzenia obowiazuja tylko pod nastepujacymi warunkami:

* albo: minimalny prad w 3 fazach > 0,35:In s dla co najmniej 1 s,

e |ub: zasilanie zewnetrzne (tylko WIC1-4).
*2) W przypadku zasilania PP czasy rozruchu moga by¢ dtuzsze, poniewaz WIC1 musi zebra¢
wystarczajacg ilos¢ energii elektrycznej do wytworzenia impulsu. Zobacz tez +10.2.2 Czasy

dziatania przy zimnym starcie (zasilanie z przektadnikéw prgdowych).

*3) jesli stopien ochronny jest uzywany razem z blokada rozruchu , konieczne jest ustawienie
opdznienia wyzwalania na co najmniej 30 ms.
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10.2.1.1 Fazowe zabezpieczenie nadpragdowe

*4) W przypadku | > 3 In min, doktadno$¢ wynosi +7,5% wartosci ustawienia.
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10.2.1.2 Zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe
10.2.1.2 Zabezpieczenie nadpradowe ziemnozwarciowe

(Pomiar pradu doziemnego nie jest dostepny we wszystkich wariantach urzadzenia).

Stopnie zabezpieczenia przed pradem Doktadnosé
ziemnozwarciowym lz>, IG>>

Wartos¢ pobudzenia ,,/1z” +2% wartosci ustawienia lub £2% In.

w przypadku mierzonego pradu
doziemnego

i Iz w granicach 0,02 ... 10 In:

Wartos$¢ pobudzenia ,,/1z”
e +3% najwiekszej wartosci pradu fazowego lub

do obliczania pradu doziemnego +9% wartosci zadanej.
) ) N * z ustawieniem , Metoda pomiaru” = "Prawda/
i I w granicach 0,35 ... 10 In ™) RMS":

+15% wartosci ustawienia.

Wspétczynnik zwolnienia 95%

Stopnie zabezpieczenia przed pradem Dokladnos¢
ziemnozwarciowym lz>, 1IG>>

Zwtoka niezalezna

»Char” = "DEFT”

Opébznienie wyzwolenia ,t” +1% lub £10 ms
Czas pracy (dla ,t” = 0 ms) <40 ms *1) *2) *3)

przy pradzie testowym = 2 razy wartosc
pobudzenia
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10.2.1.2 Zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe

Stopnie zabezpieczenia przed pradem Doktadnos¢
ziemnozwarciowym lz>, IG>>

Krzywa charakterystyki zaleznej /
krzywa charakterystyczna

Czas startu (czas pobudzenia) <40 ms *1) *2) *3)

Przy pradzie testowym = 2 razy wartos¢
pobudzenia

Opodznienie wyzwolenia +9% lub £40 ms (zgodnie z wybrana krzywa, patrz
©12.2.2 Charakterystyka (Iz>, 1IG>>))
Do testowania pradu w zakresie od 2- do
10-krotnosci wartosci pobudzenia

il=0,5..2In

Czas zadziatania = Czas startu + opdznienie wyzwolenia

*1) jedli stopien zabezpieczenia jest uzywany razem z Blokada ,Inrush” konieczne jest
ustawienie opéznienia zadziatania na co najmniej 30 ms.

*2) Wyjatki:
* WICI-W2AS1 (W2, typ konstrukcyjny 1),
WIC1-WE2AS1 (WEZ2, typ konstrukcyjny 1),
WIC1-W2AS1 (W2, typ konstrukcyjny 2):
o | > 0.6 In,min.: 5% »l« lub In
° 0.35 In,min. &lt; I &lt; 0.6 In,min. : 17.5% »l« lub In
* WIC1-WC2 Adapter przektadnika pradowego:
o | >0.251In: 5% »l« lub In
°© 0.1 /n &lt; 1 &It; 0.25 In: 7.5% »l« lub In

*3) Dla I > 3 In,min. doktadno$¢ wynosi +7,5% wartoéci nastawy.
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10.2.1.3 Zabezpieczenie przed asymetrycznym obcigzeniem [46], zabezpieczenie pragdowe sktadowej przeciwnej [51Q]

10.2.1.3 Zabezpieczenie przed asymetrycznym obciazeniem [46], zabezpieczenie
pradowe skiadowej przeciwnej [51Q]

Etap ochrony 12> Doktadnos¢

Wartos¢ pobudzenia ,, /12”7 +6% wartosci zadanej lub 3% najwiekszej wartosci
pradu fazowego.
dla I w granicach 0,5 ... 2 In

Wspétczynnik zwolnienia 95%
Etap ochrony 12/11> Doktadnos¢
Warto$¢ pubudzenia ,,12/11” *5) +2% (bezwzglednie)

dla/ w granicach 0,5 ... 2 In

Wspétczynnik zwolnienia 95%

Etapy 12/I1>o0chrony, 12> Doktadnos¢
Zwioka niezalezna

(»Char” = "DEFT”)

OpdZnienie wyzwolenia ,t” +1% lub £10 ms
Czas pracy (dla ,,t” = 0 ms) <70 ms *1) *2) *3)

przy pradzie testowym = 2 razy wartos¢
pobudzenia

Etap ochrony 12> Doktadnos¢

Krzywa charakterystyki zaleznej /
krzywa charakterystyczna

Czas rozpoczecia (dla ,,t” = 0 ms) <70 ms *1) *2) *3)

przy pradzie testowym = 2 razy wartos¢
pobudzenia

Opébznienie wyzwolenia +6% lub £70 ms (zgodnie z wybrang krzywa, patrz
©12.2.3 Charakterystyka ,12>")
Do testowania pradu w zakresie od 2- do
10-krotnosci wartosci pobudzenia

Czas zadziatania = Czas startu + opdznienie wyzwolenia

*1) Te czasy startu / pobudzenia obowiazuja tylko pod nastepujacymi warunkami:

* albo: minimalny prad w 3 fazach > 0,5:Inmpj dla co najmniej 0,5 s,
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10.2.1.4 Zabezpieczenie nadpradowe szczytowe

e |ub: zasilanie zewnetrzne (tylko WIC1-4).

*2) W przypadku zasilania PP czasy rozruchu moga by¢ dtuzsze, poniewaz WIC1 musi zebraé
wystarczajacq ilos¢ energii elektrycznej do wytworzenia impulsu.

*3) jesli stopien ochronny jest uzywany razem z blokada rozruchu , konieczne jest ustawienie
opdznienia wyzwalania na co najmniej 30 ms.

(*5) Wartoé¢ pomiarowa 12/11 jest uwalniana w warunkach 11 > 20% In i 12 > 0,5% In, w
przeciwnym razie przyjmuje sie, ze wynosi 0.

10.2.1.4 Zabezpieczenie nadpradowe szczytowe

Zabezpieczenie nadpradowe Doktadnos¢
szczytowe Iszczyt>

Wartos¢ pobudzenia ,1” +10% wartosci nastawy
OpdzZnienie wyzwolenia ,t” +1% lub £10 ms

Czas pracy (dla ,t” = 0 ms) <20 ms *1) *2)

przy pradzie testowym = 2 razy wartos¢  Typowo 15 ms
pobudzenia

*1) Te czasy startu / pobudzenia obowiazuja tylko pod nastepujacymi warunkami:
¢ albo: minimalny prad w 3 fazach > 0,5:/np,j, dla co najmniej 0,5 s,
e |ub: zasilanie zewnetrzne (tylko WIC1-4).

*2) W przypadku zasilania PP czasy rozruchu moga by¢ dtuzsze, poniewaz WIC1 musi zebra¢
wystarczajacq ilos¢ energii elektrycznej do wytworzenia impulsu.
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10.2.1.5 Blokowanie pradu rozruchowego

10.2.1.5 Blokowanie pradu rozruchowego

Blokowanie pradu rozruchowego IH2 Doktadnos¢
Warto$¢ pubudzenia ,,/H2 / IH1” *6) *7) *+2% bezwzgledne

dla | zakresu 0,5 ... 2 In

Blokowanie pradu rozruchowego Blokada +15% wartosci nastawy
na podstawie pradu zwarciowego

Prég poczatkowy ,/maks” *8)

Limit czasowy blokady +5% lub £30 ms

Timer ,,IH2 . tmaks”

*6) Opéznienie wyzwolenia musi wynosi¢ co najmniej 30 ms dla wszystkich stopni
nadpradowych, ktére maja by¢ ustabilizowane przez blokade rozruchu.

(*7) Wartoé¢ pomiarowa IH2 / IH1 jest uwalniana w warunkach IH1 > 0,3 /n i IH2 > 0,03 In, w
przeciwnym razie przyjmuje sie, ze wynosi 0.

*8) W przypadku zastosowania pradu granicznego ,/maks” wéwczas prég powinien by¢

co najmniej 15% nizszy od progu pragdowego stopnia zabezpieczenia, ktéry nie moze byd¢
zablokowany w przypadku pradu zwarciowego.

10.2.1.6 Zatacz. na zwarc. (SOTF)
Doktadnos¢ i czasy wyzwalania zalezg od funkcji zabezpieczenia, ktéra wyzwala SOTF.
W przypadku najmniejszych mozliwych wartosSci nastaw i SOTF opdznienia wyzwolenia

»t” = 0 ms, mozliwe jest osiggniecie nastepujgcej doktadnosci przetgczenia na zwarcie
3-biegunowe, gdy jest WIC1 on zasilany samodzielnie:

Wytaczenie na zwarcie SOTF Doktadnos¢
Opébznienie wyzwolenia ,t” +1% lub £10 ms
Czas pracy (dla ,t” = 0 ms) <30 ms

przy pradzie testowym = 5 razy Typowo 15 ms

minimalna wartos¢ pobudzenia
(w tym czas trwania WIC1 ponownego

uruchomienia w trybie autonomicznego
zasilania)
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10.2.1.7 Zabezpieczenie obcigzeniowe termiczne

10.2.1.7 Zabezpieczenie obciazeniowe termiczne

Te tolerancje sg wazne dla K-Ib = 1.0.

Zabezpieczenie przeciazeniowe
cieplne ThR

K-1b
Opébznienie wyzwolenia
zgodnie z réwnaniem w <, Czas

wyzwolenia“) w stanie zimnym (tj. bez
wczesniejszego ciepta)

Ograniczanie btedu jako wielokrotnosci
przypisanego btedu

WIC1-2.3-PL-MAN

Doktadnosé

+5% wartosci ustawienia lub £5% In.

+5% wartosci obliczonej lub 1% s.

e | =1,2..1,4K:lb:
2,02 10%
e |=1,4..16K:lb:
1,52 7,5%
e 1=1,6Klb ... Inpaks
1,0 £ 5%
*) Inmaks zalezy od zakresu zwar¢ zastosowanych

przektadnikéw pradowych, patrz réwniez <3.3.1.1
Zakresy pradowe przektadnikéw WIC1-Wx.
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10.2.1.8 Zewnetrzne zabezpieczenie

10.2.1.8 Zewnetrzne zabezpieczenie

Zewnetrzne zabezpieczenie Iszczyt> Doktadnos¢
OpdZnienie wyzwolenia ,t” +1% lub £10 ms
Czas pracy (dla ,t” = 0 ms)
* W przypadku zasilania zewnetrznego (WIC1-4)

lub w przypadku zasilania przez przektadniki
pragdowe o/ > 0,5 In:

<30 ms (typical 20 ms) in case of AC signaling
<20 ms (typical 8 ms) in case of DC signaling

» Wyzwalane tylko przez wejscie cyfrowe, bez
dodatkowego zasilania:

<500 ms

(w tym czas trwania WIC1 ponownego
uruchomienia w trybie autonomicznego

zasilania) *9)

*9) W przypadku zimnego restartu WIC1, czas pracy charakteryzuje sie gtéwnie czasem
tadowania kondensatoréw dla impulsu wyzwalajgcego.
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10.2.2 Czasy dziatania przy zimnym starcie (zasilanie z przektadnikéw pradowych)
10.2.2 Czasy dziatania przy zimnym starcie (zasilanie z przektadnikéw

pradowych)
Jesli urzadzenie jest zasilane wytgcznie z przektadnikéw pradowych i w momencie
wystapienia zaktdécenia nie pracuje / nie jest gotowe do wyzwolenia (zimny start), podane
czasy rozruchu i dziatania moga by¢ dtuzsze. W takim przypadku urzadzenie musi najpierw
sie uruchomi¢ i natadowa¢ zasobniki energii, aby dostepna byta wystarczajgca energia do
impulsu wyzwalajgcego.

Wieksza liczba aktywnych faz z przeptywem pradu oraz wyzsze amplitudy pradu powoduja
szybszy proces tadowania, a tym samym skracaja czasy rozruchu i dziatania.

Ogarniczenia

Czasy rozruchu i dziatania nie ulegajg wydtuzeniu, jesli urzgdzenie jest wystarczajgco
zasilane i ma natadowane zasobniki energii. Dotyczy to nastepujgcych warunkdéw:

» Zasilanie z przekfadnikéw pragdowych fazowych: minimalny prad > 0.35:In,min. co
najmniej 1 s (3ph) lub 5 s (1ph).

» Zasilanie zewnetrzne: z napieciem pomocniczym (tylko WIC1-4).
Podane ponizej czasy dziatania majg zastosowanie jedynie w ograniczonym zakresie, jesli
dla stopnia zabezpieczenia ustawiono opdznienie czasowe ,t” > 0. W takim przypadku
tadowanie zasobnikéw energii oraz opdznienie czasowe przebiegajg réwnolegle. W

zaleznosci od dtugosci skonfigurowanego opdznienia czas tadowania ma wéwczas niewielki
wptyw lub nie ma wptywu na catkowity czas dziatania.

Wyniki
Whptyw rozruchu oraz tadowania zasobnikéw energii pokazano ponizej na
przyktadzie zabezpieczenia nadpradowego fazowego. Pomiary przeprowadzono w
nastepujgcych warunkach:
* Prady zwarciowe 1-fazowe / 3-fazowe
e fN =50 Hz
* In = In,min.
* Nadprad o czasie niezaleznym (definite-time) (»Char« = "DEFT").
» Bez dodatkowego opdznienia wyzwolenia (»/> . t« = 0).
* Mierzone od momentu wytaczenia zasilania do sygnatu impulsu wyzwalajgcego.

* Niebieska krzywa na ponizszym wykresie: 1 faza, 15 testéw dla kazdej wartosci
pradu. Czerwona krzywa: 3 fazy, 5 testéw dla kazdej wartosci pradu.

Wyniki sg poréwnywalne dla znamionowej czestotliwosci 60 Hz oraz dla czaséw dziatania
pozostatych modutéw zabezpieczeniowych.
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10.2.2 Czasy dziatania przy zimnym starcie (zasilanie z przektadnikéw pradowych)

1.4

1.2

0.8

0.6

0.4

0.2

Czas do wyzwolenia [s]

1-ograniczonego
3-ograniczonego

2 25 3 3.5
Prad zaktéceniowy | / In
Pobudzenie I_ .I = 0.35:In

4.5 5 5.5

Rys. 92: Czasy dziatania ,,I>", mierzone od momentu wytgczenia zasilania do sygnatu impulsu

wyzwalajgcego.
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Nastawa pradu
zadziatania |

[In]

0.35

0.4
0.5
0.8
1.0
1.5
2.0
2.5
3.0
3.5
4.0
4.5

5.0

Srednie zmierzone czasy wyzwolenia [ms]

1-fazowe

1295
770
360
267
161
115
90
74
64
55
50
48

WIC1

3-fazowe

342
213
111
85
54
37
32
29
27
26
24

16
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Dane techniczne - tacznik PC4

10 Dane techniczne
10.3 Dane techniczne - tacznik PC4

Uzyj kabla Ethernet CAT 3 (lub lepszego) z ekranowaniem do potgczenia miedzy WIC1 a
adapterem PC4. Nie wolno uzywacd kabli krosowych!
o

Wymiary (dt. x szer. x wys.):
Ciezar:

Interfejsy:

Transmisja

Maksymalna predkos¢ transmisji po stronie
UART:

Maksymalna predkos¢ transmisji po stronie
USB:

Temperatura

Temperatura otoczenia podczas pracy:

Temperatura przechowywania:

Dopuszczenia

* EN 61000-4-2

EN 61000-4-3

EN 61000-4-4

EN 61000-4-6

EN 61000-6-2

EN 61000-6-3

WIC1-2.3-PL-MAN

okoto 85 mm x 50 mm x 22 mm

okoto 51 g

e Ztgcze R)45: Potaczenie z urzadzeniem

WIC1

* Ztgcze USB-C: Podtaczenie do portu USB-A

komputera stacjonarnego lub laptopa

57.6K bodéw

12 Mbit/s (zgodnie ze standardem USB 2.0)

-20°C ... +70°C

-40°C ... +85°C

WIC1
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10.4 Dane techniczne - DiggiMEC

10.4 Dane techniczne - DiggiMEC

' Nalezy uzywac tylko przewodéw miedzianych, 75°C.

Rozmiar przewodu AWG 14 [2,5 mm?].

Uzyj kabla Ethernet CAT 3 (lub lepszego) z ekranowaniem do potaczenia miedzy WIC1 a
DiggiMEC. Nie wolno uzywac kabli krosowych!
[

10.4.1 Dane klimatyczne i sSrodowiskowe

Temperatura przechowywania: od —30°C do +80°C (od —22°F do 176°F)
Temperatura pracy: od —20°C do +60°C (od —4°F do 140°F)

Dozwolona wilgotnos¢, srednia  <75% wzgl. (przez 56 dni do 95% wzgl.)
roczna:

Dozwolona wysokos¢ instalacji <2000 m (6561,67 stép) n.p.m.
n.p.m.:

10.4.2 Obudowa

Obudowa (wysokos¢ / 53 mm /102 mm /55,8 mm
szerokos¢ / gtebokos¢):
(zobacz takze rysunki wymiarowe w <3.2.2 Rysunki wymiarowe

DiggiMEC)
Wyciecie w drzwiach 45 mm /92 mm
(wysokos¢ / szerokos¢):
Materiat, obudowa: Tworzywo sztuczne

Ciezar:

DiggiMEC-0: ok. 130 g
DiggiMEC-A: ok. 160 g
DiggiMEC-B: ok. 190 g
e Opakowanie: ok. 140 g

286 WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN




10 Dane techniczne
10.4.3 Stopien ochrony EN 60529

10.4.3 Stopien ochrony EN 60529

Panel przedni z uszczelka IP52
Panel przedni bez uszczelki IP50
Zaciski na tyle IP20

10.4.4 Zasilanie napieciowe

Zasilanie za pomoca przektadnikéw pradowych WIC1

Przy ustawieniu , Preferencja operacyjna” = ,Wczesne wznawianie”:
* Wznawianie 1-fazowe = 0.6 In mnin
* Wznawianie 3-fazowe = 0.4 In min
Przy ustawieniu , Preferencja operacyjna” = ,Precyz pomiar”:
* Wznawianie 1-fazowe = 1.1 In min
* Wznawianie 3-fazowe = 0.75 In min
Poniewaz ustawienie ,Preferencja operacyjna” = ,Wczesne wznawianie” powoduje

mniej doktadne wartosci pomiaru, ogélnie zaleca sie zachowanie wartosci domysinej
.Precyz pomiar”.

10.4.5 Wyjscia przekaznikowe

Prad ciagty, maks. prad 1A AC

przetaczania:

Maksymalne napiecie 250 UAC

przetaczania:

Typ zestyku: 1 lub 3 przekazniki bistabilne, w zaleznosci od typu urzadzenia:
¢ DiggiMEC-A:

1 zestyk normalnie otwarty (formularz A)
» DiggiMEC-B:

1 styk przetgczny, 2 zestyki normalnie otwarte (ksztatt A)

Zaciski: Zaciski typu srubowego
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10.4.6 Normy - DiggiMEC

10.4.6 Normy - DiggiMEC

10.4.6.1 Dopuszczenia

NC
:D7<n

Nr zgtoszenia UL: E217753

C
LISTED

US Certyfikat cULuc WIC1 i DiggiMEC - UL508, E217753 -
NRGU

i
F

10.4.6.2 Normy projektowe

Normy ogdlne EN 61000-6-2 [2019]

EN 61000-6-3 [2022]

Normy produktowe IEC 60255-1 [2009]
IEC 60255-26 [2013]

IEC 60255-27 [2013]
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10.4.6.3 Testy elektryczne

10.4.6.3 Testy elektryczne

Testy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)

Test odpornosci na wytadowania elektryczne (ESD)

IEC 60255-26 [03/14] Wytadowania powietrzne 8kV
DIN EN 61000-4-2 [12/09] Wytadowania na zestykach okVv
klasa 3

Test odpornosci na zaktécenia przejsciowe (seria)

IEC 60255-26 [03/14] Zasilanie, wejscia sieci przesytowej +4 kV, 2,5 kHz
DIN EN 61000-4-4 [04/13] Inne wejscia i wyjscia +2 kV, 5 kHz
klasa 4

Testy odpornosci na zaktécenia impulsowe 1 MHz
IEC 60255-26 [03/14] Tryb réznicowy 2,5 kV, 1 MHz

DIN EN 61000-4-18 [09/20]  Tryb wspdiny 1kV,2s

Test odpornosci na zaktécenia i przepiecia
IEC 60255-26 [03/14] 4 kV/2kV

DIN EN 61000-4-5 [03/19]

Odpornos¢ na zaktocenia w polach elektromagnetycznych o wysokiej czestotliwosci
IEC 60255-26 [03/14] 30 V/m

DIN EN 61000-4-3 [04/11]

Odpornosé¢ na zaktécenia pol magnetycznych o czestotliwosci sieci
IEC 60255-26 [03/14] praca ciggta 100 A/m

DIN EN 61000-4-8 [11/10] 3s 1000 A/m

Odpornos¢ na zaktéocenia spowodowane przez linie indukowane przez pola o wysokiej
czestotliwosci

IEC 60255-26 [03/14] 10 V/m

DIN EN 61000-4-6 [08/14]
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10.4.6.3 Testy elektryczne
Odpornosc¢ na zaktocenia przed przepieciami
IEC 60255-26 [03/14] w obwodzie prgdowym 1kV

IEC 60255-27 [11/14] Obwéd pradowy do ziemi 5kV

Pomiar napiecia zaktécen radiowych

DIN EN 55011 [05/18] Wartos¢ ograniczenia —
klasa B

Pomiar promieniowania zaktécen radioelektrycznych

DIN EN 55011 [05/18] Wartos¢ ograniczenia —
klasa B
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10.4.6.4 Testy zwiazane z bezpieczenstwem

Kategoria przepiecia
Poziom zanieczyszczen
Klasa ochrony

Test wytrzymatosci napiecia
przemiennego przez 1 min

Test udaru piorunowego
1,2/50 ps, 0,5 ]

Palnos¢

Warunek pojedynczej wady

WIC1-2.3-PL-MAN

IEC 60255-27 [11/14]
IEC 60255-27 [11/14]
IEC 60255-27 [11/14]
IEC 60255-27 [11/14]

IEC 60255-27 [11/14]

IEC 60255-27 [11/14]
IEC 60255-27 [11/14]

WIC1

10 Dane techniczne

10.4.6.4 Testy zwigzane z bezpieczehstwem

Il
3
Il
4 kV/1kV

5kv/1kV

wartos¢ znamionowa

wartos¢ znamionowa
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10.4.6.5 Testy Srodowiskowe

10.4.6.5 Testy srodowiskowe

Test wibracji i ciagtych IEC 60255-27 [11/14]
wibracji:
DIN EN 60255-21-1 [05/96]

Test wstrzaséw i wstrzgsow  |IEC 60255-27 [11/14]

Ciagtych:
DIN EN 60255-21-2 [05/96]

Klasyfikacja:
IEC 60255-27 [11/14] Kategoria klimatyczna

DIN EN 60068-1 [09/15]

Test Ad: niskotemperaturowy
IEC 60255-27 [11/14] Temperatura

DIN EN 60068-2-1 [01/08] Okres stresu

Test Bd: wysokotemperaturowy, mata wilgotnos¢
IEC 60255-27 [11/14] Temperatura

DIN EN 60068-2-2 [07/07] Wilgotnos¢ wzgledna

Okres stresu

Test Cab: Wilgotne ciepto (stale)
IEC 60255-27 [11/14] Temperatura
IEC 60068-2-78 [02/14] Wilgotnos$¢ wzgledna

Okres stresu

Test Db: Wilgotne ciepto (cykliczne)

IEC 60255-27 [11/14] Temperatura

IEC 60068-2-30 [06/06] Wilgotnos$¢ wzgledna
Cykle (12 + 12 godz.)

292 WIC1

0.5/1gn

Klasa 2

5/10gn

Klasa 2

20/060/10

-20°C
16 h

+60°C (140°F)
<50%
72 h

+60°C (140°F)
93%
10 Tage

+60°C (140°F)
95%
2
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10 Dane techniczne
10.5 Dane techniczne - przektadniki prgdowe WIC1

Dane techniczne - przektadniki pradowe WIC1

Typy przektadnikéw pradowych i odpowiednie kody zaméwien: Patrz +2.6.1.3 Formularz
zamoéwienia przektadnikéw pragdowych kompatybilnych z WIC1.

Wymiary: Patrz +3.2.3 Rysunki wymiarowe kompatybilnych przektadnikéw pragdowych-

WIC1.

10.5.1 Dane techniczne - przektadniki pradowe WIC1, konstrukcja typu 2

PP (Typ konstrukcji 2) Przektadnia Zakres Uzwojenie testowe Ciezar
znamionowego
pradu
pierwotnego
WE2  WIC1-CT2-5P 16 A/ 0,083 A 16 ...56 A 1A/50A ok. 2,9
(14,4 A /0,075 A) kg
w2 WIC1-CT2-10P 16 A/0,083 A 16 ... 56 A 1A/50A ok. 2,4
(14,4 A/ 0,075 A) kg
W3 WIC1-CT3 32A/0,083 A 32...112 A 1A/100A ok. 2,1
(28,8 A/ 0,075 A) kg
w4 WIC1-CT4 64 A/0,083 A 64 ... 224 A 1A/200A ok. 1,8
(57,6 A/ 0,075 A) kg
W5 WIC1-CT5 128 A/ 0,083 A 128 ... 448 A 1A/400A ok. 1,8
(115,2 A/ 0,075 A) kg

WIC1-CT2-5P, WIC1-CT2-10P, WIC1-CT3, WIC1-CT4, WIC1-CT5

Normy:

Napiecie szczytowe izolacji:
Klasa izolacji:

Klasa dokfadnosci:

Czestotliwos$¢ znamionowa:

Znamionowy ciagty prad cieplny:

Znamionowy krétkotrwaty prad
cieplny Iciep.:

Prad szczytowy:
Temperatura otoczenia:

Okno gtéwne odpowiednie dla
przewodu:

Materiat:

Terminal drugorzedny:

IEC 61869-1, IEC 61869-2. Odpornos¢ ogniowa zgodnie z UL94 V-0
0,72 /3/-kV

E

5P80 (WIC1-CT2-10P: 10P80)

50 Hz / 60 Hz

rozsz. 1000%

21 kA przez 3 s lub 25 kA przez 1 s

Iciep. = 215'Iciep.

-40°C ... +85°C (-40°F ... 185°F)

maks. @ 50 mm

Obudowa termoplastyczna wypetniona zywicg poliuretanowa. Obudowa
trudnopalna i bezhalogenowa.

Przytgcze Srubowe, M3 do przewoddw o przekroju do 4 mm?2

Zmierzona rezystancja uzwojenia w temperaturze 23°C (73°F)

WE2 WIC1-CT2-5P
W2 WIC1-CT2-10P
W3 WIC1-CT3

WIC1-2.3-PL-MAN
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10.5.2 Dane techniczne - przektadniki prgdowe WIC1, konstrukcja typu 1

Zmierzona rezystancja uzwojenia w temperaturze 23°C (73°F)
W4  WIC1-CT4 4,0 Q
W5 WIC1-CT5 79Q

10.5.2 Dane techniczne - przektadniki pradowe WIC1, konstrukcja typu 1

PP (Typ konstrukcji 1: WIC1-WE2AS1, WIC1-W2AS1, ..., WIC1-W6AS1)

Norma: IEC 61869-2

Stopien ochrony: IP20

Klasa izolacji: E (120°C)

Klasa dokfadnosci: 5P80 (WIC1-W2AS1: 10P80)
Czestotliwos$¢ znamionowa: 50 Hz / 60 Hz

Znamionowy krétkotrwaty prad 20 kA przez 1 s lub 25 kA przez 1 s
cieplny Iciep.:

Temperatura otoczenia: od —5°C do +40°C (od 23°F do 104°F)
Okno gtéwne odpowiednie dla maks. g 50 mm

przewodu:

Materiat: PU, PAG.6

Terminal drugorzedny: drut 6 mm?2 / linka 4 mm?, przytacze Srubowe
Prad znamionowy okablowania 0,288A

testowego:

10.5.3 Maksymalna dtugos¢ potaczen dla przektadnikow pradowych WIC1

294

Maksymalna dopuszczalna impedancja potaczen kablowych (tj. suma dla obu kabli) miedzy
WIC1 a PP wynosi 1,5 Q.

Wynika z tego, ze dla zwyktego miedzianego o przekroju 0,5 mm? (i typowych
temperaturach otoczenia) dozwolona jest maksymalna dtugos¢ 22 metréw na przewdd.
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10.5.4 Dane techniczne - przekfadniki prgdowe z adapteremna 1 A, 5 A

x1 o maks 0.75 Q / Diugo$¢: maks 22 m L1 — 1
- I | IL1 —S2
& maks 0.75 Q / Dtugo$¢: maks 22 m
[}
=
>z x2 9 maks 0.75 Q / Dlugo$¢é: maks 22 m L2 — 51
f - I3 | IL2 —S2
§ maks 0.75 Q / Dtugos¢: maks 22 m
X3 M maks 0.75 Q / Dtugos$¢: maks 22 m I3 — 51
- PP I IL3 —S2
maks 0.75 Q / Dtugos$¢: maks 22 m ©
N
|
o
=

Rys. 93:  Maks. dtugosc dla przekroju 0,5 mm?2.

10.5.4 Dane techniczne - przektadniki pradowe z adapteremna 1l A,5A

Przektadniki pradowe z adapterem (do 3 faz Pierwotny prad Wtoérny prad Ciezar
w 1 obudowie) Znamionowy Znamionowy
Adapter 1 A -» WIC1 WIC1-PP-1A: 1A 0,083A ok.
3,65
kg
Adapter 5 A -» WIC1 WIC1-PP-5A: 5A 0,083A ok.
3,65
kg
Adapter 1 A -» WIC1 WIC1-WC2-1A: 1A 0,290 A ok.
3,65 kg

WIC1-PP-1A, WIC1-PP-5A

Norma: IEC 61869-1, IEC 61869-2
Znamionowy poziom izolacji: 0,72/3/-kV

Klasa izolacji: E

Klasa dokfadnosci: 5P80

Czestotliwo$¢ znamionowa: 50 Hz / 60 Hz

Znamionowy ciagty prad cieplny: rozsz. 120%

Znamionowy krétkotrwaty prad Iciep. = 1001/ 1s

cieplny Iciep.:

Prad dynamiczny: ldyn = 2,5Iciep.

Temperatura otoczenia: -40°C ... +85°C

Materiat: Obudowa termoplastyczna wypetniona zywica poliuretanowa. Obudowa

trudnopalna i bezhalogenowa.

Potgczenia: 2 przewody (na prad wejsciowy/pierwotny i wyjSciowy/wtérny), dtugosé
3000 mm. (moga by¢ skrécone w celu dopasowania do danego
zastosowania.)

Maksymalna dtugos¢ przewodu:
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10.5.4 Dane techniczne - przektadniki pragdowe z adapterem na 1 A, 5 A

* W przypadku obwoddéw wtérnych standardowych przektadnikéw pradowych - tj.
potaczeh pomiedzy standardowymi przektadnikami pragdowymi a przektadnikami
pragdowymi z adapterem - muszg by¢ spetnione wymagania opisane w +12.3
Wymagania dotyczace standardowych przektadnikéw pradowych 1 A/5 A z
adapterem WIC1.

* W przypadku obwodu wtérnego przektadnikéw pradowych z adapterem - tj. potaczen
miedzy przektadnikami prgdowymi z adapterem a WIC1 - musza by¢ spetnione
te same limity, co w przypadku zwyktych przektadnikéw prgdowych WIC1, patrz
-10.5.3 Maksymalna dtugos¢ potgczen dla przektadnikéw pradowych WICL.

Ze wzgledu na ograniczenia techniczne zwigzane z konstrukcja, przektadnia pragdowa
z adapterem posiada okienko, podobnie jak przepust standardowego przektadnika
pradowego. Nie jest dozowolone stosowanie kabli SN wewnatrz adaptera.

Zignorowanie tego moze skutkowac niebezpiecznymi napieciami na zestykach, a z
powodu nieprawidtowych wartosci pomiarowych zabezpieczenie nie bedzie dziatato
poprawnie.

Prosze réwniez zwréci¢ uwage na te cechy charakterystyczne, ktére sg nieodtgcznie
zwigzane z budowg przektadnikéw pradowych z adapterem:
o * W obudowie (patrz <Rys. 18) znajdujg sie trzy przektadniki pradowe z adapterem,
dzieki czemu wszystkie prady tréjfazowe sg pokryte. Dlatego musisz kupi¢ tylko
jedna jednostke. Zobacz tez <, tacznik do przektadnikéw pradowych 1 A lub 5 A“.

* Nie ma uzwojen testowych. Dlatego gniazda testowe WIC1 nie moga by¢ uzywane
z przektadnikami pragdowymi z adapterem.
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10 Dane techniczne

10.5.5 Uzwojenia testowe, gniazda testowe

10.5.5 Uzwojenia testowe, gniazda testowe

Przektadniki prgdowe z adapterem nie majg zadnego uzwojenia testowego, dlatego dane te
sa wazne tylko dla przektadnikéw pragdowych WIC1 (typ konstrukcji 2 lub 1).

Nalezy pamietad, ze tolerancje dotycza tylko pierwotnego wejscia pradu. Prad
doprowadzany przez wejscia testowe moze skutkowad nizsza doktadnoscia.

Typ przektadnikéow pierw. Zakres pradu Prad probierczy Prad
pradowych C-D indukowany
IN, min «= IN,maks

W2, WE2 16 ... 56 A 1A 50A

w3 32...112 A 1A 100A

w4 64 ...224 A 1A 200A

W5 128 ... 448 A 1A 400A

wWe 256 ... 896 A 1A 800A

Stosowanie uzwojen testowych, szczegdlnie w przypadku wyzszych praddéw, stawia wysokie
wymagania sprzetowi testowemu. W zaleznosci od amplitudy pradu probierczego i
wybranego przektadnika pradowego, urzadzenie testowe powinno by¢ w stanie dostarczy¢
okreslong moc i napiecie. Jest to pokazane ponizej »Tab. 3 .

Ogdlnie rzecz biorac, zaleca sie przejscie na testowanie jednofazowe dla wysokich pradéw,
aby skupi¢ moc urzadzenia testowego na jednym wyjsciu.

Dla uzytkownikéw Omicron© CMC 256plus / 356: Nalezy pamietaé, ze urzadzenia te sg
wyposazone w wiele trybéw wyjscia pradowego z réznym okablowaniem, aby dostosowad
sie do wymagah testowych, jesli wymagana jest wysoka moc i napiecie. Zaleca sie
eksperymentowanie z tymi ustawieniami, jesli nie prowadzi to do oczekiwanego rezultatu.

Typ przektadnikéw pradowych Prad Prad Prad Moc Napiecie
probierczy probierczy probierczy urzadzenia urzadzenia
[In, minl w pierwotny testowego testowego
gniazdach [A] [VA] [vl
testowych
[A]
WE?2 [16-56 A], konstrukcja typu 2, 10 3.2 160 24 8
WIC1-CT2-5P
35 11.2 560 243 22
70 22.4 1120 952 43
W2 [16-56 A], konstrukcja typu 2, WIC1- 10 3.2 160 21 7
CT2-10P
35 11.2 560 212 19
70 22.4 1120 827 37
W3 [32-112 A], konstrukcja typu 2, 10 3.2 320 26 8
WIC1-CT3
35 11.2 1120 266 24
70 22.4 2240 1044 47
W4 [64-224 A], konstrukcja typu 2, 10 3.2 640 28 9
WIC1-CT4
35 11.2 2240 291 26
70 22.4 4480 1142 51
W5 [128-448 A], konstrukcja typu 2, 10 3.2 1280 44 14
WIC1-CT5
35 11.2 4480 487 44
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10.5.5 Uzwojenia testowe, gniazda testowe
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Typ przektadnikéw pradowych

WE2 [16-56 A], konstrukcja typu 1,
WIC1-WE2AS1

W2 [16-56 A], konstrukcja typu 1, WIC1-
W2AS1

W3 [32-112 A], konstrukcja typu 1,
WIC1-W3AS1

W4 [64-224 A], konstrukcja typu 1,
WIC1-W4AS1

W5 [128-448 A], konstrukcja typu 1,
WIC1-W5AS1

Prad
probierczy
[In, min]

70
10
35
70
10
35
70
10
35
70
10
25

Prad
probierczy
w
gniazdach
testowych
[A]

22.4
3.2
11.2
22.4
3.2
11.2
22.4
3.2
11.2
22.4
3.2
8

Prad
probierczy
pierwotny
[A]

8960
160
560
1120
160
560
1120
320
1120
2240
640
1600

Moc

Napiecie

urzadzenia urzadzenia
testowego testowego

[VA]

1927
28
292
1145
23
229
894
28
292
1145
31
168

[vl

86
9

27
52
7

21
40
9

27
52
10
21

Prad probierczy ograniczony dla tego przektadnika prgdowego do

~25In min*

10

3.2

1280

49

16

Prad probierczy ograniczony dla tego przektadnika pradowego do

~10 In min*

Tab. 3: Wymagana moc wyjsciowa i napiecie urzadzen testowych

*Przektadniki pradowe WIC1-W4AS1 i WIC1-W5AS1 typu konstrukcyjnego 1 majag
ograniczony zakres pradu przy uzyciu gniazd testowych. W przypadku wysokich prgdéw
zaleca sie przejscie na testowanie pierwotne lub uzycie przektadnikéw pradowych typu
2 konstrukcyjnego: WIC1-CT4 i WIC1-CT5, ktére nie maja tych ograniczen dotyczacych

gniazd testowych.

WIC1
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10.6 Dane techniczne - WI15Z4

10.6 Dane techniczne - WI11S5Z4
Napiecie cewki: 24 V DC = 10%
e WI1SZ4 mozna ustawic elektrycznie.
* WI1SZ4 mozna zresetowa¢ mechanicznie.

Potaczenie cewki

Kolor przewodu Srednica Funkcja

czarny 0,25 mm? Uziemienie / Zestaw

Maksymalna dtugos¢ potaczenia kablowego: 1 m

Patrz réwniez schemat potaczen, <, Potgczenie cewki WI15Z4",
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10.7 Dane techniczne - WI1SZ5
Napiecie cewki: 24 V DC = 10%
Wartosci znamionowe zestykéw:

* 230VAC/3A

230vDC/0,12A

115vDC/0,2A

24VDC/2A

WI1SZ5 posiada dwa bezpotencjatowe zestyki przetgczne.

WI1SZ5 mozna ustawiac i resetowac elektrycznie.

WI1SZ5 mozna zresetowa¢ mechanicznie.

Potaczenie cewki

Kolor przewodu Srednica Funkcja
Potgczenie cewki brazowy 0,25 mm? (=) uziemienie
fiolet 0,25 mm? (+) ustawienie
pomaranczowy 0,25 mm? (+) reset
Zestyk przetgczny 1 czarny 0,5 mm?2 Styk zwierny
niebieski 0,5 mm?2 styk przetaczny
czerwony 0,5 mm?2 Zestyk NC
Zestyk przetgczny 2 biaty 0,5 mm?2 Styk zwierny
z6tty 0,5 mm?2 styk przetaczny
zielony 0,5 mm?2 Zestyk NC

~NO”: zestyk zwierny. ,,NC": zestyk rozwierny.
Maksymalna dtugos¢ potaczenia kablowego: 1 m

Patrz réwniez schemat potaczen, -, Potgczenie cewki WI15Z5“,
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11.1 W przypadku potrzeby skontaktowania sie z naszym zespotem serwisowym

11 Rozwigzywanie problemow

11.1 W przypadku potrzeby skontaktowania sie z naszym
zespotem serwisowym

Nasz zesp6t serwisowy bedzie potrzebowat szczegdtowych informacji zaleznie od rodzaju
problemu. Jesli to mozliwe, prosimy o przygotowanie nastepujacych informacji; przyspieszy
to analize problemu.

Zawsze potrzebujemy nastepujgcych danych:

* Szczegbtowy opis problemu.

* Numer seryjny urzadzenia, odczytany z tabliczki znamionowej lub dostepny tutaj:
[Para urzadzenia / Wersja] ,,S/N”

* Numer kompilacji oprogramowania wbudowanego, odczytany z tabliczki
znamionowej (jesli jest aktualna) lub dostepny tutaj: [Para urzgdzenia / Wersjal
»,Kompilacja”

* Jesli urzadzenie wygenerowato komunikat btedu, nasz zespét serwisowy bedzie
potrzebowat informacji o tresci / typie komunikatu oraz wyswietlanej wartosci
Value”. (Na przyktad: komunikat samokontroli ,SE1” z Wartos¢ = 24307).

Komunikaty samokontroli mozna sprawdzi¢ tutaj: [Praca / Samokontrola /
Komunikaty]

W zaleznosci od typu problemu do analizy przydatne moga by¢ réwniez
nastepujgce elementy:

* Plik ustawien. (Przenies wszystkie ustawienia do Smart view i zapisz je jako plik w
formacie)*.WiPara.)
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11.2 Komunikaty samokontroli

11.2

Komunikaty samokontroli

Urzadzenie zabezpieczajgce kontroluje swojg zwykta prace, wykonujgc podczas pracy rézne
testy samokontroli.

Sprawdz komunikaty samokontroli w sekcji [Praca / Samokontrola / Komunikaty].

Wskazdéwka: Mozna przypisac zdarzenie wystgpienia nowego komunikatu btedu lub
ostrzezenia do diody LED DiggiMEC. Dzieki temu od razu bedzie wida¢, ze wydarzyto
sie co$ wymagajgcego uwagi:

» [Para urzadzenia / DiggiMEC / Diody LED] ,Dioda LEDx przypis.” = ,Sys . Nowy btad/
ostrzezenie”, zobacz takze =3.11.2 Konfiguracja diod LED (DiggiMEC).

e [Para urzgdzenia / DiggiMEC / Diody LED] , Dioda LEDx podtrzymanie” = ,,Z
podtrzymaniem,, (albo = ,Podtrzym. z Autoresetem”), zobacz takze -+3.11.3
Zatrzaskiwanie DiggiMEC diod LED.

302

Uwaga: Urzadzenie z oprogramowaniem wbudowanym oznaczonym jako ,Prototype” (np.
egzemplarz pokazowy na targi) ma nastepujgce szczegdlne zachowanie: jesli samokontrola
urzgdzenia zabezpieczeniowego wykryje btgd (wewnetrzny btgd urzagdzenia) wymieniony w
-11.2.1 Samokontrola - Komunikaty btedéw, dioda WIC1 System-ERROR-LED zacznie miga¢
na czerwono (oprécz komunikatu zapisanego w pamieci wewnetrznej). Miganie mozna
skasowad za pomocg polecenia bezposredniego [Praca / Reset] ,,Sys . Res Bf. Dioda LED".

WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN



11.2.1 Samokontrola - Komunikaty btedow

Opis
SE 1 Przerwij

SE 2...5 Problem z zasobami

SE 18 Zabezpieczenie rezerwowe

SE 19...23 DiggiMEC Problem z
zasobami

SE 24 Przerwanie dziatania DiggiMEC

SE 25...28 SCADA Problem z zasobami

SE 29 Przerwanie komunikacji SCADA

SE 30 Komunikacja SCADA nie zostata
uruchomiona

SE 31 Cykl aktualizacji Modbus

WIC1-2.3-PL-MAN

Informacja

Urzgdzenie WIC1 przeszto
nieplanowe uruchomienie
ponowne.

Krytyczny poziom zasobdéw
wewnetrznych WIC1. Uzytkownik
nie moze podjac¢ zadnych dziatan.

Urzadzenie WIC1 nieoczekiwanie
uruchomito tryb 7.3
Zintegrowane rezerwowe
zabezpieczenie nadpradowe.

Krytyczny poziom zasobdéw
wewnetrznych DiggiMEC.
Uzytkownik nie moze podjac
zadnych dziatan.

DiggiMEC przeszedt nieplanowe
uruchomienie ponowne.

Krytyczny poziom zasobdw
wewnetrznych komunikacji
SCADA. Wszystkie funkcje
zabezpieczeniowe pozostajg
nienaruszone i sg w petni
dostepne. Komunikacja SCADA
jednak nie dziata. Uzytkownik nie
moze podjac zadnych dziatan.

Komunikacja SCADA ulegta awarii
z nieznanej przyczyny. Wszystkie
funkcje zabezpieczeniowe
pozostajg nienaruszone i sg

w petni dostepne. Komunikacja
SCADA jednak nie dziata.
Uzytkownik nie moze podjac
Zadnych dziatan.

Uruchomienie komunikacji SCADA
nie byto mozliwe z

powodu btedu (zwigzanego ze
sprzetem). Wszystkie funkcje
zabezpieczeniowe pozostajg
nienaruszone i sg w petni
dostepne. Komunikacja SCADA
jednak nie dziata. Uzytkownik nie
moze podjac zadnych dziatan.

Btad wewnetrzny komunikacji
pomiedzy koprocesorem a
gtéwnym procesorem spowodowat
awarie wewnetrznego cyklu
aktualizacji (np. btad podczas

WIC1

11 Rozwigzywanie probleméw
11.2.1 Samokontrola - Komunikaty btedéw

Dziatanie naprawcze

Skontaktuj sie z naszym zespotem
serwisowym. Zalecamy przygotowanie
informacji wymienionych w <11.1 W
przypadku potrzeby skontaktowania sie
Z naszym zespotem serwisowym. W
przypadku btedu SE 1 do dalszej analizy
szczegdlnie potrzebna jest wyswietlana
wartos¢ ,Value”.

W zaleznosci od rodzaju problemu,
zostaniesz poinformowany, jak go
rozwigzad, lub - jesli potrzebne sg
dodatkowe dane wewnetrzne urzadzenia
- otrzymasz narzedzie do analizy
bteddw.

Skontaktowac sie z naszym zespotem
serwisowym.

Zostanie dostarczone narzedzie do
analizy btedéw.

Skontaktowad sie z naszym zespotem
serwisowym.

Skontaktowac sie z naszym zespotem
serwisowym.

Skontaktowac sie z naszym zespotem
serwisowym.

Skontaktowac sie z naszym zespotem
serwisowym.

Skontaktowac sie z naszym zespotem
serwisowym.

Skontaktowac sie z naszym zespotem
serwisowym.

Wszystkie funkcje zabezpieczeniowe
pozostajg nienaruszone i sg w petni
dostepne, jednak funkcjonalnos¢ SCADA
ma wewnetrzny btad (sprzetowy lub
programowy). Uzytkownik nie moze
podja¢ zadnych dziatan.
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11 Rozwigzywanie problemoéw
11.2.1 Samokontrola - Komunikaty btedéw

Opis Informacja Dziatanie naprawcze
przesytania wartosci pomiarowych  Skontaktowad sie z naszym zespotem
do koprocesora). serwisowym.

SE 32 Modbus TCP zatrzymany WIC1 zatrzymat komunikacje TCP, Wszystkie funkcje zabezpieczeniowe
poniewaz w ciggu 5 minut pozostaja nienaruszone i sg w
wystapity 3 wewnetrzne btedy petni dostepne. Komunikacja TCP
komunikacji TCP. zostanie ponownie uruchomiona po

standardowym restarcie urzadzenia.
Jednak w zaleznosci od konkretnej
sytuacji i zastosowania istnieje duze
prawdopodobienstwo wystepowania
trwatego problemu (sprzetowego lub
programowego). Dlatego zaleca sie
skontaktowanie z naszym zespotem
serwisowym.
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11.2.2 Samokontrola — Komunikaty ostrzezenia

11.2.2 Samokontrola — Komunikaty ostrzezenia

Opis Informacja Dziatanie naprawcze

SW 1 Przepetnienie indeksu SSV Pojawito sie tak wiele Mozesz sprawdzi¢ wszystkie wymienione
komunikatéw o samokontroli wiadomosci pod katem potencjalnej
(ponad 65535), ze numer przyczyny tej nadmiernej liczby
Zliczajgcy zostat przepetniony. wiadomosci.

SW 2 Tryb pracy Wyswietlana ,wartos¢” okresla, czy WIC1

dziata w trybie normalnym (wartos¢ = 1,
petna funkcjonalnos$¢), czy w trybie tylko
ochrony (wartos¢ = 2).

Po dwdéch wewnetrznych btedach
urzadzenia wystepujacych w krétkim
czasie WIC1 przechodzi w tryb pracy
tylko z funkcjami zabezpieczeniowymi.
W tym trybie wszystkie funkcje
komunikacyjne (w tym potaczenia z
Smart view) sg niedostepne.

(Zobacz takze sygnalizacje za pomoca
diod LED, <, Diody LED , System”
- "Gotowy”, "Blad"").

Mozesz sprébowac wyjs¢ z trybu tylko
ochrony (i ponownie wejs¢ w tryb
normalny) poprzez zimny restart WICL.

SW 3 Nadzdr napiecia Wykryto problem z wewnetrznym Dalsze bezpieczne uzytkowanie
zasilaniem urzgdzenia WIC1. urzadzenia WIC1 mozna zaktadac tylko
Moze to wptynac na zdolnosc¢ wtedy, gdy sprawdzisz WIC1, postepujac
urzgdzenia do obstugi cewki w nastepujacy sposéb:

wyzwalajacej i wyjsc.
WIC1-4 z zasilaniem zewnetrznym:

* 1. > Upewnij sie, ze dostarczane
napiecie (i moc) sa wystarczajace.

e 2.1> Uruchom ponownie urzadzenie
WIC1-4, wykonujgc polecenie
bezposrednie [Serwis / Ogdlne]
»Sys . Ponowne uruchomienie
uzytkownika”.

* 3. Odczekaj 5 minut.

e 4. Sprawdz, czy ten komunikat
ostrzegawczy zostat ponownie
wygenerowany, oraz upewnij sie,
ze dioda Ready/System Swieci na
zielono.

Samozasilany WIC1:

* 1. > Upewnij sie, ze nie ptynie
prad fazowy (ani urzgdzenie nie jest
zasilane przez USB), tak aby WIC1
byto wytgczone.

e 2.> Doprowadz prad fazowy
>0,5In,min. we wszystkich 3
fazach.

* 3. Odczekaj 5 minut.

* 4.1> Podtacz ponownie adapter
PC4 lub DiggiMEC. Sprawdz, czy
ten komunikat ostrzegawczy zostat
ponownie wygenerowany, oraz
upewnij sie, ze dioda Ready/System
Swieci na zielono.

Oprdcz kontroli wymienionych powyzej
(tj. ponownego wystagpienia komunikatu
ostrzegawczego oraz stanu diody Ready/
System) nalezy réwniez sprawdzi¢
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11.2.2 Samokontrola — Komunikaty ostrzezenia

Opis

SW 4 Nadzdr napiecia FI

Sw5
X

Zatrzymanie transmisji Modbus

SW 6 Nadzor napiecia < 9 V (TC/FI)

SW 7 Nadzdr napiecia TC (zwarcie?)

sws

Nadzdr napiecia Fl (zwarcie?)

SW 9 Nadzér ADC.FS

306

Informacja

Nieprawidtowa konfiguracja

lub sposéb wykorzystania

wyjscia spowodowaty problem

z wewnetrznym zasilaniem
urzadzenia WIC1. Moze to wptynac
na zdolnosc¢ urzadzenia do obstugi
cewki wyzwalajgcej i wyjsc.

Wystapit wewnetrzny problem

z komunikacjg Modbus. Kanat
komunikacyjny zostat zresetowany
i ponownie uruchomiony.

Podczas impulsu na wyjsciu

TC (cewki wyzwalajgcej) lub FI
(wskaznika zadziatania) wykryto
zbyt niskie napiecie wewnetrzne
urzgdzenia.

Podczas impulsu na wyjsciu TC
(cewki wyzwalajacej) wykryto
mozliwe zwarcie.

Podczas impulsu na wyjsciu Fl
(wskaZnika zadziatania) wykryto
mozliwe zwarcie.

Informacja o tym, ze WIC1 mdgt

wykry¢ problem na wejsciach ADC
(pomiar pradu).

WIC1

Dziatanie naprawcze

wyjscia: czy istnieje mozliwos¢,

ze przypisane sygnaty drgaja

(np. zadziatanie zabezpieczenia
nadpragdowego ziemnozwarciowego z
niskim progiem zadziatania)?

Warto réwniez sprawdzi¢ kabel
potgczeniowy miedzy WIC1 a adapterem
PC4 / DiggiMEC (jesli jest uzywany).
(Zobacz takze powigzany komunikat w
<Rozdziat 3.13).

Jesli problem nadal wystepuje, po
sprawdzeniu/naprawieniu wszystkich
potencjalnych problemdw, skontaktuj sie
Z naszym zespotem serwisowym.

Dla urzadzenia WIC1-4: ustawien wyjs¢
[Para urzadzenia / WIC1 / Wyjscie] ,,BO
Slot X . Wyjs. Tryb” = ,Wyjscie
przekaznikowe” lub ,Syst. O.K. i
ZewZasil” nie wolno stosowac w
potaczeniu ze wskaznikiem znacznika,
lecz wytacznie ze specjalnymi wyjsciami
przekaznikowymi. Zmien konfiguracje.
Nastepnie wykonaj restart i przeprowadz
wszystkie kontrole opisane dla
ostrzezenia SW 3.

(Dodatkowe informacje dotyczgce uzycia
ustawienia ,,BO Slot X . Wyjs.

Tryb” mozna znalez¢ w <, Wyjscie
przekaznikowe (WIC1-4)“).

Dla urzgdzenia WIC1-1, WIC1-2 |lub
WIC1-3: Postepuj zgodnie z opisem dla
komunikatu ostrzegawczego SW 3.

Jesli problem wystepuje czesto,
skontaktuj sie z naszym zespotem
serwisowym.

Skontaktuj sie z naszym zespotem
serwisowym.

Sprawdz okablowanie na wyjsciu TC
(cewki wyzwalajacej) pod katem zwarc.

Sprawdz okablowanie na wyjsciu Fl
(wskaznika zadziatania) pod katem
zward.

Skontaktuj sie z naszym zespotem
serwisowym.
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11 Rozwigzywanie probleméw

11.2.3 Samokontrola — Komunikaty informacyjne

11.2.3 Samokontrola — Komunikaty informacyjne

Opis

Sl 1 Aktualizacja oprogramowania
uktadowego

SI 2 Ponowne uruchomienie urzgdzenia

SI 3 Ustawienia zmienione

Sl 4 Przyczyna ponownego
uruchomienia DiggiMEC

SI'5 Problem z interfejsem HMI
DiggiMEC

SI1 6 Hasto zmienione

SI 7 Nieprawidtowe hasto

SI 8 Przyczyna ponownego
uruchomienia SCADA

S19 Wykrywanie pikéw (AABBCC)

WIC1-2.3-PL-MAN

Informacja

Informacja o zainstalowaniu
nowego oprogramowania
wbudowanego urzgdzenia WICI.
Wyswietlana wartos¢ ,Value” jest
numerem nowej kompilacji po
aktualizacji.

Informacja o ponownym
uruchomieniu urzadzenia WIC1.

Informacja o zmianie ustawien
(np. parametréw zabezpieczen).

Informacja o ponownym
uruchomieniu DiggiMEC.

Informacje o problemach z
komunikacjg miedzy WIC1 a
interfejsem HMI DiggiMEC.

Informacja o zmianie hasta przez
uzytkownika.

Informacja o wprowadzeniu
nieprawidtowego hasta.

Informacja o ponownym

uruchomieniu komunikacji SCADA.

Informacja o tym, ze WIC1 wykryt
bardzo wysoki, lecz krétkotrwaty

WIC1

Dziatanie naprawcze

Wyswietlana wartos¢ ,Value” wskazuje
przyczyne ponownego uruchomienia
urzadzenia. Zobacz tabele w =7.1
Rozruch (ponowne uruchomienie)
urzadzenia.

Jednak numery przyczyn ponownego
uruchomienia 1 i 6 sg celowo pomijane,
tzn. nigdy nie sa rejestrowane jako
komunikaty SI 2.

Wartos$¢ komunikatu jest wartoscia
licznika. Kazda zmiana ustawien —
niezaleznie od liczby zmienionych
parametrow — zwieksza wartos¢ tego
licznika o 1.

Dotyczy to réwniez ustawien, ktére sg
dokonywane za pomoca przetgcznikéw
DIP/HEX.

Wyswietlana wartos¢ ,Value” wskazuje
przyczyne ponownego uruchomienia
urzadzenia. Zobacz tabele w =7.1
Rozruch (ponowne uruchomienie)
urzadzenia.

Jednak numery przyczyn ponownego
uruchomienia 1 i 6 sg celowo pomijane,
tzn. nigdy nie s rejestrowane jako
komunikaty SI 4.

Warto$¢ komunikatu jest wartoscia
licznika. Kazde niepowodzenie transmisji
danych miedzy WIC1 a DiggiMEC
zwieksza wartos¢ tego licznika o 1.

Nalezy pamietad, ze wskazniki
znacznika / wyjscia przekaznikowe nie sg
objete tym dziataniem.

Wartoscig komunikatu jest liczba zmian
haset dokonanych w danym okresie.

Wartoscia komunikatu jest liczba
nieprawidtowych haset wprowadzonych
w danym okresie.

Wyswietlana wartos¢ ,Value” wskazuje
przyczyne ponownego uruchomienia.
Zobacz tabele w -»7.1 Rozruch (ponowne
uruchomienie) urzadzenia.

Jednak numery przyczyn ponownego
uruchomienia 1 i 6 sg celowo pomijane,
tzn. nigdy nie sa rejestrowane jako
komunikaty SI 8.

Nie s3 wymagane zadne dziatania,
poniewaz WIC1 zostat zaprojektowany
do prawidtowego dziatania réwniez
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11 Rozwigzywanie problemoéw

11.2.3 Samokontrola — Komunikaty informacyjne

Opis

SI1 10 Uruchomienie LSCOEN

SI1 11 LSCOEN w czasie pracy systemu

308

Informacja
pik pradowy (wskazanie nasycenia
przektadnika pragdowego CT).

Informacja o tym, ze WIC1 wykryt
podczas uruchamiania urzgdzenia
nieprawidtowg konfiguracje MCU i
pomysinie jg skorygowat.

Informacja o tym, ze WIC1

wykryt podczas pracy urzadzenia
nieprawidtowg konfiguracje MCU i
pomysinie jg skorygowat.

WIC1

Dziatanie naprawcze
w przypadku nasycenia przektadnika
pradowego CT.

Nie s3 wymagane zadne dziatania,
poniewaz WIC1 samodzielnie rozwigzat
juz ten problem.

Nie s3 wymagane zadne dziatania,
poniewaz WIC1 samodzielnie rozwigzat
juz ten problem.
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11 Rozwigzywanie probleméw

11.3 Sygnaty diod LED (na WIC1 lub DiggiMEC)

11.3 Sygnaty diod LED (na WIC1 lub DiggiMEC)
Dioda LED sk
. .. qRjoda LED 2
par— - Dioda LED systemu (gotowos¢/Htg Bioda LED 3
Ready
System |Dioda LED
Error
Pickup/

Trip

]

WI_Z0D

(* Konfigurowalny)

O

—

Urzgdzenie WIC1 jest wyposazone w jedng zielong diode LED ,,READY” oraz jedng
czerwong diode LED ,,LERROR”. Te dwie diody wskazujg ogdlny stan urzadzenia WIC1,
petnigc funkcje , diody systemowej”.

Urzadzenie DiggiMEC jest wyposazone w trzy dwukolorowe (czerwono-zielone) diody
LED, przy czym pierwsza z nich petni (réwniez) funkcje ,diody systemowej”, poniewaz
wskazuje ogélny stan urzadzenia WIC1.

Dioda System-/Ready-LED jest wytaczona (nie swieci)

Opis

Dioda Ready-LED urzadzenia WIC1

jest wytaczona (nie swieci), a (jesli
podtaczono DiggiMEC) dioda systemowa
DiggiMEC réwniez jest wytgczona.

WIC1-2.3-PL-MAN

Informacja

Urzadzenie WIC1 nie jest (jeszcze)
gotowe do pracy. Albo nadal trwa
jego uruchamianie, albo zasilanie
(przez przektadniki pragdowe CT)
jest niewystarczajgce.

WIC1 i/lub DiggiMEC zostaty
uruchomione w , trybie
serwisowym” (przez nacisniecie
przycisku ,RESET” podczas
uruchamiania).

WIC1

Dziatanie naprawcze

Jesli urzadzenie WIC1 nadal sie
uruchamia, odczekaj chwile. Dioda
systemowa $wieci na zielono dopiero

po aktywowaniu wszystkich funkcji
zabezpieczeniowych oraz gdy dostepna
jest wystarczajgca energia do
wygenerowania impulsu wyzwalajgcego.

W przeciwnym razie sprawdz podtaczone
wejscia prgdowe (i/lub napiecie zasilania
w przypadku wersji z podwéjnym
zasilaniem). Jesli wszystko jest w
porzadku, odeslij urzadzenie do SEG w
celu naprawy.

To nie jest btad: ten tryb

umozliwia przywrécenie wszystkich
parametréw do ustawien fabrycznych
lub zainstalowanie aktualizacji
oprogramowania wbudowanego.
Wyswietlacz urzadzenia DiggiMEC
powinien dziata¢, a prezentowane
komunikaty przeprowadzg uzytkownika
przez dostepne opcje resetowania lub
aktualizacji.

Nastepnie mozna po prostu opuscic¢

,tryb serwisowy”, wykonujac ponownie
restart (urzgdzenia DiggiMEC).
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11 Rozwigzywanie problemoéw

11.3 Sygnaty diod LED (na WIC1 lub DiggiMEC)

Opis

Dioda systemowa DiggiMEC jest
wytgczona (nie swieci), a wyswietlacz
DiggiMEC réwniez jest wytgczony.

Dioda systemowa DiggiMEC jest
wytaczona (nie swieci), ale wyswietlacz
DiggiMEC dziata.

Dioda LED System-/Ready swieci stale na zielono

Opis

Urzadzenie WIC1 — dioda ,,Ready”
LED swieci swiattem ciagtym na
zielono (analogicznie swieci réwniez
dioda systemowa DiggiMEC).

Informacja

Urzadzenie DiggiMEC nie jest
zasilane energig elektryczng ani
z WIC1, ani przez interfejs USB z
podtaczonego komputera PC.

Urzadzenie DiggiMEC jest
prawidtowo potgczone z WIC1,
jednak WIC1 sygnalizuje, Zze
funkcje zabezpieczeniowe lub
wyzwalanie sq niedostepne.

Informacja

To nie jest btad urzadzenia.
Urzadzenie WIC1 jest gotowe
do pracy i chroni wyposazenie
elektryczne. Wszystkie funkcje
zabezpieczeniowe sgq aktywne,

a energii zgromadzonej w
urzadzeniu jest wystarczajgco
duzo do wygenerowania impulsu
wyzwalajacego. Jesli jednak
wydaje sie, ze przekaznik nie
dziata prawidtowo lub wystepuja
problemy z konfiguracja
parametréw, sprawdz kolejne
pozycje w sekcji rozwigzywania
problemdéw.

Dioda LED systemu/btedu miga na czerwono

Opis

Dioda ,,Error” LED urzadzenia WIC1
miga na czerwono.
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Informacja

Urzadzenie WIC1 prawdopodobnie
wykonato automatyczny restart

(z powodu wczesniejszych
wewnetrznych btedéw urzadzenia)
i przeszto do trybu pracy , tylko
zabezpieczenia”.

WIC1

Dziatanie naprawcze

Sprawdz potgczenie z urzadzeniem
WIC1. Jesli problem nadal wystepuje,
sprébuj podtaczy¢ komputer PC do
interfejsu USB urzgdzenia DiggiMEC.
(Nalezy pamieta¢, ze DiggiMEC nie moze
by¢ uzywane bez WIC1).

Jesli urzadzenie WIC1 nadal sie
uruchamia, odczekaj chwile. Dioda
systemowa Swieci na zielono dopiero

po aktywowaniu wszystkich funkcji
zabezpieczeniowych oraz gdy dostepna
jest wystarczajgca energia do
wygenerowania impulsu wyzwalajacego.

W przeciwnym razie sprawdz podtgczone
wejscia pradowe (i/lub napiecie zasilania
w przypadku wersji z podwdjnym
zasilaniem). Nalezy pamieta¢, ze
zasilanie przez interfejs USB urzadzenia
DiggiMEC jest wystarczajace do
uruchomienia zaréwno WICL, jak i
DiggiMEC, ale nie jest wystarczajace,
aby umozliwi¢ urzadzeniu WIC1
wygenerowanie impulsu wyzwalajgcego.
(Wynika to z faktu, ze wyjscie impulsowe
musi dostarczy¢ napiecie 24 V, zobacz
©10.1.8.1 Wyjscie impulsowe dla cewki
wyzwalajacej TC, podczas gdy USB
dostarcza jedynie 5 V).

Ponadto sprawdzZ urzadzenie WIC1

oraz jego diody LED, a takze

przejrzyj ostatnie wpisy w Rejestratorze
systemowym. Jesli okaze sie, ze
urzadzenie WIC1 jest uszkodzone, odeslij
je do SEG w celu naprawy.

Dziatanie naprawcze

Dziatanie naprawcze

W tym trybie uruchomione sg wytacznie
funkcje zabezpieczeniowe i nadzorujgce.
(Ma to na celu ograniczenie ryzyka
wystapienia kolejnego btedu). Chociaz
funkcje zabezpieczeniowe pozostajg w
petni aktywne, zaleca sie sprawdzenie
(i/lub wymiane) WIC1. Skontaktuj sie z
dziatem wsparcia SEG.
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Opis

Dioda systemowa DiggiMEC miga
naprzemiennie na czerwono
zielono. Na wyswietlaczu DiggiMEC
widnieje komunikat: ,Poziom 1 - WIC1
zatrzymat obstuge HMI".

Informacja

Urzadzenie WIC1 prawdopodobnie
wykonato automatyczny restart

(z powodu wczesniejszych
wewnetrznych bteddéw urzadzenia)
i przeszto do trybu pracy , tylko
zabezpieczenia”.

11 Rozwigzywanie probleméw

11.4 Problemy z urzadzeniem

Dziatanie naprawcze

W tym trybie uruchomione sa wytgcznie
funkcje zabezpieczeniowe i nadzorujace.
(Ma to na celu ograniczenie ryzyka
wystapienia kolejnego btedu). Chociaz
funkcje zabezpieczeniowe pozostajg w
petni aktywne, zaleca sie sprawdzenie
(i/lub wymiane) WIC1. Skontaktuj sie z
dziatem wsparcia SEG.

Dioda LED systemu/btedu swieci stale na czerwono

Opis

Dioda ,,Error” LED urzgdzenia WIC1
Swieci swiattem ciggtym na czerwono.

Dioda systemowa DiggiMEC sSwieci
swiattem ciagtym na czerwono.
Na wyswietlaczu DiggiMEC widnieje
komunikat: ,,Poziom 0 - Brak
komunikacji z WIC1".

11.4

11.4.1 Sprzet

Opis

Zasilanie przez powerbank nie jest
mozliwe.

WIC1-2.3-PL-MAN

Informacja

Aktywny jest tryb -7.3
Zintegrowane rezerwowe
zabezpieczenie nadpradowe
(realizowany sprzetowo),
poniewaz WIC1 nie mogto
uruchomi¢ sie normalnie z powodu
powaznego btedu programowego
lub sprzetowego.

Jest to mozliwe tylko wtedy,

gdy urzgdzenie DiggiMEC jest
zasilane przez interfejs USB z
podtaczonego komputera PC, ale
nie ma potgczenia z urzgdzeniem
WICI.

Problemy z urzadzeniem

Informacja

Tak zwane powerbanki sgq
skonstruowane z mysla o
tadowaniu akumulatordw, a wiele
z nich nie moze byc¢ uzywanych
jako state Zrédto zasilania.

WIC1

Dziatanie naprawcze

Sprébuj wykonad restart i/lub skontaktuj
sie z dziatem wsparcia SEG. Niemniej
jednak urzadzenie WIC1 powinno zosta¢
sprawdzone tak szybko, jak to mozliwe.
W zaleznosci od wariantu urzadzenia
WIC1 nadal zapewnia w tym trybie
funkcje zabezpieczenia rezerwowego.

Sprawdz potaczenie miedzy DiggiMEC a
WIC1.

Sprawdz, czy urzadzenie WIC1 dziata

w trybie 7.3 Zintegrowane rezerwowe
zabezpieczenie nadpradowe. Zobacz
takze oK.

Sprawdz, czy urzadzenie WICL nie jest
uszkodzone.

Jesli wszystko okaze sie w porzadku,
skontaktuj sie z dziatem wsparcia SEG.

Dziatanie naprawcze

Mozliwe jest zasilanie WIC1 wraz z
podtaczonym DiggiMEC z komputera PC
za posrednictwem interfejsu USB. Dzieki
temu mozna konfigurowac ustawienia
bez zasilania z przekfadnikéw pradowych
CT. (Nalezy jednak pamieta¢, ze
napiecie USB wynoszgce 5 V nie

jest wystarczajgce do zasilania wyjscia
cewki ani wskaznikéw znacznika / wyjs¢
przekaznikowych).

Jednak taki sposéb zasilania przez
USB nie jest mozliwy w przypadku
podtaczenia powerbanku zamiast
komputera PC. Wynika to z
konstrukcji powerbanku i nie moze
zostac rozwigzane zadnymi Srodkami
zwigzanymi z DiggiMEC ani WIC1!

Istniejg modele powerbankdw z kluczem
do wtaczania/budzenia/testowania;
modele te wyprowadzajg napiecie USB
dopiero po nacisnieciu.
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11 Rozwigzywanie problemoéw
11.4.1 Sprzet

Opis

Nieprawidtowe wartosci pomiarowe
i wyzwalania.

Cewka wyzwalajaca o niskiej energii
nie wytfacza sie.

Awaria wyjscia binarnego (DiggiMEC).

Awaria wejscia binarnego (WIC1).

312

Informacja

Nieprawidtowe okablowanie

Okablowanie wejs¢ / uzwojen
testowych.

Wykorzystanie wejs¢ / uzwojen
testowych.

Uziemienie konca uzwojenia
pomiarowego.

Cewka spolaryzowana magnesem
trwatym zostata podtagczona do
TC+ i TC— z niewtasciwg
polaryzacja.

Fizyczny stan nie odpowiada
zgtaszanemu stanowi, ktory jest
wyswietlany za pomocg Smart
view.

Fizyczny stan nie odpowiada
zgtaszanemu stanowi, ktory jest
wyswietlany za pomocg Smart
view.

WIC1

Dziatanie naprawcze

Niezaleznie od tego wiele modeli
powerbankéw posiada wewnetrzna
funkcje automatycznego wytaczania.
Gdy pobdr pradu spadnie ponizej
okreslonej wartosci (zwykle okoto 100
mA), powerbank odtgcza napiecie.
Powodem jest ograniczenie ryzyka
przetadowania akumulatora. Jednak
poniewaz DiggiMEC i WIC1 zostaty
zaprojektowane z myslg o bardzo niskim
poborze mocy, zuzywaja znacznie mniej
niz 100 mA, co powoduje, ze takie typy
powerbankdéw nie nadaja sie do zasilania
urzadzen DiggiMEC i WICL1.

Zweryfikuj poprawnos¢ okablowania
stykéw S1, S2 oraz uzwojen testowych
C, D. Sprawdz kolejnos¢ faz oraz kat
fazowy.

Uzwojenia testowe muszg zawsze
pozostawad niepodtaczone (otwarte)
podczas pracy (z wyjatkiem testéw
wykonywanych z uzyciem wejs¢
testowych). Nawet podtaczenie wejs¢
testowych do urzadzenia testowego
moze negatywnie wptynaé na pomiar
pradu pierwotnego.

Podczas korzystania z wejs¢ testowych
nie moze by¢ przeptywu pradu
pierwotnego, poniewaz ma to
negatywny wptyw na pomiar pradu.

Nalezy pamietad, ze tolerancje odnosza
sie wytacznie do pomiaru pradu
pierwotnego, poniewaz doktadnos¢
pomiaru przy wykorzystaniu wejs¢
testowych moze by¢ nizsza.

Zaden zacisk uzwojenia pomiarowego
nie moze by¢ uziemiony! Uziemienie jest
realizowane wewnetrznie i potagczone z
zaciskiem ,PE”, patrz +3.1.2 Uziemienie.

Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢:

» Czy wyjscie binarne jest
zatrzasniete? (,BOx podtrzymanie”
= ,Z podtrzymaniem”)?

* Sprébuj zresetowac wyjscie, np. za
pomoca polecenia bezposredniego
[Praca / Reset] ,,Res Diody LED, FI”.

» Sprawdzi¢ okablowanie.

e Zobacz takze pozycje Wyjscia
binarne nie reaguja.

* Jesli powyzsze kontrole nie

przyniosa rezultatu, odeslij
urzadzenie do producenta.

Sprawdzi¢:

» Sprawdz kod typu urzadzenia WIC1
— czy ten wariant urzadzenia
jest wyposazony w konfigurowalne
wejscia cyfrowe?
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Opis

Brak czasu systemowego jest
wyswietlany poprzez Smart view.

WIC1-2.3-PL-MAN

Informacja

Nie jest to btad, poniewaz
urzgdzenie WIC1 nie jest
wyposazone w zegar czasu
rzeczywistego.

WIC1

11 Rozwigzywanie probleméw
11.4.1 Sprzet

Dziatanie naprawcze
* Czy poziom napiecia jest ustawiony
prawidtowo? SprawdZ ustawienie w
[Para urzadzenia / WIC1 / WejScia
cyfrowe] , Napiecia nom”.

e Czy poziom napiecia wejscia
cyfrowego (tj. poziom sygnatu) jest
prawidtowy?

» Sprawdzi¢ okablowanie.

* Jesli powyzsze kontrole nie
przyniosa rezultatu, odeslij
urzadzenie do producenta.

Wszystkie znaczniki czasu wyswietlane
np. w Rejestratorze zaktécen odnoszg sie
do czasu pracy urzadzenia, czyli czasu,
jaki uptynat od ostatniego ponownego
uruchomienia.
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11 Rozwigzywanie problemoéw
11.4.2 Obstuga urzadzenia

11.4.2 Obstuga urzadzenia

Opis

Wyjscia binarne lub diody LED
znajduja sie w nieoczekiwanym
stanie.

Smart view jest ustawione na
niewtasciwy jezyk (np. angielski).

Na wyswietlaczu urzadzenia DiggiMEC
jest wyswietlany komunikat:

Panel niedostepny
Zaktualizuj DiggiMEC!

(zobacz instrukcje obstugi WIC1)
WIC1 dostepny

przez USB/PC

314

Informacja

Wyjscie binarne lub dioda LED
zostaty przetgczone z trybu
zatrzaskowego na niezatrzaskowy.

Zainstalowano urzadzenie Smart
view z jezykiem angielskim. Teraz

chcesz przetaczy¢ je na inny jezyk.

Urzadzenie DiggiMEC nie dziata
obecnie jako HMI i moze

byc¢ uzywane jedynie do
potgczenia z komputerem PC za
posrednictwem Smart view.

WIC1

Dziatanie naprawcze

Sprébuj zresetowacé WIC1, np. za
pomoca polecenia bezposredniego
[Praca / Reset] ,,Res Diody LED, FI”.

Niezaleznie od tego nalezy pamieta¢, ze
przed zmiang stanu wyjs¢ binarnych /
diod LED musi uptynaé czas ustawiony
dla parametru ,OpdZnienie zatgczenia”.

Ponadto nalezy pamietaé, ze stan
zatrzaskowy pozostaje zachowany nawet
po ponownym uruchomieniu urzadzenia.

Wybierz [Ustawienia / Jezyk] w menu
Smart view i wybierz zadany

jezyk. Pojawi sie okno informacyjne.
Zostaniesz poinformowany, ze jezyk
zostanie aktywowany po ponownym
uruchomieniu Smart view. Potwierdz te
informacje, zamknij i uruchom ponownie
Smart view.

Upewnij sie, ze DiggiMEC i WIC1
majg zgodne wersje oprogramowania
wbudowanego. Na przyktad WIC1 z
Wersja DM 2.3 wymaga DiggiMEC z
Wersja DM 2.3.

Nadal mozesz potaczy¢ komputer PC z
systemem Windows (z zainstalowanym
Smart view) z urzadzeniem DiggiMEC,
dzieki czemu mozesz korzysta¢ z WIC1
jak zwykle za posrednictwem Smart
view. Jednak DiggiMEC bedzie ponownie
wyswietla¢ wartosci i ustawienia
dopiero po doprowadzeniu urzadzen
DiggiMEC i WIC1 do zgodnych wersji
oprogramowania wbudowanego.

Wiecej informacji na temat aktualizacji
oprogramowania wbudowanego znajduje
sie w sekcji <2.14 Aktualizacja
oprogramowania wbudowanego.
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11.4.3 Ustawienia parametrow

Opis

Wszystkie ustawienia sa
zablokowane przed wprowadzaniem
zmian w Smart view.

Ustawienia za pomoca
przetacznikow DIP/HEX nie sa juz
mozliwe.

WIC1-2.3-PL-MAN

Informacja

To prawdopodobnie nie jest

btad, lecz wynika z ustawienia
parametru [Wybdr zabezpieczen /
WIC1 + DiggiMEC] ,,BO Slot

X . Prawidfowe ustawienia”

= "Przetgczniki”.

To prawdopodobnie nie jest

btad, lecz wynika z ustawienia
parametru [Wybdr zabezpieczen /
WIC1 + DiggiMEC] ,BO Slot

X . Prawidtowe ustawienia”

= "Oprogramowanie”.

WIC1

11 Rozwigzywanie probleméw

11.4.3 Ustawienia parametréow

Dziatanie naprawcze

Ustaw ,BO Slot X . Prawidtowe
ustawienia” = "Oprogramowanie”, aby
umozliwi¢ konfiguracje za pomoca
DiggiMEC i/lub Smart view.

(Nalezy jednak pamieta¢, ze przetgczniki
DIP/Hex sg wtedy ignorowane. Zobacz
takze -Rozdziat 2.2.2).

Przetgczniki DIP/HEX bedg ponownie
uwzgledniane dopiero po przywrdceniu
ustawien fabrycznych. Mozna to zrobic
za pomocg polecenia bezposredniego
[Serwis / Ogélnel ,,Przywracanie
ustawien fabrycznych”.

(Patrz réwniez -2.12 Reset do ustawien
fabrycznych).
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11.4.4 Zabezpieczenia i sterowanie

11.4.4 Zabezpieczenia i sterowanie

Opis Informacja Dziatanie naprawcze
Problem z pomiarem pradu. Wartosci mierzonego pradu Dostosuj ustawienie [Para pola /
wykazujg duze wahania. Ustawienia ogdlne] ,,f” do czestotliwosci

podtaczonej sieci (50 Hz lub 60 Hz).

Wyjscia binarne nie reaguja. Styki wyjs¢ binarnych nie Sprawdzi¢:
otwierajg sie ani nie zamykajg.
Mozna to sprawdzié, symulujgc * Czy urzadzenie DiggiMEC
zaktécenie i kontrolujgc styki zostato prawidtowo skonfigurowane
wyjs¢ binarnych za pomoca w ustawieniach WIC1?
przyrzaddéw pomiarowych. (Sprawdz pozycje menu [Wybér

zabezpieczen / WIC1 + DiggiMEC]
oraz [Para urzadzenia / DiggiMEC]).

» Potwierdz wyjscia binarne, jesli ma
to zastosowanie.

» Czy stan wyjscia binarnego jest
wymuszony na okreslong wartos¢?
(Stan wyjscia binarnego moze
zosta¢ nadpisany na potrzeby
uruchomienia, zobacz gataZ menu
[Serwis / Test - Wstrzym Zabezp]).

* Czy wymagana funkcja
zabezpieczeniowa jest aktywna?
* Czy ogdlna funkcja
zabezpieczeniowa jest aktywna?
* Czy parametry pola sg

ustawione prawidtowo (przetozenie
przektadnika prgdowego CT itp.)?

* Czy parametry zabezpieczeniowe
sg ustawione prawidtowo (wartos$¢
zadziatania, czas wyzwalania)?

* Czy przypisana funkcja
zabezpieczeniowa jest
zablokowana?

* Czy okablowanie jest prawidtowe?
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11.4.5 Komunikacja

Opis

Adapter PC4 / DiggiMEC jest prawidtowo

podtaczony do komputera PC, ale port
USB COM nie jest widoczny na
komputerze PC.

Port USB COM jest widoczny, ale nie

mozna nawiazac potaczenia.

Smart view nie moze potaczyc sie z
adapterem PC4 / DiggiMEC / WIC1,

WIC1-2.3-PL-MAN

Informacja

Nie mozna potaczyc¢ urzadzenia
Smart view z adapterem PC4 /
DiggiMEC przez USB. Odpowiedni
port USB COM (np. COM 5) nie jest
widoczny w aplikacji.

Tylko DiggiMEC: port USB (np.
COM 5) nie jest widoczny w Smart
view.

Nie jest mozliwa komunikacja
miedzy Smart view a urzgdzeniem
WIC1 (przez adapter PC4 /
DiggiMEC oraz przez USB).
Odpowiedni port USB (np. COM

5) jest dostepny i zostat wybrany
prawidtowo.

Potgczenie miedzy Smart view
a adapterem PC4 / DiggiMEC /

WIC1

11 Rozwigzywanie probleméw
11.4.5 Komunikacja

Dziatanie naprawcze

Sprawdzi¢:

* Smart view: Sprébuj uzy¢
nowszej wersji programu
Smart view. Zobaczhttp://
docs.segelectronics.de/smart_view.

Odtacz kabel USB od urzadzenia
zabezpieczeniowego i podtacz go
ponownie. Po 10 sekundach sprébuj
ponownie potaczy¢ Smart view z
przekaznikiem.

* Uruchomi¢ ponownie komputer.

Adapter PC4 powinien by¢
pokazany jako ,Port szeregowy USB
(COM n)”

DiggiMEC powinien by¢ pokazany
jako ,WI Line DiggiMEC USB (COM
n)”

Otworz Menedzer urzadzen na
komputerze z systemem Windows i
sprawdz wpisy w sekcji ,,Porty (COM i
LPT)".

* Jesli urzagdzenie DiggiMEC jest
wyswietlane jako ogdlne ,Serial
USB Device (COM n)” [Windows
10] lub jako ,,Unknown Device”
[Windows 7], oznacza to,
ze sterownik USB nie zostat
prawidtowo zainstalowany podczas
instalacji Smart view.

Zainstaluj ponownie sterownik

USB dostarczany wraz z
instalatorem Smart view. (Instalacja
sterownikéw wymaga uprawnien
administratora).

Potaczenie PC-DiggiMEC-WIC1 musi
by¢ widoczne w Menedzerze
urzadzen jako ,WI Line DiggiMEC
USB (COM n)".

Sprawdzi¢:

» Czy tacznik PC4 / DiggiMEC i WIC1
sg w petni uruchomione i potagczone
ze sobg)?

Czy port USB komputera PC nie
jest nadal uzywany przez inna
aplikacje (lub program)? Zamknij te
aplikacje.

* Czy na komputerze PC
zainstalowano specjalistyczne
aplikacje do analizy komunikac;ji?
(W bardzo rzadkich przypadkach
zaobserwowano, ze niektére tzw.
Lshiffery” — aplikacje monitorujgce
lub rejestrujgce komunikaty
przesytane przez interfejs
szeregowy — zaktécaja, a nawet
uniemozliwiajg potgczenie USB z
urzadzeniem zabezpieczeniowym).

Sprawdzi¢:
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11 Rozwigzywanie problemoéw
11.4.5 Komunikacja

Opis
mimo ze wczesniej byto to mozliwe przy
uzyciu tego samego komputera PC.

Brak komunikacji (transmisji
danych) z Smart view, mimo ze
potgczenie zostato nawigzane.

Brak komunikacji SCADA oraz
potaczenia DiggiMEC / Smart view .

Brak mozliwosci komunikacji SCADA
przez TCP/IP.

318

Informacja

WIC1 byto wczesniej mozliwe przy
uzyciu tego samego komputera
PC. Obecnie nawigzanie
potaczenia z urzgdzeniem nie jest
juz mozliwe.

Wymagane porty TCP/IP nie sg
dostepne.

W wyniku wewnetrznego btedu
urzadzenia doszto do kilku
automatycznych ponownych
uruchomien, a teraz urzadzenie
WIC1 pracuje w trybie
,Protection Only” lub w trybie
7.3 Zintegrowane rezerwowe
zabezpieczenie nadpradowe.

Ustawienia TCP/IP, w tym maska
podsieci, nie sg skonfigurowane
prawidtowo. Komunikacja nie jest
mozliwa z powodu nieoczekiwanie
duzej liczby zadan (burza
sieciowa).

WIC1

Dziatanie naprawcze
* Czy ustawienia potgczenia w Smart
view sg prawidtowe? (Sprawdz w
menu [Ustawienia / Potgczenie z
urzadzeniem...].)

» Sprawdzi¢ przewody miedzy
komputerem a urzadzeniem.

» Zaczekac 15 minut, a nastepnie
ponownie sprébowac potaczy¢ sie z
urzadzeniem.

* Uruchomi¢ ponownie komputer,
a nastepnie ponownie sprébowac
potaczy¢ sie z urzadzeniem.

Upewnij sie, ze wszystkie porty TCP/IP
z zakresu 52152 ... 52164 sg dostepne.
Nie moga by¢ blokowane przez zapore
sieciowg ani uzywane przez inne
oprogramowanie.

W tych dwéch trybach pracy
komunikacja nie jest dostepna.
(Zobacz takze <, Diody LED , System”
- "Gotowy"”, "Btad”“.)

W trybie ,Protection Only” wszystkie
funkcje zabezpieczeniowe (w tym
DiggiMEC wskazniki znacznika /

wyjscia przekaznikowe) pozostajg w
petni aktywne. W trybie -7.3
Zintegrowane rezerwowe zabezpieczenie
nadprgdowe dostepnos¢ zabezpieczenia
rezerwowego zalezy od wariantu
urzadzenia.

Zaleca sie sprawdzenie (i/lub wymiane)
WICL.

Zaleca sie sprawdzenie ustawien

TCP/IP oraz przetestowanie komunikacji
sieciowej w odizolowanej sieci (np. przy
uzyciu polecenia ping). W przypadku
problemoéw z komunikacja w sieci
nieizolowanej nalezy réwniez sprawdzic,
czy nie wystepuje burza sieciowa.
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12 Dodatek
12.1 Dodatek - Ustawienia za pomocg przetacznikéw DIP / HEX

12 Dodatek

12.1 Dodatek - Ustawienia za pomoca przetacznikow DIP / HEX

* Warianty urzadzen WIC1-2, WIC1-3 sg wyposazone w przetgczniki DIP/HEX do
konfiguracji. W takim przypadku nie ma potrzeby korzystania z adaptera PC4 ani
DiggiMEC do konfiguracji.

o WIC1-2: Zobacz przeglagd w =»12.1.1 Ustawienia za pomocg przetgcznikéw DIP /
HEX (WIC1-2, WIC1-3).

* Konfiguracja za pomocg komputera (PC) Smart view / DiggiMEC oferuje jednak
rozszerzone zakresy ustawien i dostep do dodatkowych funkcji ochronnych.
(Warianty urzadzenia WIC1-1 oraz WIC1-4 mozna skonfigurowa¢ tylko za pomoca
Smart view (PC) / DiggiMEC.)

Ogdlne kroki sg nastepujace:

1. > Sprawdz, czy obiekt ma by¢ chroniony. (W przypadku WIC1 jest to zwykle
transformator).

Na tej podstawie dowiedz sie, jaki jest pierwotny prad znamionowy In.

2. > Wybierz przektadnie pp kompatybilng z WIC1 WIC1. Zakres pradowy przektadnika
pradowego musi by¢ dopasowany do pierwotnego pradu Inznamionowego.

3. > Powiedzmy wiec, ze obecny zakres przektadnika pragdowego wynosi In min ... IN, maks.
WIC1 wykorzystuje ustawienie ,,In, wzgledny”, ktére definiuje pierwotny prad
znamionowy jako czynnik mnozenia dolnej granicy zakresu min jn:

In = ,In, wzgledny” - In min
Przyktad: Twdj prad znamionowy, jesli 96 A, wybierasz W4 jako PP. Aktualny zakres
przektadnika W4 wynosi 64 ... 224 Rozdziat 224 A. A zatem: In nin = 64 A, a pierwotny
prad znamionowy wynosi 96 A = 1,5 - 64 A.
Tak wiec w tym przyktadzie masz warto$¢ ustawienia ,,/n, wzgledny” = 1,5.

» SprawdzZ pozycje przetgcznikéw DIP/HEX dla ,In, wzgledny” = 1.5 na schemacie

przegladowym, -<12.1.1 Ustawienia za pomocg przetgcznikéw DIP / HEX (WIC1-2,
WIC1-3) (lub {? HEX Switches Overview_WIC1}).

Aby uzyska¢ wiecej informacji, zobacz <3.3 Przektadniki prgdowe (PP), zwtaszcza
3.3.1.1 Zakresy pragdowe przektadnikéw WIC1-Wx. Pomocne mogg by¢ réwniez tabele
w tym folderze -12.1.2 Ustawienie pradu znamionowego przektadnika pradowego In .

4. > Ustawienie ,In, wzgledny” jest kluczowe, od tego zalezg wszystkie inne ustawienia
ochrony.
Nastepnie progi ochrony i ustawienia op6znienia mozna wprowadzi¢ w prosty sposéb
zgodnie ze schematem pogladowym, -+12.1.1 Ustawienia za pomoca przetgcznikéw DIP /
HEX (WIC1-2, WIC1-3) (lub {? HEX_Switches_Overview_WIC1}).
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12.1.1 Ustawienia za pomoca przetacznikéw DIP / HEX (WIC1-2, WIC1-3)

320

Dla WIC1-2 oraz WIC1-3 nastepujace ustawienia moga by¢ konfigurowane bezposrednio na
urzadzeniu za pomoca wbudowanych przetgcznikdw:

Ustawienie pradu znamionowego przektadnika pradowego, zobacz <12.1.2
Ustawienie prgdu znamionowego przektadnika pragdowego In.

Ustawienie charakterystyki, pradu zadziatania oraz czasu zadziatania / czasu
charakterystyki zabezpieczenia nadpradowego fazowego, stopnie I> oraz |>>,
zobacz <5.3.2 Fazowe zabezpieczenie nadprgdowe - ustawienia.

Ustawienie charakterystyki, pradu zadziatania oraz czasu zadziatania / czasu
charakterystyki zabezpieczenia nadpradowego ziemnozwarciowego, stopien 1z>,
zobacz -5.5.2 Zabezpieczenie nadpragdowe ziemnozwarciowe - ustawienia.

Ustawienie wspotczynnika harmonicznych oraz maksymalnego pradu dla
zabezpieczenia przed udarem pradowym, zobacz <5.4 |IH2 - Blokowanie pradu
rozruchowego.

Ustawienie prgdu zadziatania oraz trybu kontroli dla zabezpieczenia nadpragdowego
szczytowego, zobacz <5.9 Iszczyt> - Zabezpieczenie nadpragdowe szczytowe.

Dla wariant standardowy, gérne cztery bloki przetacznikéw DIP lub odpowiednio gérne 8
przetacznikéw HEX sg kompatybilne z pierwszg generacjg WIC11 (z wyjatkiem dodatkowych
charakterystyk nadpradowych).

Chociaz rozszerzona funkcjonalnos¢ zabezpieczeniowa wymusita zwiekszenie liczby
przetgcznikéw w drugiej wersji WIC1, catkowita liczba przetacznikdéw jest oczywiscie
ograniczona rozmiarem obudowy. Dlatego niektérych nastaw nie mozna skonfigurowacd
za pomoca przetagcznikéw. Nastawy te moga by¢ ustawiane wytacznie za pomocag Smart
view (PC) / DiggiMEC.

Nalezy pamietad, ze przypisanie DIP / HEX zalezy od Kod zamdéwienia WIC1!
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12.1.1 Ustawienia za pomocg przetacznikéw DIP / HEX (WIC1-2, WIC1-3)

DIP 5-1...5-8 _ DIP 6-1...6-8 |

DIP 3-1...3-8 DIP 4-1...4-8

[DIP1-1...1-8 DIP 2-1...2-8

Lo L R I R IR Lo I R R IR Lo I IR IR IR N R Lo L R IR N

L B R L R R

HEX 8 HEX 9 HEX 10 HEX 11 HEX 12|

HEX 2 HEX3 HEX4 HEX5 HEX6 HEX7

D 1]
[a] [a]
= A0 e B2 B2 BE BE ediE E |2 3
= - =
Rys. 94:  Przeglad przypisania przetagcznikéw DIP / HEX dla WIC1-2 oraz WIC1-3.
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12.1.1 Ustawienia za pomocg przetgcznikéw DIP / HEX (WIC1-2, WIC1-3)

WC1_ 238

WIC1-2Sxxxxx WIC1-2Dxxxxx HEX DIP

»PP . In, wzgledny” [In,min.] - Wk, 1-1 1-2 1-3 1-4
1.0 - WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
1.125 - Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
1.25 - 2 WYL, Wk, WYL, WYL
1.375 - 3 WE. WE. WYL, WYL
1.5 - 4 WYL, WYLk Wk WYL,
1.625 - 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
1.75 - 6 WYL, Wkt. Wk. WYL,
1.875 - 7 Wk. Wk. Wk. WYL,
2.0 - 8 WYL, WYL WYk, Wk,
2.125 - 9 WE. WYL, WYLk Wk
2.25 - A WYL, Wkt WYL, Wk,
2.5 - B Wt. Wt. WYL, Wt.
2.75 - © WYL, WYL, Wk. Wk.
3.0 - D WE. WYL, Wk, WE.
3.25 - E WYL, Wk, WE. WE.
3.5 - F WE. WE. WE. Wk,
WIC1-2Sxxxxx WIC1-2Dxxxxx HEX DIP

»I> . Char” 2 1-5 1-6 1-7 1-8
DEFT WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
IEC NINV Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
IEC VINV 2 WYL, Wk, WYL, WYL
IEC EINV 3 WE. WE. WYL, WYL
IEC LINV 4 WYL, WYL Wk WYL,
RINV 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
Bezpiecznik HV 6 WYL, Wk, Wt. WYL,
Bezpiecznik FR 7 Wt. Wt. WE. WYL,
IEEE MINV 8 WYL, WYL WYk, Wk,
IEEE VINV 9 WE. WYL, WYLk Wk
IEEE EINV A WYL, Wk, WYL, Wk,
Krzywa EF B Wt. Wt. WYL, Wt.
- © WYL, WYL, Wk. Wk.
- D WE. WYL, Wk, WE.
- E WYL, Wk, WE. WE.
- F WE. WE. Wt WE.
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WC1_239

WICL-XSXXXXXXXX WICL-XDXXXXXXXX HEX DIP

wI> . 1”7 [In] wI> . 1”7 [In] 3 2-1 2-2 2-3 2-4
0.9 0.1 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
0.95 0.15 Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
1.0 0.2 2 WYL, Wk, WYL, WYL
1.05 0.25 3 WE. WE. WYL, WYL
1.1 0.3 4 WYL, WYL Wk WYL,
1.15 0.35 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
1.2 0.4 6 WYL, Wk. Wk. WYL,
1.8 0.45 7 Wk. Wk. Wk. WYL,
1.4 0.5 8 WYL, WYL WYk, Wk,
1.5 0.55 9 WE. WYL, WYL Wk
1.6 0.6 A WYL, Wk, WYL, Wk,
1.8 0.7 B Wt. Wt. WYL, Wkt.
2.0 0.8 © WYL, WYL, Wk. Wk.
2.25 0.9 D WE. WYL, Wk, WE.
2.5 1.0 E WYL, Wk, WE. WE.
»I> . Funkcja” = "Nieaktywny” F Wt. Wt. Wt. Wt.
WICL-XSXXXXXXXX WIC1-XDXXXXXXXX WICL-XSXXXXXXXX WIC1-XDXXXXXXXX HEX DIP

Jesli: ,,I> . Char” = "DEFT” W przeciwnym razie: 4 2-5 2-6 2-7 2-8
wl> . t” [s] wl> . t” [s] »I> . tChar”

0.04 0.0 0.05 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
0.3 0.3 0.1 WE. WE. WYL, WYL WYL
0.6 0.6 0.2 2 WYL, Wk, WYL, WYL
1.0 1.0 0.3 3 Wk WE. WYL, WYL
2.0 2.0 0.4 4 WYL, WYL, Wt. WYL,
3.0 3.0 0.5 5 Wk. WYL, Wk. WYL,
4.0 4.0 0.6 6 WYL, Wk. Wk. WYL,
6.0 6.0 0.8 7 WE. WE. WE. WYL,
8.0 8.0 1.0 8 WYL, WYL, WYk, Wk,
10.0 10.0 2.0 9 Wk, WYL, WYL Wk
15.0 15.0 3.0 A WYL, Wkt. WYL, Wt.
30.0 30.0 4.0 B Wk. Wk. WYL, Wk.
60.0 60.0 5.0 C WYL, WYL Wk WE.
120.0 120.0 6.0 D WE. WYL, Wk, WE.
210.0 210.0 8.0 E WYL, Wk, Wk, WE.
300.0 300.0 10.0 F Wk Wk, WE. WE.
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DIP 3-1...3-8
I

R R HEH R AL

WC1_z40

WICL-XSXXXXXXXX WICL-XDXXXXXXXX HEX DIP

»I>> . I« [In] 5 3-1 3-2 3-3 3-4
1.0 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
2.0 Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
3.0 2 WYL, Wk, WYL, WYL
4.0 3 WE. WE. WYL, WYL
5.0 4 WYL, WYL Wk WYL,
6.0 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
7.0 6 WYL, Wk. Wk. WYL,
8.0 7 Wk. Wk. Wk. WYL,
9.0 8 WYL, WYL WYk, Wk,
10.0 9 Wk, WYL, WYL Wk
12.0 A WYL, Wk, WYL, Wkt
14.0 B Wt. Wt. WYL, Wkt.
16.0 © WYL, WYL, Wk. Wk.
18.0 D WE. WYL, Wk, WE.
20.0 E WYL, Wk, WE. WE.
»I>> . Funkcja” = ”"Nieaktywny” F Wt. Wt. Wt. Wt.
WICL-XSXXXXXXXX WICL-XDXXXXXXXX HEX DIP

»[>> . t« [In] »[>> . t« [In] 6 3-5 3-6 3-7 3-8
0.04 0.0 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
0.07 0.07 Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
0.1 0.1 2 WYL, Wk, WYL, WYL
0.15 0.15 3 WE. WE. WYL, WYL
0.2 0.2 4 WYL, WYL Wk WYL,
0.25 0.25 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
0.3 0.3 6 WYL, Wk. Wk. WYL,
0.4 0.4 7 Wk. Wk. Wk. WYL,
0.6 0.6 8 WYL, WYL WYk, Wk,
0.8 0.8 9 WE. WYL, WYLk Wk
1.0 1.0 A WYL, Wkt WYL, Wkt
1.4 1.4 B Wt. Wkt. WYL, Wt.
1.8 1.8 © WYL, WYL, Wk. Wk.
2.2 2.2 D WE. WYL, Wk, WE.
2.6 2.6 E WYL, Wk, WE. WE.
3.0 3.0 F WE. WE. Wk, Wk

324 WIC1 WIC1-2.3-PL-MAN



12 Dodatek
12.1.1 Ustawienia za pomoca przetacznikéw DIP / HEX (WIC1-2, WIC1-3)

DIP 4-1...4-8
I

HH[HIH R

WC1_z41

WICL-XSXXXXXXXX WICL-XDXXXXXXXX HEX DIP

wlz> . 12”7 [In] wlz> . 12”7 [In] 7 4-1 4-2 4-3 4-4
0.2 0.02 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
0.3 0.03 Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
0.4 0.04 2 WYL, Wk, WYL, WYL
0.5 0.05 3 WE. WE. WYL, WYL
0.6 0.1 4 WYL, WYL Wk WYL,
0.7 0.15 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
0.8 0.2 6 WYL, Wk. Wk. WYL,
0.9 0.25 7 Wk. Wk. Wk. WYL,
1.0 0.3 8 WYL, WYL WYk, Wk,
1.2 0.4 9 WE. WYL, WYL Wk
1.4 0.5 A WYL, Wk, WYL, Wk,
1.6 0.6 B Wt. Wt. WYL, Wkt.
1.8 0.7 © WYL, WYL, Wk. Wk.
2.0 0.8 D WE. WYL, Wk, WE.
2.5 1.0 E WYL, Wk, WE. WE.
»1z> . Funkcja” = "Nieaktywny” F Wt. Wt. Wt. Wt.
WICL-XSXXXXXXXX WIC1-XDXXXXXXXX WICL-XSXXXXXXXX WIC1-XDXXXXXXXX HEX DIP

Jesli: ,,I1z> . Char” = "DEFT” W przeciwnym razie: 8 4-5 4-6 4-7 4-8
wlz> . t”7 [s] »1z> . tChar”

0.1 0.05 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
0.2 0.1 WE. WE. WYL, WYL WYL
0.4 0.2 2 WYL, Wk, WYL, WYL
0.6 0.3 3 WE. WE. WYL, WYL
0.8 0.4 4 WYL, WYL, Wt. WYL,
1.0 0.5 5 Wk. WYL, Wk. WYL,
1.5 0.6 6 WYL, Wk. Wk. WYL,
2.0 0.8 7 WE. WE. WE. WYL,
2.5 1.0 8 WYL, WYL WYk, Wk,
3.0 2.0 9 WE. WYL, WYLk Wk
3.5 3.0 A WYL, Wt. WYL, Wt.
4.0 4.0 B Wk. Wk. WYL, Wk.
6.0 5.0 C WYL, WYLk Wk WE.
8.0 6.0 D WE. WYL, Wk, WE.
10.0 8.0 E WYL, Wk, Wk, Wk
20.0 10.0 F WE. Wk Wk, Wk
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12 Dodatek
12.1.1 Ustawienia za pomocg przetgcznikéw DIP / HEX (WIC1-2, WIC1-3)

HEX 9 HEX 1

WC1_z42

WIC1-2Sxxxxx WIC1-2Dxxxxx HEX DIP

»lz> . Char” 9 5-1 5-2 5-3 5-4
DEFT WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
IEC NINV Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
IEC VINV 2 WYL, Wk, WYL, WYL
IEC EINV 3 WE. WE. WYL, WYL
IEC LINV 4 WYL, WYL Wk WYL,
RINV 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
Bezpiecznik HV 6 WYL, Wk, Wt. WYL,
Bezpiecznik FR 7 Wt. Wt. WE. WYL,
IEEE MINV 8 WYL, WYL WYk, Wk,
IEEE VINV 9 WE. WYL, WYLk Wk
IEEE EINV A WYL, Wk, WYL, Wk,
Krzywa EF B Wt. Wt. WYL, Wkt.
RXIDG © WYL, WYL, Wk. Wk.

- D WE. WYL, Wk, WE.
- E WYL, Wk, WE. WE.
- F WE. WE. WE. WE.
WICL-XSXXXXXXXX WICL-XDXXXXXXXX HEX DIP

»IH2 . IH2 / IH1” [%] 10 5-5 5-6 5-7 5-8
15.0 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
16.0 Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
17.0 2 WYL, Wk, WYL, WYL
18.0 3 WE. WE. WYL, WYL
20.0 4 WYL, WYL Wk WYL,
22.0 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
24.0 6 WYL, Wk. Wk. WYL,
26.0 7 Wk. Wk. Wk. WYL,
28.0 8 WYL, WYL WYk, Wk,
30.0 9 WE. WYL, WYLk Wk
32.0 A WYL, Wkt WYL, Wkt
34.0 B Wt. Wkt. WYL, Wt.
36.0 © WYL, WYL, Wk. Wk.
38.0 D WE. WYL, Wk, WE.
40.0 E WYL, Wk, WE. WE.
»IH2 . Funkcja” = ”"Nieaktywny” F WE. Wt. Wt. Wt.
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12 Dodatek
12.1.1 Ustawienia za pomoca przetacznikéw DIP / HEX (WIC1-2, WIC1-3)

DIP 6-1...6-8
I

R I R

WC1_243

WICL-XSXXXXXXXX WICL-XDXXXXXXXX HEX DIP

»IH2 . Imaks” [In] 11 6-1 6-2 6-3 6-4
2.0 WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
3.0 Wk. Wk. WYL, WYL, WYL,
4.0 2 WYL, Wk, WYL, WYL
5.0 3 WE. WE. WYL, WYL
6.0 4 WYL, WYLk Wk WYL,
7.0 5 Wt. WYL, Wt. WYL,
8.0 6 WYL, Wkt. Wk. WYL,
9.0 7 Wk. Wk. Wk. WYL,
10.0 8 WYL, WYL WYk, Wk,
11.0 9 WE. WYL, WYL Wk
12.0 A WYL, Wk, WYL, Wk,
13.0 B Wt. Wt. WYL, Wt.
14.0 © WYL, WYL, Wk. Wk.
15.0 D WE. WYL, Wk, WE.
18.0 E WYL, Wk, WE. WE.
20.0 F WE. WE. WE. Wk,
WICL-XSXXXXXXXX WIC1-XDXXXXXXXX WICL-XSXXXXXXXX WIC1-XDXXXXXXXX HEX DIP

»SOTF . Tryb” = "uzyj” »SOTF . Tryb” = "Nie uzywac” 12 6-5 6-6 6-7 6-8
»Iszczyt> . Definicja« = "Alarm” »Iszczyt> . Definicja« = "Wyzwolenie”

wlszczyt> . 1” [In] nlszczyt> . 1” [In]

4.0 - WYL, WYL, WYL, WYL, WYL,
6.0 - WE. WE. WYL, WYL WYL
8.0 - 2 WYL, Wk, WYL, WYL
10.0 - 3 WE. WE. WYL, WYL
12.0 - 4 WYL, WYL, Wt. WYL,
14.0 - 5 Wk. WYL, Wk. WYL,
16.0 - 6 WYL, Wk. Wk. WYL,
20.0 - 7 WE. WE. WE. WYL,
- 4.0 8 WYL, WYL, WYk, Wk,
- 6.0 9 Wk, WYL, WYL Wk
- 8.0 A WYL, Wt. WYL, Wt.
= 10.0 B Wk. Wk. WYL, Wk.
- 12.0 C WYL, WYL Wk WE.
- 15.0 D WE. WYL, Wk, WE.
- 20.0 E WYL, Wk, Wk, WE.
- nlszczyt> . Funkcja” = "Nieaktywny” F WE. WL, WL, WL,
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12 Dodatek

12.1.2 Ustawienie pragdu znamionowego przektadnika pradowego In

12.1.2 Ustawienie pradu znamionowego przektadnika pradowego In
WIC1-2: blok przetacznikéw DIP 1, przetaczniki 1...4
WIC1-3: przetacznik HEX 1
Prosze pamietad, ze przypisanie DIP / HEX zalezy od kodu zamdwienia urzadzenia WIC1.
Niniejsza sekcja obowigzuje wytacznie dla kodéw zamdéwieniowych kompatybilnych z
przektadnikami prgdowymi WIC1-Wx. Wiecej informacji na temat przypisania DIP / HEX

znajduje sie w =2 WIC1 - Wprowadzenie, obstuga.

Wartosci pierwotne w amperach w tabeli ponizej zaleza od typu przektadnika pradowego
WIC1-Wx. (Zobacz tez komentarz w: =3.3.1 Przektadniki WIC1-Wx (pomiar pierwotny).)

(Typy przektadnikéw pradowych: zobacz: =2.6.1.3 Formularz zaméwienia przektadnikéw
pradowych kompatybilnych z WIC1.)

Powigzane ustawienie za pomocg Smart view (PC) lub DiggiMEC:
e [Para pola / PP],PP . In, wzgledny”, zobacz tez 5.2 Parametry pola.

Jest to wzgledny prad znamionowy w jednostkach \[\In,min.], tj. wartos$¢ pradu
znamionowego niezalezna od typu przektadnika pradowego.

Znamionowy prad In moze by¢ ustawiany dla przektadnikéw pradowych
kompatybilnych z WIC1 w zakresie In = In,min. ... In,maks = 1,0 ... 3,5In,min..

o In,min. — dolna granica pradu znamionowego

o In,maks — gdrna granica pradu znamionowego

»PP . In, wzgledny” w2 w3 w4 W5 Wwe HEX DIP
WE2

[In,min.] [A] [A] [A] [A] [A] 1 1-1 1-2 1-3 1-4
1.0 16 32 64 128 256 0 0 0 0 0
1.125 18 36 72 144 288 1 1 0 0 0
1.25 20 40 80 160 320 2 0 1 0 0
1.375 22 44 88 176 352 3 1 1 0 0
1.5 24 48 96 192 384 4 0 0 1 0
1.625 26 52 104 208 416 5 1 0 1 0
1.75 28 56 112 224 448 6 0 1 1 0
1.875 30 60 120 240 480 7 1 1 1 0
2.0 32 64 128 256 512 8 0 0 0 1
2.125 34 68 136 272 544 9 1 0 0 1
2.25 36 72 144 288 576 A 0 1 0 1
2.5 40 80 160 320 640 B 1 1 0 1
2.75 44 88 176 352 704 C 0 0 1 1
3.0 48 96 192 384 768 D 1 0 1 1
3.25 52 104 208 416 832 E 0 1 1 1
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»PP . In, wzgledny”

[In,min.]

3.5

WIC1-2.3-PL-MAN

12 Dodatek

12.1.2 Ustawienie pradu znamionowego przektadnika prgdowego In

w2 w3 w4 W5 W6 HEX DIP

WE2

[A] [A] [A] [A] [A] 1 1-1 1-2 1-3 1-4
56 112 224 448 896 F 1 1 1 1
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12 Dodatek
12.2 Dodatek - czasowe charaktrystyki nadprgdowe

12.2 Dodatek - czasowe charaktrystyki nadpradowe

12.2.1 Charakterystyka (I>, I>>, I1>>>)
Dla kazdego stopnia nadprgdowego fazy dostepne sg nastepujgce charakterystyki:
* DEFT — charakterystyka zwtoczna niezalezna
e Krzywe charakterystyki zwtocznej zaleznej zgodnie z IEC 60255-151:
o NINV - |[EC Normalna zaleznos¢ (IEC 60255-151)
o VINV - IEC Duza zaleznos¢ (IEC 60255-151)
o LINV - IEC Dtugotrwata zaleznos¢ (IEC 60255-151)

o EINV - [EC Skrajna zaleZznosc¢ (IEC 60255-151)

RINV — charakterystyka zalezna odwrotna typu R

e Bezpiecznik HV Charakterystyka - bezpiecznik WN

* Bezpiecznik FR Charakterystyka bezpiecznika petnozakresowego
* Krzywe zdefiniowane w IEEE C37.112:

o MINV - I[EEE Umiarkowana zaleznos¢ (IEEE C37.112)

o VINV - IEEE Duza zaleznos¢ (IEEE C37.112)

o EINV - IEEE Skrajna zaleznos¢ (IEEE C37.112)

Krzywa EF Krzywa ,EF”

Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1>, I>>, I>>>)

(Uwaga: Wszystkie ustawienia sg podane dla etapu ochrony ,I1>". ,I>>"i ,I>>>" majg te
same ustawienia z odpowiadajgcymi im gateziami menu.)

* |: Prad zakt6ceniowy

e |> = |>: Wartos$¢ pobudzenia dla stopnia fazowe nadpradowego. Jesli wartos¢
pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu stopnia
zabezpieczenia do wyzwolenia.

Ustawienie: [Para zabezp / I>] ,,1”
* Opodznienie t wyzwolenia dla | > |.:
o dla ,Char” = ,”"DEFT: ustawiane za pomocg [Para zabezp / I>] ,t”.

o Dla wszystkich pozostatych charakterystyk: obliczane na podstawie wybranej
krzywej.

* Tryb resetowania dla | =< |, ustawiany za pomoca , Tryb Reset”, dostepne opcje:
o Z opcja ,, Tryb Reset” = ,Natychmiastowy”: Natychmiastowy reset: jesli wartos¢

pradu spada ponizej ustawionej wartosci pobudzenia to nastepuje reset czasu
TOC do zera w ciggu 2 cykli.
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12 Dodatek
12.2.1 Charakterystyka (1>, I>>, |>>>)

o Z opcja , Tryb Reset” = ,zwtoka niezalezna”: Opdznienie resetowania mozna
ustawi¢ na , tReset”.

o Z opcja , Tryb Reset” = ,czas odwrécony” (dostepne tylko dla krzywych IEC
i ANSI/IEEE ): Opdznienie resetowania jest obliczane na podstawie wybranych
charakterystyk.

e tChar (dla wszystkich cech z wyjatkiem ,,DEFT"):

o Wspétczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawieh
zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

o Ustawianie za pomoca [Para zabezp / I>] ,tChar”

Dla wszystkich charakterystyk odwrotnych czasowo (tj. wszystkich krzywych z wyjatkiem
DEFT) istniejg dwa minimalne opdznienia wyzwolenia i niezaleznie od wybranej
charakterystyki rzeczywiste opdznienie wyzwolenia nigdy nie bedzie mniejsze niz
ktérekolwiek z tych dwdéch minimalnych opdéznien.

e ,I> . tMinimum” to minimalne opdéZnienie ustawiane przez uzytkownika. Jest to wiec
po prostu timer, ktéry jest uruchamiany niezaleznie od krzywej odwrotnych czasowo
i musi uptynaé, zanim wyzwolony zostanie stopiefn ochrony. Jesli jest ustawiony
na 0 sekund, jest dezaktywowany. (Patrz réwniez -+5.3.2.1 Zabezpieczenie fazowe
nadpradowe - Ustawienia za pomocag komputera Smart view lub DiggiMEC).

* Kolejne minimalne opdznienie, tpyn.Lim., Wynika z obliczonego ,punktu kolanowego”
charakterystyki. Oznacza to, ze jest on zalezny od okreslonej wartosci pradu
na krzywej, Ipyn.1im. Efektywne opdzZnienie wyzwolenia nigdy nie spada ponizej
tpyn.Lim.,niezaleznie od rzeczywistej Iwartosci .

° Ipyn.Lim. definiuje sie jako najmniejszg wartos¢ z 20:In i 20+/s (Krzywa EF: 30-/5).

o Wtedy tpyn.Lim. jest czasem opdznienia, ktory jest obliczany na podstawie tego
Ipyn.Lim. Na podstawie wybranej charakterystyki.

o (Wykres kazdej krzywej charakterystyki pokazuje ten , punkt kolanowy”,
przyjmujac przyktadowa wartos¢ Ipyn jm. = 20-Is [Krzywa EF: 30-/51.)
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12 Dodatek
12.2.1.1 DEFT - charakterystyka zwtoczna niezalezna (I>, I>>, I>>>)

12.2.1.1 DEFT - charakterystyka zwtoczna niezalezna (1>, I>>, I>>>)

DEFT
* :‘H - |
t/s | |
100? E
I > ]
10 |- 1 |
LE E
i . ]
0.1 | i
E ' |
0.01 btrt —
1 10

[/In —=

wiPDOC_Z00

Opdéznienie wyzwalania dla | > |-, ustawiane za pomocg [Para zabezp / I>] ,t".

OpodzZnienie resetowania dla | - < lzawsze jest réwne 0 (,,Natychmiastowy”).
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12 Dodatek

12.2.1.2 Charakterystyka zwtoczna zalezna (I>, I>>, |>>>)

12.2.1.2 Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I1>>>)

Charakterystyk@podéznienie wyzwolenia

»Char”

t= (( Ll)(a-l +cJ-tChaI

>

k C a

[s] [s]
IEC NINV 0.14 0 0.02
IEC VINV 13.5 0 1
IEC EINV 80 0 2
IEC LINV 120 0 1
IEEE MINV 0.0515 0.1140 0.02
IEEE VINV 19.61 0.491 2
IEEE EINV 28.2 0.1217 2

Charakterystyk@podznienie wyzwolenia

»Char”
t= b_kc - tChar
(=)
k b C
[s]
RINV 1.0 0.339 0.236

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1

Opodznienie kasowania

(tylko dla ,,Tryb Reset” =
n»czas odwrocony”)

t=—7"_-tChar

1-(5

[s]

0.14
13.5
80
120
4.85
21.6

N N N N N N N

29.1

Opodznienie kasowania

(tylko dla ,,Tryb Reset” =
n»czas odwrocony”)

t=—7" - tChar
1-(

T a

[s]

1.0 2
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12 Dodatek
12.2.1.2 Charakterystyka zwtoczna zalezna (I>, I>>, |>>>)

Charakterystyka Opodznienie wyzwolenia
»Char” a-logb-L)+c
t=k-tChar- 10
k b C a
[s]
Bezpiecznik HV 10 2 3.66 -3.8320
Bezpiecznik 1<l <9 10 1 3.0 -7.16
FR I.
27<L <266 10 1 2.47 -5.4
I. :
o 56 = L = Lais 10 1 1.98 -4.24
) I> >

Aby uzyska¢ dalsze informacje, patrz <,Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych
(I>, I>>, I>>>)",
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12 Dodatek
12.2.1.2.1 Krzywe IEC 60255-151 (I>, I>>, [>>>)

12.2.1.2.1 Krzywe |IEC 60255-151 (I>, I>>, I>>>)

12.2.1.2.1.1 Normalna odwrotna (IEC 60255-151)

~Char” = |[EC NINV

100 ﬁ
\
t/s §
10 |
\\\ tChar=
\\ 1.5
1
1 \ 0.5
0.2
/: 0.1
0.1 = i 0.05
il
0.01
0.01 0.1 1 10 100

I / 1> (wielokrotne pobudzenia)

wiPDOC_Z01

Rys. 95:  NINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, | < =I) i opdzZnienie wyzwalania (prawa
potowa, | > I), przyktad dla Ipyn.1im. = 20I>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (I>, I>>, I>>>)" | ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpoébZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpozZnienie wyzwolenia

W przypadku /< I | = < Dyn.Lim. opdznienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.1.2.1.2 Very Inverse [VINV] (IEC 60255-151)

12.2.1.2.1.2 Very Inverse [VINV] (IEC 60255-151)

»Char” = |[EC VINV

100 T
\\\\
A\
t/s \\\
1 i
/ \\\\
W\
\\
. \\\ tChar=
1 \ 1.5
1
0.5
0.2
0.1
0.1
0.05
0.01
0.01 0.1 1 10 100

| / I> (wielokrotne pobudzenia)

wiPDOC_Z02

Rys. 96: VINV: opdZnienie resetowania (lewa potowa, | < 1) i opéZnienie wyzwalania (prawa
potowa, | > I.), przyktad dla Ipyn.1im, = 20I>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1>, I>>, I>>>)" | ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpozZnienie wyzwolenia

W przypadku I< /| = < Dyn.Lim. opéZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku | > Ipyn im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.1.2.1.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEC 60255-151) - Fazowe zabezpieczenie nadpradowe

12.2.1.2.1.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEC 60255-151) - Fazowe zabezpieczenie nadpradowe

»Char” = |EC EINV

1000
t/s
100 —— \\
\\\\\
—] A\
VA
—
10 — SRR
\\\\\
] \\
ARAN
\ tChar=
1 \
1.5
1
0.1 0.5
0.2
0.1
0.01 0.05
0.01 0.1 1 10 100

| / 1> (wielokrotne pobudzenia)

wiPDOC_Z04

Rys. 97:  EINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, | < =I) i opéznienie wyzwalania (prawa
potowa, | > I.), przyktad dla Ipyn.1im. = 20I-.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (I>, I>>, I>>>)" | ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpébzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< /| = < Dyn.Lim. opéZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.

WIC1-2.3-PL-MAN WIC1 337



12 Dodatek
12.2.1.2.1.4 Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV] (IEC 60255-151) - Fazowe zabezpieczenie nadpragdowe

12.2.1.2.1.4 Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV] (IEC 60255-151) - Fazowe zabezpieczenie nadpragdowe

»Char” = |EC LINV

1000 i
\\\\
\\
100 —— \
| \\\
T Al
\\ tChar=
10 1.5
1
0.5
1 0.2
0.1
0.05
0.1
0.01 0.1 1 10 100

I /1> (wielokrotne pobudzenia)

wiPDOC_Z03

Rys. 98: LINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, | < =1) i opdZnienie wyzwalania (prawa
potowa, | > I.), przyktad dla Ipyn.1im, = 20I>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1>, I>>, I>>>)" | ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpozZnienie wyzwolenia

W przypadku I< /| = < Dyn.Lim. opéZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku | > Ipyn im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.1.2.2 R Odwrot [RINV] - charakterystyka

12.2.1.2.2 R Odwrot [RINV] - charakterystyka

,Char” = RINV
100
t/s
10 tChar=
mEEn 1.5
Il 1] 1
] T 0.5
1
0.2
T il 0.1
B T 0.05
0.1
0.01 0.1 1 10 100

WiPDOC_Z12

I /1> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 99:  RINV: opdéznienie resetowania (lewa potowa, | < =1) i opdZnienie wyzwalania (prawa
potowa, | > I.), przyktad dla Ipyn.Lim, = 20-I>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1>, I>>, I>>>)" i ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I>>>), aby uzyskad szczegétowe informacje.

Opdznienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpdzZnienie wyzwolenia

W przypadku /< I | = < Dyn.Lim. opdznienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku | > Ipyn 1im.0p6znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.1.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

12.2.1.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

,Char” = Bezpiecznik HV

10000 tChar=
10
t/s 6
4
3
1000 >
1
0.6
0.4
100 0.3
0.2
0.1
0.05
10
1
0.1
0.01
1 10 100

wiPDOC_Z14

I /1> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 100: Bezpiecznik HV: opdznienie wyzwolenia, | > I, przyktad dla Ipyn jm. = 20-I>.

Zobacz -, Wyjasdnienie wszystkich cech charakterystycznych (I>, I>>, I>>>)" i ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (I>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpézZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania ,Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opdézZnieniem resetowania.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< I | = < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.
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12 Dodatek

12.2.1.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

W przypadku I > Ipyn.1im.0p0znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.1.2.4 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (FR-Fuse) - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

12.2.1.2.4 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (FR-Fuse) - zabezpieczenie fazowe nadpradowe
,Char” = Bezpiecznik FR

Uwaga: Cecha ta jest czasami nazywana réwniez ,krzywa szwedzka”.

100000 tChar=

t/s 6

10000 2

1000 |\ 0.3

—
o
)

0.05

100

0 |\

0.1

0.01
1 10 100

WiPDOC_Z15

| / 1> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 101: Bezpiecznik FR: opdZnienie wyzwolenia, | > I, przyktad dla Ipyn.1im. = 20-I>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (I>, I>>, I>>>)" | ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpoézZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania ,Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opézZnieniem resetowania.
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12 Dodatek
12.2.1.2.4 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (FR-Fuse) - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< I | = < Dyn.Lim. opdznienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.1.2.5 IEEE C37.112 Krzywe (I>, I>>, |>>>)

12.2.1.2.5

IEEE C37.112 Krzywe (I>, I>>, I>>>)

12.2.1.2.5.1 Umiarkowana zaleznos$¢ [MINV] - Charakterystyka (IEEE C37.112) - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

Rys. 102:

344

.Char” = "IEEE MINV”

1000 i
t/s
100 / \‘\
—HH
\
— L tChar=
AN 15
10 A 10
= \\ 5
. il
0.5
0.1
0.01 0.1 1 10 100

| / I> (wielokrotne pobudzenia)

wiPDOC_Z05

MINV: opbZnienie resetowania (lewa potowa, | < =1) i opdzZnienie wyzwalania (prawa
potowa, | > 1), przyktad dla Ipyn.1im. = 20I>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (I>, I>>, I>>>)" | ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (I>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpoéZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpozZnienie wyzwolenia

W przypadku /< I | = < Dyn.Lim. opdznienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.1.2.5.2 Very Inverse [VINV] (IEEE C37.112) - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

12.2.1.2.5.2 Very Inverse [VINV] (IEEE C37.112) - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

~Char” = "IEEE VINV”

1000 7
1\
t/s —=
w0\
100 —
\\\\
— \\
1\
— \\\\ tChar=
10 T 15
\ 10
5
1 2
1
0.5
0.1
0.01 0.1 1 10 100

| / I> (wielokrotne pobudzenia)

wiPDOC_Z06

Rys. 103: VINV: opdZnienie resetowania (lewa potowa, | < 1) i opéZnienie wyzwalania (prawa
potowa, | > I.), przyktad dla Ipyn.1im, = 20I>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1>, I>>, I>>>)" | ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpozZnienie wyzwolenia

W przypadku I< /| = < Dyn.Lim. opéZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku | > Ipyn im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.1.2.5.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEEE C37.112) - zabezpieczenie fazowe nadpragdowe

12.2.1.2.5.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEEE C37.112) - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

»Char” = "IEEE EINV”

1000 i it
i
t/s i E
|
100 R
/ \\\\
T
- \\
)
10 i}
tChar=
15
10
1 5
2
1
0.1 0.5
0.01 0.1 1 10 100

I / 1> (wielokrotne pobudzenia)

wiPDOC_Z07

Rys. 104: EINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, | < =I) i opéZnienie wyzwalania (prawa
potowa, | > I.), przyktad dla Ipyn.1im, = 20I>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1>, I>>, I>>>)" | ©12.2.1.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (1>, I>>, I>>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpozZnienie wyzwolenia

W przypadku I< /| = < Dyn.Lim. opéZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku | > Ipyn im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek

12.2.1.2.6 Krzywa "EF" - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

12.2.1.2.6 Krzywa "EF" - zabezpieczenie fazowe nadpradowe
,Char” = Krzywa EF

Szczeg6towe informacje zawiera punkt <,Wyjasnienie wszystkich cech
charakterystycznych (1>, I>>, I>>>)",

OpéZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania ,Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opézZnieniem resetowania.
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12.2.1.2.6 Krzywa "EF" - zabezpieczenie fazowe nadpradowe

OpodzZnienie wyzwolenia
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wiPDOC_716

| / I> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 105: Krzywa EF: opdznienie wyzwolenia, | > I, przyktad dla Ipyn.1im. = 30-I>.
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12 Dodatek
12.2.2 Charakterystyka (l1z>, IG>>)

12.2.2 Charakterystyka (I1z>, 1IG>>)

Dla kazdego stopnia nadpradowego ziemnozwarciowego dostepne sa
nastepujace charakterystyki:

* DEFT — charakterystyka zwtoczna niezalezna
e |[EC 60255-151 Krzywe:
o NINV - |[EC Normalna zaleznosc¢ (IEC 60255-151)
o VINV - IEC Duza zaleznos¢ (IEC 60255-151)
o LINV - IEC Dtugotrwata zaleznos¢ (IEC 60255-151)

o EINV - [EC Skrajna zaleznos¢ (IEC 60255-151)

RINV — charakterystyka zalezna odwrotna typu R
e Bezpiecznik HV Charakterystyka - bezpiecznik WN
* Bezpiecznik FR Charakterystyka bezpiecznika petnozakresowego
¢ Krzywe zdefiniowane w IEEE C37.112:
o MINV - I[EEE Umiarkowana zaleznos¢ (IEEE C37.112)
o VINV - IEEE Duza zaleznos¢ (IEEE C37.112)
o EINV - IEEE Skrajna zaleznos¢ (IEEE C37.112)
e Krzywa EF Krzywa , EF”

* RXIDG

Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (I1z>, IG>>)

(Uwaga: Wszystkie ustawienia sg podane dla etapu ochrony ,1z>". ,IG>>" ma te same
ustawienia z odpowiadajacymi im gateziami menu).

 |z: Warto$¢ pobudzenia dla modutu zabezpieczeniowego Jesli wartosé
pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu stopnia
zabezpieczenia do wyzwolenia.

e |1z> = Ig>: Modul/stopieh zostanie uruchomiony, jesli warto$¢ pobudzenia zostanie
przekroczona.

Ustawienie: [Para zabezp / 1z>] ,,1z”
e Opébznienie t wyzwolenia dla 1z > Igx:
o dla ,Char” = ,”"DEFT: ustawiane za pomoca [Para zabezp / 1z>] ,t".

o Dla wszystkich pozostatych charakterystyk: obliczane na podstawie wybranej
krzywe;j.

e Tryb resetowania dla 1z g=< I, ustawiany za pomocga ,, Tryb Reset”, dostepne opcje:
o Z opcja , Tryb Reset” = ,Natychmiastowy"”: Natychmiastowy reset: jesli wartos¢

pradu spada ponizej ustawionej wartosci pobudzenia to nastepuje reset czasu
TOC do zera w ciggu 2 cykili.
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12 Dodatek
12.2.2 Charakterystyka (l1z>, IG>>)

o Z opcja , Tryb Reset” = ,zwtoka niezalezna”: Opdznienie resetowania mozna
ustawi¢ na , tReset”.

o Z opcja , Tryb Reset” = ,czas odwrécony” (dostepne tylko dla krzywych IEC
i ANSI/IEEE ): Opdznienie resetowania jest obliczane na podstawie wybranych
charakterystyk.

e tChar (dla wszystkich cech z wyjatkiem ,,DEFT"):

o Wspétczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawieh
zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

o Ustawianie za pomoca [Para zabezp / 1z>] ,,tChar”

Dla wszystkich charakterystyk odwrotnych czasowo (tj. wszystkich krzywych z wyjatkiem
DEFT) istniejg dwa minimalne opdznienia wyzwolenia i niezaleznie od wybranej
charakterystyki rzeczywiste opdznienie wyzwolenia nigdy nie bedzie mniejsze niz
ktérekolwiek z tych dwdéch minimalnych opdéznien.
e ,Iz> . tMinimum” to minimalne opdZnienie ustawiane przez uzytkownika. Jest to wiec
po prostu timer, ktéry jest uruchamiany niezaleznie od krzywej odwrotnych czasowo
i musi uptynaé, zanim wyzwolony zostanie stopien ochrony. Jesli jest ustawiony na
0 sekund, jest dezaktywowany. (Patrz réwniez =5.5.2.1 Zabezpieczenie nadprgdowe
ziemnozwarciowe - Ustawienia za pomocg Smart view (PC) lub DiggiMEC).

* Kolejne minimalne opdznienie, tpyn.Lim., Wynika z obliczonego ,punktu kolanowego”
charakterystyki. Oznacza to, ze jest zalezny od okreslonej wartosci pradu na

krzywej, I, pyn.Lim. Efektywne opéZnienie wyzwolenia nigdy nie spada ponizej
tpyn.Lim.,niezaleznie od rzeczywistej Izwartosci .
° IG,pyn.Lim. jest zdefiniowana jako najmniejsza wartosc z tych trzech wartosci:
20-lg> (Krzywa EF: 30-lg>),
20:In maks, jesli uzywany jest obliczony prad ziemnozwarciowy /z obl,

20-Prad nominalny, jesli uzywany jest mierzony prad ziemnozwarciowy Iz mierz.

o Wtedy tpyn.Lim. jest czasem opdéznienia, ktéry jest obliczany na podstawie tego
IG,Dyn.Lim. N@ podstawie wybranej charakterystyki.

o (Wykres kazdej krzywej charakterystyki pokazuje ten , punkt kolanowy”,
przyjmujac przyktadowa wartos¢ Igpyn.Lim. = 20-lg> [Krzywa EF: 30-lg>].)

o Wyjatek: Dla ,Char” = ,RXIDG", tpyn.Lim. jest niezalezna od I, pyn.Lim.,ale ma
statg wartosc tpyn.Lim. = 0,02’ s
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12 Dodatek

12.2.2.1 DEFT - charakterystyka zwtoczna niezalezna (Iz>, IG>>)

12.2.2.1 DEFT - charakterystyka zwtoczna niezalezna (I1z>, 1IG>>)

DEFT
t/s | |
100 E
i lz> 1
10 | - -
1 E
i ¥ ]
01| l i
0.01 I ‘ | I \‘
1 10

Iz / Prad nominalny —=

wiEDOC_Z00

Opébznienie wyzwalania dla Iz > Ig>, ustawiane za pomocg [Para zabezp / 1z>],t”".

Opdznienie resetowania dla 1z g> < lzawsze jest réwne 0 (,Natychmiastowy”)
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12.2.2.2 Charakterystyka zwtoczna zalezna (I1z>, IG>>)

12.2.2.2 Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, 1G>>)

Charakterystyk@podéznienie wyzwolenia

»Char”

IEC NINV
IEC VINV
IEC EINV
IEC LINV
IEEE MINV
IEEE VINV
IEEE EINV

0.14
13.5
80

120
0.0515
19.61
28.2

0
0.1140
0.491
0.1217

Charakterystyk@podznienie wyzwolenia

»Char”

RINV

352

0.339

0.02

0.236

WIC1

Opodznienie kasowania

(tylko dla ,,Tryb Reset” =
n»Czas odwrocony”)

t=—71L - tChar
1-(5%)

[s]

0.14
13.5
80
120
4.85
21.6

N N N N N N N

29.1

Opodznienie kasowania

(tylko dla ,,Tryb Reset” =
n»czas odwrocony”)

t=—71 _ - tChar
1-(7%)

T a

[s]

1.0 2
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12 Dodatek

12.2.2.2 Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>)

Charakterystyka Opodznienie wyzwolenia
»Char” a-logb - 1)+ c
t=k-tChar- 10 “
k b C a
[s]
Bezpiecznik HV 10 2 3.66 -3.8320
Bezpiecznik 1<dz -9 10 1 3.0 -7.16
FR Igs
IG>
266 <1z < I aks 10 1 1.98 -4.24
IG> G>
Charakterystyka Opodznienie wyzwolenia
»Char” - k- Iz
BELIIELS ln( Iz> - tChar)
k m
[s] [s]
RXIDG 1.35 5.8

Aby uzyska¢ dalsze informacje, patrz <,Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych
(Iz>, IG>>)".
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12.2.2.2.1 Krzywe IEC 60255-151 (Iz>, IG>>)

12.2.2.2.1 Krzywe IEC 60255-151 (Iz>, IG>>)
12.2.2.2.1.1 IEC Normalna odwrotna (IEC 60255-151)

~Char” = |[EC NINV

100
I\
\
t
/s \Q
10 |
\\\ tChar=
\ 1.5
\ 1
1 /\ 0.5
i
0.2
— 0.1
0.1 A 0.05
/
0.01
0.01 0.1 1 10 100

Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)

wiEDOC_Z01

Rys. 106: NINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, 1z < g=l) i opéZnienie wyzwalania (prawa
potowa, Iz > Igs), przyktad dla Ipyn.im. = 20-IG>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (Iz>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

OpéZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpoZnienie wyzwolenia

W przypadku /< I Iz g= < Dyn.Lim. opdzZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku Iz > Ipyn.jm ,0pdznienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.2.2.1.2 IEC Very Inverse [VINV] (IEC 60255-151)

12.2.2.2.1.2 IEC Very Inverse [VINV] (IEC 60255-151)

»Char” = |[EC VINV

100
II \\\\\
/s
=i\
10 I‘ \\‘\\
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. \\\ tChar=
1 \ 1.5
1
0.5
0.2
0.1
0.1
0.05
0.01
0.01 0.1 1 10 100

Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)

wiEDOC_Z02

Rys. 107: VINV: opdZnienie resetowania (lewa potowa, 1z < g=l) i opézZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 1z > Igs), przyktad dla Ipyn.1im. = 20'IG>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1z>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | Iz g= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku Iz > Ipyn.1jm . 0pdZnienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.2.2.1.3 IEC Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEC 60255-151)

12.2.2.2.1.3 |EC Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEC 60255-151)

»Char” = |[EC EINV

1000
/
t/s ‘
100 = \\
| \\\\\
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ARAN
\
1 :
0.1
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Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)
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Rys. 108: EINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, Iz < g=I) i opéZnienie wyzwalania (prawa

potowa, Iz > Igs), przyktad dla Ipyn.1im. = 20-IG>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (Iz>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (I1z>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

OpéZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,

opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku /< I Iz g= < Dyn.Lim. opdznienie wyzwolenia jest definiowane

przez charakterystyke.

wiEDOC_Z04

W przypadku Iz > Ipyn.jm,0pdznienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t

= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.2.2.1.4 IEC Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV] (IEC 60255-151)

12.2.2.2.1.4 |EC Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV] (IEC 60255-151)

»Char” = |[EC LINV

1000 i
J l\\\\
i
t/s i\
100 = 7 \\\\
AV
EEZAN/ AV
\\ tChar=
10 1.5
1
0.5
1 0.2
0.1
0.05
0.1
0.01 0.1 1 10 100

Iz / I1z> (wielokrotne pobudzenia)

wiEDOC_Z03

Rys. 109: LINV: opdznienie resetowania (lewa pofowa, Iz < g=I) i opdzZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 1z > Igs), przyktad dla Ipyn.1im. = 20'IG>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1z>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | Iz g= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku Iz > Ipyn.1jm . 0pdZnienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.2.2.2 R Odwrot [RINV] - charakterystyka

12.2.2.2.2 R Odwrot [RINV] - charakterystyka

.Char” = RINV
100
t/s
10 tChar=
1l I
' mEdn 1.5
i 1
1 T 0.5
1 I
0.2
T il 0.1
B T 0.05
0.1
0.01 0.1 1 10 100

WiEDOC_Z12

Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 110: RINV: opdzZnienie resetowania (lewa potowa, Iz < g=l) i opdZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 1z > Igs), przyktad dla Ipyn.1im. = 20-IG>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (Iz>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdtowe informacje.

Opdznienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

Opdznienie wyzwolenia

W przypadku /< I Iz g= < Dyn.Lim. opdzZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku Iz > Ipyn.im ,0péZnienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek

12.2.2.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN

12.2.2.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN

,Char” = Bezpiecznik HV

10000

t/s

1000

100

10

0.1

0.01
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Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)

100

wiEDOC_Z14

Rys. 111: Bezpiecznik HV: opdznienie wyzwolenia, Iz > Igs, przyktad dla Ipyn.Lim. = 20-I5.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (Iz>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>), aby uzyska¢ szczegbétowe informacje.

OpézZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania ,Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy

nie ma trybu resetowania z dynamicznym opdézZnieniem resetowania.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | Iz g= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.
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12 Dodatek
12.2.2.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN

W przypadku Iz > Ipyn.jm,0pdznienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.2.2.4 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (bezpiecznik FR)

12.2.2.2.4 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (bezpiecznik FR)
,Char” = Bezpiecznik FR

Uwaga: Cecha ta jest czasami nazywana réwniez ,krzywa szwedzka”.

100000 tChar=
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4
10000 [ g
1
0.6
0.4
1000 | 0.3
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\ 0.1
0.05
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\ \
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\
\

0 |\

0.1

0.01
1 10 100

WIEDOC_Z15

Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 112: Bezpiecznik FR: opdzZnienie wyzwolenia, |1z > Igs, przyktad dla Ipyn.rim. = 20-/>.
Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (Iz>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (I1z>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

OpézZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania ,Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opézZnieniem resetowania.
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12 Dodatek
12.2.2.2.4 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (bezpiecznik FR)

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | Iz g= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku Iz > Ipyn 1 jm ,0péznienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.2.2.5 IEEE C37.112 Krzywe (lz>, IG>>)

12.2.2.2.5 IEEE C37.112 Krzywe (I1z>, IG>>)

12.2.2.2.5.1 Umiarkowana zaleznos$¢ [MINV] - Charakterystyka (IEEE C37.112)

.Char” = "IEEE MINV”
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I\
100 s
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] I\ tChar=
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L \\ 5
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0.1
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Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)

wiEDOC_Z05

Rys. 113: MINV: opdznienie resetowania (lewa pofowa, Iz < g=1) i opézZnienie wyzwalania (prawa
potowa, Iz > Igs), przyktad dla Ipyn.im. = 20-IG>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (Iz>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (I1z>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

OpéZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku /< I Iz g= < Dyn.Lim. opdzZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku Iz > Ipyn.jm ,0pdznienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.2.2.5.2 Very Inverse [VINV] (IEEE C37.112)

12.2.2.2.5.2 Very Inverse [VINV] (IEEE C37.112)

~Char” = "IEEE VINV”
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Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)

wiEDOC_Z06

Rys. 114: VINV: opdZnienie resetowania (lewa potowa, 1z < g=I) i opézZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 1z > Igs), przyktad dla Ipyn.1im. = 20'IG>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1z>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | Iz g= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku Iz > Ipyn.1jm . 0pdZnienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.2.2.5.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEEE C37.112)

»Char” = "IEEE EINV”
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Iz / 1z> (wielokrotne pobudzenia)

12 Dodatek
12.2.2.2.5.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEEE C37.112)

tChar=

15
10

0.5

Rys. 115: EINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, 1z < g=l) i opéZnienie wyzwalania (prawa

potowa, 1z > Ig=), przyktad dla Ipyn.Lim. = 20°1G>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (1z>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,

opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | Iz g= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane

przez charakterystyke.

W przypadku Iz > Ipyn.1jm 0pdZnienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t

= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.2.2.6 Krzywa ,,EF”

12.2.2.2.6 Krzywa ,,EF”
,Char” = Krzywa EF

Szczeg6towe informacje zawiera punkt <,Wyjasnienie wszystkich cech
charakterystycznych (Iz>, 1IG>>)".

OpéZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania ,Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opézZnieniem resetowania.
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12 Dodatek
12.2.2.2.6 Krzywa ,EF”

OpodzZnienie wyzwolenia
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WIEDOC_Z16

Iz / 1z>(wielokrotne pobudzenia)

Rys. 116: Krzywa EF: opdznienie wyzwolenia, |1z > Ig, przyktad dla Ipyn.1im. = 30°IG>.
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12 Dodatek
12.2.2.2.7 RXIDG

12.2.2.2.7 RXIDG

»Char” = RXIDG

10 tChar=
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t/s \ 09
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Iz / I1z> (wielokrotne pobudzenia)
Rys. 117: RXIDG: opéZnienie wyzwolenia, 1z > Ig=.
Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (Iz>, IG>>)" i ©12.2.2.2
Charakterystyka zwtoczna zalezna (Iz>, IG>>), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpobzZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania , Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opéznieniem resetowania.

Opodznienie wyzwolenia

Jesli Iz> < Iz, opbZnienie wyzwolenia jest zdefiniowane przez to réwnanie, ale tylko pod
warunkiem, ze wynikowe opdznienie wyzwolenia jest > t tbyn.Lim. Z toyn.Lim. = 0,02 s.

Innymi stowy, opéznienie t wyzwolenia wynosi zawsze co najmniej tpyn.Lim. = 0,02 s.
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12 Dodatek
12.2.3 Charakterystyka ,12>"

12.2.3 Charakterystyka ,12>"

",

Ze stopniem ochrony dostepne sa nastepujace cechy ,12>":
* DEFT — charakterystyka zwtoczna niezalezna
e |[EC 60255-151 Krzywe:
o NINV - |[EC Normalna zaleznos¢ (IEC 60255-151)
o VINV - IEC Duza zaleznos¢ (IEC 60255-151)
o LINV - IEC Dtugotrwata zaleznos¢ (IEC 60255-151)

o EINV - |EC Skrajna zaleznos¢ (IEC 60255-151)

RINV — charakterystyka zalezna odwrotna typu R

e Bezpiecznik HV Charakterystyka - bezpiecznik WN

* Bezpiecznik FR Charakterystyka bezpiecznika petnozakresowego
¢ Krzywe zdefiniowane w IEEE C37.112:

o MINV - I[EEE Umiarkowana zaleznos¢ (IEEE C37.112)

o VINV - IEEE Duza zaleznos¢ (IEEE C37.112)

o EINV - IEEE Skrajna zaleznos¢ (IEEE C37.112)

Krzywa EF Krzywa ,EF”

Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,,12>")
* 12: Niesymetryczny prad obcigzenia

e |> = |~: Warto$¢ pobudzenia dla modutu zabezpieczeniowego Jesli wartos¢
pobudzenia zostanie przekroczona, zostanie uruchomione odliczanie czasu stopnia
zabezpieczenia do wyzwolenia.

» Ustawienie: [Para zabezp / 12>1,,12”
e Opdznienie t wyzwolenia dla 12 > I>~:
o dla ,Char” = ,”DEFT: ustawiane za pomoca [Para zabezp / 12>] ,t”.

o Dla wszystkich pozostatych charakterystyk: obliczane na podstawie wybranej
krzywej.

* Tryb resetowania dla |12 =< |, ustawiany za pomocg ,, Tryb Reset”, dostepne opcje:
o Z opcja ,, Tryb Reset” = ,Natychmiastowy”: Natychmiastowy reset: jesli wartos¢
pradu spada ponizej ustawionej wartosci pobudzenia to nastepuje reset czasu

TOC do zera w ciggu 2 cykli.

o Z opcja , Tryb Reset” = ,zwtoka niezalezna”: Opdznienie resetowania mozna
ustawi¢ na , tReset”.

o Z opcja , Tryb Reset” = ,czas odwrécony” (dostepne tylko dla krzywych IEC

i ANSI/IEEE ): Opéznienie resetowania jest obliczane na podstawie wybranych
charakterystyk.
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12 Dodatek
12.2.3 Charakterystyka ,12>"

* tChar (dla wszystkich cech z wyjatkiem ,DEFT"):

o Wspbtczynnik mnoznika czasu/charakterystyki wyzwolenia. Zakres ustawienh
zalezy od wybranej krzywej wyzwolenia.

o Ustawianie za pomocg [Para zabezp / 12>] ,,tChar”

Dla wszystkich charakterystyk odwrotnych czasowo (tj. wszystkich krzywych z wyjatkiem
DEFT) istniejg dwa minimalne opéZnienia wyzwolenia i niezaleznie od wybranej
charakterystyki rzeczywiste opdznienie wyzwolenia nigdy nie bedzie mniejsze niz
ktérekolwiek z tych dwdéch minimalnych opdZnien.

e 12> . tMinimum” to minimalne opdZnienie ustawiane przez uzytkownika. Jest to wiec
po prostu timer, ktéry jest uruchamiany niezaleznie od krzywej odwrotnych czasowo
i musi uptyna¢, zanim wyzwolony zostanie stopief ochrony. Jesli jest ustawiony
na 0 sekund, jest dezaktywowany. (Patrz réwniez -+5.6.2 Zabezpieczenie przed
obcigzeniem asymetrycznym - Ustawienia za pomocag komputera Smart view lub
DiggiMEC).

”

* Kolejne minimalne opd6znienie, tpyn.1im., Wynika z obliczonego , punktu kolanowego
charakterystyki. Oznacza to, ze jest on zalezny od okres$lonej wartosci pradu
na krzywej, Ipyn.1im. Efektywne opdznienie wyzwolenia nigdy nie spada ponizej
tpyn.Lim.,niezaleznie od rzeczywistej I2wartosci .

° Ipyn.Lim. definiuje sie jako najmniejszg wartosc z 20:/n i 20:125 (Krzywa EF:
30:1>5).

o Wtedy tpyn.Lim. jest czasem opdznienia, ktdry jest obliczany na podstawie tego
IDyn.Lim. Na podstawie wybranej charakterystyki.

o (Wykres kazdej krzywej charakterystyki pokazuje ten ,,punkt kolanowy”,
przyjmujac przyktadowa wartosc Ipyn jm. = 20:I2> [Krzywa EF: 30-135]1.)
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12 Dodatek
12.2.3.1 DEFT - charakterystyka zwtoczna niezalezna (,12>")

12.2.3.1 DEFT - charakterystyka zwloczna niezalezna (,12>")

DEFT
* :‘H - |
t/s | |
100? E
I > ]
10 |- 1 |
LE E
i . ]
0.1 | i
E ' |
0.01 btrt — |
1 10

[/In —=

wiNPSDOC_Z00

Opdéznienie wyzwalania dla 12 > |5, ustawiane za pomoca [Para zabezp / 12>] ,t”.

Opdznienie resetowania dla 12 >~ < lzawsze jest réwne 0 (,Natychmiastowy”)
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12 Dodatek

12.2.3.2 Charakterystyka czasu odwrotnego (,,12>")

12.2.3.2 Charakterystyka czasu odwrotnego (,,12>")

Charakterystyk@podéznienie wyzwolenia

»Char”

[EC NINV
IEC VINV
IEC EINV
IEC LINV
IEEE MINV
IEEE VINV
IEEE EINV

0.14
13.5
80

120
0.0515
19.61
28.2

0
0.1140
0.491
0.1217

Charakterystyk@podznienie wyzwolenia

»Char”

RINV

372

0.339

0.02

0.236

WIC1

Opodznienie kasowania

(tylko dla ,,Tryb Reset” =
n»Czas odwrocony”)

t=——4-tChar

1-

,\
<l

[s]

0.14
13.5
80
120
4.85
21.6

N N N N N N N

29.1

Opodznienie kasowania

(tylko dla ,,Tryb Reset” =
n»czas odwrocony”)

t=—71L - tChar
1-(2

T a

[s]

1.0 2
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12 Dodatek
12.2.3.2 Charakterystyka czasu odwrotnego (,,12>")

Charakterystyka Opodznienie wyzwolenia
»Char” a-logb - 2)+c
t=k-tChar- 10
k b C a
[s]
Bezpiecznik HV 10 2 3.66 -3.8320
Bezpiecznik 1<d2 oo 10 1 3.0 -7.16
FR I
2<J2 966 10 1 2.47 -5.4
IZ>

0 66< 2 - I}mkS 10 1 1.98 -4.24

IZ> 2>

Aby uzyska¢ dalsze informacje, patrz <,Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych
(n|2>”)“'
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12 Dodatek
12.2.3.2.1 Krzywe IEC 60255-151 (,,12>")

12.2.3.2.1 Krzywe |EC 60255-151 (,12>")

12.2.3.2.1.1 Normalna odwrotna (IEC 60255-151)

~Char” = |[EC NINV
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12 / I> (wielokrotne pobudzenia)

wiNPSDOC_Z01

Rys. 118: NINV: opdéznienie resetowania (lewa potowa, 12 < »>=1) i opéZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 12 > I3s), przyktad dla Ipyn.1im. = 2012>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegbétowe informacje.

OpézZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodZnienie wyzwolenia

W przypadku /< I 12 - < Dyn.Lim. opdzZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I2 > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.1.2 Very Inverse [VINV] (IEC 60255-151)

12.2.3.2.1.2 Very Inverse [VINV] (IEC 60255-151)

»Char” = |[EC VINV
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Rys. 119: VINV: opdZnienie resetowania (lewa potowa, 12 < 1) i opézZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 12 > I>s), przyktad dla Ipyn.1im. = 20'12>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | 12 2= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I2 > Ipyn.1im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.1.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEC 60255-151)

12.2.3.2.1.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEC 60255-151)

»Char” = |[EC EINV
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Rys. 120: EINV: opéznienie resetowania (lewa potowa, 12 < >-1) i opéZnienie wyzwalania (prawa

potowa, 12 > I3=), przyktad dla Ipyn.1im. = 2012>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegbétowe informacje.

OpébZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,

opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku /< | I2 2= < Dyn.Lim. opdzZnienie wyzwolenia jest definiowane

przez charakterystyke.

wiNPSDOC_Z04

W przypadku I2 > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t

= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.1.4 Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV] (IEC 60255-151)

12.2.3.2.1.4 Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV] (IEC 60255-151)

»Char” = |EC LINV
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Rys. 121: LINV: opdznienie resetowania (lewa pofowa, 12 < »>=1) i opézZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 12 > I>s), przyktad dla Ipyn.1im. = 20'12>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | 12 2= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I2 > Ipyn.1im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.2 R Odwrot [RINV] - charakterystyka

12.2.3.2.2 R Odwrot [RINV] - charakterystyka

»Char” = RINV
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Rys. 122: RINV: opézZnienie resetowania (lewa potowa, 12 < »-1) i opéZnienie wyzwalania (prawa

potowa, 12 > I5), przyktad dla Ipyn.Lim. = 20'12>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,12>")" i <12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegdétowe informacje.

Opdznienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,

opdznione, natychmiastowe.

OpdzZnienie wyzwolenia

W przypadku /< 112 -~ < Dyn.Lim. opdzZnienie wyzwolenia jest definiowane

przez charakterystyke.

wiNPSDOC_Z12

W przypadku 12 > Ipyn.1im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t

= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN

12.2.3.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN

,Char” = Bezpiecznik HV
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12 / 1> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 123: Bezpiecznik HV: opdznienie wyzwolenia, I12 > |7, przyktad dla Ipyn.Lim. = 20-I5.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegbétowe informacje.

OpézZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania ,Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opdézZnieniem resetowania.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< I 12 - < Dyn.Lim. opdéZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.
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12 Dodatek
12.2.3.2.3 Charakterystyka - bezpiecznik WN

W przypadku I2 > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.4 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (bezpiecznik FR)

12.2.3.24 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (bezpiecznik FR)

,Char” = Bezpiecznik FR

Uwaga: Cecha ta jest czasami nazywana réwniez ,krzywa szwedzka”.
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12 / 1> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 124: Bezpiecznik FR: opoznienie wyzwolenia, 12 > |5, przyktad dla Ipyn.rim. = 20-I>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczeg6towe informacje.

Opodznienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania , Natychmiastowy” lub ,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opéznieniem resetowania.
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12 Dodatek
12.2.3.2.4 Charakterystyka - bezpiecznik petnozakresowy (bezpiecznik FR)

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< I 12 - < Dyn.Lim. opéZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku 12 > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.5 IEEE C37.112 Krzywe (,,12>")
12.2.3.2.5 IEEE C37.112 Krzywe (,,12>")

12.2.3.2.5.1 Umiarkowana zaleznos$¢ [MINV] - Charakterystyka (IEEE C37.112)

.Char” = "IEEE MINV”
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Rys. 125: MINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, 12 < »>s1) i opézZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 12 > I3s), przyktad dla Ipyn.1im. = 2012>.

Zobacz -, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegbétowe informacje.

OpézZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodZnienie wyzwolenia

W przypadku /< I 12 - < Dyn.Lim. opdzZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I2 > Ipyn.1im.0p0Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.5.2 Very Inverse [VINV] (IEEE C37.112)

12.2.3.2.5.2 Very Inverse [VINV] (IEEE C37.112)

~Char” = "IEEE VINV”
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Rys. 126: VINV: opdZnienie resetowania (lewa potowa, 12 < 1) i opézZnienie wyzwalania (prawa
potowa, 12 > I>s), przyktad dla Ipyn.1im. = 20'12>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,
opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | 12 2= < Dyn.Lim. opdZnienie wyzwolenia jest definiowane
przez charakterystyke.

W przypadku I2 > Ipyn.1im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t
= tDyn.Lim.
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12.2.3.2.5.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEEE C37.112)

»Char” = "IEEE EINV”
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12 Dodatek
12.2.3.2.5.3 Ekstremalnie odwrotna - charakterystyka (IEEE C37.112)
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Rys. 127: EINV: opdznienie resetowania (lewa potowa, 12 < >-1) i opéZnienie wyzwalania (prawa

potowa, 12 > I35), przyktad dla Ipyn.1im. = 20°12>.

Zobacz <, Wyjasnienie wszystkich cech charakterystycznych (,,12>")" i ©12.2.3.2
Charakterystyka czasu odwrotnego (,12>"), aby uzyska¢ szczegétowe informacje.

OpodzZnienie kasowania

Dostepne sa rézne tryby resetu: Reset poprzez charakterystyki,

opdznione, natychmiastowe.

OpodzZnienie wyzwolenia

W przypadku I< | 12 2= < Dyn.Lim. opdzZnienie wyzwolenia jest definiowane

przez charakterystyke.

wiNPSDOC_Z07

W przypadku I2 > Ipyn.1im.0p6Znienie t wyzwolenia jest utrzymywane na statym poziomie t

= tDyn.Lim.
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12 Dodatek
12.2.3.2.6 Krzywa ,,EF”

12.2.3.2.6 Krzywa ,,EF”
,Char” = Krzywa EF
OpoézZnienie kasowania

Dostepne sg tryby resetowania , Natychmiastowy” lub ,,zwtoka niezalezna”. Dla tej cechy
nie ma trybu resetowania z dynamicznym opdézZnieniem resetowania.
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12 Dodatek
12.2.3.2.6 Krzywa ,EF”

OpodzZnienie wyzwolenia
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12 / I> (wielokrotne pobudzenia)

Rys. 128: Krzywa EF: opdznienie wyzwolenia, 12 > |5, przyktad dla Ipyn.1im. = 30I2>.

Szczegdtowe informacje zawiera punkt <,Wyjasnienie wszystkich cech
charakterystycznych (,12>")".
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12 Dodatek
12.3 Wymagania dotyczace standardowych przektadnikdéw pradowych 1 A/5 A z adapterem WIC1

12.3 Wymagania dotyczace standardowych przektadnikéw
pradowych 1 A/5 A z adapterem WIC1

Oprécz kwestii opisanych w niniejszym rozdziale i wspomnianych wymaganh
nalezy przestrzega¢ wszystkich obowigzujgcych norm i przepiséw krajowych i
miedzynarodowych.

Symbole

W ponizszej tabeli zestawiono symbole stosowane w punkcie Wymagana dotyczgce
przektadnikéw pradowych.

lpr Prad znamionowy strony pierwotnej standardowego przektadnika pragdowego

lsr Prad znamionowy strony wtérnej standardowego przekfadnika prgdowego

Ret Rezystancja okablowania wewnetrznego strony wtérnej standardowego przektadnika
pradowego

Rp Znamionowe obcigzenie rezystancyjne standardowego przektadnika pragdowego

Rwic1 Impedancja adaptera PP plus WIC1

Rdodaj Dodatkowa rezystancja w obwodzie wtérnym standardowego przektadnika prgdowego.
Obejmuje to dodatkowe okablowanie (ale bez wbudowanych adapteréw PP), szyny
zwarciowe itp.

ALF Wspdtczynnik graniczny doktadnosci standardowego przektadnika prgdowego
Ex Znamionowy punkt kolana e.m.f. standardowego PP
Ug Napiecie strony wtérnej standardowego przektadnika pragdowego

Podczas wymiarowania znormalizowanych przektadnikéw prgdowych muszg by¢ spetnione
nastepujace warunki minimalne:

Minimalne wymaganie: Upewnij sie, ze przetezenie powoduje wyzwolenie

Klasa PP Minimalne wymaganie
P, PR Rt + Ryodej T Ruict
ALF = 20 - R, +R,
PX, PXR Ey = % T - (Rct + Rdodaj + Ryjict )
IEEE / ANSI Us =20 - I - ( Rt + Raoda + Ruic1 )

klasa C

* Ryic1 dla 1 A PPinormalnego potaczenia, jak pokazano w <Rys. 22: Ryjc1 = 0,2 Q
* Rwic1 dla 1 A PP i uktadu Holmgreena, jak pokazano w <Rys. 23: Ryic1 = 0,3 Q
* Ryic1 dla przektadnika pradowego 5 A i normalnego potaczenia, jak pokazano w

<Rys. 22: Ryic1 = 0,1 Q
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12 Dodatek
12.3 Wymagania dotyczace standardowych przektadnikéw pradowych 1 A/5 A z adapterem WIC1

« Uktad Holmgreena nie jest dostepny z przektadnikami pradowymi 5 A, patrz réwniez
-Rozdziat 3.3.2.

Maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy przektadnikéw pradowych adaptera wynosi
100 /n przez 1 sekunde. (Patrz Dane techniczne.) Jesli prad zwarcia Twojej aplikacji jest
wyzszy niz ten, skontaktuj sie z naszym zespotem pomocy technicznej; W pewnych
okolicznos$ciach moze to by¢ tolerowane.

Przyktadowe obliczenia dla przektadnika pradowego klasy P/PR

Standardowy przektadnik lor =25 A
pradowy 1 A
Isr = l A
Ret=1,5Q
Maksymalny pierwotny prad lpsc, max = 4,0 kKA
zwarciowy
Znamionowe obcigzenie _2.5VA _
; Ry = > =2.5
rezystancyjne (1A)
Obcigzenie szyny zwarciowej Rdodaj = 2.0 Q

w obwodzie wtérnym
standardowego przektadnika
pragdowego

W tym przyktadzie zatozono normalne potgczenie (tj. Brak uktadu Holmgreena) dla
standardowych przektadnikéw pradowych.

Obliczanie minimalnego wymogu:

ct + Rdodaj +R

wicl _ 150+
R, +R, =20 1.5

20 _ 185

Q+
2.5

R
ALF = 20 - (2)2 8—

Wartos¢ ALF standardowego przektfadnika prgdowego musi by¢ wieksza niz 18.5.
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12 Dodatek
12.4 Historia zmian

12.4 Historia zmian

W tym rozdziale wymieniono wszystkie WIC1 zmiany wprowadzone od wersji 1.0.

Nieaktualna dokumentacja?

Q Niniejsza publikacja mogta zosta¢ zmieniona lub zaktualizowana od czasu przygotowania
tej kopii. Aby sprawdzi¢, czy posiadasz najnowszg wersje, odwiedz sekcje plikéw do
l pobrania w naszej witrynie internetowe;j:

* https://docs.SEGelectronics.de/wicl
Najnowszg wersje instrukcji technicznej oraz informacje, czy opublikowano errate, mozna

sprawdzi¢ w sekcji pobierania. (Identyfikator kazdego dokumentu jest wydrukowany na
jego stronie tytutowej).
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12 Dodatek
12.4.1 Wersja: 2.3

12.4.1 Wersja: 2.3

¢ Data: 2026-kwi-1

Oprogramowanie
Modbus RTU oraz TCP: Dodaj obstuge odczytu parametréw.

Diody LED oraz wskazniki znacznika / wyjscia przekaznikowe DiggiMEC: WIC1 jest teraz
domyslnie wstepnie skonfigurowany do wspétpracy z urzgdzeniem DiggiMEC. Dzieki temu
diody LED oraz wskazniki znacznika / wyjscia przekaznikowe urzadzen DiggiMEC moga
by¢ uzywane w konfiguracji domysinej réwniez w potgczeniu z parametryzacjg za pomoca
przetgcznikéw DIP lub HEX (WIC1-2, WIC1-3).

Wyjscie impulsowe ,TC” (impuls cewki wyzwalajgcej): Wewnetrzny algorytm sterowania
generowaniem impulsu wyzwalajgcego zostat zoptymalizowany, aby zwiekszy¢ odpornosé
wyjscia na nieprawidtowe okablowanie oraz zwarcia.

WIC1-4: Tryb wyjscia przekaznikowego: Uzyj wyjscia ,,Out+/-" (,,FI") jako wyjscia binarnego,
podtaczajac je do zewnetrznego wyjscia przekaznikowego (wytacznie przy dostepnosci
napiecia zasilania pomocniczego).

Poprawki
Nieprawidtowe pomiary pradu na fazie L3

* Ze wzgledu na specyficzne zachowanie mikrokontrolera, wystepujgce w bardzo
rzadkich przypadkach, moga sporadycznie pojawiac sie odchylenia w konfiguracji
przetwornika A/D. W przypadku wystapienia tego zjawiska zmierzony prad w fazie
L3 (wartosci sktadowej podstawowej 50/60 Hz oraz wartosci skutecznej) wykazuje
znaczne przeregulowanie przez jeden okres 50/60 Hz, zanim osiggnie ustalona
wartos¢ zerowa. Stan ten utrzymuje sie tak dtugo, jak dtugo urzadzenie jest zasilane.
Mozliwe konsekwencje obejmujg niepozadane zadziatanie zabezpieczenia lub brak
jego zadziatania.

» Zgodnie z zaleceniami producenta mikrokontrolera zaimplementowano poprawke
programowa, ktéra w takich przypadkach identyfikuje nieprawidtowa konfiguracje
przetwornika A/D i natychmiast jg koryguje. W rezultacie podstawowy problem
wptywajacy na funkcjonalnos$¢ urzadzenia (zabezpieczenia) zostaje catkowicie
wyeliminowany.

» Wiecej szczegétdw mozna znalezé w biuletynie serwisowym CAC_SEG_0170.
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12 Dodatek
12.4.2 Wersja: 2.2

12.4.2 Wersja: 2.2

« Wersje kompilacji: 63978, 64078, 64196, 66885

» Data: 2025-maj-26

Sprzet

Kod zaméwienia - opcje dodatkowe:

« Typ przektadnika pradowego, zakres przetacznikéw DIP/HEX:

o "D" - Przekfadniki prgdowe z adapterem WC2, 2. zakres przetacznikéw DIP/HEX

Nowy wariant urzgdzenia kompatybilny z adapterem przektadnika pragdowego
WIC1-WC2, umozliwiajgcy bardziej czute ustawienia progéw dla zabezpieczenia
nadpragdowego. W przypadku urzadzen z przetgcznikami DIP/HEX odpowiednio
zmieniono réwniez uktad przetgcznikéw DIP/HEX.

Metoda pradu doziemnego:

o "B" - Mozliwos$¢ skonfigurowania (Obl. domysiny prad doziemny)

Pomiar pradu doziemnego jest przetgczalny miedzy wartoscig obliczang
(ustawienie domysine) a wartoscig mierzong dla tego wariantu urzadzenia.
Ustawienie to mozna zmienia¢ za pomocg Smart view (PC) / DiggiMEC (nie jest
ono dostepne za posrednictwem przetgcznikéw DIP/HEX).

tylko WIC1-1 / WIC1-2 / WIC1-3.

* Zabezpieczenie rezerwowe / samokontrola:

o "0" - Samokontrola obstuguje wyjscie wskaznika znacznika (,,FI”-Output)

Ten wariant wyposazony jest w funkcja samokontroli, ktéry sygnalizuje trwaty
wewnetrzny problem urzgdzenia na wyjsciu wskaznika ,,FI” WIC1 zamiast
wyzwolenia wytgcznika potgczonego z wyjsciem ,TC” cewki wyzwalajacej.

Dodatkowo, Monitorowanie obwodu wyzwalania (TCM) alarm moze zosta¢
przypisany do wskaznika zadziatania (,FI").

Wprowadzono adaptery przektadnika prgdowego WIC1-WC2. Te przektadniki prgdowe
umozliwiajg podtgczenie standardowych przektadnikéw prgdowych 1 A do urzgdzenia WIC1
oraz zapewniajg bardziej czute ustawienia progéw dla zabezpieczenia nadpragdowego w
poréwnaniu z przektadnikami pradowymi WIC1-WC1. Adaptery przektadnika pradowego
WIC1-WC2 wymagaja specjalnego kodu zaméwieniowego.

Oprogramowanie

DiggiMEC-0:Dodano obstuge oprogramowania dla opcji DiggiMEC bez przekaznikéw
bistabilnych / wskaznikéw znacznika.

Modbus RTU ma do dyspozycji dwie dodatkowe szybkosci transmisji (tylko WIC1-4):

* 57600

* 115200

Nazwy faz zostaty zmienione:

* R2.1 i starsze: ,L1", ,L2", ,L3"
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12.4.2.1

12 Dodatek
12.4.2.1 Poprawka Wersja: 2.2

° R2.2: "A", IIBII, IICII

adaptera PC4: W przypadku aktualizacji do wersji R2.2 i nowszych jako alternatywe dla
DiggiMEC mozna wykorzystac¢ adapter PC4.

Wyjscie impulsowe ,TC” (impuls cewki wyzwalajgcej):Wewnetrzny algorytm sterowania
generowaniem impulsu wyzwalajgcego zostat zoptymalizowany, aby zwiekszy¢
odpornos$¢ wyjscia na nieprawidtowe okablowanie oraz podfgczenie niekompatybilnych
cewek wyzwalajgcych.

Poprawki oprogramowania:

* ,TCM” - Monitorowanie obwodu wyzwalania [74TC] Poprawka btedu: Zewnetrzny
sygnat blokujgcy przypisany za pomocg [Para zabezp / TCM] ,, TCM . ZewBlo” nie
powodowat zablokowania funkcji.

Poprawka Wersja: 2.2
* Wersja kompilacji: 66885

» Data: 2026-kwi-17

Poprawki
Nieprawidtowe pomiary pradu na fazie L3

» Ze wzgledu na specyficzne zachowanie mikrokontrolera, wystepujace w bardzo
rzadkich przypadkach, moga sporadycznie pojawiac sie odchylenia w konfiguracji
przetwornika A/D. W przypadku wystapienia tego zjawiska zmierzony prad w fazie
L3 (wartosci sktadowej podstawowej 50/60 Hz oraz wartosci skutecznej) wykazuje
znhaczne przeregulowanie przez jeden okres 50/60 Hz, zanim osiggnie ustalona
wartos$¢ zerowa. Stan ten utrzymuje sie tak dtugo, jak dtugo urzadzenie jest zasilane.
Mozliwe konsekwencje obejmuja niepozadane zadziatanie zabezpieczenia lub brak
jego zadziatania.

e Zgodnie z zaleceniami producenta mikrokontrolera wdrozono poprawke programowag,
ktéra identyfikuje nieprawidtowa konfiguracje przetwornika A/D podczas
uruchamiania urzadzenia i natychmiast jg koryguje. W rezultacie podstawowy
problem wptywajacy na funkcjonalnos$¢ (zabezpieczeniowa) urzadzenia zostaje
catkowicie wyeliminowany.

* Wiecej szczegbétédw mozna znalez¢ w biuletynie serwisowym CAC_SEG_0170.
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12 Dodatek

12.4.3 Wersja: 2.1

12.4.3

12.4.3.1

394

Wersja: 2.1
* Wersje kompilacji: 61213, 66886

* Data: 2023-lip-15

Sprzet

Urzgdzenie WIC1-4 mozna teraz zaméwié z interfejsem Ethernet, zaréwno w wersji RJ45,
jak i z optycznym interfejsem LC duplex. Moze on by¢ wykorzystywany do komunikacji za
pomocg protokotu SCADA Modbus TCP.

Patrz 3.8 Interfejs Ethernet (RJ45), ©3.9 Ethernet / TCP/IP poprzez Swiattowdd.

(Interfejs szeregowy RS485 z Modbus RTU jest juz dostepny od Wersja wersji 2.0.)

Oprogramowanie

Modbus TCP jest teraz dostepny w urzgdzeniu WIC1-4 z zewnetrznym zasilaniem (jesli
zostato ono zamdéwione z interfejsem Ethernet, patrz ,Sprzet” powyzej). Patrz 4.2
Modbus® (tylko WIC1-4).

W przypadku urzgdzenia WIC1-4 z zasilaniem zewnetrznym dostepna jest nowa funkcja
nadzoru , Monitorowanie baterii stacji”. Patrz <+5.14.5 Monitorowanie stanu - Monitorowanie
baterii stacji (tylko WIC1-4%*).

Dotychczas dostepny rejestrator zakiécenh zostat rozszerzony do funkcji rejestratora
zaktécen/alarmoéw. Teraz zbiera réwniez komunikaty alarmowe z tych funkcji
zabezpieczeniowych, ktére zostaty skonfigurowane jako »Definicja« = ,Alarm”. Patrz -6
Rejestrator awarii/alarmow.

Poprawka Wersja: 2.1
* Wersja kompilacji: 66886

» Data: 2026-kwi-17

Poprawki
Nieprawidtowe pomiary pradu na fazie L3

» Ze wzgledu na specyficzne zachowanie mikrokontrolera, wystepujace w bardzo
rzadkich przypadkach, moga sporadycznie pojawiac sie odchylenia w konfiguracji
przetwornika A/D. W przypadku wystapienia tego zjawiska zmierzony prad w fazie
L3 (wartosci sktadowej podstawowej 50/60 Hz oraz wartosci skutecznej) wykazuje
znhaczne przeregulowanie przez jeden okres 50/60 Hz, zanim osiggnie ustalona
wartos¢ zerowa. Stan ten utrzymuje sie tak dtugo, jak dtugo urzadzenie jest zasilane.
Mozliwe konsekwencje obejmuja niepozgdane zadziatanie zabezpieczenia lub brak
jego zadziatania.

e Zgodnie z zaleceniami producenta mikrokontrolera wdrozono poprawke programowg,
ktéra identyfikuje nieprawidtowa konfiguracje przetwornika A/D podczas
uruchamiania urzadzenia i natychmiast jg koryguje. W rezultacie podstawowy
problem wptywajacy na funkcjonalnos$¢ (zabezpieczeniowa) urzadzenia zostaje
catkowicie wyeliminowany.

* Wiecej szczegbétédw mozna znalez¢ w biuletynie serwisowym CAC_SEG_0170.
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12 Dodatek
12.4.4 Wersja: 2,0

12.4.4 Wersja: 2,0
* Data: 2022-paz-31
Sprzet

WIC1-4 mozna teraz zamoéwic z interfejsem RS485. Moze by¢ uzywany dla protokotu SCADA
Modbus RTU. Patrz =3.7 Interfejs szeregowy RS485 (tylko WIC1-4...).

Oprogramowanie

Modbus RTU jest teraz dostepny z WIC1-4 dostarczanym z zewnatrz. Patrz -+4.2 Modbus®
(tylko WIC1-4).

Dzieki zewnetrznie zasilanemu WIC1-4 dostepna jest nowa funkcja zabezpieczajgca
»~pobudzenie zimnego obcigzenia”. Patrz 5.11 CLPU - Zabezpieczenie zimnego rozruchu
obcigzenia (tylko WIC1-4%).

Dostepna jest nowa funkcja nadzoru ,Zuzycie wytacznika”. Patrz <5.14.1 ZuzWyt.
Pozycja menu [Praca] ma teraz pozycje podmenu [Monitorowanie stanu] z nowymi wpisami:

» [Wskaznik pradu szczytowego (wart.)] nasladuje analogowy przyrzad wskaznikowy,
obliczajac Srednig czasowg maksymalnego prgdu fazowego. Patrz <5.14.4
Monitorowanie stanu - Wskaznik pragdu szczytowego.

» [Obcigzenie aktywne] ocenia czas pracy w zaleznosci od przeptywu pradu fazowego
i moze (opcjonalnie) wysta¢ sygnat alarmowy, jesli WIC1 pracowat ze zbyt duzym
obcigzeniem przez okreslony czas. Patrz +5.14.3 Monitorowanie stanu - Stopien
obcigzenia.

e [ZuzWyt] wartosci nowej funkcji nadzoru ,, Zuzycie wytacznika”. (Patrz wyzej).
[Wskaznik pragdu szczytowego (wart.)] i [Obcigzenie aktywne] pozwalajg na sprawdzenie,
czy WIC1 - a wiec i chroniony obiekt - nie byto pod duzym obcigzeniem. Istniejg elementy

podmenu do wyswietlania tych dwdch statystyk w postaci tabeli wartosci lub schematu
(przeciagna¢ odpowiednio grafike lub histogram wskaznika).
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12 Dodatek

12.4.5 Wersja: 1,1

12.4.5

396

Wersja: 1,1
* Data: 2022-wrz-05
Sprzet
Brak zmian.
Oprogramowanie
Lepsza obstuga przektadnikéw pradowych z adapterem. W szczegdlnosci mozliwe jest teraz

wysSwietlanie wartosci pragdu pierwotnego podczas korzystania z przektadnikéw pradowych
z adapterem 1 A lub 5 A.

Instrukcja obstugi / Dokumentacja techniczna

Numery sygnatéw wejsciowych na schemacie s teraz hipertgczami. Klikniecie ich przenosi
uzytkownika na strone, na ktérej numerowany sygnat jest wyjasniony lub pokazany jako
sygnat wyjsciowy.

(Patrz réwniez =2.5.1 Symbole na schematach funkcyjnych).
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12 Dodatek
12.4.6 Wersja: 1,0

12.4.6 Wersja: 1,0
» Data: 2022-kwi-11
Sprzet
Pozycja Wersja
* Po dostarczeniu kilku prébek do wybranych klientéw w celu przeprowadzenia

testéw / zatwierdzenia, jest to wstepne wydanie, ktére zostato udostepnione
publicznie.

Oprogramowanie

Pierwsza wersja
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Skorowidz
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Skorowidz
(

(reset zewnetrzny) .. ................

schemat (opis dziatania urzadzenia) .
Adaptery przektadnikéw pradowych (1 A)

Aktualizacja oprogramowania

wbudowanego . . ............ .. ... ..

Automatyczne odswiezanie . .. ........

Automatyczne zgtaszanie zwar¢ . ... ...

B

Bezpiecznik FR (charakterystyka

Asymetria stopnia obcigzenia) . ...... ..

Bezpiecznik FR (charakterystyka

nadprgdowo-doziemna) .. ............

Bezpiecznik WN (charakterystyka

Asymetria stopnia obcigzenia) . . ... .. ..

Bezpiecznik WN (charakterystyka
nadpradowa fazy) ..................

Bezpiecznik WN (charakterystyka

nadpradowo-doziemna) . .. ...........
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Skorowidz

C
C
CLPU . 201
Charakterystyka (nadprgdowo- 349
dOZIEMNA) . . . o
Charakterystyka (niezréwnowazone 369
ObCIgZENIE) . . o
Charakterystyka (przetezenie fazy) . . ... .. ... . 330
CZasS SYSEEMOWY . . . 63
D
DEFT (charakterystyka Asymetria stopnia 371
ObCIgzZEeNia). . . . .
DEFT (charakterystyka nadpradowa 332
FAZY) .
DEFT (charakterystyka nadpradowo- 351
dOzZiEmMNA) . . . o
DIiggiMEC . . . . .. 23, 39, 129
Klucz ulubionych %" . . .. 127
Wskazniki znacznikéw - wyjscia 140
pPrzekaznikowe . . . . . .
LT = 122
elementy na panelu przednim . . .. ... 124
Dioda LED System . .. .. .. 251
Dioda LED ,, System” . . .. .. 251
Diody LED
DIGIMEC . . . oottt e 113, 116, 117
Diody LED systemu . . . ... 113
Pobudzenie / TripCmd . . . . . . 116
Podtrzymanie . . . ... . 117
Polecenie wyzwolenia . . . ... ... 116
WG L . 113, 116
konfiguracja . . . . ... 116
Dziennik bezpieCzeNstwa . . . . . .. .. 59
data i godzina . ... ... 63
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Skorowidz
E
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E
Ekran wyswietlania awarii (naktadka / 224
POP-UP) . o
Ethernet . . . .. 103, 104
F
FR Fuse (charakterystyka przetezenia 342
fZY) .
Formularz zamoéwienia (kod zaméwienia) . . . ......... ... .. . ... 38
FUNKC E . . o 208
G
ghniazda testowe . . ... ... 64, 239, 240, 243
godzina, data . . .. ... 63
gwiazdka X7 . 132
H
HMI . 23, 124, 129
Histogram pradu obcigzenia . . . .. ... 216
hasta
PSS . o 59
= 13 (T 59
hasto dOStEpU . . . . .o 59
1
L2/ > 185
L2 188
> 168
> > 168
> > e 168
IEC 60870-5-103 . . .. .. 99
IEC EINV (charakterystyka Asymetria 376
stopnia obcigzenia). . . . ...
IEC EINV (charakterystyka nadpradowa 337
FAZY) .
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|
IEC EINV (charakterystyka nadprgdowo- 356
AOZIEMNA) . . . o

IEC LINV (charakterystyka Asymetria 377
stopnia obcigzenia). . . . .. .
IEC LINV (charakterystyka nadpradowa 338
FAZY) o
IEC LINV (charakterystyka nadprgdowo- 357
dOzZiEmMNaA) . . .

IEC NINV (charakterystyka Asymetria 374
stopnia obcigzenia). . . . .. .. .
IEC NINV (charakterystyka nadpradowa 335
FZY) .
IEC NINV (charakterystyka nadpradowo- 354
AOZIEMNA) . . . e

IEC VINV (charakterystyka Asymetria 375
stopnia obcigzenia). . . . .. .
IEC VINV (charakterystyka nadprgdowa 336
FAZY)
IEC VINV (charakterystyka nadpradowo- 355
dOzZiEmMNA) . . . o

IEEE EINV (charakterystyka Asymetria 385
stopnia obcigzenia). . . . . ... .
IEEE EINV (charakterystyka nadpradowa 346
FZY) .
IEEE EINV (charakterystyka nadpradowo- 365
dOZIEMNA) . . . .

IEEE MINV (charakterystyka Asymetria 383
stopnia obcigzenia). . . . . .. e
IEEE MINV (charakterystyka nadprgdowa 344
FAZY) .
IEEE MINV (charakterystyka nadpradowo- 363
dOzZiEemMNaA) . . .

IEEE VINV (charakterystyka Asymetria 384
stopnia obcigzenia). . . .. ..
IEEE VINV (charakterystyka nadpradowa 345
TZY) .
IEEE VINV (charakterystyka nadpradowo- 364
AOZIEBMNA) . . . oo e

G > . 178
IH2 174
ISZCZY > . L 195
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IZ> 178
INterfejs SZeregoOWY . . . o . o 99
K
Klucz ulubionych & . . . 127
Kod typu (patrz Formularz zaméwienia) . . . . ... .. 38
Komunikaty samokontroli . . ... .. ... . . . 230
Krzywa EF (charakterystyka Asymetria 386
stopnia obcigzenia) . . . . ...
Krzywa EF (charakterystyka nadpradowa 347
fZY) .
Krzywa EF (charakterystyka nadprgdowo- 366
dOZIEMNA) . . . o
Krzywa szwedzka (charakterystyka 381
Asymetria stopnia obcigzenia) . . ... ...
Krzywa szwedzka (charakterystyka 342
nadpradowa fazy) . . . ...
Krzywa szwedzka (charakterystyka 361
Nadprgdowo-dOziemNa) . . . . . ..
kody rozruchowe . . .. .. 229
kody uruchomieniowe . . . . . ... 229
komunikat (samokontrola) . . . ... ... 230
komunikaty zwigzane z 230
ZabezpieCzeniami . . . .
konfiguracja w trybie offline . . . . .. ... . 26
konfiguracja za pomocg Smart view 26
(OffliNE) . . .
L

LED

BIad . o .o 64, 113, 113

GOtOWY . . o 64, 113, 113

Pobudzenie/przejazd . . ... .. ... 64, 113

System (gotowosé/btad) . . . ... 113
LEDy

ustawienia domyslne DiggiMEC . . . . . ... .. .. ... .. 144
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M
LEDy DiggiMEC
ustawienia domysIne . . .. ... 144
LRWModut-LRW . . .. 208
M
MBS . . 220
MOAbUS . . . 99, 147
Modbus TCP . . . .. 103, 104
Model urzadzenia . . .. .. .. 25
Modut pobudzenia zimnego obcigzenia . . . ... .. ... . 201
Modut zatgczenia Nna zwarCie . . . . . ... .. 198
Moment dokrecania (maks. t.) . .. ... .. L 67, 137
Monitorowanie bateriistacji . . . ... ... 220
Monitorowanie stanu . . . . .. ... 216, 218
N
NAWIGACIA . . . ot e 124
o
Obcigzenie aktywne . . . .. .. .. 54, 216
Odbierz dane z urzgdzenia W MeENU . . . . .. ...t 24
Opbznienie wyzwolenia 369
(niezrdbwnowazone o0bCigzenie) . . . . . . ..
Opéznienie wyzwolenia (przetezenie 349
dOZIEMNE) . . . o
opis dziatania urzadzenia . . . . .. ... 3
opdznienie resetowania (przetezenie 349
dOZIEMNE) . . o o
opdznienie resetowania (zabezpieczenie 369
przed obcigzeniem asymetrycznym) . . . .. ..
opOlznienie resetu (przetezenie fazy) . . . ... ... . 330
opodznienie Wyzwolenia . . . . . ... . 252
opOznienie wyzwolenia (przetezenie 330

FZY) .
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p
P
PC . 23, 120
PCA . 23, 120, 285
PP
YD LB 87
WG LW X . o 84
dobdr/przyktadowe obliczenie . . . ... ... .. 84
Szybki WYbOr . . . 86
WHRSCIWOSCE .« o v o 81
Parametr (sygnat) wejSciowy modutu . . .. ... ... 49
Parametry . . . 49
Pl WiPara . . . e 49
PodWajNa MOC . . . .o 98
Podwdjne zasilanie WICL . . . .. ... 20
Polecenia bezposrednie . . . . ... . 49
Ponowne uruchomienie . . .. ... 251
Przecigzenie cieplne . . . . ... 192

Przektadniki pragdowe

uzwojenia testowe . . . . .. 239
Przetezenie o wartosci szczytowej . . . ... .. .. 195
Przetgczniki DIP . . . . . 64

Przeglad ustawien . . . .. ... .. 320

prawidtowosSC UStaWien . . . . . .. 25
Przetgczniki HEX . . . . .. . e 64

Przeglad ustawien . . ... ... ... .. 320

PrawidfowosE UStaWien . . . . . .. 25
PaNel . . 124, 129
ParaM LY . . . 132
podczas witaczania zasilania . . . . . ... 129
ponowne uruchomienie . . . ... ... . 229
przyciski

OK 132
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R
R
RINV (charakterystyka Asymetria stopnia 378
ObCIgZENIA). . . o
RINV (charakterystyka nadpradowa fazy) . . ....... .. ... .. . .. . .. . .. . ... 339
RINV (charakterystyka nadpradowo- 358
dOZIEMNA) . . . o
RIAS 103
RSB . . e 99
RXIDG (charakterystyka nadpradowo- 368
dOzZiEemMNaA) . . . o
Rejestrator
Rejestrator awarii/alarmow . . .. .. ... . . 222
Reczne polecenie wyzwolenia . . . ... ... 158
reset
DIOdY LED . . . oottt 55
Wyswietlanie przyczyny alarmu/ 55, 224
WYZWOlENIA . . . o
do ustawien fabrycznych . . ... .. .. 55
wskaznik zadziatania . . . .. ... 55
reset do ustawien fabrycznych . .. ... ... .. 26, 58, 129
reset standw podtrzymanych . . .. ... 55
rozdzielniCa . . . . ... 161
S
SOTF 198
SMaArt VIeW . o 24, 39
Automatyczne odswiezanie . . .. ... . .. 26
Odbierz dane zurzgdzenia W menu . . .. ... .. i 26
Statystyka . . . ... 216, 218
Stopieh zabezpieczenia nadprgdowego 168
fazZoOWego . . .
Stopien zabezpieczenia przed pragdem 178
OZIEMNYM .« L L
SYONAtY . . 49
skalowanie wartosci mierzonych . . ... .. ... . e 52
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T
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struktura menu . . ... 130
stycznik z bezpiecznikiem . . .. .. 161
T
TeSt LED . . . .o 116, 126
Test POdsStaWwoWy . . . .. 241
Test POMOCNICZY . . . . . 241
TR 192
Tryb tylko ochrona . . .. ... 232

tryb roboczy

Tylko ochrona . . . ... 114, 232
ZabezpieCzenie rezerWOWE . . . . . . ot 232
u
USB . . 23, 120
Udar rozruchowy modutu . . . .. .. 174
uruchamianie urzadzenia . . .. ... . 229
ustawienia fabryczne (resetowanie) . . .. ...... ... ... L L. 26, 58, 129
w
WIL-SZA4, WIL-SZ5 . . . 107
WICL 1 . o oottt e e e 19
WICL g2 . o o 19
WartOSCi . . o oo 49
WartoS€ Mierzona . . .. ... 49
Wejscia cyfrowe (do wskazywania 162
POZYC i) . o o
Wejscie cyfrowe . . . .. 96, 97, 98
Wskaznik pradu szczytowego . . . ... ... 54, 218
Wskazniki znacznikéw DiggiMEC / wyjscia
przekaznikowe
Ustaw 4+ ResetUj . . . ... o 140
pozycja, zaciski, ZtaCza . . . . . . .. 135
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w

Wskazniki znacznikéw DiggiMEC - wyjscia
przekaznikowe

POdtrzymanie . . . . .. 142

ety . 142
Wskazniki znacznikéw - wyjscia
przekaznikowe

DIggiMEC . . . . 140
Wymuszenie polecenie wyzwolenia . . . . ... ... . 158
Wyswietlanie przyczyny alarmu/ 224
WYZWOlENIA .« . o
wartosci mierzone

opcje wyswietlania . . . ... ... 52
WartoSCi NAStaW . . . . .. 132
wskazanie pofozenia . . . . .. 161
wskazanie potozenia (rozdzielnica) . .. ... ... . e 161
wskaznik zadziatania . . .. ... 107
wskaznik zadziatania / wyjscia
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