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1 Einleitung

Die »SYSTEM LINE« ist eine Gerdatefamilie von hochwertigen digitalen Schutz- und Steuersystemen fir Mit
felspannungs-Anwendungen. Die Gerdte der »SYSTEM LINE« vereinen alle Vorteile, welche die heutige Digital-
technik biefet.

Als Primarschutz (Leitungs- oder Sammelschienendifferenzialschutz) oder als komplettes, integriertes Feldmanage-
mentsystem erfillt die »SYSTEM LINE« hochste Anforderungen an moderne, digitale Sekundértechnik.

Die »SYSTEM LINE« untersfitzt den Anwender nicht nur durch vielféliige und einfach wéhlbare Schutzfunktionen,
sondern integriert zahlreiche Funktionen in ein Gerdt, sodass Kostensenkungspotentiale in der Planung, bei Mate-
rial und Montage realisiert werden kénnen. Neben dem konsequenten Einsatz der Digitaltechnik stehen hohe
Verfigbarkeit, Selbstiberwachung, Flexibilitét sowie eine ergonomisch gestaltete Benutzerschnitistelle als System-
gedanke im Vordergrund.

Die komfortable Steuerung und schnelle Information des Bedieners erfolgt Gber die separate Bedieneinheit CMP,
die in der Schaltschranktir eingebaut wird. Aufgrund der Folientastatur (Schutzgrad IP54) kann das CMP selbst in
einer Umgebung mit starkem Verschmutzungsgrad eingesetzt werden.

Auch die Basiseinheit CSP kann durch ihren robusten und geschitzten Aufbau ohne weitere Hilfsrelais direkt in
der Schaltanlage montiert werden, sodass die Verdrahtung auf ein Minimum reduziert wird. Ein Alleinbetrieb oh-
ne die Bedieneinheit ist ebenso moglich wie die Ankopplung einer externen Leittechnik Gber optische oder elekiri-
sche Schnittstellen.

A
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T Sammelschienen-

9 schutz
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_g CSP2-L

3 Leitungs-/
Kabelschutz

CSP2-F
Feldmanagementsystem

Funktionalitat

Abbildung 1.1: Gerdtespektrum SYSTEM LINE

Der inferne modulare Aufbau von Hard- und Software gestattet die flexible, bedarfsgerechte Einbringung von Er-
weiterungen und Kundenwiinschen.
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2

Applikationssoftware System Line Soft

Die »SYSTEM LINE SOFT« gestattet die einfache, menigesteuverte Parametrierung und Auswertung der Gerdte
der »SYSTEM LINE« [auber CSP-B). Sie erleichtert die Bedienung und erweitert die Funkfionalitét der »SYSTEM
LINE< (auBer CSP-B). Hierbei nutzt die »SYSTEM LINE SOFT« die Méglichkeiten, die sich aus der digitalen
Schutztechnik ergeben, wie z.B. Kommunikations- und Datensicherungsméglichkeiten, konsequent aus. Durch die
windowsorientierte Benutzeroberflache ist der Bediener mit den wesentlichen Funktionen des Programmes intuitiv
vertraut, wobei Plausibilitétskontrollen und Passwortabfragen jederzeit ein Hochstmal an Sicherheit gewdhrleis-
fen. Implementierte Hilfefunkfionen (in Vorbereitung) unterstitzen den Bediener Online bei den wichtigsten Pro-

grammfunktionen.

SystemLine - Statistische Messwerte

Datei Bearbeiten Parameter Steuern  Fenster Hilfe 7

[ [=]x]

= |FalRa | O B %lslnnl%l

asiie"|

521 C5P Feeder1_3
Messmerte
Statiztische Messwerte
Ereignisrekorder
Fehlemekarder
Stainwertschreiber
=-E0 140 Status
Digitale Eingange
Melderelais
-0 Service

Uhrzeit stellen
Dateien Auslesen
523 Parameter

B £ Allgamewne Parameter
Feldparameter
Steusrzeiten
Digitale Eingange
Melderelais
LED Rangierung
Starzchreiber
Kamrrunik ation
B I':I Schutzparameter

- Umschaltbare Parametersatze

Offrien von CSP
Speichern auf CSP
Oberstrorn 1
Kurzschiuss |3
Hichstkurzzchluzs 135>
Erdiiberstrom [E>
Erdkurzschiuzs [Ex>
Schieflast 12:
Oberlast mit thermischen Abbild
Automatizche Wiedereingchaltung AW/E
Auslosekreisiberwachung TCS
Frequenz
Uberspannung

[ PYp———"

Programm I

Statistische Messwerte [_ O] <]
—Anzeige derWerte
& Absolut
€ Relativ
— Mebwerte Strom: — Mebwerte Spannung:
ILTmax 0oo A U1 2max oo v
ILZman 0oo A UZ3max oo v
IL3max 0oo A U3 max oo v
IL3avg 0o A
IL3avg 0o A U1 2avg 0oo v
IL3avg 000 A U23avg 000 v
U3lavg 0oo Y
Pmax 0.00 kisf
Pavg 0.00 ki UL1max 0oo Y
Qmas 0.00 Ky ULzZmazx oo v
Havg 0.00 kM UL3max 0oo v
~ Melfwerte Frequenz: UL1avg oo v
frnax 0.00 Hz ULZ2avg 0oo v
favg 0.00 Hz UL3avg 0oo v

Meu lzzen |

[Bereit

Abbildung 2.1

Die »SYSTEM LINE SOFT« ermoglicht:

[ C5P1 Feeder 34000

: System Line Soft - Beispiel: Statistische Messwerte

« Eine Ubersichtliche Darstellung aller Messwerte,

« die einfachere und schnellere Handhabung der »SYSTEM LINE,

« Hilfefunktionen (in Vorbereitung/siehe Handbuch),

« die einfache Bedienung durch die vertraute VWindowsoberfléche /Fenstertechnik,
* das komfortable Sichern von Daten auf diversen Speichermedien,

« unterschiedliche Druckfunktionen,

+ gute Dokumentationsmaglichkeiten durch den Ausdruck von Grafiken (z.B. Stérschriebe) und
« den zentralen Einsatz als Analyse- und Parametriertool.
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3

Die »SYSTEM LINE SOFT« ermoglicht das Auswerten und Parametrieren der CSP-Gerdtereihe.

Einsatzgebiet der SYSTEM LINE SOFT

CAN-BUS

Funktions und Leistungsumfang

Fenstertechnik mit Arbeits- und Statusleiste,

Verfigbar fir alle Gerdte der »SYSTEM-LINE«,

Menigefihrt, Plausibilitatskontrollen,

Lladen und Speichern der Abzweigsteuerbilder inkl. Feldverriegelungen,
Auslesen, Einlesen und Parametrierung aller gerdtespezifischen Daten,
Archivierung, Bearbeiten wie Kopieren oder Léschen der Datensatze,
Auslesen der Meldungen und Fehlerwerte,

Zyklisches Auslesen der Messwerte,

Weiterverarbeitung der Messwerte (Aufzeichnung, Darstellung],

Abfrage der Ein- und Ausgange (1/O Statusanzeigen),
Inbefriebnahmeunterstitzung (z.B. Diff- und Stabwerte beim DIFF), 1/O-Status,
Auswertung der Storschriebe, Kurvendarstellung , Editierbarkeit , Teststorschrieb Trigger,
Anstofd von Teststdrschrieben,

Synchronisierung der Uhrzeit vom PC aus und

Rucksetzen der Zahl- und Meldespeicher.

HB SLS2.0 08.01
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4 Installation

4.1 Hard- und Softwarevoraussetzungen

Die »SYSTEM LINE SOFT« I&uft auf jedem IBM kompatiblen PC mit den Befriebssystemen Windows 95/98 /ME
oder Windows NT/2000. Die Kommunikation erfolgt tber die RS232 Schnitistelle oder ber den internen CAN-
BUS. Sie gestattet die Bedienung per Maus (Windowsstandard /-oberfléche) und verfigt Gber eine benutzerge-
fohrte Fensterdarstellung/-fechnik. Die »SYSTEM LINE SOFT« ist einfach zu installieren. Die Sprache (Programm-
oberfléche) der »SYSTEM LINE SOFT« kann jederzeit zwischen Englisch und Deutsch umgeschaltet werden.

4.2 Installation der SYSTEM LINE SOFT

Die Installation der SYSTEM LINE SOFT wird Uber den Windows Explorer durch einen Doppelklick gestartet.

1)

Doppelklick im Windows
Explorer auf Sl-soft2.exe

bzw. SlV2dr.exe

42 willkommen

‘willkommen im Installationsprogramm fir
@ Syztemline W2 PC Software. Dieses Programm
= installiert Spstemling 2 PC Software auf lhrem
Computer.

Wir empfehlen nachdriicklich, vor Ausfihren dieses
Irstallationzpragramms alle Windaws-Programme zu beenden.

Auf Abbrechen klicken, um die Installation zu beenden und alle
laufenden Programme zu schliefen. Auf'wWeiter klicken, um mit
dem Installationsprogramm beginnen.

WARNUMNG: Dieses Programm izt urhebenechtlich sowie durch
internationale Yertrdge geschiitzt.

Die unzuldssige Yervielfaltigung oder Verbreitung dieses
Programms. ob ganz oder auszugsweizse, kann schwere zivil-
und strafrechtiche Konsequenzen nach sich ziehen und wird
unter voller Ausschopfung der Rechtsmittel geahndet.

Abbrechen |

[2)

Durch einen Klick auf
Weiter beginnen Sie mit der
Installation

Abbildung 4. 1: Installation der SYSTEM LINE SOFT

Folgen Sie den Anweisungen und Fragen des Insfallationsmens.

Im néchsten Schritt wird das Zielverzeichnis fur die Installation der »SYSTEM LINE SOFT« festgelegt. Im Weiteren
ist der Name der Programmmanagergruppe festzulegen, in die die »SYSTEM LINE SOFT« zu installieren ist. Da-
nach ist ein Passwort (fir die Parametrierung] einzugeben und zu bestdtigen.

Durch einen weiteren Mausklick wird die eigentliche Installation gestartet und alle erforderlichen Dateien werden

in ihre Zielverzeichnisse kopiert. (Die »SYSTEM LINE SOFT« ist nun betriebsbereit]

HB SLS2.0 08.01 D 7



5 Deinstallation
1. Méglichkeit - Deinstallation via UNWISE.EXE

Durch einen Doppelklick (linke Maustaste) im Explorer auf die Datei »"UNWISE.EXE« wird die Deinstallation
der »SYSTEM LINE SOFT« gestartet. Die Datei »UNWISE.EXE« befindet sich in dem Verzeichnis, in das die
»SYSTEM LINE SOFT« installiert wurde. Die »Automatische Deinstallation« deinstalliert die »SYSTEM LINE
SOFT« vollstandig. Die benutzerdifinierte Deinstallation gestattet das teilweise Deinstallieren der »SYSTEM
LINE SOFT«. Durch einen Mausklick auf den Button-»Weiter« startet die Deinstallation.

(1) (2

Doppelklick im Windows
Explorer auf

benutzerdefinierte
UNWISE EXE Deinstallation

Option: Automatische oder

Wahlen Sie die Deinstallationsmethode.

Wwilkommen beim Deinstallationsprogramm Systemline PC
Software.

Die Software kann entweder automatizch entfernt werden, oder
Sie kohnen genau festlegen, welche Anderungen in lhrem

Klicken Sie auf "Benutzerdefiniert”, um festzulegen, welche
Anderungen wahrend der Deinstallation worgenommen werden
sollen. Klicken Sie auf “Automatisch', um die Standardoptionen
fiir die Deinztallation 2u wahlen. Klicken Sie auf "weiter”, um
fartzutahnen.

1+ Automnatisch _
= Benutzerdefiniert )

& 2k Abbrechen

[3)

Durch einen Klick auf
"Weiter" beginnen Sie mit
der Deinstallation

Abbildung 5. 1: Deinstallation der SYSTEM LINE SOFT

2. Méglichkeit — Deinstallation via Systemsteuerung

Uber »Start/Einstellungen/Systemsteuerung/Hinzufiigen/Entfernen« wird die Deinstallation gesfartet.

8 HB SLS2.0 08.01 D



6 Notwendige Konfigurierungen - Verbindungsaufbau

Die Kommunikation zwischen PC/Laptop und CSP kann via Nullmodemkabel (siehe oder Uber ein Mo

dem realisiert werden.

Nach der Installation der »SYSTEM LINE SOFT« missen Sie diese einmalig konfigurieren bzw. einige wenige
Einstellungen kontrollieren. Gehen Sie hierzu wie in Kapitel . 1.3[und . 1.4|beschrieben vor.

Starten Sie nun die »SYSTEM LINE SOFT« Gber »Start/Programme/System LineV2/System Line V2«

HB SLS2.0 08.01 D



6.1.1 Starten des Programms - Kommunikation via R$232
Fir eine einwandfreie Funktionsweise sind folgende Schritte, in der folgenden Reihenfolge durchzufiihren:

1. Das CSP muss vor dem Start der »SYSTEM LINE SOFT« hochgefahren sein. Dies kann dadurch erkannt wer-
den, dass das Single Line im CMP zu sehen ist bzw. an der entsprechenden Leuchtdiode (System Ok= griin) des
CSPs. Danach ist die Nullmodemkabelverbindung zwischen PC/Laptop und CSP herzustellen.

2. Die aktive Verbindung zum CSP (OnlineModus| wird ber den Button

Re

»Verbindung herstellen« aufgebaut.

3. Der SEG_Comm_Server und der SEG_Serial_Server missen gestartet und richtig konfiguriert sein. Falls im
SEG_Serial_Server das Hécken fir Autoconnect gesetzt wurde, werden diese automatisch gestartet und
werden als kleine Icons unten rechts in der Taskleiste dargestellt. (Die Konfigurierung ist in Kapitel p.1.3]und
BT 4]beschrieben). Ansonsten missen diese iber
»Start/Programme/SystemlineV2/Seg_Comm_Dispatcher« bzw. »Seg_Serial_Server« manuel gestartet
werden.

[3)

Der "SEG_Comm_Dispatcher" fungiert als eine
Art Vermittlungsstelle (SEG_Serial_Server,

/ 'I \ Modem_Server oder Can_Server)

Das CSP2 muss hochgefahren sein. Dies kann
dadurch erkannt werden, dass das Single Line [ 4 \
im CMP1 zu sehen ist bzw. an der
entsprechenden Leuchtdiode des CSP2s. Der "SEG_Serial_Server" stellt die Verbindung

zur Schnittstelle (COM-Por) her. Das
Nullmodemkabel muss bereits gesteckt sein.

PC/Laptop

; 3 Kommunikation SEG_Serial_Server
v = ‘ via
Nullmodem

A

Schnittstelle

SEG_Comm_Dispatcher

A

COM-Port
oder
CAN-Bus

CAN-BUS

:
SYSTEM LINE SOFT

Y

(2 (5)

. Uber den Button "Verbindung herstellen", wird
Die "SYSTEM LINE SOFT" kann gestartet die Verbindung "SYSTEM LINE SOFT" >
werden. "SEG_Comm_Dispatcher->Serial_Server"
hergestellt

Abbildung 6. 1: Aktive Verbindung zwischen SYSTEM LINE SOFT und CSP2 via Nullmodem
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6.1.2 Beenden des Programms - Kommunikation via R$232

Beim Beenden sind die folgenden Schritte in dieser festen Reihenfolge durchzufihren, um Komplikationen zu ver-
meiden.

1. Die aktive Verbindung zum CSP2 (Online-Modus) wird iiber den Button

2

»Verbindung [8sen« beendet (Siehe Kapitel Aufbau der Oberflache).

2. Die »SYSTEM LINE SOFT« wird geschlossen.

3. Zunéchst wird das Fenster des »SEG_Comm_Dispatcher« maximiert (Doppelklick auf das kleine Icon unten
rechts in der Taskleiste). Uber die Schaliflache »Exite wird der Dispatcher geschlossen.

‘1

Doppelklick auf dieses lcon
maximiert den
SEG_Comm_Dispatcher

| -

CHREEE 1045

WBNE%

Abbildung 6.2: Icon des SEG_Comm_Dispaichers

4. Im zweiten Schritt wird das Fenster des »SEG_Serial_Servers«< maximiert [Doppelklick auf das kleine Icon un-
ten rechts in der Taskleiste).

HB SLS2.0 08.01 D 11



‘1

Doppelklick auf dieses Icon
maximiert den
SEG_Serial_Server

| |

i@@ﬁ.ﬂ 10:45

|WBNEE

Abbildung 6.3: lcon des SEG_Serial_Servers

Uber den Button »Disconnect« wird die Verbindung geldst und anschliePend wird das Modul durch einen
Mausklick auf den Button »Exit« geschlossen. (Das CMP kehrt aus dem Gatewaymodus in den Normalbe-

triebsmodus zurick.).

5. Die Nullmodem-Kabelverbindung (RS232) ist zu l&sen.

HB SLS2.0 08.01 D



6.1.3 Konfigurierung des SEG_Communication_Dispatcher

Uber »Start/Programme/SystemLineV2« wird der »SEG Communication Dispatcher« aufgerufen. Mit der linken
Maustaste ist auf den Button »Client Info« zu klicken. Kontrollieren Sie, ob im linken Fenster Clients das Icon vor
»Default mapping« das gleiche ist wie das im rechten Fenster mit der Bezeichnung »Serial«. Falls nicht, gehen
Sie wie folgt vor. Mit gedriickt gehaltener linker Maustaste (drag & drop) ziehen Sie aus dem linken Fenster
»Client« das Icon fir »Default mapping« auf das Icon »Serial« im rechten Fenster »Server«. Das Icon fir »Default
mapping« im linken Fenster Clients zeigt nun das gleiche Symbol wie das Icon fir den angewdhlten Server.
Bestatigen Sie durch einen Mausklick auf den Button »Done«. Klicken Sie abschliefend auf den Button »Exit«.

% SEG_Comm_Dispatcher II

Client info Klick auf die den Button
n H n
Clients logged in. 0 Client Info
Monitors: 0
@ Client inf <

Mit der linken Maustaste Hide ¥ Exit

"Default Mapping"
markieren

Info & mapping

Dirag the clients to their server to change the mapping
— Clignts — Server
L L efault mapping B -
-t - = r 1 —
] Clients i
MULL CaM
E- Ao
L gL
=l o=l =]
TCR /1P Serial -
2 -, =
~ Done |
Mit gedriickt gehaltener
Maustasten dies Icon auf

das lcon "Serial ziehen"

Abbildung 6.4: SEG_Comm_Dispatcher
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6.1.4 Konfigurierung des SEG_Serial_Servers

Rufen Sie Gber »Start/Programme/SystemLineV2« den »SEG_Serial_Server« auf. Wahlen Sie hier die COM-
Schnittstelle bzw. Port aus, an den Sie das Nullmodem-Kabel angeschlossen haben. Setzen Sie das Hackchen
»Autoconnect«. Ist die Funktion Autoconnect aktiviert, so baut der fir die Kommunikation erforderliche
SEG_Serial_Server automatisch im Hintergrund die Verbindung zum System Line Gerdt auf, sobald innerhalb der
»SYSTEM LINE SOFT« der Button Verbindungsaufbau befétigt wird. Betdtigen Sie die Schalifléche »Exite.

1)

Wahl der seriellen
Schnittstelle (COM-Port)

4 SEG_SerialServer

— Port zettings — Clignt infao

Y

&' COM 1 j Clients: 1
2 1920 v

Automatisches Starten der |

Kommunikation =ll- Autoconnect Client infa

— Connection

&

> Connect | [NiEcannect |
Hide | 2 Exit
A A

3 4 5 )

. Minimieren des Fenster wird geschlossen.
Manuelles Aktivieren der SEG._Serial_Servers- Achtung dies beendet auch

Kommunikation die Kommunikation

Fensters. Doppelklick auf

das entsprechende Icon
unten in der Taskleiste
maximiert es wieder

Abbildung 6.5: Konfiguration des SEG_Serial_Servers
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7 Aufbau der Menus

Die Oberflche besteht aus funf Bereichen:

o Menileiste,
o Buttonleiste,

o Baumstruktur,

o Arbeitsbereich und

o Statusleiste.

Durch einen Doppelklick auf einzelne Zweige innerhalb der Baumstrukiur (siehe wird im Arbeits-

bereich das entsprechende Fenster gedfinet. Es ist maglich, mehrere Fenster gleichzeitig zu &ffnen. Diese kénnen
dann Uber das Meni »Fenster« bedarfsgerecht angeordnet werden (Naheres siehe fbbildung 7.9].

Durch einen Mausklick auf das entsprechende Fenster kann jedes beliebige gedffnete Fenster zum »aktiven Ar-

beitsfenster« gemacht werden [nur ein Fenster kann das aktive Arbeitsfenster sein).

Die Meniileiste

SystemLine - Statistische Messwerte

» Datei Bearbeiten Parameter Steuen Fenster Hife 2

Die Buttonleiste

[_[5]]

N EnEEEE R
cEoer S

Ly

Messwerte

Statistische Messwerte
Ereignisiekorder
Fehlemekorder
Stisrwertschreiber

£ 1/0 Status
Digiale Eingange
Fo Melderelais
- Service
Uhrzeit stelen
Daten

Datgien Auslesen

£ Parameter
-8 sligemeine Parameter

Feldparameter
Steuerzeiter
Digitale Eingdnge
Melderelais

...... LED Ranagierung
Stdrschreiber
Kommurikation

&3 Schutzparameter

Programm

...... Urnschaltbare Parametersitze
iffnen von CSP

------ Speichern auf C5P

------ Uberstram |>
Kurzschluss 1>
Hichsthurzschluss 35>

------ Erdiiberstrom [E>

------ Erdkurzschiuss [E>>
Schieflast 12>

------ (beast mit thermischen Abbild

------ Automatische Wiedersinschaltung AwE
Ausltsekreistibervachung TCS
Frequenz

...... Ubers

- MeBwerte Strom:

nzeige der Werts
& Absolut
 Relativ

- MeBwette Spannung
IL1max 0o A U12mas 0o v
IL2mak 0o A UZ3mar 0o v
IL3ma 0o A UFImas 0o v
IL3avg 0o A
IL3avg 000 A UlZavg 0oo v
IL3avg 0o A Uz3avg 0o v

Ulawg 000 v
Fmas 0.00 kw
Pavg 0.00 kw UL1mas 0o v
Omax 0.00 KA UL2mas 0o v
Qava 0.00 KA UL3mas 0o v

~MeBwerte Fraquenz ULlavg 0o v
fmax 0.00 He ULZavg 0oo v
favg 0.00 He UL3avg 0oo v

Meu leven

Das aktive
Arbeitsfenster

[Bereit

Die Baumstruktur

Die Statusleiste

Abbildung 7. 1: Oberfldche der SYSTEM LINE SOFT

HB SLS2.0 08.01

D

| C5P1 Feeder 3 000

Der Arbeitsbereich




Hinweis

Die »SYSTEM LINE SOFT« verfigt Gber zwei Betriebsmodi:

+ Auswertung/Daten lesen und

e Parametrieren.

Der Betriebsmodus »Parametrieren< ist nur Gber ein zuvor festgelegtes Passwort zuganglich.

7.1 Die Buttonleiste

Die Buttonleiste ermaglicht per Maus den einfachen und schnellen Zugriff auf die wichtigsten Funktionen der

»SYSTEM LINE SOFT«.

Verbindungsaufbau
zum CSP

Offline-Modus

Unterbrechen der
Verbindung

Parametriermodus

Zyklisches Auslesen

Mehrgerdte-
kommunikation

Speichern der

Druck des akfiven
Fensters/
Einzelblatt

Druck des gesamten
Zweiges inclusive
aller Untermenis

Anordnung der
Fenster ibereinander

Anordnung der
Fenster
nebeneinander

Abbildung 7.2: Die Butionleiste

Anordnung der
Fenster
hintereinander

Fenstergrofie

SchlieBen aller
Fenster

Wechsel zwischen
den einzelnen
Fenstern
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7.2 Meni Datei

Uber den Meniipunkt »Verbinden« wird der Online-Betrieb mit dem CSP akiviert. Dariiber hinaus kann von hier
aus der Drucker akfiviert bzw. dessen Einstellungen vorgenommen werden. Uber den Menipunkt Einstellungen

kann die Sprache fur die Oberflache, das Passwort geéndert und die Zielverzeichnisse fir das Kopieren von Po-
rametersatzen festgelegt werden.

Anlegen* einer
neuen Datei im
Offline-Betrieb

Offnen* einer
neuen Datei im

Offline-Betrieb

SchlieBBen*
einer Datei im
Offline-Betrieb

Verbindungs-
aufbau zum
CSP

Verbindungs-
abbau

SystemLine

Datei Bearbeiten Parameter Steuemn  Fenster  Hilfe 7

=]

[Wfret
—» SchlielEn

= = ===l

—» Werbinden
—p Hebindung sehiiefen

Dirucken <

Drucker Yoreinstellungen <

Einstellungen

En g lizzh

Beenden

eutseh

Abbildung /. 3: Menij Datei

* = in Vorbereitung
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7.2.1 Auswahl der Sprache fir die Benutzeroberflache

Innerhalb der »SYSTEM LINE SOFT« kann die Sprache fir die Benutzeroberfléche gewechselt werden. Die An-
derungen werden erst nach einem Neustart der »SYSTEM LINE SOFT« aktiv. Die notwendige Einstellmoglichkeit
befindet sich im Meni »Datei/Einstellungen«.

Auswahl der Sprache fir
die Benutzeroberfléche

Systemline [_[5]x]

Datei Bearbeiten Parameter Steuern Fenster Hife 2

i =i=E ElnEREE

Sohiiefien

Eriner
‘Werbindung zchliefen

Drucken
Drucker Vaoreinstellungen

Einstellungen 3 Sprachen 3 Englisch
Passwort

Beenden P
‘Werzeichnisse

e |
Fragramm I

Ase| | AN DEHHBSHR A >
Abbildung 7.4: Wechsel der Sprache

| CSP1 Feeder 33002

& N I3 ® R 0319

[ [

7.3 Menu Bearbeiten

Uber das Menii »Bearbeiten< kann der optional erhdltliche Datenrekorder gestartet werden (in Vorbereitung).
Durch die Auswahl eines Storschriebes aus der Liste der letzten Storschriebe wird dieser im Datenrekorder edi-
tiert.

(in Vorbereitung]
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74

MenU Parameter

Im Meni »Parameter« kénnen Parametersatze und Abzweigbilder geladen und gespeichert bzw. kopiert wer-
den. Parametersatze kénnen folgendermaben kopiert werden:

e Vom PC in das CSP,
e vom CSP zum PC und
*  Schutzparameter innerhalb des CSPs (z.B. Satz 1 auf Satz 3 efc.).

Uber den Meniipunkt »Abzweigbild laden« kann ein Abzweigbild entweder:

« Vom CSPin den PC kopiert werden oder
e Aus dem PC in das CSP kopiert werden*.

*= siehe Kapitel Speichemn und Laden von Abzweigbildem

Kopieren von
Parametersatzen

Bearbeiten WEELE

[atei

Tﬁ%’ Abzweigbild laden

>

Laden/Kopieren
eines

Abzweigbildes

Abbildung 7.5: Menii Parameter

7.4.1

g er ]
------ I ezzwerte
------ Statistische Messwerte
------ Ereignisrekorder
------ Fehlerek.order
------ Stanwertzchreiber
#2110 Status
B Service
-0 Parameter

K.opieren

Steuern  Fenster

Hilfe 7

2|2 0|=| =l

Kopieren eines Schutzparametersatzes innerhalb des CSPs

Die »SYSTEM LINE SOFT« gestattet das Kopieren eines vorhandenen Schutzparametersatzes auf einen anderen.
Hierzu ist im Meni Parameter der Unterpunkt Kopieren auszuwéhlen. Wenn Schutzparametersatze sich nur ge-
ringfigig unterscheiden, kann so die Eingabe der Einstellwerte erheblich erleichtert werden.

Achtung

Das Kopieren ganzer Parametersaize ist kein Parametrieren.
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Beispiel: Schutzparametersatz 1 wird auf Schutzparametersatz 4 kopiert.

1 ‘2,

Woahl des Parametersatzes
der tiberschrieben werden
soll

Wahl des Parametersatzes
der kopiert werden soll

ZalRel N ©) B B3| 10/E]m|

B3 CSP Feeder 1_3
Messwerte
Statistizche Messwerte
Ereignisrekarder
Fehlemekorder Parametersitze kopieren
- Stidnwertschreiber
300 140 Shatus
Digitale Eingange
Melderelais
523 Gervice
Daturn/Uhrzeit stelle
Da[en
R
(0 Allgemeine Paramete
5-E3 Schutzparameter
Urnschaltbare P
Oberstrom 1>
Kurzschluss |>»
Hiichstkurzschio
Erdiiberstram |E:

Erdkurzschluss |

Schieflast 12> —
Oberlast mit ther 4 =
Automatische W —
Auslisekreisiibe

Frequenz

Untersparnung

“erlagerungsspe

Leistung Pz, Pr:

Fuse Fail

LS Versager

3

Start des Kopiervorganges

Abbildung 7.6: Kopieren von Schutzparameterscitzen innerhalb des CSPs

20 HB SLS2.0 08.01 D



7.4.2 Speichern und Laden von Parametersétzen

Sowohl die Systemparameter als auch die Schutzparameter kénnen auf einem PC gespeichert bzw. von dort aus
in das CSP geladen werden. Hierzu ist im Meni »Parameter« der Unterpunkt »Kopieren« auszuwdhlen.

Beispiel: Kopieren des Systemparametersatzes vom CSP zum PC.

(1) (2 [3)

Allr\n Menukliqlécm_efer Wahl: Kopieren vom CSP Namenswahl fiir den zu
enupwahlespleren zum PC kopierenden Parametersatz
=181 %
Datei Bearbeiten Parameter Stevem Fenster Hife 7
NS E e

=83 CSP Feeder 1.3
Messwerte
Statistische Messwerte
Ereignisrekorder
Fehlemekorder Parametersatze kopieren

Stamventschieiber
~Innethal won L

&-C3 170 Status
Digtale Einginge
Von Parametersatz Nach Parametersatz
r I
| | | |

Melderelais
Parametersitze kopieren

563 Service
~Zwischen CSP und PT

Datum/Uhrzeit stelle:

Daten
&0 Parameter
# £ Aligemeine Paramete
& B3 Schutzparameter
Unschaltbare P,
(berstrom I
Kurzschuss I35
Hiichstkurzschl,

Erdiiberstron |E: v
Erdkurzschluss | 2> Vom CSP 2um PC>»
Schiflast 12>

Uberlast mit ther <& om PC zum CSP <¢

Automatische
Ausidsekreisiibe
Fiequenz
Uberspannung |
Unterspannung
Vellagerungsspe
Leistung P, Pr.
Fuse Fal

L5 Versager

Speichem unter

Speichern in: [ 3 Data_System_Line

paramelerlloe
parameter.cic

Parametersatz

Errr—

Dateiname:

Sgeichem |
_A brechen

T T T CSPT Feedsr 3¥000

Dateivp:

Wahl des zu kopierenden
Parametersatzes. Hier
Grundparameter

Start des Kopiervorganges

Abbildung 7.7 Speichem CSP-PC
Hinweis

Sollen alle Parametersatze vom CSP zum PC kopiert werden, so generiert die »SYSTEM LINE SOFT« automa-
fisch 5 Dateien mit folgenden Endungen:

 »parameter«_O.crc (System-/Basisparameter)
 »parameter«_] .crc (Schutzparametersatz 1)
 »parameter«_2.crc (Schutzparametersatz 2)
 »parameter«_3.crc (Schutzparametersatz 3)
 »parameter«_4.crc (Schutzparametersatz 4)

Der Dateiname »Parameter« kann umbenannt werden.
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7.4.3 Speichern und Laden von Abzweigbildern

Uber den Meniipunkt »Abzweigbild laden« kann ein Abzweigbild entweder:

» Vom CSPin den PC kopiert werden oder
» Aus dem PC in das CSP kopiert werden.

Die Datei fir das Abzweigbild umfasst neben der Grafik auch die konfigurierten feldinternen Verriegelungen.
Die Abzweigbilder werden von SEG nach Kundenwiinschen erstellt und mit der Auslieferung einer Anlage zur
Verfigung gestellt. Bei Anderungswiinschen wenden Sie sich bitle an SEG (siehe letzte Seite).

Beispiel: Kopieren eines Abzweigbildes vom CSP zum PC

‘1)

Im Meni Parameter
Menipunkt Abzweigbild
laden wdhlen

SystemLine

f2) '3

Namenswahl fiir das zu
kopierende Abzweigbild

Wahl: Vom CSP zum PC

Datei Bearbeiten Parameter Steusrn Fenster  Hilfe 7

Sol7alR] | O Bl RlS|00|=] w5

=0 CSP Feeder 1_3
Messwerte
Statiztische Messwerte
Ereignizrekorder
Fehlemekarder
- Stanwertschreiber
-3 140 Status
: Digitale Eingange
Melderelais
-0 Service
: Datum/Alkraeit stells
Daten
-1 Parameter
ECI Allgemeine Paramete
&3 Schutzparameter
- Umgchaltbare P,
Oberstrom |
Kurzschluzs |»»
Hiichstkurzschic
Erdiiberstram |E:
Erdkurzschluzs |
Schieflast |2
Oberlast mit ther
Automatische
Auslisekieisiibe
Frequenz
[bersparnung |
Unterspannung
Werlageungssp:
Leistung Pr=, Pr:
Fuse Fail
LS Werzager

Programm I

Abzweigbild laden

\4
> Vamn C5P zum PC 3> |

<< Vo PC zum CSP << |

Speichern unter

Speichern in: I a Data_System_Line

parameter_0.crc parameter]. )
parameter_1.crc

parameter_2 crc

parameter_3.crc

parameter_d.cro

parameter] oro

D ateiname: Speichern

D ateityp: j Abbrechen |

|Bereit

I [ CSPT Fefeder 3000

a4

Start des Kopiervorganges

Abbildung /.8: Beispiel Speichern eines Abzweigbildes CSP- PC

22
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7.5 Menu Steuern

(in Vorbereitung)
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7.6

Menu Fenster

Im Meni »Fenster« kann der Bediener die Anordnung der eingeblendeten Arbeitsfenster individuell anpassen.
Crofde und Position der Fenster kdnnen verandert und abgespeichert werden. Die einzelnen Funktionen sind auch
(ber die »Buttonleiste« verfigbar.

Fenster
waagerecht
anordnen

Datei

Bearbeiten  Parameter

Stevern JiEE

|

Fenster
senkrecht
anordnen

A\

—

L

A —-

Fenster
hintereinander
anordnen

Sprung ins
ndchste Fenster

Léschen aller
Fenster

Speichern der
aktuellen
Position

Abbildung 7.9: Meni Fenster

7.7

Meni Hilfe (in Vorbereitung)

L£—> Serlkrecht anordnen
T Kazkade

Machste Fenster
Alle [azchen
Puozition speichemn

Hilfe

anardnen

Das Meni »Hilfe« stellt zahlreiche Hilfefunktionen zum Programm und den eingesetzten Hilfefunktionen zur Verfu-

gung.

Zugang zum

Hilfe-Menii

[ ate

Abbildung 7. 10:

24

Steuern  Fenster

Rl A

~

iz

Bearbeiten  Parameter

Hille [

7 = = m[

Menii Hilfe
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7.8 Menu ?

Im Men( »2« kénnen allgemeine Information abgerufen werden. Neben der Programmversion ist ein Schaubild

for den Anschluss eines Laptops an das CSP/CMP Systems abrufbar.

Info zur

Software-

Datei Bearbeiten Parameter Stewemn  Fenster Hilfen

version

Anschluss-

o

=

ER

(v

=

=
L= AnschiuRbild

bild

Abbildung 7.11: Meni @
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Messung

Die Baumstruktur der SYSTEM LINE SOFT

Die Messwerte aller Gerdte der »SYSTEM LINE« werden mit hinreichender Genauigkeit dargestellt (Fehler < 1%).

Akivelle Messwerte konnen Gber die »SYSTEM LINE SOFT« direkt am PC, als Einzelwert oder zyklisch ausgele-

sen werden. Die Darstellung der Messwerte kann wahlweise in Form von Absolut- oder RelativgréBen erfolgen.

| auf Messwerte

Doppelklick

SystemLine - Messwerte

Datei Bearbeiten Parameter Steuem Fenster Hife 2

il N | B B

=EEEE

=83 C5P Feeder 1_3

che Messwerte
Ereignisrekorder
Fehlemekorder

- Stonwertechreiber
--E3 140 Status
Digitale Eingange
Melderelsiz
Service
D atum/Uhrzeit stelle
Daten
--E3 Parameter

Ealil Algemeine Paramnet:
=3 Schutzparameter

- Umschaltbare P.

Uberstrom |>
Kurzechluss |2 >
Hichestkurzschiu
Erdiiberstrom |E:
Erdkurzschiugs |
Schigflast |22
Uberlast mit ther
Automatische W
Auglosekeisiibe
Frequenz
Uberspannung |
Unterspannung
Werlagengssps
Leistung Prs, Pr:
Fuse Fail
LS Yersager

Messwerte

Anzeige der Wer
’7 & Absolut

" Relativ

Option: Darstellung der
Messwerte Absolut/Relativ

— Mehwerte Strom: — Melwerte Spanhung:
i 0.00 A U1z om v
L2 0.00 A uza om v
L3 0.00 A U3 oo v
le 0.00 A UL oo v
12 oo & | | Y2 000 v
ULs oo v
r~ Themisches Abbild Ue oo v
theta 0oo %
t theta 000 s | [ Mefwerte Leistung,
P 0.00 ki
Mebwerte Frequenz: o} 0,00 kA
’7 f 0.00 He cos phi 0.00
Energi
Wwip + (0.00 kb
‘wip - (0.00 kb
W+ 0.00 kvh

0.00 kvh

Programm I

|Bereit

Abbildung 8. 1: Messwerte

Zyklische Messwertanzeige
Durch einen Mausklick auf den Button »Zyklisches Auslesen«

C¥

| C5P1 Feeder 300D

werden kontinuierlich akiualisierte Messwerte angezeigt, sobald die Antwortzeiten und die Auslastungszeiten des

CSP2 es erlauben (2-55).

26
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8.2 Statistik

Die »SYSTEM LINE SOFT« ermaglicht die Darstellung der statistischen Werte (Maximal- und Mittelwerte), die in
den Gerdten der »SYSTEM LINE« aus den entsprechenden gemessenen Grofen gebildet werden. Diese Mess-
gréBen (Mittel- und Maximalwerte) stehen dann zur weiteren Analyse zur Verfigung.

Doppelklick
auf Statistische
Messwerte

SystemLine - [Statistische Messwerte]

el &l N O B BlB|m)=

CSP Feeder 1_5
Messwerte

Ereignisrekorder
Fehlemekorder
Starmertschreiber
(] 1/0 Status
Digitale Eingange .
Melderclsis Option: Darstellung der

B Sevice Messwerte Absolut/Relativ
- D atum/Uhrzeit stellen
Daten

() Parameler

- () Allgemeine Parameter
Feldparameter
Steuerzeiten
Digitale Eingange
Melderelais

=3 LED Rangieung

| Stiirschreiber
Kommurik ation

=] Resetfunklion

-4t Statistische Parame
Trip - Quittiering

Schutzparameter

Umschaltbare Para
Uberstrom 1>
Kurzschlugs [>»
Hiichstkurzschluss
Erdiiberstrom [E>
Erdkurzechluss IE>
Schieflast 12>

it e Erneutes Auslesen der
Autemalizche Wi Statistischen Messwerte

Auslosekreisliben
Frequenz

Abbildung 8.2: Statistische Messwerte
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8.3

Ereignisrekorder

Die in den Geraten der »SYSTEM LINE« ausfallsicher gespeicherten Ereignisse kénnen mit dem zugeharigen Da-
tum und Uhrzeit ausgelesen und ausgedruckt werden. Die Anzeige der letzten 50 Ereignisse beinhaltet Schutz-

Steuer- und Parametrierereignisse.

Doppelklick
auf Er-
eignisrekorder

Systeml
. Datei Bearbeiten Parameter Steuem  Fenster Hife 7 =181 =]
%7 % N | e =
CSP Feeder 1_5 = 50 Eintrage
Messmerte
Statistische Messwarte WA | Storfall|  Datum | Uhrzzit | Madul |_Code | Infarmation B
180 0 21.03.2000 15:23.00.315 Spstem Systematart kammt
Fehlenekarder 151 0 21.03.2000 15:23.05.055 Sypstem Systemstart kammt
- Stgnwertschreiber 152 0 21.03.2000 15:23.09.770 System S pstemstart kommt
E' 140 Status 153 0 21.03.2000 15:23.14.545 Spstem Systematart kammt
154 0 21.03.2000 15:23.19.270 Sypstem Systemstart kammt
Digiale Eingange 155 0 21032000  1523.24100  System Spstemstart kommt
Melderclais 156 0 21022000 152328835  System Systemstart kammt
El Service 157 0 21.03.2000 15:23.33575 Sypstem Systemstart kammt
Datum/Uhrzeit stellen 158 0 21.03.2000 15:23.38.315 Sypstem Systemaztart kammt
Daten 159 0 21.03.2000 15:23.43.075 Spstem Systemstart kammt
El Parameter 160 0 21.03.2000 15:23.49.760 Spstem S pstemstart kommt,
161 0 21.03.2000 16:13.15.010 Spstem Systematart kammt
g E' Algemeine Parameter 162 0 21022000 161459220 Schutz AWE Blockade  kommt
Feldparameter 163 0 21032000 167453590  System Selbstusbens kommmt
Sleuerzeiten 164 0 21.03.2000 16:14.59.605 Schutz U+ Fren.block. kot
Digitale Eingdnge 165 0 21.03.2000 161459605  Schutz Furiktion |>F aktiv
Melderelais 166 0 21.03.2000 16:14.59.610 Schutz Schutz aktiv kommt
&= LED Rangierung 167 0 21.03.2000 16:18.22.480 Spstem Spstemstart komnt
<l Sherschieiber 168 0 21032000 167948795  Schuk AWE Blockade  kommt
K ormmurikation 169 0 21.03.2000 16:18.49.155 Sypstem Selbstusber, kammt
. 170 0 21.03.2000 16:19.49.165 Schutz U< Freq.block. kammt
=1 Resethunklion 171 0 21032000 1671343165  Schukz Funktion |5F akliv
At Statstische Parame 172 0 21022000 161943170 Schutz Schute akiiv kammt
Trip - Quittiening 173 0 21.03.2000 16:29.21.805  Spstem Systemstart kot
= @ Schutzparameter 174 0 21.03.2000 16:30.48.200 Schutz AWE Blockade kommt,
Umschaltbare Para 175 0 21.03.2000 16:30.48.560 Spstem Selbstueberw, kammt
Ubarstram I 176 0 21032000 163048575  Schue U< Freq block kot
Kurzschiuss I33 177 0 21.03.2000 16:30.48.580 Schutz Funktion \>_F aktiv
Hisshath H 178 0 21.03.2000 16:30.48.580 Schutz Schutz aktiv kot
pefstklrzschilies 173 0 21.03.2000 16:46.44480  Schalllogk Wor Ort kot
Erduberstiom E> 180 0 21032000 164844560  Schallogk vor Ot geht
Erdkurzschiuss |E> 181 0 22.03.2000 14:37.07.075 System Systemztart kammt
Schieflast 12> 182 0 22.03.2000 14:38.33.415 Schutz AWE Blockade kommt
Uberlast mit thermis— 183 0 22.03.2000 14:38.33.780 Spstem Selbstueberw, kammt
utemtichenfec ||| 128 D B 43R Pkt sF s
. 03, 138.33 chutz unktion 1> akiv
AudBsekreisiibers 166 0 22032000 143033800 Schutz Schute sktiv kot
Frequenz 187 0 22032000 14:38.40655  Schalllogk Wor Ort kommt
Ebe'spamu”g LU - 188 0 22032000 143840735  Schallogk wor Ot geht =
nterspannung U< —
o) e Y ;I_I
Programm Meu lesen |
A
Bereit [

| C5P1 Feedsr 5002 /ﬂ

Abbildung 8.3: Ereignisrekorder
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Erneutes Auslesen des

Ereignisrekorders
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8.4 Fehlerrekorder

Im Fehlerrekorder werden die Messwerte, die zu einer Auslésung gefihrt haben abgespeichert. Es werden die

letzten 5 Fehler ausfallsicher abgespeic

1)

Doppelklick auf

hert.

Fehlerrekorder

o s

Programm

>
Neu lesen

[if SystemLine - Fehlerrekorder HEE
Datei Bearbeiten Parameter Steuem  Fenster Hife 7
= = = ==
SN EEE =R
= El CSF Feeder 1 3 Gerdt N, [T . aagerecht anardnen | (O] <] Fehlemekorder - |O] x|
M esswerte . _ L
Stafistische Messwerte Starfallnummer: 215 1 Eintrage:
Ereignistekord Daturn: 14.08.2001
i s WA | Storfal]  Daum | Ubeet | Modd [
G Uhrzeit: 16:50.01.770 2N 215 14.08.2000 16:50.01.770 Schutz
Srwertschreiber A
& 140 Status Modul: Schutz
) Service Code: Auslisung U<
(8 Parameter
- Messwerte 2um Storfall:
Bezeichner | ‘whert ‘
L 000 A
L2 0o A
IL3 000 A
le 0o A
12 000 A
theta 000 %
ttheta 000 s
iz 0o
23 0o v
{kq] 0o
ULt A 0o v
Lz 0oo v
ULz 0o
Ue 0.0o v
F 000 k'
a 0.00 KYAR
cos phi o.oo0
f 0.00 Hz
J | 2

|Fenster waagerecht anordnen

Anzelge der zum
Stérereignis gehdrenden
Fehlermesswerte

Abbildung 8.4: Fehlerrekorder

‘a)

Erneutes Auslesen des

Fehlerrekorders

[2)

| CSF1 Feeder 3%002

Doppelklick auf ein
Stérereignis

Zu jeder Aufzeichnung im Fehlerrekorder wird eine entsprechende Stérschriebdatei generiert, welche tber den

Datenrekorder ausgewertet werden kan
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8.5 Storschreiber (Datenvisualisierung)

Die im CSP gespeicherten Storschriebe werden im Fenster als Datei ([Dateiname, Gréfe) mit der Extension .DSB

angezeigt.

Durch ein einfaches Markieren (drag & drop) kénnen diese Dateien in ein beliebiges Verzeichnis auf dem PC
kopiert werden. Nach der Ubertragung der Datei ist bei installierrem Datenrecorder durch einen einfachen Dop-
pelklick die Visualisierung der Storschriebe maglich. Der »Status« zeigt an, ob ein Stérschrieb im CSP abgespei-
chert wird. Durch den Button »Triggern« kann ein Teststorschrieb im CSP ausgeldst werden.

f1)

Doppelklick auf
Stdrwertschreiber

SystemLine
Datei Bearbeiten |Parameter Steuem  Fenster Hife 7

2

Anzeige der gespeicherten
Stérschriebe im CSP

a4

Starten der Datenvisuali-
sierung durch Doppelklick
auf den Stdrschrieb

efaf S| | O ] S leslR

B CSP Feeder 1_3 Gerdt Nr.:
Messwerte
Statistigche Messwerte
Ereignigrekarder

: Fehlen *Dfd&[

o Stomwertschieiber

b+l ) 140 Status

[+ ) Service

[ Parameter

e
Programm I

i Storwertschreiber

Statu
’7 warte +

SH_TEE DSB 88372 DataRecorder 11 [SE=] ;ﬁ
- A_G_2
1 backup
-] bames
B0 cliparts

‘ SR
B directn
B0 duden
-] fime

Triggern |

B0 csp_o
=0 DatarecWider

7058
e

-

Schiiefhen

|Bereit

5

Starten eines
Triggervorgangs

[ CSP1 Feeder 3002

3

Kopieren eines Storschriebs
vom CSP auf den PC durch
einfaches Drag and Drop

Schlief3en des Fensters

Abbildung 8.5: Kopieren von Sidrschrieben - Starfen des Stérwertschreibers
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8.6 1/O-Status

Uber den »I/O-Status« lassen sich die aktuellen Zustande aller digitalen Eingdnge und Melderelais anzeigen. So
kann z.B. wdhrend einer Montage oder InbetriebsetzungsmaPnahme auf sehr einfache Weise die Verdrahtung
Uberprift werden. Die Belegung der digitalen Eingénge wird mit der parametrierten Funktion angezeigt.

HB SLS2.0 08.01 D 31



8.6.1 Digitale Eingénge

Zyklisches Auslesen
Durch einen Mausklick auf den Button »Zyklisches Auslesen«

C¥

werden kontinuierlich die akiuellen Zustande der digitalen Eingéinge angezeigt (sobald es die Antwortzeiten und

die Auslastungszeiten des CSP2 erlauben (2-5s)).

Doppelklick

Y

auf Digitale

Eingdnge

SystemLine - [Digitale Eingdnge]
Il Datci Bearbeiten Parameter Steuem Fenster Hife 7 == x|
= = - =
2] Tl N O 2 Bl5|0|=| =l
CSP Feeder 1.5 - | Dlxx ‘ Funkliohsbelegung | Eenutzungl Entprellzeit ms]l
© Messweite o 561 Kartakt 0 akfiv 1 s
Statistische Messwerts guoiz SG1 Kaontakt | aktiv 1 ms
Ereignisrekorder [1DI3 takt O aktiv 1 ms
Fehlerekorder HYR <t | akfly 1 3
. Stamertschreiber aros 5G3 Kontakt 0 akliv 1 20 ms
El 140 Status [Oois 5G3 Kontakt | akliv 1 20 ms
Digitsle Ei aor 5G4 Kontakt 0 aktiv 1 20 ms
1atale Eingange ImPlE 5G4 Kontakt | aktiv 1 20 ms
Melderelais mE 5GS Kontakt 0 akiv 1 20 ms
[ Service aoio SGE Kontakt | aktiv 1 20 ms
- Datum/Uhrzeit stellen
Diaten o nh aktiv 1 10 ms
) Parameter goie nb akliv 1 10 ms
" [aoia nh akliv 1 10 ms
B A"gi“;;j;;:;::fte' 0oita nb akiv 1 10 ms
[aoiis nb. aktiv 1 10 ms
Steuerzeiten ois nb akiv 1 10 ms
Digitale Eingange aoi7 nhb akliv 1 10 ms
telderslais Ooi1s nh aktiv 1 10 ms
&2 LED Rangierung
I Sttrschieiber | IRE] nb. aktiv 1 10 ms
Kammunikation [nbiz0 nb. aktiv 1 10 ms
Presetiumid oz nh akliv 1 10 ms
&= hesefunklion 0oiz nb. aktiv 1 10 ms
-t Statistische Parame
Trip - Quittierung | ol nb. akliv 1 10 ms
£ Schutzparameter [Diz4 nb. akliv 1 10 ms
- Umzchaltbare Para aoizs nh akliv 1 10 ms
Uberstrom I 0oz nb. alktiv 1 10 ms
Kurzschiuss 1>
Huochstkurzschiuss
Erdiiberstrom |E>
Erdkuizschluss [E>
Schieflast 12>
Uberlast mit thermiz—
Automatische Wisc
Auslisekieisiben
Frequenz
v [berspannung U>
- Unterspannuna 1< T
o _'l_I ; :
O passiv 0O akiiv
Prograrnm
|Bereit | CSP1 Feeder 5002 él

-

Eingang/Ausgang ist aktiv - ein entsprechendes Signal liegt an

e

Abbildung 8.6: Digitale Eingénge
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Eingang/Ausgang ist inaktiv - ein entsprechendes Signal liegt an
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8.6.2

Melderelais

Die Rangierung der Melderelais wird in Form einer Baumstruktur dargestellt. Pro Melderelais kdnnen bis zu 16
Ausgangsfunktionen rangiert werden. Diese Ausgangsfunkfionen sind in Form einer Auswahlliste dargestellt (siehe
Kapitel: Beispiel 3 Melderelaisrangierung).

Doppelklick
Melderelais

auf

SystemLine - [Melderelaic]
.Dale\ Beaibeiten Parameter

Steuem  Fenster

Hile 7

%Iil_l_l_l_l%lm

nEEEE]

v

CSP Feeder 1.5
Messwerte
Statistische Messwerte
Ereignisrekorder
Fehlenekorder
Stidnuertschreiber

- ] 1/0 Status
Digitale Eingange

Melderelais

] Service

Diatumn/Uhrzeit stellen

Diaten
- ) Parameter
1@ Allgemeine Parameter
Feldpararneter
Steusrzeiten
Digitale Eingange
Melderelais
== LED Rangiemung
Jao Stirschreiber
Kommunikation
= Reszetfunktion
-t Statistische Parame
: Trip - Quittierung
=] E| Schutzparameter
Umschaltbare Para
Uberstrom |>
Kurzschluss 1>
Hichstkurzschluss
Erdiiberstrom IE
Erdkurzschluss [E>
Schieflast 12>

Uberlast mit thermis—
Autornatizche Wiec
Auslosekreisibenw:
Frequenz
Uberspannung >

Programm

- Unterspannuna U< T
o

O passiv

Relais K1 2
Relais K13
Relais K14
Relais K15
Relais K16
Relais K17
Rielais K18
Relais K19
Relais K20

Arbellsslrum
Arbeitsstrom
Arbeitsstrom
Arbeitsstrom
Abeitsstrom
Arbeitsstrom
Arbeitsstrom
Arbeitsstrom
Abeitsstrom

1000
1000
1000
1000
1000
1000
1000
1000
1000

mg
ms
mg
mg
mg
me
ms
mg
mg

Funktlonsbelegung Benulzung Mindesthalt... Quittierung

nakliv
inaktiv
inaktiv
inaktiv
inakliv
inaktiv
inaktiv
inaktiv
inakliv

O  ektiv

[Eereit

| C5P1 Feeder 5 V002 él

Abbildung 8.7: Melderelais
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8.6.3

Service

Im Men{ »Service« werden Versionsstande, Zahlfunktionen, Datum und Uhrzeit dargestellt. Datum und Uhrzeit

des CSPs kénnen auf das Datum und die Uhrzeit des PCs synchronisiert werden. Hierzu ist zundchst das entspre-

chende Meni »Service« durch einen Doppelklick auf »Datum/Uhrzeit stellen« zu &ffnen. Durch einen Mausklick
auf »Datum/Uhrzeit synchronisieren« werden Datum und Uhrzeit aus dem PC ibernommen. CSP-Gerdte, die

Uber das IEC-Protokoll angebunden sind, werden von der Leittechnik automatisch synchronisiert.

Doppelklick

» auf Uhrzeit

stellen

SystemLine
Datel Bearbeiten Parameter Steuern  Fenster Hife 7

S=1ES

Rl & O B BIE|0=] 2w/

[} CSP Feeder 1_3 Gerat N
b Messwerte
Statistische Messwerte
Ereignisrekorder
Fehlerekorder
Stonwertschreiber
<) |0 Status
@ Service

Abbildung 8.8: Synchronisierung von Datum/Uhizeit
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{B Draturn/Uhrzeit stell

-] Parameter

e
Prograrnm I

Datum/Uhrzeit stellen [ x]

- Datum/Uhrzeit im C5P
10082001 10:15.40

- Lokale Uhrzeit i PC
10.08.2001 10:14.40

Daturn/Uhrzeit sunchronisieren

|Bereit

| CSP1 Feeder 3002
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Doppelklick

auf Daten

SystemLine - Daten

Datei Bearbeten Parameter Steuem  Fenster Hife 7

[_[=]x]

olPulRale | O @] B8 00|=| =l

Emm C5

4

P Feeder 1_3 Gerdt Nr,

(&) 1/0 Status

=) ) Service

é:ga Daturn/Ubizeit stell
W) Parameter

Messwerte
Statistische Messwerte
Ereignisrekorder
Fehlerekorder
Stnwertschreiber

|

Frogiamm

Daten

r Datum/Uhrzeit i C5P

Dratum 1008 2001

Uhrzsit  10:21

hSNUMMETH

CSP1F3

MAIN %002.006.006/0000

DEP - W0O02006.003/0000

~Daten

Bezeichner

Betr.std

| et ;I
217

OpSG1
SUM | 8G1
4

17

B7 kiw
r

|Bereit

Abbildung 8.9: Service-Daten

8.6.4

in Vorbereitung
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9 Parametrieren
Die Parameter werden in Systemparameter und Schutzparameter unterschieden.
Die Systemparameter umfassen:

o Feldparameter,

» Steuerzeiten,
 Verriegelung,

« Digifale Eingéange,

»  Melderelais,

» LED Rangierung,

«  Stdrschreiber,

« |EC 870-5-130,

o Profibus DP,

o  CAN-Gerate Nummer,
o Resetfunktion,

+ Statistische Parameter und
» TripQuittierung.

Die Schutzparameter bestehen aus 4 Parametersdtzen, zwischen denen umgeschaltet werden kann (siche P-4].
Die einzelnen Parametriermdglichkeiten sind den entsprechenden Handbichern der »SYSTEM LINE« zu entneh-
men. Die prinzipielle Vorgehensweise beim Parametrieren soll hier nur anhand einiger Beispiele dargestellt wer-
den.

Hinweis

« Anderungen in den Schutzparametersatzen (1-4), die im Parametriermodus vorgenommen werden,
werden sofort ibernommen. Es ist nicht erforderlich das CSP neu zu starten. Nach Anderungen im
Systemparametersatz wird das CSP aufomatisch neu gestartet, um die durchgefthrte Parametrierung
zu Gbernehmen.

Achtung

«  Werden im Parametriermodus 10 Minuten lang keine Anderungen vorgenommen, so werden alle
bisherigen Anderungen verworfen, wenn der Parametriermodus nicht ordnungsgemah verlassen wur-

de.
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9.1 Beispiel 1 Verdndern der Nennfrequenz (Systemparameter)

Es soll die Nennfrequenz von 50 auf 60 Hz gedndert werden. Hierzu ist wie folgt vorzugehen.
Durch einen Mausklick auf den Button »Parametriermodus«

\

wird der Parametriermodus gestartet.
Hinweis

Erst durch einen weiteren Mausklick auf diesen Button wird der Parametriermodus verlassen und die An-
derungen werden vom System Ubernommen bzw. abgespeichert.

Nach der Auswahl der Parameter, die gedndert werden sollen (hier Systemparameter] und der Eingabe des bei
der Programminstallation festgelegten Parametrierpasswortes, kann im Fenster »Baumstruktur« der entsprechende
»Zweig« durch einen Doppelklick gesffnet werden.

1) 4)

D . Beenden des Para-

oppelklick auf - d d

Feldparameter memermo usses un
Speichern aller Anderungen

2

Doppelklick auf fn

Programn

SystemLine - [Feldparameter] O]
[l D=l Beabeitern Werameter Steuem Fenster Hife 7 == x|
= = —> =l
R EEENEEREE]
- CSP Feeder 1.5 Parametersat;
(@ Algemeine Parameler [ Beaibelen  Algemeinz Parameter I |
»
»
Steuerzeiten
Digitale Eingénge Parameter | Wert
Melderelais ) Se-HeH
=2 LED Rangierung £ pim 1000 &
~lag Starschreiber T sec 1 A
Kommurik.ation O r
~= Resetfurktion
Trip - Quittierung ECT sec
ECT dir d
T pim Wiz =
WT sec
WT con
WTlos Cancel I‘I-
Uecon

[Bereit

Parametersatz ist gelades|  CSP1 Feeder 5WO02 7

Abbildung 9.1: Beispiel Andern der Nennfrequen

Alle weiteren notwendigen Schritte sind
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9.2 Beispiel 2 Aktivierung des Leistungsschalterversagerschutzes

Es soll die Schutzfunkfion »Leistungsschalterversagerschutz« akfiviert werden. Hierzu ist folgendermafen vorzu-
gehen.

Durch einen Mausklick auf den Button »Parametriermodus«

\

wird der Paramefriermodus gestartet.
Hinweis

Erst durch einen weiteren Mausklick auf diesen Button wird der Parametriermodus verlassen und die An-
derungen werden vom System Gbernommen bzw. abgespeichert.

Nach der Auswahl der Parameter die gedndert werden sollen (hier Schutzparametersatz 1) und der Eingabe des

bei der Programminstallation festgelegten Parametrierpasswortes kann im Fenster »Baumstruktur« der entsprechende
»Zweig« durch einen Doppelklick gedtinet werden.

[1) f4) [2)

Beenden des Para-
Doppelklick auf LS Versager metriermodusses und Doppelklick auf Funktion
Speichern aller Anderungen

SystemLine - [LS Versager] [-]O]
M Datsi Beabeiten Werameter Steuen Fenster Hife 7 =]

o] 8l N [ B lBm= 2wl

Bl CSP Feeder 1.5 Parametersats
=) Schutzparameter ’V Bearheiten : Schutzpatametsr 1 Kl ‘
Umschaltbare Parametersitze
Uberstiom 1>
Kurzschluss [»» Patamelet _
Hichstkurzschluss [>>> Funiction <
Erdiberstiom IE> 2 Block inakdty
Erdkurzschiuss IE>> i i
Schieflast 12> 1LV 0.000000 #in
Uberlast mit thermischen Abild
Autamatische Wiedereinschaltung AWE
Auslgsekisisiberwachung TCS
Frequenz
Uberspannung U> =
Unterspannung U< Funktion [x]
Werlagerungsspannung UEs UE>> ~ 3
! ki 1+ aklive
Leistung Prx, Pro>, Py, Po> e L
Fuse Fail
> L5 Versager III ﬂl

Programm

[Bereit

farametersatz ist gelader| CSF1 Feeder 5VO0Z 7

[3)

Woahl: Funktion aktiv -
OK driicken

Abbildung 9.2: Beispiel Akiivierung des Leistungschalterversagerschutzes

Alle weiteren notwendigen Schritte sind Bbbildung 9. 2]zu entnehmen.
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9.3 Beispiel 3 Melderelaisrangierung

Pro Melderelais kénnen bis zu 16 Ausgangsfunkiionen rangiert werden. Diese Ausgangsfunktionen sind in Form
einer Auswahlliste dargestellt.

2 1) 3

Aufruf des Para- Klick auf das Pluszeichen
metriermodus des gewiinschten Relais

Doppelklick auf Melderelais

SystemLine - [Melderelais]

[l Ds=i Beabeiten Faangger Steuem Fenster Hile 7 =TS
= - (==

il X, | B &S0l

El-pm 5P Forder 1.3 GerfNr:1 ER TR : Relais Rangierung

E--@ Allgemeine Parameter
; Feldparameter
Steuerzeiten

B KT Absitsstiom 0 ms inaktiv ~ Worwahl
B K12 Absitssiom 1000 ms inaktiv B

j k113 Arbeitsstrorn 1000 ms inakiiv
Werriegelung

Ny N 78 K14 Abetsstiom 1000 ms skl
4 Digital= Eingsra
& Melderclais b schueauslt Auswabl
@@ LED Rangiensg —
o Stdrschreiber N Generalanregung
WOEW Pratak Generalaus! s,
Anregung L1
%'? Profibus DP Anregung L2
N Anregung L3 <
ameter - inrc;gung E‘\ J
in - Quitti R usl sung
Trip - Quittierurg sl aung L2
Ausl sung L3
Azl sung M
Schutz aktiv
Schutzanreg.1
Schutzausl1
Sehutz block.
SteverVer.1
Anregung |>
Al sung >
- - Anregung 1>
B KI5 Arbcitestiom 1000 ms inakiiv Ausl sung [>>
B K6 Arbsitsstiom 1000 me inaktiv anregung 2>
sl sung 133>
Anregung [>F
Azl sung [>F
Anregung |>>F
Ausl sung 133F
Anregung [>3>F
Ausl sung [>>>F
Anregung 1B
Ausl sung B
Anregung |>>B
Ausl sung 1336
Anregung [>3>B
Ausl sung [>>>B
Anregung lex
4wzl sung lex
Anregung e3>
Ausl sung les> LI

Lo

-
T

"

v

LAnrennn [pyF

Programm I oK, I Schiisfen

|Bereit A

5) 3) 4)

Auswahl einer Funktion aus
dem Katalog und
Bestatigung mit O.K.

Beenden des Doppelklick auf eine zu
Parametriermodus belegende Funktion

Abbildung ?.3: Melderelaisrangierung
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9.4 Beispiel 4 Wechsel des Schutzparametersatzes

Durch einen Doppelklick auf »Umschaltbare Parametersatze« (innerhalb der Baumstrukiur) &ffnet sich das ent-
sprechende Fenster (siehe [Abbildung 9.4]. Nach der Eingabe des Passwortes (Bei der Installation festgelegt] be-

stehen folgende Auswahlmaglichkeiten:

o Der Schutzparametersatz , auf den umgeschaltet werden soll {sofem die Einstellung auf aktiv steht)
 Uber die Auswahl »Modus« wird festgelegt, ob:

« Ein Wechsel des Schutzparametersatzes méglich sein soll (Modus = akfiv).
« Ein Wechsel des Schutzparametersatzes nicht maglich sein soll (Modus = inakiiv).
« Durch einen digitalen Eingang umgeschaltet werden soll (Modus = per D).

«  Wenn »Modus per DI« gewdhlt ist, kénnen die Schutzparametersaize, die bei aktivem/inaktivem DI giltig

sind, festgelegt werden.

Doppelklick in der Baum-
struktur auf UMSCHALT-
BARE PARAMETERSATZE

Eingabe des Passwortes

— Pazsword

Ixx>1

Option: aktiv/inaktiv/per DI

— &ktiver Parametersatz

IParametersalz 3

Wahl des

Schutzparametersatzes

— Modus
Iaktiv j
— D=
Dl aktiv IParametersatz 2 j
DI inaktiy IParametersatz 1 j

o]

Wahl des
Schutzparametersatzes bei
aktivem/inaktivem DI

Abbildung ?.4: Wechsel des Schutzparametersatzes
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Durch einen Klick auf OK
werden die Anderungen
gespeichert
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10 Mehrgeratekommunikation

Die Mehrgerate-Kommunikation eréffnet dem Anwender komfortable Maglichkeit, sich mit der »SYSTEM LINE
SOFT« iber eine installierte CAN-Busstrecke in die einzelnen CSP-Cerdte der Kette einzuwdahlen. Es kénnen bis
zu 16 CSP/CMP-Systeme in eine CAN-Schleife (Kette) eingebunden werden. Der PC/Laptop muss lediglich an
ein CMP Gber die serielle Schnittstelle RS232 angeschlossen werden. Hierdurch wird die Bedienung von einer
zentralen Stelle aus maglich. Die serielle Schnitistelle des CMP kann seitens des PC/Laptop entweder direkt dber
ein Nullmodemkabel

RS232

el
|
N
o
e}

R

CAN-BUS
CAN-BUS

CAN-BUS CAN-BUS

Abbildung 10.1: Mehrgerctekommunikation - RS232

oder bei gréfieren Distanzen unfer Verwendung von Standardmodems (Nutzung der Telefonleitung) oder auch
IWLUmsetzemn angesprochen werden (siehe nachste Seite).

HB SLS2.0 08.01 D 41



RS232

©

CAN-BUS

CAN-BUS
CAN-BUS
—>

Telephone/FO
Telefon/LWL

| 3 * o0 4
T CAN-BUS CAN-BUS T RS232

Abbildung 10.2: Mehrgercitekommunikation - Telefon,/ LWL
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10.1 Technische Vorraussetzungen

10.1.1 CAN-Busstrecke

Vorraussetzung fir die Mehrgerate-Kommunikation ist der Aufbau einer CAN-Busstrecke. Hierzu werden die zwei-
ten CAN-Schnittstellen der CSP-Gerate mit entsprechenden CAN-Kabeln verbunden. Dabei ist zu beachten, dass
der Can-Bus nur am Anfang und am Ende mit einem 120 Q Widerstand abgeschlossen werden darf (siehe

Abbildung 10.1]. Es kénnen maximal 16 CSP-Systeme angebunden werden. Die maximal zulassige Leitungs-
lange der CAN-Busstrecke betrégt ca. 100m inkl. der Stegleitungen zu den CMP-Gerdten.
10.1.2 Konfigurierung der CMP-Gerdte

Damit die Mehrgeratekommunikation in Betrieb genommen werden kann, missen die CMP-Gerdte »bustahig«
gemacht werden, d.h. der Parameter »Bus« auf »ja/yes« parametriert werden.

AM-DEU . MNO. COMFIG )

cur .CAN dev. no.f 1
act CAN dew. no. ! 1
Blus = yes

A 4

—» ENIER

+= = settings
c = default
ENTER= save

Abbildung 10.3: Mehrgercitekommunkation - Einstellungen im CMP

10.1.3 Konfigurierung der CSP-Gerate

Die Kommunikation des PC/Laptop kann immer nur zu einem einzelnen CSP hergestellt werden. Dazu ist es not-
wendig die CSP-Gerdte mit unterschiedlichen CANHdentifikationsnummern »CAN Gerdte Nr.« zu versehen. Die-
se werden im Meni »Parameter\Kommunikation\CAN-Bus« eingestellt (Parameter »\CAN-Gerdte Nr.)«.

Achtung

Bei der Vergabe der CAN-Gerate-Nummern ist darauf zu achten, dass jede Nummer (ID) nur einmal
vergeben wird! Sollte die CAN-Busstrecke weniger als 16 CSP/CMP-Systeme umfassen, ist es nicht
zwingend erforderlich mit Nummer »1« zu beginnen; es kénnen jedoch nur Nummem zwischen »1« und
»16« vergeben werden!

In der Regel wird an jedes CSP ein CMP angeschlossen, sodass hierfir der Parameter »einzelnes CMP« auf

»nein« parametriert werden muss (siehe fAbbildung 10.4J.
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10.2 Inbetriebnahme der Mehrgerdtekommunikation
«  Der CAN-Bus muss ordnungsgemal installiert sein. Alle CMPs missen richtig parametriert sein.

Vor Anschluss des ibergreifenden CAN-Busses [zwischen den CSP-Gerdten) sind alle CSPBasisgerdte
mit den jeweiligen Bedien- und Anzeigeeinheiten CMP durch das mitgelieferte Standard-CAN-Kabel zu
verbinden.

« Die CSP/CMP-Systeme sind an die Versorgungsspannung anzuschiefen.
« Die »System OK«LEDs missen an den CSPs und CMPs jeweils grin leuchten.

»  Anden CMPs missen die Schlisselschalter in die Stellung »Parametrieren« gebracht werden.

e Im Meni »DATA/Kommunikation/CAN« (des CSPs) (siche wird die "CAN-Gerdte
NR.« eingestellt. Durch Driicken der »Enter«Taste und abschliePend »Pfeil«rechts werden die Einstellun-
gen vom Gerdt ibernommen. Darauthin booten die Systeme erneut hoch. Wahrend der Inbefriebnahme
ist sicherzustellen, das jedem System (CSP und CMP) eine andere »xCAN-Gerdte NR.«zugewiesen wur-
de (Standardeinstellung »1«) und die richtigen Kabel benutzt werden.

Messwerte ... ... ]
Statistik ... ... 3
Ereidnisrekorder Bk
Fehlertrekorder .. #
Storschreiber ... b
I-0 - Status . ... »
[ Paraneter )
Serwice ... ... .. 3
Selbsttest ... ... ]
LCD einstellen .. »
Gerateauswahl ... b

SINGLE LINE

FPARAMETER KOMHMUNIRATION CHM-ELIS I

akt. CAM Ge~. Hr.: 1

Feldrarameter ... F 1EC S7E-5-183 .... F .
Steuerund ... ... 3 Profibus — DP. .. .. » »CAN Gerate-Nr. 1
Diditale Eindande F CAM-Bus. . .......... » eirzeln CFF fnein
Melderelais ...... 3

LED-Randierund . ..
Stérschreiber .. ..

Ricksetzen Funkt .

3
3
Kommunikation ... F
3
3

Statistische Faram

Parametersitze ... »

Abbildung 10.4: Mehrgercitekommunikation - Einstellungen im CSP

¢ Wenn sichergestellt ist, dass alle Systeme verschiedene »CAN-Gerate NR.« haben, kann der CAN-Bus
zwischen den Systemen angeschlossen werden und ein PC Gber die RS232 an ein CMP angeschlossen
werden.
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10.3 Austausch von eines CSPs oder CMPs

Sollte ein CSP/ CMP-System durch einen technischen Defekt ausfallen (und muss ausgetauscht werden), so ist fol-
gendes zu unternehmen:

Achtung

Das entsprechende System ist von der GesamCAN-BUS-Verbindung abzukoppeln (Gerdte herunterfah-
ren)

10.3.1 Austausch eines CMPs
Hinweis

Vor Ausbau des CMPs ist die "CAN-Gerdte NR.« zu notieren, damit diese beim Einbau des neuen
CMPs sofort eingestellt werden kann.

Nach dem Austausch eines CMPs wird die entsprechende CANVerbindung CSP-CMP folgendermalBen wieder-
hergestellt:

Die Schlusselschalter des ausgetauschten CMPs missen in der Stellung »Parametrieren« stehen.

¢ Das CSP/CMP-System ist an die Versorgungsspannung anzuschieBen. Die »Enter«Taste ist am
CMP zu betatigen.

«  Auf dem CMPDisplay erscheint das Meni »PARAMODE CAN_DEVICE_NO.« Es muss nun gewar-
fet werden, bis auch das CSP hochgebootet ist. (Erkennbar an der grin leuchtenden System Ok-
Diode).

«  Nun ist die entsprechende »CAN-Gerdte NR.« einzustellen, die vor dem Ausbau des Gerdtes no-
tiert wurde. Ist die IDNummer unbekannt, so ist diese solange zu erhohen, bis die Kommunikation
steht (Die grine System OKLED am CMP muss leuchten). Das Fenster CAN_KOM muss nun auf ak-
tiv stehen. AnschlieBend ist die »Enter«-Taste und »Pfeil«rechts-Taste zu driicken um die Parameter
abzuspeichern.

«  Das System bootet hoch. Wenn die Kommunikation zwischen CSP und CMP ordnungsgemaf Icuft

und sichergestellt ist, das die eingestellle "CAN-Geréte NR.« nicht schon vergeben ist, kann das
System wieder an den globalen CAN-BUS angeschlossen werden.
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10.4

Hinweis

Austausch eines CSPs

Vor Ausbau des CMPs ist die »"CAN-Gerdite NR.« zu notieren, damit diese beim Einbau des neuen
CMPs sofort eingestellt werden kann.

Das zu wechselnde CSP/CMP-System ist von der CAN-Busstrecke abzukoppeln.
Das defekie Gerdt ist gegen das neue auszutauschen.

CMP und CSP sind durch ein mit 120 Q -Widerstanden abgeschlossenes Kabel zu verbinden (kon-
fektioniertes Standardkabel inkl. Abschlusswidersténde).

Nach dem Austausch eines CSPs ist die entsprechende CAN-Verbindung CSP/CMP wiederherzustellen.

46

Die Schlisselschalter des CMPs missen in der Stellung »Parametrieren« stehen.

Das CSP/CMP-System ist an die Versorgungsspannung anzuschiePen. Die »Enter«Taste ist am

CMP zu betdtigen (siehe fAbbildung 10.5]. (In diesem Meni wird die ID des CMPs an die des
CSPs angepasst)

Auf dem CMPDisplay erscheint das Meni »PARAMODE CAN_DEVICE_NO.« Es muss nun gewar-
tet werden, bis auch das CSP hochgebootet ist. (Erkennbar an der grin leuchtenden System Ok-
Diode).

Nun die »CAN-Gerate NR.« »1« (Werkseinstellung) einstellen. Das Fenster CAN_KOM muss nun
auf aktiv stehen. AnschlieBend ist die »Enter«Taste und »Pfeil«rechts-Taste zu driicken um die Para-
meter abzuspeichern.

Das System bootet hoch. Die Kommunikation zwischen CSP und CMP muss ordnungsgemdf laufen.
Nach dem Hochlauf - beide System-OK-LEDs -CMP und CSP- missen griin leuchten, wird im Meni
DATA / Kommunikation / CAN die CAN-Device-No. eingestellt (siche [Abbildung 10.3], die zu
diesem System gehart (die vorher notiert wurde] beziehungsweise die noch nicht innerhalb des
CAN-Bussystemes vergeben ist {Im Meni »Data/Kommunikation« wird die ID (»CAN-Geréte NR.«|
fur CSP und CMP umgestellt.).

AnschliePend ist die »Enter«Taste und »Pfeil-rechts«Taste zu dricken, um die Parameter abzuspei-
chern. Das System bootet neu hoch. Die Kommunikation zwischen CSP und CMP l&uft nun ber die
eingestellle "CAN-Gerate NR.«. Nun kann das System wieder an den globalen CAN-BUS ange-
schlossen werden.
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10.5 Mehrgeratekommunikation via System Line Soft

(1)

Aufruf der
Mehrgerétekommunikation

‘a)

Anzeige des Gerdtetyps und
der Can-Geréte-Nr.

SystemLine

Datei Beabeien Pebameter Steuem Fenster Hife 7

R NEEREE ELEEEE

Bus durchsuchen

1FE oz 3 4 L2

B

o2
1

eeeeee
1

@ Suchen B Suche Abreshen

B ve

Programm

[Bereit

(2 [

3

Prifung welche Gerdte mit
welcher ID vorhanden sind

Verfiigbare(s) Gerét(e)
anwdhlen

[5)

Verbindung starten

Abbildung 10.5:Mehrgercitekommunikation - Herstellen der Verbindung via SYSTEM LINE SOFT
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11 Drucken

Die »SYSTEM LINE SOFT« gestattet sowohl den Ausdruck eines einzelnen aktiven Fensters als auch den Aus-

druck eines gesamten Zweiges inklusive aller Unfermends.

11.1 Druckervoreinstellungen

In »Datei/Drucker Voreinstellungen« kénnen die Formatierungen der Kopf- und Fubzeile bzw. des Standardtex-
tes individuell eingestellt werden. Dariber hinaus steht dem Benutzer ein Texifeld zur Verfigung, in das er z.B.

Bemerkungen schreiben kann.

11.2 Ausdruck des aktiven Fensters

Durch einen Klick auf den Button

=
L&

wird das aktive Fenster ausgedruckt.

11.3 Ausdruck eines gesamten Zweiges inklusive aller Untermeniis

B

wird der akiuelle Zweig in der Baumstruktur mit allen Unterfenstern ausgedruckt.

Durch einen Mausklick auf den Button

48
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12 Datenrekorder (optional)

12.1 Einleitung

Der Datenrekorder ist ein universelles Tool zum Auswerten von Stérwertaufzeichnungen, d.h. Strémen und Span-
nungen im Fehlerfalle bzw. zu anderen vom Benutzer vorgegebenen Zeitpunkten. Der Datenrekorder wertet die
in den einzelnen Schutzgerdten gespeicherten Stérschriebe aus.

Mit dem Programm kénnen Stérschriebe optisch in ihrem zeitlichen Verlauf (als oszillografische Kurven) mit den
dazu gehérigen Ereignissen (wie z.B. Auslésung, Alarm efc.) dargestellt, bearbeitet, gespeichert und ausgedruckt
werden. Der Datenrekorder erméglicht dem Benutzer:

+ Die Analyse des Fehlerfalls,
+ die Ermitflung der beanspruchten Betriebsmittel,
« die Reaktion des Netzes und

* das Ausschaliverhalten des Leistungsschalters.

Diese Informationen liefern dem Benutzer die Grundlage zur Analyse von Fehlem und Schwachpunkten seiner
elekirischen Betriebsmittel. Auf dieser Grundlagen lassen sich dann z.B.:

* leistungsschalter anpassen oder revidieren.

Kurzschlussleistungen begrenzen.

« Transformatoren (leistung/ u,] optimieren.

«  Wandler (Sattigungsverhalten] anpassen.

12.2 Hard und Softwarevoraussetzungen

Der »Datenrekorder« lauft auf jedem IBM kompatiblen PC (ab i486) mit den Betriebssystemen Windows
95/98/ME oder Windows NT4,/2000. Sie gestattet die Bedienung per Maus (Windowsstandard,/-
oberfléche) und verfigt Uber eine benutzergefihrte Fensterdarstellung,/-technik.

12.3 Installation des Datenrekorders

Der Datenrekorder wird automatisch mitinstalliert, sofern die entsprechende SLSVersion erworben wurde.

12.4 Deinstallation des Datenrekorders

Die Deinstallationsroutine der »SYSTEM LINE SOFT« deinstalliert den Datenrekorder automatisch mit.
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12.5 Aufbau der Menis des Datenrekorders

Der Datenrekorder ist ein universelles Software-Tool zum Anzeigen von Stér- und Systemschrieben (»Concyclex,
»High Tech Line< und »SYSTEM LINE«). Die Dateien haben im Allgemeinen die Endung *.dsb. Fur jedes Gerat
und die verschiedenen Versionen der einzelnen Gerdite steht ein seperater Treiber (ImportDLL) zur Verfigung,
welcher das Einlesen des gerdteabhdngigen Dateiformats Gbernimmt. Jede DLL exportiert diese Daten dann in

den Datarecorder.

12.5.1 Struktur der Oberfldche des Datenrekorders

Die Oberfléche besteht aus vier Bereichen:

*  Menileiste,
« Buttonleiste,
o Baumstrukturfenster und

o Arbeitsbereich.

Die Meniileiste

Die Buttonleiste

ﬂ - DataRecorder _ (Ol x|
—» File Preferences  View Help
| Slal =2 o | 8] w22 HE| 8 2]
. o
[Ready %
Das Baumstrukturfenster Der Arbeitsbereich

Abbildung 12.1: Oberlciche des Datenrekorders
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12.5.2 Die Buttonleiste

Die Funktionen der Buttonleiste sind in der Abbildung Buttonleiste beschrieben. Die Buttonleiste ermdglicht per
Maus den schnellen Zugriff auf alle wichtigen Funkfionen. Mit Hilfe der Butonleiste kénnen vor allem verschiede-
ne Optionen zur Darstellung aufgerufen werden.

(1) (5)

Beschriftung der
Datei 6ffnen x-Achse
"Ein" oder "Aus"

13)

Zoomt die x-Achse
auf den Zeitbereich
zwischen den beiden
Cursorn aus 12

(9

Originalgroesse

15)

Programminfo

[3)

Breite der x-Achse

(7

Anzeige mit Raster
"Ein" oder "Aus"

1)

Letzter Zoom
rickgdngig

8| w|2|2| kL] 8| 2

(4

'8)

12)

Augenblickliche Markierung der Um Faklor 2 arsfer Drucken der
Einstellungen Sammelpunkte fin Vorb ? ) augenblicklich
speichern "Ein" \n Yorberetiung angezeigten Kandle

Einblendung zweier
Cursorlinien fir die
Zeitmessung

Aktueller Wert an
Mausposition

Anzeige aktueller
Messwerte

Abbildung 12.2:Butionleiste

1. Offnen einer Datei.

2. Augenblickliche Einstellungen der geladenen Datei speichern. Diese werden abhéngig von den »Preferen
ces« automatisch bei laden der Datei wieder eingestellt.

3. Die Breite der x-Achse orientiert sich an der Fenstergréfe und wird bei Anderung der FensterausmaBe auto-
matisch angepasst (Sollte diese Option nicht gewdhlt sein, so kann diese Auflésung neben anderen in den
Preferences eingestellt werden). Wird automatisch deaktiviert wenn gezoomt wird.

4. Wenn sich die Maus innerhalb der Darstellung befindet und diese Option akfiviert ist, so wird (wenn die

Maus fir ca. 1 Sekunde nicht bewegt wird) ein kleines Fenster mit den der Mausposition zugehérigen VWer-

fen angezeigt.

Schaltet die Beschriftung der x-Achse ein oder aus.

Schaltet die Markierung der Samplepunkte ein oder aus.

Darstellung der Kandle mit Gitter bzw. ohne Gitter.

Blendet einen Cursor ein. Alle Messwerte der dargestellien Kandle werden in einem Messwertfenster fir die

jeweilige Cursorposition angezeigt.

Schaltet auf Darstellung ohne Zoom zuriick .

Zoomt die Darstellung um den Fakior 2 (Noch nicht redlisiert).

Schaltet auf die néchst niedrigere (vorherige] Zoomstufe zuriick..

Es werden zwei Cursorlinien eingeblendet. Mit diesen kénnen Zeiten gemessen werden.

Zoomt die x-Achse auf den Zeitbereich zwischen den beiden Cursorn aus 12.

Druckt die augenblicklich angezeigten Kandle.

Zeigt Informationen Uber das Programm.

©NO O

— — — — — =0

N — O
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12.5.3 Meni Datei (File)

Open/Import M - DataRecorder

a file [R=0 Fieferences Yiew Help
Open... Ctrl+0

2 8] wlzle] ke S| R
Selection of an Files p —————
imported file
— Frint.. Ctrl+F
— Print Preview
Print > Frint Setup...
E =it

Print preview

Printer settings

Quit

Abbildung 12.3: Meni Datei (File)

12.5.3.1 Import einer Datei (Storschrieb)

Uber den Meniipunkt »File/Open« oder das lcon

=]

wird eine Datei importiert. Anhand des Dateitypes (Erzeuger, Gerdt und interne Version) wird die entsprechende
DLL nachgeladen. Ist die Datei erfolgreich geladen, ergibt sich folgendes Bild:
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Doppelklick auf analoge
oder digitale Kandle
(channels)

ﬂ C:AS5_DATAAwin95_tools\DataR ecordersKs2pi2t1_dsb - DataRecorder

Eile Preferences  Wiew Help

| @la| wllg] o | 8] wl2]e] kA 8 2|
F-[Z] Analog channels
IEIl:] Digital charnel; €———

v

CASS_DATA WIS tools'DataRecorderts2pi2tl dsb

ShiR: CEP1 FAULT-MO: 0005 DISTURBAMCE-RECORD-RIC . 0005
TIME: 13. 41999 1222:45:952

|Feady

Abbildung 12.4: Offnen der Kandle (Channels)

Offnet man die analogen bzw. die digitalen Kandle (channels), so fiillt sich die Baumansicht auf der linken Seite
mit den vorhandenen Kandlen.

12.5.4 Meni Einstellungen (Preferences)

Yiew Help

w0l 2 | 8l wlele] kel 8 2l

Allgemeine
Programm-
einstellungen

Abbildung 12.5: Meni Einstellungen (Preferences)
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Einige Einstellungen kénnen dauerhaft veréndert werden. Dazu ist im Menu »Preferences« Edit aufzurufen. Diese
Einstellungen stehen bei folgenden Programmstarts wieder zur Verfigung (Speicherung in der Windows Registry).

Anzeige
Hier kann die Bildschirmauflésung fir analoge Kandle eingestellt werden. (Die GréBe von digitalen und logi-
schen Kandlen orientiert sich an der zur Anzeige ausgewdhlten Schriff)
Preferences I
Dizplay |F'rinting! Snapshnnti Fonts I
— Height of an analog channel [pikel]-

100 _;_.!

—Width of an analog channel [pisel]—

800

=

K I Abbrechen

Abbildung 12.6: Einstellung der Anzeige (Display)

Druck:
Hier wird der bedruckbare Bereich festgelegt. Auerdem kann die Hohe der »Analogen Kandle« in mm ange-
geben werden.

Preferences I

Dizplay ~ Printing I Snapshnnti Fonts I

— Print marginz [mm]———— — Height of an analog channel [mm]
|2|:| __J“—f] Left
10 = Bottom
10 .;J Right

K I Abbrechen

Abbildung 12.7: Einstellung Drucker (Printing)
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Snapshoot

Unfer »Snapshoot« versteht sich das Speichern der momentan gewdhlien Anzeigeparometer. Es werden bei ei-
nem Snapshoot alle angezeigten Kandle sowie ihre Reihenfolge gespeichert. Diese stehen dann bei erneutem
laden dieser Datei wieder zur Verfigung.

Preferences i

Displayi Frinting S hapshoot i Forts i

!M vI Load snapshoot filez when file loaded

I.-’-‘-.utn:nmatin:: j Save shapshoot filez when leaving

[ Ask before overwiting snapshoat files

| k. i Abbrechen

Abbildung 12.8 Einstellungen Snapshot

Schrift
Hier werden die Schriften zur Anzeige und zum Druck eingestellt. Die Darstellungshdhe der digitalen und logi-
schen Kandle wird in Abhangigkeit der gewdahlten Schrifien angepaft.

Preferences i
Displa_l,li F'rinting! Shapshoot  Fonts |
Header: Header
Display: Display Select I
Footer: Fotes Salect |
Ok, Abbrechen

Abbildung 12.9: Einstellung Schrift (Fonts)
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12.5.5 Meni Ansicht (View)

M - DataRecorder

File Preferences

Buttonleiste

ekt s S|d| =Ty oot | 8] w2 2] kE 8| 2

v Statuz Bar

Statusleiste

sichtbar/
nicht sichtbar

Abbildung 12.10: Menii Ansicht (View)

12.6 Meni Hilfe (Help)

M - DataRecorder

File FPreferences  Wiew sl
Aufruf der , —
Hilfefunktion | 2|a| = 2 fbout Datafecorder.. bl o) 3] &| |

Abbildung 12.11: Meni Hilfe (Help)
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12.6.1 Starten des Datenrekorders

Nach dem Start des Datenrekorders stellt dieser sich wie folgt dar:

ﬂ C:A55_DATAAwiIn95_tools\DataR ecorderiKs2piZtl.dsb - DataRecorder

File Preferences Wiew Help

| sla| ®0xlo0] # | 8] wlzle] ke & 2]

El 424 Analog charmels
B [E=] Phase Current IL1
-[E&] Phase Cunent IL2
-[E] Phase Cunent IL3
~[EZ] Earth Current [E

L =] Residual Yoltage LUE
}-[Z3 Digital channels

: -] Alarm Phase L1
=] &larm Phase (L2
..... [=] &larm Phaze L3
=] Alarm 1B

=] Alarm IE

=] Blarmm

..... [e=] &larm |

=] TriplEs»

=] TriplE:

=] Trip e

..... =] Trip I

CAEs_DATAwWINSS tools\DataRecorders2pi2tl.dsh

SMR: CEP1 FAULT-MO.: 0005 DISTURBANCE-RECORD-NO.: 0005
TIME: 13. 4.1999 12:22:45:952

[Ready

o el

Abbildung 12.12: Stérschrieb
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12.7 Die Baumstruktur des Datenrekorders
12.7.1  Wichtige Hinweise zur Funktion der Maus

«  Wird die Maus innerhalb des Arbeitsfensters nicht bewegt, so wird die zugehdrige Samplenummer und
Zeit angezeigt. Ist der entsprechende Button aktiv, werden auBerdem Messwerte des unter der Maus lie-
genden Kanals angezeigt.

»  Kommt die Mausposition in die Nahe der Cursor (Buttonleiste 8 oder 11), so verwandelt sich der Zeiger
in diese Cursorlinien, welche bei gedrickter linker Maustaste verschoben werden kénnen.

«  Wird die linke Maustaste Gber der Anzeige gedriickt, so kann ein Ausschnitt gezoomt werden. Wird die
Maus bei gedriickter linker Taste bewegt, so kann man den zu zoomenden Ausschnitt festlegen. Es gibt
zwei Cursor, die wahrend des Markierens anzeigen, ob diese Zoomstufe zul&ssig ist. (Zoom OK, Zoo-
men nicht méglich, da ansonsfen die maximale Auflésung von 32.000 * 32.000 Punkten Gberschritten
wirde). Zoomen kann mit der »>ESC« Taste abgebrochen werden.

»  Wird die rechte Maustaste gedriickt und ist die Anzeige groBer als der Bildschirmausschnitt, so verwan-
delt sich der Mauszeiger in eine Hand. So kann der angezeigte Ausschnitt verschoben werden.

12.7.2 Einfigen von Kandlen in das Arbeitsfenster

Die Kandle kénnen mittels Drag & Drop (Ziehen bei gedrickter linker Maustaste) aus der Baumstruktur in den Ar-
beitsbereich gezogen werden. Dabei éndert sich der Mauszeiger entsprechend und zeigt an, ob dieser Kanal:

3
1. % an dieser Stelle eine neue Anzeige erstell.

+
2. % in die vorhandene Anzeige eingefigt wird (nur analoge Kandle kénnen kombiniert werden).

3. an dieser Stelle nicht eingefigt werden kann.

Das Einfigen von Kandlen ist in der folgenden Abbildung dargestellt:
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1)

Kandle bei gedrickter linker
Maustaste ins Arbeitsfenster
ziehen

n C:ASS5_DATA\wiIn95_tools\DataRecorder\Ks2pi2t].dsb - DataRecorder

2a)

Die Kandle kdnnen in einen
vorhandenen eingefiigt
werden

Eile  Preferences  Miew Help

| @la| =gl 2 | 8 HI,@I,@

w2 & 7]

B[] Analog channels

..... [E=] FPhase Curent IL1

280

300

1000

-[E=] Phase Curent IL2

Abbildung 12

\ 4

-[E=] Phase Current |L3
-[E=] Earth Current [E

..... [EE R esidual Yoltage LUE
-2 Digital channels

! =] &larm Phase (L1
=] Alarm Phase (L2

..... =] &larm Phase L3

SMR: CEP1

750
il
250 E| M

FAULT-MO.: 0005 DIST
TIME: 13. 41999 12:22:45:9582

CASS DATAMwInGS tools\DataRecorderks2pi2tl. dsb

Phase Current IL1 Phase Current ILZ Phase Current IL3

RBANCE-RECORD-NO.: 0005

“&W&U
Alarm Phase TLL B

A

=] Al (B> oA
] Adarm E> -250 ;i
=] Alarmn sy ?gg
..... =] Alarm i
=] TiiplEs»
=] TriplEs
— Earth Current IE
; 7.50
..... =] Trip 1> 5.00
(3 Displa =
-0 Display A
-2.80
-5.00
-7.50

1

s
Ty

ALLLLLO LA A AR LA
PRIV

W

[Ready

Sample 0 (0 [ms]] A

2b

Die Kandle kénnen neu
eingefigt werden

i

13: Einfiigen von Kandlen

2c

Weitere Kandle kénnen per Drag & Drop eingefigt werden.

12.7.3

Zoom

Anzeige: Kanal kann hier
nicht eingefiigt werden

Um defaillierte VergroBerungen von Kurvenverléufen zu erzeugen ist zundchst mittels der Messcursor:

[«

(Buttonleiste: Nr.12] der Bereich (links und rechts) jeweils mit gedrickter Maustaste auszuwdahlen. Dieser kann
dann mittels

(Buttonleiste NIr. 13) vergréBert werden.
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1)

Festlegen des

a)

Zoom in den

Auswahlbereiches
(Links - Rechts)

n G:A\POOLAEYERYOMNE\Wypchlo\Datenrecorder\¥2\5R_22.DSB - DataRecorder

vorausgewdhlten Bereich

File Freferences  Yiew Help

| slal == < | 2] w[212][- 8] & 2]

{10 Anaing chanmets :
-2 Display -250 0 [ms]

GIPOOLEVERYONEWYypchlo'Datenrecorderty 1SR _22 DB

Systemrecorder SUR
07.09.1999 132351

(]

MAT_|_SUR L2 )
250 -

200 ‘.

.

150 o

ikl —

200
] ]

NAT_|_SURL1 [} (B
= ] ]
‘ :

200

Sl

|Ready

(2

Mit gedrickter linker Maus-
taste, den Zoombereich
links festlegen (blaue Linie).

Abbildung 12.14: Zoombeispiel

Sample 181 - 613 (280.86 [ms]) |

3

Mit gedrickter linker Maus-
taste, den Zoombereich
rechts festlegen (rote Linie).

Mittels dieser Vorgehensweise kdnnen z.B. Nulldurchgénge bis zur grofiten Auflésung vergrébert und analysiert

werden.
Hinweis

Mittels des Buttons:

il

wird das Messwertfenster Ein/Aus geschaltet
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1) 2 3

Anzeige der Samplepunkte Anzeige der Samplepunkte Anzeige der Samplepunkte
"EIN/AUS" "EIN" "AUS"

Jll G:\POOL\EVERYDNE \Wypchlo\D atenrecorder\V2\SR_22.D5B - DataRecorder

File Prefeiences View Help

e e o = =T e N N T = N TR
123 Analog channels 1
(L] Display -200.0 -1500 [ms]

G:POOLIEVERYONEWypchinDatentecardery 2SR _22 DSA —

Systermrecarder SUR:
07.09.1999 152351

NAT__SURLZ
250~

-1.50
-200
250 | Fle Preferences View Help

NATJ,suRZLzS ; m‘*:.l;lg ﬂ_]é‘ u (22 Wﬂ@liﬂ
|

e
i 123 £nalog channels
e ] (2] Display -2000 1500 [ms]
100 4 GPOOLEYERY ONEWMypchioDatenrecorderly 2SR _22 DSB =
050 o
aa Systemrecarder SUR
e 07.09.4299 15:23.51
1.00
150 NAT_I_SUR ;25 < !
200 4 il |
e 200 -
150 4 v
NAT_SURL1 100
250 LE
200 5 a4
150 o 050 o
100 - 400 <
050 o
14 .50
200 - .
[Ready
250 |
MATILSURL2 | |
250 :
200 |
150 ;
100 4
050 o
04
050 ~
1.00 4 |
1.50 '
200 4 |
250 —; ;
NATISURLT .
250 |
200 5 i
150 4 |
100 - /\ I
050 i % |
Iy il 1y |
Ready [ [ Sample231-488(11332[ms)] |

Abbildung 12.15: Anzeige der Samplepunkte EIN - AUS

Hinweis
Dieser Button zeigt die Samplepunkfe an (nur Anzeige, kein Editieren).
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12.7.4 Entfernen von Kandlen aus dem Arbeitsfenster

Um Kandle aus der Anzeige zu entfernen, werden diese entweder in der Baumansicht unter »Display« markiert
und mit der »Delete«Taste entfernt. Allernativ kénnen die Kandle durch folgendes Vorgehen entfernt werden: Zu-
nachst werden die Kandle mittels der rechten Maustaste markiert. In dem sich &ffnenden Kontextmend ist dann

die Option »Remove« aufzurufen.

[1)

Mit der rechten

einen Kanal markieren

Maustaste

=] Trip >
=] Trip L

E -2 Display

| v |

[E

[Ready

Abbildung 12.16: Entferen eines Kanals

-]

[e=] Alarm

i..[E=] Earth

Infa
Calar

Copy

ee——  FerOve

Earttk

T
3.
2.

-

-2,
-5,
-T.

) R

A

(2 )

Ldschen durch einen
Mausklick mit der linken
Maustaste auf Remove

12.7.5 Kopieren von Kandilen iber die Zwischenablage

Mit der rechten Maustaste wird in der Baumstrukiur (Display) der gewinschte Kanal markiert.

In dem sich &ffnenden Kontextmeni hat man mit der Option »Copy« die Maglichkeit, die Kurven in die Zwi-
schenablage zu kopieren und anschlieBend z.B. mit Word in ein Dokument einzufiigen (Strg+V).

12.8 Anzeige der Messwerte auf denen der interpolierte Kurvenverlauf basiert

Mit der rechten Maustaste wird in der Baumstrukiur (Display) der gewinschte Kanal markiert.

»Info« sffnet eine Liste, die alle gemessenen Punkte tabellarisch anzeigt.

12.8.1 Wechsel der Kanaldarstellungsfarbe

Mit der rechten Maustaste wird in der Baumstrukiur (Display) der gewinschte Kanal markiert.

Mit »Color« kann die Farbe der angezeigten Kurven veréndert werden.
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12.8.2 Auslesen von Momentanwerten

1) 2

Wird der Mauszeiger nicht bewegt,
Button muss aktiv sein so werden die gesampelten
Momentanwerte angezeigt

Tl G:\PODLAEVERYDNE \Wypchlo\D atenrecorder\W2\51_22 dsb - DataRecorder

File Preferences Liiew Help

| el =2l [T 8] wlele] ke 8 2
ED Dizplay -300.0 -2250 -150.0 -750 o0 750 1500 [ms]
B MAT_I_SUR.LZ2
[ MAT_IL5UR.L2
-] MAT_ILSUR.L1 Systemrecorder SUR
B MAT_I0_SUR.L3 07.09.1999 152351
=] MAT_U_SUR.L2
=] MAT_U_SUR.L1 MAT_|_SURL2
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Abbildung 12.17: Auslesen von Momentanwerfen
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13 Anhang | (Kabelbelegung RS 232)

Fir die Kommunikation via Nullmodem-Kabel missen folgende Kontakfe belegt sein. Um eine stérungsfreie Kom-
munikation zu gewdhrleisten, sollte die Lange des Nullmodemkabels nicht mehr als 5 m betragen.

Erforderliche Belegung eines 9-poligen Steckers:
o 2 [receive datal

» 3 (fransmit data)

+ 5 (ground)

Abbildung 13.1: Anschauungsbeispiel 1

2 > 3
3 > 2
5 > 5
9-polig 9-polig
DSUB-Buchse DSUB-Buchse

Abbildung 13.2: Kabelbelegung 9-polig — 9-polig

Erforderliche Belegung eines 25-poligen Steckers:

o 2 [receive datal
» 3 (fransmit data)
s 7 [ground)

Abbildung 13.3: Anschauungsbeispiel 2

2 3
3 > 2
7 » 5

25-polig
DSUB-Buchse

25-polig
DSUB-Buchse

Abbildung 13.4: Kabelbelegung 25-polig — 9polig
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14 Anhang Il Kommunikationsanbindungen

Punkt zu Punkt Verbindung

- RS232

NOTEBOOK

CAN-BUS

Abbildung 14.1: Punkt zu Punkt+Verbindung

Statische Bus Anbindung (nur CSP-F und CSP-L)

—RS232—

NOTEBOOK

CAN-BUS
CAN-BUS
CAN-BUS

CSP2
CSP2
CSP2

CAN-BUS CAN-BUS I Weitere CSP/CMP Systeme .

Abbildung 14.2 Statische Verbindung
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Andere Kommuniktationsanbindungen

= — —RS232
/ \ |

/ \ Modert Telefon Modgefn
Umsétzer [« WL ———  Umetzer
etc

CAN-BUS

CSpP2

| |
NOTEBOOK

Abbildung 14.3: Anbindung iiber gréBere Entfernungen
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15

Anhang lll Fehlerbeseitigung
Das Programm lésst sich nicht starten:
Stimmen der Pfad und das Verzeichnis mit den in der Verknipfung angegebenen iberein?
Lésung
Schritt 1: Deinstallation der SYSTEM LINE SOFT.
Schritt 2: Nevinstallation der SYSTEM LINE SOFT.
Kein Verbindungsaufbau
Mégliche Ursachen:
|) Falsch konfiguriertes SEG_Serial _Server-Modul
Lésung
« Richtigen COM Port wéhlen (siehe Kapitel
« Richtige Baudrate einstellen (19200 Baud)
ll) Falsch konfigurierter SEG_Comm_Dispatcher

L&sung

+  Default mapping auf Serial stellen (siehe Kapitel
* Richtige Baudrate einstellen (19200 Baud)

Ill) Falsches Kabel. Das verwendete Kabel ist kein Nullmodem-Kabel sondern ein serielles (Hau
fige Fehlerquelle, da beide Kabeltypen identisch aussehenl).

lésung
Verwendung eines Nullmodemkabels gem&h Anhang | (Kabelbelegung).
IV) Falscher Port am CSP oder CAN-BUS gewahlt (nur wenn Can-Kommunikation)
Lésung

Kontrolle und Korrektur der Anschlussverbindungen.

V) Die »SYSTEM LINE SOFT« wird in einer falschen Gerdteversion verwendet.
Lésung

Fir CSP-Gerdte (mit der CSP-Softwareversion 1) ist die »SYSTEM LINE SOFT
1.0« zu verwenden. Fir CSP2-Gerdte und CSP-Gerdte die bereits iber die
Softwareversion 2 verfiigen ist die »SYSTEM LINE SOFT 2.0« zu verwenden.
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3. Der »SEG_Serial_Server« wurde falschlicherweise geschlossen und ist somit nicht mehr unten rechts
in der Taskleiste zu sehen.

&sung
Uber »Start/Programme/SystemlineV2/SEG_Serial_Server« das Modul neu
starten.
4. Verbindung wurde abgebrochen
L&sung
o Den »SEG_Serial_Server« neu starten.
* Kabelverbindungen kontrollieren.
5. Login beim ONLINE Betrieb abgebrochen
Mégliche Ursachen sind:

o Falscher Gerdtetyp (es wurde z.B. nur CSP-F3 bzw CSP-F5 installiert/nur »SYSTEM LINE
SOFT 1)

l&sung

Typ nachinstallieren.

6. Passwort wird im Parametriermodus nicht angenommen

Das Passwort wird nicht akzeptiert.

&sung
Nochmaliges Uberprifen/Eingabe des Passwortes (Grof3- und Kleinschreibung
beachtenl).
Ansonsten »SYSTEM LINE SOFT« neu installieren.
7. Langsame Datenibertragung

Mégliche Ursache:
Das zyklische Messwertauslesen hemmt die Ubertragung anderer Daten.

Lésung
Das zyklische Auslesen abschalten.
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8. Falsche Sprache
l&sung

Im Meni »Datei/Einstellungen/Sprachen« die richtige Bediensprache wahlen.

9. Programm 1&Bt sich nicht beenden
Mégliche Ursache:

Beim Beenden des Programms wurde nicht in der Reihenfolge vorgegangen wie sie in
Kapitel »Beenden des Programmes« vorgegeben wurde.

10.  Im Kopiermodus lassen sich keine weiteren Fenster &ffnen.
Hinweis:

Das Aufblenden von anderen Arbeitsbereichen ist im Kopiermodus nicht zuldssig.

11.  Das Kopieren wird abgebrochen
Mégliche Ursachen:

l) Es wurde ein falscher Dateinamen ausgewdhlt. (Der Dateiname existiert fir ei-
nen einzelnen Parametersatz bereits (im Zielverzeichnis) und nun sollen alle Po-
rametersaize kopiert werden)

&sung
Wahl eines neuen, noch nicht vergebenen Dateinamens.

1) Bei Auswahl aller Parameter fehlt eine Parameterdatei.

1) Falsche Gerdteversion. Version prifen und Datei neu erstellen.

12. Nach Kopieren von Parametern oder des Steuerbildes Restart des CSP
Hinweis:
Da die Grunddaten verdndert wurden, muss das Schutzgerét neu booten, um die An-
derungen zu Gbernehmen.
13. Beim Druckaufruf wird nicht gedruckt.
Mégliche Ursachen:

« st der richtige Drucker und die richtige Schniftstelle ausgewdahlt2
o Steckt das Druckerkabel richtig.
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14.

70

Parameterdnderungen wurden nicht Gbernommen/gespeichert.
Hinweis

Wird im Parametriermodus langer als 10 Min. keine Akfion vorgenommen, so werden
alle bisherigen Anderungen verworfen.
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16 Bestellschlussel

System Line Soft (Paramefrierung und Analyse]

System Line Soft SL-SOFT2-

Applikationssoftware fir kombinierte Schutz- und Steuersystem der
System Line [Abgangsschutz und Leitungsdifferenzialschutz),
Sprachumschaltung: deutsch/englisch

Standardausfihrung (Auslesen, Parametrieren)

Optionale Ergdnzungen
Stérschriebauswertung (Datenrekorder)
ohne

Mehr- E

preis *

+SL-Draw” (Software zur Konfiguration des Abzweigsteuer-
bildes sowie der Feldverriegelungen)
ohne

Mehr- D

preis

,Sl-logic” (Software zur erweiterten Gerdtekonfiguration -
SPS-Funktionalitét)

ohne

Mehr-

preis
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Diese Beschreibung ist vorlaufig. Sie unterliegt, ohne vorherige Ankindigung, stéandiger
Weiterbearbeitung. Bei Rickfragen wenden Sie sich bitte an:

Schaltanlagen-Elektronik-Gerdte GmbH & Co. KG
Geschaftsfeld Elektronikgerdte,/Business Segment Electronic Devices
Krefelder Weg 47 - D - 47906 Kempen (Germany)

Postfach 10 07 55 (P.O.Box.) - D - 47884 Kempen (Germany)

Internet
Homepage htip://www.avkseg.com
Documentation http://w3.ovkseg.com

Vertriebsteam/Sales Department
Tel.: +49 (0)21 52 1 45-1 - Fax.: +49 (0)21 52 145-3 54
email: electronics@avkseg.com

Service
Tel.: +49 (0)21 52 145-2 37 - Fox.: +49 (0)21 52 145-4 55

e-mail: opplication@avkseg.com
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