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Bestellschlissel

Bestellschlussel

Spannungs- und Frequenzschutz

MRU4-

Digitale Melde- . Grofes
L . Gehéuse .
Eingédnge ausginge Display
8 6 B1 -

Hardwarevariante

Standard

Gehause und Einbaulage
Schalttafeleinbau

Schalttafeleinbau 19“ Baugruppentrager

Leittechnikprotokolle

Ohne Protokoll

Modbus RTU, IEC60870-5-103, RS485/Klemmen

Modbus TCP, IEC61850 vorbereitet, Ethernet 100 MB/RJ45
Profibus-DP, Lichtwellenleiter

Profibus-DP / RS485 D-SUB

Modbus RTU, IEC60870-5-103, Lichtwellenleiter

Modbus RTU, IEC60870-5-103, RS485/D-SUB

IEC61850 , Ethernet 100MB/RJ45

I @ mMm m O O W >

Verfiigbare Meniisprachen

Standard Englisch/Deutsch/Russisch/Polnisch/Portugiesisch/Franzésisch

Die Parametrier- und Stoérschriebanalysesoftware Smart view ist im Lieferumfang von HighPROTEC Geraten

enthalten.

ANSI: 27, 59, 59N, 81U/O, 60FL, 47, 86, 74TC, 81R, 78, ROCOF, LVRT
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Hinweise zum Handbuch

Hinweise zum Handbuch

Dieses Handbuch beschreibt in allgemeiner Form die Projektierung, Parametrierung, Montage, Inbetriebnahme,
Bedienung und Wartung eines HighPROTEC Gerats.

Dieses Handbuch dient als Arbeitsgrundlage fiir:

m Schutzingenieure,

B |Inbetriebsetzer,

m Personen, die mit dem Einstellen, Prifen und Warten von Schutz- und Steuerungseinrichtungen vertraut
sind sowie

B geschultes Betriebspersonal von elektrischen Anlagen und Kraftwerken.

Es werden alle sich aus dem Typenschlissel ergebenden Funktionen beschrieben. Sollten Funktionen, Parameter
oder Ein-/Ausgange beschrieben werden, die mit dem vorliegenden Gerat nicht Gibereinstimmen, so sind diese als
gegenstandslos zu betrachten.

Alle Angaben und Hinweise erfolgen auf Grundlage unserer Erfahrung, Erkenntnisse und nach bestem Wissen.
Dieses Handbuch beschreibt die Geréate in ihrer maximalen Ausbaustufe.

Die in diesem Benutzerhandbuch enthaltenen technischen Informationen und Daten entsprechen dem Stand bei
Drucklegung. Technische Anderungen im Rahmen der Weiterentwicklung behalten wir uns vor, ohne dieses
Handbuch zu andern und ohne vorherige Ankiindigung. Aus den Angaben und Beschreibungen dieses Handbuches
kénnen daher keine Anspriiche abgeleitet werden.

Die textlichen und zeichnerischen Darstellungen sowie die Formeln entsprechen nicht in jedem Fall dem
Lieferumfang. Die Zeichnungen und Grafiken entsprechen keinem festen Mafstab. Fir Schaden und
Betriebsstérungen, die durch Bedienungsfehler, Nichtbeachten dieses Handbuches entstehen, (ibernehmen wir
keine Haftung.

Ohne schriftliche Genehmigung der Woodward Kempen GmbH , darf kein Teil dieses Handbuches reproduziert
oder in irgendeiner Form an andere weitergegeben werden.

Dieses Benutzerhandbuch gehoért zum Lieferumfang des Gerates. Bei Weitergabe des Gerates an Dritte (Verkauf)
ist dieses Handbuch mit zu Gbergeben.

Jegliche Arbeiten am Gerat dirfen nur von fachkundigem Personal ausgefiihrt werden, das insbesondere mit allen

vor Ort giltigen Sicherheitsbestimmungen und allen erforderlichen Arbeiten im Umgang mit elektronischen
Schutzgeraten und Starkstromanlagen - durch entsprechende Nachweise - vertraut ist.

Haftungs- und Gewahrleistungsinformationen

Fir Schaden, die durch Umbauten und Veranderungen am Gerat oder kundenseitige Projektierung, Parametrierung
und Einstellungen entstehen, ibernimmt Woodward keinerlei Haftung.

Durch Offnen des Gerates erlischt die Gewahrleistung.

Gewabhrleistungs- und Haftungsbedingungen der allgemeinen Geschaftsbedingungen von Woodward werden durch
vorstehende Hinweise nicht erweitert.
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Wichtige Definitionen

Wichtige Definitionen

Folgende Signaldefinitionen dienen der Sicherheit von Leib und Leben sowie der angemessenen Lebensdauer des
Gerétes.

A GEFAHR GEFAHR zeigt eine gefahrliche Situation an, die, wenn sie nicht vermieden

wird, zu Tod oder schweren Verletzungen fiihren wird.

_ WARNUNG zeigt eine gefahrliche Situation an, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zu Tod oder schweren Verletzungen fiihren kann.

VORSICHT mit Warnsymbol zeigt eine gefahrliche Situation an, die, wenn
A VORSICHT | VoX t Warnsy igt eine g .

sie nicht vermieden wird, zu mittelschweren oder leichten Verletzungen
fihren kann.

HIN WE,S HINWEIS wird verwendet, um Informationen hervorzuheben, die nicht im
Zusammenhang mit Verletzungen stehen.

VORSICHT ohne Warnsymbol wird verwendet, um Informationen
VORSICHT s arnsym ,
hervorzuheben, die nicht im Zusammenhang mit Verletzungen stehen.
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Wichtige Definitionen

_ ANWEISUNGEN BEFOLGEN

Bitte lesen Sie die vorliegende Bedienungsanleitung sowie alle weiteren
Publikationen, die zum Arbeiten mit diesem Produkt (insbesondere fiir die
Installation, den Betrieb oder die Wartung) hinzugezogen werden miissen.
Beachten Sie hierbei alle Sicherheitsvorschriften sowie Warnhinweise.
Sollten Sie den Hinweisen nicht folgen, kann dies Personenschaden
oder/und Schaden am Produkt hervorrufen.

BESTIMMUNGSGEMARE VERWENDUNG

Jegliche unerlaubte Anderung oder Verwendung dieses Gerits, welche
uiber die angegebenen mechanischen, elektrischen oder anderweitigen
Betriebsgrenzen hinausgeht, kann Personenschaden oder/und
Sachschéaden (z.B. Schaden am Produkt) hervorrufen. Jegliche solche
unerlaubte Anderung: (i) begriindet ,,Missbrauch* und/oder
»Fahrldssigkeit” im Sinne der Gewahrleistung fiir das Produkt und schlieft
somit die Gewahrleistung fiir die Deckung moglicher daraus folgender
Schéden aus, und (ii) hebt Produktzertifizierungen oder -listungen auf.

Die hier beschriebenen programmierbaren Schutzgerate sind fiir Schutz
und ggf. Steuerung von energietechnischen Anlagen und Betriebsmitteln
(die nicht durch (U/f) Umrichter gespeist werden) konzipiert. Die Gerate
sind fiir die Montage in der Niederspannungsnische von
Mittelspannungsschaltfeldern oder in dezentralen Schutzschranken
ausgelegt. Die Parametrierung und Programmierung des Gerats muss alle
Anforderungen des Schutzkonzepts (der zu schiitzenden Betriebsmittel)
erfiillen. Sie miissen sicherstellen, dass alle zu erwartenden fehlerhaften
Betriebszustande vom Gerat korrekt erkannt und behandelt werden (z.B.
durch Ausschalten des Leistungsschalters). Das Schutzkonzept muss liber
einen Reserve-Schutz verfiigen (Back-up)). Bevor Sie das Gerit in Betrieb
nehmen und nach jeder Veranderung der Programmierung/Parametrierung
muss durch einen Test liberpriift und schriftlich dokumentiert werden, dass
die Programmierung/Parametrierung alle Anforderungen des
Schutzkonzepts erfiillt.

Typische Anwendungen fiir diese Produktfamilie/Gerételinie sind z. B.:

m Abgangsschutz

B Netzschutz

B Maschinenschutz

B Transformatordifferenzialschutz

Jede dariiber hinausgehende Verwendung gilt als nicht
bestimmungsgemaR. Dies gilt insbesondere auch fiir den Einsatz als
unvollstandige Maschine. Fiir hieraus resultierende Schaden haftet der
Hersteller nicht. Das Risiko hierfiir tragt allein der Betreiber. Zur
bestimmungsgeméaBen Verwendung gehort auch die Einhaltung der von
Woodward vorgeschriebenen Technischen Daten und Toleranzen.
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Wichtige Definitionen

_ VERALTETES DOKUMENT

Dieses Dokument kann seit Erstellung dieser Kopie liberarbeitet oder
aktualisiert worden sein. Um sicherzustellen, dass Sie liber die aktuellste
Revision verfiigen, sollten Sie auf der Woodward-Webseite nachsehen:

www.woodward.com

Wenn Sie Ihr Dokument hier nicht finden, wenden Sie sich bitte an lhren
Kundendienstmitarbeiter, um die aktuellste Kopie zu erhalten.

DIESES DOKUMENT KANN VERALTET SEIN - Das englische Original dieses
Dokuments wurde méglicherweise nach Erstellung dieser Ubersetzung
aktualisiert. Priifen Sie, ob es eine englische Version mit einer hoheren Revision
gibt, um die aktuellsten Informationen zu erhalten.

12 MRU4 DOK-HB-MRU4D


http://www.woodward.com/
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Warnung vor elektrostatischer Entladun
VORSICHT g g

Das gesamte elektronische Equipment ist empfindlich gegeniiber
elektrostatischen Entladungen; einige Bauteile und Komponenten mehr als
andere. Um diese Bauteile und Komponenten vor elektrostatischer
Zerstérung zu schitzen miissen Sie spezielle Vorkehrungen treffen um das
Risiko zu minimieren und elektrostatische Aufladungen zu entladen.

Bitte befolgen Sie die beschriebenen Hinweise, sobald Sie mit diesem Gerat
oder in dessen Ndhe arbeiten:

1. Bevor Sie an diesem Gerat Wartungsarbeiten durchfiihren entladen Sie
bitte samtliche elektrostatische Ladungen lhres Korpers durch das
Beriihren eines geeigneten geerdeten Objekts aus Metall
(Schaltschranke, geerdete Einrichtungen, etc.).

2. Vermeiden Sie elektrostatische Aufladungen lhres Kérper in dem Sie
auf synthetische Kleidung verzichten. Tragen Sie méglichst Baumwolle
oder baumwolldhnliche Kleidung, da diese Stoffe weniger zu
elektrostatischen Aufladungen fiihren als synthetische Stoffe.

3. Vermeiden Sie Plastik, Vinyl und Styropor (wie z. B. Plastiktassen,
Tassenhalter, Zigarettenschachteln, Zellophan-Umhiillungen,
Vinylbiicher oder -ordner oder Plastikaschenbecher) in der ndheren
Umgebung des Gerates, den Modulen und lhrer Arbeitsumgebung.

4. Mit dem Offnen des Gerites erlischt die Gewihrleistung!
Entnehmen Sie keine Leiterplatten aus dem Gerategehause, falls dies
nicht unbedingt notwendig sein sollte. Sollten Sie dennoch
Leiterplatten aus dem Gerategehause entnehmen miissen, folgen Sie
den genannten Hinweisen:

E Vergewissern Sie sich, dass das Gerit vollig spannungslos ist
(alle Steckverbinder miissen abgezogen werden).

m Fassen Sie keine Bauteile auf der Leiterplatte an. Halten Sie die
Leiterplatte an den Ecken.

m Beriihren Sie keine Kontakte, Verbinder oder Komponenten mit
leitfahigen Materialien oder Ihren Handen.

m Sollten Sie eine Leiterplatte tauschen miissen, belassen Sie die
neue Leiterplatte in lhrer anti-statischen Verpackung bis Sie die
neue Leiterplatte installieren konnen. Sofort nach dem Entfernen
der alten Leiterplatte stecken Sie diese in den anti-statischen
Behalter.

Um die Zerstorung von elektronischen Komponenten durch unsachgemaRe
Handhabung zu verhindern Lesen und Beachten Sie die Hinweise in der
Woodward-Anleitung 82715, Guide for Handling and Protection of
Electronic Controls, Printed Circuit Boards, and Modules (Handbuch zur
Handhabung und zum Schutz von elektronischen Reglern, gedruckten
Schaltkreiskarten und Modulen).

Woodward behélt sich das Recht vor, jeden beliebigen Teil dieser Publikation zu jedem Zeitpunkt zu verandern. Alle
Informationen, die durch Woodward bereitgestellt werden, wurden geprift. Woodward tGbernimmt keinerlei Garantie.

© Woodward 2013, Alle Rechte vorbehalten
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Lieferumfang

Der Lieferumfang umfasst:

©

Verpackung

Schutzgerat

..........

Befestigungsmaterial

ONONONOINO

Prifbericht

Die Produkt-CD mit den Handblichern

Die Bedien- und Auswertesoftware Smart view
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Wichtige Definitionen

Bitte kontrollieren Sie die Lieferung auf Vollstandigkeit (Lieferschein).
Stellen Sie sicher, dass das Typenschild, Anschlussbild, Typenschlissel und Geratebeschreibung tbereinstimmen.

Ggf. nehmen Sie bitte mit unserem Service Kontakt auf (Adresse siehe Rickseite dieses Handbuchs).

Lagerung
Die Gerate dirfen nicht im Freien gelagert werden. Die Lagerraume missen gut belliftet und trocken sein (siehe

Technische Daten).

Wichtiger Hinweis

_ Die Gerate werden auf Kundenwunsch modular (gemaR Bestellschliissel)
zusammengestellt. Die Klemmenbelegung des Gerits ergibt sich aus dem

auf dem Gerat aufgebrachten Anschlussbild.
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Wichtige Definitionen
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Wichtige Definitionen

Zugriffsberechtigungen
(Siehe Kapitel [Parameter/Zugriffsberechtigungen])

Nur lesen-Lv0 Q@ In diesem Level kénnen alle Parameter nur gelesen werden.

Schutz-Lv1 @@ In diesem Level kénnen Resets und Quittierungen durchgefiihrt werden .

Schutz-Lv2 @@ In diesem Level kénnen die Schutzeinstellungen modifiziert werden.

Strg-Lv1 é@ Dieser Level berechtigt zu Schalthandlungen

Strg-Lv2 é@ Dieser Level berechtigt dazu, Schaltgerateeinstellungen zu modifizieren.

Admin-Lv3 @@ In diesem Level besteht uneingeschrankter Zugriff auf alle Einstellungen
des Schutzgerats.
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Wichtige Definitionen

Generelle Konventionen

» Parameter werden kursiv gestellt und durch Franzésische Anfiihrungszeichen umschlossen

»MELDUNGEN werden durch Franzdsische Anfuhrungszeichen und Kapitalchen gekennzeichne

[Pfade werden durch eckige Klammern gekennzeichnet.]

Software- und Gerétenamen werden kursiv dargestellt

Modul- und Instanznamen werden kursiv unterstrichen dargestellt.

»Tasten, Modi und Menueintrage werden durch Franzésische Anfiihrungszeichen umschlossen .«

1 2 3 Bildreferenzen (Quadrate)

Zshlpfeilsystem

Innerhalb der HighPROTEC wird fiir alle Gerate mit Ausnahme des Generatorschutzes das
Verbraucherzahlpfeilsystem angewendet. Generatorschutzgerate arbeiten auf Basis des Erzeugerzahlpfeilsystems.
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Gerat

Gerat

MRU4

Projektierung des Geriats

Projektieren des Gerats bedeutet, dass Sie den Funktionsumfang auf die Funktionen reduzieren, die Sie wirklich
bendtigen. Wenn Sie z. B. die Spannungsschutzfunktion wegprojektieren, dann werden alle Parameterzweige, die
fur diese Funktion erforderlich sind, im Parameterbaum nicht mehr erscheinen. Alle Ereignisse, Meldungen etc.
werden mit deaktiviert. Dadurch werden die Parameterbdume sehr Uberschaubar. Dariber hinaus bedeutet
Projektieren das Einstellen aller grundséatzlichen Anlagendaten (Frequenz ...).

_ Durch das Projektieren der Schutzfunktionalitat verandern Sie auch die

Geratefunktionalitat. Projektieren Sie z. B. die Richtungserkennung der
Uberstromschutzfunktionen weg, dann I6st das Gerit auch tatsichlich
nicht mehr gerichtet, sondern nur noch ungerichtet aus.

Fir alle, sich aus Fehlprojektierungen ergebenden Personen- und
Sachschaden libernimmt der Hersteller keinerlei Haftung.

Woodward Kempen GmbH bietet die Projektierung auch als Dienstleistung
an.

_ Warnung vor versehentlichem Wegprojektieren (Deaktivieren) von Modulen.

Wenn ein Modul iiber die Projektierung deaktiviert wird, dann werden alle
Parameter dieses Moduls auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Wird dieses Modul anschlieBend iiber die Projektierung erneut aktiviert,
dann sind alle Parameter auf Werkseinstellung gesetzt.
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Gerat

Projektierungs-Parameter des Gerats

‘ Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung | Meniipfad
Hardwarevariante 1 | Optionale Hardwareerweiterung »A« 8 digitale Eingange 8 digitale [MRU4]
| 6 Ausgangsrelais Eingange | 6
® Ausgangsrelais
Hardwarevariante 2 | Optionale Hardwareerweiterung »0« Standard »0« Standard  [MRU4]
Gehause Bauform »A« Schalttafeleinbau, = Schalttafeleinb  [MRU4]
»B«19 Zoll Einbau 2
® (Rack),
»H« Kundenversion 1
Kommunikation Kommunikation »A« ohne, Ethernet: [MRU4]
»B« RS 485: Modbus IEC61850
@ RTU | IEC 60870-5-
103,
»C« Ethernet: Modbus
TCP,

»D« LWL: Profibus-DP,

»E« D-SUB: Profibus-
DP,

»F« LWL: Modbus RTU
| IEC 60870-5-103,

»G« RS 485/D-SUB:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103,

»H« Ethernet:
IEC61850

24 MRU4 DOK-HB-MRU4D



Montage und Anschluss

Montage und Anschluss

Drei-Seiten-Ansicht - 19 Zoll Variante

HIN WE’S Je nach verwendeter Leittechnikanbindung verandert sich der benétigte
Bauraum (Tiefe).

Wird z. B. ein D-Sub-Stecker verwendet, so ist dieser der Tiefenabmessung

hinzuzurechnen.

HIN WE’S 1D; i(r;:i;tzem Abschnitt gezeigte 3-Seiten-Ansicht ist exklusiv gliltig fur

K] o) il
—| < N~
RE g3 g3
<} e iy
141,5 4 x M2.5mm 182 9,64
[ 5,57 ] Schraube / screw / sruba [ 717 } [ 0,38 }

o7 max. 206,50
[ 813 ]

[382]

o . |]s

d == = % = ==
127
[ 5,00 |

3-Seiten-Ansicht B1 Gehause in 19“ Ausfihrung
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Montage und Anschluss

_ Das Gehause ist sorgfaltig zu erden. SchlieBen Sie die Erdung fiir das
Gehduse an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf

der Gerateriickseite an 1,7 Nm [15 Ibein].

Zusatzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden 0.56-0.79 Nm [5-7 Ibein].

26 MRU4 DOK-HB-MRU4D



Montage und Anschluss

Drei-Seiten-Ansicht - Tlireinbau - 8-Tasten Ausfiihrung

HIN WE,S Je nach verwendeter Leittechnikanbindung verandert sich der benétigte
Bauraum (Tiefe).

Wird z. B. ein D-Sub-Stecker verwendet, so ist dieser der Tiefenabmessung

hinzuzurechnen.

HINWEIS Die in diesem Abschnitt gezeigte 3-Seiten-Ansicht ist exklusiv giiltig fiir
Gerate mit 8-Tasten auf der Geratefront.

(INFO-Taste, C-Taste, OK-Taste, CTRL-Taste und 4 Softkeys).

f

183
[7.20 |
161
[6.34 ]
156
[6,14 ]

141,50 182

[5,57 } [7,17 }
max. 206,50

(8,13 ]

o7
[382 ]

= e

3-Seiten-Ansicht B1 Gehause (8-Tasten)

_ Das Gehause ist sorgfaltig zu erden. SchlieBen Sie die Erdung fiir das
Gehause an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf
der Gerateriickseite an 1,7 Nm [15 Ibein].

Zusatzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden 0.56-0.79 Nm [5-7 Ib<in].

DOK-HB-MRU4D
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Montage und Anschluss

Montagebild 8-Tasten Ausfiihrung
_ Auch bei ausgeschalteter Hilfsspannung kénnen an den
Gerateanschliissen gefahrliche Spannungen auftreten.

HIN WE’S Das in diesem Abschnitt gezeigte Montagebild ist exklusiv giiltig fiir Gerate mit

8-Tasten auf der Geratefront.
(INFO-Taste, C-Taste, OK-Taste, CTRL-Taste und 4 Softkeys).

e 141,50 — Milimeters - Milimetry
[ 5,57 J [Inches - Cale]
125,50

4x 4,60

[ 18]

|

Frontplatte ‘
Frontplate S |
T

I

<D

Panel przedni

B1 Gehause Turausschnitt (8-Tasten)

_ Das Gehause ist sorgfaltig zu erden. SchlieBen Sie die Erdung fiir das
Gehduse an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf
der Gerateriickseite an 1,7 Nm [15 Ibein].

Zusatzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden 0.56-0.79 Nm [5-7 Ibein].

Falsche bzw. zu hohe Anzugsdrehmomente kénnen zu leichten
A VORSICHT Korperverletzungen oder zur dauerhaften Beschadigung des Gerats fiihren.
Uberpriifen Sie das max. zulidssige Drehmoment der M4-Schrauben mit
einem Drehmomentschliissel 1,7 Nm [15 Ib«in].
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Montage und Anschluss

Baugruppen

_ Die Gerate werden auf Kundenwunsch modular (gemaR Bestellschliissel)
zusammengestellt. In jedem Slot (Einschub) kann eine Baugruppe platziert
sein. Im Folgenden wird die Klemmenbelegung der einzelnen Baugruppen

dokumentiert. Der konkrete Einbauort einer jeden Baugruppe ist dem
Anschlussbild auf der Oberseite lhres Gerats zu enthehmen.

Gehause B1

Slot1 Slot2 Slot3
X1 X2 X3

X101

xioo ||

X103

Ny

B1 Gehause prinzipielle Riickansicht

Erdung

_ Das Gehause ist sorgfaltig zu erden. SchlieBen Sie die Erdung fiir das
Gehduse an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf
der Gerateriickseite an 1,7 Nm [15 Ibein].

Zusatzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden 0.56-0.79 Nm [5-7 Ibein].

VO RSICHT Die Gerate sind empfindlich gegen elektrostatische Entladung.
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Montage und Anschluss

Legende fir Anschlussbilder

In dieser Legende sind Bezeichnungen verschiedener Geratetypen (z. B. Trafoschutz, Motorschutz,
Generatorschutz, usw.) aufgefihrt. Es kann daher vorkommen, dass einige Bezeichnungen nicht auf dem
Anschlussbild ihres Gerates vorkommen.

Bezeichnung auf dem Anschlussbild Bedeutung

FE Anschluss Funktionserde

Power Supply Stromversorgung/Hilfsspannung

I L1 Phasenstrommesseingang L1

L2 Phasenstrommesseingang L2

L3 Phasenstrommesseingang L3

IG Erdstrommesseingang IE

L1 W1 Phasenstrommesseingang L1, Wicklungsseite 1

L2 W1 Phasenstrommesseingang L2, Wicklungsseite 1

L3 W1 Phasenstrommesseingang L3, Wicklungsseite 1

I G W1 Erdstrommesseingang IE, Wicklungsseite 1

L1 W2 Phasenstrommesseingang L1, Wicklungsseite 2

L2 W2 Phasenstrommesseingang L2, Wicklungsseite 2

L3 W2 Phasenstrommesseingang L3, Wicklungsseite 2

| G W2 Erdstrommesseingang IE, Wicklungsseite 2

VL1 U L1 Phasenspannung

VL2 U L2 Phasenspannung

VL3 U L3 Phasenspannung

V12 U 12 Auldenleiterspannung

V 23 U 23 AulRenleiterspannung

V 31 U 31 Auldenleiterspannung

V X U X vierter Spannungsmesseingang zur Erfassung der
Verlagerungsspannung oder fur Synchrocheck

BO K Ausgangskontakte Wechsler

NO K Ausgangskontakt Schliel3er

DI Digitaler Eingang

COM Masseanschluss der digitalen Eingange

Out+ Analogausgang + (0/4...20 mA oder 0...10 V)

IN- Analogeingang + (0/4...20 mA oder 0...10 V)

N.C. Nicht angeschlossen

DO NOT USE Nicht verwenden

SC SK Selbstiiberwachungskontakt

GND Masse
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Montage und Anschluss

HF SHIELD

Fibre Connection

Anschluss Kabelabschirmung

Anschluss fir Lichtwellenleiter

Only for use with external galvanic decoupled CTs. See Nur firr die Verwendung mit galvanisch getrennten

chapter Current Transformers of the manual.

Caution Sensitive Current Inputs

Stromwandlern. Siehe Kapitel Stromwandler im
Handbuch.

Achtung Messeingang fur empfindliche
Erdstrommessung

Connection Diagram see specification

Anschlussbelegung siehe Handbuch

31
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Montage und Anschluss

Slot X1: Netzteilkarte mit Digitalen Eingdangen

Slot1 Slot2 Slot3
X1 X2 X3
S
X100 X X103

D
&

Geréaterlickseite (Slots)

Der genaue Typ der verbauten Netzteilkarte und die Anzahl der darauf befindlichen Digitalen Eingange ergibt sich
aus dem Bestellschlissel. Die unterschiedlichen Varianten haben einen unterschiedlichen Funktionsumfang.

Verfiigbare Baugruppen fir diesen Slot:

m (DI8-X1): Diese Baugruppe umfasst ein Weitbereichsnetzteil und zwei nicht gruppierte Digitale Eingdnge sowie
sechs gruppierte (gewurzelte) Eingénge.

HINWEIS

Die verfiigbaren Kombinationen kénnen dem Bestellschliissel enthommen

werden.

32
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Montage und Anschluss

DI8-X Netzteil und Digitale Eingange

_ Stellen Sie die korrekten Anzugsmomente sicher.

0,3Nm

2.65Ib-In
____0,55Nm
4.87 Ib-In
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Montage und Anschluss

Diese Baugruppe beinhaltet:
« Ein Weitbereichsnetzteil

- 6 digitale Eingange gewurzelt
- 2 digitale Eingange ungewurzelt

Hilfsspannungsversorgung

- Der Hilfsspannungseingang (Weitbereichsnetzteil) ist verpolungssicher. Das Gerat kann sowohl mit
Wechsel- als auch mit Gleichspannung versorgt werden.

Digitale Eingdnge

Parametrieren Sie den richtigen Spannungseingangsbereich fiir jede
VORSICHT | == gen >p gseingangs’ J
digitale Eingangsgruppe. Falsche Schaltschwellen kdnnen zu
Fehlfunktionen/falschen Signallaufzeiten fiihren.

Die digitalen Eingange verfiigen Uber verschiedene (parametrierbare) Schaltschwellen (zwei AC und funf DC-Ein-
gangsbereiche). Fir die sechs gewurzelten Eingdnge und die beiden ungewurzelten Eingange lassen sich folgende
Schaltschwellen festlegen:

24V DC

48V DC/60VDC
110 V AC/DC

230 V AC/DC

Wird an den digitalen Eingang eine Spannung grofRer 80% der parametrierten Schaltschwelle gelegt, so wird die
Zustandsanderung erkannt (physikalische ,1%). Wenn die Spannung unter 40% der parametrierten Schaltschwelle
zuruckfallt wird eine physikalische ,0“ erkannt.

VORSICHT Die COM-Klemme (Wurzel) muss bei DC-Versorgung mit dem »--Pol«
verbunden werden.
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Montage und Anschluss

Klemmenbelegung

Elektromechanische Zuordnung

X?2.
1.7+
2 ¥ Hifsspg.
S b __.
4 e
5 —cCcom1
6 o =
7 — com2
8 =D __ﬁ_ )
9 — COM3
10 — COM
11 —DI3
12 —DK4
13 — DI5
14 — DI6
15 —DI7
16 — Di8 2+
17 |— nicht verwenden
18 [— nicht verwenden
X
L Hifsspg.

covs

DI3

Di4

DI5

Di6

DI7

Dig

nicht verwenden

18 17 16 15 14 13121110 9 8 7 6 5 4 3 2

nicht verwenden

E000000000000000000/s13
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Montage und Anschluss

DI8-X Netzteil und Digitale Eingange

_ Stellen Sie die korrekten Anzugsmomente sicher.

0,3Nm

2.65Ib-In
____0,55Nm
4.87 Ib-In
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Montage und Anschluss

Diese Baugruppe beinhaltet:
« Ein Weitbereichsnetzteil

- 6 digitale Eingange gewurzelt
- 2 digitale Eingange ungewurzelt

Hilfsspannungsversorgung

- Der Hilfsspannungseingang (Weitbereichsnetzteil) ist verpolungssicher. Das Gerat kann sowohl mit
Wechsel- als auch mit Gleichspannung versorgt werden.

Digitale Eingdnge

Parametrieren Sie den richtigen Spannungseingangsbereich fiir jede
VORSICHT | == gen >p gseingangs’ J
digitale Eingangsgruppe. Falsche Schaltschwellen kdnnen zu
Fehlfunktionen/falschen Signallaufzeiten fiihren.

Die digitalen Eingange verfiigen Uber verschiedene (parametrierbare) Schaltschwellen (zwei AC und funf DC-Ein-
gangsbereiche). Fir die sechs gewurzelten Eingdnge und die beiden ungewurzelten Eingange lassen sich folgende
Schaltschwellen festlegen:

24V DC

48V DC/60VDC
110 V AC/DC

230 V AC/DC

Wird an den digitalen Eingang eine Spannung grofRer 80% der parametrierten Schaltschwelle gelegt, so wird die
Zustandsanderung erkannt (physikalische ,1%). Wenn die Spannung unter 40% der parametrierten Schaltschwelle
zuruckfallt wird eine physikalische ,0“ erkannt.

VORSICHT Die COM-Klemme (Wurzel) muss bei DC-Versorgung mit dem »--Pol«
verbunden werden.
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Montage und Anschluss

Klemmenbelegung

Elektromechanische Zuordnung

X?2.
1.7+
2 ¥ Hifsspg.
S b __.
4 e
5 —cCcom1
6 o =
7 — com2
8 =D __ﬁ_ )
9 — COM3
10 — COM
11 —DI3
12 —DK4
13 — DI5
14 — DI6
15 —DI7
16 — Di8 2+
17 |— nicht verwenden
18 [— nicht verwenden
X
L Hifsspg.

covs

DI3

Di4

DI5

Di6

DI7

Dig

nicht verwenden

18 17 16 15 14 13121110 9 8 7 6 5 4 3 2

nicht verwenden

E000000000000000000/s13
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Montage und Anschluss

Slot X2: Ausgangsrelais

Slot1 Slot2 Slot3
X1 X2 X3
S
X100 X X103

D
&

Geraterlckseite (Slots)

Der genaue Typ der verbauten Baugruppe ergibt sich aus dem Bestellschlissel. Unterschiedlichen Varianten haben
einen unterschiedlichen Funktionsumfang.

Verfiigbare Baugruppen fiir diesen Slot:

m (RO-6 X2): Melderelaiskarte mit sechs Ausgangsrelais.

HINWEIS

Die verfiigbaren Kombinationen kénnen dem Bestellschliissel enthommen

werden.
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Montage und Anschluss

Ausgangsrelais und Selbsuberwachungskontakt

Die Anzahl der Ausgangsrelais hangt vom Geratetyp bzw. Typenschlissel ab. Die Ausgangsrelais sind
potenzialfreie Wechselkontakte. Die Rangierung der Ausgangsrelais ist in Kapitel
[Gerateparameter/Ausgangsrelais] beschrieben. Die rangierbaren Signale entnehmen Sie bitte der »Rangierliste«.

_ Stellen Sie die korrekten Anzugsmomente sicher.

0,3 Nm

2.651bIn
0,55 Nm

4.87 Ib:In

VO RS ICHT g::\::ten Sie die Strombelastbarkeit der Ausgangsrelais. Siehe Technische

Der Selbstiiberwachungskontakt (SK) kann nicht konfiguriert werden. Der Selbstiiberwachungskontakt ist ein

Wechselkontakt, der abfallt, wenn das Gerat einen internen Fehler erkennt. Nach Aufschalten der Versorgungs-
spannung zieht der Kontakt nach Abschluss des Bootvorgangs (wenn der Schutz aktiv ist) an. Mit dem Anziehen
des Selbstuberwachungskontakts wird auch die entsprechende LED aktiviert (siehe auch Kapitel Selbstiberwa-

chung).
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Montage und Anschluss

Klemmenbelegung

X?2.

1

2 7K1
3
4

5 ke
6
7

8 7K3
9 |—!
10

11 7K4
12—/
13

14 7K5
15 |—!
16

17 7SK
18—

Elektromechanische Zuordnung

[
3}
x

1

K1n.c.

K1C

K1n.o.

K2n.c.

K2C

K2n.o.

K3n.c.

K3C

K3n.o.

K4n.c.

K4C

K4n.o.

K5n.c.

K5C

K5n.o.

SKn.c.

SK C

18 17 16 15 14 13121110 9 8 7 6 5 4 3 2

SKn.o.

S000000000000000000]s]
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Montage und Anschluss

Slot X3: Spannungswandler - Messeingange

Slot1 Slot2 Slot3
X1 X2 X3
o
X100 X X103

D
&

Geréaterlickseite (Slots)

In diesem Slot befinden sich die Spannungswandler-Messeingange.

42
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Montage und Anschluss

Spannungsmesseingange

Das Gerét verfiigt Gber 4 Spannungsmesseingange. Drei fur die Messung der Aul3enleiter- (»U12«, »U23«, »U31«)
bzw. Phasenspannungen (»UL1«, »UL2«, »UL3«) und einen fir die Erfassung der Verlagerungsspannung »UE«. In
den Feldparametern muss die korrekte Beschaltung der Spannungsmesseingange parametriert werden:

« Leiter-Erd (Stern)
« Phase-Phase (Dreieck bzw. V-Schaltung)

_ Stellen Sie die korrekten Anzugsmomente sicher.

0,5 Nm
4.42 Ib-In

1,0 Nm
8.85 Ib:In

Beachten Sie die Drehfeldrichtung lIhrer Energieversorgungsanlage. Stellen
VORSICHT Sie die richtige Verdrahtung der Wandler sicher.

Fir die V-Schaltung ist der Parameter »SpW Beh« auf »Phase-Phase« zu
stellen.

Siehe Technische Daten.
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Montage und Anschluss

Klemmenbelegung

x
~

Blg uL1/uL12

3|g UL2/UL23

Blg UL3/UL31

o(N[o|o|h]wWIN]|=2].

3JE vx

Elektromechanische Zuordnung

@

E ~ | uua
| ] we
] e | e
T e | e
] e | s
| o | we
T e | o
T | e | e
@
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Montage und Anschluss

Spannungswandler Anschlussbeispiele

Kontrollieren Sie die Einbaurichtung der Wandler.

A GEFAHR Die Sekundarseiten von Messwandlern miissen geerdet sein.

HIN WE,S Fiir alle Strom- und Spannungsmessaufgaben, sind entsprechende externe

Strom- und Spannungswandler zu verwenden, die den erforderlichen
Ubersetzungsverhiltnissen entsprechen. Die Wandler miissen iiber
ausreichende Isolationsfestigkeit verfiigen.

Uberpriifen der Spannungsmesswerte

Schlief3en Sie eine dreiphasige Messspannung in Hohe der Nennspannung an das Relais an.
HIN WE,S Beriicksichtigen Sie die Beschaltung der Messwandler
(Sternschaltung/Dreieckschaltung ...).

Stellen Sie nun Spannungswerte mit der entsprechenden Nennfrequenz im Bereich der Nennspannung ein, die
nicht zu einer Uberspannungs- oder Unterspannungsauslésung fiihren.

Vergleichen Sie die im Geréatedisplay angezeigten Werte mit der Anzeige der Messgerate. Die Abweichung muss
mit den Technischen Daten Ubereinstimmen.

HINWEIS Bei Verwendung eines Effektivwert-Messgerates konnen grofere
Abweichungen auftreten, wenn die eingespeiste Spannung stark
oberwellenhaltig ist. Da das Gerat einen Filter besitzt, der die harmonischen
Oberwellen filtert, wertet das Geréat nur die Grundschwingung aus (auBer

fiir thermische Schutzfunktionen). Ein effektivwertbildendes Messgerat
dagegen misst auch die Oberwellen mit.
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Montage und Anschluss

Anschlussbeispiele Spannungswandler

U L L3 |
|
. | . X2.
* AN - 1 £
ust =3
s fYY\! 2aaY uLiz UmLZ i -
~UL2/
._'rm! Y U3l 13 T 2 gléuus
wg ! Ll v 3
wf | |L T BEw
UL1
u2
UL3

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Sterschaltung
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Montage und Anschluss

L1 L2 L3
°
[ /Y Y
—1
[ ]
‘,_fYY\
UL12]
L3
UL31
UL1
u2
UL3

X?2.

s rYY\y™ L1 1
I e

N a'a gy — L2 3
- e

J o'a'g Az . 5
N - BE us

ULT U2 UL3

i e

ue " 0

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Sternschaltung

Erfassung der Verlagerungsspannung UE mit offener Dreieckswicklung e-n
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Montage und Anschluss

U L2 L3 |
[
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. | . uz | [] 2 o2
228 i YN — 3 Bl _—
)l e es) L l_ g _Eij
Uiz | 5 3 us
uLzg ! _
i | T
uLt
uL2
uL3

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Dreieckschaltung

Hinweis!
Berechnung der Verlagerungsspannung UE nicht mdglich
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Montage und Anschluss

L1 L2 L3

|
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uL23 | ULT U2 ULS'
UL31 2N Usyno'[ | ;
UL1
1/
uLs

Eli3ved
3IE vx

— ULt/
uL12

—UL2/
uL23

*=* Verflgbarkeit abhangig vom

Geratetyp

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Sternschaltung, vierter Messeingang zur

Erfassung einer Synchronisierspannung.
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Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Dreieckschaltung
Erfassung der Verlagerungsspannung UE mit offener Dreieckswicklung e-n
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Montage und Anschluss
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Zwei Spannungswandler mit Gerateanschluss in V-Schaltung
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Montage und Anschluss

Slot X100: Ethernet Schnittstelle

Slot1 Slot2 Slot3
X1 X2 X3
S
X100 X X103

Geréaterlickseite (Slots)

Dem Bestellschliissel kann entnommen werden, ob das Schutzgerat mit einer Ethernet-Schnittstelle ausgestattet
ist.

HINWEIS Die verfiigbaren Kombinationen konnen dem Bestellschliissel enthommen
werden.
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Montage und Anschluss

Ethernet - RJ45

Belegung

TxD +
TxD—
RxD +
n.c
n.c.
RxD —
n.c.
n.c.

-
| — .C.
[ —— n.c

Ethernet - RJ45

Belegung

TxD +
TxD—
RxD +
n.c
n.c.
RxD —
n.c.
n.c.

-
| —— nc
[ ——— n.c

DOK-HB-MRU4D
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Montage und Anschluss

Slot X101: IRIG-B00X

Slot1  Slot2 Slot3
X1 X2 X3
o
X X103

D
&

Geréaterlickseite (Slots)

Dem Bestellschliissel kann entnommen werden, ob das Schutzgerat mit einer IRIG-B0O0X-Schnittstelle ausgestattet

ist.

HINWEIS

Die verfiigbaren Kombinationen konnen dem Bestellschliissel enthommen

werden.

54

MRU4

DOK-HB-MRU4D



Montage und Anschluss

IRIG-B00X
_ Stellen Sie die korrekten Anzugsmomente sicher.
0,3Nm__
2.65 Ib-In
0,23 Nm
2.03 Ib:In
Klemmenbelegung
X101
1 — RGB+
2 | — RIGB
Elektromechanisch
[@]
C | v~ | RGB+
| N| rRGB
2]
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Montage und Anschluss

IRIG-B00X
_ Stellen Sie die korrekten Anzugsmomente sicher.
0,3Nm__
2.65 Ib-In
0,23 Nm
2.03 Ib:In
Klemmenbelegung
X101
1 — RGB+
2 | — RIGB
Elektromechanisch
[@]
C | v~ | RGB+
| N| rRGB
2]
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Montage und Anschluss

Slot X103: Datenkommunikation

Slot1 Slot2 Slot3
X1 X2 X3
o
X100 X103
%)

Geraterlckseite (Slots)

Aus dem Bestellschlussel ergibt sich, welche Datenkommunikationsschnittstelle in Slot X103 verbaut ist. Der
Funktionsumfang hangt davon ab, welche Schnittstelle verbaut ist.

Verfiigbare Baugruppen auf diesem Slot:

RS485 Klemmen fiir Modbus und IEC

LWL Schnittstelle fiir Modbus, IEC und Profibus

[ ]
[ ]
B D-SUB Schnittstelle fiir Modbus und IEC
[ ]

D-SUB Schnittstelle fiir Profibus

HINWEIS

Die verfiigharen Kombinationen konnen dem Bestellschliissel enthommen

werden.
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Montage und Anschluss

Modbus® RTU/ IEC 60870-5-103 {iber RS485

_ Die RS485 Schhnittstelle existiert in zwei Bauformen (Typ 1 und Typ 2).
Den in lhrem Gerét verbauten Typen miissen Sie dem Anschlussbild auf

lhrem Gerat entnehmen.

_ Stellen Sie die korrekten Anzugsmomente sicher.

0,3 Nm
2.65 Ib°In

123450/0

e e e .

0,23 Nm

2.03 Ib-In
RS485 — Typ 1 (siehe Anschlusbild)
Schutzgerat
+5V GND
seogﬁ 1 ﬁgseogﬁ
oz & Z
—
- |a|m||w]|o
X

Elektromechanische Zuordnung Typ 1 (siehe Anschlussbild)

Schutzgerat

+5V R1=560 0o GND
ﬁR1R2=120 QRﬂ

Iz

B |P
o L TN

—19]]
1

N =
w|I|N

s——
6

HIN WE,S Das Modbus®/ IEC 60870-5-103 Kommunikationskabel muss geschirmt
sein. Der Schirm ist an der Erdungsschraube auf der Gerateriickseite zu
befestigen.

Die Kommunikation ist Halbduplex.
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Montage und Anschluss

Typ 1 Verdrahtungsbeispiel, Gerét in der Mitte des Busses

Schutzgerat

+5V R1=560 0 GND
ﬁR1R2=120 QR1ﬂ
R

—_—
{ I—

——

— U 00U Hjel——
12345 6

Typ 1 Verdrahtungsbeispiel, Gerdt am Ende des Busses (Benutzen des integrierten Abschlusswiderstands)

Schutzgerat

OV R1=560 @ GND
R{R2 =120 QRﬂ
R2

—_—
 I—

—F= ]
—s|J U0 T Hs——
12 3 4 5 6
] ]
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Montage und Anschluss

_ Die RS485 Schhnittstelle existiert in zwei Bauformen (Typ 1 und Typ 2).
Den in lhrem Gerét verbauten Typen miissen Sie dem Anschlussbild auf

lhrem Gerat entnehmen.

_ Stellen Sie die korrekten Anzugsmomente sicher.
0,3 Nm

2.65 Ib:In

i | D

0,23 Nm
2.03 Ib‘In

RS485 — Typ 2 (siehe Anschlusbild)

Schutzgerat
+5V GND

S 1200 (I3
ik 8

o |
N
6 HF—»
HF Schirmung

X103

Elektromechanische Zuordnung Typ 2 (siehe Anschlussbild)

Schutzgerat

+5V GND
R1=560 0 ||R1 g, [|F
R2=120 O |

—19[]

\Td HF Schirmung

o|[ JHF—

NI P
W[ JIN
ad [
o]

HIN WE,S Das Modbus®/ IEC 60870-5-103 Kommunikationskabel muss geschirmt
sein. Der Schirm ist an der Erdungsschraube auf der Gerateriickseite zu
befestigen.

Die Kommunikation ist Halbduplex.
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Montage und Anschluss

Typ 2 Verdrahtungsbeispiel, Gerét in der Mitte des Busses

Schutzgerat

+5V GND

R1=560 Q [[R1 R1
R2=120 O R2

—°

ET HF Schimung

w([ ]
el [
o]
o | 1 H——

=]
— N[ ]

Typ 2 Verdrahtungsbeispiel, Gerdt am Ende des Busses (Benutzen des integrierten Abschlusswiderstands)

Schutzgerat
+5V GND =
E
yo)
R1 =560 Q n
R2=120 Q R2 L
o]

X
2
o JH—r

—o|l L
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Montage und Anschluss

Typ 2 - Schirmungsoptionen (2-Draht + HF Schirmung)

g g g
£ : E : E
z §§ 2 o z E3 e g z §§ e
FazE 83’,”‘“1\—4— Fozf34%- h\—L— FazFE S E-H \—L—
c000000[e © (9] I O000000[e] ©
12 3 4 5 6 6 1.2 3 4 5 6

Schirmung g:;gjeerLMasterseite Schirmung ;:;g;therateseite Schirmung auf der Masterseite
Abschlusswiderstande Abschlusswiderstande b gh(ierdet'ljkemt? a
verwendet verwendet. schlusswiderstande.

Typ 2 - Schirmungsoptionen (3-Drédhte + HF Schirmung)

o z E8 ur 2 2 £ g o z £E8& 2

FozES8g-—hL Fozf 38R+ FozES84g—n<+
EOooiodoe © ClOo0oodils © Sl Oo0oodils ©

12 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 12 3 4 5 6

] .JJ L] 1] g

@)
©

¢
.||—

Schirmung auf der Masterseite Schirmung auf der Geréteseite Schirmung auf der Masterseite

geerdet, geerdet, N
. " . " geerdet, keine
Abschlusswiderstande Abschlusswiderstande Abschlusswiderstande .
verwendet verwendet

Schirmung auf der Geréateseite
geerdet, keine
Abschlusswidersténde.

o
S
-
o z £8
Eoz34-THL
5 6

Schirmung auf der Gerateseite
geerdet, keine
Abschlusswiderstande.
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Montage und Anschluss

Profibus DP/ Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 iiber LWL

Lichtwellenleiter - LWL

Profibus DP liber D-SUB

D-SUB

oo o0 od
© 0000

Elektromechanische Zuordnung

D-SUB Belegung - Buchse

1 Erdung/Leitungsschirmung

3RxD TxD - P: High-Pegel

4RTSsignal

5DGND: Ground, neg. Potenzial der Versorgungsspannung
6\V/P: pos. Potenzial der Versorgungsspannung

8RxD TxD - N: Low-Pegel

HIN WE,S Das Kommunikationskabel muss geschirmt sein. Der Schirm ist an der
Erdungsschraube auf der Gerateriickseite zu befestigen.
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Montage und Anschluss

PC Interface - X120

«  9-poliger D-Sub an allen Geratefronten

B1, B2 und B3 Gehause

RS232 PC-
Schnittstelle fir

Parametrier- und

Auswertesoftware -

P (coooo
oooo

X120

Elektromechanische Zuordnung fiir alle Gerétetypen

Schirm auf Gehause
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Montage und Anschluss

Belegung des Nullmodemkabels

Belegung des vollsténdig belegten Nullmodem-Kabels

Dsub-9 (female) Signal Dsub-9 (female) Signal

2 RxD 3 TxD

3 TxD 2 RxD

4 DTR 6,1 DSR, DCD
6,1 DSR, DCD 4 DTR

7 RTS 8 CTS

8 CTS 7 RTS

5 GND (Ground) 5 GND (Ground)
9 Ring signal 9 Ring signal

HIN WE,S Das Kommunikationskabel muss geschirmt sein.
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Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

Konfigurierung der Digitalen Eingédnge

VORSICHT

Den Moduleingangen werden iiber die »Rangierliste« die Zustédnde der
digitalen Eingange zugewiesen.

Fir jeden digitalen Eingang sind folgende Parameter zu setzen:

«  »Nennspannung« (Schaltschwelle)

- »Enitprellzeit«: Erst nach Ablauf der Entprellzeit Gbernimmt der digitale Eingang einen Zustandswechsel.

«  Gdf. »invertierung«

Invertierung

Eingangssignal

VORSICHT

VORSICHT

DI Slot X.DI x

Nennspannung

Entprellzeit

g

t

0

A

Zustand des digitalen
Eingangs

Mit jedem Zustandswechsel des Eingangssignals wird die Entprellzeit neu

gestartet.

Zusitzlich, zu der lber die Software einstellbaren Entprellzeiten, gibt es
eine Hardware Entprellzeit (ca. 12 ms), die nicht abschaltbar ist und den
softwareseitig eingestellten Entprellzeiten stets hinzuzurechnen ist.
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Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

DI-8P X

DI Slot X1

Gerateparameter der Digitalen Eingange auf der DI-8P X

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Nennspannung Nennspannung der digitalen Eingange 24V DC, 24V DC [Gerateparameter
48 V DC, [Digitale Eingange
® 60 V DC, /DI Slot X1
110V DC, Gruppe 1]
230V DC,
110 V AC,
230 VAC
Invertierung 1 Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
® /DI Slot X1
Gruppe 1]
Entprellzeit 1 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Geréteparameter
ZusEan..dswechseI an einem digitalen Eipgang vom 20 ms, IDigitale Eingéinge
Gerat Gibernommen. So werden evtl. Wischer nicht
® fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms [Gruppe 1]
Nennspannung Nennspannung der digitalen Eingange 24V DC, 24V DC [Gerateparameter
48 V DC, [Digitale Eingange
® 60 V DC, /DI Slot X1
110V DC, /Gruppe 2]
230V DC,
110 V AC,
230 VAC
Invertierung 2 Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
® /DI Slot X1
/Gruppe 2]
Entprellzeit 2 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
éustanfjswechsel an einem digitalen Eipgang vom 20 ms, IDigitale Eingéinge
erat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht
® fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms /Gruppe 2]
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Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Nennspannung Nennspannung der digitalen Eingdnge 24V DC, 24V DC [Gerateparameter
48 V DC, [Digitale Eingange
® 60 V DC, /DI Slot X1
110V DC, [Gruppe 3]
230 VDC,
110 V AC,
230 VAC
Invertierung 3 Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
® /DI Slot X1
[Gruppe 3]
Entprellzeit 3 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zust_gndswechsel an einem digitalen Eipgang vom 20 ms, IDigitale Eingange
Geréat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht
® fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms IGruppe 3]
Invertierung 4 Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
® /DI Slot X1
/Gruppe 3]
Entprellzeit 4 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
éust_gqqswechsel an einem digitalen Eipgang vom 20 ms, IDigitale Eingéinge
erat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht
® fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms [Gruppe 3]
Invertierung 5 Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
® /DI Slot X1
IGruppe 3]
Entprellizeit 5 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
éust"aquswechsel an einem digitalen Eipgang vom 20 ms, IDigitale Eingange
erat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht
® fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms /Gruppe 3]
Invertierung 6 Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
® /DI Slot X1
[Gruppe 3]
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Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Entprellzeit 6 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom 20 ms IDiaitale Einanae
Gerat tbernommen. So werden evtl. Wischer nicht ’ g gang
® fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms [Gruppe 3]
Invertierung 7 Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
® /DI Slot X1
/Gruppe 3]
Entprellzeit 7 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom 20 ms Digitale Einaénae
Gerét ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht ’ g gang
® fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms /Gruppe 3]
Invertierung 8 Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
® /DI Slot X1
IGruppe 3]
Entprellizeit 8 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom 20 ms Diditale Einaénae
Geréat ibernommen. So werden evil. Wischer nicht ’ g gang
® fehlinterpretiert. 8 50 ms, /DI Slot X1
100 ms IGruppe 3]
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Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

Meldungen der Digitalen Eingéange auf der DI-8P X

Meldung Beschreibung

DI1 Meldung: Digitaler Eingang
DI 2 Meldung: Digitaler Eingang
DI 3 Meldung: Digitaler Eingang
DI 4 Meldung: Digitaler Eingang
DI'5 Meldung: Digitaler Eingang
DI 6 Meldung: Digitaler Eingang
D17 Meldung: Digitaler Eingang
DI 8 Meldung: Digitaler Eingang
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Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

Rangierung der Ausgangsrelais
Uber Melderelais kdnnen die Zustédnde der Modulausgénge bzw. Meldungen/Schutzfunktionen (z. B. riickwértige
Verriegelung) weitergegeben werden. Die Melderelais sind potenzialfreie Wechselkontakte (kénnen als Ruhe- oder
Arbeitsstromkontakt genutzt werden). Jedem Melderelais kdnnen bis zu 7 Funktionen aus der »Rangierliste«
zugeordnet werden.
Fir jedes Ausgangsrelais sind folgende Parameter zu setzen:

« Bis zu 7 Signale aus der »Rangierliste« (Oder-Verkniipfung)

« Jedes einzelne der rangierten Signale kann invertiert werden.

« Der (Gesamt-)Zustand des Ausgangsrelais kann invertiert werden (Ruhe-/Arbeitsstromprinzip)

«  Uber das Arbeitsprinzip wird festgelegt, ob das Ausgangsrelais im Arbeitsstrom- oder Ruhestromprinzip
arbeitet.

« Selbsthaltung aktiv oder inaktiv

+  Selbsthaltung = »inaktiv«:
Ist die Selbsthaltung »inaktiv«, so nimmt das Melderelais bzw. der Meldekontakt nach Ablauf
der Mindesthaltezeit den Zustand der auf sie rangierten Signale ein.

«  Selbsthaltung=»aktiv«
Ist die Selbsthaltung »aktiv«, so wird der durch die Meldungen »gesetzte« Zustand des
Melderelais bzw. des Meldekontaktes gespeichert.

Das Melderelais kann erst quittiert werden:
Nachdem die Signale, die zum »Setzen« des Relais gefuhrt haben, wieder
zuriickgefallen sind und die Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

+ Haltezeit: Die Mindesthaltezeit »Haltezeit« gewéhrleistet bei einem Signalwechsel, dass das Relais
mindestens flr diese Zeit angezogen bzw. abgefallen bleibt.
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Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

Wenn Ausgangsrelais mit Selbsthaltung=»aktiv« parametriert sind, dann
VORSICHT kehren die Ausgangsrelais nach einem Ausfall und Wiederkehr der
Versorgungsspannung wieder in die ,,gespeicherte Position*“ zuriick.

Der Status des Ausgangsrelais wird ebenfalls nicht durch
Umparametrierungen oder durch nachtragliches Deaktivieren der
Selbsthaltung zuriickgenommen. Um eine einmal angezogene
Selbsthaltung zuriickzusetzen, ist eine explizite Quittierung erforderlich.

Das System-Ok-Relais (Supervision Contact) kann nicht parametriert
HINWEIS il

Quittierméglichkeiten
Ausgangsrelais kénnen quittiert werden durch:
B Betatigen der »C«-Taste an der Bedieneinheit.

m Jedes einzelne Ausgangsrelais kann durch ein Signal aus der »Rangierliste« quittiert werden (bei parametrierter
Selbsthaltung).

m Uber das Modul »Ex Quittierung« kénnen alle Ausgangsrelais auf einmal zuriickgesetzt werden, wenn das aus
der »Rangierliste« fur die Externe Quittierung ausgewahlte Signal wahr wird.

m Uber die Leittechnik (SCADA) kénnen alle Ausgangsrelais auf einmal zuriickgesetzt werden.
Der Schaltzustand von Ausgangsrelais kann zu Testzwecken erzwungen oder
gesperrt werden (Inbetriebnahmeunterstiitzung, siehe auch Kapitel

Service/“Erzwungener Schaltzustand der Ausgangsrelais“ und Kapitel ,,Sperren der
Ausgangsrelais* ).

72 MRU4 DOK-HB-MRU4D



Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

siejpisbuebsny
SOp puejsnz

dizuudwosnssyny

dizuudwonssiegy

dzuuds)iecuy

e EE————
ZI9\ SNy-} 0

Buruabozianypyossny

12

sfuyospeT-Burueind
a)siuaibuey ‘u-L-Buruamind
IINH- Buruiemino

LS

S)jeH-3
T

Joz33eH

l<

l<

Afe

AIPeul

Bunmyjeyisqies

/ Bunisipanu|

/ Buniaibuey

9 Bunuaipanu|

9 Bunuaibuey

G Bunusiyanu|

G Bunuaibuey

4 Bunusipau|

4 Buniaibuey

¢ Buniaipanu|

¢ Bunusibuey

Z Bunusipanu|

Z Buniaibuey

| Buniaieu|

| Buniaibuey

BunJaipanu|

DOK-HB-MRU4D

MRU4

73



Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

Selbstiiberwachungs-/System Kontakt

Das System-OK-Melderelais (SK) ist der Life Kontakt der Gerate.
Der Einbauort des System-OK-Melderelais (SK) ist abhangig von der Gehausevariante. Siehe Anschlussbild des
Geréats (WDC-Kontakt).

Das System-OK-Relais ist nicht parametrierbar. Der Selbstiberwachungskontakt ist ein Arbeitsstromkontakt. Er
zieht an, wenn das Gerat keinen internen Fehler aufweist. Wahrend das Gerat bootet bleibt das Sysftem-OK-Relais

(SK) abgefallen. Ist das System ordnungsgemaf hochgefahren, zieht das Relais an. Die System-OK-LED
funktioniert analog dazu (siehe Kapitel Selbstiiberwachung).
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K-5X

K Slot X2

Direktkommandos fiir die K-5 X

‘ Parameter
SPERREN

X

Erzwinge alle Ausg

X

Erzwinge K1

X

Erzwinge K2

X

Beschreibung

In diesem zweiten Schritt (nachdem das GESPERRT
Kmd" aktiviert wurde) kdnnen die Ausgangsrelais nun
tatsachlich gesperrt werden, sofern keine
Selbsthaltung anliegen oder Mindesthaltezeiten noch
nicht abgelaufen sind. Hinweis: Relais kénnen fiir
Wartungsarbeiten in den GESPERRT-Modus
geschaltet werden, um das Risiko zu vermeiden
wahrend Wartungsarbeiten versehentlich ganze
Prozesse offline zu schalten (Hinweis, der
Selbstliberwachungskontakt ist stets in Funktion, laRkt
sich nicht funktionslos schalten). STELLEN SIE
SICHER, dass die Relais nach Durchfiihrung der
Wartungsarbeiten wieder ENTSPERRT werden.

Nur verfiigbar wenn: SPERREN K = aktiv

Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale
Ausgangsstatus eines Relais (iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem
"Normalzustand” (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht
Gesetzt" Zustand versetzt werden. Das Erzwingen
des Ausgangszustands einer ganzen Relaiskarte ist
Uberlegen zum Erzwingen des Ausgangszustands
eines einzelnen Relais.

Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale
Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem
"Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht
Gesetzt" Zustand versetzt werden.

Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale
Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem
"Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht
Gesetzt" Zustand versetzt werden.

Einstellbereich Voreinstellung

inaktiv, inaktiv

aktiv

Normal, Normal

Erzwungen Nicht Ge-
setzt,

Erzwungen Gesetzt

Normal, Normal

Erzwungen Nicht Ge-
setzt,

Erzwungen Gesetzt

Normal, Normal

Erzwungen Nicht Ge-
setzt,

Erzwungen Gesetzt

Meniipfad
[Service

[Test (Schutz
gesperrt)

JSPERREN
K Slot X2]

[Service

[Test (Schutz
gesperrt)

[Erzwinge K
/K Slot X2]

[Service

[Test (Schutz
gesperrt)

[Erzwinge K
/K Slot X2]

[Service

[Test (Schutz
gesperrt)

[Erzwinge K
/K Slot X2]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Erzwinge K3 Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Normal, Normal [Service
Ausgangsstatus eines Relals uberschrieben werden Erzwungen Nicht Ge- Mest (Schutz
(erzwungen). Das Relais kann aus dem setzt espertt)
® "Normalzustand” (Relais arbeitet entsprechend dem ’ gesp
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Erzwungen Gesetzt [Erzwinge K
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht K Slot X2
Gesetzt" Zustand versetzt werden. ot X2]
Erzwinge K4 Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Normal, Normal [Service
Ausgangsstatus eines Relals uberschrieben werden Erzwungen Nicht Ge- Mest (Schutz
(erzwungen). Das Relais kann aus dem setzt espertt)
® "Normalzustand” (Relais arbeitet entsprechend dem ' gesp
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Erzwungen Gesetzt [Erzwinge K
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht K Slot X2
Gesetzt" Zustand versetzt werden. ot X2]
Erzwinge K5 Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Normal, Normal [Service
Ausgangsstatus eines Relals Uberschrieben werden Erzwungen Nicht Ge- Mest (Schutz
(erzwungen). Das Relais kann aus dem setzt espertt)
® "Normalzustand” (Relais arbeitet entsprechend dem ’ gesp
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Erzwungen Gesetzt [Erzwinge K
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht K Slot X2
Gesetzt" Zustand versetzt werden. ot X2]
Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-5 X
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Arbeitsprinzip Arbeitsprinzip Arbeitsstromprinzip, Arbeitsstrompri | [Gerateparameter
Ruhestromprinzip nzip [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
KA1]
t-Halte Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
sicher erkannt werden kann, bleibt er mindestens fiir /Ausqanasrelais
die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten. gang
@ /K Slot X2
KA1]
t-Aus Verz Ausschaltverzogerung 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
KA1]
Selbsthaltung Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist. inaktiv, aktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
KA1]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Quittierung Fir jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wgrden, dgs nur Qas entgprecher)de Ausgangsrglais IAusgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die
® Selbsthaltung aktiv ist. /K Slot X2
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv KAl
Invertierung Invertierung des Ausgangsrelais inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste SG[1].AusIBef  [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
@ /K Slot X2
K1]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
IK 1]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1]
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1
Rangierung 6 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1
Invertierung 6 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1]
Rangierung 7 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 7 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K1
Arbeitsprinzip Arbeitsprinzip Arbeitsstromprinzip, Arbeitsstrompri  [Gerateparameter
Ruhestromprinzip nzip [Ausgangsrelais
@ /K Slot X2
K2]
t-Halte Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
Zicher erkannt werden kann, pleibt er mindestens fiir JAusgangsrelais
ie Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.
® /K Slot X2
K2]
t-Aus Verz Ausschaltverzégerung 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
Ausgangsrelais
® /K Slot X2
IK 2]
Selbsthaltung Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2
Quittierung Fir jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Wgrqen, dgs nur Qas ent_sprecher)de Ausgangsrglais IAusgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die
® Selbsthaltung aktiv ist. /K Slot X2
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv k2]
Invertierung Invertierung des Ausgangsrelais inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste Schutz.Alarm  [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv IAusgangsrelais
® /K Slot X2
K2
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
@ /K Slot X2
K2]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
IK 2]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2
Rangierung 6 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 6 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2
Rangierung 7 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
@ /K Slot X2
K2]
Invertierung 7 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K2]
Arbeitsprinzip Arbeitsprinzip Arbeitsstromprinzip, Arbeitsstrompri | [Gerateparameter
Ruhestromprinzip nzip [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3
t-Halte Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
s!cher erkannt werden kann, pleibt er mindestens fir IAusgangsrelais
die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.
® /K Slot X2
K3]
t-Aus Verz Ausschaltverzégerung 0.00 - 300.00s 0.00s [Geréateparameter
IAusgangsrelais
® /K Slot X2
K3
Selbsthaltung Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3
Quittierung Fir jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wgrden, dgs nur Qas entgprechende Ausgangsrglais IAusgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die
® Selbsthaltung aktiv ist. /K Slot X2
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv K3
Invertierung Invertierung des Ausgangsrelais inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv IAusgangsrelais
® /K Slot X2
K 3]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste SG[1].EIN Bef  [Gerateparameter
Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
@ /K Slot X2
K 3]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 3]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3]
Rangierung 6 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
@ /K Slot X2
K 3]
Invertierung 6 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 3]
Rangierung 7 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3
Invertierung 7 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K3]
Arbeitsprinzip Arbeitsprinzip Arbeitsstromprinzip,  Arbeitsstrompri  [Gerateparameter
Ruhestromprinzip nzip [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
t-Halte Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
(sjipher erkannt werden kann, bleibt er mindestens fiir IAusgangsrelais
ie Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.
® /K Slot X2
K 4]
t-Aus Verz Ausschaltverzgerung 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Selbsthaltung Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Quittierung Fir jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wgrqen, dgs nur Qas entgprecher)de Ausgangsrglais IAusgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die
® Selbsthaltung aktiv ist. /K Slot X2
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv K4l
Invertierung Invertierung des Ausgangsrelais inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste SG[1].AUS Bef  [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
IAusgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
@ /K Slot X2
K 4]
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Rangierung 6 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Ausgangsrelais
® /K Slot X2
IK 4]
Invertierung 6 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Rangierung 7 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Invertierung 7 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 4]
Arbeitsprinzip Arbeitsprinzip Arbeitsstromprinzip, Arbeitsstrompri | [Gerateparameter
Ruhestromprinzip nzip [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
t-Halte Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
sicher erkannt wgrden kann, pleibt er mindestens fir IAusgangsrelais
die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.
® /K Slot X2
K 5]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
t-Aus Verz Ausschaltverzgerung 0.00 - 300.00s 0.00s [Gerateparameter
Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]

Selbsthaltung Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter

aktiv [Ausgangsrelais

@ /K Slot X2

K 5]

Quittierung Fir jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
WgrQen, dgs nur Qas ent§precher]de Ausgangsrglais JAusgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die

® Selbsthaltung aktiv ist. /K Slot X2
Nur verflgbar wenn: Selbsthaltung = aktiv K3

Invertierung Invertierung des Ausgangsrelais inaktiv, inaktiv [Gerateparameter

aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K9]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
IAusgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
@ /K Slot X2
K 5]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Rangierung 6 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K9]
Invertierung 6 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K9]
Rangierung 7 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
Invertierung 7 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Ausgangsrelais
® /K Slot X2
K 5]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
SPERREN K Ermdglicht die Aktivierung (Sperren) und inaktiv, inaktiv [Service
Deaktivierung (Entsperren) der Relaisausgénge. Dies .
ist der erste, von zwei dafir erforderlichen Schritten. aktiv /LzStérSrShUtz
® Siehe Parameter "Gesperrt" fiir den zweiten Schritt. gesp
ISPERREN
/K Slot X2]
GESPERRT Relais kdnnen fiir Wartungsarbeiten in den permanent, permanent [Service
Modus GESPERRT-Modus geschaltet werden. Hierdurch Zeitabschaltun Mest (Schutz
kann wéhrend Wartungsarbeiten das Risiko g
, . gesperrt)
vermieden werden, versehentlich ganze Prozesse
® offline zu schalten (Hinweis, der /SPERREN
Selbstliberwachungskontakt kann nicht gesperrt K Slot X2
werden, lasst sich nicht funktionslos schalten). ot X2]
STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach
Durchfihrung der Wartungsarbeiten wieder
ENTSPERRT werden.
t-SPERREN Die Ausgangsrelais werden nach Ablauf dieser Zeit ~ 0.00 - 300.00s 0.03s [Service
Zeitabschaltg wieder entsperrt. Mest (Schutz
Nur verfiigbar wenn: Modus = Zeitabschaltg gesperr)
® SPERREN /SPERREN
/K Slot X2]
Erzwing Modus Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale permanent, permanent [Service
Ausgangsstatus aller (die nicht im Entwaffnet Status .
sind) Relais Uberschrieben werden (erzwungen). Alle Zeitabschaltung /L?térsrghmz
@ Relais kdnnen aus dem "Normalzustand” (Relais gesp
arbeiten entsprechend dem Status der rangierten [Erzwinge K
Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in K Slot X2
den "Erzwungen Nicht Gesetzt" Zustand versetzt ot X2]
werden.
t-Zeitabschaltung | Der Ausgangszustand wird fir diese Zeit erzwungen | 0.00 - 300.00s 0.03s [Service
Erzwung (entspricht nicht dem Zustand der Rangierungen). Mest (Schutz
Nur verfiigbar wenn: Modus = Zeitabschaltg gesperr)
® SPERREN [Erzwinge K
/K Slot X2]
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Zustande der Eingange der Ausgangsrelais auf der K-5 X

Bezeichnung
K1.1

K1.2

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Rangierung Gber:
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]

K1.3

K1.4

K1.5

K1.6

K1.7

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]

Quit Signal K 1

K2.1

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal fir das
Ausgangsrelais. Das Melderelais kann bei aktiver Selbsthaltung
erst quittiert werden, wenn die Signale, die zum Setzen des
Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind und die
Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
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Bezeichnung
K2.2

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Rangierung iber:
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]

K2.3

K2.4

K2.5

K2.6

K2.7

Quit Signal K 2

K3.1

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal fiir das
Ausgangsrelais. Das Melderelais kann bei aktiver Selbsthaltung
erst quittiert werden, wenn die Signale, die zum Setzen des
Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind und die
Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]

K3.2

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
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Bezeichnung
K3.3

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Rangierung iber:
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]

K3.4

K3.5

K3.6

K3.7

Quit Signal K 3

K4.1

K4.2

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal fir das
Ausgangsrelais. Das Melderelais kann bei aktiver Selbsthaltung
erst quittiert werden, wenn die Signale, die zum Setzen des
Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind und die
Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]

K4.3

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 4]
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Bezeichnung
K4.4

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Rangierung iber:
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]

K4.5

K4.6

K4.7

Quit Signal K 4

K5.1

K5.2

K5.3

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal fir das
Ausgangsrelais. Das Melderelais kann bei aktiver Selbsthaltung
erst quittiert werden, wenn die Signale, die zum Setzen des
Relais geflihrt haben, wieder abgefallen sind und die
Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]

K5.4

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
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Bezeichnung Beschreibung Rangierung iber:

K5.5 Zustand des Moduleingangs: Rangierung [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2
IK 5]

K5.6 Zustand des Moduleingangs: Rangierung [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2
/K 5]

K5.7 Zustand des Moduleingangs: Rangierung [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2
/K 5]

Quit Signal K 5 Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal fiir das [Gerateparameter
Ausgar)ggrelais. Das Melderglaig kann be_i aktiver Selbsthaltung IAusgangsrelais
erst quittiert werden, wenn die Signale, die zum Setzen des
Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind und die /K Slot X2
Mindesthaltezeit abgelaufen ist. K 5]

Meldungen der Ausgangsrelais auf der K-5 X

Meldung

K1

K2

K3

K4

K5
GESPERRT

K erzwungen

Beschreibung

Meldung: Ausgangsrelais
Meldung: Ausgangsrelais
Meldung: Ausgangsrelais
Meldung: Ausgangsrelais

Meldung: Ausgangsrelais

Meldung: Relais GESPERRT um Wartungsarbeiten, ohne das Risiko ganze Prozesse offline
zu schalten, sicher durchfiihren zu kdnnen (Hinweis, der Selbstliberwachungskontakt ist nicht
sperrbar, kann nicht funktionslos geschaltet werden).

Meldung: Der Status von mindestens einem Ausgangsrelais wurde erzwungen (entspricht

nicht dem Zustand der rangierten Signale)
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Rangieren der LEDs

Die LEDs konnen in folgendem Meni parametriert werden:

[Geratepara/LEDs/Gruppe X]

VO RSlCHT Achten Sie beim Rangieren der LEDs darauf, dass es nicht zu funktionellen

Uberschneidungen durch Farben und Blinkcodes kommt.

VORSICHT Wenn LEDs mit Selbsthaltung=»aktiv« parametriert sind, dann

leuchten/blinken die LEDs nach einem Ausfall und Wiederkehr der

Versorgungsspannung wieder im ,,zuletzt gespeicherten Zustand®.

Der Status der LEDs wird ebenfalls nicht durch Umparametrierungen oder
durch nachtragliches Deaktivieren der Selbsthaltung zuriickgenommen. Um
eine einmal angezogene Selbsthaltung zuriickzusetzen, ist eine explizite
Quittierung erforderlich.

HIN WE’S In diesc_a-m Kapitel werden die LEDs links vom Display (Gruppe A)
beschrieben.

Die in diesem Kapitel enthaltenen Informationen gelten analog, wenn lhr
Gerat noch liber einen zweiten LED-Block (Gruppe B) rechts vom Display
verfiigt. Der einzige Unterschied liegt in den Meniipfaden ,,Gruppe A“ bzw.
,Gruppe B“.

Uber die »INFO«-Taste kénnen jederzeit die aktuellen Meldungen/Texte, die auf eine LED rangiert sind,
eingesehen werden. Siehe Kapitel Navigation (Beschreibung der »INFO-Taste«).

Fir jede LED sind folgende Parameter einzustellen:

»Selbsthaltung«: Ist die » Selbsthaltung = aktiv«, so wird der durch die Meldungen gesetzte Zustand
gespeichert. Ist die » Selbsthaltung = inaktiv«, so nimmt die LED stets den Zustand der auf sie rangierten
Meldungen an.

»Quittierung« (Signal aus der »Rangierliste«)

»LED aktiv Farbe«: Farbe in der die LED leuchtet, wenn mindestens eine der auf sie rangierten Funktionen
erfillt ist.:(rot, rot blinkend, griin, griin blinkend, aus)

»LED inaktiv Farbe«: Farbe, in der die LED leuchtet, wenn keine der auf sie rangierten Funktionen erfiillt
ist. (rot, rot blinkend, griin, griin blinkend, aus)

Bis zu funf Funktionen/Meldungen aus der »Rangierliste« kénnen jeder LED zugewiesen werden (Auller
System-OK-LED).

Gdf. Invertierung (der Signale)
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Quittiermdéglichkeiten

LEDs kénnen quittiert werden durch:

m Betatigen der »C«-Taste an der Bedieneinheit.

m Jede LED (nur bei »Selbsthaltung = aktiv«) kann quittiert werden Gber ein Signal aus der »Rangierliste«

m Uber das Modul »Ex Quittierung« kénnen alle LEDs auf einmal zuriickgesetzt werden, wenn das aus der
Rangierliste fir die Externe Quittierung ausgewahlte Signal wahr wird.

m Uber die Leittechnik (SCADA) kénnen alle LEDs auf einmal zuriickgesetzt werden.
HIN WE’S Auf der zum Gerat gehorigen Produkte-CD steht eine PDF-Vorlage zum
Erstellen von transparenten, selbstklebenden Aufklebern fiir die

Beschriftung der LEDs mittels eines Laserdruckers zur Verfiigung.
(Empfehlung AVERY Zweckform Art.Nr.3482)
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Die System-OK-LED

Wahrend des Bootvorganges blinkt die System-OK-LED grin. Nach Abschluss des Bootvorganges leuchtet die
System OK LED dauerhaft griin. Dadurch wird signalisiert, dass der Schutz » aktiv« ist. Sollte nach Abschluss des
Bootvorganges, oder nach dreimaligem durch die Selbstiiberwachung ausgeléstem Neustart die System-OK-LED
rot leuchten oder blinken, dann hat das Gerat einen internen Fehler erkannt, wenden Sie sich bitte an den
Woodward Kempen GmbH-Service (Siehe auch Kapitel Selbstliiberwachung).

Die System-OK-LED ist nicht parametrierbar.
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Globale Parameter des LED-Moduls

LEDs Gruppe A

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Selbsthaltung Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® /LED 1]
Quittiersignal Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
S.elbsthaltung erst quittier_t werqen, wenn diel Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais geflihrt haben, wieder
® abgefallen sind. ILED 1]
Abhangigkeit Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung =
aktiv
LED aktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  grlin, griin [Gerateparameter
Verkniipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. fot, ILEDs
@ rot bli, ILED 1]
griin bli,
LED inaktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  griin, [Gerateparameter
i\é(t-z.rknijpfung der rangierten Signale (Status) unwahr rot, ILEDs
® rot bli, /LED 1]
grin bli,
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste Schutz.aktiv [Gerateparameter
ILEDs
® /LED 1]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /LEDs
® ILED 1]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® /LED 1]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /LEDs
® /LED 1]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 1]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® /LED 1]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 1]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 1]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 1]
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 1]
Selbsthaltung Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, aktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
@ ILED 2]
Quittiersignal Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais geflihrt haben, wieder
® abgefallen sind. /LED 2]
Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
LED aktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  griin, rot [Gerateparameter
Verknipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, ILEDs
® rot bli, ILED 2]
grin bli,
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
LED inaktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- grin, [Gerateparameter
i\éttarknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr rot, ILEDs
® rot bi, ILED 2]
griin bli,
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste SG[1].AusIBef  [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 2]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 2]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 2]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 2]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 2]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 2]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 2]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 2]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 2]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 2]
Selbsthaltung Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 3]
Quittiersignal Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder
® abgefallen sind. JLED 3]
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
LED aktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  grlin, rot bli [Gerateparameter
Verknipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, /LEDs
® rot bli, ILED 3]
griin bli,
LED inaktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  grlin, [Gerateparameter
i\é(terknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr rot, ILEDs
® rot bli, ILED 3]
griin bli,
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste Schutz.Alarm  [Geréteparameter
ILEDs
® ILED 3]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 3]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 3]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /LEDs
® ILED 3]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 3]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 3]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 3]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 3]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 3]
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 3]
Selbsthaltung Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
@ ILED 4]
Quittiersignal Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais geflihrt haben, wieder
® abgefallen sind. /LED 4]
Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
LED aktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  griin, rot [Gerateparameter
Verknipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, ILEDs
® rot bli, ILED 4]
griin bli,
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
LED inaktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- grin, [Gerateparameter
i\éttarknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr rot, ILEDs
® rot bli, ILED 4]
griin bli,
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 4]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 4]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 4]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 4]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 4]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 4]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 4]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 4]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 4]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 4]
Selbsthaltung Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 5]
Quittiersignal Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder
® abgefallen sind. /LED 5]
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
LED aktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  grlin, rot [Gerateparameter
Verknipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, /LEDs
® rot bli, ILED 5]
griin bli,
LED inaktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  grlin, [Gerateparameter
i\é(terknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr rot, ILEDs
® rot bli, ILED 5]
griin bli,
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
ILEDs
® ILED 5]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 5]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 5]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /LEDs
® ILED 5]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 5]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 5]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 5]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /LEDs
® ILED 5]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 5]
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /LEDs
® ILED 5]
Selbsthaltung Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
@ ILED 6]
Quittiersignal Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais geflihrt haben, wieder
® abgefallen sind. /LED 6]
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
LED aktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  grlin, rot [Gerateparameter
Verknipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, ILEDs
® rot bli, ILED 6]
griin bli,
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
LED inaktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- grin, [Gerateparameter
i\éttarknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr rot, ILEDs
® rot bi, ILED 6]
griin bli,
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 6]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 6]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 6]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 6]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 6]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 6]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 6]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 6]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 6]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 6]
Selbsthaltung Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 7]
Quittiersignal Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder
® abgefallen sind. ILED 7]
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
LED aktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  grlin, rot [Gerateparameter
Verknipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, /LEDs
® rot bli, ILED 7]
griin bli,
LED inaktiv Farbe  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-  grlin, [Gerateparameter
i\é(terknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr rot, ILEDs
® rot bli, ILED 7]
griin bli,
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
ILEDs
® ILED 7]
Invertierung 1 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 7]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 7]
Invertierung 2 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /LEDs
® ILED 7]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
® ILED 7]
Invertierung 3 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 7]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 7]
Invertierung 4 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 7]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
@ ILED 7]
Invertierung 5 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
® ILED 7]
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Status der Eingange des LED-Moduls

Bezeichnung

LED1.1

LED1.2

LED1.3

LED1.4

LED1.5

Quittiersig 1

LED2.1

LED2.2

LED2.3

LED2 .4

LED2.5

Quittiersig 2

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs
automatischer Quittierung)

LED

LED

LED

LED

LED

LED

LED

LED

LED

LED

: Quittiersignal (nur bei

Quittiersignal (nur bei

Rangierung Gber:
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 1]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 1]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 1]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 1]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 1]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 1]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 2]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 2]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 2]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 2]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 2]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 2]
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Bezeichnung

LED3.1

LED3.2

LED3.3

LED3 .4

LED3.5

Quittiersig 3

LED4.1

LED4.2

LED4.3

LED4 .4

LED4.5

Quittiersig 4

LED5.1

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal (nur bei

automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs:

LED

LED

LED

LED

LED

Quittiersignal (nur bei

LED

LED

LED

LED

LED

LED

Rangierung iber:
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 3]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 3]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 3]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 3]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 4]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 4]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 4]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 5]
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Bezeichnung

LED5.2

LEDS.3

LED5.4

LED5.5

Quittiersig 5

LED6.1

LED6.2

LED6.3

LED6.4

LED6.5

Quittiersig 6

LED7.1

LED7.2

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal (nur bei

automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

LED

LED

LED

LED

Quittiersignal (nur bei

LED

LED

LED

LED

LED

LED

LED

Rangierung iber:
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 5]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 5]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 5]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 5]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 5]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 6]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 6]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 6]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILED 7]
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 7]
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Bezeichnung Beschreibung

LED7.3 Zustand des Moduleingangs: LED

LED7 4 Zustand des Moduleingangs: LED

LED7.5 Zustand des Moduleingangs: LED

Quittiersig 7 Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal (nur bei

automatischer Quittierung)

Rangierung iber:
[Gerateparameter
/LEDs

/LED 7]
[Gerateparameter
ILEDs

/LED 7]
[Gerateparameter
/LEDs

ILED 7]
[Gerateparameter
/LEDs

ILED 7]
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Navigation - Bedienung
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LEDs

NNz

System OK LED

Display

Meldungen informieren Sie Uber
Betriebszustande, Anlagendaten
oder sonstige Geratedaten.
Darlber hinaus liefern sie
Informationen Uber Storfalle und
die Funktion des Gerates sowie
sonstige Anlagen- und
Geratezustande.

Meldesignale kénnen den LEDs
frei aus der »Rangierliste«
zugeordnet werden.

Eine Ubersicht mit allen im Gerét
zur Verfigung stehenden
Meldesignalen ist der
»Rangierliste« zu entnehmen.

Sollte wahrend des Betriebs die
System-OK-LED rot blinken, so
wenden Sie sich umgehend an
den Service.

Uber das Display kénnen Sie
Betriebsdaten auslesen und
Parameter anzeigen lassen bzw.
editieren.

Die Funktion der »SOFTKEY S«
ist kontextabhangig. In der
untersten Zeile des Displays wird
die jeweilige Funktion
dargestellt/symbolisiert.

Mdgliche Funktionen sind:

m Navigation

m Verkleinern/VergréRern eines
Parameters (Inkrement/

Dekrement)

B Scrollen innerhalb einer
Menluseite

m Navigieren zu einer Ziffer
(Digit)

B Wechsel in den
Parametriermodus

»Schraubenschliisselsymbol«
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kann jederzeit betatigt werden.
Ein erneutes Betatigen flihrt zum
Verlassen des LED-Men(s.

6 Info-Taste Einsehen der aktuellen LED-
- (Meldungen) Rangierung. Die Direktwahltaste

Hierbei wird zunachst nur der
Meldetext der jeweils ersten
Rangierung angezeigt. Alle 3
Sekunden werden »SOFTKEYs«
ein- und ausgeblendet.

Einsehen aller auf eine LED
rangierten Signale:

Nach dem Betatigen der INFO-
Taste sehen Sie zunachst nur das
erste auf eine LED rangierte
Signal. Alle 3 Sekunden werden
die Softkeys ein- und
ausgeblendet.

Wenn auf eine LED mehr als ein
Signal rangiert ist (erkennbar an
den drei Punkten), dann kénnen
Sie den Status aller zu dieser LED
gehodrenden Rangierungen
folgendermalen einsehen.

Wahlen Sie mittels der
»SOFTKEYs« »herunter« bzw
»herauf« die gewlinschte LED
aus (Die Softkeys werden nach
ca. 3 Sekunden eingeblendet).

Mittels des »SOFTKEYs«

»rechts« rufen Sie das
Statusfenster flir diese LED auf.
Nun konnen Sie den Status aller
auf diese LED rangierten Signale
einsehen. Ein Pfeilsymbol zeigt
dabei auf die LED, deren Status
gerade angezeigt wird.

Mittels der mittels der
»SOFTKEYs« »herunter« bzw
»herauf« kbnnen nun die Stati
aller weiteren LEDs eingesehen
werden (alle LEDs kénnen in
einem Zyklus durchlaufen
werden).

Zum Verlassen der LED-
Rangierung betéatigen Sie
mehrmals den »SOFTKEY «

»links«

7 »C-Taste« Anderungen verwerfen und
quittieren von Meldungen.
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Zum Quittieren betatigen Sie den
Softkey »Schraubenschliissel«
und geben das Passwort ein.

Das Quittiermend wird mit der
Pfeil-links-Taste verlassen.

RS232- Uber die RS232-Schnittstelle wird
Schnittstelle die Verbindung zur

(Smart view Bediensoftware Smart view
Anbindung) hergestellt.

»OK-Taste« Durch Betatigen der »OK-Taste«
werden Parameteranderungen
zwischengespeichert. Wird die
»OK-Taste« zum zweiten Mal
betétigt, so werden die
Parameteranderungen endgliltig
gespeichert.

10 »CTRL-Taste«*  Direktzugang zum
- Steuerungsmenti

*=nicht in allen Geraten verfiigbar
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Prinzipielle Meniifiihrung

Die Bedienoberflache entspricht einem hierarchisch strukturierten Mentibaum. Mit Hilfe der »SOFTKEY S«
/Navigationstasten kann auf die einzelnen Untermenis zugegriffen werden. In der untersten Zeile des Displays wird
die Funktion der »SOFTKEYS« symbolisiert.

Beschreibung

m Uber den »SOFTKEY « »herauf« gelangt man zum vorherigen Meniipunkt/einen Parameter
herauf/aufwarts scrollen.

m Uber den »SOFTKEY « »links« gelangt man eine Stufe zuriick.

m Uber den »SOFTKEY « »herunter« wechselt man zum nichsten Meniipunkt/einen Parameter
runter/abwarts scrollen.

m Mittels des »SOFTKEY « »rechts« gelangt man in Untermends.
m Mittels des »SOFTKEYs« »Listenanfang« springt man an den Anfang einer Liste.
m Mittels des »SOFTKEYs« »Listenende« springt man an das Ende einer Liste.

Durch den »SOFTKEY« »+« wird das entsprechende Digit inkrementiert. (Dauerdruck -> schnell)

m Mittels des »SOFTKEYs« »-« wird das entsprechende Digit dekrementiert. (Dauerdruck -> schnell)

m Mittels dieses »SOFTKEYs« »Digit links« navigiert man ein Digit nach links.

m Mittels dieses »SOFTKEYs« »Digit rechts« navigiert man ein Digit nach rechts.

m Mit dem »SOFTKEY« »Parametrieren« wird der Parametriermodus aufgerufen.

E Mit dem »SOFTKEY « »Parametrieren« wird der Parametriermodus aufgerufen. Passworteingabe
erforderlich.

m Mit dem »SOFTKEY« »L&schen« werden Daten geldscht.

E Mit dem »SOFTKEY « »Schnell vorwérts« kann in Listen schnell gescrollt werden.

&
BN R RN EERE RN
<

|

m Mit dem »SOFTKEY « »Schnell riickwéarts« kann in Listen schnell gescrollt werden.

Um zum Hauptmeni zurtickzukehren, halten Sie einfach den Softkey »Pfeil-links« solange gedruckt bis Sie im
»Hauptmenli« bzw. an der Geratewurzel angelangt sind.
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Smart view Tastenkombinationen

Innerhalb von Smart view kénnen alternativ zur Maus auch folgende Tastenkombinationen verwendet werden.

Taste oder

Tastenkombinationen

N

v

&

>

Aktion

Aufwartsbewegung im Navigationsbaum bzw. in der Parameterliste.

Abwartsbewegung im Navigationsbaum bzw. in der Parameterliste.

Aktuelle Auswahl im Navigationsbaum, falls erweitert, reduzieren oder
Ubergeordneten Ordner auswahlen.

Aktuelle Auswahl im Navigationsbaum, falls reduziert, anzeigen oder ersten
Unterordner auswahlen.

+ (PLUSTASTE des
Nummernblocks)

Aktuelle Auswahl im Navigationsbaum, falls reduziert, erweitern.

- (MINUSTASTE des
Nummernblocks)

Aktuelle Auswahl im Navigationsbaum, falls erweitert, reduzieren.

POS1 Oberen Bereich des aktiven Fensters anzeigen.

ENDE Unteren Bereich des aktiven Fensters anzeigen.

STRG+0O Offnet das Dialogfenster “Parameterdatei auswahlen und éffnen”. Dort kann
eine vorhandene Parameterdatei ausgewahlt und gedffnet werden.

STRG+N Offnet das Dialogfenster “Neue Parameterdatei anlegen”. Dort kann eine
neue Parameter Datei aus einer vorhandenen Geratevorlage erstellt werden.

STRG+S Speichert die aktuell gedffnete Parameterdatei.

F1 Ruft die Online Hilfe auf.

F2 Lade Daten aus dem Gerat.

F5 Aktualisiert die angezeigten Geratedaten.

STRG+F5 Schaltet die automatische Aktualisierung ein.

STRG+Umschalt+T Zurlck in den Navigationsbaum.

STRG+F6 “Wandert” durch die tabellarischen Ubersichten (Detailfenster).

Bild Zeigt den vorherigen Wert (Parameterebene).

Bild ¥V Zeigt den nachsten Wert (Parameterebene).

118

MRU4 DOK-HB-MRU4D



Smart view

Smart view

Smart view ist eine Parametrier- und Auswertesoftware.

Menigefihrte Parametrierung mit Plausibilitatskontrollen
Offline Konfiguration

Auslesen und Auswerten statistischer Werte und Messwerte
Inbetriebnahmeunterstiitzung

Zustandsanzeige des Gerates

Fehleranalysen uber Ereignis- und Fehlerrekorder

HIN WE,S Smart view 3.0.oder hoéher unte.rsti]tzt das Lefen von alteren
Parameterdateien. Von Smart view 3.0 oder héher erzeugte
Parameterdateien kénnen jedoch nicht von éalteren Versionen von Smart
view gelesen werden.

Installation von Smart view

HIN WE,S Port 52152 darf nicht durch eine Firewall blockiert sein.

HIN WE,S Wenn wahrend der Installation von Smart view die User Access Control um
Erlaubnis fragen sollte, dann erlauben Sie bitte die fiir Smart view
erforderlichen Zugriffe.

Systemvoraussetzung
Windows XP, Windows Vista oder Windows 7

E Doppelklicken Sie mit der linken Maustaste die Installationsdatei.

m Wabhlen Sie eine Sprache fir die Installationsroutine aus.

Bestatigen Sie im Info-Fenster die Schaltflache »Weiter«.

E Wahlen Sie einen Installationspfad oder bestatigen Sie den Standardinstallationspfad durch einen Mausklick auf
die »Weiter«-Schaltflache.

m Bestéatigen Sie die vorgeschlagene Startmeni-Verknipfung durch einen Klick auf die Schaltflache »Weiter«.
m Durch einen Mausklick auf die Schaltflache »Installieren« wird die Installationsroutine gestartet.

m Schliefen Sie die Installation durch einen Mausklick auf die Schaltflache »Fertigstellen« ab.

Nun kénnen Sie das Programm Uber [Start>Programme>Woodward>HighPROTEC>Smart view] aufrufen.
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Deinstallation von Smart view

Uber die Systemsteuerung [Start>Systemsteuerung>Software] kénnen Sie Smart view wieder deinstallieren.

Umschalten der Sprache der Bedienoberflache

Im MenU [Einstellungen/Sprache] kdnnen Sie die Sprache der Bedienoberflache wechseln.

Einrichten der Verbindung PC — Gerat

Einrichten der Verbindung liber Ethernet - TCP/IP
HINWEIS Es kann nur dann eine Verbindung liber TCP/IP zum Gerét hergestellt
werden, wenn das Gerat liber eine Ethernet-Schnittstelle verfiigt (RJ45).
Wenden Sie sich zur Einrichtung der Netzwerkverbindung an lhren IT-
Administrator.

Teil 1: Setzen der TCP/IP Parameter am Gerét
Setzen Sie am Gerat (HMI) im Menl » Geréteparameter/TCP/IP« die folgenden Parameter:
m TCP/IP Addresse

B Subnetzmaske

m Gateway

Teil 2: Setzen der IP Adresse im Smart view
m Rufen Sie innerhalb von Smart view das Menii Einstellungen/Gerateverbindung auf.
m Setzen Sie die Checkbox Netzwerkverbindung.

B Geben Sie die IP-Adresse von dem Geréat ein, zu dem Sie eine Verbindung herstellen mdchten.
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Einrichten der Verbindung uiber die serielle Schnittstelle unter Windows XP

Damit Sie mit der Bediensoftware Smart view Geratedaten auslesen oder ins Geréat zuriickschreiben kénnen,
missen Sie nach der Installation der Software einmalig die »Verbindung PC/Notebook zum Gerat« konfigurieren.

HINWEIS Fir die Verbindung lhres PCs/Notebooks mit dem Gerat benoétigen Sie ein
Nullmodemkabel (kein serielles Kabel!)/siehe Kapitel »Belegung des
Nullmodemkabels«.

HINWEIS Verfiigt Ihr PC/Notebook iiber keine serielle Schnittstelle, so benétigen Sie
einen speziellen »USB-zu-seriell-Adapter«. Nur wenn der »USB-zu-seriell-
Adapter« korrekt mit der mitgelieferten CD installiert wird, kann eine
Geratekommunikation aufgebaut werden (siehe nachstes Kapitel).

HIN WE’S Die Verbindung Notebook/Gerit darf nicht durch eine Smartcard
geschiitzt/verschliisselt werden.
Sollte der Verbindungsassistent Sie wahrend der Einrichtung der Verbin-

dung fragen, ob die Verbindung durch eine Smartcard geschiitzt werden
soll, so wahlen Sie: »Smartcard nicht verwenden«.

Einrichten / Konfigurieren der Verbindung
« Verbinden Sie lhren PC/Notebook Uber ein Nullmodemkabel mit dem Gerat.

« Starten Sie die Bediensoftware »Smart view«.
- Wahlen Sie im Menl »Einstellungen« den Meniipunkt » Gerateverbindungx«.
- Wahlen Sie den Eintrag »serielle Verbindung«.

- Betatigen Sie die Schaltflache »Einstellungen«.

«  Wenn Sie die Verbindung erstmalig einrichten, erscheint ein Dialogfenster, das Sie darauf hinweist, dass
bislang noch keine Direktverbindung mit Ihrem Schutzgerat eingerichtet wurde. Klicken Sie auf » Ja«.

«  Wenn noch nie ein Standort auf lhrem PC eingerichtet wurde, geben Sie Ihre Standortinformationen ord-
nungsgemal ein. Das folgende Fenster » Telefon und Modemoptionen« bestatigen Sie mit » OK«.

- Ist die Standortinformation angelegt, erscheint der Netzwerksverbindungsassistent von Windows. Wahlen
Sie als Verbindungstyp »Direkte Verbindung mit einem anderen Computer herstellen«.

« Wahlen Sie den seriellen Anschluss (COM-Port) aus, an den das Gerat angeschlossen werden soll.

«  Gdf. wahlen Sie im Fenster »Verfugbarkeit der Verbindung« »fur alle Benutzer verwenden«.

« Im Fenster »Name fir die Verbindung« belassen Sie den Verbindungsnamen und klicken Sie auf »Fertig
stellen«.

« Abschlielend befinden Sie sich erneut im Fenster » Gerateverbindung« aus dem Sie die Verbindungsein-
richtung gestartet haben. Bestatigen Sie die getéatigten Einstellungen durch einen Klick auf » OK«.
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Einrichten der Verbindung uiber die serielle Schnittstelle
unter Windows Vista und Windows 7

Die Verbindung zwischen Smart view und PC muss zunachst in drei Schritten eingerichtet werden.
1. Installation von Smart view (Das Programm selbst)

2. Installation eines (virtuellen) Modems. Das ist die Voraussetzung fiir die TCP/IP-Kommunikation Gber ein
Nullmodemkabel. Die Einrichtung erfolgt Gber den Windows Telefon und Modem Dialog.

3. Einrichtung einer Netzwerkverbindung zwischen Smart view und dem Gerat.
Die Einrichtung muss innerhalb von Smart view erfolgen.

1. Installation von Smart view (Das Programm selbst)
Siehe oben.

2. Installation eines (virtuellen) Modems

m Offnen Sie das Windows Startmenii und geben Sie ,Telefon und Modem* in das Suchfeld ein und bestétigen mit
RETURN.

m Das 6ffnet den , Telefon und Modem* Dialog

B Gehen Sie zur Registerkarte »Modems«

m Klicken Sie auf die Schaltflache »Hinzufligen«

m Der Hardware-Assistent mit »Neues Modem installieren« wird angezeigt

m Setzen Sie das Kontrollkdstchen Modem auswahlen (Keine automatische Erkennung)
m Betatigen Sie die Schaltflache »Weiter«

m Wahlen Sie Direktverbindung zwischen zwei Computern

m Betatigen Sie die Schaltflache »Weiter«

m Wahlen Sie den richtigen COM-Port

m Betatigen Sie die Schaltflache »Weiter«

m Betatigen Sie die Schaltflache »Fertig stellen«

m Selektieren Sie das neu hinzugefiigte Modem und betéatigen Sie die Schaltflache »Eigenschaften«

B Wechseln Sie zur Registerkarte »Allgemein«
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m Betatigen Sie die Schaltflache »Einstellungen &ndern«

B Wechseln Sie zur Registerkarte »Modem«

m Setzen Sie innerhalb des Drop-Down Menus die korrekte Baudrate = 115200

m Schlielten Sie diesen Dialog mit der Schaltflache » OK«

m SchlieRen Sie den Telefon und Modem Dialog mit der Schaltflache »OK«

B Sie missen nun lhren Computer neu starten!

3. Einrichten der Netzwerkverbindung zwischen Smart view und Gerét

m Verbinden Sie das Gerat mit dem Notebook/PC Uber ein freigegebenes Nullmodemkabel

m Starten Sie Smart view

E Rufen Sie das Menul »Gerateverbindung« innerhalb des Menls »Einstellungen« auf

m Betatigen Sie die Schaltflache »Einstellungen«

B Ein Verbindungsassistent erscheint

B Wahlen Sie »Wahlverbindung«

m Das Feld fur die Telefonnummer darf nicht leer bleiben. Geben Sie eine beliebige Zahl ein. (z.B. 1)

m Stellen Sie sicher, dass die Option (Checkbox) ,Anderen Benutzern erlauben, diese Verbindung zu verwenden*
deaktiviert ist.

B Benutzername und Passwort sind beliebig (kdnnen frei gelassen werden)

m Betatigen Sie die Schaltflache » OK«
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Mit dem Gerat verbunden und gleichzeitig ins Internet

Grundsatzlich ist es mdglich mit dem Gerat aktiv verbunden zu sein und gleichzeitig im Internet zu surfen.

Falls sich Ihr Computer in einem Netzwerk hinter einem Proxy befindet (also keine Direktanbindung ans Internet
hat, das ist z. B. typischerweise in Firmennetzwerken so), dann muss der Gerateverbindung bekannt sein, dass es

einen Proxy gibt.

Internet Explorer:
Da die Proxy-Einstellungen fiir jede Verbindung einzeln eingerichtet werden miissen, gehen Sie wie folgt vor:

Offnen Sie den Internet Explorer

m Wahlen Sie im Menl »Extras« den Eintrag »Internetoptionen«

B Wahlen Sie die Registerkarte »Verbindungen«

m Klicken Sie rechts neben dem Eintrag HighPROTEC Direct Connection auf die Schaltflache »Einstellungen«.
m Setzen Sie durch einen Mausklick das Hakchen »Proxyserver fiir diese Verbindung verwenden«.

B Tragen Sie lhren Proxyserver und dessen Port ein (diese Einstellungen erhalten Sie von |hrem
Netzwerkadministrator).

m Bestétigen Sie die Einstellungen durch die Schaltflache »OK«.

Firefox.
Da die Proxy-Einstellungen zentral verwaltet werden, ist keine Anpassung der Einstellungen erforderlich.

Einrichten der Verbindung tiber einen USB-RS232-Adapter

Falls Ihr PC/Notebook keine serielle Schnittstelle zur Verfigung stellt, kdnnen Sie die nicht vorhandene Schnittstelle
Uber einen speziellen USB-RS232-Adapter und ein Nullmodemkabel herstellen.

Verwenden Sie ausschlieBlich einen von Woodward Kempen GmbH
HIN WE,S freigegebenen Adapter. Installieren Sie zuerst den Adapter (mit der
zugehorigen Treiber-CD) und richten erst dann die Verbindung (Smart view

=> Gerat) ein. Nur von Woodward Kempen GmbH freigegebene Adapter
sind geeignet fiir die hohe Kommunikationsgeschwindigkeit.
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Einrichten einer — TCP/IP Verbindung via Ethernet

_ Warnung: Verwechslung von IP-Adressen (In dem Fall, dass sich mehr als
ein Schutzgerat im Netzwerk befindet). Fehlerhafter Verbindungsaufbau zu
einem Schutzgerat auf Grund einer falschen IP-Adresse. Fehlerhaftes

Ubertragen von Schutzparametern in ein falsches Schutzgerit kann zu Tod,
Verletzung oder Sachschaden fiihren.

Um fehlerhafte Verbindungen zu vermeiden miissen Sie in einer Liste die
IP-Adressen jedes Schutzgerits in jeder Schaltanlage dokumentieren.

Vor dem Aufbau einer Verbindung miissen Sie die Verbindungsadressen
doppelt liberpriifen. Das bedeutet, dass Sie zundchst die IP-Adresse am
HMI des Geréts auslesen missen [GeratePara/TCP IP] und diese mit der in
lhrer Liste dokumentierten IP-Adresse fiir diese Schaltanlage vergleichen
mussen. Wenn diese identisch sind, dann kénnen Sie die Verbindung
aufbauen. Wenn diese nicht identisch sind diirfen Sie keine Verbindung
aufbauen.

HIN WE’S Das Einrichten einer TCP/IP Verbindung zum Schutzgerat ist nur méglich,
wenn lhr Schutzgerat iiber eine Ethernet-Schnittstelle verfiigt (RJ45).
Wenden Sie sich an lhren IT-Administrator um die Verbindung einzurichten.

Teil 1: Setzen Sie die TCP/IP Parameter am HMI (Schutzgerét)

Wechseln Sie ins Menl »Gerédtepara/TCP/IP« am Geratepanel (Schutzgerat) und setzen Sie die folgenden
Parameter:

*TCP/IP Adresse

*Subnet Mask

-Gateway

Teil 2: Setzen Sie die IP-Adresse innerhalb von Smart view.
m Rufen Sie das MenU [Einstellungen/Gerateverbindung] auf.
m Setzen Sie den Auswahlknopf Netzwerk Verbindung.

B Geben Sie die IP-Adresse des Geréts ein, mit dem Sie sich verbinden mochten.

125 MRU4 DOK-HB-MRU4D



Smart view

Smart view Problembehandlung beim Einrichten der Verbindung

Vergewissern Sie sich, dass der Windows Dienst Telefonie gestartet ist. In
[Start>Sytemsteuerung>Verwaltung>Dienste] muss der Dienst » Telefonie« sichtbar und gestartet sein. Ggf.
Starten Sie den Dienst.

Sie mussen fir die Einrichtung der Verbindung Giber ausreichende Rechte (Administratorrechte) verfiigen.
Wenn auf lhrem Rechner eine Firewall installiert ist, muss der »TCP/IP Port 52152« freigegeben sein.

Verfigt Ihr Rechner Uber keine serielle Schnittstelle, dann bendtigen Sie einen von Woodward Kempen
GmbH freigegebenen USB-zu-seriell-Adapter. Dieser muss korrekt installiert sein.

Stellen Sie sicher, dass das verwendete Kabel ein Nullmodemkabel ist (mit einem einfachen seriellen Ka-
bel, ohne entsprechende Steuerleitungen, ist keine Kommunikation madglich).

HIN WE’S Erscheint wahrend der Verbindungseinrichtung die Warnmeldung
»Warnung: Ungiiltige Verbindungseinstellungen« dann sind die von lhnen

gewahlten Verbindungseinstellungen nicht korrekt.

Auf diese Warnung kénnen Sie folgendermaRen reagieren:

»Ja«: (Verbindung komplett neu einrichten)

Loscht alle Einstellungen und 6ffnet erneut den Verbindungsassistenten
um die Verbindung zum Gerit neu einzustellen. Diese Vorgehensweise ist
immer dann sinnvoll, wenn grundlegende Einstellungen iiber den Eigen-
schaftsdialog nicht modifiziert werden kénnen (z. B., wenn auf dem System
eine neue zusitzliche serielle Schnittstelle installiert wurde).

»Nein«: (Den bestehenden DFU Netzwerkeintrag iiberarbeiten)

Offnet den Dialog fiir die Eigenschaften der Verbindungseinstellung. In die-
sem Dialog kdnnen dann ggf. ungiiltige Einstellungen korrigiert werden

(z. B. die empfohlene Baudrate).

»Abbrechen«:

Die Warnung wird ignoriert und die Verbindungseinstellungen bleiben
erhalten. Diese Vorgehensweise ist erlaubt, aber der Anwender muss in
diesem Fall sicherstellen, dass die Verbindung spater korrekt eingerichtet
wird.
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Smart view Verbindungsprobleme

Sollten unter Windows dauerhaft Verbindungsprobleme auftreten, sollten Sie zunacht alle Verbindungseinstellungen
I6schen bzw. zurticksetzen und anschlieen neu einrichten. Um alle Verbindungseinstellungen zuriickzusetzen ge-
hen Sie wie folgt vor.

1. Zurlicksetzen/Deinstallation der Netzwerkverbindung

B Schlielen Sie Smart view

Wechseln Sie in die »Systemsteuerung«
Wahlen Sie »Netzwerk & Internet«

Auf der linken Seite betatigen Sie den Link »Manage Network Connections«
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die HighPROTEC Direct Connection
Wahlen Sie innerhalb des Kontextmenus »Ldschen«

Betéatigen Sie die Schaltflache »OK«

2. Entfernen des virtuellen Modems

Wechseln Sie in die »Systemsteuerung«
Wahlen Sie »Hardware & Sound«
Wahlen Sie »Telefon & Modem Optionen«

Wechseln Sie zur Registerkarte »Modem«

Klicken Sie auf den richtigen Verbindungseintrag (fir den Fall in dem dort mehr als ein Eintrag vorhanden
ist) Direktverbindung zwischen zwei Computern

Betatigen Sie die Schaltflache »Entfernen«

Geratedaten mittels Smart view laden
-  Starten Sie Smart view
- Stellen Sie sicher, dass die Verbindung ordnungsgemaf eingerichtet wurde.

« Verbinden Sie Ihren PC mit dem Gerét tber ein Nullmodemkabel.

« Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat empfangen«.
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Geratedaten mittels Smart view ins Gerat zuriickspeichern

_ Die Schaltfliche »Ubertrage nur gesinderte Parameter ins Gerit« iibertrigt
stets nur alle noch nicht lokal gesicherten Parameterdanderungen ins Gerét.

Wenn Sie eine Parameterdatei modifizieren, wird dies durch ein rotes
Sternsymbol vor den gednderten Parametern im Smart view angezeigt.

Das Symbol (innerhalb des Gerateparameterbaums) zeigt an, dass die im
Smart view geodffnete Datei nicht identisch ist mit der entsprechenden auf
der Festplatte gespeicherten Datei.

Solange ein Sternsymbol angezeigt wird, konnen Sie mittels der
Schaltfliche »Ubertrage nur geinderte Parameter ins Gerit« alle durch ein
solches Symbol gekennzeichneten Parameter ins Gerat iibertragen.

Wenn Sie modifizierte Parameter lokal auf der Festplatte erfolgreich
gespeichert haben, gelten diese nicht langer als modifiziert und kénnen
auch nicht mehr mittels der Schaltfliche »Ubertrage nur geinderte
Parameter ins Gerat« libertragen werden.

Falls Sie eine zuvor aus dem Gerit geladene Parameterdatei modifiziert
haben und diese dann lokal gespeichert haben, ohne die gednderten
Parameter auch ins Gerat zu libertragen, dann kénnen Sie die
durchgefiihrten Anderungen nicht mehr mittels der Schaltfliche »Ubertrage
nur gednderte Parameter ins Gerat« libertragen. In einem solchen Fall
miissen Sie die Schaltfliche »Ubertrage alle Parameter ins Gerit« benutzen
um sicherzustellen, dass alle Parameter ins Gerat libertragen werden.

HIN WE’S Die Schaltfliche »Ubertrage nur gesinderte Parameter ins Gerit«
funktioniert nur dann, wenn es im Smart view modifizierte Parameter gibt.

Die Schaltfliche »Ubertrage Alle Parameter ins Gerit« iibertrigt
demgegeniiber immer alle Gerateparameter (sofern keine ungiiltigen
Gerateparameter vorliegen).

«  Um geénderte Parameter in das Gerat zu (ibertragen, wahlen Sie im Menii »Geréat« den Eintrag » Ubertrage
nur geanderte, Parameter ins Gerat«.

- Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage »Sollen die Parameter Gberschrieben werden?«
« Geben Sie in dem sich 6ffnenden Fenster (Popup) das Parametrierpasswort ein.
- Danach werden die gednderten Daten an das Gerat gesendet und von ihm ibernommen.

- Bestétigen Sie die Abfrage »Parameter wurden erfolgreich ins Gerat gesendet. Es wird empfohlen, die

Anderungen auch in einer Datei zu speichern?« mit »Ja« (Empfehlung). Wahlen Sie einen geeigneten
Speicherort auf lhrer Festplatte.

- Bestatigen Sie den gewahlten Speicherort durch einen Mausklick auf die Schaltflache »Speichern«.
- Die geanderten Parameterdaten werden nun in dem von lhnen gewahlten Ordner gesichert.

Datensicherung und Dokumentation mittels Smart view
Sichern der Gerétedaten auf einem PC

Wahlen Sie im Menu »Datei« den Eintrag »Speichern unter«. Vergeben Sie einen Namen, wahlen Sie einen
Speicherort auf lhrer Festplatte und speichern Sie die Geratedaten.
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Ausdrucken von Geratedaten mittels Smart view (Einstellliste)
Das »Druckmeni« bietet folgende Optionen:

Druckereinrichtung

Seitenvorschau

|
|
m Drucken
m Den gewahlten Druckbereich in eine txt-Datei exportieren
|

Das Druckmeni der Bediensoftware Smart view stellt Ihnen kontextabhangig verschiedene Druckbereiche zur
Auswahl.

- Gesamten Geréteparameterbaum drucken:
Alle Werte und Parameter der aktuell geladenen Parameterdatei werden ausgedruckt.

« Aktuelles Arbeitsfenster drucken:
Es werden nur die Werte des aktuellen Arbeitsfensters ausgedruckt. Diese Auswahl steht nur zur
Verfiigung, wenn mindestens ein Arbeitsfenster gedtffnet ist.

- Alle gedffneten Arbeitsfenster drucken:
Es werden die Werte aller Arbeitsfenster ausgedruckt. Diese Auswahl steht nur zur Verfligung, wenn mehr
als ein Arbeitsfenster gedffnet ist.

«  Geréteparameterbaum ab aktueller Markierung drucken:
Alle Werte und Parameter ab der aktuellen Markierung im Navigationsfenster des Gerateparameterbaums
werden ausgedruckt. Unterhalb dieser Auswahl wird der vollstandige Name der aktuellen Markierung
zusétzlich angezeigt.

Export von Daten in eine txt-Datei mittels Smart view

Innerhalb des Druck-Menis [Datei/Drucken] kdnnen Sie die Gerateparameter in eine txt-Datei exportieren.
Nachdem Sie im Menu Drucken einen Druckbereich ausgewahlt haben, bestatigen Sie lhre Wahl durch einen
Mausklick auf die Schaltflache »Drucken«.

Sie kdnnen nun den gewahlten Druckbereich in eine Text-Datei exportieren. Hierzu betatigen Sie die Schaltflache
»Export in Datei«.

HIN WE’S Es wird stets der aktuell gewahlte Druckbereich in eine Textdatei exportiert.

Das bedeutet: Wenn Sie als Druckbereich den gesamten Parameterbaum
gewahlt haben, dann wird dieser auch komplett in eine Textdatei exportiert.
Haben Sie als Druckbereich das aktuelle Fenster gewahlit, dann wird auch
nur das aktuelle Fenster exportiert.

Betriebsdaten kénnen gedruckt aber nicht in eine Textdatei exportiert
werden.

H I N W E , S Die Textdatei wird im Unicode-Zeichenformat abgespeichert. Das bedeutet,

dass der Inhalt der Textdatei nur dann korrekt dargestellt wird, wenn die
Anwendung in der Sie die Datei 6ffnen Unicode-Zeichen unterstiitzt (z.B.
Microsoft Office 2003 oder hoher).
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Offline Geratekonfiguration mittels Smart view

HIN WE’S Um eine Parameterdatei in das Gerit Gibertragen zu konnen, miissen:

E Typschlissel (oben auf dem Gerdategehause/Typenschild) und

E Version des Datenmodells (Kann im Menii [Gerateparameter/Version]
ausgelesen werden)

tibereinstimmen

Die Bediensoftware Smart view gestattet auch das Offline-Parametrieren. Das bedeutet, Sie kbnnen anhand von
Geratemodellen Gerate projektieren/vorparametrieren.

Ebenso kdnnen Sie die Parameterdatei aus einem Gerat auslesen, diese offline (z.B. Im Bliro) weiter bearbeiten
und abschlieRend in das Gerat zuriicklbertragen.

Die Parameterdatei kbnnen Sie entweder:

Aus einem Gerat laden (siehe Kapitel ,Geratedaten mittels Smart view laden®),
neu erzeugen (siehe weiter unten)

oder aus einer lokal gespeicherten Datei heraus &ffnen [Menii Datei/Offnen einer Parameterdatei].

Um ein neues Gerat (Parameterdatei) mithilfe einer Geratevorlage offline anzulegen und vorzuparametrieren:

Wahlen Sie im Menu »Datei« den Eintrag »Neue Parameterdatei anlegen«, um offline eine neue Parameterdatei
Zu erzeugen.

Waéhlen Sie in dem sich 6ffnenden Arbeitsfenster den richtigen Geratetyp mit der korrekten Version aus. Stellen
Sie in der Geratekonfiguration nun die korrekten Optionen lhres Geréats ein.

AbschlieRend betatigen Sie die Schaltflaiche » Ubernehmenc.

Um die Geratekonfiguration zu speichern, wahlen Sie im Men(l »Datei« den Eintrag »Speichern«.

Im Menu »Bearbeiten/Geratekonfiguration (Typenschlissel) &ndern« kénnen Sie die Geratekonfiguration
Uberarbeiten bzw. den Typenschlissel der aktuellen Geratekonfiguration einsehen.

Zum Ubertragen der Parameter in ein Gerét siehe Kapitel ,Geratedaten mittels Smart view ins Gerat
zurlckuibertragen®.
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Messwerte

Auslesen von Messwerten

Im Menu »Betrieb\Messwerte« kénnen Sie neben den gemessenen auch errechnete Messwerte einsehen. Die
Messwerte sind geordnet nach »Standardmesswerten« und spezifischen Messwerten (je nach Geratetyp).

Auslesen von Messwerten mittels Smart view

« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

« Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

- Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«

« Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb« das »Messwerte-lcon«

- Rufen Sie durch einen Doppelklick entweder die » Standardmesswerte« oder geratespezifische Messwerte
auf.
« Im Arbeitsfenster sehen Sie nun die Messwerte in einer tabellarischen Ubersicht.

HINWEIS Um die Messdaten zyklisch auszulesen, wahlen Sie im Menii Ansicht
»Automatisch aktualisieren«. Die Messwerte werden ca. alle 2 Sekunden

aktualisiert.

Messwertdarstellung

Im Menu [Gerateparameter\Messwertdarstellung] kann die Darstellung der Messwerte im Geratedisplay und in der
PC Software verandert werden.

Skalierung der Messwerte

Sie kdnnen mit Hilfe des Parameters » Skalierung« festlegen, wie die MessgroRen im Geratedisplay und in Smart
view dargestellt werden sollen:

B PriméargréRen
m SekundargréfRen

E Bezogene GroRen

Leistungseinheiten (nur bei Geréten mit Leistungsmessung)

Sie kénnen mit Hilfe des Parameters » Leistungseinheiten« festlegen, wie die MessgréRRen im Geratedisplay und in
Smart view dargestellt werden sollen:

Leistung-Auto-Skalg
kW, kVAr oder kVA
MW, MVAr oder MVA

|
|
|
m GW, GVAr oder GVA
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Energieeinheiten (nur bei Geréten mit Energiemessung)

Sie kdnnen mit Hilfe des Parameters » Energieeinheiten« festlegen, wie die MessgréfRen im Geratedisplay und in
Smart view dargestellt werden sollen:

m Energie-Auto-Skalg

B kWh, kVArh oder kVAh
B MWh, MVArh oder MVAh
B GWh, GVArh oder GVAh

Temperatureinheit (nur bei Geréten mit Temperaturmessung)

Sie kdnnen mit Hilfe des Parameters » Temperatureinheit« festlegen, wie die Messgrofien im Geratedisplay und in
Smart view dargestellt werden sollen:

m ° Celsius
B ° Fahrenheit

Nullschwellen (Freigaben)

Damit sehr kleine Messwerte die z.B. durch Rauschen verursacht werden, in der Anzeige nicht um den Wert Null
schwanken, kann fir diese eine Freigabeschwelle (Nullschwelle) festgelegt werden. Fallt ein Messwert unterhalb
diese Schwelle, so wird der gemessene Wert am Geréatedisplay und in der PC Software zu Null angezeigt (gekirzt).
Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden.
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Spannung - Messwerte

Spannung

Der erste Messeingang auf der ersten Spannungsmesskarte (niedrigste Slotnummer) wird als Referenzwinkel
verwendet.

E.g. » VL 7« respectively » VL 12«.

Wert Beschreibung Meniipfad
f Messwert: Frequenz [Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
uL12 Messwert: Aulenleiterspannung (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
uL23 Messwert: Aulienleiterspannung (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
/Spannung ]
UL31 Messwert: Auflenleiterspannung (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
UL1 Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
uL2 Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
uL3 Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
/Spannung ]
UX gem Messwert (gemessen): UX (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
UE err Messwert (errechnet): UE (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
uo Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung [Betrieb
Nullsystem(Grundwelle) Messwerte

/Spannung |
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Wert
u1

Beschreibung

Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung
Mitsystem(Grundwelle)

Meniipfad
[Betrieb
IMesswerte

/Spannung |

U2

UL12 RMS

Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung
Gegensystem(Grundwelle)

Messwert: Auflenleiterspannung (RMS)

[Betrieb
/Messwerte

/Spannung |

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]

UL23 RMS

Messwert: Aulenleiterspannung (RMS)

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]

UL31 RMS

UL1 RMS

UL2 RMS

Messwert: Aulenleiterspannung (RMS)

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]

UL3 RMS

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]

UX gem RMS

UE err RMS

phi UL12

Messwert (gemessen): UX (RMS)

Messwert (errechnet): UE (RMS)

Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL12

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte

/Spannung |

phi UL23

Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL23

[Betrieb
IMesswerte

/Spannung |
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Wert
phi UL31

phi UL1

phi UL2

phi UL3

phi UX gem

phi UE err

phi U0

phi U1

phi U2

%(U2/U1)

%UL12 THD

Beschreibung

Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL31

Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL1

Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL2

Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL3

Messwert: Phasenlage Spannungszeiger UX gem

Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UE err

Messwert (errechnet): Phasenlage Nullsystem

Messwert (errechnet): Phasenlage Mitsystem

Messwert (errechnet): Phasenlage Gegensystem

Messwert (errechnet): U2/U1, Drehfeldrichtung wird automatisch
berlcksichtigt.

Messwert (errechnet): U12 Total Harmonic Distortion bezogen auf die
Grundwelle

Meniipfad
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung ]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
[Betrieb
/Messwerte
/Spannung ]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung |
[Betrieb
/Messwerte

/Spannung |

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]

%UL23 THD

Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic Distortion bezogen auf die
Grundwelle

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
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Wert Beschreibung Meniipfad
%UL31 THD Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic Distortion bezogen auf die [Betrieb
Grundwelle
IMesswerte
/Spannung RMS]
%UL1 THD Messwert (errechnet): UL1 Total Harmonic Distortion bezogen auf die [Betrieb
Grundwelle
IMesswerte
/Spannung RMS]
%UL2 THD Messwert (errechnet): UL2 Total Harmonic Distortion bezogen auf die | [Betrieb
Grundwelle
IMesswerte
/Spannung RMS]
%UL3 THD Messwert (errechnet): UL3 Total Harmonic Distortion bezogen auf die | [Betrieb
Grundwelle
IMesswerte
/Spannung RMS]
UL12 THD Messwert (errechnet): U12 Total Harmonic Distortion [Betrieb
IMesswerte
ISpannung RMS]
UL23 THD Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic Distortion [Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
UL31 THD Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic Distortion [Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
UL1 THD Messwert (errechnet): UL1 Total Harmonic Distortion [Betrieb
IMesswerte
Spannung RMS]
UL2 THD Messwert (errechnet): UL2 Total Harmonic Distortion [Betrieb
IMesswerte
ISpannung RMS]
UL3 THD Messwert (errechnet): UL3 Total Harmonic Distortion [Betrieb
IMesswerte

/Spannung RMS]
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Statistik

Statistik

Im Menl »Betrieb/Statistik« finden Sie die Minimal-, Maximal- und Durchschnittswerte der gemessenen und

errechneten Messgrofien.

Konfiguration der Min-/Max-Werte
Die Berechnung der Min-/Max Werte wird neu gestartet:

E Nach jedem Reset (Min-/Max)
m Mit jedem Neustart des Geréats

m Nach jeder Umkonfigurierung

Minimal und Maximalwerte (Schleppzeiger)

Zeitintervall fiir die Berechnung der
Minimal- und Maximalwerte

Konfigurationsoptionen Die Minimal- und Maximalwerte werden
Wo konfigurieren? mit der.posmven .Ilzlanke des jeweiligen
In [Gerateparameter\ Resetsignals zuriickgesetzt.
Statistik\
Min/Max]

Minimalwerte einsehen

Reset

Res Min

Res Max

(z.B. uber digitale Eingange). Diese Signale
setzen die Schleppzeiger zurlick.

Wo? Im Menu [Betrieb\Statistik\Min]

Maximalwerte einsehen

Wo? Im Menu [Betrieb\Statistik\Max]
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Konfiguration der Mittelwertberechnung

Konfiguration der auf Strom basierenden Mittelwerte*

*=Verflgbarkeit hangt von der bestellten Geratevariante ab.

Konfigurationsoptionen

Wo konfigurieren?
In [Gerateparameter\
Statistik\
Bezugmanagm\
Strom Bezmanag]

Auf Strom basierende Mittelwerte (Demand) und Schleppzeiger

Zeitintervall fiir die
Berechnung der
Mittelwerte und
Schleppzeiger

gleitend:
(gleitend: Mittlung Uber
gleitendes Fenster)

fest:
(fest: Mittlung startet mit jedem
Zeitintervall erneut)

Startoptionen

zeitgesteuert
(gleitendes oder festes
Zeitintervall)

Start Fc:
(Die Mittelwerte werden
zwischen zwei positiven
Flanken dieses Signals
errechnet)

Reset der Mittelwerte
und Schleppzeiger

Res Fc

(z.B. uber digitalen Eingang, fir
ein vorzeitiges Ricksetzen der
Mittelwerte zwischen zwei
positiven Flanken bei gewahlter
Option ,Start Fc*.)

Ausschaltbefehl/-option zur
Begrenzung des mittleren
Strombezugs: Ja

Mittelwerte und Schleppzeiger

einsehen

Siehe Kapitel ,System Alarme*

Wo? Im MenU [Betrieb\Statistik\Bezugmanagem]

Konfiguration der auf Spannung basierenden Mittelwerte*

*=Verflgbarkeit hangt von der bestellten Geratevariante ab.

Konfigurationsoptionen

Wo konfigurieren?
In [Geréteparameter\
Statistik\

Umit]

Mittelwerte einsehen

Auf Spannung basierende Mittelwerte

Zeitintervall fiir die
Berechnung der
Mittelwerte

gleitend:
(gleitend: Mittlung Uber
gleitendes Fenster)

fest:
(fest: Mittlung startet mit jedem
Zeitintervall erneut)

Startoptionen

zeitgesteuert:
(gleitendes oder festes
Zeitintervall)

Start Fc:
(Die Mittelwerte werden
zwischen zwei positiven
Flanken dieses Signals
errechnet)

Reset der Mittelwerte
und Schleppzeiger

Res Fc

(z.B. uber digitalen Eingang, fir
ein vorzeitiges Ricksetzen der
Mittelwerte zwischen zwei
positiven Flanken bei gewahlter
Option ,Start Fc*.)

Wo? Im Meni [Betrieb\Statistik\Umit]
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Konfiguration der auf Leistung basierenden Mittelwerte*

*=Verfiigbarkeit hangt von der bestellten Geratevariante ab.

Konfigurationsoptionen

Wo konfigurieren?
In [Gerateparameter\
Statistik\
Bezugsmanagm
\Leistungs-Bezug]

Ausschaltbefehl/-option zur
Begrenzung des mittleren
Leistungsbezugs: Ja

Mittelwerte und Schleppzeiger
einsehen

Auf Leistung basierende Mittelwerte (Demand) und Schleppzeiger

Zeitintervall fur die
Berechnung der
Mittelwerte und

Schleppzeiger

gleitend:
(gleitend: Mittlung Gber
gleitendes Fenster)

fest:
(fest: Mittlung startet mit jedem
Zeitintervall erneut)

Startoptionen

zeitgesteuert
(gleitendes oder festes
Zeitintervall)

Start Fc:
(Die Mittelwerte werden
zwischen zwei positiven
Flanken dieses Signals
errechnet)

Reset der Mittelwerte
und Schleppzeiger

Res Fc

(z.B. Uber digitalen Eingang, fur
ein vorzeitiges Rucksetzen der
Mittelwerte zwischen zwei
positiven Flanken bei gewahlter
Option ,Start Fc*.)

Siehe Kapitel ,System Alarme*

Wo? Im Menu [Betrieb\Statistik\Bezugmanagem]
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Direktkommandos der Statistik

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
ResFk Alle Zurlicksetzen aller Statistikwerte (Strombezug, inaktiv, inaktiv [Betrieb
Leistungsbezug, Minwerte, Maxwerte) aktiv IResef]
ResFk Umit Zurlicksetzen der Gleitenden Mittelwertliberwachung. | inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]
ResFk Min Zurlicksetzen aller Minimalwerte der Statistik inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv /Reset]
ResFk Max Zurlicksetzen aller Maximalwerte der Statistik inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]
Globale Parameter des Statistik-Moduls
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
ResFk Max Zurlicksetzen aller Maximalwerte der Statistik 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Statistik
® /Min / Max]
ResFk Min Zurlicksetzen aller Minimalwerte der Statistik 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Statistik
® /Min / Max]
Start Umit durch:  Statistik: Gleitende Mittelwertiiberwachung starten Dauer, Dauer [Gerateparameter
mit StartFkt IStatistik
® /Umit]
Start Umit Fk Start der Berechnung wenn das rangierte Signal wahr ' 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wird. [Statistik
® Nur verfiigbar wenn: Start P Bezug durch: = StartFkt /Umif]
ResFk Umit Zurlicksetzen der Gleitenden Mittelwertiiberwachung.  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Statistik
® /Umit]
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‘ Parameter

Dauer Umit

X

Fenster Umit

X

Beschreibung

Dauer der Aufzeichnung

Messfensterkonfiguration

Einstellbereich
2,
5s,
10,
155,
30s,

1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1h,
2h,

6 h,

12 h,
14,
24,
54,
74,
104,
30d
gleitend,

fest

Voreinstellung

10 min

gleitend

Meniipfad
[Gerateparameter
[Statistik

/Umit]

[Gerateparameter
[Statistik
[Umit]
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Zustande der Eingdnge des Statistik-Moduls

Bezeichnung
StartFk Umit-E

ResFk Umit-E

ResFk | Bezug-E

ResFk P Bezug-E

ResFk Max-E

ResFk Min-E

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs: (StartFunc3_h)

Zustand des Moduleingangs: Zuriicksetzen der Gleitenden
Mittelwertiiberwachung.

Zustand des Moduleingangs: Zuriicksetzen der
Statistikberechnung - Strombezug (max, Schleppzeiger)

Zustand des Moduleingangs: Zuriicksetzen der
Statistikberechnung (max, Schleppzeiger)

Zustand des Moduleingangs: Zuriicksetzen aller Maximalwerte
der Statistik

Zustand des Moduleingangs: Zuriicksetzen aller Minimalwerte
der Statistik

Rangierung Gber:
[Gerateparameter
[Statistik

/Umit]
[Gerateparameter
[Statistik

[Umit]

I

[Gerateparameter
[Statistik

/Min / Max]
[Gerateparameter
[Statistik

/Min / Max]

Meldungen des Statistik Moduls (Zustande der Ausgange)

Meldung ‘ Beschreibung

ResFk Alle Meldung: Zuriicksetzen aller Statistikwerte (Strombezug, Leistungsbezug, Minwerte,
Maxwerte)

ResFk Umit Meldung: Zuriicksetzen der Gleitenden Mittelwertliberwachung.

ResFk Max Meldung: Zuriicksetzen aller Maximalwerte der Statistik

ResFk Min Meldung: Zurlicksetzen aller Minimalwerte der Statistik
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Zahler des Statistik Moduls

Wert Beschreibung

Res Z Umit Anzahl der Resets, seit dem letzen Hochfahren (Booten) des Gerats.

Der Zeitstempel zeigt Datum und Uhrzeit des letzen Resets.

Res Z Minwerte Anzahl der Resets, seit dem letzen Hochfahren (Booten) des Geréts.

Der Zeitstempel zeigt Datum und Uhrzeit des letzen Resets.

Res Z Maxwerte Anzahl der Resets, seit dem letzen Hochfahren (Booten) des Geréts.

Der Zeitstempel zeigt Datum und Uhrzeit des letzen Resets.

Meniipfad
[Betrieb
[Statistik
/Umit]

[Betrieb
[Statistik
/Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
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Spannung - Statistische Messwerte

Wert

f max

fmin

U1 max

U1 min

Beschreibung

Frequenzmaximalwert

Frequenzminimalwert

Maximalwert: Symmetrische Komponenten Spannung
Mitsystem(Grundwelle)

Minimalwert: Symmetrische Komponenten Spannung
Mitsystem(Grundwelle)

Meniipfad
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]

U2 max

U2 min

UL12 max RMS

UL12 mit RMS

UL12 min RMS

Maximalwert: Symmetrische Komponenten Spannung
Gegensystem(Grundwelle)

Minimalwert: Symmetrische Komponenten Spannung
Gegensystem(Grundwelle)

UL12 Maximalwert (RMS)

UL12 Mittelwert (RMS)

UL12 Minimalwert (RMS)

[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
/Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
/Umit]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]
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Wert
UL23 max RMS

Beschreibung
UL23 Maximalwert (RMS)

Meniipfad
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]

UL23 mit RMS

UL23 min RMS

UL23 Mittelwert (RMS)

UL23 Minimalwert (RMS)

[Betrieb
[Statistik
/Umit]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]

UL31 max RMS

UL31 mit RMS

UL31 min RMS

UL1 max RMS

UL1 mit RMS

UL1 min RMS

UL2 max RMS

UL31 Maximalwert (RMS)

UL31 Mittelwert (RMS)

UL31 Minimalwert (RMS)

UL1 Maximalwert (RMS)

UL1 Mittelwert (RMS)

UL1 Minimalwert (RMS)

UL2 Maximalwert (RMS)

[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
/Umit]
[Betrieb
[Statistik
/Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
/Umit]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
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Wert
UL2 mit RMS

UL2 min RMS

UL3 max RMS

Beschreibung
UL2 Mittelwert (RMS)

UL2 Minimalwert (RMS)

UL3 Maximalwert (RMS)

Meniipfad
[Betrieb
[Statistik
/Umit]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]

UL3 mit RMS

UL3 Mittelwert (RMS)

[Betrieb
[Statistik
/Umit]

UL3 min RMS

UX gem max RMS

UX gem min RMS

UE err max RMS

UE err min RMS

UL3 Minimalwert (RMS)

Messwert (errechnet): UX Maximalwert (RMS)

Messwert (errechnet): UX Minimalwert (RMS)

Messwert (errechnet): UX Maximalwert (RMS)

Messwert (errechnet): UX Minimalwert (RMS)

[Betrieb
[Statistik
/Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
/Min
/Spannung]

%(U2/U1) max

Messwert (errechnet): U2/U1 Maximalwert, Drehfeldrichtung wird
automatisch bericksichtigt

[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]

146

MRU4

DOK-HB-MRU4D



Statistik

Wert
%(U2/U1) min

Beschreibung

Messwert (errechnet): U2/U1 Minimalwert, Drehfeldrichtung wird

automatisch ber(cksichtigt

Meniipfad
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]
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System Alarme

Verfiigbare Stufen:
SysA

HIN WE’S Es ist zu beachten, dass Leistungsiiberwachung und Bezugsmanagement fiir

Wirk- Blind- und Scheinleistung usw. nur in Geraten verfiigbar ist, die liber eine
Strom- und Spannungsmessung verfiigen.

Im Meni [SysA] konnen folgende Features konfiguriert werden:

m Allgemeine Einstellungen (aktivieren/deaktivieren des Bezugsmanagements, optional kann ein Blockadesignal
rangiert werden);

B Leistungsiiberwachung (Schleppzeiger)
B Bezugsmanagement (Leistung und Strom) und

m Total Harmonic Distortion (THD-Schutz).

Es ist zu beachten, dass alle Einstellwerte als Primarwerte einzugeben sind.

Bezugsmanagement

Bezugsmanagement bedeutet den durchschnittlichen Netzstrom oder Netzleistung in einem bestimmten
Zeitintervall zu Gberwachen. Abnehmer groferer Mengen elektrischer Energie schlief3en in der Regel mit dem
jeweiligen elektrischen Versorgungsunternehmen Vertrage ab, die den maximalen Energiebezug in einem gewissen
Zeitintervall festlegen. Wird dieser Uberschritten, wird fiir den Mehrverbrauch meistens ein sehr viel hdherer
Strompreis zu Grunde gelegt. Das Bezugsmanagement des Gerates hilft einen Mehrverbrauch rechtzeitig zu
erkennen und ggf. zu verhindern. Alarme kdnnen auf Ausgangsrelais rangiert werden. Somit l&sst sich z.B. ein
Lastabwurf realisieren bzw. das zeitgleiche Zuschalten gréRerer Verbraucher verhindern.

Das Bezugsmanagement kann folgende Bezlige tGberwachen:

B Leistungsbezug
m Wirkleistungsbezug - Wp
m Blindleistungsbezug - Wq
B Scheinleistungsbezug - Ws

m Strombezug
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Konfiguration des Bezugsmanagements
Die Konfiguration des Bezugsmanagements erfolgt in zwei Schritten:
Schritt1: Konfiguration der allgemeinen Einstellungen im Menl [Gerateparameter/Statistik/Bezugmanagem]:

m Stellen Sie die Triggerquelle auf » Dauerx«.

m Stellen Sie die Zeit fiir das Uberwachungs-Zeitfenster ein.

B Legen Sie fest, ob das Zeitfenster » fest« oder »gleitend« sein soll.
B Rangieren Sie ggf. ein Ricksetzsignal.

Hinweis zum Zeitfenster: Das Zeitfenster kann entweder gleitend oder fest eingestellt werden.

Einstellung festes Zeitfenster: Wenn das Zeitfenster z. B. auf 15 Minuten eingestellt ist, errechnet
das Gerat den momentanen Strom-, bzw. Leistungsmittelwert innerhalb dieses Zeitfensters und
startet nach 15 Minuten mit einer neuen Berechnung.

Einstellung gleitendes Zeitfenster: Ist das Zeitfenster gleitend eingestellt und ein Intervall von

beispielsweise 15 Minuten ausgewahlt, errechnet das Gerat fortwahrend den Strom-, bzw.
Leistungsmittelwert der vergangenen 15 Minuten. Der neueste Messwert Uberschreibt jeweils den
altesten.
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Statistikmethode = gleitend

Dauer —
1 2 3 4 5 6 7 8 9 (10| 11|12 |13 |14 | 15|16 | 17 | 18
| —
I
Mittelwertberechnung —| 1 |— t"z“s' Alarm
gleitend
—
1 2 3 4 5 6 7 8 9 (10| 11|12 |13 |14 | 15|16 | 17 | 18
| —
I
Mittelwertberechnung — | 1 | t"z“s' Alarm
gleitend
—
1 2 3 4 5 6 7 8 9110|111 (12|13 |14 | 15|16 | 17 | 18
| —
I
Mittelwertberechnung — | 5 || "AO“S' Alarm
Statistikmethode = fest
Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung

l Dauer 1 Dauer 1 Dauer 1

1 2 3145 )| 6 7181911011 (12|13 |14 15|16 | 17 | 18

Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung
e e e e e e - — T— —————— e e e e e ) ——
Mittelwertberechnung ~ — | 1 || t"ASJS' Alarm
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Schritt 2:

m Konfigurieren Sie die spezifischen Einstellungen des Bezugsmanagements im Meni: [SysA/Bezugsmanagem].

B Legen Sie fest, ob das Bezugsmanagement einen Alarm auslésen soll oder nicht
(Alarm aktiv/inaktiv).

m Stellen Sie einen Schwellwertwert (Alarmschwelle) ein.

B Legen Sie eine Alarmverzdgerung fest.

Spitzenbezugswerte

Das Geréat speichert die Spitzenbezugswerte fir Strom und Leistung. Die gespeicherten Werte reprasentieren die
jeweils héchsten Werte seit dem letzten Riicksetzen. Die Spitzenbezugswerte werden mit einem Datums- und
Zeitstempel versehen. Im Menii [Betrieb/Statistik/Bezugsmanagem] werden die aktuellen Mittelwert- und
Spitzenbezugswerte angezeigt.

Konfiguration der Spitzenlastiiberwachung

Die Uberwachung der Spitzenlasten (Schleppzeiger) I&sst sich im Menii [SysA/Leistung] fiir:

m Wirkleistung (Watt),
m Blindleistung (VAr) und
m Scheinleistung (VA)

konfigurieren.
Die spezifischen Einstellungen sind im Menii [SysA/Leistung] anzupassen.

B Legen Sie fest, ob die Spitzenlastiberwachung einen Alarm auslésen soll oder nicht
(Alarm aktiv/inaktiv).

m Stellen Sie einen Schwellwertwert (Alarmschwelle) ein.

B Legen Sie eine Alarmverzdgerung fest.

Min. und Max. Werte

Im MenU [Betrieb/Statistik] kdnnen verschiedene Minimum- und Maximumwerte eingesehen werden.

Minimumwerte seit dem letzten Riicksetzen: Die Werte einer gemessenen Grofde werden standig mit dem
letzten Minimumwert verglichen. Ist ein Messwert kleiner als der letzte gespeicherte Minimumwert, wird dieser
Uberschrieben. Im Menl [Gerateparameter/Statistik/“Min / Max*] kann ein Rlcksetzsignal rangiert werden.

Maximumwerte seit dem letzten Riicksetzen: Die Werte einer gemessenen Gré3e werden standig mit dem
letzten Maximumwert verglichen. Ist ein Messwert groRer als der letzte gespeicherte Maximumwert, wird dieser
Uberschrieben. Im Menl [Gerateparameter/Statistik/“Min / Max* kann ein Ricksetzsignal rangiert werden.
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THD-Schutz

Das Gerét ist in der Lage die Stromqualitat zu Gberwachen, indem es die harmonischen Verzerrungen (THD) der

AuBenleiterspannungen und Phasenstréme misst.

Im Menu [SysA/THD] missen folgende Einstellungen vorgenommen werden:

B Legen Sie fest, ob ein Alarm ausgegeben werden soll oder nicht (Alarm aktiv/inaktiv).

m Stellen Sie einen Schwellwertwert (Alarmschwelle) ein.

B Legen Sie eine Alarmverzdgerung fest.

Projektierungsparameter des Bezugsmanagements

‘ Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung | Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, nicht [Projektierung]
verwenden
verwenden
Meldungen des Bezugsmanagements
Meldung Beschreibung
aktiv Meldung: aktiv
ExBlo Meldung: Externe Blockade
Alarm V THD Meldung: Alarm Spannungsverzerrung - Total Harmonic Distortion
Ausl U THD Meldung: Auslésung Spannungsverzerrung - Total Harmonic Distortion
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Globale Parameter des Bezugsmanagements

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Funktion Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder inaktiv, inaktiv [SysA

deakiivieren aktiv /Allg Einstellungen]
ExBlo Fk Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren 1..n, Rangierliste [SysA

&

(erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben). Dieser
Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein
Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde,
wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten
Signals werden diejenigen Stufen der
Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv"

/Allg Einstellungen]

parametriert sind!

Alarm Alarmierung inaktiv, inaktiv [SysA
aktiv /THD

@ /U THD]
Schwellwert Schwellwert (als Primarwert einzugeben) 1- 500000V 10000V [SysA
[THD

@ /U THD]
t-Ausl Ausldseverzdgerung 0 - 3600s 0s [SysA
[THD

@ /U THD]

Zustand der Moduleingdange des Bezugsmanagements

Bezeichnung

ExBlo-E

Beschreibung Rangierung Gber:
Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade [SysA
/Allg Einstellungen]
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Quittierungen

Quittierungen

Sammelquittierungsmoglichkeiten fiir selbstgehaltene Signale:

Sammelquittierungen
LEDs Ausgangsrelais SCADA Anstehender LEDs+
Auslésebefehl .
Ausgangsrelais+
SCADA+
Anstehende
Auslésebefehle
Uber Smart view Alle LEDs auf Alle Alle SCADA- Alle anstehenden Alles auf einmal:
einmal: Ausgangsrelais = Meldungen auf | Auslésebefehle ,
oder.an d.er , ) auf einmal: einmal: auf einmal: Wo? [Betrieb\
Bedieneinheit Wo? [Betrieb\ Quittierung]
kénnen alle... Quittierung] Wo? [Betrieb\ Wo? [Betrieb\ Wo? [Betrieb\
quittiert werden. Quittierung] Quittierung] Quittierung]
An der
Bedieneinheit
kann Uber die
Direktwahltaste:
»C« das Menl
[Betrieb\
Quittierung] direkt
aufgerufen
werden.
Externe Alle LEDs auf Alle Alle SCADA- Alle anstehenden
Quittierung*: einmal: Ausgangsrelais = Meldungen auf | Auslésebefehle
Uber ein Signal auf einmal: einmal: auf einmal:
aRus d.erll ¢ B Wo? Innerhalb
d.a:g:er I;,e (z.B. des Meniis Wo? Innerhalb Wo? Innerhalb Wo? Innerhalb
k!'gl aler Illngang) Ex Quittierung des Menis des Menis des Mentus
°f"76” are... Ex Quittierung Ex Quittierung Ex Quittierung
quittiert
werden.

*Die Externe Quittierung kann im Menu [Geratepara/Ex Quittierung] deaktiviert werden, wenn hier der Parameter
» Ex Ack=inaktiv « gesetzt wird. Hierdurch wird auch sichergestellt, dass nicht via Kommunikation (z.B. Modbus)
quittiert werden kann.
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Quittierungen

Einzelquittierungsmdglichkeiten fir selbstgehaltene Signale:

Einzelquittierung
LEDs Ausgangsrelais Anstehender Auslésebefehl
Uber ein Signal aus der Einzelne LED: Einzelnes Ausgangsrelais: Anstehender
Rangierliste (z.B. digitaler Auslosebefehl:
Eingang) kénnen Wo?
einzelne... quittiert Wo? Wo? Innerhalb des Moduls
werden : Innerhalb der Konfiguration Innerhalb der Konfiguration AuslLogik.
der entsprechenden LED. des entsprechenden

Ausgangsrelais.

HIN WE,S Im Parametriermodus kann nicht quittiert werden.

HIN WE,S Wenn wahrend einer Parametrierung iiber das Panel ein zu quittierender
Storfall auftritt, so muss der Bediener erst die Parametrierung iliber »C«-

Taste oder »OK« Taste verlassen. Erst dann ist der Bediener in der Lage,
liber die »C« Taste in das Meni »Quittierung« zu gelangen.
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Manuelle Quittierung via Panel

m Dricken Sie am Panel die »C-Taste«.

m Wahlen Sie mittels der Softkeys aus, was quittiert werden soll:

Ausgangsrelais,
LEDs,
Scada

ein eventuell noch anstehender Auslosebefehl oder

alle oben aufgefuhrten Punkte auf einmal.

B Betatigen Sie den Softkey »Schraubenschliissel«

B Geben Sie lhr Passwort ein.

Manuelle Quittierung via Smart view
« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

- Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

- Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«

- Doppelklicken Sie innerhalb der Betriebsdaten das »Quittierung lcon«

« Doppelklicken Sie den zu quittierenden Eintrag in dem sich 6ffnenden Fenster.
- Betatigen Sie den Button »Sofort Ausflihren«.

«  Geben Sie Ihr Passwort ein.
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Externe Quittierung

Im Meni [Gerateparameter\Ex Quittierung] kdnnen Sie jeweils ein Signal aus der Rangierliste (z.B. der Zustand
eines Digitalen Eingangs) festlegen das:

m Alle (quittierbaren) LEDs auf einmal quittiert.
m Alle (quittierbaren) Ausgangsrelais quittiert.

m Alle (quittierbaren) Leittechnik-Meldungen quittiert.

Quit LED e .
Ex Quittierung.Quit LED

1..n, Rangierliste

Quit K o i
Ex Quittierung . Quit K

1..n, Rangierliste

Quit Leittechnik s . B .
Ex Quittierung.Quit Leittechnik

1..n, Rangierliste

Im Menu [Schutzparameter\Globale Schutzparam\AuslLogik] kbnnen Sie ein Signal aus der Rangierliste (z.B. der
Zustand eines Digitalen Eingangs) festlegen das:

B Einen anstehenden Auslésebefehl quittiert.

Siehe Kapitel » Aus/Logik«.

Externe Quittierung mittels Smart view

« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

«  Falls noch keine Geratedaten geladen wurden - Wéhlen Sie im Menu »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

« Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Gerateparameter«
« Doppelklicken Sie innerhalb der Gerateparameter das »Ex Quittierung-Icon«

- Im Arbeitsfenster kdnnen Sie nun jeweils ein Signal festlegen, das alle quittierbaren LEDs, Ausgangsrelais,
Zahler sowie das SCADA-Abbild bzw. ein anstehenden Auslésebefehl quittiert bzw. zurlicksetzt.
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Manuelle Resets
Im Meni »Betrieb/Reset« kbnnen Sie

B Zahler zuricksetzen,
B Aufzeichnungen I6schen (z.B. Storschriebe) sowie

m spezielle Resets (z.B. Reset der Statistik, Reset des Thermischen Abbilds...)

durchfihren.

HIN WE,S Die Reset-Befehle sind in den zugehorigen Modulen beschrieben.

Manuelle Resets mittels Smart view
Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

- Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

«  Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«

« Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb« das »Reset Icon«

- Doppelklicken Sie den zuriickzusetzenden/Iéschenden Eintrag in dem sich 6ffnenden Fenster.

HINWEIS Die Reset-Befehle sind in den zugehoérigen Modulen beschrieben.
Rucksetzen auf Werkseinstellung

_ Durch diese Funktion wird das Gerat auf die Werkseinstellung
zuriickgesetzt.

Alle Aufzeichnungen werden geléscht und die Messwerte und Zahler
werden zuriickgesetzt. Der Betriebsstundenzidhler behilt seinen aktuellen
Wert.
Das Rulcksetzen auf Werkseinstellung kann nur am Gerét durchgefuhrt werden.
«  Durch einen Kaltstart mit gedriickt gehaltener »C-Taste« gelangen Sie in das Riicksetzmendi.

- Wabhlen Sie den Menipunkt »Reset to factory default (Riicksetzen auf Werkseinstellung)«.

- Bestatigen Sie die Abfrage »Reset device to factory defaults and reboot« mit » Yes«
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Zustandsanzeige

In der Zustandsanzeige innerhalb des Menis »Betrieb« kdnnen Sie den aktuellen Zustand aller Signale einsehen.
Das bedeutet, Sie kénnen fir jedes einzelne Signal einsehen ob das Signal momentan aktiv oder inaktiv ist. Die
Zustandsanzeige kann sortiert nach Schutzstufen/Modulen aufgerufen werden.

Zustand der Meldung/Moduleingang ist... Wird angezeigt am Panel als...

unwahr / »0« & A

wahr / »1« ﬁ

Zustandsanzeige mittels Smart view

« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

« Falls noch keine Geratedaten geladen wurden - Wéhlen Sie im Menu »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

«  Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«
« Doppelklicken Sie innerhalb des Betriebs das »Zustandsanzeige-lcon«

« Doppelklicken Sie auf das jeweilige Modul, um dessen Zusténde einzusehen.

HIN WE’S Um die Zustandsanzeige zyklisch zu aktualisieren wéahlen Sie im Menii
Ansicht »Automatisch aktualisieren«

Zustand der Meldung/Moduleingang ist... Wird angezeigt im Smart view als...
unwahr / »0« 0
wahr / »1« 1
Keine Verbindung zum Geréat ?
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Bedieneinheit (HMI)

Bedieneinheit (HMI)

Bedieneinheit

Spezielle Parameter der Bedieneinheit

Im Meni »Gerateparameter/Bedieneinheit« kdnnen Sie den Kontrast, die maximal zulassige Editierzeit und die
MenUsprache (nach Ablauf werden alle nicht gespeicherten Parameteranderungen verworfen) festlegen.

Direktkommandos der Anzeigeeinheit

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Kontrast Kontrast 0-100% 50% [Gerateparameter
® [Bedieneinheit]
Globale-Parameter der Anzeigeeinheit
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
tmax Bearb Wird am Panel keine Taste mehr gedriickt, dann 20 - 3600s 180s [Geréteparameter
werden nach Aplauf dieser Zeit aIIe“ IBediencinheit]
zwischengespeicherten Parameteranderungen
® verworfen.
Menisprache Auswahl der Sprache Englisch, Englisch [Geréteparameter
Deutsch, [Bedieneinheit]
® Russisch,
Polnisch,
Franzosisch,
Portugiesisch
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Rekorder

Storschreiber

Verfugbare Stufen:
Storschr

Der Storschreiber kann durch 8 “oder-verknulpfte* Startereignisse gestartet werden (z. B. Auslésung). Der
Stérschreiber arbeitet mit 32 Abtastungen pro Periode (Samples per cycle). Der Storschreiber zeichnet die
Messdaten zum Zeitpunkt des Startereignisses (+Vorlauf) auf. Mithilfe der Bediensoftware Smart
view/Datavisualizer (optional) kbnnen die Kurvenverlaufe der analogen (Strom, Spannung) und digitalen
Kanale/Spuren grafisch dargestellt und ausgewertet werden. Der Stdrschreiber hat eine Speicherkapazitat von
120s. Die maximal parametrierbare Aufzeichnungszeit eines Storschrieb betragt 10 s. Die maximal mdgliche Anzahl
von Aufzeichnungen hangt von der GréRRe der einzelnen Storschriebe ab.

Im Menl »Gerateparameter/Rekorder/Stérschr« kdnnen Sie den Storschreiber parametrieren.

Legen Sie die maximale Aufzeichnungslange eines Storschriebs fest. Die maximale Gesamtaufzeichnungslange
betragt 10 s (inklusive Vor- und Nachlauf). Aus der »Rangierliste« kdnnen bis zu 8 Signale als Startsignal (Trigger)
fur den Stoérschreiber gewahlt werden. Die Triggerereignisse sind ODER-verknUpft. Nach einer Aufzeichnung kann
der Storschreiber erst dann erneut getriggert werden, wenn alle Triggersignale abgefallen sind. Zuziglich des
parametrierten Vor- und Nachlaufs wird nur so lange aufgezeichnet (zustandsgesteuert), wie das rangierte Ereignis
ansteht, héchstens jedoch 10 s. Die Vor- und Nachlaufzeit des Stdrschreibers wird in Prozent der
Gesamtaufzeichnungslange angegeben.

HIN WE’S Die Nachlaufzeit betragt maximal die durch den Parameter "Nachlaufzeit"
festgelegte Dauer. In Abhdngigkeit von der Dauer des Triggersignals ist die
Nachlaufzeit die verbleibende Zeit der "Max Aufzlinge". Diese ist jedoch

keinesfalls langer als die durch "Nachlaufzeit” vorgegebene Dauer.

Legen Sie fest, wie sich der Storschreiber verhalten soll, wenn kein weiterer Speicherplatz mehr zur Verfligung
steht: Automatisches Uberschreiben élterer Stérschriebe oder keine weitere Aufzeichnung mehr.
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Beispiel

Start 1
Trigger

Start 2
Trigger

Start 3
Trigger

Start 4
Trigger

Start 5
Trigger

Start 6
Trigger

Start 7
Trigger

Start 8
Trigger

Aufzeichnung

Man Trigger

Der Storschreiber wird durch die Generalanregung gestartet. Nachdem der Fehler abgeschaltet ist (+Nachlauf) wird

die Aufzeichnung gestoppt (spatestens jedoch nach 10 s).

Durch den Parameter »Automatisch Uberschreiben« legen Sie fest, wie sich das Gerét verhalten soll, wenn kein
Speicherplatz mehr zur Verfiigung steht. Ist »Automatisch Uberschreiben« »aktiv« so wird nach dem FIFO-Prinzip
der zuerst aufgezeichnete Storschrieb lberschrieben. Steht der Parameter auf »inaktiv« so endet die Aufzeichnung

des/der Storschriebe, bis der Speicherplatz manuell freigegeben wird.
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Beispiel | Storschreiber Ablaufdiagramm

t-rek < Max Aufzliange

Start 1 = Schutz.Ausl
Start2 =-.-

Start3 = -.-

Start4 =-.-

Start5 = -.-

Start6 =-.-

Start7 =-.-

Start8 = -.-

Auto Uberschr = aktiv
Nachlaufzeit = 25%

Start 1 Vorlaufzeit = 15%
200 ms Max Aufzlange = 2s
1 -—p
0 |-
-—
| |
| |
| |
| |
Vorlaufzeit : :
| |
300 ms_ I
1 — — |
|
|
0 | >
10 :
| I t
' |
|
Nachlaufzeit | :
: |
| ' 500ms |
1 | -t >
|
|
0 | o
E .
I I t
| |
| |
t-rek I |
| |
1000 ms ‘I
1 h >
0 P
| 0
| t
|
|
Max Aufzlange |
|
|
P 2000 ms
1
0 >
0

163

MRU4

DOK-HB-MRU4D
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Beispiel Il Storschreiber Ablaufdiagramm

t-rek = Max Aufzlange

Start 1 = Schutz.Alarm
Start 2 =--

Start 3 =-.-

Start 4 =-.-

Start 5 = -.-

Start 6 =-.-

Start 7 =-.-

Start 8 =-.-

Auto Uberschr = aktiv
Nachlaufzeit = 25%
Vorlaufzeit = 15%

Max Aufzlange = 2s

Start 1
1200 ms
1 — >
0 >
| | t
| |
| |
| |
Vorlaufzeit : :
| |
‘300 ms |
] - > |
|
|
0 1 -
I Ll
10 [
| | t
' |
! |
Nachlaufzeit | |
: |
| | 500ms |
; | - >
|
|
0 | >
|
10 |
| | t
| |
| |
t-rek | |
] |
‘ 2000 ms ‘I
1
0 |-
|
10 |
| | t
I I
I I
Max Aufzlange | |
| |
P 2000 ms o
1
0 -
0 t
164 MRU4 DOK-HB-MRU4D



Rekorder

Auslesen von Storschrieben

Im Menti Betrieb/Rekorder/Stérschr kbnnen Sie:

E Einsehen ob Stoérschriebe aufgelaufen sind.

HIN WE’S Im Menii »Betrieb/Rekorder/Man Trigger« konnen Sie den Storschreiber
manuell anstoRen.

Auslesen eines Storschriebs mittels Smart view

Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«
Doppelklicken Sie innerhalb der Menis »Betrieb/Recorder« das »Stérschr-lcon«

Im Arbeitsfenster sehen Sie nun eine tabellarische Vorschau tber alle im Gerat gespeicherten
Storschriebe.

Durch einen Doppelklick auf einen Stérschrieb in der Vorschautabelle wird ein Fenster gedffnet. Wahlen Sie
einen Speicherort fir den Stdérschrieb aus.

Sie kdnnen den Stérschrieb direkt mit dem optional erhaltlichen Data Visualiser analysieren indem Sie die
Frage: ,Soll der empfangene Stdrschrieb mit dem Data Visualiser angezeigt werden?* mit ja beantworten.
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Loschen von Storschrieben

Im Menti Betrieb/Rekorder/Stérschr kbnnen Sie:

Storschriebe [6schen.

Wahlen Sie dazu mittels des »SOFTKEYs« »herunter« und des »SOFTKEYs« »herauf« den zu
I6schenden Stdrschrieb aus

Rufen Sie mittels des »SOFTKEYs« »rechts« die Detailansicht auf.

Betatigen Sie den »SOFTKEY « »L&schen«.

Geben Sie das Passwort ein und bestatigen Sie dieses durch einen Druck auf die Taste OK

Wahlen Sie ob nur der aktuell ausgewahlte oder alle Storschriebe geléscht werden sollen.

Bestatigen Sie durch den Softkey » OK«

Loschen von Storschrieben mittels Smart view

Falls Smart view noch nicht l1auft - Starten Sie Smart view

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten
vom Gerat empfangen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«
Doppelklicken Sie innerhalb der Menls »Betrieb/Recorder« das »Storschr-lcon«

Im Arbeitsfenster sehen Sie nun eine tabellarische Vorschau Uber alle im Gerat gespeicherten
Storschriebe.

Um einen Stdrschrieb zu 16schen doppelklicken Sie auf:

~

(das rote x) vor dem Stdrschrieb in der Vorschautabelle und bestatigen Sie die Nachfrage.
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Direktkommandos des Storschreibers

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Man Trigger Manueller Trigger unwahr, unwahr [Betrieb
wahr [Rekorder
@ /Man Trigger]
Res alle Aufzng Reset alle Aufzeichnungen inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]
Globale-Parameter des Storschreibers
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Start: 1 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste Schutz.Alarm  [Gerateparameter
wabhr ist:
IRekorder
® [Storschr]
Start; 2 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wabhr ist;
IRekorder
® [Stdrschr]
Start: 3 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wahr ist:
/Rekorder
® [Stdrschr]
Start: 4 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wahr ist:
IRekorder
® [Storschr]
Start: 5 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wahrist IRekorder
@ [Stdrschr]
Start: 6 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
wahr ist:
IRekorder
® [Storschr]
Start: 7 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wabhr ist;
IRekorder
® [Stdrschr]
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‘ Parameter
Start: 8

X

Auto Uberschr

X

Nachlaufzeit

X

Vorlaufzeit

X

Beschreibung

Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung

wahr ist:

Ist kein weiterer Speicherplatz mehr vorhanden, wird

die alteste Aufzeichnung Uberschrieben.

Die Nachlaufzeit betragt maximal die durch den
Parameter "Nachlaufzeit" festgelegte Dauer. In

Abhéangigkeit von der Dauer des Triggersignals ist die

Nachlaufzeit die verbleibende Zeit der "Max

Aufzlange". Diese ist jedoch keinesfalls langer als die

durch "Nachlaufzeit" vorgegebene Dauer.

Die Vorlaufzeit ist stets die "Vorlaufzeit" der "Max

Aufzlange"

Einstellbereich

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

0-50%

0-50%

Voreinstellung

aktiv

20%

20%

Meniipfad
[Gerateparameter
IRekorder
[Storschr]

[Gerateparameter
IRekorder
[Stdrschr]

[Gerateparameter
/Rekorder
[Stérschr]

[Gerateparameter
/Rekorder
[Stdrschr]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Max Aufzlange Die maximale Aufzeichnungslange pro Stdrschrieb 0.1-10.0s 2s [Gerateparameter
betrégt 10 Sekunden inklusive Vor- und Nachlaufzeit.
" . . IRekorder
Der Stérschreiber hat eine
@ Gesamtaufzeichnungskapazitat von 120 Sekunden. [Storschr]
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Zustande der Eingange des Storschreibers

Bezeichnung
Start1-E

Start2-E

Start3-E

Start4-E

Start5-E

Start6-E

Start7-E

Start8-E

Beschreibung Rangierung Gber:
Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn: /Rekorder
[Stdrschr]
Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn: /Rekorder
IStdrschr]
Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn: |Rekorder
[Stérschr]
Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn: IRekorder
[Stdrschr]
Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn: /Rekorder
[Stdrschr]
Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Geréteparameter
starten wenn: /Rekorder
IStorschr]
Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn: |Rekorder
[Stérschr]
Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter

starten wenn: IRekorder

[Stdrschr]

Meldungen des Storschreibers (Zustande der Ausgange)

Meldung
Aufzng lauft
Speicher voll
Loschfeh

Res alle Aufzng
Res Aufzng
Man Trigger

‘ Beschreibung

Meldung: Aufzeichnung lauft

Meldung: Speicher voll

Meldung: Fehler beim Léschen einer Aufzeichnung
Meldung: Alle Aufzeichnungen geldscht

Meldung: Aufzeichnung 1schen

Meldung: Manueller Trigger
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Spezielle Parameter des Storschreibers

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
Aufz Status Aufzeichnungsstatus bereit bereit, [Betrieb
Aufzeichnung, [Zustandsanzeige

schreibe Datei, [Rekorder

Trigger Blo [Storschr]
Fehlercode Fehlercode OK OK, [Betrieb

Schreibfeh, [Zustandsanzeige

Léschfeh, IRekorder

Berechnungsfeh,  /Storschr]
Datei nicht gef,

Auto Uberschr
aus
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Fehlerrekorder

Fehlerrek

Der Fehlerrekorder kann durch 8 “oder-verkniipfte“ Startereignisse gestartet werden (z. B. Ausldsung). Der
Fehlerrekorder zeichnet bis zu 20 Fehler auf. Der zuletzt aufgezeichnete Fehler wird ausfallsicher gespeichert.

Der Fehlerrekorder wird gestartet, sobald eines der rangierten Triggerereignisse wahr wird. Jeder Fehler wird mit
Modul und Name, Storfallnummer, Netzstorfallnummer und Aufzeichnungsnummer gespeichert. Zu jedem Fehler
kénnen Sie die Messwerte einsehen (Zeitpunkt an dem das Triggerereignis wahr wurde).

Im Menl »Gerateparameter/Rekorder/Fehlerrek« kénnen Sie den Fehlerrekorder parametrieren.

Aus der folgenden Liste kdnnen bis zu 8 Signale als Startsignal (Trigger) fur den Fehlerrekorder gewahlt werden.
Die Triggerereignisse sind ODER-verknipft.

Start 1
Trigger

Start 2
Trigger

Start 3
Trigger

Start 4
Trigger

Start 5
Trigger

Start 6

Trigger — |

Start 7
Trigger

Start 8
Trigger

Man Trigget

Aufzeichnung
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Durch den Parameter »Automatisch Uberschreiben« legen Sie fest, wie sich das Gerat verhalten soll, wenn kein
Speicherplatz mehr zur Verfliigung steht. Ist »Automatisches Uberschreiben« »aktiv« so wird nach dem FIFO-
Prinzip der zuerst aufgezeichnete Fehler Uberschrieben. Steht der Parameter auf »inaktiv« so endet die
Aufzeichnung des/der Fehler bis der Speicherplatz manuell freigegeben wird.

Auslesen des Fehlerrekorders

Die zu einer Auslosung gehdrenden Messwerte werden im Fehlerrekorder ausfallsicher gespeichert. Wenn der
Speicher des Fehlerrekorders voll belegt ist, werden die &ltesten Aufzeichnungen Uberschrieben (FIFO).

Um Aufzeichnungen des Fehlerrekorders einzusehen:
«  Wechseln Sie ins Hauptmen(
«  Wechseln Sie ins Untermenu Betrieb/Rekorder/Fehlerrek.
- Wahlen Sie eine Fehleraufzeichnung.

« Analysieren Sie die zu diesem Alarm/Auslésung gehérenden Messwerte.

Beispiel Auslesen des Fehlerrekorders mittels Smart view
« Falls Smart view noch nicht l1auft - Starten Sie Smart view

- Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im MenlU »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

- Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«
« Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb/Rekorder« das »Fehlerrek-lcon«
« Im Arbeitsfenster sehen Sie nun eine tabellarische Ubersicht.

- Doppelklicken Sie auf einen Eintrag aus der Liste um alle Messwerte einzusehen, die wahrend der
Auslésung gemessen bzw. errechbet wurden.
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HINWEIS

Uber das Druckmenii kénnen Sie die Aufzeichnung in eine Textdatei
exportieren. Gehen Sie wie folgt vor:

Rufen Sie im Arbeitsfenster, wie oben beschrieben, die Daten auf.

Wahlen Sie im Meni [Datei/Drucken].

Waihlen Sie in dem sich 6ffnenden Auswahlfenster »Aktuelles
Arbeitsfenster Druckenc.

Betéatigen Sie die Schaltflache »Drucken«.

Betatigen Sie die Schaltflache »Export in Datei«.

Vergeben Sie einen Dateinamen.

Wabhlen Sie einen Speicherort.

Betatigen Sie die Schaltfliche »Speichern«.
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Direktkommandos des Fehlerrekorders

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Res alle Aufzng Reset alle Aufzeichnungen inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]
Man Trigger Manueller Trigger unwahr, unwahr [Betrieb
wahr IRekorder
@ /Man Trigger]
Globale-Parameter des Fehlerrekorders
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Start: 1 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste Schutz.Ausl [Gerateparameter
wabhr ist;
IRekorder
® [Fehlerrek]
Start: 2 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wahr ist:
/Rekorder
® [Fehlerrek]
Start: 3 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wahr ist:
IRekorder
® [Fehlerrek]
Start: 4 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
walrist IRekorder
® [Fehlerrek]
Start: 5 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
wahr ist:
[Rekorder
® [Fehlerrek]
Start: 6 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wabhr ist;
IRekorder
® [Fehlerrek]
Start: 7 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wabhr ist:
IRekorder
® [Fehlerrek]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Start: 8 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wabhr ist;
IRekorder
® [Fehlerrek]
Auto Uberschr Ist kein weiterer Speicherplatz mehr vorhanden, wird | inaktiv, aktiv [Gerateparameter

die alteste Aufzeichnung Uberschrieben. aktiv IRekorder

® [Fehlerrek]
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Zustande der Eingange des Fehlerrekorders

Bezeichnung Beschreibung Rangierung Gber:
Start1-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start2-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start3-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start4-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start5-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start6-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start7-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start8-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung [Gerateparameter
starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]

Meldungen des Fehlerrekorders (Zustande der Ausgange)

Meldung ‘ Beschreibung
Res Aufzng Meldung: Aufzeichnung I8schen
Man Trigger Meldung: Manueller Trigger
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Trendrekorder
Trendrek
Funktionsbeschreibung

Die in festen Zeitintervallen aufgezeichneten Datenpunkte des Trendrekorders kénnen mit Hilfe von der Bedien-
und Parametriersoftware Smart view aus dem Gerat geladen werden. Sie kdnnen diese Aufzeichnungen aus Smart
view heraus als ,,.HptTR “ Dateien speichern. Durch einen Doppelklick auf eine Datei mit der Endung ,,.HptTR"
kann eine solche Aufzeichnung im DataVisualizer angezeigt werden.

Die Liste der zur Verfligung stehenden Aufzeichnungen des Trendrekorders kann im Mend [Betrieb/
Rekorder/Trendrek] eingesehen werden.

Nachdem eine solche Aufzeichnung im DataVisualizer getffnet wurde, werden diejenigen Werte dargestellt, die Sie
fur die Aufzeichnung parametriert haben (bis zu 10). Welche Werte fiir eine Aufzeichnung zur Verfligung stehen,
hangt von lhrem Geratetyp ab.

Verwalten der Aufzeichnungen des Trendrekorders

Zum Downloaden von Aufzeichnungen des Trendrekorders wechseln Sie in das Menu [Betrieb/
Rekorder/Trendrek]. Hier kénnen Sie:

m Aufzeichnungen aus dem Gerat laden,
E Die angezeigte Liste der Aufzeichnungen aktualisieren und

B Aufzeichnungen I6schen.

In dem sich 6ffnenden Fenster befinden sich drei Icons. Durch einen Mausklick auf das Icon »Empfange
Trendrekoder Daten« kénnen Aufzeichnungen aus dem Gerat geladen werden. Durch einen Mausklick auf das Icon
»Trendrekorder aktualisieren« wird die Liste der zur Verfligung stehenden Aufzeichnungen aktualisiert. Durch einen
Mausklick auf das Icon »Ldsche Trendrekoder Daten« werden alle Aufzeichnungen geldscht. Aufzeichnungen die
Sie zuvor auf lhrem PC gespeichert haben verbleiben auf Ihrem PC.

Zunachst Laden Sie die Aufzeichnungen aus dem Gerat und speichern diese auf Ihrem PC. Durch einen
Doppelklick auf eine solche “.ErTr” Datei wird diese im DataVisualizer aufgerufen. Klicken Sie Im DataVisualizer
auf »Analoge Kanale« und es werden alle in dieser Aufzeichnung verfligbaren Analogspuren angezeigt. Um eine
Analogspur in ihrem zeitlichen Verlauf einsehen zu kénnen ziehen Sie die entsprechende Spur per Drag&Drop in
das rechte Anzeigefenster. Unter » Angezeigte Kanéle« werden alle momentan im Anzeigefenster dargestellten
Analogspuren gelistet. Um einzelne Analogspuren aus dem Anzeigefenster wieder zu entfernen klicken Sie mit der
rechten Maustaste auf den entsprechenden Eintrag unter » Angezeigte Kanéle« und wahlen »Entfernen«.

Konfiguration des Trendrekorders
Um den Trendrekorder zu konfigurieren wechseln Sie ins Menl [Gerateparameter/Rekorder/Trendrek].

Wahlen Sie die Auflésung (Intervall). Hierdurch wird der Abstand zwischen zwei Messpunkten festgelegt.

Sie kdnnen bis zu 10 Signale festlegen, die aufgezeichnet werden sollen.
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Globale Parameter des Trendrekorders

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Auflésung Auflésung (Aufzeichnungsfrequenz) 60 min, 15 min [Gerateparameter
30 min, IRekorder
@ 15 min, [Trendrek]
10 min,
5 min
Trend1 Beobachteter Wert1 1..n, TrendRekList Spannung.UL1  [Gerateparameter
RMS IRekorder
® [Trendrek]
Trend2 Beobachteter Wert2 1..n, TrendRekList Spannung.UL2  [Gerateparameter
RMS [Rekorder
® [Trendrek]
Trend3 Beobachteter Wert3 1..n, TrendRekList Spannung.UL3  [Gerateparameter
RMS IRekorder
® [Trendrek]
Trend4 Beobachteter Wert4 1..n, TrendRekList Spannung.UX  [Gerateparameter
gem RMS IRekorder
® [Trendrek]
Trend5 Beobachteter Wert5 1..n, TrendRekList Spannung.UL1  [Gerateparameter
2 RMS IRekorder
® [Trendrek]
Trend6 Beobachteter Wert6 1..n, TrendRekList Spannung.UL2  [Gerateparameter
3IRMS IRekorder
® [Trendrek]
Trend7 Beobachteter Wert7 1..n, TrendRekList Spannung.UL3  [Gerateparameter
TRMS [Rekorder
® [Trendrek]
Trend8 Beobachteter Wert8 1..n, TrendRekList Spannung.f [Gerateparameter
IRekorder
® [Trendrek]
Trend9 Beobachteter Wert9 1..n, TrendRekList Spannung.U1  [Gerateparameter
IRekorder
® [Trendrek]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Trend10 Beobachteter Wert10 1..n, TrendRekList Spannung.U2  [Gerdteparameter
IRekorder

® [Trendrek]

Meldungen des Trendrekorders

Meldung Beschreibung
Hand Reset Hand Reset

Direktkommandos des Trendrekorders

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Reset Alle Aufzeichnungen I6schen inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]

@
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Rangierbare Werte des Trendrekorders

Name

Spannung.UL1
Spannung.UL2
Spannung.UL3
Spannung.UX gem
Spannung.UE err
Spannung.UL12
Spannung.UL23
Spannung.UL31
Spannung.UL1 RMS
Spannung.UL2 RMS
Spannung.UL3 RMS
Spannung.UX gem RMS
Spannung.UE err RMS
Spannung.UL12 RMS
Spannung.UL23 RMS
Spannung.UL31 RMS
Spannung.U0
Spannung.U1
Spannung.U2
Spannung.UL1 mit RMS
Spannung.UL2 mit RMS
Spannung.UL3 mit RMS
Spannung.UL12 mit RMS
Spannung.UL23 mit RMS
Spannung.UL31 mit RMS
Spannung.f
Spannung.UL1 THD
Spannung.UL2 THD
Spannung.UL3 THD
Spannung.UL12 THD
Spannung.UL23 THD
Spannung.UL31 THD

Beschreibung

Keine Rangierung

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)
Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)
Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)
Messwert (gemessen): UX (Grundwelle)
Messwert (errechnet): UE (Grundwelle)
Messwert: Aulkenleiterspannung (Grundwelle)
Messwert: Auflenleiterspannung (Grundwelle)
Messwert: Aulenleiterspannung (Grundwelle)
Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)
Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)
Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)
Messwert (gemessen): UX (RMS)

Messwert (errechnet): UE (RMS)

Messwert: Aullenleiterspannung (RMS)
Messwert: Aulkenleiterspannung (RMS)
Messwert: AuRenleiterspannung (RMS)

Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung Nullsystem(Grundwelle)
Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung Mitsystem(Grundwelle)

Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung Gegensystem(Grundwelle)

UL1 Mittelwert (RMS)

UL2 Mittelwert (RMS)

UL3 Mittelwert (RMS)

UL12 Mittelwert (RMS)

UL23 Mittelwert (RMS)

UL31 Mittelwert (RMS)

Messwert: Frequenz

UL1 Total Harmonic Distortion

Messwert (errechnet

Messwert (errechnet): UL2 Total Harmonic Distortion

Messwert (errechnet): UL3 Total Harmonic Distortion

Messwert (errechnet): U12 Total Harmonic Distortion

Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic Distortion

—_ o~ | | | = | =~

):
):
):
):
):
):

Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic Distortion
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Allgemeine Werte des Trendrekorders
Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich

Max mdgl Eintrage ~ Maximal mégliche Anzahl von Eintrdgeninder 0 0 - 9999999999
gegenwartigen Konfiguration.

Ereignisrekorder

Ereignisrek

Meniipfad
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
[Trendrek]

Der Ereignisrekorder zeichnet bis zu 300 Ereignisse auf. Die (mindestens) 50 zuletzt gespeicherten Ereignisse
werden ausfallsicher aufgezeichnet. Zu jedem Ereignis werden folgende Informationen zur Verfligung gestellt:

Jedes Ereignis wird nach folgendem Schema aufgezeichnet:

Aulzeichnungs- Storfallnummer | NetzstérNr. Aufze/chnungs- Modul.Name
nummer zeitpunkt
Laufende Nummer des Zu einem Zeitpunkt der Was hat sich
Nummer aktuellen Storfalls Netzstorfall kdnnen | Aufzeichnung geandert?
mehrere
Storfallnummern
Dieser Zahler gehoren
wird mit jeder
General-
anregung Dieser Zahler wird
(Schutz.Alarm) mit jeder General-
inkrementiert anregung
inkrementiert
(Ausnahme AWE:

gilt nur fir AWE-
fahige Gerate)

Die Ereignisse lassen sich in drei Klassen einteilen.

B Binédre Zustandswechsel: Der Statuswechsel wird dargestellt als:
m 0->1 wenn das Signal physikalisch von »0« zu »1« wechselt bzw

m 1->0 wenn das Signal physikalisch von »1« nach »0« wechselt.

B Zahler: Der Zustandswechsel wird dargestellt als:
B Alter Zahlerstand -> Neuer Zahlerstand (z.B. 3->4)

B Multiple Zustandswechsel: Der Zustandswechsel wird dargestellt als:
m Alter Zustand->Neuer Zustand (z.B. 0->2)

Status

Geanderter
Wert
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Auslesen des Ereignisrekorders
«  Wechseln Sie ins » Hauptmenti«.
« Wechseln Sie ins Untermeni »Betrieb/Rekorder/Ereignisrek«.

- Blattern Sie in den Ereignissen.

Der Ereignisrekorder

Auslesen des Ereignisrekorders mittels Smart view

« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

- Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

- Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«

«  Doppelklicken Sie innerhalb des Men(s »Betrieb/Rekorder« das »Ereignisrek-lcon«

« Im Arbeitsfenster sehen Sie nun die »Ereignisse« in einer tabellarischen Ubersicht.

HIN WE’S Um den Ereignisrekorder zyklisch auszulesen wahlen Sie im Menii
»Ansicht« »Automatisch aktualisieren«.

Smart view kann mehr Ereignisse als das Gerat aufzeichnen, wenn das
Fenster des Ereignisrekorders geoéffnet und »Automatisch aktualisieren«
aktiviert ist.

Uber das Druckmenii kénnen Sie die Aufzeichnung in eine Textdatei
HINWEIS exportieren. Gehen Sie wie folgt vor:

m Rufen Sie im Arbeitsfenster, wie oben beschrieben, die Daten auf.
m Wahlen Sie im Menii [Datei/Drucken].

B Wabhlen Sie in dem sich 6ffnenden Auswahlfenster »Aktuelles
Arbeitsfenster Druckenc.

m Betitigen Sie die Schaltflache »Druckenc.

m Betitigen Sie die Schaltflache »Export in Datei«.
E Vergeben Sie einen Dateinamen.

B Wabhlen Sie einen Speicherort.

m Betitigen Sie die Schaltflache »Speichern«.
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Direktkommandos des Ereignisrekorders

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Res alle Aufzng Reset alle Aufzeichnungen inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]

@

Meldungen des Ereignisrekorders (Zustande der Ausgéange)

Meldung ‘ Beschreibung
Res alle Aufzng Meldung: Alle Aufzeichnungen geldscht
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Kommunikation — Protokolle

SCADA Schnittstelle

X103

Projektierungsparameter der Seriellen Scada Schnittstelle

‘ Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung | Meniipfad
Protokoll Achtung! Protokollanderungen verursachen einen - Modbus [Projektierung]
Neustart des Gerats.
Modbus,
® IEC60870-5-103,
Profibus

Globale Parameter der Seriellen Scada Schnittstelle

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Lichtwellenruhelag  Lichtwellenruhelage Licht aus, Licht an [Gerateparameter
© Licht an 1X103]

X
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Modbus®

Modbus

Konfigurieren des Modbus® Protokolls

Das zeitgesteuerte Modbus®-Protokoll arbeitet nach dem Master-Slave-Prinzip. Das bedeutet, die Leittechnik
sendet eine Anfrage oder Anweisung an ein bestimmtes Gerat (Slave-Adresse) und diese wird vom Gerat
beantwortet/ausgefihrt. Wenn die Anfrage/Anweisung nicht beantwortet/ausgefuhrt werden kann, weil z. B. eine
nicht definierte Adresse angesprochen wurde, so sendet das Gerat eine entsprechende Fehlermeldung.

Der Master (Leittechnik) kann Informationen vom Geréat abfragen:

« Informationen zur Gerateversion

«  Messwerte/Statistische Messwerte

- Schaltstellungen

« Geratestatus

« Uhrzeit und Datum

- Status der digitalen Eingange des Gerats
«  Schutz-Status-Meldungen

Der Master (Leittechnik) kann dem Gerat Befehle erteilen:

- Steuerung von Schaltelementen
« Umschalten von Parametersatzen

« Rucksetzen und Quittieren von Meldungen

« Stellen von Datum und Uhrzeit
- Steuerung von Melderelais

Genauere Informationen bezliglich zu den Datenpunktlisten und zur Fehlerbehandlung sind der Modbus®-

Dokumentation zu entnehmen.

Um die Gerate fiir die Modbusanbindung konfigurieren zu kdnnen, bendétigen Sie einige Vorgaben aus der

Leittechnik.
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Modbus RTU
Teil 1: Konfiguration der Geréte

Stellen Sie im Menl » Gerédteparameter/Modbus« folgende Kommunikationsparameter ein:
- Die Slave-Adresse, damit das Geréat eindeutig angesprochen werden kann.
+ Die Baud-Rate

Dariber hinaus missen Sie folgende RS485-spezifische Parameter festlegen.
« Anzahl der Datenbits

« Wahlen Sie eine der unterstiitzten Kommunikationsvarianten aus, d. h. legen Sie die Anzahl der Datenbits,
gerade, ungerade, Paritat oder keine, sowie die Anzahl der Stoppbits fest.

«  »t-timeout«. Kommunikationsstérungen werden erst nach Ablauf einer Uberwachungszeit »t-timeout«
erkannt.

- Lange des Antwortfensters (Zeit, innerhalb der das Gerat auf die Anfrage vom Master reagieren muss).

Teil 2: Physikalische Anbindung

- Zur physikalischen Anbindung an die Leittechnik befindet sich an der Geréaterlickseite eine RS485
Schnittstelle (RS485, LWL oder Klemmen).

- Stellen Sie die Verbindung Bus-Gerat her (Verdrahtung).
« Bis zu 32 Gerate kdnnen an den Bus angebunden werden (Sternkopplung/Stichleitungen auf den Bus).

« Schliefen Sie den Bus ab (Abschlusswiderstande)

Fehlerbehandlung - Physikalische Fehler
Eventuelle physikalische Kommunikationsfehler kénnen im Ereignisrekorder eingesehen werden.

« Baudraten Error
«  Parity Error ...

Fehlerbehandlung - Fehler auf Protokollebene

Wird z. B. eine nicht existierende Speicheradresse im Gerat abgefragt, so sendet das Gerat Fehlercodes, die
interpretiert werden muissen.
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Modbus TCP
HIN WE’S Es kann nur dann eine Verbindung liber TCP/IP zum Geréat hergestelit
werden, wenn das Gerit liber eine Ethernet-Schnittstelle verfiigt (RJ45).

Wenden Sie sich zur Einrichtung der Netzwerkverbindung an lhren IT-
Administrator.

Teil 1: Setzen der TCP/IP Parameter
Setzen Sie am Gerat (HMI) im Menl » Geréteparameter/TCP/IP« die folgenden Parameter:

m TCP/IP Adresse
B Subnetzmaske

m Gateway

Teil 2: Konfiguration der Geréte

Stellen Sie im MenU » Gerédteparameter/Modbus« folgende Kommunikationsparameter ein:

- Ein Verstellen des Standardwerts fiir die Gerateadresse ist nur dann erforderlich, wenn das TCP-Netz mit
einem Modbus RTU Netz gekoppelt werden soll.

« Um einen anderen als den Standard-Port 502 zu verwenden:
« Wabhlen Sie in der Port-Konfiguration ,,Privat®.
« Setzen Sie nun die Port-Nummer.

- Setzen Sie die maximal zulassige Zeit, die ohne Kommunikation verstreichen darf. Nach Ablauf dieser Zeit
geht das Gerat von einem Fehler in der Leittechnik-Anbindung aus.

« Erlauben oder verbieten Sie das Blockieren von SCADA-Kommandos.

Teil 3: Physikalische Anbindung

«  Zur physikalischen Anbindung an die Leittechnik wird eine RJ 45-Schnittstelle bendtigt, die sich an der
Geraterlckseite befindet.

- Stellen Sie die Verbindung zum Gerat mit einem geeigneten Ethernet Kabel her.
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Direktkommandos des MODBUS® Protokolls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Res Diag-Z Alle Modbus Diagnosezahler werden zurlickgesetzt inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]

@

Globale Parameter des MODBUS® Protokolls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Slave ID Geréateadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems. 1 - 247 1 [Gerateparameter
Jede Gerateadresse darf pro Anlage nur einmal
/Modbus]
@ vergeben werden.

Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU

Geréate ID Dieser Parameter wird nur dann bendtigt, wenn ein 1-255 255 [Gerateparameter
Modbus RTU mit einem Modbus TCP Netz verbunden

® werden soll. /Modbus]
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = TCP
TCP Port Konfig | TCP Port Konfiguration. Dieser Parameter wird nur Standard, Standard [Gerateparameter
dann bendtigt, wenn nicht der Modbus TCP-Standard- | .
P Privat /Modbus]
® ort verwendet werden soll.
Nur verflgbar wenn:Projektierung = TCP
Port Portnummer 502 - 65535 502 [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = TCP und Nur /Modbus]
® verfiighar wenn: TCP Port Konfig = Privat
t-timeout Maximalzeit innerhalb der das Gerat dem Leitrechner | 0.01 - 10.00s 1s [Gerateparameter
antworten muss, ansonsten wird die Anfrage
. /Modbus]
verworfen. In einem solchen Fall erkennt der
® Leitrechner eine Kommunikationsstérung und muss
die Anfrage erneut senden.
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU
Baudrate Baudrate 1200, 19200 [Gerateparameter
Nur verflgbar wenn:Projektierung = RTU 2400, MModbus]
® 4800,
9600,
19200,
38400
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Physikal Einst Ziffer1: Anzahl der Datenbits. Ziffer 2: E=gerade 8E1, 8E1 [Gerateparameter
Paritat, O=ungerade Paritat, N=keine Paritat. Ziffer 3: 801 IModbus]
Anzahl der Stoppbits. Hinweis zur Paritat: Dem letzten '
® Datenbit kann ein Paritatsbit folgen, das zur 8N1,
Erkennung von Ubertragungsfehlern dient. Das N2
Paritatshit bewirkt, dass bei gerader "EVEN" Paritat
immer eine gerade bzw. bei ungerader "ODD" Paritat
eine ungerade Anzahl von "1"-Bits (ibertragen wird.
Es ist auch mdglich kein "KEINE" Paritatsbit zu
Ubertragen. Hinweis zu den Stopp-bits: Das Ende des
Datenbytes wird durch die Stopp-bits festgelegt.
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU
t-Anfrage Erfolgt innerhalb dieser Zeit keine Anfragetelegramm 1 - 3600s 10s [Gerateparameter
vom Leitrechner an das Gerét, dann schliet das IModbus]
Gerat nach Ablauf dieser Zeit auf eine
® Kommunikationsstérung seitens des Leitrechners.
Leittechnik BefBlo  Blockade der Leittechnik Befehle aktivieren (erlauben) | inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
[ inaktivieren (nicht erlauben). aktiv IModbus]
Keine Keine Selbsthaltung: Wenn dieser Parameter aktiv ist | inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Selbsthaltung (wahr) wird kein Modbus Signal durch Selbsthaltung aktiv IModbus]
gehalten. Das bedeutet, dass Ausldsesignale durch
® den Modbus nicht gehalten werden.
ErlaubeUnvollstAnt  Wenn dieser Parameter aktiv (wahr) ist, kann der inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
w User ein Modbus Register anfragen, ohne eine .
aktiv /Modbus]

X

Exception auf Grund einer ungiiltigen Adresse zu
erhalten. Die ungiltigen Adressen haben einen
speziellen Wert OxFAFA. Der User is verantwortlich
daflir, dass diese ungiltigen Adressen gefiltert

werden. Achtung: Wenn die Adresse guiltig ist, kdnnen

diese speziellen Werte kénnen sein.
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Meldungen des Moduls MODBUS® (Zustande der Ausgange)

HINWEIS

Einige Meldungen (die nur sehr kurz anstehen) miissen explizit durch die
Leittechnik quittiert werden (z.B. Auslésemeldungen).

‘ Meldung Beschreibung
Ubertragung Meldung: SCADA aktiv
Leittechnik Bef 1 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 2 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 3 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 4 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 5 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 6 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 7 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 8 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 9 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 10 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 11 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 12 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 13 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 14 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 15 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 16 Leittechnik Befehl
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Werte des Modbus®Protokolls

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
AnzGesAnfragen Anzahl aller erkannten Anfragen, auch Anfragen 0 0-9999999999  [Betrieb
fir andere Slaves. 174h1 und RevDat
/Modbus]
AnzAnfragenFirMich = Anzahl aller erkannten Anfragen an diesen 0 0-9999999999  [Betrieb
Slave. /Zahl und RevDat
/Modbus]
AnzAntw Anzahl der beantworteten Anfragen. 0 0-9999999999  [Betrieb
/Z&hl und RevDat
Nur verfligbar wenn:Projektierung = TCP IModbus]
AnzZeitiiberschrAntw  Anzahl der Anfragen wo die Antwortzeit 0 0-9999999999  [Betrieb
uberschritten wurde. Physikalisch zerstérter )
Datentibertragungsblock. fzahl und RevDat
/Modbus]
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU
AnzUberlaufFeh Anzahl der Uberlauffehler. Physikalisch 0 0-9999999999  [Betrieb
zerstdrter Datentibertragungsblock. 174h! und RevDat
Nur verfligbar wenn:Projektierung = RTU MModbus]
AnzParitatsFeh Anzahl der Paritatsfehler. Physikalisch zerstorter 0 0-9999999999  [Betrieb
Datentibertragungsblock. 173h1 und RevDat
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU MModbus]
AnzDatiibldckeFeh | Anzahl fehlerhafter Datentibertragungsblécke. 0 0-9999999999  [Betrieb
Physikalisch zerstdrter Datenlibertragungsblock. 173h1 und RevDat
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU MModbus]
AnzUnterbrech Anzahl erkannter Verbindungsabbriiche. 0 0-9999999999 | [Betrieb
/Z&hl und RevDat
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU IModbus]
AnzUngiltAnfr Anzahl fehlerhafter Anfragen. Anfrage konnte 0 0-9999999999  [Betrieb
nicht verstanden werden. 17hl und RevDat
/Modbus]
AnzinternFeh Anzahl Interner Fehler wahrend der 0 0-9999999999  [Betrieb
Verarbeitung der Anfrage. 17hl und RevDat
/Modbus]
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Profibus
Profibus
Teil 1: Konfiguration der Geréte

Stellen Sie im MenU »Geréteparameter/Profibus« folgenden Kommunikationsparameter ein:

« Die Slave-Adresse, damit das Geréat eindeutig angesprochen werden kann.

Dariber hinaus muss dem Master die GSD-Datei zur Verfligung gestellt werden (Produkt-CD).

Teil 2: Physikalische Anbindung

- Zur physikalischen Anbindung an die Leittechnik befindet sich optional an der Gerateriickseite eine D-SUB
Schnittstelle.

- Stellen Sie die Verbindung Bus-Gerat her (Verdrahtung).
« Bis zu 123 Gerate kénnen an den Bus angebunden werden.

« Schliefen Sie den Bus ab (Abschlusswiderstande)

Fehlerbehandlung

Eventuelle physikalische Kommunikationsfehler kdnnen in der Zustandsanzeige bzw. im Ereignisrekorder
eingesehen werden.

« Baudraten Error...

Fehlerbehandlung LED auf der Rlickseite des Gerétes (an der D-SUB Schnittstelle)
Auf der Rlckseite eines mit einem Profibus-D-SUB ausgeristeten Moduls befindet sich eine Status-LED:

B Baud Search -> rot blinkend
B Baud Found -> grln blinkend
B Data Exchange -> grliin

]

Kein Profibus/Stecker nicht verbunden -> rot
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Direktkommandos des Profibus Protokolls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Reset Bef Alle Profibus Befehle werden zuriickgesetzt. inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]
Globale Parameter des Profibus Protokolls
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® /Rangierung 1-16]
Selbsthaltung 1 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
@ /Rangierung 1-16]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® /Rangierung 1-16]
Selbsthaltung 2 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv akiv [Profious
® [Rangierung 1-16]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® /Rangierung 1-16]
Selbsthaltung 3 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® [Rangierung 1-16]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
[Profibus
® /Rangierung 1-16]
Selbsthaltung 4 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Profibus

X

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

/Rangierung 1-16]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

® /Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 5 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv fProfibus

® /Rangierung 1-16]

Rangierung 6 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

® [Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 6 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus

® /Rangierung 1-16]

Rangierung 7 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

® [Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 7 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus

® /Rangierung 1-16]

Rangierung 8 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

@ /Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 8 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus

® /Rangierung 1-16]

Rangierung 9 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

® /Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 9 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Profibus

X

Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

[Rangierung 1-16]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

Rangierung 10 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

® /Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 10 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktv IProfibus

® /Rangierung 1-16]

Rangierung 11 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

® [Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 11 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus

® /Rangierung 1-16]

Rangierung 12 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

® [Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 12 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus

® /Rangierung 1-16]

Rangierung 13 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

@ /Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 13 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus

® /Rangierung 1-16]

Rangierung 14 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus

® /Rangierung 1-16]

Selbsthaltung 14 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Profibus

X

Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

[Rangierung 1-16]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 15 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® /Rangierung 1-16]
Selbsthaltung 15 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktv IProfibus
® /Rangierung 1-16]
Rangierung 16 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® [Rangierung 1-16]
Selbsthaltung 16 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® /Rangierung 1-16]
Rangierung 17 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 17 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® /Rangierung 17-32]
Rangierung 18 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
@ /Rangierung 17-32]
Selbsthaltung 18 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv IProfibus
® /Rangierung 17-32]
Rangierung 19 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 19 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Profibus

X

Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

IRangierung 17-32]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 20 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 20 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® IRangierung 17-32]
Rangierung 21 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 21 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® /Rangierung 17-32]
Rangierung 22 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 22 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® /Rangierung 17-32]
Rangierung 23 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
@ /Rangierung 17-32]
Selbsthaltung 23 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® /Rangierung 17-32]
Rangierung 24 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 24 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Profibus

X

Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

IRangierung 17-32]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rangierung 25 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 25 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktv IProfibus
® IRangierung 17-32]
Rangierung 26 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 26 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® /Rangierung 17-32]
Rangierung 27 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 27 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv [Profibus
® /Rangierung 17-32]
Rangierung 28 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
@ /Rangierung 17-32]
Selbsthaltung 28 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv IProfibus
® /Rangierung 17-32]
Rangierung 29 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
® IRangierung 17-32]
Selbsthaltung 29 Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Profibus

X

Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

IRangierung 17-32]

200

DOK-HB-MRU4D



Kommunikation — Protokolle

‘ Parameter Beschreibung

Rangierung 30 Rangierung

X

Selbsthaltung 30 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist.

® Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung 31 Rangierung

X

Selbsthaltung 31 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist.

® Nur verfugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Einstellbereich Voreinstellung

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

Meniipfad
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-32]

[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]

[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]

[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-32]

Rangierung 32 Rangierung

X

1..n, Rangierliste

Selbsthaltung 32 | Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv
® Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv
Slave ID Gerateadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems. 2 - 125 2

Jede Geréateadresse darf pro Anlage nur einmal

@ vergeben werden.

[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]

[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-32]

[Gerateparameter
[Profibus

[Busparameter]
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Zustande der Eingange des Profibus Protokolls

Bezeichnung

Rangierung 1-E

Rangierung 2-E

Rangierung 3-E

Rangierung 4-E

Rangierung 5-E

Rangierung 6-E

Rangierung 7-E

Rangierung 8-E

Rangierung 9-E

Rangierung 10-E

Rangierung 11-E

Rangierung 12-E

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Rangierung Gber:
[Gerateparameter
IProfibus
IRangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
IProfibus
IRangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
IProfibus
IRangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
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Bezeichnung

Rangierung 13-E

Rangierung 14-E

Rangierung 15-E

Rangierung 16-E

Rangierung 17-E

Rangierung 18-E

Rangierung 19-E

Rangierung 20-E

Rangierung 21-E

Rangierung 22-E

Rangierung 23-E

Rangierung 24-E

Rangierung 25-E

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Zustand des Moduleingangs:

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Leittechnik Rangierung

Rangierung iber:
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
IProfibus
IRangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
IProfibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-32]
[Gerateparameter
IProfibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]
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Bezeichnung

Rangierung 26-E

Rangierung 27-E

Rangierung 28-E

Rangierung 29-E

Rangierung 30-E

Rangierung 31-E

Rangierung 32-E

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs

Zustand des Moduleingangs

Zustand des Moduleingangs

Zustand des Moduleingangs

Zustand des Moduleingangs

Zustand des Moduleingangs

Zustand des Moduleingangs

: Leittechnik Rangierung

: Leittechnik Rangierung

. Leittechnik Rangierung

: Leittechnik Rangierung

: Leittechnik Rangierung

. Leittechnik Rangierung

. Leittechnik Rangierung

Rangierung iber:
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-32]
[Gerateparameter
IProfibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 17-32]
[Gerateparameter
IProfibus
IRangierung 17-32]
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Meldungen des Profibus Protokolls (Zustande der Ausgange)

Meldung

Daten OK
SubModul Feh
Verbindung aktiv
Leittechnik Bef 1
Leittechnik Bef 2
Leittechnik Bef 3
Leittechnik Bef 4
Leittechnik Bef 5
Leittechnik Bef 6
Leittechnik Bef 7
Leittechnik Bef 8
Leittechnik Bef 9
Leittechnik Bef 10
Leittechnik Bef 11
Leittechnik Bef 12
Leittechnik Bef 13
Leittechnik Bef 14
Leittechnik Bef 15
Leittechnik Bef 16

‘ Beschreibung

Daten im Profibus-Input-Field sind giltig (JA = 1)

Rangierbare Fehlermeldung, Fehler im Submodul, Kommunikation unterbrochen.

Verbindung aktiv
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
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Werte des Profibus Protokolls

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
Fr Sync Err Frames, die der Master an den Slave gesendet 1 1-99999999 [Betrieb
hat haben Fehler. 17hl und RevDat
[Profibus]
crcErrors Number of CRC errors that the ss manager has 1 1-99999999 [Betrieb
recognized in received response frames from ss .
(each error caused a subsystem reset) fZahl und RevDat
[Profibus]
frLossErrors Number of frame loss errors that the ss manager 1 1-99999999 [Betrieb
recognized in received response frames from ss )
(each error caused a subsystem reset) fzahl und RevDat
[Profibus]
ssCrcErrors Number of CRC errors that the subsystem has 1 1-99999999 [Betrieb
recognized in received trigger frames from host 174h! und RevDat
[Profibus]
ssResets Number of subsystem resets/restarts from ss 1 1-99999999 [Betrieb
manager /Z&h! und RevDat
[Profibus]
Master ID Geréateadresse (Master ID) innerhalb des 1 1-125 [Betrieb
Bussystems. Jede Gerateadresse darf pro .
: [Zustandsanzeige
Anlage nur einmal vergeben werden.
[Profibus
[Status]
HO Id PSub Handoff Id von PbSub 0 0-9999999999  [Betrieb
[Zustandsanzeige
[Profibus
[Status]
t-WatchDog Nach Ablauf der Uberwachungszeit erkennt der 0 0-9999999999  [Betrieb
Profibus-Chip ein Kommunikationsproblem [Zustandsanzei
(Parametrier-Telegramm). ustandsanzeige
[Profibus
[Status]
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Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
Slave Status Status der Kommunikation zwischen Slave und  Baud Search Baud Search, [Betrieb
Master. Baudsuche, [Zustandsanzeige
PRM OK, [Profibus
PRM REQ, [Status]
PRM Fehler,
CFG Fehler,
Clear Data,
Datenaustausch
Baudrate Die zuletzt ermittelte Baudrate, wird nach einer 12 Mbl/s, [Betrieb
Verbindungsunterbrechung weiterhin angezeigt. 6 Mbls, [Zustandsanzeige
3 Mbls, [Profibus
1.5 Mb/s, [Status]
0.5 Mb/s,
187500 baud,
93750 baud,
45450 baud,
19200 baud,
9600 baud,
PNO Id PNO Identifikationsnummer. GSD 0C50h 0C50h [Betrieb
Identifikationsnummer. [Zustandsanzeige
[Profibus
[Status]
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IEC60870-5-103

IEC 103

Konfigurieren des IEC60870-5-103 Protokolls

Weisen Sie in der Projektierung der X103 Schnittstelle das IEC60870-5-103 Protokoll zu, um dieses Protokoll
nutzen zu kénnen. Nach der Umparametrierung am Gerat wird das Gerat neu booten.

HIN WE’S Der Parameter X103 steht nur zur Verfiigung, wenn das Gerit iiber eine
entsprechende physikalische Schnittstelle auf der Gerateriickseite verfiigt

(z.B. RS485 oder LWL).
HIN WE’S Bei vorhandener LWL-Schnittstelle muss in den Gerateparametern die
Lichtwellenruhelage eingestellt werden.

Das IEC60870-5-103-Protokoll arbeitet nach dem Master-Slave-Prinzip. Das bedeutet, die Leittechnik sendet eine
Anfrage oder Anweisung an ein Gerat (Slave) und diese wird vom Gerat beantwortet bzw. ausgefiihrt. Das Relais
entspricht der Kompatibilitatsstufe 2, Kompatibilitatsstufe 3 wird nicht unterstitzt.

Die folgenden IEC60870-5-103-Funktionen werden unterstitzt:

Initialisierung (Reset)

Zeitsynchronisation

Auslesen von zeitgestempelten spontanen Meldungen
Generalabfrage Abfrage

Zyklische Messungen

Allgemeine Befehle

Ubertragen von Stérdaten

Initialisierung

Mit jedem Einschalten des Relais oder jeder Anderung der Kommunikationsparameter muss ein Reset-Befehl zur
Initialisierung der Kommunikation gesendet werden. Das Relais reagiert auf beide Reset-Befehle (Reset CU oder
Reset FCB).

Das Relais reagiert auf den Reset-Befehl mit der Identifizierungsmeldung ASDU 5 (Application Service Data
Unit/Dateneinheit der Verbindungsschicht); als Grund fiir die Ubertragung (Cause Of Transmission, COT) dieser
Antwort wird entweder “Reset CU” oder “Reset FCB” gesendet, je nach Typ des Reset-Befehls. Die folgenden
Informationen kénnen im Datenabschnitt der ASDU-Meldung enthalten sein:

Name des Herstellers

Der Abschnitt zur Identifizierung der Software enthalt die ersten drei Zeichen des Geratetypcodes zur
Kennzeichnung des Geratetyps. Neben der oben genannten Identifizierungsnummer erzeugt das Gerat, ein
Kommunikationsstartereignis.

Zeitsynchronisation

Die Relaiszeit und das Relaisdatum kénnen mit Hilfe der Zeitsynchronisationsfunktion des Protokolls IEC60870-5-
103 eingestellt werden. Wenn die Zeitsynchronisationsmeldung als Sende-/ Bestatigungsmeldung gesendet wird,
reagiert das Relais mit einer Bestatigung.
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Spontane Ereignisse

Die vom Gerét erzeugten Ereignisse werden mit den Nummern fir Standardfunktionstyp/-Informationen an die
IEC60870-5-103 Masterstation weitergegeben. Die Datenpunktliste enthalt eine vollstandige Liste aller vom Geréat
erzeugten Ereignisse.

Zyklische Messungen

Das Gerat erzeugt auf zyklischer Basis Messwerte mit ASDU 9; diese Messwerte kénnen Uber eine Abfrage der
Klasse 2 aus dem Relais gelesen werden. Dabei ist zu beachten, dass die vom Relais Uibertragenen Messwerte als
proportionaler Wert (das 1,2- oder 2,4-Fache des Nennwerts des Analogwerts) gesendet werden. Die Auswahl von
1,2 oder 2, 4 fiir einen bestimmten Wert ist in der Datenpunktliste beschrieben.

Mit dem Parameter ,Ubert priv Mesw* kann bestimmt werden, ob nur die in der Norm definierten Messwerte oder
noch zusatzliche Messwerte im ,privaten” Bereich Gbertragen werden. Sowohl die ,6ffentlichen” als auch die
Lprivaten” werden mit der ASDU9 Ubertragen, wobei entweder die “private“ oder ,0ffentliche” ASDU9 gesendet wird.
Im Unterschied zu den in der Norm definierten ,6ffentlichen ASDU9 enthélt die ,private® ASDU9 noch zusatzliche
Messwerte. Dann werden die Messwerte aber mit einem von der Geratevariante unabhangigen Funktionstyp
Ubertragen. Siehe dazu entsprechende Datenpunktliste.

Befehle

Die Datenpunktliste enthalt eine Liste der unterstiitzten Befehle. Auf alle Befehle reagiert das Gerat mit einer

positiven oder negativen Bestatigung des Befehls. Kann der Befehl ausgefiihrt werden (positive Bestatigung),
wird zunachst die Ausfiihrung mit der entsprechenden Ubertragungsursache eingeleitet und anschlieRend die
Ausfiihrung mit COT1 in einer ASDU1 bestatigt.

Stérungsaufzeichnungen

Die vom Relais gespeicherten Stérungsaufzeichnungen kénnen mit den in der Norm IEC60870-5-103 definierten
Mechanismen ausgelesen werden. Das Gerat wahrt die Kompatibilitdt zum VDEW-Steuersystem durch die
Ubertragung eines ASDU 23 ohne Stérungsaufzeichnungen am Anfang jedes GI-Zyklus.

Folgende Informationen sind in einem Stdrschrieb enthalten:
B Analoge Messwerte, IL1, IL2, IL3, IN, Spannungen VL1, VL2, VL3, VEN;
B Bindre Zustandsmeldungen, Gibertragen als Marken, zum Beispiel Alarme und Auslésungen

m Das Ubertragungsverhaltnis wird nicht unterstiitzt, da das Ubertragungsverhaltnis im ,Faktor* beriicksichtigt
wird.

Blockierung der Uberwachungsrichtung
Das Relais unterstitzt keine Funktion zur Blockierung von Meldungen in der
Uberwachungsrichtung.
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Globale Parameter des IEC60870-5-103 Protokolls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Slave ID Gerateadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems.  1-247 1 [Gerateparameter
Jede Gerateadresse darf pro Anlage nur einmal JIEC 103]
@ vergeben werden.
t-Anfrage Erfolgt innerhalb dieser Zeit keine Anfragetelegramm | 1 - 3600s 60s [Gerateparameter
vom Leitrechner an das Gerat, dann schlieft das JIEC 103]
Gerat nach Ablauf dieser Zeit auf eine
® Kommunikationsstorung seitens des Leitrechners.
Ubert priv Messw  Zusétzliche (private) Messwerte {ibertragen inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /IEC 103]
Baudrate Baudrate 1200, 19200 [Gerateparameter
2400, /IEC 103]
@ 4800,
9600,
19200,
38400,
57600
Physikal Einst Ziffer1: Anzahl der Datenbits. Ziffer 2: E=gerade 8E1, 8E1 [Gerateparameter
Paritat, O=ungerade Paritat, N=keine Paritat. Ziffer 3:
Anzahl der Stoppbits. Hinweis zur Paritat: Dem letzten 801, NiEC 103]
® Datenbit kann ein Paritatsbit folgen, das zur 8N1,
Erkennung von Ubertragungsfehlern dient. Das N2

Paritatsbit bewirkt, dass bei gerader "EVEN" Paritat
immer eine gerade bzw. bei ungerader "ODD" Paritat
eine ungerade Anzahl von "1"-Bits (ibertragen wird.
Es ist auch mdglich kein "KEINE" Paritatsbit zu
Ubertragen. Hinweis zu den Stopp-bits: Das Ende des
Datenbytes wird durch die Stopp-bits festgelegt.

210

MRU4

DOK-HB-MRU4D



Kommunikation — Protokolle

Meldungen des IEC60870-5-103 Protokolls (Zustande der Ausgange)

Meldung
Leittechnik Bef 1
Leittechnik Bef 2
Leittechnik Bef 3
Leittechnik Bef 4
Leittechnik Bef 5
Leittechnik Bef 6
Leittechnik Bef 7
Leittechnik Bef 8
Leittechnik Bef 9
Leittechnik Bef 10
Ubertragung

Fehl phy Schnittst

Fehl Event verloreng

Beschreibung

Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl

Meldung: SCADA aktiv

Fehler in der physikalischen Schnittstelle

Fehler Event verloren gegangen
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Werte des IEC60870-5-103 Protokolls

Wert

Interne Fehler

NReceived

NSent

NBadFramings

NBadParities

NBreakSignals

NInternalError

Beschreibung

Interne Fehler

Gesamtzahl empfangener Nachrichten

Gesamtzahl gesendeter Nachrichten

Anzahl defekter Nachrichten

Anzahl Paritatenfehler

Anzahl Kommunikatinsunterbrechungen

Anzahl interner Fehler

NBadCharChecksum | Anzahl Checksummenfehler

Voreinstellung
0

Wertebereich
0 - 9999999999

0 - 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

0 - 9999999999

0 - 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

Meniipfad
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
IEC 103]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
NIEC 103]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
NIEC 103]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
IEC 103]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
IEC 103]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
NIEC 103]
[Betrieb

/Z&h! und RevDat
NIEC 103]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
IEC 103]
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IEC61850
IEC61850

Einleitung

Um die Wirkungsweise und Funktion einer Unterstation mit IEC61850 Automatisierungs-Umgebung zu verstehen,
ist es hilfreich, deren Inbetriebnahmeschritte mit denen einer konventionellen Unterstation in einer Modbus TCP
Umgebung zu vergleichen.

In der konventionellen Unterstation kommunizieren die einzelnen Schutz- und Steuergerate (IED = Intelligent
Electronic Devices) mit der Ubergeordneten Leitstelle (Master) in vertikaler Richtung tber SCADA. Die horizontale
Kommunikation unter den Geraten erfolgt ausschlief3lich iber die Verdrahtung von Ausgangsrelais (AR) und
digitalen Eingéngen (DI) untereinander.

In einer IEC61850-Umgebung hingegen erfolgt die Kommunikation der Gerate untereinander digital (Uber Ethernet),
mittels des Dienstes GOOSE (Generic Object Oriented Substation Event). Mit diesem Dienst werden Informationen
Uber Ereignisse zwischen den Geraten lbermittelt. Damit dieses funktioniert, muss jedes Gerat tber die Funktionen
und Eigenschaften der anderen Gerate Bescheid wissen. In jedem IEC61850-fahigen Geréat ist eine Beschreibung
der eigenen Funktionen und Kommunikationsfahigkeiten hinterlegt (IED Capability Description, *.ICD).

Mit Hilfe einer Software (Substation Configuration Tool) zur Beschreibung der Struktur einer Anlage, Zuordnung der
Gerate zur Primartechnik usw. wird eine virtuelle Verdrahtung der Gerate untereinander und mit anderen
Schaltgeraten der Unterstation durchgefiihrt. Es entsteht eine Konfigurationsbeschreibung der Unterstation (Station
Configuration Description) in Form einer Datei (*.SCD). Diese Datei muss anschliel3end jedem einzelnen Geréat
Ubermittelt werden. Damit sind die Gerate in der Lage autark untereinander zu kommunizieren, Verriegelungen zu
berlcksichtigen und Schalthandlungen auszufiihren.

Modbus-TCP IEC61850
Master Master

x5 X o

Ethemet _g % Ethemet (cc) 8

S 3 o

58 R

- s - =

IED1 IED2 IED3 IED1 IED2 IED3
DI K oIl K DI K
- -
Konventionelle Verdrahtung GOOSE IEC61850 Software-Verdrahtung
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Inbetriebnahmeschritte fiir eine konventionelle Anlage
mit Modbus TCP-Umgebung:

Gerate parametrieren

Ethernet Verdrahtung

TCP/IP Einstellungen in den Geraten
vornehmen

Verdrahtung gemaf Stromlaufplan durchfiihren

Inbetriebnahmeschritte fiir eine Anlage mit IEC61850-
Umgebung:

1.

Gerate parametrieren

Ethernet Verdrahtung

TCP/IP Einstellungen in den Geraten
vornehmen

IEC61850-Konfiguration (Software-Verdrahtung)
durchfiihren:
a) ICD-Datei fiir jedes Gerat exportieren
b) Konfiguration der Unterstation (SCD-
Datei erzeugen)
c) SCD-Datei jedem Gerat Gbermitteln
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Erzeugen/Exportieren einer geratespezifischen ICD-Datei

In jedem Gerat der HighPROTEC ist eine Beschreibung der eigenen Funktionen und Kommunikationsfahigkeiten in
Form einer ICD-Datei hinterlegt (IED Capability Description). Diese Datei kann wie folgt exportiert und fir die
Konfiguration der Unterstation verwendet werden.

+ Die Parametrierung des Gerates beeinflusst den Inhalt der
HIN WE’S ICD-Datei.

Verbinden Sie das Gerat mit Ihrem PC/Notebook.
Starten Sie Smart view.

Klicken Sie im Meni » Gerédt« auf » Daten vom Gerét empfangen«.

Klicken Sie im Menu » Gerédteparameter« auf » [IEC61850«.

Klicken Sie im IEC61850-Fenster auf das ICD-Icon.

Wahlen Sie nun einen Speicherort und Dateinamen fiir die ICD.Datei aus und klicken Sie "Speichern".
Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 6 fiir alle in der IEC61850-Umgebung angeschlossenen Gerate.

No ok owh=

Erzeugen/Exportieren einer beispielhaften .SCD-Datei

Zu jedem Gerat der HighPROTEC kann die Beschreibung der eigenen Funktionen und Kommunikationsfahigkeiten
in Form einer beispielhaften SCD-Datei exportiert werden.

Verbinden Sie das Gerat mit Inrem PC/Notebook.
Starten Sie Smart view.

Klicken Sie im Menl » Geréit« auf » Daten vom Gerét empfangen«.

Klicken Sie im MenU » Gerédteparameter« auf » [EC61850«.

Klicken Sie im IEC61850-Fenster auf das SCD-Icon.

Wahlen Sie nun einen Speicherort und Dateinamen fiir die SCD-Datei aus und klicken Sie "Speichern".
Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 6 fur alle in der IEC61850-Umgebung angeschlossene Gerate.

Nookwb=

Konfiguration der Unterstation,
Erstellen der .SCD-Datei (Station Configuration Description)

Die Konfiguration der Unterstation, d. h. die Verknupfung aller logischen Knoten (logical nodes) der Schutz-, Steuer-
und Schaltgerate erfolgt in der Regel mit einem ,Substation Configuration Tool“. Dafiir miissen die ICD-Dateien
aller in die IEC61850-Umgebung eingebundenen Gerate zur Verfligung stehen. Das fertige Resultat der
stationsweiten ,Software-Verdrahtung“ kann als SCD-Datei exportiert werden.

Geeignete Substation Configuration Tools (SCT) erhalten Sie beispielsweise bei folgenden Firmen:

H&S, Hard- & Software Technologie GmbH & Co. KG, Dortmund (www.hstech.de).
Applied Systems Engineering Inc. (www.ase-systems.com)
Kalki Communication Technologies Limited (www.kalkitech.com)
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Importieren der .SCD-Datei in das Gerat

Nachdem die Konfiguration der Unterstation abgeschlossen ist, muss die .SCD-Datei jedem beteiligten Gerat
Ubermittelt werden. Gehen Sie hierzu wie folgt vor:

Verbinden Sie das Gerat mit Inrem PC/Notebook.
Starten Sie Smart view.

Klicken Sie im Meni » Gerét« auf » Daten vom Gerét empfangen«.

Klicken Sie im MenU » Gerdteparameter« auf » IEC61850«.

Schalten Sie im Menul » /[EC61850 Kommunikation« diesen Parameter auf » AUS« und Ubertragen Sie den

geanderten Parametersatz in das Gerat.

Klicken Sie im IEC61850-Fenster auf das IEC-Icon.

7. Wahlen Sie nun das Verzeichnis aus, in dem sich die SCD-Datei befindet. Wahlen Sie die SCD-Datei aus
und klicken Sie "Offnen".

8. Jetzt erfolgt eine Passwortabfrage. Geben Sie das gleiche Passwort ein, welches Sie auch fir die
Parametrierung des Gerates vergeben haben (4 Stellen).

9. Schalten Sie wie unter Punkt 5 die IEC-Kommunikation wieder ein und ibertragen Sie den geanderten
Parametersatz in das Gerat.

10. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 9 fiir alle in der IEC61850-Umgebung angeschlossenen Geréte.

11. Sofern Sie keine Fehlermeldungen erhalten haben, ist die Konfiguration damit abgeschlossen.

_ « Bei Anderungen der Konfiguration einer Unterstation muss in der
Regel eine neue .SCD-Datei erstellt werden. Diese muss zwingend

an alle Gerate mittels Smart view libermittelt werden. Wird diese
Ubermittlung vergessen, sind IEC61850-Fehlfunktionen die Folge.

o=

o

+ Sofern Gerate nach Abschluss der Unterstationskonfiguration
umparametriert werden, hat das ggf. Anderungen in der
dazugehorigen .ICD-Datei zur Folge — dies wiederum kann ein
Update der .SCD-Datei erforderlich machen.

IEC 61850 Virtuelle Ausgange

Zusatzlich zu den standardisierten ,Logical Node“ Status-Informationen kénnen bis zu 16 weiteren Status-
Informationen auf 16 Virtuelle Ausgange rangiert werden. Dies erfolgt im Meni [Gerateparameter/IEC61850].
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Projektierungsparameter des IEC61850 Protokolls

‘ Parameter
Modus

X

Beschreibung
Modus

Direktkommandos des IEC61850 Protokolls

‘ Parameter
ResetStatistic

@

Beschreibung

Zurlicksetzen aller IEC61850 Diagnosezahler

Globale Parameter des IEC61850 Protokolls

‘ Parameter

Funktion

X

VirtuellerAusgang

X

VirtuellerAusgang?2

X

VirtuellerAusgang3

X

VirtuellerAusgang4

X

Beschreibung

Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder
deaktivieren

VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Uber die
Substation Configuration Datei (SCD) an andere
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.

VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Uber die
Substation Configuration Datei (SCD) an andere
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.

VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann ber die
Substation Configuration Datei (SCD) an andere
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.

VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Uber die
Substation Configuration Datei (SCD) an andere
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.

Optionen
nicht verwenden,

verwenden

Einstellbereich
inaktiv,

aktiv

Einstellbereich
inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

1..n, Rangierliste

1..n, Rangierliste

1..n, Rangierliste

Voreinstellung

verwenden

Voreinstellung

inaktiv

Voreinstellung

inaktiv

Meniipfad
[Projektierung]

Meniipfad
[Betrieb
IReset]

Meniipfad
[Gerateparameter
/IEC61850]

[Gerateparameter
/IEC61850]

[Gerateparameter
/IEC61850]

[Gerateparameter
/IEC61850]

[Gerateparameter
/IEC61850]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

VirtuellerAusgang5  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iber die  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder

® visualisiert werden.

VirtuellerAusgang6 | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Gber die | 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder

® visualisiert werden.

VirtuellerAusgang? VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iber die  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Substation Configuration Datei (SCD) an andere IIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder

® visualisiert werden.

VirtuellerAusgang8 | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann dber die | 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder

® visualisiert werden.

VirtuellerAusgang9 | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann (iber die | 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder

@ visualisiert werden.

VirtuellerAusgang1 | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iiber die  1..n, Rangierliste [Gerateparameter

0 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder

® visualisiert werden.

VirtuellerAusgang1 | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann (iber die | 1..n, Rangierliste [Gerateparameter

1 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder

® visualisiert werden.

VirtuellerAusgang1 | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann tiber die | 1..n, Rangierliste [Gerateparameter

2 Substation Configuration Datei (SCD) an andere IIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder

® visualisiert werden.

VirtuellerAusgang1 VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iber die  1..n, Rangierliste [Gerateparameter

3 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]

X

Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
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Protokolle

‘ Parameter

VirtuellerAusgang 1
4

X

VirtuellerAusgang
5

X

VirtuellerAusgang1
6

X

Beschreibung

VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann tber die
Substation Configuration Datei (SCD) an andere
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.

VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Uber die
Substation Configuration Datei (SCD) an andere
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.

VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann (iber die
Substation Configuration Datei (SCD) an andere
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.

Einstellbereich

1..n, Rangierliste

1..n, Rangierliste

1..n, Rangierliste

Voreinstellung

Meniipfad
[Gerateparameter
/IEC61850]

[Gerateparameter
/IEC61850]

[Gerateparameter
/IEC61850]
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Zustande der Eingange des IEC61850 Protokolls

Bezeichnung Beschreibung Rangierung Gber:
VirtAusg1-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg2-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg3-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO)  [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg4-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO)  [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg5-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg6-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
IEC61850]
VirtAusg7-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
IEC61850]
VirtAusg8-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg9-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg10-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg11-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg12-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg13-E Moduleingang: Bindrzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
IEC61850]
VirtAusg14-E Moduleingang: Bindrzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg15-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
VirtAusg16-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO) [Gerateparameter
/IEC61850]
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Meldungen des IEC61850 Protokolls (Zustande der Ausgange)

Meldung
VirtEing1
VirtEing2
VirtEing3
VirtEing4
VirtEing5
VirtEing6
VirtEing7
VirtEing8
VirtEing9
VirtEing10
VirtEing11
VirtEing12
VirtEing13
VirtEing14
VirtEing15
VirtEing16

‘ Beschreibung

Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
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Zahler des IEC61850 Protokolls

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
NoOfGooseRXxAll Summe aller empfangenen GOOSE Messages. 0 0-9999999999  [Betrieb
Diese Zahl beinhaltet auch die GOOSE 174h1 und RevDat
Messages die fiir andere Gerate bestimmt sind.
/IEC61850]
NoOfGooseRxSubscr  Summe aller empfangenen GOOSE Messages, 0 0-9999999999 | [Betrieb
ibed die fir dieses Gerat bestimmt sind. Fehlerhafte )
L /Z&hl und RevDat
Messages werden mitgezahlt.
IEC61850]
NoOfGooseRxCorrec  Summe aller korrekt empfangenen GOOSE 0 0-9999999999  [Betrieb
t Messages, die fiir dieses Gerat bestimmt sind. 173h! und RevDat
Fehlerhafte Messages werden nicht mitgezahlt.
IEC61850]
NoOfGooseRxNew  Summe aller korrekt empfangenen GOOSE 0 0-9999999999  [Betrieb
Mes§ages mlt neuem Inhalt, die fiir dieses Gerat 174hl und RevDat
bestimmt sind.
IEC61850]
NoOfGooseTxAll Summe aller GOOSE Messages, die von 0 0-9999999999  [Betrieb
diesem Geréat gesendet wurden. 173h! und RevDat
/IEC61850]
NoOfGooseTxNew  Summe aller neuen GOOSE Messages 0 0-9999999999  [Betrieb
(modifizierter Inhalt), die von diesem Geréat 174h1 und RevDat
gesendet wurden.
/IEC61850]
NoOfServerRequests | Summe aller Anfragen an den MMS Server. 0 0-9999999999  [Betrieb
All Inkorrekte Anfragen werden mitgezahit. 17hl und RevDat
IEC61850]
NoOfDeviceReadAll ' Summe aller internen lesenden Anfragen des 0 0-9999999999 | [Betrieb
MMS Servers an dieses Gerat. Inkorrekte .
o /Z&hl und RevDat
Anfragen werden mitgezahlt.
IEC61850]
NoOfDataReadCorre | Summe aller internen korrekt gelesenen 0 0-9999999999  [Betrieb
ct Anfragen des MMS Servers an dieses Gerat. 173h1 und RevDat
IEC61850]
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Wert
NoOfDataWrittenAll

NoOfDataWrittenCorr | Summe aller korrekt ausgefiihrten internen

ect

NoOfDataChangeNot  Summe der erkannten Anderungen in
Datensétzen, die (iber GOOSE versendet

ification

Werte des IEC61850 Protokolils

Wert

GoosePublisherState | Status der GOOSE Message Sendeeinheit

Beschreibung

Summe aller internen Schreibauftrége des MMS

Servers an dieses Gerat. Inkorrekte
Schreibauftrage werden mitgezahit.

Schreibauftrdge des MMS Servers an dieses

Gerét.

werden.

Beschreibung

(GOOSE Publisher)

GooseSubscriberStat | Status der GOOSE Message Empfangseinheit

e

MmsServerState

Status des MMS Servers (on oder off)

Voreinstellung
0

Voreinstellung
Aus

Aus

Aus

Wertebereich
0 - 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

Wertebereich
Aus,

Ein,

Fehler

Aus,
Ein,
Fehler
Aus,
Ein,
Fehler

Meniipfad
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
IEC61850]

[Betrieb
/Zahl und RevDat
/IEC61850]

[Betrieb
/Zahl und RevDat
/IEC61850]

Meniipfad
[Betrieb
[Zustandsanzeige
IEC61850]

[Betrieb
[Zustandsanzeige
/IEC61850]
[Betrieb
[Zustandsanzeige
/IEC61850]
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Zeitsynchronisation

Zeitzonen

Der Anwender hat die Mdglichkeit, das Schutzgerat mit einem zentralen Zeitgeber zu synchronisieren. Dies hat fur
ihn folgende Vorteile:
m Die Uhrzeit des Gerats driftet nicht von der Referenz-Uhrzeit ab. Eine sich sonst kontinuierlich akkumulierende

Abweichung von der Echtzeit wird damit ausgeglichen. Siehe hierzu auch die Information im Kapitel ,Toleranzen
der Echtzeituhr*.

m Alle synchronisierten Gerate der Anlage arbeiten mit der gleichen Uhrzeit. Hierdurch kdnnen protokollierte
Ereignisse der einzelnen Gerate exakt miteinander verglichen und zusammen ausgewertet werden
(Einzelereignisse des Eventrekorders, Storschriebe).

Die Uhrzeit des Gerats kann tber folgende Protokolle synchronisiert werden:
m IRIG-B

m SNTP
E Kommunikations-Protokoll Modbus (RTU oder TCP)
E Kommunikations-Protokoll IEC60870-5-103

Diese angebotenen Protokolle verwenden unterschiedliche Hardware-Schnittstellen und unterscheiden sich auch in
Bezug auf die Genauigkeit der erreichten Zeitsynchronisation. Nahere Informationen zur Genauigkeit siehe im
Kapitel , Toleranzen*:

Verwendetes Hardware- Empfohlene Anwendung
Protokoll Schnittstelle

Ohne - nicht empfohlen

Zeitsynchronisation

IRIG-B IRIG-B Klemme empfohlen, wenn Schnittstelle vorhanden

SNTP RJ45 (Ethernet) empfohlen alternativ zu IRIG-B, speziell bei der Verwendung der

IEC 61850 oder Modbus TCP

Modbus RTU RS485, D-SUB oder empfohlen bei der Verwendung von Modbus RTU als

LWL Kommunikations-Protokoll und der Abwesenheit eines IRIG-B
Zeitgebers
Modbus TCP RJ45 (Ethernet) bedingt empfohlen bei der Verwendung von Modbus TCP als

Kommunikations-Protokoll und der Abwesenheit eines IRIG-B
Zeitgebers oder eines SNTP-Servers

IEC 60870-5-103 RS485, D-SUB oder empfohlen bei der Verwendung der IEC 10870-5-103 als
LWL Kommunikations-Protokoll und der Abwesenheit eines IRIG-B
Zeitgebers
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Genauigkeit der Zeitsynchronisation

Die Genauigkeit der synchronisierten Systemzeit des Schutzgerats hangt von verschiedenen Faktoren ab:
E Genauigkeit des angeschlossenen Zeitgenerators

m verwendetes Synchronisationsprotokoll
B bei Modbus TCP und SNTP: Netzwerkauslastung und Paket-Laufzeiten auf dem Netzwerk

HIN WE’S Achten Sie auf die Genauigkeit des verwendeten Zeitgenerators.
Schwankungen in der Systemzeit des Zeitgenerators bewirken ebensolche

Schwankungen in der Systemzeit des angeschlossenen Schutzgerits.
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Auswahl von Zeitzone und Synchronisationsprotokoll

Das Schutzgerat beherrscht sowohl UTC als auch Lokalzeit. Das heil}t, das Gerat kann Gber die UTC Zeit
abgeglichen werden und zugleich die lokale Zeit fiir die Anzeige verwenden.

Zeitsynchronisation iiber UTC Zeit (empfohlen):

Zeitsynchronisation erfolgt im Regelfall iber Verwendung von UTC Zeit. Dies bedeutet z.B., dass ein Irig-B
Zeitgeber UTC Zeit an das Schutzgerat sendet. Dies ist der empfohlene Anwendungsfall, denn hierbei kann eine
kontinuierliche Zeitsynchronisation sichergestellt werden. Es erfolgen keine ,Zeitspringe® durch Wechsel von
Sommer- und Winterzeit.

Damit das Schutzgerat die lokal glltige Zeit anzeigt, kdnnen die Zeitzone und der Wechsel zwischen Sommer- und
Winterzeit eingestellt werden.

Bitte nehmen Sie folgende Parametrierung unter [Gerateparameter/ Zeit] vor:

1.Wahlen Sie im Meni Zeitzone lhre lokale Zeitzone.

2.Programmieren Sie dort auch die Umschaltung zwischen Sommer- und Winterzeit.

3.Wahlen Sie im Menl Zeitsynchronisation das von Ihnen verwendete Protokoll zur Zeitsynchronisation aus (z.B.
»IRIG-B").

4.Stellen Sie die Parameter fiir das Synchronisierungsprotokoll ein (siehe entsprechendes Kapitel).

Zeitsynchronisation iiber lokale Zeit:
Sollte die Zeitsynchronisation hingegen Uber lokale Zeit erfolgen, so belassen Sie bitte die Zeitzone auf » UTC+0
London« und verwenden keine Sommerzeitumschaltung.

HIN WE’S Die Uhrzeit des Schutzgerats wird ausschliellich liber das
Synchronisationsprotokoll abgeglichen, welches im Menii unter
[Gerateparameter/ Zeit/ Zeitsynchronisation/ Verw. Protokoll] ausgewahlt
ist.

Ohne Zeitsynchronisation:
Damit das Schutzgerat die lokal gliltige Zeit anzeigt, kdnnen die Zeitzone und der Wechsel zwischen Sommer- und
Winterzeit eingestellt werden.

Bitte nehmen Sie folgende Parametrierung unter [Gerateparameter/ Zeit] vor:
1.Wahlen Sie im Menu Zeitzone lhre lokale Zeitzone.

2.Programmieren Sie dort auch die Umschaltung zwischen Sommer- und Winterzeit.
3.Wahlen Sie »manuell« als verwendetes Protokoll im Menu Zeitsynchronisation.

4 .Stellen Sie Datum und Uhrzeit ein.
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Globale Parameter der Zeitsynchronisation

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Zeitkorrektur Zeitdifferenz zur Winterzeit -180 - 180Min 60Min [Gerateparameter
[Zeit
@ [Zeitzone]
SZ manuell Manuelle Umstellung der Sommerzeit inaktiv, aktiv [Gerateparameter
aktiv [Zeit
® [Zeitzone]
Sommerzeit Sommerzeit inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv akiv [Zeit
® [Zeitzone]
Sommerzeit Monat | Monat der Sommerzeitumstellung Januar, Marz [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: SZ manuell = aktiv Februar, fZet
® Mérz, [Zeitzone]
April,
Mai,
Juni,
Juli,
August,
September,
Oktober,
November,
Dezember
Sommerzeit Tag | Tag der Sommerzeitumstellung Sonntag, Samstag [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv Montag, [Zeit
® Dienstag, [Zeitzone]
Mittwoch,
Donnerstag,
Freitag,
Samstag,
Beliebiger Tag
Sommerzeit Lage des ausgewahlten Tags im Monat (fiir Erste, Letzte [Gerateparameter
Woche Umstellung auf Sommerzeit) Zweite, (Zeit
Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv Dritte, [Zeitzone]
® Vierte,
Letzte
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Sommerzeit Stunde der Sommerzeitumstellung 0-23h 2h [Gerateparameter
Stunde [Zeit

Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv

® [Zeitzone]
Sommerzeit Minute der Sommerzeitumstellung 0 - 59Min OMin [Gerateparameter
Minute 1Zeit

Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv
® [Zeitzone]
Winterzeit Monat | Monat der Winterzeitumstellung Januar, Oktober [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv Februar, IZeit
® Mérz, [Zeitzone]
April,
Mai,
Juni,
Juli,
August,
September,
Oktober,
November,
Dezember
Winterzeit Tag Tag der Winterzeitumstellung Sonntag, Samstag [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv Montag, [Zeit
® Dienstag, [Zeitzone]
Mittwoch,
Donnerstag,
Freitag,
Samstag,
Beliebiger Tag
Winterzeit Woche | Lage des ausgewahlten Tags im Monat (fir Erste, Letzte [Gerateparameter
Umstellung auf Winterzeit) . .
Zweite, [Zeit
® Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv Dritte, [Zeitzone]
Vierte,
Letzte
Winterzeit Stunde | Stunde der Winterzeitumstellung 0-23h 3h [Gerateparameter
Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv [Zeit
® [Zeitzone]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

Winterzeit Minute | Minute der Winterzeitumstellung 0 - 59Min OMin [Gerateparameter
Nur verflugbar wenn: SZ manuell = aktiv fzet

® [Zeitzone]
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‘ Parameter

Zeitzonen

X

Beschreibung

Zeitzonen

Einstellbereich Voreinstellung
UTC+14 Kiritimati, UTC+0 London
UTC+13 Rawaki,

UTC+12.75 Chatham

Island,

UTC+12 Wellington,
UTC+11.5 Kingston,
UTC+11 Port Vila,

UTC+10.5 Lord Howe
Island,

UTC+10 Sydney,
UTC+9.5 Adelaide,
UTC+9 Tokyo,
UTC+8 Hong Kong,
UTC+7 Bangkok,
UTC+6.5 Rangoon,
UTC+6 Colombo,
UTC+5.75 Kathmandu,
UTC+5.5 New Delhi,
UTC+5 Islamabad,
UTC+4.5 Kabul,
UTC+4 Abu Dhabi,
UTC+3.5 Tehran,
UTC+3 Moscow,
UTC+2 Athens,
UTC+1 Berlin,
UTC+0 London,
UTC-1 Azores,

UTC-2 Fern. d. Noron-
ha,

UTC-3 Buenos Aires,
UTC-3.5 St. John'’s,
UTC-4 Santiago,
UTC-5 New York,
UTC-6 Chicago,
UTC-7 Salt Lake City,
UTC-8 Los Angeles,
UTC-9 Anchorage,
UTC-9.5 Taiohae,
UTC-10 Honolulu,

UTC-11 Midway Is-
lands

Meniipfad
[Gerateparameter
[Zeit

[Zeitzone]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

ZeitSync Zeitsynchronisation - - [Gerateparameter
IRIG-B, [Zeit

® SNTP, [ZeitSync
Modbus, [ZeitSync]

IEC60870-5-103
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SNTP

SNTP

I N W E , S Wichtige Voraussetzung: Das Schutzgerat muss iiber das angeschlossene

Prinzip — Generelle Verwendung

Netzwerk Zugriff auf einen SNTP Server haben. Dieser sollte vorzugsweise
lokal installiert sein.

SNTP ist ein Standard zur Zeitsynchronisation tiber ein Netzwerk. Hierzu muss sich mindestens ein SNTP Server

im Netzwerk befinden. Das Gerat kann fiir ein oder zwei SNTP Server parametriert werden.

Die Systemzeit des Schutzgerats wird 1-4 mal pro Minute iber den angeschlossenen SNTP Server synchronisiert.
Der SNTP-Server wiederum synchronisiert seine Uhrzeit Gber NTP mit anderen NTP-Servern. Dies ist der
Normalfall. Alternativ kann seine Uhrzeit jedoch auch Uber GPS, Funkuhr oder ahnliches synchronisiert werden.

NTP-Server

(optional)

TCP/IP

GPS Satellitensignal (optional)

%bindung (optional )

NTP-Protokoll

SNTP-Server

TCP/IP

SNTP-Protokoll

Schutzgerat
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Hinweise zur Genauigkeit

Die Genauigkeit des verwendeten SNTP-Servers und die Giite seiner Zeit-Abgleichquelle beeinflusst die
Genauigkeit der Uhrzeit im Schutzgerat.
Weiter Informationen zur Genauigkeit siehe im Kapitel , Toleranzen®.

Mit jeder gesendeten Zeitinformation Ubermittelt der SNTP-Server auch Informationen Uber seine Genauigkeit:
m Stratum: Das Stratum gibt an, Gber wie viele hintereinander geschaltete NTP-Server der verwendete SNTP-
Server mit einer Atomuhr oder Funkuhr verbunden ist.

m Precision: Diese gibt die Genauigkeit an, mit welcher der SNTP-Server die Systemzeit zur Verfiigung stellt.

AuRerdem hat die Giite des angeschlossenen Netzwerks (Auslastung sowie Paketlaufzeit) Einfluss auf die
Genauigkeit des Zeitabgleichs.

Empfohlen wird ein lokal installierter SNTP-Server mit einer Genauigkeit von <= 200 us. Sollte dies nicht mdglich
sein, so kann die Gite des angeschlossenen Servers Uber das Menl
[Betrieb/Zustandsanzeige/Zeitsynchronisation/Sntp] Gberpriift werden:

m Die Server Qualitat gibt an, mit welcher Genauigkeit der verwendete Server arbeitet. Die Qualitat sollte GUT
oder AUSREICHEND sein. Von einer SCHLECHTen Server Qualitét ist abzuraten, da diese zu Schwankungen
in der Zeitsynchronisation flihren kann.

m Die Netzqualitat gibt an, ob Auslastung und Paketlaufzeiten im Netz hinreichend gut sind. Die Qualitat sollte
GUT oder AUSREICHEND sein. Von einer SCHLECHTen Netzqualitat ist abzuraten, da diese zu
Schwankungen in der Zeitsynchronisation fiihren kann.

Verwendung von 2 SNTP-Servern

Bei Konfiguration von zwei SNTP-Servern wahlt das Gerat den SNTP-Server mit dem kleineren Stratum-Wert aus,
da dieser im Allgemeinen eine genauere Uhrzeitsynchronisation ermdglicht. Ist der Stratum-Wert beider Server
identisch, so wird derjenige Server mit der besseren Genauigkeit (Precision) ausgewahlt.

Welcher der beiden Server als Server 1 und Server 2 im Schutzgeréat konfiguriert wird, hat keine Bedeutung.

Fallt der zuletzt genutzte Server aus, so wechselt das Gerat nun automatisch auf den zweiten Server. Steht der

erste Server nach einiger Zeit wieder zur Verfligung, so wechselt das Gerat automatisch auf diesen (besseren)
Server zurlick.

SNTP Inbetriebnahme
Aktivieren Sie die SNTP Zeitsynchronisation Gber das Meni [Gerateparameter/ Zeit/ Zeitsynchronisation]:

m Wahlen Sie im Meni Zeitsynchronisation » SNTP« aus.

m Konfigurieren Sie im SNTP Meni vom ersten Server die IP Adresse.
m Konfigurieren Sie evtl. vom zweiten Server die IP Adresse.

|

Setzen Sie alle konfigurierten Server, die Sie tatsachlich nutzen méchten, auf » aktiv«.
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Fehleranalyse

Wird flr langer als 120 s kein SNTP Zeitcode empfangen, so wechselt der SNTP Status von » aktiv« auf »inaktiv«
und es erfolgt ein Eintrag im Ereignisrekorder.

Prifen Sie die SNTP Funktionalitat Gber das Men [Betrieb/Zustandsanzeige/Zeitsynchronisation/Sntp]:
Sollte der SNTP Status nicht als » akfiv« gemeldet werden, so gehen Sie bitte wie folgt vor:

Prifen Sie zunachst die Verdrahtung (Ethernet-Kabel verbunden).

Prifen Sie, ob eine glltige IP Adresse im Schutzgerat parametriert ist (siehe [Gerateparameter/ TCP/IP]).
Prifen Sie, ob die Ethernet-Verbindung aktiv ist (unter [Gerateparameter/TCP/IP] » Link« = » Up«?).
Prifen Sie, ob im Netzwerk sowohl der SNTP-Server als auch das Schutzgerat auf ein Ping antworten.
Prifen Sie, ob der SNTP-Server arbeitet.
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Projektierungsparameter des SNTP

‘ Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung | Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, nicht [Projektierung]
verwenden verwenden
X
Direktkommandos des SNTP
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Rucks Zahler Zuriicksetzen aller Zahler. inaktiv, inaktiv [Betrieb
@ aktiv IReset]
Globale Schutzparameter des SNTP
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Server1 Server 1 inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Zeit
® [ZeitSync
ISNTP]
IP Byte1 IP1.IP2.I1P3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[Zeit
® [ZeitSync
ISNTP]
IP Byte2 IP1.IP2.1P3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[Zeit
® [ZeitSync
ISNTP]
IP Byte3 IP1.IP2.1P3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[Zeit
® [ZeitSync
ISNTP]
IP Byte4 IP1.IP2.IP3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[Zeit
® [ZeitSync
ISNTP]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Server2 Server 2 inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv IZeit

® [ZeitSync
ISNTP]

IP Byte1 IP1.IP2.1P3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[Zeit

@ [ZeitSync
ISNTP]

IP Byte2 IP1.IP2.IP3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[Zeit

® [ZeitSync
ISNTP]

IP Byted IP1.IP2.1P3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[Zeit

® [ZeitSync
ISNTP]

IP Byte4 IP1.IP2.1P3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[Zeit

@ [ZeitSync
ISNTP]
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Meldungen des SNTP

Meldung Beschreibung
SNTP aktiv Meldung: Wenn fiir 120 s kein gliltiges SNTP Signal vorhanden ist, dann wird SNTP als inaktiv
angesehen.
SNTP Zahler
Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
AnzSync Anzahl der Synchronisierungen. 0 0-9999999999  [Betrieb
/Z&hl und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzUntVerb Anzahl der unterbrochenen SNTP Verbindungen 0 0-9999999999 | [Betrieb
(keine Synchronisation fir 120 s). 17hl und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzKISync Service Zahler: Anzahl der sehr kleinen 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitkorrekturen. 174h! und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzNormSync Service Zahler: Anzahl der normalen 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitkorrekturen. 1Z3h! und RevDat
IZeitSync
ISNTP]
AnzGrSync Service Zahler: Anzahl der groRen 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitkorrekturen. 1Z3h! und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzFiltSync Service Zahler: Anzahl der gefilterten 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitkorrekturen. 174h! und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzLangsTrans Service Zahler: Anzahl der langsamen 0 0-9999999999  [Betrieb
Transfers. /Zshl und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]

237 MRU4 DOK-HB-MRU4D



Zeitsynchronisation

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
AnzGrOffs Service Zahler:Anzahl der grofen Offsets. 0 0-9999999999 | [Betrieb
/Z&hl und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzIntTimeouts Service Zahler: Anzahl der internen 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeittiberschreitungen. 17hl und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
StratumServer1 Stratum von Server 1 0 0-9999999999  [Betrieb
[Zustandsanzeige
[ZeitSync
ISNTP]
StratumServer2 Stratum von Server 2 0 0-9999999999  [Betrieb
[Zustandsanzeige
[ZeitSync
ISNTP]
SNTP Werte
Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
Verw Server Fir die SNTP Synchronisierung verwendeter Keiner Servert, [Betrieb
Server. Server2, [Zustandsanzeige
Keiner [ZeitSync
ISNTP]
PrecServer1 Precision von Server 1 Oms 0- [Betrieb
1000.00000ms [Zustandsanzeige
[ZeitSync
ISNTP]
PrecServer2 Precision von Server 2 Oms 0- [Betrieb
1000.00000ms [Zustandsanzeige
[ZeitSync
ISNTP]
ServerQualit Qualitat des genutzten Servers (GUT, GUT, [Betrieb
AUSREICHEND, SCHLECHT). AUSR, [Zustandsanzeige
SCHLECHT, [ZeitSync
ISNTP]
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Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
NetzVbg Qualitat der Netzwerkverbindung (GUT, - GUT, [Betrieb
AUSREICHEND, SCHLECHT). AUSR, [Zustandsanzeige
SCHLECHT, [ZeitSync
ISNTP]
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IRIG-B00X

IRIG-B

HINWEIS Wichtige Voraussetzung: Es wird ein IRIG-B00X Zeitgenerator benétigt.

IRIG-B004 und hoher unterstiitzen/iibertragen die ,,Jahresinformation®.

Wenn Sie einen IRIG Zeitcode verwenden, der die Jahresinformation nicht
mitlibertragt (IRIG-B000, IRIG-B001, IRIG-B002, IRIG-B003), dann miissen
Sie das ,,Jahr“ manuell im Gerat einstellen. Das IRIG-B Modul kann ohne
Jahresinformation nicht korrekt arbeiten.

Prinzip — Generelle Verwendung

Der IRIG-B Standard ist der am haufigsten verwendete Standard, um Schutzgerate in der Mittelspannung zeitlich zu
synchronisieren. Das Schutzgerat unterstltzt IRIG-B entsprechend dem IRIG STANDARD 200-04.

Das bedeutet, es werden alle Zeitsynchronisationsinformationen entsprechend IRIG-B00X (IRIG-B000 / BO01 /
B002 / BO03 / BO04 / BOO5 / BO06 / BOO7) unterstitzt. Es wird die Verwendung von IRIG-B004 und héher
empfohlen, bei welcher auch die ,Jahresinformation” Gibertragen wird.

Die Systemzeit des Schutzgerats wird hierbei jede Sekunde Uber den angeschlossenen IRIG-B Signalgenerator
synchronisiert. Die Anbindung eines GPS-Empféngers an den verwendeten IRIG-B Signalgenerator erhéht dessen

Genauigkeit.

GPS Satellitensignal (optional)
% GPS Anbindung (optional)
IRIG-B

Zeitsignalgenerator

Schutzgeréat

Twisted Pair Kabel

:

Zu weiteren Geraten

Der Einbauort der IRIG-B Schnittstelle hangt vom bestellten Geratetyp ab. Nahere Informationen zur Einbaulage
sind dem Anschlussbild oben auf dem Schutzgerat zu entnehmen.
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IRIG-B Inbetriebnahme
Aktivieren Sie die IRIG-B Synchronisation Gber das Meni [Gerateparameter/ Zeit/ Zeitsynchronisation]:

m Wahlen Sie im Menl Zeitsynchronisation » /IRIG-B« aus.
B Setzen Sie die Zeitsynchronisation im IRIG-B Menu auf » Aktiv«.
m Wahlen Sie den verwendeten IRIG-B Typ aus (B00O0 bis B007).

Fehleranalyse

Wird flr langer als 60 s kein IRIG-B Zeitcode empfangen, so wechselt der IRIG-B Status von » aktiv« auf » inaktiv«
und es erfolgt ein Eintrag im Ereignisrekorder.

Priifen Sie die IRIG-B Funktionalitét Gber das Meni [Betrieb/ Zustandsanzeige/ Zeitsynchronisation/ IRIG-B]:
Sollte der IRIG-B Status nicht als » akfiv« gemeldet werden, so gehen Sie bitte wie folgt vor:

m Prifen Sie zunachst die Verdrahtung.
m Prifen Sie, ob der richtige IRIG-BO0X Typ eingestellt ist.

IRIG-B Steuerkommandos

Zusatzlich zu den Datums- und Zeitinformationen kdnnen tber den IRIG-B Code auch noch bis zu 18
Steuerkommandos Ubermittelt werden. Diese Steuerkommandos kénnen im Gerat weiterverarbeitet werden.
Die Steuerkommandos muissen im IRIG-B Signalgenerator gesetzt und tGbertragen werden.

Im Schutzgerat stehen diese Steuerkommandos als rangierbare Signale zur Verfligung. Ist ein solches
Steuerkommando mit einer Aktion verbunden, so wird diese Aktion ausgeldst, sobald das Steuerkommando vom
Zeitgeber als wahr Ubertragen wird. Auf diese Weise kann z.B. die Statistik gestartet werden oder tber ein Relais
die StraRenbeleuchtung eingeschaltet werden.
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Projektierungsparameter des IRIG-B00X

‘ Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung | Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, nicht [Projektierung]
verwenden
verwenden
Direktkommandos des IRIG-B00X
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Res IRIG-B Z Ricksetzen der Diagnose Zahler: IRIG-B inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IReset]
Globale Schutzparameter des IRIG-B00X
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Funktion Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
deaktivieren , _
aktiv [Zeit
® [ZeitSync
/IRIG-B]
IRIG-B0OOX Festlegen des Typs: IRIG-B0OX. IRIG-B Typen IRIGB-000, IRIGB-000 [Gerateparameter
unterscheiden sich in den enthaltenen “Coded IRIGB-001 (Zeit
Expressions” (Jahr, Kontroll Funktionen, Binére ’
® Sekunden). IRIGB-002, [ZeitSync
IRIGB-003, /IRIG-B]
IRIGB-004,
IRIGB-005,
IRIGB-006,
IRIGB-007
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Meldungen des IRIG-B00X

Meldung Beschreibung

aktiv Meldung: aktiv

invertiert Meldung: IRIG-B invertiert
Steuersignal1 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal2 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignald Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal5 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignalé Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal7 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal8 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal9 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal10 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal11 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal12 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal13 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal14 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal15 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal16 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal17 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal18 Meldung: IRIG-B Steuersignal

IRIG-B00X Werte

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
AnzDatlblockeOK | Anzahl korrekt Gbertragener 0 0-65535 [Betrieb
Datenubertragungsbldcke. 174h! und RevDat
[ZeitSync
/IRIG-B]
AnzDatiiblockeFeh  Anzahl fehlerhafter Datenlbertragungsblécke. 0 0 - 65535 [Betrieb

Physikalisch zerstdrter Daten(ibertragungsblock. 174h! und RevDat

[ZeitSync
/IRIG-B]

Flanken seit Beginn | Flanken seit Beginn 0 0 - 65535 [Betrieb
/Z&hl und RevDat
[ZeitSync
/IRIG-B]
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Parametrieren und Projektieren kdnnen Sie:
« Direkt am Gerat

« Mittels der Bediensoftware Smart view

Parameter Definitionen

Gerateparameter
Geréteparameter sind Teil des Parameterbaums. Mit diesen (abhéngig von der Geratevariante) kénnen Sie u.a:

- Messwertfreigaben festlegen
- Digitale Eingange konfigurieren,
- Ausgangsrelais konfigurieren,
-  Protokollparameter festlegen,
« LEDs rangieren,

« Quittiersignale rangieren,

- Statistik konfigurieren,

« HMI Einstellungen setzen,

« Rekorder konfigurieren,

« Datum und Uhrzeit setzen,

« Passworter andern,

«  Geréateversion einsehen.

Feldparameter

Feldparameter sind Teil des Parameterbaums. Feldparameter umfassen netzabhangige Basis-Anlagendaten wie
Nennfrequenz, Wandlerverhaltnisse.

244 MRU4 DOK-HB-MRU4D



Parameter

Schutzparameter
Die Schutzparameter sind Teil des Parameterbaums. Dieser Parameterzweig umfasst:

«  Globale Parameter sind Teil der Schutzparameter: Alle Einstellungen und Rangierungen die im globalen
Parameterzweig vorgenommen werden gelten gleichzeitig fir alle Parametersatze (missen nur einmal
eingestellt werden). Dartber hinaus befindet sich hier das Leistungsschaltermanagement.

« Die Parametersatzumschaltung ist Teil der Schutzparameter: Hier kbnnen Parametersatze direkt
umgeschaltet werden. Alternativ kdnnen Bedingungen fir das Umschalten der Parametersatze festgelegt
werden.

- Satzparameter sind Teil der Schutzparameter: Mittels der Parametersatze kénnen Sie das Schutzgerat
an unterschiedliche Netz- und Schaltzustdnde anpassen. Die Parameter kdnnen in den einzelnen
Parametersatzen individuell eingestellt werden.
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Projektierungsparameter
Projektierungsparameter sind Teil des Parameterbaums.
- Steigerung der Ubersichtlichkeit: Alle Schutzmodule die nicht benétigt werden, kénnen mit Hilfe der
Projektierung unsichtbar gemacht werden. Im MenU Projektierung kénnen Sie den Funktionsumfang des
Gerats exakt an Ihre Bedirfnisse anpassen. Alle Schutzmodule, die Sie nicht bendétigen, kénnen Sie zur

Steigerung der Ubersichtlichkeit wegprojektieren.

- Einsatzzweck festlegen: Fir die Module, die Sie bendtigen, kdnnen Sie den Einsatzzweck festlegen (z.B.
gerichtet, ungerichtet, <, >...).

Direktkommandos

Direktkommandos sind Teil des Parameterbaums aber KEIN Bestandteil der Parameterdatei. Diese sind direkt
ausfiihrbare Kommandos wie z.B. das Loschen eines Zahlers.

Zustande der Modul-Eingédnge
Moduleingénge sind Teil des Parameterbaums. Der Zustand der Moduleingénge ist kontextabhangig.
Module lassen sich Uber ihre Eingénge beeinflussen. Auf Moduleingdnge kénnen Signale rangiert werden. Der

Zustand der auf die Moduleingdnge rangierten Signale wird in der Zustandsanzeige angezeigt. Moduleingénge
kénnen durch ein ,,-E“am Ende ihres Namens erkannt werden.

Meldungen
Meldungen sind Teil des Parameterbaums. Der Zustand der Meldung ist kontextabhangig.
«  Meldungen bilden den Zustand der Anlage ab (z. B. Stellungsmeldungen des Leistungsschalters).

«  Meldungen sind Bewertungen des Zustands des Netzes und der Anlage (Alles in Ordnung, Wandlerfehler
erkannt).

«  Meldungen sind die Darstellung von Entscheidungen (z. B. Ausldsebefehl), die das Gerat auf der Basis
Ihrer Parametrierung trifft.
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Adaptive Parametersitze
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Adaptive Parametersétze sind Teil des Parameterbaums.
Mittels Adaptiver Parametersétze konnen einzelne Parameter innerhalb eines Parametersatzes temporar
verandert werden.

HIN WE’S Adaptive Parametersatze fallen automatisch zuriick, wenn die Rangierung,

die sie aktiviert hat, zuriickfillt. Beriicksichtigen Sie, dass der Adaptive
Satz 1 gegeniiber dem Adaptiven Satz 2 dominant ist. Der Adaptive Satz 2
ist gegeniuiber dem Adaptiven Satz 3 dominant. Der Adaptive Satz 3 ist
gegeniiber dem Adaptiven Satz 4 dominant.

HIN WE’S Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit werden Adaptive Parametersitze, ab

Smart view Version 2.0, erst dann sichtbar, wenn ein entsprechendes
Aktivierungssignal rangiert wurde.

Beispiel: Sie méchten im Schutzmodul I[1] Adaptive Parameter verwenden.
Gehen Sie hierzu wie folgt vor:

B Rangieren Sie in den Globalen Schutzparametern im Schutzmodul I[1] ein
Aktivierungssignal fur den AdaptivenSatz1.

m Nun steht der AdaptiverSatz1 in allen Schutzparametersatzen des
Stromschutzmoduls 1[1] zur Verfligung.

Durch weitere Aktivierungssignale werden weitere Adaptive Parametersatze zur
Verfugung gestellt.

Mit Hilfe von Adaptiven Parametern kann das Intelligente Elektronische Geréat (IED/Relais) punktgenau, sowohl an
sich verandernde Netzzustande und nicht vorhersehbare Ereignisse, als auch an sich verandernde Anforderungen
in der Energieversorgung (live) adaptiert werden.

Ohne teure Erweiterung oder Anpassung von Hardware, kann die Funktionalitdt von Schutzmodulen erweitert
werden bzw. kénnen individuelle Schutzfunktionalitaten realisiert werden.

Adaptive Parameter knnen zusatzlich zu den vier im Gerat implementierten Parameterséatzen, innerhalb der
Stromschutzfunktionen, wenn ein entsprechendes Aktivierungssignal rangiert wurde, genutzt werden. Die
dynamische Umschaltung auf einen Adaptiven Parametersatz ist nur solange wirksam, wie das Aktivierungssignal
ansteht.

Fir einige Schutzfunktionen wie z.B. abhangigen und unabhangigen Uberstromschutz (50P, 51P, 50G, 51G...)
kénnen fur bestimmte Parameter 4 alternative Adaptive Parameter festgelegt werden. So kénnen z.B.
Ausldseverzdgerungen, Kennlinien oder Ricksetzmodi dynamisch umgeschaltet werden, wenn ein hierfur
erforderliches Aktivierungssignal innerhalb der Globalen Parameter aktiv wird.

Werden keine Adaptiven Parameter gesetzt und werden keine entsprechenden Aktivierungssignale rangiert,
werden die Standardparameter verwendet. Wird ein entsprechendes Aktivierungssignal wahr, dann wird dynamisch
auf den entsprechenden Parametersatz umgeschaltet. Der Adaptive Parametersatz fallt zuriick, wenn das
entsprechende Aktivierungssignal zurtickfallt.
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Anwendungsbeispiel

Wahrend einer Fehleraufschalfung (z.B. beim Schalten auf einen geschlossenen Erdungsschalter) ist es
erforderlich, unverzdgert, ggf. ungerichtet den Kurzschlussstrom abzuschalten (ohne die Standard-
verzégerungszeit abzuwarten).

Mittels Adaptiver Parameter kann eine solche Anwendung auf sehr einfache Weise realisiert werden. Fir den
Standardiiberstromzeitschutz (z.B. 51P) ist in der Regel eine inverse Auslésekennlinie parametriert. Im Fall einer
Fehleraufschalfung ist hingegen eine unverzdgerte Ausldésung gefordert. Erkennt das Modul Fehleraufschaltung
einen solchen Betriebszustand kann mittels des Ausgangssignals der Fehleraufschaltung »FAS.wirRksam« ein
Adaptiver Parametersatz (z.B. AdaptiverSatz1) aktiviert werden. Der entsprechende “Adaptive Satz1* adaptiert
die Ausldsekennlinie nun auf » DEF T« mit einer Verzégerungszeit von » =0 sec«.
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Der obige Screenshot zeigt mégliche Adaptive Einstellungen auf der Basis von nur einem Uberstromschutz

Element:

o 0N~

StandardSatz: Standard Einstellungen
AdaptiverSatz1: FAS (Fehleraufschaltung)
AdaptiverSatz2: KLA (Kalte-Last-Aufschaltung)

AdaptiverSatz3: Spannungsabhangiger Uberstromzeitschutz

AdaptiverSatz4: Gegensystem (Asymmetrie) - Spannungsabhangiger Uberstromzeitschutz
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Anwendungsbeispiele

- Das Ausgangssignal der Fehleraufschalfung kann dazu verwendet werden, den Stromschutz zu
sensibilisieren.

- Das Ausgangssignal der Kalfen Last Aufschaltung kann dazu verwendet werden, um den Stromschutz zu
desensibilisieren.

« Mittels Adaptiver Parameterséatze kann eine Adaptive AWE realisiert werden. Nach einem
Wiedereinschaltversuch kénnen so die Ausléseschwellen oder Auslésekennlinien des Stromschutzes
angepasst werden.

- In Abhangigkeit von Unterspannung kann der Stromschutz beeinflusst werden
(Voltage controlled, ANSI 51V).

« In Abhangigkeit der Verlagerungsspannung wird der Erdstromschutz beeinflusst.

«  Dynamische / Automatische Anpassung des Erdstromschutzes an unterschiedliche Lastzustande
(single phase load diversity).

HIN WE’S Adaptive Parametersiatze stehen nur in Geraten mit Stromschutzfunktionen

zur Verfiigung.
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name Beschreibung

- Keine Rangierung

U[1].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
U[2].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
U[3].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
Ul4].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
U[5].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
U[6].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe

LS-Mitnahme.Alarm

Meldung: Alarm

LVRT.Alarm

LVRTt-LVRT lauft

Meldung: Alarm Spannungsstufe
Meldung: t-LVRT lauft

UE[1].Alarm Meldung: Alarm Verlagerungsspannungs-Stufe
UE[2].Alarm Meldung: Alarm Verlagerungsspannungs-Stufe
U012[1].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie
U012[2].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie
U012[3].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie
U012[4].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie
U012[5].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie
U012[6].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie
ExS[1].Alarm Meldung: Alarm

ExS[2].Alarm Meldung: Alarm

ExS[3].Alarm Meldung: Alarm

ExS[4].Alarm Meldung: Alarm

DI Slot X1.DI 1 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 2 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 3 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 4 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 5 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 6 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 7 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 8 Meldung: Digitaler Eingang

Logik.LG1.Gatterausgang
Logik.LG1.Timerausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG1.Ausgang
Logik.LG1.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik LG2.Gatterausgang ~ Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG2.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers
Logik.LG2.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG2.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Parameter

Name Beschreibung

Logik LG3.Gatterausgang ~ Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG3.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG3.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG3.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG4.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG4.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG4.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG4.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik LG5.Gatterausgang ~ Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG5.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG5.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG5.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik LG6.Gatterausgang ~ Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG6.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG6.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG6.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG7.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG7.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG7.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG7.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG8.Gatterausgang ~ Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG8.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG8.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG8.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik LG9.Gatterausgang ~ Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG9.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG9.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik LG9.Invertierter Ausg
Logik.LG10.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG10.Timerausgang
Logik.LG10.Ausgang
Logik.LG10.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG11.Gatterausgang
Logik.LG11.Timerausgang
Logik.LG11.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG11.Invertierter Ausg
Logik.LG12.Gatterausgang
Logik.LG12.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG12.Ausgang
Logik.LG12.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Parameter

Name
Logik.LG13.Gatterausgang
Logik.LG13.Timerausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG13.Ausgang
Logik.LG13.Invertierter Ausg
Logik.LG14.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG14.Timerausgang
Logik.LG14.Ausgang
Logik.LG14.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG15.Gatterausgang
Logik.LG15.Timerausgang
Logik.LG15.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG15.Invertierter Ausg
Logik.LG16.Gatterausgang
Logik.LG16.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG16.Ausgang
Logik.LG16.Invertierter Ausg
Logik.LG17.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG17.Timerausgang
Logik.LG17.Ausgang
Logik.LG17.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG18.Gatterausgang
Logik.LG18.Timerausgang
Logik.LG18.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG18.Invertierter Ausg
Logik.LG19.Gatterausgang
Logik.LG19.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG19.Ausgang
Logik.LG19.Invertierter Ausg
Logik.LG20.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG20.Timerausgang
Logik.LG20.Ausgang
Logik.LG20.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG21.Gatterausgang
Logik.LG21.Timerausgang
Logik.LG21.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG21.Invertierter Ausg
Logik.LG22.Gatterausgang
Logik.LG22.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG22.Ausgang
Logik LG22.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Parameter

Name
Logik.LG23.Gatterausgang
Logik.LG23.Timerausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG23.Ausgang
Logik.LG23.Invertierter Ausg
Logik.LG24.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG24.Timerausgang
Logik.LG24.Ausgang
Logik.LG24.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG25.Gatterausgang
Logik.LG25.Timerausgang
Logik.LG25.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG25.Invertierter Ausg
Logik.LG26.Gatterausgang
Logik.LG26.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG26.Ausgang
Logik.LG26.Invertierter Ausg
Logik.LG27.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG27.Timerausgang
Logik.LG27.Ausgang
Logik.LG27.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG28.Gatterausgang
Logik.LG28.Timerausgang
Logik.LG28.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG28.Invertierter Ausg
Logik.LG29.Gatterausgang
Logik.LG29.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG29.Ausgang
Logik.LG29.Invertierter Ausg
Logik.LG30.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG30.Timerausgang
Logik.LG30.Ausgang
Logik.LG30.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG31.Gatterausgang
Logik.LG31.Timerausgang
Logik.LG31.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG31.Invertierter Ausg
Logik.LG32.Gatterausgang
Logik.LG32.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG32.Ausgang
Logik LG32.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Parameter

Name
Logik.LG33.Gatterausgang
Logik.LG33.Timerausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG33.Ausgang
Logik.LG33.Invertierter Ausg
Logik.LG34.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG34.Timerausgang
Logik.LG34.Ausgang
Logik.LG34.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG35.Gatterausgang
Logik.LG35.Timerausgang
Logik.LG35.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG35.Invertierter Ausg
Logik.LG36.Gatterausgang
Logik.LG36.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG36.Ausgang
Logik.LG36.Invertierter Ausg
Logik.LG37.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG37.Timerausgang
Logik.LG37.Ausgang
Logik.LG37.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG38.Gatterausgang
Logik.LG38.Timerausgang
Logik.LG38.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG38.Invertierter Ausg
Logik.LG39.Gatterausgang
Logik.LG39.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG39.Ausgang
Logik.LG39.Invertierter Ausg
Logik.LG40.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG40.Timerausgang
Logik.LG40.Ausgang
Logik.LG40.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG41.Gatterausgang
Logik.LG41.Timerausgang
Logik.LG41.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG41.Invertierter Ausg
Logik.LG42.Gatterausgang
Logik.LG42.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG42.Ausgang
Logik.LG42.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Parameter

Name
Logik.LG43.Gatterausgang
Logik.LG43.Timerausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG43.Ausgang
Logik.LG43.Invertierter Ausg
Logik.LG44.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG44.Timerausgang
Logik.LG44.Ausgang
Logik.LG44.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG45.Gatterausgang
Logik.LG45.Timerausgang
Logik.LG45.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG45.Invertierter Ausg
Logik.LG46.Gatterausgang
Logik.LG46.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG46.Ausgang
Logik.LG46.Invertierter Ausg
Logik.LG47.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG47.Timerausgang
Logik.LG47.Ausgang
Logik.LG47.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG48.Gatterausgang
Logik.LG48.Timerausgang
Logik.LG48.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG48.Invertierter Ausg
Logik.LG49.Gatterausgang
Logik.LG49.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG49.Ausgang
Logik.LG49.Invertierter Ausg
Logik.LG50.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG50.Timerausgang
Logik.LG50.Ausgang
Logik.LG50.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG51.Gatterausgang
Logik.LG51.Timerausgang
Logik.LG51.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG51.Invertierter Ausg
Logik.LG52.Gatterausgang
Logik.LG52.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG52.Ausgang
Logik LG52.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Parameter

Name
Logik.LG53.Gatterausgang
Logik.LG53.Timerausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG53.Ausgang
Logik LG53.Invertierter Ausg
Logik.LG54.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG54.Timerausgang
Logik.LG54.Ausgang
Logik.LG54.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG55.Gatterausgang
Logik.LG55.Timerausgang
Logik.LG55.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG55.Invertierter Ausg
Logik.LG56.Gatterausgang
Logik.LG56.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG56.Ausgang
Logik LG56.Invertierter Ausg
Logik.LG57.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG57.Timerausgang
Logik.LG57.Ausgang
Logik.LG57.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG58.Gatterausgang
Logik.LG58.Timerausgang
Logik.LG58.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG58.Invertierter Ausg
Logik.LG59.Gatterausgang
Logik.LG59.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG59.Ausgang
Logik LG59.Invertierter Ausg
Logik.LG60.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG60.Timerausgang
Logik.LG60.Ausgang
Logik.LG60.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG61.Gatterausgang
Logik.LG61.Timerausgang
Logik.LG61.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG61.Invertierter Ausg
Logik.LG62.Gatterausgang
Logik.LG62.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG62.Ausgang
Logik LG62.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Parameter

Name
Logik.LG63.Gatterausgang
Logik.LG63.Timerausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG63.Ausgang
Logik.LG63.Invertierter Ausg
Logik.LG64.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG64.Timerausgang
Logik.LG64.Ausgang
Logik.LG64.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG65.Gatterausgang
Logik.LG65.Timerausgang
Logik.LG65.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG65.Invertierter Ausg
Logik.LG66.Gatterausgang
Logik.LG66.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG66.Ausgang
Logik.LG66.Invertierter Ausg
Logik.LG67.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG67.Timerausgang
Logik.LG67.Ausgang
Logik.LG67.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG68.Gatterausgang
Logik.LG68.Timerausgang
Logik.LG68.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG68.Invertierter Ausg
Logik.LG69.Gatterausgang
Logik.LG69.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG69.Ausgang
Logik.LG69.Invertierter Ausg
Logik.LG70.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG70.Timerausgang
Logik.LG70.Ausgang
Logik.LG70.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG71.Gatterausgang
Logik.LG71.Timerausgang
Logik.LG71.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG71.Invertierter Ausg
Logik.LG72.Gatterausgang
Logik.LG72.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG72.Ausgang
Logik LG72.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

259

MRU4

DOK-HB-MRU4D



Parameter

Name
Logik.LG73.Gatterausgang
Logik.LG73.Timerausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG73.Ausgang
Logik LG73.Invertierter Ausg
Logik.LG74.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG74.Timerausgang
Logik.LG74.Ausgang
Logik.LG74.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG75.Gatterausgang
Logik.LG75.Timerausgang
Logik.LG75.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG75.Invertierter Ausg
Logik.LG76.Gatterausgang
Logik.LG76.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG76.Ausgang
Logik LG76.Invertierter Ausg
Logik.LG77.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG77.Timerausgang
Logik.LG77.Ausgang
Logik LG77.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG78.Gatterausgang
Logik.LG78.Timerausgang
Logik.LG78.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG78.Invertierter Ausg
Logik.LG79.Gatterausgang
Logik.LG79.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG79.Ausgang
Logik LG79.Invertierter Ausg
Logik.LG80.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG80.Timerausgang
Logik.LG80.Ausgang
Logik.LG80.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Zugriffsberechtigungen

Passworter - Bereiche

Die folgende Tabelle zeigt eine Auflistung der Berechtigungspasswoérter und die Bereiche, die damit zugénglich

werden.

Bereichssymbole Berechtigungspasswort

|_?_| Nur Lesen-Lv0

|_—;'_| Schutz-Lv1

Schutz-Lv2

@ Strg-Lv1

@ Strg-Lv2

O/ YN DY Y

|__?_| Admin-Lv3

82 AN A &2 A A

Zugang zu:

Der Level 0 ermdglicht nur lesenden Zugriff auf die
Einstellungen und Parameter des Geréts. In
diesen Level fallt das Gerat nach langerer
Inaktivitadt automatisch zuriick.

Dieses Passwort gibt den Zugang zu den Reset-
und Quittierungsmoglichkeiten frei. Zusatzlich
ermoglicht es das Absetzen von manuellen
Triggern.

Dieses Passwort gibt den Zugang zu den Reset-
und Quittierungsmaéglichkeiten frei. Dartber
hinaus ermédglicht es die Anderung von
Schutzeinstellungen und das Konfigurieren des
Auslése-Managers.

Dieses Passwort gibt den Zugang fir das Schalten
von Schaltgeraten frei.

Dieses Passwort gibt den Zugang fir das Schalten
von Schaltgeraten frei. Darliber hinaus erméglicht
es die Anderung von Schaltgerateparametern
(Schalthoheit, Verriegelungen, allgemeine
Schaltgerateeinstellungen, LS Wartung...).

Dieses Passwort verschafft universellen Zugang
zu allen Geréateeinstellungen
(Geratekonfiguration). Diese umfassen auch die
Projektierung, Gerateparameter (z.B. Datum und
Uhrzeit), Feldparameter, Serviceparameter und
die Logik.

HIN WE’S Nach langerer Inaktivitat in einem Level oberhalb des Levels ,,Nur lesen-

Lv0“(diese Zeit ist parametrierbar, zwischen 20-3600 Sekunden) fallt das

Gerit automatisch in den Level ,,Nur lesen-Lv0*“ zuriick. Dieser Parameter
(t-max-Edit) kann im Menii [Gerateparameter\HMI] modifiziert werden.
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Zugangsbereiche der Passwort-Level:

Admin-Lv3

SchutzLv2 Strg-Lv2

SchutzLv1 Strg-Lv1

HINWEIS Stellen Sie sicher, dass fiir alle Zugangsberechtigungen hinreichend
sichere Passworter vergeben werden, die nur den authorisierten Personen
bekannt sind.

HIN WE’S Durch ein Schlosssymbol oben rechts im Geratedisplay wird indiziert ob
momentan Zugriffberechigungen bestehen. Das bedeutet, in der Betriebsart
"Nur lesen Lv0" wird in der oberen rechten Ecke des Geratedisplays ein
geschlossenes Schlosssymbol angezeigt. Sobald Zugriffsberechtigungen
oberhalb des "Nur lesen” Levels bestehen, wird oben rechts im
Geratedisplay ein gedffnetes Schlosssymbol dargestelit.

HIN WE’S Wahrend der Parametrierung ist die C-Taste fiir das Verwerfen der
Parameterdanderungen reserviert. Daher ist es nicht moéglich, wahrend der
Parametrierung Quittierungen vorzunehmen.

Das Quittieren ist nur méglich, wenn oben rechts im Display dieses Symbol
sichtbar ist:

HIN WE’S Passworter sind den Geraten fest zugeordnet.

Durch das Kopieren des Gerateparameterbaums werden keine Passworter
tiberschrieben.

Wenn Sie z.B. offline eine Parameterdatei erstellen oder eine
Parameterdatei von einem Gerat zu einem anderen iibertragen, werden
dadurch keine bestehenden Geratepassworter iiberschrieben.
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Verfiigbare Level/Zugangsberechtigungen
Die Zugriffberechtigungen sind in Form von zwei hierachischen Strangen, angelegt. Das Administratorpasswort
verschafft Zugang zu allen Parametern und Einstellwerten.

Ja)oweled In} usbunbnyosaleqsyLbnz

Legende: Lv = Level

Zugriffsberechtigungen fir
Schutzeinstellungen

Zugriffsberechtigungen flr
Steuerungseinstellungen

Admin-Lv3
Geratekonfiguration

A

SchutzLv2
Schutzeinstellungen

y

Strg-

Lv2

Steuerungseinstellungen

SchutzLv1
Reset/Quittierung

A

y

Strg-

Lv1

Steuern

A

Nur lesen-Lv0

Schreibgeschutz (read only)

<I Parameter kénnen nur gelesen werden

d Parameter kdnnen modifiziert werden

Japweled Jny uabunbiyosiaqsyubng
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Wie sehe ich, in welchem Level ich mich befinde?

Im Meni [Gerateparameter\”Zugangsberechtigungen] kann eingesehen werden, welche Zugangsberechtigungen
freigeschaltet sind.

Sobald eine Zugangsberechtigung oberhalb der Zugriffberechtigung » Nur lesen-LvO« besteht, wird dies durch ein
gedffnetes Schlosssymbol in der oberen rechten Ecke des Geratedisplays angezeigt.

Freischalten von Zugangsberechtigungen

Im MenUl [Gerateparameter\Zugangsberechtigungen] kdnnen am Gerét freigeschaltet oder zuriickgegeben werden.

Andern von Passwoértern

Die Passworter konnen im Gerat im MenU [Gerateparameter\Passwort\Passwort andern] oder Uiber die
Bediensoftware Smart view geandert werden.

HINWEIS Ein Passwort darf nur aus einer beliebigen Kombination der Zahlen 1, 2, 3,
und 4 bestehen.

Alle anderen Zeichen und Tasten werden nicht akzeptiert.

Um ein Passwort zu andern ist zunachst das alte Passwort einzugeben. Das neue Passwort (bis zu 8 Zeichen) ist
doppelt zu bestatigen.

Gehen Sie wie folgt vor:

m Geben Sie Ihr altes Passwort mit Hilfe der Softkeys ein. Bestatigen Sie das alte Passwort durch Betatigen der
»OK-Taste«.

m Geben Sie das neue Passwort mit Hilfe der Softkeys ein. Bestatigen Sie das neue Passwort durch Betatigen der
»OK-Taste«.

B Geben Sie das neue Passwort erneut mit Hilfe der Softkeys ein. Bestatigen Sie das neue Passwort durch
Betatigen der »OK-Taste«.

Deaktivieren von Passwortern wahrend der Inbetriebnahme

Es ist moglich, fir die Inbetriebnahme Passworter zu deaktivieren. Dies ist ausdriicklich und ausschlielich flr
Inbetriebnahmezwecke zulassig. Dazu kann fir die entsprechende Zugriffsberechtigung(-en) ein leeres Passwort
verwendet werden. Alle Zugriffsberechtigungen, die mit einem leeren Passwort versehen werden gelten als
dauerhaft erteilt. Dies bedeutet, dass alle durch diese Berechtigung geschiitzten Parameter und Einstellungen ohne
erneute Passwortabfrage gedndert werden kénnen. Ein Wechsel in den Zugriffslevel » Nur lesen-LvO« ist dann fiir
die freigeschalteten Bereiche nicht mehr méglich (auch nicht nach Ablauf der maximalen Editierzeit am HMI).
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_ Stellen Sie sicher, dass nach der Inbetriebnahme alle Passworter wieder
aktiviert werden. Das bedeutet, dass alle Zugriffsbereiche durch ein

Passwort geschiitzt werden, dass mindestens aus vier Zeichen besteht.

Woodward haftet grundsatzlich nicht fiir Schaden, die aus der
Deaktivierung des Passwortschutzes resultieren.

Andern von Passwoértern mittels Smart view

Laden Sie die Parameterdatei aus dem Gerét.

B Die Passworter konnen im Menu [Gerateparameter\Passwort] durch einen Doppelklick auf das zu andernde
Passwort geandert werden.

B Geben Sie zunachst das alte und dann zweifach das neue Passwort ein.

m Bestatigen Sie die Anderung durch einen Klick auf den OK-Button.

Passworteingabe am Gerat

Passworter werden Uber die Softkeys eingegeben.

Beispiel: Fur das Passwort (3244) driicken Sie nacheinander:

- Softkey 3
- Softkey 2
- Softkey 4
« Softkey 4

Passwort vergessen

Durch einen Kaltstart mit gedriickt gehaltener »C«-Taste kann ein Riicksetz-Meni aufgerufen werden. Hier kbnnen
alle Passworter auf die Werkseinstellung » 7234« zurlickgesetzt werden. Wahlen Sie hierzu die Abfrage »Reset
passwords (Alle Passworter zurlicksetzen)?« mit »Yes (Ja)«.
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Parametrieren am HMI

Jedem Parameter ist eine Zugriffsberechtigungen zugeordnet. Nur wenn Sie Uber eine ausreichende
Zugriffsberechtigung verfugen, kdnnen die Parameter editiert und gespeichert werden.

Die fiir die Anderung von Einstellungen erforderlichen Zugriffsberechtigungen kénnen vorab durch einen gezielten
Wechsel des Levels innerhalb des Zugriffsrechtementis oder kontextabhéngig erteilt werden. Im Folgenden wird
zunachst die Variante mit gezieltem Anwahlen von Zugriffsberechtigungen (Wechsel in einen Level) und danach die
kontextabhangige Option beschrieben.

Option 1: Gezielte Anwahl einer Zugriffsberechtigung:
Wechseln Sie in das Meni [Gerateparameter\Zugriffsberechtigungen].

Wahlen Sie bzw. Navigieren Sie die gewiinschte Zugangsberechtigung (Level) an. Geben Sie das
erforderliche Passwort ein. Nach der Eingabe des korrekten Passworts verfiigen Sie nun Gber die
entsprechenden Zugangsberechtigungen. Zum Parametrieren gehen Sie nun wie folgt vor:

Navigieren Sie zu einem Parameter, der geéndert werden soll. Wenn der gewiinschte Parameter angewahlt
ist, dann sollte nun unten rechts im Display ein ,Schraubenschliisselsymbol“ sichtbar sein.

Dieses Symbol zeigt an, dass der Parameter nun editiert werden kann, da die erforderliche Berechtigung
vorliegt. Betatigen Sie nun den Softkey »Schraubenschliissel«, um den Parameter zu editieren. Andern Sie
den Parameter.

Sie kénnen nun:
«  Die Anderung speichern und vom System iibernehmen lassen, oder

- weitere Parameter verandern und erst danach die geanderten Parameter abschlieRend speichern und vom
Gerat dauerhaft ibernehmen lassen.

Parameterdnderung sofort speichern

« Um den geanderten Parameter sofort zu speichern und vom Geréat ibernehmen zu lassen, driicken Sie die
»OK«-Taste. Bestatigen Sie die Parameteranderung (Parameteranderung speichern?) durch Betéatigen des
»Ja«-Softkeys oder verwerfen Sie sie durch »Nein«.

Weitere Parameter &ndern und erst dann speichern

« Navigieren Sie zu weiteren Parametern und andern Sie diese.
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HIN WE’S Durch ein Sternsymbol vor den veranderten Parametern wird angezeigt,
dass die Anderungen nur zwischengespeichert, aber noch nicht
abschlieBend gespeichert bzw. vom Gerét iibernommen sind.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameteranderungen, wird auch auf jeder weiteren Meniiebene oberhalb
der zwischengespeicherten Parameter durch das Sternsymbol der
Parameteranderungswunsch angezeigt (Sternchenspur). Dadurch kann von
der Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw. verfolgt werden, wo
noch nicht abschlieBend gespeicherte Parameterdnderungen
vorgenommen wurden.

Uber die Sternchenspur zu den zwischengespeicherten
Parameterdanderungen hinaus wird oben links im Geratedisplay ein globales
Parameteranderungs-Sternsymbol eingeblendet. Somit ist von jedem Punkt
des Meniibaums aus sofort erkennbar, dass es vom Gerat noch nicht
tibernommene Parameteranderungen gibt.

Um die abschlieRende Speicherung aller Parameteranderungen einzuleiten, betatigen Sie die »OK«-Taste.
Bestétigen Sie die Parameteranderung durch Betétigen des »Ja«-Softkeys oder verwerfen Sie sie durch den
Softkey »Nein«.

Wenn anstelle des Schraubenschliisselsymbols ein Schliisselsymbol
H’N WE’S angezeigt wird,

dann wird hierdurch angezeigt, dass keine ausreichende Berechtigung
vorliegt. Fiir Anderungen an diesem Parameter benétigen Sie das
entsprechende Passwort.

HINWEIS Plausibilitatsiiberpriifung: Zum Vermeiden von offensichtlichen
Fehlparametrierungen iiberwacht das Geréat kontinuierlich alle
zwischengespeicherten Parameterdanderungen. Erkennt das Gerit eine
Implausibilitat, so wird diese durch ein Fragezeichen vor dem betreffenden
Parameter angezeigt.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameterdanderungen, wird auch auf jeder weiteren Meniiebene oberhalb
der zwischengespeicherten Parameter durch das Fragezeichensymbol die
Implausibilitat angezeigt (Plausibilitatsspur). Dadurch kann von der
Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw. verfolgt werden, wo
Implausibilitaten abgespeichert werden sollen.

Uber die Fragezeichenspur zu den zwischengespeicherten implausiblen
Parameteranderungen hinaus wird oben links im Geratedisplay ein globales
Implausibilititssymbol/Fragezeichen eingeblendet. Somit ist von jedem
Punkt des Meniibaums aus sofort erkennbar, dass das Gerét
Implausibilitaten erkannt hat.

Ein Fragezeichen/Implausibilitatssymbol iiberschreibt stets eine
Sternchen/Parameterdnderungsanzeige.

Erkennt das Gerat eine Implausibilitat, verweigert es das Speichern und
Ubernehmen der Parameter.
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Option 2: Kontextabhangige Zugangsberechtigung

Navigieren Sie zu einem Parameter, der gedndert werden soll. Wenn der gewiinschte Parameter angewahlt
ist, ist unten rechts im Display ein ,Schliisselsymbol® sichtbar.

Dieses Symbol zeigt an, dass Sie sich entweder noch im » Nur lesen LvO« -Level befinden, oder dass der
Level, in dem Sie sich befinden keine ausreichende Berechtigung fiir die gewlinschte Parameteranderung
darstellt.

Betatigen Sie diesen SOFTKEY und geben ein Passwort" ein, dass die erforderliche Berechtigung erteilt.
Andern Sie den Parameter.

" Auf dieser Seite wird Ihnen auch ein Hinweis gegeben, welches Passwort/Zugangsberechtigung fiir eine Anderung dieses Parameters
erforderlich ist.

Sie kbnnen nun:

«  Die Anderung speichern und vom System (ibernehmen lassen, oder
« weitere Parameter verandern und erst danach die gednderten Parameter abschlie3end speichern und vom
Gerat dauerhaft Gbernehmen lassen.

Parameterdnderung sofort speichern

« Um den geanderten Parameter sofort zu speichern und vom Gerat ibernehmen zu lassen, driicken Sie die
»OK«-Taste. Bestatigen Sie die Parameteranderung (Parameteranderung speichern?) durch Betatigen des
»Ja«-Softkeys oder verwerfen Sie sie durch »Nein«.

Weitere Parameter &ndern und erst dann speichern

- Navigieren Sie zu weiteren Parametern und andern Sie diese.

HINWEIS Durch ein Sternsymbol vor den veranderten Parametern wird angezeigt,
dass die Anderungen nur zwischengespeichert, aber noch nicht
abschlieBend gespeichert bzw. vom Gerét iibernommen sind.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameteranderungen, wird auch auf jeder weiteren Meniiebene oberhalb
der zwischengespeicherten Parameter durch das Sternsymbol der
Parameteranderungswunsch angezeigt (Sternchenspur). Dadurch kann von
der Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw. verfolgt werden, wo
noch nicht abschlieBend gespeicherte Parameterdanderungen
vorgenommen wurden.

Uber die Sternchenspur zu den zwischengespeicherten
Parameterdanderungen hinaus wird oben links im Geratedisplay ein globales
Parameteranderungs-Sternsymbol eingeblendet. Somit ist von jedem Punkt
des Meniibaums aus sofort erkennbar, dass es vom Geréat noch nicht
tiibernommene Parameteranderungen gibt.

Um die abschlieRende Speicherung aller Parameteranderungen einzuleiten, betatigen Sie die »OK«-Taste.
Bestétigen Sie die Parameteranderung durch Betétigen des »Ja«-Softkeys oder verwerfen Sie sie durch den
Softkey »Nein«.
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HINWEIS Plausibilitatsiiberpriifung: Zur Vermeiden von offensichtlichen
Fehlparametrierungen iiberwacht das Gerat kontinuierlich alle
zwischengespeicherten Parameterdnderungen. Erkennt das Gerat eine
Implausibilitat, so wird diese durch ein Fragezeichen vor dem betreffenden
Parameter angezeigt.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameteranderungen, wird auch auf jeder weiteren Meniiebene oberhalb
der zwischengespeicherten Parameter durch das Fragezeichensymbol die
Implausibilitdt angezeigt (Plausibilitatsspur). Dadurch kann von der
Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw. verfolgt werden, wo
Implausibilitdten abgespeichert werden sollen.

Uber die Fragezeichenspur zu den zwischengespeicherten implausiblen
Parameteranderungen hinaus wird oben links im Geratedisplay ein globales
Implausibilitatssymbol/Fragezeichen eingeblendet. Somit ist von jedem
Punkt des Meniibaums aus sofort erkennbar, dass das Gerét
Implausibilitidten erkannt hat.

Ein Fragezeichen/Implausibilitatssymbol tiberschreibt stets eine
Sternchen/Parameterdnderungsanzeige.

Erkennt das Gerat eine Implausibilitat, verweigert es das Speichern und
Ubernehmen der Parameter.

H’N WE’S Es ist moglich fur die Erteilung von Zugangsberechtigungen Passworter

hoéherer Zugangsbereiche zu verwenden. So kann z.B. das
Administratorpasswort verwendet werden um die Zugangsberechtigung fiir
einen Schutzparameter zu erlangen. Es ist wichtig, dabei zu wissen, dass
der Zugriffslevel des Parameters, der geandert werden soll, festlegt, welche
Zugangsberechtigung nach erfolgreicher Passworteingabe erlangt wird.
Das bedeutet in dem oben erwdahnten Beispiel. Wird das
Administratorpasswort verwendet, um einen Parameter @dndern zu kénnen,
fur den das ,,Schutz-Lv2“ Passwort erforderlich ist, dann wird mit der
Eingabe des Adminstratorkennworts in den ,,Schutz-Lv2“-Level
gewechselt.

Die Zugriffsberechtigung eines jeden Parameters bestimmt den Level, in
dem sich das Gerat nach erfolgreicher Passworteingabe befindet. Dies gilt
insbesondere auch, wenn hoherwertige Passworter verwendet werden.
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Parametrieren mittels Smart view

In Smart view werden in den Editierfenstern die erforderlichen Zugangsberechtigungen fir jeden Parameter bzw.
Einstellwert angezeigt. Die erforderlichen Zugangsberechtigungen werden bei der Ubertragung der Parameter und
Einstellungen ins Gerat tiberpriift. Fiir die Ubertragung der Parameter bestehen zwei Optionen.

1. Die Ubertragung aller Parameter. Dies erfordert immer die Eingabe des Administratorkennworts.
2. Die Ubertragung der modifizierten Parameter. Hierbei gilt, wenn Parameter aus unterschiedlichen

Zugangsbereichen libertragen werden sollen, so werden nur die Passworter fur die jeweils hdchtsten
Zugangsberechtigungen abgefragt.

BeispielT.
Ein » Schutz-Lv1«-Parameter und ein » Schutz-Lv2« Parameter wurden gedndert und sollen tbertragen
werden. Abgefragt wird in diesem Fall nur das Passwort » Schutz-Lv2«.

Beispiel2:

Ein » Schutz-Lv1«-Parameter und ein » Schutz-Lv2« Parameter und ein Projektierungsparameter wurden
geandert und sollen Gbertragen werden. Abgefragt wird in diesem Fall nur das Passwort des
Administrators.

Beispiel3:

Ein » Schutz-Lv1«-Parameter und ein » Schutz-Lv2« Parameter sowie ein » Strg-Lv2« Parameter wurden
geandert und sollen Gbertragen werden. Abgefragt werden in diesem Fall die Passworter » Schutz-Lv2« und
» Strg-Lv2«.

Andern eines Parameters mittels Smart view - Beispiel

Beispiel: Andern eines Schutzparameters (Andern der Kennlinie fiir die Uberstromschutzfunktion I[1] in
Parametersatz 1).

- Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

« Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Schutzpara-lcon«

- Doppelklicken Sie innerhalb der »Schutzparameter« das »Satz 1 — Icon«

- Doppelklicken Sie innerhalb des ersten Schutzparametersatzes den Zweig »l-Schutz«.

«  Doppelklicken Sie die » Schutzstufe If1]«.

« Im Arbeitsfenster sehen Sie nun eine tabellarische Ubersicht iiber die Parameter, die dieser Schutzfunktion
zugewiesen sind.

« Doppelklicken Sie in dieser Tabelle den Wert/Parameter, den Sie &ndern mdchten (hier »Kennl«)

- Es wird ein Bearbeitungsfenster geéffnet (Popup) in dem Sie nun die gewiinschte Kennlinie wahlen kénnen.

« Schlieen Sie das Fenster durch einen Mausklick auf » OK«
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HIN WE’S Durch ein Sternsymbol vor den verdnderten Parametern wird angezeigt,
dass die Anderungen nur zwischengespeichert, aber noch nicht

abschlieBend gespeichert und von der Software/ dem Gerat iibernommen
wurden.
Der Titel des Programmfensters zeigt neben dem Dateinamen einen Stern.
Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameteranderungen, wird auch auf jeder weiteren (zugeklappten)
Meniiebene oberhalb der zwischengespeicherten Parameter durch das
Sternsymbol der Parameterdnderungswunsch angezeigt (Sternchenspur).
Dadurch kann von der Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw.
verfolgt werden, wo noch nicht abschlieBend gespeicherte
Parameteranderungen vorgenommen wurden.

HIN WE’S Plausibilitatsiiberpriifung: Zur Vermeiden von offensichtlichen
Fehlparametrierungen liberwacht die Software kontinuierlich alle
zwischengespeicherten Parameteranderungen. Erkennt die Software eine
Implausibilitédt, so wird diese durch ein Fragezeichen vor dem betreffenden
Parameter angezeigt.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameteranderungen, wird auch auf jeder weiteren Meniiebene oberhalb
der zwischengespeicherten Parameter durch das Fragezeichensymbol die
Implausibilitdt angezeigt (Plausibilitdtsspur). Dadurch kann von der
Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw. verfolgt werden, wo
Implausibilitaten vorhanden sind.

Somit ist von jedem Punkt des Meniibaums aus sofort erkennbar, dass die
Software Implausibilitaten erkannt hat.

Ein Fragezeichen/Implausibilitatssymbol liberschreibt stets ein
Sternchen/Parameterdnderungsanzeige.

Erkennt die Software eine Implausibilitit, verweigert sie das Ubernehmen
der Parameter.
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m Andern Sie ggf. weitere Parameter.

E Um die gednderten Parameter in das Gerat zu Ubertragen, haben Sie im Meni »Gerat« zwei Optionen:
1. »Ubertrage ALLE Parameter ins Gerét«. Fiir diese Option ist das Administratorkennwort erforderlich.
2. »Ubertrage geénderte Parameter ins Gerat«. Fir die Ubertragung der Parameter benétigen Sie Passwérter
die eine ausreichende Berechtigung fiir alle in dieser Ubertragung modifizierten Parameter darstellen.

m Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage »Sollen die Parameter im Gerat iberschrieben werden?«

m Geben Sie in dem sich 6ffnenden Fenster (Popup) die erforderlichen Passworter ein.

m Danach werden die gednderten Daten an das Gerat gesendet und von ihm ibernommen.

m Bestédtigen Sie die Abfrage »Sollen die Daten lokal gesichert werden?« mit »Ja« (Empfehlung). Wahlen Sie
einen geeigneten Speicherort auf Ihrer Festplatte.

m Bestatigen Sie den gewahlten Speicherort durch einen Mausklick auf die Schaltflache »Speichern«.

B Die geanderten Parameterdaten werden nun in dem von lhnen gewahlten Ordner gesichert.

HIN WE’S Smart view merkt sich das Parametrierpasswort fiir mindestens 10 Minuten.

Wenn innerhalb dieses Zeitintervalls erneut Parameter ins Gerat libertragen
werden, dann wird das Zeitintervall erneut gestartet. Wenn erst nach Ablauf
der 10 Minuten erneut Parameter ins Gerat iibertragen werden sollen, dann
wird Smart view Sie erneut nach dem Passwort fragen.
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Schutzparameter

_ Durch das Projektieren von Schutzfunktionalitiat veriandern Sie auch die
Geratefunktionalitat.

Fur alle, sich aus Fehlprojektierungen ergebenden Personen- und
Sachschaden, iibernimmt der Hersteller keinerlei Haftung.

Woodward Kempen GmbH bietet die Projektierung/Parametrierung auch als
Dienstleistung an.
Die Schutzparameter umfassen folgende Parameterzweige:

B Globale Schutzparameter: »Globale Schutzparam«: Hier finden Sie alle Schutzparameter, die global gelten,
unabhéangig von den Parametersatzen.

B Satzparameter: »Satz 1..4«: Alle Schutzparameter, die hier festgelegt werden, werden erst dann wirksam, wenn
der Parametersatz, in dem sie festgelegt wurden, als aktiver Satz ausgewahlt wird.
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Parametersatze

Parametersatzumschaltung
Im Menul »Schutzparameter/Satz-Umschaltung« kénnen Sie:

Einen von 4 Schutzparametersatzen manuell aktivieren.
Fir jeden der 4 Parameterséatze ein Aktivierungssignal rangieren.

|
|
m Die Umschaltung uber die Leittechnik auswahlen.
|

Den momentan aktiven Parametersatz einsehen (vom Smart view aus nur bei aktiver Gerateverbindung)

Option Parametersatzumschaltung

Manuelle Vorgabe Umschaltung, wenn iber das Menii »Schutzparameter/Satz-Umschaltung« ein
anderer Parametersatz ausgewahlt wird.

Via Eingangsfunktion Auf einen anderen Parametersatz wird erst dann umgeschaltet, wenn die
(2.B. Digitaler Eingang) Umschaltung eindeutig ist.

Das bedeutet, es darf nur ein Eingangssignal aktiv sein. Andernfalls erfolgt keine
Anderung.

Beispiel: Ausgangssituation:
Parametersatz 1 ist der DI3 zugeordnet. DI3 ist aktiv 1%

Parametersatz 2 ist der DI4 zugeordnet. DI4 ist inaktiv ,0“.

Nun soll von Parametersatz 1 auf Parametersatz 2 umgeschaltet werden. Dazu
muss zunachst DI3 inaktiv ,,0“ werden. Danach muss DI4 aktiv sein ,,1°.

Fallt nun der D14 wieder ab ,0% so bleibt Parametersatz 2 solange aktiv ,,1“ bis
ein eindeutiger Umschaltbefehl anliegt, z.B. nur DI3 ist/wird aktiv.

Via Leittechnik Umschaltung, wenn ein eindeutiger Leittechnikbefehl (SCADA-Kommando)
vorliegt. Andernfalls erfolgt keine Anderung.

HIN WE’S Die Befehle sind im Kapitel Systemparameter beschrieben.
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Signale die fur die Parametersatzumschaltung verwendet werden konnen

Name

DI Slot X1.DI 1

DI Slot X1.DI 2

DI Slot X1.DI' 3

DI Slot X1.DI 4

DI Slot X1.DI 5

DI Slot X1.DI 6

DI Slot X1.DI 7

DI Slot X1.DI 8
Logik.LG1.Gatterausgang
Logik.LG1.Timerausgang
Logik.LG1.Ausgang
Logik.LG1.Invertierter Ausg
Logik.LG2.Gatterausgang
Logik.LG2.Timerausgang
Logik.LG2.Ausgang
Logik.LG2.Invertierter Ausg
Logik.LG3.Gatterausgang
Logik.LG3.Timerausgang
Logik.LG3.Ausgang
Logik.LG3.Invertierter Ausg
Logik.LG4.Gatterausgang
Logik.LG4.Timerausgang
Logik.LG4.Ausgang
Logik.LG4.Invertierter Ausg
Logik.LG5.Gatterausgang
Logik.LG5.Timerausgang
Logik.LG5.Ausgang
Logik.LG5.Invertierter Ausg
Logik.LG6.Gatterausgang
Logik.LG6.Timerausgang
Logik.LG6.Ausgang
Logik.LG6.Invertierter Ausg
Logik.LG7.Gatterausgang
Logik.LG7.Timerausgang
Logik.LG7.Ausgang
Logik.LG7.Invertierter Ausg
Logik.LG8.Gatterausgang

Beschreibung

Keine Rangierung

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Name Beschreibung

Logik.LG8.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG8.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG8.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik LG9.Gatterausgang ~ Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG9.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG9.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik LG9.Invertierter Ausg
Logik.LG10.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG10.Timerausgang
Logik.LG10.Ausgang
Logik.LG10.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG11.Gatterausgang
Logik.LG11.Timerausgang
Logik.LG11.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG11.Invertierter Ausg
Logik.LG12.Gatterausgang
Logik.LG12.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG12.Ausgang
Logik.LG12.Invertierter Ausg
Logik.LG13.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG13.Timerausgang
Logik.LG13.Ausgang
Logik.LG13.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG14.Gatterausgang
Logik.LG14.Timerausgang
Logik.LG14.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG14.Invertierter Ausg
Logik.LG15.Gatterausgang
Logik.LG15.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG15.Ausgang
Logik.LG15.Invertierter Ausg
Logik.LG16.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG16.Timerausgang
Logik.LG16.Ausgang
Logik.LG16.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG17.Gatterausgang
Logik.LG17.Timerausgang
Logik.LG17.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG17.Invertierter Ausg
Logik.LG18.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Name
Logik.LG18.Timerausgang
Logik.LG18.Ausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG18.Invertierter Ausg
Logik.LG19.Gatterausgang
Logik.LG19.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG19.Ausgang
Logik.LG19.Invertierter Ausg
Logik.LG20.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG20.Timerausgang
Logik.LG20.Ausgang
Logik.LG20.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG21.Gatterausgang
Logik.LG21.Timerausgang
Logik.LG21.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG21.Invertierter Ausg
Logik.LG22.Gatterausgang
Logik.LG22.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG22.Ausgang
Logik LG22.Invertierter Ausg
Logik.LG23.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG23.Timerausgang
Logik.LG23.Ausgang
Logik.LG23.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG24.Gatterausgang
Logik.LG24.Timerausgang
Logik.LG24.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG24.Invertierter Ausg
Logik.LG25.Gatterausgang
Logik.LG25.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG25.Ausgang
Logik LG25.Invertierter Ausg
Logik.LG26.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG26.Timerausgang
Logik.LG26.Ausgang
Logik.LG26.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG27.Gatterausgang
Logik.LG27.Timerausgang
Logik.LG27.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG27.Invertierter Ausg
Logik.LG28.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Name
Logik.LG28.Timerausgang
Logik.LG28.Ausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG28.Invertierter Ausg
Logik.LG29.Gatterausgang
Logik.LG29.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG29.Ausgang
Logik.LG29.Invertierter Ausg
Logik.LG30.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG30.Timerausgang
Logik.LG30.Ausgang
Logik.LG30.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG31.Gatterausgang
Logik.LG31.Timerausgang
Logik.LG31.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG31.Invertierter Ausg
Logik.LG32.Gatterausgang
Logik.LG32.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG32.Ausgang
Logik.LG32.Invertierter Ausg
Logik.LG33.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG33.Timerausgang
Logik.LG33.Ausgang
Logik.LG33.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG34.Gatterausgang
Logik.LG34.Timerausgang
Logik.LG34.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG34.Invertierter Ausg
Logik.LG35.Gatterausgang
Logik.LG35.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG35.Ausgang
Logik.LG35.Invertierter Ausg
Logik.LG36.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG36.Timerausgang
Logik.LG36.Ausgang
Logik.LG36.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG37.Gatterausgang
Logik.LG37.Timerausgang
Logik.LG37.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG37.Invertierter Ausg
Logik.LG38.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Name
Logik.LG38.Timerausgang
Logik.LG38.Ausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG38.Invertierter Ausg
Logik.LG39.Gatterausgang
Logik.LG39.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG39.Ausgang
Logik.LG39.Invertierter Ausg
Logik.LG40.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG40.Timerausgang
Logik.LG40.Ausgang
Logik.LG40.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG41.Gatterausgang
Logik.LG41.Timerausgang
Logik.LG41.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG41.Invertierter Ausg
Logik.LG42.Gatterausgang
Logik.LG42.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG42.Ausgang
Logik.LG42.Invertierter Ausg
Logik.LG43.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG43.Timerausgang
Logik.LG43.Ausgang
Logik.LG43.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG44.Gatterausgang
Logik.LG44.Timerausgang
Logik.LG44.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG44.Invertierter Ausg
Logik.LG45.Gatterausgang
Logik.LG45.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG45.Ausgang
Logik.LG45.Invertierter Ausg
Logik.LG46.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG46.Timerausgang
Logik.LG46.Ausgang
Logik.LG46.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG47.Gatterausgang
Logik.LG47.Timerausgang
Logik.LG47.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG47.Invertierter Ausg
Logik.LG48.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Name
Logik.LG48.Timerausgang
Logik.LG48.Ausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG48.Invertierter Ausg
Logik.LG49.Gatterausgang
Logik.LG49.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG49.Ausgang
Logik.LG49.Invertierter Ausg
Logik.LG50.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG50.Timerausgang
Logik.LG50.Ausgang
Logik.LG50.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG51.Gatterausgang
Logik.LG51.Timerausgang
Logik.LG51.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG51.Invertierter Ausg
Logik.LG52.Gatterausgang
Logik.LG52.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG52.Ausgang
Logik LG52.Invertierter Ausg
Logik.LG53.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG53.Timerausgang
Logik.LG53.Ausgang
Logik.LG53.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG54.Gatterausgang
Logik.LG54.Timerausgang
Logik.LG54.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG54.Invertierter Ausg
Logik.LG55.Gatterausgang
Logik.LG55.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG55.Ausgang
Logik LG55.Invertierter Ausg
Logik.LG56.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG56.Timerausgang
Logik.LG56.Ausgang
Logik.LG56.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG57.Gatterausgang
Logik.LG57.Timerausgang
Logik.LG57.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG57.Invertierter Ausg
Logik.LG58.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Name
Logik.LG58.Timerausgang
Logik.LG58.Ausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG58.Invertierter Ausg
Logik.LG59.Gatterausgang
Logik.LG59.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG59.Ausgang
Logik LG59.Invertierter Ausg
Logik.LG60.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG60.Timerausgang
Logik.LG60.Ausgang
Logik.LG60.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG61.Gatterausgang
Logik.LG61.Timerausgang
Logik.LG61.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG61.Invertierter Ausg
Logik.LG62.Gatterausgang
Logik.LG62.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG62.Ausgang
Logik LG62.Invertierter Ausg
Logik.LG63.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG63.Timerausgang
Logik.LG63.Ausgang
Logik.LG63.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG64.Gatterausgang
Logik.LG64.Timerausgang
Logik.LG64.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG64.Invertierter Ausg
Logik.LG65.Gatterausgang
Logik.LG65.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG65.Ausgang
Logik.LG65.Invertierter Ausg
Logik.LG66.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG66.Timerausgang
Logik.LG66.Ausgang
Logik.LG66.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG67.Gatterausgang
Logik.LG67.Timerausgang
Logik.LG67.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG67.Invertierter Ausg
Logik.LG68.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Name
Logik.LG68.Timerausgang
Logik.LG68.Ausgang

Beschreibung
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG68.Invertierter Ausg
Logik.LG69.Gatterausgang
Logik.LG69.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG69.Ausgang
Logik.LG69.Invertierter Ausg
Logik.LG70.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG70.Timerausgang
Logik.LG70.Ausgang
Logik.LG70.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG71.Gatterausgang
Logik.LG71.Timerausgang
Logik.LG71.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG71.Invertierter Ausg
Logik.LG72.Gatterausgang
Logik.LG72.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG72.Ausgang
Logik LG72.Invertierter Ausg
Logik.LG73.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG73.Timerausgang
Logik.LG73.Ausgang
Logik.LG73.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG74.Gatterausgang
Logik.LG74.Timerausgang
Logik.LG74.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG74.Invertierter Ausg
Logik.LG75.Gatterausgang
Logik.LG75.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG75.Ausgang
Logik LG75.Invertierter Ausg
Logik.LG76.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG76.Timerausgang
Logik.LG76.Ausgang
Logik.LG76.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik LG77.Gatterausgang
Logik.LG77.Timerausgang
Logik.LG77.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG77.Invertierter Ausg
Logik.LG78.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Name Beschreibung

Logik.LG78.Timerausgang  Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG78.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG78.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik LG79.Gatterausgang  Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG79.Timerausgang  Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG79.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG79.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG80.Gatterausgang  Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG80.Timerausgang  Meldung: Ausgang des Timers
Logik.LG80.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG80.Invertierter Ausg | Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Parametersatzumschaltung mittels Smart view

| ]
« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

- Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

« Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Schutzparameter«

- Doppelklicken Sie innerhalb der Betriebsdaten das Icon »Satz-Umschaltung«

«  Konfigurieren Sie die Parametersatzumschaltung bzw. wahlen Sie manuell einen aktiven Parametersatz..

HIN WE’S Die Befehle sind im Kapitel Systemparameter beschrieben.
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Parametersatze kopieren mittels Smart view
HIN WE’S HINWEIS Parametersatze konnen nur dann kopiert werden, wenn keine
Implausibilitaten vorliegen (kein rotes Fragezeichen).

Schutzparameterséatze, die sich nur in wenigen Parametern unterscheiden, missen nicht mihsam doppelt erstellt
werden.

Kopieren Sie einfach mit Hilfe des Smart view einen bereits erstellten Schutzparametersatz auf einen anderen
(noch nicht konfigurierten). Danach missen Sie lediglich die Parameter andern, in denen sich die beiden
Parametersatze unterscheiden.

Um effizient einen zweiten Parametersatz zu erstellen, der sich nur in wenigen Parametern von einem anderen
bereits parametrierten unterscheidet, gehen Sie wie folgt vor:

« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

«  Offnen Sie eine Offline-Parameterdatei oder laden Sie aus einem angeschlossenen Gerét die Daten.

- Speichern Sie sicherheitshalber die Gerateparametrierung ab [Datei\Speichern unter].

« Wahlen Sie im Meni Bearbeiten den Eintrag »Kopiere Parametersatze«

« Legen Sie fest welcher Parametersatz (Quelle: Kopiere von) auf welchen Parametersatz (Ziel: Kopiere
nach) kopiert werden soll.

- Starten Sie den Kopiervorgang durch einen Mausklick auf » OK«

« Der kopierte Parametersatz ist nun zwischengespeichert.

« Bearbeiten Sie nun ggf. den/die kopierten Parametersatze

- Speichern Sie die geanderte Gerateparameterdatei unter einem neuen Namen auf der Festplatte ab
(Sicherheitskopie).

+ Um die geénderten Parameter in das Geréat zu Gbertragen wahlen Sie im Menl »Gerét« den Eintrag
»Ubertrage alle Parameter ins Gerat«.

Parametersatze vergleichen mittels Smart view

« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view
« Wahlen Sie im Menu Bearbeiten den Eintrag »Vergleiche Parametersatze«

« Wahlen Sie in den beiden Drop-Down-Menus zwei Parametersatze, die miteinander verglichen werden
sollen.

- Betatigen Sie die Schaltflache »Vergleiche«.

- In einer tabellarischen Auflistung werden diejenigen Werte dargestellt, in denen sich die Satzparameter
unterscheiden.
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Parameterdateien via Smart view vergleichen

Sie kdnnen die aktuell im Smart view gedffnete Parameterdatei mit einer auf der Festplatte vergleichen.
Voraussetzung ist, dass die Gerateversionen und Typen Ubereinstimmen. Gehen Sie wie folgt vor:

B Rufen Sie das Meni »Vergleiche mit einer Parameterdatei« innerhalb des Menis »Datei« auf.
m Klicken Sie auf das Ordner-Icon um eine Datei auf der Festplatte auszuwahlen.

® In einer tabellarischen Ubersicht werden die Unterschiede angezeigt.

Parameterdateien via Smart view konvertieren

Parameterdateien kdnnen in hdhere oder niedrigere Versionen des gleichen Typs konvertiert werden. Dabei werden
Parametrierungseinstellungen soweit wie moglich iibernommen.

m Wenn neue Parameter hinzukommen werden diese auf Werkseinstellung gesetzt.
m Wenn Parameter entfallen sind, werden diese geldscht.

Um eine Parameterdatei zu konvertieren gehen Sie bitte wie folgt vor:

« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

. Offnen Sie eine Parameterdatei oder laden Sie die Parameter aus einem Gerat, die konvertiert werden
sollen.

« Legen Sie auf einem ausfallsicheren Speicherort eine Sicherheitskopie der Datei an.

« Wabhlen Sie im Menl »Datei« »Datei speichern unter... «

- Vergeben Sie einen neuen Dateinamen (Damit nicht ggf. die Sicherheitskopie iberschrieben wird)
- Wahlen Sie im Drop-Down Meni »Dateityp« die gewlinschte Dateiversion.

- Bestétigen Sie die Sicherheitsabfrage nur dann mit »Ja« wenn Sie sich sicher sind, dass Sie die
Konvertierung durchfiihren wollen.

« In einer tabellarischen Ubersicht werden entfallene und neu hinzugefiigte Parameter wie folgt dargestellt:

Hinzugefiigte Parameter: ™
s

Geldschte Parameter: S ?J
s
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Parametriersperre

Mit Hilfe der Parametriersperre kann das Gerat gegen Parameteranderungen verriegelt werden, solange das
rangierte Signal wahr (aktiv) ist.

Die Parametriersperre kann im Menu [Feldparameter/Allg Einstellungen/Param Verriegelung] aktiviert werden.

Bypass der Parametriersperre

Wenn die Parametriersperre durch ein Signal aufrecht erhalten wird, dessen Zustand nicht geéndert werden kann
oder darf (wenn sich der User sozusagen ausgesperrt hat, z.B. weil das Signal immer wahr ist) dann kann diese
Parameterverrieglung temporar per Bypass aufgehoben werden (Ersatzschlissel).

Die Parametriersperre kann temporar Gber das Direktkommando » Bypass der Parametriersperre« aufgehoben
werden [Feldparameter/Allg Einstellungen/Param Verrieg Bypass] . Das Schutzgerat wird in die Parametriersperre
zurUckfallen entweder:

m Direkt nach dem Speichern der Parameteréanderung, sonst

m 10 Minuten nach dem Aktivieren der Parametriersperre.
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Gerateparameter

Sys

Datum und Uhrzeit

Im MenU »Geréteparameter/Datum/Uhrzeit« konnen Sie das Datum und die Uhrzeit einstellen.

Datum und Uhrzeit mittels Smart view synchronisieren
« Falls Smart view noch nicht lauft - Starten Sie Smart view

- Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom
Gerat empfangen«

«  Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Gerateparameter«
«  Doppelklicken Sie innerhalb der Gerateparameter das »Datum/Uhrzeit-Icon«

« Im Arbeitsfenster kénnen Sie nun Datum und Uhrzeit mit dem PC synchronisieren. Das bedeutet, dass das
Gerat Datum und Uhrzeit vom PC ibernimmt.

Version

In diesem Menu »Gerédteparameter/Version« finden Sie Informationen zur Software- und Gerateversion.

Version mittels Smart view

Im MenU »Datei/Eigenschaften« finden Sie detaillierte Informationen zu den Eigenschaften der gedffneten Datei wie
z.B. Software- und Gerateversion...

HIN WE’S Um eine Parameterdatei in das Gerit Gibertragen zu konnen, miissen

E Typschlissel (oben auf dem Geriategehause/Typenschild) und

E Version des Datenmodells (Kann im Menii [Gerateparameter/Version]
ausgelesen werden)

tibereinstimmen.
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TCPI/IP Einstellungen

In MenU »Geréateparameter/TCP/IP« werden die TCP/IP Kommunikationseinstellungen gesetzt.
Die erstmalige Einstellung der TCP/IP Parameter kann nur am Gerat vorgenommen werden.
HINWEIS Es kann nur dann eine Verbindung iiber TCP/IP zum Geréat hergestellt
werden, wenn das Gerit liber eine Ethernet-Schnittstelle verfiigt (RJ45).
Wenden Sie sich zur Einrichtung der Netzwerkverbindung an lhren IT-
Administrator.
Setzen der TCP/IP Parameter

Setzen Sie am Gerat (HMI) im MenU »Geréteparameter/TCP/IP« die folgenden Parameter:

m TCP/IP Addresse
B Subnetzmaske

m Gateway
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Direktkommandos des Systemmoduls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Quit LED Alle (quittierbaren) LEDs werden quittiert. inaktiv, inaktiv [Betrieb

aktiv [Quittierung]
QuitK Alle (quittierbaren) Ausgangsrelais werden quittiert.  inaktiv, inaktiv [Betrieb

aktiv [Quittierung]
Quit St Die Meldungen zur Leittechnik werden zurlickgesetzt. | inaktiv, inaktiv [Betrieb

aktiv IQuittierung]
Quit K LED Slt Die Ausgangsrelais, LEDs, SLT und den inaktiv, inaktiv [Betrieb
Aus|Bef Auslosebefehl quittieren. . -

aktiv [Quittierung]
Neustart Neustart des Gerats nein, nein [Service

ja /Aligemein]
Param Verrieg Kurzzeitige Authebung der Parametriersperre inaktiv, inaktiv [Feldparameter
Bypass aktiv /Allg Einstellungen]

@

VORSICHT

Selbstiiberwachungskontakt ab.

VORSICHT durch ein manuelles Neustarten des Gerats fallt der
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Globale Parameter des Systems

‘ Parameter

Beschreibung

Satz-Umschaltung = Parametersatzumschaltung

&

PS1: aktiviert
durch

&

PS2: aktiviert
durch

&

PS3: aktiviert
durch

&

PS4: aktiviert
durch

&

Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die
Parametersatzumschaltung iber Eingangsfunktionen
aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei
Eingangsfunktionen unwahr sind. Fir den Fall, dass
zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr
sind, erfolgt keine Umschaltung. Sind alle
Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Gerat
mit dem zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.

Nur verfiigbar wenn: Satz Umschaltung = PSU via
Eingsfkt

Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die
Parametersatzumschaltung iber Eingangsfunktionen
aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei
Eingangsfunktionen unwahr sind. Fiir den Fall, dass
zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr
sind, erfolgt keine Umschaltung. Sind alle
Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Gerét
mit dem zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.

Nur verflgbar wenn: Satz Umschaltung = PSU via
Eingsfkt

Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die
Parametersatzumschaltung Uber Eingangsfunktionen
aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei
Eingangsfunktionen unwahr sind. Fiir den Fall, dass
zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr
sind, erfolgt keine Umschaltung. Sind alle
Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Gerat
mit dem zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.

Nur verfigbar wenn: Satz Umschaltung = PSU via
Eingsfkt

Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die
Parametersatzumschaltung Uber Eingangsfunktionen
aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei
Eingangsfunktionen unwahr sind. Fiir den Fall, dass
zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr
sind, erfolgt keine Umschaltung. Sind alle
Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Gerat
mit dem zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.

Nur verfiigbar wenn: Satz Umschaltung = PSU via
Eingsfkt

Einstellbereich Voreinstellung
PS1, PS1

PS2,

PS3,

PS4,

PSU via Eingsfkt,

PSU via Leittech

1..n, PSU

1..n, PSU

1..n, PSU

1..n, PSU

Meniipfad
[Schutzparameter

/Satz-Umschaltung]

[Schutzparameter

[Satz-Umschaltung]

[Schutzparameter

[Satz-Umschaltung]

[Schutzparameter

[Satz-Umschaltung]

[Schutzparameter

[Satz-Umschaltung]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Quit LED Alle (quittierbaren) LEDs werden quittiert, wenn der  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Zustand des rangierten Signals wahr ist. -
[Ex Quittierung]
Quit K Alle (quittierbaren) Ausgangsrelais werden quittiert, 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wenn der Zustand des rangierten Signals wahr ist. -
[Ex Quittierung]
Quit Leittechnik Die Meldungen zur Leittechnik werden zuriickgesetzt, | 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wenn der Zustand des rangierten Signals wahr ist. .
[Ex Quittierung]
Skalierung Darstellung der Messgrofien als: Primarwerte, Bezogene GroRen, Bezogene [Gerateparameter
Sekundarwerte oder bezogene GroRen. S Grolen
PrimargréRen, /
® Sekundargrofien g/l]esswertdarstellun
Param Solange dieser Eingang wahr ist kdnnen keine 1..n, Rangierliste [Feldparameter
Verriegelung Parameter geandert werden. Die Parametrierung ist

&

verriegelt.

/Allg Einstellungen]
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Zustande der Eingdange des Systemmoduls

Bezeichnung Beschreibung Rangierung Gber:
Quit LED-E Zustand des Moduleingangs: LED Quittierung (iber digitalen [Gerateparameter
Eingang /Ex Quittierung]
Quit K-E Zustand des Moduleingangs: Quittierung der Ausgangsrelais [Gerateparameter
[Ex Quittierung]
Quit Leittechnik-E Zustand des Moduleingangs: Scada (iber DI quittieren. Das [Gerateparameter
Abbild, das die Leittechnik vom Gerét hat, soll zurlickgesetzt "
werden. [Ex Quittierung]
PS1-E Zustand des Moduleingangs bzw. des Signals, das diesen [Schutzparameter
Parametersatz aktivieren soll. Satz-Umschaltung]
PS2-E Zustand des Moduleingangs bzw. des Signals, das diesen [Schutzparameter
Parametersatz aktivieren soll. Satz-Umschaltung]
PS3-E Zustand des Moduleingangs bzw. des Signals, das diesen [Schutzparameter
Parametersatz aktivieren soll. Satz-Umschaltung]
PS4-E Zustand des Moduleingangs bzw. des Signals, das diesen [Schutzparameter

Param Verriegelung-

E

Parametersatz aktivieren soll.

Zustand des Moduleingangs: Solange dieser Eingang wahr ist

kénnen keine Parameter gedndert werden. Die Parametrierung

ist verriegelt.

[Satz-Umschaltung]
[Feldparameter

/Alig Einstellungen]
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Meldungen des Systemmoduls

Meldung Beschreibung

Neustart Meldung: Neustart des Geréts: 1=Neustart durch Versorgungsspannung; 2=Restart durch
Bediener; 3=Superreset (Rlcksetzen des Gerats auf Werkseinstellungen); 4=Restart durch
den Debugger; 5=Neustart durch Umkonfiguration; 6=Allgemeiner Fehler; 7=Neustart durch
SystemAbort (host side); 8=Neustart durch Watchdog Timeout (host side); 9=Neustart durch
System Abort (dsp side); 10=Neustart durch Watchdog Timeout (dsp side);
11=Versorgungsspannung ausgefallen oder zu niedrig; 12=Unzulassiger Speicherzugriff.

Akt Satz Meldung: Aktiver Parametersatz

PS 1 Meldung: Parametersatz 1

PS2 Meldung: Parametersatz 2

PS3 Meldung: Parametersatz 3

PS4 Meldung: Parametersatz 4

PSU manuell Meldung: Manuelle Umschaltung des Parametersatzes

PSU via Leittech Meldung: Parametersatz-Umschaltung tber Leittechnik

PSU via Eingsfkt Meldung: Parametersatz-Umschaltung tiber Eingangsfunktion

mind. 1 Param geand.

Param Verrieg Bypass

Meldung: Mindestens ein Parameter wurde geandert

Meldung: Kurzzeitige Aufhebung der Parametriersperre

Speich Anz X Param Anzahl noch zu speichernder Parameter. 0 = Alle Umparametrierungen abgeschlossen.
Quit LED Meldung: LED Quittierung

Quit K Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais

Quit Zahler Meldung: Ricksetzen aller Zahler

Quit Leittechnik Meldung: Scada Quittierung

Quit Aus|Bef Meldung: Quittierung/Reset des Auslosebefehls

Quit LED-HMI Meldung: LED Quittierung :HMI

Quit K-HMI Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais :HMI

Quit Zahler-HMI Meldung: Ricksetzen aller Zahler :HMI

Quit Leittechnik-HMI Meldung: Scada Quittierung :HMI

Quit AuslBef-HMI Meldung: Quittierung/Reset des Ausldsebefehls :HMI

Quit LED-SIt Meldung: LED Quittierung :Leittechnik

Quit K-St Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais :Leittechnik
Quit Z&hler-Sit Meldung: Ricksetzen aller Zahler :Leittechnik

Quit Leittechnik-Slt Meldung: Scada Quittierung :Leittechnik

Quit AuslIBef-Slt Meldung: Quittierung/Reset des Auslosebefehls :Leittechnik

Res BetriebZ Meldung: : Res BetriebZ

Res AlarmZ Meldung: : Res AlarmZ

Res AuslIBefZ Meldung: : Res AusIBefZ

Res GesBetriebZ Meldung: : Res GesBetriebZ
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Spezielle Werte des Systemmoduls

Wert Beschreibung
Build Build
Version Version

Betriebsstunden Z Betriebsstunden Zahler des Schutzgerats

Meniipfad
[Gerateparameter

IVersion]

[Gerateparameter

IVersion]

[Betrieb
/Z&hl und RevDat
1Sys]

294

MRU4

DOK-HB-MRU4D



Feldparameter

Feldparameter

Feldparameter

Im Meni Feldparameter sind alle Parameter einzustellen, die durch die Primartechnik und die Netzbetriebsweise
vorgegeben werden. Dies sind z.B. Frequenz, Priméar- und Sekundarwerte...

Allgemeine Feldparameter

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Drehfeldrch Drehfeldrichtung ABC, ABC [Feldparameter
ACB /Allg Einstellungen]

X

f Nennfrequenz 50Hz, 50Hz [Feldparameter
60Hz /Allg Einstellungen]
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Feldparameter - Auf Spannungsmessung basierend

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

SpW pri Nennspannung der Priméarseite der 60 - 500000V 10000V [Feldparameter
Spannungswandler. Hier ist stets die /Spannung]
Aufenleiterspannung anzugeben unabhéngig davon P g

® ob im Stern oder Dreieck verschaltet wurde.

SpW sek Nennspannung der Sekundarseite der 60.00 - 520.00V 100V [Feldparameter
Spannungswandler. Hier ist stets die /Spannung]
AuRenleiterspannung anzugeben unabhangig davon P g

® ob im Stern oder Dreieck verschaltet wurde.

SpW Anschluss Dieser Parameter muss eingestellt werden, um die Leiter-Leiter, Leiter-Erd [Feldparameter
korrekte Interpretation der Spannungsmesskanale im Leiter-Erd /Spannung]

® Gerat (Y- oder A-Schaltung) sicherzustellen. P g

ESpW pri Primare Nennspannung der Spannungswandler, die 60 - 500000V 10000V [Feldparameter
nur bei der direkten Messung der /Spannung]
Verlagerungsspannung Ue (ESpW Beh = P 9

® gemessen/Offenes Dreieck) zu beriicksichtigen ist.

ESpW sek Sekunddre Nennspannung der e-n-Wicklungen der  35.00 - 520.00V 100V [Feldparameter
vorhandenen Spannungswandler, die nur bei der /Spannung]
direkten Messung der Verlagerungsspannung zu P g

® berlcksichtigen ist.

U Block f Schwellwert zur Freigabe der Frequenzstufen 0.15-1.00Un 0.5Un [Feldparameter

/Allg Einstellungen]

U Sync Am vierten Messeingang der Spannungsmesskarte | L1, L12 [Feldparameter
wird die zu synchronisierende Spannung erfasst.

L2, /Spannung]

X 3

L12,
L23,
L31
delta phi - Modus | delta phi - Modus einphasig, zweiphasig [Feldparameter
zweiphasig, ISpannung]
® dreiphasig
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
U Freigabe Féllt die Phasenspannung unterhalb diese 0.0-0.100Un 0.005Un [Gerateparameter
Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird die /
Phasenspannung am Display und in der PC Software Messwertdarstellun
@ zu Null angezeigt (gekiirzt). Dieser Parameter hat N

keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern
aufgezeichnet werden. Dieser Parameter bezieht sich
auf die angeschlossene Spannung (Phase-Phase
bzw. Leiter-Erd-Spannung).
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‘ Parameter

UE gem Freigabe

X

UE err Freigabe

X

U012 Freigabe

X

Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung

Féllt die gemessene Verlagerungsspannung unterhalb | 0.0 - 0.100Un 0.005Un
diese Kirzungsschwelle (Freigabe), so wird die

gemessene Verlagerungsspannung am Display und in

der PC Software zu Null angezeigt (gekrzt). Dieser

Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in

Rekordern aufgezeichnet werden.

Féllt die errechnete Verlagerungsspannung unterhalb | 0.0 - 0.100Un 0.005Un
diese Klrzungsschwelle (Freigabe), so wird die

errechnete Verlagerungsspannung am Display und in

der PC Software zu Null angezeigt (gekdrzt). Dieser

Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in

Rekordern aufgezeichnet werden.

Fallt die berechnete Symmetrische Komponente 0.0-0.100Un 0.005Un
unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird

die berechnete Symmetrische Komponente am

Display und in der PC Software zu Null angezeigt

(gekirzt). Dieser Parameter hat keine Auswirkungen

auf Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden.

Meniipfad
[Gerateparameter

/
Messwertdarstellun

al

[Gerateparameter

/
Messwertdarstellun

gl

[Gerateparameter

/
Messwertdarstellun

al
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Blockaden

Blockaden

Das Gerat bietet temporare und dauerhafte Blockademdglichkeiten des gesamten Schutzes oder einzelner Stufen.

_ Stellen Sie sicher, dass Sie keine unsinnigen oder gar lebensgefahrlichen
Blockaden rangieren.

Stellen Sie sicher, dass Sie nicht fahrlassig Schutzfunktionalitat
deaktivieren, die das Gerat laut Schutzkonzept zur Verfiigung stellen muss.

Dauerhafte Blockaden
Den gesamten Schutz des Geréts ein- oder ausschalten

Im Modul Schutz kann der komplette Schutz des Gerats ein- oder ausgeschaltet werden. Setzen Sie hierzu im
Modul Schutz den Parameter Funktion auf »aktiv« bzw. »inaktiv«.

_ Nur wenn im Modul Schutz der Parameter »Funktion« = »aktiv« ist,
funktioniert der Schutz. D. h. bei »Funktion« = »inaktiv« arbeitet keine

Schutzfunktion. Das Gerat schiitzt dann keine Betriebsmittel.

Module ein- oder ausschalten
Jedes Modul kann (dauerhaft) ein- oder ausgeschaltet werden. Hierzu setzen Sie in dem entsprechenden Modul
den Parameter Funktion auf »aktiv« bzw. auf »inaktiv«.

Den Auslésebefehl einer Schutzstufe dauerhaft aktivieren bzw. deaktivieren.
In jeder Schutzstufe kénnen Sie den Ausldsebefehl auf den Leistungsschalter dauerhaft blockieren. Setzen Sie
hierzu den Parameter »Aus/Bef Blo« auf »aktiv«.

Temporare Blockaden

Den gesamten Schutz des Geréts temporéar durch ein Signal blockieren

Im Modul Schutz kann der komplette Schutz des Gerats temporér durch ein Signal blockiert werden. Voraussetzung
dafur ist, dass die modul-externe Blockade erlaubt ist »ExBlo Fk=aktiv«. Zusatzlich muss ein entsprechendes
Blockadesignal aus der »Rangierliste« dieser Blockade zugeordnet sein. Solange das rangierte Blockadesignal
aktiv ist wird das Modul blockiert.

_ Wenn das Modul Schutz blockiert wird, dann ist die gesamte
Schutzfunktionalitat auBer Funktion gesetzt. Das Gerat schiitzt dann keine

Betriebsmittel solange das Blockadesignal aktiv ist.
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Ein ganzes Schutzmodul temporér durch eine aktive Rangierung blockieren.

B Um eine temporare Blockade eines Schutzmoduls einzurichten, ist zunachst innerhalb des Moduls der
Parameter »ExBlo Fk« auf »aktiv« zu setzen. Dadurch vergeben Sie die Erlaubnis: »Dieses Modul darf blockiert
werden«.

B Zusatzlich muss innerhalb der globalen Schutzparameter dem Parameter »ExBlo« ein Signal aus der
»Rangierliste« zugewiesen werden. Wird das ausgewabhlte Signal wahr, dann wird die temporare Blockade
wirksam.

Den Auslésebefehl einzelner Schutzstufen temporér durch eine aktive Rangierung blockieren.

Sie kdnnen den Ausldsebefehl einer jeden Schutzstufe auch extern blockieren. Extern bedeutet nicht nur
»gerateextern« sondern auch »modulextern«. Als Blockadesignal sind nicht nur wirklich externe Signale wie die
Zustande eines digitalen Eingangs erlaubt. Ebenso kénnen Sie als Blockadesignal ein beliebiges anderes Signal
aus der »Rangierliste« wahlen.

m Um eine temporére Blockade des Ausldsebefehls einer Schutzstufe einzurichten, ist zunachst innerhalb
des Moduls der Parameter »ExBlo AusiBef Fk« auf aktiv zu setzen. Dadurch vergeben Sie die prinzipielle
Erlaubnis: »Der Auslésebefehl dieser Schutzstufe darf blockiert werden«.

B Zusatzlich muss innerhalb der globalen Schutzparameter ein Signal aus der »Rangierliste« ausgewahlt
bzw. dieser Blockade zugeordnet werden. Wird das ausgewahlte Signal wahr, dann wird die temporare
Blockade wirksam.
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Modul: Schutz

Modul: Schutz
Schutz

Das Modul »Schutz« reprasentiert den dulleren Rahmen aller anderen Schutzmodule. Alle anderen Schutzmodule
werden vom Modul »Schutz« umschlossen. Im Modul »Schutz« werden alle Alarme und Auslésebefehle durch eine
ODER-Verknlipfung zusammengefihrt (Sammelmeldungen, Richtungs- und Phaseninformationen).

_ Wenn der Parameter »Funktion« im Modul »Schutz« auf »inaktiv« gestelit
wird oder das Modul blockiert wird, wird die gesamte Schutzfunktionalitat

des Geréats auBer Funktion gesetzt.

Schutz inaktiv (Sammelblockade)

Wenn das alles umfassende Modul »Schutz« (dauerhaft) deaktiviert wurde oder wenn eine (temporére) Blockade
dieses Moduls zugelassen wurde und das rangierte Blockadesignal momentan aktiv ist, dann ist die gesamte
Geratefunktionalitat (Schutz) aulRer Funktion gesetzt. Dann ist der »Schutz« »inaktiv«.

Schutz aktiv
Wenn das alles umfassende Modul »Schutz« aktiviert wurde und keine Blockade fur dieses Modul erlaubt/aktiviert
wurde, bzw. kein rangiertes Blockadesignal momentan aktiv ist, dann ist der »Schutz« » aktiv«.
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Modul: Schutz

Jede Schutzstufe kann autonom die Notwendigkeit einer Auslésung bestimmen. Die Auslésekommandos aller
Schutzmodule werden im Modul »Schutz« als Sammelmeldungen durch eine Oder-Verkniipfung zusammengefihrt.
Der Auslésebefehl an den Leistungsschalter wird vom Modul » Aus/Logik« erteilt.

_ Achtung: Der Auslosebefehl an den Leistungsschalter wird vom Modul
»AuslLogik« erteilt.

Wenn ein Schutzmodul anregt bzw. die Ausléseentscheidung trifft, so werden zwei Alarme ausgegeben:
1. Das Modul bzw. die Stufe selbst geben einen Alarm aus z. B. »I[[1].Atarm« bzw. »I[1].AusL«

2. Das Ubergeordnete Modul »Schutz« sammelt die Meldungen und gibt eine Alarmmeldung oder
Auslésemeldung aus z. B. »ScHutz. ALARM« »ScHuTz. AusL«.
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Modul: Schutz
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Modul: Schutz
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Modul: Schutz
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Modul: Schutz

Direktkommandos des Schutz-Moduls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Res Stor u Netz Nr | Riicksetzen der Storfallnummer und inaktiv, inaktiv [Betrieb
Netzstorungsnummer aktiv IResef]
Globale Parameter des Schutz-Moduls
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Funktion Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder inaktiv, aktiv [Schutzparameter
deakiivieren aktiv [Globale
@ Schutzpara
[Schutz]
ExBlo Fk Externe Blockade des gesamten Schutzes aktivieren | inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
(eriauben). aktiv [Globale
@ Schutzpara
/Schutz]
ExBlo1 Wenn die externe Blockade dieses Moduls aktiviert 1..n, Rangierliste [Schutzparameter
(erlaubt) wurde, dann wird der gesamte Schutz auBer /Globale
Funktion gesetzt, wenn der Status der rangierten
) Schutzpara
@ Meldung wahr wird.
ISchutz]
ExBlo2 Wenn die externe Blockade dieses Moduls aktiviert 1..n, Rangierliste [Schutzparameter
(erlaubt) wurde, dann wird der gesamte Schutz auBer [Globale
Funktion gesetzt, wenn der Status der rangierten Schutzpara
@ Meldung wahr wird. P
[Schutz]
Blo Aus|Bef Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos fiir den | inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
gesamten Schutz. aktiv /Globale
@ Schutzpara
ISchutz]
ExBlo AusiIBef Fk  Externe Blockade des Auslosekommandos fiir den inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
gesamten Schutz aktivieren (erlauben). aktiv /Globale
@ Schutzpara
ISchutz]
ExBlo AuslBef Wenn die externe Blockade des Auslésekommandos  1..n, Rangierliste [Schutzparameter
aktiviert (erlaubt) wurde, dann wird der Ausldsebefehl [Globale
fir den gesamten Schutz auler Funktion gesetzt, Schutzpara
@ wenn der Status der rangierten Meldung wahr wird. P
[Schutz]
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Modul: Schutz

Zustande der Eingdange des Schutz-Moduls

Bezeichnung Beschreibung
ExBlo1-E Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade1
ExBlo2-E Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

ExBlo AuslBef-E Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des
Auslésebefehls

Rangierung Gber:
[Schutzparameter
/Globale Schutzpara
ISchutz]
[Schutzparameter
/Globale Schutzpara
/Schutz]
[Schutzparameter
IGlobale Schutzpara
ISchutz]
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Modul: Schutz

Meldungen des Schutz-Moduls (Zustiande der Ausgange)

Meldung
verfiigbar
aktiv

ExBlo

Blo AusIBef
ExBlo AuslBef
Alarm L1
Alarm L2
Alarm L3
Alarm E
Alarm

Ausl L1

Ausl L2

Ausl L3

Ausl E

Ausl

Res Stér u Netz Nr

Werte des Schutz-Moduls

Bezeichnung
StorfallNr

NetzstorNr

‘ Beschreibung

Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:
Meldung:

Schutz ist verfiigbar

aktiv

Externe Blockade
Auslosebefehl blockiert
Externe Blockade des Auslésekommandos
General-Alarm L1
General-Alarm L2
General-Alarm L3

General Alarm - Erdfehler
General Alarm
General-Auslésung L1
General-Auslosung L2
General-Auslosung L3
General-Auslésung Erdfehler

General-Auslosung

Riicksetzen der Stérfallnummer und Netzstérungsnummer

Beschreibung

Storfallnummer

Netzstdrungsnummer: Ein Netzfehler, z.B. ein Kurzschluss, kann verschiedene Fehler mit
Auslésung und Wiedereinschaltung verursachen, wobei jeder Fehler eine erhohte
Storfallnummer erhalt. In diesem Fall bleibt die Netzstérungsnummer unverandert.
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Schaltgerate-Manager

Schaltgerate-Manager

_ WARNUNG: Die Fehlkonfiguration und Fehlbedienung von Schaltgeriten kann
Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben. Dies gilt u. a. fiir das Offnen
eines stromfiihrenden Stromkreises durch einen Trennschalter oder fiir das

Zuschalten eines Erdungsschalters auf unter Spannung stehende Anlagenteile.

Der Inbetriebnehmer hat die einwandfreie Konfiguration und Verdrahtung des
Schaltgerits sicherzustellen und zu dokumentieren.

Zu den weiterfihrenden Aufgaben von Schutzgeraten gehdéren zunehmend auch Steuerungsfunktionen fir MS-
Schaltgerate, zu denen z.B. Leistungsschalter, Lasttrennschalter, Trennschalter sowie Erdungsschalter zahlen.

Die korrekte Konfiguration des Schaltgerats ist unabdingbare Voraussetzung fir die ordnungsgeméafie Funktion des
Schutzgerats. Dies gilt auch dann, wenn das Schaltgerat nicht gesteuert, sondern nur Giberwacht wird.
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Abzweigsteuerbild (Single Line)

Das Abzweigsteuerbild beinhaltet die grafische Darstellung des Schaltgerats und dessen Bezeichnung (Name)
sowie seiner Eigenschaften (kurzschlussstromfest oder nicht...). Die Bezeichnungen der Schaltgerate (z.B. QA1,
QAZ2, statt SG[x]) werden aus dem Abzweigsteuerbild fur die Darstellung innerhalb der Geratesoftware
Ubernommen.

Eine Konfigurationsdatei beinhaltet neben den Eigenschaften des Schaltgerats auch ein Abzweigsteuerbild.
Parametrierung und Abzweigsteuerbild sind Uber die Konfigurationsdatei miteinander verbunden/gekoppelt.

Konfiguration des Schaltgerats

Verdrahtung

Zunachst missen die Stellungsmeldekontakte der Schaltgerate mit den Digitalen Eingdngen des Schutzgerats
verbunden werden. Der » Hiko EIN« oder » Hiko AUS« Kontakt muss verdrahtet werden. Es wird empfohlen, beide
zu verdrahten.

Danach sind die Befehlsausgange (Ausgangsrelais) mit dem Schaltgerat zu verdrahten.

Bitte beachten Sie folgende Option: In den Allgemeinen Einstellungen eines
HINWEIS J P g g

Leistungsschalters konnen die EINJAUS-Kommandos der Schutzeinheit auf den
gleichen Ausgangsrelais ausgegeben werden, auf denen auch die
Steuerkommandos ausgegeben werden.

Werden die Befehle auf unterschiedlichen Relaisausgangen ausgegeben (Option), so
erhoht sich der Verdrahtungsaufwand.

Stellungsmeldungen rangieren

Das Schutzgerat bendtigt, die Stellungsmeldungen um die aktuelle Schaltgeratestellung ermitteln zu kénnen. Die
Stellungsmeldung des Schaltgerats wird im Display grafisch dargestellt. Jeder Positionswechsel des Schaltgerats
bewirkt eine Anderung des Symbols auf dem Display des Schutzgerats.

HIN WE’S Fur die Erfassung der Stellung eines Schaltgerétes sind immer zwei separate

Hilfskontakte (Einzelmeldungen) zu empfehlen! Wird die Stellung des Schaltgerits
uber einen einzelnen Kontakt erfasst, konnen keine Zwischenpositionen
(Differenzstellung) und Storstellungen erkannt werden.

Eine (eingeschrankte) Laufzeitiilberwachung (Zeit zwischen der Befehlsausgabe und
der Stellungsriickmeldung der angestrebten Stellung des Schaltgerats) kann jedoch
auch durch die Auswertung eines einzelnen Meldekontakts erfolgen.

Im Menu [Steuerung/SG/Stellungsmeldungen] sind die fiir die Stellungserkennung erforderlichen Rangierungen
vorzunehmen.
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Erkennung der Schaltgerétestellung (iber zwei Kontakte -Hiko EIN und Hiko AUS (Empfelung!)

Zur Erkennung der Stellung des Schaltgerats verfligt dieses Uber Stellungsmeldekontakte (Hiko EIN und Hiko
AUS ). Es wird empfohlen, beide Kontakte fiir die Erkennung der Schaltgeratestellung zu verwenden, da nur so
Zwischenstellungen und Storstellungen erkannt werden kdnnen.

Das Schutzgerat iberwacht kontinuierlich die Status der Eingénge » Hiko EIN-I« und » Hiko AUS-I«. Mit Hilfe der
Uberwachungszeiten » t-Eigenz EIN« und »t-Eigenz AUS« werden diese validiert. Darauf basierend wird die
Stellung des Schaltgerats erkannt und in Form der folgenden Signale ausgegeben:

POS EIN

POS AUS

POS Unbest

POS Gestort

Pos (Status=0,1,2 or 3)
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Uberwachung des EIN-Kommandos

Mit dem Absetzen eines EIN-Kommandos wird der » f-Eigenz EIN« Timer gestartet. Wahrend dieser Timer lauft wird
die Meldung »POS Ungest« wahr (=1). Wurde das Kommando erfolgreich, vor Ablauf des Timers vom Schaltgerat
ausgefuhrt, dann wird die Meldung »POS EIN« wahr (=1). Andernfalls wird nach Ablauf des Timers die Meldung
»POS GestorT« wahr (=1).

Uberwachung des AUS-Kommandos

Mit dem Absetzen eines AUS-Kommandos wird der » t-Eigenz AUS« Timer gestartet. Wahrend dieser Timer 14uft
wird die Meldung »POS Ungeest« wahr (=1). Wurde das Kommando erfolgreich, vor Ablauf des Timers ausgefiihrt,
dann wird die Meldung »POS AUS« wahr (=1). Andernfalls wird nach Ablauf des Timers die Meldung »POS

GesTorT« Wahr (=1).

Die folgende Tabelle zeigt wie die Schaltgeratestellung auf der Basis der beiden Kontakte » Hiko E/IN« und » Hiko

AUS« validiert wird.

Status der Digitalen Eingédnge

Validierte Stellungserkennung

Hiko EIN-E Hiko AUS-E POS EIN POS AUS | POS Unbest POS Gestort | POS (Status)
0 0 0 0 1 0 0
(wéhrend ein (wahrend ein Unbestimmt
Uberwachungs- = Uberwachungs-
timer lauft) timer lauft)
1 1 0 0 1 0 0
(wéhrend ein (wéhrend ein Unbestimmt
Uberwachungs- = Uberwachungs-
timer lauft) timer lauft)
0 1 0 1 0 0 1
AUS
1 0 1 0 0 0 2
EIN
0 0 0 0 0 1 3
(Uberwachungs-  (Uberwachungs- Gestort
timer timer
abgelaufen) abgelaufen)
1 1 0 0 0 1 3
(Uberwachungs- = (Uberwachungs- Gestort
timer timer
abgelaufen) abgelaufen)
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Einpolige Stellungserkennung des Schaltgeréts - Hiko EIN oder Hiko AUS

Wenn die einpolige Uberwachung fiir das Schaltgerat verwendet wird, dann wird die Meldung »EKA Nur ein HIKO«
wahr.

Die Uberwachung funktioniert in diesem Fall nur in einer Richtung. Wenn nur der » Hiko AUS« mit dem Gerét
verbunden wurde, dann kann nur das AUS-Kommando tiberwacht werden. Wenn nur der » Hiko E/N« mit dem
Schutzgerat verbunden wurde, dann kann nur das EIN-Kommando Gberwacht werden.

Einpolige Stellungserkennung — Hiko EIN

Wenn nur der Hiko EIN fiir die einpolige Uberwachung des EIN-Kommandos verwendet wird, dann wird mit dem
Schaltbefehl die Uberwachungszeit gestartet. Wahrend der Timer |&uft, wird die Meldung » UngesT« wahr. Wenn das
Schaltgerét die Endposition vor Ablauf des Timers erreicht hat, werden die Meldungen »POS EIN« und »SBU
erfolgreich« wahr und die Meldung »Pos UngesT« fallt ab.

Wird die Endposition hingegen gar nicht oder erst nach Ablauf der Uberwachungszeit erreicht, so wird die Meldung
»SBU Stérstellung« wahr und die Meldung »Pos UngesT« fallt ab.

Die folgende Tabelle zeigt wie die Schaltgeratestellung auf der Basis des einzelnen Kontakts » Hiko EIN« validiert
wird.

‘ Status der Digitalen Eingdnge ‘ Validierte Stellungserkennung
‘ Hiko EIN-/ Hiko AUS-/ ‘ POS EIN POS AUS | POS Unbest POS Gestort | POS (Status)
0 Nicht verdrahtet 0 0 1 0 0
(wahrend (wéhrend Unbestimmt

~-Eigenz EIN“ J-Eigenz EIN“
lauft) lauft)

0 Nicht verdrahtet 0 1 0 0 1
AUS

1 Nicht verdrahtet 1 0 0 0 2
EIN

Wenn kein Digitaler Eingang auf » Hiko E/IN« rangiert ist nimmt »POS« den Wert 3 (Gestort) an.
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Einpolige Stellungserkennung — Hiko AUS

Wenn nur der Hiko AUS fiir die einpolige Uberwachung des AUS-Kommandos verwendet wird, dann wird mit dem
Schaltbefehl die Uberwachungszeit gestartet. W&hrend der Timer lauft, wird die Meldung » Unsest« wahr. Wenn das
Schaltgerat die Endposition vor Ablauf des Timers erreicht hat, werden die Meldungen »POS EIN« und »SBU
erfolgreich« wahr und die Meldung »Pos UngesT« féllt ab.

Wird die Endposition hingegen gar nicht oder erst nach Ablauf der Uberwachungszeit erreicht, so wird die Meldung
»SBU Stérstellung« wahr und die Meldung »Pos UnsesT« féllt ab.

Die folgende Tabelle zeigt wie die Schaltgeratestellung auf der Basis des einzelnen Kontakts » Hiko AUS« validiert
wird.

Status der Digitalen Eingédnge Validierte Stellungserkennung
Hiko EIN-/ Hiko AUS-I POS EIN POS AUS | POS Unbest | POS Gestért | POS (Status)
Nicht verdrahtet 0 0 0 1 0 0
(wahrend (wahrend Unbestimmt
t-Eigenz AUS t-Eigenz AUS
3uft.) Auft.)
Nicht verdrahtet 0 0 1 0 0 1
AUS
Nicht verdrahtet 1 1 0 0 0 2
EIN

Wenn kein Digitaler Eingang auf » Hiko AUS« rangiert ist nimmt »POS« den Wert 3 (Gestort) an.

Uberwachungszeiten festlegen

Im Menii [Steuerung/SG/SG[x]/Allg Einstellungen] sind die Uberwachungszeiten des Schaltgeréts festzulegen. Je
nach Schaltgeratetyp kann es erforderlich sein, hier noch weitere Parameter zu setzen.

Verriegelungen

Fehlbedienungen in Schaltanlagen stellen eine besondere Gefahrdung fiir das Personal und die Betriebsmittel dar.
Dies gilt besonders fiir das Offnen eines stromfiihrenden Stromkreises mit einem Trennschalter oder fiir das
Zuschalten eines Erdungsschalters auf unter Spannung stehende Anlagenteile.

Um Fehlbedienungen zu verhindern, miissen Verriegelungsfunktionen vorgesehen werden, die mechanisch und
elektrisch realisiert werden kénnen.

Das Schutz-AUS Kommando und der Einschaltbefehl der Automatischen Wiedereinschaltung* werden ohne
Verriegelung ausgeflhrt. Fir den Fall das ein Schutz-AUS Kommando nicht ausgegeben werden darf, muss der

Schutz-AUS-Befehl blockiert werden.

Mit Hilfe der Logik kénnen darlber hinaus weitere Verriegelungen realisiert werden.

*=Verflgbarkeit hangt von der bestellten Geratevariante ab.
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Auslosebefehls Manager - Befehlsausgabe rangieren

Die Ausldsebefehle der Schutzstufen missen im Menu [Steuerung/SG/Ausl Manager] dem Schaltgerat zugeordnet
werden (vorausgesetzt, dieses kann Kurzschlussstrome abschalten). Im Auslésebefehls Manager werden alle
Ausldsebefehle durch eine ODER-Logik zusammengefiihrt. Der eigentliche Abschaltbefehl an das Schaltgerat wird
exklusiv durch die Ausldsebefehls-Manager ausgeben. Das bedeutet, dass nur die Auslésebefehle zu einem Fall
des Schaltgerats fuhren, die hier rangiert wurden. Im Ausldsebefehlsmanager wird ebenfalls festgelegt, ob der
Ausldsebefehl selbsthaltend sein soll. Darlber hinaus kann eine Mindesthaltezeit flir das Aus-Kommando festgelegt

werden.

A A A A

> Hiko EIN-E AUS Bef
> Hiko AUS-E EIN Bef
> Bereit-E o~y Ausl|Bef
o
> SGI[x].AUS Bef1 »n Schutz EIN
> SGI[x].AUS Bef2
> SG[x].AUS Bef3
A A
Bedieneinheit
I[1].AusIBef Leittechnik
I[2]. AusIBef %
g AWE EIN Befehl
I[3].AusIBef ..g
K=
3 * Verfligbarkeit abhangig vom
- Geratetyp
U[1].Aus|Bef
S
U[2].Aus|Bef 3
£
U[3].Aus|Bef g
L
3]
»n
oo

* Verfligbarkeit abhangig vom Geratetyp
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Ex EIN/AUS

Ein steuerbares Schaltgerat kann durch externe Signale gesteuert werden. Fir das EIN- und das AUS-Kommando
kann je ein Signal rangiert werden (z.B. Digitale Eingédnge oder Logikausgange). Das AUS-Kommando hat Vorrang.
Die EIN-Befehle sind flankenorientiert, die AUS-Befehle sind pegelorientiert.

Synchronpflichtiges Schalten*
*=Verfligbarkeit hangt von der bestellten Geratevariante ab.

Bevor ein Schaltgerat unterschiedliche Netzabschnitte verbinden darf, muss deren Synchronitat sichergestellt sein.
Im Untermend [Synchr Zuschalten] kann Uber den Parameter » Synchronitédt« festgelegt werden, wodurch die
Synchronitat erkannt/signalisiert werden soll.

Wenn das Signal vom gerateinternen Synchrocheck ausgewertet werden soll ist die Rangierung
» Sync.Zuschaltbereit« (Freigabe vom Synchrocheck-Modul) zu wahlen. Alternativ kann hier auch ein digitaler
Eingang oder ein Logikausgang zugeordnet werden.

Im Synchronisiermodus ,Generator-zu-Netz“ muss zusatzlich im Meni [Schutzparameter\Globale
Schutzparameter\Sync] die Synchronitdtsanforderung rangiert werden (Die Synchronitatspriifung muss angefordert
werden).

Wenn ein Synchronitatssignal zugeordnet wurde, dann wird der Schaltbefehl nur dann ausgefiihrt, wenn das
Synchronitatssignal innerhalb der parametrierten maximalen Wartezeit » t-SyncUeberw« wahr wird.

Diese Uberwachungszeit wird mit einem abgesetzten Einschaltbefehl gestartet. Wenn kein Synchronitatssignal
zugeordnet wird, dann ist die Synchronitatsfreigabe permanent.
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D

Ad A

Schalthoheit

Meldung Zuschaltbereit

> Hiko EIN-E AUS Bef
> Hiko AUS-E EIN Bef
> Bereit-E Aus|Bef
Q
(]
Schutz EIN
Sync EIN Anforderung
> Sys-in-Sync-E
A A A
Bedieneinheit
Leittechnik
AWE EIN Befehl
Zuschaltbereit
LSEinInit-E -

Synchrocheck

*=* Verfugbarkeit abhangig vom Geratetyp

**=* Verflgbarkeit abhangig vom Geratetyp

Z19NNZI0)eI8uUas) Jnj Bunbuipag

In Abhangigkeit der Vergabe der Schalthoheit ist es mdglich, die Steuerung von verschiedenen Steuerstellen aus
vorzunehmen. Es kdnnen mehrere Steuerstellen zur Anlagenbedienung parallel verwendet werden.

Fir die Schalthoheit [Steuerung\Allg Einstellungen], kénnen folgende Einstellungen gewahlt werden:

keine:

Vor Ort:

Fern:

Vor Ort & Fern:

Keine Steuerung;

Steuerung uber die Bedieneinheit (HMI);

Steuerung Gber SCADA, Digitale Eingange, oder interne Signale, und

Steuerung Uber die Bedieneinheit, SCADA, Digitale Eingdnge, oder interne Signale.
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Unverriegeltes Schalten

Zu Testzwecken, wahrend der Inbetriebnahme und bei provisorischen Fahrweisen kénnen Verriegelungen an einer
Anlage aulder Kraft gesetzt werden.

_ WARNUNG: Unverriegelte Schaltvorgange konnen Tod oder schwere Verletzungen
zur Folge haben.

Im Meni [Steuerung\Allg Einstellungen] bestehen folgende Optionen fir ein unverriegeltes Schalten.

Unverriegeltes Schalten fir einen einzelnen Befehl
Permanent

[ |
[ |
m Unverriegeltes Schalten fiir eine bestimmte Zeit
[ |

Unverriegeltes Schalten, aktiviert durch ein rangiertes Signal

Die Zeiteinstellung fur das unverriegelte Schalten gilt auch fir den Modus ,Einzelner Schaltbefehl®.

Manuelle Manipulation der Schaltgeratestellung

Im Fall schadhafter Positionsmeldekontakte oder bei Drahtbruch kann die Stellungsriickmeldung, die sich aus den
rangierten Rickmeldungen ergibt, manipuliert (iberschrieben) werden, um in ein einer solchen Situation schaltfahig
zu bleiben. Eine manipulierte Schaltgeratestellung wird im Display durch ein Rufzeichen ,!“ neben dem Schaltgerat
dargestellt.

_ WARNUNG: Manipulationen der Schaltgeratestellung konnen Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben.

Doppelbetatigungssperre

Steuerbefehle missen sequentiell abgearbeitet werden. Wahrend ein Schaltvorgang lauft, wird jeder weitere
Schaltbefehl abgewiesen.

Validierung der Richtung eines Schaltbefehls

Schaltbefehle werden vor einer Ausfiihrung validiert. Befindet sich ein Schaltgerat bereits in der anbefohlenen
Position, so wird der Schaltbefehl nicht ausgefuhrt. Ein AUS-Befehl auf einen bereits gedffneten Leistungsschalter
wird abgewiesen. Dies gilt ebenso flir Schaltbefehle die an der Bedieneinheit oder Gber die Leittechnik (SCADA)
abgesetzt wurden.

Anti Pumping
Mit dem Driicken des Softkeys flir das Einschaltkommando wird einmalig ein Einschalt-Impuls abgesetzt und zwar

unabhéngig davon, wie lange die Taste weiter gedriickt gehalten wird. Das Schaltgerat wird das Schlie3en-
Kommando nur einmal ausfiihren.
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Direktkommandos der Schalthoheit

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Schalthoheit Schalthoheit keine, vor Ort [Steuerung
vor Ort, /Allg Einstellungen]
@ von Fem,
vor Ort und Fern
Unverriegelt Direkte Steuerung fiir unverriegeltes Schalten inaktiv, inaktiv [Steuerung
@ aktiv /Allg Einstellungen]
Zahler der Schalthoheit
Bezeichnung Beschreibung Rangierung lber:
SBU Hoheit Schaltbefehlsiberwachung: Zahler fir die zuriickgewiesenen [
Schaltkommandos auf Grund von nicht vorhandener
Schalthoheit.
SBU DoppelBef Schaltbefehlstiberwachung: Zahler fir die zurlickgewiesenen 1

SBU Anz. zuriickgw.
Shef

Schaltkommandos weil ein Schaltbefehl abgesetzt wurde
wahrend ein laufender noch nicht abgeschlossen ist.

Schaltbefehlsiiberwachung: Zahler fiir die zuriickgewiesenen 1
Schaltkommandos auf Grund von laufender Umparametrierung.
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Schaltgerate-Wartung
HINWEIS Alle auf Strom basierenden Funktionalitdten der Schaltgeratewartung (z.B. Wartungskurve

des Leistungsschalters) sind nur in Schutzgeraten verflgbar, die Uber mindestens eine
Strommesskarte verfligen.

Features der Schaltgerate Wartung
Die Summe der Abschaltstréme.
Die Meldung »SGMon SGverzdgert« kann eine Fehlfunktion des Schaltgerats frihzeitig indizieren.

Das Schutzgerat berechnet kontinuierlich die verbleibende »SG Aus Kapazitat«. 100% bedeutet, dass das
Schaltgerat jetzt gewartet werden muss.

Basierend auf der parametrierten Kurve (kundenspezifisch einstellbar) wird das Schutzgerat Uber einen Alarm
entscheiden.

Das Schutzgerat Gberwacht die Anzahl der Schaltspiele (EIN/AUS-Zyklen).
Es kdonnen Schwellwerte fiir die maximal erlaubte Summe der abgeschalteten Strome, sowie die maximal erlaubte

Summe der abgeschalteten Strome pro Stunde festgelegt werden. Hierdurch kann friihzeitig eine
Uberbeanspruchung des Schaltgerats erkannt werden.

Verzogertes Schaltgerat

Verlangern sich die Schaltereigenzeiten, so ist dies ein Indiz daflir, dass das Schaltgerat wartungsbedurftig ist.
Wenn die gemessenen Schaltzeiten » f-Eigenz AUS« oder » t-Eigenz EIN« Gberschritten werden, wird die Meldung
»SGMon Sgverzdgert« wahr.
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Wartungskennlinie eines Schaltgerats

Durch Uberwachung eines Schaltgerats erhoht sich seine Betriebsbereitschaft. Der (Alterungs-) Zustand des
Schaltgerats hangt vor allem von folgenden Faktoren ab:

B Anzahl der Schaltspiele (EIN-/AUS-Zyklen).
m Der Stromhohe zum Abschaltzeitpunkt.

m Der Schaltfrequenz mit der das Schaltgerat betrieben wird (Schaltspiele pro Stunde).

Der Anwender hat das Schaltgerat gemaf den Vorgaben (Technische Daten/Wartungsplan) des Hersteller
bestimmungsgemal’ zu warten. Die Wartungskurve des Schaltgerats kann durch bis zu 10 Punkte im Menu
[Steuerung/SG/SG[x]/SGW] nachgebildet werden. Jeder Punkt wird tGber zwei Parameter eingestellt. Den
Abschaltstrom in kilo Ampere und die Anzahl der erlaubten Schaltspiele. Die erlaubten Schaltspiele des letzten
Punkts sind immer Null. Das Schutzgerat berechnet die verbleibende Schaltkapazitat auf der Basis der
Wartungskurve. Wenn der Abschaltstrom groRRer als der des letzten Punkts der Kurve ist, dann wird dieser Punkt
mit ,Null“ erlaubten Schaltspielen bewertet.

Wartungskurve fir einen typischen 25 kV Leistungsschalter
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Anz Schaltsp Service Alarm, zu viele Schaltspiele 1-100000 9999 [Steuerung
Alarm 1SG

1SG[1]
@ ISG Wartung]

Meldungen der Schaltgeratewartung

Meldung Beschreibung
Anz Schaltsp Alarm Meldung: Service Alarm, zu viele Schaltspiele
Res AuslBef Z Meldung: Ricksetzen des Zahlers: Gesamtanzahl Auslsebefehle

Zahler der Schaltgeratewartung

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad

Aus|Bef Z Zahler Gesamtanzahl Ausldsungen des 0 0 - 200000 [Betrieb
Schaltgerats (z.B. Leistungsschalter, .
Lasttrennschalter...) Kann mit BetriebsZ oder fZahl und RevDat
Alle zuriickgesetzt werden. IStrg

1SG1]]

Direktkommandos der Schaltgeratewartung

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Res AuslBef Z Riicksetzen des Zahlers: Gesamtanzahl inaktiv, inaktiv [Betrieb
Auslosebefehle .
aktiv IReset]

@
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Steuerungsparameter

Strg

Globale Schutzparameter des Steuerungsmoduls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

Res Unver Resetmodus flir unverriegeltes Schalten Einzelbefehl, Einzelbefehl [Steuerung
Zeitiberschrtg, /Allg Einstellungen]

@ permanent

Zeitiiber Unver Zeitiberschreitung flir unverriegeltes Schalten 2 - 3600s 60s [Steuerung

@ Nur verfiigbar wenn: Res Unver = permanent IAllg Einstellungen]

Unver Rang Unverriegelte Rangierung 1..n, Rangierliste [Steuerung

¥

/Allg Einstellungen]

Zustande der Eingange des Steuerungsmoduls

Bezeichnung Beschreibung Rangierung ber:
Unverriegelt-E Unverriegeltes Schalten [Steuerung

/Allg Einstellungen]

Meldungen des Steuerungsmoduls

Meldung Beschreibung

vor Ort Schalthoheit: Vor Ort

Fern Schalthoheit; Fern

Unverriegelt Unverrriegeltes Schalten ist aktiv

SG Unbest Mindestens ein Schaltgerét ist in Bewegung (Position kann nicht eindeutig bestimmt werden).
SG Stor Mindestens ein Schaltgerat befindet sich in Storstellung
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Synchronisiereingange

Bezeichnung
Sync.Zuschaltbereit

DI Slot X1.DI 1

DI Slot X1.DI 2

DI Slot X1.DI 3

DI Slot X1.DI 4

DI Slot X1.DI 5

DI Slot X1.DI 6

DI Slot X1.DI 7

DI Slot X1.DI 8
Logik.LG1.Gatterausgang
Logik.LG1.Timerausgang
Logik.LG1.Ausgang
Logik.LG1.Invertierter Ausg

Beschreibung

Keine Rangierung

Meldung: Zuschaltbereit

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Digitaler Eingang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG2.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG2.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG2.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG2.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG3.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG3.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG3.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG3.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG4.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG4.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG4.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG4.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG5.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG5.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG5.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG5.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG6.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG6.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG6.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG6.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG7.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG7.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG7.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
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Logik.LG7.Invertierter Ausg
Logik.LG8.Gatterausgang
Logik.LG8.Timerausgang
Logik.LG8.Ausgang
Logik.LG8.Invertierter Ausg
Logik.LG9.Gatterausgang
Logik.LG9.Timerausgang
Logik.LG9.Ausgang
Logik.LG9.Invertierter Ausg
Logik.LG10.Gatterausgang
Logik.LG10.Timerausgang
Logik.LG10.Ausgang
Logik.LG10.Invertierter Ausg
Logik.LG11.Gatterausgang
Logik.LG11.Timerausgang
Logik.LG11.Ausgang
Logik.LG11.Invertierter Ausg
Logik.LG12.Gatterausgang
Logik.LG12.Timerausgang
Logik.LG12.Ausgang
Logik.LG12.Invertierter Ausg
Logik.LG13.Gatterausgang
Logik.LG13.Timerausgang
Logik.LG13.Ausgang
Logik.LG13.Invertierter Ausg
Logik.LG14.Gatterausgang
Logik.LG14.Timerausgang
Logik.LG14.Ausgang
Logik.LG14.Invertierter Ausg
Logik.LG15.Gatterausgang
Logik.LG15.Timerausgang
Logik.LG15.Ausgang
Logik.LG15.Invertierter Ausg
Logik.LG16.Gatterausgang
Logik.LG16.Timerausgang
Logik.LG16.Ausgang
Logik.LG16.Invertierter Ausg
Logik.LG17.Gatterausgang
Logik.LG17.Timerausgang
Logik.LG17.Ausgang
Logik.LG17.Invertierter Ausg

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Logik.LG18.Gatterausgang
Logik.LG18.Timerausgang
Logik.LG18.Ausgang
Logik.LG18.Invertierter Ausg
Logik.LG19.Gatterausgang
Logik.LG19.Timerausgang
Logik.LG19.Ausgang
Logik.LG19.Invertierter Ausg
Logik.LG20.Gatterausgang
Logik.LG20.Timerausgang
Logik.LG20.Ausgang
Logik.LG20.Invertierter Ausg
Logik.LG21.Gatterausgang
Logik.LG21.Timerausgang
Logik.LG21.Ausgang
Logik.LG21.Invertierter Ausg
Logik.LG22.Gatterausgang
Logik.LG22.Timerausgang
Logik.LG22.Ausgang
Logik.LG22.Invertierter Ausg
Logik.LG23.Gatterausgang
Logik.LG23.Timerausgang
Logik.LG23.Ausgang
Logik.LG23.Invertierter Ausg
Logik.LG24.Gatterausgang
Logik.LG24.Timerausgang
Logik.LG24.Ausgang
Logik.LG24.Invertierter Ausg
Logik.LG25.Gatterausgang
Logik.LG25.Timerausgang
Logik.LG25.Ausgang
Logik.LG25.Invertierter Ausg
Logik.LG26.Gatterausgang
Logik.LG26.Timerausgang
Logik.LG26.Ausgang
Logik.LG26.Invertierter Ausg
Logik.LG27.Gatterausgang
Logik.LG27.Timerausgang
Logik.LG27.Ausgang
Logik.LG27.Invertierter Ausg
Logik.LG28.Gatterausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Logik.LG28.Timerausgang
Logik.LG28.Ausgang
Logik.LG28.Invertierter Ausg
Logik.LG29.Gatterausgang
Logik.LG29.Timerausgang
Logik.LG29.Ausgang
Logik.LG29.Invertierter Ausg
Logik.LG30.Gatterausgang
Logik.LG30.Timerausgang
Logik.LG30.Ausgang
Logik.LG30.Invertierter Ausg
Logik.LG31.Gatterausgang
Logik.LG31.Timerausgang
Logik.LG31.Ausgang
Logik.LG31.Invertierter Ausg
Logik.LG32.Gatterausgang
Logik.LG32.Timerausgang
Logik.LG32.Ausgang
Logik.LG32.Invertierter Ausg
Logik.LG33.Gatterausgang
Logik.LG33.Timerausgang
Logik.LG33.Ausgang
Logik.LG33.Invertierter Ausg
Logik.LG34.Gatterausgang
Logik.LG34.Timerausgang
Logik.LG34.Ausgang
Logik.LG34.Invertierter Ausg
Logik.LG35.Gatterausgang
Logik.LG35.Timerausgang
Logik.LG35.Ausgang
Logik.LG35.Invertierter Ausg
Logik.LG36.Gatterausgang
Logik.LG36.Timerausgang
Logik.LG36.Ausgang
Logik.LG36.Invertierter Ausg
Logik.LG37.Gatterausgang
Logik.LG37.Timerausgang
Logik.LG37.Ausgang
Logik.LG37.Invertierter Ausg
Logik.LG38.Gatterausgang
Logik.LG38.Timerausgang

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers
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Logik.LG38.Ausgang
Logik.LG38.Invertierter Ausg
Logik.LG39.Gatterausgang
Logik.LG39.Timerausgang
Logik.LG39.Ausgang
Logik.LG39.Invertierter Ausg
Logik.LG40.Gatterausgang
Logik.LG40.Timerausgang
Logik.LG40.Ausgang
Logik.LG40.Invertierter Ausg
Logik.LG41.Gatterausgang
Logik.LG41.Timerausgang
Logik.LG41.Ausgang
Logik.LG41.Invertierter Ausg
Logik.LG42.Gatterausgang
Logik.LG42.Timerausgang
Logik.LG42.Ausgang
Logik.LG42.Invertierter Ausg
Logik.LG43.Gatterausgang
Logik.LG43.Timerausgang
Logik.LG43.Ausgang
Logik.LG43.Invertierter Ausg
Logik.LG44.Gatterausgang
Logik.LG44.Timerausgang
Logik.LG44.Ausgang
Logik.LG44.Invertierter Ausg
Logik.LG45.Gatterausgang
Logik.LG45.Timerausgang
Logik.LG45.Ausgang
Logik.LG45.Invertierter Ausg
Logik.LG46.Gatterausgang
Logik.LG46.Timerausgang
Logik.LG46.Ausgang
Logik.LG46.Invertierter Ausg
Logik.LG47.Gatterausgang
Logik.LG47.Timerausgang
Logik.LG47.Ausgang
Logik.LG47.Invertierter Ausg
Logik.LG48.Gatterausgang
Logik.LG48.Timerausgang
Logik.LG48.Ausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
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Logik.LG48.Invertierter Ausg
Logik.LG49.Gatterausgang
Logik.LG49.Timerausgang
Logik.LG49.Ausgang
Logik.LG49.Invertierter Ausg
Logik.LG50.Gatterausgang
Logik.LG50.Timerausgang
Logik.LG50.Ausgang
Logik.LG50.Invertierter Ausg
Logik.LG51.Gatterausgang
Logik.LG51.Timerausgang
Logik.LG51.Ausgang
Logik.LG51.Invertierter Ausg
Logik.LG52.Gatterausgang
Logik.LG52.Timerausgang
Logik.LG52.Ausgang
Logik.LG52.Invertierter Ausg
Logik.LG53.Gatterausgang
Logik.LG53.Timerausgang
Logik.LG53.Ausgang
Logik.LG53.Invertierter Ausg
Logik.LG54.Gatterausgang
Logik.LG54.Timerausgang
Logik.LG54.Ausgang
Logik.LG54.Invertierter Ausg
Logik.LG55.Gatterausgang
Logik.LG55.Timerausgang
Logik.LG55.Ausgang
Logik.LG55.Invertierter Ausg
Logik.LG56.Gatterausgang
Logik.LG56.Timerausgang
Logik.LG56.Ausgang
Logik.LG56.Invertierter Ausg
Logik.LG57.Gatterausgang
Logik.LG57.Timerausgang
Logik.LG57.Ausgang
Logik.LG57.Invertierter Ausg
Logik.LG58.Gatterausgang
Logik.LG58.Timerausgang
Logik.LG58.Ausgang
Logik.LG58.Invertierter Ausg

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

335

MRU4

DOK-HB-MRU4D



Schaltgerate-Manager

Logik.LG59.Gatterausgang
Logik.LG59.Timerausgang
Logik.LG59.Ausgang
Logik.LG59.Invertierter Ausg
Logik.LG60.Gatterausgang
Logik.LG60.Timerausgang
Logik.LG60.Ausgang
Logik.LG60.Invertierter Ausg
Logik.LG61.Gatterausgang
Logik.LG61.Timerausgang
Logik.LG61.Ausgang
Logik.LG61.Invertierter Ausg
Logik.LG62.Gatterausgang
Logik.LG62.Timerausgang
Logik.LG62.Ausgang
Logik.LG62.Invertierter Ausg
Logik.LG63.Gatterausgang
Logik.LG63.Timerausgang
Logik.LG63.Ausgang
Logik.LG63.Invertierter Ausg
Logik.LG64.Gatterausgang
Logik.LG64.Timerausgang
Logik.LG64.Ausgang
Logik.LG64.Invertierter Ausg
Logik.LG65.Gatterausgang
Logik.LG65.Timerausgang
Logik.LG65.Ausgang
Logik.LG65.Invertierter Ausg
Logik.LG66.Gatterausgang
Logik.LG66.Timerausgang
Logik.LG66.Ausgang
Logik.LG66.Invertierter Ausg
Logik.LG67.Gatterausgang
Logik.LG67.Timerausgang
Logik.LG67.Ausgang
Logik.LG67.Invertierter Ausg
Logik.LG68.Gatterausgang
Logik.LG68.Timerausgang
Logik.LG68.Ausgang
Logik.LG68.Invertierter Ausg
Logik.LG69.Gatterausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Logik.LG69.Timerausgang
Logik.LG69.Ausgang
Logik.LG69.Invertierter Ausg
Logik.LG70.Gatterausgang
Logik.LG70.Timerausgang
Logik.LG70.Ausgang
Logik.LG70.Invertierter Ausg
Logik.LG71.Gatterausgang
Logik.LG71.Timerausgang
Logik.LG71.Ausgang
Logik.LG71.Invertierter Ausg
Logik LG72.Gatterausgang
Logik.LG72.Timerausgang
Logik.LG72.Ausgang
Logik.LG72.Invertierter Ausg
Logik.LG73.Gatterausgang
Logik.LG73.Timerausgang
Logik.LG73.Ausgang
Logik.LG73.Invertierter Ausg
Logik.LG74.Gatterausgang
Logik.LG74.Timerausgang
Logik.LG74.Ausgang

Logik LG74.Invertierter Ausg
Logik.LG75.Gatterausgang
Logik.LG75.Timerausgang
Logik.LG75.Ausgang
Logik.LG75.Invertierter Ausg
Logik.LG76.Gatterausgang
Logik.LG76.Timerausgang
Logik.LG76.Ausgang
Logik.LG76.Invertierter Ausg
Logik.LG77.Gatterausgang
Logik.LG77.Timerausgang
Logik.LG77.Ausgang

Logik LG77.Invertierter Ausg
Logik.LG78.Gatterausgang
Logik.LG78.Timerausgang
Logik.LG78.Ausgang
Logik.LG78.Invertierter Ausg
Logik.LG79.Gatterausgang
Logik.LG79.Timerausgang

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers
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Logik.LG79.Ausgang

Logik.LG79.Invertierter Ausg
Logik.LG80.Gatterausgang
Logik.LG80.Timerausgang

Logik.LG80.Ausgang

Logik.LG80.Invertierter Ausg

Rangierbare Auslosebefehle (Auslosemanager)

Name
U[1].AusIBef
U[2].AusIBef
U[3].AusIBef
U[4].Aus|Bef
U[5].AusIBef
U[6].AusIBef
df/dt.AuslBef
delta phi.Aus|Bef
LS-Mitnahme.AusIBef
LVRT.AusIBef
UE[1].AusIBef
UE[2].AusIBef
U012[1].AusIBef
U012[2].AusIBef
U012[3].AusIBef
U012[4].AusIBef
U012[5].AusIBef
U012[6].AusIBef
f[1].AusIBef

f[2] Aus|Bef
f[3].AusIBef

f[4]. AusIBef

f[5] Aus|Bef
f[6].AusIBef
ExS[1].AusIBef
ExS[2].Aus|Bef
ExS[3].AusIBef
ExS[4].AusIBef

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Beschreibung

Keine Rangierung
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Auslsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Auslsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Auslsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Auslsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
Meldung: Auslsebefehl
Meldung: Ausldsebefehl
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Steuerbarer Leistungsschalter

SG[1]

Direktkommandos des steuerbaren Leistungsschalters

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Manipuliere WARNUNG! Manuelles Manipulieren der inaktiv, inaktiv [Steuerung
Stellung Stellungsmeldung Pos AUS, 1SG
@ Pos EIN 1SG[1]
/Allg Einstellungen]
Res SGMon Riicksetzen der Meldung des verlangsamten inaktiv, inaktiv [Betrieb
Sgverz Schalters aktiv IReset]
Quit AuslBef Quittierung des Auslosebefehls inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv [Quittierung]
Globale Schutzparameter des steuerbaren Leistungsschalters
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Hiko EIN Hilfskontakt 52a. Der Leistungsschalter ist in EIN- 1..n, DI-LogikListe DI Slot X1.DI'1 | [Steuerung
Position, wenn der Status des rangierten Signals wahr 1SG
ist.
o9 isel]
/
Stellungsmeldunge
n]
Hiko AUS Hilfskontakt 52b. Der Leistungsschalter ist in AUS- 1..n, DI-LogikListe DI Slot X1.DI 2 | [Steuerung
Position, wenn der Status des rangierten Signals wahr 56
ist.
@ ISG[1]

/

Stellungsmeldunge

n]
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‘ Parameter

Bereit

¥

Beschreibung

Einstellbereich

Leistungsschalter ist schaltbereit, wenn der Status der | 1..n, DI-LogikListe

Rangierung wahr ist. Mit diesen rangierbaren
Digitalen Eingang wird erkannt, dass der
Leistungsschalter manuell eingeschaltet wurde.
Dieser Digitale Eingang kann von Schutzfunktionen
(wenn im Gerét vorhanden) wie z.B. Automatische
Wiedereinschaltung (AWE) verwendet werden (z.B.
als Triggersignal)

Voreinstellung | Meniipfad

[Steuerung
1SG
1SG[1]

/
Stellungsmeldunge
n]

Entnommen

¥

Leistungsschalter entnommen.

1..n, DI-LogikListe

[Steuerung
ISG
ISG[1]

/
Stellungsmeldunge
n]

Verrieg EIN1 Verriegelung des EIN-Schaltbefehls 1..n, Rangierliste [Steuerung
I1SG
@ I1SG[1]
IVerriegelungen]
Verrieg EIN2 Verriegelung des EIN-Schaltbefehls 1..n, Rangierliste [Steuerung
I1SG
@ I1SG[1]
Verriegelungen]
Verrieg EIN3 Verriegelung des EIN-Schaltbefehls 1..n, Rangierliste [Steuerung
I1SG
@ I1SG[1]
Verriegelungen]
Verrieg AUS1 Verriegelung des AUS-Schaltbefehls 1..n, Rangierliste [Steuerung
1SG
@ I1SG[1]
IVerriegelungen]
Verrieg AUS2 Verriegelung des AUS-Schaltbefehls 1..n, Rangierliste [Steuerung
1SG
@ I1SG[1]
IVerriegelungen]
Verrieg AUS3 Verriegelung des AUS-Schaltbefehls 1..n, Rangierliste [Steuerung
I1SG
@ I1SG[1]
IVerriegelungen]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
SBef EIN Einschaltbefehl, ggf Zustand der Logik oder des 1..n, DI-LogikListe [Steuerung
Digitalen Eingangs 1SG
@ I1SG[1]
[Ex EIN/AUS Bef]
SBef AUS Ausschaltbefehl, ggf Zustand der Logik oder des 1..n, DI-LogikListe [Steuerung
Digitalen Eingangs 56
@ I1SG[1]
[Ex EINJAUS Bef]
t-Aus|Bef Mindesthaltezeit des Ausschaltbefehls (an den 0 - 300.00s 0.2s [Steuerung
Leistungsschalter, Lasttrennschalter...) 56
@ I1SG[1]
[Aus| Manager]
Selbsthaltung Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Steuerung
aktiv 1SG
@ I1SG[1]
[Aus| Manager]
Quit Aus|Bef Quit Aus|Bef 1..n, Rangierliste [Steuerung
I1SG
@ I1SG[1]
[Aus| Manager]
AUS Bef1 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Ausl| Bef U[1].-Aus|Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird. 56
@ I1SG[1]
[Aus| Manager]
AUS Bef2 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef U[2].AusIBef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird. 1SG
@ I1SG[1]
[Aus| Manager]
AUS Bef3 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Ausl Bef f[1].AusIBef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird. SG
@ I1SG[1]
[Aus| Manager]
AUS Bef4 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef f[2].AusIBef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird. 1SG
@ I1SG[1]

[Aus| Manager]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
AUS Bef5 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
@ ISG[1]
[Aus| Manager]
AUS Beft Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Aus| Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
@ ISG[1]
/Ausl Manager]
AUS Bef7 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& sG]
[Aus| Manager]
AUS Bef8 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& s6l]
[Aus| Manager]
AUS Bef9 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Aus| Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& isel]
[Aus| Manager]
AUS Bef10 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& isel]
[Aus| Manager]
AUS Bef11 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& sG]
[Aus| Manager]
AUS Bef12 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& sel]
[Aus| Manager]
AUS Bef13 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& s6]

[Aus| Manager]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
AUS Bef14 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
@ ISG[1]
[Aus| Manager]
AUS Bef15 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Aus| Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
@ ISG[1]
/Ausl Manager]
AUS Bef16 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& sG]
[Aus| Manager]
AUS Bef17 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
® s6l]
[Aus| Manager]
AUS Bef18 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Aus| Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
® isel]
[Aus| Manager]
AUS Bef19 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& isel]
[Aus| Manager]
AUS Bef20 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& sG]
[Aus| Manager]
AUS Bef21 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
® sel]
[Aus| Manager]
AUS Bef22 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
® s6]

[Aus| Manager]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
AUS Bef23 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
@ ISG[1]
[Aus| Manager]
AUS Bef24 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Aus| Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
@ ISG[1]
/Ausl Manager]
AUS Bef25 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& isel]
[Aus| Manager]
AUS Bef26 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
® sG]
[Aus| Manager]
AUS Bef27 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Aus| Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
® sG]
[Aus| Manager]
AUS Bef28 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& isel]
[Aus| Manager]
AUS Bef29 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der  1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
& isel]
[Aus| Manager]
AUS Bef30 Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der | 1..n, Ausl Bef [Steuerung
Zustand der Rangierung wahr wird.
1SG
® sG]
[Aus| Manager]
Synchronitat Synchronitat 1..n, SyncfreigabeListe | -.- [Steuerung
1SG
¥ sG]
ISync Zuschalten]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich
t-SyncUeberw Maximal zulassige Dauer des Synchronisiervorgangs | 0 - 3000.00s
nachdem das Einschalten des Leistungsschalters
initiiert wurde (wird nur fiir den GeneratorZuNetz-
@ Modus bendtigt).

EIN inkl Schutz Das EIN-Kommando beinhaltet die durch den Schutz | inaktiv,
EIN abgegebenen EIN-Kommandos (Es wird nur ein

Ausgangsrelais bendtigt).

AUS inkl Schutz | Das AUS-Kommando beinhaltet die durch den Schutz | inaktiv,
AUS abgegebenen AUS-Kommandos (Es wird nur ein

aktiv

Ausgangsrelais bendtigt). aktiv
t-Eigenz EIN Eigenzeit fiir das Schliefen des Leistungsschalters ~ 0.01 - 100.00s
t-Eigenz AUS Eigenzeit fiir das Offnen des Leistungsschalters 0.01-100.00s
t-Nachdriick Nachdriickzeit 0-100.00s

¥

Voreinstellung
0.2s

aktiv

aktiv

0.1s

0.1s

0Os

Meniipfad
[Steuerung

1SG

I1SG[1]

I1Sync Zuschalten]

[Steuerung

I1SG

I1SG[1]

/Allg Einstellungen]

[Steuerung

I1SG

I1SG[1]

/Allg Einstellungen]

[Steuerung

1SG

I1SG[1]

/Allg Einstellungen]
[Steuerung

I1SG

I1SG[1]

/Allg Einstellungen]
[Steuerung

I1SG

I1SG[1]

/Allg Einstellungen]
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Zustande der Eingange des steuerbaren Leistungsschalters

Bezeichnung Beschreibung Rangierung Gber:
Hiko EIN-E Zustand des Moduleingangs: Stellungsmeldung des [Steuerung
Leistungsschalters (52a) 1SG
I1SG[1]
/Stellungsmeldungen]
Hiko AUS-E Zustand des Moduleingangs: Stellungsmeldung des [Steuerung
Leistungsschalters (52b) 1SG
I1SG[1]
/Stellungsmeldungen]
Bereit-E Zustand des Moduleingangs: LS bereit [Steuerung
I1SG
I1SG[1]
/Stellungsmeldungen]
Sys-in-Sync-E Zustand des Moduleingangs: Innerhalb der Synchronisierzeit [Steuerung
muss dieses Signal anstehen, damit zugeschaltet wird. 1SG
Anderfalls war der Schaltversuch erfolglos.
I1SG[1]
ISync Zuschalten]
Entnommen-E Zustand des Moduleingangs: Leistungsschalter entnommen. [Steuerung
1SG
I1SG[1]
[Stellungsmeldungen]
Quit Auslosebefehl-E  Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal (nur bei [Steuerung
automatischer Quittierung) Modul-Eingangssignal 1SG
I1SG[1]

[Aus| Manager]

Verrieg EIN1-E Zustand des Moduleingangs: Verriegelung des EIN- [Steuerung
Schaltbefehls
1SG
I1SG[1]
NVerriegelungen]
Verrieg EIN2-E Zustand des Moduleingangs: Verriegelung des EIN- [Steuerung
Schaltbefehls
1SG
I1SG[1]
NVerriegelungen]
Verrieg EIN3-E Zustand des Moduleingangs: Verriegelung des EIN- [Steuerung
Schaltbefehls
1SG
ISG[1]
NVerriegelungen]
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Bezeichnung Beschreibung Rangierung iber:
Verrieg AUS1-E Zustand des Moduleingangs: Verriegelung des AUS- [Steuerung
Schaltbefehls
1SG
I1SG[1]
NVerriegelungen]
Verrieg AUS2-E Zustand des Moduleingangs: Verriegelung des AUS- [Steuerung
Schaltbefehls
ISG
I1SG[1]
NVerriegelungen]
Verrieg AUS3-E Zustand des Moduleingangs: Verriegelung des AUS- [Steuerung
Schaltbefehls
ISG
ISG[1]
NVerriegelungen]
SBef EIN-E Zustand des Moduleingangs: Einschaltbefehl, ggf Zustand der  [Steuerung
Logik oder des Digitalen Eingangs
1SG
ISG[1]
[Ex EIN/AUS Bef]
SBef AUS-E Zustand des Moduleingangs: Ausschaltbefehl, ggf Zustand der  [Steuerung
Logik oder des Digitalen Eingangs
1SG
I1SG[1]
[Ex EIN/AUS Bef]

Meldungen des steuerbaren Leistungsschalters

Meldung Beschreibung

EKA Nur ein HIKO Meldung: Die Position des Schaltgerats wird nur liber einen einzelnen Hilfskontakt (Einpolige-
Kontakt-Anzeige) erfasst. Zwischen- oder Stdrstellungen kdnnen auf diese Weise nicht erfasst
werden.

Pos nicht EIN Meldung: Pos nicht EIN

Pos EIN Meldung: Leistungsschalter ist in EIN-Position

Pos AUS Meldung: Leistungsschalter ist in AUS-Position

Pos Unbest Meldung: Leistungsschalterstellung ist unbestimmt.

Pos Gestort Meldung: Leistungsschalter Fehler - Unklare Schalterstellung. Die Stellungskontakte
widersprechen sich. Nach Ablauf des Timers wird dieser Alarm ausgegeben.

Pos Meldung: Stellungsmeldung des Leistungsschalters (0 = In Bewegung, 1= AUS, 2 =EIN, 3 =
Storstellung).

Bereit Meldung: Leistungsschalter ist schaltbereit.

t-Nachdriick Meldung: Nachdriickzeit

Entnommen Meldung: Leistungsschalter entnommen.

Verrieg EIN Meldung: Mindestens ein EIN-Schaltbefehl ist verriegelt.

Verrieg AUS Meldung: Mindestens ein AUS-Schaltbefehl ist verriegelt.
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Meldung Beschreibung

SBU erfolgreich Meldung: Schaltbefehlstiberwachung: Schaltbefehl war erfolgreich

SBU Stérstellung Meldung: Schaltbefehlstiberwachung: Schaltbefehl war erfolglos. Schaltgeréat in Storstellung.

SBU Fehler AUSBef Meldung: Schaltbefehlstiberwachung: Wegen eines anstehenden Ausldsebefehl wurde der
Ausschaltbefehl nicht ausgefiihrt.

SBU Schaltrichtg Meldung: Schaltbefehlstiberwachung bzw Schaltrichtungstiberwachung: Dieses Signal wird
wahr, wenn die Position, in der sich ein Schaltgerat befindet erneut angesteuert werden soll.
Beispiel: Ein Schaltgerat, das sich bereits in der "AUS"-Position befindet, soll erneut "AUS"-
geschaltet werden. Das Gleiche gilt fiir EIN-Kommandos.

SBU EIN wahrd AUSBef Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Wahrend ein Ausschaltbefehl aussteht, kommt ein

SBU SG n. bereit
SBU Feldverrieg
SBU SyncTimeout

SBU SG entnommen
Schutz EIN

AuslIBef

Quit AuslBef

EIN inkl Schutz EIN

AUS inkl Schutz AUS

Stellgsmeldg manipul

Einschaltbefehl.
Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Das Schaltgerét ist nicht bereit.
Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Der Schaltbefehl verstdfit gegen eine Feldverriegelung.

Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Der Schaltbefehl wurde nicht ausgefihrt. Es wurde
wahrend der Synchronisierzeit kein Synchronisiersignal empfangen.

Meldung: Schaltbefehlstiberwachung: Schaltbefehl war erfolglos, da Schaltgerat entnommen.
Meldung: EIN Kommando durch das Schutzmodul

Meldung: Ausldsebefehl

Meldung: Quittierung des Ausldsebefehls

Meldung: Das EIN-Kommando beinhaltet die durch den Schutz abgegebenen EIN-
Kommandos (Es wird nur ein Ausgangsrelais bendtigt).

Meldung: Das AUS-Kommando beinhaltet die durch den Schutz abgegebenen AUS-
Kommandos (Es wird nur ein Ausgangsrelais bendtigt).

Meldung: Stellungsmeldung manipuliert

SGMon SGverzdgert
Res SGMon Sgverz
EIN Bef

AUS Bef

Meldung: Schaltgeratewartung: Alarm, der Schalter wird langsamer
Meldung: Ricksetzen der Meldung des verlangsamten Schalters

Meldung: Einschaltbefehl an das Schaltgerat. Dieser Einschaltbefehl kann je nach
Parametrierung auch das vom Schutz abgesetze EIN-Kommando beinhalten.

Meldung: Ausschaltbefehl an das Schaltgerat. Dieser Ausschaltbefehl kann je nach
Parametrierung auch das vom Schutz abgesetze AUS-Kommando beinhalten.

EIN Bef manuell
AUS Bef manuell
Sync EIN Anforderung

Meldung: Manueller Einschaltbefehl
Meldung: Manueller Ausschaltbefehl

Meldung: Anforderung synchronen Zuschaltens
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Steuerung - Beispiel: Schalten eines Leistungsschalters

Im folgenden Beispiel soll gezeigt werden, wie Uber die Bedieneinheit ein Leistungsschalter geschaltet wird.

|

Steuerung

Skeuerung

Steuer-Seite

Allg Einstellungen
Ekr

wah Fern
\

[ 4 Jrodus[ 56 | b |

wah Fern
\

L4 rodu=1 sG] b

Wlarhung
Reine war Ort
Schalthoheit

wah Fern
\

[ 4 Jrodus[ 56 | b |

Wechseln Sie ins Meni »Steuerung« oder betatigen Sie alternativ den Softkey
»CTRL« an der Geratefront.

Wechseln Sie auf die Steuer-Seite durch Betatigen des »SOFTKEYs« »Pfeil
rechts«.

Nur zur Information: Auf der Steuerseite wird die Schalterstellung des
Schaltgerats dargestellt. Mittels des »SOFTKEYs« »Modus wiirden Sie ins Menu
»Allg Einstellungen« gelangen. In diesem Menl werden unter anderen die
Schalthoheit und die Verriegelungen eingestellit.

Mittels des »SOFTKEYs« »SG« wirden Sie in das Meni »SG« gelangen. In
diesem Menu kénnen spezifische Einstellungen fir das Schaltgerat vorgenommen
werden.

Um einen Schaltvorgang ausfuhren zu kénnen, wechseln Sie mittels des
»SOFTKEYs« »Pfeil rechts« ins Schaltmenu.

Nur wenn Uber die aktuelle Einstellung der Schalthoheit ein Schalten »Vor Ort«
erlaubt ist, ist es moglich einen Schaltbefehl von der Bedieneinheit auszufiihren.
Liegt momentan keine Schalthoheit vor, so muss diese zunachst hergestellt

werden (»Vor Ort« oder »Vor Ort und Fern«).

Mittels des »SOFTKEYs« »OK« gelangen Sie wieder zurlick auf die Steuerseite,
auf der das Abzweigsteuerbild dargestellt wird.

Betatigen Sie hier den »SOFTKEY « »Mode« um danach in das Menii
»Allg Einstellungen« zu wechseln.
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Allg Einstellungen
Schalthoheit

Lan Fern

1 Schalthoheit
KN | v | F ]

I Schalthoheit
keine

wan Fern

In diesem MenU kdnnen Sie nun die Schalthoheit &ndern.

Wahlen Sie »Vor Ort« oder »Vor Ort und Fern«.

I st Nun ist es méglich Schaltbefehle von der Bedieneinheit auszufihren.
|4 Hodus | SG ] b
| vt D Betatigen Sie den »SOFTKEY « »Pfeil rechts« zur Steuerseite zu gelangen.
|4 Hodus | 5G]k
! vt It Der Leistungsschalter ist getffnet, somit kann er nur geschlossen werden.
\I Nach Driicken des »SOFTKEYs« »EIN« erscheint folgende Sicherheitsabfrage.
4 | | EH ] |
Eesfatiguna Wenn Sie sich sicher sind, dass der Schaltvorgang ausgefiihrt werden soll, dann
@ _ Bkr.EIN Bestatigen Sie die Abfrage mit Ja/Yes.
Sind Sie sicher?
| nein ] __da ]
1 vt Ot Der Schaltbefehl wird an den Leistungsschalter ausgegeben. Am Display wird die
Zwischenstellung des Schaltgerats angezeigt.
I
4 1 | | |
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vt O Nachdem der Schalter die neue Schaltstellung erreicht hat wird diese am Display
angezeigt.

I GV I Mégliche weitere Schalthandlungen (Offnen des Schalter) werden angezeigt.

Liarnung Hinweis: Sollte die neue Schaltposition eines Schaltgerats nicht innerhalb der
& e vorgegebenen Uberwachungszeit erreicht werden, dann wiirde auf dem Display
abgelaufen die folgende Meldung erscheinen.
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Netz- und Anlagenschutz

Da dem Netz- und Anlagenschutz eine zunehmende Bedeutung zukommt, wurden flr die HighPROTEC zahlreiche
dem Stand der Technik entsprechende Schutzfunktionen entwickelt und in einem speziellen Menl [NA-Schutz]
,Netz- und Anlagenschutz* zusammengefasst.

Diese sind so universell einsetzbar, dass sie Uber die Parametrierung an unterschiedlichste international und lokal
gultige Netzanschlussrichtlinien (Grid-Codes) einfach angepasst werden kénnen.

Im Folgenden wird ein Uberblick (iber dieses Menii gegeben. Details zu den entsprechenden Schutzmodulen
entnehmen Sie bitte der Dokumentation zu den entsprechenden Schutzmodulen.

Der Netz- und Anlagenschutz umfasst:
Ein Untermeni mit Netzentkopplungsfunktionen. Je nach vor Ort gliltigen Netzanschlussrichtlinien (Grid-

Codes) sind unterschiedlichste Netzentkopplungsfunktionen vorgeschrieben (oder auch verboten). In diesem
Menu haben Sie Zugriff auf folgende Netzentkopplungsfunktionen:

m df/dt (siehe Frequenzschutz-Kapitel). Diese Schutzfunktion einspricht einem Frequenzschutz-Modul
in der Projektierung ,df/dt*.

m Vektorsprung (siehe Frequenzschutz-Kapitel). Diese Schutzfunktion einspricht einem
Frequenzschutz-Modul in der Projektierung ,delta phi*.

B LS-Mitnahme (siehe eigenes, gleichnamiges Kapitel).
Ein Untermen fir den Low Voltage Ride Through (siehe eigenes, gleichnamiges Kapitel).
Ein Untermend fiir die Synchronisierung (siehe eigenes, gleichnamiges Kapitel).

HIN WE’S Das Schutzgerit bietet u.a. fiir Niederspannungsanwendungen eine 10
Minuten gleitende Mittelwertiiberwachung.

(siehe Kapitel Spannungsschutz).
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U - Spannungsschutz [27/59]

Verfigbare Stufen:
U[1],U[2] ,U[3] ,U[4] ,U[5] ,U[6]

Wenn der Messort der Spannungswandler nicht auf der
VORSICHT . or =P g :
Sammelschienenseite liegt sondern auf der Abgangsseite, muss Folgendes
beachtet werden:

Wenn die Leitung freigeschaltet wird miissen die U<-Stufen durch
Erkennen der Schalterstellung (iiber digitale Eingédnge) durch eine »Externe
Blockade« an einer Unterspannungsauslosung gehindert bzw. blockiert
werden.

Wenn die Hilfsspannung eingeschaltet wird und die Messspannung noch
nicht anliegt, muss eine Unterspannungsauslésung durch eine »Externe
Blockade« vermieden werden.

Die »U<-Stufen« miissen bei einem Automatenfall blockiert werden, sonst
VORSICHT > e i . .
kommt es zu einer Uberfunktion (Fuse Failure).

HIN WE’S Alle Spannungsstufen sind gleich aufgebaut und kénnen wahlweise als
Uber- , Unterspannungsstufe oder als zeitabhingige Unterspannungsstufe

(Polygon) projektiert werden.
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HIN WE’S Liegen an den Messeingédngen des Gerats Phasenspannungen an und ist in

den Feldparametern der Parameter »SpW Beh« auf »Leiter--Erd« gesetzt,
sind die Meldungen im Fall einer Anregung bzw. Auslésung, die durch das
Spannungsschutzmodul ausgegeben werden folgendermaRBen zu
interpretieren:

»U[1].ALarm L1« bzw. »U[1].TriP L1« => Alarm bzw. Trip durch
Phasenspannung »UL 7« verursacht.

»U[1].ALarm L2« bzw. »U[1].Trir L2« => Alarm bzw. Trip durch Phasenspan-
nung »UL2« verursacht.

»U[1].ALarm L3« bzw. »U[1].Trip L3« => Alarm bzw. Trip durch Phasenspan-
nung »UL3« verursacht.

Liegen an den Messeingdngen stattdessen AuBenleiterspannungen an und
ist in den Feldparametern der Parameter »SpW Beh« auf »Phase-Phase«
gesetzt, sind die Meldungen folgendermafen zu interpretieren:

»U[1].Acarm L1« bzw. »U[1].Trir L1« => Alarm bzw. Trip durch AuBenleiter-
spannung »U1712« verursacht.

»U[1].ALarm L2« bzw. »U[1].Trip L2« => Alarm bzw. Trip durch AuBenleiter-
spannung »U23« verursacht.

»U[1].ALarm L3« bzw. »U[1].Trip L3« => Alarm bzw. Trip durch AuBenleiter-
spannung »U37«
verursacht.
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Die folgende Tabelle zeigt die grundlegenden Verwendungsmoglichkeiten (Applikationen) des
U-Schutzmoduls.

Applikationsoptionen des U-Moduls Einstellung im Option

ANSI 27 Unterspannungsschutz Projektierungs-Meni Messprinzip: Grundwelle/Effektivwert

Einstellung: U< Mess-Modus:

Leiter-Erd/Leiter-Leiter

10 Minuten Gleitende Mittelwertiiberwachung Projektierungs-MenU Messprinzip: Umit

U< Einstellung: U< Mess-Modus:

Leiter-Erd/Leiter-Leiter

ANSI 59 Uberspannungsschutz Projektierungs-Meni Messprinzip: Grundwelle/Effektivwert

Einstellung: U> Mess-Modus:

Leiter-Erd/Leiter-Leiter

Gleitende Mittelwertiiberwachung U> Projektierungs-Menu Messprinzip: Umit

Einstellung: U> Mess-Modus:

Leiter-Erd/Leiter-Leiter

ANSI 27(t) Zeitabhangiger Projektierungs-Menu Messprinzip: Grundwelle/Effektivwert

Unterspannungsschutz Einstellung: U(t)< Mess-Modus:

Leiter-Erd/Leiter-Leiter

Messprinzip

Fir alle Schutzstufen kann ausgewahlt werden, ob die Messwerterfassung auf Basis der » Grundwelle« erfolgt, oder
der » Effektivwert« verwendet wird. Daruiber hinaus kann hier eine gleitende Mittelwertiberwachung » Umit« gewahlt
werden.

HINWEIS Die erforderlichen Einstellungen fiir die Ermittlung des ,,Mittelwerts* der
,»Gleitenden Mittelwertiiberwachung“ sind im Menii

[Gerateparameter\Statistik\Umit] vorzunehmen.

Mess-Modus

Wenn an den Messeingangen der Spannungsmesskarte "Leiter-Erd"-Spannungen liegen, dann ist in den
Feldparametern » SpW Anschluss = Leiter-Erd« zu setzen. In diesem Fall kann dann Uber den Parameter» Mess-
Modus« festgelegt werden, ob dieses Modul mit » Lejter-Erd« oder » Leiter-Leiter« Spannungen arbeiten soll. In
diesem Fall bedeutet » Mess-Modus=Leiter-Erd«: Un=SpW sek/SQRT(3). bzw. » Mess-Modus=Leiter-Leiter«:
Un=SpW sek. ACHTUNG! Wenn an den Messeingangen der Spannungsmesskarte "Leiter-Leiter"-Spannungen
anliegen, dh. wenn in den Feldparametern » SpW Anschluss = Leiter-Leiter« zu setzen ist, dann darf nur die
Einstellung » Mess-Modus=Leiter-Leiter« gewahlt werden. Das Gerat arbeitet in diesem Fall immer mit der "Leiter-
Leiter"-Spannung, unabhangig von der Einstellung des Parameters »Mess-Modus«.

In jeder Spannungsschutzstufe kann festgelegt werden, ob diese anregen soll, wenn die Uber- bzw. Unterspannung
in einer von drei, zwei von drei oder in allen drei Phasen erkannt wird. Darliber hinaus ist das Ruckfallverhaltnis
einstellbar.
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Projektierungs-Parameter des Spannungsschutzmoduls

‘ Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung | Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, ui1l: u> [Projektierung]
U>, U[2]: U<
@ U<, U[3]: nicht
U< verwenden
U[4]: nicht
verwenden
U[5]: nicht
verwenden
U[6]: nicht
verwenden

Globale-Parameter des Spannungsschutzmoduls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
ExBlo1 Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in  1..n, Rangierliste [Schutzparameter
einem Parametersatz erlaubt wurde und der Status
der rangierten Meldung wahr ist [Globale
@ ' Schutzpara
/U-Schutz
)
ExBlo2 Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade i 1..n, Rangierliste [Schutzparameter
einem Parametersatz erlaubt wurde und der Status
der rangierten Meldung wahr ist [Globale
@ ' Schutzpara
/U-Schutz
e
ExBlo AuslBef Externe Blockade des Auslésekommandos des 1..n, Rangierliste [Schutzparameter
Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem /Globale
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der
. . Schutzpara
@ rangierten Meldung wahr ist.

/U-Schutz
V)|
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Satz-Parameter des Spannungsschutzmoduls

‘ Parameter

Funktion

&

ExBlo Fk

&

Blo AusIBef

&

ExBlo AusIBef Fk

&

Mess-Modus

&

Messprinzip

&

Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung
Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder inaktiv, U[1]: aktiv
deakiivieren aktiv U[2]: aktiv
U[3]: inaktiv
U[4]: inaktiv
U[B]: inaktiv
UI[6]: inaktiv
Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren inaktiv, inaktiv
(erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben). Dieser .
. . aktiv
Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein
Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde,
wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten
Signals werden diejenigen Stufen der
Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv"
parametriert sind!
Dauerhafte Blockade des Ausldsekommandos des inaktiv, inaktiv
Moduls bzw. der Stufe. .
aktiv
Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. | inaktiv, inaktiv
der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht .
. . aktiv
erlauben). Dieser Parameter kann nur im
Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste
zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei aktivem
Status des rangierten Signals wird der Auslosebefehl
in den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!
Mess-/Uberwachungsmodus: Legt fest, ob die Leiter-  Leiter-Erd, Leiter-Erd
Leiter oder die Leiter-Erd Spannungen Uberwacht . .
Leiter-Leiter
werden sollen.
Messprinzip: Grundwelle oder RMS Grundwelle, Grundwelle
Effektivwert,
Umit

Meniipfad
[Schutzparameter
<1.4>

[U-Schutz

U]

[Schutzparameter
<1.4>

U-Schutz

g

[Schutzparameter
<1.4>

[U-Schutz

]
[Schutzparameter
<1.4>

/U-Schutz

]

[Schutzparameter
<1.4>

U-Schutz

g
[Schutzparameter
<1.4>

U-Schutz

un
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‘ Parameter

Alarm-Modus

&

Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung
Anregekriterium fir die Spannungsschutzstufe 1aus 3, 1aus 3
2aus 3,

alle 3

Meniipfad
[Schutzparameter
<1.4>

[U-Schutz

o]

u>

&

Wenn der Alarm-Wert iberschritten wird, dann wird | 0.01 - 1.50Un U[1]: 1.1Un
das Modul gestartet. Definition Un: Wenn an den ,
Messeingangen der Spannungsmesskarte "Leiter- Uf2l: 1.20Un
Erd"-Spannungen liegen, dann ist in den U[3]: 1.20Un
Feldparametern "SpW Anschluss = Leiter-Erd" zu U4]: 1.20Un
setzen. In diesem Fall kann dann (iber den Parameter C
"Mess-Modus" festgelegt werden, ob dieses Modul mit U[5]: 1.20Un
"Leiter-Erd" oder "Leiter-Leiter" Spannungen arbeiten .

soll. In diesem Fall bedeutet "Mess-Modus=Leiter- Uf6]: 1.20Un
Erd": Un=SpW sek/SQRT(3). bzw. "Mess-

Modus=Leiter-Leiter": Un=SpW sek. ACHTUNG!

Wenn an den Messeingangen der

Spannungsmesskarte "Leiter-Leiter"-Spannungen

anliegen, dh. wenn in den Feldparametern "SpW

Anschluss = Leiter-Leiter" zu setzen ist, dann darf nur

die Einstellung "Mess-Modus=Leiter-Leiter" gewahlt

werden. Das Gerat arbeitet in diesem Fall immer mit

der "Leiter-Leiter"-Spannung, unabhangig von der

Einstellung des Parameters "Measuring Mode".

Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U>
oder U>

[Schutzparameter
<1.4>

[U-Schutz

T

U> Reset%

&

U<

&

Einstellbares Riickfallverhaltnis 80 - 99% 97%

Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U>
oder U>

Wenn der Alarm-Wert iberschritten wird, dann wird | 0.01 - 1.50Un U[1]: 0.80Un
das Modul gestartet. Definition Un: Wenn an den U[2J: 0.9Un
Messeingangen der Spannungsmesskarte "Leiter- T
Erd"-Spannungen liegen, dann ist in den U[3]: 0.80Un
Feldparametern "SpW Anschluss = Leiter-Erd" zu U4]: 0.80Un
setzen. In diesem Fall kann dann dber den Parameter T
"Mess-Modus" festgelegt werden, ob dieses Modul mit U[5]: 0.80Un
"Leiter-Erd" oder "Leiter-Leiter" Spannungen arbeiten .

soll. In diesem Fall bedeutet "Mess-Modus=Leiter- U[6]: 0.80Un
Erd": Un=SpW sek/SQRT(3). bzw. "Mess-

Modus=Leiter-Leiter": Un=SpW sek. ACHTUNG!

Wenn an den Messeingangen der

Spannungsmesskarte "Leiter-Leiter"-Spannungen

anliegen, dh. wenn in den Feldparametern "SpW

Anschluss = Leiter-Leiter" zu setzen ist, dann darf nur

die Einstellung "Mess-Modus=Leiter-Leiter" gewahlt

werden. Das Gerét arbeitet in diesem Fall immer mit

der "Leiter-Leiter"-Spannung, unabhangig von der

Einstellung des Parameters "Measuring Mode".

Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U<

[Schutzparameter
<1.4>

U-Schutz

T
[Schutzparameter
<1.4>

[U-Schutz

1]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
U< Reset% Einstellbares Ruckfallverhaltnis 101 - 110% 103% [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U< [<1.4>
@ /U-Schutz
]
t Ausléseverzdgerung 0.00 - 3000.00s U[1]: 1s [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U> Ul2l-1s 1.4
@ oder U> Nur verfligbar wenn: Projektierung: U.Modus U[3]: 0.00s /U-Schutz
=Us U[41:000s /U]
U[5]: 0.00s
U[6]: 0.00s
Messkreisiberwac = Messkreistiberwachung inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
hung aktiv [<1.4>
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U< -
@ Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< /U-Schutz
)
Ustart< Beim Unterschreiten dieser Startspannung wird die 0.00 - 1.50Un 0.90Un [Schutzparameter
zeitabhéngige Spannungsiiberwachung gestartet. <1 4>
@ Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< /U-Schutz
]
Ustop> Ein LVRT-Zyklus wird beendet, wenn dieser 0.10 - 1.50Un 0.93Un [Schutzparameter
Spannungswert iiberschritten wird. <1 4>
@ Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< /U-Schutz
g
u(t)<1 Schwellwert 0.00 - 1.50Un 0.00Un [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ /U-Schutz
)
t1 Ausloseverzdgerung 0.00 - 20.00s 0.00s [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ U-Schutz
e
u()<2 Schwellwert 0.00 - 1.50Un 0.00Un [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ /U-Schutz
un
t2 Ausldseverzdgerung 0.00 - 20.00s 0.15s [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ [U-Schutz

g
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
U(t)<3 Schwellwert 0.00 - 1.50Un U[1]: 0.70Un [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< Ui21-0.70Un - /<1.4>
@ U[3]: 0.70Un | /U-Schutz
U[4]:0.30un  /U[1]]
U[5]: 0.30Un
U[6]: 0.30Un
t3 Ausldseverzdgerung 0.00 - 20.00s 0.15s [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ [U-Schutz
]
u(t)<4 Schwellwert 0.00 - 1.50Un U[1]: 0.70Un  [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< Uf2l- 0.70Un [<1.4>
@ U[3]: 0.70Un /U-Schutz
U[4]:0.30Uun /U]
U[5]: 0.30Un
U[6]: 0.30Un
t4 Ausldseverzdgerung 0.00 - 20.00s U[1]: 0.70s [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< U[2l-0.70s [<1.4>
@ U[3]: 0.70s /U-Schutz
Ul4]: 0.6s U]
U[5]: 0.6s
U[6]: 0.6s
U(t)<5 Schwellwert 0.00 - 1.50Un 0.90Un [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< f<1.4>
@ [U-Schutz
]
t5 Ausléseverzdgerung 0.00 - 20.00s 1.50s [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< f<1.4>
@ [U-Schutz
o]
U(t)<6 Schwellwert 0.00 - 1.50Un 0.90Un [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ [U-Schutz
o]
t6 Ausloseverzdgerung 0.00 - 20.00s 3.00s [Schutzparameter
Nur verflugbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ [U-Schutz

gl
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
u()<7 Schwellwert 0.00 - 1.50Un 0.90Un [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ [U-Schutz
o]
t7 Ausloseverzdgerung 0.00 - 20.00s 3.00s [Schutzparameter
Nur verflugbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ [U-Schutz
T
U(t)<8 Schwellwert 0.00 - 1.50Un 0.90Un [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< 1.4
@ [U-Schutz
)
18 Ausldseverzégerung 0.00 - 20.00s 3.00s [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ /U-Schutz
g
u(t)<9 Schwellwert 0.00 - 1.50Un 0.90Un [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ U-Schutz
un
t9 Ausldseverzdgerung 0.00 - 20.00s 3.00s [Schutzparameter
Nur verfiigbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ [U-Schutz
e
U(t)<10 Schwellwert 0.00 - 1.50Un 0.90Un [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ U-Schutz
)
t10 Ausldseverzdgerung 0.00 - 20.00s 3.00s [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: U.Modus = U(t)< [<1.4>
@ /U-Schutz

g
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Zustande der Eingange des Spannungsschutzmoduls

Bezeichnung
ExBlo1-E

ExBlo2-E

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade1

Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

Rangierung Gber:
[Schutzparameter
/Globale Schutzpara
/U-Schutz

o
[Schutzparameter
[Globale Schutzpara
/U-Schutz

Myl

ExBlo AusIBef-E

Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des

Auslosebefehls

[Schutzparameter
/Globale Schutzpara
JU-Schutz

o

Meldungen des Spannungsschutzmoduls (Zustande der Ausgange)

Meldung
aktiv

ExBlo

Blo AuslIBef
ExBlo AusIBef
Alarm L1
Alarm L2
Alarm L3
Alarm

Ausl L1
Ausl L2
Ausl L3
Ausl
Aus|Bef

Beschreibung
Meldung: aktiv
Meldung: Externe Blockade

Meldung: Auslosebefehl blockiert

Meldung: Externe Blockade des Ausldsekommandos

Meldung: Alarm L1

Meldung: Alarm L2

Meldung: Alarm L3

Meldung: Alarm Spannungsstufe
Meldung: General-Auslésung L1
Meldung: General-Auslésung L2
Meldung: General-Ausldsung L3
Meldung: Ausldsung

Meldung: Ausldsebefehl
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Inbetriebnahme: Uberspannungsschutz [59]

Gegenstand der Priifung
Testen der Uberspannungsschutzstufen jeweils 3 x einphasig und 1 x dreiphasig (fir jede Stufe)

Das Uberpriifen der Uberspannungsschutzstufe dient unter anderem auch
VORS | C HT dazu, die korrekte Verdrahtung ab Schaltschrankeingangsklemmen
sicherzustellen. Verdrahtungsfehler an den Spannungsmesseingangen
flihren zu:
« Fehlausléosungen des gerichteten Stromschutzes,
Beispiel: Gerat 16st plotzlich in Riickwartsrichtung aus, aber
in Vorwartsrichtung nicht...,
» Falsche oder nicht vorhandene cosphi-Anzeige.
* Fehler im Zusammenhang mit Leistungsrichtungen usw..

Bencdtigte Geréte

m 3-phasige Wechselspannungsquelle
m Timer zur Messung der Auslésezeit
B Spannungsmessgerat

Durchfiihrung (3 x einphasig, 1 x dreiphasig und fiir jede Stufe)

Priifen der Ansprechwerte

Zum Prifen der Ansprech- und Rickfallwerte muss die Priifspannung so lange erhéht werden, bis das Relais
angeregt ist. Vergleicht man die auf dem Display angezeigten Werte mit denen des Spannungsmessers, SO muss
die Abweichung innerhalb der zuldssigen Toleranzen liegen.

Priifen der Ausléseverzégerung

Zum Prifen der Ausléseverzogerung wird ein Timer mit dem Kontakt des zugehdrigen Ausléserelais verbunden.
Der Timer wird gleichzeitig mit dem Uberschreiten des Grenzwertes der Auslésespannung gestartet und beim
Ausldsen des Relais gestoppt.

Priifen des Riickfallverhéltnis
Verringern Sie die Messgrofie auf unter (z.B.) 97% des Auslésewerts. Frihestens bei 97% des Auslésewerts darf
das Relais zuriickfallen.

Erfolgreiches Testergebnis

Die gemessenen Ansprechwerte, Ausloseverzogerungen und Ruckfallverhaltnisse stimmen mit den durch die Ein-
stellliste vorgegebenen Werten tberein. Zulassige Abweichungen/Toleranzen sind den Technischen Daten zu ent-
nehmen.
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Inbetriebnahme: Unterspannungsschutz [27]

Fihren Sie den Test analog zum Uberspannungsschutz durch (mit entsprechenden Unterspannungen).

Abweichend dazu:

Zum Prifen der Ansprechwerte muss die Priifspannung so lange abgesenkt werden, bis das Relais
angeregt ist.

- Fir die Ermittlung des Ruckfallverhaltnisses erhéhen Sie die MessgroRRe auf Uber (z.B.) 103% des
Auslosewertes. Friihestens bei 103% des Auslosewertes darf das Relais zurlickfallen.
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UE/UX - Spannungsiiberwachung [27A, 27TN/59N, 59A]

Verfigbare Stufen:
UE[1] ,UE[2]

HIN WE’S Alle Stufen der Spannungsiiberwachung fiir den vierten Messeingang sind

gleich aufgebaut.

Diese Schutzstufe kann je nach Projektierung und Parametrierung dazu genutzt werden:

m Die gemessene oder berechnete Verlagerungsspannung zu Uberwachen. Die Verlagerungsspannung kann nur
dann berechnet werden, wenn an den Messeingangen des Gerats die Phasenspannungen in Sternschaltung
anliegen.

® Eine andere Spannung auf Unter- oder Uberspannung zu (iberwachen.

Die folgende Tabelle zeigt die grundlegenden Verwendungsmoglichkeiten (Applikationen) des
dieses Schutzmoduls.

Applikationsoptionen des UE/UX-Moduls Einstellung im Option
ANSI 59N/G Projektierungs-Menii Messprinzip: Grundwelle/Effektivwert
Verlagerungsspannungsschutz (gemessen  Einstellung: U> UX Quelle:
oder berechnet)
gemessen/berechnet
ANSI 59A Uberwachung einer anderen Projektierungs-Menii Messprinzip: Grundwelle/Effektivwert

Spannung auf Uberspannung Einstellung: U> UX Quelle: gemessen

Im zugehdrigen
Parametersatz:

UX Quelle: gemessen

ANSI 27A Uberwachung einer anderen Projektierungs-Meni Messprinzip: Grundwelle/Effektivwert
Spannung auf Unterspannung Einstellung: U<

Im zugehdrigen
Parametersatz::

UX Quelle: gemessen

ANSI 27TN “UX gem H3” Projektierungs-Menti Messprinzip::

Stator-Erdfehler-Schutz Einstellung: U< UX gem H3

Hinweis: Diese Option ist nur in einigen UX Quelle:

Generatorschutzrelais verfugbar. Im zugehdrigen gemessen
Parametersatz::

UX Quelle: gemessen

Messprinzip
Fir alle Schutzstufen kann ausgewéahlt werden, ob die Messwerterfassung auf Basis der » Grundwelle« erfolgt, oder
der » Effektivwert« verwendet wird.
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27TN/59N - Messprinzip »UX gem H3«*

* = nur verfligbar in Generatorschutzrelais

In dieser Konfiguration kdnnen Stator-Erdfehler in der Nahe des Sternpunkts von hochohmig geerdeten
Generatoren erkannt werden. Das Modul misst/ermittelt hierzu die dritte Harmonische (Oberwelle) der

angeschlossenen Messpannung.

Hierdurch kénnen Stator-Erdfehler in einem Bereich zwischen Sternpunkt und ca. den ersten 20% der Stator-
Wicklung erkannt werden. In Kombination mit einem Schutzmodul (Verlagerungsspannung), dass Erdfehler in
einem Bereich von den Generatorklemmen beginnend bis hinunter auf ca. 10% der Stator-Wicklungen hinunter
erkennt, kdnnen somit 100% der Stator-Wicklungen geschutzt werden.

Die folgende Grafik illustriert wie mit einer Kombination aus der Messung der dritten Harmonischen und der
Messung der Verlagerungsspannung ein hundertprozentiger Stator-Erdfehlerschutz erzielt werden kann.

Verlagerungssp
annung

p—
—
-
—
-

P
g 27A UX gem H3
Ansprechwert
pd (Unterspannung )

59N
Ansprechwer

Grundwelle

3te Harmonische
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Projektierungs-Parameter des Verlagerungsspannungsiuiberwachungsmoduls

‘ Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung | Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, nicht [Projektierung]
Us verwenden

X P

Globale Parameter des Verlagerungsspannungsiiberwachungsmoduls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
ExBlo1 Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in  1..n, Rangierliste [Schutzparameter
einem Parametersatz erlaubt wurde und der Status
der rangierten Meldung wahr ist [Globale
@ ' Schutzpara
/U-Schutz
JUE[1]]
ExBlo2 Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in  1..n, Rangierliste [Schutzparameter
einem Parametersatz erlaubt wurde und der Status
der rangierten Meldung wahr ist /Globale
@ ' Schutzpara
/U-Schutz
JUE[1]]
ExBlo AuslBef Externe Blockade des Ausldsekommandos des 1..n, Rangierliste [Schutzparameter
Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem /Globale
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der
) . Schutzpara
@ rangierten Meldung wahr ist.
U-Schutz
JUE[1]]
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Satz-Parameter des Verlagerungsspannungsiuberwachungsmoduls

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Funktion Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
deaktivieren aktiv <1 4>
@ U-Schutz
JUE[1]]
ExBlo Fk Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
(erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben). Dieser aktiv <1 4>
Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem -
@ gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein U-Schutz
Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, JUEM
wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten yl
Signals werden diejenigen Stufen der
Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv"
parametriert sind!
Blo Aus|Bef Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
Moduls bzw. der Stufe. aktiv <1 4>
@ /U-Schutz
JUE[1]]
ExBlo AuslBef Fk  Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. | inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht .
) . aktiv <1..4>
erlauben). Dieser Parameter kann nur im
@ Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen /U-Schutz
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste JUEM
zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei aktivem yl
Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl
in den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!
UX Quelle Auswahl ob UE gemessen oder berechnet werden soll gemessen, gemessen [Schutzparameter
(Neutralleiterspannung oder Verlagerungsspannung) berechnet <1 4>
@ U-Schutz
JUE[1]]
Messprinzip Messprinzip: Grundwelle oder RMS Grundwelle, Grundwelle [Schutzparameter
Effektivwert <1.4>
@ /U-Schutz
JUE[1]]
ux> Beim Uberschreiten des Einstellwertes regt das 0.01-1.50Un 1Un [Schutzparameter
Modul/Stufe an. <1 4>
@ Nur verfligbar wenn: Projektierung: UE.Modus = U> [U-Schutz
JUE[1]]
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‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
UE< Unterspannungs-Schwellwert 0.01-1.50Un 0.8Un [Schutzparameter
Nur verflgbar wenn: Projektierung: UE.Modus = U< [<1.4>
@ [U-Schutz
JUE[1]]
t Ausléseverzdgerung 0.00 - 300.00s 0.00s [Schutzparameter
<1.4>
@ [U-Schutz
MUE[1]]
Messkreisiberwac = Messkreisiiberwachung inaktiv, inaktiv [Schutzparameter
hung aktiv 1<1.4>
[U-Schutz
@ JUE[1]]
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Zustande der Eingange des Verlagerungsspannungsiiberwachungsmoduls

Bezeichnung Beschreibung

Rangierung Gber:

ExBlo1-E Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade1 [Schutzparameter

/Globale Schutzpara
JU-Schutz
JUE[1]]

ExBlo2-E Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2 [Schutzparameter

IGlobale Schutzpara
/U-Schutz
IUE[1]]

ExBlo AuslIBef-E Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des [Schutzparameter

Auslosebefehls

/Globale Schutzpara
U-Schutz
IUE[1]]

Meldungen des Verlagerungsspannungsiuberwachungsmoduls (Zustande der Ausgange)

Meldung

aktiv

ExBlo

Blo AuslIBef
ExBlo AusIBef
Alarm

Ausl

Aus|Bef

Beschreibung

Meldung: aktiv

Meldung: Externe Blockade

Meldung: Auslosebefehl blockiert

Meldung: Externe Blockade des Ausldsekommandos
Meldung: Alarm Verlagerungsspannungs-Stufe
Meldung: Ausldsung

Meldung: Ausldsebefehl
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Inbetriebnahme: Verlagerungsspannungsschutz - gemessen [59N]

Gegenstand der Priifung flir gemessene Verlagerungsspannung
Testen der Verlagerungsspannungsschutzstufen

Bencdtigte Geréte flir gemessene Verlagerungsspannung

- 1-phasige Wechselspannungsquelle
« Timer zur Messung der Ausldsezeit
«  Spannungsmessgerat

Durchfiihrung fiir gemessene Verlagerungsspannung (fiir jede Stufe)

Priifen der Ansprechwerte fiir gemessene Verlagerungsspannung

Zum Prifen der Ansprech- und Riickfallwerte muss die Prifspannung am Verlagerungsspannungsmesseingang so
lange erhdht werden, bis das Relais angeregt ist. Vergleicht man die auf dem Display angezeigten Werte mit denen
des Spannungsmessers, so muss die Abweichung innerhalb der zulassigen Toleranzen liegen.

Priifen der Ausléseverzégerung fiir gemessene Verlagerungsspannung

Zum Prufen der Ausléseverzdgerung wird ein Timer mit dem Kontakt des zugehdrigen Ausldserelais verbunden.
Der Timer wird gleichzeitig mit dem Uberschreiten des Grenzwertes der Auslésespannung gestartet und beim
Ausldsen des Relais gestoppt.

Priifen des Riickfallverhéltnis fiir gemessene Verlagerungsspannung
Verringern Sie die Messgrofte auf unter 97% des Ausldsewerts. Spatestens bei 97% des Auslosewerts darf das
Relais zurickfallen.

Erfolgreiches Testergebnis fiir gemessene Verlagerungsspannung

Die gemessenen Ansprechwerte, Ausloseverzogerungen und Ruckfallverhaltnisse stimmen mit den durch die Ein-
stellliste vorgegebenen Werten tberein. Zulassige Abweichungen/Toleranzen sind den Technischen Daten zu ent-
nehmen.
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Inbetriebnahme: Verlagerungsspannungsschutz - berechnet [S9N]

Gegenstand der Priifung fiir berechnete Verlagerungsspannung
Testen der Verlagerungsspannungsschutzstufen

Bencdtigte Geréte flir gemessene Verlagerungsspannung

- 3-phasige Spannungsquelle

HIN WE’S Die Berechnung der Verlagerungsspannung ist nur moglich, wenn an den
Spannungsmesseingdngen Phasenspannungen (Stern) anliegen und im

Parametersatz der Parameter »UX Quelle=berechnet« gesetzt ist).

Durchfiihrung
B Speisen Sie ein dreiphasiges, symmetrisches Spannungssystem (Un) in die Spannungsmesseingange
des Relais ein.
m Stellen Sie den Grenzwert von UX[x] auf 90% Un ein.
B Schalten Sie an zwei Messeingangen die Phasenspannung ab (sekundarseitig muss weiterhin symme-
trisch eingespeist werden).
m Der Messwert von » UE err« muss nun circa 100% von Un betragen.

B Vergewissern Sie sich, dass nun die Meldung »UX.ALarm« bzw. »UX.AusL« generiert wird.

Erfolgreiches Testergebnis
Die Meldung »UX.ALarm« bzw. »UX.AusL« wird generiert.
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f - Frequenz [810/U, 78, 81R]

Verfigbare Stufen:
f[11 .f[2] f3] .f[4] .f[5] .fl6]

HIN WE,S Alle Frequenzschutzstufen sind gleich aufgebaut.

HIN WE,S Die Frequenz ist der Mittelwert der gemessenen Phasenfrequenzen. In den
Mittelwert gehen nur diejenigen Phasenfrequenzen mit ein, die eindeutig
ausgewertet werden konnen. Bricht die Spannung innerhalb einer Phase
zusammen, so geht dieser Messwert nicht mehr mit in den Mittelwert mit
ein.

Das Messprinzip der Frequenziiberwachung basiert allgemein auf der Zeitmessung von jeweils ganzen
Schwingungsperioden, wobei bei jedem Spannungsnulldurchgang eine neue Messung gestartet wird. Ein Einfluss
von Oberwellen auf das Messergebnis wird dadurch minimiert.

T —

ut) 4

\j

e T — =

Fir Falle, in denen eine Frequenzauslésung unerwinscht ist, z. B. bei einer Unterspannung wahrend eines
Generator-Hochlaufs, werden alle Frequenz-Uberwachungsfunktionen bei Spannungen z. B. kleiner 15% Un
blockiert (einstellbar Gber den Parameter » U Block f«).
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Frequenzfunktionen

Dank der vielfaltigen Frequenzschutz-Funktionen und deren Kombinationen, ist das Gerat dul3erst flexibel und fur
zahlreiche Anwendungen geeignet, in denen ein zuverlassiger und selektiver Frequenzschutz gefordert ist.

Im Menl Projektierung wird festgelegt, wie die einzelnen Schutzstufen arbeiten sollen.
Die Schutzstufen f7] bis ff6] kdnnen wie folgt projektiert werden:

f< — Unterfrequenz

> — Uberfrequenz

df/dt - Frequenzgradient

f< + df/dt — Unterfrequenz und Frequenzgradient

f> + df/dt - Uberfrequenz und Frequenzgradient

f< + DF/DT - Unterfrequenz und absolute Frequenzanderung wahrend eines Zeitintervalls

f> + DF/DT - Unterfrequenz und absolute Frequenzénderung wahrend eines Zeitintervalls

delta phi - Vektorsprung
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f< - Unterfrequenz

Diese Schutzfunktion besitzt einen einstellbaren Anregewert und eine dazugehdorige einstellbare
Ausldseverzdégerung. Fallt die Frequenz unter den Anregewert, erfolgt unverzdgert ein Alarm. Bleibt die Frequenz
bis zum Ablauf der Ausloseverzogerung unterhalb des Anregewertes, dann erfolgt eine Auslosung.

Mit dieser Einstellung schiitzt die Schutzstufe elektrische Verbraucher im allgemeinen vor Schaden durch
Unterfrequenz.

> - Uberfrequenz

Diese Schutzfunktion besitzt einen einstellbaren Anregewert und eine dazugehdrige einstellbare
Ausldseverzdégerung. Steigt die Frequenz Uber den Anregewert, erfolgt unverzdgert ein Alarm. Bleibt die Frequenz
bis zum Ablauf der Ausléseverzdgerung oberhalb des Anregewertes, dann erfolgt eine Auslésung.

Mit dieser Einstellung schiitzt die Schutzstufe elektrische Verbraucher im allgemeinen vor Schaden durch
Uberfrequenz.

Funktionsprinzip f> und f<
(Siehe Blockdiagramm)

Die Frequenzstufe iberwacht die drei gemessenen Spannungen (das bedeutet, je nach Verschaltung der
Spannungswandler im Stern oder im Dreieck » UL 12«, » UL23« und » UL31« oder »UL1«, »UL2« und »UL3«).
Liegen alle der drei Phasenspannungen z. B. unterhalb 15% der Nennspannung Un, dann wird die
Frequenzmessung blockiert (einstellbar Gber den Parameter » U Block f«).

Je nach Einstellung der Frequenzstufe im MenU Projektierung (f< oder f>) werden die Phasenspannungen mit den
eingestellten Uber- oder Unterfrequenz- Anregewerten verglichen. Wenn in einer der drei Phasen die Frequenz den
Anregewert unter-, bzw. Uberschreitet und die Frequenzstufe nicht blockiert ist, erfolgt unverzogert ein Alarm.
Gleichzeitig wird der Timer flr die Ausléseverzégerung wird gestartet. Liegt die Frequenz nach Ablauf der
Ausldseverzégerung immer noch unter, bzw. Gber dem Anregewert, erfolgt ein Auslésekommando.

377 MRU4 DOK-HB-MRU4D



Schutzmodule

(148D00|q BP0 LIBINIEBP |4BJSGISOISTY) @
uapes0|gesIsny :Wwelbelq eyslg

uaseyd
1ebynb |yezuy

> Yo2Inp ojg'aweu

jog|sny s weu

¢

|snyaweu

JIsnyaweu

yoweu

@ wiely aweu

} Wlejy aweu

(>4 <)
Jaweu

=
o ]
e

Bunianpyafoid

T 1

I

6ninb

T k-

$poig n

Bunianyslold

TToTTTA
asel

e i
T
LT i
osmd |

3 Ud [}
||||||| | 1n

Bunuyoaiaqzuanbaig

(8pE300Ig BAIE BUIBY LBIAINESP JYOIU BJMS)
uspeyoo|g :wweibeiq ayals N

[u[1} = aweu

[ul Tl

DOK-HB-MRU4D

MRU4

378



Schutzmodule

df/dt — Frequenzgradient (Frequenzédnderungsgeschwindigkeit)

Netzparallel laufende Stromerzeuger, z. B. Eigenversorgungsanlagen der Industrie, sollten aus folgenden Griinden
bei Ausfall des Verbundnetzes schnellstméglich vom Netz getrennt werden:

. Es muss verhindert werden, dass die Stromerzeuger bei nicht synchroner Wiederkehr der Netzspannung,
z. B. nach einer Kurzunterbrechung, Schaden nehmen.
. Die Industrie - Eigenversorgung muss aufrecht erhalten bleiben.

Die Messung der Frequenzanderungsgeschwindigkeit df/dt ist ein zuverlassiges Kriterium fiir die Erkennung eines
Netzfehlers. Voraussetzung hierzu ist ein Leistungsfluss uber die Netzkuppelstelle. Bei einem Netzfehler flhrt der
sich dann spontan andernde Leistungsfluss zu einer steigenden, bzw. sinkenden Frequenz. Bei einem
Leistungsdefizit der Eigenerzeugungsanlage sinkt die Frequenz dabei linear ab und steigt bei einem
Leistungsliberschuss linear an (vorausgesetzt man vernachlassigt die Turbinenregelung und die
Frequenzabhangigkeit der Lasten). Typische Frequenzgradienten bei der Anwendung "Netzentkupplung" liegen im
Bereich von 0,5 Hz/s bis Uber 2 Hz/s.

Das Schutzgerat ermittelt den momentanen Frequenzgradienten df/dt jeder Netzspannungsperiode im Abstand
jeweils einer halben Periode. Durch eine nacheinander folgende Mehrfachbewertung des Frequenzgradienten wird
die Kontinuitat der Anderungsrichtung (Vorzeichen des Frequenzgradienten) festgestellt. Durch dieses spezielle
Messverfahren wird eine hohe Auslésesicherheit und damit eine hohe Stabilitdt gegen transiente Vorgange, z. B.
Schalthandlungen erreicht.

Der Frequenzgradient df/dt (Frequenzanderungsgeschwindigkeit) kann abhangig davon ob eine
Frequenzsteigerung oder ein Frequenzriickgang vorliegt, ein positives oder negatives Vorzeichen besitzen.

In den Frequenzparametersatzen kann festgelegt werden, wie die Frequenzgradientiberwachung arbeiten soll.

m Positives df/dt = Die Frequenzgradientiiberwachung erkennt eine Frequenzsteigerung
m Negatives df/dt = Die Frequenzgradientiiberwachung erkennt einen Frequenzriickgang

m Absolut df/dt = Die Frequenzgradientiberwachung erkennt sowohl eine Frequenzsteigerung, als auch einen
Frequenzrickgang

Diese Schutzfunktion besitzt einen einstellbaren Anregewert und eine dazugehdrige einstellbare
Ausléseverzégerung. Ubersteigt, bzw. unterschreitet der Frequenzgradient den Anregewert, erfolgt unverzdgert ein
Alarm. Bleibt der Frequenzgradient bis zum Ablauf der Ausldseverzégerung oberhalb, bzw. unterhalb des
Anregewert, dann erfolgt eine Auslésung.
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Funktionsprinzip df/dt
(Siehe Blockdiagramm)

Die Frequenzstufe tiberwacht die drei gemessenen Spannungen (das bedeutet, je nach Verschaltung der
Spannungswandler im Stern oder im Dreieck »UL 12«, »UL23« und »UL31« oder »UL 1«, »UL2« und »UL3«). Liegt
eine der drei Phasenspannungen z. B. unterhalb 15% der Nennspannung Un, dann wird die Frequenzmessung
blockiert (einstellbar Gber den Parameter » U Block f«).

Je nach Einstellung der Frequenzstufe im Meni Projektierung (df/dt) werden die Phasenspannungen mit den
eingestellten Frequenzgradienten- Anregewerten verglichen. Wenn in einer der drei Phasen der Frequenzgradient
den Anregewert unter-, bzw. Uiberschreitet und die Frequenzstufe nicht blockiert ist, erfolgt unverzogert ein Alarm.
Gleichzeitig wird der Timer fir die Ausléseverzdgerung wird gestartet. Liegt der Frequenzgradient nach Ablauf der
Ausldseverzdgerung immer noch unter, bzw. Uber dem Anregewert, erfolgt ein Auslésekommando.
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Schutzmodule

f< und df/dt — Unterfrequenz- und Frequenzgradientiiberwachung

In dieser Einstellung Gberwacht die Frequenzstufe, ob die Frequenz und gleichzeitig der Frequenzgradient unter
den eingestellten Anregewert fallen.

Der jeweilige Parametersatz f[X] besitzt jeweils einen einstellbaren Anregewert fir Unterfrequenz und
Frequenzgradient und eine dazugehdérige einstellbare Ausléseverzégerung.

Wobei:
m Positives df/dt = Die Frequenzgradientiberwachung erkennt eine Frequenzsteigerung

B Negatives df/dt = Die Frequenzgradientiiberwachung erkennt einen Frequenzriickgang

B Absolut df/dt = Die Frequenzgradientiiberwachung erkennt sowohl eine Frequenzsteigerung, als auch einen
Frequenzriickgang

> und df/dt — Uberfrequenz- und Frequenzgradientiiberwachung

In dieser Einstellung Gberwacht die Frequenzstufe, ob die Frequenz und gleichzeitig der Frequenzgradient den
eingestellten Anregewert Uiberschreiten.

Der jeweilige Parametersatz f[X] besitzt jeweils einen einstellbaren Anregewert fiir Uberfrequenz und
Frequenzgradient und eine dazugehorige einstellbare Ausléseverzégerung.

Wobei:
B Positives df/dt = Die Frequenzgradientiiberwachung erkennt eine Frequenzsteigerung

m Negatives df/dt = Die Frequenzgradientliberwachung erkennt einen Frequenzriickgang

m Absolut df/dt = Die Frequenzgradientiberwachung erkennt sowohl eine Frequenzsteigerung, als auch einen
Frequenzrickgang

Funktionsprinzip f< und df/dt | f> und df/dt
(Siehe Blockdiagramm)

Die Frequenzstufe tiberwacht die drei gemessenen Spannungen (das bedeutet, je nach Verschaltung der
Spannungswandler im Stern oder im Dreieck »UL 12«, »UL23« und »UL31« oder »UL1«, »UL2« und »UL3«). Liegt
eine der drei Phasenspannungen z. B. unterhalb 15% der Nennspannung Un, dann wird die Frequenzmessung
blockiert (einstellbar Gber den Parameter » U Block f«).

Je nach Einstellung der Frequenzstufe im MenU Projektierung (f< und df/dt oder f> und df/dt) werden die
Phasenspannungen mit den eingestellten Anregewerten fiir Unter-, bzw. Uberfrequenz sowie dem
Frequenzgradient- Anregewert verglichen.

Wenn in einer der drei Phasen die Frequenz und der Frequenzgradient den Anregewert unter-, bzw. Uberschreitet
und die Frequenzstufe nicht blockiert ist, erfolgt unverzégert ein Alarm. Gleichzeitig wird der Timer fir die
Ausldseverzogerung wird gestartet. Liegt die Frequenz und der Frequenzgradient nach Ablauf der
Ausldseverzdgerung immer noch unter, bzw. Uber dem Anregewert, erfolgt ein Auslésekommando.
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Schutzmodule

f<und DF/DT - Unterfrequenz und DF/DT

In dieser Einstellung Uberwacht die Frequenzstufe die Frequenz und gleichzeitig den absoluten Frequenzriickgang
wahrend eines definierten Zeitintervalls.

Der jeweilige Parametersatz f[X] besitzt jeweils einen einstellbaren Anregewert fir Unterfrequenz f<, fir den
absoluten Frequenzriickgang DF und ein einstellbares Zeitintervall DT.

> und DF/DT - Uberfrequenz und DF/DT

In dieser Einstellung Gberwacht die Frequenzstufe die Frequenz und gleichzeitig den absoluten Frequenzzuwachs
wahrend eines definierten Zeitintervalls.

Der jeweilige Parametersatz f[X] besitzt jeweils einen einstellbaren Anregewert fiir Uberfrequenz >, fiir den
absoluten Frequenzzuwachs DF und ein einstellbares Zeitintervall DT.

Funktionsprinzip f< und DF/DT | f> und DF/DT
(Siehe Blockdiagramm)

Die Frequenzstufe tiberwacht die drei gemessenen Spannungen (das bedeutet, je nach Verschaltung der
Spannungswandler im Stern oder im Dreieck »UL 12«, »UL23« und »UL31« oder »UL 1«, »UL2« und »UL3«). Liegt
eine