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4 X 8 13 B2 C
Hardwarevarianten
Phasensirom 1 A/5 A, Erdstrom 1 A/5 A 0
Phasenstrom 1 A/5 A, empfindlicher Erdstromschutz T A/5 A 1

Gehéuse und Montage
Schalttafeleinbau
Schalttateleinbau 19" (flush mounting)

o >

Leittechnikprotokolle

Protokoll /Anbindung ohne Protokoll

RS485 /Klemmen, Modbus RTU, [EC60870-5-103
Ethernet 100 MB/RJ45 Stecker, Modbus TCP
Lichtwellenleiter, Profibus-DP

RS485/D-SUB, Profibus-DP

Lichtwellenleiter, Modbus RTU, [EC60870-5-103
RS485/D-SUB, Modbus RTU, IEC60870-5-103
Ethernet 100 MB/RJ45 Stecker, IEC 61850

I@mMmMOUNA®>

ANSI: 50, 51, 50N, 51N, 51V, 51C, 27, 59, 56N, 32F, 37F, 32Q, 37Q, 37QR, 32S, 375, 37R,
37,46, 47, 48, 49M, 49R, 55, 60FL, 60L, 66, /8, 81U/O, 81R, 86, 50BF, 51IR, 51IRS, 50
S9N, 271N, 741C.
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Manuell angepasst an 2.0.u
Build: 21155
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Hinweise zum Handbuch

Hinweise zum Handbuch

Dieses Handbuch beschreibt in allgemeiner Form die Projektierung, Parametrierung, Montage, Inbetriebnahme,
Bedienung und Wartung eines HighPROTEC Gerats.

Dieses Handbuch dient als Arbeitsgrundlage fir:

E Schutzingenieure,
B Inbetriebsetzer,

B Personen, die mit dem Einstellen, Priifen und Warten von Schutz- und Steuerungseinrichtungen vertraut sind
sowie

B geschultes Betriebspersonal von elektrischen Anlagen und Kraftwerken.

Es werden alle sich aus dem Typenschlissel ergebenden Funktionen beschrieben. Sollten Funktionen, Parameter
oder Ein-/Ausgange beschrieben werden, die mit dem vorliegenden Geréat nicht Gbereinstimmen, so sind diese als
gegenstandslos zu betrachten.

Alle Angaben und Hinweise erfolgen auf Grundlage unserer Erfahrung, Erkenntnisse und nach bestem Wissen.
Dieses Handbuch beschreibt die Gerate in ihrer maximalen Ausbaustufe.

Die in diesem Benutzerhandbuch enthaltenen technischen Informationen und Daten entsprechen dem Stand bei
Drucklegung. Technische Anderungen im Rahmen der Weiterentwicklung behalten wir uns vor, ohne dieses
Handbuch zu andern und ohne vorherige Ankiindigung. Aus den Angaben und Beschreibungen dieses Handbuches
kénnen daher keine Anspriche abgeleitet werden.

Die textlichen und zeichnerischen Darstellungen sowie die Formeln entsprechen nicht in jedem Fall dem
Lieferumfang. Die Zeichnungen und Grafiken entsprechen keinem festen Mafstab. Fir Schaden und
Betriebsstérungen, die durch Bedienungsfehler, Nichtbeachten dieses Handbuches entstehen, (ibernehmen wir
keine Haftung.

Ohne schriftliche Genehmigung der Woodward Kempen GmbH , darf kein Teil dieses Handbuches reproduziert
oder in irgendeiner Form an andere weitergegeben werden.

Dieses Benutzerhandbuch gehért zum Lieferumfang des Gerates. Bei Weitergabe des Gerates an Dritte (Verkauf)
ist dieses Handbuch mit zu tibergeben.

Jegliche Arbeiten am Gerat dirfen nur von fachkundigem Personal ausgefiihrt werden, das insbesondere mit allen

vor Ort giltigen Sicherheitsbestimmungen und allen erforderlichen Arbeiten im Umgang mit elektronischen
Schutzgeraten und Starkstromanlagen - durch entsprechende Nachweise - vertraut ist.

Haftungs- und Gewahrleistungsinformationen

Fir Schaden, die durch Umbauten und Veranderungen am Gerat oder kundenseitige Projektierung, Parametrierung
und Einstellungen entstehen, Ubernimmt Woodward keinerlei Haftung.

Durch Offnen des Gerates erlischt die Gewahrleistung.

Gewabhrleistungs- und Haftungsbedingungen der allgemeinen Geschaftsbedingungen von Woodward werden
durch vorstehende Hinweise nicht erweitert.
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Wichtige Definitionen

Wichtige Definitionen

Folgende Signaldefinitionen dienen der Sicherheit von Leib und Leben sowie der angemessenen Lebensdauer des
Gerétes.

A GEFAH

A\ VORSICHT

HINWEIS

VORSICHT

R GEFAHR zeigt eine gefahrliche Situation an, die, wenn sie nicht vermieden

wird, zu Tod oder schweren Verletzungen fithren wird.

WARNUNG zeigt eine gefdhrliche Situation an, die, wenn sie nicht vermieden
wird, zu Tod oder schweren Verletzungen fithren kann.

VORSICHT mit Warnsymbol zeigt eine gefahrliche Situation an, die, wenn sie
nicht vermieden wird, zu mittelschweren oder leichten Verletzungen fiihren
kann.

HINWEIS wird verwendet, um Informationen hervorzuheben, die nicht im
Zusammenhang mit Verletzungen stehen.

VORSICHT ohne Warnsymbol wird verwendet, um Informationen
hervorzuheben, die nicht im Zusammenhang mit Verletzungen stehen.

ANWEISUNGEN BEFOLGEN

Bitte lesen Sie die vorliegende Bedienungsanleitung sowie alle weiteren
Publikationen, die zum Arbeiten mit diesem Produkt (insbesondere fiir die
Installation, den Betrieb oder die Wartung) hinzugezogen werden missen.
Beachten Sie hierbei alle Sicherheitsvorschriften sowie Warnhinweise. Sollten
Sie den Hinweisen nicht folgen, kann dies Personenschaden oder/und Schéden
am Produkt hervorrufen.
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Wichtige Definitionen

i~ | BESTIMMUNGSGEMARE VERWENDUNG

Jegliche unerlaubte Anderung oder Verwendung dieses Gerats, welche (iber
die angegebenen mechanischen, elektrischen oder anderweitigen
Betriebsgrenzen hinausgeht, kann Personenschéden oder/und Sachschéden
(z.B. Schaden am Produkt) hervorrufen. Jegliche solche unerlaubte Anderung:
(i) begriindet ,Missbrauch“ und/oder ,Fahriéssigkeit* im Sinne der
Gewiéhrleistung fiir das Produkt und schlie3t somit die Gewéhrleistung fir die
Deckung méglicher daraus folgender Schaden aus, und (ii) hebt
Produktzertifizierungen oder -listungen auf.

Die hier beschriebenen programmierbaren Schutzgeréte sind fir Schutz und
ggf. Steuerung von energietechnischen Anlagen und Betriebsmitteln (die nicht
durch (U/f) Umrichter gespeist werden) konzipiert. Die Gerate sind fiir die
Montage in der Niederspannungsnische von Mittelspannungsschaltfeldern oder
in dezentralen Schutzschréanken ausgelegt. Die Parametrierung und
Programmierung des Geréts muss alle Anforderungen des Schutzkonzepts
(der zu schiitzenden Betriebsmittel) erfiillen. Sie miissen sicherstellen, dass
alle zu erwartenden fehlerhaften Betriebszustdnde vom Gerét korrekt erkannt
und behandelt werden (z.B. durch Ausschalten des Leistungsschalters). Das
Schutzkonzept muss Uber einen Reserve-Schutz verfligen (Back-up)). Bevor
Sie das Gerat in Betrieb nehmen und nach jeder Verdnderung der
Programmierung/Parametrierung muss durch einen Test iberpriift und
schriftlich dokumentiert werden, dass die Programmierung/Parametrierung alle
Anforderungen des Schutzkonzepts erfiillt.

Typische Anwendungen fiir diese Produktfamilie/Geréatelinie sind z. B.:

m Abgangsschutz

m Netzschutz

m Maschinenschutz

m Transformatordifferenzialschutz

Jede dariiber hinausgehende Verwendung gilt als nicht bestimmungsgeman.
Dies gilt insbesondere auch fiir den Einsatz als unvolistdndige Maschine. Fir
hieraus resultierende Schaden haftet der Hersteller nicht. Das Risiko hierfiir
tragt allein der Betreiber. Zur bestimmungsgeméafen Verwendung gehért auch
die Einhaltung der von Woodward vorgeschriebenen Technischen Daten und
Toleranzen.
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Wichtige Definitionen

_ VERALTETES DOKUMENT

Dieses Dokument kann seit Erstellung dieser Kopie liberarbeitet oder aktualisiert
worden sein. Um sicherzustellen, dass Sie Uber die aktuellste Revision verfligen,
sollten Sie auf der Woodward-Webseite nachsehen:

www.woodward.com

Wenn Sie |hr Dokument hier nicht finden, wenden Sie sich bitte an lhren
Kundendienstmitarbeiter, um die aktuellste Kopie zu erhalten.

DIESES DOKUMENT KANN VERALTET SEIN - Das englische Original dieses
Dokuments wurde moglicherweise nach Erstellung dieser Ubersetzung aktualisiert.
Prifen Sie, ob es eine englische Version mit einer héheren Revision gibt, um die
aktuellsten Informationen zu erhalten.
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Wichtige Definitionen

Warnung vor elektrostatischer Entladun
VORSICHT g g

Das gesamte elektronische Equipment ist empfindlich gegeniiber
elektrostatischen Entladungen; einige Bauteile und Komponenten mehr als
andere. Um diese Bauteile und Komponenten vor elektrostatischer
Zerstorung zu schiitzen miissen Sie spezielle Vorkehrungen treffen um das
Risiko zu minimieren und elektrostatische Aufladungen zu entladen.

Bitte befolgen Sie die beschriebenen Hinweise, sobald Sie mit diesem Gerat
oder in dessen Ndhe arbeiten:

1. Bevor Sie an diesem Gerat Wartungsarbeiten durchfiihren entladen Sie
bitte samtliche elektrostatische Ladungen lhres Koérpers durch das
Beriihren eines geeigneten geerdeten Objekts aus Metall
(Schaltschranke, geerdete Einrichtungen, etc.).

2. Vermeiden Sie elektrostatische Aufladungen lhres Korper in dem Sie
auf synthetische Kleidung verzichten. Tragen Sie moglichst Baumwolle
oder baumwolldhnliche Kleidung, da diese Stoffe weniger zu
elektrostatischen Aufladungen fiihren als synthetische Stoffe.

3. Vermeiden Sie Plastik, Vinyl und Styropor (wie z. B. Plastiktassen,
Tassenhalter, Zigarettenschachteln, Zellophan-Umhiillungen,
Vinylbiicher oder -ordner oder Plastikaschenbecher) in der ndheren
Umgebung des Geréates, den Modulen und lhrer Arbeitsumgebung.

4. Mit dem Offnen des Gerites erlischt die Gewihrleistung!
Entnehmen Sie keine Leiterplatten aus dem Gerategehéuse, falls dies
nicht unbedingt notwendig sein sollte. Sollten Sie dennoch
Leiterplatten aus dem Gerategehduse entnehmen miissen, folgen Sie
den genannten Hinweisen:

m Vergewissern Sie sich, dass das Geréat vollig spannungsilos ist (alle
Steckverbinder miissen abgezogen werden).

m Fassen Sie keine Bauteile auf der Leiterplatte an. Halten Sie die
Leiterplatte an den Ecken.

m Beriihren Sie keine Kontakte, Verbinder oder Komponenten mit
leitfahigen Materialien oder Ihren Hénden.

m Sollten Sie eine Leiterplatte tauschen miissen, belassen Sie die neue
Leiterplatte in Ihrer anti-statischen Verpackung bis Sie die neue
Leiterplatte installieren kénnen. Sofort nach dem Entfernen der alten
Leiterplatte stecken Sie diese in den anti-statischen Behélter.

Um die Zerstérung von elektronischen Komponenten durch unsachgeméfRe
Handhabung zu verhindern Lesen und Beachten Sie die Hinweise in der
Woodward-Anleitung 82715, Guide for Handling and Protection of Electronic
Controls, Printed Circuit Boards, and Modules (Handbuch zur Handhabung und
zum Schutz von elektronischen Reglern, gedruckten Schaltkreiskarten und
Modulen).

Woodward behélt sich das Recht vor, jeden beliebigen Teil dieser Publikation zu jedem Zeitpunkt zu verandern. Alle
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Wichtige Definitionen

Information, die durch Woodward bereitgestellt werden, wurden gepriift. Woodward tUbernimmt keinerlei Garantie.

© Woodward 2014, Alle Rechte vorbehalten

Lieferumfang

Die Lieferung erfolgt exklusive Befestigungsmaterial aber inklusive aller Anschlussklemmen mit Ausnahme der
Kommunikationssteckverbinder. Bitte kontrollieren Sie die Lieferung auf Vollstandigkeit (Lieferschein).

Stellen Sie sicher, dass das Typenschild, Anschlussbild, Typenschlissel und Geratebeschreibung tbereinstimmen.

Ggf. nehmen Sie bitte mit unserem Service Kontakt auf (Adresse siehe Rickseite dieses Handbuchs).

Lagerung

Die Gerate dirfen nicht im Freien gelagert werden. Die Lagerraume missen gut bellftet und trocken sein (siehe
Technische Daten).

Wichtiger Hinweis

_ Die Geréte werden auf Kundenwunsch modular (gemaR Bestellschllissel)
zusammengestellt. Die Klemmenbelegung des Geréats ergibt sich aus dem auf

dem Gerét aufgebrachten Anschlussbild.
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Generelle Konventionen

Generelle Konventionen

» Parameter werden kursiv gestellt und durch Franzdsische Anfiihrungszeichen umschlossen.«

»MELDUNGEN werden durch Franzdsische Anfihrungszeichen und Kapitalchen gekennzeichnet.«

[Pfade werden durch eckige Klammern gekennzeichnet.]

Software- und Gerédtenamen werden kursiv dargestellt.

Modul- und Instanznamen werden kursiv unterstrichen dargestellt.

»Tasten, Modi und MenuUeintrage werden durch Franzdsische Anfihrungszeichen umschlossen .«

1 2 3 Bildreferenzen (Quadrate)
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Zahlpfeilsystem

Zahlpfeilsystem

Ublicherweise wird fiir Verbraucher das Verbraucherzahlpfeilsystem (VZS) und fiir Erzeuger das
Erzeugerzahlpfeilsystem (EZS) verwendet.

Innerhalb der HighPROTEC wird ausschliel3lich das Verbraucherzahlpfeilsystem angewendet.

Dies gilt fir die Angabe von Richtungen und Phasenwinkeln. Als Phasenwinkel wird der Winkel vom Stromzeiger
zum Spannungszeiger definiert. Strom- und Spannungszahlipfeile werden in Pfeilrichtung positiv gezahlt. Durch die
Festlegung auf ein Zahlpfeilsystem (hier Erzeugerzéhlpfeilsystem) muss beim Ubergang vom Motor- in den
Generatorbetrieb der Stromzeiger nicht erneut festgelegt werden.

29 MRMV4 DOK-HB-MRMV4D



Gerat

Gerat

MRMV4

Projektierung des Gerats

Projektieren des Gerats bedeutet, dass Sie den Funktionsumfang auf die Funktionen reduzieren, die Sie wirklich
bendtigen. Wenn Sie z. B. die Spannungsschutzfunktion wegprojektieren, dann werden alle Parameterzweige, die
fur diese Funktion erforderlich sind, im Parameterbaum nicht mehr erscheinen. Alle Ereignisse, Meldungen etc.
werden mit deaktiviert. Dadurch werden die Parameterbdume sehr Uberschaubar. Dariber hinaus bedeutet
Projektieren das Einstellen aller grundsatzlichen Anlagendaten (Frequenz ...).

_ Durch das Projektieren der Schutzfunktionalitat verandern Sie auch die

Geratefunktionalitit. Projektieren Sie z. B. die Richtungserkennung der
Uberstromschutzfunktionen weg, dann 16st das Gerét auch tatséchlich nicht
mehr gerichtet, sondern nur noch ungerichtet aus.

Fir alle, sich aus Fehlprojektierungen ergebenden Personen- und
Sachschaden lGbernimmt der Hersteller keinerlei Haftung.

Woodward Kempen GmbH bietet die Projektierung auch als Dienstleistung an.

_ Warnung vor versehentlichem Wegprojektieren (Deaktivieren) von Modulen.

Wenn ein Modul iber die Projektierung deaktiviert wird, dann werden alle
Parameter dieses Moduls auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Wird dieses Modul anschlieRBend (ber die Projektierung erneut aktiviert, dann
sind alle Parameter auf Werkseinstellung gesetzt.
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Projektierungs-Parameter des Gerats

Projektierungs-Parameter des Gerats

Parameter Beschreibung

Hardwarevarian ' Optionale Hardwareerweiterung

te 1

Hardwarevarian ' Optionale Hardwareerweiterung

te 2

Gehéause Bauform

Kommunikation ' Kommunikation

Optionen

»A« 8 digitale Eingange | 7
Ausgangsrelais,

»C« 8 digitale Eingange |
13 Ausgangsrelais

»0« Phasenstrom 1A/5A,
Erdstromschutz 1A/5A,

»1« Phasenstrom 1A/5A,
empf. Erdstromschutz
1A/5A

»A« Schalttafeleinbau,
»B« 19 Zoll Einbau (Rack),
»H« Kundenversion 1

»A« ohne,

»B« RS 485: Modbus RTU |
|EC 60870-5-103,

»C« Ethernet: Modbus
TCP,

»D« LWL: Profibus-DP,
»E« D-SUB: Profibus-DP,

»F« LWL: Modbus RTU |
|EC 60870-5-103,

»G« RS 485/D-SUB:
Modbus RTU | IEC 60870-
5-103,

»H« Ethernet: IEC61850

Voreinstellung

8 digitale Eingange [MRM4]
| 7 Ausgangsrelais

Meniipfad

Phasenstrom [MRM4]
1A/BA,

Erdstromschutz

1A/BA

Schalttafeleinbau  [MRM4]

Ethernet: [MRM4]
I[EC61850
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Montage und Anschluss

Montage und Anschluss

Drei-Seiten-Ansicht - 19 Zoll Variante

HINWEIS

HINWEIS

Je nach verwendeter Leittechnikanbindung verandert sich der benétigte
Bauraum (Tiefe).

Wird z. B. ein D-Sub-Stecker verwendet, so ist dieser der Tiefenabmessung
hinzuzurechnen.

173

(6,81 ]

212,70
(8,37 |

4 x M2,5mm

156

(6,14 ]

Schraube / screw

179,50
[707 ]

Ll s

=5

198,12
(7,80 ]

3-Seiten-Ansicht B2 Gehause in 19* Ausfiihrung

Die in diesem Abschnitt gezeigte 3-Seiten-Ansicht ist exklusiv giiltig fir
19* Gerate.

167

[657 |

|

948
037 |

! _— I
X %
il
182
(717 ]
max. 206,50
(8,13 ] .
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Drei-Seiten-Ansicht - 19 Zoll Variante

_ Das Gehause ist sorgféltig zu erden. SchlieRen Sie die Erdung fiir das
Gehause an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf der

Gerétertickseite an (1,7 Nm [15 In-lb]).

Zusétzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden (0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib]).

Drei-Seiten-Ansicht - Tureinbau - 7-Tasten Ausfilihrung

HINWEIS Je nach ven./vendeter Leittechnikanbindung verandert sich der benétigte
Bauraum (Tiefe).

Wird z. B. ein D-Sub-Stecker verwendet, so ist dieser der Tiefenabmessung

hinzuzurechnen.

HINWEIS Di.e in diesem Abschnitt g.ezeigte 3-Seiten-Ansicht ist exklusiv giiltig fir Gerate
mit 7-Tasten auf der Geratefront.

(INFO-Taste, C-Taste, OK-Taste und 4 Softkeys).

M

173
(681 |
161
(634 ]
156
(6,14 ]

- | = —

182 9,48

212,70
_ [837 ] — - [7.17 ] _ [037 ]
179,50 max. 206,50
— (813 ] —

3-Seiten-Ansicht B2 Gehduse (7-Tasten)

DOK-HB-MRMV4D
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Drei-Seiten-Ansicht - Tireinbau - 7-Tasten Ausflihrung

_ Das Gehause ist sorgféltig zu erden. SchlieRen Sie die Erdung fiir das
Gehause an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf der

Gerétertickseite an (1,7 Nm [15 In-lb]).

Zusétzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden (0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib]).

Drei-Seiten-Ansicht - TUreinbau - 8-Tasten Ausfilihrung

hinzuzurechnen.

Die in diesem Abschnitt gezeigte 3-Seiten-Ansicht ist exklusiv giiltig fiir Gerate

HIN WE,S mit 8-Tasten auf der Geratefront.

(INFO-Taste, C-Taste, OK-Taste, CTRL-Taste und 4 Softkeys).

H I N W E , S Je nach ven./vendeter Leittechnikanbindung verandert sich der bendétigte
Bauraum (Tiefe).
Wird z. B. ein D-Sub-Stecker verwendet, so ist dieser der Tiefenabmessung

=)

|

183
[720 ]
161
(634 |
156
(6,14 ]

| e
—]

[
182 9,48

212,70
. [8,37 ] | _ [717 ] o7 ]
179,50 max. 206,50
_ [8.13 | _

3-Seiten-Ansicht B2 Gehause
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Drei-Seiten-Ansicht - Tireinbau - 8-Tasten Ausfiihrung

_ Das Gehause ist sorgféltig zu erden. SchlieRen Sie die Erdung fiir das
Gehause an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf der

Gerétertickseite an (1,7 Nm [15 In-lb]).

Zusétzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden (0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib]).

Montagebild 7-Tasten Ausfiihrung

Auch bei ausgeschalteter Hilfsspannung kénnen an den Geréateanschliissen
gefahrliche Spannungen auftreten.

HINWEIS Das in diesem Absch.r.utt gezeigtet Montagebild ist exklusiv giiltig fir Gerate mit
7-Tasten auf der Geratefront.
(INFO-Taste, C-Taste, OK-Taste und 4 Softkeys).

212,7

[8,37] ) Millimeters
197 [Inches }

[7.76]

184

Frontplate [4,89] [6,30] [6,81]

Frontplatte

B2 Gehause Turausschnitt (7-Tasten)

_ Das Geh&use ist sorgféltig zu erden. SchlieRen Sie die Erdung fir das
Gehause an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf der
Gerétertickseite an (1,7 Nm [15 In-Ib]).

Zusétzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden (0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib]).
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Montagebild 7-Tasten Ausfiihrung

A VORSICHT

Falsche bzw. zu hohe Anzugsdrehmomente kénnen zu leichten

Koérperverletzungen oder zur dauerhaften Beschadigung des Geréts filhren.
Uberpriifen Sie das max. zuldssige Drehmoment der M4-Schrauben mit einem

Drehmomentschlissel (1,7 Nm [15 In-Ib]).

36
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Montagebild 8-Tasten Ausfiihrung

Montagebild 8-Tasten Ausfiihrung
_ Auch bei ausgeschalteter Hilfsspannung kénnen an den Gerateanschliissen
gefahrliche Spannungen auftreten.

HINWEIS Das in diesem Abschnitt gezeigtet Montagebild ist exklusiv giiltig fir Gerate mit

8-Tasten auf der Geratefront.
(INFO-Taste, C-Taste, OK-Taste, CTRL-Taste und 4 Softkeys).

212,7

(8,37] ) Millimeters
197 [Inches ]
[7,76] ,

184

[7.24]

1242 160 168,6 183
[4,89] [6,30] [6,64] [7,20

Frontplate
Frontplatte

B2 Gehause Turausschnitt (8-Tasten)

_ Das Gehause ist sorgfiltig zu erden. SchlieBen Sie die Erdung fiir das
Gehéause an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf der
Geraterlickseite an (1,7 Nm [15 In-lb]).

Zusétzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?2)
angeschlossen werden (0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib]).

Falsche bzw. zu hohe Anzugsdrehmomente kdnnen zu leichten
A VORSICHT Korperverletzungen oder zur dauerhaften Beschadigung des Geréts fiihren.
Uberpriifen Sie das max. zulassige Drehmoment der M4-Schrauben mit einem
Drehmomentschlissel (1,7 Nm [15 In-Ib]).
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Baugruppen

Baugruppen

_ Die Geréte werden auf Kundenwunsch modular (gemaR Bestellschliissel)
zusammengestellt. In jedem Slot (Einschub) kann eine Baugruppe platziert
sein. Im Folgenden wird die Klemmenbelegung der einzelnen Baugruppen

dokumentiert. Der konkrete Einbauort einer jeden Baugruppe ist dem
Anschlussbild auf der Oberseite Ihres Geréats zu entnehmen.

Mittleres Gehduse B2

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
i L] | | |
¥

B2 Gehause prinzipielle Riickansicht

Erdung

_ Das Gehause ist sorgfaltig zu erden. SchlieBen Sie die Erdung fiir das
Gehéause an die mit dem Erdungszeichen gekennzeichnete Schraube auf der
Geraterlckseite an (1,7 Nm [15 In-lb]).

Zusatzlich muss an X1 (Netzteilkarte) eine weitere Erdung (2,5 mm?)
angeschlossen werden (0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib]).

VORSICHT Die Geréte sind empfindlich gegen elektrostatische Entladung.
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Legende fiir Anschlussbilder

Legende fiir Anschlussbilder

In dieser Legende sind Bezeichnungen verschiedener Geratetypen (z. B. Trafoschutz, Motorschutz,
Generatorschutz, usw.) aufgefihrt. Es kann daher vorkommen, dass einige Bezeichnungen nicht auf dem
Anschlussbild ihres Gerates vorkommen.

Bezeichnung auf dem Anschlussbild Bedeutung

FE Anschluss Funktionserde

Power Supply Stromversorgung/Hilfsspannung

I L1 Phasenstrommesseingang L1

L2 Phasenstrommesseingang L2

L3 Phasenstrommesseingang L3

IG Erdstrommesseingang IE

L1 W1 Phasenstrommesseingang L1, Wicklungsseite 1
I L2 W1 Phasenstrommesseingang L2, Wicklungsseite 1
I L3 W1 Phasenstrommesseingang L3, Wicklungsseite 1
I G W1 Erdstrommesseingang IE, Wicklungsseite 1

I L1 W2 Phasenstrommesseingang L1, Wicklungsseite 2
L2 W2 Phasenstrommesseingang L2, Wicklungsseite 2
I L3 W2 Phasenstrommesseingang L3, Wicklungsseite 2
| G W2 Erdstrommesseingang IE, Wicklungsseite 2
VL1 U L1 Phasenspannung

VL2 U L2 Phasenspannung

VL3 U L3 Phasenspannung

V12 U 12 Aul3enleiterspannung

V 23 U 23 AulBenleiterspannung

V 31 U 31 Aul3enleiterspannung

V X U X vierter Spannungsmesseingang zur Erfassung der

Verlagerungsspannung oder fiir Synchrocheck

BO K Ausgangskontakte Wechsler

NO K Ausgangskontakt Schlie3er

DI Digitaler Eingang

COM Masseanschluss der digitalen Eingange
Out+ Analogausgang + (0/4...20 mA oder 0...10 V)
IN- Analogeingang + (0/4...20 mA oder 0...10 V)
N.C. Nicht angeschlossen

DO NOT USE Nicht verwenden

SC SK Selbstiberwachungskontakt
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Legende fiir Anschlussbilder

GND Masse
HF SHIELD Anschluss Kabelabschirmung
Fibre Connection Anschluss fir Lichtwellenleiter

Only for use with external galvanic decoupled CTs. See Nur fur die Verwendung mit galvanisch getrennten

chapter Current Transformers of the manual. Stromwandlern. Siehe Kapitel Stromwandler im
Handbuch.

Bezeichnung auf dem Anschlussbild Bedeutung

Caution Sensitive Current Inputs Achtung Messeingang fur empfindliche
Erdstrommessung

Connection Diagram see specification Anschlussbelegung siehe Handbuch

Slot X1: Netzteilkarte mit Digitalen Eingéngen

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6
X1 X2 X3 X4 XS X6
X100 X101 X102 X103 X104
1
%]

Geraterlckseite (Slots)

Der genaue Typ der verbauten Netzteilkarte und die Anzahl der darauf befindlichen Digitalen Eingange ergibt sich
aus dem Bestellschliissel. Die unterschiedlichen Varianten haben einen unterschiedlichen Funktionsumfang.

Verfiigbare Baugruppen fir diesen Slot:

m (DI8-X1): Diese Baugruppe umfasst ein Weitbereichsnetzteil und zwei nicht gruppierte Digitale Eingange sowie
sechs gruppierte (gewurzelte) Eingange.

Die verfiigbaren Kombinationen kdnnen dem Bestellschliissel enthommen
HINWEIS |t
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DI8-X Netzteil und Digitale Eingange

DI8-X Netzteil und Digitale Eingange

_ Stellen Sie ein Anzugsmoment von 0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib] sicher.

Diese Baugruppe beinhaltet:

Ein Weitbereichsnetzteil
6 digitale Eingénge gewurzelt
2 digitale Eingédnge ungewurzelt

[ |
[ |
[ |
m 24V DC (nur fur Optionen mit Woodward Geraten)

Hilfsspannungsversorgung

m Der Hilfsspannungseingang (Weitbereichsnetzteil) ist verpolungssicher. Das Gerat kann sowohl mit Wechsel-
als auch mit Gleichspannung versorgt werden.

Digitale Eingdnge

Parametrieren Sie den richtigen Spannungseingangsbereich fir jede digitale
VORSICHT Eingangsgruppe. Falsche Schaltschwellen kénnen zu Fehlfunktionen/falschen
Signallaufzeiten fiihren.

Die digitalen Eingange verfligen Uber verschiedene (parametrierbare) Schaltschwellen (zwei AC und fiinf DC-
Eingangsbereiche). Fir die sechs gewurzelten Eingange und die beiden ungewurzelten Eingange lassen sich
folgende Schaltschwellen festlegen:

m 24VDC

m 48V DC/60VDC
m 110V AC/DC

m 230V AC/DC

Wird an den digitalen Eingang eine Spannung grofier 80% der parametrierten Schaltschwelle gelegt, so wird die
Zustandsanderung erkannt (physikalische ,1%). Wenn die Spannung unter 40% der parametrierten Schaltschwelle
zurickfallt wird eine physikalische ,0“ erkannt.

VORSICHT Die COM-Klemme (Wurzel) muss bei DC-Versorgung mit dem »--Pol«
verbunden werden.

VORSICHT Det!' 24V DC-AUf,gang d?rf nicht benutzt werden auBer fiir werkseitige
Priifungen und fiir Inbetriebnahmezwecke.
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DI8-X Netzteil und Digitale Eingange

Klemmenbelegung

X?2.

1 2 re

2 [—L+ Hilfsspg.
3 L

4 |— nc.

5 —com1

6 DI ﬁ
7 — com2

8 [—obi ﬁ
9 —com3

10 +— COM

11 — b3

12 — DI4

13 |—DI5

14 |— DI6

15 — DI7

16 — DI8

17 |— nicht verwenden
18 |— nicht verwenden

Elektromechanische Zuordnung

DI-8P X

1
-
m

L Hifsspg.

nicht verwenden

nicht verwenden

EUO0000000000000000[s]
:15535%%
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Slot X2: Ausgangsrelais

Slot X2: Ausgangsrelais

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
1
1%}

Geréaterlickseite (Slots)

Der genaue Typ der verbauten Baugruppe ergibt sich aus dem Bestellschliissel. Unterschiedlichen Varianten haben

einen unterschiedlichen Funktionsumfang.

Verfiigbare Baugruppen fir diesen Slot:

m (RO-6 X2): Melderelaiskarte mit sechs Ausgangsrelais.

Die verfiigbaren Kombinationen kénnen dem Bestellschlliissel enthommen

HINWEIS ol
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Ausgangsrelais

Ausgangsrelais
Die Anzahl der Ausgangsrelais hangt vom Geratetyp bzw. Typenschlissel ab. Die Ausgangsrelais sind

potenzialfreie Wechselkontakte. Die Rangierung der Ausgangsrelais ist in Kapitel
[Gerateparameter/Ausgangsrelais] beschrieben. Die rangierbaren Signale entnehmen Sie bitte der »Rangierliste«.

_ Stellen Sie ein Anzugsmoment von 0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib] sicher.

VO RSICHT g(aata::.ten Sie die Strombelastbarkeit der Ausgangsrelais. Siehe Technische
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Ausgangsrelais

Klemmenbelegung

b
~
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w

NEENEEN
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o
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Elektromechanische Zuordnung
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o
>

8
=
3
o

18 17 16 15 14 13 12 11 10 9
&
o

CSNO000000000000000000[s]
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Slot X3: Stromwandler Messeingéange

Slot X3: Stromwandler Messeingange

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6

X1 X2 X3 X4 X5 X6

1 1

X100 X101 X102 X103 X104

Geréaterlickseite (Slots)
In diesem Slot befinden sich die Strommesseingange.
Verfiigbare Baugruppen in diesem Slot:

m (TI-4 X3): Strommesseingange und Erdstrommesseingang.

m (TIS-4 X3): Strommesseingange und Empfindlicher Erdstrommesseingang. Der empfindliche Erdstromeingang
hat abweichende Technische Daten (siehe Technische Daten).

Tl X- Strommesseingange und Erdstrommesseingang

Das Geréat verfigt Uber 4 Strommesseingange. Drei fir die Messung der Phasenstréme und einen fir die Messung
des Erdstroms. Jeder Strommesseingang verflgt sowohl tber einen 1 A als auch einen 5 A Messeingang.

An den Erdstrommesseingang kann ein Kabelumbauwandler angeschlossen werden. Alternativ kann der
Summenstrompfad der Phasenstromwandler an diesen Eingang angeschlossen werden (Holmgreenschaltung).

Stromwandler miissen auf der Sekundarseite geerdet werden.
A GEFAHR 9
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TI X- Strommesseingange und Erdstrommesseingang

A GEFAHR Es treten lebensgefidhrliche Spannungen bei Unterbrechungen in den
Stromwandler-Sekundarkreisen auf.
Die Sekundaranschliisse der Stromwandler miissen kurzgeschlossen

werden, bevor die Stromleitungen zum Gerat unterbrochen werden.

A G EFAHR Die Strommesseingange diirfen nur mit Stromwandlern (mit galvanischer
Trennung) verbunden werden.

- Vertauschen Sie keine Eingange (1 A/5 A).

- Stellen Sie sicher, dass die Ubersetzungsverhiltnisse und die Leistung

der Stromwandler richtig dimensioniert sind. Wenn die Wandler falsch
dimensioniert (iberdimensioniert) sind, werden normale
Betriebszustinde u. U. nicht mehr erkannt und Toleranzen kénnen
nicht mehr eingehalten werden. Die Ansprechschwelle der
Messwerterfassung betragt 3% des Geratenennstromes. Auch die
Stromwandler benétigen einen minimalen Sekundérstrom (ca. 3%
des Nennstroms) um eine ausreichende Genauigkeit zu
gewabhrleisten.

Beispiel: Bei einem 600-A-Wandler (Primarstrom) konnen Strome
unter 18 A nicht mehr erfasst werden.

« Uberbiirdungen kdnnen zur Zerstérung der Messeinginge oder
Signalverfilschung fiihren. Uberbiirdung bedeutet, dass im
Kurzschlussfall die Strombelastbarkeit der Messeingange
tiberschritten werden kann.

_ Stellen Sie ein Anzugsmoment von 2 Nm [17.7 In-Ib] sicher.
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TI X- Strommesseingange und Erdstrommesseingang

Klemmenbelegung

X?.

1 1A

2 SA IL1

3 IN -

4 1A

5 PRA3[E)

6 N

7 1A

8 & glLS

g [INT

10 P4

11 PA glE

12 (NS

Elektromechanische Zuordnung

IL1-1A 1

T D 3 IL1-N
IL1-5A 2
IL2-1A 4

- De IL2-N
IL2-5A 5
IL3-1A 7

- Dg IL3-N
IL3-5A 8
IE-1A 10

— DQ IE-N
IE-5A 11
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TIS X — Strommesseingange und Empfindlicher Erdstrommesseingang

TIS X - Strommesseingange und Empfindlicher Erdstrommesseingang

Das Gerat verfiigt Gber 4 Strommesseingange. Drei fir die Messung der Phasenstréme und einen fiir die Messung
des Erdstroms. Der empfindliche Erdstromeingang hat abweichende Technische Daten (Siehe Kapitel Technsiche
Daten).

An den Erdstrommesseingang kann ein Kabelumbauwandler angeschlossen werden. Alternativ kann der

Summenstrompfad der Phasenstromwandler an diesen Eingang angeschlossen werden (Holmgreenschaltung).
Stromwandler miissen auf der Sekundarseite geerdet werden.

A GEFAHR 9

A G EFAHR Es treten lebensgefahrliche Spannungen bei Unterbrechungen in den
Stromwandler-Sekundarkreisen auf.

Die Sekundaranschliisse der Stromwandler miissen kurzgeschlossen
werden, bevor die Stromleitungen zum Gerat unterbrochen werden.

A GEFAHR Die Strommesseingange diirfen nur mit Stromwandlern (mit galvanischer
Trennung) verbunden werden.

» Vertauschen Sie keine Eingénge (1 A/5 A).

- Stellen Sie sicher, dass die Ubersetzungsverhiltnisse und die Leistung

der Stromwandler richtig dimensioniert sind. Wenn die Wandler falsch
dimensioniert (iberdimensioniert) sind, werden normale
Betriebszustinde u. U. nicht mehr erkannt und Toleranzen kénnen
nicht mehr eingehalten werden. Die Ansprechschwelle der
Messwerterfassung betragt 3% des Gerdtenennstromes. Auch die
Stromwandler benétigen einen minimalen Sekundarstrom (ca. 3%
des Nennstroms) um eine ausreichende Genauigkeit zu
gewabhrleisten.

Beispiel: Bei einem 600-A-Wandler (Primarstrom) konnen Strome
unter 18 A nicht mehr erfasst werden.

« Uberbiirdungen kdnnen zur Zerstérung der Messeinginge oder
Signalverfilschung fiihren. Uberbiirdung bedeutet, dass im
Kurzschlussfall die Strombelastbarkeit der Messeingange
tiberschritten werden kann.

Stellen Sie ein Anzugsmoment von 2 Nm [17.7 In-Ib] sicher.
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TIS X — Strommesseingange und Empfindlicher Erdstrommesseingang

Klemmenbelegung

X?.

1 1A

2 SA IL1

3 IN -

4 1A

5 PRA3[E)

6 N

7 1A

8 & glLS

g [INT

10 P4

11 PA glE

12 |N=

Elektromechanische Zuordnung

IL1-1A 1

- D?, IL1-N
IL1-5A 2
IL2-1A 4

— DG IL2-N
IL2-5A 5
IL3-1A 7

- Dg IL3-N
IL3-5A 8
IE-1A 10

- DQ IE-N
IE-5A 11
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Stromwandler

Stromwandler

Kontrollieren Sie die Einbaurichtung der Wandler.

A GEFAHR Die Sekundérseiten von Messwandlern miissen geerdet sein.

Die Strommesseingange diirfen nur mit Stromwandlern (mit galvanischer
A G EFAHR Trennung) verbunden werden.

Die Sekundarkreise von Stromwandlern miissen wahrend des Betriebs stets
niedrig beblirdet oder kurzgeschlossen sein.

Fir alle Strom- und Spannungsmessaufgaben, sind entsprechende externe
HINWEIS Pannungsmessaufgaben, sind entsproche
Strom- und Spannungswandler zu verwenden, die den erforderlichen
Ubersetzungsverhiltnissen entsprechen. Die Wandler miissen iiber
ausreichende Isolationsfestigkeit verfligen.

Alle Strommesseingéange kdnnen mit 1 A oder 5 A nominal betrieben werden.
Stellen Sie die korrekte Belegung der Klemmen sicher.

Empfindliche Erdstrommessung

Messeingange fiir die empfindliche Erdstromerfassung sind bestimmungsgeman fir die Erfassung von sehr kleinen
Erdschlussstromen ausgelegt, wie sie z.B. in Netzen mit isoliertem oder hochohmig geerdetem Sternpunkt auftreten
kdnnen.

Der empfindliche Messbereich dieser Eingange darf grundsatzlich nicht fiir die direkte Messung von sehr grof3en
Strémen wie sie z.B. bei Erdkurzschliissen in starr geerdeten Netzen auftreten kénnen verwendet werden.

Ein solcher Messeingang darf nur dann zur Messung von Erdkurzschliissen verwendet werden, wenn durch einen
Zwischenwandler sichergestellt wird, dass die in den Technischen Daten angegebene Belastbarkeit der
Stromesseingange nicht Gberschritten wird.
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Stromwandler Anschlussbeispiele

Stromwandler Anschlussbeispiele

N
—_

U 12 L3
X3.
. 1 1A
E— Lr |— 2 RAfE
3 |N-
. 7 A
= tz |— 5 PAQJE )
d i =
. 7 1A
B IL3— | - 53
9 INT
12 TR
IN -

—
N

/L3l —_

[Eerr=IL1+IL2+IL3= IE

Dreiphasiger Stromwandleranschluss; In sekundar = 5 A.
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Stromwandler Anschlussbeispiele

L1 L2 L3
X3.
L 1 1A
IwL1r—p A
B 2 IL1
3 N
hd 4 1A
IL2'—p
) 6 [N-
d 7 [A
IL3'—»
9
L2 ' 10 1A
= 12
IL3l

Kabelumbauwandler: Misst den
Erdstrom (Summe der
Phasenstrome). Eignet sich fir i

die Messung von Erdstrémen in :
isolierten und geldschten Netzen. .I_

Der Schirm ist durch den Wandler
zuriickzufiihren.

[Eerr=IL1+IL2 +IL3

IEgem =1IE

Dreiphasiger Stromwandleranschluss; In sekundar = 1 A.
Erdstromerfassung iiber Kabelumbauwandler; IEn sekundéar = 1 A.

Achtung!

Die Schirmung am aufgetrennten Ende der Leitung muss durch den Kabelumbauwandler
geflihrt und auf der Kabelseite geerdet werden.
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Stromwandler Anschlussbeispiele

L1 L2 L3
X3.
T A,
. 5A
g T g N IL1
7 A
+— LT
: — 5 A3,
l B 1 _> *— 6 N
11 7 A
: = - 8 % IL3
| IL3—> L 9
: 10 1A
L2, +— /I3 I 5A E
12 [N
l <+ |F
13 =
Dreiphasiger Stromwandleranschluss; In sekundar = 5 A.
Erdstromerfassung (iber Holmgreenschaltung IEn sekundér = 5 A.
L1 L2 L3
X3.
. 1 1A
- Lr— 2 PA3IE
I
o S 24 A
| L2—p 5 18A3[E 1
I“l +— 6 [N
s — L2 7 1A
— 9
1 <« I3 | oA
12 |2
+— F
L3 =i

Dreiphasiger Stromwandleranschluss; In sekundar = 1 A.
Erdstromerfassung iiber Holmgreenschaltung IEn sekundar = 1 A.
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Stromwandler Anschlussbeispiele

L1 L2 L3

X3.
. 1 1A
A
g— — 2 PA3fEu
3 N
- LT 4 1A
— 5 P
i1 6 N
. L2 — = N
IL3'—>
i 7 H 8 5 Ei
9
Iz <+ L3 10 1A
12 [
lL3l
Kabelumbauwandler: Misst :
den Erdstrom (Summe der —
Phasenstrome). Eignet sich 4
fiir die Messung von .I— "
Erdstrémen in isolierten und v
geloschten Netzen. Der J_
Schirm ist durch den %"l' —
Wandler zuriickzufiihren. -
[Eerr=IL1+IL2 +IL3

IE gem =1E

Zweiphasiger Stromwandleranschluss in V-Schaltung; In sekundar = 5 A.
Erdstromerfassung iiber Kabelumbauwandler; IEn sekundar = 5 A.
Achtung!

Die Schirmung am aufgetrennten Ende der Leitung muss durch den Kabelumbauwandler
geflihrt und auf der Kabelseite geerdet werden.
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Stromwandler Anschlussbeispiele

1A

—_ [$,]
£ >|ZI>I

N

A

EEFEERF

L1 L3 L2
X3.
wr—p 1
- 2
3
. <« LT 7
L3—p 5
IL1
) l 6
. I3 =
L2—p
n 8
' 9
IL3 < 2 10
11
¢ 12
<4 E
2 =

IL

—_

IL

| MEM

IL

N

E

Dreiphasiger Stromwandleranschluss; In sekundar = 1 A.
Erdstromerfassung tiber Holmgreenschaltung IEn sekundar = 1 A.
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Stromwandler Anschlussbeispiele

Differenzialschutzvariante fiir elektrische Maschinen (Verfligbarkeit hdngt vom bestellten Geréat ab)

L1 L2
4 X2?.
° - 1
dL1—m |_ 2
— ® 3
°« 4
ld 12— |_ 5
— ] 6
® 7
8
i 9
— 10
- 11
12
" ~
U
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Slot X4: Spannungswandler - Messeingange

Slot X4: Spannungswandler - Messeingdnge

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6

X1 X2 X3 X4 X5 X6

]

X100 X101 X102 X103 X104

Geréaterlickseite (Slots)

In diesem Slot befinden sich die Spannungswandler-Messeingange.

Spannungsmesseingénge

Das Gerat verfligt Uber 4 Spannungsmesseingange. Drei fiir die Messung der Aufdenleiter- (»U12«, »U23«, »U31«)
bzw. Phasenspannungen (»UL1«, »UL2«, »UL3«) und einen fur die Erfassung der Verlagerungsspannung »UE«. In
den Feldparametern muss die korrekte Beschaltung der Spannungsmesseingange parametriert werden:

m Leiter-Erd (Stern)
B Phase-Phase (Dreieck bzw. V-Schaltung)

_ Stellen Sie ein Anzugsmoment von 1,2-1,6 Nm [11-15 In-Ib] sicher.

VORSICHT B.eac.:hte.n Sie die Drehfeldrichtung Ihre.r Energieversorgungsanlage. Stellen Sie
die richtige Verdrahtung der Wandler sicher.

Fir die V-Schaltung ist der Parameter »SpW Beh« auf »Phase-Phase« zu
stellen.

Siehe Technische Daten.
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Spannungsmesseingange

Klemmenbelegung

x
~

(o< BaN1 Mo} NG, | IE-N) OVH I \O R P B4

e
SJE v
SIE v
S

Elektromechanische Zuordnung

~ uL1.1

N uL1.2

(4p] uL2.1

uL2.2

0 uL3.1

© uL3.2

N~ UX1.1

[co) UXx1.2

IR AR
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Spannungswandler Anschlussbeispiele

Spannungswandler Anschlussbeispiele

Kontrollieren Sie die Einbaurichtung der Wandler.

A GEFAHR Die Sekundérseiten von Messwandlern miissen geerdet sein.

HINWEIS Fir alle Strom- und Spannungsmessaufgaben, sind entsprechende externe
Strom- und Spannungswandler zu verwenden, die den erforderlichen
Ubersetzungsverhéltnissen entsprechen. Die Wandler miissen iiber
ausreichende Isolationsfestigkeit verfiigen.

Uberpriifen der Spannungsmesswerte

Schliel3en Sie eine dreiphasige Messspannung in Hohe der Nennspannung an das Relais an.

Berlicksichtigen Sie die Beschaltung der Messwandler
HINWEIS (Sternschaltung/Dreieckschaltung ...).

Stellen Sie nun Spannungswerte mit der entsprechenden Nennfrequenz im Bereich der Nennspannung ein, die
nicht zu einer Uberspannungs- oder Unterspannungsauslésung fiihren.

Vergleichen Sie die im Geréatedisplay angezeigten Werte mit der Anzeige der Messgerate. Die Abweichung muss
mit den Technischen Daten Ubereinstimmen.

H I N W E , S iei V.erwendung eines Effektivwe.rt-Messgerf'ites kénnen groRere

bweichungen auftreten, wenn die eingespeiste Spannung stark
oberwellenhaltig ist. Da das Gerat einen Filter besitzt, der die harmonischen
Oberwellen filtert, wertet das Gerét nur die Grundschwingung aus (aufer fiir
thermische Schutzfunktionen). Ein effektivwertbildendes Messgerét dagegen
misst auch die Oberwellen mit.
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Anschlussbeispiele Spannungswandler

Anschlussbeispiele Spannungswandler

L1 L2 L3 |
|
’rY\m! " L1 X1? .
[
| w5 e
g__°rYY\i Y UL12 12 3 §| “
IS HIS'%: wz 13 1 g o
w2 f N
UL23 ULT" UL2" UL3
e il e
uLt
uL2
UL3

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Sterschaltung
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L1 L2 L3

! X2.
Y Ol a2aY L1
| : 1 Bl
| ULs1 | 2 Pl
. . ° UL12 L2
Y| v 3 3| UL/
' L~ uL23] — 4 i
° o \ULZ3 L3
iz —rm| ¥ 5 3' UL/
= I N 6 lcuLst
uL23 | L1 UL2' UL3 -
uL3t | e 3E ux
| T iy
ULt =
uL2
uL3

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Sternschaltung
Erfassung der Verlagerungsspannung UE mit offener Dreieckswicklung e-n

U L |
I
S B ’ X
| uLst i 3 L
L[] [ ]
r'YY\if'YY\ Uiz L2 3 3| U2l
. I la~ne vzl 13 [] 4 —
"—W| . 5 uL3/
ULz | 6 3 ULt
uz 7
UL31 |_T_ 8 BlgUX
uLt
uL2
uL3

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Dreieckschaltung

Hinweis!
Berechnung der Verlagerungsspannung UE nicht mdglich
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L1 L2

L3

Y
— |
— Y Y
UL12)
uL23
UL31
UL1
uL2
uL3

|
|
! . g X2.

1 _
I R 2
1088 — = 3 = UL/
! . UL23' L3 ) §| -
YN == 5 -
[T T
|__ U Sync*E ; glg (6):¢

*=* Verflgbarkeit abhangig vom
Geréatetyp

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Sternschaltung, vierter
Messeingang zur Erfassung einer Synchronisierspannung.

L1 L2 L3
[ ]
[ _ fYY
— | rrr
—— Y
UL12
UL23
UL31
UL1
uL2
UL3

x
=~

gl — uL1/
uL12

3' — UL/
- UL23

3 s

O|N|o|O AW~

« Y L1 o
131
O a'a’aY UL12' L2 E
e Y uLzs) 13
e
® T

3

Drei Spannungswandler mit Gerateanschluss in Dreieckschaltung
Erfassung der Verlagerungsspannung UE mit offener Dreieckswicklung e-n
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1 L W |

' X,
L1

¢ ¢ ' * 1 e
| UL31 o Dl uL2

| w1z 12 E 3
UL/
o | e 4 gléUL%

w1 []
i ! | 5 ‘:;l ULy
. | 5 BlcuLst
ULz, | 7 _

s | ET

L 8

Zwei Spannungswandler mit Gerateanschluss in V-Schaltung
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Motor Anschlussbeispiele

Motor Anschlussbeispiele

L1
L2
L3
a'a's' Y 'a e\
UL37'
a2 Y a'a'a\ L1z
X4.
‘ . o [ uL23" 1 _:}l = UL/
r 2  lcuL2
uL12 3
uL/
UL23 U1 U2 UL 4 §| uL23
5 ~UL3/
UL31 6 3' UL31
——t |- - 7
I "
TR 3 3 : F) §|€UX
o] |
[ S __J 2 2
L1 2| 13
o
E LT —
o
L2 —p
,/ul
L]
IL3'—
,/Lzl -
,/le 1
_ X3.
Kabelumbauwan | - 1 A
Erdaeen N 2 PA3(E L.
(Summe der l _ 3 N
Phasenstréme). 1A
E ich fl
di‘egl:\lle;:singu\r/on I_ _____ | | | 4 " —
Erd: i
folieren und. 5 IL2
geloschten 6 N
Netzen. Der -— — — ||| T
Schirm ist durch N . 7 1A
den Wandler i
zuriickzufihren, 8 5A L3
9 gg
10 1A
Ti Eg
Py URTD* 12
*
g § g Verflgbarkeit
abhangig
\/ vom
Geratetyp
w1l | w2l | s . . .. .
; l : l : l optionales Zusatzgerat (Verfligbarkeit
auf Anfrage)

Anschlussbeispiel (Berechnung der Verlagerungsspannung)
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Motor Anschlussbeispiele

— L1
L2
L3
l__- —_———1
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L1 2| L3 . . X4.
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L Y| Y uL23 L3 -
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N 10 fA
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Slot X5: Analogausgange

Slot X5: Analogausgange

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6

X1 X2 X3 X4 X5 X6

.

X100 X101 X102 X103 X104

Geréaterlickseite (Slots)
Der genaue Typ der verbauten Baugruppe ergibt sich aus dem Bestellschliissel. Unterschiedlichen Varianten haben
einen unterschiedlichen Funktionsumfang.
Verfiigbare Baugruppen fir diesen Slot:

m (RO-6 X5): Melderelaiskarte mit sechs Ausgangsrelais. Die Melderelaiskarte in Slot X5 entspricht der
Melderelaiskarte in Slot X2.

Die verfigbaren Kombinationen kénnen dem Bestellschllissel enthommen
HINWEIS |otiia

4A0 X - Analogausgange

_ Stellen Sie ein Anzugsmoment von 0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib] sicher.

Die vier Analogen Ausgange kdnnen wie folgt konfiguriert werden: 0-20 mA, 4-20 mA, oder 0-10 V.

Fir jeden der vier Kanale kann die AusgangsgrofRe (Strom oder Spannung) und der Ausgangsbereich unabhangig
voneinander zugeordnet werden.

Details zum Analogausgang finden Sie in den Technischen Daten.
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4A0 X - Analogausgange

Klemmenbelegung

ANO4

v

\ 4

—H

A

A

A

A

B N P N B N N B N BN e ) x

SN EIEIE RN BE N N R N R e B
I

——1H

Elektromechanische Zuordnung

AnAusg 1
AnAusg 1 COM
AnAusg 2
AnAusg 2 COM
AnAusg 3
AnAusg 3 COM
AnAusg 4
AnAusg 4 COM
HF Schirmung
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden

nicht verwenden

ANO4

1
I

Y

@DDDDDDDDD&DDDDDDDDE

A

18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2

AnAusg 1
AnAusg 1 COM
AnAusg 2
AnAusg 2 COM
AnAusg 3
AnAusg 3 COM
AnAusg 4
AnAusg 4 COM
HF Schirmung
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden
nicht verwenden

nicht verwenden
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Slot X6: Ausgangsrelais

Slot X6: Ausgangsrelais

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6

X1 X2 X3 X4 X5 X6

1]

X100 X101 X102 X103 X104

1

i

Geréaterlickseite (Slots)

Der genaue Typ der verbauten Baugruppe ergibt sich aus dem Bestellschliissel. Unterschiedlichen Varianten haben
einen unterschiedlichen Funktionsumfang.

Verfiigbare Baugruppen fir diesen Slot:

m (RO-6 X6): Melderelaiskarte mit sechs Ausgangsrelais.

Die verfigbaren Kombinationen kénnen dem Bestellschliissel enthommen
HINWEIS |t nati ‘
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Slot X100: Ethernet Schnittstelle

Slot X100: Ethernet Schnittstelle

Geraterlckseite (Slots)

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slots Slot6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
AX100 X101 X102 X103 X104
&

Dem Bestellschlissel kann enthommen werden, ob das Schutzgerat mit einer Ethernet-Schnittstelle ausgestattet
ist.

Die verfiigbaren Kombinationen kdonnen dem Bestellschlissel enthommen
HINWEIS |tiiia

Ethernet - RJ45

Belegung

TxD +
TxD -

/
\..
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Slot X103: Datenkommunikation

Slot X103: Datenkommunikation

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
1
1%}

Geréaterlickseite (Slots)

Aus dem Bestellschlussel ergibt sich, welche Datenkommunikationsschnittstelle in Slot X103 verbaut ist. Der
Funktionsumfang hangt davon ab, welche Schnittstelle verbaut ist.

Verfiigbare Baugruppen auf diesem Slot:

HINWEIS

RS485 Klemmen fiir Modbus und IEC

LWL Schnittstelle fiir Modbus, IEC und Profibus
D-SUB Schnittstelle fir Modbus und IEC
D-SUB Schnittstelle fir Profibus

Die verfiigbaren Kombinationen kénnen dem Bestellschllissel enthommen
werden.
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Modbus® RTU/ IEC 60870-5-103 tiber RS485

Modbus® RTU/ IEC 60870-5-103 {iber RS485

_ Die RS485 Schnittstelle existiert in zwei Bauformen (Typ 1 und Typ 2).
Den in Ihrem Gerét verbauten Typen miissen Sie dem Anschlussbild auf lhrem

Gerat entnehmen.

_ Stellen Sie ein Anzugsmoment von 0.22-0.45 Nm [2-4 In-Ib] sicher.

RS485 — Typ 1 (siehe Anschlusbild)

Schutzgerat
+5V GND

& 560¢
SGOmﬁ 1'&? ® ﬁ

X103
1
2
3
4
5
6

Elektromechanische Zuordnung Typ 1 (siehe Anschlussbild)

Schutzgerat

+SV R1=560 ¢ GND
ﬂR1R2= 120 & R1ﬂ

IS

[ —

Bl |P
O LN
o|[]

—9]

NI TP
W TIN

HINWEIS Das Modbus® / IEC 60870-5-103 Kommunikationskabel muss geschirmt sein.
Der Schirm ist an der Erdungsschraube auf der Geréteriickseite zu befestigen.

Die Kommunikation ist Halbduplex.
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Modbus® RTU/ IEC 60870-5-103 tiber RS485

Typ 1 Verdrahtungsbeispiel, Gerat in der Mitte des Busses

Schutzgerat

+5V R1=560 ¢ GND
RR2=120 & o,
R2

———
T

—F—=1

—|0 0000 Hje——
1234 5 6

N*

Typ 1 Verdrahtungsbeispiel, Gerdt am Ende des Busses (Benutzen des integrierten
Abschlusswiderstands)

Schutzgerat

+5V R1=560 ¢ GND
RR2=120 & o,
R2

—
 E—

—F= 1
— |0 000 Ofs——
1234 5 6
] L]

_ Die RS485 Schnittstelle existiert in zwei Bauformen (Typ 1 und Typ 2).

Den in Ihrem Gerét verbauten Typen miissen Sie dem Anschlussbild auf lhrem
Geréat entnehmen.

_ Stellen Sie ein Anzugsmoment von 0.22-0.45 Nm [2-4 In-Ib] sicher.
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Modbus® RTU/ IEC 60870-5-103 tiber RS485

RS485 — Typ 2 (siehe Anschlusbild)

Schutzgerat
+5V GND §’
.gﬁ 1 = E
gl 120 g Ig
O ¢ Te] N
L
o =z
L1 T+
(92
=1 BN R I e
X

Elektromechanische Zuordnung Typ 2 (siehe Anschlussbild)

et

Schutzgerat

(o))
+5V GND S
= E
R1=560 ¢ ||R' gy ||R 5
R2=120 & @
I

=+

[ef——
6

=[]
NI TP
W[ T[N
ol [
o]

® _ _ . . . ]
HINWEIS Das Modbus® / IEC 60870-5-103 Kommunikationskabel muss geschirmt sein.

Der Schirm ist an der Erdungsschraube auf der Geréteriickseite zu befestigen.

Die Kommunikation ist Halbduplex.
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Modbus® RTU/ IEC 60870-5-103 tiber RS485

Typ 2 Verdrahtungsbeispiel, Gerat in der Mitte des Busses

Schutzgerat

+5V GND
'f_

R1=560 & R1 R1
R2=120 & R

8

ET‘ HF Schirmung

w|[]
A
o]
o[ 1HF—

NI
— o[

P*

N*

Typ 2 Verdrahtungsbeispiel, Gerdt am Ende des Busses (Benutzen des integrierten
Abschlusswiderstands)

Schutzgerat

\ GND

- . |[R1 R1
e M

—S0000
2 345

L

+
()]

\Tﬁl HF Schirmung

| JH—r

= |

[
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Modbus® RTU/ IEC 60870-5-103 tiber RS485

Typ 2 - Schirmungsoptionen (2-Draht + HF Schirmung)

2
:
c E
g5 .
Eo0000006 ©
12 3 4 5 6

©
=+

Schirmung auf der Masterseite
geerdet,
Abschlusswiderstande
verwendet.

2 2
. E . E
g 5 g5
El . 'nzé § ;(?Q €L E o 2 E § ;,‘"z“j;lh L
EO0o000E € 000000 ©
T 23 456 1T 23 4 5 6

©

<+

Schirmung auf der Gerateseite Schirmung auf der Masterseite
geerdet, N
geerdet, keine

Abschlusswiderstande Abschlusswidersténde.
verwendet.

Typ 2 - Schirmungsoptionen (3-Dréhte + HF Schirmung)

i<}
<
3
s E
E S .
E i g S (lglnga\)
F oz FE O I/’""H":\ —L—
SN
000000 ©
12 3 4 5 6
) JJ
O
AN
©
-+
Schirmung auf der Masterseite
geerdet,
Abschlusswiderstande
verwendet.

2 2
. E ¢ E
o z £8 &, g z £ 3 o
oz E8e L £ozf88 L
ClO0oaols] COo00ouoE ©
1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6

Schirmung auf der Geréateseite Schirmung auf der Masterseite
geerdet, eerdet, keine
Abschlusswiderstande 9 N =
Abschlusswidersténde.
verwendet.

o
g
g
£
£
o z £ 8 g
£o-E8E L
i A
(
4 5 6

Schirmung auf der Gerateseite
geerdet, keine
Abschlusswiderstande.

=)
2
E
: £
£
E S 2o
o z £ ®
) ; (internal)
o w
I—n_an—:ng"‘H":\—L—
4 5 6

Schirmung auf der Geréteseite
geerdet, keine
Abschlusswiderstande.
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Profibus DP/ Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 tiber LWL

Profibus DP/ Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 iber LWL

Lichtwellenleiter - LWL

RxD TxD

Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 liber D-SUB

D-SUB

60 0 0 0°
00000

Elektromechanische Zuordnung

D-SUB Belegung - Buchse

1 Erdung/Leitungsschirmung

3 RxD TxD - P: High-Pegel

4 RTS-signal

5 DGND: Ground, neg. Potenzial der Versorgungsspannung
6 VP: pos. Potenzial der Versorgungsspannung

8 RxD TxD - N: Low-Pegel

Das Kommunikationskabel muss geschirmt sein. Der Schirm ist an der
HINWEIS 158 gascn! :
Erdungsschraube auf der Geréteriickseite zu befestigen.
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Profibus DP (ber D-SUB

Profibus DP tiber D-SUB

D-SUB

Elektromechanische Zuordnung

D-SUB Belegung - Buchse

1 Erdung/Leitungsschirmung

3 RxD TxD - P: High-Pegel

4 RTS-signal

5 DGND: Ground, neg. Potenzial der Versorgungsspannung
6 VP: pos. Potenzial der Versorgungsspannung

8 RxD TxD - N: Low-Pegel

H I N W E , S Das Kommunikationskabel mu“ss g.;.eschi.rmt sein. De.r Schirm ist an der
Erdungsschraube auf der Gerateriickseite zu befestigen.
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Slot X104: IRIG-B00X und Selbstiiberwachungskontakt

Slot X104: IRIG-B00X und Selbstiiberwachungskontakt

Auf dieser Klemme befinden sich die IRIG-BO0X Schnittstelle und der Selbstiberwachungskontakt.

Slot1 Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104

Geréaterlickseite (Slots)
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Selbstiiberwachungskontakt und IRIG-BO0X

Selbstiiberwachungskontakt und IRIG-BO0X

_ Stellen Sie ein Anzugsmoment von 0.56-0.79 Nm [5-7 In-Ib] sicher.

Klemmenbezeichnung

— IRIG-B+
— IRIG-B-
:\‘

X104
1
2
3
4
5

Elektromechanische Zuordnung

X104

C o
]
C s
CJlon
B

2]
|:|_\

IRIG-B+
IRIG-B-
SKn.c
SKn.o

SKC

Der Selbstiiberwachungskontakt (SK) kann nicht konfiguriert werden. Der Selbstiberwachungskontakt ist ein
Wechselkontakt, der abfallt, wenn das Gerat einen internen Fehler erkennt. Nach Aufschalten der
Versorgungsspannung zieht der Kontakt nach Abschluss des Bootvorgangs (wenn der Schutz aktiv ist) an. Mit dem
Anziehen des Selbstiiberwachungskontakts wird auch die entsprechende LED aktiviert (siehe auch Kapitel

Selbstiberwachung).
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PC Interface - X120

PC Interface - X120

m 9-poliger D-Sub an allen Geratefronten

RS232 PC-
Schnittstelle fir
Parametrier- und
Auswertesoftware -
X120

B1, B2 und B3 Gehause

[
P> \ooooo
oo0o0o

Elektromechanische Zuordnung fiir alle Geratetypen

1DCD

2 RxD
3 TxD
4DTR
5GND
6 DSR
7RTS
8CTS
9RI

Schirm auf Gehause
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Belegung des Nullmodemkabels

Belegung des Nullmodemkabels

Belegung des vollsténdig belegten Nullmodem-Kabels

HIN WE,S Das Kommunikationskabel muss geschirmt sein.

Dsub-9 (female) Signal Dsub-9 (female) Signal

2 RxD 3 TxD

3 TxD 2 RxD

4 DTR 6,1 DSR, DCD

6,1 DSR, DCD 4 DTR

7 RTS 8 CTS

8 CTS 7 RTS

5 GND (Ground) 5 GND (Ground)
9 Ring signal 9 Ring signal
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Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

Rangierung der Eingange, Ausgange und LEDs

Konfigurierung der Digitalen Eingénge

VORSICHT

Den Moduleingdngen werden Uber die »Rangierliste« die Zustande der
digitalen Eingange zugewiesen.

Fur jeden digitalen Eingang sind folgende Parameter zu setzen:

m »Nennspannung« (Schaltschwelle)

B »Entprellzeit«: Erst nach Ablauf der Entprellzeit Gbernimmt der digitale Eingang einen Zustandswechsel.

m Gdf. »Invertierung«

Invertierung

DI Slot X.DI x

Nennspannung

Entprellzeit

Eingangssignal

I

t

0

——

VORSICHT

VORSICHT

Zustand des digitalen
Eingangs

Mit jedem Zustandswechsel des Eingangssignals wird die Entprellzeit neu

gestartet.

Zusatzlich, zu der ber die Software einstellbaren Entprellzeiten, gibt es eine

Hardware Entprellzeit (ca. 12 ms), die nicht abschaltbar ist und den
softwareseitig eingestellten Entprellzeiten stets hinzuzurechnen ist.
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DI-8P X

DI-8P X

DI Slot X1

Gerateparameter der Digitalen Eingange auf der DI-8P X

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Nennspannu | Nennspannung der digitalen Eingénge 24V DC, 24V DC [Geréteparameter
"9 48V DC, IDigitale Eingange
60V DC, /DI Slot X1
110 V DC, IGruppe 1]
230V DC,
110 V AC,
230 VAC
Invertierung 1 | Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv [Digitale Eingange
/DI Slot X1
IGruppe 1]
Entprelizeit 1 | Erst nach Ablauf der Entprellizeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
éustanfjswechsel an einem digitalen Eipgang vom 20 ms, Digitale Eingénge
erat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht
fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms IGruppe 1]
Nennspannu | Nennspannung der digitalen Eingange 24V DC, 24V DC [Gerateparameter
ng 48V DC, IDigitale Eingange
60V DC, /DI Slot X1
110V DC, IGruppe 2]
230V DC,
110 V AC,
230 VAC
Invertierung 2 ' Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
/DI Slot X1
/Gruppe 2]
Entprelizeit 2 | Erst nach Ablauf der Entprellizeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zus?gq.dswechsel an einem digitalen Eipgang vom 20 ms, IDigitale Eingénge
Gerat Gibernommen. So werden evtl. Wischer nicht
fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms IGruppe 2]
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Gerateparameter der Digitalen Eingange auf der DI-8P X

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Nennspannu | Nennspannung der digitalen Eingénge 24V DC, 24V DC [Geréteparameter
ng 48V DC, IDigitale Eingange
60 V DC, /DI Slot X1
110V DC, IGruppe 3]
230V DC,
110 V AC,
230 VAC
Invertierung 3 | Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
/DI Slot X1
IGruppe 3]
Entprelizeit 3 | Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter

Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom

Geréat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht 20 ms, Digitale Eingange
fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms [Gruppe 3]
Invertierung 4 ' Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv IDigitale Eingange
/DI Slot X1
IGruppe 3]
Entprelizeit 4 | Erst nach Ablauf der Entprellizeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom 20 ms IDiaitale Einganae
Gerét ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht ’ g gang
fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms IGruppe 3]
Invertierung 5 | Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv [Digitale Eingange
/DI Slot X1
/Gruppe 3]
Entprellzeit 5 Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Geréteparameter
Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom 20 ms IDigitale Eina&inae
Geréat ibernommen. So werden evitl. Wischer nicht ’ 9 gang
fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms IGruppe 3]
Invertierung 6 ' Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
/DI Slot X1
IGruppe 3]
Entprelizeit 6 | Erst nach Ablauf der Entprellizeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom 20 ms IDiditale Eingénae
Gerat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht ' 9! ngang
fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms IGruppe 3]
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Gerateparameter der Digitalen Eingange auf der DI-8P X

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Invertierung 7 ' Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv [Digitale Eingange
/DI Slot X1
IGruppe 3]
Entprellzeit 7 ' Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom 20 Diaitale Einas
Gerat (ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht ms, 'gliale Eingange
fehlinterpretiert. 50 ms, /DI Slot X1
100 ms IGruppe 3]
Invertierung 8 ' Invertieren der Eingangssignale inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [Digitale Eingange
/DI Slot X1
IGruppe 3]
Entprelizeit 8 | Erst nach Ablauf der Entprellizeit wird ein keine Entprz, keine Entprz [Gerateparameter
Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom 20 ms Digitale Einatinae
Geréat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht ’ g gang
fehlinterpretiert. 8 50 ms, /DI Slot X1
100 ms /Gruppe 3]

Meldungen der Digitalen Eingange auf der DI-8P X

Meldung Beschreibung

DI1 Meldung: Digitaler Eingang

DI 2 Meldung: Digitaler Eingang

DI 3 Meldung: Digitaler Eingang

DI 4 Meldung: Digitaler Eingang

DI 5 Meldung: Digitaler Eingang

DI 6 Meldung: Digitaler Eingang

DI7 Meldung: Digitaler Eingang

DI 8 Meldung: Digitaler Eingang
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Rangierung der Ausgangsrelais

Rangierung der Ausgangsrelais

Uber Melderelais kdnnen die Zustédnde der Modulausgénge bzw. Meldungen/Schutzfunktionen (z. B. riickwértige
Verriegelung) weitergegeben werden. Die Melderelais sind potenzialfreie Wechselkontakte (kénnen als Ruhe- oder
Arbeitsstromkontakt genutzt werden). Jedem Melderelais kdnnen bis zu 7 Funktionen aus der »Rangierliste«
zugeordnet werden.

Fir jedes Ausgangsrelais sind folgende Parameter zu setzen:

B Bis zu 7 Signale aus der »Rangierliste« (Oder-Verknipfung)

Jedes einzelne der rangierten Signale kann invertiert werden.

Der (Gesamt-)Zustand des Ausgangsrelais kann invertiert werden (Ruhe-/Arbeitsstromprinzip)

m Uber das Arbeitsprinzip wird festgelegt, ob das Ausgangsrelais im Arbeitsstrom- oder Ruhestromprinzip arbeitet.

Selbsthaltung aktiv oder inaktiv

m Selbsthaltung = »inaktiv«:
Ist die Selbsthaltung »inaktiv«, so nimmt das Melderelais bzw. der Meldekontakt nach Ablauf der
Mindesthaltezeit den Zustand der auf sie rangierten Signale ein.

m Selbsthaltung=»aktiv«
Ist die Selbsthaltung »aktiv«, so wird der durch die Meldungen »gesetzte« Zustand des Melderelais bzw.
des Meldekontaktes gespeichert.

Das Melderelais kann erst quittiert werden:
Nachdem die Signale, die zum »Setzen« des Relais geflihrt haben, wieder zuriickgefallen sind und
die Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

B Haltezeit: Die Mindesthaltezeit »Haltezeik gewahrleistet bei einem Signalwechsel, dass das Relais mindestens
fur diese Zeit angezogen bzw. abgefallen bleibt.

VORSICHT VYenn Ausgangsr(.elais mit .Selbsthaltung=»aktlzv« parametriert sind, dann kehren
die Ausgangsrelais nach einem Ausfall und Wiederkehr der
Versorgungsspannung wieder in die ,gespeicherte Position“ zuriick.

Der Status des Ausgangsrelais wird ebenfalls nicht durch Umparametrierungen
oder durch nachtragliches Deaktivieren der Selbsthaltung zuriickgenommen.
Um eine einmal angezogene Selbsthaltung zuriickzusetzen, ist eine explizite
Quittierung erforderlich.

HINWEIS Das System-Ok-Relais (Supervision Contact) kann nicht parametriert werden.

Quittierméglichkeiten
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Rangierung der Ausgangsrelais

Ausgangsrelais kénnen quittiert werden durch:

B Betatigen der »C«-Taste an der Bedieneinheit.

B Jedes einzelne Ausgangsrelais kann durch ein Signal aus der »Rangierliste« quittiert werden (bei parametrierter
Selbsthaltung).

m Uber das Modul »Ex Quittierung« kénnen alle Ausgangsrelais auf einmal zuriickgesetzt werden, wenn das aus
der »Rangierliste« fur die Externe Quittierung ausgewahlte Signal wahr wird.

m Uber die Leittechnik (SCADA) kénnen alle Ausgangsrelais auf einmal zuriickgesetzt werden.
Der Schaltzustand von Ausgangsrelais kann zu Testzwecken erzwungen oder
gesperrt werden (Inbetriebnahmeunterstiitzung, siehe auch Kapitel

Service/“Erzwungener Schaltzustand der Ausgangsrelais“ und Kapitel ,,Sperren der
Ausgangsrelais® ).
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Selbstiberwachungs-/System Kontakt

Selbstiiberwachungs-/System Kontakt

Das System-OK-Melderelais (SK) ist der Life Kontakt der Gerate.
Der Einbauort des System-OK-Melderelais (SK) ist abhangig von der Gehausevariante. Siehe Anschlussbild des

Gerats (WDC-Kontakt).

Das System-OK-Relais ist nicht parametrierbar. Der Selbstiiberwachungskontakt ist ein Arbeitsstromkontakt. Er
zieht an, wenn das Gerat keinen internen Fehler aufweist. Wahrend das Gerat bootet bleibt das System-OK-Relais
(SK) abgefallen. Ist das System ordnungsgemaf hochgefahren, zieht das Relais an. Die System-OK-LED

funktioniert analog dazu (siehe Kapitel Selbstiiberwachung).

K-6 X
K Slot X2 ,K Slot X5

Direktkommandos fiir die K-6 X

Parameter
SPERREN

Beschreibung

In diesem zweiten Schritt (nachdem das GESPERRT
Kmd" aktiviert wurde) kdnnen die Ausgangsrelais nun
tatsachlich gesperrt werden, sofern keine Selbsthaltung
anliegen oder Mindesthaltezeiten noch nicht abgelaufen
sind. Hinweis: Relais kdnnen fiir Wartungsarbeiten in
den GESPERRT-Modus geschaltet werden, um das
Risiko zu vermeiden wahrend Wartungsarbeiten
versehentlich ganze Prozesse offline zu schalten
(Hinweis, der Selbstiiberwachungskontakt ist stets in
Funktion, 1at sich nicht funktionslos schalten).
STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach
Durchfiihrung der Wartungsarbeiten wieder
ENTSPERRT werden.

Nur verfiigbar wenn: SPERREN K = aktiv

Erzwinge alle = Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale

Ausg Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem
"Normalzustand” (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht
Gesetzt" Zustand versetzt werden. Das Erzwingen des
Ausgangszustands einer ganzen Relaiskarte ist
Uberlegen zum Erzwingen des Ausgangszustands eines
einzelnen Relais.

Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale
Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem
"Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht
Gesetzt" Zustand versetzt werden.

Erzwinge K1

Einstellbereich

inaktiv,

inaktiv

aktiv

Normal, Normal
Erzwungen Nicht Gesetzt,

Erzwungen Gesetzt

Normal, Normal
Erzwungen Nicht Gesetzt,

Erzwungen Gesetzt

Voreinstellung

Meniipfad
[Service

[Test Modus
(Schutz gesperrt)

/SPERREN
K Slot X2]

[Service

[Test Modus
(Schutz gesperrt)

[Erzwinge K
/K Slot X2]

[Service

[Test Modus
(Schutz gesperrt)

[Erzwinge K
/K Slot X2]
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Direktkommandos fiir die K-6 X

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Erzwinge K2  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Normal, Normal [Service
Ausgangsstatus eines Relals uberschrieben werden Erzwungen Nicht Gesetzt, MTest Modus
(erzwungen). Das Relais kann aus dem (Schutz gesperrt)
"Normalzustand” (Relais arbeitet entsprechend dem Erzwungen Gesetzt gesp
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen [Erzwinge K
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht K Slot X2
Gesetzt" Zustand versetzt werden. ot X2]
Erzwinge K3 | Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Normal, Normal [Service
Ausgangsstatus eines Relals Uberschrieben werden Erzwungen Nicht Gesetzt, Test Modus
(erzwungen). Das Relais kann aus dem (Schutz gesperrt)
"Normalzustand” (Relais arbeitet entsprechend dem Erzwungen Gesetzt gesp
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen [Erzwinge K
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht K Slot X2
Gesetzt" Zustand versetzt werden. ot X2]
Erzwinge K4  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Normal, Normal [Service
Ausgangsstatus eines Relals uberschrieben werden Erzwungen Nicht Gesetzt, Test Modus
(erzwungen). Das Relais kann aus dem (Schutz gesperrt)
"Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem Erzwungen Gesetzt gesp
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen [Erzwinge K
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht K Slot X2
Gesetzt" Zustand versetzt werden. ot X2]
Erzwinge K5  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Normal, Normal [Service
Ausgangsstatus eines Relals uberschrieben werden Erzwungen Nicht Gesetzt, MTest Modus
(erzwungen). Das Relais kann aus dem (Schutz gespert)
“Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem Erzwungen Gesetzt gesp
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen [Erzwinge K
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht K Slot X2
Gesetzt" Zustand versetzt werden. ot X2
Erzwinge K6  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Normal, Normal [Service
Ausgangsstatus eines Relals uberschrieben werden Erzwungen Nicht Gesetzt, Test Modus
(erzwungen). Das Relais kann aus dem (Schutz gespert)
"Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem Erzwungen Gesetzt gesp
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen [Erzwinge K
Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht K Slot X2
Gesetzt" Zustand versetzt werden. ot X2]
Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X
Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Arbeitsprinzip | Arbeitsprinzip Arbeitsstromprinzip, Arbeitsstrompri | [Gerateparameter
Ruhestromprinzip nzip [Ausgangsrelais
/K Slot X2
K1)
t-Halte Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais 0.00 - 300.00s 0.00s [Geréteparameter
sicher erkannt werden kann, bleibt er mindestens fiir IAusqanasrelais
die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten. usgang
/K Slot X2
K 1]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

t-Aus Verz

Selbsthaltung

Quittierung

Invertierung

Ausschaltverzgerung

Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

Fur jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert
werden, das nur das entsprechende Ausgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die
Selbsthaltung aktiv ist.

Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Invertierung des Ausgangsrelais

0.00 - 300.00s

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

0.00s

K Slot X2: aktiv

K Slot X5:
inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

K 1]

[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]

Rangierung 1

Invertierung 1

Rangierung 2

Invertierung 2

Rangierung 3

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

K Slot X2:
SG.Aus|Bef

K Slot X5: -.-

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Invertierung 3

Rangierung 4

Invertierung 4

Rangierung 5

Invertierung 5

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K1)
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K1)

Rangierung 6

Invertierung 6

Rangierung 7

Invertierung 7

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Arbeitsprinzip | Arbeitsprinzip

t-Halte Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais
sicher erkannt werden kann, bleibt er mindestens fiir

die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

t-Aus Verz Ausschaltverzégerung

Selbsthaltung  Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

Quittierung Fur jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert
werden, das nur das entsprechende Ausgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die

Selbsthaltung aktiv ist.

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Invertierung Invertierung des Ausgangsrelais

Rangierung 1

Rangierung

Invertierung 1

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 2  Rangierung

Arbeitsstromprinzip,

Ruhestromprinzip

0.00 - 300.00s

0.00 - 300.00s

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

Arbeitsstrompri
nzip

0.00s

0.00s

inaktiv

inaktiv

K Slot X2:
Schutz.Alarm

K Slot X5: -.-

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K2]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Invertierung 2

Rangierung 3

Invertierung 3

Rangierung 4

Invertierung 4

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K2]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K2]

Rangierung 5

Invertierung 5

Rangierung 6

Invertierung 6

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 7

Invertierung 7

Arbeitsprinzip

t-Halte

t-Aus Verz

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Arbeitsprinzip

Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais
sicher erkannt werden kann, bleibt er mindestens fiir
die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

Ausschaltverzégerung

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

Arbeitsstromprinzip,

Ruhestromprinzip

0.00 - 300.00s

0.00 - 300.00s

inaktiv

Arbeitsstrompri

nzip

0.00s

0.00s

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K3
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 3]

Selbsthaltung

Quittierung

Invertierung

Rangierung 1

Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

Fir jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert
werden, das nur das entsprechende Ausgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die
Selbsthaltung aktiv ist.

Nur verflgbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Invertierung des Ausgangsrelais

Rangierung

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv

inaktiv

K Slot X2:
SG.EIN Bef

K Slot X5: -.-

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 3]

96

MRMV4

DOK-HB-MRMV4D



Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Invertierung 1

Rangierung 2

Invertierung 2

Rangierung 3

Invertierung 3

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K3
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K3

Rangierung 4

Invertierung 4

Rangierung 5

Invertierung 5

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 3]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 3]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 6  Rangierung

Invertierung 6

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 7

Rangierung

Invertierung 7

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Arbeitsprinzip | Arbeitsprinzip

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

Arbeitsstromprinzip,

Ruhestromprinzip

inaktiv

inaktiv

Arbeitsstrompri
nzip

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K3
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]

t-Halte Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais
sicher erkannt werden kann, bleibt er mindestens fiir

die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

t-Aus Verz Ausschaltverzgerung

Selbsthaltung  Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

Quittierung Fur jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert
werden, das nur das entsprechende Ausgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die

Selbsthaltung aktiv ist.

Nur verfigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

0.00 - 300.00s

0.00 - 300.00s

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

0.00s

0.00s

inaktiv

[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Invertierung

Rangierung 1

Invertierung 1

Rangierung 2

Invertierung 2

Invertierung des Ausgangsrelais

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

K Slot X2:
SG.AUS Bef

K Slot X5: -.-

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 4]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 4]

Rangierung 3

Invertierung 3

Rangierung 4

Invertierung 4

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 5

Invertierung 5

Rangierung 6

Invertierung 6

Rangierung 7

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 4]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]

Invertierung 7

Arbeitsprinzip

t-Halte

t-Aus Verz

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Arbeitsprinzip

Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais
sicher erkannt werden kann, bleibt er mindestens fiir
die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

Ausschaltverzégerung

inaktiv,

aktiv

Arbeitsstromprinzip,

Ruhestromprinzip

0.00 - 300.00s

0.00 - 300.00s

inaktiv

Arbeitsstrompri

nzip

0.00s

0.00s

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Selbsthaltung

Quittierung

Invertierung

Rangierung 1

Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

Fur jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert
werden, das nur das entsprechende Ausgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die
Selbsthaltung aktiv ist.

Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Invertierung des Ausgangsrelais

Rangierung

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv

inaktiv

K Slot X2:
MStart.Blo

K Slot X5: -.-

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]

Invertierung 1

Rangierung 2

Invertierung 2

Rangierung 3

Invertierung 3

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

K Slot X2:
MStart.Phasenf
olgeAusl

K Slot X5: -.-

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 4

Invertierung 4

Rangierung 5

Invertierung 5

Rangierung 6

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K5
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K5

Invertierung 6

Rangierung 7

Invertierung 7

Arbeitsprinzip

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Arbeitsprinzip

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

Arbeitsstromprinzip,

Ruhestromprinzip

inaktiv

inaktiv

Arbeitsstrompri
nzip

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

t-Halte

t-Aus Verz

Selbsthaltung

Quittierung

Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais
sicher erkannt werden kann, bleibt er mindestens fiir
die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

Ausschaltverzgerung

Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

Fur jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert
werden, das nur das entsprechende Ausgangsrelais
quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die
Selbsthaltung aktiv ist.

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

0.00 - 300.00s

0.00 - 300.00s

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

0.00s

0.00s

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 6]

Invertierung

Rangierung 1

Invertierung 1

Rangierung 2

Invertierung 2

Invertierung des Ausgangsrelais

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

inaktiv

K Slot X2:
ThA.Alarm
Zeitiberschrtg

K Slot X5: -.-

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 3

Invertierung 3

Rangierung 4

Invertierung 4

Rangierung 5

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 6]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 6]

Invertierung 5

Rangierung 6

Invertierung 6

Rangierung 7

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
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Gerateparameter der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Invertierung 7 Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv [Ausgangsrelais
/K Slot X2
K 6]
SPERREN K Ermdglicht die Aktivierung (Sperren) und Deaktivierung  inaktiv, inaktiv [Service
(Entsperren) der Relaisausgange. Dies ist der erste, .
von zwei daflir erforderlichen Schritten. Siehe aktiv gif]tugw:: ert)
Parameter "Gesperrt" fiir den zweiten Schritt. gesp
ISPERREN
/K Slot X2]
GESPERRT  Relais kénnen fiir Wartungsarbeiten in den permanent, permanent [Service
Modus GESPERRT-Modus geschaltet werden. Hierdurch Zeitabschaltun Test Modus
kann wahrend Wartungsarbeiten das Risiko vermieden 9 (Schutz gesperrt)
werden, versehentlich ganze Prozesse offline zu gesp
schalten (Hinweis, der Selbstiberwachungskontakt /SPERREN
kann nicht gesperrt werden, lasst sich nicht K Slot X2
funktionslos schalten). STELLEN SIE SICHER, dass otX2]
die Relais nach Durchfiihrung der Wartungsarbeiten
wieder ENTSPERRT werden.
t-SPERREN  Die Ausgangsrelais werden nach Ablauf dieser Zeit 0.00 - 300.00s 0.03s [Service
Zeitabschaltg | wieder entsperrt. Test Modus
Nur verfligbar wenn: Modus = Zeitabschaltg (Schutz gesperrt)
SPERREN /SPERREN
/K Slot X2]
Erzwing Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale permanent, permanent [Service
Modus Ausgangsgq_tus aller.(dle nicht im Entwaffnet Status Zeitabschaltung ITest Modus
sind) Relais Uberschrieben werden (erzwungen). Alle (Schutz gesperr)
Relais kénnen aus dem "Normalzustand” (Relais gesp
arbeiten entsprechend dem Status der rangierten [Erzwinge K
Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in K Slot X2
den "Erzwungen Nicht Gesetzt" Zustand versetzt ot X2]
werden.
t- Der Ausgangszustand wird fir diese Zeit erzwungen  0.00 - 300.00s 0.03s [Service
Zeitabschaltun | (entspricht nicht dem Zustand der Rangierungen). Test Modus
g Erzwung
Nur verflgbar wenn: Modus = Zeitabschaltg (Schutz gesperrt)
SPERREN [Erzwinge K
/K Slot X2]
Zustande der Eingange der Ausgangsrelais auf der K-6 X
Bezeichnung Beschreibung Rangierung tber:
K1.1 Zustand des Moduleingangs: Rangierung [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K]
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Zustande der Eingange der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

K1.2

K1.3

K1.4

K1.5

K1.6

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 1]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
IAusgangsrelais
/K Slot X2

K 1]

K1.7

Quit Signal K 1

K2.1

K2.2

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal
fir das Ausgangsrelais. Das Melderelais
kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert
werden, wenn die Signale, die zum Setzen
des Relais geflhrt haben, wieder abgefallen
sind und die Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 1]

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
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Zustande der Eingange der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

K2.3

K2.4

K2.5

K2.6

K2.7

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 2]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]
[Gerateparameter
IAusgangsrelais
/K Slot X2

K 2]

Quit Signal K 2

K3.1

K3.2

K3.3

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal
fur das Ausgangsrelais. Das Melderelais
kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert
werden, wenn die Signale, die zum Setzen
des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen
sind und die Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 2]

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

K 3]
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Zustande der Eingange der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

K3.4

K3.5

K3.6

K3.7

Quit Signal K'3

K4.1

K4.2

K4.3

K4.4

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal
fir das Ausgangsrelais. Das Melderelais
kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert
werden, wenn die Signale, die zum Setzen
des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen
sind und die Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 3]

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 4]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
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Zustande der Eingange der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

K4.5

K4.6

K4.7

Quit Signal K 4

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal
fir das Ausgangsrelais. Das Melderelais
kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert
werden, wenn die Signale, die zum Setzen
des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen
sind und die Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 4]

K5.1

K5.2

K5.3

K5.4

K5.5

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

/K 5]
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Zustande der Eingange der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

K5.6

K5.7

Quit Signal K 5

K6.1

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal
fur das Ausgangsrelais. Das Melderelais
kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert
werden, wenn die Signale, die zum Setzen
des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen
sind und die Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 5]
[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

/K 5]

[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]

K6.2

K6.3

K6.4

K6.5

K6.6

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

Zustand des Moduleingangs: Rangierung

[Gerateparameter
/Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

K 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2

IK 6]
[Gerateparameter
[Ausgangsrelais
IK Slot X2

/K 6]
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Zustande der Eingange der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Bezeichnung Beschreibung Rangierung lber:

K6.7 Zustand des Moduleingangs: Rangierung [Gerateparameter
[Ausgangsrelais
/K Slot X2
IK 6]

Quit Signal K 6 Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal | [Gerateparameter

fir das Ausgangsrelais. Das Melderelais
kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert
werden, wenn die Signale, die zum Setzen | /K Slot X2
des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen K 6]

sind und die Mindesthaltezeit abgelaufen ist.

/Ausgangsrelais

Meldungen der Ausgangsrelais auf der K-6 X

Meldung Beschreibung

K1 Meldung: Ausgangsrelais

K2 Meldung: Ausgangsrelais

K3 Meldung: Ausgangsrelais

K4 Meldung: Ausgangsrelais

K5 Meldung: Ausgangsrelais

K6 Meldung: Ausgangsrelais

GESPERRT Meldung: Relais GESPERRT um Wartungsarbeiten, ohne das Risiko
ganze Prozesse offline zu schalten, sicher durchflihren zu kdnnen
(Hinweis, der Selbstiiberwachungskontakt ist nicht sperrbar, kann
nicht funktionslos geschaltet werden).

K erzwungen Meldung: Der Status von mindestens einem Ausgangsrelais wurde

erzwungen (entspricht nicht dem Zustand der rangierten Signale)
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Konfiguration der Analogausgange

Konfiguration der Analogausgéange

Verfigbare Elemente:
Analogeingang[1] ,Analogeingang[2] ,Analogeingang[3] ,Analogeingang[4]

Uber diese Ausgange kdnnen vom Gerat zur Verfiigung gestellte oder berechnete Analogwerte ausgegeben
werden. Die Ausgange kdnnen wahlweise als » 0- 20mA«, »4- 20 mA«, oder als » 0-10 Volt« Signal verwendet

werden.

Diese Ausgange kénnen durch den User im Menl [GeratePara/Analogausgange] konfiguriert werden.
In diesem Men( kann fiir jeden Analogausgang festgelegt werden, welche Analoggréf3e Uber ihn ausgegeben
werden soll, d. h. welcher GréRRe er entsprechen soll.

Nachdem dem Ausgang ein Analoges Signal zugeordnet wurde, ist der gewilinschte Ausgangssignaltyp
auszuwahlen. Dariiber hinaus ist es erforderlich, die Bereichsendwerte » Bereich min«, und » Bereich max«
festzulegen. Uber » Bereich min« wird der Startwert festgelegt, ab dem die Ubertragung beginnen soll. Mit » Bereich
max« wird der Wert festgelegt, der dem Endwert des Ubertragungsbereichs entsprechen soll.

Globale Parameter der Analogausgange

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Rangierung  Rangierung 1..n, AnalogAusgList [Gerateparameter
/Analogausgange
/Analogeingang[1]]
Bereich Einstellbarer Bereich 0...20mA, 0..20mA [Gerateparameter
4..20mA, /Analogausgange
0..10v /Analogeingang[1]]

Bereich Max | Einstellbarer Maximumwert des Bereichs. Die 0-200 0 [Gerateparameter
AnaloggréRen, die Uber diesen Ausgang ausgegeben JAnalogausaanae
werden, sind bezogene Grdfien (p.u.) mit Ausnahme gausgang
von Frequenz und Temperatur. Siehe Handbuch /Analogeingang[1]]
"Messwertdarstellung".

Bereich Min | Einstellbarer Minimumwert des Bereichs. Die 0-200 0 [Gerateparameter
Analoggréfen, die Uber diesen Ausgang ausgegeben IAnalogausaanae
werden, sind bezogene GrolRen (p.u.) mit Ausnahme gausgang
von Frequenz und Temperatur. Siehe Handbuch /Analogeingang[1]]
"Messwertdarstellung”.

Erzwing Fur Inbetriebnahme- oder Wartungsarbeiten kénnen permanent, permanent [Service

Modus Analogausggnge erzwungen/gesetzt werde. Mit Hilfe Zeitabschaltung Test Modus
dieser Funktion kann der normale Ausgangswert aller

. . (Schutz gesperrt)
analogen Ausgaben Uberschrieben werden
(erzwungen). /Analogausgange
/Analogeingang[1]]
112 MRMV4 DOK-HB-MRMV4D



Globale Parameter der Analogausgange

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
t- Der analoge Ausgangswert wird fiir diese Zeit 0.00 - 300.00s 0.03s [Service
Zeitabschaltu = erzwungen (entspricht nicht dem Wert der
ng Erzwung | Rangierungen) Test Modus
' (Schutz gesperrt)
Nur verfiigbar wenn: Erzwing Modus = aktiv /Analogausgange
/Analogeingang[1]]
Direktkommandos der Analogausgange
Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Funktion Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren | inaktiv, inaktiv [Service
aktiv [Test Modus
(Schutz gesperrt)
/Analogausgange
/Analogeingang[1]]
Erzwinge Mit Hilfe dieser Funktion kann der analoge 0.00 - 100.00% 0% [Service
Wert Ausgangswert (iberschrieben werden (erzwungen). Test Modus
(Schutz gesperrt)
/Analogausgange
/Analogeingang[1]]
Meldungen der Analogausgange
Meldung Beschreibung
aktiv aktiv
Liste der verfligbaren Analogausgénge
Name Beschreibung
-- Keine Rangierung
Spannung.f Messwert: Frequenz
Spannung.UL12 RMS Messwert: Aulenleiterspannung (RMS)

Spannung.UL23 RMS
Spannung.UL31 RMS

(
Messwert: Aulenleiterspannung (RMS)
Messwert: Auenleiterspannung (RMS)

Spannung.UL1 RMS
Spannung.UL2 RMS

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)
Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)
(RMS)

Spannung.UL3 RMS Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS

Spannung.UX gem RMS Messwert (gemessen): UX (RMS)

Spannung.UE err RMS Messwert (errechnet): UE (RMS)

Spannung.U1 Messwert ((berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung

Mitsystem(Grundwelle)
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Liste der verfligbaren Analogausgénge

Name Beschreibung

Spannung.U2 Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung
Gegensystem(Grundwelle)

Spannung.% UL12 THD Messwert (errechnet): U12 Total Harmonic Distortion bezogen auf
die Grundwelle

Spannung.% UL23 THD Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic Distortion bezogen auf

Spannung.% UL31 THD

Spannung.% UL1 THD

die Grundwelle

Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic Distortion bezogen auf
die Grundwelle

Messwert (errechnet): UL1 Total Harmonic Distortion bezogen auf
die Grundwelle

Spannung.% UL2 THD Messwert (errechnet): UL2 Total Harmonic Distortion bezogen auf
die Grundwelle

Spannung.% UL3 THD Messwert (errechnet): UL3 Total Harmonic Distortion bezogen auf
die Grundwelle

Spannung.UL12 THD Messwert (errechnet): U12 Total Harmonic Distortion

Spannung.UL23 THD
Spannung.UL31 THD

Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic Distortion

Spannung.UL1 THD
Spannung.UL2 THD
Spannung.UL3 THD

):
):

Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic Distortion
): UL1 Total Harmonic Distortion
):

UL2 Total Harmonic Distortion

Messwert (errechnet): UL3 Total Harmonic Distortion

(

(

Messwert (errechnet

Messwert (errechnet
(

Strom.IL1 RMS
Strom.IL2 RMS
Strom.IL3 RMS

Messwert: Phasenstrom (RMS)
Messwert: Phasenstrom (RMS)
Messwert; Phasenstrom (RMS)

Strom.IE gem RMS
Strom.|E err RMS

Messwert (gemessen): IE (RMS)
Messwert (errechnet): IE (RMS)

(

(
Strom. 1 Messwert (berechnet): Strom Mitsystem (Grundwelle)
Strom.[2 Messwert (berechnet): Strom Gegensystem (Grundwelle)
Strom.%IL1 THD Messwert (errechnet): IL1 Total Harmonic Distortion
Strom.%IL2 THD Messwert (errechnet): IL2 Total Harmonic Distortion
Strom.%IL3 THD Messwert (errechnet): IL3 Total Harmonic Distortion

Strom.IL1 THD

Strom.IL2 THD

Strom.IL3 THD

MStart.IL1 Ib
MStart.IL2 Ib
MStart.IL3 Ib
MStart.I3 Phasen mit (%Ib)

MStart.I3 Phasen Bezug

Messwert (errechnet): IL1 Verzerrungsstrom / gesamter
Oberschwingungsstrom

Messwert (errechnet): IL2 Verzerrungsstrom / gesamter
Oberschwingungsstrom

Messwert (errechnet): IL3 Verzerrungsstrom / gesamter
Oberschwingungsstrom

Messwert: Phasenstrom in Prozent vom Motornennstrom (Ib)
Messwert: Phasenstrom in Prozent vom Motornennstrom (Ib)
Messwert: Phasenstrom in Prozent vom Motornennstrom (Ib)

Mittelwert (RMS) aller drei Phasenstrdme in Prozent vom
Motornennstrom

RMS Strom-Mittelwert aller 3 Phasen innerhalb eines festen
Bezugsfensters in Prozent vom Motornennstrom.
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Liste der verfligbaren Analogausgénge

Name Beschreibung

ThA.verw Therm Kap Verwendete Thermische Kapazitét
ThA.verbl Therm Kap Verbleibende Thermische Kapazitat
RTD.HeilReste WicklgTemp HeilReste Motorwicklung
URTD.Wickl 1 Wicklung 1

URTD.Wickl 2 Wicklung 2

URTD.Wickl 3 Wicklung 3

URTD.Wickl 4 Wicklung 4

URTD.Wickl 5 Wicklung 5

URTD.Wickl 6 Wicklung 6

URTD.MotLag 1 Motorlager 1

URTD.MotLag 2 Motorlager 2

URTD.LastLag1 Lastlager 1

URTD.LastLag2 Lastlager 2

URTD.Zusatz1 Zusatz1

URTD.Zusatz2 Zusatz?2

URTD.RTD Max Maximale Temperatur aller Kanéle.
Rangieren der LEDs

Die LEDs konnen in folgendem Menl parametriert werden:

[Geratepara/LEDs/Gruppe X]

Achten Sie beim Rangieren der LEDs darauf, dass es nicht zu funktionellen
VORSICHT Uberschneidungen durch Farben und Blinkcodes kommt.

Wenn LEDs mit Selbsthaltung=»aktiv« parametriert sind, dann leuchten/blinken
VORSICHT die LEDs nach einem Ausfall und Wiederkehr der Versorgungsspannung
wieder im ,zuletzt gespeicherten Zustand®.

Der Status der LEDs wird ebenfalls nicht durch Umparametrierungen oder
durch nachtragliches Deaktivieren der Selbsthaltung zuriickgenommen. Um
eine einmal angezogene Selbsthaltung zuriickzusetzen, ist eine explizite
Quittierung erforderlich.

H’N WE’S In diesem Kapitel werden die LEDs links vom Display (Gruppe A) beschrieben.

Die in diesem Kapitel enthaltenen Informationen gelten analog, wenn lhr Geréat
noch Gber einen zweiten LED-Block (Gruppe B) rechts vom Display verfiigt.
Der einzige Unterschied liegt in den Menipfaden ,Gruppe A* bzw. ,Gruppe B*.

Uber die »INFO«-Taste kénnen jederzeit die aktuellen Meldungen/Texte, die auf eine LED rangiert sind,
eingesehen werden. Siehe Kapitel Navigation (Beschreibung der »INFO-Taste«).
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Rangieren der LEDs

Fir jede LED sind folgende Parameter einzustellen:

B »Selbsthaltung«: Ist die » Selbsthaltung = aktiv«, so wird der durch die Meldungen gesetzte Zustand gespeichert.
Ist die » Selbsthaltung = inaktiv«, so nimmt die LED stets den Zustand der auf sie rangierten Meldungen an.

B »Quittierung« (Signal aus der »Rangierliste«)

B »LED aktiv Farbe«: Farbe in der die LED leuchtet, wenn mindestens eine der auf sie rangierten Funktionen
erfiillt ist.:(rot, rot blinkend, griin, griin blinkend, aus)

B »LED inaktiv Farbe«. Farbe, in der die LED leuchtet, wenn keine der auf sie rangierten Funktionen erfillt ist. (rot,
rot blinkend, griin, griin blinkend, aus)

B Bis zu finf Funktionen/Meldungen aus der »Rangierliste« kdnnen jeder LED zugewiesen werden (Aulier
System-OK-LED).

m Gdf. Invertierung (der Signale)

Quittiermdéglichkeiten
LEDs kénnen quittiert werden durch:

B Betatigen der »C«-Taste an der Bedieneinheit.
m Jede LED (nur bei »Selbsthaltung = aktiv«) kann quittiert werden Uber ein Signal aus der »Rangierliste«

®m Uber das Modul »Ex Quittierung« kénnen alle LEDs auf einmal zuriickgesetzt werden, wenn das aus der
Rangierliste fiir die Externe Quittierung ausgewahlte Signal wahr wird.

m Uber die Leittechnik (SCADA) kénnen alle LEDs auf einmal zuriickgesetzt werden.

HINWEIS Auf der zum Gerat gehorigen Produkte-CD steht eine PDF-Vorlage zum

Erstellen von transparenten, selbstklebenden Aufklebern fiir die Beschriftung
der LEDs mittels eines Laserdruckers zur Verfiigung. (Empfehlung AVERY
Zweckform Art.Nr.3482)
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Rangieren der LEDs
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Die System-OK-LED

Die System-OK-LED

Wahrend des Bootvorganges blinkt die System-OK-LED grin. Nach Abschluss des Bootvorganges leuchtet die
System OK LED dauerhaft grun. Dadurch wird signalisiert, dass der Schutz » aktiv« ist. Sollte nach Abschluss des
Bootvorganges, oder nach dreimaligem durch die Selbstiiberwachung ausgeléstem Neustart die System-OK-LED
rot leuchten oder blinken, dann hat das Gerét einen internen Fehler erkannt, wenden Sie sich bitte an den
Woodward Kempen GmbH-Service (Siehe auch Kapitel Selbstiiberwachung).

Die System-OK-LED ist nicht parametrierbar.

Globale Parameter des LED-Moduls

LEDs Gruppe A ,LEDs Gruppe B

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Selbsthaltung ' Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, LEDs Gruppe | [Gerateparameter
aktiv A: aktv LLEDs
EI:EiE:ZI?ti:/uppe ILEDs Gruppe A
/LED 1]
Quittiersignal ' Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver 1..n, Rangierliste [Gerateparameter

Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale,

die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder ILEDs
abgefallen sind. ILEDs Gruppe A
Abhangigkeit Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = LLED 1]
aktiv
LED aktiv Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- gran, rot [Gerateparameter
Farbe Verknlpfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, /LEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
grtin bli, /LED 1]
LED inaktiv  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- gran, - [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
griin bli, /LED 1]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste LEDs Gruppe | [Gerateparameter
A: SG.AusIBef ILEDs
EEDS Gruppe ILEDs Gruppe A
/LED 1]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung

Einstellbereich Voreinstellung

Meniipfad

Invertierung 1 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 2 Rangierung

Invertierung 2 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 3 Rangierung

Invertierung 3 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
JLED 1]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 1]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 1]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 1]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 1]

Rangierung 4 Rangierung

Invertierung 4 ' Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 5 Rangierung

Invertierung 5 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 1]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 1]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 1]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 1]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Selbsthaltung ' Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, LEDs Gruppe | [Gerateparameter
aktiv A: akiiv LLEDs
EFE}ZELUWG ILEDs Gruppe A
JLED 2]
Quittiersignal | Quittiersignal fur die LED. Die LED kann bei aktiver 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
S.elbsthaltung erst quittier't werqen, wenn die. Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder
abgefallen sind. ILEDs Gruppe A
Nur verflgbar wenn: Selbsthaltung = aktiv LED2]
LED aktiv Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- griin, rot [Gerateparameter
Farbe Verknlipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, /LEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
grtin bli, /LED 2]
LED inaktiv | Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- grin, [Gerateparameter
Farbe Verkniupfung der rangierten Signale (Status) unwahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
griin bli, /LED 2]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste LEDs Gruppe | [Gerateparameter
A: Schutz.Alarm ILEDs
EEDS Gruppe ILEDs Gruppe A
/LED 2]
Invertierung 1 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv ILEDs
/LEDs Gruppe A
/LED 2]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/LEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 2]
Invertierung 2 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 2]
Rangierung 3  Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/LEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 2]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Invertierung 3 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
JLED 2]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
/LEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 2]
Invertierung 4 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 2]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
ILEDs Gruppe A
ILED 2]
Invertierung 5 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv /LEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 2]
Selbsthaltung ' Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, LEDs Gruppe | [Gerateparameter
aktiv A: akil LLEDs
EFE]ZK%LUPPG ILEDs Gruppe A
/LED 3]
Quittiersignal ' Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
S.elbsthaltung erst quittier.t werqen, wenn die. Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder
abgefallen sind. /LEDs Gruppe A
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv LLED 3]
LED aktiv Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- griin, rot [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
grtin bli, /LED 3]
LED inaktiv | Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- griin, [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
grtin bli, JLED 3]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 1 Rangierung

Invertierung 1 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 2 Rangierung

Invertierung 2 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 3 Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

LEDs Gruppe
A: ThA.Alarm

LEDs Gruppe
B: -.-

inaktiv

LEDs Gruppe
A: I[1].Alarm

LEDs Gruppe
B:--

inaktiv

[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
JLED 3]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]

Invertierung 3 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 4 Rangierung

Invertierung 4 ' Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 5 Rangierung

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv

inaktiv

[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Invertierung 5 ' Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv /LEDs
ILEDs Gruppe A
JLED 3]
Selbsthaltung ' Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, LEDs Gruppe | [Gerateparameter
aktiv A: akil LLEDs
E{Eazl?ti:/uppe ILEDs Gruppe A
/LED 4]
Quittiersignal | Quittiersignal firr die LED. Die LED kann bei aktiver 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
S.elbsthaltung erst quittierft werqen, wenn die. Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder
abgefallen sind. /LEDs Gruppe A
Nur verflgbar wenn: Selbsthaltung = aktiv LED4]
LED aktiv Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- griin, rot [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
grtin bli, /LED 4]
LED inaktiv | Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- gran, [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
gran bli, ILED 4]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste LEDs Gruppe | [Gerateparameter
A: MStart.Blo ILEDs
EEDS Gruppe /LEDs Gruppe A
/LED 4]
Invertierung 1 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /LEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 4]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste LEDs Gruppe  [Geréteparameter
ll?\/I.Start.Phasenf ILEDs
olgeAusl ILEDs Gruppe A
LEDs Gruppe | /LED 4]
B:--
Invertierung 2 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 4]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 3

Invertierung 3

Rangierung 4

Invertierung 4

Rangierung 5

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
JLED 4]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 4]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 4]

Invertierung 5

Selbsthaltung

Quittiersignal

LED aktiv
Farbe

Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

Quittiersignal firr die LED. Die LED kann bei aktiver
Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale,
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder
abgefallen sind.

Nur verfigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-

Verkniipfung der rangierten Signale (Status) wahr ist.

inaktiv, inaktiv

aktiv

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

grin, LEDs Gruppe

A: rot bli

LEDs Gruppe
B: rot

rot,
rot bli,
grain bli,

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 5]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 5]

[Gerateparameter
/LEDs

/LEDs Gruppe A
/LED 5]

124

MRMV4

DOK-HB-MRMV4D



Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
LED inaktiv  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- griin, [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
griin bli, JLED 5]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste LEDs Gruppe  [Gerateparameter
A: MStart.Start ILEDs
IéEDS Gruppe ILEDs Gruppe A
/LED 5]
Invertierung 1 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 5]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
/LEDs
/LEDs Gruppe A
/LED 5]
Invertierung 2 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
/LEDs Gruppe A
/LED 5]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 5]
Invertierung 3 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 5]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/LEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 5]
Invertierung 4 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
ILED 5]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
/LEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 5]
Invertierung 5 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 5]
Selbsthaltung ' Legt fest ob die LED selbsthaltend ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 6]
Quittiersignal | Quittiersignal fir die LED. Die LED kann bei aktiver 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
S.elbsthaltung erst quittiert werqen, wenn die. Signale, ILEDs
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder
abgefallen sind. ILEDs Gruppe A
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv ALED 6]
LED aktiv Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- gran, rot [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
grtin bli, /LED 6]
LED inaktiv  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- gran, [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) unwahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
griin bli, ILED 6]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste LEDs Gruppe | [Gerateparameter
A: MStart.Lauft ILEDs
léEDS Gruppe ILEDs Gruppe A
/LED 6]
Invertierung 1 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 6]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
/LEDs
/LEDs Gruppe A
/LED 6]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung

Einstellbereich Voreinstellung

Meniipfad

Invertierung 2 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 3

Rangierung

Invertierung 3 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Rangierung 4

Rangierung

Invertierung 4 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 6]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 6]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 6]

Rangierung 5 Rangierung

Invertierung 5 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals

Selbsthaltung | Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

Quittiersignal ' Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver
Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn die Signale,
die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder

abgefallen sind.

Nur verfigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 6]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 7]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 7]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
LED aktiv Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- griin, LEDs Gruppe | [Gerateparameter
Farbe Verknupfung der rangierten Signale (Status) wahr ist. rot, A: griin ILEDs
rot bl EEPO? GrUPPe  1LEDS Gruppe A
grin bli, ILED 7]
LED inaktiv  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER- griin, [Gerateparameter
Farbe Verkniipfung der rangierten Signale (Status) unwahr ist. rot, ILEDs
rot bli, ILEDs Gruppe A
griin bli, ILED 7]
Rangierung 1 Rangierung 1..n, Rangierliste LEDs Gruppe | [Gerateparameter
A: MStart.Stopp ILEDs
IéEDS Gruppe ILEDs Gruppe A
/LED 7]
Invertierung 1 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
ILED 7]
Rangierung 2 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
/LEDs
ILEDs Gruppe A
ILED 7]
Invertierung 2 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 7]
Rangierung 3 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 7]
Invertierung 3 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 7]
Rangierung 4 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
/LEDs
/LEDs Gruppe A
/LED 7]
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Globale Parameter des LED-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Invertierung 4 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
ILED 7]
Rangierung 5 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
/LEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 7]
Invertierung 5 | Invertierung des Zustands des rangierten Signals inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 7]

Status der Eingdnge des LED-Moduls

Bezeichnung Beschreibung Rangierung lber:

LED1.1 Zustand des Moduleingangs: LED [Gerateparameter
ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 1]

LED1.2 Zustand des Moduleingangs: LED [Gerateparameter
ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 1]

LED1.3 Zustand des Moduleingangs: LED [Gerateparameter
ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 1]

LED1.4 Zustand des Moduleingangs: LED [Gerateparameter
ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 1]

LED1.5 Zustand des Moduleingangs: LED [Gerateparameter
ILEDs
ILEDs Gruppe A
/LED 1]
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Status der Eingange des LED-Moduls

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

Quittiersig 1

LED2.1

LED2.2

LED2.3

LED2 .4

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal

(nur bei automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
JLED 1]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 2]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 2]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 2]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 2]

LED2.5

Quittiersig 2

LED3.1

LED3.2

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal

(nur bei automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 2]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 2]
[Gerateparameter
ILEDs

/LEDs Gruppe A
/LED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
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Status der Eingange des LED-Moduls

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

LED3.3

LED3 .4

LED3.5

Quittiersig 3

LED4.1

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal

(nur bei automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs: LED

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 3]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 4]

LED4.2

LED4.3

LED4 .4

LED4.5

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 4]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

/LEDs Gruppe A
ILED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 4]
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Status der Eingange des LED-Moduls

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

Quittiersig 4

LED5.1

LEDS.2

LEDS.3

LED5 .4

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal

(nur bei automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
JLED 4]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 5]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 5]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 5]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 5]

LED5.5

Quittiersig 5

LED6.1

LED6.2

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal

(nur bei automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 5]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 5]
[Gerateparameter
ILEDs

/LEDs Gruppe A
/LED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 6]
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Status der Eingange des LED-Moduls

Bezeichnung

Beschreibung

Rangierung lber:

LED6.3

LED6.4

LED6.5

Quittiersig 6

LED7.1

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal

(nur bei automatischer Quittierung)

Zustand des Moduleingangs: LED

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
/LED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 6]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 7]

LED7.2

LED7.3

LED7 4

LED7.5

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

Zustand des Moduleingangs: LED

[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 7]
[Gerateparameter
/LEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 7]
[Gerateparameter
ILEDs

/LEDs Gruppe A
ILED 7]
[Gerateparameter
ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 7]
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Status der Eingange des LED-Moduls

Bezeichnung

Beschreibung Rangierung tber:

Quittiersig 7

Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal | [Gerateparameter
(nur bei automatischer Quittierung) ILEDs

ILEDs Gruppe A
ILED 7]
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Navigation - Bedienung

Navigation - Bedienung

Die folgende Abbildung gilt fiir Geréte mit kleinem Display:
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Navigation - Bedienung

Die folgende Abbildung gilt fiir Geréte mit groBem Display:
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Navigation - Bedienung

LEDs Gruppe A Meldungen informieren Sie Uber
(links) Betriebszustéande, Anlagendaten
oder sonstige Geratedaten.
Daruber hinaus liefern sie
Informationen Uber Storfalle und
die Funktion des Gerates sowie
sonstige Anlagen- und
Geratezustande.

Meldesignale kdnnen den LEDs
frei aus der »Rangierliste«
zugeordnet werden.

NNz

Eine Ubersicht mit allen im Gerét
zur Verfligung stehenden
Meldesignalen ist der
»Rangierliste« zu entnehmen.

2 System OKLED  Sollte wahrend des Betriebs die
System-OK-LED rot blinken, so
wenden Sie sich umgehend an
den Service.

3 Display Uber das Display kénnen Sie
Betriebsdaten auslesen und
Parameter anzeigen lassen bzw.
editieren.

LEDs Gruppe B Meldungen informieren Sie tUber
(rechts) Betriebszustande, Anlagendaten
oder sonstige Geratedaten.
Darlber hinaus liefern sie
Informationen Uber Stérfalle und
die Funktion des Gerates sowie
sonstige Anlagen- und
Geratezustande.

Meldesignale konnen den LEDs
frei aus der »Rangierliste«
zugeordnet werden.

7711\

Eine Ubersicht mit allen im Gerét
zur Verfligung stehenden
Meldesignalen ist der
»Rangierliste« zu entnehmen.
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Navigation - Bedienung

Die Funktion der »SOFTKEY S«
ist kontextabhangig. In der
untersten Zeile des Displays wird
die jeweilige Funktion
dargestellt/symbolisiert.

Mégliche Funktionen sind:

= Navigation

m Verkleinern/VergréfRern eines
Parameters (Inkrement/

Dekrement)

m Scrollen innerhalb einer
Menluseite

m Navigieren zu einer Ziffer
(Digit)

B Wechsel in den
Parametriermodus

»Schraubenschlisselsymbol«
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Navigation - Bedienung

6 .

Info-Taste
(Meldungen)

Einsehen der aktuellen LED-
Rangierung. Die Direktwahltaste
kann jederzeit betatigt werden.

Wird die INFO-Taste einmal
betétigt, so werden die »LINKEN
LED-MELDUNGEN« eingeblendet,
wird die INFO-Taste erneut
betétigt, so werden die »RECHTEN

LED-MELDUNGEN« eingeblendet.
Ein erneutes Betatigen flhrt zum
Verlassen des LED-Mends.

Hierbei wird zunachst nur der
Meldetext der jeweils ersten
Rangierung angezeigt. Alle 3
Sekunden werden »SOFTKEYs«
ein- und ausgeblendet.

Einsehen aller auf eine LED
rangierten Signale:

Nach dem Betatigen der INFO-
Taste sehen Sie zunachst nur das
erste auf eine LED rangierte
Signal. Alle 3 Sekunden werden
die Softkeys ein- und
ausgeblendet.

Wenn auf eine LED mehr als ein
Signal rangiert ist (erkennbar an
den drei Punkten), dann kénnen
Sie den Status aller zu dieser LED
gehorenden Rangierungen
folgendermalen einsehen.

Wahlen Sie mittels der
»SOFTKEYs« »herunter« bzw.
»herauf« die gewlinschte LED
aus (Die Softkeys werden nach
ca. 3 Sekunden eingeblendet).

Mittels des »SOFTKEYs«

»rechts« rufen Sie das
Statusfenster fur diese LED auf.
Nun kénnen Sie den Status aller
auf diese LED rangierten Signale
einsehen. Ein Pfeilsymbol zeigt
dabei auf die LED, deren Status
gerade angezeigt wird.

Mittels der mittels der
»SOFTKEYs« »herunter« bzw.

»herauf« kdnnen nun die Stati
aller weiteren LEDs eingesehen
werden (alle LEDs kdnnen in
einem Zyklus durchlaufen
werden).

Zum Verlassen der LED-
Rangierung betéatigen Sie
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Navigation - Bedienung

7 »C-Taste« Anderungen verwerfen und
quittieren von Meldungen.
Zum Quittieren betatigen Sie den

Softkey »Schraubenschliissel«
und geben das Passwort ein.

Das Quittiermenid wird mit der
Pfeil-links-Taste verlassen.

RS232- Uber die RS232-Schnittstelle wird
Schnittstelle die Verbindung zur

(Smart View Bediensoftware Smart View
Anbindung) hergestellt.

»OK-Taste« Durch Betatigen der »OK-Taste«

werden Parameterdnderungen
zwischengespeichert. Wird die
»OK-Taste« zum zweiten Mal
betatigt, so werden die
Parameteranderungen endgliltig
gespeichert.

- »CTRL-Taste«*  Fir zukinftige Anwendungen

*=nicht in allen Geraten verfligbar

10

Prinzipielle Menfihrung

Die Bedienoberflache entspricht einem hierarchisch strukturierten Mentibaum. Mit Hilfe der »SOFTKEY S«
/Navigationstasten kann auf die einzelnen Untermenus zugegriffen werden. In der untersten Zeile des Displays wird
die Funktion der »SOFTKEY S« symbolisiert.

Beschreibung

m Uber den »SOFTKEY « »herauf« gelangt man zum vorherigen Meniipunkt/einen Parameter
herauf/aufwarts scrollen.

m Uber den »SOFTKEY « »links« gelangt man eine Stufe zuriick.

m Uber den »SOFTKEY « »herunter« wechselt man zum néchsten Meniipunkt/einen Parameter
runter/abwarts scrollen.

Mittels des »SOFTKEY « »rechts« gelangt man in Untermendis.

m Mittels des »SOFTKEYs« »Listenanfang« springt man an den Anfang einer Liste.

m Mittels des »SOFTKEYs« »Listenende« springt man an das Ende einer Liste.

1%

Q

<
|

B Durch den »SOFTKEY « »+« wird das entsprechende Digit inkrementiert. (Dauerdruck -> schnell)
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Prinzipielle MenUfihrung

Beschreibung

m Mittels des »SOFTKEYs« »-« wird das entsprechende Digit dekrementiert. (Dauerdruck -> schnell)

m Mittels dieses »SOFTKEYs« »Digit links« navigiert man ein Digit nach links.

Mittels dieses »SOFTKEYs« »Digit rechts« navigiert man ein Digit nach rechts.

m Mit dem »SOFTKEY « »Parametrieren« wird der Parametriermodus aufgerufen.

%)
Q
<
|

m Mit dem »SOFTKEY « »Léschen« werden Daten gel6scht.

Um zum Hauptmenu zurlickzukehren, halten Sie einfach den Softkey »Pfeil-links« solange gedriickt bis Sie im
»Hauptmenii« bzw. an der Geratewurzel angelangt sind.

Smart View Tastenkombinationen

Innerhalb von Smart View kénnen alternativ zur Maus auch folgende Tastenkombinationen verwendet werden.

Taste oder Aktion

Tastenkombinationen

AN Aufwartsbewegung im Navigationsbaum bzw. in der Parameterliste.

J Abwartsbewegung im Navigationsbaum bzw. in der Parameterliste.

& Aktuelle Auswahl im Navigationsbaum, falls erweitert, reduzieren oder
Ubergeordneten Ordner auswahlen.

S Aktuelle Auswahl im Navigationsbaum, falls reduziert, anzeigen oder ersten

+ (PLUSTASTE des
Nummernblocks)

- (MINUSTASTE des
Nummernblocks)

Unterordner auswahlen.

Aktuelle Auswahl im Navigationsbaum, falls reduziert, erweitern.

Aktuelle Auswahl im Navigationsbaum, falls erweitert, reduzieren.

POS1

Oberen Bereich des aktiven Fensters anzeigen.

ENDE Unteren Bereich des aktiven Fensters anzeigen.

STRG+O Offnet das Dialogfenster “Parameterdatei auswahlen und éffnen”. Dort kann
eine vorhandene Parameterdatei ausgewahlt und gedffnet werden.

STRG+N Offnet das Dialogfenster “Neue Parameterdatei anlegen”. Dort kann eine
neue Parameter Datei aus einer vorhandenen Geratevorlage erstellt werden.

STRG+S Speichert die aktuell gedffnete Parameterdatei.

F1 Ruft die Online Hilfe auf.

F2 Lade Daten aus dem Gerét.

F5 Aktualisiert die angezeigten Geratedaten.

STRG+F5 Schaltet die automatische Aktualisierung ein.

STRG+Umschalt+T Zurick in den Navigationsbaum.

STRG+F6 “Wandert” durch die tabellarischen Ubersichten (Detailfenster).

Bild Zeigt den vorherigen Wert (Parameterebene).

Bild ¥ Zeigt den nachsten Wert (Parameterebene).
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Smart View

Smart View

Smart View ist eine Parametrier- und Auswertesoftware.

Menugefluhrte Parametrierung mit Plausibilitdtskontrollen
Offline Konfiguration

Auslesen und Auswerten statistischer Werte und Messwerte
Inbetriebnahmeunterstiitzung

Zustandsanzeige des Gerates

Fehleranalysen Uber Ereignis- und Fehlerrekorder

Smart View 3.0 oder héher unterstiitzt das Lesen von élteren
HIN WE,S Parameterdateien. Von Smart View 3.0 oder héher erzeugte Parameterdateien
kénnen jedoch nicht von alteren Versionen von Smart View gelesen werden.

Installation von Smart View

HIN WE,S Port 52152 darf nicht durch eine Firewall blockiert sein.
H I N W E , S Wenn wahrend der Installation von Smart View die User Access Control um

Erlaubnis fragen sollte, dann erlauben Sie bitte die fiir Smart View
erforderlichen Zugriffe.

Systemvoraussetzung

Windows 2000 oder kompatible (z. B. Windows XP, Windows Vista oder Windows 7)

m Doppelklicken Sie mit der linken Maustaste die Installationsdatei.

Wahlen Sie eine Sprache fiir die Installationsroutine aus.

m Bestatigen Sie im Info-Fenster die Schaltflache »Weiter«.

m Wahlen Sie einen Installationspfad oder bestdtigen Sie den Standardinstallationspfad durch einen Mausklick auf
die »Weiter«-Schaltflache.

m Bestatigen Sie die vorgeschlagene Startmenu-Verknipfung durch einen Klick auf die Schaltflache »Weiter«.

m Durch einen Mausklick auf die Schaltflache »Installieren« wird die Installationsroutine gestartet.

m SchlielRen Sie die Installation durch einen Mausklick auf die Schaltflache »Fertigstellen« ab.

Nun kénnen Sie das Programm Uber [Start>Programme>Woodward>HighPROTEC>Smart View] aufrufen.
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Deinstallation von Smart View

Deinstallation von Smart View

Uber die Systemsteuerung [Start>Systemsteuerung>Software] kénnen Sie Smart View wieder deinstallieren.

Umschalten der Sprache der Bedienoberflache

Im Men [Einstellungen/Sprache] kénnen Sie die Sprache der Bedienoberflache wechseln.

Einrichten der Verbindung PC - Gerat
Einrichten der Verbindung tber Ethernet - TCP/IP
Es kann nur dann eine Verbindung liber TCP/IP zum Gerét hergestelit
H’N WE’S werden, wenn das Gerit liber eine Ethernet-Schnittstelle verfiigt (RJ45).

Wenden Sie sich zur Einrichtung der Netzwerkverbindung an lhren IT-
Administrator.

Teil 1: Setzen der TCP/IP Parameter am Gerét

Setzen Sie am Gerat (HMI) im MenU »Geréteparameter/TCP/IP« die folgenden Parameter:

B TCP/IP Addresse
B Subnetzmaske

m Gateway

Teil 2: Setzen der IP Adresse im Smart View

E Rufen Sie innerhalb von Smart View das Men( Einstellungen/Gerateverbindung auf.
m Setzen Sie die Checkbox Netzwerkverbindung.

m Geben Sie die IP-Adresse von dem Gerat ein, zu dem Sie eine Verbindung herstellen mochten.
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Einrichten der Verbindung Uber die serielle Schnittstelle unter Windows 2000

Einrichten der Verbindung tber die serielle Schnittstelle unter Windows 2000

Damit Sie mit der Bediensoftware Smart View Geratedaten auslesen oder ins Gerét zurlickschreiben kénnen,
mussen Sie nach der Installation der Software einmalig die »Verbindung PC/Notebook zum Gerat« konfigurieren.

HIN WE,S Fir die Verbindung lhres PCs/Notebooks mit dem Gerit benétigen Sie ein
spezielles Nullmodemkabel (kein serielles Kabell/siehe Kapitel »Belegung
des Nullmodemkabels«).

einen speziellen USB-zu-seriell-Adapter. Nur wenn der USB-zu-seriell-

Adapter korrekt mit der mitgelieferten CD installiert wird, kann eine
Geratekommunikation aufgebaut werden (siehe nachstes Kapitel).

HINWEIS Die Ve:rbindung N?tebook/Gerét darf nicht durch eine Smartcard
geschitzt/verschlisselt werden.

Verfiigt lhr PC/Notebook iiber keine serielle Schnittstelle so benotigen Sie
HINWEIS g g

Sollte der Verbindungsassistent Sie wahrend der Einrichtung der
Verbindung fragen, ob die Verbindung durch eine Smartcard geschiitzt
werden soll, so wahlen Sie: »Smartcard nicht verwenden«.

Einrichten/Konfigurieren der Verbindung
m Verbinden Sie lhren PC/Notebook iber das Nullmodemkabel mit dem Gerat.

m Starten Sie die Bediensoftware Smart View.
m Wahlen Sie im Meni »Einstellungen« den Menlpunkt »Gerateverbindung«.

m Wahlen Sie den Eintrag »serielle Verbindung«.
m Betatigen Sie die Schaltflache »Einstellungen«.

m Wenn Sie die Verbindung erstmalig einrichten, erscheint ein Dialogfenster, das Sie darauf hinweist, dass bislang
noch keine Direktverbindung mit lhrem Schutzgerat eingerichtet wurde. Klicken Sie auf »Ja«.

m Wenn noch nie ein Standort auf lnrem PC eingerichtet wurde, geben Sie lhre Standortinformationen
ordnungsgemal ein. Das folgende Fenster »Telefon und Modemoptionen« bestatigen Sie mit »OK«.

m |Ist die Standortinformation angelegt, erscheint der Netzwerksverbindungsassistent von Windows. Wahlen Sie
als Verbindungstyp »Direkte Verbindung mit einem anderen Computer herstellen«.

m Wahlen Sie den seriellen Anschluss (COM-Port) aus, an den das Gerat angeschlossen werden soll.
B Wahlen Sie im Fenster »Verfugbarkeit der Verbindung« »fir alle Benutzer verwenden«.

m Im Fenster »Name fiir die Verbindung« belassen Sie den Verbindungsnamen und klicken Sie auf »Fertig
stellen«.
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Einrichten der Verbindung Uber die serielle Schnittstelle unter Windows 2000

m AbschlieRend befinden Sie sich erneut im Fenster »Gerateverbindung« aus dem Sie die Verbindungseinrichtung
gestartet haben. Bestatigen Sie die getatigten Einstellungen durch einen Klick auf » OK«.

HINWEIS

Durch einen Fehler in Windows 2000 werden die automatisch gesetzten

Kommunikationseinstellungen ggf. nicht korrekt (ibernommen. Um dieses

Problem zu beseitigen gehen Sie nach Einrichtung der seriellen Verbindung wie

folgt vor:

- Wabhlen Sie im Meni »Einstellungen« den Menipunkt
»Gerateverbindung«.

- Wabhlen Sie den Eintrag »serielle Verbindung«.
- Betétigen Sie die Schaltflache »Einstellungen«.

« Wechseln Sie auf die Registerkarte »Allgemein«.

Stellen Sie sicher, dass im »Drop Down Menii« »Kommunikationskabel

zwischen zwei Computern Com X« ausgewahlt ist.
X=Schnittstellennummer, an die Sie das Nullmodemkabel
angeschlossen haben.

« Kiicken Sie auf »Konfigurieren«.

- Stellen Sie sicher, dass die »Hardwareflusssteuerung« aktiviert ist.

« Stellen Sie sicher, dass fiir die Baudrate » 775200« ausgewéhlt sind.
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Einrichten der Verbindung Uber die serielle Schnittstelle unter Windows XP

Einrichten der Verbindung Uber die serielle Schnittstelle unter Windows XP

Damit Sie mit der Bediensoftware Smart View Geratedaten auslesen oder ins Gerét zurlickschreiben kénnen,
mussen Sie nach der Installation der Software einmalig die »Verbindung PC/Notebook zum Geréat« konfigurieren.

HINWEIS Fir die Verbindung lhres PCs/Notebooks mit dem Gerat benoétigen Sie ein
Nullmodemkabel (kein serielles Kabel!)/siehe Kapitel »Belegung des

Nullmodemkabels«.

HINWEIS Verfiigt Ihnr PC/Notebook iiber keine serielle Schnittstelle, so benétigen Sie
einen speziellen »USB-zu-seriell-Adapter«. Nur wenn der »USB-zu-seriell-
Adapter« korrekt mit der mitgelieferten CD installiert wird, kann eine
Geratekommunikation aufgebaut werden (siehe nachstes Kapitel).

Einrichten / Konfigurieren der Verbindung

B Verbinden Sie lhren PC/Notebook Uber ein Nullmodemkabel mit dem Gerét.

Starten Sie die Bediensoftware »Smart View«.

Wahlen Sie im Meni »Einstellungen« den Menipunkt » Gerateverbindung«.

m Wahlen Sie den Eintrag »serielle Verbindung«.
m Betatigen Sie die Schaltflache »Einstellungen«.

m Wenn Sie die Verbindung erstmalig einrichten, erscheint ein Dialogfenster, das Sie darauf hinweist, dass bislang
noch keine Direktverbindung mit Ihrem Schutzgerat eingerichtet wurde. Klicken Sie auf » Ja«.

m Wenn noch nie ein Standort auf lhrem PC eingerichtet wurde, geben Sie Ihre Standortinformationen
ordnungsgemal} ein. Das folgende Fenster » Telefon und Modemoptionen« bestatigen Sie mit »OK.

m Ist die Standortinformation angelegt, erscheint der Netzwerksverbindungsassistent von Windows. Wahlen Sie
als Verbindungstyp »Direkte Verbindung mit einem anderen Computer herstellen«.

m Wabhlen Sie den seriellen Anschluss (COM-Port) aus, an den das Gerat angeschlossen werden soll.
m Ggf. wahlen Sie im Fenster »Verfugbarkeit der Verbindung« »flr alle Benutzer verwenden«.

B Im Fenster »Name fur die Verbindung« belassen Sie den Verbindungsnamen und klicken Sie auf »Fertig
stellen«.

m AbschlieRend befinden Sie sich erneut im Fenster » Gerateverbindung« aus dem Sie die Verbindungseinrichtung
gestartet haben. Bestatigen Sie die getatigten Einstellungen durch einen Klick auf » OK«.

Einrichten der Verbindung tber die serielle Schnittstelle unter Windows Vista und Windows 7
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Die Verbindung zwischen Smart View und PC muss zunachst in drei Schritten eingerichtet werden.
1. Installation von Smart View (Das Programm selbst)

2. Installation eines (virtuellen) Modems. Das ist die Voraussetzung fur die TCP/IP-Kommunikation tber ein
Nullmodemkabel. Die Einrichtung erfolgt ber den Windows Telefon und Modem Dialog.

3. Einrichtung einer Netzwerkverbindung zwischen Smart View und dem Geréat.
Die Einrichtung muss innerhalb von Smart View erfolgen.

1. Installation von Smart View (Das Programm selbst)

B Siehe oben.

2. Installation eines (virtuellen) Modems

m Offnen Sie das Windows Startmenii und geben Sie ,Telefon und Modem* in das Suchfeld ein und bestétigen mit
RETURN.

m Das 6ffnet den , Telefon und Modem* Dialog

B Gehen Sie zur Registerkarte »Modems«

m Klicken Sie auf die Schaltflache »Hinzufligen«

m Der Hardware-Assistent mit »Neues Modem installieren« wird angezeigt

m Setzen Sie das Kontrollkdstchen Modem auswahlen (Keine automatische Erkennung)
m Betatigen Sie die Schaltflache »Weiter«

m Wahlen Sie Direktverbindung zwischen zwei Computern

B Betatigen Sie die Schaltflache »Weiter«

m Wahlen Sie den richtigen COM-Port

m Betatigen Sie die Schaltflache »Weiter«

m Betatigen Sie die Schaltflache »Fertig stellen«

m Selektieren Sie das neu hinzugefiigte Modem und betéatigen Sie die Schaltflache »Eigenschaften«
B Wechseln Sie zur Registerkarte »Allgemein«

m Betatigen Sie die Schaltflache »Einstellungen andern«
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m Wechseln Sie zur Registerkarte »Modem«

m Setzen Sie innerhalb des Drop-Down Menis die korrekte Baudrate = 115200

m Schliel3en Sie diesen Dialog mit der Schaltflache » OK«

m SchlieRen Sie den Telefon und Modem Dialog mit der Schaltflache »OK«

B Sie missen nun lhren Computer neu starten!

3.  Einrichten der Netzwerkverbindung zwischen Smart View und Gerat

m Verbinden Sie das Gerat mit dem Notebook/PC Uber ein freigegebenes Nullmodemkabel

m Starten Sie Smart View

m Rufen Sie das Menii »Gerateverbindung« innerhalb des Meniis »Einstellungen« auf

B Betatigen Sie die Schaltflache »Einstellungen«

m Ein Verbindungsassistent erscheint

m Wahlen Sie »Wahlverbindung«

m Das Feld fir die Telefonnummer darf nicht leer bleiben. Geben Sie eine beliebige Zahl ein. (z.B. 1)
B Benutzername und Passwort sind beliebig (kdnnen frei gelassen werden)

m Betatigen Sie die Schaltflache »OK«
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Mit dem Gerat verbunden und gleichzeitig ins Internet

Grundsatzlich ist es mdglich mit dem Gerat aktiv verbunden zu sein und gleichzeitig im Internet zu surfen.

Falls sich Ihr Computer in einem Netzwerk hinter einem Proxy befindet (also keine Direktanbindung ans Internet
hat, das ist z. B. typischerweise in Firmennetzwerken so), dann muss der Gerateverbindung bekannt sein, dass es
einen Proxy gibt.

Internet Explorer:

Da die Proxy-Einstellungen fir jede Verbindung einzeln eingerichtet werden mussen, gehen Sie wie folgt vor:

Offnen Sie den Internet Explorer

m Wahlen Sie im Menl »Extras« den Eintrag »Internetoptionen«

m Wahlen Sie die Registerkarte »Verbindungen«

m Klicken Sie rechts neben dem Eintrag HighPROTEC Direct Connection auf die Schaltflache »Einstellungen«.
m Setzen Sie durch einen Mausklick das Hakchen »Proxyserver fiir diese Verbindung verwenden«.

B Tragen Sie lhren Proxyserver und dessen Port ein (diese Einstellungen erhalten Sie von lhrem
Netzwerkadministrator).

m Bestatigen Sie die Einstellungen durch die Schaltflache »OK«.

Firefox:

Da die Proxy-Einstellungen zentral verwaltet werden, ist keine Anpassung der Einstellungen erforderlich.

Einrichten der Verbindung liber einen USB-RS232-Adapter

Falls Ihr PC/Notebook keine serielle Schnittstelle zur Verfiigung stellt, kdnnen Sie die nicht vorhandene Schnittstelle
Uber einen speziellen USB-RS232-Adapter und ein Nullmodemkabel herstellen.

HIN WE,S Verwenden Sie ausschlieBlich einen von Woodward Kempen GmbH
freigegebenen Adapter. Installieren Sie zuerst den Adapter (mit der
zugehorigen Treiber-CD) und richten erst dann die Verbindung (Smart View

=> Gerdl) ein. Nur von Woodward Kempen GmbH freigegebene Adapter
sind geeignet fiir die hohe Kommunikationsgeschwindigkeit.
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Einrichten einer — TCP/IP Verbindung via Ethernet

_ Warnung: Verwechslung von IP-Adressen (In dem Fall, dass sich mehr als ein
Schutzgerat im Netzwerk befindet). Fehlerhafter Verbindungsaufbau zu einem
Schutzgerat auf Grund einer falschen IP-Adresse. Fehlerhaftes Ubertragen von

Schutzparametern in ein falsches Schutzgerat kann zu Tod, Verletzung oder
Sachschaden fiihren.

Um fehlerhafte Verbindungen zu vermeiden miissen Sie in einer Liste die IP-
Adressen jedes Schutzgeréts in jeder Schaltanlage dokumentieren.

Vor dem Aufbau einer Verbindung miissen Sie die Verbindungsadressen

doppelt Giberpriifen. Das bedeutet, dass Sie zunachst die IP-Adresse am HMI
des Gerats auslesen missen [GeratePara/TCP IP] und diese mit der in lhrer
Liste dokumentierten IP-Adresse fiir diese Schaltanlage vergleichen miissen.

Wenn diese identisch sind, dann kénnen Sie die Verbindung aufbauen. Wenn
diese nicht identisch sind diirfen Sie keine Verbindung aufbauen.

Das Einrichten einer TCP/IP Verbindung zum Schutzgerét ist nur méglich,
HINWEIS wenn lhr Schutzgerat liber eine Ethernet-Schnittstelle verfiigt (RJ45).
Wenden Sie sich an lhren IT-Administrator um die Verbindung einzurichten.

Teil 1: Setzen Sie die TCP/IP Parameter am HMI (Schutzgerét)

Wechseln Sie ins Menl »Gerdtepara/TCP/IP« am Geratepanel (Schutzgerat) und setzen Sie die folgenden
Parameter:

m TCP/IP Adresse
B Subnet Mask

m Gateway

Teil 2: Setzen Sie die IP-Adresse innerhalb von Smart View.

B Rufen Sie das Menu [Einstellungen/Gerateverbindung] auf.
m Setzen Sie den Auswahlknopf Netzwerk Verbindung.

B Geben Sie die IP-Adresse des Gerats ein, mit dem Sie sich verbinden mdchten.
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Smart View Problembehandlung (Windows XP und 2000)

m Vergewissern Sie sich, dass der Windows Dienst Telefonie gestartet ist. In
[Start>Sytemsteuerung>Verwaltung>Dienste] muss der Dienst » Telefonie« sichtbar und gestartet sein. Ggf.
Starten Sie den Dienst.

B Sie missen fir die Einrichtung der Verbindung lber ausreichende Rechte (Administratorrechte) verfiigen.
m Wenn auf Inrem Rechner eine Firewall installiert ist, muss der » TCP/IP Port 52152« freigegeben sein.

m Verfugt lhr Rechner Uiber keine serielle Schnittstelle, dann bendtigen Sie einen von Woodward Kempen GmbH
freigegebenen USB-zu-seriell-Adapter. Dieser muss korrekt installiert sein.

m Stellen Sie sicher, dass das verwendete Kabel ein Nullmodemkabel ist (mit einem einfachen seriellen Kabel,
ohne entsprechende Steuerleitungen, ist keine Kommunikation mdéglich).

HIN WE,S Wurde auf einem »WINDOWS 2000 PC« noch keine serielle Schnittstelle fiir
eine Direktverbindung zu einem anderen Computer eingerichtet, kann
folgendes Problem auftreten:
Wenn Sie im Verbindungsassistenten eine serielle Schnittstelle ausgewahlt
haben, kann es durch einen Fehler im Windows-Betriebssystem dazu

kommen, dass diese nicht korrekt im DFU-Netzwerk eingetragen wird.

Sie werden durch die Bediensoftware auf dieses Problem durch eine
entsprechende Fehlermeldung hingewiesen »Warnung, ungiiltige
Verbindungseinstellung«.

Zur Lésung des Problems benétigen Sie Administratorrechte.

Gehen Sie wie folgt vor:

- Wabhlen Sie im Meni »Einstellungen« den Menipunkt
»Gerateverbindung«.

- Wabhlen Sie den Eintrag »serielle Verbindung«.

- Betéatigen Sie die Schaltflache »Einstellungen«.

«  Wechseln Sie auf die Registerkarte »Allgemein«.

- Stellen Sie sicher, dass im »Drop Down Menii« »Kommunikationskabel
zwischen zwei Computern (Com X)« ausgewahlt ist.

X=Schnittstellennummer, an die Sie das Nullmodemkabel
angeschlossen haben.
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HIN WE’S Erscheint wahrend der Verbindungseinrichtung die Warnmeldung »Warnung:

Unglltige Verbindungseinstellungen« dann sind die von lhnen gewahliten
Verbindungseinstellungen nicht korrekt.

Auf diese Warnung konnen Sie folgendermaBen reagieren:

»Ja«: (Verbindung komplett neu einrichten)

Loscht alle Einstellungen und 6ffnet erneut den Verbindungsassistenten
um die Verbindung zum Gerit neu einzustellen. Diese Vorgehensweise ist
immer dann sinnvoll, wenn grundlegende Einstellungen iiber den
Eigenschaftsdialog nicht modifiziert werden kénnen (z. B., wenn auf dem
System eine neue zusatzliche serielle Schnittstelle installiert wurde).

»Nein«: (Den bestehenden DFU Netzwerkeintrag iiberarbeiten)

Offnet den Dialog fiir die Eigenschaften der Verbindungseinstellung. In
diesem Dialog kénnen dann ggf. ungiiltige Einstellungen korrigiert werden
(z. B. die empfohlene Baudrate).

»Abbrechen«:

Die Warnung wird ignoriert und die Verbindungseinstellungen bleiben
erhalten. Diese Vorgehensweise ist erlaubt, aber der Anwender muss in
diesem Fall sicherstellen, dass die Verbindung spater korrekt eingerichtet
wird.
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Smart View Verbindungsprobleme

Sollten unter Windows dauerhaft Verbindungsprobleme auftreten, sollten Sie zunacht alle Verbindungseinstellungen
I6schen bzw. zuriicksetzen und anschlieRen neu einrichten. Um alle Verbindungseinstellungen zuriickzusetzen
gehen Sie wie folgt vor.

1. Zuriicksetzen/Deinstallation der Netzwerkverbindung

B SchlieRen Sie Smart View

B Wechseln Sie in die »Systemsteuerung«
B Wahlen Sie »Netzwerk & Internet«

m Auf der linken Seite betatigen Sie den Link »Manage Network Connections«
m Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die HIghPROTEC Direct Connection
m Wabhlen Sie innerhalb des Kontextmenis »L&schen«

m Betatigen Sie die Schaltflache »OK«

2. Entfernen des virtuellen Modems

B Wechseln Sie in die »Systemsteuerung«
B Wahlen Sie »Hardware & Sound«

m Wahlen Sie »Telefon & Modem Optionen«
m Wechseln Sie zur Registerkarte »Modem«

m Klicken Sie auf den richtigen Verbindungseintrag (fir den Fall in dem dort mehr als ein Eintrag vorhanden ist)
Direktverbindung zwischen zwei Computern

E Betatigen Sie die Schaltflache »Entfernen«

Geratedaten mittels Smart View laden

m Starten Sie Smart View
m Stellen Sie sicher, dass die Verbindung ordnungsgemaf eingerichtet wurde.
m Verbinden Sie Ihren PC mit dem Gerat Uiber ein Nullmodemkabel.

E Wahlen Sie im Menu »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat empfangen.

153 MRMV4 DOK-HB-MRMV4D



Geratedaten mittels Smart View ins Gerat zuriickspeichern

Geratedaten mittels Smart View ins Gerat zurlickspeichern

HINWEIS

Die Schaltfliche »Ubertrage nur gednderte Parameter ins Gerét« iibertragt
stets nur alle noch nicht lokal gesicherten Parameteranderungen ins Gerit.

Wenn Sie eine Parameterdatei modifizieren, wird dies durch ein rotes
Sternsymbol vor den geénderten Parametern im Smart View angezeigt.

Das Symbol (innerhalb des Gerateparameterbaums) zeigt an, dass die im
Smart View gedtffnete Datei nicht identisch ist mit der entsprechenden auf der
Festplatte gespeicherten Datei.

Solange ein Sternsymbol angezeigt wird, kbnnen Sie mittels der Schaltflache
»Ubertrage nur geénderte Parameter ins Gerit« alle durch ein solches Symbol
gekennzeichneten Parameter ins Geréat (ibertragen.

Wenn Sie maodifizierte Parameter lokal auf der Festplatte erfolgreich
gespeichert haben, gelten diese nicht I&nger als modifiziert und kénnen auch
nicht mehr mittels der Schaltfliche »Ubertrage nur geénderte Parameter ins
Gerat« libertragen werden.

Falls Sie eine zuvor aus dem Gerit geladene Parameterdatei modifiziert
haben und diese dann lokal gespeichert haben, ohne die gednderten
Parameter auch ins Gerat zu libertragen, dann kénnen Sie die
durchgefiihrten Anderungen nicht mehr mittels der Schaltfliche »Ubertrage
nur gednderte Parameter ins Gerat« libertragen. In einem solchen Fall
miissen Sie die Schaltfliche »Ubertrage alle Parameter ins Gerit« benutzen
um sicherzustellen, dass alle Parameter ins Gerat libertragen werden.

Die Schaltfliche »Ubertrage nur gednderte Parameter ins Gerét« funktioniert
nur dann, wenn es im Smart View modifizierte Parameter gibt.

Die Schaltfliche »Ubertrage Alle Parameter ins Gerat« iibertragt
demgegeniiber immer alle Gerateparameter (sofern keine ungiiltigen
Gerateparameter vorliegen).

® Um geénderte Parameter in das Gerét zu (ibertragen, wahlen Sie im Menii »Gerét« den Eintrag »Ubertrage nur
geanderte, Parameter ins Gerat«.

m Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage »Sollen die Parameter tiberschrieben werden?«

B Geben Sie in dem sich 6ffnenden Fenster (Popup) das Parametrierpasswort ein.

m Danach werden die geadnderten Daten an das Gerat gesendet und von ihm Gbernommen.

m Bestatigen Sie die Abfrage »Parameter wurden erfolgreich ins Gerat gesendet. Es wird empfohlen, die
Anderungen auch in einer Datei zu speichern?« mit »Ja« (Empfehlung). Wahlen Sie einen geeigneten
Speicherort auf lhrer Festplatte.

m Bestatigen Sie den gewahlten Speicherort durch einen Mausklick auf die Schaltflache »Speichern«.

m Die gednderten Parameterdaten werden nun in dem von Ihnen gewahlten Ordner gesichert.
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Datensicherung und Dokumentation mittels Smart View

Sichern der Geréatedaten auf einem PC

Wahlen Sie im Menu »Datei« den Eintrag »Speichern unter«. Vergeben Sie einen Namen, wahlen Sie einen
Speicherort auf Ihrer Festplatte und speichern Sie die Geratedaten.

Ausdrucken von Geréatedaten mittels Smart View (Einstellliste)
Das »Druckmeni« bietet folgende Optionen:

Druckereinrichtung
Seitenvorschau

[ |
[ |
m Drucken
m Den gewahlten Druckbereich in eine txt-Datei exportieren
[ |

Das Druckmeni der Bediensoftware Smart View stellt Ihnen kontextabhangig verschiedene Druckbereiche zur
Auswahl.

B Gesamten Gerédteparameterbaum drucken:
Alle Werte und Parameter der aktuell geladenen Parameterdatei werden ausgedruckt.

B Aktuelles Arbeitsfenster drucken:

Es werden nur die Werte des aktuellen Arbeitsfensters ausgedruckt. Diese Auswahl steht nur zur
Verfigung, wenn mindestens ein Arbeitsfenster gedtffnet ist.

m Alle gedffneten Arbeitsfenster drucken:

Es werden die Werte aller Arbeitsfenster ausgedruckt. Diese Auswahl steht nur zur Verfligung, wenn mehr
als ein Arbeitsfenster gedffnet ist.

B Gerateparameterbaum ab aktueller Markierung drucken:

Alle Werte und Parameter ab der aktuellen Markierung im Navigationsfenster des Gerateparameterbaums
werden ausgedruckt. Unterhalb dieser Auswahl wird der vollstdndige Name der aktuellen Markierung
zusatzlich angezeigt.

Export von Daten in eine txt-Datei mittels Smart View
Innerhalb des Druck-Menis [Datei/Drucken] kdnnen Sie die Gerateparameter in eine txt-Datei exportieren.

Nachdem Sie im Menu Drucken einen Druckbereich ausgewahlt haben, bestatigen Sie Ihre Wahl durch einen
Mausklick auf die Schaltflache »Drucken«.

Sie kénnen nun den gewahlten Druckbereich in eine Text-Datei exportieren. Hierzu betatigen Sie die Schaltflache
»Export in Datei«.
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HINWEIS Es wird stets der aktuell gewahlte Druckbereich in eine Textdatei exportiert.

Das bedeutet: Wenn Sie als Druckbereich den gesamten Parameterbaum
gewahlt haben, dann wird dieser auch komplett in eine Textdatei exportiert.
Haben Sie als Druckbereich das aktuelle Fenster gewahlt, dann wird auch nur
das aktuelle Fenster exportiert.

Betriebsdaten kénnen gedruckt aber nicht in eine Textdatei exportiert werden.

HINWEIS Die Textdatei wird im Unicode-Zeichenformat abgespeichert. Das bedeutet,

dass der Inhalt der Textdatei nur dann korrekt dargestelit wird, wenn die
Anwendung in der Sie die Datei 6ffnen Unicode-Zeichen unterstiitzt (z.B.
Microsoft Office 2003 oder héher).
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Offline Geratekonfiguration mittels Smart View

H ’ N W E , S Um eine Parameterdatei in das Gerét ibertragen zu kénnen, miissen:

m Typschliissel (oben auf dem Gerategeh&duse/Typenschild) und

H Version des Datenmodells (Kann im Meni [Gerateparameter/Version]
ausgelesen werden)

Ubereinstimmen
Die Bediensoftware Smart View gestattet auch das Offline-Parametrieren. Das bedeutet, Sie kdnnen anhand von
Geratemodellen Gerate projektieren/vorparametrieren.

Ebenso kdnnen Sie die Parameterdatei aus einem Gerat auslesen, diese offline (z.B. Im Bliro) weiter bearbeiten
und abschlieflend in das Gerat zurlickubertragen.

Die Parameterdatei kbnnen Sie entweder:

m Aus einem Gerat laden (siehe Kapitel ,Geratedaten mittels Smart View laden®),
B neu erzeugen (siehe weiter unten)
® oder aus einer lokal gespeicherten Datei heraus 6ffnen [Menii Datei/Offnen einer Parameterdatei].

Um ein neues Gerat (Parameterdatei) mithilfe einer Geratevorlage offline anzulegen und vorzuparametrieren:

m Wahlen Sie im Menl »Datei« den Eintrag »Neue Parameterdatei anlegen«, um offline eine neue Parameterdatei
Zu erzeugen.

m Wahlen Sie in dem sich 6ffnenden Arbeitsfenster den richtigen Geratetyp mit der korrekten Version aus. Stellen
Sie in der Geratekonfiguration nun die korrekten Optionen lhres Gerats ein.

®m AbschlieBend betétigen Sie die Schaltflache » Ubernehmenc.
B Um die Geratekonfiguration zu speichern, wahlen Sie im MenU »Datei« den Eintrag »Speichern«.

E Im Menl »Bearbeiten/Geratekonfiguration (Typenschliissel) andern« kdnnen Sie die Geratekonfiguration
Uberarbeiten bzw. den Typenschlissel der aktuellen Geratekonfiguration einsehen.

Zum Ubertragen der Parameter in ein Gerét siehe Kapitel ,Geratedaten mittels Smart View ins Geréat
zurlckibertragen®.
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Messwerte

Auslesen von Messwerten

Im Menu »Betrieb\Messwerte« kénnen Sie neben den gemessenen auch errechnete Messwerte einsehen. Die
Messwerte sind geordnet nach »Standardmesswerten« und spezifischen Messwerten (je nach Geratetyp).
Auslesen von Messwerten mittels Smart View

B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im MenU »Gerat« den Eintrag »Daten vom Geréat
empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«
m Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb« das »Messwerte-lcon«
m Rufen Sie durch einen Doppelklick entweder die » Standardmesswerte« oder geratespezifische Messwerte auf.

B Im Arbeitsfenster sehen Sie nun die Messwerte in einer tabellarischen Ubersicht.

Um die Messdaten zyklisch auszulesen, wahlen Sie im Menii Ansicht
HIN WE’S »Automatisch aktualisieren«. Die Messwerte werden ca. alle 2 Sekunden
aktualisiert.

Messwertdarstellung

Im Menu [Gerateparameter\Messwertdarstellung] kann die Darstellung der Messwerte im Geratedisplay und in der
PC Software verandert werden.

Skalierung der Messwerte

Sie kdnnen mit Hilfe des Parameters » Skalierung« festlegen, wie die MessgroRen im Geratedisplay und in Smart
View dargestellt werden sollen:

B Primargréfen
m Sekundargrofien
B Bezogene GrolRRen

Nullschwellen (Freigaben)

Damit sehr kleine Messwerte die z.B. durch Rauschen verursacht werden, in der Anzeige nicht um den Wert Null
schwanken, kann flr diese eine Freigabeschwelle (Nullschwelle) festgelegt werden. Fallt ein Messwert unterhalb
diese Schwelle, so wird der gemessene Wert am Geratedisplay und in der PC Software zu Null angezeigt (gekdrzt).
Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden.
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Strom - Messwerte
Strom

Wenn das Schutzgerat Uiber keine Spannungsmesskarte verfiigt, dann wird der erste Messeingang auf der ersten
Strommesskarte (Slot mit der niedrigsten Nummerierung) als Referenzwinkel verwendet (» /L 7«).

Wert Beschreibung Meniipfad
IL1 Messwert; Phasenstrom (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
[Strom ]
IL2 Messwert: Phasenstrom (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
[Strom ]
IL3 Messwert: Phasenstrom (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
[Strom ]
IE gem Messwert (gemessen): |E (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
[Strom ]
IE err Messwert (errechnet): IE (Grundwelle) [Betrieb
IMesswerte
[Strom ]
10 Messwert (berechnet): Nullstrom [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
[Strom ]
11 Messwert (berechnet): Strom Mitsystem [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
[Strom ]
12 Messwert (berechnet): Strom Gegensystem | [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
[Strom ]
Phi IL1 Messwert (errechnet): Phasenlage [Betrieb
Stromzeiger IL1 Messwerte
[Strom ]
Phi IL2 Messwert (errechnet): Phasenlage [Betrieb
Stromzeiger IL2 Messwerte
[Strom ]
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Phi IL3 Messwert (errechnet): Phasenlage [Betrieb
Stromzeiger IL3 Messwerte
[Strom ]
Phi IE gem Messwert (errechnet): Phasenlage [Betrieb
Stromzeiger [E gem Messwerte
[Strom ]
Phi IE err Messwert (errechnet): Phasenlage [Betrieb
Stromzeiger IE err Messwerte
[Strom ]
IL1 RMS Messwert: Phasenstrom (RMS) [Betrieb
IMesswerte
[Strom RMS]
IL2 RMS Messwert: Phasenstrom (RMS) [Betrieb
IMesswerte
[Strom RMS]
IL3 RMS Messwert: Phasenstrom (RMS) [Betrieb
IMesswerte
[Strom RMS]
IE gem RMS Messwert (gemessen): |E (RMS) [Betrieb
IMesswerte
[Strom RMS]
IE err RMS Messwert (errechnet): IE (RMS) [Betrieb
IMesswerte
[Strom RMS]
%IL1 THD Messwert (errechnet): IL1 Total Harmonic [Betrieb
Distortion Messwerte
[Strom RMS]
%IL2 THD Messwert (errechnet): IL2 Total Harmonic [Betrieb
Distortion Messwerte
[Strom RMS]
%IL3 THD Messwert (errechnet): IL3 Total Harmonic [Betrieb
Distortion IMesswerte
[Strom RMS]
IL1 THD Messwert (errechnet): IL1 [Betrieb
Verzerrungsstrom / gesamter Messwerte
Oberschwingungsstrom
[Strom RMS]
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IL2 THD

IL3 THD

%(12/11)

Spannung - Messwerte

Spannung

Messwert (errechnet): IL2
Verzerrungsstrom / gesamter
Oberschwingungsstrom

Messwert (errechnet): IL3
Verzerrungsstrom / gesamter
Oberschwingungsstrom

Messwert (errechnet): 12/11, Drehfeldrichtung
wird automatisch beriicksichtigt.

[Betrieb
IMesswerte
[Strom RMS]
[Betrieb
IMesswerte
[Strom RMS]
[Betrieb
Messwerte
[Strom ]

Der erste Messeingang auf der ersten Spannungsmesskarte (niedrigste Slotnummer) wird als Referenzwinkel

verwendet.

E.g. » VL 1« respectively » VL 12«.

Wert Beschreibung Meniipfad
f Messwert: Frequenz [Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
uL12 Messwert: Auflenleiterspannung [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
/Spannung ]
uL23 Messwert: Auflenleiterspannung [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
ISpannung ]
UL31 Messwert: Auflenleiterspannung [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
/Spannung ]
uL1 Messwert: Leiter-Erd-Spannung [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
/Spannung ]
uL2 Messwert: Leiter-Erd-Spannung [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
ISpannung ]
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Spannung - Messwerte

uL3

UX gem

UE err

uo

U1

U2

UL12 RMS

UL23 RMS

UL31 RMS

UL1 RMS

UL2 RMS

UL3 RMS

UX gem RMS

Messwert: Leiter-Erd-Spannung
(Grundwelle)

Messwert (gemessen): UX (Grundwelle)

Messwert (errechnet): UE (Grundwelle)

Messwert (berechnet): Symmetrische
Komponenten Spannung
Nullsystem(Grundwelle)

Messwert (berechnet): Symmetrische
Komponenten Spannung
Mitsystem(Grundwelle)

Messwert (berechnet): Symmetrische
Komponenten Spannung
Gegensystem(Grundwelle)

Messwert: Aullenleiterspannung (RMS)

Messwert: AuRenleiterspannung (RMS)

Messwert: Aulenleiterspannung (RMS)

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

Messwert (gemessen): UX (RMS)

[Betrieb
IMesswerte

ISpannung ]

[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
Messwerte
/Spannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung RMS]
[Betrieb
Messwerte
ISpannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung RMS]
[Betrieb
Messwerte
ISpannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
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Spannung - Messwerte

UE err RMS

phi UL12

phi UL23

phi UL31

phi UL1

phi UL2

phi UL3

phi UX gem

phi UE err

phi U0

phi U1

phi U2

%(U2/U1)

Messwert (errechnet): UE (RMS)

Messwert (errechnet): Phasenlage
Spannungszeiger UL12

Messwert (errechnet): Phasenlage
Spannungszeiger UL23

Messwert (errechnet): Phasenlage
Spannungszeiger UL31

Messwert (errechnet): Phasenlage
Spannungszeiger UL1

Messwert (errechnet): Phasenlage
Spannungszeiger UL2

Messwert (errechnet): Phasenlage
Spannungszeiger UL3

Messwert: Phasenlage Spannungszeiger UX

gem

Messwert (errechnet): Phasenlage
Spannungszeiger UE err

Messwert (errechnet): Phasenlage
Nullsystem

Messwert (errechnet): Phasenlage Mitsystem

Messwert (errechnet): Phasenlage
Gegensystem

Messwert (errechnet): U2/U1,
Drehfeldrichtung wird automatisch
berlcksichtigt.

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung ]
[Betrieb
Messwerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung ]
[Betrieb
Messwerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung ]
[Betrieb
Messwerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung ]
[Betrieb
IMesswerte

ISpannung ]
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Spannung - Messwerte

% UL12 THD

% UL23 THD

% UL31 THD

% UL1 THD

% UL2 THD

% UL3 THD

UL12 THD

UL23 THD

UL31 THD

UL1 THD

UL2 THD

UL3 THD

Messwert (errechnet): U12 Total Harmonic
Distortion bezogen auf die Grundwelle

Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic
Distortion bezogen auf die Grundwelle

Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic
Distortion bezogen auf die Grundwelle

Messwert (errechnet): UL1 Total Harmonic
Distortion bezogen auf die Grundwelle

Messwert (errechnet): UL2 Total Harmonic
Distortion bezogen auf die Grundwelle

Messwert (errechnet): UL3 Total Harmonic
Distortion bezogen auf die Grundwelle

Messwert (errechnet): U12 Total Harmonic
Distortion

Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic
Distortion

Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic
Distortion

Messwert (errechnet): UL1 Total Harmonic
Distortion

Messwert (errechnet): UL2 Total Harmonic
Distortion

Messwert (errechnet): UL3 Total Harmonic
Distortion

[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
Messwerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
Messwerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
Messwerte
/Spannung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
ISpannung RMS]
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Leistung - Messwerte

Leistung - Messwerte

Wert Beschreibung Mendipfad
S Messwert (berechnet): Scheinleistung [Betrieb
(Grundwelle) Messwerte
ILeistung]
P Messwert (berechnet): Wirkleistung (P- = [Betrieb
abgegebene Wirklgistt{ng, P+ = Messwerte
aufgenommene Wirkleistung) (Grundwelle)
ILeistung]
Q Messwert (berechnet): Blindleistung (Q- = [Betrieb
abgegebene BIind[eistt{ng, Qt+= Messwerte
aufgenommene Blindleistung) (Grundwelle)
ILeistung]
cos phi Messwert (berechnet): Leistungsfaktor [Betrieb
Messwerte
ILeistung]
Wp+ Aufgenommene Wirkarbeit [Betrieb
IMesswerte
[Energie]
Wp- Abgegebene Wirkarbeit [Betrieb
IMesswerte
[Energie]
W+ Aufgenommene Blindarbeit [Betrieb
Messwerte
[Energie]
Wg- Abgegebene Blindarbeit [Betrieb
Messwerte
[Energie]
Ws Net Netto Betrag Scheinleistungsstunden [Betrieb
IMesswerte
[Energie]
Wp Net Netto Betrag Wirkleistungsstunden [Betrieb
IMesswerte
[Energie]
Wq Net Netto Betrag Blindleistungsstunden [Betrieb
Messwerte
[Energie]
Start Datum/Zeit Energiezahlung lauft seit... (Zeitpunkt des [Betrieb
letzen Resets) Messwerte
[Energie]
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Leistung - Messwerte

S RMS

P RMS

QRMS

cos phi RMS

P1

Q1

Messwert (berechnet): Scheinleistung (RMS) | [Betrieb

Messwert (berechnet): Wirkleistung (P- =
abgegebene Wirkleistung, P+ =
aufgenommene Wirkleistung) (RMS)

Messwert (berechnet): Blindleistung (Q- =
abgegebene Blindleistung, Q+ =
aufgenommene Blindleistung) (RMS)

Messwert (berechnet): Leistungsfaktor

Messwert (berechnet): Wirkleistung im
Mitsystem (P- = abgegebene Wirkleistung,
P+ = aufgenommene Wirkleistung)

Messwert (berechnet): Blindleistung im
Mitsystem (Q- = abgegebene Blindleistung,
Q+ = aufgenommene Blindleistung)

IMesswerte
ILeistung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
ILeistung RMS]
[Betrieb
Messwerte
ILeistung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
ILeistung RMS]
[Betrieb
IMesswerte
ILeistung]
[Betrieb
IMesswerte

ILeistung]
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Energiezahlung

Energiezahlung

PQSZ

Globale Parameter des Energiezahlungs-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

S,P,Q Féllt die Wirk-/Blind-/ oder Scheinleistung unterhalb 0.0-0.100Sn 0.005Sn [Gerateparameter

Freigabe diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird die IMesswertdarstellung]
entsprechende Leistung am Display und in der PC 9
Software zu Null angezeigt (gekirzt). Dieser Parameter
hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern
aufgezeichnet werden.

Direktkommandos des Energiezahlungs-Moduls

Parameter  Beschreibung ‘ Einstellbereich Voreinstellung  Mentipfad

Res alle Reset aller Energiezahler inaktiv, inaktiv [Betrieb

EnergieZ aktiv IRicksetzen/Bestatigen

Meldungen des Energiezahlungs-Moduls (Zustande der Ausgange)

IReset]

‘ Meldung ‘ Beschreibung

Z UIf Ws Net Meldung: Zahleriiberlauf Ws Net

Z UIf Wp Net Meldung: Zahleriiberlauf Wp Net

Z Ulf Wp+ Meldung: Z&hleriiberlauf Wp+

Z UIf Wp- Meldung: Zahleriiberlauf Wp-

Z UIf Wq Net Meldung: Zahleriiberlauf Wq Net

Z Ulf Wa+ Meldung: Z&hleriiberlauf Wq+

Z Ulf Wa- Meldung: Zahleriiberlauf Wg-

Ws Net Res Z Meldung: Ws Net Reset Zahler

Wp Net Res Z Meldung: Wp Net Reset Zahler

Wp+ Res Z Meldung: Wp+ Reset Zahler

Wp- Res Z Meldung: Wp- Reset Zahler

Wq Net Res Z Meldung: Wq Net Reset Zahler

Wq+ Res Z Meldung: Wq+ Reset Zahler

Wg- Res Z Meldung: Wqg- Reset Zahler

Res alle EnergieZ Meldung: Reset aller Energiezahler

Z UIf Ws Net Meldung: Zahler Ws Net wird in Kiirze (iberlaufen
Z UIfW Wp Net Meldung: Zahler Wp Net wird in Kiirze Uberlaufen
Z Ulfw Wp+ Meldung: Z&hler Wp+ wird in Kiirze (iberlaufen
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Meldungen des Energiezédhlungs-Moduls (Zustidnde der Ausgange)

Meldung Beschreibung

Z UIfw Wp- Meldung: Z&hler Wp- wird in Kiirze Uberlaufen

Z UIfwW Wq Net Meldung: Zahler Wq Net wird in Kiirze Uberlaufen
Z Ulfw Wa+ Meldung: Z&hler Wq+ wird in Kiirze Uberlaufen

Z Ulfw Wg- Meldung: Z&hler Wg- wird in Kiirze Uberlaufen
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Statistik

Statistik
Statistik

Im MenU »Betrieb/Statistik« finden Sie die Minimal-, Maximal- und Durchschnittswerte der gemessenen und
errechneten MessgréRen. Die statistischen Werte sind geordnet nach » Standardwerten« und spezifischen Werten
(je nach Geratetyp und Projektierung).

Im MenU »Geréteparameter/Statistik« kdnnen Sie entweder einen festen Synchronisierzeitpunkt und ein
Aufzeichnungsintervall festlegen oder die Statistik Gber eine Funktion (z. B. digitaler Eingang) starten und stoppen
lassen.

Auslesen von statistischen Messwerten
E Gehen Sie ins Hauptmeni
B Wechseln Sie ins Unterment(i »Betrieb/Statistik«

B Wechseln Sie ins Untermeni » Standardwerte« oder in die »geratespezifischen Werte«

Auslesen von statistischen Messwerten mittels Smart View

B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«

m Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb« das »Statistik Icon«

m Doppelklicken Sie auf »Standardwerte« oder rufen Sie die »geratespezifischen Werte« auf.
® Im Arbeitsfenster sehen Sie nun die Messwerte in einer tabellarischen Ubersicht.

Die Werte kdnnen zyklisch ausgelesen werden. Wahlen Sie hierzu im Meni »Ansicht«
»Automatisch Aktualisieren.
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Statistik (Konfiguration)

Statistik (Konfiguration)

Im Meni Gerateparameter/Statistik kann das Statistik-Modul konfiguriert werden.

Das Zeitintervall, das der Berechnung zu Grunde gelegt wird, kann entweder fest vorgegeben werden (Dauer) oder
durch ein frei wahlbares Signal (Startfunktion) aus der »Rangierliste« gestartet werden.

Feste Dauer:
Wenn fir die Statistik ein festes Zeitintervall zugrunde gelegt wird, dann werden Minimal-, Maximal und

Mittelwerte kontinuierlich auf der Basis dieses Intervalls ermittelt. Mit jeder neuen Messwerterfassung wird die
Anzeige der Statistik aktualisiert.

Startfunktion (variable Dauer):

Wenn fur die Statistik eine Startfunktion parametriert wurde, dann wird die Anzeige der Statistik erst dann
aktualisiert, wenn das rangierte Signal wahr wird (steigende Flanke). Gleichzeitig wird ein neues
Messintervall gestartet.

Statistik (Konfiguration) via Smart View

B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Falls noch keine Geratedaten geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Gerateparameter«
m Doppelklicken Sie innerhalb der Gerateparameter das »Statistik-Icon«

m Konfigurieren Sie nun das Stafistik-Modul.
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Direktkommandos der Statistik

Direktkommandos der Statistik

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Mendipfad
ResFk Alle | Zuriicksetzen aller Statistikwerte (Strombezug, inaktiv, inaktiv [Betrieb
Leistungsbezug, Minwerte, Maxwerte) aktiv IRiicksetzen/Bestatigen
/Reset]
ResFk | Zurlicksetzen der Statistikberechnung - Strombezug inaktiv, inaktiv [Betrieb
Bezug (max, Schleppzeiger) aktiv [RUcksetzen/Bestatigen
/Reset]
ResFk P Zurlicksetzen der Statistikberechnung (max, inaktiv, inaktiv [Betrieb
Bezug Schleppzeiger) aktiv [Ricksetzen/Bestatigen
/Reset]
ResFk Min | Zuriicksetzen aller Minimalwerte der Statistik inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv [Rcksetzen/Bestatigen
IReset]
ResFk Max | Zuriicksetzen aller Maximalwerte der Statistik inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv [Riicksetzen/Bestatigen
/Reset]
Globale Parameter des Statistik-Moduls
‘ Parameter ‘ Beschreibung ‘ Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
ResFk Max | Zuriicksetzen aller Maximalwerte der Statistik 1..n, Rangierliste - [Gerateparameter
[Statistik
Min / Max]
ResFk Min Zuriicksetzen aller Minimalwerte der Statistik 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Statistik
IMin / Max]
Min Max Definiton des Zeitintervalls Uber den die Minimal- und  Gleitendes Intervall, Gleitendes [Gerateparameter
Definition Maximalwerte ermittelt werden. Schleppzeiger Intervall [Statistik
/Min / Max]
Start | Bezug  Statistik: Strombezug starten mit: Dauer, Dauer [Gerateparameter
durch: StartFkt IStatistik
/Bezugsmanagem
/Strom Bezmanag]
Start | Bezug | Start der Berechnung wenn das rangierte Signal wahr ~ 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
Fk wird. IStatistik
Nur verfiigbar wenn: Start | Bezug durch: = StartFkt /Bezugsmanagem

/Strom Bezmanag]
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Globale Parameter des Statistik-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
ResFk | Zurlicksetzen der Statistikberechnung - Strombezug 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
Bezug (max, Schleppzeiger) [Statistik
/Bezugsmanagem
/Strom Bezmanag]
Dauer | Dauer der Aufzeichnung 2s, 15s [Gerateparameter
Pers Nur verfiigbar wenn: Start | Bezug durch: = Dauer 5s, fStatistik
10, /Bezugsmanagem
15s, /Strom Bezmanag]
30s,
1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1h,
2h,
6 h,
12h,
14,
24,
5d,
74,
104,
30d
Fenster | Messfensterkonfiguration gleitend, gleitend [Gerateparameter
Bezug fest [Statistik
/Bezugsmanagem
/Strom Bezmanag]
Start P Bezug Statistik: Wirkleistungsbezug starten mit; Dauer, Dauer [Gerateparameter
durch: StartFkt IStatistik
/Bezugsmanagem

Start P Bezug | Start der Berechnung wenn das rangierte Signal wahr
Fk wird.

Nur verflgbar wenn: Start P Bezug durch: = StartFkt

1..n, Rangierliste

ILeistung Bzm]
[Gerateparameter
[Statistik
/Bezugsmanagem

ILeistung Bzm]
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Globale Parameter des Statistik-Moduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
ResFk P Zurlicksetzen der Statistikberechnung (max, 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Bezug Schleppzeiger) Statistik
/Bezugsmanagem
ILeistung Bzm]
Dauer P Dauer der Aufzeichnung 2s, 15s [Gerateparameter
Pers Nur verfiigbar wenn: Start P Bezug durch: = Dauer 5s, fStatistik
10, /Bezugsmanagem
15s, ILeistung Bzm]
30s,
1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1h,
2h,
6 h,
12h,
14,
24,
5d,
74,
104,
30d
Fenster P Messfensterkonfiguration gleitend, gleitend [Gerateparameter
Bezug fest [Statistik
/Bezugsmanagem
[Leistung Bzm]
Zustande der Eingénge des Statistik-Moduls
Bezeichnung Beschreibung Rangierung uber:
StartFk 1-E Zustand des Moduleingangs: Start der [Gerateparameter
Statistikberechnung 1 [Statistik
/Bezugsmanagem

/Strom Bezmanag]
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Zustande der Eingange des Statistik-Moduls

Bezeichnung Beschreibung Rangierung lber:

StartFk 2-E Zustand des Moduleingangs: Start der [Gerateparameter
Statistikberechnung 2 [Statistik

/Bezugsmanagem

ResFk | Bezug-E

ResFk P Bezug-E

ResFk Max-E

ResFk Min-E

Meldungen des Statistik Moduls (Zustande der Ausgéange)

Meldung
ResFk Alle

ResFk | Bezug

Zustand des Moduleingangs: Zuriicksetzen
der Statistikberechnung - Strombezug (max,
Schleppzeiger)

Zustand des Moduleingangs: Zurlcksetzen
der Statistikberechnung (max,
Schleppzeiger)

Zustand des Moduleingangs: Zurlcksetzen
aller Maximalwerte der Statistik

Zustand des Moduleingangs: Zuriicksetzen
aller Minimalwerte der Statistik

Beschreibung

Meldung: Zuriicksetzen aller Statistikwerte (Strombezug,

ILeistung Bzm]
[Gerateparameter
[Statistik
/Bezugsmanagem
/Strom Bezmanag]
[Gerateparameter
[Statistik
/Bezugsmanagem
ILeistung Bzm]
[Gerateparameter
[Statistik

/Min / Max]
[Gerateparameter
/Statistik

/Min / Max]

Leistungsbezug, Minwerte, Maxwerte)

Meldung: Zuriicksetzen der Statistikberechnung - Strombezug

(max, Schleppzeiger)

ResFk P Bezug Meldung: Zurlicksetzen der Statistikberechnung (max,
Schleppzeiger)
ResFk Max Meldung: Zurlicksetzen aller Maximalwerte der Statistik
ResFk Min Meldung: Zuriicksetzen aller Minimalwerte der Statistik
Zahler des Statistik Moduls
Wert Beschreibung Meniipfad
MesspunktNr Mit jeder Messwerterfassung, die in die [Betrieb

Statistik mit eingeht wird dieser Zahler
inkrementiert. Anhand dieses Zahlers kann
Uberpriift werden ob die Statistik Messwerte
erfasst.

/Z&h! und RevDat
[Statistik]
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Zahler des Statistik Moduls

Wert Beschreibung Meniipfad
MesspunktNr2 Mit jeder Messwerterfassung, die in die [Betrieb
Statistik mit eingeht wird dieser Zahler )
inkrementiert. Anhand dieses Zahlers kann fahl und RevDat
uberpriift werden ob die Statistik Messwerte | /Statistik]
erfasst.
Res Z Strombezug Anzahl der Resets, seit dem letzen [Betrieb
Hochfahren (Booten) des Geréts. Der [Statistik
Zeitstempel zeigt Datum und Uhrzeit des
letzen Resets. /Bezugsmanagem

Res Z Leistungsbezug

Anzahl der Resets, seit dem letzen
Hochfahren (Booten) des Geréts. Der
Zeitstempel zeigt Datum und Uhrzeit des
letzen Resets.

[Strom Bezmanag]
[Betrieb
[Statistik
/Bezugsmanagem

ILeistung Bzm]

Res Z Minwerte Anzahl der Resets, seit dem letzen [Betrieb
Hophfahren (Bgoten) des Geréts. Dgr [Statistik
Zeitstempel zeigt Datum und Uhrzeit des
letzen Resets. Min
ILeistung]
Res Z Maxwerte Anzahl der Resets, seit dem letzen [Betrieb
Hophfahren (Bgoten) des Gerats. Dgr [Statistik
Zeitstempel zeigt Datum und Uhrzeit des
letzen Resets. IMax
ILeistung]
Strom - Statistische Messwerte
Wert Beschreibung Meniipfad
11 max Maximalwert Strom Mitsystem (Grundwelle) | [Betrieb
[Statistik
IMax
[Strom]
Wert Beschreibung Meniipfad
[1 min Minimalwert Strom Mitsystem (Grundwelle) | [Betrieb
[Statistik
Min
[Strom]
12 max Maximalwert Strom Gegensystem [Betrieb
(Grundwelle) [Statistik
IMax
[Strom]
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Strom - Statistische Messwerte

Wert

Beschreibung

Meniipfad

12 min

IL1 max RMS

IL1 mit RMS

IL1 min RMS

IL2 max RMS

Minimalwert Strom Gegensystem

(Grundwelle)

IL1 Maximalwert (RMS)

IL1 Mittelwert (RMS)

IL1 Minimalwert (RMS)

IL2 Maximalwert (RMS)

[Betrieb

[Statistik

Min

[Strom]

[Betrieb

[Statistik

/Max

[Strom]

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem
/Strom Bezmanag]
[Betrieb

[Statistik

Min

[Strom]

[Betrieb

[Statistik

IMax

[Strom]

IL2 mit RMS

IL2 min RMS

IL3 max RMS

IL3 mit RMS

IL2 Mittelwert (RMS)

IL2 Minimalwert (RMS)

IL3 Maximalwert (RMS)

IL3 Mittelwert (RMS)

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem
/Strom Bezmanag]
[Betrieb

[Statistik

Min

[Strom]

[Betrieb

[Statistik

/Max

[Strom]

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem

/Strom Bezmanag]
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Strom - Statistische Messwerte

Wert

Beschreibung

Meniipfad

IL3 min RMS

IE gem max RMS

IE gem min RMS

IE err max RMS

IE err min RMS

IL3 Minimalwert (RMS)

Messwert: IE Maximalwert (RMS)

Messwert: IE Minimalwert (RMS)

Messwert (errechnet): IE Maximalwert (RMS)

Messwert (errechnet): IE Minimalwert (RMS)

[Betrieb
[Statistik
Min
[Strom]
[Betrieb
[Statistik
/Max
[Strom]
[Betrieb
[Statistik
Min
[Strom]
[Betrieb
[Statistik
IMax
[Strom]
[Betrieb
[Statistik
Min
[Strom]

%(12/11) max

%(12/11) min

IL1 Peak Bezug

IL2 Peak Bezug

Messwert (errechnet): 12/I11 Maximalwert,
Drehfeldrichtung wird automatisch
berticksichtigt

%(12/11) min

Schleppzeiger des Stroms in L1 (Peak-Wert).

Schleppzeiger des Stroms in L2 (Peak-Wert).

[Betrieb

[Statistik

IMax

[Strom]

[Betrieb

[Statistik

Min

[Strom]

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem
/Strom Bezmanag]
[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem

/Strom Bezmanag]
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Strom - Statistische Messwerte

Wert Beschreibung Meniipfad

IL3 Peak Bezug Schleppzeiger des Stroms in L3 (Peak-Wert). | [Betrieb
[Statistik
/Bezugsmanagem

/Strom Bezmanag]

Spannung - Statistische Messwerte

Wert Beschreibung Meniipfad
f max Frequenzmaximalwert [Betrieb
[Statistik
/Max
/Spannung]
fmin Frequenzminimalwert [Betrieb
[Statistik
Min
ISpannung]
U1 max Maximalwert: Symmetrische Komponenten | [Betrieb
Spannung Mitsystem(Grundwelle) [Statistik
IMax
/Spannung]

U1 min Minimalwert: Symmetrische Komponenten | [Betrieb
Spannung Mitsystem(Grundwelle) [Statistik
/Min
/Spannung]
U2 max Maximalwert: Symmetrische Komponenten | [Betrieb
Spannung Gegensystem(Grundwelle) [Statistik
IMax
ISpannung]

Wert Beschreibung Meniipfad
U2 min Minimalwert: Symmetrische Komponenten | [Betrieb
Spannung Gegensystem(Grundwelle) [Statistik

Min
/Spannung]

UL12 max RMS UL12 Maximalwert (RMS) [Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
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Spannung - Statistische Messwerte

Wert

Beschreibung

Meniipfad

UL12 min RMS

UL23 max RMS

UL23 min RMS

UL31 max RMS

UL31 min RMS

UL12 Minimalwert (RMS)

UL23 Maximalwert (RMS)

UL23 Minimalwert (RMS)

UL31 Maximalwert (RMS)

UL31 Minimalwert (RMS)

[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
/Max
ISpannung]
[Betrieb
[Statistik
Min
ISpannung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]

UL1 max RMS

UL1 min RMS

UL2 max RMS

UL2 min RMS

UL1 Maximalwert (RMS)

UL1 Minimalwert (RMS)

UL2 Maximalwert (RMS)

UL2 Minimalwert (RMS)

[Betrieb
[Statistik
/Max
ISpannung]
[Betrieb
[Statistik
Min
I/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
/Max
/Spannung]
[Betrieb
[Statistik
Min
/Spannung]
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Spannung - Statistische Messwerte

Wert Beschreibung Meniipfad
UL3 max RMS UL3 Maximalwert (RMS) [Betrieb
[Statistik
/Max
/Spannung]
UL3 min RMS UL3 Minimalwert (RMS) [Betrieb
[Statistik
Min
ISpannung]
UX gem max RMS Messwert (errechnet): UX Maximalwert [Betrieb
(RMS) [Statistik
IMax
ISpannung]
UX gem min RMS Messwert (errechnet): UX Minimalwert [Betrieb
(RMS) [Statistik
Min
/Spannung]
UE err max RMS Messwert (errechnet): UX Maximalwert [Betrieb
(RMS) [Statistik
IMax
/Spannung]
UE err min RMS Messwert (errechnet): UX Minimalwert [Betrieb
(RMS) [Statistik
Min
ISpannung]
%(U2/U1) max Messwert (errechnet): U2/U1 Maximalwert, | [Betrieb
Dre.hfeld.richtung wird automatisch Statistik
berticksichtigt
IMax
ISpannung]
%(U2/U1) min Messwert (errechnet): U2/U1 Minimalwert, | [Betrieb
Drepfeldrichtung wird automatisch [Statistik
berticksichtigt
Min
/Spannung]
Leistung — Statistische Messwerte
Wert Beschreibung Meniipfad
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Leistung — Statistische Messwerte

cos phi max

cos phi min

S max

Maximalwert des Leistungsfaktors

Minimalwert des Leistungsfaktors

Maximalwert der Scheinleistung

[Betrieb
[Statistik
/Max
ILeistung]
[Betrieb
[Statistik
Min
ILeistung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
ILeistung]

S mit

S min

P max

P mit

Mittelwert der Scheinleistung

Minimalwert der Scheinleistung

Maximalwert der Wirkleistung

Mittelwert der Wirkleistung

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem
ILeistung Bzm]
[Betrieb

[Statistik

Min

ILeistung]

[Betrieb

[Statistik

IMax

ILeistung]

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem

ILeistung Bzm]

Wert

Beschreibung

Meniipfad

P min

Q max

Minimalwert der Wirkleistung

Maximalwert der Blindleistung

[Betrieb
[Statistik
Min
ILeistung]
[Betrieb
[Statistik
IMax
ILeistung]
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Leistung — Statistische Messwerte

Wert

Beschreibung

Meniipfad

Q mit

Q min

cos phi max RMS

cos phi min RMS

S Peak Bezug

Mittelwert der Blindleistung

Minimalwert der Blindleistung

Maximalwert des Leistungsfaktors

Minimalwert des Leistungsfaktors

Schleppzeiger der Scheinleistung (Peak-
Wert)

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem
ILeistung Bzm]
[Betrieb

[Statistik

Min

ILeistung]

[Betrieb

[Statistik

IMax

ILeistung]

[Betrieb

[Statistik

/Min

ILeistung]

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem

ILeistung Bzm]

P Peak Bezug

Q Peak Bezug

Schleppzeiger der Wirkleistung (Peak-Wert)

Schleppzeiger der Blindleistung (Peak-Wert)

[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem
ILeistung Bzm|
[Betrieb

[Statistik
/Bezugsmanagem

ILeistung Bzm]
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System Alarme

System Alarme

Verfligbare Stufen:
SysA

Im Menu [SysA] kdnnen folgende Features konfiguriert werden:

m Allgemeine Einstellungen (aktivieren/deaktivieren des Bezugsmanagements, optional kann ein Blockadesignal
rangiert werden);

m Leistungsiberwachung (Schleppzeiger)
B Bezugsmanagement (Leistung und Strom) und

B Total Harmonic Distortion (THD-Schutz).
Es ist zu beachten, dass alle Einstellwerte als Primarwerte einzugeben sind.

Bezugsmanagement

Bezugsmanagement bedeutet den durchschnittlichen Netzstrom oder Netzleistung in einem bestimmten
Zeitintervall zu Gberwachen. Abnehmer groRerer Mengen elektrischer Energie schlieRen in der Regel mit dem
jeweiligen elektrischen Versorgungsunternehmen Vertrage ab, die den maximalen Energiebezug in einem gewissen
Zeitintervall festlegen. Wird dieser Uberschritten, wird fiir den Mehrverbrauch meistens ein sehr viel héherer
Strompreis zu Grunde gelegt. Das Bezugsmanagement des Gerates hilft einen Mehrverbrauch rechtzeitig zu
erkennen und ggf. zu verhindern. Alarme kénnen auf Ausgangsrelais rangiert werden. Somit lasst sich z.B. ein
Lastabwurf realisieren bzw. das zeitgleiche Zuschalten gréRerer Verbraucher verhindern.

Das Bezugsmanagement kann folgende Beziige iiberwachen:

E Leistungsbezug
m Wirkleistungsbezug - Wp
m Blindleistungsbezug - Wq
B Scheinleistungsbezug - Ws
m Strombezug
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Konfiguration des Bezugsmanagements

Konfiguration des Bezugsmanagements
Die Konfiguration des Bezugsmanagements erfolgt in zwei Schritten:
Schritt1: Konfiguration der allgemeinen Einstellungen im Menl [Gerateparameter/Statistik/Bezugmanagem]:

m Stellen Sie die Triggerquelle auf » Dauerx«.

m Stellen Sie die Zeit fiir das Uberwachungs-Zeitfenster ein.

B Legen Sie fest, ob das Zeitfenster » fest« oder » gleitend« sein soll.
m Rangieren Sie ggf. ein Riicksetzsignal.

Hinweis zum Zeitfenster: Das Zeitfenster kann entweder gleitend oder fest eingestellt werden.

Einstellung festes Zeitfenster: Wenn das Zeitfenster z. B. auf 15 Minuten eingestellt ist, errechnet
das Gerat den momentanen Strom-, bzw. Leistungsmittelwert innerhalb dieses Zeitfensters und
startet nach 15 Minuten mit einer neuen Berechnung.

Einstellung gleitendes Zeitfenster: Ist das Zeitfenster gleitend eingestellt und ein Intervall von
beispielsweise 15 Minuten ausgewahlt, errechnet das Gerat fortwahrend den Strom-, bzw.
Leistungsmittelwert der vergangenen 15 Minuten. Der neueste Messwert liberschreibt jeweils den
altesten.
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Konfiguration des Bezugsmanagements

Statistikmethode = gleitend

Dauer —
1 2 3| 4 5 6 7 8 9 |10 |11 (12|13 |14 | 15| 16 | 17 | 18
| —
I
Mittelwertberechnung — | [ t";”s' Alarm
gleitend
—
1 2 3| 4 5 6 7 8 9 110 |11 (12|13 |14 | 15|16 | 17 | 18
| —
I
Mittelwertberechnung — | g || "AO“S' Alarm
gleitend
—
1 2 3| 4 5 6 7 8 9110|1112 |13 (14|15 |16 | 17 | 18
| —
I
Mittelwertberechnung — | 1 || tAusl Alarm
Statistikmethode = fest
Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung
1 Dauer 1 Dauer 1 Dauer 1
1 2 3| 4 5 6 7 8 9 (10|11 (1213 (14|15 |16 | 17 | 18
Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung Mittelwertberechnung
| | I I
________ ?———————I————————I_
I
I
I
Mittelwertberechnung | 1 || t'AOUS' Alarm
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Konfiguration des Bezugsmanagements

Schritt 2:

Konfigurieren Sie die spezifischen Einstellungen des Bezugsmanagements im Menu: [SysA/Bezugsmanagem).

Legen Sie fest, ob das Bezugsmanagement einen Alarm auslésen soll oder nicht
(Alarm aktiv/inaktiv).

Stellen Sie einen Schwellwertwert (Alarmschwelle) ein.

Legen Sie eine Alarmverzégerung fest.

Spitzenbezugswerte

Das Gerat speichert die Spitzenbezugswerte fir Strom und Leistung. Die gespeicherten Werte reprasentieren die
jeweils héchsten Werte seit dem letzten Ricksetzen. Die Spitzenbezugswerte werden mit einem Datums- und
Zeitstempel versehen. Im Meni [Betrieb/Statistik/Bezugsmanagem] werden die aktuellen Mittelwert- und
Spitzenbezugswerte angezeigt.

Konfiguration der Spitzenlastiiberwachung

Die Uberwachung der Spitzenlasten (Schleppzeiger) Iasst sich im Menii [SysA/Leistung] fir:

m Wirkleistung (Watt),
m Blindleistung (VAr) und
m Scheinleistung (VA)

konfigurieren.
Die spezifischen Einstellungen sind im Menii [SysA/Leistung] anzupassen.

B Legen Sie fest, ob die Spitzenlastiberwachung einen Alarm auslésen soll oder nicht
(Alarm aktiv/inaktiv).

m Stellen Sie einen Schwellwertwert (Alarmschwelle) ein.
B Legen Sie eine Alarmverzdgerung fest.

Min. und Max. Werte

Im MenU [Betrieb/Statistik] kdnnen verschiedene Minimum- und Maximumwerte eingesehen werden.

Minimumwerte seit dem letzten Riicksetzen: Die Werte einer gemessenen Grofde werden standig mit dem
letzten Minimumwert verglichen. Ist ein Messwert kleiner als der letzte gespeicherte Minimumwert, wird dieser
Uberschrieben. Im Menl [Gerateparameter/Statistik/“Min / Max*] kann ein Rlcksetzsignal rangiert werden.

Maximumwerte seit dem letzten Riicksetzen: Die Werte einer gemessenen GréRe werden standig mit dem
letzten Maximumwert verglichen. Ist ein Messwert groRer als der letzte gespeicherte Maximumwert, wird dieser
Uberschrieben. Im Menl [Gerateparameter/Statistik/“Min / Max* kann ein Ricksetzsignal rangiert werden.
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THD-Schutz

THD-Schutz

Das Gerét ist in der Lage die Stromqualitat zu Gberwachen, indem es die harmonischen Verzerrungen (THD) der
AuBenleiterspannungen und Phasenstréme misst.

Im Menu [SysA/THD] missen folgende Einstellungen vorgenommen werden:

B Legen Sie fest, ob ein Alarm ausgegeben werden soll oder nicht (Alarm aktiv/inaktiv).
m Stellen Sie einen Schwellwertwert (Alarmschwelle) ein.
B Legen Sie eine Alarmverzdgerung fest.

Projektierungsparameter des Bezugsmanagements

Parameter ‘ Beschreibung Optionen Voreinstellung | Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, nicht verwenden  [Projektierung]
verwenden

Meldungen des Bezugsmanagements

‘ Meldung ‘ Beschreibung

aktiv Meldung: aktiv

ExBlo Meldung: Externe Blockade

Alarm P Meldung: Alarm hdchstzulassige Wirkleistung Gberschritten

Alarm Q Meldung: Alarm héchstzuldssige Blindleistung berschritten

Alarm S Meldung: Alarm héchstzuldssige Scheinleistung tberschritten

Alarm P Bezug Meldung: Alarm gemittelte Wirkleistung zu hoch

Alarm Q Bezug Meldung: Alarm gemittelte Blindleistung zu hoch

Alarm S Bezug Meldung: Alarm gemittelte Scheinleistung zu hoch

Alarm | Bezug Meldung: Alarm gemittelter Bezugsstrom zu hoch

Alarm | THD Meldung: Alarm Verzerrungsstrom - Total Harmonic Distortion

Alarm V THD Meldung: Alarm Spannungsverzerrung - Total Harmonic Distortion

Ausl P Meldung: Ausldsung hdchstzulassige Wirkleistung tberschritten

Ausl Q Meldung: Auslésung héchstzulassige Blindleistung Uberschritten

Ausl S Meldung: Ausldsung héchstzuldssige Scheinleistung tberschritten

Ausl P Bezug Meldung: Auslésung gemittelter Wirkleistungsbezug zu hoch

Ausl Q Bezug Meldung: Auslésung gemittelter Blindleistungsbezug zu hoch

Ausl S Bezug Meldung: Ausldsung gemittelter Scheinleistungsbezug zu hoch

Ausl Strom Bezug Meldung: Auslésung gemittelter Strombezug zu hoch

Ausl | THD Meldung: Auslésung Verzerrungsstrom - Total Harmonic Distortion

Ausl U THD Meldung: Auslésung Spannungsverzerrung - Total Harmonic
Distortion
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Globale Parameter des Bezugsmanagements

Globale Parameter des Bezugsmanagements

Parameter  Beschreibung

Funktion Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

ExBlo Fk Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren
(erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben). Dieser
Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein
Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam
werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals
werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

Alarm Alarmierung

Schwellwert  Schwellwert (als Primarwert einzugeben)

t-Ausl Ausloseverzdgerung

Alarm Alarmierung

Schwellwert  Schwellwert (als Primarwert einzugeben)

t-Ausl Ausldseverzdgerung

Alarm Alarmierung

Schwellwert  Schwellwert (als Primarwert einzugeben)

t-Ausl Ausloseverzdgerung

Einstellbereich
inaktiv,
aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1 - 40000000kW

0 - 60Min

inaktiv,

aktiv

1 - 40000000kVAr

0 - 60Min

inaktiv,

aktiv

1 - 40000000kVA

0 - 60Min

Voreinstellung

inaktiv

inaktiv

10000kW

OMin

inaktiv

10000kVAr

OMin

inaktiv

10000kVA

OMin

Meniipfad

[SysA

/Allg Einstellungen]
[SysA

/Allg Einstellungen]

[SysA
[Leistung
Watt]
[SysA
ILeistung
IWatt]
[SysA
ILeistung
[Watt]
[SysA
ILeistung
IVAI]
[SysA
[Leistung
VAT
[SysA
ILeistung
VAT
[SysA
ILeistung
IVA]
[SysA
ILeistung
IVA]
[SysA
[Leistung
IVA]
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Globale Parameter des Bezugsmanagements

Parameter | Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Alarm Alarmierung

Schwellwert  Schwellwert (als Primarwert einzugeben)

t-Ausl Ausloseverzdgerung

Alarm Alarmierung

Schwellwert  Schwellwert (als Primarwert einzugeben)

inaktiv,

aktiv

1-40000000kW

0 - 60Min

inaktiv,

aktiv

1 - 40000000kVAr

inaktiv

10000kW

OMin

inaktiv

20000kVAr

[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug
/Wp Bezug]
[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug
/Wp Bezug]
[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug
/Wp Bezug]
[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug
/Wq Bezug]
[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug

/Wq Bezug]

t-Ausl Ausldseverzdgerung

Alarm Alarmierung

Schwellwert | Schwellwert (als Primarwert einzugeben)

t-Ausl Ausldseverzigerung

Alarm Alarmierung

0 - 60Min

inaktiv,

aktiv

1 - 40000000kVA

0 - 60Min

inaktiv,

aktiv

OMin

inaktiv

20000kVA

OMin

inaktiv

[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug
/Wq Bezug]
[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug
/Ws Bezug]

[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug
/Ws Bezug]

[SysA
/Bezugsmanagem
ILeistungs-Bezug
/Ws Bezug]

[SysA
/Bezugsmanagem

/Strom Bezmanag]

189

DOK-HB-MRMV4D



Globale Parameter des Bezugsmanagements

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Schwellwert | Schwellwert (als Primarwert einzugeben) 10 - 500000A 500A [SysA
/Bezugsmanagem
[Strom Bezmanag]
t-Ausl Ausldseverzdgerung 0 - 60Min OMin [SysA
/Bezugsmanagem
/Strom Bezmanag]
Alarm Alarmierung inaktiv, inaktiv [SysA
aktiv [THD
/I THD]
Schwellwert  Schwellwert (als Primarwert einzugeben) 1 - 500000A 500A [SysA
/THD
/I THD]
t-Ausl Ausléseverzdgerung 0 - 3600s 0s [SysA
/THD
/I THD]
Alarm Alarmierung inaktiv, inaktiv [SysA
aktiv /THD
/U THD]
Schwellwert  Schwellwert (als Primarwert einzugeben) 1 - 500000V 10000V [SysA
/THD
/U THD]
t-Ausl Ausldseverzdgerung 0 - 3600s 0s [SysA
/THD
/U THD]
Zustand der Moduleingange des Bezugsmanagements
‘ Bezeichnung Beschreibung ‘ Rangierung tber:
ExBlo-E Zustand des Moduleingangs: Externe
Blockade

/Allg Einstellungen]
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Zustandsanzeige

Zustandsanzeige

In der Zustandsanzeige innerhalb des Men(is »Betrieb« kdnnen Sie den aktuellen Zustand aller Signale einsehen.
Das bedeutet, Sie kénnen fir jedes einzelne Signal einsehen ob das Signal momentan aktiv oder inaktiv ist. Die
Zustandsanzeige kann sortiert nach Schutzstufen/Modulen aufgerufen werden.

Zustand der Meldung/Moduleingang ist... Wird angezeigt am Panel als...

unwahr / »0« 3

wahr / »1« ﬁ

Zustandsanzeige mittels Smart View

B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

B Falls noch keine Geratedaten geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«
m Doppelklicken Sie innerhalb des Betriebs das »Zustandsanzeige-Icon«

m Doppelklicken Sie auf das jeweilige Modul, um dessen Zustande einzusehen.

H ’ N W E , S Um die Zustandsanzeige zyklisch zu aktualisieren wahlen Sie im Menii Ansicht

»Automatisch aktualisieren«

Zustand der Meldung/Moduleingang ist... Wird angezeigt im Smart View als...
unwahr / »0« 0
wahr / »1« 1
Keine Verbindung zum Gerat ?
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Quittierungen

Quittierungen

Sammelquittierungsmoglichkeiten fiir selbstgehaltene Signale:

Sammelquittierungen
LEDs Ausgangsrelais SCADA Anstehender LEDs+

Auslésebefehl .

Ausgangsrelais+
SCADA+

Anstehende
Auslésebefehle
Uber Smart View @ Alle LEDs auf Alle Alle SCADA-  Alle anstehenden Alles auf einmal:

oder an der einmal: Ausgan_gsrelgis Meldgnger? auf | Auslosebefehle Wo? [Betrieb\
s . auf einmal: einmal:
Bedieneinheit Wo? [Betrieb\ Quittierung]
kénnen alle... Quittierung] Wo? [Betrieb\ Wo? [Betrieb\ Wo? [Betrieb\
quittiert werden. Quittierung] Quittierung] Quittierung]
An der
Bedieneinheit
kann Uber die
Direktwahltaste:
»C« das Menli
[Betrieb\
Quittierung] direkt
aufgerufen
werden.
Externe Alle LEDs auf Alle Alle SCADA-  Alle anstehenden
Quittierung: einmal: Ausgangsrelais = Meldungen auf | Auslésebefehle
Uber ein Signal auf einmal: einmal: auf einmal:
aus d-er ) Wo? Innerhalb
Rangierliste (2.B. 400 Meniis Wo? Innerhalb ~ Wo? Innerhalb ~ Wo? Innerhalb
d!gltaler Eingang) Ex Quittierung des Menls des Menis des Menis
kohr?en alle.. Ex Quittierung Ex Quittierung Ex Quittierung
quittiert
werden.
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Quittierungen

Einzelquittierungsméglichkeiten fiir selbstgehaltene Signale:

Einzelquittierung
LEDs Ausgangsrelais Anstehender Ausldsebefehl
Uber ein Signal aus der Einzelne LED: Einzelnes Ausgangsrelais: Anstehender
Rangierliste (z.B. digitaler Auslosebefehl:
Eingang) kénnen Wo?
einzelne... quittiert Wo? Wo? Innerhalb des Moduls
werden : Innerhalb der Konfiguration Innerhalb der Konfiguration AuslLogik.
der entsprechenden LED. des entsprechenden

Ausgangsrelais.

Im Parametriermodus kann nicht quittiert werden.
HINWEIS q
Wenn wahrend einer Parametrierung Giber das Panel ein zu quittierender
HINWEIS M : Ting . n2u qui
Storfall auftritt, so muss der Bediener erst die Parametrierung liber »C«-Taste

oder »OK« Taste verlassen. Erst dann ist der Bediener in der Lage, lber die
»C« Taste in das Menii »Quittierung« zu gelangen.

Manuelle Quittierung via Panel

B Driicken Sie am Panel die »C-Taste«.

m Wahlen Sie mittels der Softkeys aus, was quittiert werden soll:

Ausgangsrelais,

LEDs,

Scada

ein eventuell noch anstehender Auslésebefehl oder

alle oben aufgefiihrten Punkte auf einmal.

m Betatigen Sie den Softkey »Schraubenschliissel«
m Geben Sie lhr Passwort ein.
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Manuelle Quittierung via Smart View

Manuelle Quittierung via Smart View
B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«

m Doppelklicken Sie innerhalb der Betriebsdaten das »Quittierung Icon«

m Doppelklicken Sie den zu quittierenden Eintrag in dem sich 6ffnenden Fenster.
B Betatigen Sie den Button »Sofort Ausfiihren«.

B Geben Sie lhr Passwort ein.

Externe Quittierung

Im Menu [Gerateparameter\Ex Quittierung] kénnen Sie jeweils ein Signal aus der Rangierliste (z.B. der Zustand
eines Digitalen Eingangs) festlegen das:

m Alle (quittierbaren) LEDs auf einmal quittiert.
m Alle (quittierbaren) Ausgangsrelais quittiert.
m Alle (quittierbaren) Leittechnik-Meldungen quittiert.

Quit LED e .
Ex Quittierung.Quit LED

1..n, Rangierliste

Quit K o )
Ex Quittierung. Quit K

1..n, Rangierliste

Quit Leittechnik s B . .
Ex Quittierung. Quit Leittechnik

1..n, Rangierliste

Im Menu [Schutzparameter\Globale Schutzparam\AuslLogik] kbnnen Sie ein Signal aus der Rangierliste (z.B. der
Zustand eines Digitalen Eingangs) festlegen das:

B Einen anstehenden Auslésebefehl quittiert.

Siehe Kapitel » Aus/Logik«.
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Externe Quittierung mittels Smart View

Externe Quittierung mittels Smart View

B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Falls noch keine Geratedaten geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Gerateparameter«
m Doppelklicken Sie innerhalb der Gerateparameter das »Ex Quittierung-lcon«
m Im Arbeitsfenster kbnnen Sie nun jeweils ein Signal festlegen, das alle quittierbaren LEDs, Ausgangsrelais,

Zahler sowie das SCADA-Abbild bzw. ein anstehenden Ausldsebefehl quittiert bzw. zurlicksetzt.

Signale fiir die Externe LED - Quittierung

Folgende Signale kénnen fiur die externe Quittierung von LEDs verwendet werden:

Manuelle Resets
Im Menl »Betrieb/Reset« kbnnen Sie

B Zahler zurlicksetzen,
m Aufzeichnungen I6schen (z.B. Stérschriebe) sowie
m spezielle Resets (z.B. Reset der Statistik, Reset des Thermischen Abbilds...)

durchfihren.

HIN WE,S Die Reset-Befehle sind in den zugehorigen Modulen beschrieben.
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Manuelle Resets mittels Smart View

Manuelle Resets mittels Smart View
Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangenc

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Betrieb«

m Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb« das »Reset Icon«

m Doppelklicken Sie den zuriickzusetzenden/léschenden Eintrag in dem sich 6ffnenden Fenster.

HINWEIS Die Reset-Befehle sind in den zugehdrigen Modulen beschrieben.

Ricksetzen auf Werkseinstellung

_ Durch diese Funktion wird das Gerét auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt.
Alle Aufzeichnungen werden geléscht und die Messwerte und Zahler werden

zurlickgesetzt. Der Betriebsstundenzahler behélt seinen aktuellen Wert.

Das Rucksetzen auf Werkseinstellung kann nur am Gerat durchgefihrt werden.

m Durch einen Kaltstart mit gedriickt gehaltener » C-Taste« gelangen Sie in das Riicksetzmendi.
m Wahlen Sie den Menlpunkt »Reset to factory default (Riicksetzen auf Werkseinstellung)«.

m Bestétigen Sie die Abfrage »Reset device to factory defaults and reboot« mit » Yes«
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Bedieneinheit (HMI)

Bedieneinheit (HMI)

Bedieneinheit

Spezielle Parameter der Bedieneinheit

Im Meni »Gerateparameter/Bedieneinheit« kdnnen Sie den Kontrast, die maximal zulassige Editierzeit und die
Menisprache (nach Ablauf werden alle nicht gespeicherten Parameteranderungen verworfen) festlegen.

Direktkommandos der Anzeigeeinheit

Parameter ~ Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Kontrast Kontrast 30-60 50 [Gerateparameter
/Bedieneinheit]
Globale-Parameter der Anzeigeeinheit
‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
tmax Bearb Wird am Panel keine Taste mehr gedriickt, dann 20 - 3600s 180s [Gerateparameter
werden nach Ablauf dieser Zeit alle Co
) ) : [Bedieneinheit]
zwischengespeicherten Parameteranderungen
verworfen.
Meniisprache  Auswahl der Sprache Englisch, Englisch [Gerateparameter
Deutsch, [Bedieneinheit]
Russisch
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Rekorder

Rekorder

Storschreiber

Verfigbare Stufen:
Storschr

Der Storschreiber kann durch 8-Oder verknipfte Startereignisse gestartet werden (z. B. Ausldsung). Der
Storschreiber arbeitet mit 32 Abtastungen pro Periode (Samples per cycle). Der Storschreiber zeichnet die
Messdaten zum Zeitpunkt des Startereignisses (+Vorlauf) auf. Mithilfe der Bediensoftware Smart
View/Datavisualizer (optional) kénnen die Kurvenverlaufe der analogen (Strom, Spannung) und digitalen
Kanale/Spuren grafisch dargestellt und ausgewertet werden. Der Stdrschreiber hat eine Speicherkapazitat von
120s. Die maximal parametrierbare Aufzeichnungszeit eines Stérschrieb betragt 10 s. Die maximal mogliche Anzahl
von Aufzeichnungen hangt von der GroRRe der einzelnen Storschriebe ab.

Im Menil »Gerateparameter/Rekorder/Stérschr« kénnen Sie den Storschreiber parametrieren.

Legen Sie die maximale Aufzeichnungslange eines Storschriebs fest. Die maximale Gesamtaufzeichnungslange
betragt 10 s (inklusive Vor- und Nachlauf). Aus der »Rangierliste« kénnen bis zu 8 Signale als Startsignal (Trigger)
fur den Stérschreiber gewahlt werden. Die Triggerereignisse sind ODER-verkn(ipft. Nach einer Aufzeichnung kann
der Storschreiber erst dann erneut getriggert werden, wenn alle Triggersignale abgefallen sind. Zuzlglich des
parametrierten Vor- und Nachlaufs wird nur so lange aufgezeichnet (zustandsgesteuert), wie das rangierte Ereignis
ansteht, héchstens jedoch 10 s. Die Vor- und Nachlaufzeit des Storschreibers wird in Prozent der
Gesamtaufzeichnungslange angegeben.

HINWEIS Die Nachlaufzeit betrdgt maximal die durch den Parameter "Nachlaufzeit"
festgelegte Dauer. In Abhéngigkeit von der Dauer des Triggersignals ist die
Nachlaufzeit die verbleibende Zeit der "Max Aufzldnge". Diese ist jedoch
keinesfalls langer als die durch "Nachlaufzeit" vorgegebene Dauer.

Legen Sie fest, wie sich der Stérschreiber verhalten soll, wenn kein weiterer Speicherplatz mehr zur Verfligung
steht: Automatisches Uberschreiben élterer Stérschriebe oder keine weitere Aufzeichnung mehr.
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Storschreiber

Beispiel

Der Storschreiber wird durch die Generalanregung gestartet. Nachdem der Fehler abgeschaltet ist (+Nachlauf) wird
die Aufzeichnung gestoppt (spatestens jedoch nach 10 s).

Durch den Parameter »Automatisch Uberschreiben« legen Sie fest, wie sich das Gerét verhalten soll, wenn kein
Speicherplatz mehr zur Verfiigung steht. Ist »Automatisch Uberschreiben« »aktiv« so wird nach dem FIFO-Prinzip
der zuerst aufgezeichnete Stérschrieb Uberschrieben. Steht der Parameter auf »inaktiv« so endet die Aufzeichnung
des/der Stérschriebe, bis der Speicherplatz manuell freigegeben wird.

Start: 1
Trigger

Start: 2
Trigger

Start: 3
Trigger

Start: 4
Trigger

Start: 5
Trigger

Start: 6
Trigger

Start: 7
Trigger

Start: 8
Trigger

Man Trigger:

Aufzeichnung
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Storschreiber

Beispiel | Storschreiber Ablaufdiagramm

t-rek < Max Aufzlange

Start 1 = Schutz.Ausl
Start2 = -.-

Start 3 = -.-

Start4 = -.-

Start5 = -.-

Start6 = -.-

Start7 = -.-

Start 8 = -.-

Auto Uberschr = aktiv
Nachlaufzeit = 25%

Start 1 Vorlaufzeit = 15%
200 ms Max Aufzlange = 2s
-
1
0 | -
-
t
Vorlaufzeit
300 ms
- >
1
0 -
Ll
0
t
Nachlaufzeit
500 ms
- >
1
0 -
0
t
t-rek
. 1000 ms o
1
0 -
0
t
Max Aufzlange
2000 ms
- >
1
0 | -
0 Ll
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Storschreiber

Beispiel Il Storschreiber Ablaufdiagramm

t-rek = Max Aufzldnge

Start 1 = Schutz.Alarm

Start2 = -.-

Start 3 = -.-

Start4 = -.-

Start 5 = -.-

Start6 = -.-

Start7 = -.-

Start 8 = -.-

Auto Uberschr = aktiv
Nachlaufzeit = 25%
Vorlaufzeit = 15%

Max Aufzlange = 2s

Start 1
1200 ms
1 - »
0 | -
Lol
t
Vorlaufzeit
‘300 ms
1 - »
0 | -
Lol
0
t
Nachlaufzeit
| 500ms |
1 - »
0 | -
Ll
0
t
t-rek
P 2000 ms o
1 - »
0 | -
Lol
0
t
Max Aufzlange
. 2000 ms o
1
0 | -
Lol
0 t
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Auslesen von Storschrieben

Auslesen von Storschrieben

Im Menti Betrieb/Rekorder/Stérschr kbnnen Sie:

Einsehen ob Stérschriebe aufgelaufen sind.

HIN WE,S Im Menii »Betrieb/Rekorder/Man Trigger« kénnen Sie den Stérschreiber

manuell anstofRen.

Auslesen eines Stoérschriebs mittels Smart View

Falls Smart View noch nicht l1auft - Starten Sie Smart View

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«

Doppelklicken Sie innerhalb der Menis »Betrieb/Recorder« das »Stdérschr-lcon«

Im Arbeitsfenster sehen Sie nun eine tabellarische Vorschau Uber alle im Gerat gespeicherten Storschriebe.

Durch einen Doppelklick auf einen Stérschrieb in der Vorschautabelle wird ein Fenster gedffnet. Wahlen Sie
einen Speicherort fir den Stdrschrieb aus.

Sie kénnen den Stérschrieb direkt mit dem optional erhaltlichen Data Visualiser analysieren indem Sie die Frage:
,90ll der empfangene Stérschrieb mit dem Data Visualiser angezeigt werden?“ mit ja beantworten.

Ldéschen von Storschrieben

Im Men(i Betrieb/Rekorder/Storschr kbnnen Sie:

Storschriebe [6schen.

Wahlen Sie dazu mittels des »SOFTKEYs« »herunter« und des »SOFTKEYs« »herauf« den zu ldschenden
Storschrieb aus

Rufen Sie mittels des »SOFTKEYs« »rechts« die Detailansicht auf.

Betatigen Sie den »SOFTKEY « »L&schen«.

Geben Sie das Passwort ein und bestatigen Sie dieses durch einen Druck auf die Taste OK

Wahlen Sie ob nur der aktuell ausgewahlte oder alle Stérschriebe geldscht werden sollen.

Bestatigen Sie durch den Softkey »OK«
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Léschen von Storschrieben mittels Smart View

Léschen von Stérschrieben mittels Smart View

B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menu »Gerat« den Eintrag »Daten vom Geréat

empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«

m Doppelklicken Sie innerhalb der Menis »Betrieb/Recorder« das »Storschr-lcon«

E Im Arbeitsfenster sehen Sie nun eine tabellarische Vorschau Uber alle im Gerat gespeicherten Stérschriebe.

B Um einen Stérschrieb zu I6schen doppelklicken Sie auf:

~

(das rote x) vor dem Stdrschrieb in der Vorschautabelle und bestatigen Sie die Nachfrage.

Direktkommandos des Storschreibers

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Man Trigger  Manueller Trigger unwahr, unwahr [Betrieb
wahr IRekorder
/Man Trigger]
Res alle Reset alle Aufzeichnungen inaktiv, inaktiv [Betrieb
Autzng aktiv /
Ricksetzen/Bestati
gen
IReset]
Globale-Parameter des Stérschreibers
Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Start: 1 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr | 1..n, Rangierliste Schutz.Alarm | [Gerateparameter
st IRekorder
[Stérschr]
Start: 2 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste [Geréteparameter
st IRekorder
[Storschr]
Start: 3 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
st /Rekorder
[Storschr]
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Globale-Parameter des Storschreibers

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Start: 4 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr | 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
st IRekorder
[Stérschr]
Start: 5 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
st IRekorder
[Storschr]
Start: 6 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste [Geréteparameter
ist:
IRekorder
[Stérschr]
Start: 7 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr | 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
st IRekorder
[Stérschr]
Start: 8 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste [Geréteparameter
st IRekorder
[Storschr]
Auto Ist kein weiterer Speicherplatz mehr vorhanden, wird die | inaktiv, aktiv [Gerateparameter
Uberschr alteste Aufzeichnung lberschrieben. .
aktiv IRekorder
[Storschr]
Nachlaufzeit ' Die Nachlaufzeit betragt maximal die durch den 0-50% 20% [Geréteparameter
Parameter "Nachlaufzeit" festgelegte Dauer. In IRekorder
Abhangigkeit von der Dauer des Triggersignals ist die
Nachlaufzeit die verbleibende Zeit der "Max Aufzlange". IStérschr]
Diese ist jedoch keinesfalls langer als die durch
"Nachlaufzeit" vorgegebene Dauer.
Vorlaufzeit  Die Vorlaufzeit ist stets die "Vorlaufzeit" der "Max 0-50% 20% [Gerateparameter
Aufzlange IRekorder
[Storschr]
Max Die maximale Aufzeichnungslénge pro Storschrieb 0.1-10.0s 2s [Geréteparameter
Aufzlange betrégt 10 Sekunden inklusive Vor- und Nachlaufzeit. IRekorder
Der Stdrschreiber hat eine
Gesamtaufzeichnungskapazitat von 120 Sekunden. [Storschr]
Zustande der Eingange des Storschreibers
Bezeichnung Beschreibung Rangierung tber:
Start1-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
IStdrschr]
Start2-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Stérschr]
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Zustande der Eingange des Storschreibers

Bezeichnung Beschreibung Rangierung lber:
Start3-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Storschr]
Start4-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Storschr]
Start5-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
IStorschr]
Start6-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Stérschr]
Start7-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Storschr]
Start8-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Storschr]

Meldungen des Storschreibers (Zustédnde der Ausgange)

Meldung
Aufzng lauft
Speicher voll
Loschfeh

Res alle Aufzng
Res Aufzng
Man Trigger

‘ Beschreibung

Meldung: Aufzeichnung lauft

Meldung: Speicher voll

Meldung: Fehler beim Léschen einer Aufzeichnung

Meldung: Alle Aufzeichnungen geldscht

Meldung: Aufzeichnung Idschen

Meldung: Manueller Trigger
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Spezielle Parameter des Storschreibers

Spezielle Parameter des Storschreibers

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Mendipfad
Aufz Status Aufzeichnungsstatus bereit bereit, [Betrieb
Aufzeichnung, [Zustandsanzeige

schreibe Datei, [Rekorder

Trigger Blo IStérschr]
Fehlercode Fehlercode OK OK, [Betrieb

Schreibfeh, [Zustandsanzeige

Léschfeh, IRekorder

Berechnungsfeh,  /Storschr]
Datei nicht gef,

Auto Uberschr
aus

Fehlerrekorder
Fehlerrek

Der Fehlerrekorder kann durch 8-Oder verknipfte Startereignisse gestartet werden (z. B. Auslésung). Der
Fehlerrekorder zeichnet bis zu 20 Fehler auf. Der zuletzt aufgezeichnete Fehler wird ausfallsicher gespeichert.

Der Fehlerrekorder wird gestartet, sobald eines der rangierten Triggerereignisse wahr wird. Jeder Fehler wird mit
Modul und Name, Storfallnummer, Netzstérfallnummer und Aufzeichnungsnummer gespeichert. Zu jedem Fehler
kénnen Sie die Messwerte einsehen (Zeitpunkt an dem das Triggerereignis wahr wurde).

Im Menu »Gerateparameter/Rekorder/Fehlerrek« kénnen Sie den Fehlerrekorder parametrieren.

Aus der folgenden Liste kdnnen bis zu 8 Signale als Startsignal (Trigger) fiir den Fehlerrekorder gewahlt werden.
Die Triggerereignisse sind ODER-verknupft.
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Fehlerrekorder

Start: 1

Trigger

Start: 2

Trigger

Start: 3

Trigger

Start: 4

Trigger

Start: 5

Aufzeichnung

Trigger

Start: 6

Trigger

Start: 7

Trigger

Start: 8

Trigger

Man Trigger

Durch den Parameter »Automatisch Uberschreiben« legen Sie fest, wie sich das Gerat verhalten soll, wenn kein
Speicherplatz mehr zur Verfligung steht. Ist »Automatisches Uberschreiben« »aktiv« so wird nach dem FIFO-
Prinzip der zuerst aufgezeichnete Fehler tiberschrieben. Steht der Parameter auf »inaktiv« so endet die

Aufzeichnung des/der Fehler bis der Speicherplatz manuell freigegeben wird.

Auslesen des Fehlerrekorders

Die zu einer Auslésung gehérenden Messwerte werden im Fehlerrekorder ausfallsicher gespeichert. Wenn der
Speicher des Fehlerrekorders voll belegt ist, werden die &ltesten Aufzeichnungen Uberschrieben (FIFO).

Um Aufzeichnungen des Fehlerrekorders einzusehen:

B Wechseln Sie ins Hauptmend

B Wechseln Sie ins Untermeni Betrieb/Rekorder/Fehlerrek.

m Wahlen Sie eine Fehleraufzeichnung.

B Analysieren Sie die zu diesem Alarm/Auslésung gehdrenden Messwerte.
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Beispiel Auslesen des Fehlerrekorders mittels Smart View

Beispiel Auslesen des Fehlerrekorders mittels Smart View

HINWEIS

Falls Smart View noch nicht 1auft - Starten Sie Smart View

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat

empfangen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«

Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb/Rekorder« das »Fehlerrek-Icon«

Im Arbeitsfenster sehen Sie nun eine tabellarische Ubersicht.

Doppelklicken Sie auf einen Eintrag aus der Liste um alle Messwerte einzusehen, die wahrend der Auslésung
gemessen bzw. errechbet wurden.

Uber das Druckmenii kénnen Sie die Aufzeichnung in eine Textdatei
exportieren. Gehen Sie wie folgt vor:

Rufen Sie im Arbeitsfenster, wie oben beschrieben, die Daten auf.

Wahlen Sie im Menu [Datei/Drucken].

Wabhlen Sie in dem sich 6ffnenden Auswahlfenster »Aktuelles
Arbeitsfenster Drucken«.

Betatigen Sie die Schaltflache »Drucken«.

Betéatigen Sie die Schaltflache »Export in Datei«.

Vergeben Sie einen Dateinamen.

Wahlen Sie einen Speicherort.

Betitigen Sie die Schaltflaiche »Speichern«.
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Direktkommandos des Fehlerrekorders

Direktkommandos des Fehlerrekorders

Parameter  Beschreibung Einstellbereich

Res alle Reset alle Aufzeichnungen inaktiv,

Autzng aktiv

Man Trigger | Manueller Trigger unwabhr,

wahr

Globale-Parameter des Fehlerrekorders

Parameter | Beschreibung Einstellbereich

Start: 1 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste
ist:

Start: 2 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste
ist:

Start: 3 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr | 1..n, Rangierliste
ist:

Start: 4 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste
ist:

Start: 5 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste
ist:

Start: 6 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste
ist:

Start: 7 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr | 1..n, Rangierliste
ist:

Start: 8 Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr  1..n, Rangierliste
ist:

Voreinstellung

inaktiv

unwahr

Voreinstellung

Schutz.Alarm

Meniipfad
[Betrieb

/
Riicksetzen/Bestati
gen

IReset]
[Betrieb
IRekorder
/Man Trigger]

Meniipfad
[Gerateparameter
IRekorder
[Fehlerrek]
[Gerateparameter
IRekorder
[Fehlerrek]
[Gerateparameter
[Rekorder
[Fehlerrek]
[Gerateparameter
[Rekorder
[Fehlerrek]
[Gerateparameter
/Rekorder
[Fehlerrek]
[Gerateparameter
[Rekorder
[Fehlerrek]
[Gerateparameter
[Rekorder
[Fehlerrek]
[Gerateparameter
/Rekorder
[Fehlerrek]
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Globale-Parameter des Fehlerrekorders

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Auto Ist kein weiterer Speicherplatz mehr vorhanden, wird die | inaktiv, aktiv [Gerateparameter
Uberschr alteste Aufzeichnung liberschrieben. .
aktiv IRekorder
[Fehlerrek]
Zustande der Eingange des Fehlerrekorders
Bezeichnung Beschreibung Rangierung uber:
Start1-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start2-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start3-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start4-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start5-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start6-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
I Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start7-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]
Start8-E Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis | [Gerateparameter
| Aufzeichnung starten wenn:
IRekorder
[Fehlerrek]

Meldungen des Fehlerrekorders (Zustande der Ausgénge)

Meldung
Res Aufzng
Man Trigger

Beschreibung

Meldung: Aufzeichnung Idschen

Meldung: Manueller Trigger
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Trendrekorder

Trendrekorder

Verfiigbare Stufen:
Trendrek

Funktionsbeschreibung

Die in festen Zeitintervallen aufgezeichneten Datenpunkte des Trendrekorders kdnnen mit Hilfe von der Bedien-
und Parametriersoftware Smart View aus dem Gerat geladen werden. Sie kdnnen diese Aufzeichnungen aus Smart
View heraus als ,,.ErTr* Dateien speichern. Durch einen Doppelklick auf eine Datei mit der Endung ,,..ErTr* kann
eine solche Aufzeichnung im DataVisualizer angezeigt werden.

Die Liste der zur Verfligung stehenden Aufzeichnungen des Trendrekorders kann im Menii [Betrieb/
Rekorder/Trendrek] eingesehen werden.

Nachdem eine solche Aufzeichnung im DataVisualizer getffnet wurde, werden diejenigen Werte dargestellt, die Sie
fur die Aufzeichnung parametriert haben (bis zu 10). Welche Werte fiir eine Aufzeichnung zur Verfligung stehen,
hangt von lhrem Geratetyp ab.

Verwalten der Aufzeichnungen des Trendrekorders

Zum Downloaden von Aufzeichnungen des Trendrekorders wechseln Sie in das Menu [Betrieb/
Rekorder/Trendrek]. Hier kénnen Sie:

E Aufzeichnungen aus dem Gerat laden,
m Die angezeigte Liste der Aufzeichnungen aktualisieren und
m Aufzeichnungen I6schen.

In dem sich 6ffnenden Fenster befinden sich drei Icons. Durch einen Mausklick auf das Icon »Empfange
Trendrekoder Daten« kénnen Aufzeichnungen aus dem Gerat geladen werden. Durch einen Mausklick auf das Icon
»Trendrekorder aktualisieren« wird die Liste der zur Verfigung stehenden Aufzeichnungen aktualisiert. Durch einen
Mausklick auf das Icon »Ldsche Trendrekoder Daten« werden alle Aufzeichnungen geléscht. Aufzeichnungen die
Sie zuvor auf Inrem PC gespeichert haben verbleiben auf lhrem PC.

Zunachst Laden Sie die Aufzeichnungen aus dem Gerat und speichern diese auf lhnrem PC. Durch einen
Doppelklick auf eine solche “.ErTr” Datei wird diese im DataVisualizer aufgerufen. Klicken Sie Im DataVisualizer
auf »Analoge Kanale« und es werden alle in dieser Aufzeichnung verfligbaren Analogspuren angezeigt. Um eine
Analogspur in ihrem zeitlichen Verlauf einsehen zu kdnnen ziehen Sie die entsprechende Spur per Drag&Drop in
das rechte Anzeigefenster. Unter » Angezeigte Kanéle« werden alle momentan im Anzeigefenster dargestellten
Analogspuren gelistet.

Um einzelne Analogspuren aus dem Anzeigefenster wieder zu entfernen klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
den entsprechenden Eintrag unter » Angezeigte Kanéle« und wéahlen »Entfernen«.
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Konfiguration des Trendrekorders

Konfiguration des Trendrekorders
Um den Trendrekorder zu konfigurieren wechseln Sie ins Menl [Gerateparameter/Rekorder/Trendrek].
Wahlen Sie die Auflésung (Intervall). Hierdurch wird der Abstand zwischen zwei Messpunkten festgelegt.

Sie kdnnen bis zu 10 Signale festlegen, die aufgezeichnet werden sollen.
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Konfiguration des Trendrekorders
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Globale Parameter des Trendrekorders

Globale Parameter des Trendrekorders

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Auflosung Auflésung (Aufzeichnungsfrequenz) 60 min, 15 min [Gerateparameter
30 min, /Rekorder
15 min, [Trendrek]
10 min,
5 min
Trend1 Beobachteter Wert1 1..n, TrendRekList Strom.IL1 RMS | [Gerateparameter
IRekorder
[Trendrek]
Trend2 Beobachteter Wert2 1..n, TrendRekList Strom.IL2 RMS | [Gerateparameter
[Rekorder
[Trendrek]
Trend3 Beobachteter Wert3 1..n, TrendRekList Strom.IL3 RMS | [Gerateparameter
/Rekorder
[Trendrek]
Trend4 Beobachteter Wert4 1..n, TrendRekList Strom.IE gem  [Gerateparameter
RMS [Rekorder
[Trendrek]
Trend5 Beobachteter Wert5 1..n, TrendRekList Spannung.UL1 | [Gerateparameter
RMS IRekorder
[Trendrek]
Trend6 Beobachteter Wert6 1..n, TrendRekList Spannung.UL2 | [Gerateparameter
RMS [Rekorder
[Trendrek]
Trend7 Beobachteter Wert7 1..n, TrendRekList Spannung.UL3  [Gerateparameter
RMS /Rekorder
[Trendrek]
Trend8 Beobachteter Wert8 1..n, TrendRekList Spannung.UX | [Gerateparameter
gem RMS IRekorder
[Trendrek]
Trend9 Beobachteter Wert9 1..n, TrendRekList [Gerateparameter
IRekorder
[Trendrek]
Trend10 Beobachteter Wert10 1..n, TrendRekList [Gerateparameter
[Rekorder
[Trendrek]
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Meldungen des Trendrekorders

Meldungen des Trendrekorders

Meldung Beschreibung

Hand Reset Hand Reset

Direktkommandos des Trendrekorders

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

Reset Alle Aufzeichnungen léschen inaktiv, inaktiv [Betrieb

aktiv /

Ricksetzen/Bestati
gen
IReset]

Rangierbare Werte des Trendrekorders

Name Beschreibung

Keine Rangierung

Spannung.UL1
Spannung.UL2
Spannung.UL3
Spannung.UL1 RMS
Spannung.UL2 RMS
Spannung.UL3 RMS
Spannung.UX gem RMS
Spannung.UE err RMS
Spannung.UL12 RMS
Spannung.UL23 RMS
Spannung.UL31 RMS
Spannung.U0

Spannung.U1

Spannung.U2

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)

Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)
Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)
RMS)
RMS)
Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)
Messwert (gemessen): UX (RMS)

Messwert (errechnet): UE (RMS)

Messwert: AuRenleiterspannung (RMS)

Messwert: Leiter-Erd-Spannung

Messwert: Leiter-Erd-Spannung

—_~ | —~ ||~ | =~

Messwert: Auenleiterspannung (RMS)
Messwert: Auenleiterspannung (RMS)

Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung

Nullsystem(Grundwelle)

Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung

Mitsystem(Grundwelle)

Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung

Gegensystem(Grundwelle)

Spannung.f Messwert: Frequenz
Spannung.UL1 THD Messwert (errechnet): UL1 Total Harmonic Distortion
Spannung.UL2 THD Messwert (errechnet): UL2 Total Harmonic Distortion

Spannung.UL3 THD
Spannung.UL12 THD

UL3 Total Harmonic Distortion

U12 Total Harmonic Distortion

Messwert (errechnet

Messwert (errechnet

Spannung.UL23 THD
Spannung.UL31 THD

Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic Distortion

Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic Distortion

( ):
( ):
( )
( ):
( ):
( )
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Rangierbare Werte des Trendrekorders

Name

Beschreibung

Strom.IL1 RMS
Strom.IL2 RMS
Strom.IL3 RMS

Messwert: Phasenstrom (RMS

Messwert: Phasenstrom (RMS

Strom.IL1 RMS
Strom.IL2 RMS
Strom.IL3 RMS

(

(

Messwert: Phasenstrom (RMS

Messwert: Phasenstrom (RMS
(

Messwert: Phasenstrom (RMS

)
)
)
)
)
)

Messwert: Phasenstrom (RMS

Strom.IE gem RMS
Strom.IE err RMS

Messwert (gemessen): IE (RMS)
Messwert (errechnet): IE (RMS)

(
(
Messwert (berechnet): Nullstrom (Grundwelle)
(
(

Strom.|0
Strom. |1 Messwert (berechnet): Strom Mitsystem (Grundwelle)
Strom.[2 Messwert (berechnet): Strom Gegensystem (Grundwelle)

Strom.IL1 THD
Strom.IL2 THD
Strom.IL3 THD
Strom.%(12/11)
Strom.%(12/11) max

MStart.IL1 Ib

ThA.verw Therm Kap
RTD.HeilReste WicklgTemp
RTD.HeiReste MotLagTemp

RTD.HeiReste LastLagTemp

Messwert (errechnet): IL1 Verzerrungsstrom / gesamter
Oberschwingungsstrom

Messwert (errechnet): IL2 Verzerrungsstrom / gesamter
Oberschwingungsstrom

Messwert (errechnet): IL3 Verzerrungsstrom / gesamter
Oberschwingungsstrom

Messwert (errechnet): 12/11, Drehfeldrichtung wird automatisch
berticksichtigt.

Messwert (errechnet): 12/11 Maximalwert, Drehfeldrichtung wird
automatisch berticksichtigt

Messwert: Phasenstrom in Prozent vom Motornennstrom (Ib)
Verwendete Thermische Kapazitat
Heilleste Motorwicklung

Hochste Motorlagertemperatur. Kann zurlickgesetzt werden mit
"Sys.Operationen” oder "Sys. Alle"

Hdchste Lastlagertemperatur. Kann zurlickgesetzt werden mit
"Sys.Operationen" oder "Sys. Alle"

RTD.HeiResteZusatzTemp Hochste Zusatztemperatur. Kann zuriickgesetzt werden mit
"Sys.Operationen” oder "Sys. Alle"

URTD.Wickl 1 Wicklung 1

URTD.Wickl 1 max Wicklung1 Maximalwert

URTD.Wickl 2 Wicklung 2

URTD.Wickl 2 max Wicklung2 Maximalwert

URTD.Wickl 3 Wicklung 3

URTD.Wickl 3 max Wicklung3 Maximalwert

URTD.Wickl 4 Wicklung 4

URTD.Wickl 4 max Wicklung4 Maximalwert

URTD.Wickl 5 Wicklung 5

URTD.Wickl 5 max Wicklungb Maximalwert

URTD.Wickl 6 Wicklung 6

URTD.Wickl 6 max Wicklung6 Maximalwert
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Rangierbare Werte des Trendrekorders

Name

Beschreibung

URTD.MotLag 1
URTD.MotLag 1 max

Motorlager 1

Motorlager1 Maximalwert

URTD.MotLag 2 Motorlager 2

URTD.MotLag 2 max Motorlager2 Maximalwert
URTD.LastLag1 Lastlager 1

URTD.LastLag1 max Lastlager1 Maximalwert
URTD.LastLag2 Lastlager 2

URTD.LastLag2 max Lastlager2 Maximalwert
URTD.Zusatz1 Zusatz1

URTD.Zusatz1 max Zusatz1 Maximalwert
URTD.Zusatz2 Zusatz2

URTD.Zusatz2 max Zusatz2 Maximalwert

URTD.RTD Max Maximale Temperatur aller Kanéle.
PQSZ.cos phi Messwert (berechnet): Leistungsfaktor

PQSZ.cos phi RMS

Messwert (berechnet): Leistungsfaktor

Ereignisrekorder

Ereignisrek

Der Ereignisrekorder zeichnet bis zu 300 Ereignisse auf. Die (mindestens) 50 zuletzt gespeicherten Ereignisse

werden ausfallsicher aufgezeichnet. Zu

jedem Ereignis werden folgende Informationen zur Verfligung gestellt:

Jedes Ereignis wird nach folgengem Schema aufgezeichnet:

Autzeichnungs- Stérfallnummer  NetzstorNr. Auf zeichnungs- Modul.Name Status
nummer zeitpunkt
Laufende Nummer des Zu einem Zeitpunkt der Was hat sich Geanderter
Nummer aktuellen Storfalls  Netzstorfall kdnnen | Aufzeichnung geandert? Wert
mehrere
Storfallnummern
Dieser Zahler gehéren
wird mit jeder
General-
anregung Dieser Zahler wird
(Schutz.Alarm) mit jeder General-
inkrementiert. anregung
inkrementiert
(Ausnahme AWE:
gilt nur far AWE-
fahige Gerate)
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Ereignisrekorder

Die Ereignisse lassen sich in drei Klassen einteilen.

B Binédre Zustandswechsel: Der Statuswechsel wird dargestellt als:
m 0->1 wenn das Signal physikalisch von »0« zu »1« wechselt bzw
m 1->0 wenn das Signal physikalisch von »1« nach »0« wechselt.

B Zéihler: Der Zustandswechsel wird dargestellt als:
B Alter Zahlerstand -> Neuer Zahlerstand (z.B. 3->4)

B Multiple Zustandswechsel: Der Zustandswechsel wird dargestellt als:
m Alter Zustand->Neuer Zustand (z.B. 0->2)

Auslesen des Ereignisrekorders

Wechseln Sie ins » Hauptmendi«.

Wechseln Sie ins Untermeni »Betrieb/Rekorder/Ereignisrek«.
m Blattern Sie in den Ereignissen.

Der Ereignisrekorder

Auslesen des Ereignisrekorders mittels Smart View

B Falls Smart View noch nicht l1auft - Starten Sie Smart View

m Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat

empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-Icon«

m Doppelklicken Sie innerhalb des Menis »Betrieb/Rekorder« das »Ereignisrek-lcon«

® Im Arbeitsfenster sehen Sie nun die »Ereignisse« in einer tabellarischen Ubersicht.

HINWEIS Um den Ereignisrekorder zyklisch auszulesen wahlen Sie Im Menl »Ansicht«

»Automatisch aktualisieren«.

Smart View kann mehr Ereignisse als das Gerat aufzeichnen, wenn das
Fenster des Ereignisrekorders gedffnet und »Automatisch aktualisieren«

aktiviert ist.
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Auslesen des Ereignisrekorders mittels Smart View

HINWEIS Uber das Druckmenii kénnen Sie die Aufzeichnung in eine Textdatei
exportieren. Gehen Sie wie folgt vor:

B Rufen Sie im Arbeitsfenster, wie oben beschrieben, die Daten auf.

B Wahlen Sie im Meni [Datei/Drucken].

B Wahlen Sie in dem sich 6ffnenden Auswahlfenster »Aktuelles
Arbeitsfenster Drucken«.

m Betédtigen Sie die Schaltflache »Drucken«.
m Betédtigen Sie die Schaltflache »Export in Datei«.
m Vergeben Sie einen Dateinamen.

E Wahlen Sie einen Speicherort.

m Betatigen Sie die Schaltflache »Speichern«.

Direktkommandos des Ereignisrekorders

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

Res alle Reset alle Aufzeichnungen inaktiv, inaktiv [Betrieb

Aufzng aktiv /
Riicksetzen/Bestati
gen
IReset]

Meldungen des Ereignisrekorders (Zustidnde der Ausgange)

Meldung Beschreibung

Res alle Aufzng Meldung: Alle Aufzeichnungen geldscht
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Motorstart-Rekorder

Motorstart-Rekorder

Verfigbare Elemente:
Startrek

Mittels dieses Rekorders werden Informationen wahrend eines Motorstarts aufgezeichnet. Die Aufzeichnungen des
Motorstart-Rekorders werden ausfallsicher abgespeichert. Bis zu flinf Motorstarts kdnnen aufgezeichnet werden.
Wenn der Speicher voll belegt ist, werden die altesten Aufzeichnungen Gberschrieben (FIFO).

Eine Aufzeichnung besteht aus einer Zusammenfassung der Informationen und aufgezeichneten Analogspuren.
Der genaue Umfang hangt von der bestellten Geratevariante ab. Die Zusammenfassungen des Motorstart-
Rekorders konnen am Gerat oder Uber die Bedien- und Auswertesoftware Smart View eingesehen werden.
Beispiele fur den Inhalt einer solchen Zusammenfassung:

Zeit und Datum des Motorstarts;

Aufzeichnungsnummer;

Maximaler RMS-Wert der Phasenstrome wahrend des Startvorgangs,
Schieflaststrome;

Im Fall von umschaltbaren Geschwindigkeiten, die momentan glltige Geschwindigkeit;

Startdauer (Zeit die nach dem Motor-Start vergeht bis der Strom unterhalb der Anlaufstromschwelle liegt, Zeit
die zwischen Motor-Start und Motor-Lauft oder bis zur UnvollstdndigenAnfahrSequenz vergeht, ...);

Verwendete Thermische Kapazitat (12T Used); und
m Erfolgreiche Startvorgange.

Mit Hilfe von Smart View kénnen die Zusammenfassungen zu den Motorstarts als Textdateien gesichert oder
ausgedruckt werden.

Die Analogspuren kdnnen mit Hilfe des DataVisualizers eingesehen werden. Beispiele fir aufgezeichnete
Analogspuren:

B Phasenstrome,

B Schieflast,

m Thermische Kapazitat,
|

Temperaturen (sofern RTD Box vorhanden)...).
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Zusammenfassung eines Motorstarts

Zusammenfassung eines Motorstarts

Um Zusammenfassungen eines Motorstarts einzusehen:

Wechseln Sie ins Hauptmen.

Wechseln Sie ins Untermen( [Betrieb/Rekorder/Startrek].
Wahlen Sie eine Aufzeichnung.

Analysieren Sie die Zusammenfassung.

Zusammenfassung eines Motorstarts mittels Smart View

m Falls Smart View noch nicht l1auft - Starten Sie Smart View

m Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Menl »Gerat« den Eintrag »Daten vom Geréat
empfangen«

m Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-Icon«

m Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb/Rekorder« das »Startrek-lcon«

m Im Arbeitsfenster ist nun eine tabellarische Vorschau aller im Gerat gespeicherten Aufzeichnungen sichtbar.

m Durch Klicken auf das Icon »Empfange Zusammenfassung« kénnen die Daten des ausgewahlten Start Rekorder
Eintrags vom Gerat heruntergeladen und in Smart View analysiert werden.

m Mit Klicken auf das Icon »Start Rekorder aktualisieren« wird die Liste der verfligbaren Start Rekorder
Aufzeichnungen aktualisert.
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Zusammenfassung eines Motorstarts mittels Smart View

HINWEIS

Uber den Schaltfliche »Drucken« gelangen Sie ins Druckmenii und kénnen
die Zusammenfassung in eine Textdatei exportieren. Gehen Sie wie folgt

vor:

Rufen Sie im Arbeitsfenster, wie oben beschrieben, die Daten auf.

Klicken auf das Icon »Empfange Zusammenfassung«.

Betéatigen Sie die Schaltflache »Drucken«.

Betéatigen Sie die Schaltflache »Export in Datei«.

Vergeben Sie einen Dateinamen.

Wahlen Sie einen Speicherort.

Betitigen Sie die Schaltfliche »Speichern«.

Analogspuren mittels DataVisualizer darstellen

Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat

empfangenc

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«

Doppelklicken Sie innerhalb des Zweiges »Betrieb/Rekorder« das »Startrek-lcon«

Im Arbeitsfenster ist nun eine tabellarische Vorschau aller im Gerat gespeicherten Aufzeichnungen sichtbar.

Durch einen Doppelklick auf eine Aufzeichnung in der Vorschautabelle oder dem Klicken auf das Icon

»Empfange Start Rekorder« kdnnen die Daten der ausgewahlten Start Rekorder Aufzeichnung vom Gerat
heruntergeladen und auf dem Arbeitsplatzrechner gespeichert und im DataVisualizer dargestellt werden.

Mit Klicken auf das Icon »Start Rekorder aktualisieren« wird die Liste der verfiigbaren Start Rekorder
Aufzeichnungen aktualisert.
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Léschen von Aufzeichnungen des Start Rekorders mittels Smart View

Léschen von Aufzeichnungen des Start Rekorders mittels Smart View

Mit Hilfe von Smart View kénnen sowohl alle Aufzeichnungen als auch ausgewahlte Aufzeichnungen des
Motorstart-Rekorders geldscht werden.

m Wechseln Sie ins Untermenu [Betrieb/Rekorder/Startrek].

m Mit Klicken auf das Icon »Lésche Start Rekorder« wird der ausgewahlte Moforstart Rekorder-Eintrag vom Geréat
geldscht. Mit Klicken auf das Icon »L&sche Alle Start Rekorder« werden alle Aufzeichnungen vom Gerat
geldscht.
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Globale Parameter des Motorstart-Rekorders

Globale Parameter des Motorstart-Rekorders

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Auflosung Auflésung (Aufzeichnungsfrequenz) 50ms, 50ms [Gerateparameter
100ms, /Rekorder
1s [Startrek]

Eingange des Motorstart-Rekorders

Bezeichnung Beschreibung

Motorstart Zustand des Moduleingangs: Start des Rekorders

Motorlauf Zustand des Moduleingangs: Motor auft

MotorGeschwk2 Zustand des Moduleingangs: Motor lauft mit Geschwindigkeit 2

[Transit Zustand des Moduleingangs: Motor, nicht stationérer Zustand der Stréme

Meldungen des Motorstart-Rekorders

Meldung Beschreibung

Speichere Meldung: Daten werden gespeichert

Direktkommandos des Motorstart-Rekorders

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Mendipfad
L6sche Losche alle Aufzeichnungen des Startrekorders inaktiv, inaktiv [Betrieb
Startrek .
aktiv /
Rucksetzen/Bestati
gen
IReset]
Lésche Losche alle Aufzeichnungen des Statistikrekorders inaktiv, inaktiv [Betrieb
Statistikrek | (Start Trending) ,
aktiv /
Riicksetzen/Bestati
gen
IReset]
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Statistik-Rekorder

Statistik-Rekorder

Im Statistikrekorder kdnnen motorspezifische Trenddaten eingesehen werden. Der Statistikrekorder kann bis zu 24
Monatsberichte zur Verfigung stellen. Die Berichte werden spannungsausfallsicher gespeichert. Um einen
Monatsbericht einzusehen wechseln Sie ins MenU: [Betrieb/ Rekorder/Statistikrek]

Durch einen Doppelklick auf das Datum eines Berichts (In Smart View) kann ein Bericht eingesehen werden. Ein
Bericht umfasst neben dem Datum auch die Anzahl der Starts und die Anzahl der erfolgreichen Starts, die
durchschnittliche Startzeit, den durchschnittlichen I2T-Wert wahrend der Startphase und die Uber alle Starts
gemittelten maximalen Startstréme.
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Historie

Historie

Im Meni [Betrieb\Historie] kénnen Daten zur Historie des Schutzgerats eingesehen werden, in denen spezielle
Ereignisse und Zahler mitprotokolliert werden.

Folgende Ereignisse und Daten werden hier erfasst:

m Betriebsstunden;

m Alarme;

m Auslésungen;

B Gesamt Betriebszahler

Einsehen der Historie am HMI
B Wechseln Sie ins MenU »Betrieb«.

m Navigieren Sie mit Hilfe des Softkeys »herunter« zum Eintrag »Historie«. Wechseln Sie in dieses Menl durch
Betatigen des Softkeys »rechts«.

m Scrollen Sie mit dem Softkey »herunter«durch die Liste bis zum Mend, in das Sie wechseln wollen. Wechseln
Sie in dieses Meni durch Betéatigen des Softkeys »rechts«.

m Scrollen Sie mit dem Softkey »herunter«durch die Liste bis zu dem Zahler/Eintrag, den Sie einsehen mdchten.
Rufen Sie Details zu diesem Zahler durch Betatigen des Softkeys »rechts« auf.
Ricksetzen der Historie am HMI

Wechseln Sie ins Meni »Betrieb«.

m Navigieren Sie mit Hilfe des Softkeys »herunter« zum Eintrag »Rucksetzen/Bestatigen«. Wechseln Sie in dieses
Menl durch Betatigen des Softkeys »rechts«.

m Navigieren Sie mit Hilfe des Softkeys »herunter« zum Eintrag »Historie«. Wechseln Sie in dieses Menu durch
Betatigen des Softkeys »rechts«.

m Navigieren Sie mit Hilfe des Softkeys »herunter« zu der Gruppe von Zahlern, die Sie l6schen/zuriicksetzen
mochten. Wechseln Sie in dieses Menu durch Betatigen des Softkeys »rechts«.

® Um die entsprechende Klasse von Zahlern zuriickzusetzen betatigen Sie den Softkey » Parametrieren«. Geben
das Passwort ein.

B Bestatigen Sie die Abfrage » AusFUHREN« mit dem Softkey »Ja«.
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Einsehen der Historie mittels Smart View

Einsehen der Historie mittels Smart View

Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Geréat« den Eintrag »Daten vom Gerét
empfangen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«

Doppelklicken Sie innerhalb des Menus »Historie« auf die Gruppe von Zahlern, die Sie einsehen méchten.

Im Arbeitsfenster sehen Sie nun die »Zahler« in einer tabellarischen Ubersicht.

Ricksetzen der Historie mittels Smart View

Falls Smart View noch nicht l1auft - Starten Sie Smart View

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Betrieb-lcon«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum auf das Untermeni »Rilcksetzen/Bestatigen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum auf das Untermeni »Historie«

Doppelklicken Sie innerhalb des Ments »Historie« auf die Gruppe von Zahlern, die Sie zuriicksetzen méchten.
Geben Sie ggf ein Passwort ein.

227

MRMV4 DOK-HB-MRMV4D



Kommunikation — Protokolle

Kommunikation — Protokolle

SCADA Schnittstelle

X103

Projektierungsparameter der Seriellen Scada Schnittstelle

Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung  Mentipfad
Protokoll Achtung! Protokollanderungen verursachen einen - Modbus [Projektierung]
Neustart des Gerats.
Modbus,
IEC60870-5-103,
Profibus

Globale Parameter der Seriellen Scada Schnittstelle

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Lichtwellenru | Lichtwellenruhelage Licht aus, Licht an [Gerateparameter
helage Licht an 1X103]
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Modbus®

Modbus®

Modbus
Konfigurieren des Modbus® Protokolls

Das zeitgesteuerte Modbus®-Protokoll arbeitet nach dem Master-Slave-Prinzip. Das bedeutet, die Leittechnik
sendet eine Anfrage oder Anweisung an ein bestimmtes Gerat (Slave-Adresse) und diese wird vom Gerat
beantwortet/ausgefihrt. Wenn die Anfrage/Anweisung nicht beantwortet/ausgefiihrt werden kann, weil z. B. eine
nicht definierte Adresse angesprochen wurde, so sendet das Gerat eine entsprechende Fehlermeldung.

Der Master (Leittechnik) kann Informationen vom Gerat abfragen:

Informationen zur Gerateversion

Messwerte/Statistische Messwerte

Schaltstellungen (in Vorbereitung, wenn Steuerung integriert ist)
Geréatestatus

Uhrzeit und Datum

Status der digitalen Eingénge des Gerats

Schutz-Status-Meldungen

Der Master (Leittechnik) kann dem Gerat Befehle erteilen:

Steuerung von Schaltelementen (wenn die Gerateausfiihrung dies gestattet)
Umschalten von Parametersatzen

Ricksetzen und Quittieren von Meldungen

Stellen von Datum und Uhrzeit

Steuerung von Melderelais

Genauere Informationen beziglich zu den Datenpunktlisten und zur Fehlerbehandlung sind der Modbus®-
Dokumentation zu entnehmen.

Um die Gerate fur die Modbusanbindung konfigurieren zu kénnen, bendétigen Sie einige Vorgaben aus der
Leittechnik.
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Modbus RTU

Modbus RTU

Teil 1: Konfiguration der Geréte

Stellen Sie im MenU » Gerédteparameter/Modbus« folgende Kommunikationsparameter ein:
m Die Slave-Adresse, damit das Gerat eindeutig angesprochen werden kann.

m Die Baud-Rate

Dartber hinaus muissen Sie folgende RS485-spezifische Parameter festlegen.

B Anzahl der Datenbits

m Wabhlen Sie eine der unterstiitzten Kommunikationsvarianten aus, d. h. legen Sie die Anzahl der Datenbits,
gerade, ungerade, Paritdt oder keine, sowie die Anzahl der Stoppbits fest.

B »t-timeout«. Kommunikationsstérungen werden erst nach Ablauf einer Uberwachungszeit »t-timeout« erkannt.

B Lange des Antwortfensters (Zeit, innerhalb der das Geréat auf die Anfrage vom Master reagieren muss).

Teil 2: Physikalische Anbindung

m Zur physikalischen Anbindung an die Leittechnik befindet sich an der Gerateriickseite eine RS485 Schnittstelle
(RS485, LWL oder Klemmen).

m Stellen Sie die Verbindung Bus-Gerat her (Verdrahtung).
B Bis zu 32 Gerate kdnnen an den Bus angebunden werden (Sternkopplung/Stichleitungen auf den Bus).

m Schlielken Sie den Bus ab (Abschlusswiderstande)

Fehlerbehandlung - Physikalische Fehler

Eventuelle physikalische Kommunikationsfehler kdnnen im Ereignisrekorder eingesehen werden.

m Baudraten Error
m Parity Error ...

Fehlerbehandlung - Fehler auf Protokollebene

Wird z. B. eine nicht existierende Speicheradresse im Gerat abgefragt, so sendet das Gerat Fehlercodes, die
interpretiert werden missen.
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Modbus TCP

Modbus TCP

HIN WE,S Es kann nur dann eine Verbindung liber TCP/IP zum Geréat hergestelit
werden, wenn das Gerit liber eine Ethernet-Schnittstelle verfiigt (RJ45).
Wenden Sie sich zur Einrichtung der Netzwerkverbindung an lhren IT-
Administrator.

Teil 1: Setzen der TCP/IP Parameter

Setzen Sie am Gerat (HMI) im MenU »Geréteparameter/TCP/IP« die folgenden Parameter:

m TCP/IP Adresse
B Subnetzmaske

m Gateway

Teil 2: Konfiguration der Geréte

Stellen Sie im Menl » Gerdteparameter/Modbus« folgende Kommunikationsparameter ein:

B Ein Verstellen des Standardwerts fiir die Gerateadresse ist nur dann erforderlich, wenn das TCP-Netz mit einem
Modbus RTU Netz gekoppelt werden soll.

B Um einen anderen als den Standard-Port 502 zu verwenden:
m Wahlen Sie in der Port-Konfiguration ,Privat®.
B Setzen Sie nun die Port-Nummer.

m Setzen Sie die maximal zulassige Zeit, die ohne Kommunikation verstreichen darf. Nach Ablauf dieser Zeit geht
das Gerat von einem Fehler in der Leittechnik-Anbindung aus.

B Erlauben oder verbieten Sie das Blockieren von SCADA-Kommandos.

Teil 3: Physikalische Anbindung

B Zur physikalischen Anbindung an die Leittechnik wird eine RJ 45-Schnittstelle bendtigt, die sich an der
Geraterlickseite befindet.

m Stellen Sie die Verbindung zum Gerat mit einem geeigneten Ethernet Kabel her.
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Projektierungsparameter des MODBUS® Protokolls®

Projektierungsparameter des MODBUS® Protokolls®

Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung Meniipfad
Modus Modus RTU, RTU [Projektierun
TCP J
Direktkommandos des MODBUS® Protokolls
Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Res Diag-Z | Alle Modbus Diagnosezahler werden zuriickgesetzt inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv /
Ricksetzen/Bestati
gen
IReset]
Globale Parameter des MODBUS® Protokolls
Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Slave ID Geréateadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems. | 31.12.46 1 [Gerateparameter
Jede Geréateadresse darf pro Anlage nur einmal
/Modbus]
vergeben werden.
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU
Gerate ID Dieser Parameter wird nur dann bendtigt, wenn ein 1-255 255 [Gerateparameter
Modbus RTU mit einem Modbus TCP Netz verbunden
/Modbus]
werden soll.
Nur verfugbar wenn:Projektierung = TCP
TCP Port TCP Port Konfiguration. Dieser Parameter wird nur Standard, Standard [Gerateparameter
Konfig dann bendtigt, wenn nicht der Modbus TCP-Standard- Privat IModbus]
Port verwendet werden soll.
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = TCP
Port Portnummer 502 - 65535 502 [Gerateparameter
Nur verfligbar wenn:Projektierung = TCP und Nur Modbus]
verflighar wenn: TCP Port Konfig = Privat
t-timeout Maximalzeit innerhalb der das Geréat dem Leitrechner  0.01 - 10.00s 1s [Gerateparameter
antworten muss, ansonsten wird die Anfrage
) /Modbus]
verworfen. In einem solchen Fall erkennt der
Leitrechner eine Kommunikationsstérung und muss die
Anfrage erneut senden.
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU
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Globale Parameter des MODBUS® Protokolls

Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Mendipfad
Baudrate Baudrate 1200, 19200 [Gerateparameter
Nur verfigbar wenn:Projektierung = RTU 2400, Modbus]
4800,
9600,
19200,
38400
Physikal Einst | Ziffer1: Anzahl der Datenbits. Ziffer 2: E=gerade 8E1, 8E1 [Geréteparameter
Paritat, O=ungerade Paritat, N=keine Paritét. Ziffer 3: 801 IModbus]
Anzahl der Stoppbits. Hinweis zur Paritat: Dem letzten ’
Datenbit kann ein Paritatsbit folgen, das zur Erkennung  8N1,
von Ubertragungsfehlern dient. Das Paritatsbit bewirkt, N2
dass bei gerader "EVEN" Paritat immer eine gerade
bzw. bei ungerader "ODD" Paritat eine ungerade
Anzahl von "1"-Bits Ubertragen wird. Es ist auch
maglich kein "KEINE" Paritatsbit zu (ibertragen.
Hinweis zu den Stopp-bits: Das Ende des Datenbytes
wird durch die Stopp-bits festgelegt.
Nur verfugbar wenn:Projektierung = RTU
t-Anfrage Erfolgt innerhalb dieser Zeit keine Anfragetelegramm 1 - 3600s 10s [Geréteparameter
vom Leitrechner an das Gerét, dann schliet das Gerat IModbus]
nach Ablauf dieser Zeit auf eine
Kommunikationsstdrung seitens des Leitrechners.
Leittechnik Blockade der Leittechnik Befehle aktivieren inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
BefBlo (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben). aktiv IModbus]
Keine Keine Selbsthaltung: Wenn dieser Parameter aktivist  inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Selbsthaltung | (wahr) wird kein Modbus Signal durch Selbsthaltung aktiv IModbus]
gehalten. Das bedeutet, dass Ausldsesignale durch
den Modbus nicht gehalten werden.
ErlaubeUnvoll | Wenn dieser Parameter aktiv (wahr) ist, kann der User | inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
stAntw ein Modbus Register anfragen, ohne eine Exception .
aktiv /Modbus]

auf Grund einer ungiiltigen Adresse zu erhalten. Die
ungltigen Adressen haben einen speziellen Wert
OxFAFA. Der User is verantwortlich dafiir, dass diese
ungltigen Adressen gefiltert werden. Achtung: Wenn
die Adresse gliltig ist, kbnnen diese speziellen Werte

konnen sein.
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Meldungen des Moduls MODBUS® (Zustande der Ausgange)

Meldungen des Moduls MODBUS® (Zustande der Ausgénge)

Einige Meldungen (die nur sehr kurz anstehen) miissen explizit durch die

HINWEIS Leittechnik quittiert werden (z.B. Auslésemeldungen).

‘ Meldung Beschreibung
Ubertragung Meldung: SCADA aktiv
Leittechnik Bef 1 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 2 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 3 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 4 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 5 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 6 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 7 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 8 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 9 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 10 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 11 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 12 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 13 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 14 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 15 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 16 Leittechnik Befehl
Werte des Modbus® Protokolls
Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
AnzGesAnfragen Anzahl aller erkannten Anfragen, auch Anfragen 0 0-9999999999  [Betrieb
flr andere Slaves. 14h! und RevDat
/Modbus]
AnzAnfragenFirMich = Anzahl aller erkannten Anfragen an diesen 0 0-9999999999  [Betrieb
Slave. /Z&h! und RevDat
/Modbus]
AnzAntw Anzahl der beantworteten Anfragen. 0 0-9999999999  [Betrieb
/Z&hl und RevDat
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = TCP IModbus]
AnzZeitliberschrAntw | Anzahl der Anfragen wo die Antwortzeit 0 0-9999999999  [Betrieb
Ubersthitten wurde. Physikalisch zerstdrter 174h1 und RevDat
Datentibertragungsblock.
/Modbus]

Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU
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Werte des Modbus® Protokolls

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
AnzUberlaufFeh Anzahl der Uberlauffehler. Physikalisch 0 0-9999999999  [Betrieb
zerstorter Datentbertragungsblock. 1Zhl und RevDat
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU MModbus]
AnzParitatsFeh Anzahl der Paritatsfehler. Physikalisch 0 0-9999999999  [Betrieb
zerstorter Dateniibertragungsblock. 174h! und RevDat
Nur verfiigbar wenn:Projektierung = RTU MModbus]
AnzDatiiblockeFeh  Anzahl fehlerhafter Dateniibertragungsblocke. 0 0-9999999999  [Betrieb
Physikalisch zerstorter Datentbertragungsblock. 1Z5h! und RevDat
Nur verflugbar wenn:Projektierung = RTU MModbus]
AnzUnterbrech Anzahl erkannter Verbindungsabbriiche. 0 0-9999999999  [Betrieb
/Z&hl und RevDat
Nur verflugbar wenn:Projektierung = RTU IModbus]
AnzUngiiltAnfr Anzahl fehlerhafter Anfragen. Anfrage konnte 0 0-9999999999  [Betrieb
nicht verstanden werden. 1Z3hl und RevDat
/Modbus]
AnzinternFeh Anzahl Interner Fehler wéhrend der 0 0-9999999999 | [Betrieb
Verarbeitung der Anfrage. 174h! und RevDat
/Modbus]
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Profibus
Profibus
Teil 1: Konfiguration der Geréte

Stellen Sie im Menl »Geréteparameter/Profibus« folgenden Kommunikationsparameter ein:

m Die Slave-Adresse, damit das Gerat eindeutig angesprochen werden kann.

Dariber hinaus muss dem Master die GSD-Datei zur Verfligung gestellt werden (Produkt-CD).

Teil 2: Physikalische Anbindung

m Zur physikalischen Anbindung an die Leittechnik befindet sich optional an der Geraterlickseite eine D-SUB
Schnittstelle.

m Stellen Sie die Verbindung Bus-Gerat her (Verdrahtung).
B Bis zu 123 Gerate konnen an den Bus angebunden werden.

m Schliellen Sie den Bus ab (Abschlusswiderstande)

Fehlerbehandlung

Eventuelle physikalische Kommunikationsfehler kénnen in der Zustandsanzeige bzw. im Ereignisrekorder
eingesehen werden.

B Baudraten Error...

Fehlerbehandlung LED auf der Riickseite des Gerétes (an der D-SUB Schnittstelle)
Auf der Rickseite eines mit einem Profibus-D-SUB ausgeristeten Moduls befindet sich eine Status-LED:

m Baud Search -> rot blinkend
® Baud Found -> griin blinkend
m Data Exchange -> grlin

]

Kein Profibus/Stecker nicht verbunden -> rot

236 MRMV4 DOK-HB-MRMV4D



Direktkommandos des Profibus Protokolls

Direktkommandos des Profibus Protokolls

Parameter
Reset Bef

Beschreibung

Alle Profibus Befehle werden zurlickgesetzt.

Globale Parameter des Profibus Protokolls

Parameter Beschreibung

Rangierung 1  Rangierung

Selbsthaltung
1

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung 2  Rangierung
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.
2

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
Rangierung 3  Rangierung
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.
3

Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
Rangierung 4  Rangierung
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.
4

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
Rangierung 5  Rangierung

Einstellbereich
inaktiv,

aktiv

Einstellbereich

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv,

aktiv

1..n, Rangierliste

Voreinstellung

inaktiv

Voreinstellung

inaktiv

inaktiv

inaktiv

inaktiv

Meniipfad
[Betrieb

/
Riicksetzen/Bestati
gen

IReset]

Meniipfad
[Gerateparameter
[Profibus
/[Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
[Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
IRangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
[Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
IProfibus
[Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
[Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
[Rangierung 1-16]
[Gerateparameter
[Profibus
/[Rangierung 1-16]
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Globale Parameter des Profibus Protokolls

Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
’ Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv akdiv IProfibus
[Rangierung 1-16]
Rangierung 6  Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
: Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv akdiv IProfibus
/Rangierung 1-16]
Rangierung 7  Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
! Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv akdiv IProfibus
[Rangierung 1-16]
Rangierung 8  Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
X Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv akdiv IProfibus
/Rangierung 1-16]
Rangierung 9  Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
’ Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv akdiv IProfibus
[Rangierung 1-16]
Rangierung 10 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
10 , )
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv aktiv fProfibus
/Rangierung 1-16]
Rangierung 11  Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
: Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv akdiv IProfibus
[Rangierung 1-16]
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Globale Parameter des Profibus Protokolls

Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Rangierung 12  Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
[Profibus
[Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
12 aktiv Profibus
Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
/Rangierung 1-16]
Rangierung 13 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
13 aktiv [Profibus
Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
/Rangierung 1-16]
Rangierung 14 Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
[Profibus
[Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
14 aktiv Profibus
Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
/Rangierung 1-16]
Rangierung 15 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Geréteparameter
15 aktiv [Profibus
Nur verflugbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
/Rangierung 1-16]
Rangierung 16  Rangierung 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
[Profibus
[Rangierung 1-16]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
16 aktiv Profibus
Nur verfliigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv
/Rangierung 1-16]
Rangierung 17 Rangierung 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
[Profibus
/Rangierung 17-
32]
Selbsthaltung  Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist. inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
17 aktiv Profibus
Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv u
[Rangierung 17-
32]
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Globale Parameter des Profibus Protokolls

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 18

Selbsthaltung
18

Rangierung 19

Selbsthaltung
19

Rangierung 20

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

[Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

Selbsthaltung
20

Rangierung 21

Selbsthaltung
21

Rangierung 22

Selbsthaltung
22

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verflgbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

IRangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

[Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]
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Globale Parameter des Profibus Protokolls

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 23

Selbsthaltung
23

Rangierung 24

Selbsthaltung
24

Rangierung 25

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

[Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

Selbsthaltung
25

Rangierung 26

Selbsthaltung
26

Rangierung 27

Selbsthaltung
27

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verflgbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

IRangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

[Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]
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Globale Parameter des Profibus Protokolls

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich

Voreinstellung

Meniipfad

Rangierung 28

Selbsthaltung
28

Rangierung 29

Selbsthaltung
29

Rangierung 30

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfligbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

[Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

Selbsthaltung
30

Rangierung 31

Selbsthaltung
31

Rangierung 32

Selbsthaltung
32

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verflgbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

Rangierung

Legt fest, ob der Eingang selbsthalted ist.

Nur verfiigbar wenn: Selbsthaltung = aktiv

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

1..n, Rangierliste

inaktiv, inaktiv

aktiv

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

IRangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

[Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]

[Gerateparameter
[Profibus

/Rangierung 17-
32]
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Globale Parameter des Profibus Protokolls

Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Slave ID Geréteadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems. 2 -125 2 [Geréteparameter
Jede Geréateadresse darf pro Anlage nur einmal IProfibus
vergeben werden.
/Busparameter]
Zustande der Eingange des Profibus Protokolls
Bezeichnung Beschreibung Rangierung uber:
Rangierung 1-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 1-16]
Rangierung 2-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung Profibus
IRangierung 1-16]
Rangierung 3-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung IProfibus
/Rangierung 1-16]
Rangierung 4-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung [Profibus
/[Rangierung 1-16]
Rangierung 5-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
/Rangierung 1-16]
Rangierung 6-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung Profibus
IRangierung 1-16]
Rangierung 7-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung IProfibus
/Rangierung 1-16]
Rangierung 8-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung [Profibus
/[Rangierung 1-16]
Rangierung 9-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
/[Rangierung 1-16]
Rangierung 10-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung Profibus

IRangierung 1-16]
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Zustande der Eingange des Profibus Protokolls

Bezeichnung Beschreibung Rangierung lber:
Rangierung 11-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung Profibus
/[Rangierung 1-16]
Rangierung 12-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung IProfibus
/Rangierung 1-16]
Rangierung 13-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 1-16]
Rangierung 14-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
/Rangierung 1-16]
Rangierung 15-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung Profibus
/[Rangierung 1-16]
Rangierung 16-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung IProfibus
/[Rangierung 1-16]
Rangierung 17-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 18-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 19-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 20-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung IProfibus
I[Rangierung 17-32]
Rangierung 21-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 22-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 23-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung Profibus

IRangierung 17-32]
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Zustande der Eingange des Profibus Protokolls

Bezeichnung Beschreibung Rangierung lber:
Rangierung 24-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 25-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung IProfibus
I[Rangierung 17-32]
Rangierung 26-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 27-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
/[Rangierung 17-32]
Rangierung 28-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 29-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung IProfibus
I[Rangierung 17-32]
Rangierung 30-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 31-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Gerateparameter
Rangierung [Profibus
IRangierung 17-32]
Rangierung 32-E Zustand des Moduleingangs: Leittechnik [Geréteparameter
Rangierung Profibus

Meldungen des Profibus Protokolls (Zustdnde der Ausgange)

IRangierung 17-32]

Meldung Beschreibung

Daten OK Daten im Profibus-Input-Field sind giltig (JA = 1)

SubModul Feh Rangierbare Fehlermeldung, Fehler im Submodul, Kommunikation
unterbrochen.

Verbindung aktiv Verbindung aktiv

Leittechnik Bef 1 Leittechnik Befehl

Leittechnik Bef 2 Leittechnik Befehl

Leittechnik Bef 3 Leittechnik Befehl

Leittechnik Bef 4 Leittechnik Befehl
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Meldungen des Profibus Protokolls (Zustande der Ausgange)

Meldung Beschreibung
Leittechnik Bef 5 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 6 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 7 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 8 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 9 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 10 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 11 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 12 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 13 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 14 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 15 Leittechnik Befehl
Leittechnik Bef 16 Leittechnik Befehl
Werte des Profibus Protokolls
Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
Fr Sync Err Frames, die der Master an den Slave gesendet 1 1-99999999 [Betrieb
hat haben Fehler. 17hl und RevDat
[Profibus]
crcErrors Number of CRC errors that the ss manager has 1 1-99999999 [Betrieb
e s s s
[Profibus]
frLossErrors Numbgr of frame Igss errors that the ss manager 1 1-99999999 [Betrieb
e s s s o
[Profibus]
ssCrcErrors Number of CRC errors that the subsystem has 1 1-99999999 [Betrieb
recognized in received trigger frames from host 1Z3hl und RevDat
[Profibus]
ssResets Number of subsystem resets/restarts from ss 1 1-99999999 [Betrieb
manager /Zshl und RevDat
[Profibus]
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IEC60870-5-103

IEC60870-5-103

IEC 103
Konfigurieren des IEC60870-5-103 Protokolls

Weisen Sie in der Projektierung der X103 Schnittstelle das IEC60870-5-103 Protokoll zu, um dieses Protokoll
nutzen zu kénnen. Nach der Umparametrierung am Geréat wird das Gerat neu booten.

HINWEIS Der Parameter X103 steht nur zur Verfiigung, wenn das Gerat tber eine
entsprechende physikalische Schnittstelle auf der Gerateriickseite verfigt (z.B.

RS485 oder LWL).

Bei vorhandener LWL-Schnittstelle muss in den Gerateparametern die
HINWEIS . P
Lichtwellenruhelage eingestellt werden.

Das IEC60870-5-103-Protokoll arbeitet nach dem Master-Slave-Prinzip. Das bedeutet, die Leittechnik sendet eine
Anfrage oder Anweisung an ein Gerat (Slave) und diese wird vom Gerat beantwortet bzw. ausgefiihrt. Das Relais
entspricht der Kompatibilitatsstufe 2, Kompatibilitatsstufe 3 wird nicht unterstitzt.

Die folgenden IEC60870-5-103-Funktionen werden unterstitzt:

Initialisierung (Reset)

Zeitsynchronisation

Auslesen von zeitgestempelten spontanen Meldungen
Generalabfrage Abfrage

Zyklische Messungen

Allgemeine Befehle

Ubertragen von Stérdaten

Initialisierung

Mit jedem Einschalten des Relais oder jeder Anderung der Kommunikationsparameter muss ein Reset-Befehl zur
Initialisierung der Kommunikation gesendet werden. Das Relais reagiert auf beide Reset-Befehle (Reset CU oder
Reset FCB).

Das Relais reagiert auf den Reset-Befehl mit der Identifizierungsmeldung ASDU 5 (Application Service Data
Unit/Dateneinheit der Verbindungsschicht); als Grund fiir die Ubertragung (Cause Of Transmission, COT) dieser
Antwort wird entweder “Reset CU” oder “Reset FCB” gesendet, je nach Typ des Reset-Befehls. Die folgenden
Informationen kénnen im Datenabschnitt der ASDU-Meldung enthalten sein:

Name des Herstellers

Der Abschnitt zur Identifizierung der Software enthalt die ersten drei Zeichen des Geratetypcodes zur
Kennzeichnung des Geratetyps. Neben der oben genannten Identifizierungsnummer erzeugt das Gerat, ein
Kommunikationsstartereignis.
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Konfigurieren des IEC60870-5-103 Protokolls

Zeitsynchronisation

Die Relaiszeit und das Relaisdatum kdnnen mit Hilfe der Zeitsynchronisationsfunktion des Protokolls IEC60870-5-
103 eingestellt werden. Wenn die Zeitsynchronisationsmeldung als Sende-/ Bestatigungsmeldung gesendet wird,
reagiert das Relais mit einer Bestatigung.

Spontane Ereignisse

Die vom Gerat erzeugten Ereignisse werden mit den Nummern fir Standardfunktionstyp/-Informationen an die
IEC60870-5-103 Masterstation weitergegeben. Die Datenpunktliste enthalt eine vollstandige Liste aller vom Geréat
erzeugten Ereignisse.

Zyklische Messungen

Das Geréat erzeugt auf zyklischer Basis Messwerte mit ASDU 9; diese Messwerte kdnnen Uber eine Abfrage der
Klasse 2 aus dem Relais gelesen werden. Dabei ist zu beachten, dass die vom Relais lbertragenen Messwerte als
proportionaler Wert (das 1,2- oder 2,4-Fache des Nennwerts des Analogwerts) gesendet werden. Die Auswahl von
1,2 oder 2, 4 fiir einen bestimmten Wert ist in der Datenpunktliste beschrieben.

Mit dem Parameter ,Ubert priv Mesw* kann bestimmt werden, ob nur die in der Norm definierten Messwerte oder
noch zusatzliche Messwerte im ,privaten” Bereich Gibertragen werden. Sowohl die ,6ffentlichen” als auch die
~privaten” werden mit der ASDU9 Ubertragen, wobei entweder die “private” oder ,6ffentliche” ASDU9 gesendet wird.
Im Unterschied zu den in der Norm definierten ,6ffentlichen ASDU9 enthalt die ,private® ASDU9 noch zusatzliche
Messwerte. Dann werden die Messwerte aber mit einem von der Geratevariante unabhangigen Funktionstyp
Ubertragen. Siehe dazu entsprechende Datenpunktliste.

Befehle

Die Datenpunktliste enthalt eine Liste der unterstiitzten Befehle. Auf alle Befehle reagiert das Gerat mit einer

positiven oder negativen Bestétigung des Befehls. Kann der Befehl ausgefiihrt werden (positive Bestatigung),
wird zunéchst die Ausfiihrung mit der entsprechenden Ubertragungsursache eingeleitet und anschlieBend die
Ausfiihrung mit COT1 in einer ASDU1 bestatigt.

Stérungsaufzeichnungen

Die vom Relais gespeicherten Stérungsaufzeichnungen kénnen mit den in der Norm IEC60870-5-103 definierten
Mechanismen ausgelesen werden. Das Gerat wahrt die Kompatibilitdt zum VDEW-Steuersystem durch die
Ubertragung eines ASDU 23 ohne Stérungsaufzeichnungen am Anfang jedes Gl-Zyklus.

Folgende Informationen sind in einem Stdrschrieb enthalten:
B Analoge Messwerte, IL1, IL2, IL3, IN, Spannungen VL1, VL2, VL3, VEN;
B Bindre Zustandsmeldungen, Uibertragen als Marken, zum Beispiel Alarme und Auslésungen

m Das Ubertragungsverhaltnis wird nicht unterstiitzt, da das Ubertragungsverhéltnis im ,Faktor* beriicksichtigt
wird.

Blockierung der Uberwachungsrichtung
Das Relais unterstitzt keine Funktion zur Blockierung von Meldungen in der
Uberwachungsrichtung.
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Globale Parameter des IEC60870-5-103 Protokolls

Globale Parameter des IEC60870-5-103 Protokolls

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

Slave ID Gerateadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems. 1-247 1 [Gerateparameter
Jede Gerateadresse darf pro Anlage nur einmal

vergeben werden. NEC 103]
t-Anfrage Erfolgt innerhalb dieser Zeit keine Anfragetelegramm 1-3600s 60s [Geréteparameter
vom Leitrechner an das Gerét, dann schliet das Gerat JIEC 103]
nach Ablauf dieser Zeit auf eine
Kommunikationsstorung seitens des Leitrechners.
Ubert priv Zusatzliche (private) Messwerte (ibertragen inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Messw aktiv JIEC 103]
Baudrate Baudrate 1200, 19200 [Gerateparameter
2400, /IEC 103]
4800,
9600,
19200,
38400,
57600
Physikal Ziffer1: Anzahl der Datenbits. Ziffer 2: E=gerade Paritat, 8Ef1, 8E1 [Gerateparameter
Einst O=ungerade Paritat, N=keine Paritt. Ziffer 3: Anzahl 801 IEC 103]
der Stoppbits. Hinweis zur Paritat: Dem letzten Datenbit ’
kann ein Paritatsbit folgen, das zur Erkennung von 8N1,
Ubertragungsfehlern dient. Das Paritatsbit bewirkt, dass N2

bei gerader "EVEN" Paritdt immer eine gerade bzw. bei
ungerader "ODD" Paritat eine ungerade Anzahl von "1"-
Bits Ubertragen wird. Es ist auch méglich kein "KEINE"
Paritatsbit zu Gibertragen. Hinweis zu den Stopp-bits:
Das Ende des Datenbytes wird durch die Stopp-bits
festgelegt.
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Meldungen des IEC60870-5-103 Protokolls (Zustande der Ausgange)

Meldungen des IEC60870-5-103 Protokolls (Zustdnde der Ausgange)

Meldung
Leittechnik Bef 1
Leittechnik Bef 2
Leittechnik Bef 3
Leittechnik Bef 4
Leittechnik Bef 5
Leittechnik Bef 6
Leittechnik Bef 7
Leittechnik Bef 8
Leittechnik Bef 9
Leittechnik Bef 10
Ubertragung

Fehl phy Schnittst

Fehl Event verloreng

Werte des IEC60870-5-103 Protokolls

Wert Beschreibung

‘ Beschreibung
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl
Leittechnik Befehl

Meldung: SCADA aktiv

Fehler in der physikalischen Schnittstelle

Fehler Event verloren gegangen

Voreinstellung

Wertebereich

Meniipfad

Interne Fehler Interne Fehler

NReceived

Gesamtzahl empfangener Nachrichten

NSent Gesamtzahl gesendeter Nachrichten

0

0 - 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

[Betrieb

/Z&hl und RevDat
NIEC 103]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
/IEC 103]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
IEC 103]

NBadFramings Anzahl defekter Nachrichten

0 - 9999999999

[Betrieb
[Zah! und RevDat
/IEC 103]

NBadParities Anzahl Paritatenfehler

NBreakSignals Anzahl Kommunikatinsunterbrechungen

0 - 9999999999

0- 9999999999

[Betrieb

/Z&hl und RevDat
NIEC 103]
[Betrieb

/Z&h! und RevDat
/IEC 103]
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Werte des IEC60870-5-103 Protokolls

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
NInternalError Anzahl interner Fehler 0 0-9999999999  [Betrieb
/Z&h! und RevDat
IEC 103]
NBadCharChecksum ' Anzahl Checksummenfehler 0 0-9999999999  [Betrieb
/Z&h! und RevDat
IEC 103]
IEC61850
IEC61850
Einleitung

Um die Wirkungsweise und Funktion einer Unterstation mit IEC61850 Automatisierungs-Umgebung zu verstehen,
ist es hilfreich, deren Inbetriebnahmeschritte mit denen einer konventionellen Unterstation in einer Modbus TCP
Umgebung zu vergleichen.

In der konventionellen Unterstation kommunizieren die einzelnen Schutz- und Steuergerate (IED = Intelligent
Electronic Devices) mit der Ubergeordneten Leitstelle (Master) in vertikaler Richtung tiber SCADA. Die horizontale
Kommunikation unter den Geraten erfolgt ausschlieRlich Gber die Verdrahtung von Ausgangsrelais (AR) und
digitalen Eingangen (DI) untereinander.

In einer IEC61850-Umgebung hingegen erfolgt die Kommunikation der Gerate untereinander digital (Uber Ethernet),
mittels des Dienstes GOOSE (Generic Object Oriented Substation Event). Mit diesem Dienst werden Informationen
Uber Ereignisse zwischen den Geraten lbermittelt. Damit dieses funktioniert, muss jedes Gerat liber die Funktionen
und Eigenschaften der anderen Gerate Bescheid wissen. In jedem IEC61850-fahigen Geréat ist eine Beschreibung
der eigenen Funktionen und Kommunikationsfahigkeiten hinterlegt (IED Capability Description, *.ICD).

Mit Hilfe einer Software (Substation Configuration Tool) zur Beschreibung der Struktur einer Anlage, Zuordnung der
Geréate zur Primartechnik usw. wird eine virtuelle Verdrahtung der Gerate untereinander und mit anderen
Schaltgeraten der Unterstation durchgefihrt. Es entsteht eine Konfigurationsbeschreibung der Unterstation (Station
Configuration Description) in Form einer Datei (*.SCD). Diese Datei muss anschliel3end jedem einzelnen Gerat
Ubermittelt werden. Damit sind die Geréate in der Lage autark untereinander zu kommunizieren, Verriegelungen zu
beriicksichtigen und Schalthandlungen auszufihren.
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IEC61850

Modbus-TCP
Master

Ethernet

Leittechnik
ModbusTCP

IED1
DI K

IED2 IED3
DI | |K DI K

Konventionelle Verdrahtung

Inbetriebnahmeschritte fiir eine konventionelle Anlage
mit Modbus TCP-Umgebung:

«  Gerate parametrieren

« Ethernet Verdrahtung

« TCP/IP Einstellungen in den Geraten
vornehmen

«  Verdrahtung gemaf Stromlaufplan durchfiihren

IEC61850
Master
< o
Ethernet % ®
® ©
=0
ouw
IED1 IED2 IED3
- -

f

-
P

GOOSE IEC61850 Software-Verdrahtung

Inbetriebnahmeschritte fiir eine Anlage mit IEC61850-
Umgebung:

1. Geréte parametrieren
Ethernet Verdrahtung
TCP/IP Einstellungen in den Geraten
vornehmen

2. |EC61850-Konfiguration (Software-Verdrahtung)
durchflhren:
a) ICD-Datei fir jedes Gerat exportieren
b) Konfiguration der Unterstation (SCD-
Datei erzeugen)
c) SCD-Datei jedem Gerat Gbermitteln

Erzeugen/Exportieren einer geratespezifischen ICD-Datei

In jedem Gerat der HighPROTEC ist eine Beschreibung der eigenen Funktionen und Kommunikationsfahigkeiten in
Form einer ICD-Datei hinterlegt (IED Capability Description). Diese Datei kann wie folgt exportiert und fir die

Konfiguration der Unterstation verwendet werden.

HINWEIS |

ICD-Datei.

Starten Sie Smart View.

N o kwND=

Verbinden Sie das Gerat mit lhrem PC/Notebook.

Die Parametrierung des Gerétes beeinflusst den Inhalt der

Klicken Sie im Menl » Gerét« auf » Daten vom Gerét empfangen«.

Klicken Sie im Menu » Geréteparameter« auf » [IEC61850«.

Klicken Sie im IEC61850-Fenster auf das ICD-Icon.

Waéhlen Sie nun einen Speicherort und Dateinamen fiir die ICD.Datei aus und klicken Sie "Speichern".
Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 6 fir alle in der IEC61850-Umgebung angeschlossenen Gerate.
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Erzeugen/Exportieren einer beispielhaften .SCD-Datei

Erzeugen/Exportieren einer beispielhaften .SCD-Datei

Zu jedem Gerat der HighPROTEC kann die Beschreibung der eigenen Funktionen und Kommunikationsfahigkeiten
in Form einer beispielhaften SCD-Datei exportiert werden.

Verbinden Sie das Gerat mit Inrem PC/Notebook.
Starten Sie Smart View.

Klicken Sie im Meni » Gerét« auf » Daten vom Gerét empfangen«.

Klicken Sie im MenU » Gerdteparameter« auf » IEC61850«.

Klicken Sie im IEC61850-Fenster auf das SCD-Icon.

Wahlen Sie nun einen Speicherort und Dateinamen fiir die SCD-Datei aus und klicken Sie "Speichern".
Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 6 fur alle in der IEC61850-Umgebung angeschlossene Gerate.

Nookwb=

Konfiguration der Unterstation, Erstellen der .SCD-Datei (Station Configuration
Description)

Die Konfiguration der Unterstation, d. h. die Verknupfung aller logischen Knoten (logical nodes) der Schutz-, Steuer-
und Schaltgerate erfolgt in der Regel mit einem ,Substation Configuration Tool“. Dafiir missen die ICD-Dateien
aller in die IEC61850-Umgebung eingebundenen Gerate zur Verfligung stehen. Das fertige Resultat der
stationsweiten ,Software-Verdrahtung“ kann als SCD-Datei exportiert werden.

Geeignete Substation Configuration Tools (SCT) erhalten Sie beispielsweise bei folgenden Firmen:

H&S, Hard- & Software Technologie GmbH & Co. KG, Dortmund (www.hstech.de).
Applied Systems Engineering Inc. (www.ase-systems.com)
Kalki Communication Technologies Limited (www.kalkitech.com)

Importieren der .SCD-Datei in das Gerat

Nachdem die Konfiguration der Unterstation abgeschlossen ist, muss die .SCD-Datei jedem beteiligten Gerat
Ubermittelt werden. Gehen Sie hierzu wie folgt vor:

Verbinden Sie das Gerat mit Ihrem PC/Notebook.
Starten Sie Smart View.

Klicken Sie im Meni » Gerét« auf » Daten vom Gerét empfangen«.

Klicken Sie im MenU » Geréteparameter« auf » IEC61850«.

Schalten Sie im Menul » /[EC61850 Kommunikation« diesen Parameter auf » AUS« und Ubertragen Sie den

geanderten Parametersatz in das Gerat.

Klicken Sie im IEC61850-Fenster auf das IEC-Icon.

7. Wahlen Sie nun das Verzeichnis aus, in dem sich die SCD-Datei befindet. Wahlen Sie die SCD-Datei aus
und klicken Sie "Offnen".

8. Jetzt erfolgt eine Passwortabfrage. Geben Sie das gleiche Passwort ein, welches Sie auch fir die
Parametrierung des Gerates vergeben haben (4 Stellen).

9. Schalten Sie wie unter Punkt 5 die IEC-Kommunikation wieder ein und Uibertragen Sie den geanderten
Parametersatz in das Gerat.

10. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 9 fiir alle in der IEC61850-Umgebung angeschlossenen Geréte.

11. Sofern Sie keine Fehlermeldungen erhalten haben, ist die Konfiguration damit abgeschlossen.

a0~

o
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Importieren der .SCD-Datei in das Geréat

_ - Bei Anderungen der Konfiguration einer Unterstation muss in der Regel
eine neue .SCD-Datei erstellt werden. Diese muss zwingend an alle
Gerate mittels Smart View (ibermittelt werden. Wird diese Ubermittlung

vergessen, sind IEC61850-Fehlfunktionen die Folge.

+ Sofern Gerate nach Abschluss der Unterstationskonfiguration
umparametriert werden, hat das ggf. Anderungen in der dazugehérigen
.ICD-Datei zur Folge — dies wiederum kann ein Update der .SCD-Datei
erforderlich machen.

IEC 61850 Virtuelle Ausgange

Zusatzlich zu den standardisierten ,Logical Node“ Status-Informationen kénnen bis zu 16 weiteren Status-
Informationen auf 16 Virtuelle Ausgénge rangiert werden. Dies erfolgt im Men( [Gerateparameter/IEC61850].

Projektierungsparameter des IEC61850 Protokolls

Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung ~ Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, verwenden [Projektierung]
verwenden

Direktkommandos des IEC61850 Protokolls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
ResetStatistic ' Zurlicksetzen aller IEC61850 Diagnosezahler inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IRlicksetzen/Bestatigen
IReset]

Globale Parameter des IEC61850 Protokolls

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendpfad
Funktion Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren | inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv /IEC61850]
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iiber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang1 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]

Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.

VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iiber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter

gang2 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
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Globale Parameter des IEC61850 Protokolls

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung = Meniipfad
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Uber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang3 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann dber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang4 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iiber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang5 Substation Configuration Datei (SCD) an andere IIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang6 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann dber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang7 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iiber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang8 Substation Configuration Datei (SCD) an andere IIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Uber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang9 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Uber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang10 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iiber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang11 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iiber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang12 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann dber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang13 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIECE1850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus | VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang14 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]
Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann iber die 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
gang15 Substation Configuration Datei (SCD) an andere JIEC61850]

Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
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Globale Parameter des IEC61850 Protokolls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendpfad
VirtuellerAus  VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann Uber die 1..n, Rangierliste - [Gerateparameter
gang16 _Srupstation Configuration Datgi (SCD) an andere JIECE1850]
eilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder
visualisiert werden.
Zustande der Eingange des IEC61850 Protokolls
Bezeichnung Beschreibung Rangierung tber:
VirtAusg1-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg2-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg3-E Moduleingang: Binérzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg4-E Moduleingang: Binérzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg5-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg6-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) IIEC61850]
VirtAusg7-E Moduleingang: Bindrzustand des Virtuellen  [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) IIEC61850]
VirtAusg8-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen  [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg9-E Moduleingang: Binérzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg10-E Moduleingang: Binérzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) IIEC61850]
VirtAusg11-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) IIEC61850]
VirtAusg12-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg13-E Moduleingang: Bindrzustand des Virtuellen  [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg14-E Moduleingang: Bindrzustand des Virtuellen  [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg15-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
VirtAusg16-E Moduleingang: Binarzustand des Virtuellen | [Gerateparameter
Ausgangs (GGIO) JIEC61850]
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Meldungen des IEC61850 Protokolls (Zustédnde der Ausgange)

Meldungen des IEC61850 Protokolls (Zustande der Ausgénge)

Meldung
VirtEing1
VirtEing2
VirtEing3
VirtEing4
VirtEing5
VirtEing6
VirtEing7
VirtEing8
VirtEing9
VirtEing10
VirtEing11
VirtEing12
VirtEing13
VirtEing14
VirtEing15
VirtEing16

Zahler des IEC61850 Protokolls

Wert Beschreibung
NoOfGooseRXxAll

Summe aller empfangenen GOOSE Messages. 0
Diese Zahl beinhaltet auch die GOOSE

‘ Beschreibung

Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)
Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind)

Voreinstellung

Wertebereich Meniipfad
0-9999999999  [Betrieb

/Zahl und RevDat

Messages die fir andere Gerate bestimmt sind.

NoOfGooseRxSubscr  Summe aller empfangenen GOOSE Messages, 0

IEC61850]

0-9999999999  [Betrieb

Summe aller korrekt empfangenen GOOSE 0

Summe aller korrekt empfangenen GOOSE 0
Messages mit neuem Inhalt, die fiir dieses Gerat

ibed die fiir dieses Gerat bestimmt sind. Fehlerhafte
Messages werden mitgezahlt.
NoOfGooseRxCorrec
t Messages, die fiir dieses Gerat bestimmt sind.
Fehlerhafte Messages werden nicht mitgezahit.
NoOfGooseRxNew
bestimmt sind.
NoOfGooseTxAll

Summe aller GOOSE Messages, die von 0
diesem Gerét gesendet wurden.

0- 9999999999

0 - 9999999999

0 - 9999999999

/Z&hl und RevDat
IEC61850]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
/IEC61850]
[Betrieb

/Z&hl und RevDat
IEC61850]
[Betrieb

/Z&h! und RevDat
IEC61850]
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Zahler des IEC61850 Protokolls

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
NoOfGooseTxNew  Summe aller neuen GOOSE Messages 0 0-9999999999 | [Betrieb
(modifizierter Inhalt), die von diesem Geréat 173h! und RevDat
gesendet wurden.
IEC61850]
NoOfServerRequests Summe aller Anfragen an den MMS Server. 0 0-9999999999  [Betrieb
All Inkorrekte Anfragen werden mitgezahlt. 1Z3hl und RevDat
/IEC61850]
NoOfDeviceReadAll | Summe aller internen lesenden Anfragen des 0 0-9999999999  [Betrieb
MMS Servers an dieses Gerat. Inkorrekte .
o /Z&h! und RevDat
Anfragen werden mitgezahlt.
/IEC61850]
NoOfDataReadCorre ' Summe aller internen korrekt gelesenen 0 0-9999999999  [Betrieb
ct Anfragen des MMS Servers an dieses Gerét. 174h1 und RevDat
IEC61850]
NoOfDataWrittenAll | Summe aller internen Schreibauftrage des MMS | 0 0-9999999999  [Betrieb
Servers an dieses Gerat. Inkorrekte 173h! und RevDat
Schreibauftrage werden mitgezahit.
IEC61850]
NoOfDataWrittenCorr | Summe aller korrekt ausgefiihrten internen 0 0-9999999999  [Betrieb
ect Sch[elbauftrage des MMS Servers an dieses 174h! und RevDat
Gerat.
/IEC61850]
NoOfDataChangeNot ' Summe der erkannten Anderungen in 0 0-9999999999  [Betrieb
ification Datensétzen, die tiber GOOSE versendet .
/Z&h! und RevDat
werden.
/IEC61850]
Werte des IEC61850 Protokolls
Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
GoosePublisherState | Status der GOOSE Message Sendeeinheit Aus Aus, [Betrieb
(GOOSE Publisher) . .
Ein, [Zustandsanzeige
Fehler /IEC61850]
GooseSubscriberStat | Status der GOOSE Message Empfangseinheit  Aus Aus, [Betrieb
e . .
Ein, [Zustandsanzeige
Fehler IEC61850]
MmsServerState Status des MMS Servers (on oder off) Aus Aus, [Betrieb
Ein, [Zustandsanzeige
Fehler /IEC61850]
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Zeitsynchronisation

Zeitsynchronisation

Der Anwender hat die Mdglichkeit, das Schutzgerat mit einem zentralen Zeitgeber zu synchronisieren. Dies hat fur
ihn folgende Vorteile:

m Die Uhrzeit des Gerats driftet nicht von der Referenz-Uhrzeit ab. Eine sich sonst kontinuierlich akkumulierende

Abweichung von der Echtzeit wird damit ausgeglichen. Siehe hierzu auch die Information im Kapitel ,Toleranzen
der Echtzeituhr®.

m Alle synchronisierten Gerate der Anlage arbeiten mit der gleichen Uhrzeit. Hierdurch kdnnen protokollierte
Ereignisse der einzelnen Gerate exakt miteinander verglichen und zusammen ausgewertet werden
(Einzelereignisse des Eventrekorders, Storschriebe).

Die Uhrzeit des Gerats kann Uber folgende Protokolle synchronisiert werden:

= IRIG-B

m SNTP

E Kommunikations-Protokoll Modbus (RTU oder TCP)
E Kommunikations-Protokoll IEC60870-5-103

Diese angebotenen Protokolle verwenden unterschiedliche Hardware-Schnittstellen und unterscheiden sich auch in
Bezug auf die Genauigkeit der erreichten Zeitsynchronisation. Nahere Informationen zur Genauigkeit siehe im
Kapitel , Toleranzen®:

Verwendetes Hardware- Empfohlene Anwendung
Protokoll Schnittstelle

Ohne - nicht empfohlen

Zeitsynchronisation

IRIG-B IRIG-B Klemme empfohlen, wenn Schnittstelle vorhanden

SNTP RJ45 (Ethernet) empfohlen alternativ zu IRIG-B, speziell bei der Verwendung der

IEC 61850 oder Modbus TCP

Modbus RTU RS485, D-SUB oder empfohlen bei der Verwendung von Modbus RTU als

LWL Kommunikations-Protokoll und der Abwesenheit eines IRIG-B
Zeitgebers
Modbus TCP RJ45 (Ethernet) bedingt empfohlen bei der Verwendung von Modbus TCP als

Kommunikations-Protokoll und der Abwesenheit eines IRIG-B
Zeitgebers oder eines SNTP-Servers

IEC 60870-5-103 RS485, D-SUB oder empfohlen bei der Verwendung der IEC 10870-5-103 als
LWL Kommunikations-Protokoll und der Abwesenheit eines IRIG-B
Zeitgebers

Verwenden Sie immer nur ein Kommunikations-Protokoll zur

HINWEIS Uhrzeitsynchronisation. Anderenfalls kann zwar die technisch einwandfreie
Arbeitsweise des Schutzgeréats zugesichert werden, aber es besteht keine
korrekte Arbeitsweise der Systemuhr.
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Genauigkeit der Zeitsynchronisation

Genauigkeit der Zeitsynchronisation
Die Genauigkeit der synchronisierten Systemzeit des Schutzgerats hangt von verschiedenen Faktoren ab:

B Genauigkeit des angeschlossenen Zeitgenerators
B verwendetes Synchronisationsprotokoll
B bei Modbus TCP und SNTP: Netzwerkauslastung und Paket-Laufzeiten auf dem Netzwerk

Achten Sie auf die Genauigkeit des verwendeten Zeitgenerators.
HINWEIS Schwankungen in der Systemzeit des Zeitgenerators bewirken ebensolche

Schwankungen in der Systemzeit des angeschlossenen Schutzgerats.
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Auswahl von Zeitzone und Synchronisationsprotokoll

Auswahl von Zeitzone und Synchronisationsprotokoll

Das Schutzgerat beherrscht sowohl UTC als auch Lokalzeit. Das heil}t, das Gerat kann Gber die UTC Zeit
abgeglichen werden und zugleich die lokale Zeit fiir die Anzeige verwenden.

Zeitsynchronisation Giber UTC Zeit (empfohlen):

Zeitsynchronisation erfolgt im Regelfall iber Verwendung von UTC Zeit. Dies bedeutet z.B., dass ein Irig-B
Zeitgeber UTC Zeit an das Schutzgerat sendet. Dies ist der empfohlene Anwendungsfall, denn hierbei kann eine
kontinuierliche Zeitsynchronisation sichergestellt werden. Es erfolgen keine ,Zeitspriinge® durch Wechsel von
Sommer- und Winterzeit.

Damit das Schutzgerat die lokal gliltige Zeit anzeigt, kdnnen die Zeitzone und der Wechsel zwischen Sommer- und
Winterzeit eingestellt werden.

Bitte nehmen Sie folgende Parametrierung unter [Gerateparameter/ Zeit] vor:

1.Wabhlen Sie im Menu Zeitzone lhre lokale Zeitzone.

2.Programmieren Sie dort auch die Umschaltung zwischen Sommer- und Winterzeit.

3.Wahlen Sie im Menl Zeitsynchronisation das von Ihnen verwendete Protokoll zur Zeitsynchronisation aus (z.B.
~IRIG-B).

4.Stellen Sie die Parameter fiir das Synchronisierungsprotokoll ein (siehe entsprechendes Kapitel).

Zeitsynchronisation {iber lokale Zeit:
Sollte die Zeitsynchronisation hingegen tber lokale Zeit erfolgen, so belassen Sie bitte die Zeitzone auf » UTC+0
London« und verwenden keine Sommerzeitumschaltung.

HINWEIS Die Uhmgit d.es Schutzgerats wirq ausschlie[&lich. uber d?s
Synchronisationsprotokoll abgeglichen, welches im Meni unter

[Gerateparameter/ Zeit/ Zeitsynchronisation/ Verw. Protokoll] ausgewahlt ist.

Ohne Zeitsynchronisation:
Damit das Schutzgerat die lokal glltige Zeit anzeigt, kdnnen die Zeitzone und der Wechsel zwischen Sommer- und
Winterzeit eingestellt werden.

Bitte nehmen Sie folgende Parametrierung unter [Gerateparameter/ Zeit] vor:
1.Wabhlen Sie im Meni Zeitzone lhre lokale Zeitzone.

2.Programmieren Sie dort auch die Umschaltung zwischen Sommer- und Winterzeit.
3.Wahlen Sie » manuell« als verwendetes Protokoll im Meni Zeitsynchronisation.

4 Stellen Sie Datum und Uhrzeit ein.
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Globale Parameter der Zeitsynchronisation

Globale Parameter der Zeitsynchronisation

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Zeitkorrektur Zeitdifferenz zur Winterzeit -180 - 180Min 60Min [Gerateparameter
[Zeit
® [Zeitzone]
SZ manuell Manuelle Umstellung der Sommerzeit inaktiv, aktiv [Gerateparameter
aktiv [Zeit
® [Zeitzone]
Sommerzeit Sommerzeit inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
Nur verfligbar wenn: SZ manuell = aktiv aktiv fZeit
® [Zeitzone]
Sommerzeit Monat  Monat der Sommerzeitumstellung Januar, Marz [Gerateparameter
Nur verfugbar wenn: SZ manuell = aktiv Februar, fZet
@ Mérz, [Zeitzone]
April,
Mai,
Juni,
Juli,
August,
September,
Oktober,
November,
Dezember
Sommerzeit Tag | Tag der Sommerzeitumstellung Sonntag, Samstag [Gerateparameter
Nur verfligbar wenn: SZ manuell = aktiv Montag, [Zeit
® Dienstag, [Zeitzone]
Mittwoch,
Donnerstag,
Freitag,
Samstag,
Beliebiger Tag
Sommerzeit Lage des ausgewahlten Tags im Monat (fiir Erste, Letzte [Gerateparameter
Woche Umstellung auf Sommerzeit) Zweite, (Zeit
Nur verflgbar wenn: SZ manuell = aktiv Dritte, [Zeitzone]
® Vierte,
Letzte
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Globale Parameter der Zeitsynchronisation

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Sommerzeit Stunde der Sommerzeitumstellung 0-23h 2h [Geréteparameter
Stunde ) ' [Zeit

Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv

® [Zeitzone]
Sommerzeit Minute der Sommerzeitumstellung 0 - 59Min OMin [Gerateparameter
Minute ) . 1Zeit

Nur verfiigbar wenn: SZ manuell = aktiv
® [Zeitzone]
Winterzeit Monat | Monat der Winterzeitumstellung Januar, Oktober [Gerateparameter
Nur verflugbar wenn: SZ manuell = aktiv Februar, fZet
@ Mérz, [Zeitzone]
April,
Mai,
Juni,
Juli,
August,
September,
Oktober,
November,
Dezember
Winterzeit Tag Tag der Winterzeitumstellung Sonntag, Samstag [Gerateparameter
Nur verflgbar wenn: SZ manuell = aktiv Montag, IZeit
® Dienstag, [Zeitzone]
Mittwoch,
Donnerstag,
Freitag,
Samstag,
Beliebiger Tag
Winterzeit Woche | Lage des ausgewahlten Tags im Monat (fir Erste, Letzte [Gerateparameter
Umstellung auf Winterzeit) Zweite, (Zeit
® Nur verfligbar wenn: SZ manuell = aktiv Dritte, [Zeitzone]
Vierte,
Letzte
Winterzeit Stunde | Stunde der Winterzeitumstellung 0-23h 3h [Gerateparameter
Nur verflugbar wenn: SZ manuell = aktiv fZet
® [Zeitzone]
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Globale Parameter der Zeitsynchronisation

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

Winterzeit Minute | Minute der Winterzeitumstellung 0 - 59Min OMin [Gerateparameter
Nur verflugbar wenn: SZ manuell = aktiv fZet

® [Zeitzone]
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Globale Parameter der Zeitsynchronisation

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
Zeitzonen Zeitzonen UTC+14 Kiritimati, UTC+0 London  [Gerateparameter
UTC+13 Rawaki, [Zeit
® UTC+12.75 Chatham [Zeitzone]
Island,

UTC+12 Wellington,
UTC+11.5 Kingston,
UTC+11 Port Vila,

UTC+10.5 Lord Howe
Island,

UTC+10 Sydney,
UTC+9.5 Adelaide,
UTC+9 Tokyo,
UTC+8 Hong Kong,
UTC+7 Bangkok,
UTC+6.5 Rangoon,
UTC+6 Colombo,
UTC+5.75 Kathmandu,
UTC+5.5 New Delhi,
UTC+5 Islamabad,
UTC+4.5 Kabul,
UTC+4 Abu Dhabi,
UTC+3.5 Tehran,
UTC+3 Moscow,
UTC+2 Athens,
UTC+1 Berlin,
UTC+0 London,
UTC-1 Azores,

UTC-2 Fern. d.
Noronha,

UTC-3 Buenos Aires,
UTC-3.5 St. John's,
UTC-4 Santiago,
UTC-5 New York,
UTC-6 Chicago,
UTC-7 Salt Lake City,
UTC-8 Los Angeles,
UTC-9 Anchorage,
UTC-9.5 Taiohae,
UTC-10 Honolulu,

UTC-11 Midway
Islands
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Globale Parameter der Zeitsynchronisation

‘ Parameter Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

ZeitSync Zeitsynchronisation - - [Gerateparameter
IRIG-B, [Zeit

® SNTP, [ZeitSync
Modbus, [ZeitSync]

IEC60870-5-103
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SNTP

SNTP

SNTP

OTICE Wichtige Voraussetzung: Das Schutzgerat muss liber das angeschlossene

Prinzip — Generelle Verwendung

Netzwerk Zugriff auf einen SNTP Server haben. Dieser sollte vorzugsweise
lokal installiert sein.

SNTP ist ein Standard zur Zeitsynchronisation tiber ein Netzwerk. Hierzu muss sich mindestens ein SNTP Server

im Netzwerk befinden. Das Gerat kann fiir ein oder zwei SNTP Server parametriert werden.

Die Systemzeit des Schutzgerats wird 1-4 mal pro Minute iber den angeschlossenen SNTP Server synchronisiert.
Der SNTP-Server wiederum synchronisiert seine Uhrzeit Gber NTP mit anderen NTP-Servern. Dies ist der
Normalfall. Alternativ kann seine Uhrzeit jedoch auch tber GPS, Funkuhr oder &hnliches synchronisiert werden.

NTP-Server

(optional)

TCP/IP

GPS Satellitensignal (optional)

% GPS Anbindung (optional)

NTP-Protokoll

SNTP-Server

TCP/IP

SNTP-Protokoll

Schutzgerat
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Hinweise zur Genauigkeit

Hinweise zur Genauigkeit

Die Genauigkeit des verwendeten SNTP-Servers und die Giite seiner Zeit-Abgleichquelle beeinflusst die
Genauigkeit der Uhrzeit im Schutzgerat.
Weiter Informationen zur Genauigkeit siehe im Kapitel , Toleranzen®.

Mit jeder gesendeten Zeitinformation Ubermittelt der SNTP-Server auch Informationen Uber seine Genauigkeit:

m Stratum: Das Stratum gibt an, Uber wie viele hintereinander geschaltete NTP-Server der verwendete SNTP-
Server mit einer Atomuhr oder Funkuhr verbunden ist.

m Precision: Diese gibt die Genauigkeit an, mit welcher der SNTP-Server die Systemzeit zur Verfiigung stellt.

AuRerdem hat die Giite des angeschlossenen Netzwerks (Auslastung sowie Paketlaufzeit) Einfluss auf die
Genauigkeit des Zeitabgleichs.

Empfohlen wird ein lokal installierter SNTP-Server mit einer Genauigkeit von <= 200 us. Sollte dies nicht mdglich
sein, so kann die Giite des angeschlossenen Servers Uiber das Menl
[Betrieb/Zustandsanzeige/Zeitsynchronisation/Sntp] Gberpriift werden:

m Die Server Qualitat gibt an, mit welcher Genauigkeit der verwendete Server arbeitet. Die Qualitat sollte GUT
oder AUSREICHEND sein. Von einer SCHLECHTen Server Qualitét ist abzuraten, da diese zu Schwankungen
in der Zeitsynchronisation fihren kann.

m Die Netzqualitat gibt an, ob Auslastung und Paketlaufzeiten im Netz hinreichend gut sind. Die Qualitat sollte
GUT oder AUSREICHEND sein. Von einer SCHLECHTen Netzqualitat ist abzuraten, da diese zu
Schwankungen in der Zeitsynchronisation fihren kann.

Verwendung von 2 SNTP-Servern

Bei Konfiguration von zwei SNTP-Servern wahlt das Gerat den SNTP-Server mit dem kleineren Stratum-Wert aus,
da dieser im Allgemeinen eine genauere Uhrzeitsynchronisation ermdglicht. Ist der Stratum-Wert beider Server
identisch, so wird derjenige Server mit der besseren Genauigkeit (Precision) ausgewahlt.

Welcher der beiden Server als Server 1 und Server 2 im Schutzgerat konfiguriert wird, hat keine Bedeutung.

Fallt der zuletzt genutzte Server aus, so wechselt das Gerat nun automatisch auf den zweiten Server. Steht der
erste Server nach einiger Zeit wieder zur Verfligung, so wechselt das Gerat automatisch auf diesen (besseren)
Server zurlck.

SNTP Inbetriebnahme
Aktivieren Sie die SNTP Zeitsynchronisation Uber das MenU [Gerateparameter/Zeitsynchronisation/Sntp]:

m Wahlen Sie im Menl Zeitsynchronisation » SNTP« aus.

m Konfigurieren Sie im SNTP Menu vom ersten Server die IP Adresse.
m Konfigurieren Sie evtl. vom zweiten Server die IP Adresse.

|

Setzen Sie alle konfigurierten Server, die Sie tatsachlich nutzen méchten, auf » aktiv«.
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Fehleranalyse

Fehleranalyse

Wird flr langer als 120 s kein SNTP Zeitcode empfangen, so wechselt der SNTP Status von » aktiv« auf »inaktiv«

und es erfolgt ein Eintrag im Ereignisrekorder.

Prifen Sie die SNTP Funktionalitat Giber das Men [Betrieb/Zustandsanzeige/Zeitsynchronisation/Sntp]:
Sollte der SNTP Status nicht als » akfiv« gemeldet werden, so gehen Sie bitte wie folgt vor:

Prifen Sie, ob der SNTP-Server arbeitet.

Projektierungsparameter des SNTP

Prifen Sie zunachst die Verdrahtung (Ethernet-Kabel verbunden).

Prifen Sie, ob eine giiltige IP Adresse im Schutzgerat parametriert ist (siehe [Gerateparameter/ TCP/IP]).
Prufen Sie, ob die Ethernet-Verbindung aktiv ist (unter [Gerateparameter/TCP/IP] » Link« = » Up«?).
Prifen Sie, ob im Netzwerk sowohl der SNTP-Server als auch das Schutzgerat auf ein Ping antworten.

Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, nicht verwenden  [Projektierung]
verwenden
Direktkommandos des SNTP
Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Menipfad
Rucks Zahler ' Zurlicksetzen aller Zahler. inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IRicksetzen/Bestatigen
IReset]
Globale Schutzparameter des SNTP
Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Server1 Server 1 inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [ZeitSync
ISNTP
/IP Server1]
IP Byte1 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Gerateparameter
[ZeitSync
ISNTP
/IP Server]
IP Byte2 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Gerateparameter
[ZgitSync
ISNTP
/IP Server1]
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Globale Schutzparameter des SNTP

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad
IP Byte3 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Gerateparameter
[ZeitSync
ISNTP
/IP Server1]
IP Byte4 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Gerateparameter
[ZeitSync
ISNTP
/IP Server1]
Server2 Server 2 inaktiv, inaktiv [Gerateparameter
aktiv [ZeitSync
ISNTP
/IP Server2]
IP Byte1 IP1.IP2.1P3.1P4 0-255 0 [Gerateparameter
[ZeitSync
ISNTP
/IP Server2]
IP Byte2 IP1.1P2.1P3.IP4 0-255 0 [Gerateparameter
[ZeitSync
ISNTP
/IP Server2]
IP Byte3 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Gerateparameter
[ZeitSync
ISNTP
/IP Server2]
IP Byte4 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Gerateparameter
[ZeitSync
ISNTP
/IP Server2]

Meldungen des SNTP

Meldung Beschreibung

SNTP aktiv Meldung: Wenn fiir 120 s kein gliltiges SNTP Signal vorhanden ist,
dann wird SNTP als inaktiv angesehen.
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SNTP Zahler

SNTP Zahler
Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Mendipfad
AnzSync Anzahl der Synchronisierungen. 0 0-9999999999 | [Betrieb
/Z&hl und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzUntVerb Anzahl der unterbrochenen SNTP Verbindungen 0 0-9999999999  [Betrieb
(keine Synchronisation fiir 120 s). 1Zhl und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzKISync Service Zahler: Anzahl der sehr kleinen 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitkorrekturen. 1Z3h! und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzNormSync Service Zahler: Anzahl der normalen 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitkorrekturen. 1Z3h! und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzGrSync Service Zahler: Anzahl der grofien 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitkorrekturen. 1Z3h! und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzFiltSync Service Zahler: Anzahl der gefilterten 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitkorrekturen. 174h! und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzlLangsTrans Service Zahler: Anzahl der langsamen 0 0-9999999999 | [Betrieb
Transfers. Zahl und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzGrOffs Service Zahler:Anzahl der groRen Offsets. 0 0-9999999999  [Betrieb
/Z&h! und RevDat
[ZeitSync
ISNTP]
AnzIntTimeouts Service Zahler: Anzahl der internen 0 0-9999999999  [Betrieb
Zeitliberschreitungen. 1Z3hl und RevDat
IZeitSync
ISNTP]
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SNTP Zahler

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
StratumServer1 Stratum von Server 1 0 0-9999999999  [Betrieb
[Zustandsanzeige
[ZeitSync
ISNTP]
StratumServer2 Stratum von Server 2 0 0-9999999999  [Betrieb
[Zustandsanzeige
[ZeitSync
ISNTP]
SNTP Werte
Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Meniipfad
Verw Server Fur die SNTP Synchronisierung verwendeter Keiner Servert, [Betrieb
Server. Server2, [Zustandsanzeige
Keiner [ZeitSync
ISNTP]
PrecServer1 Precision von Server 1 Oms 0- [Betrieb
1000.00000ms [Zustandsanzeige
[ZeitSync
ISNTP]
PrecServer2 Precision von Server 2 Oms 0- [Betrieb
1000.00000ms [Zustandsanzeige
[ZeitSync
ISNTP]
ServerQualit Qualitat des genutzten Servers (GUT, GUT, [Betrieb
AUSREICHEND, SCHLECHT). AUSR [Zustandsanzeige
SCHLECHT, IZeitSync
- ISNTP]
NetzVbg Qualitat der Netzwerkverbindung (GUT, GUT, [Betrieb
AUSREICHEND, SCHLECHT). AUSR [Zustandsanzeige
SCHLECHT, [ZeitSync
- ISNTP]
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IRIG-B0O0X

IRIG-BOOX

IRIG-B

HINWEIS Wichtige Voraussetzung: Es wird ein IRIG-BO0X Zeitgenerator bendtigt. IRIG-

B004 und hoher unterstiitzen/lbertragen die ,Jahresinformation®.

Wenn Sie einen IRIG Zeitcode verwenden, der die Jahresinformation nicht
mitiibertragt (IRIG-B000, IRIG-B001, IRIG-B002, IRIG-B003), dann miissen Sie
das ,Jahr* manuell im Gerét einstellen. Das IRIG-B Modul kann ohne
Jahresinformation nicht korrekt arbeiten.

Prinzip — Generelle Verwendung

Der IRIG-B Standard ist der am haufigsten verwendete Standard, um Schutzgerate in der Mittelspannung zeitlich zu
synchronisieren.

Das Schutzgerat unterstitzt IRIG-B entsprechend dem IRIG STANDARD 200-04.

Das bedeutet, es werden alle Zeitsynchronisationsinformationen entsprechend IRIG-B00X (IRIG-B000 / B001 /
B002 / BO03 / BO04 / BOO5 / BO06 / BOO7) unterstutzt. Es wird die Verwendung von IRIG-B004 und héher
empfohlen, bei welcher auch die ,Jahresinformation® Gbertragen wird.

Die Systemzeit des Schutzgerats wird hierbei jede Sekunde Uiber den angeschlossenen IRIG-B Signalgenerator

synchronisiert. Die Anbindung eines GPS-Empfangers an den verwendeten IRIG-B Signalgenerator erhéht dessen
Genauigkeit.

GPS Satellitensignal (optional)

2

% GPS Anbindung (optional)
IRIG-B

Zeitsignalgenerator

Schutzgerat

Twisted Pair Kabel

:

Zu weiteren Geraten
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Prinzip — Generelle Verwendung

Der Einbauort der IRIG-B Schnittstelle hdngt vom bestellten Geratetyp ab. Nahere Informationen zur Einbaulage
sind dem Anschlussbild oben auf dem Schutzgerat zu entnehmen.

IRIG-B Inbetriebnahme
Aktivieren Sie die IRIG-B Synchronisation Uber das MenU [Gerateparameter/ Zeit/ Zeitsynchronisation]:

m Wahlen Sie im Menl Zeitsynchronisation » /IRIG-B« aus.
m Setzen Sie die Zeitsynchronisation im IRIG-B Menu auf » Aktiv«.
m Wahlen Sie den verwendeten IRIG-B Typ aus (BO0O bis B007).

Fehleranalyse

Wird fur langer als 60 s kein IRIG-B Zeitcode empfangen, so wechselt der IRIG-B Status von » aktiv« auf »inaktiv«
und es erfolgt ein Eintrag im Ereignisrekorder.

Prifen Sie die IRIG-B Funktionalitat Gber das Menu [Betrieb/ Zustandsanzeige/ Zeitsynchronisation/ IRIG-B]:
Sollte der IRIG-B Status nicht als » akfiv« gemeldet werden, so gehen Sie bitte wie folgt vor:

B Prifen Sie zunachst die Verdrahtung.
m Prifen Sie, ob der richtige IRIG-BO0X Typ eingestellt ist.

IRIG-B Steuerkommandos

Zusatzlich zu den Datums- und Zeitinformationen kénnen tber den IRIG-B Code auch noch bis zu 18
Steuerkommandos Ubermittelt werden. Diese Steuerkommandos kdonnen im Gerat weiterverarbeitet werden.
Die Steuerkommandos missen im IRIG-B Signalgenerator gesetzt und tbertragen werden.

Im Schutzgerat stehen diese Steuerkommandos als rangierbare Signale zur Verfligung. Ist ein solches
Steuerkommando mit einer Aktion verbunden, so wird diese Aktion ausgeldst, sobald das Steuerkommando vom
Zeitgeber als wahr Ubertragen wird. Auf diese Weise kann z.B. die Statistik gestartet werden oder Gber ein Relais
die StraRenbeleuchtung eingeschaltet werden.

Projektierungsparameter des IRIG-B0O0X

Parameter Beschreibung Optionen Voreinstellung Meniipfad
Modus Modus nicht verwenden, nicht verwenden [Projektierung]
verwenden
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Direktkommandos des IRIG-B00X

Direktkommandos des IRIG-BO0X

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Res IRIG-B Z ' Riicksetzen der Diagnose Zahler: IRIG-B inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv [Riicksetzen/Bestatigen
/Reset]
Globale Schutzparameter des IRIG-B00X
Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung | Meniipfad
Funktion Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder inaktiv, [Gerateparameter
deakivieren aktiv IZeitSync
/IRIG-B]
IRIG-B00OX Festlegen.des T_ypg: IRIG-BOOX. IRIG-? Typen IRIGB-000, [Gerateparameter
D e Gt RGBaon
Sekunden). IRIGB-002, /IRIG-B]
IRIGB-003,
IRIGB-004,
IRIGB-005,
IRIGB-006,
IRIGB-007
Meldungen des IRIG-BO0X
Meldung Beschreibung
aktiv Meldung: aktiv
invertiert Meldung: IRIG-B invertiert
Steuersignal1 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal2 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignald Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignald Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignalé Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal7 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignald Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal9 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal10 Meldung: IRIG-B Steuersignal
Steuersignal11 Meldung: IRIG-B Steuersignal

Steuersignal12

Steuersignal13

Meldung:
Meldung:

IRIG-B Steuersignal
IRIG-B Steuersignal

Steuersignal14

Meldung:

IRIG-B Steuersignal
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Meldungen des IRIG-B00X

Meldung Beschreibung

Steuersignal15 Meldung: IRIG-B Steuersignal

Steuersignal16 Meldung: IRIG-B Steuersignal

Steuersignal17 Meldung: IRIG-B Steuersignal

Steuersignal18 Meldung: IRIG-B Steuersignal

IRIG-BO0OX Werte

Wert Beschreibung Voreinstellung Wertebereich Mendiipfad
AnzDatiiblockeOK  Anzahl korrekt (ibertragener 0 0 - 65535 [Betrieb
Datenibertragungsbldcke. 1Z:hl und RevDat
[ZeitSync
/IRIG-B]
AnzDatilblockeFeh  Anzahl fehlerhafter Datenibertragungsblécke. 0 0- 65535 [Betrieb
Physikalisch zerstorter Dateniibertragungsblock. 17hl und RevDat
[ZeitSync
/IRIG-B]
Flanken seit Beginn | Flanken seit Beginn 0 0-65535 [Betrieb
/Z&h! und RevDat
[ZeitSync
/IRIG-B]
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Parameter

Parameter

Parametrieren und Projektieren kdnnen Sie:

B Direkt am Gerat

B Mittels der Bediensoftware Smart View

Parameter Definitionen

Gerateparameter

Geréteparametler sind Teil des Gerateparameterbaums. Mit diesen (abhangig von der Geratevariante) konnen Sie
u.a:

Messwertfreigaben festlegen
Digitale Eingange konfigurieren,
Ausgangsrelais konfigurieren,
Protokollparameter festlegen,
LEDs rangieren,
Quittiersignale rangieren,
Statistik konfigurieren,

HMI Einstellungen setzen,
Rekorder konfigurieren,
Datum und Uhrzeit setzen,
Passworter andern,

Gerateversion einsehen.

Feldparameter

Feldparameter sind Teil des Gerateparameterbaums. Feldparameter umfassen netzabhangige Basis-Anlagendaten
wie Nennfrequenz, Wandlerverhaltnisse.
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Schutzparameter

Schutzparameter
Die Schutzparameter sind Teil des Gerateparameterbaums. Dieser Parameterzweig umfasst:

m Globale Parameter sind Teil der Schutzparameter: Alle Einstellungen und Rangierungen die im globalen
Parameterzweig vorgenommen werden gelten gleichzeitig fir alle Parametersatze (missen nur einmal
eingestellt werden). Dariiber hinaus befindet sich hier das Leistungsschaltermanagement.

B Die Parametersatzumschaltung ist Teil der Schutzparameter: Hier kbnnen Parametersatze direkt umgeschaltet
werden. Alternativ kénnen Bedingungen fiir das Umschalten der Parametersatze festgelegt werden.

B Satzparameter sind Teil der Schutzparameter: Mittels der Parametersatze kénnen Sie das Schutzgerat an
unterschiedliche Netz- und Schaltzustande anpassen. Die Parameter kénnen in den einzelnen Parametersatzen
individuell eingestellt werden.
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Projektierungsparameter

Projektierungsparameter

Projektierungsparameter sind Teil des Gerateparameterbaums.

Steigerung der Ubersichtlichkeit: Alle Schutzmodule die nicht bendtigt werden, kénnen mit Hilfe der
Projektierung unsichtbar gemacht werden. Im Menu Projektierung kdnnen Sie den Funktionsumfang des Gerats
exakt an lhre Bedirfnisse anpassen. Alle Schutzmodule, die Sie nicht benétigen, kdnnen Sie zur Steigerung der
Ubersichtlichkeit wegprojektieren.

Einsalzzweck festlegen: Fir die Module, die Sie bendtigen, kdnnen Sie den Einsatzzweck festlegen (z.B.
gerichtet, ungerichtet, <, >...).

Direktkommandos

Direktkommandos sind Teil des Gerateparameterbaums aber KEIN Bestandteil der Parameterdatei. Diese sind
direkt ausfiihrbare Kommandos wie z.B. das Léschen eines Zahlers.

Zustande der Modul-Eingange

Modluleingéinge sind Teil des Gerateparameterbaums. Der Zustand der Moduleingdnge ist kontextabhangig.

Module lassen sich uber ihre Eingange beeinflussen. Auf Moduleingdnge kénnen Signale rangiert werden. Der
Zustand der auf die Moduleingdnge rangierten Signale wird in der Zustandsanzeige angezeigt. Moduleingénge
kénnen durch ein ,-E*am Ende ihres Namens erkannt werden.

Meldungen

Meldungen sind Teil des Gerateparameterbaums. Der Zustand der Meldung ist kontextabhangig.

Meldungen bilden den Zustand der Anlage ab (z. B. Stellungsmeldungen des Leistungsschalters).

Meldungen sind Bewertungen des Zustands des Netzes und der Anlage (Alles in Ordnung, Wandlerfehler
erkannt).

Meldungen sind die Darstellung von Entscheidungen (z. B. Auslésebefehl), die das Gerat auf der Basis lhrer
Parametrierung trifft.
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Adaptive Parametersatze

Adaptive Parametersitze
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Adaptive Parametersatze

Adaptive Parametersétze sind Teil des Gerateparameterbaums.
Mittels Adaptiver Parametersétze kbnnen einzelne Parameter innerhalb eines Parametersatzes temporar verandert
werden.

Adaptive Parametersatze fallen automatisch zuriick, wenn die Rangierung, die
HINWEIS P gierung

sie aktiviert hat, zuriickféllt. Beriicksichtigen Sie, dass der Adaptive Satz 1
gegeniiber dem Adaptiven Satz 2 dominant ist. Der Adaptive Satz 2 ist
gegeniiber dem Adaptiven Satz 3 dominant. Der Adaptive Satz 3 ist gegeniiber
dem Adaptiven Satz 4 dominant.

HINWEIS Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit werden Adaptive Parameterséatze, ab

Smart View Version 2.0, erst dann sichtbar, wenn ein entsprechendes
Aktivierungssignal rangiert wurde.

Beispiel: Sie mdchten im Schutzmodul I[1] Adaptive Parameter verwenden.
Gehen Sie hierzu wie folgt vor:

® Rangieren Sie in den Globalen Schutzparametern im Schutzmodul I[1] ein
Aktivierungssignal fiir den AdaptiverSatz1.

B Nun steht der AdaptiverSatz1 in allen Schutzparametersatzen des
Stromschutzmoduls 1[1] zur Verfiigung.

Durch weitere Aktivierungssignale werden weitere Adaptive Parametersétze
zur Verfligung gestellt.

Mit Hilfe von Adaptiven Parametern kann das Intelligente Elektronische Gerat (IED/Relais) punktgenau, sowohl an
sich verandernde Netzzustande und nicht vorhersehbare Ereignisse, als auch an sich verandernde Anforderungen
in der Energieversorgung (live) adaptiert werden.

Ohne teure Erweiterung oder Anpassung von Hardware, kann die Funktionalitédt von Schutzmodulen erweitert
werden bzw. kdnnen individuelle Schutzfunktionalitaten realisiert werden.

Adaptive Parameter konnen zuséatzlich zu den vier im Gerat implementierten Parametersétzen, innerhalb der
Stromschutzfunktionen, wenn ein entsprechendes Aktivierungssignal rangiert wurde, genutzt werden. Die
dynamische Umschaltung auf einen Adaptiven Parametersatz ist nur solange wirksam, wie das Aktivierungssignal
ansteht.

Fir einige Schutzfunktionen wie z.B. abhéngigen und unabhéngigen Uberstromschutz (50P, 51P, 50G, 51G...)
kénnen fiir bestimmte Parameter 4 alternative Adaptive Parameter festgelegt werden. So kdnnen z.B.
Ausldseverzégerungen, Kennlinien oder Rucksetzmodi dynamisch umgeschaltet werden, wenn ein hierfir
erforderliches Aktivierungssignal innerhalb der Globalen Paramefer aktiv wird.

Werden keine Adapfiven Paramefer gesetzt und werden keine entsprechenden Aktivierungssignale rangiert,
werden die Standardparameter verwendet. Wird ein entsprechendes Aktivierungssignal wahr, dann wird dynamisch
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Adaptive Parametersatze

auf den entsprechenden Parametersatz umgeschaltet. Der Adaptive Parametersatz fallt zurlick, wenn das
entsprechende Aktivierungssignal zurlckfallt.

Anwendungsbeispiel

Wahrend einer Fehleraufschalfung (z.B. beim Schalten auf einen geschlossenen Erdungsschalter) ist es
erforderlich, unverzdgert, ggf. ungerichtet den Kurzschlussstrom abzuschalten (ohne die Standard-
verzoégerungszeit abzuwarten).

Mittels Adaptiver Parameter kann eine solche Anwendung auf sehr einfache Weise realisiert werden. Fir den
Standardiberstromzeitschutz (z.B. 51P) ist in der Regel eine inverse Ausldsekennlinie parametriert. Im Fall einer
Fehleraufschaltung ist hingegen eine unverzogerte Ausldésung gefordert. Erkennt das Modul Fehleraufschaltung
einen solchen Betriebszustand kann mittels des Ausgangssignals der Fehleraufschalfung »FAS.WIRKSAM« ein
Adaptiver Parametersatz (z.B. AdaptiverSatz1) aktiviert werden. Der entsprechende “Adaptive Satz1“ adaptiert die
Ausldsekennlinie nun auf » DEFT« mit einer Verzégerungszeit von » =0 sec«.
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Adaptive Parametersatze

Der obige Screenshot zeigt mégliche Adaptive Einstellungen auf der Basis von nur einem Uberstromschutz
Element:

StandardSatz: Standard Einstellungen

AdaptiverSatz1: FAS (Fehleraufschaltung)

AdaptiverSatz2: KLA (Kalte Last Aufschaltung)
AdaptiverSatz3: Spannungsabhéngiger Uberstromzeitschutz

a k0N~

AdaptiverSatz4: Gegensystem (Asymmetrie) - Spannungsabhangiger Uberstromzeitschutz

Anwendungsbeispiele

m Das Ausgangssignal der Fehleraufschaltung kann dazu verwendet werden, den Stromschutz zu sensibilisieren.

m Das Ausgangssignal der Kalfe Last Aufschaltung kann dazu verwendet werden, um den Stromschutz zu
desensibilisieren.

Mittels Adaptiver Parametersatze kann eine Adaptive AWE realisiert werden. Nach einem
Wiedereinschaltversuch kénnen so die Ausléseschwellen oder Auslésekennlinien des Stromschutzes angepasst
werden.

In Abhangigkeit von Unterspannung kann der Stromschutz beeinflusst werden
(Voltage Controlled, ANSI 51V).

In Abhéngigkeit der Verlagerungsspannung wird der Erdstromschutz beeinflusst.

Dynamische / Automatische Anpassung des Erdstromschutzes an unterschiedliche Lastzustande
(single phase load diversity).

H I N W E , S Adaptive Parametersétze stehen nur in Geraten mit Stromschutzfunktionen zur

Verfiigung.

Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

‘ Name Beschreibung

Keine Rangierung

U[1].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
U[2].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
U[3].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
Ul4].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
U[5].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
U[6].Alarm Meldung: Alarm Spannungsstufe
UE[1].Alarm Meldung: Alarm Verlagerungsspannungs-Stufe
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name Beschreibung

UE[2].Alarm Meldung: Alarm Verlagerungsspannungs-Stufe

U 012 [1].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie

U 012 [2].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie

U 012 [3].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie

U 012 [4].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie

U 012 [5].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie

U 012 [6].Alarm Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie

ExS[1].Alarm Meldung: Alarm

ExS[2].Alarm Meldung: Alarm

ExS[3].Alarm Meldung: Alarm

ExS[4].Alarm Meldung: Alarm

FAS .freigegeben Meldung: Fehleraufschaltung freigegeben. Dieses Signal kann dazu
benutzt werden um die Uberstromzeitstufen zu beeinflussen.

DI Slot X1.DI 1 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 2 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 3 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 4 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 5 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 6 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 7 Meldung: Digitaler Eingang

DI Slot X1.DI 8 Meldung: Digitaler Eingang

Logik.LG1.Gatterausgang
Logik.LG1.Timerausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG1.Ausgang
Logik.LG1.Invertierter Ausg

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG2.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG2.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG2.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG2.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG3.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG3.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG3.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG3.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG4.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG4.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG4.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG4.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG5.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG5.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG5.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name Beschreibung

Logik LG5.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG6.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG6.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG6.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG6.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG7.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG7.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG7.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Logik.LG7.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG8.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG8.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG8.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik .LG8.Invertierter Ausg Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Logik.LG9.Gatterausgang Meldung: Ausgang des Logikgatters
Logik.LG9.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG9.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG9.Invertierter Ausg
Logik.LG10.Gatterausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG10.Timerausgang
Logik.LG10.Ausgang
Logik.LG10.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG11.Gatterausgang
Logik.LG11.Timerausgang
Logik.LG11.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG11.Invertierter Ausg
Logik.LG12.Gatterausgang
Logik.LG12.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG12.Ausgang
Logik.LG12.Invertierter Ausg
Logik.LG13.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG13.Timerausgang
Logik.LG13.Ausgang
Logik.LG13.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG14.Gatterausgang
Logik.LG14.Timerausgang
Logik.LG14.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG14.Invertierter Ausg
Logik.LG15.Gatterausgang
Logik.LG15.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name

Beschreibung

Logik.LG15.Ausgang
Logik.LG15.Invertierter Ausg
Logik.LG16.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG16.Timerausgang
Logik.LG16.Ausgang
Logik.LG16.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG17.Gatterausgang
Logik.LG17.Timerausgang
Logik.LG17.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG17.Invertierter Ausg
Logik.LG18.Gatterausgang
Logik.LG18.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG18.Ausgang
Logik.LG18.Invertierter Ausg
Logik.LG19.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG19.Timerausgang
Logik.LG19.Ausgang
Logik.LG19.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG20.Gatterausgang
Logik.LG20.Timerausgang
Logik.LG20.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG20.Invertierter Ausg
Logik.LG21.Gatterausgang
Logik.LG21.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG21.Ausgang
Logik.LG21.Invertierter Ausg
Logik.LG22.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG22.Timerausgang
Logik.LG22.Ausgang
Logik.LG22.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG23.Gatterausgang
Logik.LG23.Timerausgang
Logik.LG23.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG23.Invertierter Ausg
Logik.LG24.Gatterausgang
Logik.LG24.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG24.Ausgang
Logik.LG24.Invertierter Ausg
Logik.LG25.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name Beschreibung
Logik.LG25.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers
Logik.LG25.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG25.Invertierter Ausg

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG26.Gatterausgang
Logik.LG26.Timerausgang
Logik.LG26.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG26.Invertierter Ausg
Logik.LG27.Gatterausgang
Logik.LG27.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG27.Ausgang
Logik.LG27.Invertierter Ausg
Logik.LG28.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG28.Timerausgang
Logik.LG28.Ausgang
Logik.LG28.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG29.Gatterausgang
Logik.LG29.Timerausgang
Logik.LG29.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG29.Invertierter Ausg
Logik.LG30.Gatterausgang
Logik.LG30.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG30.Ausgang
Logik.LG30.Invertierter Ausg
Logik.LG31.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG31.Timerausgang
Logik.LG31.Ausgang
Logik.LG31.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG32.Gatterausgang
Logik.LG32.Timerausgang
Logik.LG32.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG32.Invertierter Ausg
Logik.LG33.Gatterausgang
Logik.LG33.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG33.Ausgang
Logik.LG33.Invertierter Ausg
Logik.LG34.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG34.Timerausgang
Logik.LG34.Ausgang
Logik.LG34.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name

Beschreibung

Logik.LG35.Gatterausgang
Logik.LG35.Timerausgang
Logik.LG35.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG35.Invertierter Ausg
Logik.LG36.Gatterausgang
Logik.LG36.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG36.Ausgang
Logik.LG36.Invertierter Ausg
Logik.LG37.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG37.Timerausgang
Logik.LG37.Ausgang
Logik.LG37.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG38.Gatterausgang
Logik.LG38.Timerausgang
Logik.LG38.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG38.Invertierter Ausg
Logik.LG39.Gatterausgang
Logik.LG39.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG39.Ausgang
Logik.LG39.Invertierter Ausg
Logik.LG40.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG40.Timerausgang
Logik.LG40.Ausgang
Logik.LG40.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG41.Gatterausgang
Logik.LG41.Timerausgang
Logik.LG41.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG41.Invertierter Ausg
Logik.LG42.Gatterausgang
Logik.LG42.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG42.Ausgang
Logik.LG42.Invertierter Ausg
Logik.LG43.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG43.Timerausgang
Logik.LG43.Ausgang
Logik.LG43.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG44.Gatterausgang
Logik.LG44.Timerausgang
Logik.LG44.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name

Beschreibung

Logik.LG44.Invertierter Ausg
Logik.LG45.Gatterausgang
Logik.LG45.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG45.Ausgang
Logik.LG45.Invertierter Ausg
Logik.LG46.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG46.Timerausgang
Logik.LG46.Ausgang
Logik.LG46.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG47.Gatterausgang
Logik.LG47.Timerausgang
Logik.LG47.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG47.Invertierter Ausg
Logik.LG48.Gatterausgang
Logik.LG48.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG48.Ausgang
Logik.LG48.Invertierter Ausg
Logik.LG49.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG49.Timerausgang
Logik.LG49.Ausgang
Logik.LG49.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG50.Gatterausgang
Logik.LG50.Timerausgang
Logik.LG50.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG50.Invertierter Ausg
Logik.LG51.Gatterausgang
Logik.LG51.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG51.Ausgang
Logik.LG51.Invertierter Ausg
Logik.LG52.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG52.Timerausgang
Logik.LG52.Ausgang
Logik.LG52.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG53.Gatterausgang
Logik.LG53.Timerausgang
Logik.LG53.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG53.Invertierter Ausg
Logik.LG54.Gatterausgang
Logik.LG54.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name

Beschreibung

Logik.LG54.Ausgang
Logik.LG54.Invertierter Ausg
Logik.LG55.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG55.Timerausgang
Logik.LG55.Ausgang
Logik.LG55.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG56.Gatterausgang
Logik.LG56.Timerausgang
Logik.LG56.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG56.Invertierter Ausg
Logik.LG57.Gatterausgang
Logik.LG57.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG57.Ausgang
Logik.LG57.Invertierter Ausg
Logik.LG58.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG58.Timerausgang
Logik.LG58.Ausgang
Logik.LG58.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG59.Gatterausgang
Logik.LG59.Timerausgang
Logik.LG59.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG59.Invertierter Ausg
Logik.LG60.Gatterausgang
Logik.LG60.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG60.Ausgang
Logik.LG60.Invertierter Ausg
Logik.LG61.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG61.Timerausgang
Logik.LG61.Ausgang
Logik.LG61.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG62.Gatterausgang
Logik.LG62.Timerausgang
Logik.LG62.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG62.Invertierter Ausg
Logik.LG63.Gatterausgang
Logik.LG63.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG63.Ausgang
Logik.LG63.Invertierter Ausg
Logik.LG64.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name Beschreibung
Logik.LG64.Timerausgang Meldung: Ausgang des Timers
Logik.LG64.Ausgang Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG64.Invertierter Ausg

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG65.Gatterausgang
Logik.LG65.Timerausgang
Logik.LG65.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG65.Invertierter Ausg
Logik.LG66.Gatterausgang
Logik.LG66.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG66.Ausgang
Logik.LG66.Invertierter Ausg
Logik.LG67.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG67.Timerausgang
Logik.LG67.Ausgang
Logik.LG67.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG68.Gatterausgang
Logik.LG68.Timerausgang
Logik.LG68.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG68.Invertierter Ausg
Logik.LG69.Gatterausgang
Logik.LG69.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG69.Ausgang
Logik.LG69.Invertierter Ausg
Logik.LG70.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG70.Timerausgang
Logik.LG70.Ausgang
Logik.LG70.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG71.Gatterausgang
Logik.LG71.Timerausgang
Logik.LG71.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG71.Invertierter Ausg
Logik.LG72.Gatterausgang
Logik.LG72.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG72.Ausgang
Logik LG72.Invertierter Ausg
Logik.LG73.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG73.Timerausgang
Logik.LG73.Ausgang
Logik.LG73.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Signale zur Aktivierung von Adaptiven Parametersatzen

Name

Beschreibung

Logik.LG74.Gatterausgang
Logik.LG74.Timerausgang
Logik.LG74.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG74.Invertierter Ausg
Logik.LG75.Gatterausgang
Logik.LG75.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG75.Ausgang
Logik LG75.Invertierter Ausg
Logik.LG76.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG76.Timerausgang
Logik.LG76.Ausgang
Logik.LG76.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik LG77.Gatterausgang
Logik.LG77.Timerausgang
Logik.LG77.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG77.Invertierter Ausg
Logik.LG78.Gatterausgang
Logik.LG78.Timerausgang

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Logik.LG78.Ausgang
Logik.LG78.Invertierter Ausg
Logik.LG79.Gatterausgang

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
Meldung: Ausgang des Logikgatters

Logik.LG79.Timerausgang
Logik.LG79.Ausgang
Logik.LG79.Invertierter Ausg

Meldung: Ausgang des Timers
Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)
Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)

Logik.LG80.Gatterausgang
Logik.LG80.Timerausgang
Logik.LG80.Ausgang

Meldung: Ausgang des Logikgatters
Meldung: Ausgang des Timers

Meldung: Selbsthaltung des Ausgangs (Q)

Logik.LG80.Invertierter Ausg

Meldung: Negierte Selbsthaltung des Ausgangs (Q NOT)
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Betriebsarten »Zugriffsberechtigungen«

Betriebsarten »Zugriffsberechtigungen«
Betriebsart — »Nur Anzeige«
m Der Schutz ist aktiv.

m Es koénnen alle Daten, Messwerte, Rekorder und Zahler eingesehen werden.

Betriebsart — »Parametrieren und Projektieren«
In dieser Betriebsart konnen Sie:

B Parameter editieren und setzen,
m Projektdaten verandern sowie

m Service und Betriebsdaten (Ereignisrekorder, Fehlerrekorder, Energiezahler, Schaltspiele ...) parametrieren und
zurlicksetzen.

H I N W E , S Nach langerer Inaktivitdt im Parametriermodus (diese Zeit ist parametrierbar,

zwischen 20-3600 Sekunden) fallt das Gerét automatisch in die Betriebsart
»Nur Anzeige« zuriick. Siehe Anhang Modul Bedieneinheit

H I N W E , S Im Parametriermodus kann nicht quittiert werden.

Um in die Betriebsart »Parametrieren« zu gelangen, gehen Sie wie folgt vor:

Markieren Sie im Geratedisplay den Parameter der geandert werden soll.

Betatigen Sie den Softkey »Schraubenschlissel«, um temporar in den Parametriermodus zu wechseln.
Geben Sie das Parametrierpasswort ein.

Andern Sie den Parameter.

Andern Sie ggf. weitere Parameter.

ok wbN=

HINWEIS Solange Sig sich im F’arametriermodu§ befinden wird in fier oberen rechten
Ecke des Displays ein Schraubenschliissel-lcon angezeigt.
o

6. Zum Speichern der gednderten Parameter:

« Dricken Sie die »OK«-Taste

- Bestatigen Sie durch Driicken des SOFTKEYs »Ja«
7. Das Gerat wechselt in die Betriebsart »Nur Anzeige«.
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Passworter

Passworter

Passworteingabe am Gerat

Passworter werden Uber die Softkeys eingegeben.
1 2 3 4

Beispiel: Fir das Passwort (3244) driicken Sie nacheinander:

Softkey 3
Softkey 2
Softkey 4

[ |
[ |
[ |
m Softkey 4
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Andern von Passwértern

Andern von Passwortern

Passworter kdnnen am Gerat im Meni »Gerateparameter/Passwort« oder Uber die Bediensoftware Smart View
geandert werden.

HIN WE’S Ein Passwort darf nur aus einer beliebigen Kombination der Zahlen 1, 2, 3, und

4 bestehen.

Alle anderen Zeichen und Tasten werden nicht akzeptiert.

Das Passwort der Betriebsart »Parametrieren und Projektieren« berechtigt auch zum Ubertragen von
Parametersatzen von der Bediensoftware Smart View in das Gerat. Um ein Passwort zu &ndern ist zunéchst das
alte Passwort einzugeben. Das neue Passwort (bis zu 8 Zeichen) ist doppelt zu bestatigen.

Gehen Sie wie folgt vor:

m Geben Sie |hr altes Passwort mit Hilfe der Softkeys ein. Bestéatigen Sie das alte Passwort durch Betatigen der
»OK-Taste«.

E Geben Sie das neue Passwort mit Hilfe der Softkeys ein. Bestatigen Sie das neue Passwort durch Betatigen der
»OK-Taste«.

B Geben Sie das neue Passwort erneut mit Hilfe der Softkeys ein. Bestatigen Sie das neue Passwort durch
Betéatigen der »OK-Taste«.

Passwort vergessen

Durch einen Kaltstart mit gedriickt gehaltener »C«-Taste kann ein Ricksetz-Men( aufgerufen werden. Hier kbnnen
alle Passworter auf die Werkseinstellung » 7234« zurlickgesetzt werden. Wahlen Sie hierzu die Abfrage »Reset
passwords (Alle Passworter zurticksetzen)?« mit »Yes (Ja)«.
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Andern eines Parameters - Beispiel

Andern eines Parameters - Beispiel
m Navigieren Sie mithilfe der SOFTKEYs zu dem Parameter, den Sie &ndern mdchten.

m Betatigen Sie den Softkey »Schraubenschlissel«.
B Geben Sie das Parametrierpasswort ein.

m Editieren/Andern Sie den gewiinschten Parameter.

Sie kbnnen nun:

® Die Anderung speichern und vom System (ibernehmen lassen, oder

m weitere Parameter verandern und erst danach die gednderten Parameter abschlielend speichern und vom
Gerat dauerhaft Gbernehmen lassen.

Parameterdnderung sofort speichern

B Um den gednderten Parameter sofort zu speichern und vom Gerat ibernehmen zu lassen, driicken Sie die
»OK«-Taste. Bestatigen Sie die Parameteranderung (Parameteranderung speichern?) durch Betatigen des
»Ja«-Softkeys oder verwerfen Sie sie durch »Nein«.

Weitere Parameter &ndern und erst dann speichern

m Navigieren Sie zu weiteren Parametern und &ndern Sie diese.

HIN WE’S Durch ein Sternsymbol vor den verénderten Parametern wird angezeigt,
dass die Anderungen nur zwischen- aber noch nicht abschlieBend
gespeichert bzw. vom Gerat iibernommen sind.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameteranderungen, wird auch auf jeder weiteren Meniiebene oberhalb
der zwischengespeicherten Parameter durch das Sternsymbol der
Parameteranderungswunsch angezeigt (Sternchenspur). Dadurch kann von
der Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw. verfolgt werden, wo
noch nicht abschlieBend gespeicherte Parameterdnderungen
vorgenommen wurden.

Uber die Sternchenspur zu den zwischengespeicherten
Parameterdanderungen hinaus wird oben links im Geratedisplay ein globales
Parameteranderungs-Sternsymbol eingeblendet. Somit ist von jedem Punkt
des Meniibaums aus sofort erkennbar, dass es vom Geriat noch nicht
libernommene Parameteranderungen gibt.

Um die abschlieliende Speicherung aller Parameteranderungen einzuleiten, betatigen Sie die »OK«-Taste.
Bestatigen Sie die Parameteranderung durch Betatigen des »Ja«-Softkeys oder verwerfen Sie sie durch den
Softkey »Nein«.
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Andern eines Parameters - Beispiel

HINWEIS PIausibiIitétsi].berpriqurlg: Zur Vermeiden \{.on off(.ens.ich.tlichen
Fehlparametrierungen iberwacht das Gerat kontinuierlich alle
zwischengespeicherten Parameteranderungen. Erkennt das Gerét eine

Implausibiltat, so wird diese durch ein Fragezeichen vor dem betreffenden
Parameter angezeigt.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameteranderungen, wird auch auf jeder weiteren Meniiebene oberhalb
der zwischengespeicherten Parameter durch das Fragezeichensymbol die
Implausibilitdt angezeigt (Plausibilitatsspur). Dadurch kann von der
Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw. verfolgt werden, wo
Implausibilitdten abgespeichert werden sollen.

Uber die Fragezeichenspur zu den zwischengespeicherten implausiblen
Parameteranderungen hinaus wird oben links im Geratedisplay ein globales
Implausibilitatssymbol/Fragezeichen eingeblendet. Somit ist von jedem
Punkt des Meniibaums aus sofort erkennbar, dass das Gerét
Implausibilitdten erkannt hat.

Ein Fragezeichen/Implausibilitatssymbol Giberschreibt stets eine
Sternchen/Parameterdnderungsanzeige.

Erkennt das Gerat eine Implausibilitat, verweigert es das Speichern und
Ubernehmen der Parameter.
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Andern eines Parameters mittels Smart View - Beispiel

Andern eines Parameters mittels Smart View - Beispiel

Beispiel: Andern eines Schutzparameters (Andern der Kennlinie fiir die Uberstromschutzfunktion 1[1] in
Parametersatz 1).

Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das »Schutzpara-lcon«

Doppelklicken Sie innerhalb der »Schutzparameter« das »Satz 1 — Icon«

Doppelklicken Sie innerhalb des ersten Schutzparametersatzes den Zweig »l-Schutz«.

Doppelklicken Sie die » Schutzstufe If1]«.

Im Arbeitsfenster sehen Sie nun eine tabellarische Ubersicht (iber die Parameter, die dieser Schutzfunktion
zugewiesen sind.

Doppelklicken Sie in dieser Tabelle den Wert/Parameter, den Sie &ndern mochten (hier »Kennl«).

Es wird ein Bearbeitungsfenster geéffnet (Popup) in dem Sie nun die gewlinschte Kennlinie wahlen kénnen.

Schlie3en Sie das Fenster durch einen Mausklick auf » OK«

HINWEIS Durch ein Sternsymbol vor den verénderten Parametern wird angezeigt,
dass die Anderungen nur zwischengespeichert aber noch nicht

abschlieBend gespeichert und von der Software/Gerat iibernommen
wurden.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameteranderungen, wird auch auf jeder weiteren (zugeklappten)
Meniiebene oberhalb der zwischengespeicherten Parameter durch das
Sternsymbol der Parameteranderungswunsch angezeigt (Sternchenspur).
Dadurch kann von der Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw.
verfolgt werden, wo noch nicht abschlieBend gespeicherte
Parameteranderungen vorgenommen wurden.
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Andern eines Parameters mittels Smart View - Beispiel

HINWEIS Plausibilitatstberpriifung: Zur Vermeiden von offensichtlichen
Fehlparametrierungen iberwacht die Software kontinuierlich alle
zwischengespeicherten Parameteranderungen. Erkennt die Software eine
Implausibilitat, so wird diese durch ein Fragezeichen vor dem betreffenden
Parameter angezeigt.

Zur Steigerung der Ubersichtlichkeit, insbesondere bei komplexen
Parameterdanderungen, wird auch auf jeder weiteren Meniiebene oberhalb
der zwischengespeicherten Parameter durch das Fragezeichensymbol die
Implausibilitat angezeigt (Plausibilititsspur). Dadurch kann von der
Hauptmeniiebene aus jederzeit kontrolliert bzw. verfolgt werden, wo
Implausibilitaten vorhanden sind.

Somit ist von jedem Punkt des Meniibaums aus sofort erkennbar, dass die
Software Implausibilitidten erkannt hat.

Ein Fragezeichen/Implausibilitatssymbol liberschreibt stets ein
Sternchen/Parameteranderungsanzeige.

Erkennt die Software eine Implausibilitit, verweigert sie das Ubernehmen
der Parameter.

® Andern Sie ggf. weitere Parameter.

Um die geanderten Parameter in das Gerat zu lbertragen, wahlen Sie im Menu »Gerat« den Eintrag »Daten
zum Gerat zurtickibertragen«.

Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage »Sollen die Parameter iberschrieben werden?«

B Geben Sie in dem sich 6ffnenden Fenster (Popup) das Parametrierpasswort ein.

Bestatigen Sie die Abfrage »Sollen die Daten lokal gesichert werden?« mit »Ja« (Empfehlung). Wahlen Sie
einen geeigneten Speicherort auf Ihrer Festplatte.

Bestatigen Sie den gewahlten Speicherort durch einen Mausklick auf die Schaltflache »Speichern«.

Die gednderten Parameterdaten werden nun in dem von lhnen gewahlten Ordner gesichert. Danach werden die
geanderten Daten an das Gerat gesendet und von ihm Gbernommen.

HINWEIS Smart View merkt sich das Parametrierpasswort fir mindestens 10 Minuten.

Wenn innerhalb dieses Zeitintervalls erneut Parameter ins Gerét (ibertragen
werden, dann wird das Zeitintervall erneut gestartet. Wenn erst nach Ablauf der
10 Minuten erneut Parameter ins Gerat libertragen werden sollen, dann wird
Smart View Sie erneut nach dem Passwort fragen.
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Schutzparameter

Schutzparameter

_ Durch das Projektieren von Schutzfunktionalitét verandern Sie auch die
Geratefunktionalitat.

Fur alle, sich aus Fehlprojektierungen ergebenden Personen- und
Sachschaden, Gbernimmt der Hersteller keinerlei Haftung.

Woodward Kempen GmbH bietet die Projektierung/Parametrierung auch als
Dienstleistung an.

Die Schutzparameter umfassen folgende Parameterzweige:

B Globale Schutzparameter: »Globale Schutzparam«: Hier finden Sie alle Schutzparameter, die global gelten,
unabhangig von den Parametersatzen.

m Satzparameter: »Satz 1..4«: Alle Schutzparameter, die hier festgelegt werden, werden erst dann wirksam, wenn
der Parametersatz, in dem sie festgelegt wurden, als aktiver Satz ausgewahlt wird.
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Parametersatze

Parametersatze

Parametersatzumschaltung
Im MenuU »Schutzparameter/Satz-Umschaltung« kénnen Sie:

Einen von 4 Schutzparametersatzen manuell aktivieren.
Fir jeden der 4 Parameterséatze ein Aktivierungssignal rangieren.

|
|
m Die Umschaltung uber die Leittechnik auswéhlen.
|

Den momentan aktiven Parametersatz einsehen (vom Smart View aus nur bei aktiver Gerateverbindung)

Option Parametersatzumschaltung

Manuelle Vorgabe Umschaltung, wenn iber das Menii »Schutzparameter/Satz-Umschaltung« ein
anderer Parametersatz ausgewahlt wird.

Via Eingangsfunktion Auf einen anderen Parametersatz wird erst dann umgeschaltet, wenn die
(2.B. Digitaler Eingang) Umschaltung eindeutig ist.

Das bedeutet es darf nur ein Eingangssignal aktiv sein. Andernfalls erfolgt keine
Anderung.

Beispiel: Ausgangssituation:
Parametersatz 1 ist der DI3 zugeordnet. DI3 ist aktiv 1%

Parametersatz 2 ist der DI4 zugeordnet. DI4 ist inaktiv ,,0".

Nun soll von Parametersatz 1 auf Parametersatz 2 umgeschaltet werden. Dazu
muss zunachst DI3 inaktiv ,,0“ werden. Danach muss DI4 aktiv sein ,,1°.

Fallt nun der D14 wieder ab ,0% so bleibt Parametersatz 2 solange aktiv ,,1“ bis
ein eindeutiger Umschaltbefehl anliegt, z.B. nur DI3 ist/wird aktiv.

Via Leittechnik Umschaltung, wenn ein eindeutiger Leittechnik befehl (SCADA-Kommando)
vorliegt. Andernfalls erfolgt keine Anderung.

H I N W E , S Die Befehle sind im Kapitel Systemparameter beschrieben.
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Parametersatzumschaltung mittels Smart View

Parametersatzumschaltung mittels Smart View

B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangen«

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Schutzparameter«

Doppelklicken Sie innerhalb der Betriebsdaten das Icon »Satz-Umschaltung«

Konfigurieren Sie die Parametersatzumschaltung bzw. wahlen Sie manuell einen aktiven Parametersatz.

H ’ N W E , S Die Befehle sind im Kapitel Systemparameter beschrieben.

Parametersatze kopieren mittels Smart View

H’N WE,S HINWEI.S.I.:’?rameter.sétze kérlmen nur dann k(?piert werden, wenn keine
Implausibilitaten vorliegen (kein rotes Fragezeichen).

Schutzparametersatze, die sich nur in wenigen Parametern unterscheiden, missen nicht miihsam doppelt erstellt
werden.

Kopieren Sie einfach mit Hilfe des Smart View einen bereits erstellten Schutzparametersatz auf einen anderen
(noch nicht konfigurierten). Danach missen Sie lediglich die Parameter andern, in denen sich die beiden
Parametersatze unterscheiden.

Um effizient einen zweiten Parametersatz zu erstellen, der sich nur in wenigen Parametern von einem anderen
bereits parametrierten unterscheidet, gehen Sie wie folgt vor:

m Falls Smart View noch nicht l1auft - Starten Sie Smart View
m Offnen Sie ein Offline-Parameterdatei oder laden Sie aus einem angeschlossenen Gerét die Daten.
m Speichern Sie sicherheitshalber die Gerateparametrierung ab [Datei\Speichern unter].

m Wahlen Sie im Meni Bearbeiten den Eintrag »Kopiere Parametersatze«

B Legen Sie fest welcher Parametersatz (Quelle: Kopiere von) auf welchen Parametersatz (Ziel: Kopiere nach)
kopiert werden soll.

m Starten Sie den Kopiervorgang durch einen Mausklick auf » OK«

m Der kopierte Parametersatz ist nun zwischengespeichert.
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Parametersatze kopieren mittels Smart View

m Bearbeiten Sie nun ggf. den/die kopierten Parametersatze

B Speichern Sie die gednderte Gerateparameterdatei unter einem neuen Namen auf der Festplatte ab
(Sicherheitskopie).

B Um die geanderten Parameter in das Gerat zurlickzulibertragen wéhlen Sie im Meni » Gerat« den Eintrag
»Ubertrage alle Parameter ins Gerat«.

Parametersatze vergleichen mittels Smart View

B Falls Smart View noch nicht 1auft - Starten Sie Smart View

m Wahlen Sie im MenUl Bearbeiten den Eintrag »Vergleiche Parametersatze«

m Wabhlen Sie in den beiden Drop-Down-Meniis zwei Parametersatze, die miteinander verglichen werden sollen.
m Betatigen Sie die Schaltflache »Vergleiche«.

E In einer tabellarischen Auflistung werden diejenigen Werte dargestellt, in denen sich die Satzparameter

unterscheiden.

Parameterdateien via Smart View vergleichen

Sie kdnnen die aktuell im Smart View gedffnete Parameterdatei mit einer auf der Festplatte vergleichen.
Voraussetzung ist, dass die Gerateversionen und Typen Ubereinstimmen. Gehen Sie wie folgt vor:

B Rufen Sie das Menu »Vergleiche mit einer Parameterdatei« innerhalb des Menis »Datei« auf.
m Klicken Sie auf das Ordner-Ilcon um eine Datei auf der Festplatte auszuwahlen.

m In einer tabellarischen Ubersicht werden die Unterschiede angezeigt.

Parameterdateien via Smart View konvertieren

Parameterdateien kdnnen in hdhere oder niedrigere Versionen des gleichen Typs konvertiert werden. Dabei werden
Parametrierungseinstellungen soweit wie moglich ibernommen.

m Wenn neue Parameter hinzukommen werden diese auf Werkseinstellung gesetzt.
E Wenn Parameter entfallen sind, werden diese geldscht.

Um eine Parameterdatei zu konvertieren gehen Sie bitte wie folgt vor:

B Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

m Offnen Sie eine Parameterdatei oder laden Sie die Parameter aus einem Gerét, die konvertiert werden sollen.
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Parameterdateien via Smart View konvertieren

B Legen Sie auf einem ausfallsicheren Speicherort eine Sicherheitskopie der Datei an.

H Wahlen Sie im Menl »Datei« »Datei speichern unter... «

B Vergeben Sie einen neuen Dateinamen (Damit nicht ggf. die Sicherheitskopie Uiberschrieben wird)
m Wahlen Sie im Drop-Down Menii »Dateityp« die gewlinschte Dateiversion.

B Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage nur dann mit »Ja« wenn Sie sich sicher sind, dass Sie die Konvertierung
durchfiihren wollen.

® In einer tabellarischen Ubersicht werden entfallene und neu hinzugefiigte Parameter wie folgt dargestellt:

Hinzugefiigte Parameter: -
-

Gelbschte Parameter: e
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Parametriersperre

Parametriersperre

Mit Hilfe der Parametriersperre kann das Gerat gegen Parameteranderungen verriegelt werden, solange das
rangierte Signal wahr (aktiv) ist.

Die Parametriersperre kann im Meni [Feldparameter/Allg Einstellungen/Param Verriegelung] aktiviert werden.

Bypass der Parametriersperre

Wenn die Parametriersperre durch ein Signal aufrecht erhalten wird, dessen Zustand nicht gedndert werden kann
oder darf (wenn sich der User sozusagen ausgesperrt hat, z.B. weil das Signal immer wahr ist) dann kann diese
Parameterverrieglung temporar per Bypass aufgehoben werden (Ersatzschlissel).

Die Parametriersperre kann temporar iber das Direktkommando » Bypass der Parametriersperre« aufgehoben
werden [Feldparameter/Allg Einstellungen/Param Verrieg Bypass] . Das Schutzgerat wird in die Parametriersperre
zurilckfallen entweder:

m Direkt nach dem Speichern der Parameteranderung, sonst

10 Minuten nach dem Aktivieren der Parametriersperre.
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Gerateparameter

Gerateparameter

Sys

Datum und Uhrzeit

Im Menl »Gerédteparameter/Datum/Uhrzeit« kdnnen Sie das Datum und die Uhrzeit einstellen.

Datum und Uhrzeit mittels Smart View synchronisieren

Falls Smart View noch nicht lauft - Starten Sie Smart View

Falls die Geratedaten noch nicht geladen wurden - Wahlen Sie im Meni »Gerat« den Eintrag »Daten vom Gerat
empfangenc

Doppelklicken Sie im Navigationsbaum das Icon »Gerateparameter«

Doppelklicken Sie innerhalb der Gerateparameter das »Datum/Uhrzeit-lcon«

Im Arbeitsfenster kbnnen Sie nun Datum und Uhrzeit mit dem PC synchronisieren. Das bedeutet, dass das
Geréat Datum und Uhrzeit vom PC tbernimmt.

Version

In diesem MenU »Gerédteparameter/Version« finden Sie Informationen zur Software- und Gerateversion.

Version mittels Smart View

Im MenU »Datei/Eigenschaften« finden Sie detaillierte Informationen zu den Eigenschaften der gedffneten Datei wie
z.B. Software- und Gerateversion...

HIN WE’S Um eine Parameterdatei in das Geréat (ibertragen zu kénnen, miissen

m Typschliissel (oben auf dem Gerategehéduse/Typenschild) und

m Version des Datenmodells (Kann im Menii [Gerateparameter/Version]
ausgelesen werden)

Ubereinstimmen.
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TCP/IP Einstellungen

TCP/IP Einstellungen

In MenU »Geréateparameter/TCP/IP« werden die TCP/IP Kommunikationseinstellungen gesetzt.

Die erstmalige Einstellung der TCP/IP Parameter kann nur am Gerat vorgenommen werden.

HIN WE,S Es kann nur dann eine Verbindung liber TCP/IP zum Gerét hergestelit
werden, wenn das Gerit lUber eine Ethernet-Schnittstelle verfiigt (RJ45).
Wenden Sie sich zur Einrichtung der Netzwerkverbindung an lhren IT-
Administrator.

Setzen der TCP/IP Parameter

Setzen Sie am Gerat (HMI) im Menl » Geréteparameter/TCP/IP« die folgenden Parameter:

B TCP/IP Addresse
B Subnetzmaske

E Gateway

Direktkommandos des Systemmoduls

Parameter  Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung = Mentipfad
Quit LED Alle (quittierbaren) LEDs werden quittiert. inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IRicksetzen/Bestatigen
[Quittierung]
Quit K Alle (quittierbaren) Ausgangsrelais werden quittiert. inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IRicksetzen/Bestatigen
[Quittierung]
Quit Stt Die Meldungen zur Leittechnik werden zuriickgesetzt.  inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv [Riicksetzen/Bestatigen
[Quittierung]
Quit KLED | Die Ausgangsrelais, LEDs, SLT und den Ausl6sebefehl | inaktiv, inaktiv [Betrieb
SltAusiBef  quittieren. aktiv [Rlcksetzen/Bestéatigen
/Quittierung]
Res BetriebZ  Zurlicksetzen der Gruppe der Betriebszahler inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IRicksetzen/Bestatigen
[Historie]
Res AlarmZ | Zuriicksetzen der Gruppe der Alarmzahler inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv IRicksetzen/Bestatigen
[Historie]
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Direktkommandos des Systemmoduls

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendpfad
Res AuslZ Zurlicksetzen der Gruppe der Ausldsungszahler inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv [Ricksetzen/Bestéatigen
[Historie]
Res Zuriicksetzen der Gruppe der Gesamt-Betriebszahler | inaktiv, inaktiv [Betrieb
GesBetriebZ aktiv IRiicksetzen/Bestitigen
[Historie]
Res Alle Zurlicksetzen aller Zahler inaktiv, inaktiv [Betrieb
aktiv [Riicksetzen/Bestatigen
[Historie]
Neustart Neustart des Gerats nein, nein [Service
ja /Allgemein]

VORSICHT

Selbstiiberwachungskontakt ab.

Globale Parameter des Systems

VORSICHT durch ein manuelles Neustarten des Gerats fallt der

‘ Parameter ‘ Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
Satz- Parametersatzumschaltung PS1, PS1 [Schutzparameter
Umschaltung PS2, 1Satz-
PS3, Umschaltung]
PS4,
PSU via Eingsfkt,
PSU via Leittech
PS1: aktiviert | Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die 1..n, DI-LogikListe [Schutzparameter
durch Parametersatzumschaltung Uber Eingangsfunktionen
o L . [Satz-
aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei Umschaltung]
Eingangsfunktionen unwahr sind. Fir den Fall, dass g
zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr
sind, erfolgt keine Umschaltung. Sind alle
Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Gerat
mit dem zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.
Nur verflugbar wenn: Satz Umschaltung = PSU via
Eingstkt
PS2: aktiviert | Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die 1..n, DI-LogikListe [Schutzparameter
durch Parametersatzumschaltung iber Eingangsfunktionen 1Satz-
aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei
Umschaltung]

Eingangsfunktionen unwahr sind. Fir den Fall, dass
zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr
sind, erfolgt keine Umschaltung. Sind alle
Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Geréat
mit dem zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.

Nur verfugbar wenn: Satz Umschaltung = PSU via
Eingstkt
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Globale Parameter des Systems

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mendipfad
PS3: aktiviert | Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die 1..n, DI-LogikListe [Schutzparameter
durch Parametersatzumschaltung iber Eingangsfunktionen
N Y . [Satz-
aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei Umschaltung]
Eingangsfunktionen unwahr sind. Fir den Fall, dass 9
zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr
sind, erfolgt keine Umschaltung. Sind alle
Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Gerat
mit dem zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.
Nur verfiigbar wenn: Satz Umschaltung = PSU via
Eingsfkt
PS4: aktiviert | Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die 1..n, DI-LogikListe [Schutzparameter
durch Parametersatzumschaltung iber Eingangsfunktionen
N e . [Satz-
aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei Umschaltung]
Eingangsfunktionen unwahr sind. Fiir den Fall, dass g
zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr
sind, erfolgt keine Umschaltung. Sind alle
Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Gerat
mit dem zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.
Nur verfigbar wenn: Satz Umschaltung = PSU via
Eingstkt
Quit LED Alle (quittierbaren) LEDs werden quittiert, wenn der 1..n, Rangierliste [Geréteparameter
Zustand des rangierten Signals wahr ist. "
/Ex Quittierung]
Quit K Alle (quittierbaren) Ausgangsrelais werden quittiert, 1..n, Rangierliste [Gerateparameter
wenn der Zustand des rangierten Signals wahr ist. -
[Ex Quittierung]
Quit Die Meldungen zur Leittechnik werden zurlickgesetzt,  1..n, Rangierliste [Gerateparameter
Leittechnik  wenn der Zustand des rangierten Signals wahr ist. -
[Ex Quittierung]
Skalierung Darstellung der Messgrdfien als: Primarwerte, Bezogene GroRen, Bezogene [Gerateparameter
Sekundarwerte oder bezogene GroRen. T Gréfen
PrimérgréRen, /
Sekundérgréfen SI\J/]Iesswer‘(darstellun
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Zustande der Eingange des Systemmoduls

Zustande der Eingange des Systemmoduls

Bezeichnung
Quit LED-E

Quit K-E

Quit Leittechnik-E

PS1-E

PS2-E

PS3-E

PS4-E

Beschreibung

Zustand des Moduleingangs: LED
Quittierung Uber digitalen Eingang

Zustand des Moduleingangs: Quittierung der
Ausgangsrelais

Zustand des Moduleingangs: Scada Uber DI
quittieren. Das Abbild, das die Leittechnik
vom Gerat hat, soll zuriickgesetzt werden.

Zustand des Moduleingangs bzw. des
Signals, das diesen Parametersatz aktivieren
soll.

Zustand des Moduleingangs bzw. des
Signals, das diesen Parametersatz aktivieren
soll.

Zustand des Moduleingangs bzw. des
Signals, das diesen Parametersatz aktivieren
soll.

Zustand des Moduleingangs bzw. des
Signals, das diesen Parametersatz aktivieren
soll.

Rangierung tber:
[Gerateparameter
/Ex Quittierung]
[Gerateparameter
[Ex Quittierung]
[Gerateparameter
[Ex Quittierung]

[Schutzparameter

/Satz-Umschaltung]

[Schutzparameter

[Satz-Umschaltung]

[Schutzparameter

[Satz-Umschaltung]

[Schutzparameter

/Satz-Umschaltung]
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Meldungen des Systemmoduls

Meldungen des Systemmoduls

Meldung
Neustart

Akt Satz

PS 1

PS2

PS3

PS4

PSU manuell
PSU via Leittech
PSU via Eingsfkt

mind. 1 Param geéand.

Beschreibung

Meldung: Neustart des Geréts: 1=Neustart durch
Versorgungsspannung; 2=Restart durch Bediener; 3=Superreset
(Rucksetzen des Gerats auf Werkseinstellungen); 4=Restart durch
den Debugger; 5=Neustart durch Umkonfiguration; 6=Allgemeiner
Fehler; 7=Neustart durch SystemAbort (host side); 8=Neustart durch
Watchdog Timeout (host side); 9=Neustart durch System Abort (dsp
side); 10=Neustart durch Watchdog Timeout (dsp side);
11=Versorgungsspannung ausgefallen oder zu niedrig;
12=Unzulassiger Speicherzugriff.

Meldung: Aktiver Parametersatz

Meldung: Parametersatz 1

Meldung: Parametersatz 2

Meldung: Parametersatz 3

Meldung: Parametersatz 4

Meldung: Manuelle Umschaltung des Parametersatzes
Meldung: Parametersatz-Umschaltung (iber Leittechnik
Meldung: Parametersatz-Umschaltung tiber Eingangsfunktion

Meldung: Mindestens ein Parameter wurde gedndert

Speich Anz X Param Anzahl noch zu speichernder Parameter. 0 = Alle
Umparametrierungen abgeschlossen.

Quit LED Meldung: LED Quittierung

QuitK Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais

Quit Zahler Meldung: Rucksetzen aller Zahler

Quit Leittechnik Meldung: Scada Quittierung

Quit Aus|Bef Meldung: Quittierung/Reset des Ausldsebefehls

Quit LED-HMI Meldung: LED Quittierung :HMI

Quit K-HMI Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais :HMI

Quit Z&hler-HMI Meldung: Rucksetzen aller Zahler :HMI

Quit Leittechnik-HMI Meldung: Scada Quittierung :HMI

Quit AuslBef-HMI Meldung: Quittierung/Reset des Auslosebefehls :HMI

Quit LED-St Meldung: LED Quittierung :Leittechnik

Quit K-St Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais
‘Leittechnik

Quit Z&hler-St Meldung: Ricksetzen aller Zahler :Leittechnik

Quit Leittechnik-Slt Meldung: Scada Quittierung :Leittechnik

Quit AusIBef-Sit Meldung: Quittierung/Reset des Auslosebefehls :Leittechnik

Res BetriebZ Meldung: : Res BetriebZ

Res AlarmZ Meldung: : Res AlarmZ

Res AuslZ Meldung: : Res AuslZ

Res GesBetriebZ Meldung: : Res GesBetriebZ
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Spezielle Werte des Systemmoduls

Spezielle Werte des Systemmoduls

Wert
Build

Version

Betriebsstunden Z

StundenZ (Gerat)

Beschreibung

Build

Version

Betriebsstunden Zahler des Schutzgeréats

Der Stundenzahler gibt an, wie lange das
Schutzgerat seit dem letzen Reset in Betrieb

ist.

Meniipfad
[Gerateparameter
NVersion]
[Gerateparameter
NVersion]

[Betrieb

/Z&hl und RevDat
1Sys]

[Betrieb

[Historie
IGesBetriebZ]
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Feldparameter

Feldparameter

Feldparameter

Im Menu Feldparameter sind alle Parameter einzustellen, die durch die Primartechnik und die Netzbetriebsweise
vorgegeben werden. Dies sind z.B. Frequenz, Primar- und Sekundarwerte, Sternpunkterdung.

Aligemeine Feldparameter

‘ Parameter ‘ Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung = Mendipfad

Drehfeldrch | Drehfeldrichtung ABC, ABC [Feldparameter

ACB /Allg Einstellungen]

f Nennfrequenz 50Hz, 50Hz [Feldparameter

60Hz /Allg Einstellungen]

Feldparameter - Auf Strommessung basierend

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Meniipfad

StW pri Nennstrom der Primarseite der angeschlossenen 1-50000A 10A [Feldparameter
Stromwandler

[Stromwandler]

StW sek Nennstrom der Sekundérseite der angeschlossenen 1A, 1A [Feldparameter
Stromwandler. 5A [Stromwandler]

StW Rch Schutzfunktionen mit Richtungsentscheid funktionieren  0°, 0° [Feldparameter
nur dann korrekt, wenn die Stromwandler korrekt o

. L . 180 [Stromwandler]
angeschlossen sind. Falls irrtlimlich alle drei
Stromwandler mit falscher Polaritat angeschlossen
wurden konnen die ermittelten Stromzeiger
kalkulatorisch um 180° gedreht werden. Andern Sie
hierzu die Standardeinstellung von "0°" auf "180°".

EStW pri Dieser Parameter definiert den primaren Nennstrom des | 1 - 50000A 50A [Feldparameter
angeschlossenen Erdstromwandlers IStromwandler]
(Kabelumbauwandler). Sollte die Erdstromerfassung
lber die Holmgreen-Schaltung erfolgen, so muss hier
der Primé&rwert der Phasenstromwandler (StW pri)
eingegeben werden.

EStW sek Dieser Parameter definiert den sekundaren Nennstrom 1A, 1A [Feldparameter
des vorhandenen Erdstromwandlers (Kabel- 5A IStromwandler]
umbauwandler) zu 1A oder 5A. Sollte die
Erdstromerfassung lber die Holmgreen-Schaltung
erfolgen, so muss hier der Sekundarwert der
Phasenstromwandler (StW sek) eingegeben werden.

EStW Rch Die gerichtete Erdstromerfassung funktioniert nur dann | 0°, 0° [Feldparameter
korrekt, wenn der Erdstromwandler korrekt o

180 [Stromwandler]

angeschlossen wurde. Falls der Wandler irrtimlich mit
falscher Polaritat angeschlossen wurde kann der
Stromzeiger kalkulatorisch um 180° gedreht werden.
Andem Sie hierzu die Standardeinstellung von "0°" auf
"180°".
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Feldparameter - Auf Strommessung basierend

IL1, IL2, IL3  Fallt der Phasenstrom unterhalb diese 0.0-0.100In 0.005In [Gerateparameter

Freigabe Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird der Strom am IMesswertdarstellung]
Display und in der PC Software zu Null angezeigt g
(gekiirzt). Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf
Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden.

IE gem Fallt der gemessene Erdstrom unterhalb diese 0.0-0.100In 0.005In [Gerateparameter

Freigabe Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird der gemessene IMesswertdarstellung]
Erdstrom am Display und in der PC Software zu Null g
angezeigt (gekirzt). Dieser Parameter hat keine
Auswirkungen auf Werte die in Rekordern
aufgezeichnet werden.

IE err Fallt der errechnete Erdstrom unterhalb diese 0.0-0.100In 0.005In [Gerateparameter

Freigabe Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird der errechnete IMesswertdarstellung]
Erdstrom am Display und in der PC Software zu Null 9
angezeigt (gekiirzt). Dieser Parameter hat keine
Auswirkungen auf Werte die in Rekordern
aufgezeichnet werden.

1012 Fallt die berechnete Symmetrische Komponente 0.0-0.100In 0.005In [Gerateparameter

Freigabe unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird IMesswertdarstellung]
die berechnete Symmetrische Komponente am Display g
und in der PC Software zu Null angezeigt (gekrzt).

Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die
in Rekordern aufgezeichnet werden.

Feldparameter - Auf Spannungsmessung basierend

Parameter | Beschreibung Einstellbereich Voreinstellung  Mentpfad

SpW pri Nennspannung der Priméarseite der Spannungswandler. | 60 - 500000V 10000V [Feldparameter
Hier ist stets die Auenleiterspannung anzugeben /Spannungswandler]
unabhangig davon ob im Stern oder Dreieck verschaltet P 9
wurde.

SpW sek Nennspannung der Sekundarseite der 60.00 - 520V 100V [Feldparameter
Spannungswandler. Hier ist stets die /Spannungswandler]
AuRenleiterspannung anzugeben unabhéngig davon ob P g
im Stern oder Dreieck verschaltet wurde.

Spw Dieser Parameter muss eingestellt werden, um die Leiter-Leiter, Leiter-Erd [Feldparameter

Anschluss korrekte Interpretation