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Code de commande

Code de commande

Protection de ligne non directionnelle

(Version 2 avec USB, options de communication | MRI4| -2
améliorées et nouvelle plaque avant)

Entrées Relais de

. o Grand
numériqu sortie Boitier .
N écran
es binaires
8) 6) B1 - A
Variante matérielle 2
Courant phase 5A/1A, courant terre 5 A/1 A 0)
Courant phase 5A/1A, courant sens a la terre 5 A/1 A 1)

Boitier et montage
Montage de la porte

Montage de la porte 19 pouces (montage encastre)

Protocole de communication

Sans protocole

Modbus RTU, DNP3.0, CEI60870-5-103, RS485/terminaux
Modbus TCP, DNP3.0, Ethernet 100 MB/RJ45
Profibus-DP, fibre optique

Profibus-DP, RS485/D-SUB

Modbus RTU, CEI60870-5-103, fibre optique

Modbus RTU, CEI60870-5-103, RS485/D-SUB

CEI61850, DNP3.0, Ethernet 100MB/ RJ45

CEI60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/terminaux
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

CEI61850, Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet optique 100MB/connecteur duplex LC
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Optique Ethernet 100MB/LC duplex connecteur

CEI60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/terminaux
CEI61850, Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

B
-
-
E*
-
-
e

K*
L*

T*

Option d'environnement sévére
Aucun
Tropicalisé

Menu langues disponibles

Anglais standard/allemand/espagnol/russe/polonais/portugais/frangais/roumain

*Dans chaque option de communication, un seul protocole de communication est utilisable.
Smart view peut étre utilisé en parallele via l'interface Ethernet (RJ45).

Le logiciel de paramétrage et d'analyse des perturbations Smart view est inclus avec les appareils HighPROTEC.

Tous les appareils sont équipés d'une interface IRIG-B pour la synchronisation de I'heure.
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Commentaires sur le manuel

Commentaires sur le manuel

Le présent manuel aborde de maniére générale les taches d'organisation de module, de configuration des
parameétres, d'installation, de mise en service, de fonctionnement et de maintenance des appareils HighPROTEC.

Il est destiné a servir de base de travail aux :

® Ingénieurs du secteur de la protection,

B Techniciens de mise en service,

m Personnel chargé de la configuration, des tests et de la maintenance des dispositifs de protection et de
commande,

B Personnel qualifié pour les installations et les centrales électriques.

Toutes les fonctions concernant le code type seront définies. S'il s'avérait qu'une description de fonction, de
paramétre ou d'entrée-sortie ne s'applique pas a l'appareil utilisé, ignorez ces informations.

Tous les détails et références sont expliqués au mieux de nos connaissances et sont fondés sur notre expérience
et nos observations.

Ce manuel décrit les versions complétes (le cas échéant) des appareils.

Toutes les informations et données techniques contenues dans le présent manuel refletent leur état au moment de
la publication du document. Nous nous réservons le droit d'apporter des changements techniques en rapport avec
les développements futurs sans modifier ce manuel et sans préavis. Ainsi, aucune réclamation ne peut étre
apportée sur la base des informations et des descriptions contenues dans ce manuel.

Le texte, les graphiques et les formules ne s'appliquent pas toujours a I'équipement effectivement livré. Les dessins
et les graphiques ne sont pas a I'échelle réelle. Nous ne saurons étre tenus responsable des dommages et
défaillances de fonctionnement causés par des erreurs de manipulation ou le non respect des directives du présent
manuel.

La reproduction ou la transmission a des tiers sous toute forme que ce soit de tout ou partie de ce manuel est
formellement interdite, sauf autorisation écrite de Woodward Kempen GmbH.

Le présent manuel d'utilisation est livré avec I'appareil lors de son achat. Dans le cas ou celui-ci est transmis
(vendu) a un tiers, le manuel doit étre remis également.

Toute réparation nécessite un personnel qualifié et compétent qui doit connaitre en particulier les régles de sécurité
locales et disposer de I'expérience nécessaire pour intervenir sur des dispositifs de protection électronique et des
installations électriques (preuves a l'appui).

Informations relatives a la responsabilité et a la garantie

Woodward réfute toute responsabilité en cas de dommages résultants de conversions ou de modifications
apportées au dispositif ou au travail de planification (projection), a la configuration des paramétres ou aux
modifications de réglage effectuées par le client.

La garantie expire lorsqu'un dispositif est ouvert par des personnes autres que des spécialistes Woodward .

Les explications mentionnées ci-dessus ne complétent pas les conditions de garantie et de responsabilité stipulées
dans les Conditions générales de Woodward.
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DEFINITIONS IMPORTANTES

Les signaux présentés ci-dessous sont destinés a avertir d'un danger physique pour les personnes, ainsi pour que
le cycle de fonctionnement correct du dispositif.

A DANGER DAN(?ER indique une situation dangereuse, qui si elle n'est pas évitée,
entrainera des blessures graves ou mortelles.

AVERTISSEMENT indique une situation dangereuse, qui si elle n'est pas
évitée, risque d'entrainer des blessures graves ou mortelles.

A ATTENTION ATTENTION, utilisé avec le symbole de danger, indique une situation
dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, peut entrainer des blessures a gravité
modérée ou légéres.

A VI S AVIS est utilisé pour traiter de questions ne relevant pas de blessures
corporelles.

ATTENTION ATTENTION, sans le symbole de danger, traite de questions ne relevant pas
de blessures corporelles.
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SUIVEZ LES INSTRUCTIONS

Lisez attentivement ce manuel et toutes les autres publications relatives aux
taches a effectuer avant l'installation, I'utilisation ou I'entretien de cet
équipement. Observez toutes les instructions et consignes de sécurité et de
l'usine. Tout manquement au respect de ces instructions peut entrainer des
blessures corporelles et/ou des dommages matériels.

BON USAGE

Toute modification non autorisée ou toute utilisation de I'équipement en
dehors de ses spécifications mécaniques, électriques ou autres limites de
fonctionnement spécifiées peut entrainer des blessures corporelles et/ou
des dommages matériels, y compris la détérioration de I'équipement. De
telles modifications non autorisées : (1) constituent un « mauvais usage »
et/ou une « négligence » au sens de la garantie du produit, excluant de la
sorte toute couverture de la garantie pour tout dommage résultant, et (2)
invalident les certifications ou référencements du produit.

Les dispositifs programmables abordés dans le présent manuel sont
congus pour protéger et également pour contrdler les installations
électriques et les dispositifs opérationnels alimentés par des sources de
tension a fréquence fixe (fixée a 50 ou 60 Hz). lls ne sont pas destinés a étre
utilisés avec des entrainements a fréquence variable. Les modules sont en
outre congus pour une installation dans des compartiments basse tension
de tableaux de distribution moyenne tension ou dans des panneaux de
protection décentralisés. La programmation et le paramétrage doivent
répondre a toutes les exigences du concept de protection (de I'équipement
a protéger). Vous devez vous assurer que le module sera capable
d'identifier et de gérer toutes les conditions (pannes) selon votre
programmation et vos paramétres (en coupant le disjoncteur, par exemple).
L'utilisation appropriée exige une protection de secours via l'installation
d'un appareil de protection supplémentaire. Avant de commencer toute
opération et aprés toute modification du test de programmation
(paramétrage), établissez par écrit une preuve que la programmation et le
paramétrage sont conformes aux exigences de votre concept de protection.

Le contact d'auto-surveillance (contact d'état) doit étre relié au systéme
d'automatisation de la sous-station pour que la surveillance de I'état de
santé de I'appareil de protection programmable soit possible. Il est trés
important que le signalement d'une alarme nécessitant une intervention
immédiate en cas de déclenchement soit acheminé depuis le contact
d'auto-surveillance du dispositif de protection programmable (contact
d'état). L'alarme indique que le dispositif de protection ne protége plus le
circuit et qu'il est nécessaire d'effectuer une maintenance sur le systéme.

Exemples d'applications types pour cette famille de produits/gamme de
modules :

m DIRECTIONNELLE
m Protection de réseau
H Protection de machine
H Protection différentielle de transformateur
Les modules ne sont pas adaptés a une utilisation au-dela de ces

applications. Cela s'applique également a une utilisation comme quasi-
machine. Le fabricant ne peut étre tenu responsable des dommages qui

11
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pourraient en résulter, en conséquence l'utilisateur en assume seul le
risque. Utilisation appropriée du module : Les données techniques et
tolérances spécifiées par Woodward doivent étre respectées.
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_ PUBLICATION OBSOLETE

Cette publication peut avoir été révisée ou mise a jour depuis I'édition de cette
copie. Assurez-vous que vous disposez bien de la derniére révision en
consultant notre site Web a I'adresse :

www.woodward.com

Si votre publication ne s'y trouve pas, contactez votre interlocuteur au service
clients pour en obtenir la derniére version.

Informations importantes

_ Conformément aux exigences du client, les modules sont utilisés de maniére
modulaire (en conformité avec la référence commerciale). L'affectation des

bornes du module se trouve sur le dessus du module (schéma de cablage).
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ATTENTION

Prise de conscience des décharges électrostatiques

Tout équipement électronique est sensible a I'électricité statique, et

certains composants plus que d'autres. Pour protéger ces composants de

tout dommage lié a I'électricité statique, vous devez prendre des

précautions afin de minimiser ou d'éliminer les décharges électrostatiques.
Respectez scrupuleusement ces consignes lorsque vous travaillez sur ou a

proximité du tableau de commande.

1.

Avant de procéder a la maintenance d'une commande électronique,
déchargez I'électricité statique de votre corps en touchant et
conservant le contact avec un objet métallique relié a la masse
(tuyaux, armoires, équipement, etc.).

Evitez d'accumuler de I'électricité statique sur votre corps en ne

portant pas de vétements en matiéres synthétiques. Portez autant que
possible des tissus en coton ou en mélange de coton, car ces matiéres

n'emmagasinent pas les charges électrostatiques autant que les
synthétiques.

Gardez autant que possible les matériaux en plastique, vinyle et
mousse de polystyréne (comme les gobelets en plastique ou en
polystyréne, les porte-gobelets, les paquets de cigarettes, les
emballages en cellophane, les livres ou brochures en vinyle, les
bouteilles en plastique et les cendriers en plastique) éloignés des

commandes, des modules et de la zone de travail.

4. N'enlevez pas les cartes de circuit imprimé du boitier de commande, si
cela ne s'avére pas absolument indispensable. Si vous devez enlever

les circuits imprimés du boitier de commande, observez les
précautions suivantes :

m Vérifiez que I'équipement est correctement isolé de I'alimentation.

Tous les connecteurs doivent étre débranchés.

B Ne touchez aucune partie des cartes de circuit imprimé a
I'exception des bords.

B Ne touchez pas les conducteurs électriques, les connecteurs ou
les composants avec des dispositifs conducteurs ou avec les

mains.

B Lorsque vous remplacez une carte de circuit imprimé, conservez
la nouvelle carte dans son enveloppe de protection antistatique en

plastique jusqu'a ce que vous soyez prét a l'installer.

Immédiatement aprés avoir enlevé la carte a remplacer du boitier

de commande, placez-la dans I'enveloppe de protection
antistatique.

Pour éviter d'endommager les composants électroniques a cause d'une

mauvaise manipulation, lisez et observez les prescriptions du manuel

Woodward 82715, Guide for Handling and Protection of Electronic Controls,

Printed Circuit Boards, and Modules (Guide pour la manipulation et la

protection des commandes électroniques, des cartes de circuits imprimés

et des modules).

Woodward se réserve le droit de mettre a jour une partie de cette publication a tout moment. Les informations
fournies par Woodward sont considérées comme correctes et fiables. Toutefois, Woodward décline toute
responsabilité sauf indication contraire explicite.
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© Woodward 2016. Tous droits réservés.
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Contenu de la livraison

La livraison inclut les éléments suivants :

Le coffret de transport

Le dispositif de protection

Les écrous de montage

Le rapport de test

ONONONONO,

Le support DVD fourni inclut les manuels du produit, les documentations associées, ainsi que les
paramétrages standard et le logiciel d'évaluation.

Vérifiez que tous les éléments ont bien été livrés (bon de livraison).

Vérifiez également que la plaque signalétique, le schéma de connexion, le code type et la description du module
sont conformes.

Si vous avez des doutes, contactez le service apres-vente (I'adresse figure au verso de ce manuel).
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Stockage

Les modules ne doivent pas étre stockés en extérieur. Les installations de stockage doivent étre suffisamment
aérées et séches (voir les données techniques).

Mise au rebut des piéces usagées

Ce dispositif de protection intégre une batterie. Par conséquent, le symbole suivant
y est apposé conformément a la Directive européenne 2006/66/CE.

_ Les batteries peuvent étre nocives pour I'environnement. Les batteries
endommagées ou inutilisables doivent étre mises au rebut dans un conteneur
spécifiquement prévu a cet effet.

De fagon générale, les consignes et réglementations locales en matiére de
mise au rebut des appareils électriques et batteries doivent étre respectées.

Roéle de la batterie

La batterie sert de tampon pour I'norloge temps réel en cas de panne de l'alimentation électrique du dispositif de
protection.

Retrait de la batterie

Il peut étre nécessaire de dessouder la batterie ou de désolidariser les contacts.
Reportez-vous a la fiche technique de sécurité fournie par le fabricant de la batterie pour plus d'informations.

Fabricant et type de la batterie

Panasonic, Type BR2032 (http://panasonic.net/ec/) ou équivalent.
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Conventions générales

»Les params sont indiqués par des doubles fleches et inscrits en italique. «

»SIGNAUX indiqués par doubles fleches et inscrits en majuscules.«

[Chemins indiqués entre crochets.]

Noms logiciels et périph inscrits en italique.

Noms modules et instances (fonctions) soulignés et inscrits en italique.

»Les boutons poussoirs, les modes et les menus sont indiqués par des doubles fléches .«

1 2 3 Réfimages (carrés)
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Sign sortie @
@ Sign entrée
Sign sortie Description / schéma (:)
(Symbole)
Prot.dispo Voir le schéma ~: Prot (1)
Prot.dispo (signal envoyé via Voir le schéma ~: Prot (1R)
ProtCom au dispositif de uniquement pour la protection différentielle de ligne
protection distant)
nom . actif Voir le schéma ~: Blocages (2)
nom . Blo TripCmd Voir le schéma ~: Décl blocages (3)
nom . actif Voir le schéma ~: Blocages (4)
(étages de surintensité de phase I[1] ... [n])
nom . actif Voir le schéma ~: Blocages (4G)
(étages a maximum de courant a la terre IG[1] ... [n])
nom . actif (en tant que signal Voir le schéma ~: Blocages 4L)
Iocal) uniquement pour la protection différentielle de ligne
nom . actif (signal envoyé via Voir le schéma ~: Blocages (4R)
ProtCom au dispositif de uniquement pour la protection différentielle de ligne
protection distant)
IH2 . Blo L1 Voir le schéma ~: IH2 (5)
IH2 . Blo L2 Voir le schéma ~: IH2 (6)
IH2 . Blo L3 Voir le schéma ~: IH2 (7)
IH2 . Blo IG Voir le schéma ~: IH2 (8)
nom . Défaut dans le sens prévu Reportez-vous au schéma : décision de direction - surintensité de (9)
phase
nom . Défaut dans le sens prévu Reportez-vous au schéma : décision de direction - défaut a la (10)
terre
CB . Déc dis Voir le schéma ~: CB (Disjoncteur) (11)
VTS . Alarm Voir le schéma ~: VTS (12a)
VTS . Ex FF VT-I Voir le schéma ~: VTS (12b)
VTS . Ex FF EVT-I Voir le schéma ~: VTS (12¢)
nom . Alarm Chaque alarme module (sauf modules surv comprenant déf disj (14)
provoque alarme générale (alarme collective).
nom . Décl Chaque déclt module prot actif autorisé provoque déclt général. (15)
nom . TripCmd (15a)

21

MRI4

DOK-HB-MRI4-2FR



DEFINITIONS IMPORTANTES

Sign sortie Description / schéma @
(Symbole)
(16)
nom . Déc. L1 Chaque déclt module prot actif autorisé provoque déclt général. (1l6a)
(16b)
(17)
nom . Déc. L2 Chaque déclt module prot actif autorisé provoque déclt général. (17a)
(17b)
(18)
nom . Déc. L3 Chaque décit module prot actif autorisé provoque déclt général. (18a)
(18b)
(19)
(19a)
nom . TripCmd Chaque déclt module prot actif autorisé provoque déclt général.
(19b)
(19¢)
nom . TripCmd Chaque déclt module prot actif autorisé provoque décit général. (19d)
nom . Déc. L1 Chaque déclt module prot actif autorisé provoque déclt général. (20)
nom . Déc. L2 Chaque déclt module prot actif autorisé provoque déclt général. (21)
nom . Déc. L3 Chaque déclt module prot actif autorisé provoque déclt général. (22)
nom . Décl Chaque déclt module prot actif autorisé provoque déclt général. (23)
(24)
Chaque alarme sélective phase module (1, IG, V, VX en fonction
nom . Alarme L1 type module) provoque alarme générale phase sélective (alarme (24a)
collective).
(24b)
(25)
Chaque alarme sélective phase module (1, IG, V, VX en fonction
nom . Alar. L2 type module) provoque alarme générale phase sélective (alarme (25a)
collective).
(25b)
(26)
Chaque alarme sélective phase module (1, IG, V, VX en fonction
nom . Alar. L3 type module) provoque alarme générale phase sélective (alarme (26a)
collective).
(26b)
27)
(27a)
Chaque alarme sélective phase module (1, IG, V, VX en fonction
nom . Alarm type module) provoque alarme générale phase sélective (alarme (27b)
collective).
(27¢)
(27d)
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Sign sortie Description / schéma @
(Symbole)
nom . Alarme L1 Chaque alarme sélective phase module (I, IG, V, VX en fonction (28)
type module) provoque alarme générale phase sélective (alarme
collective).
nom . Alar. L2 Chaque alarme sélective phase module (I, IG, V, VX en fonction (29)
type module) provoque alarme générale phase sélective (alarme
collective).
nom . Alar. L3 Chaque alarme sélective phase module (I, IG, V, VX en fonction (30)
type module) provoque alarme générale phase sélective (alarme
collective).
nom . Alarm Chaque alarme sélective phase module (I, IG, V, VX en fonction (31)
type module) provoque alarme générale phase sélective (alarme
collective).
Prot . Blo TripCmd (32)
CB . Pos Voir le schéma ~: CB. Gestio disj (état des disjoncteurs) (33)
CB . Pos ON Voir le schéma ~: CB. Gestio disj (état des disjoncteurs) (34)
CB . Pos OFF Voir le schéma ~: CB. Gestio disj (état des disjoncteurs) (35)
CB . Pos indéterm Voir le schéma ~: CB. Gestio disj (état des disjoncteurs) (36)
CB . Pos perturb Voir le schéma ~: CB. Gestio disj (état des disjoncteurs) (37)
PdP . Blo Pdp Voir le schéma ~: PdP. Blo PdP (Perte de potentiel - blocage des (38a)
autres fonctions)
PdP . Ex FF VT-I Voir le schéma ~: PdP.Ex FF VT (Perte de potentiel - alarme de (38b)
défaut de fusible de transformateurs de tension)
PdP . Ex FF EVT-I Voir le schéma ~: PdP.Ex FF EVT (Perte de potentiel - alarme de (38¢c)
défaut de fusible de transformateurs de tension raccordés a la
terre)
Q->&V< . Générateur distribué de | Voir le schéma ~: Q->&V< : “QU_Y02" (39)
découplage
CTS . Alarm Voir le schéma ~: CTS.Alarm (Alarme surveillance TC) (40)
SG.Prot ON Voir le schéma ~: SG.Prot ON (Appareillage de connexion - (41)
protection active)
SG . Cmd ON Voir le schéma ~: SG.Cmd ON (Envoi d'une commande ON a (42)
l'appareillage de connexion)
AnIn[1] . Valeur Voir le schéma ~: Vals analog (43)
AnIn[2] . Valeur Voir le schéma ~: Vals analog (44)
Anlin[n] . Valeur Voir le schéma ~: Vals analog (45)
Déclenchement incomplet (46)
(Moteur) Séquence de démarrage
Q->&V< . actif Voir le schéma : Blocage Q->&V< (47)
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Niveau dacceés
(Reportez-vous au chapitre [Parametres\Niveau d'accés])

Superviseur-Lv3 Ce niveau fournit un accés complet (non limité) a tous les paramétres

Lecture seule-Lv0 @@ Les paramétres peuvent étre lus uniguement avec ce niveau.
Prot-Lv1 Q? Ce niveau s'active pour exécuter les réinitialisations et les acquittements
Prot-Lv2 G@ Ce niveau permet la modification des paramétres de protection
Control-Lv1 6@ Ce niveau permet les fonctions de contrdle
Control-Lv2 6@ Ce nive_au permet la modification des paramétres d'appareillage de
connexion
X
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Systeme fléché de référence de charge

L'équipement HighPROTEC utilise principalement le « systeme fléché de référence de charge ». Les relais de
protection du générateur fonctionnent conformément au « systéme de référence du générateur ».
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Organisation du module

L'organisation d'un module permet de réduire la gamme de ses fonctionnalités a un niveau adapté a la tache de
protection, le module affiche ainsi uniquement les fonctions dont vous avez réellement besoin. Si, par exemple,
vous désactivez la fonction de protection de la tension, toutes les branches de paramétres liées a cette fonction
n'apparaitront plus dans I'arborescence des paramétres. Tous les événements, signaux et autres éléments
correspondants seront également désactivés. Avec ce paramétre, les arborescences deviennent trés
transparentes. L'organisation implique également I'ajustement de toutes les données de base du systéme
(fréquence, etc.)

_ Mais vous devez également tenir compte du fait qu'en désactivant, par
exemple, les fonctions de protection, vous modifiez également la fonctionnalité
du module. Si vous annulez la fonction directionnelle des protections contre la

surintensité, le module n'est plus déclenché de maniére directionnelle, mais
simplement de maniére non directionnelle.

Le fabricant décline toute responsabilité en cas de dommage corporel ou
matériel résultant d'une mauvaise organisation.

Un service d'organisation est également offert par Woodward Kempen GmbH.

_ Veillez a ne pas désactiver inopinément des fonctions/modules de
protection

Si vous désactivez des modules lors de I'organisation du module, tous les
parameétres de ces modules seront rétablis a leurs valeurs par défaut.

Si vous réactivez un de ces modules, tous les parameétres de ces modules
réactivés seront définis par défaut.
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Paramétres de configuration du module

Paramétre Description

Var matérielle | Extension matérielle en option
1

X

Var matérielle  Extension matérielle en option
2

X

Boftier Forme de montage

X

Options

»A« 8 ent numér |
6 relais sortie
binaire

»0« Courant phase
5A/1A, courant
terre 5A/1A,

»1« Courant phase
5A/1A, courant
sens a la terre
5A/1A

Valeur par
défaut

8 ent numér |
6 relais sortie
binaire

Chemin du menu

[MRI4]

Courant phase [MRI4]

5A/1A,
courant terre
5A/1A

»A« Mont encastré, Mont encastré [MRI4]

»B« Montage 19 po
(semi-encastré),

»H« Vers personnal
1:

»K« Vers personnal
2
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Parametre

Description

Options Valeur par
défaut

Chemin du menu

Communicatio Communication

n

X

Circuit
imprimé

X

Circuit imprimé

»A« Sans, Sans

»B« RS 485:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»C« Ethernet:
Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»D« Fib optique:
Profibus-DP,

»E« D-SUB:
Profibus-DP,

»F« Fib optique:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»G« RS 485/D-SUB:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»H« Ethernet:
IEC61850 | Modbus
TCP | DNP UDP,
TCP,

»l« RS 485,
Ethernet: Modbus
TCP, RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
UDP, TCP, RTU,

»K« Ethernet/Fib
optique: IEC61850
| Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»L« Ethernet/Fib
optique: Modbus
TCP | DNP UDP,
TCP,

»T« RS 485,

Ethernet: IEC61850
| Modbus TCP, RTU
| IEC 60870-5-103 |
DNP UDP, TCP, RTU

»A« Standard,
»B« tropicalisé

»A« Standard

[MRI4]

[MRI4]
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Installation et connexion

Installation et connexion

Vue de trois cotés - 19 pouces

A VI S Selon la méthode de connexion du systéme SCADA utilisée, I'espace requis
(profondeur) est différent. Si par exemple, un connecteur D-Sub est utilisé, il

doit étre ajouté a la dimension de profondeur.

A VI S La vue de trois cotés présentée dans cette section concerne exclusivement les
modules 19 pouces.

famc]
i

(® =) o
%
i :

167
[ 657 ]

173

[681]
156

[ 6,14 ]

~ qgr

° A
1415 4 xM2,5mm 182 9,64
[ 557 ] Schraube / screw / sruba [ 717 ] [ 0,38 |
97 max. 206,50
[813]

[382]

o .[ls

d == = E = ==
127
[ 5,00 |

Vue de trois cétés du boitier B1 (modules 19 pouces) (Toutes les dimensions sont indiquées en millimétres (mm), a

I'exception des dimensions indiquées entre crochets [pouces]).
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Installation et connexion

_ Le boitier doit étre soigneusement relié a la terre. Connectez un céble de

masse (mise a la terre de protection de calibre 4 4 6 mm? [AWG 11-9], couple
de serrage : 1,7 Nm [15 Ib-in]) au boitier a l'aide de la vis marquée avec le
symbole de masse (a l'arriére de I'appareil).

En outre, une connexion de terre séparée est requise pour la carte

d'alimentation (terre fonctionnelle de calibre 2,5 mm au minimum? [ AWG 13],

couple de serrage : 0,56 — 0,79 Nm [5-7 Ib-in]). Voir le diagramme « Marquage
des bornes » dans la section « EN-4 X — Alimentation et entrées numériques »

pour identifier la borne concernée.

Toutes les connexions de masse (mise a la terre de protection et terre
fonctionnelle) doivent étre de faible inductance, c'est a dire aussi courtes que
possible. En outre, les normes nationales, si applicables, doivent étre
respectées.
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Installation et connexion

Vue de trois cotés - version a 8 boutons

A VI S Selon la méthode de connexion du systéme SCADA utilisée, I'espace requis
(profondeur) est différent. Si par exemple, un connecteur D-Sub est utilisé, il
doit étre ajouté a la dimension de profondeur.

A VI S Le schéma d'installation présenté dans cette section est valide uniquement
pour les modules dotés de 8 boutons sur le panneau avant du HMI.
(Boutons INFO, C, OK, CTRL et 4 touches de fonction programmables
(boutons poussoirs)).

f

183
[720 ]
161
[634 ]
156
[6.14 ]

~ —

J i

182 9,64

141,50
[717 ] | [0,38 ]

[557 ]

max. 206,50
[39872 ] 81 ]

= )]s

==

Vue de trois cbtés du boitier B1 (modules a 8 boutons) (Toutes les dimensions sont indiquées en millimétres (mm),
a l'exception des dimensions indiquées entre crochets [pouces]).

_ Le boitier doit étre soigneusement relié a la terre. Connectez un cable de

masse (mise a la terre de protection de calibre 4 4 6 mm? [AWG 11-9], couple
de serrage : 1,7 Nm [15 Ib-in]) au boitier a l'aide de la vis marquée avec le
symbole de masse (a I'arriére de I'appareil). En outre, une connexion de terre
séparée est requise pour la carte d'alimentation (terre fonctionnelle de calibre
2,5 mm au minimum? [£ AWG 13], couple de serrage : 0,56 — 0,79 Nm [5—
7 Ib-in]). Voir le diagramme « Marquage des bornes » dans la section « EN-4
X » pour identifier la borne concernée.
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Installation et connexion

Toutes les connexions de masse (mise a la terre de protection et terre
fonctionnelle) doivent étre de faible inductance, c'est a dire aussi courtes que

possible. En outre, les normes nationales, si applicables, doivent étre
respectées.
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Installation et connexion

Schéma d'installation - Version a 8 boutons
_ Méme lorsque la tension auxiliaire est coupée, des tensions dangereuses
peuvent demeurer sur les connexions de I'appareil.

A VI S Le schéma d'installation présenté dans cette section est valide uniquement
pour les modules dotés de 8 boutons sur le panneau avant du HMI.

100
- —_—
[3,94]
4x 4,60 ‘
[ 18] ‘
|
bE i
|
[ N Y D e s 124 160 183
‘ [4,88 ] [630 ] [7,2
|
Frontplatte ‘
Frontplate ! Tt
Panel przedni ® ‘ A
T
L

(Boutons INFO, C, OK, CTRL et 4 touches de fonction programmables

(boutons poussoirs)).
141,50 - Milimeters - Milimetry
[557] r‘i[lnches - Calng-‘
125,50

(494 ]

Découpe de porte du boitier B1 (Version a 8 boutons) (‘Toutes les dimensions sont indiquées en millimétres (mm), a
I'exception des dimensions indiquées entre crochets [pouces]).

_ Le boitier doit étre soigneusement relié a la terre. Connectez un cable de
masse (mise a la terre de protection de calibre 4 3 6 mm?2 [AWG 11-9],

couple de serrage : 1,7 Nm [15 Ib-in]) au boitier a I'aide de la vis marquée
avec le symbole de masse (a I'arriére de I'appareil).

En outre, une connexion de terre séparée est requise pour la carte
d'alimentation (terre fonctionnelle de calibre 2,5 mm au minimum?

[ AWG 13], couple de serrage : 0,56 — 0,79 Nm [5-7 |b-in ]). Voir le
diagramme « Marquage des bornes » dans la section « EN-4 X —
Alimentation et entrées numériques » pour identifier la borne concernée.

Toutes les connexions de masse (mise a la terre de protection et terre
fonctionnelle) doivent étre de faible inductance, c'est a dire aussi courtes
que possible. En outre, les normes nationales, si applicables, doivent étre
respectées.

A\ ATTENTION

Prenez garde. Ne serrez pas trop les écrous de fixation du relais (M4, pas
métrique de 4 mm). Vérifiez le couple a l'aide d'une clé dynamométrique

(1,7 Nm [15 Ib<in]). Un serrage excessif des écrous de montage risque
d'entrainer des blessures corporelles ou d'endommager le relais.
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Installation et connexion

Groupes d'assemblage

_ Conformément aux exigences du client, les modules sont utilisés de

maniére modulaire (en conformité avec la référence commerciale). Un
groupe d'assemblage peut étre intégré dans chaque emplacement.
L'affection des bornes de chaque groupe est présentée ci-dessous.

L'emplacement d'installation exact des différents modules est indiqué sur
le schéma de connexion fixé sur le dessus de votre appareil.

Boitier B1

empl1  empl2 empl3
X1 X2 X3

X101

X100 X103

Ny

Boitier B1 — Diagramme schématique

Mise a la terre

_ Le boitier doit étre soigneusement relié a la terre. Connectez un cable de

masse (mise a la terre de protection de calibre 4 a 6 mm?2 [AWG 11-9],
couple de serrage : 1,7 Nm [15 Ib-in]) au boitier a I'aide de la vis marquée
avec le symbole de masse (a I'arriére de I'appareil).

En outre, une connexion de terre séparée est requise pour la carte
d'alimentation (terre fonctionnelle de calibre 2,5 mm au minimum?

[ AWG 13], couple de serrage : 0,56 — 0,79 Nm [5-7 Ib-in ]). Voir le
diagramme « Marquage des bornes » dans la section « EN-4 X —
Alimentation et entrées numériques » pour identifier la borne concernée.

Toutes les connexions de masse (mise a la terre de protection et terre
fonctionnelle) doivent étre de faible inductance, c'est a dire aussi courtes
que possible. En outre, les normes nationales, si applicables, doivent étre
respectées.

ATTENTION Les modules sont trés sensibles aux décharges électrostatiques.
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Installation et connexion

Légende des schémas de cablage

Cette lIégende répertorie les désignations de divers types de modules, par exemple protection de transformateur,
protection de moteur, protection de générateur, etc. Il se peut aussi que vous ne trouviez pas chaque désignation

sur le schéma de céblage de votre appareil.

Désignation
FE

Power Supply (alimentation)

Signification
Connexion de terre fonctionnelle

Connexion de l'alimentation auxiliaire

I L1 Entrée L1 de courant de phase

L2 Entrée L2 de courant de phase

IL3 Entrée L3 de courant de phase

IG Entrée |G de courant a la terre

I L1 W1 Entrée L1 de courant de phase, c6té d'enroulement 1

L2 W1 Entrée L2 de courant de phase, c6té d'enroulement 1

I L3 W1 Entrée L3 de courant de phase, cété d'enroulement 1

I G W1 Entrée IG de courant a la terre, cété d'enroulement 1

IL1W2 Entrée L1 de courant de phase, cbété d'enroulement 2

L2 W2 Entrée L2 de courant de phase, c6té d'enroulement 2

I L3 W2 Entrée L3 de courant de phase, cbété d'enroulement 2

| G W2 Entrée IG de courant a la terre, cété d'enroulement 2

V L1 Tension de phase L1

VL2 Tension de phase L2

VL3 Tension de phase L3

V12 Tension entre phases V 12

V23 Tension entre phases V 23

V 31 Tension entre phases V 31

V X Entrée de mesure de tension avant pour mesurer la
tension résiduelle ou pour vérifier la synchronisation

BO (SB) Sortie contact, contact inverseur

NO Sortie contact, normalement ouvert

DI (EN) Entrée numérique

COM Connexion commune des entrées numériques

Out+ Sortie analogique + (0/4...20 mA ou 0...10 V)

IN- Entrée analogique + (0/4...20 mA ou 0...10 V)

N.C. Non connecté

DO NOT USE Ne pas utiliser

SC Contact d'auto-surveillance

GND Terre
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Installation et connexion

Désignation Signification
HF SHIELD (Blind HF) Blindage du cable de connexion
Fibre Connection Connexion a fibres optiques

Only for use with external galvanic decoupled CTs. See A n'utiliser qu'avec des transformateurs de courant
chapter Current Transformers of the manual. galvanique découplé externes. Se reporter au chapitre
Transformateurs de courant dans le manuel.

Caution Sensitive Current Inputs Attention - Entrées de courant sensibles

Connection Diagram see specification Schéma de connexion. Voir les caractéristiques.
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Installation et connexion

Emplacement X1 : Carte d'alimentation avec entrées numériques

empl1 empl2 empl3
X1 X2 X3

X101

X100 X103

D

i}

Partie arriére du module (emplacements)
Le type de carte d'alimentation et le nombre d'entrées numériques utilisées sur cet emplacement dépendent du type
de module commandé. Les diverses variantes proposent des fonctions différentes.
Groupes complets disponibles sur cet emplacement :

m (DI8-X1) : Ce groupe complet comprend une unité d'alimentation longue portée
, deux entrées numériques non groupées et six (6) entrées numériques (groupées).

A VI S Les combinaisons disponibles peuvent étre obtenues a I'aide du code de
commande.
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Installation et connexion

EN-8 X Alimentation et entrées numériques

_ Vérifiez que les couples de serrages sont corrects.

__ 0,56-0,79Nm
5-7 lbsin
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Installation et connexion

Ce groupe d'assemblage comprend :

B une unité d'alimentation a longue portée
H 6 entrées numériques groupées

H 2 entrées numériques non groupées

m Connecteur pour la terre fonctionnelle

Terre fonctionnelle

_ En complément de la mise a la terre du boitier (mise a la terre de protection,
voir chapitre « Installation et cdblage »), un cable de masse supplémentaire
est requis pour la carte d'alimentation (terre fonctionnelle de calibre 2.5 mm
au minimum? [€ AWG 13], couple de serrage : 0,56 — 0,79 Nm [5-7 Ib-in]).
Connectez ce cable de masse a la borne numéro 1, voir diagramme
« Bornes » ci-dessous.
Toutes les connexions de masse (mise a la terre de protection et terre
fonctionnelle) doivent étre de faible inductance, c'est a dire aussi courtes
que possible. En outre, les normes nationales, si applicables, doivent étre
respectées.

Tension d'alimentation auxiliaire

B Les entrées de tension auxiliaire (unité d'alimentation longue portée) sont non polarisées. Le module peut
étre alimenté avec une tension CA ou CC.

Entrées numériques

ATTENTION Pour t?tjaqug qroupe d en}re’es numerlql..jes, la plage d e.ntre.e de tension
associée doit étre paramétrée. Des seuils de commutation incorrects peuvent
entrainer des dysfonctionnements et des transferts de signaux erronés.

Les entrées numériques sont fournies avec différentes seuils de commutation (peuvent étre paramétrées) (deux
plages d'entrées CA et cinq plages d'entrées CC). Les niveaux de commutation suivants peuvent étre définis pour
les six entrées groupées (connectées a un potentiel commun) et les deux entrées non groupées :

H 24V CC

m 48VCC/60VCC

m 110V CA/CC

m 230V CA/CC

Si une tension supérieure a 80 % du seuil de commutation défini est appliquée sur I'entrée numérique, le
changement d'état est reconnu (physiquement « 1 »). Si la tension est inférieure a 40 % du seuil de commutation
défini, le module détecte physiquement la valeur « 0 ».

Lorsque vous utilisez une alimentation CC, le potentiel négatif doit étre
ATTENTION connecté a la borne commune (COM1, COM2, COM3 - consultez le
marquage de la borne).
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Bornes

X?.
1 [E Terre fonctionnelle
2_ =L+ Ajmentation
S b ___.
4 ook
5 — Ccom1
v @
7 |—come
o @
9 —coms
10 — COM
11 —EN3
12 — EN4
13 —EN5
14 — EN6
15 — EN7
16 —_EEES____
17 [ ne pas uti
18 [ nepasuli
Affectation électromécanique
EN-8P X
B
l:l ~— Terre fonctionrelle
L™ Y imertaion
Cfe |
Cfs| e
[ Jfw | cow
[ J]e EN1§
C |~ cowe
[ J]eo ENZﬁ
|o | cas
[Jle| cow
Clz| ews
C || v
Lle
I b
e BV
e
] ™~ repasui
[ || repesui
B
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Emplacement X2 : Carte de sortie relais

empl1 empl2 empl3
X1 X2 X3
S
X100 X X103

D

i}

Partie arriére du module (emplacements)

Le type de carte de cet emplacement dépend du type de module commandé. Les diverses variantes proposent des

fonctions différentes.

Groupes complets disponibles sur cet emplacement :

m (RO-6 X2) : Groupe complet avec 6 sorties relais.

Les combinaisons disponibles peuvent étre obtenues a l'aide du code de

commande.
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Contacts de relais de sortie binaire et systeme

Le nombre de contacts de relais de sortie binaire est li¢ au type d'appareil ou code de type. Les relais de sortie
binaires représentent des contacts de type bascule, libres de potentiel. L'affectation des relais de sortie binaire est
spécifiée dans [Affectation/sorties binaires], I'affectation des relais de sortie binaire est spécifiée. Les signaux
modifiables sont répertoriés dans la liste d'affectations figurant dans I'annexe.

_ Vérifiez que les couples de serrages sont corrects.

ATTENTION

0,3Nm
2.65 |b-in
0,56-0,79 Nm

5-7 lbsin

Tenez compte de la capacité de transport de courant des relais de sortie
binaire. Reportez-vous aux données techniques.

Le contact System OK (relais SC) n'est pas configurable. Le contact systéme est un contact a bascule qui est
excité lorsque le dispositif est sans défaut interne. A I'amorgage du module, le relais System OK (SC) n'est pas
excité (non alimenté). Dés que le systéme est démarré correctement (et que la protection est active), le contact
systéme est excité et la DEL assignée réagit en fonction (reportez-vous au chapitre Auto-surveillance).
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Bornes

Affectation électromécanique

X
~

%)
Q

NEBNERN

OIN|O|O|R]|W[IN]|=]-

()
ve]
(&)

UL
g

UL

(L

BO-5 X

S

1

18 17 16 15 14 13 121110 9 8 7 6 5 4 3 2

CIO000000000000000000]s]

SB1 nf.

SB1C

SB1 no.

SB2 nf.

SB2C

SB2 no.

SB3 nf.

SB3C

SB3 no.

SB4 nf.

SB4C

SB4 no.

SB5nf.

SB5C

SB5 no.

SCnf.

SC C

SCn.o.
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Emplacement X3 : Entrées de mesure du transformateur du courant

Cet emplacement contient les entrées de mesure des transformateurs du courant.

empl1  empl2 empl3
X1 X2 X3
S
X100 X X103

D

§%)

Partie arriére du module (emplacements)
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Tl X - Carte d'entrée de mesure de courant de phase standard et a la terre

La carte de mesure est dotée de 4 entrées de mesure du courant : trois pour mesurer les courants de phase et une
pour mesurer le courant a la terre. Chaque entrée de mesure de courant a une entrée de mesure 1 Aet5 A.

L'entrée de mesure du courant a la terre peut étre connectée a un transformateur de courant de type filaire ou bien
il est possible de connecter la somme des chemins de courant du transformateur de courant de phase a cette
entrée (connexion Holmgreen).

Les transform rant doivent &tre mis a la terre sur leur coté
ADANGER es tra §o ateurs de courant doivent étre mis a la terre sur leur coté
secondaire.

L'interruption ircuit ndair transformat rant t

ADANGER | ? uptio des.c cuits secondaires des transformateurs de courant peu
générer des tensions dangereuses.

Le coté secondaire des transformateurs de courant doit étre court-circuités

avant que le circuit de courant du module ne soit ouvert.

A DANGER Les entrées de mesure de courant ne peuvent étre reliées qu'a des
€ o .
transformateurs de mesure de courant (avec séparation galvanique).

B Ne permutez pas les entrées (1 A/5 A)

B Assurez-vous que les rapports de transformation et la puissance des
transformateurs sont correctement étalonnés. Si I'étalonnage des
transformateurs n'est pas correct (surévalué), les conditions de
fonctionnement normal peuvent ne pas étre satisfaites. La valeur
d'excitation de I'unité de mesure atteint approximativement 3 % du
courant nominal du module. Les transformateurs ont donc besoin d'un
courant plus grand que 3 % du courant nominal pour assurer une
précision suffisante. Exemple : Pour un transformateur 600 A (courant
primaire), tous les courants inférieurs a 18 A ne peuvent plus étre
détectés.

m Une surcharge peut entrainer la destruction des entrées de mesure ou
des signaux intempestifs. Une surcharge signifie qu'en cas de court-
circuit, la capacité de transport du courant des entrées de mesure peut
étre dépassée.

Vérifiez que les couples de serrages sont corrects.
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1,35 Nm
11.91b:In

0,3 Nm
2.65Ib-In
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Bornes
X?.
1 1A
2 oA IL1
3 N
4 1A
5 RA3[E
6 IN-
7 1A
8 A §|L3
g INT
10 pA
11 A EIG
12 N
Affectation électromécanique
IL11A 1
— D 3 IL1-N
IL1-6A 2
I24A | 4
DG IL2-N
I25A | 5
IL31A 7
— Dg L3N
IL3-6A 8
1G1A | 10
— D12 IGN
IG-5A 11
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TIS X — Carte de mesure du courant de phase et du courant de terre sensible

La carte de mesure est dotée de 4 entrées de mesure du courant : trois pour mesurer les courants de phase et une
pour mesurer le courant a la terre. Les données tecniques de l'entrée de courant de terre sensible sont différentes.
Reportez-vous aux données techniques.

L'entrée de mesure du courant a la terre peut étre connectée a un transformateur de courant de type filaire ou bien
il est possible de connecter la somme des chemins de courant du transformateur de courant de phase a cette
entrée (connexion Holmgreen).

Les transformateurs de courant doivent étre mis a la terre sur leur coté
A DANGER :
secondaire.

A DAN G ER L'Ent,erruption des. circuits secondaires des transformateurs de courant peut
générer des tensions dangereuses.
Le coté secondaire des transformateurs de courant doit étre court-circuités

avant que le circuit de courant du module ne soit ouvert.

A DANGER Les entrées de mesure de courant ne peuvent étre reliées qu'a des
transformateurs de mesure de courant (avec séparation galvanique).

E Ne permutez pas les entrées (1 A/5 A)

m Assurez-vous que les rapports de transformation et la puissance des
transformateurs sont correctement étalonnés. Si I'étalonnage des
transformateurs n'est pas correct (surévalué), les conditions de
fonctionnement normal peuvent ne pas étre satisfaites. La valeur
d'excitation de I'unité de mesure atteint approximativement 3 % du
courant nominal du module. Les transformateurs ont donc besoin d'un
courant plus grand que 3 % du courant nominal pour assurer une
précision suffisante. Exemple : Pour un transformateur 600 A (courant
primaire), tous les courants inférieurs a 18 A ne peuvent plus étre
détectés.

m Une surcharge peut entrainer la destruction des entrées de mesure ou
des sighaux intempestifs. Une surcharge signifie qu'en cas de court-
circuit, la capacité de transport du courant des entrées de mesure peut
étre dépassée.

Vérifiez que les couples de serrages sont corrects.
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1,35 Nm
11.91b:In

0,3 Nm
2.65Ib-In
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Bornes
X?.
1 1A
2 oA IL1
3 N
4 1A
5 RA3[E
6 IN-
7 1A
8 A §|L3
g INT
10 pA
11 A EIG
12 N
Affectation électromécanique
IL11A 1
— D 3 IL1-N
IL1-6A 2
I24A | 4
DG IL2-N
I25A | 5
IL31A 7
— Dg L3N
IL3-6A 8
1G1A | 10
— D12 IGN
IG-5A 11
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Transformateurs de courant (CT)

Vérifiez le sens d'installation.

Il est impératif que les parties secondaires des transformateurs de mesure
soient mises a la terre.

A DANGER

A DANGER Les entrées de mesure de courant ne peuvent étre reliées qu'a des
€ o .
transformateurs de mesure de courant (avec séparation galvanique).

Les circuits secondaires TC doivent toujours étre peu chargés ou court-
circuités pendant le fonctionnement.

A VI S Pour la fonction de détection du courant et de la tension, un transformateur
externe de courant et de tension cablé approprié doit étre utilisé, en fonction
des mesures d'entrée requises. Ces dispositifs fournissent la fonctionnalité
d'isolation nécessaire.

Toutes les entrées de mesure du courant peuvent étre fournies avec une
tension nominale de 1 A ou 5 A. Vérifiez que le cablage est correct.

Mesure du courant sensible a la terre

Le bon usage des entrées de mesure du courant sensible correspond a la mesure de petits courants susceptibles
de se produire sur les réseaux reliés a la terre isolés et a haute résistance.

En raison de la sensibilité de ces entrées de mesure, ne les utilisez pas pour mesurer des courants court-circuités
reliés a la terre susceptibles de se produire sur les réseaux directement mis a la terre.

Si une entrée de mesure sensible doit étre utilisée pour mesurer des courants court-circuités reliés a la terre, il faut
veiller a ce que les courants de mesure soient transformés par un transformateur adapté en fonction des données
techniques du dispositif de protection.
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Exemples de connexion de transformateur de courant

L1 12 L3
X?.
(] 1 1A
ILr—p | 7 5A
¢ 3 N
. 4 1A
B L2 —p 5 5A
| —"
. 7 1A
i Li—» | : %
9
/Ql 10 1A
11 5A
12 [N

/L3l —

IGealc =IL1+IL2+IL3= IG

IL

—

IL.

N

=
w

& |

Mesure de courant triphasé; In sec = 5 A.
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L1 2 L3

Transform cour anoyau torique
Mesure courant alaterre .
(Somme des courants des 3 —

phases). Utilisable pour mesurer s
courant alaterre dans les I_
. L . Q
réseaux isolés et compensés .
Blindage doit revenir atravers
transform cour & noyau torique . §—|-

IGcalc =IL1+IL2 +IL3

IGmes =1G

X?.
L1 — L
- 2
3
: 4
| 12— 5
i1
I :
: 7
| L3 —» 8
2 9
7 IG'—p 10
- 1
_— 12

lZ Ifﬂ |§>‘E IS§ |§>‘|Z g :T>‘|Z |5’>‘ |§>‘

| 2

=
-

-
w

5 |

Mesure de courant triphasé; In sec = 1 A.
Mesure courant via transform cour a cable ; IGhom sec =1 A.

Avert!

Le blindage a I'extrémité démontée de la ligne doit traverser le transform de courant a cable

~et raccordé a la terre du coté du cable .
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L1 2 L3

E L1—

. T

L2—
I 1l

.— 2

IL3—>

/LZL <+ L3

ja‘coooxncnm-hwm—\ﬁ

l <+ /G
L3 =i

-
N

| 2]

Ma1 ME7

Mesure de courant triphasé ; In sec = 5 A.

Mesure courant via connexion de Holmgreen; IGnom sec =5 A.
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I 1l

L1 L3
X?.
. 1 1A
B L1—p > |
3 [N
«— LT 2 1A
IL2—p 5 5A
6 N
 — 12 7 1A
E_ L3— g A
9 [N-
/Lzl <« I3 10 LA
11 15A
12, |N=

/L3l

<+ G

L

M7 Mg M ME

Mesure de courant triphasé; In sec = 1 A.
Mesure courant via connexion de Holmgreen; IGnom sec = 1 A.
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I 1l

IL 3l

Transform cour a noyau ; }
torique: Mesure courant ala —

des 3phases ). Utilisable

terre. (Somme des courants I—'

pour mesurer courantala
terre dans les réseaux

Blindage dait revenir a

||'—o

X2,

- 1

L1 —p

g_ ! I
4 LT 9

’ 4

— 5

6

. I —» -

B L3I—p L3

9

IL2| — /L3 10
1 1G' —»> 1

h 12

EEFEEFEEFEER

Ms M2 Mg M=

IGealc = IL1+ L2 + IL3

isolés et compensés . §—|-
1

travers transform cour a
noyau torique .

IGmes=1G

Mesure de courant biphasé (triangle ouvert) ; In sec = 5 A.
Mesure courant via transform cour a cable ; IGnom sec =5 A.

Avert!

Le blindage a l'extrémité démontée de |a ligne doit traverser le transform de courant a cable
~etraccordé a la terre du coté du cable .

56

MRI4

DOK-HB-MRI4-2FR



Installation et connexion

IL 7l

1 2
X2,
Lr— 1
= 2
<« LT Z’
L3—
g :
6
, «— 13 -
IL2—p
_ 8
' 9
IL3 <4 /2 10
11
¢ 12
<+ [G
L2 =

FIEZEFIEEFIFIZERFIZIEIE

L

| M2

—
w

L

M5 M5

Mesure de courant triphasé; In sec = 1 A.
Mesure courant via connexion de Holmgreen; IGnom sec = 1 A.
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Installation et connexion

Emplacement X100 : Interface Ethernet

empl1  empl2 empl3
X1 X2 X3
S
X100 X X103

Partie arriére du module (emplacements)

Une interface Ethernet peut étre disponible selon le type de module commandé.

A VI S Les combinaisons disponibles peuvent étre obtenues a I'aide du code de
commande.
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Ethernet - RJ45

Bornes

TxD +
TxD—
RxD +
n.f.
n.f
RxD —
n.f
n.f

/
\..

DOK-HB-MRI4-2FR
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Installation et connexion

Emplacement X101 : IRIG-BO0X

empl1  empl2 empl3
X1 X2 X3
S
—~ X X103
i}

Partie arriére du module (emplacements)

Selon le type de module commandé, le module est équipé ou non d'une interface IRIG-BOOX.

A VI S Les combinaisons disponibles peuvent étre obtenues a I'aide du code de
commande.
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IRIG-BO0X
_ Vérifiez que les couples de serrages sont corrects.
0,3Nm___ 3
2.65 Ib-In
0,23 Nm
2.03 Ib‘In
Marquage des bornes
X101
1 — RrRGB+
2 | RrGB
Affection électromécanique
@
1|~ | rRGB+
1| N| rRGB
(2]
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Installation et connexion

Emplacement X103 : Communication des données

empl1  empl2 empl3
X1 X2 X3
S
X100 X103

D

§%)

Partie arriére du module (emplacements)

L'interface de communication des données de I'emplacement X103 dépend du type de module commandé. Les

fonctions disponibles dépendent du type d'interface de communication des données.

Groupes complets disponibles sur cet emplacement :

*=vérifier la disponibilité

Les combinaisons disponibles peuvent étre obtenues a l'aide du code de

commande.

Bornes RS485 pour Modbus et IEC
Interface LWL pour Modbus, IEC et Profibus
Interface D-SUB pour Modbus et IEC
Interface D-SUB pour Profibus
Interface fibre optique pour Ethernet*
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Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 via RS485

_ Vérifiez que les couples de serrages sont corrects.

0,3 Nm
2.651b‘In
Y1 23456|C4
0,23 Nm
2.03 Ib-In
RS-485
Relais de prot
+5V GND
& & =
Oﬁ 1200 LIQ T
|y 1 8 T
c
o 2 o
N T®
™0
- |n|m|« |w|o
<

RS485 — Affectation électromécanique

Relais de prot
+5V GND
rRi=s60m% ||R1 o [|F I =
R2=120 & | 2
o =z T @
—o|[J I 0 [ jsk——
12 3 4 5 6

A VI S Le cable de connexion Modbus® / CEl 60870-5-103 doit étre blindé. Le blindage
doit étre fixé a la vis située sous l'interface, a l'arriére de I'appareil.

La communication est de type Half-duplex.
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Exemple de cablage : module au milieu du bus

Relais de prot

+5V GND

R1= 56018 ||R1 R1
R2=120 & R2
4

—s|J [
2 3
|

ET Blind HF

o JH——r

=[]

i
5

P*

N*

Exemple de céblage : module a la fin du bus
(des boucles de fil sont utilisées pour activer la résistance de borne intégrée)

Relais de prot

\Y

@
pd
w)

+
(@]

- a R1 R1
R1 = 56014 R2

R2=120 #

5

ET Blind HF

o|[JH—"

=[]
NI ]
W[ ]
and [H
o]

[
L]
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Options de blindage (2 fils + blindage)

g5 Bt El 2k
1S 22nF £ 220F £ 2.0F £ 220F
o Z £ 2 eme o Z € B (nteme) o Z £ B (nteme) o Z EE (neme
Eozf §5-1h L BEozfS8E-THL Eaozf8g-dhL Eozf8g-"hL
o~ o~
000000 © c|000000 000000 © i
12 3 4 5 6 12 3 4 5 6 12 3 4 5 6 5 6
Blindage coté maitre bus Blindage coté esclave bus Blindage coté maitre bus Blindage coté esclave bus
connecté aux résist termin connecté aux résist termin de connecté aux résist connect aux résist terminaison
terre utilisé terre utilisé terminaison de terre inutilisé de terre inutilisé

Options de blindage (3 fils + blindage)

S u S w S u
o P E § 2.20F o > E % 220F o = E % 2.20F
; B niepe 0 ; 2 neme D B iteme
E“ZES@'—‘FH% EquB@—-ﬁj\% »EEAZ.EEB@—-?\%
o o o
000000 © O000000[ © 000000 ©
12 3 4 5 6 12 3 4 5 6 12 3 4 5 6
Blindage coté maitre bus Blindage coté esclave bus Blindage coté maitre bus Blindage coté esclave bus
connecté aux résist termin connecté aux résist termin de connecté aux résist connect aux résist terminaison
terre utilisé terre utilisé terminaison de terre inutilisé de terre inutilisé
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Profibus DP/ Modbus® RTU / CEI 60870-5-103 via fibre optique

Fibre optique
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Installation et connexion

Modbus® RTU / CEI 60870-5-103 via un connecteur D-SUB

D-SuUB

Affectation électromécanique

Affectation D-SUB - bague

1 Rac masse/blindage

3 RxD TxD - P: Niv haut

4 Signal RTS

5 DGND: Masse, potentiel négatif alim aux
6 VP: potentiel positif alim auxiliaire

8 RxD TxD - N: Niv bas

A VI S Le cable de connexion doit étre blindé.

67 MRI4

DOK-HB-MRI4-2FR



Installation et connexion

Profibus DP via un connecteur D-SUB

Conecteur D-SUB

Affectation électromécanique

Affectation D-SUB - bague

1 Rac masse/blindage

3 RxD TxD - P: Niv haut

4 Signal RTS

5 DGND: Masse, potentiel négatif alim aux
6 VP: potentiel positif alim auxiliaire

8 RxD TxD - N: Niv bas

Le céble de connexion doit étre blindé. Le blindage doit étre fixé a la vis
marquée du symbole de mise a la terre a l'arriére de l'appareil.
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Profibus DP/ Modbus® RTU / CEI 60870-5-103 via fibre optique

Fibre optique
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Ethernet / TCP/IP via fibre optique

Fibre optique - FO

A CAUTION

Fibre connection / LWL
RxD TxD

Aprés avoir branché le connecteur LC, installez le capuchon de protection

métallique.

La vis doit étre serrée a un couple de 0,3 Nm [2,65 Ib in]).
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Interface PC - X120

USB (Mini-B)

Interface USB pour
config et logiciel
d'évaluation - X120

BoitierB1, B2 etB3

...................
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Navigation - Fonctionnement

SYSTEM &

WOOIDWARD

(10)
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Navigation - Fonctionnement

DEL

Des messages vous informent
sur les conditions de
fonctionnement, les données
systeme ou d'autres
caractéristiques de module. lls
vous fournissent en outre des
informations relatives aux
défaillances et au
fonctionnement du module,
ainsi que d'autres états du
module et de I'équipement.

Des signaux d'alarme peuvent
étre librement affectés aux DEL
en dehors de la « LISTE
D'AFFECTATIONS ».

Tous les signaux d'alarme
disponibles dans le module
sont présentés dans la

LISTE D'AFFECTATIONS qui figure
dans l'annexe.

L -

. - -

DEL « Systeme
OK »

Afficheur

Touches de
fonction
programmables

Sila DEL « Systeme OK »
clignote en rouge pendant le
fonctionnement, prenez
immédiatement contact avec le
service de maintenance.

L'afficheur permet de lire les
données de fonctionnement et
d'éditer les paramétres.

La fonction des touches
programmables est

contextuelle. La fonction
actuelle s'affiche/est
symbolisée au bas de I'écran.
Fonctions possibles :

= Navigation

E Diminution/faugmentation de
la valeur d'un paramétre

m Défilement vers le haut/bas
dans un menu

m Déplacement sur un chiffre

m Changement de mode de
définition des parameétres
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(symbole représentant une
clé).

Touche

« INFO »
(Signaux/Mess
ages)

Examen de I'affectation
actuelle de la DEL. La touche
de sélection directe peut étre
activée a tout moment. Sila
touche « INFO » est de
nouveau activée, vous quittez
le menu DEL.

Ici, seules les premiéres
affectations des DEL sont
affichées. Toutes les trois

secondes, les touches

programmables s'affichent
(clignotent).

Affichage de plusieurs
affectations

Si vous appuyez sur le bouton
« INFO », seules les premiéres
affectation d'une DEL sont
affichées. Toutes les trois

secondes, les touches

programmables s'affichent
(clignotent).

Si plusieurs signaux sont
affectés a une DEL (indiqués
par trois points), vous pouvez
vérifier I'état des affectations en
procédant comme suit :

Afin d'afficher toutes les
affectations, sélectionnez une

DEL a l'aide des touches de
fonction « Haut » et « Bas ».

A l'aide de la touche de
fonction « Droite », appelez

unsous-menu de la DEL qui
présente des informations
détaillées sur I'état de tous les
signaux affectés a cette DEL.
Un symbole représentant une
fleche pointe vers la DEL dont
les affectations sont
actuellement affichées.

Grace aux touches de fonctions
« Haut » et « Bas », vous
pouvez sélectionner la DEL
suivante ou précédente.
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Pour quitter le menu DEL,
appuyez a plusieurs reprises
sur la touche de fonction

« Gauche ».

7 Touche « C»  Pour annuler des changements
et accuser réception de
messages.

Pour effectuer une
réinitialisation, appuyez sur la
touche de fonction représentant
une « clé » et entrez le mot de
passe.

Pour quitter le menu de
réinitialisation, appuyez sur la
touche de fonction « Fleche
gauche ».

8 Interface USB  La connexion au logiciel Smart
(CO””eX_'O” view est réalisée via
Smart view) l'interface USB.

9 Touche « OK » | Lors de l'utilisation de la touche
m « OK », les changements de
paramétre sont stockés
temporairement. Si vous
appuyez de nouveau sur la
touche « OK », les

changements sont enregistrés
définitivement.

10 Touche Acceés direct au menu de
CTRL « CTRL » commande.

* = Pas disponible pour tous les modules.

75 MRI4 DOK-HB-MRI4-2FR



Navigation - Fonctionnement

Commande de menu de base

L'interface utilisateur graphique équivaut a une arborescence de menus structurés hiérarchiques. Pour accéder aux
sous-menus individuels, utilisez les touches de fonction/touches de navigation. La fonction des touches
programmables peut étre identifiée grace au symbole qui figure dans le bas de I'écran.

Touche Description
de
fonction
a touche de fonction « Haut » permet d'accéder a I'option de menu ou au paramétre précéden

4 La touche de fonction « Haut t d'accéder & I'option d étre précédent
en défilant vers le haut.

4 La touche de fonction « Gauche » permet de revenir une étape en arriére.

[ | La touche de fonction « Bas » permet d'accéder a 'option de menu ou au paramétre suivant en
défilant vers le bas.

2 La touche de fonction « Droite » permet d'accéder a un sous-menu.

La touche de fonction « Début de la liste » permet d'accéder directement au début d'une liste.

La touche de fonction « Bas de la liste » permet d'accéder directement a la fin d'une liste.

La touche de fonction « + » permet d'augmenter le chiffre concerné. (Une pression continue
permet une incrémentation rapide).

[ -] La touche de fonction « - » permet de diminuer le chiffre concerné. (Une pression continue
permet une incrémentation rapide).

La touche de fonction « Gauche » permet de se déplacer d'un chiffre vers la gauche.

La touche de fonction « Droite » permet de se déplacer d'un chiffre vers la droite.

P La touche de fonction « Configuration » permet de passer en mode de configuration des
parametres.

=23 La touche de fonction « Configuration » permet de passer en mode de configuration des
parametres. Un mot de passe d'autorisation est requis.

La touche de fonction « Supprimer » permet de supprimer des données.

| F | Un défilement rapide est possible a l'aide de la touche de fonction « Avance rapide ».

BEE Un défilement arriere rapide est possible a l'aide de la touche de fonction « Retour arriére

rapide ».

Pour revenir au menu principal, appuyez simplement sur la touche de fonction « Fléche gauche » jusqu'a ce que
vous atteigniez le « Menu principal ».
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Parameétres d'entrée, de sortie et DEL

Parameétres d'entrée, de sortie et DEL

Configuration des entrées numériques

Définissez les paramétres suivants pour chacune des entrées numériques :

m « Vn » (fension nominale)

B « Durée anti-reb » (durée d'anti-rebond) : Un changement d'état sera adopté uniquement par l'entrée
numeérique apres expiration de la durée d'anti-rebond.

B « Inversion » (si nécessaire)

Inversion

Empl EN X.EN x

Etat de I'entrée numérique

inactif
Inversion actif
Tension nom Durée anti-reb
Sign entrée o t 0
P
ATTENTION L:a dur’ee d'anti-rebond commencera a chaque changement de I'état du signal
d'entrée.
ATTENTION Outre Ia'durf-)e d anti-rebond qU|’p.eut etr(-? réglée via le I99|C|el, il eX|stAe toujours
une durée d'anti-rebond du matériel (environ 12 ms) qui ne peut pas étre

désactivée.
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Parameétres d'entrée, de sortie et DEL

Affectation des entrées numériques

Deux options sont disponibles afin de déterminer ou une entrée numérique doit étre affectée.

Option Option
@ 2

Entré

Para module/entr numér

Entré

Option 1 - Affecter une entrée numérique sur un ou plusieurs modules

Ajout d'une affection :
Dans le menu [Para module\Entr numér], des entrées numériques peuvent étre affectées sur une ou
plusieurs cibles.

Affichez I'entrée numérique (fleche droite sur I'EN). Cliquez sur la touche de fonction programmable
« Parametre/clé ». Cliquez sur »ajo« (ajouter) et affectez une cible. Affecter au besoin des cibles
supplémentaires.

Suppression d'une affectation :
Sélectionnez comme décrit ci-dessus une entrée numériq