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1 Parametry protokotu Modbus

1 Parametry protokotu Modbus

W przypadku protokotu Modbus nalezy ustawi¢ kilka parametréw istotnych dla komunikacji miedzy systemem sterowania (SCADA) a
urzgdzeniem. Parametry i ich mozliwe ustawienia lub zakresy wartosci przedstawione sg w ponizszych tabelach.

' Parametry opisano w podreczniku referencyjnym urzadzenia (osobny dokument).

4 Directional Feeder Protection MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



1.1

1 Parametry protokotu Modbus
1.1 Uwagi dotyczace systemu SCADA

Uwagi dotyczace systemu SCADA

Podczas korzystania z protokotu Modbus RTU nastepujgce czasy muszg by¢ brane pod uwage przez system sterowania i sg state w
urzgdzeniu:

Czasy zatrzymania (tp) przed uruchomieniem telegramu muszg by¢ ustawione przynajmniej na 3,5 znaku.
Przyktady:
* 3,5 znaku 9600 bod6éw = 4 ms
* 3,5 znaku 19200 bodéw = 2 ms
* 3,5 znaku 38400 bodéw =1 ms
Poczgtku nowego telegramu nalezy sie spodziewad, gdy czas zatrzymania (tp) wyniesie > 3,5 znaku.
Fakt, ze prawdopodobienstwo zaktécehn podczas transmisji telegramu zwieksza sie wraz z jego dtugoscia, musi by¢ nalezycie wziete pod

uwage, dlatego zapytanie do urzadzenia Slave powinno by¢ mozliwie takie, zeby telegram z odpowiedzig nie byt znacznie diuzszy niz 32
bajty.
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2 Poszczegdlne kody funkcji Modbus

2 Poszczegdlne kody funkcji Modbus
Do odczytywania danych z urzadzenia lub wykonywania komend obstugiwane sg wymienione w tabeli ustugi, tak zwane kody funkcji.
Kod funkcji Oznaczenie Opis
3 Odczyt rejestréw utrzymania Jedno lub wiele stéw danych jest odczytywanych od okreslonego

adresu. Mozna odczytac tylko adresy statuséw i parametréw.

4 Odczyt rejestréw wejsciowych Jedno lub wiele stéw danych jest odczytywanych od okreslonego
adresu. Mozna odczytac tylko wartosci pomiarowe.

5 Zapis pojedynczego wyjscia (bitu) Wszystkie inne wartosci s niedozwolone i nie wptyng na dane
wyjsciowe. Za pomocg tego kodu funkcji mozna realizowac
potwierdzenia kodu, a takze resetowac liczniki i ustawiad

blokady.

8 Test petli zwrotnej Funkcja testowania uktadu komunikacyjnego.

16 tadowanie wielu rejestréw Jedno lub wiele stéw danych jest zapisywanych od okreslonego
adresu.

Na kolejnych stronach szczegétowo opisano funkcje protokotu Modbus.
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2.1 Kod funkcji 3/4

Zapytanie
Adres 3/4
urzgdzenia
Slave

Odpowiedz
Adres 3/4
urzagdzenia
Slave

Adres rejestru

HI

Liczba

bajtéow

Adres rejestru Numer rejestru
LO HI

Rejestr 0 Rejestr 0

HI LO

Numer rejestru

LO

Adres rejestru (HI - 256 + LO) — adres stowa danych, od ktérego odczyt powinien sie zaczgd.

Numer rejestru (HI - 256 + LO) — liczba stéw danych do odczytania. Prawidtowy zakres: 1...125

Liczba bajtéw — liczba kolejnych bajtéw zawierajgcych stowa danych.

Rejestr — stowa danych odczytane z urzgdzenia (bajty najwiecej i najmniej znaczace).

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints
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Suma kontrolna

HI

Suma kontrolna

HI

2.1 Kod funkcji 3/4

Suma kontrolna

LO

Suma kontrolna

LO



2 Poszczegdlne kody funkcji Modbus
2.2 Wartosci zmiennoprzecinkowe IEEE 754

2.2 Wartosci zmiennoprzecinkowe IEEE 754
Znak Wyktadnik Mantysa
Wartos¢: +1 213 1,34199857711792
Zakodowane jako: 0 140 2868892
Cyfrowe: O MOOOMMOO OMOMOAMMMO00OMMOMO0AMM00
Reprezentacja dziesietna: 10993,652
Reprezentacja binarna: 01000110001010111100011010011100
Reprezentacja szesnastkowa: 0x462bc69c

Przy wyswietleniu wartosci zmiennoprzecinkowych nalezy pamietad, aby odebrane bajty byty zapisywane w odpowiedniej kolejnosci.
Wartos¢ zmiennoprzecinkowa protokotu Modbus zostanie przestana w formacie ,Big Endian” (Motorola), tzn. najpierw zostanie przestany
najbardziej znaczacy baijt.

Przy zapisywaniu odebranych bajtéw w Modbus master nalezy wzig¢ pod uwage architekture. Gdy Modbus Master ma architekture ,Little

Endian”, otrzymana ramka musi by¢ zamieniona na odpowiednie adresy pamieci. Jesli nie zostanie zapisana w prawidtowej kolejnosci,
wysSwietlana warto$¢ moze by¢ bezuzyteczna.
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* Przyktad:

Przesytana jest nastepujgca wartos¢:

0x46

Wartos¢ przesytana Modbus

0x2b 0xc6

Wéwczas reprezentacja w pamieci wewnetrznej urzgdzenia odbiorczego musi by¢ nastepujaca:

Adresy w pamieci
Adres
1000
1001
1002
1003

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Big Endian
Szesnastkowy 10993,65
0x46
0x2b
0xc6
0x9c

Directional Feeder Protection

Szesnastkowy
0x9c
0Oxc6
0x2b
0x46

2 Poszczegélne kody funkcji Modbus
2.2 Wartosci zmiennoprzecinkowe IEEE 754

0x9c

Little Endian

10993,65



2 Poszczegdlne kody funkcji Modbus
2.3 Kod funkcji 5

2.3 Kod funkcji 5

Zapytanie
Adres 5 Adres rejestru Adres rejestru Dane rejestru Dane rejestru Suma kontrolna  Suma kontrolna
urzadzenia
Slave HI LO HI LO HI LO

Odpowiedz
Adres 5 Adres rejestru Adres rejestru Dane rejestru Dane rejestru Suma kontrolna  Suma kontrolna
urzagdzenia
Slave HI LO HI LO HI LO

Adres rejestru (HI - 256 + LO) — adres stowa danych do zapisania
Dane rejestru — wartos$¢ stowa danych do zapisania (bardziej znaczacy i mniej znaczacy baijt).
Dopuszczalny zakres wartosci:

« Zadanie szesnastkowe FFOO wtgczenia pojedynczego bitu: Oznacza to czesto wyzerowanie licznika, wykonanie potwierdzenia lub
ustawienie sygnatéw blokujgcych.

» Zadanie szesnastkowe 0000 wytaczenia pojedynczego bitu: Oznacza to czesto wytgczenie sygnatéw blokujacych lub zresetowanie
pojedynczych bitéw.
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2.4 Kod funkcji 8

Zapytanie
Adres 8
urzgdzenia
Slave

Odpowiedz
Adres 8
urzgdzenia
Slave

Diagnostyka
danych

Kod HI

0x00

Diagnostyka
danych

Kod HI

Diagnostyka Dane testowe
danych

Kod LO

0x00

Diagnostyka Dane testowe
danych

Kod LO

2 Poszczegélne kody funkcji Modbus

Dane testowe Suma kontrolna
HI

Dane testowe Suma kontrolna
HI

2.4 Kod funkcji 8

Suma kontrolna

LO

Suma kontrolna

LO

Kod diagnostyki danych HI (wysoki), kod diagnostyki danych LO (niski) — kod diagnostyczny (kod podfunkcji kodu funkcji 8) do testowania
systemu komunikacyjnego. Kod diagnostyczny ,,Zwré¢ dane zapytania” (0x00, 0x00) jest obstugiwany.

Dane testowe — przy korzystaniu z kodu diagnostycznego 0x00 0x00 przesytane dane sg odsytane do urzgdzenia Master w niezmienionej

postaci.
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2 Poszczegdlne kody funkcji Modbus
2.5 Kod funkcji 16

2.5 Kod funkcji 16

Zapytanie
Adres 16 Adres Adres Numer Numer Liczba Rejestr 0 Rejestr 0
urzadzenia rejestru rejestru rejestru rejestru bajtow
Slave HI LO

HI LO HI LO

Odpowiedz
Adres 16 Adres rejestru Adres rejestru Numer rejestru Numer rejestru
urzagdzenia
Slave HI LO HI LO

Adres rejestru (HI - 256 + LO) — adres stowa danych, od ktérego zapis powinien sie zacza¢.
Numer rejestru (HI - 256 + LO):

e Zapytanie: Liczba stéw danych do zapisania. Prawidtowy zakres: 1...123.

* Odpowiedz: Liczba zapisanych stéw danych.
Liczba bajtéw — liczba kolejnych bajtéw zawierajgcych stowa danych.

Rejestr — stowa danych odczytane z urzadzenia (bajty najwiecej i najmniej znaczace).

12 Directional Feeder Protection

Suma Suma
kontrolna kontrolna

HI LO

Suma kontrolna Suma kontrolna

HI LO
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2 Poszczegélne kody funkcji Modbus
2.6 Ustawienie daty i godziny

2.6 Ustawienie daty i godziny

Date i godzine mozna ustawi¢ za pomoca kodu funkcji 16 i odczytaé za pomoca kodu funkcji 3. Jesli jest wybrany adres urzadzenia 0 (adres
rozgtaszania), czasy wszystkich urzgdzen podtgczonych do tej magistrali zostang zresetowane jednoczesnie.

' Urzadzenia nie odpowiadajg na polecenie rozgtaszania.

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints Directional Feeder Protection
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2 Poszczegdlne kody funkcji Modbus
2.7 Obstugiwane komunikaty o btedach protokotu MODBUS

2.7 Obstugiwane komunikaty o btedach protokotu MODBUS

Telegramy odpowiedzi na wyjatki sg opisane w ogélnej ,Specyfikacji protokotu aplikacyjnego Modbus”. Przedstawiona jest tam tabela
odpowiedzi na wyjatki z przyktadami. Ponizsza tabela zawiera tylko faktycznie uzywane kody. W przypadku, gdy urzgdzenie rozpozna btad,
zareaguje w nastepujacy sposdb:

Kod wyjatku Oznaczenie Opis

1 Niedozwolona funkcja Odebrany komunikat zawiera kod funkcji, ktéra nie jest obstugiwana przez
urzgdzenie Slave.

2 Niedozwolony adres danych Zazgdano dostepu do adresu stowa danych, ktérego nie ma w module danych.

3 Niedozwolona wartos¢ danych Odebrany komunikat zawiera nieprawidtowg strukture danych (np. btednag

liczbe bajtéw danych).
4 Awaria urzgdzenia Slave Wystapit nienaprawialny btad, kiedy serwer (lub urzgdzenie Slave) prébowat
wykonac zadane dziatanie.
Odpowiedz udzielona przez urzadzenie w przypadku awarii ma nastepujgcy format:
Adres urzadzenia Slave 0x80 Kod wyjatku Suma kontrolna Suma kontrolna

+ Kod funkgcji HI LO

W drugim bajcie odpowiedzi kod funkcji jest wysytany z najwyzszym bitem ustawionym na 1. Jest to rGwnowazne dodaniu 0x80. Trzeci bajt
zawiera kod wyjatku w komunikacie o btedzie.

14 Directional Feeder Protection MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Legenda: (*)= sygnaty te musi potwierdzi¢ system SCADA.

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

310[1] - 50N, 51N

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

ZewBlk Zwr-We

Aktywny

ZewBlk

ZewBlk Zwr

Blk KmdWyt

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

15

15

15

15

15

15

15

15

15

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

(5)

0x20

0x40
(7)

0x80

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie zwrotne.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

310[2] - 50N, 51N

16

Nazwa

Funkcja

ZewBlk KmdWyt

Blokada IH2 310

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBlk KmdWyt-We

ZewBlk Zwr-We

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

15

15

15

15

15

16

16

16

16

16

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(8)

0x100

0x200

(10)

0x400

(11)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Blokada od udar (inrush).

Sygnat: przekroczono prég alarmu.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.

Stan modutu wejSciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Aktywny

ZewBlk

ZewBlk Zwr

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Blokada IH2 310

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

310[3] - 50N, 51N

ZewBlk1l-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

16

16

16

16

16

16

16

16

16

17

17

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

0x200

(10)

0x400

(11)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Blokada od udar (inrush).

przekroczono prég alarmu.

Wytacz.

Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

18

Nazwa

Funkcja

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

ZewBlk Zwr-We

Aktywny

ZewBlk

ZewBlk Zwr

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Blokada IH2 310

Pobudzenie

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

17

17

17

17

17

17

17

17

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(1)

0x2

0x40
(7)

0x80

(8)

0x100

0x200

(10)

0x400

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Blokada od udar (inrush).

przekroczono prég alarmu.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(11)
Wytacz (*) 17 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Wytacz.
(12)
KmdWyt (*) 17 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Komenda wytacz.
(13)
310[4] - 50N, 51N 18 1 3 Struct
ZewBlk1l-We 18 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 18 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBlk KmdWyt-We 18 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
(3)
ZewBlk Zwr-We 18 1 3 Bit 0x8 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.
(4)
Aktywny 18 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
(5)
ZewBlk 18 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(6)
ZewBlk Zwr 18 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints Directional Feeder Protection 19



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Blk KmdWyt 18 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
(8)
ZewBlk KmdWyt 18 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
(9)
Blokada IH2 310 18 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Blokada od udar (inrush).
(10)
Pobudzenie 18 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: przekroczono prég alarmu.
(11)
Wytacz (*) 18 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Wytacz.
(12)
KmdWyt (*) 18 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Komenda wytacz.
(13)
3UO[1] - 27A, 32 1 3 Struct
59N,A
ZewBlk1l-We 32 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 32 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBlk KmdWyt-We 32 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
(3)
Aktywny 32 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie
Wytacz (*)
KmdWyt (*)
3U0[2] - 27A,
59N,A
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

32

32

32

32

32

32

33

33

33

33

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

(7)

0x80

0x100

Ox1

(1)

0x2

0ox4

(3)

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie od stopnia kontroli
wartosci napiecia zerowego.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejSciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Aktywny 33 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
(4)
ZewBlk 33 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5)
Blk KmdWyt 33 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
(6)
ZewBlk KmdWyt 33 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
(7)
Pobudzenie 33 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Pobudzenie od stopnia kontroli
wartosci napiecia zerowego.
(8)
Wytacz (*) 33 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Wytacz.
(9)
KmdWyt (*) 33 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
Ciagt Wyt - 74TC 150 1 3 Struct
ZewBlk1-We 150 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1
(1)
ZewBlk2-We 150 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
Aktywny 150 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Aktywny
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Modut

(ANSI / IEEE)

Delta phi - 78V

Nazwa

Funkcja

ZewBlk

Pobudzenie

Niemozliwe

Potoz ZAt-We

Potoz WYL-We

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBlk KmdWyt-We

Aktywny

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

150

150

150

150

150

249

249

249

249

249

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(3)

0x8
(4)

0x10

(5)

0x20

0x200

(10)

Ox1

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Pobudzenie obwodu kontroli
ciggtosci wytacznika.

Niemozliwe, poniewaz nie przypisano
sygnatéw stykéw pomocniczych (52a i 52b)
wytgcznika.

Stan wejscia modutu: Sygnalizacja
potozenia wytgcznika (styki pomocnicze
wytgcznika (52a))

Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja
potozenia wytgcznika (styki pomocnicze
wytacznika (52b)).

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

ExP[1]

24

Nazwa

Funkcja

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

Blk Od U<

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBlk KmdWyt-We

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

249

249

249

249

249

249

249

49

49

49

49

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

0x200

(10)

0x400

(11)

0Ox1

0x2

(2)

0ox4

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.

Modut blokowany przez

podnapiecie

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Pobudzenie-We

Wytacz-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

ExP[2]

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

49

49

49

49

49

49

49

49

49

50

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(3)

0x8

0x10

(5)

0x20

0x80

(8)

0x100

0x200

Jednostka

Opis

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Wytgcz

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Pobudzenie

Wytacz

Komenda wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
ZewBlk1-We 50 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1
(1)
ZewBlk2-We 50 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBIk KmdWyt-We 50 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.
(3)
Pobudzenie-We 50 1 3 Bit 0x8 - Stan wejscia modutu: Pobudzenie
(4)
Wytacz-We 50 1 3 Bit 0x10 - Stan wejscia modutu: Wytgcz
(5)
Aktywny 50 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Aktywny
(6)
ZewBlk 50 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(7)
Blk KmdWyt 50 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
(8)
ZewBIk KmdWyt 50 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
(9)
Pobudzenie 50 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie
(10)
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Wytacz (*)
KmdWyt (*)
ExP[3]
ZewBlk1-We
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Pobudzenie-We

Wytacz-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

50

50

51

51

51

51

51

51

51

51

51

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x400

(11)

0x800

(12)

0x1

(1)

0x2

0x8
(4)

0x10

(5)

0x20

0x40
(7)

0x80

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wytacz

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Wytgcz

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

ExP[4]

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Pobudzenie-We

Wytgcz-We

28

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

51

51

51

51

52

52

52

52

52

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(8)

0x100

0x200

(10)

0x400

Ox1

(1)

0x2

0x8

(4)

0x10

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Wytacz

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Wytacz
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Modut

(ANSI / IEEE)

Gen Przeb Sin

Nazwa

Funkcja

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

ZewBlk1-We

Wymus Stan
Poawar-We

Praca

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy
adres
rejestru

52

52

52

52

52

52

52

1012

1012

1012

1012

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x20

(6)

0x40

(7)

0x80

0x400

(11)

0x800

(12)

0Ox1

0x2

(2)

0x10

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Pobudzenie

Wytacz

Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan wejscia modutu:Wymus stan
poawaryjny. Przerwij symulacje.

Sygnat:

trwa symulacja wartosci mierzonej
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

HVRT[1] - 59

30

Nazwa

Funkcja

Stan

Zewn. ur. symulacji-

We

ZewBlk2-We

Uruchomienie

reczne

Zatrzymanie reczne

Uruchomiona

Zatrzymana

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1012

1012

1012

1012

1012

1012

1012

298
298

298

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

Ox1

(1)

0x2

Jednostka

Opis

Sygnat: Stany generowania fali: 0=Wyt,
1=PrzedZwa, 2=Zwarcie, 3=PoZwarciu,
4=ZerowWst

Stan wejscia modutu:Zewnetrzne
uruchomienie symulacji btedu (z
zastosowaniem parametréw testowych)

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie.2

Symulacja zwarcia zostata uruchomiona
recznie.

Symulacja zwarcia zostata zatrzymana
recznie.

Symulacja zwarcia zostata uruchomiona.

Symulacja zwarcia zostata zatrzymana.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

ZewBlk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Pobudzenie

Pobudzenie L1

Pobudzenie L3

Pobudzenie L3

Wytacz (*)

Wytacz L1 (*)

Wytacz L2 (*)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

298

298

298

298

298

298

298

298

298

298

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

Jednostka

Opis

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Pobudzenie.

Pobudzenie fazy L1.

Pobudzenie fazy L2.

Pobudzenie fazy L3.

Wytacz.

Wytacz faze L1.

Wytacz faze L2.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Wytacz L3 (*) 298 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(13)
KmdWyt (*) 298 1 3 Bit 0x2000 - Sygnat: Komenda wytacz.
(14)
Blk KmdWyt 298 1 3 Bit 0x4000 - Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
(15)
ZewBlk KmdWyt 298 1 3 Bit 0x8000 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
(16)
HVRT[2] - 59 299 1 3 Struct
ZewBIk1-We 299 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 299 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBlk KmdWyt-We 299 1 3 Bit 0ox4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.
(3)
Aktywny 299 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
(4)
ZewBlk 299 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5)
Pobudzenie 299 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Pobudzenie.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(6)
Pobudzenie L1 299 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(7)
Pobudzenie L3 299 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
(8)
Pobudzenie L3 299 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
(9)
Wytacz (*) 299 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Wytacz.
(10)
Wytacz L1 (*) 299 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Wytacz faze L1.
(11)
Wytacz L2 (*) 299 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(12)
Wytacz L3 (*) 299 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(13)
KmdWyt (*) 299 1 3 Bit 0x2000 - Sygnat: Komenda wytacz.
(14)
Blk KmdWyt 299 1 3 Bit 0x4000 - Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
(15)
ZewBlk KmdWyt 299 1 3 Bit 0x8000 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

12>[1] - 46

34

Nazwa

Funkcja

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

82

82

82

82

82

82

82

82

82

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska Jednostka
bitowa

(Pozycja
bitu)

(16)

0Ox1 -

(1)

0x2 -

0x4 -

(3)

0x8 -

0x10 -

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Pobudzenie od sktadowa
przeciwna---odwrotna kolejnos¢ faz.

Sygnat: Wytacz.
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
KmdWyt (*)
12>[2] - 46
ZewBlk1-We
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (%)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

82

83
83

83

83

83

83

83

83

83

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x200

(10)

Ox1

0x2
(2)

0ox4

0x8

(4)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Pobudzenie od sktadowa
przeciwna---odwrotna kolejnos¢ faz.

Sygnat: Wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(9)
KmdWyt (*) 83 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
IH2 22 1 3 Struct
ZewBlk1-We 22 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 22 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
Aktywny 22 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Aktywny
(3)
ZewBlk 22 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(4)
Blk L1 22 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Faza L1 zablokowana.
(5)
Blk L2 22 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Faza L2 zablokowana.
(6)
Blk L3 22 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Faza L3 zablokowana.
(7)
Blk 310 Mierz 22 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Blokada modutu zabezpieczenia
ziemnozwarciowego (zmierzony prad
(8) doziemny 310).
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Modut

(ANSI / IEEE)

IRIG-B

I[1] - 50, 51

Nazwa

Funkcja

Blk Tréjfaz

Blk 310 Obl

IRIG-B aktywne

Stan wysoki-niski

odwrécony

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

ZewBlk Zwr-We

Aktywny

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy
adres
rejestru

22

22

148

148

148

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x100

(9)

0x200

(10)

0x1

(1)

0x2

0x1

(1)

0x2

ox4

(3)

0x8
(4)

0x10

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Jesli udar zostanie wykryty w co
najmniej jednej fazie - komenda wytacz
zostanie zablokowana.

Sygnat: Blokada modutu zabezpieczenia
ziemnozwarciowego (obliczony prad
doziemny 310).

Sygnat: Jesli nie ma prawidtowego sygnatu
IRIG-B przez 60 sekund, wejscie IRIG-B jest
uwazane za nieaktywne.

Sygnat: stan wysoki i niski sygnatéw IRIG-B
sg odwrécone. NIE oznacza to, ze
podtaczenie przewodoéw jest
nieprawidtowe. Jesli podtgczenie
przewoddéw jest nieprawidtowe, sygnat
IRIG-B nie bedzie wykrywany.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Stan modutu wejSciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.

Sygnat: Aktywny
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
ZewBlk Zwr
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Blk od IH2

I[1] - 50, 51

Pobudzenie L1

Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Pobudzenie

38

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

0x40

(7)

0x80

0x200

(10)

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Blokowanie komendy wytacz od
udar pradu.

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Wytacz L1 (*)

Wytacz L2 (*)

Wytacz L3 (*)

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

I[2] - 50, 51

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

ZewBlk Zwr-We

Aktywny
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

0x1

(1)

0x2

(2)

0x4

0x8
(4)

0x10

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wytacz faze L1.

Sygnat: Wytacz faze L2.

Sygnat: Wytacz faze L3.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.

Sygnat: Aktywny
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
ZewBlk Zwr
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Blk od IH2

I[2] - 50, 51

Pobudzenie L1

Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Pobudzenie

40

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

0x40

(7)

0x80

0x200

(10)

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Blokowanie komendy wytacz od
udar pradu.

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Wytacz L1 (*)

Wytacz L2 (*)

Wytacz L3 (*)

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

I[3] - 50, 51

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

ZewBlk Zwr-We

Aktywny
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

0x1

(1)

0x2

(2)

0x4

0x8
(4)

0x10

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wytacz faze L1.

Sygnat: Wytacz faze L2.

Sygnat: Wytacz faze L3.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.

Sygnat: Aktywny
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
ZewBlk Zwr
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Blk od IH2

I[3]1 - 50, 51

Pobudzenie L1

Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Pobudzenie
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

0x40

(7)

0x80

0x200

(10)

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Blokowanie komendy wytacz od
udar pradu.

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Wytacz L1 (*) 8 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wytacz faze L1.
(5)
Wytacz L2 (*) 8 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(6)
Wytacz L3 (*) 8 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7)
Wytacz (*) 8 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Wytacz.
(8)
KmdWyt (*) 8 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
(9)
I[4] - 50, 51 9 1 3 Struct
ZewBlk1-We 9 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 9 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBIk KmdWyt-We 9 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.
(3)
ZewBIk Zwr-We 9 1 3 Bit 0x8 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.
(4)
Aktywny 9 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
ZewBlk Zwr
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Blk od IH2

I[4] - 50, 51

Pobudzenie L1

Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Pobudzenie
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

10

10

10

10

10

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

0x40

(7)

0x80

0x200

(10)

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Blokowanie komendy wytacz od
udar pradu.

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Wytacz L1 (*) 10 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wytacz faze L1.
(5)
Wytacz L2 (*) 10 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(6)
Wytacz L3 (*) 10 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7)
Wytacz (*) 10 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Wytacz.
(8)
KmdWyt (*) 10 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
(9)
I[5]1 - 50, 51 11 1 3 Struct
ZewBlk1-We 11 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 11 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBIk KmdWyt-We 11 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.
(3)
ZewBlk Zwr-We 11 1 3 Bit 0x8 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.
(4)
Aktywny 11 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
ZewBlk Zwr
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Blk od IH2

I[5]1 - 50, 51

Pobudzenie L1

Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Pobudzenie

46

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

11

11

11

11

11

12

12

12

12

12

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

0x40

(7)

0x80

0x200

(10)

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Blokowanie komendy wytacz od
udar pradu.

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Wytacz L1 (*) 12 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wytacz faze L1.
(5)
Wytacz L2 (*) 12 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(6)
Wytacz L3 (*) 12 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7)
Wytacz (*) 12 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Wytacz.
(8)
KmdWyt (*) 12 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
(9)
I[6] - 50, 51 13 1 3 Struct
ZewBlk1-We 13 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 13 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBIk KmdWyt-We 13 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.
(3)
ZewBlk Zwr-We 13 1 3 Bit 0x8 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie zwrotne.
(4)

Aktywny 13 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
ZewBlk Zwr
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Blk od IH2

I[6]1 - 50, 51

Pobudzenie L1

Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Pobudzenie
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

13

13

13

13

13

14

14

14

14

14

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

0x40

(7)

0x80

0x200

(10)

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Blokowanie komendy wytacz od
udar pradu.

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE)

Funkcja

Wytacz L1 (*)

Wytacz L2 (*)

Wytacz L3 (*)

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

LOP

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

Aktywny

ZewBlk

MUP Blo
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

14

14

14

14

14

81

81

81

81

81

81

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

0x1

(1)

0x2

(2)

0x4

0x8
(4)

0x10

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wytacz faze L1.

Sygnat: Wytacz faze L2.

Sygnat: Wytacz faze L3.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Utrata potencjatu powoduje
blokade innych elementéw
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Pobudzenie

Awr Bez Przkt 3U0

Awr Bez Przkt

LOP

Awr Bez Przkt 3U0-
We

Awr Bez Przkit-We

Blk Wytl-We

Blk Wyt2-We

Blk Wyt3-We

Blk Wyt4-We

50

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

81

81

81

202

202

202

202

202

202

202

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20
(6)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0x1

0x2

(2)

0ox4

0x8

(4)

0x10

(5)

0x20

Jednostka

Opis

Sygnat: Pobudzenie utrata potencjatu.

Sygnat: Alarm przepalenia bezpiecznika
uziemienia przektadnika napieciowego

Sygnat: Awr Bez Przkt

Stan wejscia modutu: Alarm przepalenia
bezpiecznika uziemienia przektadnika
napieciowego

Stan wejscia modutu: Alarm Prad doziemny
1z

Stan wejscia modutu: Alarm tego elementu
zabezpieczajgcego spowoduje
zablokowanie wykrywania utraty
potencjatu.

Stan wejscia modutu: Alarm tego elementu
zabezpieczajacego spowoduje
zablokowanie wykrywania utraty
potencjatu.

Stan wejscia modutu: Alarm tego elementu
zabezpieczajgcego spowoduje
zablokowanie wykrywania utraty
potencjatu.

Stan wejscia modutu: Alarm tego elementu
zabezpieczajgcego spowoduje
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Blk Wyt5-We
LRW - 50BF,
62BF
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We
Aktywny
ZewBlk

Wytaczaniel-We

Wytaczanie2-We

Wytgczanie3-We

Praca
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

202

53

53

53

53

53

53

53

53

53

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x40

(7)

Ox1

0x2

(2)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

0x80

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

zablokowanie wykrywania utraty
potencjatu.

Stan wejscia modutu: Alarm tego elementu
zabezpieczajacego spowoduje
zablokowanie wykrywania utraty
potencjatu.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Wytacz
spowoduje uaktywnienie LRW.

Stan modutu wejsciowego: Wytacz
spowoduje uaktywnienie LRW.

Stan modutu wejsciowego: Wytacz
spowoduje uaktywnienie LRW.

Sygnat: Modut LRW pobudzony.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Pobudzenie (*)

Blokada (*)

Czekanie na

wyzwolenie (*)

LVRT[1] - 27

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

52

Poczatkowy
adres
rejestru

53

53

53

254

254

254

254

254

254

254

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

Jednostka

(Pozycja
bitu)

(8)

0x100 -

0x200 =

(10)

0x400 -

(11)

0x1 -

0x2 -

(2)

0x4 -

Opis

Sygnat: Pobudzenie od awaria wytgcznika.

Sygnat: Blokada

Czekanie na wyzwolenie

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

ZewBlk KmdWyt

LVRT[1] - 27

Pobudzenie L1

Pobudzenie L3

Pobudzenie L3

Pobudzenie

Wytacz L1 (*)

Wytacz L2 (*)

Wytacz L3 (*)

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

254

255

255

255

255

255

255

255

255

255

255

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x40
(7)

0x2
(2)

0ox4

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

Jednostka

Opis

Sygnat:
wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Zewnetrzne blokowanie komendy

Pobudzenie fazy L1.

Pobudzenie fazy L2.

Pobudzenie fazy L3.

Pobudzenie.

Wytacz faze L1.

Wytacz faze L2.

Wytacz faze L3.

Wytacz.

Komenda wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(9)
w trakcie t-LVRT (*) 255 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: w trakcie t-LVRT
(10)
LVRT[2] - 27 270 1 3 Struct
ZewBlk1l-We 270 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 270 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBIk KmdWyt-We 270 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.
(3)
Aktywny 270 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
(4)
ZewBlk 270 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5)
Blk KmdWyt 270 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.
(6)
ZewBlk KmdWyt 270 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
(7)
LVRT[2] - 27 271 1 3 Struct
Pobudzenie L1 271 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus

(Pozycja
bitu)
(1)

Pobudzenie L3 271 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
(2)

Pobudzenie L3 271 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
(3)

Pobudzenie 271 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Pobudzenie.
(4)

Wytacz L1 (*) 271 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wytacz faze L1.
(5)

Wytacz L2 (*) 271 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(6)

Wytacz L3 (*) 271 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7)

Wytacz (*) 271 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Wytacz.
(8)

KmdWyt (*) 271 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
(9)

w trakcie t-LVRT (*) 271 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: w trakcie t-LVRT
(10)

Licz. PQS 60 1 3 Struct
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

56

Nazwa

Funkcja

Prz. licz. Wp+

Prz. licz. Wp-

Prz. licz. Wq+

Prz. licz. Wag-

Przep Wp Net

Przep Wq Net

Przep Ws Net

Ostrz Przep Wp+

Ostrz Przep Wp-

Ostrz Przep Wq+

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8

(4)

0x10

0x40
(7)

0x80

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Licznik przepetniony Wp+

Licznik przepetniony Wp-

Licznik przepetniony Wqg+

Licznik przepetniony Wq-

Licznik przepetniony Wp Net.

Licznik przepetniony Wq Net.

Licznik przepetniony Ws Net.

Licznik wkrétce bedzie

przepetniony Wp+.

Sygnat:

Licznik wkrétce bedzie

przepetniony Wp-.

Sygnat:

Licznik wkrétce bedzie

przepetniony Wq+.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE)

Funkcja

Ostrz Przep Wa-

Ostrz Przep Wp Net

Ostrz Przep Wq Net

Ostrz Przep Ws Net

Logika

RL1.Wy Bram

RL1.Wy Timer

RL1.Wy Podtrz

RL1.Wy Neg Podtrz

RL1.We Bram1-We

RL1.We Bram2-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy
adres
rejestru

60

60

60

60

1100

1100

1100

1100

1100

1100

1100

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x400

(11)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0Ox1

0x2
(2)

0ox4

(3)

0x8

0x10
(5)

0x20

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Licznik wkrétce bedzie
przepetniony Wq-.

Sygnat: Licznik wkrétce bedzie
przepetniony Wp Net.

Sygnat: Licznik wkrétce bedzie
przepetniony Wq Net.

Sygnat: Licznik wkrétce bedzie
przepetniony Ws Net.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyijscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wej$cia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

RL1.We Bram3-We

RL1.We Bram4-We

RL1.Reset Podtrz-

We

Logika

RL2.Wy Bram

RL2.Wy Timer

RL2.Wy Podtrz

RL2.Wy Neg Podtrz

RL2.We Bram1-We

RL2.We Bram2-We

58

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1100

1100

1100

1101

1101

1101

1101

1101

1101

1101

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(6)

0Ox1

0x2

(2)

0x4

Jednostka

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE)

Funkcja

RL2.We Bram3-We

RL2.We Bram4-We

RL2.Reset Podtrz-

We

Logika

RL3.Wy Bram

RL3.Wy Timer

RL3.Wy Podtrz

RL3.Wy Neg Podtrz

RL3.We Bram1-We

RL3.We Bram2-We

RL3.We Bram3-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1101

1101

1101

1102

1102

1102

1102

1102

1102

1102

1102

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

Jednostka

(Pozycja
bitu)

0x40 -
(7)

0x80 =

(8)

0x100 =

0x4 -

(3)

0x8 -

(4)

0x10 =

(5)

0x20 -
(6)

0x40 =

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wej$cia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wej$cia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

RL3.We Bram4-We

RL3.Reset Podtrz-

We

Logika

RL4.Wy Bram

RL4.Wy Timer

RL4.Wy Podtrz

RL4.Wy Neg Podtrz

RL4.We Bram1-We

RL4.We Bram2-We

RL4.We Bram3-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1102

1102

1103

1103

1103

1103

1103

1103

1103

1103

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(7)

0x1

(1)

0x2

0ox4

Jednostka

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
RL4.We Bram4-We
RL4.Reset Podtrz-

We

Logika

RL5.Wy Bram

RL5.Wy Timer

RL5.Wy Podtrz

RL5.Wy Neg Podtrz

RL5.We Bram1-We

RL5.We Bram2-We

RL5.We Bram3-We

RL5.We Bram4-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1103

1103

1104

1104

1104

1104

1104

1104

1104

1104

1104

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x80
(8)

0x100

(9)

0x1

(1)

0x2

0x8
(4)

0x10

(5)

0x20

(6)

0x40
(7)

0x80

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wej$cia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

62

Nazwa

Funkcja

RL5.Reset Podtrz-
We

RL6.Wy Bram

RL6.Wy Timer

RL6.Wy Podtrz

RL6.Wy Neg Podtrz

RL6.We Bram1-We

RL6.We Bram2-We

RL6.We Bram3-We

RL6.We Bram4-We

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1104

1105

1105

1105

1105

1105

1105

1105

1105

1105

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(8)

0x100

0x2

(2)

0ox4

0x8

Jednostka

Opis

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

RL6.Reset Podtrz-

We

Logika

RL7.Wy Bram

RL7.Wy Timer

RL7.Wy Podtrz

RL7.Wy Neg Podtrz

RL7.We Bram1-We

RL7.We Bram2-We

RL7.We Bram3-We

RL7.We Bram4-We

RL7.Reset Podtrz-
We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres rejestrow
rejestru Modbus
1105 1

1106 1

1106 1

1106 1

1106 1

1106 1

1106 1

1106 1

1106 1

1106 1

1106 1

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x100

(9)

0x2
(2)

0ox4

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych

Opis

Stan wejscia modutu:

latch-a.

3.1 Sygnaty

Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

latch-a.

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Sygnat resetowania
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(9)
Logika 1107 1 3 Struct
RL8.Wy Bram 1107 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1)
RL8.Wy Timer 1107 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Wyjscie timera
(2)
RL8.Wy Podtrz 1107 1 3 Bit 0ox4 - Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
(3)
RL8.Wy Neg Podtrz 1107 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)
(4)
RL8.We Bram1-We 1107 1 3 Bit 0x10 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego
(5)
RL8.We Bram2-We 1107 1 3 Bit 0x20 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
(6)
RL8.We Bram3-We 1107 1 3 Bit 0x40 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego
(7)
RL8.We Bram4-We 1107 1 3 Bit 0x80 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego
(8)
RL8.Reset Podtrz- 1107 1 3 Bit 0x100 - Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
We latch-a.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Logika 1108 1 3 Struct
RL9.Wy Bram 1108 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1)
RL9.Wy Timer 1108 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Wyjscie timera
(2)
RL9.Wy Podtrz 1108 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
(3)
RL9.Wy Neg Podtrz 1108 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)
(4)
RL9.We Bram1-We 1108 1 3 Bit 0x10 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego
(5)
RL9.We Bram2-We 1108 1 3 Bit 0x20 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
(6)
RL9.We Bram3-We 1108 1 3 Bit 0x40 - Stan wej$cia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
(7)
RL9.We Bram4-We 1108 1 3 Bit 0x80 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego
(8)
RL9.Reset Podtrz- 1108 1 3 Bit 0x100 - Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
We latch-a.
(9)
Logika 1109 1 3 Struct
RL10.Wy Bram 1109 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

66

Nazwa

Funkcja

RL10.Wy Timer

RL10.Wy Podtrz

RL10.Wy Neg Podtrz

RL10.We Braml-We

RL10.We Bram2-We

RL10.We Bram3-We

RL10.We Bram4-We

RL10.Reset Podtrz-
We

RL11.Wy Bram

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1109

1109

1109

1109

1109

1109

1109

1109

1110

1110

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(1)

0x8

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

(7)

0x80

(8)

0x100

Jednostka

Opis

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjécie (Q NOT)

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

latch-a.

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

Nazwa

Funkcja

RL11.Wy Timer

RL11.Wy Podtrz

RL11.Wy Neg Podtrz

RL11.We Bram1l-We

RL11.We Bram2-We

RL11.We Bram3-We

RL11.We Bram4-We

RL11.Reset Podtrz-
We

RL12.Wy Bram

RL12.Wy Timer

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1110

1110

1110

1110

1110

1110

1110

1110

1111

1111

1111

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x2
(2)

0x4

(3)

0x8

0x10
(5)

0x20

0x40

(7)

0x80
(8)

0x100

0x1

(1)

0x2

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych

Opis

3.1 Sygnaty

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

latch-a.

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

68

Nazwa

Funkcja

RL12.Wy Podtrz

RL12.Wy Neg Podtrz

RL12.We Braml-We

RL12.We Bram2-We

RL12.We Bram3-We

RL12.We Bram4-We

RL12.Reset Podtrz-
We

RL13.Wy Bram

RL13.Wy Timer

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1111

1111

1111

1111

1111

1111

1111

1112

1112

1112

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(2)

0x10

(5)

0x20

0x40

(7)

0x80

(8)

0x100

(9)

0Ox1

(1)

0x2

Jednostka

Opis

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

latch-a.

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
RL13.Wy Podtrz 1112 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
(3)
RL13.Wy Neg Podtrz 1112 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)
(4)
RL13.We Bram1l-We 1112 1 3 Bit 0x10 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego
(5)
RL13.We Bram2-We 1112 1 3 Bit 0x20 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
(6)
RL13.We Bram3-We 1112 1 3 Bit 0x40 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
(7)
RL13.We Bram4-We 1112 1 3 Bit 0x80 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego
(8)
RL13.Reset Podtrz- 1112 1 3 Bit 0x100 - Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
We latch-a.
(9)
Logika 1113 1 3 Struct
RL14.Wy Bram 1113 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1)
RL14.Wy Timer 1113 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Wyjscie timera
(2)
RL14.Wy Podtrz 1113 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

70

Nazwa

Funkcja

RL14.Wy Neg Podtrz

RL14.We Braml-We

RL14.We Bram2-We

RL14.We Bram3-We

RL14.We Bram4-We

RL14.Reset Podtrz-
We

RL15.Wy Bram

RL15.Wy Timer

RL15.Wy Podtrz

Poczatkowy Liczba

adres rejestrow
rejestru Modbus
1113 1

1113 1

1113 1

1113 1

1113 1

1113 1

1114 1

1114 1

1114 1

1114 1

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(3)

0x40

0x80

(8)

0x100

(9)

Ox1

0x2

(2)

0ox4

Jednostka

Opis

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

latch-a.

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

Nazwa

Funkcja

RL15.Wy Neg Podtrz

RL15.We Bram1l-We

RL15.We Bram2-We

RL15.We Bram3-We

RL15.We Bram4-We

RL15.Reset Podtrz-
We

RL16.Wy Bram

RL16.Wy Timer

RL16.Wy Podtrz

RL16.Wy Neg Podtrz

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1114

1114

1114

1114

1114

1114

1115

1115

1115

1115

1115

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x8

(4)

0x10

(5)

0x20

0x40
(7)

0x80

0x1

(1)

0x2

(2)

0x4

(3)

0x8

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych

Opis

3.1 Sygnaty

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

latch-a.

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjscie (Q NOT)



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

72

Nazwa

Funkcja

RL16.We Braml-We

RL16.We Bram2-We

RL16.We Bram3-We

RL16.We Bram4-We

RL16.Reset Podtrz-
We

RL17.Wy Bram

RL17.Wy Timer

RL17.Wy Podtrz

RL17.Wy Neg Podtrz

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1115

1115

1115

1115

1115

1116

1116

1116

1116

1116

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(4)

0x80

0x100

(9)

0x1

Jednostka

Opis

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

latch-a.

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjscie (Q NOT)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

Nazwa

Funkcja

RL17.We Bram1l-We

RL17.We Bram2-We

RL17.We Bram3-We

RL17.We Bram4-We

RL17.Reset Podtrz-
We

RL18.Wy Bram

RL18.Wy Timer

RL18.Wy Podtrz

RL18.Wy Neg Podtrz

RL18.We Braml-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1116

1116

1116

1116

1116

1117

1117

1117

1117

1117

1117

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

0x1

(1)

0x2

(2)

0x4

(3)

0x8
(4)

0x10

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych

Opis

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

wejsSciowego

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Stan wejscia modutu:

latch-a.

3.1 Sygnaty

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Przypisanie sygnatu

Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu:

wejsciowego

Przypisanie sygnatu



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Logika

74

Nazwa

Funkcja

RL18.We Bram2-We

RL18.We Bram3-We

RL18.We Bram4-We

RL18.Reset Podtrz-
We

RL19.Wy Bram

RL19.Wy Timer

RL19.Wy Podtrz

RL19.Wy Neg Podtrz

RL19.We Bram1l-We

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1117

1117

1117

1117

1118

1118

1118

1118

1118

1118

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x80

(8)

0x100

Ox1

(1)

0x2

0x8

(4)

0x10

Jednostka

Opis

Stan wejscia modutu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu
latch-a.

: Przypisanie sygnatu

: Przypisanie sygnatu

: Przypisanie sygnatu

: Sygnat resetowania

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

wyjécie (Q NOT)

Stan wejscia modutu
wejsSciowego

MRA4-3
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE)

Funkcja

RL19.We Bram2-We

RL19.We Bram3-We

RL19.We Bram4-We

RL19.Reset Podtrz-

We

Logika

RL20.Wy Bram

RL20.Wy Timer

RL20.Wy Podtrz

RL20.Wy Neg Podtrz

RL20.We Bram1l-We

RL20.We Bram2-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1118

1118

1118

1118

1119

1119

1119

1119

1119

1119

1119

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x20

(6)

0x40

(7)

0x80

0x100
(9)

Ox1

(1)

0x2
(2)

0ox4

(3)

0x8

0x10
(5)

0x20

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wej$cia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyijscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(6)
RL20.We Bram3-We 1119 1 3 Bit 0x40 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsciowego
(7)
RL20.We Bram4-We 1119 1 3 Bit 0x80 - Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu
wejsSciowego
(8)
RL20.Reset Podtrz- 1119 1 3 Bit 0x100 - Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania
We latch-a.
(9)
Modbus 1005 1 3 Struct
Scada Kmd 1 1005 1 3 Bit 0x1 - Komenda SCADA
(1)
Scada Kmd 2 1005 1 3 Bit 0x2 - Komenda SCADA
(2)
Scada Kmd 3 1005 1 3 Bit 0x4 - Komenda SCADA
(3)
Scada Kmd 4 1005 1 3 Bit 0x8 - Komenda SCADA
(4)
Scada Kmd 5 1005 1 3 Bit 0x10 - Komenda SCADA
(5)
Scada Kmd 6 1005 1 3 Bit 0x20 - Komenda SCADA
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus

(Pozycja
bitu)

Scada Kmd 7 1005 1 3 Bit 0x40 - Komenda SCADA
(7)

Scada Kmd 8 1005 1 3 Bit 0x80 - Komenda SCADA
(8)

Scada Kmd 9 1005 1 3 Bit 0x100 - Komenda SCADA
(9)

Scada Kmd 10 1005 1 3 Bit 0x200 - Komenda SCADA
(10)

Scada Kmd 11 1005 1 3 Bit 0x400 - Komenda SCADA
(11)

Scada Kmd 12 1005 1 3 Bit 0x800 - Komenda SCADA
(12)

Scada Kmd 13 1005 1 3 Bit 0x1000 - Komenda SCADA
(13)

Scada Kmd 14 1005 1 3 Bit 0x2000 - Komenda SCADA
(14)

Scada Kmd 15 1005 1 3 Bit 0x4000 - Komenda SCADA
(15)

Scada Kmd 16 1005 1 3 Bit 0x8000 - Komenda SCADA
(16)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut

(ANSI / IEEE)

PF[1] - 55

78

Nazwa

Funkcja

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

73

73

73

73

73

73

73

73

73

73

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

0x4

(3)

0x8

0x20
(6)

0x40

(7)

0x80

0x100
(9)

0x200

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Sygnat Kompens

Kompens Niemoz|

PF[2] - 55

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBlk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

73

73

74

74

74

74

74

74

74

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(10)

0x1

(1)

0x2

0ox4

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Sygnat kompensacji

Sygnat: Pobudzenie od wspétczynnika
mocy niemozliwe.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Pobudzenie 74 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Pobudzenie.
(8)
Wytacz (*) 74 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Wytacz.
(9)
KmdWyt (*) 74 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
Sygnat Kompens 74 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Sygnat kompensacji
(11)
Kompens Niemoz| 74 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Pobudzenie od wspétczynnika
mocy niemozliwe.
(12)
PQSI[1] - 32, 37 67 1 3 Struct
ZewBlk1-We 67 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.
(1)
ZewBlk2-We 67 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.
(2)
ZewBIk KmdWyt-We 67 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.
(3)
Aktywny 67 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
(4)
ZewBlk 67 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(5)
Blk KmdWyt 67 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
(6)
ZewBIk KmdWyt 67 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
(7)
Pobudzenie 67 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Pobudzenie.
(8)
Wytacz (*) 67 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Wytacz.
(9)
KmdWyt (*) 67 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
PQS[2] - 32, 37 68 1 3 Struct
ZewBlk1l-We 68 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.
(1)
ZewBlk2-We 68 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.
(2)
ZewBlk KmdWyt-We 68 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
(3)
Aktywny 68 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
(4)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
ZewBlk 68 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5)
Blk KmdWyt 68 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
(6)
ZewBIk KmdWyt 68 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
(7)
Pobudzenie 68 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Pobudzenie.
(8)
Wytacz (*) 68 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Wytacz.
(9)
KmdWyt (*) 68 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
PQS[3] - 32, 37 69 1 3 Struct
ZewBlk1l-We 69 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.
(1)
ZewBlk2-We 69 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.
(2)
ZewBlk KmdWyt-We 69 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
(3)
Aktywny 69 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

PQsSI[4] - 32, 37

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

69

69

69

69

69

69

70
70

70

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

(7)

0x80

0x100

0x2

(2)

0ox4

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejSciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

PQS[5] - 32, 37

84

Nazwa

Funkcja

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBlk KmdWyt-We

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

70

70

70

70

70

70

70

71

71

71

71

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x8

(4)

0x10

(5)

0x20

0x40
(7)

0x80

0x200

(10)

0Ox1

0x2

(2)

0ox4

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Aktywny
ZewBlk
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

PQsS[6] - 32, 37

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

71

71

71

71

71

71

71

72

72

72

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(3)

0x8

0x10

(5)

0x20

0x80

(8)

0x100

0x200

(10)

Ox1

(1)

0x2

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejSciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

85



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

PonZat[1]

86

Nazwa

Funkcja

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

72

72

72

72

72

72

72

72

158

158

158

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20
(6)

0x40

0x1

(1)

0x2

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
Aktywny
ZewBlk

Blok z Pow Kontr
Obw Pom

podtaczenie
ponowne-We

Zew Zwoln od U
PWP-We

Awr Bez PWP-We

Zwoln Zrédet

Energii

Odsprzezeniel-We

Odsprzezenie2-We

Odsprzezenie3-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

158

158

158

158

158

158

158

158

158

158

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(2)

0ox4

0x10

(5)

0x20

0x40
(7)
0x80

(8)

0x100

0x400

(11)

0x800

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Modut zablokowany przez kontrole
obwodu pomiarowego

Sygnat ten oznacza stan "podtaczenia
ponownego" (réwnolegle z siecia).

Stan wejscia modutu: Sygnat zwalniajacy
jest generowany przez punkt wspélnego
podtaczenia PWP (zwolnienie zewnetrzne)

Stan wejscia modutu: Blokada, jesli
bezpiecznik przektadnika napieciowego
wytgczyt w punkcie wspélnego podtaczenia
PWP.

Sygnat: Zwolnienie zasobu energii.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zataczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Odsprzezenie4-We

Odsprzezenie5-We

Odsprzezenie6-We

PonZat[2]

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

Aktywny

ZewBlk

Blok z Pow Kontr

Obw Pom

podtaczenie
ponowne-We

88

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

158

158

158

159

159

159

159

159

159

159

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0x4000

(15)

0Ox1

0x2

(2)

0ox4

Jednostka

Opis

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Modut zablokowany przez kontrole

obwodu pomiarowego

Sygnat ten oznacza stan "podtaczenia
ponownego" (réwnolegle z siecia).
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Zew Zwoln od U

PWP-We

Awr Bez PWP-We

Zwoln Zrédet

Energii

Odsprzezeniel-We

Odsprzezenie2-We

Odsprzezenie3-We

Odsprzezenie4-We

Odsprzezenie5-We

Odsprzezenie6-We

Pr - 32R

ZewBlk1l-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

159

159

159

159

159

159

159

159

159

251

251

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x40
(7)

0x80

(8)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0x4000

(15)

Ox1

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Stan wejscia modutu: Sygnat zwalniajacy
jest generowany przez punkt wspdélnego
podtaczenia PWP (zwolnienie zewnetrzne)

Stan wejscia modutu: Blokada, jesli
bezpiecznik przektadnika napieciowego
wytaczyt w punkcie wspélnego podtaczenia
PWP.

Sygnat: Zwolnienie zasobu energii.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zataczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zataczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.

Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne
zatgczenie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Przki |l - 60L

90

Nazwa

Funkcja

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

251

251

251

251

251

251

251

251

251

137

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(1)

0x2

0ox4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

0x80

(8)

0x100

0x200

(10)

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.
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Modut

(ANSI / IEEE)

Qu

Nazwa

Funkcja

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

Aktywny

ZewBlk

Pobudzenie

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

Aktywny

ZewBlk

Awr Bez Blk
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

137

137

137

137

137

157

157

157

157

157

157

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu
pomiarowego przektadnika pradowego.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zablokowanie spowodowane
przepaleniem bezpiecznika (VT)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Pobudzenie

Odsprzeg PWP

Odsprz.rozpr.zrédta

energii

Qr- 32

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

92

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

157

157

157

252
252

252

252

252

252

252

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

0x200

(10)

0x400

(11)

0x1

0x2

(2)

0x4

Jednostka

Opis

Sygnat: Pobudzenie zabezpieczenie
podnapieciowe/biernomocowe.

Sygnat: Odsprzeganie w punkcie
wspodlnego podtaczenia PWP.

Sygnat: Odsprzeganie (lokalnego) zasobu/
zrédta energii

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
ZewBlk KmdWyt 252 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
(7)
Pobudzenie 252 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Pobudzenie.
(8)
Wytacz (*) 252 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Wytacz.
(9)
KmdWyt (*) 252 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
SPZ - 79 46 1 3 Struct
Aktywny 46 1 3 Bit Ox1 - Sygnat: Aktywny
(1)
ZewBlk 46 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(2)
Praca 46 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Cykl Samoczynnego Ponownego
Zataczania w trakcie realizacji.
(4)
Czas Przerw Beznap 46 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Czas martwy pomiedzy
wytgczeniem a préba ponownego
(5) zataczania
Udany (*) 46 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: SPZ udany
(9)
Nieudany (*) 46 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: SPZ nieudany.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Czas Catk Wykonan

SPZ - 79

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

Kmd Zat Wytgcznik

Szybkie Wyt (¥)

Cykl SPZ 1 (%)

Cykl SPZ 2 (¥)

Cykl SPZ 3 (*)

Cykl SPZ 4 (¥)

94

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

46

47

47

47

47

47

47

47

47

47

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(10)

0x1000

(13)

0Ox1

0x2

(2)

0x10

0x20

Jednostka

Opis

Sygnat: Catkowity czas wykonania
wszystkich zaprogramowanych cykli SPZ.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie.2

Sygnat: Komenda zatgcz wytacznik.

Sterowanie szybkim cyklem SPZ.

Cykl SPZ

Cykl SPZ

Cykl SPZ

Cykl SPZ
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE)

Funkcja

Cykl SPZ 5 (¥)

Cykl SPZ 6 (*)

SPZ - 79

Zew Blk Aut-We

Zew Zwiek Liczn-We

Blk Stpn

Czas Blok Recz Zat

Blk Aut

Czas Blk Aut Nud
Cykl
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Poczatkowy
adres
rejestru

47

47

156

156

156

156

156

156

156

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x400

(11)

0x800

(12)

0x1

(1)

0x2

0ox4

0x8

(4)

0x10

(5)

0x20

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Cykl SPZ

Cykl SPZ

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie automatyki SPZ.

Stan modutu wejs¢: Poprzez ten
zewnetrzny sygnat nastapi przyrost licznika
cykli SPZ. Parametr ten moze by¢ uzyty do
koordynacji stref SPZ urzadzen
nadrzednych. Uwaga ten parametr
uaktywnia tylko funkcjonalnos¢.
Przypisanie musi by¢ dokonane w
globalnych parametrach
zabezpieczeniowych

Sygnat: Funkcja SPZ jest zablokowany.

Sygnat: Funkcja SPZ zablokowana po tym,
jak wytacznik zostat zamkniety recznie.
Licznik bedzie uaktywniony, jesli wytacznik
zostat zatgczony recznie. Jesli ten licznik
jest aktywny, to cykl SPZ nie moze by¢
zainicjowany.

Sygnat: Automatyka SPZ jest zablokowana.

Sygnat: Opdznienie licznika resetu blokady
automatyki SPZ. Reset blokady automatyki
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

SSV

96

Nazwa

Funkcja

Gotowy

Czas Ustal Zatgcz

Oczekiwanie

Alarm serwisowy 1

Alarm serwisowy 2

Przekr Liczba Wyt

Btad systemu

Nowy btad (*)

Nowe ostrzezenie
(*)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

156

156

156

156

156

156

273

273

273

273

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x40

0x80

(8)

0x1

(1)

0x8

0x10

Jednostka

Opis

SPZ (np. poprzez wejscie cyfrowe lub
Scada) bedzie opdzniony o ten licznik.

Sygnat: Gotowy do wykonania cyklu SPZ.

Sygnat: Czas testu: Jesli po prébie SPZ
wytgcznik jest zatgczony przez czas trwania
tego licznika, to cykl SPZ jest udany, i
automatyka SPZ powréci do stanu
gotowosci.

Sygnat: Oczekiwanie.

Sygnat: SPZ - Alarm, przekroczono limit
operacji zataczania.

Sygnat: SPZ - Blokada, przekroczono limit
operacji zatgczania.

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna liczba
cykli SPZ na godzine zostata przekroczona.

Sygnat: Awaria urzadzenia

Sygnat: Wygenerowany zostat nowy
komunikat o btedzie.

Sygnat: Wygenerowany zostat nowy
komunikat ostrzezenia.
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Aktywny
Sterowanie
Lokalne
Zdalne
Brak Interl.

tacz. Zakitéc.

tacz. st. nieu.

Sync - 25

Aktywny

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

273

176

176

176

176

176

176

175

175

175

175

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

(6)

Ox1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Aktywny

Uprawnienie przetagczania: Lokalne

Uprawnienie przetagczania: Zdalne

Interlocking wytaczony

(Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w

potozeniu zakiéconym.

(Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w
ruchu (nie mozna ustali¢ potozenia).

Sygnat: Aktywny

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

98

Nazwa

Funkcja

ZewBlk

Obejsc-We

InicZamknWYL-We

RéznKataZaWysok

Sys Zsynchr

CzynSzy

CzynLin

PoslZaWysok

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

175

175

175

175

175

175

175

175

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(3)

0x8
(4)

0x10

0x40

(7)

0x80

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Stan wejscia modutu: Obejscie detekc;ji
synchronizacji nastapi, jesli stan
przypisanego sygnatu (wejscie logiczne)
uzyska wartos¢ prawda.

Stan wejscia modutu: Zainicjowanie
zamkniecia wytacznika z detekcja
synchronizacji z dowolnego zrédta
sterowania (np. HMI/SCADA). Jesli stan
przypisanego sygnatu uzyska wartosc
prawda, zostanie zainicjowane zamkniecie
wytgcznika (Zrédto wytgczajace).

Sygnat: Réznica kata fazowego miedzy
napieciami szyny zbiorczej i linii jest zbyt
duza.

Sygnat: Napiecia szyny zbiorczej i linii sg w
stanie synchronizmu zgodnie z kryteriami
synchronizmu systemu.

Sygnat: Znacznik szyny zbiorczej pod
napieciem: 1 = szyna zbiorcza pod
napieciem, 0 = napiecie jest ponizej
wartosci progowej dla szyny zbiorczej pod
napieciem

Sygnat: Znacznik linii pod napieciem: 1 =
linia pod napieciem, 0 = napiecie jest
ponizej wartosci progowej dla linii pod
napieciem

Sygnat: Réznica czestotliwosci
(czestotliwos¢ poslizgowa) miedzy
napieciami szyny zbiorczej i linii jest zbyt
duza.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

ObejSynchroniz

Gotéw do Zamknij

SynchronNieuda

CzasSynchronPrac

VréznZaWysok

SynchCzas

zsynchronizowany

Sys

Blokada ustawien-
We

Aktywny SNTP

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

175

175

175

175

175

54

54

154

154

154

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0x4000

(15)

0x8000

(16)

0x1

(1)

0x40

0x80
(8)

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat:Detekcja synchronizmu jest
pomijana z powodu spetnienia jednego z
warunkéw pominiecia synchronizmu (szyna
zbiorcza bez napiecia/linia bez napiecia lub
obejscie zewnetrzne).

Sygnat: Gotéw do Zamknij

Sygnat: Ten sygnat oznacza niepowodzenie
synchronizacji. Jest ustawiony na 5 s, gdy
wytacznik jest nadal otwarty po uptywie
limitu czasu timera synchronizacji-pracy.

Sygnat: Licznik synchronizacji-pracy
odmierza czas. (Ten licznik jest
uruchamiany, gdy nadchodzi inicjacja
zamkniecia i jest zatrzymywany po
zamknieciu wytacznika. Uptyniecie limitu
Czasu oznacza niepowodzenie
synchronizacji).

Sygnat: Réznica napiecia miedzy szyna
zbiorczg a linig jest zbyt duza.

Zegar jest zsynchronizowany.

Stan wejécia modutu: Zadne parametry nie
moga zosta¢ zmienione, jesli to wejscie ma
wartos¢ prawda. Ustawienia parametru sa

zablokowane.

Sygnat: Jesli nie ma waznego sygnatu SNTP

przez 120 sekund, protokét SNTP jest
uwazany za nieaktywny.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

SysAl

100

Nazwa

Funkcja

Odbl. blok. ustaw.

ZewBlk-We

ZewBlk

Alarm pradu $r.
(zapotrz.)

Aktywny

Alarm | THD

Alarm mocy VA
maks.

Alarm VA sr
(zapotrz.)

Alarm mocy Var
maks.

Alarm Var $r
(zapotrz.)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

154

173

173

173

173

173

173

173

173

173

173

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x100

(9)

0x2
(2)

0ox4

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

(7)

0x80
(8)

0x100

Jednostka

Opis

Sygnat: Krétkotrwate odblokowanie blokady
ustawien

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Alarm: przekroczono usredniony
zgdany prad

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia
harmoniczne pradu

Sygnat: Alarm: przekroczona dozwolona
moc pozorna

Sygnat: Alarm: przekroczona usredniona
moc pozorna

Sygnat: Alarm: przekroczona dozwolona
moc bierna

Sygnat: Alarm: przekroczona usredniona
moc bierna
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Alarm V THD

Alarm mocy W
maks.

Alarm W $r
(zapotrz.)

Wyzw. pradu $r.
(zapotrz.) (*)

Wyt | THD (*)

Wyt VA $r (zapotrz.)
(*)

Wyt moc VA maks.
(*)

SysAl

Wyt VAr sr
(zapotrz.) (*)

Wyt moc VAr maks.
(*)
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

173

173

173

173

173

173

173

174

174

174

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(9)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0x4000

(15)

0x8000

(16)

0Ox1

(1)

0x2

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia
harmoniczne napiecia

Sygnat: Alarm: przekroczona dozwolona
moc czynna

Sygnat: Alarm: przekroczona usredniona
moc czynna

Sygnat: Wyzwolenie: przekroczono
usredniony zadany prad

Sygnat: Wytaczenie - catkowite
znieksztatcenia harmoniczne pradu.

Sygnat: Wytgczenie: przekroczona
usredniona moc pozorna

Sygnat: Wytaczenie: przekroczona
maksymalna dozwolona moc pozorna

Sygnat: Wytgczenie: przekroczona
usredniona moc bierna

Sygnat: Wytaczenie: przekroczona
maksymalna dozwolona moc bierna
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Szybka
rejestracja stanu

102

Nazwa

Funkcja

Wyt V THD (%)

Wyt W sr (zapotrz.)

(*)

Wyt moc W maks.
(*)

Device Type

Poczatkowy
adres
rejestru

174

174

174

5000

5000

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

Oxffff

(1)

Jednostka

Opis

Sygnat: Wytgczenie - catkowite
znieksztatcenia harmoniczne napiecia.

Sygnat: Wytaczenie: przekroczona
usredniona moc czynna

Sygnat: Wytaczenie: przekroczona
maksymalna dozwolona moc czynna

Typ urzadzenia: kod typu urzadzenia dla
relacji miedzy nazwg urzadzenia a jego
kodem Modbus.

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010

MCDLV4 - 1011

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Szybka 5001 1 3 Struct
rejestracja stanu
Wersja Prot Kom 5001 1 3 Bit Oxffff - Wersja protokotu komunikacyjnego
Modbus. Numer wersji zmienia sie, jesli
(1) jaki$ element staje sie niezgodny z

poprzednimi wydaniami protokotu Modbus.

Szybka 5002 1 3 Struct
rejestracja stanu
Konf Wej Bin1-We 5002 1 3 Bit Ox1 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(1)
Konf Wej Bin2-We 5002 1 3 Bit 0x2 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(2)
Konf Wej Bin3-We 5002 1 3 Bit 0x4 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(3)
Konf Wej Bin4-We 5002 1 3 Bit 0x8 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(4)
Konf Wej Bin5-We 5002 1 3 Bit 0x10 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(5)
Konf Wej Bin6-We 5002 1 3 Bit 0x20 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(6)
Konf Wej Bin7-We 5002 1 3 Bit 0x40 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(7)
Konf Wej Bin8-We 5002 1 3 Bit 0x80 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(8)
Konf Wej Bin9-We 5002 1 3 Bit 0x100 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(9)
Konf Wej Bin10-We 5002 1 3 Bit 0x200 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(10)
Konf Wej Bin11-We 5002 1 3 Bit 0x400 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(11)
Konf Wej Bin12-We 5002 1 3 Bit 0x800 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(12)
Konf Wej Bin13-We 5002 1 3 Bit 0x1000 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(13)
Konf Wej Bin14-We 5002 1 3 Bit 0x2000 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(14)
Konf Wej Bin15-We 5002 1 3 Bit 0x4000 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(15)
Konf Wej Bin16-We 5002 1 3 Bit 0x8000 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(16)
Szybka 5003 1 3 Struct
rejestracja stanu
Konf Wej Bin17-We 5003 1 3 Bit Ox1 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin

(1)

104 Directional Feeder Protection MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Konf Wej Bin18-We

Konf Wej Bin19-We

Konf Wej Bin20-We

Konf Wej Bin21-We

Konf Wej Bin22-We

Konf Wej Bin23-We

Konf Wej Bin24-We

Konf Wej Bin25-We

Konf Wej Bin26-We

Konf Wej Bin27-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

5003

5003

5003

5003

5003

5003

5003

5003

5003

5003

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x2
(2)

0ox4

(3)

0x8

0x10
(5)

0x20

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych

Opis

Stan wejscia

Stan wejscia

Stan wejscia

Stan wejscia

Stan wejscia

Stan wejscia

Stan wejscia

Stan wejscia

Stan wejscia

Stan wejscia

modutu:

modutu:

modutu:

modutu:

modutu:

modutu:

modutu:

modutu:

modutu:

modutu:

3.1 Sygnaty

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Konf Wej Bin28-We 5003 1 3 Bit 0x800 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(12)
Konf Wej Bin29-We 5003 1 3 Bit 0x1000 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(13)
Konf Wej Bin30-We 5003 1 3 Bit 0x2000 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(14)
Konf Wej Bin31-We 5003 1 3 Bit 0x4000 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(15)
Konf Wej Bin32-We 5003 1 3 Bit 0x8000 - Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
(16)
Szybka 5004 1 3 Struct
rejestracja stanu
Przyczyna 5004 1 3 Bit Oxffff - Poczatkowa przyczyna wyzwolenia. Jest
wyzwolenia (*) przedstawiana w postaci wartosci
(1) catkowitej i odpowiada wpisowi
,Wyzwolenie” w rekordzie zwar¢, ktéry
odnosi sie do nazwy modutu
zabezpieczajgcego wyzwolonego w
pierwszej kolejnosci. Odszukaj definicje
takich wartosci catkowitych (tj. mapowanie
numer kodu wyzwolenia-->nazwa modutu)
w tabeli ,Przyczyna wyzwolenia” w
dokumentacji systemu SCADA.
Term - 49 19 1 3 Struct
ZewBlk1-We 19 1 3 Bit 0Ox1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie.l
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

U012[1] - 47

ZewBlk1l-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

19

19

19

19

19

19

19

19

19

100
100

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x2
(2)

0x4

(3)

0x8

0x10
(5)

0x20

0x40

(7)

0x80
(8)

0x100

Ox1

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Pobudzenie od przecigzenie
cieplne.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

U012[2] - 47

108

Nazwa

Funkcja

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

100

100

100

100

100

100

100

100

100

101

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(1)

0x2

0ox4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

0x80

(8)

0x100

0x200

(10)

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk1-We
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

101

101

101

101

101

101

101

101

101

101

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8

(4)

0x10

0x40
(7)

0x80

Jednostka

Opis

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut

(ANSI / IEEE)

U012[3] - 47

110

Nazwa

Funkcja

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

102

102

102

102

102

102

102

102

102

102

102

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

0x4

(3)

0x8

0x20
(6)

0x40

(7)

0x80

0x100
(9)

0x200

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie.

Wytacz.

Komenda wytacz.
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
uo12[4] - 47
ZewBlk1-We
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

103
103

103

103

103

103

103

103

103

103

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Maska Jednostka Opis

bitowa

(Pozycja

bitu)

(10)

0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

(1)

0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

(2)

0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

(3)

0x8 - Sygnat: Aktywny

(4)

0x10 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

(5)

0x20 - Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

(6)

0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

(7)

0x80 - Sygnat: Pobudzenie.

(8)

0x100 - Sygnat: Wytacz.

(9)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

U012[5] - 47

112

Nazwa

Funkcja

KmdWyt (¥)

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (%)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

103

104

104

104

104

104

104

104

104

104

104

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x200

(10)

0Ox1

0x2
(2)

0ox4

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

0x100

Jednostka

Opis

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz.
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
KmdWyt (*)
uol12[e6] - 47
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

104

105

105

105

105

105

105

105

105

105

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(9)

0x2

(2)

0ox4

0x8

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Wytacz (*) 105 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Wytacz.
(9)
KmdWyt (*) 105 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
UFLS 272 1 3 Struct
ZewBlk1l-We 272 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.l
(1)
ZewBlk2-We 272 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
Zew Kier-We 272 1 3 Bit 0x4 - Ignorowanie (blokowanie) kierunku
przeptywu energii. Tradycyjna funkcja
(3) zmniejszania obcigzenia w oparciu o
czestotliwos¢. Gdy ta funkcja jest
ustawiona i aktywna, dziatanie modutu
zmienia sie na tradycyjne zmniejszanie
obcigzenia - tylko w oparciu o
czestotliwosé.
Aktywny 272 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
(4)
ZewBlk 272 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5)
Awr Bez Blk 272 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Zablokowanie spowodowane
przepaleniem bezpiecznika (VT)
(6)
Wytacz 272 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Sygnat: Wytacz.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Alarm

U[1] - 27,59

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

uU[1] - 27, 59

Pobudzenie L1

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

272

24

24

24

24

24

24

24

25

25

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Bit

Struct

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Bit

Struct

Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(7)

0x80

(8)

Ox1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8

(4)

0x10

0Ox1

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Alarm mocy->&f<

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejSciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(1)
Pobudzenie L3 25 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
(2)
Pobudzenie L3 25 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
(3)
Pobudzenie 25 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Pobudzenie.
(4)
Wytacz L1 (*) 25 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wytacz faze L1.
(5)
Wytacz L2 (*) 25 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(6)
Wytacz L3 (*) 25 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7)
Wytacz (*) 25 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Wytacz.
(8)
KmdWyt (*) 25 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
(9)
Zwalnianie Imin 25 1 3 Bit 0x200 - Sygnat, ze kontrola zwalniania Imin (prad
aktywne minimalny) jest wtgczona i w danej chwili
(10) nie blokuje wykrywania podnapiecia.
u[2] - 27, 59 26 1 3 Struct
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

u[2] - 27,59

Pobudzenie L1

Pobudzenie L3

Pobudzenie L3

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

26

26

26

26

26

26

26

27

27

27

27

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

0x20

(6)

0x40
(7)

Ox1

0x2

(2)

0ox4

Jednostka

Opis

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie fazy L1.

Pobudzenie fazy L2.

Pobudzenie fazy L3.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

uU[3] - 27,59

118

Nazwa

Funkcja

Pobudzenie

Wytacz L1 (*)

Wytacz L2 (*)

Wytacz L3 (*)

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

Zwalnianie Imin
aktywne

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

27

27

27

27

27

27

27

28
28

28

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(3)

0x8

0x10

(5)

0x20

0x80

(8)

0x100

0x200

(10)

Ox1

(1)

0x2

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat,

Pobudzenie.

Wytacz faze L1.

Wytacz faze L2.

Wytacz faze L3.

Wytacz.

Komenda wytacz.

ze kontrola zwalniania Imin (prad

minimalny) jest wigczona i w danej chwili
nie blokuje wykrywania podnapiecia.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejSciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

uU[3] - 27,59

Pobudzenie L1

Pobudzenie L3

Pobudzenie L3

Pobudzenie

Wytacz L1 (*)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

28

28

28

29

29

29

29

29

29

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20
(6)

0x40

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

Jednostka

Opis

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie fazy L1.

Pobudzenie fazy L2.

Pobudzenie fazy L3.

Pobudzenie.

Wytacz faze L1.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(5)
Wytacz L2 (*) 29 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(6)
Wytacz L3 (*) 29 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7)
Wytacz (*) 29 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Wytacz.
(8)
KmdWyt (*) 29 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
(9)
Zwalnianie Imin 29 1 3 Bit 0x200 - Sygnat, ze kontrola zwalniania Imin (prad
aktywne minimalny) jest wigczona i w danej chwili
(10) nie blokuje wykrywania podnapiecia.
u[4] - 27,59 30 1 3 Struct
ZewBlk1l-We 30 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l
(1)
ZewBlk2-We 30 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
(2)
ZewBlk KmdWyt-We 30 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.
(3)
Aktywny 30 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Aktywny
(4)
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Modut

(ANSI / IEEE)

u[4] - 27,59

Nazwa

Funkcja

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie L1

Pobudzenie L3

Pobudzenie L3

Pobudzenie

Wytacz L1 (*)

Wytacz L2 (*)

Wytacz L3 (*)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

30

30

30

31

31

31

31

31

31

31

31

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x2

(2)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20
(6)

0x40

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Pobudzenie fazy L1.

Pobudzenie fazy L2.

Pobudzenie fazy L3.

Pobudzenie.

Wytacz faze L1.

Wytacz faze L2.

Wytacz faze L3.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

U[5] - 27, 59

122

Nazwa

Funkcja

Wytgcz (*)

KmdWyt (*)

Zwalnianie Imin
aktywne

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

31

31

31

92

92

92

92

92

92

92

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska Jednostka
bitowa

(Pozycja
bitu)

(7)

0x80 -

0x100 =

o

X

N

o

o
'

0x2 -

(2)

0x4 -

Opis

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat, ze kontrola zwalniania Imin (prad
minimalny) jest wtgczona i w danej chwili
nie blokuje wykrywania podnapiecia.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus

(Pozycja
bitu)

ZewBlk KmdWyt 92 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

(7)

Pobudzenie 92 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Pobudzenie.
(8)

Pobudzenie L1 92 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(9)

Pobudzenie L3 92 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
(10)

Pobudzenie L3 92 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
(11)

Wytacz (*) 92 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Wytacz.
(12)

Wytacz L1 (*) 92 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Wytacz faze L1.
(13)

Wytacz L2 (*) 92 1 3 Bit 0x2000 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(14)

Wytacz L3 (*) 92 1 3 Bit 0x4000 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(15)

KmdWyt (*) 92 1 3 Bit 0x8000 - Sygnat: Komenda wytacz.
(16)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

U[5] - 27, 59
uLel] - 27, 59
124

Nazwa

Funkcja

Zwalnianie Imin
aktywne

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Pobudzenie L1

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

24

93
93

93

93

93

93

93

93

93

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

(5)

0x20

(6)

0x40
(7)

0x80

0x100

Jednostka

Opis

Sygnat, ze kontrola zwalniania Imin (prad
minimalny) jest wigczona i w danej chwili
nie blokuje wykrywania podnapiecia.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
(9)
Pobudzenie L3 93 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
(10)
Pobudzenie L3 93 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
(11)
Wytacz (*) 93 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Wytacz.
(12)
Wytacz L1 (*) 93 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Wytacz faze L1.
(13)
Wytacz L2 (*) 93 1 3 Bit 0x2000 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(14)
Wytacz L3 (*) 93 1 3 Bit 0x4000 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(15)
KmdWyt (*) 93 1 3 Bit 0x8000 - Sygnat: Komenda wytacz.
(16)
ulel - 27, 59 95 1 3 Struct
Zwalnianie Imin 95 1 3 Bit 0x1 - Sygnat, ze kontrola zwalniania Imin (prad
aktywne minimalny) jest wigczona i w danej chwili
(1) nie blokuje wykrywania podnapiecia.
We anal[1] 247 1 3 Struct
Obwéd przerwany 247 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Przerwa w obwodzie Ten sygnat jest

prawidtowy tylko podczas uzywania wejscia
analogowego w trybie 4...20 mA.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

We ana[2]

Wejscia X1

126

Nazwa

Funkcja

We ana wymuszone

Obwéd przerwany

We ana wymuszone

WE 1

WE 2

WE 3

WE 4

WE 5

WE 6

Poczatkowy Liczba

adres rejestrow
rejestru Modbus
247 1

248 1

248 1

248 1

1000 1

1000 1

1000 1

1000 1

1000 1

1000 1

1000 1

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(1)

0x2

(2)

0ox4

(3)

0x8

(4)

0x1

(1)

0x2

0x8
(4)

0x10

(5)

0x20

Jednostka

Opis

Odbiér danych

Sygnat: Przerwa w obwodzie Ten sygnat jest
prawidtowy tylko podczas uzywania wejscia
analogowego w trybie 4...20 mA.

Odbiér danych

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

WE 7

WE 8

Wejscia X5

WE 1

WE 2

WE 3

WE 4

WE 5

WE 6

WE 7

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1000

1000

1014

1014

1014

1014

1014

1014

1014

1014

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(6)

0x40

0x80

(8)

0x1

(1)

0x2

0ox4

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

3 Dodatek — Listy punktéw danych

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

3.1 Sygnaty
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Wejscia X6

Wybér Banku
Nast

128

Nazwa

Funkcja

WE 8

WE 1

WE 2

WE 3

WE 4

WE 5

WE 6

WE 7

WE 8

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1014

1001

1001

1001

1001

1001

1001

1001

1001

1001

59

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x80
(8)

0x2
(2)

0x4

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE)

Funkcja

Bank 1

Bank 2

Bank 3

Bank 4

Reczn Wybdr Banku

Bank ze Scada

Bank od Fkcji We

Bankl-We

Bank2-We

Bank3-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

59

59

59

59

59

59

59

59

59

59

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

0x20

(6)

0x40
(7)

0x80

0x100

(9)

0x200

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw
parametréw PS 1

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw
parametréw PS 2

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw
parametréw PS 3

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw
parametréw PS 4

Sygnat: Reczny wybdr banku nastaw.

Sygnat: Przetagczanie banku nastaw poprzez
system SCADA. WprowadZ do tego bajtu
wyjsciowego liczbe catkowita zestawu
parametréw, ktéry ma by¢ aktywny (np. 4
=> Przetgczenie na zestaw parametréw 4).

Sygnat: Przetgczanie banku nastaw poprzez
funkcje wejsciowa.

Stan modutu wejsciowego wzglednie
sygnatu, ktére powinny aktywowac ten
bank nastaw.

Stan modutu wejsciowego wzglednie
sygnatu, ktére powinny aktywowac ten
bank nastaw.

Stan modutu wejsciowego wzglednie
sygnatu, ktére powinny aktywowacd ten
bank nastaw.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Wyjscia X2

130

Nazwa

Funkcja

Bank4-We

Min 1 Par
Zmieniony (*)

Wy przek 1

Wy przek 2

Wy przek 3

Wy przek 4

Wy przek 5

Wy przek 6

ROZBROJONE!

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

59

59

1003

1003

1003

1003

1003

1003

1003

1003

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(10)

0x1

(1)

0x2

0ox4

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego wzglednie
sygnatu, ktére powinny aktywowac ten
bank nastaw.

Sygnat: Przynajmniej jednen parametr
zostat zmieniony.

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZnikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie
przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia
wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.
(Blokady polowe i przekaznik samokontroli
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Wy Wymuszone

Wyjscia X4

Wy przek 1

Wy przek 2

Wy przek 3

Wy przek 4

Wy przek 5

ROZBROJONE!

Wy Wymuszone
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1003

1015

1015

1015

1015

1015

1015

1015

1015

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x80

(8)

Ox1

0x2

(2)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x40

(7)

0x80

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz
po przegladzie wyjscia przekaznikowe beda
z powrotem UZBROJONE.

Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia
przekaZnikowego zostat wymuszony.
Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw
nie jest wyswietlany.

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZnikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjsScie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZnikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie
przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia
wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.
(Blokady polowe i przekaznik samokontroli
nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz
po przegladzie wyjscia przekaznikowe beda
z powrotem UZBROJONE.

Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia
przekaznikowego zostat wymuszony.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Wyjscia X5

132

Nazwa

Funkcja

Wy przek 1

Wy przek 2

Wy przek 3

Wy przek 4

Wy przek 5

Wy przek 6

ROZBROJONE!

Wy Wymuszone

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1004
1004

1004

1004

1004

1004

1004

1004

1004

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska Jednostka
bitowa

(Pozycja
bitu)

(8)

Ox1 -

(1)

0x2 -

0x4 -

(3)

0x8 -

0x10 -

0x80 -

(8)

Opis

Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw
nie jest wyswietlany.

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZnikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZnikowe

Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie
przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytaczenia
wyjscia przekaZnikowe sg rozbrojone.
(Blokady polowe i przekaznik samokontroli
nie mogg by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz
po przegladzie wyjscia przekaznikowe beda
z powrotem UZBROJONE.

Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia
przekaznikowego zostat wymuszony.
Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw
nie jest wyswietlany.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Wyjscia X5

Wy przek 1

Wy przek 2

Wy przek 3

Wy przek 4

ROZBROJONE!

Wy Wymuszone

Wyjscia X6

Wy przek 1

Wy przek 2
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

1013

1013

1013

1013

1013

1013

1013

1016

1016

1016

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Ox1

0x80

Ox1

0x2
(2)

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie
przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytaczenia
wyjscia przekaZznikowe sg rozbrojone.
(Blokady polowe i przekaznik samokontroli
nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz
po przegladzie wyjscia przekaznikowe beda
z powrotem UZBROJONE.

Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia
przekaznikowego zostat wymuszony.
Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw
nie jest wyswietlany.

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Wy przek 3
Wy przek 4
ROZBROJONE!

Wy Wymuszone

Wyt. Zdalne
ZewBlk1-We
ZewBlk2-We
ZewBlk KmdWyt-We
Pobudzenie-We
Wytacz-We
134

Poczatkowy
adres
rejestru

1016

1016

1016

1016

253

253

253

253

253

253

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x40

0x80
(8)

Ox1

(1)

0x2
(2)

0ox4

(3)

0x8

(4)

0x10

Jednostka

Opis

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie
przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytaczenia
wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.
(Blokady polowe i przekaznik samokontroli
nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz
po przegladzie wyjscia przekaznikowe beda
z powrotem UZBROJONE.

Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia
przekaznikowego zostat wymuszony.
Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw
nie jest wyswietlany.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Wytacz
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Aktywny
ZewBlk
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

Zab

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

253

253

253

253

253

253

253

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20

0x40

(7)

0x80

Ox1

(1)

0x2

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

Pobudzenie

Wytacz

Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

136

Nazwa

Funkcja

Aktywny

ZewBlk

Pobudzenie L1

Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Pobudzenie E

Pobudzenie

Wytacz L1 (*)

Wytacz L2 (*)

Wytacz L3 (*)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

Jednostka

Opis

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Pobudzenie fazy L1.

Pobudzenie fazy L2.

Pobudzenie fazy L3.

Pobudzenie fazy E.

Pobudzenie.

Wytgcz faza L1.

Wytacz faza L2.

Wytacz faza L3.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE)

Funkcja

Wytacz E (*)

Wytacz (*)

Zab

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt-We

ZewBIk KmdWyt

Nadpr w Przéd

Nadpr w Tyt

Nadpr Kier Niemoz

Zab

Nr zwarcia

Zab
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

57

57

58

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Struct

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

Jednostka

(Pozycja
bitu)

0x1000 =

(13)

0x2000 =

(14)

0x1 -

(1)

0x2 -

0x80 -
(8)

0x100 =

(9)

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wytacz od zwarcia doziemnego.

Sygnat: Ogélne wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w
przéd.

Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w tyt.

Sygnat: Btad fazy - brak napiecia
odniesienia, okreslenie kierunku
niemozliwe.

Numer zwarcia
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
Liczba awarii sieci 58 1 3 Bit Oxffff - Liczba awarii sieci: jest to licznik
wszystkich awarii (np. alarm ogéiny »Alarm
(1) zabezp.«, z wyjatkiem awarii podczas
trwajgcego cyklu modutu samoczynnego
ponownego (sygnat »Uruchomienie
automatyki SPZ«). (Uwaga: »Nr
zwarcia« jest zliczany po kazdym nowym
zwarciu niezaleznie od cykli SPZ. Oznacza
to, ze dla urzadzen zabezpieczajgcych bez
modutu SPZ te dwa liczniki sa
réwnowazne).
Zab 200 1 3 Struct
Iz obl kier w tyt 200 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone),
kierunek odwrotny
(1)
310 obl w przéd 200 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), do
przodu
(2)
310 obl kier niemozl| 200 1 3 Bit 0ox4 - Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone),
okreslenie kierunku niemozliwe
(3)
Iz mierz kier w tyt 200 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone),
kierunek odwrotny
(4)
310 mierz w przéd 200 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), do
przodu
(5)
310 mierz kier 200 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone),
niemozl| okreslenie kierunku niemozliwe
(6)
Zab Ana[1l] 224 1 3 Struct
ZewBlk1-We 224 1 3 Bit Ox1 - Stan modutu wejSciowego: Zewnetrzne

blokowanie.1l
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Alarm

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

Zab Ana[2]

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

224

224

224

224

224

224

224

224

224

225

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(1)

0x2

0ox4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20

(6)

0x40

0x80

(8)

0x100

0x200

(10)

Jednostka

Opis

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Analogowe wejscie alarmu

Wytacz.

Komenda wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

140

Nazwa

Funkcja

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Alarm

Wytacz (*)

KmdWyt (¥)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

225

225

225

225

225

225

225

225

225

225

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8

(4)

0x10

0x40
(7)

0x80

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Analogowe wejscie alarmu

Wytacz.

Komenda wytacz.
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Zab Ana[3]
ZewBlk1-We
ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Alarm

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

226

226

226

226

226

226

226

226

226

226

226

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

0x4

(3)

0x8

0x20
(6)

0x40

(7)

0x80

0x100
(9)

0x200

Jednostka

Opis

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytacz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Analogowe wejscie alarmu

Wytacz.

Komenda wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Zab Ana[4]

142

Nazwa

Funkcja

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Alarm

Wytacz (*)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

227

227

227

227

227

227

227

227

227

227

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska Jednostka
bitowa

(Pozycja
bitu)

(10)

0Ox1 -

(1)

0x2 -

0x4 -

(3)

0x8 -

0x10 -

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy

wytacz.

Sygnat: Analogowe wejscie alarmu

Sygnat: Wytacz.
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
KmdWyt (*)
Zat ZW
ZewBlk1-We
ZewBlk2-We

Zew Zat ZW-We

ZewBlk Zwr-We

Aktywny

ZewBlk

ZewBlk Zwr

Zabl przez SPZ

Sygnat Aktyw

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

227

65
65

65

65

65

65

65

65

65

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x200

(10)

0Ox1

0x2
(2)

0ox4

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x400

(11)

0x800

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
zataczenie na zwarcie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie zwrotne.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Blokada przez SPZ

Sygnat: Zatgczenie na zwarcie. Ten sygnat
moze by¢ uzyty do modyfikacji ustawien
nadpragdowych zabezpieczenia.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Zimny Rozr

144

Nazwa

Funkcja

Prég I<

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

ZewBlk Zwr-We

Aktywny

ZewBlk

ZewBlk Zwr

Sygnat Aktyw

Wykr Zimne Obc (*)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

65

66
66

66

66

66

66

66

66

66

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(12)

0x2000

(14)

0Ox1

0x2

(2)

0ox4

0x8

Jednostka

Opis

Sygnat: Brak pradu obcigzenia

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie zwrotne.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Zimne obcigzenie uaktywnione

Sygnat: Zimne obcigzenie rozpoznane
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Modut

(ANSI / IEEE)

df/dt - 81R

Nazwa

Funkcja

Prég I<

BloSPZ

Udar Od Obcigz

Czas Ustalania

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy
adres
rejestru

66

66

66

66

250

250

250

250

250

250

250

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0x4000

(15)

Ox1

0x2
(2)

0ox4

(3)

0x8

0x10
(5)

0x20

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Brak pradu obcigzenia.

Sygnat: Blokowany przez SPZ

Sygnat: Udar obcigzenia.

Sygnat: Czas ustalania.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie

Wytacz (*)

KmdWyt (*)

Blk Od U<

f[1] - 81

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBlk KmdWyt-We

Aktywny
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

250

250

250

250

250

34

34

34

34

34

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(6)

0x40

0x80

(8)

0x100

0x1

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat: Modut blokowany przez
podnapiecie

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
ZewBlk
Blk Od U<
Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

f[1] - 81

Pobudzenie f

Pob df/dt | DF/DT

Wytacz f (*)

Wytacz df/dt |

DF/DT (*)

Pobudzenie

Pob delta phi

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

34

34

34

34

35
35

35

35

35

35

35

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

Ox1

(1)

0x2
(2)

0ox4

(3)

0x8

0x10
(5)

0x20

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Modut blokowany przez
podnapiecie

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie stopnia
czestotliwosciowego f.

Pobudzenie zmiana czestotliwosci w czasie
df/dt lub Srednia zmiana czestotliwosci w
czasie DF/DT.

Sygnat: Czestotliwos$¢ poza zakresem
dopuszczalnym.

Sygnat: Wytacz od stopnia zmiana
czestotliwosci w czasie df/dt lub Srednia
zmiana czestotliwosci w czasie DF/DT.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie od utraty
synchronizmu.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Wytacz (*)

Wytacz delta phi (*)

KmdWyt (¥)

f[2] - 81

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk Od U<
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

35

35

35

36
36

36

36

36

36

36

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

Jednostka

(Pozycja
bitu)

(6)

0x40 -

0x80 =

(8)

0x100

0x2 -

(2)

0x4 -

Opis

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Wytacz skok wektora

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne

blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Modut blokowany przez
podnapiecie
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

f[2] - 81

Pobudzenie f

Pob df/dt | DF/DT

Wytacz f (*)

Wytacz df/dt |

DF/DT (*)

Pobudzenie

Pob delta phi

Wytacz (*)

Wytacz delta phi (*)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

36

36

37

37

37

37

37

37

37

37

37

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x40
(7)

0x80

(8)

0x1

(1)

0x2

0x8
(4)

0x10

(5)

0x20

0x40
(7)

0x80

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie stopnia
czestotliwosciowego f.

Pobudzenie zmiana czestotliwosci w czasie
df/dt lub srednia zmiana czestotliwosci w
czasie DF/DT.

Sygnat: Czestotliwos¢ poza zakresem
dopuszczalnym.

Sygnat: Wytgcz od stopnia zmiana
czestotliwosci w czasie df/dt lub $rednia
zmiana czestotliwosci w czasie DF/DT.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie od utraty

synchronizmu.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Wytgcz skok wektora
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

KmdWyt (*)

f[3] - 81

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk Od U<

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

37

38
38

38

38

38

38

38

38

38

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(8)

0x100

0x2

(2)

0ox4

0x8

Jednostka

Opis

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Modut blokowany przez

podnapiecie

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

f[3] - 81

Pobudzenie f

Pob df/dt | DF/DT

Wytacz f (*)

Wytacz df/dt |

DF/DT (*)

Pobudzenie

Pob delta phi

Wytacz (*)

Wytgcz delta phi (*)

KmdWyt (¥)

f[4] - 81

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

39
39

39

39

39

39

39

39

39

40

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Ox1

0x40

(7)

0x80

0x100

(9)

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Pobudzenie stopnia
czestotliwosciowego f.

Pobudzenie zmiana czestotliwosci w czasie
df/dt lub Srednia zmiana czestotliwosci w
czasie DF/DT.

Sygnat: Czestotliwos¢ poza zakresem

dopuszczalnym.

Sygnat: Wytgcz od stopnia zmiana
czestotliwosci w czasie df/dt lub Srednia
zmiana czestotliwosci w czasie DF/DT.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie od utraty

synchronizmu.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Wytacz skok wektora

Sygnat: Komenda wytacz.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

f[4] - 81

152

Nazwa

Funkcja

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk Od U<

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie f

Pob df/dt | DF/DT

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

40

40

40

40

40

40

40

41

41

41

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x1

(1)

0x2

(2)

0ox4

0x8
(4)

0x10

0x20

(6)

0x40
(7)

0x80

0x1

(1)

0x2

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Modut blokowany przez
podnapiecie

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie stopnia
czestotliwosciowego f.

Pobudzenie zmiana czestotliwosci w czasie
df/dt lub $rednia zmiana czestotliwosci w
czasie DF/DT.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Wytacz f (*)

Wytacz df/dt |

DF/DT (*)

Pobudzenie

Pob delta phi

Wytacz (*)

Wytacz delta phi (*)

KmdWyt (*)

f[5] - 81

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

41

41

41

41

41

41

41

42

42

42

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(2)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x40

(7)

0x80

0x100

(9)

Ox1

(1)

0x2

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Czestotliwos$¢ poza zakresem
dopuszczalnym.

Sygnat: Wytacz od stopnia zmiana
czestotliwosci w czasie df/dt lub Srednia
zmiana czestotliwosci w czasie DF/DT.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie od utraty

synchronizmu.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Wytgcz skok wektora

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

f[5] - 81

154

Nazwa

Funkcja

ZewBIk KmdWyt-We

Aktywny

ZewBlk

Blk Od U<

Blk KmdWyt

ZewBIk KmdWyt

Pobudzenie f

Pob df/dt | DF/DT

Wytacz f (¥)

Wytacz df/dt |
DF/DT (*)

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

42

42

42

42

42

43

43

43

43

43

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x4

(3)

0x8

(4)

0x10

0x20
(6)

0x40

0x80

(8)

Ox1

(1)

0x2

0x4

(3)

0x8

Jednostka

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Modut blokowany przez
podnapiecie

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie stopnia
czestotliwosciowego f.

Pobudzenie zmiana czestotliwosci w czasie
df/dt lub Srednia zmiana czestotliwosci w
czasie DF/DT.

Sygnat: Czestotliwos¢ poza zakresem
dopuszczalnym.

Sygnat: Wytgcz od stopnia zmiana
czestotliwosci w czasie df/dt lub Srednia
zmiana czestotliwosci w czasie DF/DT.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
Pobudzenie
Pob delta phi
Wytacz (*)

Wytacz delta phi (*)

KmdWyt (*)

f[6] - 81

ZewBlk1-We

ZewBlk2-We

ZewBlk KmdWyt-We

Aktywny

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

43

43

43

43

43

a4

44

44

44

44

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(4)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

(7)

0x80

0x100

(9)

Ox1

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie od utraty
synchronizmu.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Wytgcz skok wektora

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.1l

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne
blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

f[6] - 81

156

Nazwa

Funkcja

ZewBlk

Blk Od U<

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie f

Pob df/dt | DF/DT

Wytacz f (*)

Wytacz df/dt |

DF/DT (*)

Pobudzenie

Pob delta phi

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

44

44

44

44

45

45

45

45

45

45

45

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x10
(5)

0x20

(6)

0x40

0x80
(8)

Ox1

(1)

0x2
(2)

0ox4

(3)

0x8

0x10
(5)

0x20

Jednostka

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Modut blokowany przez
podnapiecie

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy
wytacz.

Sygnat: Pobudzenie stopnia
czestotliwosciowego f.

Pobudzenie zmiana czestotliwosci w czasie
df/dt lub Srednia zmiana czestotliwosci w
czasie DF/DT.

Sygnat: Czestotliwos$¢ poza zakresem
dopuszczalnym.

Sygnat: Wytacz od stopnia zmiana
czestotliwosci w czasie df/dt lub Srednia
zmiana czestotliwosci w czasie DF/DT.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie od utraty
synchronizmu.
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Wytacz (*)

Wytacz delta phi (*)

KmdWyt (¥)

tacznik[1]

Potoz WYL-We

Potoz ZAL-We

Wyt Gotowy-We

Sys Zsynchr-We

Blokada WYL1-We

Blokada WYL2-We

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

45

45

45

177

177

177

177

177

177

177

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(6)

0x40
(7)

0x80

(8)

0x100

0x2

(2)

0x4

0x10

(5)

0x20

(6)

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Wytacz skok wektora

Sygnat: Komenda wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja
potozenia wytgcznika (styki pomocnicze
wytacznika (52b)).

Stan wejscia modutu: Sygnalizacja
potozenia wytacznika (styki pomocnicze
wytacznika (52a))

Stan modutu wejsciowego: Wytgcznik
gotowy.

Stan wejscia modutu: Ten sygnat musi
uzyska¢ wartos¢ logiczego 1 w czasie
synchronizacji. Jesli nie, taczenie konczy sie
niepowodzeniem.

Stan wejscia modutu: Blokowanie
miedzypolowe polecenia WYLACZ.

Stan wejscia modutu: Blokowanie
miedzypolowe polecenia WYLACZ.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

tacznik[1]

158

Nazwa

Funkcja

Blokada WYL3-We

Blokada ZAt1-We

Blokada ZAt2-We

Blokada ZAL3-We

Kmd WYL-We

Kmd ZAt-We

KmdWyt (¥)

Polec WYL

Polec WYL Reczn

Polec ZAL

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

177

177

177

177

177

177

177

177

177

178

178

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x40
(7)

0x80

(8)

0x100

(9)

0x200

(10)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0x4000

(15)

0x8000

(16)

Ox1

Jednostka

Opis

Stan wejscia modutu: Blokowanie
miedzypolowe polecenia WYLACZ.

Stan wejscia modutu: Blokada
miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

Stan wejscia modutu: Blokada
miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

Stan wejscia modutu: Blokada
miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

Stan wejscia modutu: Polecenie taczenia
WYLACZ, np. stan logiki lub stan wejscia
cyfrowego

Stan wejscia modutu: Polecenie taczenia
ZALACZ, np. stan logiki lub stan wejscia
cyfrowego

Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat: Polecenie WYLACZENIA wydane do
rozdzielnicy. W zaleznosci od ustawienia
sygnat moze zawiera¢ polecenie
WYLACZENIA modutu zabezpieczeniowego.

Sygnat: Reczne polecenie WYLACZENIA

Sygnat: Polecenie ZALACZENIA wydane do
rozdzielnicy. W zaleznosci od ustawienia
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Polec ZAt Reczn

Zad Synchr ZAL

Zuz Spowal tacznik

Zer Zwol tacz

Alarm

NWP Zaktécony

NWP Blk Miedzypol

NWP ZAt gdy Pol

WYL

NWP kier. taczenia

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

178

178

178

178

178

178

178

178

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(1)

0x2

(2)

0ox4

(3)

0x8

0x10

(5)

0x40

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

sygnat moze zawiera¢ polecenie
ZAXACZENIA od modutu
zabezpieczeniowego.

Sygnat: Reczne polecenie WLACZENIA

Sygnat: Zadanie synchronicznego
ZALACZENIA

Sygnat: Alarm, zmniejsza sie szybkos¢
dziatania tacznika.

Sygnat: Resetowanie alarmu spowolnienia
tacznika.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen:
Niepowodzenie polecenia tgczenia. tgcznik
w potozeniu zaktéconym.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen:
Polecenie taczenia nie zostato wykonane z
powodu blokady miedzypolowej.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen:
Polecenie zatacz w czasie oczekujgcego
polecenia WYLACZ.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen-
odpowiednie sterowanie kierunkiem
faczenia: Ten sygnat uzyskuje wartosc
prawda, jesli zostato wydane polecenie
taczenia, mimo ze tacznik znajduje sie juz
w zadanej pozycji. Przyktad: tacznik, ktéry
jest juz WYLACZONY, jest tgczony do
potozenia WYLACZ (drugi raz). To samo
dotyczy polecen ZAMKNIECIA.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.1 Sygnaty
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)
NWP Gotow WYL 178 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Nadzér wykonywania polecen:
tacznik nie jest gotowy.
(13)
NWP Tout Czas Sync 178 1 3 Bit 0x2000 - Sygnat: Nadzér wykonywania polecen:
Polecenie taczenia nie zostato wykonane.
(14) Brak sygnatu synchronizacji podczas
dziatania synchronizacji czasu t-sync.
NWP Pomysiny 178 1 3 Bit 0x4000 - Sygnat: Nadzér wykonywania polecen:
Polecenie tagczenia wykonane z
(15) powodzeniem.
ZAt z Zabezp 178 1 3 Bit 0x8000 - Sygnat: Polecenie ZALtACZ wydane przez
modut zabezpieczeniowy.
(16)
tacznik[1] 179 1 3 Struct
Potoz Zaburz 179 1 3 Bit Ox1 - Sygnat: Btad pozycji wytacznika - Niejasna
pozycja wytacznika. Sygnalizacja potozenia
(1) wytacznika informuje jednoczesnie ze
wytacznik jest w pozycji ZAt i WYL. Po
uptywie czasu nadzoru sygnat zostanie
uznany z prawdziwy.
Czas Ustalania 179 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Czas ustalania
(2)
Potoz Nieokr 179 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Wytacznik w trakcie tgczenia.
(3)
Potoz WYL 179 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYL.
(4)
Potoz ZAt 179 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wytacznik jest w potozeniu ZAt.

(5)
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Wyt Gotowy

Potoz nie ZAL

Poj Zestyk Wskazn

Wsk Potoz Recznie

WYL i WYL od

zabezp

ZAL i ZAL z Zabezp

NWP Btad PolecWyt

Blokada miedz WYL

Blokada miedz ZAL

tacznik[1]

Suma Wyt

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

179

179

179

179

179

179

179

179

179

195
195

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x20

(6)

0x40

(7)

0x80

0x400

(11)

0x800

(12)

0x1000

(13)

0x2000

(14)

0x10

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wytacznik jest gotowy do pracy.

Sygnat: Potoz nie ZAL

Sygnat: Potozenie wytgcznika jest
wykrywane przez jeden pomocniczy styk. Z
tego powodu nie mozna wykry¢ potozenia
nieokreslonego i zaktéconego.

Sygnat: Fatszowanie wskaznikéw potozenia
tacznikdw.

Sygnat: Polecenie WYLACZ obejmuje
polecenie WYLACZENIA wydane przez
modut zabezpieczeniowy.

Sygnat: Polecenie ZAtACZ, obejmuje
polecenie ZAtACZ wydane przez modut
zabezpieczeniowy.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen:
Polecenie wytaczenia nie zostato
wykonane.

Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady
miedzypolowej WYLACZ jest aktywne.

Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady
miedzypolowej ZALACZ jest aktywne.

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma
(skumulowana) wytgczonych pradéw
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Suma Wyt: IL1

Suma Wyt: L2

Suma Wyt: IL3

Alarm

Alarm Prég Zuz

Zuz Blk

Alarm Isum wyt/g

tacznik[1]

Wymont-We

NWP anulo. facz.

162

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

195

195

195

195

195

195

195

256

256

256

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Bit

3 Struct
3 Bit

3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

(5)

0x20
(6)

0x40

0x80

(8)

0x100

0x200

(10)

0x400

(11)

0x800

(12)

Ox1

(1)

0x2

Jednostka

Opis

zostata przekroczona przynajmniej na
jednej fazie.

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma
(skumulowana) wytaczonych pradéw
zostata przekroczona: IL1

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma
(skumulowana) wytaczonych pradéw
zostata przekroczona: IL2

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma
(skumulowana) wytaczonych pradéw
zostata przekroczona: IL3

Sygnat: zbyt duza liczba operacji. (Licznik
operacji ,KomWyzw Licz” przekroczyt limit
ustawiony w parametrze , Alarm operacji”).

Sygnat: Prég dla wyzwolenia alarmu.

Sygnat: Poziom blokady krzywej zuzycia
wytgcznika

Sygnat: Alarm, zostata przekroczona suma
(wartos$¢ graniczna) pradow
wytaczeniowych na godzine.

Stan wejscia modutu: Wyjmowalny
wytgcznik zostat usuniety

Sygnat: Nadzér Wykonywania polecenia:
Niepowodzenie polecenia przetaczenia,
anulowano taczenie
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Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
Wymont

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy
adres
rejestru

256

Liczba
rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji
3 Bit

Directional Feeder Protection

Maska Jednostka
bitowa

(Pozycja
bitu)

0x4 -

(3)

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wyjmowalny wytgcznik zostat
usuniety
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

3.2 Wartosci mierzone

Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis

adres rejestrow funkcji bitowa

(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus

(Pozycja
bitu)

CT IL1 20100 2 4 Float IEE754 A Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

CT IL2 20102 2 4 Float IEE754 A Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

CT IL3 20104 2 4 Float IEE754 A Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

CT 310 mierz 20106 2 4 Float IEE754 A Wartos$¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

CT 10 20114 2 4 Float IEE754 A Wartos$¢ mierzona (obliczona): pradu
sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

CT 11 20116 2 4 Float IEE754 A Wartos$¢ mierzona (obliczona):pradu
sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

CcT 12 20118 2 4 Float IEE754 A Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu
sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

CT IL1 H2 20120 2 4 Float IEE754 % Wartos¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1
harmoniczna IL1

CT IL2 H2 20122 2 4 Float IEE754 % Wartos¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1
harmoniczna IL2

CT IL3 H2 20124 2 4 Float IEE754 % Wartos$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1
harmoniczna IL3

CT 310 H2 mierz 20126 2 4 Float IEE754 % Wartos¢ zmierzona: 2. harmoniczna/1.
harmoniczna 310 (zmierzona)

CT 310 obl 20160 2 4 Float IEE754 A Wartos¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

CT kat fazowy 310 obl 20200 2 4 Float IEE754 ° Wartos$¢ obliczona kata fazora wektora
pradu 310.
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Modut

(ANSI / IEEE)

CT

CT

CT

CT

CT

Nazwa

Funkcja

kat fazowy 310

mierz

kat fazowy IL1

kat fazowy IL2

kat fazowy IL3

IL1 THD

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy
adres
rejestru

20202

20204

20206

20208

20210

Liczba Kod Format Maska Jednostka
rejestrow funkcji bitowa
Modbus
(Pozycja
bitu)
2 4 Float IEE754 °
2 4 Float IEE754 °
2 4 Float IEE754 °
2 4 Float IEE754 °
2 4 Float IEE754 A

Directional Feeder Protection

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Warto$¢ mierzona kata fazora wektora
pradu 310.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora
wektora pradu IL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora
wektora pradu IL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos$¢ mierzona (obliczona): kata fazora
wektora pradu IL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Warto$¢ mierzona (obliczona): IL1
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.2 Wartosci mierzone

Modut

(ANSI / IEEE)

CT

CT

CT

CT

CT

CT

CT

CT

CT

CT

CT

CT

CT

166

Nazwa

Funkcja

IL2 THD

IL3 THD

%IL1 THD

%IL2 THD

%IL3 THD

IL1 RMS

IL2 RMS

IL3 RMS

310 mierz RMS

310 obl RMS

%(12/11)

kat fazowy 10

kat faz. 11

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

20212

20214

20216

20218

20220

20316

20318

20320

20322

20324

20376

20378

20380

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

%

%

Opis

Warto$¢ mierzona (obliczona): IL2
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL3
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu

Warto$¢ mierzona (obliczona): IL1
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

Warto$¢ mierzona (obliczona): I1L2
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL3
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)
Warto$¢ mierzona: prad fazowy (RMS)
Warto$¢ mierzona: prad fazowy (RMS)
Warto$¢ mierzona: 310. (RMS)
Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS)

Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli
ABC, 11/12 jesli CBA

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat
sktadowej zerowej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat
sktadowej zgodne;j.
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Modut

(ANSI / IEEE)

CT

CT

CT

CT

CT

CT

CT
CT
CT
CT
CT
CT
CT

CT

Nazwa

Funkcja

kat faz. 12

310 H2 obl

11 max

11 min

12 max

12 min

IL1 ér RMS
IL2 $r RMS
IL3 $r RMS
IL1 max RMS
IL2 max RMS
IL3 $r RMS
ILL min RMS

IL2 min RMS

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba Kod Format Maska

adres rejestrow funkcji bitowa

rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)

20382 2 4 Float IEE754

20500 2 4 Float IEE754

21074 2 4 Float IEE754

21076 2 4 Float IEE754

21080 2 4 Float IEE754

21082 2 4 Float IEE754

21130 2 4 Float IEE754

21132 2 4 Float IEE754

21134 2 4 Float IEE754

21136 2 4 Float IEE754

21138 2 4 Float IEE754

21140 2 4 Float IEE754

21142 2 4 Float IEE754

21144 2 4 Float IEE754

Directional Feeder Protection

Jednostka

%

> » » » > » > >

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat
sktadowej przeciwnej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony

kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos$¢ zmierzona (obliczona): 2.
harmoniczna/l. harmoniczna 310
(obliczona)

Maksymalna wartos¢ pradu sktadowej
zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Minimalna wartos$¢ pradu sktadowej
zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Maksymalna wartos¢ pradu sktadowej
przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Minimalna wartos¢ pradu sktadowej
przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

IL1 Wartos¢ srednia (RMS)

IL2 Wartos¢ srednia (RMS)

IL3 Wartos¢ srednia (RMS)

IL1 Warto$¢ maksymalna (RMS)
IL2 Warto$¢ maksymalna (RMS)
IL3 Wartos¢ maksymalna (RMS)
IL1 Warto$¢ minimalna (RMS)

IL2 Warto$¢ minimalna (RMS)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

CT IL3 min RMS

CT 310 H2 mierz max
CT 310 H2 mierz min
CT IL1 H2 max

CT IL1 H2 min

CT IL2 H2 max

CT IL2 H2 min

CT IL3 H2 max

CcT IL3 H2 min

CT 310 obl max RMS
CT 310 obl min RMS
CT 310 mierz max RMS
CT 310 mierz min RMS
CT %(12/11) max

CcT %(12/11) min
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

21146

21222

21224

21228

21230

21234

21236

21240

21242

21456

21458

21462
21464

21468

21470

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

%

%

%

%

%

%

%

%

%

%

Opis

IL3 Wartos¢ minimalna (RMS)

Wartos¢ zmierzona: Maksymalny stosunek
2. harmonicznej do sktadowej podstawowej
310 (zmierzonej)

Warto$¢ zmierzona: Minimalny stosunek 2.
harmonicznej do 1. harmonicznej 310
(zmierzonej)

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej
dla IL1

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej
dla IL1

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej
dla IL2

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej
dla IL2

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej
dla IL3

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej
dla IL3

Warto$¢ max mierzona (obliczona) pradu
310 (RMS)

Warto$¢ min. mierzona (obliczona) pradu
310 (RMS)

Wartos$¢ max mierzona pradu 310 (RMS)
Warto$¢ min. mierzona pradu 310 (RMS)

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 wartos¢
maksymalna jesli ABC, 11/12 jesli CBA

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 wartos¢
maksymalna jesli ABC, 11/12 jesli CBA
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Modut

(ANSI / IEEE)

CT

CT

CT

CT

CT

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

Nazwa

Funkcja

310 H2 obl max

310 H2 obl min

IL1 szcz (zapotrz.)

IL2 szcz (zapotrz.)

IL3 szcz (zapotrz.)

IL1

IL2

IL3

310 mierz

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

21774

21776

21784

21786

21788

50100

50102

50104

50106

50114

50116

50118

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

%

%

3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.2 Wartosci mierzone

Opis

Wartos$¢ zmierzona (obliczona):

Maksymalny stosunek 2. . harmonicznej do

1. harmonicznej 310 (obliczonej)
310 H2 obl min

Wartos$¢ szczytowa zapotrzebowania IL1,
wartos¢ skuteczna.

Wartos¢ szczytowa zapotrzebowania IL2,
wartos¢ skuteczna.

Wartos$¢ szczytowa zapotrzebowania IL3,
wartos¢ skuteczna.

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza,
pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza,
pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza,
pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwar¢

Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu
sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwar¢

Wartos$¢ mierzona (obliczona):pradu
sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwaré

Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu
sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwar¢
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
CT - wartos¢ IL1 H2
zwarcia

CT - wartos¢ IL2 H2
zwarcia

CT - wartos¢ IL3 H2
zwarcia

CT - wartos¢ 310 H2 mierz
zwarcia

CT - wartos¢ 310 obl

zwarcia

CT - wartos¢ kat fazowy 310 obl

zwarcia
CT - wartos¢ kat fazowy 310
zwarcia mierz

CT - wartos¢
zwarcia

kat fazowy IL1

170

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

50120

50122

50124

50126

50160

50200

50202

50204

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

%

%

%

%

Opis

Wartos¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1
harmoniczna IL1 , zapisana w rejestratorze
zwar¢

Warto$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1
harmoniczna IL2 , zapisana w rejestratorze
zwar¢

Wartos$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1
harmoniczna IL3 , zapisana w rejestratorze
zwardé

Warto$¢ zmierzona: 2. harmoniczna/l.
harmoniczna 310 (zmierzona) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza,
pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos¢ obliczona kata fazora wektora
pradu 310.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona kata fazora wektora
pradu 310.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora
wektora pradu IL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
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Modut

(ANSI / IEEE)

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

CT - wartos¢

zwarcia

CT - wartos¢
zwarcia

Nazwa

Funkcja

kat fazowy IL2

kat fazowy IL3

IL1 RMS

IL2 RMS

IL3 RMS

310 mierz RMS

310 obl RMS

%(12/11)

310 H2 obl

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

50206

50208

50316

50318

50320

50322

50324

50376

50500

rejestrow
Modbus

Kod Format Maska

funkcji bitowa
(Pozycja
bitu)

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

Directional Feeder Protection

Jednostka

%

%

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona (obliczona): kata fazora
wektora pradu IL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora
wektora pradu IL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (RMS) ,
zapisana w rejestratorze zwaré

Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (RMS) ,
zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS) ,
zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona: 310. (RMS) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS) ,
zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli
ABC, 11/12 jesli CBA , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ zmierzona (obliczona): 2.

harmoniczna/l. harmoniczna 310
(obliczona) , zapisana w rejestratorze zwarc
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.2 Wartosci mierzone

Modut

(ANSI / IEEE)

Czas i Data

IRIG-B

IRIG-B

IRIG-B

LVRT[1] - 27

LVRT[1] - 27

172

Nazwa

Funkcja

godz.

min

Zbocza

LiczbaUszkRamek

LiczbaPoprRamek
L Catk Zap Nap

L zap nap w t-LVRT

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

20000

20000

20000

20000

20000

20000

20000

20298

20300

20302
24092

24094

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

4 Struct

4 Short

4 Short

4 Short

4 Short

4 Short

4 Short

4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska Jednostka
bitowa

(Pozycja
bitu)

Opis

rok

Miesigc

dni

godziny

minuta

milisekundy

Zbocza: Catkowita liczba zboczy
narastajacych i opadajacych. Ten sygnat
wskazuje, czy na wejsciu IRIG-B jest
dostepny sygnat.

Catkowita liczba btednych blokéw
transmisji danych. Fizycznie uszkodzony
blok transmisji danych

Liczba poprawnych ramek danych

Licznik catkowitej liczby zapadéw napiecia.

Liczba zapaddéw napiecia w czasie t-LVRT
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Modut

(ANSI / IEEE)

LVRT[1] - 27

LVRT[2] - 27
LVRT[2] - 27

LVRT[2] - 27

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Nazwa

Funkcja

L Catk Zap Nap do
Wyt

L Catk Zap Nap
L zap nap w t-LVRT

L Catk Zap Nap do
Wyt

cos phi

Wp+

Wp-

Wqg+

Wq-

P RMS

S RMS

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

24096

24138
24140

24142

20152

20154

20156

20158

20174

20176

20178

20180

20452

20454

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

VAr

VA

kWh

kWh

kVArh

kVArh

VA

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Licznik catkowitej liczby zapadéw napiecia,
ktére spowodowaty wytgczenie.

Licznik catkowitej liczby zapadéw napiecia.
Liczba zapaddéw napiecia w czasie t-LVRT

Licznik catkowitej liczby zapadéw napiecia,
ktére spowodowaty wytaczenie.

Warto$¢ mierzona (obliczona):
Wspoétczynnik mocy: Konwencja znakéw:
sign(PF) = sign(P)

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna
(P- = moc czynna oddawana, P+ = moc
czynna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc bierna
(Q- = moc bierna oddawana, Q+ = moc
bierna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc
pozorna. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Dodatnia moc czynna to pobrana energia
czynna.

Ujemna moc czynna (energia oddana)

Dodatnia moc bierna to pobrana energia
bierna.

Ujemna moc bierna (energia oddana)
Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna
(P- = moc czynna oddawana, P+ = moc
czynna pobierana) (RMS)

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc
pozorna. (RMS)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

Licz. PQS cos phi RMS

Licz. PQS Wp Net

Licz. PQS Wq Net

Licz. PQS Ws Net

Licz. PQS P1

Licz. PQS Q1

Licz. PQS cos phi max

Licz. PQS cos phi min

Licz. PQS P$r

Licz. PQS P max

Licz. PQS P min

Licz. PQS S $r (zapotrz.)

Licz. PQS S max

Licz. PQS S min

Licz. PQS cos phi max RMS
174

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

20456

20460

20462

20464

20496

20498

21092

21094

21556
21558
21560
21562
21564
21566

21570

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

kWh

kVArh

kVAh

VAr

=

VA

VA

VA

Opis

Wartos¢ mierzona (obliczona):wspétczynnik
mocy: Konwencja znakéw: sign(PF) =
sign(P)

Warto$¢ bezwzgledna energii czynnej,
watogodziny.

Wartos¢ bezwzgledna energii biernej,
warogodziny.

Warto$¢ bezwzgledna energii pozornej,
woltoamperogodziny.

Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc czynna
w uktadzie zgodnej kolejnosci (P- = moc
czynna oddawana, P+ = moc czynna
pobierana)

Wartos¢ zmierzona (obliczona): Moc bierna
w uktadzie zgodnej kolejnosci (Q- = moc
bierna oddawana, Q+ = moc bierna
pobierana)

Wartos¢ maksymalna wspétczynnika mocy:.:
Konwencja znakéw: sign(PF) = sign(P)

Warto$¢ minimalna wspétczynnika mocy:.:
Konwencja znakéw: sign(PF) = sign(P)

Wartos¢ srednia mocy czynnej
Wartos¢ maksymalna mocy czynnej.
Wartos$¢ minimalna mocy czynnej.
Wartos¢ srednia mocy pozornej
Wartos¢ maksymalna mocy pozorne;j.
Wartos$¢ minimalna mocy pozornej.

Max wartos¢ wspoétczynnika mocy:
Konwencja znakéw: sign(PF) = sign(P)
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Modut

(ANSI / IEEE)

Licz. PQS

Licz. PQS
Licz. PQS
Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS

Licz. PQS - wartos¢
zwarcia

Licz. PQS - wartos¢
zwarcia

Licz. PQS - wartos¢
zwarcia

Licz. PQS - wartos¢

zwarcia

Licz. PQS - wartos¢
zwarcia

Nazwa

Funkcja

cos phi min RMS

Q $r (zapotrz.)
Q max
Q min

W szcz (zapotrz.)

VAr szcz (zapotrz.)

VA szcz (zapotrz.)

cos phi

P RMS

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

21572

21574
21576
21578

21790

21792

21794

50152

50154

50156

50158

50452

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

VAr
VAr

VAr

VAr

VA

VAr

VA

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Min wartos¢ wspétczynnika mocy:
Konwencja znakdéw: sign(PF) = sign(P)

Wartos¢ srednia mocy biernej
Wartos¢ maksymalna mocy biernej.
Wartos¢ minimalna mocy biernej.

Wartos$¢ szczytowa w watach, wartosé
skuteczna

Wartos¢ szczytowa w warach, wartos¢
skuteczna

Wartos¢ szczytowa w VA, wartos¢
skuteczna

Wartos$¢ mierzona (obliczona):
Wspoétczynnik mocy: Konwencja znakdéw:
sign(PF) = sign(P) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna
(P- = moc czynna oddawana, P+ = moc
czynna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwar¢

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc bierna
(Q- = moc bierna oddawana, Q+ = moc
bierna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwar¢

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Moc
pozorna. (1-sza, pierwsza harmoniczna) ,
zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna
(P- = moc czynna oddawana, P+ = moc
czynna pobierana) (RMS) , zapisana w
rejestratorze zwar¢
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.2 Wartosci mierzone

Modut

(ANSI / IEEE)

Licz. PQS - wartos¢
zwarcia

Licz. PQS - wartos¢
zwarcia

Licz. PQS - wartos¢

zwarcia

Licz. PQS - wartos¢
zwarcia

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

176

Nazwa

Funkcja

S RMS

cos phi RMS

P1

Q1

Przyp War Mierz 1

Przyp War Mierz 2

Przyp War Mierz 3

Przyp War Mierz 4

Przyp War Mierz 5

Przyp War Mierz 6

Przyp War Mierz 7

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

50454

50456

50496

50498

23000

23002

23004

23006

23008

23010

23012

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

VA

VAr

Opis

Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc
pozorna. (RMS) , zapisana w rejestratorze
zwardé

Warto$¢ mierzona (obliczona):wspdétczynnik
mocy: Konwencja znakdéw: sign(PF) =
sign(P) , zapisana w rejestratorze zwar¢

Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc czynna
w ukfadzie zgodnej kolejnosci (P- = moc
czynna oddawana, P+ = moc czynna
pobierana) , zapisana w rejestratorze zwarc

Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc bierna
w uktadzie zgodnej kolejnosci (Q- = moc
bierna oddawana, Q+ = moc bierna
pobierana) , zapisana w rejestratorze zwarc

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywac¢ w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywacé w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywaé w urzgdzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywac¢ w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywaé w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywaé w urzgdzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywad w urzadzeniu master
Modbus.
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Modut

(ANSI / IEEE)

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

Modbus

SPZ - 79

SPZ - 79

Nazwa

Funkcja

Przyp War Mierz 8

Przyp War Mierz 9

Przyp War Mierz 10

Przyp War Mierz 11

Przyp War Mierz 12

Przyp War Mierz 13

Przyp War Mierz 14

Przyp War Mierz 15

Przyp War Mierz 16

Catk Liczba Préb
SPZ

Liczba Nieud Préb
SPZ

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

23014

23016

23018

23020

23022

23024

23026

23028

23030

20164

20166

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywaé w urzgdzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywac¢ w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywacé w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywaé w urzgdzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywac¢ w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywacé w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywaé w urzgdzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywac¢ w urzadzeniu master
Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je
wykorzystywadé w urzadzeniu master
Modbus.

Catkowita liczba wszystkich préb
automatyki SPZ.

Liczba nieudanych préb ponownego

zamkniecia wytagcznika przez automatyke
SPZ.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.2 Wartosci mierzone

Modut

(ANSI / IEEE)

SPZ - 79
SPZ - 79
SPZ - 79
SPZ - 79
SPZ - 79
Sync - 25
Sync - 25
Sync - 25
Sync - 25
Sync - 25
Sync - 25
Sync - 25
Sync - 25
Sync - 25
Term - 49
Term - 49
Term - 49

178

Nazwa

Funkcja

Liczba Udanych
Préb SPZ

Alarm serwisowy 1 -
licznik

Alarm serwisowy 2 -
licznik

Liczba Préb SPZ

Max liczba SPZ / h

f szy
V szy
Kat Szyna

Rézn. kata

Rézn. napieé

f lini

V lini

Kat Linia
Czest. posl.

Wykorz. pojemn.
ciep.

t-Theta

Maks. poj. cieplna

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

20168

20170

20172

20188

20374

20520
20522
20524

20526

20528

20530
20532
20534
20536

20110

20112

21086

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

Hz

Hz

%

%

Opis

Liczba udanych préb ponownego
zamkniecia wytgcznika przez automatyke
SPZ.

Pozostata liczba cykli SPZ do generacji
sygnatu alarmu nr 1.

Pozostata liczba cykli SPZ do generacji
sygnatu alarmu nr 2.

Liczba Préb SPZ.

Licznik maksymalnej dopuszczalnej liczby
cykli SPZ na godzine.

Czestotliwos¢ szyny zbiorczej
Napiecie szyny zbiorczej
Kat szyny zbiorczej (odniesienie)

Réznica kata miedzy napieciami szyny
zbiorczej i linii.

Réznica napiecia miedzy szyna zbiorcza a
linig.

Czestotliwos¢ linii
Napiecie miedzyfazowe.
Kat linii

Czestotliwos¢ poslizgowa

Wartos$¢ mierzona: Wykorzystana
pojemnos¢ cieplna

Warto$¢ mierzona (obliczona/mierzona):
Czas pozostaty do wytaczenia od cieplnego
modutu przecigzeniowego.

Maks. wartos¢ pojemnosci cieplnej
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Modut

(ANSI / IEEE)

Term - wartos¢

zwarcia - 49

Term - wartos¢

zwarcia - 49

=

=

Nazwa

Funkcja

Wykorz. pojemn.
ciep.

t-Theta

UL12

uL23

UL31

ULl

uL2

uL3

3U0 mierz.

uo

Ul

u2
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Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

50110

50112

20128

20130

20132

20134

20136

20138

20140

20142

20146

20148

20150

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

%

Hz

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Wartos¢ mierzona: Wykorzystana
pojemnos¢ cieplna , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona (obliczona/mierzona):
Czas pozostaty do wytaczenia od cieplnego
modutu przecigzeniowego. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona: Czestotliwosé.

Wartos$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(1-sza, pierwsza harmoniczna)

Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(1-sza, pierwsza harmoniczna)

Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): napiecie
sktadowej zerowej(1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): napiecie
sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie

sktadowej przeciwnej(1-sza, pierwsza
harmoniczna)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

VT 3U0 obl.

VT kat fazowy 3UO0 obl

VT kat fazowy 3U0

mierz

VT kat fazowy UL12

VT kat fazowy UL1

VT kat fazowy UL23
180

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

20162

20386

20388

20390

20392

20394

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

Opis

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ obliczona Kat fazora 3U0 obl.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos$¢ mierzona: Kat fazora 3U0 mierz.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL12.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
uUL23

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

VT kat fazowy UL2
VT kat fazowy UL31
VT kat fazowy UL3
VT kat fazowy UO
VT kat fazowy Ul
VT kat fazowy U2

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

20396

20398

20400

20402

20404

20406

rejestrow
Modbus

Kod Format
funkcji

4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754
4 Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL31.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat
sktadowej zerowe;j.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat
sktadowej zgodne;j.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat
sktadowej przeciwnej.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie.

VT UL1 THD 20408 2 4 Float IEE754 \Y Warto$¢ mierzona (obliczona): UL1
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

VT UL12 THD 20410 2 4 Float IEE754 \ Wartos$¢ mierzona (obliczona): UL12
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

VT UL2 THD 20412 2 4 Float IEE754 Vv Warto$¢ mierzona (obliczona): UL2
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

VT UL23 THD 20414 2 4 Float IEE754 \Y Warto$¢ mierzona (obliczona): UL23
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

VT UL3 THD 20416 2 4 Float IEE754 Vv Warto$¢ mierzona (obliczona): UL3
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

VT UL31 THD 20418 2 4 Float IEE754 Vv Wartos$¢ mierzona (obliczona): UL31
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

VT %UL1 THD 20420 2 4 Float IEE754 % Warto$¢ mierzona (obliczona): UL1
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej

VT %UL12 THD 20422 2 4 Float IEE754 % Wartos¢ mierzona (obliczona): UL12
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej

VT %UL2 THD 20424 2 4 Float IEE754 % Wartos$¢ mierzona (obliczona): UL2
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej
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Modut

(ANSI / IEEE)

S El sl =

=

=

=

=

S 3

=

Nazwa

Funkcja

%UL23 THD

%UL3 THD

%UL31 THD

3U0 obl. RMS

3U0 mierz. RMS

UL1 RMS

UL12 RMS

UL2 RMS

UL23 RMS

UL3 RMS

UL31 RMS

%(U2/U1)

f max
f min

Ul max

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

20426

20428

20430

20432
20434
20436

20438

20440

20442

20444

20446

20450

21002
21004

21044

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

%

%

%

< < < <

%

Hz

Hz

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Warto$¢ mierzona (obliczona): UL23
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej

Wartos$¢ mierzona (obliczona): UL3
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej

Wartos¢ mierzona (obliczona): UL31
catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej

Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 (RMS)
Wartos¢ mierzona (mierzona): 3U0 (RMS)
Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

Wartos$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(RMS)

Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(RMS)

Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(RMS)

Wartos¢ mierzona (obliczona): %U2/U1 jesli
ABC, %U1/U2 jesli CBA.

Max. wartos¢ czestotliwosci
Min. wartos$¢ czestotliwosci

Wartos¢ maksymalna: napiecie sktadowej
zgodnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.2 Wartosci mierzone

Modut

(ANSI / IEEE)

=

=

I IR IR IR IR IR IR

184

Nazwa

Funkcja

Ul min

U2 max

U2 min

Utrata Synch

df/dt

3U0 obl max RMS

3U0 obl min RMS

3U0 mierz max RMS

3U0 mierz min RMS

UL12 $r RMS
UL12 max RMS
UL12 min RMS
UL1 $r RMS
UL1 max RMS
UL1 min RMS
UL23 $r RMS
UL23 max RMS

UL23 min RMS

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

21046

21050

21052

21126

21128

21498

21500

21504

21506

21508
21510
21512
21514
21516
21518
21520
21522

21524

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

Hz/s

< < < < < < < < (<

Opis

Wartos$¢ minimalna: napiecie sktadowe;j
zgodnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ maksymalna: napiecie skladowej
przeciwnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ minimalna: napiecie sktadowe;j
przeciwnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): utrata
synchromizmu.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Szybkos¢
zmiany czestotliwosci.

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 wartos¢
maksymalna (RMS)

Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 wartosé
minimalna (RMS)

Wartos$¢ mierzona: 3U0 wartosc
maksymalna (RMS)

Warto$¢ mierzona: 3U0 wartos¢ minimalna
(RMS)

UL12 wartos¢ srednia (RMS)
UL12 warto$¢ maksymalna (RMS)
UL12 wartos¢ minimalna (RMS)
UL1 wartos¢ Srednia (RMS)

UL1 wartos$¢ maksymalna (RMS)
UL1 wartos¢ minimalna (RMS)
UL23 wartos¢ srednia (RMS)
UL23 wartos$¢ maksymalna (RMS)

UL23 warto$¢ minimalna (RMS)

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

I IR IR IR IEIE IR IR

VT

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartos¢

zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartosé
zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

Nazwa

Funkcja

UL2 $r RMS
UL2 max RMS
UL2 min RMS
UL31 $r RMS
UL31 max RMS
UL31 min RMS
UL3 $r RMS
UL3 max RMS
UL3 min RMS

%(U2/U1) max

%(U2/U1) min

UL12

uL23

UL31

ULl

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

21526
21528
21530
21532
21534
21536
21538
21540
21542

21552

21554

50128

50130

50132

50134

50136

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

< < < < < < < < (<

R

X

Hz

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

UL2 wartos¢ Srednia (RMS)

UL2 wartos$¢ maksymalna (RMS)
UL2 wartos¢ minimalna (RMS)
UL31 wartos¢ srednia (RMS)
UL31 warto$¢ maksymalna (RMS)
UL31 wartos¢ minimalna (RMS)
UL3 wartos¢ Srednia (RMS)

UL3 wartos$¢ maksymalna (RMS)
UL3 wartos¢ minimalna (RMS)

Warto$¢ mierzona (obliczona):%U2/U1
warto$¢ max

Wartos¢ mierzona (obliczona):%U2/U1
wartos¢ min

Warto$¢ mierzona: Czestotliwosé. ,
zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(1-sza, pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(1-sza, pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(1-sza, pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza,

pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

185



3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.2 Wartosci mierzone

Modut

(ANSI / IEEE)

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

VT - wartosé
zwarcia

186

Nazwa

Funkcja

uL2

uL3

3U0 mierz.

uo

ul

U2

3U0 obl.

kat fazowy 3UO0 obl

kat fazowy 3U0
mierz

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

50138

50140

50142

50146

50148

50150

50162

50386

50388

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

Opis

Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza,
pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza,
pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza,
pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie
sktadowej zerowej(1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwardé

Wartos$¢ mierzona (obliczona): napiecie
sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwaré

Wartos¢ mierzona (obliczona): napiecie
sktadowej przeciwnej(1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w rejestratorze
zwar¢

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 (1-sza,
pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos¢ obliczona Kat fazora 3U0 obl.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona: Kat fazora 3U0 mierz.
Wskaz odniesienia jest wymagany do

obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

VT - wartos¢
zwarcia

kat fazowy UL12

VT - wartosé
zwarcia

kat fazowy UL1

VT - wartos¢
zwarcia

kat fazowy UL23

VT - wartos¢
zwarcia

kat fazowy UL2

VT - wartos¢
zwarcia

kat fazowy UL31

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

50390

50392

50394

50396

50398

rejestrow
Modbus

Kod Format Maska

funkcji bitowa
(Pozycja
bitu)

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

4 Float IEE754

Directional Feeder Protection

Jednostka

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL12.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
uL23

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL31.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja

VT - wartos¢
zwarcia

kat fazowy UL3

VT - wartos¢ 3U0 obl. RMS

zwarcia

VT - wartosé 3U0 mierz. RMS

zwarcia

VT - wartos¢ UL1 RMS
zwarcia

VT - wartosé UL12 RMS
zwarcia

VT - wartosé UL2 RMS
zwarcia

VT - wartos¢ UL23 RMS
zwarcia

VT - wartos¢ UL3 RMS
zwarcia

VT - wartosé UL31 RMS

zwarcia

VT - wartos¢
zwarcia

Utrata Synch

188

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

50400

50432

50434

50436

50438

50440

50442

50444

50446

51126

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

Opis

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora
UL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony
kanat napiecia (lub pradu) o dostatecznie
wysokiej amplitudzie. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 (RMS) ,
zapisana w rejestratorze zwar¢

Warto$¢ mierzona (mierzona): 3UO (RMS) ,
zapisana w rejestratorze zwaré

Wartos$¢ mierzona: napiecie fazowe.
(RMS) , zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(RMS) , zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona: napiecie fazowe.
(RMS) , zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(RMS) , zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona: napiecie fazowe.
(RMS) , zapisana w rejestratorze zwar¢

Wartos$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe
(RMS) , zapisana w rejestratorze zwaré

Warto$¢ mierzona (obliczona): utrata
synchromizmu. , zapisana w rejestratorze
zwar¢
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Modut

(ANSI / IEEE)

VT - wartosc

zwarcia

Wartosci
Wartosci
We ana[1]
We ana[2]

tacznik[1]

tacznik[1]

tacznik[1]

tacznik[1]

tacznik[1]

tacznik[1]

Nazwa

Funkcja

df/dt

Build

Licz godz pracy
Wartos¢
Wartos¢

Suma pradoéw
wytacz. IL1

Suma pradoéw
wytacz. IL2

Suma pradéw
wytgcz. IL3

| Sum wyt/g

Zdol ¥ACZ WYt

Liczba Wytacz

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

51128

20008
20010
20896
20900

20800

20802

20804

20806

20808

20810

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

Float IEE754

Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754
Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Float IEE754

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

Hz/s

godz.
%

%

kA

%

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.2 Wartosci mierzone

Opis

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Szybkos¢
zmiany czestotliwosci. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

Numer kompilacji

Licznik godzin pracy zabezpieczenia
Zmierzona wartos¢ wejscia w procentach

Zmierzona warto$¢ wejscia w procentach

Suma pradéw wytacz.

Suma pradéw wytacz.

Suma pradéw wytacz.

Suma pradéw wytaczeniowych na godzine.
Wykorzystana zdolnos¢ taczeniowa
wytacznika. (Wartos¢ 100% oznacza, ze
wytacznik nalezy poddad konserwacji).

Licznik: catkowita liczba wytgczen
rozdzielnicy.
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.3 Komendy

3.3 Komendy

Modut

(ANSI / IEEE)

Zerowanie
Zerowanie
Zerowanie
Zerowanie
Zerowanie

Reset

Reset

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

190

Nazwa

Funkcja

Diody LED
Wy przekaz
Scada
Urzadzenie
Zeruj KmdWyt

Modbus licznik
diagnostyczny

Rst Wszys Licz

Przypis rozkaz
Scada 1

Przypis rozkaz
Scada 2

Przypis rozkaz
Scada 3

Przypis rozkaz
Scada 4

Przypis rozkaz
Scada 5

Przypis rozkaz
Scada 6

Przypis rozkaz
Scada 7

Przypis rozkaz
Scada 8

Przypis rozkaz
Scada 9

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

22000
22001
22002
22003
22005
22006

22011

22020

22021

22022

22023

22024

22025

22026

22027

22028

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

Format

O0xFFOO
O0xFFOO
O0xFFOO
O0xFFOO
O0xFFOO

O0xFFOO0

OxFFOO

0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

O0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

O0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

O0xFFO0=0n,
0x0000=0ff

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Jednostka

Opis

Diody LED

Wyjscia przekaznikowe

Scada

Urzadzenie

Sygnat: Zerowanie komendy wytaczania.

Modbus licznik diagnostyczny

Reset wszystkich licznikéw energii.

Przypisany rozkaz SCADA

Przypisany rozkaz SCADA

Przypisany rozkaz SCADA

Przypisany rozkaz SCADA

Przypisany rozkaz SCADA

Przypisany rozkaz SCADA

Przypisany rozkaz SCADA

Przypisany rozkaz SCADA

Przypisany rozkaz SCADA
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3 Dodatek — Listy punktéw danych

3.3 Komendy
Modut Nazwa Poczatkowy Liczba Kod Format Maska Jednostka Opis
adres rejestrow funkcji bitowa
(ANSI / IEEE) Funkcja rejestru Modbus
(Pozycja
bitu)

Scada Kmd Przypis rozkaz 22029 1 5 OxFF00=0n, - Przypisany rozkaz SCADA

Scada 10 0x0000=0ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22030 1 5 O0xFF00=0n, - Przypisany rozkaz SCADA

Scada 11 0x0000=0ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22031 1 5 OxFFO0=0n, - Przypisany rozkaz SCADA

Scada 12 0x0000=0ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22032 1 5 OxFF00=0n, - Przypisany rozkaz SCADA

Scada 13 0x0000=0ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22033 1 5 0xFFO0=0n, - Przypisany rozkaz SCADA

Scada 14 0x0000=0ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22034 1 5 OxFFO0=0n, - Przypisany rozkaz SCADA

Scada 15 0x0000=0ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22035 1 5 OxFF00=0n, - Przypisany rozkaz SCADA

Scada 16 0x0000=0ff
Rej zwarc Reset wszystkich 22040 1 5 OxFFO0O - Reset wszystkich zapiséw.

zapiséw
Wybdér Banku Nast Bank Scadal 22050 1 5 OxFFO0O - Bank nastaw wybrany przez SCADA.1
Wybér Banku Nast Bank Scada2 22051 1 5 OxFFOO - Bank nastaw wybrany przez SCADA.2
Wybér Banku Nast Bank Scada3 22052 1 5 O0xFF00 - Bank nastaw wybrany przez SCADA.3
Wybdér Banku Nast Bank Scada4 22053 1 5 OxFFO0O - Bank nastaw wybrany przez SCADA.4
Tryb MGL MGL SCADA 22054 1 5 OxFFO0=0n, - Sygnat: redukcja fuku nieaktywna

0x0000=0ff
tacznik PolSterow_RO1 22100 1 5 O0xFF00=0n, - Polecenie sterowania rozdzielnica
0x0000=0ff
MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints Directional Feeder Protection 191



3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.4 Ustawienia

3.4 Ustawienia
Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja

Czas i Data

godz.

min

Rej zward

Nr zapisu

Przyczyna
wyzwolenia

192

Poczatkowy Liczba

adres
rejestru

32500
32500

32500

32500

32500

32500

32500

50000

50000

50000

rejestrow
Modbus

Kod
funkcji

316
316

316

316

316

316

316

316

316

316

Format

Struct

Short

Short

Short

Short

Short

Short

Struct

Short

Short

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

(Pozycja
bitu)

Word 0

Word 1

(17)

Word 2

(33)

Word 0

Jednostka

Opis

rok

Miesigc

dni

godziny

minuta

milisekundy

Numer zapisu

Kod przyczyny wyzwolenia. W przypadku
réwnoczesnego wystepowania kilku
przyczyn wyzwolenia wybierana jest
przyczyna podstawowa. Jesli w pézniejszym
czasie nastagpi kolejne wyzwolenie, nowa
przyczyna wyzwolenia zastepuje
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Modut Nazwa

(ANSI / IEEE) Funkcja
Przyczyna
pobudzenia
Nr zwarcia

Liczba awarii sieci

Zn. czasu:

MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

Poczatkowy Liczba

adres rejestrow
rejestru Modbus
50000 9

50000 9

50000 9

50000 9

Kod Format
funkcji

316 Short
316 Short
316 Short
316 long long

Directional Feeder Protection

Maska
bitowa

Jednostka

(Pozycja
bitu)

3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.4 Ustawienia

Opis

poprzednig: Kody przyczyn wyzwolenia sg
podane w dokumentacji systemu SCADA.

Kod ostatniej przyczyny pobudzenia
odpowiada pozycji w rejestrze zwar¢:
Zapoznaj sie z dokumentacjg systemu
SCADA, aby pozna¢ zwigzek miedzy
przyczyng pobudzenia a kodem

Numer zwarcia

Liczba awarii sieci: jest to licznik
wszystkich awarii (np. alarm ogélny »Alarm
zabezp.«, z wyjatkiem awarii podczas
trwajgcego cyklu modutu samoczynnego
ponownego (sygnat »Uruchomienie
automatyki SPZ«). (Uwaga: »Nr

zwarcia« jest zliczany po kazdym nowym
zwarciu niezaleznie od cykli SPZ. Oznacza
to, ze dla urzadzen zabezpieczajgcych bez
modutu SPZ te dwa liczniki sa
robwnowazne).

Znacznik czasu w milisekundach od roku
1970
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.5 Przyczyna wyzwolenia

3.5

194

Przyczyna wyzwolenia

Przyczyna wyzwolenia jest podana na dwéch réznych adresach Modbus:

* Pod adresem 5004 dostepna jest ,ostatnia gtéwna przyczyna wyzwolenia”. Oznacza to, ze w przypadku kilku jednoczesnych przyczyn
wyzwolenia jest wybierana gtéwna przyczyna. Jesli pézniej wystapi kolejne wyzwolenie, wéwczas nowa przyczyna wyzwolenia
zastepuje poprzednig. Przyczyne wyzwolenia mozna odczytad, o ile istnieje powdd wyzwolenia. Ponadto zawartos¢ tego rejestru moze
by¢ podtrzymywana. Przyczyna wyzwolenia jest podtrzymywana tak samo jak inne sygnaty wyzwolenia, co oznacza, ze jesli
odpowiednie ustawienie podtrzymywania w Modbus jest aktywne, to zawartos¢ rejestru jest stata dopéty, dopdki nie zostanie

potwierdzona za pomocg komendy.

* Pod adresem 50000 i wyzszymi dostepny jest ostatni powdd wyzwolenia i alarmu wraz z powigzanym rekordem, zwarciem, numerem
sieci i znacznikiem czasu. Dowolne zapisane rekordy mozna odczytad przez wywotanie odpowiedniego numeru rekordu. W przypadku
wywotywania okreslonego zapisanego rekordu nalezy wysta¢ numer rekordu w odpowiednim rejestrze. Nalezy mie¢ swiadomos¢, ze
zawartos¢ tych rejestréw mozna odczytywac tylko w catosci oraz ze zmienia sie ona za kazdym razem, gdy w rejestratorze zwar¢

wystepuje nowe zwarcie.

Wartosci zwaré mozna odczytywad na adresach wiekszych niz 50000. Adresy wartosci zwar¢ odpowiadajg adresom wartosSci chwilowych z
przesunieciem 30000, np. gdy warto$¢ chwilowa pradu IE1 wynosi 20100, odpowiadajacy jej adres wartosci zwarcia to 50100. Ten obszar
adresowy nie musi by¢ odczytywany w catosci; kazdy adres moze by¢ odczytany oddzielnie. Jesli nie zostanie wybrane konkretne zwarcie,
na tych adresach prezentowana jest wartos¢ ostatniego zwarcia.

W ponizszej tabeli pokazano ,kod powodu wyzwolenia” oraz jego powigzanie z ,,przyczyna powodu wyzwolenia”.

Przyczyna wyzwolenia
1

1001

1002

1003

1004

1201

1202

1203

Opis

NORM

Directional Feeder Protection

Modut

Zab Ana[1l]
Zab Anal[2]
Zab Ana[3]
Zab Anal[4]
310[1]
310[2]
310[3]
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.5 Przyczyna wyzwolenia

Przyczyna wyzwolenia Opis Modut
1204 310[4]
1306 ExP[1]
1307 ExP[2]
1308 ExP[3]
1309 ExP[4]
1310 Wyt. Zdalne
1401 f[1]
1402 f[2]
1403 f[31
1404 f[4]
1405 f[51
1406 f[6]
1407 df/dt
1408 Delta phi
2501 LVRT[1]
2502 LVRT[2]
2901 12>[1]
2902 12>[2]
3001 U012[1]
3002 U012[2]
3003 U012[3]
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.5 Przyczyna wyzwolenia

Przyczyna wyzwolenia Opis Modut
3004 u012[4]
3005 U012[5]
3006 Uo012[6]
3201 I[1]
3202 1[2]
3203 I[3]
3204 1[4]
3205 I[5]
3206 I[6]
3401 PQSI[1]
3402 PQS[2]
3403 PQS[3]
3404 PQS[4]
3405 PQS[5]
3406 PQSI[61]
3407 Pr

3408 Qr
3501 PF[1]
3502 PF[2]
3601 QU
3801 Term
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3 Dodatek — Listy punktéw danych
3.5 Przyczyna wyzwolenia

Przyczyna wyzwolenia Opis Modut
4001 3U0[1]
4002 3U0[2]
4101 U[1]
4102 U[2]
4103 U[3]
4104 u[4al
4105 U[5]
4106 uiel
4107 HVRT[1]
4108 HVRT[2]
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Jestesmy wdzieczni za wszelkie komentarze dotyczace tresci naszych publikacji.
Prosimy o wystanie uwag pod adresem: kemp.doc@woodward.com

Prosimy o podanie numeru podrecznika: MRA4-3.7-PL-Modbus-Datapoints

https://wss.woodward.com/manuals/Library/Protection_Relays/HighPROTEC

Firma Woodward Kempen GmbH zastrzega sobie prawo do aktualizacji dowolnej czesci tej publikacji w dowolnym
momencie. Informacje zamieszczone przez firme Woodward Kempen GmbH uwaza sie za poprawne i wiarygodne. Jednakze,
jesli nie zostato to wyraznie sformutowane, firma Woodward Kempen GmbH nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci.

\..WOODWARD

Woodward Kempen GmbH
Krefelder Weg 47 « D-47906 Kempen (Germany)
Postfach 10 07 55 (P.O.Box) « D-47884 Kempen (Germany)
Telefon: : +49 (0) 21521451

Internet: — www.woodward.com

Sprzedaz
Telefon: : +49 (0) 21 52 145 331
Faks: : +49 (0) 21 52 145 354
e-mail: : SalesPGD_EMEA@woodward.com

Serwis
Telefon: : +49 (0) 21 52 145 614
Faks: : +49 (0) 21 52 145 354
e-mail: : industrial.support@woodward.com

Woodward has company-owned plants, subsidiaries, and branches, as well as authorized distributors and other
authorized service and sales facilities throughout the world.

Complete address / phone / fax / email information for all locations is available on our website.
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