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Ten podrecznik dotyczy urzadzen (wersji):

Wersja 3.4.a

Wersja: 35591
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Profibus

Profibus

Urzadzenie slave jest okreslane jako ,Modutowe urzgdzenie slave”. W pliku GSD opisane sg tylko moduty konfiguracji dostepne opcjonalnie. O doktadng konfiguracje
urzadzenia mozna odpytywac za pomoca komendy ,,GetConfig” modutu Profibus. Konfiguracja obejmuje tzw. ,moduty”. Opis modutéw mozna pobrac¢ ze specyfikacji modutu
Profibus. W przypadku pytan dotyczacych konfiguracji nalezy skontaktowac sie z dziatem wsparcia technicznego. Znaczenie pdl wejsciowych i wyjsciowych mozna okresli¢
dzieki ponizszym tabelom. Pola wej$ciowe sg wysytane z urzadzenia Slave do urzadzenia Master. Pola wyjsciowe sg wysylane z urzgdzenia Master do urzgdzenia Slave.
Pole wyjsciowe zawiera komendy, a pole wejSciowe zawiera stany urzadzenia.

Konfiguracja

Telegram dotyczacy konfiguracji, ktéry jest wysytany tuz po telegramie dotyczacym parametrow, deklaruje liczbe bajtéw wejsciowych i wyjsciowych. Urzadzenie Master
wysyta do wszystkich urzadzenh Slave liczbe bajtéw wymaganych dla kazdego cyklu komunikatu wejsciowego i wyjsciowego. W nastepujacej tabeli zdefiniowano wymagany
rozmiar pojedynczej struktury wejscia i wyjscia.

Direction Dtugos¢ Konfiguracja
‘ Input 98 ‘0x1 F Ox1F 0x1F Ox1F Ox1F Ox1F 0x11
Output 8 0x27
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Listy punktéw danych

Listy punktéw danych

Sygnaly

Te dane sg pobierane z pola wejsciowego modutu Profibus. Pole wejsciowe, ktdre jest wysytane z urzadzenia Slave do urzadzenia Master, zawiera stany urzgdzen.

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy Opis

(- Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

tacznik[1] Potoz 0/0 Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetgczania, 1 =
WYL, 2 = ZAt, 3 = zakitécony)

tacznik[2] Potoz 0/2 Sygnat: Pofozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 =
WYL, 2 = ZAt, 3 = zakitécony)

tacznik[3] Potoz 0/4 Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetgczania, 1 =
WYL, 2 = ZAk, 3 = zaktdcony)

tacznik[4] Potoz 0/6 Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetgczania, 1 =
WYL, 2 = ZAk, 3 = zaktdcony)

tacznik[5] Potoz 1/0 Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetgczania, 1 =
WYL, 2 = ZAk, 3 = zakiécony)

tacznik[6] Potoz 1/2 Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetgczania, 1 =
WYL, 2 = ZAL, 3 = zakiécony)

Sys Bank 1 2/0 Sygnat: Bank nastaw. 1

Sys Bank 2 2/1 Sygnat: Bank nastaw. 2

Sys Bank 3 2/2 Sygnat: Bank nastaw. 3

Sys Bank 4 2/3 Sygnat: Bank nastaw. 4

Profibus Dane 2/4 Dane w obrebie pola wejsciowego sg poprawne (TAK=1)

poprawne

Zab Aktywny 2/5 Sygnat: Aktywny

Zab Pobudzenie L1 | 2/6 Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Zab Pobudzenie L2 | 2/7 Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Zab Pobudzenie L3 | 3/0 Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Zab Pobudzenie E  3/1 Sygnat: Pobudzenie fazy E.
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Listy punktéw danych

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

Zab Pobudzenie 3/2 Sygnat: Pobudzenie.

Zab Wytacz L1 3/3 * Sygnat: Wytgcz faza L1.

Zab Wytacz L2 3/4 * Sygnat: Wytacz faza L2.

Zab Wytacz L3 3/5 * Sygnat: Wytacz faza L3.

Zab Wytacz E 3/6 * Sygnat: Wytacz od zwarcia doziemnego.

Zab Wytacz 3/7 * Sygnat: Ogolne wylacz.

Zab Nadpr w Przéd | 4/0 Sygnat: Biad, prad fazowy kierunek w przéd.

Zab Nadpr w Tyt 4/1 Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w tyt.

Zab Nadpr Kier 4/2 Sygnat: Btad fazy - brak napiecia odniesienia, okreslenie kierunku
Niemoz niemozliwe.

Zab 310 mierz w 4/3 Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), do przodu
przéd

Zab Iz mierz kierw | 4/4 Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), kierunek odwrotny
tyt

Zab 310 mierz kier | 4/5 Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), okreslenie kierunku
niemozl niemozliwe

Profibus Przypisanie 1- | 5/0 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
We

Profibus Przypisanie 2-  5/1 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
We

Profibus Przypisanie 3- | 5/2 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
We

Profibus Przypisanie 4- | 5/3 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
We

Profibus Przypisanie 5- | 5/4 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
We

Profibus Przypisanie 6- | 5/5 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada

We
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Listy punktéw danych

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

(- Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

Profibus Przypisanie 7- | 5/6 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
We

Profibus Przypisanie 8- | 5/7 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
We

Profibus Przypisanie 9- | 6/0 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
We

Profibus Przypisanie 6/1 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
10-We

Profibus Przypisanie 6/2 Stan modutu wejsSciowego: Przypisanie Scada
11-We

Profibus Przypisanie 6/3 Stan modutu wejsSciowego: Przypisanie Scada
12-We

Profibus Przypisanie 6/4 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
13-We

Profibus Przypisanie 6/5 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
14-We

Profibus Przypisanie 6/6 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
15-We

Profibus Przypisanie 6/7 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
16-We

Profibus Przypisanie 7/0 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
17-We

Profibus Przypisanie 77 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
18-We

Profibus Przypisanie 7/2 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
19-We

Profibus Przypisanie 7/3 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
20-We

Profibus Przypisanie 7/4 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
21-We
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Listy punktéw danych

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

Profibus Przypisanie 7/5 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
22-We

Profibus Przypisanie 716 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
23-We

Profibus Przypisanie 77 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
24-We

Profibus Przypisanie 8/0 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
25-We

Profibus Przypisanie 8/1 Stan modutu wejsSciowego: Przypisanie Scada
26-We

Profibus Przypisanie 8/2 Stan modutu wejsSciowego: Przypisanie Scada
27-We

Profibus Przypisanie 8/3 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
28-We

Profibus Przypisanie 8/4 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
29-We

Profibus Przypisanie 8/5 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
30-We

Profibus Przypisanie 8/6 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
31-We

Profibus Przypisanie 8/7 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
32-We

tacznik[1] KmdWyt 9/0 * Sygnat: Komenda wytgcz.

tacznik[2] KmdWyt 9/1 * Sygnat: Komenda wytgcz.

tacznik[3] KmdWyt 9/2 * Sygnat: Komenda wytacz.

tacznik[4] KmdWyt 9/3 * Sygnat: Komenda wytacz.

tacznik[5] KmdWyt 9/4 * Sygnat: Komenda wytgcz.

tacznik[6] KmdWyt 9/5 * Sygnat: Komenda wylacz.

I[1] - 50, 51 Pobudzenie 10/0 Sygnat: Pobudzenie.

PL MCA4 Profibus DP 09/17
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Listy punktéw danych

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

I[1] - 50, 51 KmdWyt 10/1 * Sygnat: Komenda wytgcz.

I[2] - 50, 51 Pobudzenie 10/2 Sygnat: Pobudzenie.

I[2] - 50, 51 KmdWyt 10/3 * Sygnat: Komenda wytacz.

I[3] - 50, 51 Pobudzenie 10/4 Sygnat: Pobudzenie.

I[3] - 50, 51 KmdWyt 10/5 * Sygnat: Komenda wytacz.

I[4] - 50, 51 Pobudzenie 10/6 Sygnat: Pobudzenie.

I[4] - 50, 51 KmdWyt 10/7 * Sygnat: Komenda wylacz.

310[1] - 50N, 51N Pobudzenie 11/0 Sygnat: Pobudzenie od pradu ziemnozwarciowego 310 mierzone
lub 310 obliczone.

310[1] - 50N, 51N KmdWyt 11/1 * Sygnat: Komenda wytgcz.

310[2] - 50N, 51N Pobudzenie 11/2 Sygnat: Pobudzenie od pradu ziemnozwarciowego 310 mierzone
lub 310 obliczone.

310[2] - 50N, 51N KmdWyt 11/3 * Sygnat: Komenda wytacz.

Term - 49 Pobudzenie 11/4 Sygnat: Pobudzenie od przecigzenie cieplne.

Term - 49 KmdWyt 11/5 * Sygnat: Komenda wytgcz.

12>[1] - 46 Pobudzenie 11/6 fSygnai: Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnosé
az.

12>[1] - 46 KmdWyt 11/7 * Sygnat: Komenda wytgcz.

12>[2] - 46 Pobudzenie 12/0 fSygnai: Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnosc
az.

12>[2] - 46 KmdWyt 12/1 * Sygnat: Komenda wytgcz.

IH2 Blk L1 12/2 Sygnat: Faza L1 zablokowana.

IH2 Blk L2 12/3 Sygnat: Faza L2 zablokowana.

IH2 Blk L3 12/4 Sygnat: Faza L3 zablokowana.

IH2 Blk 310 Mierz  12/5 Sygnat: Blokada modutu zabezpieczenia ziemnozwarciowego
(zmierzony prad doziemny 310).
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Listy punktéw danych

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

IH2 Blk Troéjfaz 12/6 Sygnat: Jesli udar zostanie wykryty w co najmniej jednej fazie -
komenda wytacz zostanie zablokowana.

U[1] - 27, 59 Pobudzenie 12/7 Sygnat: Pobudzenie.

U[1] - 27, 59 KmdWyt 13/0 * Sygnat: Komenda wytgcz.

U[2] - 27, 59 Pobudzenie 13/1 Sygnat: Pobudzenie.

U[2] - 27, 59 KmdWyt 13/2 * Sygnat: Komenda wytacz.

U[3] - 27, 59 Pobudzenie 13/3 Sygnat: Pobudzenie.

U[3] - 27, 59 KmdWyt 13/4 * Sygnat: Komenda wytgcz.

U[4] - 27, 59 Pobudzenie 13/5 Sygnat: Pobudzenie.

U[4] - 27, 59 KmdWyt 13/6 * Sygnat: Komenda wytgcz.

3UQ[1] - 27A, 59N,A Pobudzenie 13/7 Sygnat: Pobudzenie od stopnia kontroli wartosci napiecia
zerowego.

3UOQ[1] - 27A, 59N,A KmdWyt 14/0 * Sygnat: Komenda wytacz.

3U0[2] - 27A, 59N,A Pobudzenie 14/1 Sygnat: Pobudzenie od stopnia kontroli wartosci napiecia
zerowego.

3U0[2] - 27A, 59N,A KmdWyt 14/2 * Sygnat: Komenda wylacz.

f[1] - 81 KmdWyt 14/3 * Sygnat: Komenda wylgcz.

f[1] - 81 Pobudzenie 14/4 Sygnat: Pobudzenie.

f[2] - 81 KmdWyt 14/5 * Sygnat: Komenda wytacz.

f[2] - 81 Pobudzenie 14/6 Sygnat: Pobudzenie.

f[3] - 81 KmdWyt 14/7 * Sygnat: Komenda wytgcz.

f[3] - 81 Pobudzenie 15/0 Sygnat: Pobudzenie.

ExP[1] Pobudzenie 15/1 Sygnat: Pobudzenie

ExP[1] KmdWyt 15/2 * Sygnat: Komenda wytgcz.

ExP[2] Pobudzenie 15/3 Sygnat: Pobudzenie

ExP[2] KmdWyt 15/4 * Sygnat: Komenda wylacz.

PL MCA4 Profibus DP 09/17
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Listy punktéw danych

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

ExP[3] Pobudzenie 15/5 Sygnat: Pobudzenie

ExP[3] KmdWyt 15/6 * Sygnat: Komenda wytgcz.

ExP[4] Pobudzenie 15/7 Sygnat: Pobudzenie

ExP[4] KmdWyt 16/0 * Sygnat: Komenda wytacz.

LRW - 50BF, 62BF Pobudzenie 16/1 Sygnat: Pobudzenie od awaria wytacznika.

Ciagt Wyt - 74TC Pobudzenie 16/2 Sygnat: Pobudzenie obwodu kontroli ciggtosci wytacznika.

Przki | - 60L Pobudzenie 16/3 Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego
przekfadnika pradowego.

uo12[1] - 47 Pobudzenie 16/4 Sygnat: Pobudzenie.

uo12[1] - 47 KmdWyt 16/5 * Sygnat: Komenda wytgcz.

U012[2] - 47 Pobudzenie 16/6 Sygnat: Pobudzenie.

U012[2] - 47 KmdWyt 16/7 * Sygnat: Komenda wylacz.

U012[3] - 47 Pobudzenie 17/0 Sygnat: Pobudzenie.

Uo012[3] - 47 KmdWyt 17/1 * Sygnat: Komenda wytgcz.

uo012[4] - 47 Pobudzenie 17/2 Sygnat: Pobudzenie.

uo012[4] - 47 KmdWyt 17/3 * Sygnat: Komenda wytgcz.

tacznik[1] Suma Wyt 17/4 * Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytaczonych pradéw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[2] Suma Wyt 17/5 * Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytaczonych pradow zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[3] Suma Wyt 17/6 * Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytaczonych pradow zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[4] Suma Wyt 17/7 * Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)

wytaczonych pradéw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.
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Listy punktéw danych

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

tacznik[5] Suma Wyt 18/0 * Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytgczonych pradéw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[6] Suma Wyt 18/1 * Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytaczonych pradow zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

Wejscia X1 WE 1 18/2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 2 18/3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 3 18/4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 4 18/5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 5 18/6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 6 18/7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 7 19/0 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 8 19/1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 1 19/2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 2 19/3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 3 19/4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 4 19/5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 5 19/6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 6 19/7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 7 20/0 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 8 20/1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wyjscia X2 Wy przek 1 20/2 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscia X2 Wy przek 2 20/3 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyijscia X2 Wy przek 3 20/4 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscia X2 Wy przek 4 20/5 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscia X2 Wy przek 5 20/6 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

PL MCA4 Profibus DP 09/17
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Listy punktéw danych

Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

Wyjscia X2 Wy przek 6 20/7 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscia X5 Wy przek 1 21/0 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscia X5 Wy przek 2 211 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscia X5 Wy przek 3 21/2 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscia X5 Wy przek 4 21/3 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyijscia X5 Wy przek 5 21/4 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscia X5 Wy przek 6 21/5 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

PQS[1] - 32, 37 Pobudzenie 21/6 Sygnat: Pobudzenie.

PQS[1] - 32, 37 KmdWyt 2117 * Sygnat: Komenda wytacz.

PQS|[2] - 32, 37 Pobudzenie 22/0 Sygnat: Pobudzenie.

PQSI[2] - 32, 37 KmdWyt 22/1 * Sygnat: Komenda wytacz.

PQS[3] - 32, 37 Pobudzenie 22/2 Sygnat: Pobudzenie.

PQSI[3] - 32, 37 KmdWyt 22/3 * Sygnat: Komenda wylacz.

PQS[4] - 32, 37 Pobudzenie 22/4 Sygnat: Pobudzenie.

PQS[4] - 32, 37 KmdWyt 22/5 * Sygnat: Komenda wytacz.

PQS[5] - 32, 37 Pobudzenie 22/6 Sygnat: Pobudzenie.

PQSI[5] - 32, 37 KmdWyt 22/7 * Sygnat: Komenda wytacz.

PQS|6] - 32, 37 Pobudzenie 23/0 Sygnat: Pobudzenie.

PQSI[6] - 32, 37 KmdWyt 231 * Sygnat: Komenda wylacz.

PF[1] - 55 Pobudzenie 23/2 Sygnat: Pobudzenie.

PF[1] - 55 KmdWyt 23/3 * Sygnat: Komenda wytacz.

PF[2] - 55 Pobudzenie 23/4 Sygnat: Pobudzenie.

PF[2] - 55 KmdWyt 23/5 * Sygnat: Komenda wytacz.

Zimny Rozr \(/)ngr Zimne 23/6 Sygnat: Zimne obcigzenie rozpoznane
C
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Module Nazwy Przesuniecie Samoutrzymy | Opis

(- Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) wanie

LOP Pobudzenie 23/7 Sygnat: Pobudzenie utrata potencjatu.

QU Pobudzenie 24/0 Sygnat: Pobudzenie zabezpieczenie
podnapieciowe/biernomocowe.

PonZat[1] Zew Zwoln od | 24/1 Stan wejscia modutu: Sygnat zwalniajacy jest generowany przez

U PWP-We punkt wspdélnego podigczenia PWP (zwolnienie zewnetrzne)

Zat ZW Aktywny 24/2 Sygnat: Aktywny

Zat ZW Prog I< 24/3 Sygnat: Brak pradu obcigzenia

Zat ZW Sygnat Aktyw  24/4 Sygnat: Zatgczenie na zwarcie. Ten sygnat moze by¢ uzyty do

modyfikacji ustawien nadpradowych zabezpieczenia.
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Listy punktéw danych

Wartosci mierzone

Te dane sg pobierane z pola wejsciowego modutu Profibus. Pole wejsciowe, ktdre jest wysytane z urzadzenia Slave do urzadzenia Master, zawiera stany urzgdzen.

Module Nazwy Przesuniecie Format Opis

( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcje (BytePosition)

CT IL1 26/0 Float IEEE754 Woarto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT IL2 30/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT IL3 34/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT 310 mierz 38/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

VT UL12 42/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT UL23 46/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT UL31 50/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT 3U0 mierz. 54/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona (mierzona): 3UO (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Licz. PQS P 58/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna
oddawana, P+ = moc czynna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Licz. PQS Q 62/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc bierna (Q- = moc bierna
oddawana, Q+ = moc bierna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT f 66/0 Float IEEE754 |Wartos¢ mierzona: Czestotliwosé.

Licz. PQS cos phi 70/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona (obliczona): Wspoétczynnik mocy: Konwencja

znakow: sign(PF) = sign(P)
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Module Nazwy Przesuniecie Format Opis
( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcje (BytePosition)
Licz. PQS Wp+ 74/0 Float IEEE754 | Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.
Licz. PQS Wp- 78/0 Float IEEE754 Ujemna moc czynna (energia oddana)
Licz. PQS Wa+ 82/0 Float IEEE754 | Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.
Licz. PQS Wa- 86/0 Float IEEE754 Ujemna moc bierna (energia oddana)
CT %(12/11) 90/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA
Wartosci Licz godz 94/0 Float IEEE754 | Licznik godzin pracy zabezpieczenia
pracy

PL MCA4 Profibus DP 09/17

Strona 15



Listy punktéw danych

Komendy

Komendy sg ustawione w polu wyjsciowym. Te pola danych sg wysytane z urzadzenia Master do urzadzenia Slave. Urzgdzenie Slave odpowiada wylgcznie na modyfikacje
danych. Jesli na przyktad stan 2-bitowy zmienia sie z Wyt. (01) na Wt. (2).

Module Nazwy Przesuniecie Opis
(- Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (BytePosition/BitPosition) w polu
wyjsciowym

tacznik[1] Sterowanie/pot  0/0 Ustaw wytacznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).
ozenie
wytacznika

tacznik[2] Sterowanie/pot 0/2 Ustaw wytacznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).
ozenie
wytgcznika

tacznik[3] Sterowanie/pot 0/4 Ustaw wytgcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).
ozenie
wytacznika

tacznik[4] Sterowanie/pot 0/6 Ustaw wytagcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).
ozenie
wytacznika

tacznik[5] Sterowanie/pot  1/0 Ustaw wytacznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).
ozenie
wytacznika

tacznik[6] Sterowanie/pot 1/2 Ustaw wytacznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).
ozenie
wytgcznika

Sys Zeruj LED 2/0 Wszystkie zerowalne diody LED bedq wyzerowane.

Sys Zeruj wy przek 2/2 Wszystkie zerowalne wyjscia przekaznikowe bedg wyzerowane.

Sys Zeruj SCADA 2/4 SCADA bedzie zerowana

Bank ze Scada Bank ze 3/0 Sygnat: Przetaczanie banku nastaw poprzez system SCADA.
Scada Wprowadz do tego bajtu wyjsciowego liczbe catkowitg zestawu

parametréw, ktéry ma byé¢ aktywny (np. 4 => Przetgczenie na
zestaw parametréw 4).
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Module Nazwy Przesuniecie Opis
( - Kod ANSI/IEEE urzadzenia) Funkcja (Byt,eEosition/BitPosition) w polu
wyjsciowym

Rozkazy Scada Kmd 1  4/0 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 2 4/2 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 3 4/4 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 4 4/6 Komenda SCADA
Rozkazy ScadaKmd 5 5/0 Komenda SCADA
Rozkazy ScadaKmd 6 | 5/2 Komenda SCADA
Rozkazy ScadaKmd 7 5/4 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 8 5/6 Komenda SCADA
Rozkazy ScadaKmd 9 6/0 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 10 6/2 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 11 6/4 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 12 6/6 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 13 7/0 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 14 7/2 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 15 7/4 Komenda SCADA
Rozkazy Scada Kmd 16 7/6 Komenda SCADA
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