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1 Profibus

1 Profibus

Urzadzenie slave jest okreslane jako ,,Modutowe urzgdzenie slave”. W pliku GSD opisane sa tylko moduty konfiguracji dostepne
opcjonalnie. O doktadng konfiguracje urzgdzenia mozna odpytywac za pomocg komendy , GetConfig” modutu Profibus. Konfiguracja
obejmuje tzw. ,moduty”. Opis modutdw mozna pobrac ze specyfikacji modutu Profibus. W przypadku pytan dotyczacych konfiguracji nalezy

skontaktowad sie z dziatem wsparcia technicznego.

Znaczenie pdl wejsciowych i wyjsciowych mozna okresli¢ dzieki ponizszym tabelom. Pola wejsciowe sg wysytane z urzadzenia Slave do
urzgdzenia Master. Pola wyjsciowe sg wysytane z urzadzenia Master do urzadzenia Slave. Pola wyjSciowe zawierajg komendy, a pola

wejsciowe zawierajg stany urzadzenia.
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1 Profibus
1.1 Konfiguracja

1.1 Konfiguracja

Telegram dotyczacy konfiguracji, ktéry jest wysytany tuz po telegramie dotyczacym parametréw, deklaruje liczbe bajtéw wejsciowych
i wyjsciowych. Urzadzenie Master wysyta do wszystkich urzadzen Slave liczbe bajtéw wymaganych dla kazdego cyklu komunikatu
wejsciowego i wyjsciowego. W nastepujgcej tabeli zdefiniowano wymagany rozmiar pojedynczej struktury wejscia i wyjscia.

Kierunek Dtugos¢ Konfiguracja
Input 104 Ox1F Ox1F Ox1F Ox1F Ox1F Ox1F Ox17
Output 8 0x27
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2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

2 Listy punktow danych

2.1 Sygnaty

Te dane sa pobierane z pola wejSciowego modutu Profibus. Pola wejsciowe jest wysytane z urzadzenia Slave do urzadzenia Master.

Modut

(ANSI / IEEE)

tacznik[1]

Sys
Sys
Sys
Sys
Profibus
Zab
Zab
Zab
Zab
Zab
Zab
Zab
Zab
Zab
Zab
Zab

Profibus

Nazwa

Funkcja

Potoz

Bank 1

Bank 2

Bank 3

Bank 4

Dane poprawne
Aktywny
Pobudzenie L1
Pobudzenie L2
Pobudzenie L3
Pobudzenie E
Pobudzenie
Wytacz L1
Wytacz L2
Wytacz L3
Wytacz E
Wytacz

Przypisanie 1-We

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

0/0

2/0
2/1
2/2
2/3
2/4
2/5
2/6
2/7
3/0
3/1
3/2
3/3
3/4
3/5
3/6
3/7

5/0

www.segelectronics.de

Podtrzymanie

Opis

Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 =
WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 1
Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 2
Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 3
Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 4
Dane w obrebie pola wejSciowego sg poprawne (TAK=1)
Sygnat: Aktywny

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie fazy E.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz faza L1.

Sygnat: Wytacz faza L2.

Sygnat: Wytacz faza L3.

Sygnat: Wytacz od zwarcia doziemnego.

Sygnat: Ogdlne wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus

Profibus

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

Przypisanie 2-We
Przypisanie 3-We
Przypisanie 4-We
Przypisanie 5-We
Przypisanie 6-We
Przypisanie 7-We
Przypisanie 8-We
Przypisanie 9-We
Przypisanie 10-We
Przypisanie 11-We
Przypisanie 12-We
Przypisanie 13-We
Przypisanie 14-We
Przypisanie 15-We
Przypisanie 16-We
Przypisanie 17-We
Przypisanie 18-We
Przypisanie 19-We
Przypisanie 20-We
Przypisanie 21-We
Przypisanie 22-We
Przypisanie 23-We

Przypisanie 24-We

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

5/1
5/2
5/3
5/4
5/5
5/6
5/7
6/0
6/1
6/2
6/3
6/4
6/5
6/6
6/7
7/0
7/1
7/2
7/3
7/4
7/5
7/6

777
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Podtrzymanie

Opis

Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan

Stan

modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu

modutu

wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:

wejsciowego:

Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

2 Listy punktéw danych



2 Listy punktéw danych

2.1 Sygnaty
Modut Nazwa Przesuniecie Podtrzymanie Opis
(ANSI / IEEE) Funkcja (Poz. bajtu /
Pozycja bitu)
Profibus Przypisanie 25-We 8/0 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 26-We 8/1 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 27-We 8/2 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 28-We 8/3 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 29-We 8/4 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 30-We 8/5 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 31-We 8/6 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 32-We 8/7 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
tacznik[1] KmdWyt 9/0 * Sygnat: Komenda wytacz.
I[1]- 50, 51 Pobudzenie 10/0 Sygnat: Pobudzenie.
I[1] - 50, 51 KmdWyt 10/1 & Sygnat: Komenda wytacz.
I[2] - 50, 51 Pobudzenie 10/2 Sygnat: Pobudzenie.
I[2] - 50, 51 KmdWyt 10/3 & Sygnat: Komenda wytacz.
I[3]- 50, 51 Pobudzenie 10/4 Sygnat: Pobudzenie.
I[3]1- 50, 51 KmdWyt 10/5 * Sygnat: Komenda wytacz.
I[4] - 50, 51 Pobudzenie 10/6 Sygnat: Pobudzenie.
I[4] - 50, 51 KmdWyt 10/7 & Sygnat: Komenda wytacz.
310[1] - 50N, 51N Pobudzenie 11/0 Sygnat: przekroczono prég alarmu.
310[1] - 50N, 51N KmdWyt 11/1 & Sygnat: Komenda wytacz.
310[2] - 50N, 51N Pobudzenie 11/2 Sygnat: przekroczono prég alarmu.
310[2] - 50N, 51N KmdWyt 11/3 * Sygnat: Komenda wytacz.
12>[1] - 46 Pobudzenie 11/4 fSygna{: Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnos¢
az.
12>[1] - 46 KmdWyt 11/5 & Sygnat: Komenda wytacz.
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Modut

(ANSI / IEEE)

12>[2] - 46

12>[2] - 46

U1l - 27, 59
U1l - 27, 59
uf2]- 27, 59
uf2]- 27, 59
ul3]- 27, 59
u(3]1- 27, 59
uf4]- 27, 59
ul4]- 27, 59

3U0[1] - 27A, 59N,A

3U0[1] - 27A, 59N,A

3U0[2] - 27A, 59N,A

3U0[2] - 27A, 59N,A
f[1] - 81

f[1] - 81

f[2] - 81

f[2] - 81

f[3] - 81

f[3]- 81

ExP[1]

ExP[1]

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

Pobudzenie

KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt

Pobudzenie

KmdWyt

Pobudzenie

KmdWyt
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
Pobudzenie

KmdWyt

Przesuniecie Podtrzymanie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

11/6

11/7
12/0
12/1
12/2
12/3
12/4
12/5
12/6
12/7

13/0

13/1

13/2

13/3
13/4
13/5
13/6
13/7
14/0
14/1
14/2

14/3

www.segelectronics.de

Opis

Sygnat:

faz.

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat

2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnos¢

Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.

: Pobudzenie od stopnia kontroli wartosci napiecia

zerowego.

Sygnat

Sygnat

: Komenda wytacz.

: Pobudzenie od stopnia kontroli wartosSci napiecia

zerowego.

Sygnat

Sygnat

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

: Komenda wytacz.
: Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Pobudzenie

Komenda wytacz.



2 Listy punktéw danych

2.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

ExP[2]
ExP[2]
ExP[3]
ExP[3]
ExP[4]

ExP[4]

LRW - 50BF, 62BF

TCS - 74TC
Przkt | - 60L
U012[1] - 47
U012[1] - 47
Uo12[2] - 47
u012[2] - 47
u012[3] - 47
U012[3] - 47
uo012[4] - 47
uo012[4] - 47
tacznik[1]
Wejscia X1
Wejscia X1
Wejscia X1
Wejscia X1
10

Nazwa

Funkcja

Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
Pobudzenie

Pobudzenie

Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt

Suma Wyt

WE 1
WE 2
WE 3

WE 4

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

14/4
14/5
14/6
14/7
15/0
15/1
15/2
15/3

15/4

15/5
15/6
15/7
16/0
16/1
16/2
16/3
16/4

16/5

16/6
16/7
17/0

17/1

Podtrzymanie

www.segelectronics.de

Opis

Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat: Pobudzenie od awaria wytgcznika.

Sygnat: Pobudzenie obwodu kontroli ciggtosci wytacznika.

Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego

przektadnika pradowego.
Sygnat: Pobudzenie.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Pobudzenie.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Pobudzenie.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytgczonych praddw zostata przekroczona przynajmniej na jednej

fazie.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

Wejscia X1
Wejscia X1
Wejscia X1
Wejscia X1
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X6
Wyjscia X6
Wyijscia X6
Wyjscia X6
Wyjscia X6
Wyijscia X6
Rozruch

Rozruch

Rozruch

Rozruch

Rozruch

Rozruch

Rozruch

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

WE 5

WE 6

WE 7

WE 8

Wy przek 1
Wy przek 2
Wy przek 3
Wy przek 4
Wy przek 5
Wy przek 6
Wy przek 1
Wy przek 2
Wy przek 3
Wy przek 4
Wy przek 5
Wy przek 6
Zatrzymanie
Rozr

Praca

| przejscia
T przejscia

Blk

Sekw Zimn Rozr

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

17/2
17/3
17/4
17/5
17/6
17/7
18/0
18/1
18/2
18/3
18/4
18/5
18/6
18/7
19/0
19/1
19/2
19/3
19/4
19/5
19/6

19/7

20/0

www.segelectronics.de

Podtrzymanie

2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZnikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZnikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaZnikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie zatrzymania.
Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie rozruchu.
Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie pracy.
Sygnat: Komunikat przejscia pradu.
Sygnat: Sygnat przejscia czasu.

Sygnat: Rozruch silnika lub jego przejscie do trybu pracy jest
zablokowane.

Sygnat: Znacznik sekwencji rozruchu zimnego silnika.
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2 Listy punktéw danych

2.1 Sygnaty
Modut Nazwa Przesuniecie Podtrzymanie Opis
(ANSI / IEEE) Funkcja (Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

Rozruch Licz Zimn Rozr Blk 20/1 Sygnat: Rozruch silnika jest zabroniony z powodu osiggniecia
granicznej liczby rozruchéw zimnego silnika.

Rozruch Licz Rozr Godz Blk 20/2 Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia
granicznej liczby uruchomien na godzine.

Rozruch Licz Rozr Godz Blk Al 20/3 Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia
granicznej liczby uruchomien na godzine; stanie sie aktywny po
nastepnym zatrzymaniu.

Rozruch Czas Miedz Rozr Blk 20/4 Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia
granicznej wartosci czasu miedzy rozruchami.

Rozruch Blk Siln 20/5 Sygnat: Zatrzymanie silnika blokuje inne funkcje zabezpieczajace.

Rozruch Blk Term 20/6 Sygnat: Blokada termiczna.

Rozruch Zewn Blk Rozr 20/7 Sygnat: Rozruch silnika jest zabroniony z powodu zewnetrznego
zablokowania przez wejscie cyfrowe DI.

Rozruch Blk DCP 21/0 Sygnat: Wymuszono timer Dtugiego Czasu Przyspieszania (DCP).

Rozruch Zab PWW 21/1 Sygnat: Zabezpieczenie przed uruchomieniem silnika wirujgcego
wstecz jest aktywne. W przypadku pewnych zastosowan, takich
jak pompowanie ptynu w gére rury, przez pewien czas po
wytgczeniu silnik moze sie obraca¢ w odwrotnym kierunku. Timer
zabezpieczenia przed uruchomieniem silnika wirujacego wstecz,
zapobiegajgc uruchomieniu silnika obracajgcego sie w odwrotnym
kierunku.

Rozruch Wymusz Rozr 21/2 Sygnat: Trwa wymuszony rozruch silnika.

Rozruch Wytacz 21/3 & Sygnat: Wytacz.

Rozruch KmdWyt 21/4 * Sygnat: Komenda wytacz.

Rozruch Wytacz Blad Przej 21/5 & Sygnat: Wytgczenie spowodowane btedem przejscia ze stanu
rozruchu.

Rozruch Wytacz Predk Zer 21/6 & Sygnat: Wytaczenie spowodowane predkoscig zerowg (mozliwe
zablokowanie wirnika).

Rozruch Niep Przej Zatrz Rozrl 21/7 * Sygnat: Niepowodzenie przejscia od zatrzymania do uruchomienia

na podstawie raportowanego czasu zwrotnego.

12 www.segelectronics.de MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

Rozruch

Rozruch
Rozruch
Rozruch
Rozruch
Term

Term

Term

Term
Term
Term
Term
Utyk[1] - 51LR
Utyk[1] - 51LR
Utyk[2] - 51LR

Utyk[2] - 51LR

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

Niep Przej Rozr Praca

Wytacz Faza
NKSE-We

Przet Zer Predk-We
Blk Rozr-We
Aktywny

Obc Ponad WP

RTD Efektywny

Pobudzenie

Pob Alarmu

Lim Czas Alarmu
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie

KmdWyt

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

22/0

22/1
22/2
22/3
22/4
22/5

22/6

22/7

23/0
23/1
23/2
23/3
23/4
23/5
23/6

23/7

www.segelectronics.de

Podtrzymanie

2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

Opis

Sygnat: Niepowodzenie przejscia od uruchomienia do pracy na
podstawie czasu raportu zwrotnego.

Sygnat: Wytacz przekaznika spowodowane wykryciem zmiany fazy.
Stan wejscia modutu: Niekompletna sekwencja.

Stan wejscia modutu: Przetacznik Zerowej Predkosci (PZP).

Stan wejscia modutu: Blk Rozr

Sygnat: Aktywny

,Obcigzenie powyzej wspétczynnika eksploatacyjnego”: Jesli prad
przekracza ustawiong wartos¢ ,UTC” (,,Najwieksza wartos¢
progowa wyzwolenia”), uzywana pojemnos¢ cieplna zwieksza sie

i stan ,Obc_ponad WP” staje sie prawdziwy. Jesli prad jest nizszy
niz wartos¢ ,,UTC”, ten stan jest fatszywy.

Ten stan bedzie miat wartos¢ logiczng prawda, gdy zostana
spetnione wszystkie nastepujace warunki:

- stan ,Obc_ponad WP” ma wartos¢ prawda,

- zostato aktywowane wyzwolenie temperatury uzwojenia w
module RTD,

- wyswietlana jest co najmniej jedna wazna temperatura wyzsza
niz 0°C.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie alarmu

Sygnat: Limit czasu alarmu

Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Komenda wytacz.
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2 Listy punktéw danych

2.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Niedoc[1] - 37
Niedoc[1] - 37
Niedoc[2] - 37
Niedoc[2] - 37
Niedoc[3] - 37
Niedoc[3] - 37
Red Obc Mech
RTD

RTD

RTD

PQS[1] - 32, 37
PQS[1] - 32, 37
PQS[2] - 32, 37
PQS[2] - 32, 37
PQS[3] - 32, 37
PQS[3] - 32, 37
PQS[4] - 32, 37
PQS[4] - 32, 37
PQS[5] - 32, 37
PQS[5] - 32, 37
PQS[6] - 32, 37
PQS[6] - 32, 37

PF[1] - 55

14

Nazwa

Funkcja

Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
Aktywny
KmdWyt
Pobudzenie
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt

Pobudzenie

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

24/0
24/1
24/2
24/3
24/4
24/5
24/6
24/7
25/0
25/1
25/2
25/3
25/4
25/5
25/6
25/7
26/0
26/1
26/2
26/3
26/4
26/5

26/6

Podtrzymanie

www.segelectronics.de

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat

Pobudzenie.

Pobudzenie.

Pobudzenie.

Pobudzenie.

Aktywny

: Komenda wytacz.

Komenda wytacz.

Komenda wytacz.

Komenda wytacz.

Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

Sygnat

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

: Pobudzenie.

Pobudzenie.

Pobudzenie.

Pobudzenie.

Pobudzenie.

Pobudzenie.

Pobudzenie.

Komenda wytacz.

Komenda wytacz.

Komenda wytacz.

Komenda wytacz.

Komenda wytacz.

Komenda wytacz.
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Modut

(ANSI / IEEE)

PF[1] - 55
PF[2] - 55
PF[2] - 55
LOP

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt

Pobudzenie

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

26/7
27/0
27/1

27/2

Podtrzymanie

www.segelectronics.de

Opis

Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Pobudzenie.
Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat: Pobudzenie utrata potencjatu.

2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty
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2 Listy punktéw danych
2.2 Wartosci mierzone

2.2 Wartosci mierzone

Te dane sa pobierane z pola wejsciowego modutu Profibus. Pola wejsciowe jest wysytane z urzadzenia Slave do urzgdzenia Master.

Modut Nazwa Przesuniecie Format Opis

(ANSI / IEEE) Funkcja (Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

CT IL1 28/0 Float IEEE754 Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT IL2 32/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT IL3 36/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT 310 mierz 40/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

VT UL12 44/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT uL23 48/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT UL31 52/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT 3U0 mierz. 56/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Licz. PQS R 60/0 Float IEEE754 Wartos$¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna

oddawana, P+ = moc czynna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Licz. PQS Q 64/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc bierna (Q- = moc bierna
oddawana, Q+ = moc bierna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT f 68/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona: Czestotliwos¢.

Licz. PQS cos phi 72/0 Float IEEE754 Wartos$¢ mierzona (obliczona): Wspétczynnik mocy: Konwencja
znakoéw: sign(PF) = sign(P)

Licz. PQS Wp+ 76/0 Float IEEE754 Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.
Licz. PQS Wp- 80/0 Float IEEE754 Ujemna moc czynna (energia oddana)

Licz. PQS Wq+ 84/0 Float IEEE754 Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.
Licz. PQS Wg- 88/0 Float IEEE754 Ujemna moc bierna (energia oddana)
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Modut

(ANSI / IEEE)

CT

Rozruch

Wartosci

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

%(12/11)

| 8r 3 faz %PPO

Licz godz pracy

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

92/0

96/0

100/0

Format

Float IEEE754

Float IEEE754

Float IEEE754

www.segelectronics.de

2 Listy punktéw danych
2.2 Wartosci mierzone

Opis

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA

Sredni prad skuteczny wszystkich 3 faz jako wartosci procentowe
PPO.

Licznik godzin pracy zabezpieczenia
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2 Listy punktéw danych

2.3 Komendy

2.3 Komendy

Komendy sa ustawione w polu wyjSciowym. Te pola danych sg wysytane z urzadzenia Master do urzadzenia Slave. Urzadzenie Slave
odpowiada wytgcznie na modyfikacje danych, na przyktad gdy stan 2-bitowy zmienia sie z Wyt. (01) na Wt. (2).

Modut

(ANSI / IEEE)

tacznik[1]
Sys

Sys

Sys

Bank ze Scada

Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy

Rozkazy

18

Nazwa

Funkcja

Sterowanie/potozenie wytgcznika

Zeruj LED

Zeruj wy przek

Zeruj SCADA

Bank ze Scada

Scada Kmd 1
Scada Kmd 2
Scada Kmd 3
Scada Kmd 4
Scada Kmd 5
Scada Kmd 6
Scada Kmd 7
Scada Kmd 8
Scada Kmd 9
Scada Kmd 10
Scada Kmd 11
Scada Kmd 12

Scada Kmd 13

Przesuniecie Opis

(Poz. bajtu / Pozycja

bitu)

0/0 Ustaw wytgcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).

2/0 WSszystkie zerowalne diody LED beda wyzerowane.

2/2 Wszystkie mozliwe do potwierdzenia wyjscia przekaznikowe (binarne) sa
potwierdzone.

2/4 Sygnaty SCADA z podtrzymaniem sg potwierdzane.

3/0 Sygnat: Przetaczanie banku nastaw poprzez system SCADA. Wprowadz do
tego bajtu wyjsciowego liczbe catkowita zestawu parametréw, ktéry ma by¢
aktywny (np. 4 => Przefgczenie na zestaw parametréw 4).

4/0 Komenda SCADA

4/2 Komenda SCADA

4/4 Komenda SCADA

4/6 Komenda SCADA

5/0 Komenda SCADA

5/2 Komenda SCADA

5/4 Komenda SCADA

5/6 Komenda SCADA

6/0 Komenda SCADA

6/2 Komenda SCADA

6/4 Komenda SCADA

6/6 Komenda SCADA

7/0 Komenda SCADA

www.segelectronics.de MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

Rozkazy
Rozkazy

Rozkazy

MRMV4-3.11-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

Scada Kmd 14
Scada Kmd 15

Scada Kmd 16

Przesuniecie

(Poz. bajtu / Pozycja
bitu)

7/2
7/4

7/6

www.segelectronics.de

Opis

Komenda SCADA
Komenda SCADA

Komenda SCADA

2 Listy punktéw danych
2.3 Komendy
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