> WOODWARD

HReh PROTES

MRMV4
Software-Version: 3.4.a
DOK-HB-MRMV4-2ES
Revision: C

Spanish

Manual | Proteccion de motor

WOODWARD
[ sYsTeM

High PROTEC 29



Descripcioén funcional de MRMV4

Descripcion funcional de MRMV4

Ny

T 10)

Medida, estadisticas
@_‘ y demanda

1 Corriente y voltios:
e ®_. desequilibrio, %THD
y THD, Fund. y RMS,

_I l Max/Min/Med, fasores
G0B0ARODO0Q i
a | l | l
)

MRMV4

i l l 1 l l l Alim.:

)i T
Fund.y RMS, P, Q, S,
00 i
| l i
Registradores
© O

Perturbacion
l l
) | [

Error

! Inicio
060 @000 ©

Tend

IRIG-B00X Légica programable
SNTP Desgaste conmut *= Através de perdmetros de acbptacion

[+ I .
‘—Opci()n ‘— Estandar

—— RTD: requiere una caja URTD (hardware independiente)

MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Cddigo de pedido

Cédigo de pedido

Proteccion de motor con tension / frecuencia

(version 2 con USB, opciones de comunicacion avanzadas | MRMV4 | -2

y nueva placa frontal)
Entrada Relés de salida Entradas/salidas Pantalla
L < Carcasa
digitales binaria analégicas grande
8 7 0/4 B2 -
8 13 0/4 B2 -

Variante hardware 2

Corriente de fase 5A/1A, corriente de tierra 5A/1A

Corriente de fase 5A/1A, corriente de tierra sensible 5A/1A

Carcasa y montaje

Montaje de puerta

Montaje de puerta 19” (montaje empotrado) B
Protocolo de comunicacion

Sin protocolo A
Modbus RTU, DNP3.0, IEC60870-5-103, RS485/terminales B*
Modbus TCP, DNP3.0, Ethernet 100 MB/RJ45 c*
Profibus-DP, fibra optica D*
Profibus-DP | RS485/D-SUB E*
Modbus RTU, IEC60870-5-103, fibra 6ptica F*
Modbus RTU, IEC60870-5-103, RS485/D-SUB G*
IEC61850, DNP3.0, Ethernet 100 MB/ RJ45 H*
IEC60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/terminales *
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

IEC61850, Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet de fibra dptica 100 MB/conector duplex LC K*
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet de fibra dptica 100 MB/conector duplex LC L*
IEC60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/terminales IEC61850, Modbus TCP, DNP3.0 T+
TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

Opcién para entornos hostiles
No

Revestimiento aislante

Idiomas disponibles del menu

Inglés estandar/aleman/espaiol/ruso/polaco/portugués/francés/rumano

* Solo se puede usar un protocolo de comunicacion en cada opcidén de comunicacion.
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Cddigo de pedido

Se puede usar Smart View en paralelo a través de la interfaz Ethernet (RJ45).

El software de parametrizacion y analisis de perturbaciones Smart View esta incluido en los dispositivos
HighPROTEC.

Todos los dispositivos estan equipados con una interfaz IRIG-B para la sincronizacion de tiempo.

Con funcién de control para 1 conmutador y l6gica hasta 80 ecuaciones.
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Comentarios sobre el manual

Comentarios sobre el manual

Este manual explica en general las tareas de planificacion del dispositivo, el ajuste de los parametros, la
instalacion, la puesta en servicio, el funcionamiento y el mantenimiento de los dispositivos HighPROTEC.

El manual sirve como base de trabajo para:

B Ingenieros en el campo de proteccion,

B Ingenieros de puesta en servicio,

E Personas que tengan que ver con el ajuste, la comprobacion y el mantenimiento de dispositivos de
proteccion y control,

m Asi como personal cualificado para instalaciones eléctricas y centrales eléctricas.

Se definiran todas las funciones relacionadas con el cédigo de tipo. Si existe una descripcién de cualquier funcion,
parametro o entrada/salida que no se aplique al dispositivo en uso, ignore dicha informacion.

Todos los detalles y referencias se explican segun nuestros mejores conocimientos y estan basados en nuestra
experiencia y observaciones.

En este manual se describen las versiones totalmente equipadas (opcionalmente) de los dispositivos.

Toda la informacién técnica y datos incluidos en este manual reflejan su estado en el momento de publicacion de
este documento. Nos reservamos el derecho a realizar las modificaciones técnicas en linea con un desarrollo
adicional sin cambiar este manual y sin aviso previo. Por lo tanto, no se admitira ninguna reclamacion sobre la
informacion y descripciones que incluye este manual.

El texto, los graficos y las formulas no siempre se aplican al material incluido en el material de entrega. Los dibujos
y los graficos no tienen la escala real. No aceptamos ninguna responsabilidad por dafios y fallos operativos
causados por errores de funcionamiento o que no sigan las direcciones de este manual.

No se permite reproducir ni pasar a otras personas ninguna parte de este manual en ningun tipo de formato, a
menos que Woodward Kempen GmbH le proporcione la autorizacion por escrito.

Este manual de usuario es parte del paquete de entrega al adquirir el dispositivo. En caso de que el dispositivo se
traspase (venda) a un tercero, el manual debe entregarse con el mismo.

Cualquier trabajo de reparacion realizado en el dispositivo requiere la intervencion de personal competente y
cualificado que debe estar bien informado especialmente sobre la normativa de seguridad local y debe tener la
experiencia necesaria para trabajar en dispositivos de proteccion electrénicos e instalaciones eléctricas (con
documentacion probada).

Informacion referente a responsabilidades y garantia

Woodward no acepta responsabilidad alguna por los dafios provocados como resultado de las conversiones o
cambios realizados en el dispositivo o los trabajos de planificacion (proyeccion), el ajuste de parametros o los
cambios de ajuste realizados por el cliente.

La garantia caduca una vez que el dispositivo haya sido abierto por personas que no sean especialistas de
Woodward.

La garantia y las condiciones de responsabilidad indicadas en los Términos y condiciones generales de Woodward
no estan complementadas por las explicaciones mencionadas anteriormente.
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DEFINICIONES IMPORTANTES

DEFINICIONES IMPORTANTES

Las definiciones de sefiales que se muestran a continuacion se refieren a la seguridad vital e integridad fisica asi
como a la vida operativa apropiada del dispositivo.

A PELIGRO PELIGRO indica una situacién peligrosa que, si no se evita, provocara la
muerte o lesiones serias.

_ ADVERTENCIA indica una situacion peligrosa que, si no se evita, podria
provocar la muerte o lesiones serias.

APRECAUCION PRECAUCION, se utiliza con el simbolo de alerta de seguridad, indica una
situacién de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones personales
menores 0 moderadas.

A VI SO AVISO se utiliza para advertir sobre practicas no relacionadas con lesiones
personales.

PRECAUClON PRECAL!CI.ON, sin el mrnbolo de alerta .de seguridad, se utiliza para advertir
sobre practicas no relacionadas con lesiones personales.
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_ SIGA LAS INSTRUCCIONES

Lea el manual completo y el resto de publicaciones relacionadas con las tareas
que hay que realizar antes de instalar, utilizar o realizar tareas de
mantenimiento en este equipo. Respete todas las instrucciones y precauciones
de seguridad de la planta. En caso contrario, podria sufrir lesiones personales
y/o dafios materiales.

Cualquier modificacion o uso no autorizado de este equipo fuera de sus
limites operativos mecanicos, eléctricos o de otro tipo especificados puede
causar lesiones personales y/o dafos materiales, incluidos dafos en el
equipo. Tales modificaciones no autorizadas: (1) constituyen "uso
inadecuado” y/o "negligencia" en lo que respeta a la garantia del producto
y, por tanto, excluye la cobertura de garantia de los dafos causados, e (2)
invalidan las certificaciones o autorizaciones del producto.

Los dispositivos programables referidos en este manual estan disefiados
para la proteccién y también el control de instalaciones y dispositivos
eléctricos alimentados por fuentes de tensién con una frecuencia fija, es
decir, fija a 50 o 60 Hercios. Se han concebido para utilizarse con unidades
de frecuencia variable. Los dispositivos se han diseiiado también para su
instalacion en compartimentos de baja tensién (LV), en paneles de
conmutadores de media tensiéon (MV) o en paneles de proteccion
descentralizados. La programacion y la parametrizacion tienen que cumplir
todos los requisitos en lo que respecta a la protecciéon (del equipo que se
tiene que proteger). Debe asegurarse de que el dispositivo va a reconocer y
gestionar correctamente (por ejemplo, desconexién del interruptor) sobre
la base de su programacién y parametrizacién de todas las condiciones
operativas (fallos). El uso correcto requiere una proteccion auxiliar
mediante un dispositivo de protecciéon adicional. Antes de iniciar cualquier
operacion y después de cualquier modificacién de la prueba de
programacion (parametrizacion) debe crear una prueba documental de que
la programacion y la parametrizacion cumplen los requisitos del concepto
de proteccion.

El contacto de supervision automatica (contacto directo) debe estar
cableado con el sistema de automatizacion de la subestacién para
controlar y supervisar el estado del dispositivo de proteccién programable.
Es muy importante que se accione un anuncio de alarma desde el contacto
de autosupervision del dispositivo de proteccion programable (contacto
directo) que requiere atencion inmediata al desconectarse. La alarma indica
que el dispositivo de proteccion ya no esta protegiendo el circuito y se
debe reparar el sistema.

Las aplicaciones tipicas para esta familia de productos/linea de
dispositivos son por ejemplo:

E Proteccion de alimentador
m Proteccion de red
E Protecciéon de maquina
E Proteccién diferencial del transformador
Cualquier uso mas alla de estas aplicaciones para las que no estén

disefados los dispositivos. Esto también se aplica al uso como una
maquina parcialmente completada. El fabricante no se hace responsable de
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los daffos causados por un riesgo asumido unilateralmente por el usuario.
En lo que respecta al uso apropiado del dispositivo: Deben cumplirse los
datos técnicos y las tolerancias especificadas por Woodward.
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_ PUBLICACION OBSOLETA

Esta publicacién puede haber sido revisada o actualizada desde la produccion
de esta copia. Para verificar que tiene la versién mas reciente, visite la seccion
de descarga de nuestro sitio web:

www.woodward.com

Si no encuentra alli su publicacion, péngase en contacto con el representante
del servicio de atencién al cliente para obtener la copia mas reciente.

Informacién importante

_ Segun los requisitos del cliente los dispositivos se combinan de forma modular

(de acuerdo con el cddigo de pedido). La asignacion de terminales del
dispositivo se puede encontrar en la parte superior del dispositivo (diagrama
eléctrico).
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PRECAUCION

Advertencia sobre descargas electrostaticas

Todos los equipos electréonicos son sensibles a la electricidad estatica,
algunos componentes mas que otros. Para proteger estos componentes
contra dainos por electricidad estatica, debe tomar precauciones especiales
para minimizar o eliminar descargas electrostaticas. Siga estas
precauciones cuando trabaje con o cerca del control.

1. Antes de realizar el mantenimiento del control electrénico, descargue
la electricidad estatica de su cuerpo en tierra tocando y sosteniendo
un objeto metalico conectado a tierra (tuberias, muebles, equipos,
etc.).

2. Evite la acumulacion de electricidad estatica en su cuerpo evitando el
uso de ropa fabricada con materiales sintéticos. Use materiales de
algodon o mezcla de algodén siempre que sea posible ya que no
acumulan cargas eléctricas estaticas tanto como los sintéticos.

3. Mantenga el plastico, el vinilo y los materiales de espuma de
poliestireno (como plastico o vasos de plastico, portavasos, paquetes
de cigarrillos, envoltorios de celofan, libros o carpetas de vinilo,
botellas de plastico y ceniceros de plastico) alejados del control, los
madulos y el area de trabajo tanto como sea posible.

4. No retire ninguna placa de circuito impreso (PCB) del armario de
control, a menos que sea absolutamente necesario. Si tiene que
extraer la PCB del armario de control, siga las siguientes
precauciones:

m Verifique que exista un aislamiento seguro en el sistema de
alimentacion. Todos los conectores deben estar desenchufados.

E No toque ninguna parte de la PCB salvo los bordes.

E No toque los conductores eléctricos, los conectores o los
componentes con dispositivos conductores o con las manos.

E Al cambiar una PCB, mantenga la nueva PCB en la bolsa de
plastico protectora antiestatica en la que viene hasta que esté listo
para instalarla. Inmediatamente después de retirar la PCB del
armario de control, guardelo en la bolsa de proteccién
antiestatica.

Para evitar dafios en los componentes electrénicos causados por una
manipulacion incorrecta, lea y siga las precauciones indicadas en el
manual 82715, Guia para la manipulacién y proteccién de controles
electrénicos, tarjetas de circuito impreso y médulos.

Woodward se reserva el derecho de actualizar cualquier parte de esta publicacion en cualquier momento. La
informacion que proporciona Woodward se considera correcta y fiable. Sin embargo, Woodward no asume
responsabilidad alguna salvo renuncia expresa.

© Woodward 2016. Todos los derechos reservados.
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Material incluido en la entrega

El material incluido en la entrega incluye:

La caja de transporte

El dispositivo de proteccién

Las tuercas de montaje

El informe de pruebas

EI DVD del producto que incluye los manuales y documentacion relacionada, asi como el software
de ajuste y evaluacion de parametros.

ONONONONO,

Por favor, compruebe que el envio esté completo a la llegada (albaran).

Verifique si se incluye la placa de caracteristicas, el diagrama de conexion, el tipo de cédigo y la descripcién del
numero de dispositivos.

Si tiene alguna duda péngase en contacto con nuestro departamento de servicio técnico (la direcciéon de contacto
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se encuentra en el reverso del manual).

Almacenamiento

Los dispositivos no deben almacenarse en exteriores. Las instalaciones de almacenamiento deben estar
suficientemente ventiladas y deben estar secas (consulte los datos técnicos).

Eliminacién de residuos

Este dispositivo contiene una bateria, por lo que esta marcado con el siguiente
simbolo de acuerdo con la Directiva de la UE 2006/66/CE:

_ Las baterias pueden ser daiiinas para el medio ambiente. Las baterias
dafiadas o inservibles deben eliminarse en un recipiente especialmente
reservado para este fin.

En general, se deben seguir las normas y regulaciones correspondientes al
deshacerse de dispositivos eléctricos y baterias.

Propésito de la bateria

El propésito de la bateria es actuar como bufer del reloj de tiempo real en caso de un corte de la fuente de
alimentacion del dispositivo de proteccion.

Extraccion de la bateria

Se debe desoldar la bateria o, de otro modo, desconectar los contactos.
Por favor, consulte la hoja de datos de seguridad del fabricante de la bateria para obtener mas informacion.

Fabricante y tipo de bateria

Panasonic, tipo BR2032 (http://panasonic.net/ec/) o equivalente.
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Simbolos
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Convenciones generales

»Los paramet se indican mediante corchetes angulares y se escriben en cursiva .«

»Las SENALES se indican mediante corch. angulares y se escriben en minus.«

[Las rutas se indican con parent.]

Los nombr. de soft. y disp. se escriben en curs.

Los nombres de méd. e instanc. (elemento) se muestran en curs. y subr.

»Los bot. comandos, modos y entr. de menu se indican mediante corchetes angulares. «

1 2 3 Referen Imagen (Cuadrados)
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Senal de salida @

@ Senal de entrada

Seial de salida Descripcién/Diagrama (:)

(simbolo)
Prot. disponible Consulte el diagrama. Prot —(1)
Prot. disponible (como sefial Consulte el diagrama. Prot. ————— (1R)
enviada por ComProt al diSpOSitiVO solo para proteccion diferencial de linea
de proteccion remoto)
nombre . activo Consulte el diagrama: Bloqueos —(2)
nombre . Blo CmdDes Consulte el diagrama. Bloqueos de desconexion —(3)
nombre . activo Consulte el diagrama. Bloqueos —_—(4)
(etapas de sobrecarga de fase [1] ... [n])
nombre . activo Consulte el diagrama. Bloqueos —(4G)
(etapas de sobrecarga de tierra [1] ... [n])
nombre . activo (como sefal local) = Consuite el diagrama: Bloqueos —(4L)
solo para proteccion diferencial de linea
nombre . activo (como sefial Consuite el diagrama: Bloqueos —(4R)
enviada por ComProt al dispositivo solo para proteccion diferencial de linea
de proteccion remoto)
IH2 . Blo L1 Consulte el diagrama. IH2 —(5)
IH2 . Blo L2 Consulte el diagrama. IH2 ———(6)
IH2 . Blo L3 Consulte el diagrama: IH2 —_—(7)
IH2 . Blo IG Consulte el diagrama. IH2 —(8)
nombre . Error en direccion Consulte el diagrama. sobrecarga de fase de decision de —_—(9)
proyectada direccion
nombre . Error en direccidon Consulte el diagrama: fallo de tierra de decision de direccion ——(10)
proyectada
CB . Desc CB Consulte el diagrama: CB —(11)
VTS . Alarma Consulte el diagrama: VTS —(12a)
VTS . FF VT-l Ex Consulte el diagrama: VTS ——— (12b)
VTS . FF EVT-l Ex Consulte el diagrama: VTS —(120)
nombre . Alarma Cada alarma de un mddulo (salvo los mddulos de supervision, —(14)
pero incluyendo CBF) generara una alarma general (alarma
colectiva).
nombre . Desconexion Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de —(15)
desconexion activo generard una desconexion general.
nombre . CmdDes —(15a)
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Sefial de salida Descripcién/Diagrama @
(simbolo)
(16)
Cada desconexion de un mddulo de proteccion autorizada de
nombre . Desc L1 9 X . P p (16a)
desconexion activo generara una desconexion general.
(16b)
(17)
L r Cada desconexion de un médulo de proteccion autorizada de
nombre . Desconexion L2 9 i . P - (17a)
desconexion activo generard una desconexion general.
(17b)
(18)
L r Cada desconexion de un mdédulo de proteccion autorizada de
nombre . Desconexion L3 9 . 3 P . (18a)
desconexion activo generara una desconexion general.
(18b)
(19)
Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (19a)
nombre . CmdDes d 9 : . ]
lesconexion activo generara una desconexion general.
(19)
(19¢c)
nombre . CmdDes Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (19d)
desconexion activo generara una desconexion general.
nombre . Desc L1 Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (20)
desconexion activo generard una desconexion general.
nombre . Desconexion L2 Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (21)
desconexion activo generard una desconexion general.
nombre . Desconexion L3 Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (22)
desconexion activo generard una desconexion general.
nombre . Desconexidon Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (23)
desconexion activo generard una desconexion general.
(24)
Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segun
nombre . Alarma N1 el tipo de dispositivo) generard una alarma general selectiva de (24a)
fase (alarma colectiva).
(24b)
(25)
Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segun
nombre . Alarma N2 el tipo de dispositivo) generard una alarma general selectiva de (25a)
fase (alarma colectiva).
(25b)
(26)
Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segin
nombre . Alarma N3 el tipo de dispositivo) generard una alarma general selectiva de (26a)
fase (alarma colectiva).
(26b)
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Sefial de salida Descripcién/Diagrama @
(simbolo)
(27)
(27a)
Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segun
nombre . Alarma el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de (27b)
fase (alarma colectiva).
(27¢)
(27d)
nombre . Alarma N1 Cada alarma selectiva de fase de un modulo (1, IG, V, VX segun (28)
el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de
fase (alarma colectiva).
nombre . Alarma N2 Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segun (29)
el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de
fase (alarma colectiva).
nombre . Alarma N3 Cada alarma selectiva de fase de un modulo (1, IG, V, VX segun (30)
el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de
fase (alarma colectiva).
nombre . Alarma Cada alarma selectiva de fase de un modulo (1, IG, V, VX segun (31)
el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de
fase (alarma colectiva).
Prot . Blo CmdDes (32)
CB . Pos Consulte el diagrama: Administrador CB.CB (33)
CB . Pos ON Consulte el diagrama.: Administrador CB.CB (34)
CB . Pos OFF Consulte el diagrama: Administrador CB.CB (35)
CB . Pos Indeterm Consulte el diagrama.: Administrador CB.CB (36)
CB . Pos Perturb Consulte el diagrama: Administrador CB.CB (37)
LOP . LOP Blo Consulte el diagrama: LOP.LOP Blo (38a)
LOP . FF VT-l Ex Consulte el diagrama: LOP.Ex FF VT (38b)
LOP . FF EVT-l Ex Consulte el diagrama: LOP.Ex FF EVT (38¢c)
Q->&V< . Desacoplam. generador | Consulte el diagrama. Q->&V<: "QU_Y02" (39)
distribuido
CTS . Alarma Consulte el diagrama: CTS.Alarma (40)
SG.Prot ON Consulte el diagrama: SG.Prot ON (41)
SG . Cmd ON Consulte el diagrama: SG.ON Cmd (42)
AnIn[1] . Valor Consulte el diagrama: Valores analdgicos (43)
AnIn[2] . Valor Consulte el diagrama: Valores analdgicos (44)
AnlIn[n] . Valor Consulte el diagrama. Valores analogicos (45)
Desconexion de secuencia de (46)
arranque (motor) incompleta
Q->&V< . activo Consulte el diagrama: Bloqueo (Q->&V<) (47)
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Nivel de acceso
(Consulte el capitulo [Parametros\Nivel de acceso])

Supervisor-Lv3 Este nivel proporciona acceso total (ilimitado) a toda la configuracion

Read Only-Lv0 @@ Los parametros solo se pueden leer en este nivel.

Prot-Lv1 G@ Este nivel permite ejecutar restablecimientos y confirmaciones.

Prot-Lv2 @@ Este nivel permite modificar la configuracién de proteccion.

Control-Lv1 @@ Este nivel permite controlar las funciones.

Control-Lv2 é@ Este nivel permite modificar la configuracién de conmutacion.
X
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Sistema de flecha de referencia de carga

Dentro de HighPROTEC, el “Sistema de flecha de referencia de carga” se utiliza principalmente. Los relés de
proteccion del generador funcionan basandose en el “Sistema de referencia del generador”.
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Dispositivo

Dispositivo
MRMV4

Planificaciéon de dispositivo

La planificaciéon de un dispositivo implica reducir el rango funcional hasta un grado que se adecue a la tarea de
proteccidn que debe realizarse, es decir, el dispositivo solo muestra aquellas funciones que realmente necesita. Si,
por ejemplo, desactiva la funciéon de proteccién de tension, todas las ramas de parametros asociadas a dicha
funcion dejan de aparecer en el arbol de parametros. Asimismo, se desactivaran todos los sucesos, sefales, etc.
correspondientes. De este modo, los arboles de parametros se vuelven muy transparentes. La planificaciéon
también implica ajustar todos los datos basicos del sistema (frecuencia, etc.).

_ No obstante, debe tenerse en cuenta que al desactivar, por ejemplo, las
funciones de proteccion, también puede cambiar la funcionalidad del
dispositivo. Si cancela la caracteristica direccional de las protecciones de

sobrecarga, el dispositivo ya no se desconecta de forma direccional sino
Unicamente de forma no direccional.

El fabricante no acepta ninguna responsabilidad por ningtn dafio personal o
material sufrido como resultado de una planificacién errénea.

Woodward Kempen GmbH también ofrece un servicio de planificacion.

_ Preste atencion a que no se desactiven accidentalmente las
funciones/médulos de proteccién

Si desactiva médulos dentro de una planificacion de dispositivos, todos los
parametros de estos médulos volveran a la configuracién predeterminada.
Si activa de nuevo uno de estos médulos, todos los parametros de dichos

mddulos reactivados volveran a la configuraciéon predeterminada.
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Parametros de configuracion de dispositivo del dispositivo

‘Parameter ‘Descripcién ‘ Opciones Predet. Ruta del menu
Var hardware |Extensién Opcional de Hardware »A« 8 entr. digit.|7 | 8 entr. digit.|7 [MRMV4]
1 relés salida binaria, relés salida
»C« 8 entr binaria
@ digitales|13 relés
salida binaria
Var hardware | Extensién Opcional de Hardware »0« Corriente de Corriente de  [MRMV4]
2 fase 5A/1A, fase 5A/1A,
corriente de masa  corriente de
@ 5A/1A, masa 5A/1A

»1« Corriente de
fase 5A/1A,
corriente de masa
sensible 5A/1A

Carcasa Forma de montaje »A« Mont. incrust., Mont. incrust. [MRMV4]
»B« Mont. 19"

@ (semiempotrado),
»H« Version
Personaliz. 1,

»K« Version
Personaliz. 2
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Dispositivo

‘ Parameter

Descripcion

Comunicacién  Comunicacion

X

Opciones
»A« Sin,

»B« RS 485:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»C« Ethernet:
Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»D« Fibra optica:
Profibus-DP,

»E« D-SUB:
Profibus-DP,

»F« Fibra optica:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»G« RS 485/D-SUB:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»H« Ethernet:
IEC61850 | Modbus
TCP | DNP UDP,
TCP,

»l« RS 485,
Ethernet: Modbus
TCP, RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
UDP, TCP, RTU,

»K« Ethernet/Fibra
Optica: IEC61850 |
Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»L« Ethernet/Fibra
dptica: Modbus TCP
| DNP UDP, TCP,

»T« RS 485,

Ethernet: IEC61850
| Modbus TCP, RTU
| IEC 60870-5-103 |
DNP UDP, TCP, RTU

Predet.
Sin

Ruta del menu
[MRMV4]

Placa circuito
impr.

X

Placa circuito impreso

»A« Estandar,

»B« revest.
aislante

Estandar

[MRMV4]
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Instalacién y conexion

Instalacién y conexion

Vista de tres lados - 19"

gue agregarse a la dimensién de profundidad.

©

173
(6,81 ]
156

212,70
(8,37 |

4 x M2,5mm
Schraube / screw

179,50
[707 ]

A

=

=5

198,12
(7,80 ]

El espacio necesario (profundidad) difiere segtn el método de conexién del
sistema SCADA utilizado. Si, por ejemplo, se utiliza un conector D-Sub, tiene

La vista de tres lados mostrada en esta seccién solo es valida para dispositivos
de 19 pulgadas.

(6,14 ]

i {
%
i = |
182 948
— (717 ] __fo37 ]
max. 206,50
(813 ] .

Vista de 3 lados, carcasa B2 (dispositivos de 19”) (Todas las medidas en mm, excepto medidas entre paréntesis

[pulg.]).
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_ La carcasa debe conectarse a tierra de forma correcta. Conecte un cable de

tierra (proteccién de tierra, de 4 a 6 mm? / AWG 119) / par de apriete 1,7 Nm
[15 Ibein]) a la carcasa utilizando el tomnillo, que estd marcado con el simbolo
de tierra (en el lado posterior del dispositivo).

Por otra parte, la tarjeta de alimentacion necesita una conexion a tierra
independiente (tierra funcional, min 2,5 mm? [ 13 AWG], par de apriete 0,56 -.
0,79 Nm [5 - 7 libras-pulg]). Consulte el diagrama "Marcacién de terminal" de
la seccién "DI-4 X - Sistema de alimentacién y entradas digitales" para
comprobar el terminal correcto.

Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccidn de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortas como sea posible,
y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si corresponde.
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Vista de tres lados - Version de 8 botones de comando

A VI SO El espacio necesario (profundidad) difiere segun el método de conexién del
sistema SCADA utilizado. Si, por ejemplo, se utiliza un conector D-Sub, tiene
gue agregarse a la dimension de profundidad.

A VI SO El diagrama de instalaciéon que se muestra en esta seccion es exclusivamente
valido para dispositivos con 8 botones de comando en la parte frontal de la
HMI.

(INFO-, C-, OK-, botén CTRL y 4 teclas (botones de comando)).

b =]

183
[7,20 ]
161
[6,34 ]
156
[6,14 |

- gl EE

[ ] —
212,70 182 9,48
- (837 | ] - (717 ] Jo37 ]
o 179,50 - o max. 206,50 T
(8,13 ]

[7.07 ] = s

|

O O V-

i
I

[ [ [

JEaE=—

Vista de 3 lados, carcasa B2 (dispositivos con 8 teclas) (Todas las medidas en mm, excepto medidas entre
paréntesis [pulg.]).

_ La carcasa debe conectarse a tierra de forma correcta. Conecte un cable de tierra
(proteccidn de tierra, de 4 a 6 mm? / AWG 119) / par de apriete 1,7 Nm [15 Ibein]) a la
carcasa utilizando el tornillo, que esta marcado con el simbolo de tierra (en el lado

posterior del dispositivo). Por otra parte, la tarjeta de alimentacién necesita una

conexion a tierra independiente (tierra funcional, min 2,5 mm? [s 13 AWG], par de
apriete 0,56 -. 0,79 Nm [5 - 7 libras-pulg]). Consulte el diagrama "Marcacién de
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terminal” de la seccién "DI-4 X" para comprobar el terminal correcto.

Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccién de tierra y la tierra funcional)
deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortos como sea posible, y se deben seguir
las normas y reglamentos nacionales, si corresponde.

Diagrama de instalacion de version de 8 botones de comando

Incluso cuando la tensién auxiliar se desactiva, las tensiones peligrosas
pueden permanecer en las conexiones de los dispositivos.

El diagrama de instalacién que se muestra en esta seccion es exclusivamente
valido para dispositivos con 8 botones de comando en la parte frontal de la
HMI.

(INFO-, C-, OK-, botén CTRL y 4 teclas (botones de comando)).

/L oiEa ]

212,7

(8,37] Milimeters - Milimetry
197 [Inches - Cale}

[7,76]

184
[7.24]

6x 4,6
[0,18]

1242 160 168,6 183

Frontplatie BR8] —— — —— -~ I | [489](630] [664] [7.20]

Frontplate

Panel przedni \

Corte de puerta de carcasa B2 (version de 8 botones de comando) (Todas las medidas en mm, excepto medidas
entre paréntesis [pulg.]).

_ La carcasa debe conectarse a tierra de forma correcta. Conecte un cable
de tierra (proteccion de tierra, de 4 a 6 mm?2/ AWG 119) / par de apriete
1,7 Nm [15 Ib-in]) a la carcasa utilizando el tornillo, que estad marcado con el
simbolo de tierra (en el lado posterior del dispositivo).

Por otra parte, la tarjeta de alimentacién necesita una conexién a tierra

independiente (tierra funcional, min 2,5 mm? [€ 13 AWG], par de apriete 0,56
-. 0,79 Nm [5 - 7 libras-pulg]). Consulte el diagrama "Marcacion de terminal”
de la seccion "DI-4 X - Sistema de alimentacion y entradas digitales" para
comprobar el terminal correcto.

Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccion de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortos como sea
posible, y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si
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A\ PRECAUCION

corresponde.

Tenga cuidado. No apriete demasiado las tuercas de montaje del relé
(métrica M4 4 mm). Compruebe el par por medio de una llave de torsion

(1,7 Nm [15 Ibein]). Si se aprietan demasiado las tuercas de montaje podrian
producirse lesiones personales o dafios en el relé.
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Grupos de ensamblaje

Segun los requisitos del cliente los dispositivos se combinan de forma
modular (de acuerdo con el cédigo de pedido). En cada una de las ranuras
puede integrarse un grupo de ensamblaje. A continuacion se muestra la
asignacion de terminal de los distintos grupos de ensamblaje. El lugar
exacto de la instalacion de los médulos individuales puede verse en el

diagrama de conexidn fijado en la parte superior de su dispositivo.

Centro carcasa B2

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
L] ] | | |
¥

Vista posterior de carcasa B2
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Conexion a tierra

_ La carcasa debe conectarse a tierra de forma correcta. Conecte un cable
de tierra (proteccion de tierra, de 4 a 6 mm?2 / AWG 119) / par de apriete
1,7 Nm [15 Ib-in]) a la carcasa utilizando el tornillo, que esta marcado con el
simbolo de tierra (en el lado posterior del dispositivo).

Por otra parte, la tarjeta de alimentacién necesita una conexién a tierra

independiente (tierra funcional, min 2,5 mm? [€ 13 AWG], par de apriete 0,56
-. 0,79 Nm [5 - 7 libras-pulg]). Consulte el diagrama "Marcacion de terminal”
de la seccion "DI-4 X - Sistema de alimentacion y entradas digitales" para
comprobar el terminal correcto.

Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccion de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortos como sea
posible, y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si
corresponde.

PRECAUCION Los dispositivos son muy sensibles a las descargas electrostaticas.
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Leyenda para los diagramas de cableado

En esta leyenda, se enumeran designaciones de varios tipos de dispositivo, por ejemplo, proteccion de
transformador, proteccién de motor, proteccién de generador, etc. Es posible, por lo tanto, que no encuentre cada
designacion en el diagrama de cableado de su dispositivo.

Designacién Significado

FE Conexion de tierra funcional

Fuente de alimentacion Conexion para la fuente de alimentacién auxiliar
L1 Entrada de corriente de fase L1

L2 Entrada de corriente de fase L2

L3 Entrada de corriente de fase L3

IG Entrada de corriente de tierra IG

L1 W1 Entrada de corriente de fase L1, lado de bobinado 1
L2 W1 Entrada de corriente de fase L2, lado de bobinado 1
I L3 W1 Entrada de corriente de fase L3, lado de bobinado 1
I G W1 Entrada de corriente de tierra |G, lado de bobinado 1
L1 W2 Entrada de corriente de fase L1, lado de bobinado 2
L2 W2 Entrada de corriente de fase L2, lado de bobinado 2
L3 W2 Entrada de corriente de fase L3, lado de bobinado 2
| G W2 Entrada de corriente de tierra IG, lado de bobinado 2
VL1 Tensién de fase L1

VL2 Tension de fase L2

VL3 Tension de fase L3

V12 Tension fase a fase V 12

V 23 Tension fase a fase V 23

V 31 Tension fase a fase V 31

V X Cuarta entrada de medicion de tensidn para tension

residual de medicion o para comprobacién de
sincronizacion

SD Salida de contacto, cambio por contacto
NO Salida de contacto, normalmente abierta

DI Entrada digital

COM Conexion comun de entradas digitales
Out+ Salida analodgica + (0/4...20 mA 0 0...10 V)
IN- Entrada analégica + (0/4...20 mA 0 0...10 V)
N.C. No conectado

NO USAR No usar

SC Contacto de supervision automatica
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Designacién
GND

BLINDAJE HF
Conexion de fibra

Solo debe usarse con TC desacoplados galvanicos
externos. Consulte el capitulo "Transformadores de
corriente" de este manual.

Precaucion: entradas de corriente sensible

Diagrama de conexion, véase especificacion

Significado

Tierra

Blindaje de cable de conexién
Conexion de fibra optica

Solo debe usarse con TC desacoplados galvanicos
externos. Consulte el capitulo "Transformadores de
corriente" de este manual.

Precaucion: entradas de corriente sensible

Diagrama de conexion, véase especificacion
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Ranura X1: Tarjeta de fuente de alimentacién con entradas digitales

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
%)

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

El tipo de tarjeta de fuente de alimentacion y el numero de entradas digitales de que dispone usados en esta ranura
dependen del tipo de dispositivo pedido. La distintas variantes tienen un objetivo diferente de funciones.

Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:

m (DI8-X1): Este grupo de ensamblaje consta de una unidad de fuente de alimentacién de amplia gama
, dos entradas digitales no agrupadas y seis (6) entradas digitales (agrupadas).

A VI SO Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cddigo de pedido.
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DI8-X Sistema de alimentacién y entradas digitales

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,3Nm
2.65 Ib-

in
_ 0,56-0,79Nm
ol 5-7 lbin
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Este grupo de ensamblaje comprende:

B un sistema de alimentacién de amplio rango
B 6 entradas digitales, agrupadas

B 2 entradas digitales, no agrupadas

m Conector para tierra funcional

Tierra Funcional

_ Ademas de la toma tierra de la carcasa (proteccion de tierra, véase el
capitulo "Instalaciéon y cableado™) debe haber un cable de tierra adicional
conectado a la tarjeta de fuente de alimentacioén (tierra funcional, min. 2,5
mm? [€ AWG 13], par de apriete 0,56 - 0,79 Nm [5 - 7 Ib-in]).
Conecte este cable de tierra al terminal N.° 1. Consulte el diagrama
"Terminales™ a continuacion.
Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccion de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortas como sea
posible, y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si
corresponde.

Fuente de tension auxiliar

B Las entradas de tensién auxiliar (sistema de alimentacién de rango amplio) no estan polarizadas. El
dispositivo podria estar provisto de tension CA o CC.

Entradas digitales

PRECAUCI ON Para cada grupo de entradas digitales es necesario parametrizar el rango de
tension de entrada en cuestion. Los umbrales de conmutacién incorrectos
pueden derivar en un mal funcionamiento/tiempos de transferencia de sefales
erréneos.

Las entradas digitales se proporcionan con diferentes umbrales de conmutacion (parametrizables) (dos rangos de
entradas CC y dos rangos de entradas CC). Para las seis entradas agrupadas (conectadas a un potencial comun)
y las dos entradas no agrupadas pueden definirse los niveles de conmutacion siguientes:

m 24V CC

m 48V CC/ 60V CC

m 110V CA/CC

m 230V CA/CC

Si se aplica una tension > 80% del umbral de conmutacion definido a la entrada digital, se reconoce el cambio de
estado de tension (fisicamente “17). Si la tensién esta por debajo del 40% del umbral de conmutacion definido, el
dispositivo detecta fisicamente "0".

: Cuando se utiliza alimentacion de CC, el potencial negativo debe estar
PRECAUCION conectado al terminal comin (COM1, COM2, COM3 - consulte la
identificacion del terminal).
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Terminales

Asignacion electromecénica

X?.
1 ¥ Tierra Funcional
2 L gitaliment
S L ___.
4 e
5 —cowmit
5 e B
7 [— com2
5 - @
9 — Ccom3
10 +— COM
11 |— ED3
12 |— ED4
13 |— ED5
14 — ED6
15 +— ED7
16 |— ED8 4
17 +— nousar
18 [— nousar
ED-8P X
~ Tierra Funciona

L Sistaliment

L-

nc.

“com -
ED1 ﬁ
“cowe -
EDZﬁ
“coms
covs

ED3:

ED7.

EDS.

no usar

18 17 16 15 14 13 121110 9 8 7 6 5 4 3 2

no usar

CO00000000000000000[s]
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Ranura X2: Tarjeta de salida del relé

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
%

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

El tipo de tarjeta en esta ranura depende del tipo de dispositivo pedido. La distintas variantes tienen un objetivo

diferente de funciones.

Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:

m (RO-6 X2): Grupo de ensamblaje con 3 salidas de relé.

A VI So Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cédigo de pedido.
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Relés de salida binaria

El nimero de contactos de relé de salida binaria esta relacionado con el dispositivo o el cddigo de tipo. Los relés de
salida binaria son contactos de conmutacién libres de potencial. En el capitulo [Asignacion/Salidas binarias], se
especifica la asignacion de los relés de salida binaria. Las sefiales cambiantes se enumeran en la "lista de
asignaciones" que se encuentra en el apéndice.

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,3Nm
2.651b:

in ~ |
0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

PRECAUCION Prefste gten.czlon a la capacidad de condyccmn de co’rrlefnte de los relés de
salida binaria. Por favor, consulte la hoja de datos técnicos.
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Terminales

Asignacion electromecanica

X?.

1

2 7SD1
3

4

5L om0
6 —J

7

8 7SD3
9 —J
10

1 7804
12
13

14 7305
15 |—J
16

17 7SD6
18 —!

(%)
o
&
>

1
8

sD1C

SD1na

SD2n.c.

sb2C

SD2na

SD3n.c.

sD3C

SD3na

SD4nc.

sb4C

SD4na

SD5n.c.

sD5C

SD5na

SD6 n.c.

SD6C

18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2

SD6n.a

C[O0000000000000000C[0[s]
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Ranura X3: Entradas de mediciéon del transformador de corriente

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
§ %3

Lado posterior del dispositivo (ranuras)
Esta ranura contiene las entradas de medicion del transformador de corriente. En funcién del cédigo de pedido,
puede ser una tarjeta de medicion de corriente estandar o una tarjeta de medicién de corriente de masa sensible.
Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:

m (TI-4 X3): Tarjeta de medicion de corriente de masa estandar.

m (TIS-4 X3): Tarjeta de medicion de corriente de masa sensible. Los datos técnicos de desviacion de entrada de
medicion de masa sensible son distintos a los datos técnicos de las entradas de medicion de corriente de fase.
Consulte los datos técnicos.
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Tl X- Tarjeta de entrada de medicion de corriente de tierra y de fase estandar

Esta tarjeta de medicion dispone de 4 entradas de medicidn de corriente: tres para la medicién de las corrientes de
fase y una para la medicion de la corriente a tierra. Cada una de las entradas de medicién de corriente tiene una
entrada de mediciénde 1 Ay 5 A.

La entrada para la medicion de corriente a tierra bien se puede conectar a un transformador de corriente de tipo
cable o, bien es posible conectar la suma de trayectoria de corriente del transformador de corriente de fase a esta
entrada (conexién Holmgreen).

A PELIGRO Los transformadores de corriente tienen que estar conectados a tierra en su
lado secundario.

A PELIGRO La interrupcién de los circuitos secundarios de los transformadores de
corriente provoca tensiones peligrosas.
El lado secundario de los transformadores de corriente tiene que estar

cortocircuitado antes de abrir el circuito de corriente para el dispositivo.

A PELIGRO Las entradas de medicién de corriente pueden conectarse exclusivamente en
los transformadores de medicién de corriente (con separacién galvanica).

® No intercambie las entradas (1 A/5 A)

m Asegurese de que las relaciones de transformacion y la potencia de las
TC tengan el indice adecuado. Si el indice de las TC no es correcto
(sobrevalorado), entonces puede que no se reconozcan las condiciones
de funcionamiento normales. El valor de arranque de la unidad de
medicion asciende aprox. al 3% de la corriente nominal del dispositivo.
También las TC necesitan una corriente mayor que aproximadamente el
3% de la corriente nominal para asegurar la precision suficiente.
Ejemplo: Para una TC de 600 A (corriente primaria) no se puede
detectar cualquier corriente por debajo de 18 A .

m La sobrecarga puede dar lugar a la destruccién de las entradas de
medicion o a sefales defectuosas. La sobrecarga significa que en caso
de un cortocircuito podria excederse la capacidad de conduccién de
corriente de las entradas de medicién.

Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.
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1,35 Nm
11.91b:In

0,3 Nm
2.65Ib-In
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Terminales

X?.

1 1A

2 SA IL1

3 N

2 A

5 [A IL2

6 IN-

7 1A

8 A §|L3

g INT

10 pA

11 PA EIG

12 [N

Asignacion electromecanica

IL11A 1

- D 3 IL1-N
IL1-6A 2
IL241A 4

DG IL2-N

IL25A 5
IL31A 7

— Dg L3N
IL3-6A 8
1G1A | 10

— D12 IGN
IG-5A 11
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TIS X - Tarjeta medicién de corriente de masa sensible y de fase

La tarjeta de medicion dispone de 4 entradas de medicion de corriente: tres para la medicion de las corrientes de
fase y una para la medicion de la corriente a tierra. La entrada de corriente de masa sensible tiene distintos datos
técnicos. Consulte la hoja de datos técnicos.

La entrada para la medicion de corriente a tierra bien se puede conectar a un transformador de corriente de tipo
cable o, bien es posible conectar la suma de trayectoria de corriente del transformador de corriente de fase a esta
entrada (conexién Holmgreen).

A PELIGRO Los transformadores de corriente tienen que estar conectados a tierra en su
lado secundario.

A PELIGRO La interrupcién de los circuitos secundarios de los transformadores de
corriente provoca tensiones peligrosas.
El lado secundario de los transformadores de corriente tiene que estar

cortocircuitado antes de abrir el circuito de corriente para el dispositivo.

A PELIGRO Las entradas de medicién de corriente pueden conectarse exclusivamente en
los transformadores de medicién de corriente (con separacién galvanica).

® No intercambie las entradas (1 A/5 A)

m Asegurese de que las relaciones de transformacion y la potencia de las
TC tengan el indice adecuado. Si el indice de las TC no es correcto
(sobrevalorado), entonces puede que no se reconozcan las condiciones
de funcionamiento normales. El valor de arranque de la unidad de
medicion asciende aprox. al 3% de la corriente nominal del dispositivo.
También las TC necesitan una corriente mayor que aproximadamente el
3% de la corriente nominal para asegurar la precision suficiente.
Ejemplo: Para una TC de 600 A (corriente primaria) no se puede
detectar cualquier corriente por debajo de 18 A .

m La sobrecarga puede dar lugar a la destruccién de las entradas de
medicion o a sefales defectuosas. La sobrecarga significa que en caso
de un cortocircuito podria excederse la capacidad de conduccién de
corriente de las entradas de medicién.

Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.
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1,35 Nm
11.91b:In

0,3 Nm
2.65Ib-In
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Terminales

X?.

1 1A

2 SA IL1

3 N

2 A

5 [A IL2

6 IN-

7 1A

8 A §|L3

g INT

10 pA

11 PA EIG

12 [N

Asignacion electromecanica

IL11A 1

- D 3 IL1-N
IL1-6A 2
IL241A 4

DG IL2-N

IL25A 5
IL31A 7

— Dg L3N
IL3-6A 8
1G1A | 10

— D12 IGN
IG-5A 11
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Transformadores de corriente (TC)

Compruebe la direccion de la instalacion.

A PELIGRO Es imprescindible que los lados secundarios de los transformadores de
medicion estén conectados a tierra.

Las entradas de medicién de corriente pueden estar conectadas
exclusivamente a los transformadores de medicién de corriente (con
separacion galvanica).

A PELIGRO

Los circuitos secundarios del TC siempre deben tener una carga baja o estar
cortocircuitados durante el funcionamiento.

Para la funcién de deteccidn de corriente y tension, se utilizara un
transformador de corriente y tensién adecuado y cableado externamente,
basandose en los indices de medicién de entrada necesarios. Dichos
dispositivos proporcionan la funcionalidad de aislamiento necesaria.

AVISO

Todas las entradas de medicién de corriente pueden suministrarse con 1 Ao 5
A nominal. Asegurese de que la conexién de los cables sea correcta.

Medicion de corriente de masa sensible

El uso adecuado de entradas de medicién de corriente sensible consiste en la medicién de pequefias corrientes
como las que podrian ocurrir en redes conectadas a tierra de alta resistencia y aisladas.

Debido a la sensibilidad de estas entradas de medicion, no deben usarse para la medicidon de corrientes de
cortocircuito de masa, como las que se producen en redes con conexion a tierra sélida.

Si debe usarse una entrada de medicién sensible para la medicidn de las corrientes de cortocircuito de masa, debe
asegurarse de que las corrientes de medicion se transforman con el transformador que le corresponde segun los
datos técnicos del dispositivo de proteccion.
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Ejemplos de conexion del transformador de corriente

U L 13
X2
° 1 1A —
- b |— 2 PA3IC
¢ 3 N
. 4 1A _
= 1 |— 5 PAIIC))
i1 6 N
[] 7 1A —
L 13 |— 8 % IL3
9
n 10 A
11 P36
12 [N

/L3l —

IGealc =IL1+IL2+IL3= IG

Medida corriente trifasica; En secundario =5 A.
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L1 L2 L3
X?.
hd 1 1A _
R — =
%‘ 2 IL1
3 N
hd 4 1A
2 —p
i B 5 P EZ
) 6 N
> 7 A
13—
- 8 g IL3
9
2 10 A
G —» = % n
= 12 N
/L3l

Transformad corr tipo niicleo
anillo: Mide la corrierte de tierra .
(Sumade las corr . frifésicas). Se —

puede usar para medir la s
corriente de tierra en redes ’I_
aisladas y compensadas . El blind. -
sedebe devolver através del -l-

transform. corr. nicleoanillo. §
- &
' 1

L.—.—. IG calc = IL1 + IL2 + IL3

:IT— med IG=1G

Medida corriente trifasica; En secundario = 1 A.
Medic corr de tierra mediante transfor . corr. de tipo de cable; IGnom secund =1 A

Aviso

El blind. del extr. desmontado de la linea debe atravesar el transform . de corr. de tipo de
cable y debe conectarse a tierra en el lado del cable.
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L1 2 3
X2.
T LA
iLr—p 3 N
1 A
. ‘_MM 5 PA3IEL
- : » — 6 [N-
L1 7 1A
< [ 2
* L3— Ol 53
= : o—| 9 IN
10 kA
12 N
l <+— G
L3 =

Medida corriente trifasica; En secundario = 5 A.
Medic corr de tierra mediante conexidn Holmgreen; IGnom secund =5 A.
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MU L2 I3
X2.
. 1 1A
i L1—p 2 A3
— 3 NS
. <+ LT 1 A
N 22— 5 13l
IL1l N
— 6
e — - 1A
g_ L3—> s 1A Es
9 N~
ILZl -« I3 t 0 A
12 [N
<« G
L3 =

Medida corriente trifasica; En secundario =1 A.
Medic corr de tierra mediante conexion Holmgreen; IGnom secund =1 A.
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I 1l

Transformad corr tipo ;
nicleoanillo: Mide la —

corriente de tierra . (Suma I—'

delas corr. trifésicas). Se

IL3l

puede usar para medir la
corriente de tierra en redes

blind. se debe devolver a

X2.

0 1 1A
g_ L —m A
3 N

-+ LT Z 1A
— 5 [*A

) N

. nw —p 7 1A
9 INC

L2 <« L3 0 1A
i G — 7l
- 12 NS

M5 M2 Mg MET

IGcalc = IL1+ L2 + IL3

través del transform . corr.
nicleoanillo.

aisladas y compensadas . El §‘|'
I

med IG=1G

Medida corriente bifasica (Abrir Delta); En secundario =5 A.

Medic corr de tierra mediante transfor . corr. de tipo de cable; IGnom secund =5 A.

Aviso

El blind. del extr. desmontado de la linea debe atravesar el transform . de corr. de tipo de
cable y debe conectarse a tierra en el lado del cable.
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U 13 L2
X2.
L1— 1
— 2
. <« LT’ _2
g 13— :
L1 B

l 4 — 6
, «— I3 -

L2—p
= 8
9 9
/L3l <« 2 t -
11
12

FIEZEFIEFIFIZEERFIZIEIE

[
<+ G
1z

L

| M&7]

—
w

L

M5 M5

Medida corriente trifasica; En secundario = 1 A.

Medic corr de tierra mediante conexion Holmgreen; IGnom secund =1 A.
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Ranura X4: Entradas de medicion del transformador de tension

Esta ranura contiene las entradas de medicion del transformador de tension.

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
%)

Lado posterior del dispositivo (ranuras)
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Entradas de medicion de tension

El dispositivo esta dotado de 4 entradas de medicidn de tension: tres para la medicion de las tensiones de fase a
fase ("V12", "v23", "V31") o tensiones de fase a neutro ("VL 7" "VL2", "VL3") y una para la medicion de la tension
residual "VE". La conexién correcta de las entradas de medicion de tensién tiene que definirse con los parametros
de campo:

m fase a neutro (estrella)
m fase a fase (delta abierta con respecto a conexién V)

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,5 Nm
4.42 Ib-In

1,0 Nm
8.85 Ib:In

PRECAUCION Tlgne que. jtomarse fen cuenta el campo de rotacion de’l sistema de
alimentacion. Asegurese de que el transformador esté conectado
correctamente.

Para la conexién V, el parametro "VT con" tiene que establecer como "fase a
fase".

Por favor, consulte la hoja de datos técnicos.
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Terminales

X2.

3 o
3E i
3
B

Asignacion electromecanica

U ddde

V1.1

W12

W31

W32

VG141

VG122
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Transformadores de tension

Compruebe la direccion de instalacion de los VT.

A PELIGRO Es imprescindible que los lados secundarios de los transformadores de
medicion estén conectados a tierra.

A VI SO Para la funcion de det.eccién de c.o’rriente y tension, se utilizara un
transformador de corriente y tensién adecuado y cableado externamente,
basandose en los indices de medicion de entrada necesarios. Dichos
dispositivos proporcionan la funcionalidad de aislamiento necesaria.

Compruebe los valores de medicién de tensién

Conecte una tensiéon de medicion trifasica igual a la tension nominal al relé.
A VI SO Tenga en debida cuenta la conexién de los transformadores de medicién
(conexion estrella/delta abierta).

A continuacion, ajuste los valores de tension en el rango de tensidon nominal con la correspondiente frecuencia
nominal que no vayan a provocar desconexiones de alta o baja tension.

Compare los valores mostrados en la pantalla del dispositivo con las lecturas de los instrumentos de medicion. La
desviacién debe ser acorde con los datos técnicos.

A VI SO Cuand9 se usen. in.strument’os de medici(.')n de va.l’ores r.r.n..s., pued.en
producirse desviaciones mas elevados si la tensidon suministrada tiene un alto
contenido de arménicos. Dado que el dispositivo se suministra con un filtro
para armdnicos, sélo se evalla la oscilacion fundamental (excepcion:

funciones de proteccion térmica). Sin embargo, si se usa un instrumento de
medicién de valores r.m.s., los arménicos también se miden.
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Ejemplos de cableado de transformadores de tensién

L1 12 L3
[ ]
[ [ Y'Y
[ ]
[ [ Y Y
— 1Y
w1
w23

W31

W1

V.2

W3

X2.

284" £ 1
L e

288y ' L2 3
e T

"YY'\. W23

! N e

I V2" U3 -
l sk e

Medida de voltaje trifasico: cableado de las entradas de medida: "conex. estrella"
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L1 2 13
.
Y'Y
)
YY)
]
—7 YN
12
V.23
V.31
VL1
V2
W3

w1z

3E iz

VL23'

3 s

3 v

3 ve

Medida de voltaje trifasico: cableado de las entradas de medida: "conex. estrella"
Medida del VG de voltaje residual a través de bobinas auxiliares (e-n) "delta roto"
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U L2 L3 |
|
| X2.
L] L]
YY1 (YN L31"-1 1 3|_VL1/
. | . wiz | L [] 2 e
f'YY\i 228 I3 3| L
L A w23 13 [] g _VL23
o " e
V23 |
» | T 3w
w1
w2
w3

Medida de tensidn trifasica (cableado de las entradas de medicion: "conexion delta")

Alerta
El calculo del VG de voltaje residual no es posible
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11 12 13
[ 2 [ Y
1
Y

VL2

VL23

31
VL1
w2
w3

|
|
| L1 X2
| (Y Y 1 -
| — e 3N
LYy — 3 3' ~ L2/
| . " | 12 VL23
i v — N 5 3' ~ L3/
? VLT VL2 L3’ 168 Vi3t
S 7
8

3l ve

*=* Disponibil depend del tipo
de dispos

Medida de voltaje trifasico: cableado de las entradas de medida: "conexién en estrella". Cuarta
entrada de medicion para medir un voltaje de sincronizacion.
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U L2
[ ]
Y
[ ]
Y
——1 YN
VL 12|
V.23
V.31
w1
w2
w3

3'{ L1/
IDIC_VL12

EiE

3E Vs

3 e

Y Y U
war
Y M1Z 12 [
Y 23 13 [
e
ve N

Medida de tension trifasica (cableado de las entradas de medicion: "conexion delta")

Medida del VG de voltaje residual a través de bobinas auxiliares (e-n) "delta roto"
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3w

3

3

U 12 13 |
|
[ > L1 \ 4
I M’
| w2 12 [
J I UJ
w2 13 [
w1z ! |
w2g |
131

3 e

Medida voltaje bifasico: cableado de las entradas de medida: "Abr. Delta"
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Ranura X5: Tarjeta de salida del relé

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
§%J

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

El tipo de tarjeta en esta ranura depende del tipo de dispositivo pedido. La distintas variantes tienen un objetivo
diferente de funciones.

Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:

E (AO-4 X5): Grupo de ensamblaje con 4 salidas analdgicas (la disponibilidad depende del dispositivo pedido).

A VI SO Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cédigo de pedido.
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4A0 X - Salidas analdgicas

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,3Nm
2.651b:

n

0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

Hay 4 canales de salida analogica que pueden configurarse bien en la salida 0-20 mA, 4-20 mA o0 0-10 V. Cada

uno de los 4 canales puede programarse independientemente de estos tres modos de salida.

Para obtener informacién adicional acerca de la salida analdgica, consulte la hoja de datos técnicos.
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Terminales
ANO4
X?.
——  » 1 [~ SalAnalég 1
—— 2 |~ SalAnalég 1 COM
3 |~ SalAnalég 2
4 |- SalAnaldg 2 COM
5 |~ SalAnalog 3
6 |~ Sal Analog 3 COM
7 [~ SalAnaldg 4
8 |~ SalAnaléog 4 COM
—H 9 | EscudoHF
10 ~ nousar
— 11  nousar
12 | nousar
13  nousar
14 |- nousar
15 |~ nousar
16 |~ nousar
17 |~ nousar
+—1H 18 | nousar
Asignacion electromecanica
ANO4
B —— - Sal Analdg 1

18 17 16 15 14 13 1211 10 9 8 7 6 5 4 3 2

+—H

@DDDDDDDDD&DDDDDDDDE

Sal Analég 1 COM
Sal Analdg 2

Sal Analég 2 COM
Sal Analég 3

Sal Analég 3 COM
Sal Analdg 4

Sal Analég 4 COM
Escudo HF

no usar

no usar

no usar

no usar

no usar

no usar

no usar

no usar

no usar
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Ranura X6: Tarjeta de salida del relé

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6

X1 X2 X3 X4 X5 X6

1]

X100 X101 X102 X103 X104

NG

Lado posterior del dispositivo (ranuras)
El tipo de tarjeta en esta ranura depende del tipo de dispositivo pedido. La distintas variantes tienen un objetivo
diferente de funciones.

Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:

m (RO-6 X6): Grupo de ensamblaje con 3 salidas de relé. La tarjeta de salida de relé es idéntica a la de la ranura
X2.

A VI SO Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cédigo de pedido.
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Ranura X100: Interfaz Ethernet

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
AX100 X101 X102 X103 X104
<&

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

La interfaz Ethernet esta disponible en funcién del tipo de dispositivo pedido.

A VI SO Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cddigo de pedido.
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Ethernet - RJ45

Terminales

<D +

-

TxD—
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Ranura X103: Comunicacion de datos

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 ~ X102 X103 X104
%)

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

La interfaz de comunicacion de datos en la ranura X103 depende del tipo de dispositivo pedido. El ambito de
funciones depende del tipo de interfaz de comunicacién de datos.

Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:

Terminales RS485 para Modbus, DNP e IEC
Interfaz de fibra 6ptica para Modbus, DNP e IEC

Interfaz de fibra optica para Profibus

Interfaz D-SUB para Modbus, DNP e IEC
Interfaz D-SUB para Profibus

Interfaz de fibra 6ptica para Ethernet

A VI So Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cédigo de pedido.

75

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Instalacién y conexion

Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 a través de RS485

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,3 Nm
2.651b‘In
L LTI, U
91234569
0,23 Nm
2.03 Ib‘In

RS485

Relé protector

+5V GND

:,ﬁ
gLl 1208

P
N
5604
6 HF—
Escudo HF

— (N[ (WO

RS485 — Asignacion electromecanica

Relé protector
+5V GND L
= I
rRi=s60m% ||R1 o [|F I 8
R2=120 & ] 3
o =z T w
— |l U U U H[e——
12 3 4 5 6

A VI SO El cable de conexidon Modbus® / IEC 60870-5-103 debe estar blindado. El

blindaje tiene que fijarse en el tornillo por debajo de la interfaz de la parte
posterior del dispositivo.

La comunicacién es semi-duplex.
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Instalacién y conexion

Ejemplo de cableado de tipo 1, Dispositivo en el medio del bus

Relé protector

+5V GND

R1=560m% ||R1 __RI
R2=120 & R2

—

ET Escudo HF

Wi ]
el I
o]
o|_ITHF——I

=[]
— N[

P*

N*

Ejemplo de cableado de tipo 1, Dispositivo en el extremo del bus
(usando puentes de cables para activar el terminal del resistor integrado)

Relé protector

\Y

@
pd
w)

+
(@]

R1=56014 ||RI R1
R2=120 & R2

5

\Td Escudo HF

o|[JH—"

=[]
NI ]
W[ ]
and [H
o]

[
L]
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Instalacién y conexion

Opciones de blindaje (2 cables + blindaje)

£ t £ £
o = §'§ 220" o z é'% 2207 o z éﬁ 2av o z é '§ 2znr
EaoFBE-TRL Fo- B8 4T L Eo-EBETH L Fo EEE L
Co00ooie © cgoooogle C0ooooie © J
12 3 4 5 6 12 3 4 5 6 12 3 4 5 6 6

Blind. en lado bus maestro
conectado a resist. terminac.
tierra usados

Blind. en lado disp. bus
conectado a resistores
terminac. tierra usados

Blind. en lado bus maestro
conectado a resist. terminac.
tierra no usados

Blind. en lado disp. bus
conectado a resistores
terminac. tierra no usados

Opciones de blindaje (3 cables + blindaje)

£ k E
o Z‘ é% z‘mF o =z é'g 22nF o z é§ 2.2nF
EFaozE SL'J'.L'—WH% EozE Bﬁ—“e’zlo\% EozFES uﬂi—qe‘z;\%
C000000([s © 000000 © 000000 ©
12 3 4 5 6 123 4 5 6 1 2 3 4 5 6

AN AN
© ©
=+ =+

Blind. en lado bus maestro

conectado a resist. terminac.
tierra usados

Blind. en lado disp. bus
conectado a resistores
terminac. tierra usados

Blind. en lado bus maestro

Blind. en lado disp. bus
conectado a resist. terminac.

conectado a resistores

tierra no usados

terminac. tierra no usados
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Instalacién y conexion

Profibus DP/ Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 a través de fibra dptica

Fibra optica
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Instalacién y conexion

Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 a través de D-SUB

D-SuUB

Asignacion electromecanica

Asignac D-SUB - protector

1 Toma tierrablind.

3RxD TxD - P: Nivel Alto

4 Sefial RTS

5DGND: Masa, potencial neg. fuente de voltaje aux.
6 VP: potencial posit fuente voltaje aux

8 RxD TxD - N: Nivel Bajo

A VI SO El cable de conexion debe ser blindado.
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Instalacién y conexion

Profibus DP a través de D-SUB

D-SuUB

Asignacion electromecanica

Asignac D-SUB - protector

1 Toma tierrablind.

3RxD TxD - P: Nivel Alto

4 Sefial RTS

5DGND: Masa, potencial neg. fuente de voltaje aux.
6 VP: potencial posit fuente voltaje aux

8 RxD TxD - N: Nivel Bajo

A VI So El cable de conexién debe ser blindado. El blindaje tiene que fijarse en el
tornillo marcado con el simbolo de tierra de la parte posterior del dispositivo.
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Instalacién y conexion

Profibus DP/ Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 a través de fibra dptica

Fibra optica
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Instalacién y conexion

Ethernet / TCP/IP a través de fibras 6pticas

Fibras o6pticas -FO

A CAUTION

Fibre connection / LWL
RxD TxD

Después de enchufar el conector LC, sujetar la tapa de proteccién de metal.

El par de apriete para los tornillos es 0,3 Nm [2,65 |b-pulgadas]).
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Instalacién y conexion

Ranura X104: IRIG-B00X y contacto de supervision

ran.1 ran.2 ran.3 ran.4 ran.5 ran.6
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
%)

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

Consta de IRIG-B0O0X y el contacto de sistema (contacto de supervision).
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Instalacién y conexion

Contacto de autosupervision (SC)/contacto directo e IRIG-B0O0X

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,55 Nm
4.87 Ib-In

0,3 Nm
2.65 Ib-In

Terminal

— IRIG-B+
— IRIG-B-
3\‘

1
2
3
4
5

X104

Asignacion electromecénica

]
N =N

IRIG-B+
IRIG-B-
SCn.c.
SC n.a.

SCC

El contacto de autosupervision (relé SC) / contacto directo no se puede configurar. El contacto de sistema es un
contacto de conmutacién que arranca cuando el dispositivo esta libre de fallos internos. Mientras se inicia el

dispositivo, el contacto de autosupervision (relé SC) / contacto directo permanece desactivado (sin corriente). Tan
pronto como el sistema se inicia (y la proteccion esta activa), arranca el contacto de autosupervision (relé SC) /
contacto directoy el LED asignado (Sistema OK) se activa (consulte el capitulo Supervisién automatica).
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Instalacién y conexion

Interfaz de PC - X120

USB (Mini-B)

Interfaz USB para
software de
configuracion y
evaluacioén de
parametros - X120

Carcasa B1,B2yB3

...................
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Navegacion - Funcionamiento

Navegacién - Funcionamiento

La siguiente ilustracion se aplica a dispositivos de proteccion con pantalla pequena:

: (2) ﬁ 4

WOODWARD

A7 SYSTEM

High PFRROTEC EEE

© O © © ¢
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Navegacion - Funcionamiento

La siguiente ilustracién se aplica a dispositivos de proteccion con pantalla grande:

A SYSTEM

WOODWARD
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Navegacion - Funcionamiento

LED grupo A
(izquierda)

LED "Sistema
OKII

Pantalla

Los mensajes informan sobre
condiciones operativas, datos
del sistema u otros aspectos
concretos del dispositivo.
Adicionalmente proporcionan
informacion relacionada con
fallos y el funcionamiento del
dispositivo, asi como otros
estados del dispositivo y el
equipo.

Las sefales de alarma pueden
asignarse libremente a los LED
fuera de la "lista de
asignaciones".

Es posible obtener una
descripcion general de todas las
sefales de alarma disponibles
en el dispositivo en la

"LISTA DE ASIGNACIONES" que se
puede encontrar en el apéndice.

Si el LED de "Sistema OK"
parpadea en rojo durante el
funcionamiento, péngase en
contacto inmediatamente con el
Departamento de servicio
técnico.

A través de la pantalla puede
leer datos de funcionamiento y
editar parametros.

LED grupo B
(derecha)

Los mensajes informan sobre
condiciones operativas, datos
del sistema u otros aspectos
concretos del dispositivo.
Adicionalmente proporcionan
informacion relacionada con
fallos y el funcionamiento del
dispositivo, asi como otros
estados del dispositivo y el
equipo.

Las sefales de alarma pueden
asignarse libremente a los LED
fuera de la "lista de
asignaciones” ..

Una descripcidn general sobre
todas las sefiales de alarma
disponibles en el dispositivo se
puede obtener en la "lista de
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Navegacion - Funcionamiento

Teclas

asignaciones" que se encuentra
en el apéndice.

La funcién de las »TECLAS« es
contextual. En la linea inferior
de la pantalla se
muestra/simboliza la funcién
actual.

Posibles funciones:
E Navegacion

B Decremento/incremento de
parametro.

m Subir/bajar en una pagina del
menu

m Desplazarse a un digito

E Cambiar al modo de ajuste de
parametros "simbolo de
Herramienta".

Tecla INFO
(Senales/Mensa
jes)

Comprobacion de la asignacion
del LED actual. La tecla de
seleccion directa se puede
accionar en cualquier momento.

Si se acciona una vez la tecla
INFO, se insertan las »SENALES

LED i1zQuIERDASK; Si se acciona
la tecla INFO de nuevo, se
insertan las »sSeNALES LED

DERECHAS«. Si se acciona de
nuevo la tecla INFO se saldra
del menu LED.

Aqui solo se mostraran las
primeras asignaciones de los
LED. Cada tres segundos, se

mostraran las » TECLAS«
(parpadeando).

Visualizacién de varias
asignaciones

Si se pulsa el botdn INFO, solo
se mostraran las primeras
asignaciones de cualquier LED.
Cada tres segundos, se
mostraran las "TECLAS"
(parpadeando).

Si hay mas de una sefial
asignada a un LED (indicado
mediante tres puntos), puede
comprobar el estado de las
diversas asignaciones si actua
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Navegacion - Funcionamiento

7 "Tecla C"

8 Interfaz USB
(conexion a
Smart view)

9 m "Tecla OK"

como se indica a continuacion.

Para mostrar todas las
(multiples) asignaciones,
seleccione un LED mediante las
»TECLAS« »arriba« y »abajo«.

Con la »Tecla« »derecha« se
accede a un submenu de este
LED que le facilita informacién
detallada del estado de todas
las sefiales asignadas a este
LED. Un simbolo de flecha
apunta al LED cuyas
asignaciones se estén
mostrando.

A través de las "TECLAS"
"arriba" y "abajo" puede
recuperar el LED anterior /
siguiente.

Para salir del menu LED, pulse
la "TECLA" "izquierda" varias
veces.

Para cancelar los cambios y
para confirmar mensajes.

Para reiniciar, pulse la tecla
"Herramienta" e introduzca la
contrasena.

Se puede salir del menu de
reinicio pulsando la tecla
"Flecha izquierda"

La conexion al software Smart

view se realiza a través de la
interfaz USB.

Al utilizar la tecla »OKx, los
cambios de los parametros se
almacenan temporalmente. Si
se pulsa de nuevo la tecla
»OK, los cambios se
almacenan definitivamente.
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Navegacion - Funcionamiento

10 "Tecla CTRL" Acceso directo al menu Control.
CTRL

*=No esta disponible en todos los dispositivos.

92 MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Navegacion - Funcionamiento

Control basico de menus

La interfaz grafica de usuario es equivalente a una estructura de menus jerarquica. Para acceder a los submenus
individuales se utilizan las »TECLAS«/Teclas de navegacion. La funcion de las »TECLAS« se puede encontrar
como un simbolo en el pie de la pantalla.

Tecla Descripcion

B Con la »TECLA« »arriba« se vuelve al punto de menu anterior/parametro superior
desplazandose hacia arriba.

m Con la »TECLA« »izquierda« se retrocede un paso.

E Con "TECLA" "abajo" se cambia al punto de menu siguiente/parametro inferior desplazandose
hacia abajo.

B Conla »TECLA« »derecha« se va a un submend.

m Con "TECLA" "Principio de lista" se salta directamente al comienzo de la lista.

B Con "TECLA" "Final de lista" saltara directamente al final de la lista.

E Con la »TECLA« »+« se incrementara el digito correspondiente. (Presidon continua -> rapido).

Con la » TECLA« »-« se reducira el digito correspondiente. (Presidn continua -> rapido).

m Con la »TECLA« »izquierda« se desplaza un digito a la izquierda.

E Con la »TECLA« »derecha« se desplaza un digito a la derecha.

m Con "TECLA" "Ajuste de parametros"se recupera el modo de ajuste de parametros.

E Con "TECLA" "Ajuste de parametros"se recupera el modo de ajuste de parametros. Se necesita
autorizacion con contrasefa.

B Con "TECLA" "eliminar" se eliminan los datos.

m El avance con desplazamiento rapido es posible con "TECLA" "Avance rapido"

s BN QR RREEROEE
|

B El retroceso con desplazamiento rapido es posible con "TECLA" "Retroceso rapido"”

Para volver al menu principal, mantenga pulsada la tecla y »Flecha izquierda« hasta que llegue al »menu
principal«.
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Ajustes de entrada, saliday LED

Ajustes de entrada, saliday LED

Configuracién de las entradas digitales
Ajuste los parametros siguientes en cada una de las entradas digitales:
m "Tension nominal”

B »Tiempo de neutralizacion«: Una entrada digital solo adoptara un cambio de estado una vez haya expirado
el tiempo de neutralizacion.

m »/nversion« (cuando sea necesaria)

Inversion
inactivo
Inversion activo =1 ED ran. X.ED x
Estado de la ent. digital
Volt nomin Tiempo neutraliz.
Sefi. entr. T t 0

PRECAUCION El Elempo de neutralizacién empezara cada vez que se alterne el estado de la
sefal de entrada.

PRECAUCION A.demas del tlempo de neutrallzac?lon,lgue puede ajustarse via software,
siempre hay un tiempo de neutralizacién por hardware (aprox. 12 ms) que no
puede deshabilitarse.
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Ajustes de entrada, saliday LED

Asignacion de entradas digitales

Hay dos opciones disponibles para determinar el lugar al que debe asignarse una entrada digital.

Opcién Opcién
@ 2

Entra

Param dispos/entr digit

Entra

Opcién 1: asignar una entrada digital a uno o varios médulos.

AnRadir una asignacion:
En el menu [Parametro de dispositivo\Entradas digitales] se pueden asignar las entradas digitales a uno o
varios destinos.

Acceda a la entrada digital (flecha hacia la derecha en la entrada digital). Haga clic en la tecla »Ajuste de
parametros/Herramienta«. Haga clic en »Afadir« y asigne un objetivo. Asigne destinos adicionales donde se
requiera.

Eliminar una asignacion:
Como se describe anteriormente, seleccione la entrada digital que quiera editar en el panel operativo.

Acceda a las asignaciones de la entrada digital (flecha hacia la derecha de la entrada digital) y seleccione la
asignacion que deba eliminar (tenga en cuenta que debe marcarse con el cursor). En ese momento, podra
eliminar la asignacion en el panel operativo mediante la tecla » Ajuste de parametros« y seleccionando
»eliminar«. Confirme la actualizacion del ajuste de parametros.

conectar una entrada de modulo a una entrada digital

Acceda a un médulo. En este modulo, asigne una entrada digital a una entrada del médulo. Ejemplo: El
modulo de proteccion debera bloquearse en funcion del estado de la entrada digital, ya que esto asigna la
entrada digital a la entrada de bloqueo de los parametros generales (p. ej., Ex Blo 1).
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Ajustes de entrada, saliday LED

Comprobacién de las asignaciones de una entrada digital

Para comprobar los destinos a los que se ha asignado una entrada digital, haga lo siguiente:
Acceda al menu [Parametro de dispositivo\Entradas digitales].

Dirijase a la entrada digital que debe comprobarse.

En el panel operativo:

Se produce una asignacién multiple cuando una entrada digital se usa mas de una vez (si esta asignada a varios
destinos), lo cual se indica con ”...” detras de la entrada digital. Acceda a esta entrada digital mediante la tecla
»Flecha hacia la derecha« para ver la lista de destinos de esta entrada digital.
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Ajustes de entrada, saliday LED

DI-8P X

ED ran. X1

Parametros de dispositivo de las entradas digitales en DI-8P X

Parameter

Volt nomin

X

Inversion 1

X

Tiempo
neutraliz. 1

X

Volt nomin

X

Inversion 2

X

Tiempo
neutraliz. 2

X

Descripcién

Voltaje nominal de las entradas digitales

Inversidon de sefales de entrada.

Los cambios de estado de las entradas
digitales solo se reconoceran cuando el
tiempo de neutralizacién haya caducado
(surten efecto). Por tanto, las sefales
transitorias no se malinterpretaran.

Voltaje nominal de las entradas digitales

Inversion de sefiales de entrada.

Los cambios de estado de las entradas
digitales solo se reconoceran cuando el
tiempo de neutralizacién haya caducado
(surten efecto). Por tanto, las sefiales
transitorias no se malinterpretaran.

Rango de
ajuste

24V CC,
48 V CC,
60 V CC,
110 V CC,
230V CC,
110 V CA,
230 VCA
inactivo,

activo

sin tiempo
neutraliz,

20 ms,
50 ms,
100 ms

24V CC,
48 V CC,
60 V CC,
110 V CC,
230V CC,
110 V CA,
230V CA
inactivo,

activo

sin tiempo
neutraliz,

20 ms,
50 ms,
100 ms

Predet.

24V CC

inactivo

sin tiempo
neutraliz

24V CC

inactivo

sin tiempo
neutraliz

Ruta del menu

[Param dispos
[Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 1]

[Param dispos
[Entr digit
[ED ran. X1
/Grupo 1]
[Param dispos
[Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 1]

[Pardm dispos
[Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 2]

[Param dispos
[Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 2]
[Parédm dispos
/Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 2]
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Ajustes de entrada, saliday LED

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Volt nomin Voltaje nominal de las entradas digitales 24 V CC, 24V CC [Pardm dispos
48 V CC, /Entr digit
® 60 V CC, /ED ran. X1
110 V CC, /Grupo 3]
230V CC,
110 V CA,
230 VCA
Inversién 3 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 3 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X1
@ transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 4 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 4 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms g
(surten efecto). Por tanto, las sefales ! /ED ran. X1
@ transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 5 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo [Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 5 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefales ! /ED ran. X1
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 6 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo [Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
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Ajustes de entrada, saliday LED

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Pardm dispos
neutraliz. 6 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X1
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 7 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 7 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X1
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 8 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 8 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms g
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ' /ED ran. X1
@ transitorias no se malinterpretaran. 8 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
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Ajustes de entrada, saliday LED

Senales de las entradas digitales en DI-8P X

Signal Descripcién

ED1 Sefial: Entrada Digital
ED 2 Sefal: Entrada Digital
ED 3 Sefial: Entrada Digital
ED 4 Sefial: Entrada Digital
ED5 Sefal: Entrada Digital
ED 6 Sefial: Entrada Digital
ED 7 Sefial: Entrada Digital
ED 8 Sefal: Entrada Digital
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Ajustes de entrada, saliday LED

Ajustes de relés de salida

Las condiciones de las salidas del médulo y las senales/funciones de proteccidon (como interbloqueo inverso) se
puede pasar mediante los relés de alarma. Los relés de alarma son contactos libres de potencial (que se pueden
utilizar como contacto de apertura o de cierre). A cada relé de alarma se le puede asignar hasta siete funciones de
la "lista de asignaciones".

Ajuste los parametros siguientes para cada uno de los relés de salida binaria:
- Hasta 7 sefales de la "lista de asignaciones" (conexion de tipo OR)
- Cada una de las senales asignadas se puede invertir.

- Elestado (colectivo) del relé de salida binaria se puede invertir (principio de corriente de circuito abierto o
cerrado)

« Mediante el modo de funcionamiento es posible determinar si la salida del relé funciona con el principio de
corriente de funcionamiento o con el principio de circuito cerrado.

«  '"Blog."activo o inactivo

B »Blog.« = inactivo:
Si la funcién de bloqueo esta “inactiva”, el contacto de alarma adoptard el estado de las alarmas
que fueron asignadas.

B 'Blog. = activo'Si la "funcidon de bloqueo" esta "activa”, se almacenara un contacto de alarma
definido por las alarmas.

El relé de alarma solo se puede reconocer tras el reinicio de las sefales que se
haniniciado configurando el relé y tras el lapso de tiempo de retencién minimo.

- "Tiempo de espera” En cambios de sefal, el tiempo minimo de bloqueo garantiza que el relé se mantendra
seleccionado o liberado durante al menos este periodo.
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PRECAUCI ON Si se parametrizan las salidas binarias 'Bloq.=activa”, mantendran (volveran a)
su posicion incluso aunque se produzca un corte dentro del sistema de
alimentacion.

Si se parametrizan los relés de salida "Bloq.=activo”, también se retiene la
salida binaria, si la salida binaria se reprograma de otra forma. Esto se aplica
también si »Bloqueo se define en inactivo«. Reiniciar una salida binaria que
haya bloqueado una sefial siempre requerira el reconocimiento.

YARV/EYO Il E' o'¢ Sistema OK™ (guardian) no se puede configurar.

Opciones de reconocimiento
Es posible reconocer los relés de salida binaria:
m El pulsador "C" en el panel de operaciones.

m Cada relé de salida binaria se puede reconocer mediante una sefial de la "lista de asignaciones" (Si "Blog. esta
activo").

m A través del médulo "Confirmac Ex" todos los relés de salida binaria pueden reconocerse de una vez, si la sefal
de reconocimiento externo seleccionada en la "lista de asignaciones" pasa a ser verdadera. (p. €j. el estado de
una entrada digital).

m Através de SCADA, todos los relés de salida se pueden confirmar de una vez.
Los contactos de salida de relé se pueden definir por la fuerza o desactivarse (para
asistencia durante puesta en servicio, consulte las secciones "Servicio/desactivacion

de los contactos de salida de relé" y "Servicio/forzado de contactos de relé de
salida").
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Ajustes de entrada, saliday LED

Contacto del sistema

El relé de alarma Sistema OK (SC) es el "CONTACTO DIRECTO" DE LOS DISPOSITIVOS. Su punto de instalacion
depende del tipo de carcasa. Consulte el diagrama de cableado del dispositivo (contacto WDC).

El relé Sistema OK (SC) no se puede parametrizar. El contacto de sistema es un contacto de corriente operativa
que se arranca cuando el dispositivo esta libre de fallos internos. Mientras el dispositivo se esta iniciando, el relé
Sistema OK (SC) permanece desactivado. Tan pronto como el sistema se ponga en marcha debidamente, el relé
arranca y el LED asignado se activa en consecuencia (véase el capitulo Auto Supervision).
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OR-6 X

SD ran. X2 .SD ran. X6

Comandos directos de OR-6 X

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment

ajuste

DESACTIV. Este es el segundo paso, después de que se inactivo, inactivo [Serv
ha activado "Ctrl DESACTIV", necesario para activo /Modo Prue
DESACTIVAR las salidas del relé. Asi se (inhib prot)

® DESACTIVARAN los relés de salida que no INhib pro
estén bloqueados y que no estén en espera /DESACTIV.
debido a un que tienen un tiempo de espera
minimo pendiente. PRECAUCION: RELES /SD ran. X2]
DESACTIVADOS para realizar de forma
segura el mantenimiento eliminando el
riesgo de dejar el proceso sin conexion.

(Nota: Enclavamiento por Zonas y Contacto
de Supervisién Automatica no se pueden
desactivar). DEBE ASEGURARSE de que los
relés se VUELVEN A ACTIVAR después del
mantenimiento.

Solo disp. si: Ctrl DESACTIV. = activo

Forz. tod. sal.  Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ' (inhib prot)

® de funcionamiento normal (el relé funciona |Activado 1o p
de acuerdo con las sefiales asignadas) al [Forz. OR
estado "forzar energizado" o "forzar /SD ran. X2]
desactivado". Forzar todos los relés de '
salida de todo un grupo de ensamblaje es
superior a forzar un solo relé de salida.

Forz. OR1 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ' (inhib prot)

® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INAID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al [Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar /SD ran. X2]
desactivacion®”. '

Forz. OR2 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ' (inhib prot)

@ de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INAID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al [Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar

/SD ran. X21]

desactivacion".
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Forz. OR3 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)
® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INAID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al /Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar /SD ran. X2]
desactivacion®”. .
Forz. OR4 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)
® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INAID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al [Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar /SD ran. X2]
desactivacion®”. .
Forz. OR5 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)
® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INAID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al /Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar /SD ran. X2]
desactivacion®”. '
Forz. OR6 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)
® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INAID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al /Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar
/SD ran. X21]

desactivacion".

Parametros de dispositivo de los relés de salida binaria en OR-6 X

Parameter Descripcién

Modo func.

&®
t-esp

X

Modo de funcionamiento

Para identificar claramente la transicién de
estado de un relé de salida binaria, se
mantiene el "estado nuevo", al menos
mientras dura el tiempo de espera.

Rango de
ajuste
Princip.
corriente
funcion.,

Princip. circ.
cerrado

0.00 - 300.00s

Predet.

Princip.
corriente
funcion.

0.00s

Ruta del menu

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Pardm dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurard inactivo, inactivo [Pardm dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Confirmacién Sefial de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el  Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefial de /SD ran. X2
confirmacién solo es efectiva si el /SD 1]
pardmetro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inversién de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Pardm dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una , . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /5alidas bin
® de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista SD ran. X2: [Param dispos
Asignac. SG[l].CmdDe /Salidas bin
® SD ran. X6: -.- /°P ran- X2
/SD 1]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversion 3 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacién 4 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacién 6 Asignacidn 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Pardm dispos
corriente corriente /salidas bin
® funcion., funcion.
Princip. circ. /3D ran. X2
cerrado /SD 2]
t-esp Para identificar claramente la transiciéon de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Pardm dispos
estado de un relé de salida binaria, se /salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 2]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Parédm dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Param dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 2]
Confirmacién Sefial de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el | Asignac. /salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefial de /SD ran. X2
confirmacién solo es efectiva si el /SD 2]
pardmetro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inversion de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Param dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una . . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /5alidas bin
® de entrada invertidas (conjuncion). /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista SD ran. X2: [Param dispos
Asignac. Prot.Alarm /Salidas bin
® SD ran. X6: -.- /D ran. X2
/SD 2]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacién 5 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacién 6 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversion 6 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 7 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Param dispos
corriente corriente /Salidas bin
@ funcion., funcion.
Princip. circ. /3D ran. X2
cerrado /SD 3]
t-esp Para identificar claramente la transicion de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos
estado de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 3]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Parédm dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Param dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Confirmacién Sefial de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el | Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefal de /SD ran. X2
confirmacioén solo es efectiva si el /SD 3]

pardmetro "Blogueado" se define como
activo.

Solo disp. si: Blog. = activo
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Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Inversién Inver;ic’m d'ella sefal colectiva (puerta inactivo, inactivo [Pardm dispos
ORGsyenco) Se puete progamar e acivg
® de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacion 1 Asignacioén 1..n, Lista SD ran. X2: [Pardm dispos
Asignac. (S)'G\I[l].Cmd /Salidas bin
X SD ran. X6: -.- /2D ran- X2
/SD 3]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacién 3 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Asignacién 6 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Parédm dispos
corri.ente corrignte /Salidas bin
funcion., funcion.

® Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 4]

t-esp Para identificar claramente la transiciéon de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos

estadlo de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos

® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2

/SD 4]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos

X

/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Pardm dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Confirmacién Sefial de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Pardm dispos
una sefal de confirmacién (que confirma el  Asignac. /salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefal de /SD ran. X2
confirmacién solo es efectiva si el /SD 4]
parametro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversion Inversién de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Param dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una . . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /Salidas bin
® de entrada invertidas (conjuncion). /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista SD ran. X2: [Parédm dispos
Asignac. SG[1].Cmd . .
® OFF /Salidas bin
SD ran. X6: -.- /3D ran. X2
/SD 4]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac, /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacién 3 Asignacidn 1..n, Lista [Param dispos
Asignac, /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Asignacién 4 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 4]

Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 4]

Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 4]

Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 4]

Asignacion 6 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 4]

Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 4]

Asignacién 7 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin

@ /SD ran. X2

/SD 4]

Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 4]

Modo func. Modo de funcionamiento Prin;ip. Prin_cip. [Param dispos
corn_ente corrlgnte /Salidas bin
funcion., funcion.

® Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 5]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-esp Para identificar claramente la transiciéon de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Pardm dispos
estado de un relé de salida binaria, se /salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 5]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Pardm dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Confirmacién Sefial de Confirmacion: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el  Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
@ cada relé de salida. La sefial de /SD ran. X2
confirmacioén solo es efectiva si el /SD 5]
pardmetro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversion Inversion de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Param dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una , . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /Salidas bin
@ de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista SD ran. X2: [Param dispos
Asignac. MArran.Blo /Salidas bin
® SD ran. X6: -.- /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversién 2 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacion 3 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacién 5 Asignacidn 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacion 6 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac, /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Param dispos
corriente corriente /Salidas bin
® funcion., funcion.
Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 6]
t-esp Para identificar claramente la transicion de  0.00 - 300.00s  0.00s [Param dispos
estado de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 6]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s | 0.00s [Param dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Parédm dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Confirmacién | Senal de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el  Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefal de /SD ran. X2
confirmacion solo es efectiva si el /SD 6]
pardmetro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inversién de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Param dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una . . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /alidas bin
® de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 6]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Asignacién 4 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 6]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversiéon 5 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Asignacién 6 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 6]
Ctrl DESACTIV.  Habilita y deshabilita la desactivacion de las  inactivo, inactivo [Serv
salidas de los relés. Este es el primero de activo /Modo Prue
los dos pasos del proceso para inhibir el (inhib prot)
® funcionamiento o las salidas de los relés. P
Para obtener informacién sobre el segundo /DESACTIV.
paso, consulte "DESACTIVADQO". /SD ran. X2]
Modo Desac. PRECAUCION RELES DESACTIVADOS para permanent, permanent [Serv
realizar de forma segura el mantenimiento Tie es /Modo Prue
eliminando el riesgo de dejar el proceso sin P (inhib prot)
® conexion. (Nota: el contacto de supervision P
no se puede desactivar). DEBE /DESACTIV.
ASEGURARSE de que los relés se VUELVEN A /SD X2]
ACTIVAR después del mantenimiento. ran.
t-Tiem esp Los relés se volveran a activar cuando 0.00 - 300.00s 0.03s [Serv
DESAC transcurra este tiempo.
/Modo Prue
Solo disp. si: Modo = Tiem esp DESAC (inhib prot)
® /DESACTIV.
/SD ran. X2]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Modo Forz. Por medio de esta funcién se puede permanent, permanent [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Tie es /Modo Prue
normal (forzado) en caso de que el Relé no P inhib prot)

® esté en estado desactivado. Los relés se (inhib pro
pueden cambiar de funcionamiento normal /Forz. OR
(el relé funciona de acuerdo con las sefales /SD ran. X2]
asignadas) al estado "forzar energizado" o '
"forzar desactivado".

t-Tiem esp forz El Estado de Salida se definira por la fuerza ' 0.00 - 300.00s | 0.03s [Serv
mientras dure este tiempo, lo que significa /Modo Prue
gue mientras dure este tiempo el Relé de (inhib prot)

® Salida no mostrara el estado de las sefiales inAib p
que tiene asignadas. [Forz. OR

/SD ran. X2]

Solo disp. si: Modo = Tiem esp DESAC
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Estados de entrada de los relés de salida binaria en OR-6 X

Name Descripcién Asignacidn a través de

SD1.1 Estado entrada mddulo: Asignacién [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.2 Estado entrada mddulo: Asignacidn [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.3 Estado entrada médulo: Asignacidn [Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.4 Estado entrada mddulo: Asignacién [Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.5 Estado entrada mddulo: Asignacién [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.6 Estado entrada médulo: Asignacién [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.7 Estado entrada mddulo: Asignacidn [Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

Con SD seflal 1  Estado entrada mddulo: Sefial de reconocimiento [Pardam dispos
del relé de salida binaria. Si la conexién se define /Salidas bin
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se /SD ran. X2
retiran y el tiempo de espera ha caducado. /SD 1]

SD2.1 Estado entrada médulo: Asignacién [Pardm dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2
/SD 2]
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Name
SD2.2

Descripcion
Estado entrada médulo: Asignacién

Asignacion a través de

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

SD2.3

SD2.4

SD2.5

SD2.6

SD2.7

Con SD sefial 2

SD3.1

Estado entrada médulo: Asignacidn

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacidn

Estado entrada médulo: Sefal de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexién se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada médulo: Asignacién

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

SD3.2

Estado entrada mddulo: Asignacién

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]
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Name
SD3.3

Descripcion
Estado entrada médulo: Asignacién

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2

/SD 3]

SD3.4

SD3.5

SD3.6

SD3.7

Con SD sefal 3

SD4.1

SD4.2

Estado entrada médulo: Asignacidn

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Sefal de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexién se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada médulo: Asignacién

Estado entrada médulo: Asignacién

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

SD4.3

Estado entrada mddulo: Asignacién

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]
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Name
SD4.4

Descripcion
Estado entrada médulo: Asignacién

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2

/SD 4]

SD4.5

SD4.6

SD4.7

Con SD sefal 4

SD5.1

SD5.2

SD5.3

Estado entrada médulo: Asignacidn

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada médulo: Sefial de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexion se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada mddulo: Asignacidn

Estado entrada médulo: Asignacién

Estado entrada médulo: Asignacién

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

SD5.4

Estado entrada mddulo: Asignacién

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]
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Name
SD5.5

Descripcion
Estado entrada médulo: Asignacién

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2

/SD 5]

SD5.6

SD5.7

Con SD sefial 5

SD6.1

SD6.2

SD6.3

SD6.4

Estado entrada médulo: Asignacidn

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada médulo: Sefal de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexion se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacidn

Estado entrada médulo: Asignacién

Estado entrada médulo: Asignacién

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 6]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 6]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 6]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 6]

SD6.5

Estado entrada mddulo: Asignacién

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 6]
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Name Descripcion Asignacion a través de
SD6.6 Estado entrada médulo: Asignacién [Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 6]
SD6.7 Estado entrada médulo: Asignacidn [Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 6]

Con SD sefial 6 | Estado entrada médulo: Sefial de reconocimiento [Param dispos
del relé de salida binaria. Si la conexién se define /Salidas bin
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se /SD ran. X2
retiran y el tiempo de espera ha caducado. /SD 6]
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Senales de los relés de salida binaria en OR-6 X

Signal Descripcién

SD1 Sefal: Relé Salida Binaria

SD 2 Sefial: Relé Salida Binaria

SD 3 Sefial: Relé Salida Binaria

SD 4 Sefal: Relé Salida Binaria

SD5 Sefial: Relé Salida Binaria

SD 6 Sefial: Relé Salida Binaria

DESACTIV. Sefial: PRECAUCION: RELES DESACTIVADOS para realizar de forma segura

el mantenimiento eliminando el riesgo de dejar el proceso sin conexidn.
(Nota: El Contacto de Supervision Automatica no se puede desactivar).
DEBE ASEGURARSE DE que los relés se VUELVEN A ACTIVAR después del
mantenimiento

Sal. forzad. Sefial: El Estado de al menos una Salida de Relé se ha definido por la
fuerza, lo que significa que al menos un relé esta en estado forzado y, por
consiguiente, no muestra el estado de las sefiales asignadas.
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Configuracién de las salidas anal6gicas

Elementos disponibles:
Sal Analég[1] .Sal Analég[2] .Sal Analog[3] .Sal Anal6g[4]

Las salidas analdgicas se pueden programar para generar la salida de tres rangos diferentes de "0- 20 mA", "4-
20 mA" o "0-10 voltios".

Estas salidas las configura el usuario para representar el estado de los parametros programados por el usuario que
estan disponibles a partir del retraso. El usuario encontrara el menu de configuracion de esta funcion en la opcién
de menu [Param dispos/ Salidas analdgicas]. Aqui el usuario puede definir con qué parametros estara
correlacionada la salida.

Una vez realizada la asignacion, el usuario puede seleccionar el rango esperado del parametro que va a estar
correlacionado con la salida analdgica. Al usuario se le pedira que introduzca un "Rango min."y un "Rango max.".
El "Rango min." determinara el valor al cual se iniciara la transmision. De igual forma el valor de "Rango max."
determinara el valor que resultara en el valor final de la transmision.

100% —+

Rango

0% - = -

Rango min Rango max

Rango del valor asignado
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Ejemplo de ajuste: Salida analégica con potencia activa P*

*=solo disponible en dispositivos que ofrecen proteccién de potencia

Todos los ajustes/umbrales del mdédulo de potencia tienen que definirse segun los umbrales de cada unidad. Por
definicién, S, debe usarse como base de escala.

S.=v3* Transformador de tensiOnNensisn nominal de linea a linea” 1 ransformador de corrientecoriente nominal

Si los umbrales debieran basarse en los valores del lado principal:

Snz‘/s* TranSformador de tenSiC’)nTensi()n nominal principal de linea a Iinea* TranSformador de CorTienteCorriente nominal principal

Si los umbrales debieran basarse en los valores del lado secundario:

Sn:‘/s* Transformador de tenSiénTensién nominal secundaria de linea a linea * Transformador de CorrienteCorriente nominal secundaria

Ejemplo — Datos de campo

m Transformador de corriente CT pri =200 A; CTsec=5A
m Transformador de tension VT pri = 10 kV; VT sec =100 V

m Elrango de potencia activa, 1 MW a 4 MW, es mapeado a salidas analdgicas, 0% a 100%.
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Calculo del ajuste para Rango min. y Rango max. basado en los valores del lado principal

El rango de potencia activa es de 1 MW a 4 MW.

Primero se debe calcular S;:
S,=v3 * Transformador de tensiOnrension nominal principal de linea alinea™ 1 ransformador de corrientecoriente nominal principal
S,=1,73 * 10000 V * 200 A = 3,464 MVA

Calculo de los ajustes del rango en base a S:

1MW/ 3,464 MVA =0.29 S,
4 MW/ 3,464 MVA=115S,

Rango min. (0%)
Rango max. (100%)

Calcule el porcentaje de salida analdgica para el valor especifico:

Salida analégica (Valor de entrada) = 100% / (Rango max. — Rango min.) * (Valor de entrada — Rango
min.)

Por ejemplo, valor de entrada 1 S;:

Salida analégica (1 Sn) = 100% /0,86 S, * (1 S, - 0,29 S,) = 82,5%

La corriente de salida para el tipo 4...20 mA, por ejemplo, seria entonces 17,7 mA =4 mA + 82,5% * (20 mA
-4 mA)

100% 4 ——————————mm —_—
82.5%
o
o))
c
@®
nd
[Sn]
0% — ————ff - To-——mm— -
Rango min 1 Rango max
0.29 Sn Valor de entrada = PQSCr .P 1.15 Sn
RMS
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Ejemplo de ajuste: Salida analégica con factor de potencia FP*
*=solo disponible en dispositivos que ofrecen proteccién de potencia

Dado que el signo del factor de potencia FP sigue al signo de la potencia activa P, no hay ninguna distincion entre
la potencia reactiva capacitiva y la inductiva. Por lo tanto, para la asignacion de la salida analégica, el ajuste para el
rango de salida PF utiliza un factor de potencia con una "Convencion de signos":

un signo positivo (+) PF si la potencia activa y la reactiva tienen el mismo signo

un signo negativo (-) PF si la potencia activa y la reactiva tienen un signo distinto

Por ejemplo, si la potencia activa fluye a la carga y la corriente va por detras de la tension para una carga inductiva,
PF con convencioén de signos utiliza un signo positivo. Esto es importante para establecer los ajustes de rango
adecuados para la salida analégica.

Caso de uso para un instrumento analdgico con 4...20 mA de escala lineal; cuando la escala se encuentra en el
rango de 0,8 capacitiva a 0,3 inductiva, deberian utilizarse los siguientes ajustes:

Rango min. (0%) = -0,8
Rango max. (100%) = +0.3

Calcule el porcentaje de salida analégica para el valor especifico como, por ejemplo, la unidad: |PF|=1 a Fi = 0°:

Primero, el PF con signo debe convertirse a un rango lineal:

-1 -(-08) = -02
+1- (+0,3) = +0.7

Rango min." (0%)
Rango max."' (100%)

Valor de entrada' = +1-(+1) =00

Salida analégica (Valor de entrada’) = 100% / (Rango max.' — Rango min.") * (Valor de entrada' — Rango
min.")

Salida analdgica (0) =100%/0,9* 0,2=222%

La corriente de salida para el tipo 4...20 mA, por ejemplo, seria entonces 7,5 mA =4 mA + 222% * (20 mA -
4 mA)

#03 | = |[100% - === — e
+04 -——
)
+05 —— ()]
S
IND o5 -_— 4
+05 -— :g_
=}
+08 —— O
+09 —-—— 8’
© 22.2%
1 E—— c
<
-09 —-——
CAP | (Sn]
08 | — || 0% - - B i ===
-09 1 +0.9
-0.8 +0.3
Range min Range max

InputValue = PQSCr . cos phi (%)
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Parametros de proteccion global de las salidas anal6gicas

Parameter

Asignacién

X

Rango

X

Rango max

X

Rango min

X

Modo Forz.

X

t-Tiem esp forz

X

Descripcién

Asignacioén

Rango ajustable

Intervalo maximo ajustable
Intervalo minimo ajustable

Por medio de esta funcién se puede
sobrescribir el valor de Sal analégicas
normal (forzado) en caso de que SisSal
analdgica no esté en estado desactivado.
Las salidas analdgicas se pueden definir
desde el funcionamiento normal (las salidas
analdgicas funcionan de acuerdo con las
sefales asignadas) hasta el estado "forzar
activado" o "forzar desactivado".

El valor de Sal analégica se establecera por
la fuerza para la duracién de este tiempo, lo
que significa que durante este tiempo Sal
analdgica no muestra el valor de las sefiales
que tiene asignadas.

Solo disp. si: Modo Forz. = activo

Rango de
ajuste

1..n,

ListSalidaAnalo

g

0...20mA,
4...20mA,
0..10v

-999999.00 -
999999.00°C

-999999.00 -
999999.00°C

permanent,
Tie esp

0.00 - 300.00s

Predet.

0...20mA

1.00°C

0.00°C

permanent

0.03s

Ruta del menu

[Param dispos
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]

[Param dispos
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]

[Pardm dispos
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]

[Param dispos
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]

[Serv

/Modo Prue
(inhib prot)

/Sal analdgicas
/Sal Analdg[1]]

[Serv

/Modo Prue
(inhib prot)

/Sal analdgicas
/Sal Analdg[1]]
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Comandos directos de las salidas analégicas

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, inactivo [Serv
modulo/etapa. activo /Modo Prue
@ (inhib prot)
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]
Forzar valor Por medio de esta funcién se puede 0.00 - 100.00% 0% [Serv
sobrescribir el valor de Sal analdgica
(forzado) /Modo Prue
@ ' (inhib prot)
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]
Seiales de las salidas analdgicas
Signal Descripcion
Modo Forz. Por medio de esta funcidn se puede sobrescribir el valor de Sal analdgicas

normal (forzado) en caso de que SisSal analdgica no esté en estado
desactivado. Las salidas analdgicas se pueden definir desde el
funcionamiento normal (las salidas analdgicas funcionan de acuerdo con las
sefiales asignadas) hasta el estado "forzar activado" o "forzar desactivado".
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Lista de las salidas analégicas

Name

VT.f

VT.VL12 RMS
VT.VL23 RMS
VT.VL31 RMS
VT.VL1 RMS
VT.VL2 RMS
VT.VL3 RMS
VT.VG med RMS
VT.VG calc RMS
VT.V1

VT.V2

VT.%VL12 THD
VT.%VL23 THD
VT.%VL31 THD
VT.%VL1 THD
VT.%VL2 THD
VT.%VL3 THD
VT.VL12 THD
VT.VL23 THD
VT.VL31 THD
VT.VL1 THD
VT.VL2 THD
VT.VL3 THD
TC.IL1 RMS
TC.IL2 RMS
TC.IL3 RMS
TC.med IG RMS
TC.IG calc RMS
TC.I1

TC.I2

TC.%IL1 THD
TC.%IL2 THD
TC.%IL3 THD
TC.ILL THD
TC.IL2 THD
TC.IL3 THD

Descripcidén

Sin asignacién

Valor medido: Frecuencia

Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)
Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)
Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)
Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)
Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)
Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)
Valor medido (medido): VG medido (RMS)
Valor medido (calculado): VG (RMS)

Valor medido (calculado): Voltaje de secuencia de fase positiva de los componentes
simétricos(fundamental)

Valor medido (calculado): Voltaje de secuencia de fase negativa de componentes
simétricos(fundamental)
Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico V12/Onda terrestre
Valor medido (calculado): Distorsién Total Armdénico V23/Onda terrestre
Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico V31/Onda terrestre
Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico VL1/Onda terrestre
Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico VL2/Onda terrestre
Distorsién Total Armédnico V12

Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico V23
Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico V31

Distorsion Total Armdnico VL1

):
):
):
):
):
Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico VL3/Onda terrestre
):
):
):
Valor medido (calculado):
):

Valor medido (calculado): Distorsion Total Armdnico VL2

(
(
(
(
(
Valor medido (calculado
(
(
(
(
Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico VL3
Valor medido: Corriente de fase (RMS)
Valor medido: Corriente de fase (RMS)
Valor medido: Corriente de fase (RMS)
Valor medido (medido): IG (RMS)
Valor medido (calculado): IG (RMS)
Valor medido (calculado): Corriente de secuencia de fase positiva (fundamental)
Valor medido (calculado): Corriente de carga desequilibrada (fundamental)

Valor medido (calculado): Distorsion Total Arménico IL1

(
(
(
(
(
( Distorsion Total Armdnico IL2
(
(
(
(

Valor medido (calculado

Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico IL1
Valor medido (calculado): Corriente Total Armdnico IL2

):
):
):
):
Valor medido (calculado): Distorsidn Total Armdnico IL3
):
):
): Corriente Total Armdnico IL3

Valor medido (calculado
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Name Descripcion

MArran.IL1 Ib Valor medido: Corriente de fase como porcentaje de Ib
MArran.IL2 Ib Valor medido: Corriente de fase como porcentaje de Ib
MArran.IL3 Ib Valor medido: Corriente de fase como porcentaje de Ib

MArran.13 P (%lb) med
MArran.I3P Demand Fla

Corriente de RMS media de las 3 fases como porcentajes de Ib

Corriente de RMS de las 3 fases calculada en una ventana de demanda fija en forma
de porcentajes de Ib

ThR.I2T Usad Capacidad térmica usada.
ThR.I2T Restante Capacidad térmica restante.
URTD.Windgl Bobinado 1

URTD.Windg2 Bobinado 2

URTD.Windg3 Bobinado 3

URTD.Windg4 Bobinado 4

URTD.Windg5 Bobinado 5

URTD.Windg6 Bobinado 6

URTD.CojMo1l
URTD.CojMo2

Cojinete de Motor 1
Cojinete de Motor 2

URTD.CojLoad1
URTD.CojLoad2
URTD.Aux1

Cojinete de Carga 1
Cojinete de Carga 2
Auxiliarl

URTD.Aux2
URTD.RTD max

RTD.MayorTempBobinad

Auxiliar2
Temperatura maxima de todos los canales.
Temperatura del bobinado de motor mas elevada, en grados C.

RTD.Méaxima
TempMotBear

PQSCr.S RMS
PQSCr.P RMS

PQSCr.Q
PQSCr.cos fi ()
PQSCr.cos fi RMS(zx)

PQSCr.Ws Net
PQSCr.Wp Net

Temperatura mas alta del cojinete del motor, en grados C.

Valor medido (calculado): Potencia aparente (RMS)

Valor medido (calculado): Potencia activa (P- = Potencia activa alimentada, P+ =
Potencia activa consumida) (RMS)

Valor medido (calculado): Potencia reactiva (P- = Potencia reactiva alimentada, P+ =
Potencia reactiva consumida) (fundamental)

Valor medido (calculado): Factor de potencia: Convencién de signos: (+)PF:l detr V
(-)PF:1 del. V

Valor medido (calculado): Factor de potencia: Convencién de signos: (+)PF:l detr V
(-)PF:l del. V

Horas de Potencia Aparente Absoluta
Horas de Potencia Activa Absoluta

PQSCr.Wp+ Potencia Activa Positiva es la energia activa consumida

PQSCr.Wp- Potencia Activa Positiva (Energia Alimentada)

PQSCr.Wq Net Horas de Potencia Reactiva Absoluta

PQSCr.Wqg+ Potencia Reactiva Positiva es la energia reactiva consumida

PQSCr.Wg- Potencia Reactiva Positiva (Energia Alimentada)
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Parametros de proteccién global del médulo LED

LED grupo A .LED grupo B

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, LED grupo A: [Pardm dispos
seleccione. . activo
activo, /LED
: . LED grupo B:
@ Activo, activado inactivo JLED grupo A
por alarma JLED 1]
Sefi conf Sefal de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Pardm dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. /LED
se puede confirmar si las sefiales que
@ iniciaron el ajusten dejan de estar JLED grupo A
presentes. JLED 1]
Dependencia Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED grupo A
luz verde, JLED 1]
Color inactivo | El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roio /LED
verdadero. 10,
@ luz roja, JLED grupo A
luz verde, JLED 1]
Asignacién 1 Asignacién 1..n, Lista LED grupo A: [Pardam dispos
Asignac. gG[l].CmdDe /LED
@ LED grupo B: /LED grupo A
JLED 1]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
@ JLED grupo A
JLED 1]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista [Param dispos
Asignac.

X

/LED
/LED grupo A
/LED 1]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversién 2 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 1]
Asignacion 3 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /LED
@ /LED grupo A
/LED 1]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
JLED 1]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. JLED
® /LED grupo A
JLED 1]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
@ /LED grupo A
/LED 1]
Asignacién 5 Asignacidn 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
/LED 1]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
@ JLED grupo A
JLED 1]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, LED grupo A: [Pardm dispos
seleccione. activo, activo /LED
® Active achad jpoedl”” 120 g0
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Param dispos

X

conexién se define como activa, el LED solo |Asignac.

se puede confirmar si las sefiales que
iniciaron el ajusten dejan de estar
presentes.

Solo disp. si: Blog. = activo

/LED
/LED grupo A
/LED 2]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Pardm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es .
verdadero. rojo, /LED
luz roja, /LED grupo A
® luz verde, /LED 2]
Color inactivo | El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Param dispos
LED de la asignacion de OR de las sefiales es no rojo, /LED
verdadero.
luz roja, JLED grupo A
® luz verde, /LED 2]
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista LED grupo A: [Pardm dispos
Asignac. Prot.Alarm JLED
K LEDgrupo B: ) ep grupo A
' JLED 2]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 2]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
@ /LED grupo A
/LED 2]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® JLED grupo A
/LED 2]
Asignacién 3 Asignacidn 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
/LED 2]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 2]
Asignacién 4 Asignacioén 1..n, Lista [Param dispos
Asignac.

X

/LED
/LED grupo A
/LED 2]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversién 4 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 2]
Asignacion 5 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /LED
@ /LED grupo A
/LED 2]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® JLED grupo A
JLED 2]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, LED grupo A: [Param dispos
seleccione. . activo
activo, /LED
. . LED grupo B:
® Activo, activado inactivo /LED grupo A
por alarma JLED 3]
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Param dispos
conexion se define como activa, el LED solo  Asignac. /LED
se puede confirmar si las sefiales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED grupo A
presentes. JLED 3]
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roi0 /LED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED grupo A
luz verde, /LED 3]
Color inactivo | El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Parédm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roi0 /LED
verdadero. 10,
® luz roja, /LED grupo A
luz verde, /LED 3]
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista LED grupo A: [Pardm dispos
Asignac. ThR.Alarm ILED
@ LED grupo B:

JLED grupo A
/LED 3]

140

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Ajustes de entrada, saliday LED

Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversién 1 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 3]
Asignacion 2 Asignacioén 1..n, Lista LED grupo A: | [Pardm dispos
Asignac. I[1].Alarm /LED
® LED grupo B: /LED grupo A
/LED 3]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
JLED 3]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. JLED
@ /LED grupo A
JLED 3]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 3]
Asignacién 4 Asignacidn 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
/LED 3]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
@ JLED grupo A
/LED 3]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
/LED 3]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

X

/LED grupo A
/LED 3]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, LED grupo A: | [Pardm dispos
seleccione. . activo
activo, /LED
. . LED grupo B:
® Activo, activado inactivo /LED grupo A
por alarma JLED 4]
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Pardm dispos
conexion se define como activa, el LED solo  Asignac. /LED
se puede confirmar si las sefiales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED grupo A
presentes. JLED 4]
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roi0 JLED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED grupo A
luz verde, /LED 4]
Colorinactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roi0 /LED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED grupo A
luz verde, /LED 4]
Asignacién 1 Asignacion 1..n, Lista LED grupo A: [Param dispos
Asignac. MArran.Blo JLED
® LED grupo B: /LED grupo A
/LED 4]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
@ /LED grupo A
/LED 4]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
/LED 4]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

X

JLED grupo A
JLED 4]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED
® /LED grupo A
/LED 4]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
@ /LED grupo A
/LED 4]
Asignacién 4 Asignacidn 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
/LED 4]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 4]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
@ /LED grupo A
/LED 4]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 4]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, inactivo [Parédm dispos
seleccione. activo, /LED
@ Activo, activado JLED grupo A
por alarma JLED 5]
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Param dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. /LED
se puede confirmar si las sefiales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED grupo A
presentes. JLED 5]
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, LED grupo A: [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es . luz roja
rojo, /LED
verdadero. LED grupo B:
® luz roja, r0jo JLED grupo A
luz verde, /LED 5]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Color inactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Pardm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no .
verdadero. rojo, /LED
luz roja, /LED grupo A
® luz verde, /LED 5]
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista LED grupo A: [Pardm dispos
Asignac. MArran.Arran JLED
K LEDgrupo B: ) ep grupo A
' /LED 5]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 5]
Asignacion 2 Asignacioén 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
@ /LED grupo A
/LED 5]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 5]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED
® /LED grupo A
/LED 5]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
@ /LED grupo A
/LED 5]
Asignacién 4 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
JLED 5]
Inversién 4 Inversidn del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

X

/LED grupo A
JLED 5]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED
® /LED grupo A
/LED 5]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
@ /LED grupo A
/LED 5]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, inactivo [Pardm dispos
seleccione. activo, /LED
® Activo, activado JLED grupo A
por alarma JLED 6]
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Param dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. /LED
se puede confirmar si las sefales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar JLED grupo A
presentes. JLED 6]
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Pardm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, /LED grupo A
luz verde, /LED 6]
Color inactivo | El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED grupo A
luz verde, /LED 6]
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista LED grupo A: [Pardm dispos
Asignac. MArran.Eje /LED
K LED grupo B ep grupo A
/LED 6]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

X

JLED grupo A
/LED 6]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED
® /LED grupo A
/LED 6]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 6]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
/LED 6]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
@ /LED grupo A
/LED 6]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® /LED grupo A
/LED 6]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 6]
Asignacién 5 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. ILED
@ JLED grupo A
/LED 6]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 6]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, inactivo [Param dispos
seleccione. activo, JLED

X

Activo, activado
por alarma

/LED grupo A
/LED 7]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Pardm dispos
conexion se define como activa, el LED solo  Asignac. JLED
se puede confirmar si las sefales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED grupo A
presentes. JLED 7]
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, LED grupo A: [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es . verde
rojo, /LED
verdadero. LED grupo B:
® luz roja, rojo /LED grupo A
luz verde, /LED 7]
Color inactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Parédm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED grupo A
luz verde, JLED 7]
Asignacién 1 Asignacién 1..n, Lista LED grupo A: [Pardm dispos
Asignac. MArran.Para JLED
® LED grupo B: JLED grupo A
JLED 7]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 7]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
@ /LED grupo A
/LED 7]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 7]
Asignacién 3 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac.

X

/LED
JLED grupo A
JLED 7]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversion 3 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 7]
Asignacién 4 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED
® /LED grupo A
/LED 7]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
JLED 7]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. JLED
@ /LED grupo A
JLED 7]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED grupo A
/LED 7]
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Estados de entrada del médulo LED

Name
LED1.1

LED1.2

Descripcién
Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Asignacidn a través de
[Param dispos

/LED

/LED grupo A

JLED 1]

[Param dispos

/LED

/LED grupo A

/LED 1]

LED1.3

LED1.4

LED1.5

Sefal conf 1

LED2.1

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada modulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada médulo: LED

[Pardm dispos
/LED

JLED grupo A
JLED 1]
[Parédm dispos
/LED

JLED grupo A
/LED 1]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 1]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
JLED 1]
[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 2]

LED2.2

LED2.3

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada modulo: LED

[Pardam dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 2]
[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 2]
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Name
LED2.4

Descripcion
Estado entrada médulo: LED

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/LED

JLED grupo A

/LED 2]

LED2.5

Sefal conf 2

LED3.1

LED3.2

LED3.3

LED3.4

LED3.5

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

[Parédm dispos
/LED

JLED grupo A
JLED 2]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 2]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
JLED 3]
[Parédm dispos
/LED

JLED grupo A
JLED 3]
[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 3]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 3]
[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 3]

Senal conf 3

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
JLED 3]
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Name
LED4.1

Descripcion
Estado entrada médulo: LED

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/LED

JLED grupo A

/LED 4]

LED4.2

LED4.3

LED4.4

LED4.5

Senal conf 4

LED5.1

LED5.2

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

[Parédm dispos
/LED

JLED grupo A
/LED 4]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 4]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 4]
[Parédm dispos
/LED

JLED grupo A
/LED 4]
[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 4]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 5]
[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 5]

LED5.3

Estado entrada médulo: LED

[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 5]
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Name
LED5.4

Descripcion
Estado entrada médulo: LED

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/LED

JLED grupo A

/LED 5]

LED5.5

Sefal conf 5

LED6.1

LED6.2

LED6.3

LED6.4

LED6.5

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

[Parédm dispos
/LED

JLED grupo A
JLED 5]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 5]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 6]
[Parédm dispos
/LED

JLED grupo A
/LED 6]
[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 6]
[Param dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 6]
[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 6]

Senal conf 6

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

[Pardm dispos
/LED

/LED grupo A
/LED 6]
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Name Descripcion Asignacion a través de
LED7.1 Estado entrada médulo: LED [Pardm dispos
/LED
JLED grupo A
JLED 7]
LED7.2 Estado entrada médulo: LED [Parédm dispos
/LED
JLED grupo A
JLED 7]
LED7.3 Estado entrada médulo: LED [Param dispos
/LED
/LED grupo A
/LED 7]
LED7.4 Estado entrada médulo: LED [Param dispos
/LED
/LED grupo A
JLED 7]
LED7.5 Estado entrada médulo: LED [Parédm dispos
/LED
JLED grupo A
JLED 7]
Sefal conf 7 Estado entrada mddulo: Sefal de Confirmacidon (solo [Param dispos
para confirmacién automatica) JLED
/LED grupo A
/LED 7]
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Configuracién de LED

Los LED pueden configurarse en el menu:

[Para Dispositivo/LED/Grupo X]

PRECAUClON Asegurese de que no haya funciones que se superpongan debido a

asignaciones dobles o multiples de LED de colores o cédigos de parpadeo.

PRECAUCION Si los LED se parametrizan como »Bloqueo=activo«, conservaran

(devolveran) su cédigo de parpadeo/color incluso si se produce una

interrupcion en el suministro eléctrico.

Si los LED se parametrizan como »Bloqueo=activo«, el cddigo de parpadeo de

los LED también se mantendra si el LED se reprograma de otro modo. Esto se

aplica también si »Bloqueo se define en inactivo«. Si restablece un LED que ha
bloqueado una seial, siempre sera necesaria una confirmacion.

A VI SO Este capitulo contiene informacién sobre los LED que aparecen en la parte
izquierda de la pantalla (grupo A).

Si su dispositivo también esta equipado con LED que aparecen en la parte
derecha de la pantalla (grupo B), la informacion en este capitulo también es
valida. La unica informacién que varia es "grupo A" y "grupo B" en la ruta de
los mends.

Si pulsa el boton »INFO« siempre puede visualizar los textos de las alarmas actuales que estan asignadas a un
LED. Consulte el capitulo Navegacion (descripcion de la »tecla INFO«).

Ajuste los siguientes parametros en cada LED:

"Blogueo/Funcion de autocontencion™ Si el "Bloqueo” se define en "activo”, se almacenara el estado que
ajusten las alarmas. Si el "Bloqueo"” se define en "inactivo”, el LED siempre adopta el estado de las alarmas
que le fueron asignadas.

"Confirmacion” (sefal de la "lista de asignaciones")

»Color activo del LED«, el LED se enciende con este color en caso de que al menos una de las funciones
asignadas sea valida (rojo, rojo intermitente, verde, verde intermitente, apagado).

»Color inactivo del LED«, el LED se enciende con este color en caso de que ninguna de las funciones
asignadas sea valida (rojo, rojo intermitente, verde, verde intermitente, apagado).

Al margen del LED para Sistema OK, cada LED puede asignarse a un maximo de cinco funciones/alarmas
de la »lista de asighaciones«.

Realice una »/nversion« (de las sefales) si es necesario.
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Opciones de reconocimiento

Los LED pueden confirmarse:

El pulsador "C" en el panel de operaciones.

Cada LED puede confirmarse por una sefal de la "lista de asignaciones” (si "Bloqueo = activo”).
Mediante el médulo » Confirmacion Ex« todos los LED pueden confirmarse a la vez, si la sefial de la
confirmacién externa que se seleccion6 de la »lista de asignaciones« es True (por ejemplo, el estado de
entrada digital).

Con SCADA, todos los LED pueden confirmarse a la vez.

Automaticamente, en caso de alarma de una funcién de proteccién.

La confirmacién automatica debe activarse ajustando:
[Param. disp. / LED / grupo de LED A/ LED 1...n] »Blogueado« = “activo, conf. por alarma”

Para mas informacion, consultese también el capitulo “Confirmaciones”.

A VI SO El CD de producto que se entrega con el dispositivo contiene una plantilla en
PDF para crear e imprimir adhesivos para los textos de asignacién de los LED

LED

(Ilamina frontal) con una impresora laser. Recomendacién: (AVERY Zweckform
Art. N° 3482)

LED_Y01

LED = LED grupo A, . . .)

LED

. Asignacién 1

LED .

Inversion 1

LED

. Asignacién 2

LED

. Inversién 2

LED

. Asignacién 3 —1

LED .

Inversion 3

=1l LED . Color activo LED

‘uo LED . Color inactivo LED

[

LED

. Asignacién 4 —1

LED .

Inversion 4

LED

. Asignacién 5 =1

LED .

Inversién 5

LED .
Bloq.

inactivo

activo

Activo, activado por
alarma

Alarm

Confirmar (-HMI)

Confirmar (1..n, Lista Asignac.)

Confirmar CmdDes (Scada)
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LED de »Sistema OK«

Este LED parpadea en color verde mientras el dispositivo esta arrancando. Una vez arrancado, se enciende el LED
de Sistema OK de color verde, lo cual indica que la funcion de proteccion esta »activada«. Consulte el capitulo
"Supervisidon automatica” y el documento externo “Guia de solucion de problemas” para obtener mas informacion
sobre los codigos de parpadeo del LED de Sistema OK

El LED de Sistema OK no puede parametrizarse.
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Seguridad

PRECAUCION

El usuario se encargara de realizar todos los ajustes de seguridad del
dispositivo.

Se recomienda encarecidamente que adapte los ajustes de seguridad de
conformidad con las normativas locales y los requisitos al finalizar el proceso
de puesta en marcha.

El dispositivo se suministra con un maximo de ajustes “abiertos”; es decir, todas las restricciones de acceso estan
desactivadas. Asi, la puesta en marcha no se complica innecesariamente. Sin embargo, una vez que el dispositivo
esta en marcha, es posible que requiera una restriccion de acceso a determinados contenidos.. A este respecto,
existen dos aspectos a considerar a continuacion:

PRECAUCION

Se recomienda encarecidamente definir contrasefias diferentes a las
suministradas por defecto. (La contrasefia por defecto es “1234” y no
proporciona ninguna seguridad contra un acceso de personas no autorizadas).

Se recomienda definir (como parte del concepto de seguridad general) las
normas Y restricciones de acceso al dispositivo mediante el software operativo
Smart view.

También definir las diferentes contraseiias especificas al nivel segun las
distintas areas/niveles. Esto permitird asegurarse de que los grupos de
usuarios entran en sus permisos de acceso personales.

Por defecto, el dispositivo permite todo el acceso al Smart view . Si embargo, tenga en cuanta que por razones de
seguridad puede ser necesario no bloquear el acceso (o al menos restringirlo) después de la puesta en marcha (p.
ej., bloquear el acceso TCP/IP a la red).
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Autorizaciones de acceso (areas de acceso)

Manejo de contrasefias
Entrada de contrasena en el panel

Las contraseias se pueden entrar con las teclas.

Ejemplo: Para la contrasena (3244), pulse sucesivamente:

Tecla 3
Tecla 2
Tecla 4

[ |
[ |
[ |
m Tecla4

Cambio de contrasefias

Las contraseiias se pueden cambiar en el dispositivo en el menu [Parametros dispositivo/Contrasefias] o mediante
el software Smart view.

A VI SO Una contrasefia debe ser una combinacién definida por el usuario de valores
numeéricos

1, 2, 3y 4. Elresto de caracteres y teclas no se aceptaran.

Cuando desee cambiar una contrasefia, debe introducirse primero la existente. La nueva contrasefia (hasta 8
digitos) debe confirmarse dos veces. Proceda como se indica a continuacion:

B Para cambiar la contrasefa, introduzca la contrasena antigua mediante las teclas seguidas de la pulsacion de la
tecla »OK«.

B Introduzca la nueva contrasefia con las teclas y pulse la tecla »OK«.

m Después, introduzca la contraseiia mediante las teclas y pulse "OK".

Confirmacién sin introducir la contfrasena

Si se le pide cualquier contrasefia y pudiera entrar sin introducir una concreta, introduzca una vacia en el nivel
»Prot-Lv1«. Para informacion general acerca de las confirmaciones, consulte el capitulo “Confirmaciones”. La
informacion acerca de zonas/niveles se encuentra mas abajo (“Contrasefas - areas”).
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Desactivacién de contrasenas durante la puesta en servicio

Es posible desactivar las contrasefias durante la puesta en servicio. No se permite utilizar esta funcién para otros
fines que no sean la puesta en servicio. Para desactivar la proteccidon con contrasefa, sustituya la contrasefa
existente por una vacia para las areas de acceso correspondientes. Todas las autorizaciones de acceso (areas de
acceso) que estén protegidas con una contrasefia vacia estan desbloqueadas de forma permanente. Eso significa
que todos los parametros y ajustes dentro de dichas areas se pueden modificar sin ninguna otra autorizacién de
acceso. Ya no es posible cambiar al nivel de » Read Only-LvO« (el dispositivo de proteccion tampoco retrocedera a
este modo si se agota el tiempo de edicidon maximo (t-max-edic).

PRECAUCI ON Tiene que asegurarse de activar de nuevo todas las contrasefias después de la
puesta en servicio. Eso significa que todas las areas de acceso tienen que
protegerse con una contrasefia compuesta de 4 digitos como minimo.

Woodward no asumira ninguna responsabilidad por lesiones o dafios
personales causados por la desactivacién de la proteccidn con contraseiia.

Contrasena olvidada

Pueden restablecerse todas las contrasefias mediante un dialogo de restablecimiento general Consulte
“Restablecer valores de fabrica, restablecer todas las contrasefias” para ver detalles.

Consideraciones generales

Tiene que asegurarse de que las autorizaciones de acceso estan protegidas mediante contrasefas seguras. Estas
contrasefas tienen que mantenerse en secreto y solo las deben conocer las personas autorizadas. (La contrasefa
por defecto es “1234” y no proporciona ninguna seguridad contra un acceso de personas no autorizadas).

Un simbolo de candado en la esquina superior derecha de la pantalla indica si esta activa alguna autorizacion de
acceso en ese momento. Eso significa que dentro del modo "Read Only Lv0" (bloqueado) se mostrara un simbolo
de candado en la esquina superior derecha de la pantalla. Tan pronto como haya autorizaciones de acceso activas
(por encima del nivel "Read Only-Lv0" ), la esquina superior derecha de la pantalla mostrara un simbolo de
candado desbloqueado (abierto).

Durante los parametros de ajuste, el botdn C puede utilizarse para cancelar los cambios de pardmetros. Debido a
es0 no es posible confirmar (LED, relés de salida...) siempre y cuando los parametros no se hayan guardado (solo
caché).

No podra accederse al menu de confirmacidon mientras el dispositivo no acepte las modificaciones de los
parametros (indicadas por una estrella en la esquina superior izquierda).

Las contrasefias son parte del dispositivo (asignaciones fijas). Eso significa que las contrasefias no se
sobrescriben si se transmite un archivo de parametros al dispositivo.

Las contrasefias existentes son persistentes (asignadas a un dispositivo). Si un archivo de parametros creado sin
conexion se transmite a un dispositivo, o si se transmite un archivo de parametros desde un dispositivo a otro, esto
no tendra impacto en contrasefnas existentes dentro del dispositivo.
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Contrasefias — Areas

En la siguiente tabla se muestran las areas de acceso y las contrasefias de autorizacidén que se requieren para

acceder a ellas.

Simbolo de area Conlrasefa de
autorizacion

|_?_| Solo lectura-Nv0

|_—;'_| Prot-Nv1

|_-;'_| Prot-Nv2

Acceso a:

El nivel 0 proporciona acceso solo de lectura a todos los
ajustes y parametros del dispositivo. El dispositivo regresa a
este nivel automaticamente después de un periodo mas
largo o de inactividad

Esta contrasefa proporciona acceso a las opciones de
reinicio y reconocimiento. Ademas de eso, permite la
ejecucion de sefales de disparo manual.

Esta contrasefia proporciona acceso a las opciones de
reinicio y reconocimiento. Ademas de eso permite cambiar
los ajustes de proteccién y la configuracion del gestor de
desconexiones.

Control-Nv1

Esta contrasefia garantiza los permisos para conmutar entre
operaciones (conmutacién de conmutadores)

|_—;'_| Control-Nv2

|._?.| Supervisor-Nv3

82 AN A &2 A A
O Y Y Y Y

Esta contrasefia garantiza los permisos para conmutar entre
operaciones (conmutacion de conmutadores). Ademas de
€s0, proporciona acceso a los ajustes de los conmutadores
(autoridad de conmutacion, interbloqueos, ajustes generales
de los conmutadores, desgaste del interruptor...).

Esta contrasefia otorga el acceso sin restricciones a todos
los parametros y ajustes del dispositivo (configuracion del
dispositivo). Esto incluye también la planificacion del
dispositivo, los parametros del dispositivo (p. €j. fecha y
hora), los parametros de campo, los parametros de servicio
y los parametros logicos.
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Niveles disponibles/Autorizaciones de acceso
Las autorizaciones de acceso estan disefadas en forma de dos cadenas jerarquicas.
La contrasena del supervisor (administrador) proporciona acceso a todos los parametros y ajustes.

Nivel de acceso para configuracion de Nivel de acceso para configuracién de
proteccién controles

SupervisorLv3
Device Configuration

4 4 : A

Prot-Lv2 ControkLv2
Protection Settings : : Control Settings
y : : A
Prot-Lvi : ControkLvi
Reset/Ack : : Control

Y : : Y

Read Only-Lv0
Read Only

soJjeweled eled 0sa800e 8p soydalag

soJjeweled esed 0saooe ap soyosala(

Leyenda: Lv = Nivel
<| Los parametros son de solo lectura
d Los parametros se pueden modificar
Si el dispositivo no estaba activo dentro del modo de ajustes de parametros durante un tiempo mas prolongado (se

puede establecer entre 20 y 3600 segundos) cambia al modo »Read Only-LvO« automaticamente. Este parametro
(t-max-edic) se puede modificar dentro del menu [Param dispos\HMI].
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¢ Coémo desbloquear un area de acceso o comprobar cuales estan desbloqueadas?

Comprobar dreas de acceso desbloqueadas:

El menu [Pardametros dispositivo\Niveles de acceso)] proporciona la informacion sobre las areas de acceso
(autorizaciones) que estan actualmente bloqueadas. En este menu también se puede introducir (desbloquear) un
area particular.

Sin embargo, en el uso diario del dispositivo lo normal es no utilizar este menu [Nivel de acceso], sino simplemente
introducir la ruta del menu del parametro a cambiar y luego editarlo y, finalmente, justo antes de que se acepte el
cambio, se le pregunta al usuario por la contrasena apropiada que debe desbloquear el acceso respectivo a esa
area.

Tan pronto como haya un area de acceso desbloqueada (autorizacién) por encima de "Read Only-Lv0Q", esto se
indicara mediante un simbolo de candado abierto dentro de la esquina superior derecha de la pantalla del
dispositivo.

Si desea deshacer la accion (es decir, bloquearla) en el area de acceso, debera introducir el modo »Read Only-
LvO« (en vez de »t-max Acces/Edit« agotado).

Bloquear un area de acceso en el panel:

En el menu [Param. dispos. / Nivel de acceso] pueden bloquearse o desbloquearse areas de acceso
(autorizaciones). Una vez que un area de acceso se desbloqueado, pueden realizarse todos los cambios de
parametros o las actividades asignados a este nivel (u otro inferior) sin necesidad de volver a introducir la
contrasefa. Sin embargo, el permiso de acceso solo es valido para el panel; no se debe desbloquear por separado
ningun acceso mediante Smart view.

Si no se pulsa ninguna tecla en el momento especificado por un ajuste [Param. dispositivo / HMI / Seguridad] »f-
max Edit/Acces« esta area vuelve automaticamente a »Read Only-LvO«, y fodos los cambios de parametros que
no se hayan guardado quedan cancelados.

PRECAUCION No deje el dispositivo sin YlgllanC|a mientras estén las areas (nlvel_es) de
acceso desbloqueadas (simbolo de desbloqueo en la pantalla). Siya no se
necesita el acceso, es recomendable restablecer los permisos a »Read Only-
LvO«.

Desbloquear un area de acceso mediante Smart view:

Una vez que un area de acceso (autorizacion) se desbloqueado mediante introduccién de contrasefia, pueden
realizarse todos los cambios de parametros o las actividades asignados a este nivel (u otro inferior) sin necesidad
de volver a introducir la contrasefia. Sin embargo, el permiso de acceso solo es valido para este ejemplo de Smart
view; cualquier acceso a través del panel u otros ejemplos de Smart view deberan desbloquearse por separado.

Si no se pulsa ninguna tecla durante cierto tiempo (a nivel Smart view-interno), el area de acceso se restablece
automaticamente.

PRECAUCION No deje el dispositivo sin vigilancia mientras Smart vi’ew aun tenga algunos accesos
desbloqueados. Bloquee u ordenador cuando no esté o al menos, restablezca los
permisos de acceso. Esto puede ejecutarse haciendo doble clic en el simbolo del
candado en la linea de estado, en el margen inferior de la ventana del Smart view (o
de forma alternativa a través del menu [Dispositivo / Restablecer parametro a estado
"Solo lectura'].
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Seguridad

Acceso a red
Acceso mediante Smart view:

Uno de los requisitos fundamentales de la »Seguridad Tl« es prevenir que personas no autorizadas accedan a los
sistemas, inclusive el dispositivo de proteccién. El dispositivo ofrece acceso a través de su panel frontal y del
software operativo Smart view.

Dado que el acceso a través del panel frontal solo es posible para aquellos que se encuentren situados
directamente delante del dispositivo, el riesgo es normalmente bajo comparado con el de un acceso no autorizado
a través de Smart view, sobre todo si el dispositivo es parte de una red Ethernet/TCP/IP.

A VI SO Después de poner en marcha el dispositivo, se recomienda desactivar el
acceso a Smart view a través de Ethernet. Esto puede hacerlo desde el
parametro de ajuste [Param. dispositivo / HMI / Seguridad] »Smart view via
Eth«.

Independientemente de esto, aqui también esta la opcidon de desactivar el
acceso a Smart view a través de la interfaz USB. Esto puede hacerlo desde el
parametro de ajuste [Param. dispositivo / HMI / Seguridad] »Smart view via
USBk«.

Para dispositivos diferenciales de linea existe la opcion adicional de desactivar
el acceso al dispositivo remoto a través de la comunicacién de proteccién. Esto
puede realizarse con el parametro de ajuste [Param disp / HMI / Seguridad]
»Sm. view mediante ProtCom«.

Nota: Si se utiliza Smart view para desactivar el acceso a este, la sesion actualmente abierta se cierra
automaticamente.

Comunicacion SCADA:
Debe comunicarse que el uso de protocolos SCADA siempre implica cierto riesgo de seguridad. Puede encontrar
mas informacion en la bibliografia técnica.

Seguridad de la intranet:

Si la interfaz Ethernet del dispositivo esta conectada a una red, es responsabilidad del usuario mantener todos los
medios necesarios para cumplir con la seguridad de la red de la empresa. En particular, debe garantizarse que sea
imposible este acceso externo (es decir, fuera de Internet) al dispositivo. Debe mantenerse informado acerca de la
ultima tecnologia (cortafuegos, VPN, etc.).
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Seguridad

Restablecer valores de fabrica, restablecer todas las contrasefias

Existe un dialogo dedicado al restablecimiento que permite seleccionar las opciones siguientes:

« Restablecer valores de fabrica o
» restablecer todas las contrasefias.

Este dialogo de restablecimiento solo esta disponible en el HMI (no a través de Smart view).

Pulse la tecla »C« durante un arranque en frio hasta que aparezca Restablecer.

A VI So Por razones técnicas este dialogo solo esta disponible en inglés
(independientemente del idioma local que se esté utilizando una vez iniciado el
dispositivo).

Asimismo, tenga en cuenta que es posible que el didlogo no aparezca ya que
esta desactivado intencionalmente (vea mas abajo) o que la opcion de
restablecer todas las contrasefias se haya desactivado.

Restablecer valores de fabrica

_ Se eliminaran todos los registros y se restableceran los valores medidos y
contadores.

Excepcion: Se conserva el contador de horas de servicio.

- Desde el dialogo Restablecer, seleccione »Restablecer valores de fabrica«.
= El didlogo de confirmacion le preguntara: » s Restablecer el dispositivo a los ajustes de fabrica y
reiniciar?«

«  Confirme con »Si«.
= Se ejecuta el restablecimiento a valores de fabrica y el dispositivo se reinicia.

Restablecer todas las contrasenas

Por seguridad, es posible eliminar esta opcién del didlogo Restablecer (véase méas abajo).

- Desde el dialogo Restablecer, seleccione »Restablecer todas las contrasefas«.
= El didlogo de confirmacion le preguntara: »; Restablecer todas las contrasefias?«

«  Confirme con »Si«.
= El dispositivo arranca con la contrasefia estandar » 1234« .

_ Por razones de seguridad, se recomienda encarecidamente cambiar de
inmediato las contrasefias por defecto por otras personales. (Consulte el

capitulo “Cambiar contrasefas”).
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Seguridad

Ajustes de seguridad

Por razones de seguridad, puede restringirse el dialogo Restablecer.
El parametro de ajuste [Param. dispositivo / HMI / Seguridad] »Opciones restablecer didglogo« permite que opciones
de restablecimiento especificas estén disponibles desde el dialogo Restablecer:

«  "Val fab.", "Rest, CONTR.": Ambas opciones deberan estar disponibles: »Restablecer valores de fabrica«
y »Restablecer todas las contrasefnas«.

- Solo "Val. fab.": Si solo debe estar disponible la opcidon »Restablecer valores de fabrica«.

« Desact. dialogo: Para desactivar el didlogo Restablecer.

PRECAUCION Si ha p’erc.ildo I'fx contra'sgna y la opcién »Restablecer fodas las .contr.a.senas«
no esta disponible, la nica manera de recobrar el control del dispositivo es
restablecerlo a los valores de fabrica. Si también se ha desactivado esta
opcién, debera enviar el dispositivo al servicio de Woodward,
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Smart View

Smart View

Smart view es un software para el ajuste y la evaluacion de parametros. Por favor, consulte el manual separado
(DOK-HB-SMARTVE).

Ajuste de parametros controlado por menus con comprobaciones de validez
Configuracion fuera de linea de todos los tipos de relés

Lectura y evaluacion de datos estadisticos y valores de medicidon

Ajuste en asistencia de funcionamiento

Visualizacién de estado del dispositivo

Analisis de errores a través del registrador de eventos y errores
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Visualizador de datos

Visualizador de datos

Visualizador de datos es un software de registro de perturbaciones y visualizacion de eventos. Se instala
automaticamente con Smart view. También se puede utilizar como un visor de archivos COMTRADE estandar.

B Abrir y revisar registros de perturbaciones descargados.

m Personalizar el disefio y las vistas de los canales del registro de perturbaciones, incluyendo la superposiciéon de
canales y el zoom

B Analizar los puntos de datos muestra por muestra y organizar los canales de forma de onda analégica mostrada
junto con la légica de relé interna registrada

m Guardar configuraciones de ventana (capturas) e imprimir informes
m Abrir archivos COMTRADE (estandar de la industria) de otros dispositivos electronicos inteligentes

m Convertir archivos de forma de onda descargados en formato de archivo COMTRADE utilizando la funcion
"Exportar”
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Valores de medicién

Valores de medicion

Lectura de valores medidos

En el menu »Operacion/Valores medidos« pueden verse tanto los valores medidos como los calculados. Los
valores medidos se ordenan por »Valores estdndar« y »Valores especiales« (en funcion del tipo de dispositivo).

Pantalla de mediciones

El menu [Param dispos\Pantalla Mediciones] ofrece opciones para cambiar la pantalla de valores medidos.

Escala de valores medidos

Mediante el parametro »Escala« el usuario puede determinar cdmo se muestran los valores medidos en el panel
operativo y en Smart view.

E Cantidades principales
m Cantidades secundarias

E Cantidades por unidad

Unidades de potencia (sdlo se aplica a dispositivos con medicion de potencia)

Mediante el parametro "Unidades de potencia"” el usuario puede determinar cdmo se muestran los valores medidos
en el HMI'y Smart view.

Escala automatica de potencia
kW, kVAr o kVA
MW, MVAr o MVA

|
|
|
m GW, GVAro GVA
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Valores de medicién

Unidades de energia (sdlo se aplica a dispositivos con medicion de energia)

Mediante el parametro "Unidades de energia” el usuario puede determinar como se muestran los valores medidos
en el HMI'y Smart view.

m Escala automatica de energia
m kWh, kVArh o kVAh

® MWh, MVArh o MVAh

m GWh, GVArh o GVAh

Si se desborda el contador, empezara a contar de nuevo desde cero. Esto quedara indicado con la sefal
correspondiente.

Desbordamiento del contador en:

m Escala automatica de energia Depende de los ajustes de los transformadores de corriente y tension
B kWh, kVArh o kVAh 999.999,99
® MWh, MVArh o MVAh 999.999,99
m GWh, GVArh o GVAh 999.999,99

Unidades de temperatura (sdlo se aplica a dispositivos con medicion de temperatura)

Mediante el parametro "Unidades de temperatura” el usuario puede determinar como se muestran los valores
medidos en el HMI y Smart view.

m ° Celsius
B ° Fahrenheit
Nivel de corte

Para suprimir el ruido en los valores medidos que estan cerca de cero, el usuario tiene la opcién de ajustar valores
de corte. Mediante los valores de corte, las cantidades de medicidon que estan cerca de cero se mostraran como
cero. Estos parametros no tienen impacto en los valores registrados.
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Valores de medicién

Corriente - Valores medidos

Elementos disponibles:

Elementos disponibles:[punto neutro StW, red StW]

IC

Si el dispositivo no esta equipado con una tarjeta de medicion de tensién, se usara la primera entrada de medicién
en la primera tarjeta de medicion de corriente (ranura con el nimero menor) como el angulo de referencia ("/L1").

Senales del transformador de corriente (estados de salida)

Signal
Sec. fase errdnea

Descripcién

Indica que el dispositivo ha detectado una secuencia de fase (L1-L2-L3 / L1-
L3-L2) que es diferente de la especificada en [Ajustes de campo / Ajustes

generales] »Secuencia de fase«.

Valores de transformador de corriente

Value Descripcidén Ruta del menu

IL1 Valor medido: Corriente de fase (fundamental) [Operacién
[Valores medidos
[/Corr. ]

IL2 Valor medido: Corriente de fase (fundamental) [Operacion
/Valores medidos
/Corr. ]

IL3 Valor medido: Corriente de fase (fundamental) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. ]

med IG Valor medido (medido): IG (fundamental) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. ]

IG calc Valor medido (calculado): IG (fundamental) [Operacion
[Valores medidos
[/Corr. ]

10 Valor medido (calculado): Corriente cero [Operacion

(fundamental) /Valores medidos

/Corr. ]

11 Valor medido (calculado): Corriente de secuencia de  [Operacién

fase positiva (fundamental)

/Valores medidos
/Corr. ]
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Valores de medicién

Value Descripcién Ruta del menu

12 Valor medido (calculado): Corriente de carga [Operacién
desequilibrada (fundamental) Nalores medidos

/Corr. ]

fi L1 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor IL1 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. /Cor. |

fi IL2 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor IL2 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. /Corr. ]

fi IL3 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor IL3 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. /Corr. ]

fi IG med Valor medido: Angulo de Fasor IG medido [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. /Corr. ]

fi IG calc Valor medido (calculado): Angulo de Fasor IG [Operacion
calculado /Valores medidos
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Corr. ]
angulo. :

fil0 Valor medido (calculado): Sistema de Secuencia Cero [Operacion
de Angulo /Valores medidos
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Cor. |
angulo. '

fill Valor medido (calculado): Angulo de Sistema de [Operacién

Secuencia Positivo

Se requiere un fasor de referencia para calcular el
angulo.

/Valores medidos
/Corr. ]

172

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Valores de medicién

Value Descripcién Ruta del menu
fil2 Valor medido (calculado): Angulo de Sistema de [Operacién
Secuencia Negativo Nalores medidos
§e requiere un fasor de referencia para calcular el /Cor. |
angulo.
fi 12-fi 11 Valor medido (calculado): Angulo de Sistema de [Operacién
Secuencia Negativo - Valor me@ido (gqlculado): Nalores medidos
Angulo de Sistema de Secuencia Positivo
/Corr. ]
IL1 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS) [Operacién
[Valores medidos
/Corr. RMS]
IL2 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. RMS]
IL3 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. RMS]
med |G RMS Valor medido (medido): IG (RMS) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. RMS]
IG calc RMS Valor medido (calculado): IG (RMS) [Operacién
[Valores medidos
/Corr. RMS]
%IL1 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
L1 /Valores medidos
/Corr. RMS]
%IL2 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
L2 /Valores medidos
/Corr. RMS]
%IL3 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
IL3 /Valores medidos
/Corr. RMS]
IL1 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico [Operacién

IL1

/Valores medidos
/Corr. RMS]
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Valores de medicién

Value Descripcién Ruta del menu
IL2 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico [Operacién
IL2 /Valores medidos
/Corr. RMS]
IL3 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico [Operacién
IL3 /Valores medidos
/Corr. RMS]
%(12/11) Valor medido (calculado): 12/11, la secuencia de fase  [Operacién

se tiene en cuenta automaticamente. .
/Valores medidos

/Corr. ]
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Valores de medicién

Tension - Valores medidos
V1T
En general, la primera medida de entrada de la tarjeta de medicion se utiliza como angulo de referencia.

Solo se utilizara la fase siguiente como referencia para el calculo del angulo si la amplitud de la fase de referencia
desciende. Para ello, se utiliza en orden siguiente:

« Canal VL1, VL2, VL3, VL12, VL23, VL31, IL1, IL2, ...)

Senales del transformador de tensién (estados de salida)

Signal ‘ Descripcién

Sec. fase erronea Indica que el dispositivo ha detectado una secuencia de fase (L1-L2-L3 / L1-
L3-L2) que es diferente de la especificada en [Ajustes de campo / Ajustes
generales] »Secuencia de fasex.

Valores de transformador de tension

Value Descripcion Ruta del ment

f Valor medido: Frecuencia [Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]

VL12 Valor medido: Voltaje fase a fase (fundamental) [Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]

VL23 Valor medido: Voltaje fase a fase (fundamental) [Operacion
[Valores medidos
/Voltaje ]

VL31 Valor medido: Voltaje fase a fase (fundamental) [Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]

VL1 Valor medido: Voltaje fase a neutro (fundamental) [Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]

VL2 Valor medido: Voltaje fase a neutro (fundamental) [Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]

VL3 Valor medido: Voltaje fase a neutro (fundamental) [Operacion
[Valores medidos
/Voltaje ]
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Valores de medicién

Value
VG med

VG calc

Vo

V1

V2

VL12 RMS

VL23 RMS

VL31 RMS

VL1 RMS

VL2 RMS

VL3 RMS

VG med RMS

Descripcién
Valor medido (medido): VG medido (fundamental)

Valor medido (calculado): VG (fundamental)

Valor medido (calculado): Voltaje Cero de los
componentes simétricos(fundamental)

Valor medido (calculado): Voltaje de secuencia de
fase positiva de los componentes
simétricos(fundamental)

Valor medido (calculado): Voltaje de secuencia de
fase negativa de componentes
simétricos(fundamental)

Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)

Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)

Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)

Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)

Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)

Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)

Valor medido (medido): VG medido (RMS)

Ruta del menu
[Operacién
/Valores medidos
/NVoltaje ]
[Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]
[Operacién
[Valores medidos
/Voltaje ]

[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje ]

[Operacion
/Valores medidos
/Voltaje ]

[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]
[Operacién
[Valores medidos
/Voltaje RMS]
[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]
[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]
[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]
[Operacién
[Valores medidos
/Voltaje RMS]
[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]
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Valores de medicién

Value Descripcién Ruta del menu
VG calc RMS Valor medido (calculado): VG (RMS) [Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]

fi VL12 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor VL12 [Operacién
Esta fase se utiliza como referencia para calcular los  /Valores medidos
=] I =
angulos de otras fases. Solo si:VT con!=Fase a masa Noltaje |

fi VL23 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor VL23 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. Noltaje |

fi VL31 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor VL31 [Operacion
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. Noltaje ]

fi VL1 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor VL1 [Operacién
Esta fase se utiliza como referencia para calcular los  /Valores medidos
angulos de otras fases. Solo si:VT con=Fase a masa Noltaje |

fi VL2 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor VL2 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. Noltaje |

fi VL3 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor VL3 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. Noltaje ]

fi VG med Valor medido: Angulo de Fasor VG medido [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. Noltaje |

fi VG calc Valor medido (calculado): Angulo de Fasor VG [Operacién

calculado

Se requiere un fasor de referencia para calcular el
angulo.

/Valores medidos
/Voltaje ]
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Valores de medicién

Value
fi VO

fivl

fi V2

%(V2/V1)

%VL12 THD

%VL23 THD

%VL31 THD

Descripcién

Valor medido (calculado): Sistema de Secuencia Cero

de Angulo

Se requiere un fasor de referencia para calcular el

angulo.

Valor medido (calculado):

Secuencia Positivo

Angulo de Sistema de

Se requiere un fasor de referencia para calcular el

angulo.

Valor medido (calculado): Angulo de Sistema de

Secuencia Negativo

Se requiere un fasor de referencia para calcular el

angulo.

Valor medido (calculado):

CBA

Valor medido (calculado):

V12/Onda terrestre

Valor medido (calculado):

V23/Onda terrestre

Valor medido (calculado):

V31/Onda terrestre

%V2/V1 si ABC, %V1/V2 si

Distorsion Total Armdnico

Distorsion Total Armdnico

Distorsion Total Armdnico

Ruta del menu
[Operacién
/Valores medidos
/NVoltaje ]

[Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]

[Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]

[Operacién
/Valores medidos
/Noltaje ]

[Operacion
/Valores medidos
/Voltaje RMS]

[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]

[Operacién

/Valores medidos
/Voltaje RMS]

%VL1 THD

%VL2 THD

%VL3 THD

Valor medido (calculado):

VL1/Onda terrestre

Valor medido (calculado):

VL2/0Onda terrestre

Valor medido (calculado):

VL3/Onda terrestre

Distorsion Total Armdnico

Distorsion Total Armdnico

Distorsion Total Armdnico

[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]

[Operacién
/Valores medidos
/Voltaje RMS]

[Operacién

/Valores medidos
/Voltaje RMS]
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Valores de medicién

Value Descripcién Ruta del menu
VL12 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
V12 .
/Valores medidos
/Voltaje RMS]
VL23 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
va3 /Valores medidos
/Voltaje RMS]
VL31 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
val /Valores medidos
/Voltaje RMS]
VL1 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
Vi /Valores medidos
/Voltaje RMS]
VL2 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
VL2 .
/Valores medidos
/Voltaje RMS]
VL3 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
Vi3 /Valores medidos
/Voltaje RMS]
V/f Relacién voltios/hercios en relacién con los valores [Operacién

nominales.

/Valores medidos
/Voltaje RMS]
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Valores de medicién

Potencia - Valores medidos

Value Descripcién Ruta del menu

S Valor medido (calculado): Potencia aparente [Operacién
(fundamental) /Valores medidos

/Alim.]

P Valor medido (calculado): Potencia activa (P- = [Operacién
Potencig activa alimentada, P+ = Potencia activa Nalores medidos
consumida) (fundamental)

/Alim.]

Q Valor medido (calculado): Potencia reactiva (P- = [Operacion
Potencia) reactiva alimentada, P+ = Potencia reactiva Nalores medidos
consumida) (fundamental)

/Alim.]

cos fi Valor medido (calculado): Factor de potencia: [Operacién

Convencidn de signos: sign(PF) = sign(P ) Nalores medidos
/Alim.]
Wp+ Potencia Activa Positiva es la energia activa [Operacién
consumida /Valores medidos
[Enrgial
Wp- Potencia Activa Positiva (Energia Alimentada) [Operacién
/Valores medidos
[Enrgial
Wg+ Potencia Reactiva Positiva es la energia reactiva [Operacién
consumida /Valores medidos
/Enrgial
Wgq- Potencia Reactiva Positiva (Energia Alimentada) [Operacién
/Valores medidos
[Enrgial
Ws Net Horas de Potencia Aparente Absoluta [Operacién
/Valores medidos
[Enrgial
Wp Net Horas de Potencia Activa Absoluta [Operacion
[Valores medidos
/Enrgial
Wq Net Horas de Potencia Reactiva Absoluta [Operacion

/Valores medidos
/Enrgial
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Valores de medicién

Value
Fecha/Hora Arran

Descripcién

Contadores de energia ejecutados desde... (Fecha y
hora de Ultima reinicializacion)

Ruta del menu
[Operacién
/Valores medidos
[Enrgial

S RMS

P RMS

cos fi RMS

P1l

Q1

Valor medido (calculado): Potencia aparente (RMS)

Valor medido (calculado): Potencia activa (P- =
Potencia activa alimentada, P+ = Potencia activa

consumida) (RMS)

Valor medido (calculado): Factor de potencia:
Convencién de signos: sign(PF) = sign(P )

Valor medido (calculado): Potencia activa en el
sistema de secuencia positiva (P- = Potencia activa
alimentada, P+ = Consumo activo consumido)

Valor medido (calculado): Alimentacion reactiva en el
sistema de secuencia positiva (P- = Potencia reactiva
alimentada, P+ = Potencia reactiva consumida)

[Operacién
[Valores medidos
/Alim. RMS]
[Operacién
/Valores medidos
/Alim. RMS]

[Operacién
/Valores medidos
/Alim. RMS]

[Operacién
/Valores medidos
JAlim.]

[Operacién
/Valores medidos
/Alim.]
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Contador de energia

PQSCr

Parametros globales del médulo Contador de energia

Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Nivel corte S, P, | La Potencia Activa/Reactiva/Aparente que 0.0-0.100Sn | 0.0055n
Q aparece en la Pantalla o en el Software de
PC se mostrard como cero si el valor
absoluto de la alimentacién correspondiente
® no llega al nivel de corte. Este pardmetro no
tiene ningln impacto en los registradores.
Unid. pot. Unidades de potencia Esc. auto Esc. auto
potencia, potencia
@ KW/KVAr/KVA,
MW/MVAr/MVA,
GW/GVAr/GVA
Unid. energia  Unidades de energia Esc. auto MWh/MVArh/
energia, MVAh
@ kWh/kVArh/kVA
hr
MWh/MVArh/MV
Ah,
GWh/GVArh/GV
Ah
Comandos directos del médulo Contador de energia
Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Res tod Cr Poner a cero todos los Contadores de inactivo, inactivo
Energ. Energia activo

@

Senales del médulo Contador de energia (estados de las salidas)

Signal
Co des Ws Net

Descripcién
Senal: Desbordamiento de contador Ws Net

Ruta del menu

[Param dispos

/Visualiz
medidas

/Alim.]

[Param dispos

/Visualiz
medidas

/Ajustes
generales]
[Pardm dispos

/Visualiz
medidas

/Ajustes
generales]

Ruta del menu

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]
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Contador de energia

Signal Descripcién

Co des Wp Net Sefal: Desbordamiento de contador Wp Net
Co des Wp+ Sefial: desbordamiento de contador Wp+
Co des Wp- Sefial: desbordamiento de contador Wp-

Co des Wq Net Sefal: Desbordamiento de contador Wq Net
Co des Wqg+ Sefial: desbordamiento de contador Wq+
Co des Wg- Sefial: desbordamiento de contador Wg-

Cr Res Net Ws
Cr Res Net Wp

Senal:
Senal:

Contador de Reinicializacion de Ws Net
Wp Net Reinicializar Contador

Wp+ Rei Cr Sefial: Wp+ Reinicializar Contador
Wp- Rei Cr Sefal: Wp- Reinicializar Contador
Cr Res Net Wq Sefial: Wq Net Reinicializar Contador
Wq+ Rei Cr Sefial: Wg+ Reinicializar Contador
Wq- Rei Cr Sefal: Wg- Reinicializar Contador

Res tod Cr Energ.

Senal:

Poner a cero todos los contadores de energia

Desb Cr Ws Net
Desb Cr Wp Net

Desb. Cr Wp+

Senal:
Senal:
Sefal:

El Contador Ws Net se desbordara pronto
El Contador Wp Net se desbordara pronto

El Contador Wp+ se desbordara pronto

Desb. Cr Wp-

Desb Cr Wq Net

Senal:
Senal:

El Contador Wp- se desbordara pronto

El Contador Wq Net se desbordara pronto

Desb. Cr Wg+ Sefal: El Contador Wq+ se desbordara pronto
Desb. Cr Wg- Sefial: El Contador Wg- se desbordara pronto
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Estadisticas

Estadisticas

Estadist.

En el menu "Operacion/Estadisticas” puede encontrar los valores minimos, maximos y medios de las cantidades

medidas y calculadas.

Configuracién de los valores minimos y maximos

Se iniciara el calculo de los valores minimos y maximos:

m Cuando se active una sefal de reajuste (min/max)

m Cuando se reinicie el dispositivo

B Tras una configuracion

Opciones de configuracion

¢, Dénde configurar?
En el menu [Para Dispositivo\
Estadisticas\
Min/Max]

Visualizacion de valores
minimos

Valores minimos y maximos (valores pico/indicadores)

Intervalo de tiempo para el calculo de
los valores minimos y maximos

Los valores minimos y maximos se
restableceran con el flanco ascendente
de la correspondiente sefal de reajuste.

Restablecer

Res Min

Res Max

(por ejemplo, mediante entradas digitales).
Estas sefales reajustaran los indicadores
minimos y maximos.

¢,Donde? En el menu [Operacién\Estadisticas\Min]

Visualizacion de valores
maximos

¢,Donde? En el menu [Operacion\Estadisticas\Max]
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Estadisticas

Configuracién de calculo de valor medio

Configuracién de calculo de valor medio basado en la corriente*

*=Disponible en funcién del cédigo de dispositivo pedido.

Opciones de configuracion

¢, Donde configurar?
En [Para Dispositivo\
Estadisticas\
Demanda\
Demanda de corriente]

Opcion de comando de
desconexion para limitar la

demanda de corriente media:

Si

Ver valores medios y valores

pico

Valores pico y valores medios basados en la corriente

Intervalo de tiempo para

el célculo de los valores Opciones de inicio

medios y pico

variable:
(variable: calculo medio basado
en periodo variable)

fija:

(fija: el calculo medio se
reajusta al final del periodo, es
decir, con el siguiente periodo
de inicio)

(periodo fijo o variable)

(los valores medios se calculan
basandose en el periodo de
tiempo entre los dos flancos
ascendentes de la sefal)

Reajuste de los valores
medios y pico

Fc Res

(por ejemplo, mediante la
entrada digital para restablecer
los valores medios por
anticipado, antes del siguiente
flanco ascendente de la senal
inicial). Esto solo se aplica a la
opcion "FC inicial".

Consulte el capitulo "Alarmas de sistema"

¢, Donde? En el menu [Operacién\Estadistica\Demanda]

Configuracién de calculo de valor medio basado en la tensién*

*=Disponible en funcién del cédigo de dispositivo pedido.

Opciones de configuracion

¢ Donde configurar?
En [Para Dispositivo\
Estadisticas\
Umit]

Ver valores medios

Valores medios basados en la tension

Intervalo de tiempo para
el calculo de los valores
medios

variable:
(variable: calculo medio basado
en periodo variable)

fija:

(fija: el calculo medio se
reajusta al final del periodo, es
decir, con el siguiente periodo
de inicio)

Opciones de inicio

(periodo fijo o variable)

(los valores medios se calculan
basandose en el periodo de
tiempo entre los dos flancos
ascendentes de la senal)

Reajuste de los valores
medios y pico

Fc Res

(por ejemplo, mediante la
entrada digital para restablecer
los valores medios por
anticipado, antes del siguiente
flanco ascendente de la senal
inicial). Esto solo se aplica a la
opcion "FC inicial".

¢,Donde? En el menu [Operacion\Estadistica\Vavg]
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Estadisticas

Configuracién de calculo de valor medio basado en la potencia*

*=Disponible en funcién del cédigo de dispositivo pedido.

Valores pico y valores medios (demanda) basados en la potencia

Intervalo de tiempo para
el calculo de los valores
medios y pico

Opciones de inicio

Reajuste de los valores
medios y pico

Opciones de configuracion

¢,Dénde configurar?
En [Para Dispositivo\
Estadisticas\
Gestion Suministro\
Demanda Potencia]

Opcion de comando de
desconexion para limitar la

demanda de potencia media:

Si

Ver valores medios y valores

pico

de inicio)

variable:
(variable: calculo medio basado
en periodo variable)

fija:

(fija: el calculo medio se
reajusta al final del periodo, es
decir, con el siguiente periodo

duracion:
(periodo fijo o variable)

Fct inicial:

(los valores medios se calculan
basandose en el periodo de
tiempo entre los dos flancos
ascendentes de la sefal)

Fc Res

(por ejemplo, mediante la
entrada digital para restablecer
los valores medios por
anticipado, antes del siguiente
flanco ascendente de la sefal
inicial). Esto solo se aplica a la
opcion "FC inicial".

Consulte el capitulo "Alarmas de sistema"

¢, Doénde? En el menu [Operacién\Estadisticas\Demanda]
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Estadisticas

Comandos directos

Parameter Descripcidén Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
ReiFc tod Reinicializacién de todos los valores de inactivo, inactivo [Operacion
estadistica (Demanda de Corriente, activo /
@ Demanda de Potencia, Min, Max) Restablecer/co
nf.
/Rest]
ReiFc | Demand Reinicializacién de Estadisticas - Demanda | inactivo, inactivo [Operacion
de Corriente (media, media maxima) activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
ReiFc P Reinicializacién de Estadisticas - Demanda | inactivo, inactivo [Operacion
Demand de Potencia (media, media maxima) .
activo /
Restablecer/co
@ nf.
/Rest]
ReiFc Min Reinicializacién de todos los valores inactivo, inactivo [Operacién
minimos activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
ReiFc Méax Reinicializacién de todos los valores inactivo, inactivo [Operacion
maximos activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Parametros de proteccién global del médulo Estadisticas
Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
ReiFc Max Reinicializacién de todos los valores 1..n, Lista [Param dispos
maximos Asignac. [Estadist.
@ /Min/Max]
ReiFc Min Reinicializacién de todos los valores 1..n, Lista [Pardm dispos
minimos Asignac. /Estadist.
@ /Min/Max]
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Estadisticas

Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Demanda Arran | Iniciar demanda de Corriente por: Duracion, Duracién [Pardm dispos
| via: InicFunc [Estadist.
/Demand
® /Demanda
Corr.]
Fc Demanda Inicio del calculo, si la sefial asignada es 1..n, Lista [Pardm dispos
Arran | verdadera. Asignac. /Estadist.
Solo disp. si: Demanda Arran | via: = /Demand
® InicFunc /Demanda
Corr.]
ReiFc | Demand Reinicializacion de Estadisticas - Demanda  1..n, Lista [Pardm dispos
de Corriente (media, media maxima) Asignac. [Estadist.
® /Demand
/Demanda
Corr.]
Deman,d Tiempo de registro 2s, 15s [Pardm dispos
puracon’ Solo disp. si: Demanda Arran | via: = >, [Estadist.
Duracién 10, /Demand
® 155, /Demanda
30, Corr.]
1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1h,
2h,
6 h,
12 h,
1d,
2d,
5d,
7d,
10d,
30d
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Estadisticas

Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Demand Configuracién de ventana desliz, desliz [Pardm dispos
Ventana | fija /Estadist.
/Demand
® /Demanda
Corr.]
Demanda Arran | Iniciar demanda de Potencia Activa por: Duracién, Duracién [Param dispos
P via: InicFunc [Estadist.
/Demand
® /Demanda Pot.]
Fc Demanda Inicio del calculo, si la sefal asignada es 1..n, Lista [Param dispos
Arran P verdadera. Asignac. /Estadist.
Solo disp. si: Demanda Arran P via: = /Demand
® InicFunc /Demanda Pot.]
ReiFc P Reinicializacién de Estadisticas - Demanda | 1..n, Lista [Param dispos
Demand de Potencia (media, media maxima) Asignac. /Estadist.
/Demand
® /Demanda Pot.]
Demand Tiempo de registro 2s, 15s [Param dispos
DUFSEionE , . p 5s, [Estadist.
Solo disp. si: Demanda Arran P via: =
Duracién 10 s, /Demand
® 155, /Demanda Pot.]
305,
1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1h,
2h,
6 h,
12 h,
1d,
24d,
5d,
7d,
10 d,
30d
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Estadisticas

Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Demand Configuracién de ventana desliz, desliz [Pardm dispos
Ventana P fija /Estadist.
/Demand

X

/Demanda Pot.]
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Estadisticas

Estados de las entradas del médulo Estadisticas

Name
StartFc 2-I

StartFc 3-I

Descripcidén

Estado de ent. de mdd: Inicio de Estadisticas 2

Estado de ent. de mdd: Inicio de estadisticas 3

Asignacidn a través de

[Param dispos
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Param dispos
[Estadist.
/Demand
/Demanda Pot.]

ReiFc | Demand-I

ReiFc P Demand-
[

ReiFc Max-I

ReiFc Min-I

Estado de ent. de mdd: Reinicializacion de
Estadisticas - Demanda de Corriente (media, media

maxima)

Estado de ent. de mdd: Reinicializacion de
Estadisticas - Demanda de Potencia (media, media

maxima)

Estado de ent. de mdd: Reinicializacion de todos los

valores maximos

Estado de ent. de mdd: Reinicializacidon de todos los

valores minimos

[Parédm dispos
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Parédm dispos
[Estadist.
/Demand
/Demanda Pot.]
[Param dispos
[Estadist.
/Min/Max]
[Param dispos
[Estadist.
/Min/Max]
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Seinales del médulo Estadisticas

Signal
ReiFc tod

ReiFc | Demand

Descripcion

Senal: Reinicializacion de todos los valores de estadistica (Demanda de
Corriente, Demanda de Potencia, Min, Max)

Senal: Reinicializacion de Estadisticas - Demanda de Corriente (media,

media maxima)

ReiFc P Demand

Sefal: Reinicializacion de Estadisticas - Demanda de Potencia (media,

media maxima)

ReiFc Max
ReiFc Min

Sefal: Reinicializacion de todos los valores maximos

Sefal: Reinicializacion de todos los valores minimos

Contadores del modulo Estadisticas

‘ Value

‘ Descripcidn

Ruta del menu

Res Demand | Cr

Res Demand P Cr

Res valor Min Cr

Res valor Max Cr

NUmero de reinicializaciones desde el Ultimo
arranque. La marca de fecha muestra la fecha y hora
de la Ultima reinicializacién.

NUmero de reinicializaciones desde el Ultimo
arranque. La marca de fecha muestra la fecha y hora
de la Ultima reinicializacién.

NUmero de reinicializaciones desde el Gltimo
arranque. La marca de fecha muestra la fecha y hora
de la Ultima reinicializacidn.

NUmero de reinicializaciones desde el Ultimo
arranque. La marca de fecha muestra la fecha y hora
de la Ultima reinicializacidn.

[Operacion
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacion
[Estadist.
/Demand
/Demanda Pot.]
[Operacién
[Estadist.

/Min

/Alim.]
[Operacién
[Estadist.

/Max

/URTD]
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Estadisticas

Corriente - Valores estadisticos

Value Descripcion Ruta del ment
11 méx Valor maximo de corriente de secuencia de fase [Operacién
positiva (fundamental) [Estadist.
/Max
/Corr.]
1 min Valor minimo de corriente de secuencia de fase [Operacién
positiva (fundamental) [Estadist.
/Min
/Corr.]
12 méx Valor maximo de corriente de secuencia negativa [Operacién
(fundamental) [Estadist.
/Max
/Corr.]
12 min Valor minimo de corriente de carga desequilibrada [Operacién
(fundamental) [Estadist.
/Min
/Corr.]
IL1 méx RMS Valor maximo IL1 (RMS) [Operacién
[Estadist.
/Max
/Corr.]
IL1 med RMS Valor medio IL1 (RMS) [Operacién
[Estadist.
/Demand

/Demanda Corr.]
IL1 min RMS Valor minimo IL1 (RMS) [Operacién
[Estadist.
/Min
/Corr.]
IL2 méx RMS Valor maximo IL2 (RMS) [Operacién
/Estadist.
/Max
/Corr.]
IL2 med RMS Valor medio IL2 (RMS) [Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
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Value
IL2 min RMS

Descripcién
Valor minimo IL2 (RMS)

Ruta del menu
[Operacién
[Estadist.

/Min

/Corr.]

IL3 méx RMS

IL3 med RMS

IL3 min RMS

max med IG RMS

min med IG RMS

IG calc max RMS

IG calc min RMS

Valor méaximo IL3 (RMS)

Valor medio IL3 (RMS)

Valor minimo IL3 (RMS)

Valor medido: Valor maximo de IG (RMS)

Valor medido: Valor minimo de IG (RMS)

Valor medido (calculado): Valor méximo de IG (RMS)

Valor medido (calculado): Valor minimo de IG (RMS)

[Operacién
[Estadist.
/Max
/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Min

/Corr.]
[Operacién
/Estadist.
/Max
/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Min

/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Min

/Corr.]

%(12/11) max

Valor medido (calculado): Valor maximo 12/I1, la
secuencia de fase se tiene en cuenta
automaticamente.

[Operacion
/Estadist.
/Max
/Corr.]
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Value
%(12/11) min

Descripcién

Valor medido (calculado): Valor minimo 12/11, la
secuencia de fase se tiene en cuenta
automaticamente.

Ruta del menu
[Operacién
[Estadist.

/Min

/Corr.]

Demand Pico IL1

Demand Pico IL2

Demand Pico IL3

Valor de Pico IL1, valor de RMS

Valor de Pico IL2, valor de RMS

Valor de Pico IL3, valor de RMS

[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
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Estadisticas

Tension - Valores estadisticos

Value

f max

f min

V1 méax

V1 min

Descripcion
Valor frecuencia max.

Valor frecuencia min.

Valor maximo: Voltaje de secuencia de fase positiva
de los componentes simétricos(fundamental)

Valor minimo: Voltaje de secuencia de fase positiva
de los componentes simétricos(fundamental)

Ruta del menu

[Operacién
[Estadist.
/Max
/Voltajel
[Operacién
/Estadist.
/Min
/NVoltaje]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/NVoltajel
[Operacién
[Estadist.
/Min
/Voltajel

V2 max

V2 min

VL12 max RMS

VL12 min RMS

VL23 max RMS

Valor maximo: Voltaje de secuencia de fase negativa
de los componentes simétricos(fundamental)

Valor minimo: Voltaje de secuencia de fase positiva
de componentes simétricos(fundamental)

Valor méximo de VL12 (RMS)

Valor minimo de VL12 (RMS)

Valor maximo de VL23 (RMS)

[Operacién
[Estadist.
/Max
/Voltaje]
[Operacién
[Estadist.
/Min
/Voltaje]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/NVoltajel
[Operacién
/Estadist.
/Min
/Voltaje]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Voltaje]
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Estadisticas

Value
VL23 min RMS

Descripcién
Valor minimo de VL23 (RMS)

Ruta del menu
[Operacién
[Estadist.

/Min

/Voltajel

VL31 max RMS

VL31 min RMS

VL1 max RMS

VL1 min RMS

VL2 méax RMS

VL2 min RMS

VL3 max RMS

Valor maximo de VL31 (RMS)

Valor minimo de VL31 (RMS)

Valor méximo de VL1 (RMS)

Valor minimo de VL1 (RMS)

Valor maximo de VL2 (RMS)

Valor minimo de VL2 (RMS)

Valor méximo de VL3 (RMS)

[Operacién
[Estadist.
/Max
/NVoltajel
[Operacién
[Estadist.
/Min
/Voltaje]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Voltaje]
[Operacién
/Estadist.
/Min
/Voltaje]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/NVoltajel
[Operacién
[Estadist.
/Min
/Noltajel
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Voltaje]

VL3 min RMS

Valor minimo de VL3 (RMS)

[Operacion
/Estadist.
/Min
/Voltaje]
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Value
VG med max RMS

Descripcién
Valor medido: Valor méximo de VG (RMS)

Ruta del menu

[Operacién
[Estadist.
/Max
/Voltajel

VG med min RMS

VG calc max RMS

VG calc min RMS

%(V2/V1) max

%(V2/V1) min

V/f max

V/f min

Valor medido: Valor minimo de VG (RMS)

Valor medido (calculado): Valor maximo de VG (RMS)

Valor medido (calculado): Valor minimo de VG (RMS)

Valor medido (calculado): Valor maximo de %V2/V1

Valor medido (calculado): Valor minimo de %V2/V1

Valor maximo: Relacidon voltios/hercios en relacion

con los valores nominales.

Valor minimo: Relacidn voltios/hercios en relaciéon con
los valores nominales.

[Operacién
[Estadist.
/Min
/NVoltajel
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Voltaje]
[Operacién
[Estadist.
/Min
/Voltaje]
[Operacién
/Estadist.
/Max
/Voltaje]
[Operacién
[Estadist.
/Min
/NVoltajel
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Noltajel
[Operacién
[Estadist.
/Min
/Voltaje]
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Potencia - Valores estadisticos

Value

cos fi max

cos fi min

S max

S med

Descripcion

Valor maximo del factor de potencia: Convencién de
signos: sign(PF) = sign(P )

Valor minimo del factor de potencia: Convencién de
signos: sign(PF) = sign(P )

Valor maximo de la potencia aparente

Media de potencia aparente

Ruta del menu
[Operacién
[Estadist.

/Max

/Alim.]
[Operacién
/Estadist.

/Min

/Alim.]
[Operacién
[Estadist.

/Max

/Alim.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Pot.]

S min

P méx

P med

P min

Q méax

Valor minimo de la potencia aparente

Valor maximo de la potencia activa

Media de potencia activa

Valor minimo de la potencia activa

Valor maximo de la potencia reactiva

[Operacién
[Estadist.
/Min
/Alim.]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Alim.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Pot.]
[Operacién
/Estadist.
/Min
/Alim.]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Alim.]
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Value
Q med

Descripcién

Media de potencia reactiva

Ruta del menu

[Operacién
/Estadist.
/Demand

/Demanda Pot.]

Q min

cos fi max RMS

cos fi min RMS

Demand Pico VA

Demanda Pico Vat

Demand Pico VAr

Valor minimo de la potencia reactiva

Valor maximo del factor de potencia: Convencién de
signos: sign(PF) = sign(P )

Valor minimo del factor de potencia: Convencién de
signos: sign(PF) = sign(P )

Valor de Pico VA, valor de RMS

Valor de Pico WATTS, valor de RMS

Valor de Pico VAR, valor de RMS

[Operacién
[Estadist.
/Min
Alim.]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Alim.]
[Operacién
[Estadist.
/Min
/Alim.]
[Operacién
/Estadist.
/Demand

/Demanda Pot.]

[Operacién
[Estadist.
/Demand

/Demanda Pot.]

[Operacién
[Estadist.
/Demand

/Demanda Pot.]
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Alarmas de sistema

Elementos disponibles:
SisA

A VI SO Tenga en cuenta que la proteccion de potencia y la demanda de potencia
(Activa/Reactiva/Aparente) solo esta disponible dentro de los dispositivos de

proteccién que ofrecen medicidon de corriente y tension.

Dentro del menu de Alarmas del sistema [SisA], el usuario puede configurar:

B Ajustes generales (activar/desactivar la Gestion de demanda, asignar de forma opcional una sefal, que
bloqueara la Gestion de demanda);

E Proteccidn de potencia (Valores pico);
B Gestion de demanda (Potencia y corriente); y

B Protecciéon THD.

Tenga en cuenta que todos los umbrales tienen que definirse como valores primarios.

Gestion de demanda

La demanda es la media de corriente o potencia del sistema en un intervalo de tiempo (ventana). La Gestion de
demanda admite que el usuario mantenga la demanda de energia por debajo de los valores finales contractuales
(con el proveedor de energia eléctrica). Si se superan los valores finales contractuales, se pagara una tarifa
adicional al proveedor de energia eléctrica.

Por tanto, la gestion de demanda ayuda al usuario a detectar o evitar cargas medias maximas que se van a tener
en cuenta en la facturaciéon. Para reducir la carga de demanda con respecto al indice de demanda, las cargas
pico, si es posible, deben diversificarse. Eso significa, si es posible, evitar grandes cargas al mismo tiempo. Para
asistir al usuario a analizar la demando, la gestion de demanda podria informar al usuario mediante una alarma. El
usuario también podria utilizar alarmas de demanda y asignarlas en los relés para realizar la reduccion de carga
(en caso aplicable).

La gestion de demanda abarca:

m Demanda potencia
m Demanda vat (Potencia activa);
m Demanda VAr (Potencia reactiva);
m Demanda VA (Potencia aparente); y

B Demanda de corriente.
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Configuracién de la demanda
Configuracién de demanda en un procedimiento de dos pasos. Proceda como se indica a continuacion.
Paso 1: Configure los ajustes generales dentro del menu [Parametros dispositivo/Estadisticas/Demandal:

m Defina la fuente del activador en "Duracion”.

B Seleccione una base de tiempo para la "ventana”.
m Determine si la ventana esta "fijja” o "deslizante".
E En caso aplicable, asigne una sefal de reinicio.

El tiempo del intervalo (ventana) puede definirse en fijo o deslizante.

Ejemplo de una ventana fija: Si el rango se define para 15 minutos, el dispositivo de proteccion
calcula la corriente o la potencia media en los ultimos 15 minutos y actualiza el valor cada 15
minutos.

Ejemplo de una ventana deslizante: Si se ha seleccionado la ventana deslizante y el intervalo se
define en 15 minutos, el dispositivo de proteccién calcula y actualiza continuamente la corriente o
potencia media, durante los Ultimos 15 minutos (el valor de medicién mas reciente sustituye
continuamente el valor de medicidon mas antiguo).

202 MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Alarmas de sistema

Configuracion Ventan = desliz

1 Duracién

1 Duracién

!

Duracion —
4 | 5|16 | 7|89 |10|11[12 (13 (14|15 |16 | 17 | 18
| ﬁ
|
Calculo Media —| r || __tRer Alarm
desliz
—
4 |56 |7 8})9 (1011|1213 |14 | 15|16 | 17| 18
| —
[
Calculo Media —| r = “Roe"- Alarm
desliz
—
4 | 5|16 |78 |9|110]|11]|112(13 |14 | 15|16 | 17| 18
| —
|
Calculo Media —| r | t'Roe“- Alarm
Configuracién Ventan = fija
Calculo Media Calculo Media Calculo Media Calculo Media

Duracion 1

4 |5 |6

81 9|10

11

12 | 13

14

15116 | 17 | 18

Caélculo Media

Célculo Media

Célculo Media

Caélculo Media

Célculo Media

Alarm
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Paso 2:

B Ademas, los ajustes especificos de Demanda tienen que configurarse en el menu [SisA/Demandal.

m Determine si la demanda debe generar una alarma o si debe ejecutarse en modo de silencio.
(Alarma activa/inactiva).

B Defina el umbral.

B En los casos aplicables, defina un tiempo de retraso para la alarma.

Valores pico

El dispositivo de proteccion también guarda los valores de demanda pico de corriente y potencia. Las cantidades
representan el valor de demanda mas alto desde el ultimo reinicio de los valores de demanda. Las demandas de
corriente y potencia del sistema se marcan con un sello de fecha y hora.

Dentro del menu [Operacion/Estadisticas], es posible ver los valores pico de demanda y la demanda actual.

Configuracién de la supervision de los valores pico
La supervision de los valores pico se puede configurar dentro del menu [SisA/Potencia] para su activacion:

E Potencia activa (Vat),
E Potencia reactiva (VAr)

m Potencia aparente (VA)

Los ajustes especificos tienen que definirse dentro del menu [SisA/Potencial.

m Determine si la supervision de valor pico debe generar una alarma o si debe ejecutarse en modo de silencio.
(Alarma activa/inactiva).

m Defina el umbral.

B En los casos aplicables, defina un tiempo de retraso para la alarma.

Valores Min. y Max.
Dentro del menu [Operacién/Estadisticas] es posible ver los valores minimo (min.) y maximo (max.).

Valores minimos desde el ultimo reinicio: Los valores minimos se comparan continuamente con el ultimo valor
minimo de dicho valor de medicién. Si el nuevo valor es inferior al Gltimo minimo, el valor se actualiza. Dentro del

menu [Parametros dispositivo/Estadisticas/"Min. / Max."], es posible asignar una sefial de reinicio.

Valores maximos desde el ultimo reinicio: Los valores maximos se comparan continuamente con el ultimo valor
maximo de dicho valor de medicién. Si el nuevo valor es superior al Gltimo maximo, el valor se actualiza. Dentro

del menu [Parametros dispositivo/Estadisticas/"Min. / Max."] , es posible asignar una sefal de reinicio.
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Proteccion THD

Para supervisar la calidad de potencia, el dispositivo de proteccion puede supervisar los THD de tension (fase a

fase) y corriente.
Dentro del menu [SisA/THD]:

E Determine si se va a emitir o no una alarma (Alarma activa/inactiva);
m Defina el umbral; y

B En los casos aplicables, defina un tiempo de retraso para la alarma.

Parametros de planificacion de dispositivo de la gestién de demanda

‘ Parameter ‘ Descripcién Opciones Predet.
Modo Modo no usar, no usar
uso

X

Sefales de la gestidn de demanda (estados de las salidas)

Ruta del menu
[Planif. de disp.]

‘ Signal ‘ Descripcidén

activo Sefal: activo

BloEx Sefal: Bloqueo externo

Alarma Alim Vat Sefal: Alarma de Potencia Activa permitida superada

Alarma Alim VAr Sefal: Alarma de Potencia Reactiva permitida superada
Alarma Alim VA Sefal: Alarma de Potencia Aparente permitida superada
Alarma Demand Vat Sefal: Alarma de Potencia Activa media superada

Alarma Demand VAr Sefal: Alarma de Potencia Reactiva media superada

Alarma Demand VA Sefal: Alarma de Potencia Aparente media superada

Alm Demd Corr Sefal: Alarma de corriente de demanda media

Alarm | THD Sefial: Alarma de Corriente de Distorsiéon de Armoénico Total
Alarm V THD Sefal: Alarma de Voltaje de Distorsién de Arménico Total

Inter Alim Vat Sefal: Desconexidn por Potencia Activa permitida superada
Inter Alim VAr Sefial: Desconexién por Potencia Reactiva permitida superada
Inter Alim VA Sefal: Desconexidn por Potencia Aparente permitida superada
Int Demand Vat Sefial: Desconexidn por Potencia Activa media superada

Int Demand VAr Sefial: Desconexién por Potencia Reactiva media superada

Int Demand VA Sefal: Desconexidn por Potencia Aparente media superada

Int Demand Corrient Sefial: Desconexidn de corriente de demanda media
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Signal
Int | THD
Int V THD

Descripcién

Sefal: Desconexidn de Corriente de Distorsion de Armoénico Total

Sefial: Desconexién de Voltaje de Distorsiéon de Arménico Total

Parametros de proteccién global de la gestion de demanda

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, inactivo [SisA
modulo/etapa. activo /Ajustes
@ generales]
Fc BloEx Activar (permitir) o desactivar (no permitir) |1..n, Lista [SisA
el bloqueo del médulo/etapa. Este Asignac. /Aiustes
pardmetro solo es eficaz si se asigna a una énerales]
@ sefial al parametro de proteccién global g
correspondiente. Si la sefial es verdadera,
se bloquean los médulos/etapas con el
pardmetro "BloEx Fc=active".
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /Alim,
@ /Vat]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1- 10000kW [SisA
primario) 40000000kw .
JAlim.
@ /Vat]
t-Retr. Retraso de Desconexion 0 - 60min Omin [SisA
JAlim.
@ /Vat]
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo JAlim.
@ /VAr]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1- 10000kVAr [SisA
primario) 40000000kVAr .
JAlim.
@ /VAr]
t-Retr. Retraso de Desconexion 0 - 60min Omin [SisA
JAlim.
@ /VAr]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo JAlim,
@ /VA]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1- 10000kVA [SisA
primario) 40000000kVA .
JAlim.
& NAJ
t-Retr. Retraso de Desconexion 0 - 60min Omin [SisA
/Alim.
@ /VA]
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /Demand
@ /Demanda
potencia
/Demanda vat]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1- 10000kW [SisA
primario) 40000000kw
/Demand
@ /Demanda
potencia
/Demanda vat]
t-Retr. Retraso de Desconexion 0 - 60min Omin [SisA
/Demand
@ /Demanda
potencia
/Demanda vat]
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /Demand
@ /Demanda
potencia
/Demand VAr]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1- 20000kVAr [SisA
primario) 40000000kVAr
/Demand
@ /Demanda
potencia

/Demand VAr]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-Retr. Retraso de Desconexién 0 - 60min Omin [SisA
/Demand
@ /Demanda
potencia
/Demand VAr]
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /Demand
@ /Demanda
potencia
/Demand VA]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1- 20000kVA [SisA
primario) 40000000kVA /Demand
@ /Demanda
potencia
/Demand VA]
t-Retr. Retraso de Desconexidn 0 - 60min Omin [SisA
/Demand
@ /Demar_1da
potencia
/Demand VA]
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /Demand
@ /Demanda
Corr.]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 10 - 500000A | 500A [SisA
primario) /Demand
@ /Demanda
Corr.]
t-Retr. Retraso de Desconexién 0 - 60min Omin [SisA
/Demand
@ /Demanda
Corr.]
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /THD
@ /I THD]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1 -500000A 500A [SisA
primario) /THD
@ /I THD]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-Retr. Retraso de Desconexidn 0 - 3600s 0s [SisA
[THD
@ /I THD]
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /THD
@ /U THD]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1-500000V 10000V [SisA
primario) THD
@ /U THD]
t-Retr. Retraso de Desconexidn 0 - 3600s 0s [SisA
/THD
@ /U THD]
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Estados de las entradas de la gestion de demanda

Name Descripcién Asignacidn a través de
BloEx-| Estado entrada mddulo: Bloqueo externo [SisA
/Ajustes generales]
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Confirmaciones

Confirmaciones colectivas para sefales bloqueadas:

Confirmaciones colectivas

LED Relés de salida SCADA Comando de LED+
binaria descon'eXIon Relés de salida
pendiente binaria+
SCADA+
Comando de
desconexion
pendiente
Mediante Smart | Todos los LED a Todos los relés Todas las Todos los Todos a la vez:
view o en el la vez: de salida binaria senales SCADA comandos de ;Donde?
panel todos... A alavez: alavez: desconexion ., )
¢ Donde? ) [Operacion/Confir
pueQen [Operacion/Confir ¢, Donde? ¢, Donde? pendientes a la macion]
confirmarse. macion] [Operacion/Confir [Operacion/Confir vez
macion] macion] ¢, Donde?
En el panel, [Operaci(?r’vConfir
macion]
puede accederse
al menu
[Operacion\Confir
macion]
directamente
mediante la
tecla"C".
Confirmacion Todos los LED a Todos los relés Todas las Todos los
externa®: la vez: de salida binaria = sefiales SCADA comandos de
. alavez: alavez: desconexion
Mediante una ,
sefal de la lista , pendientes a la
¢, Donde? Dentro vez:

de asignaciones

(por ejemplo, la del mend
por €] p ' [Param. del
entrada digital) . " )
dispositivo/Confir
fodos... pueden C
) macion]
confirmarse.
Confirmacion Todas las LED a
automadtica: la vez,
, automaticamente
A través de una
en caso de una
alarma nueva de
. L, alarma de
ninguna funcion .
proteccion.

de proteccion

¢, Dbénde? Dentro = ;Dénde? Dentro

del menu del menu
[Param. del [Param. del
dispositivo / dispositivo /
Confirmacion] Confirmacion]

¢, Donde? Dentro
del menu
[Param. del
dispositivo /
Confirmacion]

*La confirmacion externa podria deshabilitarse si el parametro » Conf Ex «se ajusta a »inactivo« dentro del menu
[Param. disp./Conocimiento]. De este modo también se bloquea la confirmacién por comunicacion (por ejemplo,
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Modbus).

** Si la confirmacion automatica esta activa, se reconoceran todas las LED con una alarma de proteccion.
La confirmacion automatica debe activarse ajustando:

[Param. disp. / LED / grupo de LED A/ LED 1...n] »Bloqueado« = “activo, conf. por alarma”
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Opciones de confirmaciones individuales en sefiales bloqueadas:

Confirmacion individual

LED

Relés de salida binaria

Comando de desconexion
pendiente

Mediante una sefal de la LED individual:

lista de asignaciones (por

ejemplo, la entrada digital)

un... puede confirmarse. ¢Donde?
En el menu de

configuracion de este LED

individual.

Relé de salida binaria:

¢, Dbénde?
En el menu de
configuracion de este relé
de salida binaria individual.

Comando de desconexion
pendiente.

¢, Dbénde?
En el modulo
ControlDesconexion

A VI SO Mientras se encuentre en modo de configuracién de parametros, no puede
realizar confirmaciones.

En caso de que se produzca un fallo durante la configuracién de parametros
mediante el panel operativo, primero debe abandonar el modo de parametros

pulsando el boton "C" o "Aceptar" antes de acceder al menu "Confirmaciones"

mediante el pulsador.
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Confirmacion manual

Es posible confirmar LED, SCADA, relés de salida binaria y/o un comando de desactivacion pendiente pulsando la
tecla »C« en el panel.

Existen dos principios sobre la manera en que la tecla »C« debe reaccionar cuando se pulsa:

« (1.) Con paso de seleccion intermedia: Una vez pulsada la tecla »C«, seleccione los elementos que deben
confirmarse (LED, SCADA, relés de salida binaria, comando de desactivacién o todos ellos) mediante las
teclas visibles. Después, pulse la tecla con el »Simbolo de la llave«.

« (2.) Confirmacion inmediata: Una vez que se han configurado los elementos que deben asignarse a la
»Conf. mediante tecla»C«,se confirmaran solo pulsando la tecla »C« (durante aprox. 1 segundo).

El parametro de configuracion [Param. disp/Confirmacion] » Conf. mediante tecla » C« decide qué principio del
descrito arriba estara disponible cuando la tecla »C« se pulse:

+  “Ninguno” - Al pulsar la tecla »Cg, esta funcionara tal y como se describié mas arriba con el “principio
(1.)”, es decir, usted selecciona explicitamente los elementos a confirmar.

« “Conf.LED” - Alpulsar la tecla »C« (durante aprox. 1 segundo) se confirman todas las LED de
inmediato (solo se requerira la contrasefia. Véase mas abajo).

« “Conf.LED, relés” - Al pulsar la tecla »C« (durante aprox. 1 segundo) se confirman todas las LED y los
relés de salida binaria de inmediato (solo se requerira la contrasefia. Véase mas abajo).

« “Conf. cualquiera” - Al pulsar la tecla »C« (durante aprox. 1 segundo) se confirman todos los
elementos mencionados (anteriores) de inmediato (solo se requerira la contrasefia. Véase mas abajo).

Los tres tipos de reconocimiento inmediato segun el “principio (2.)” pueden reconocerse por el hecho de que
siempre incluyen una prueba de LED; es decir, todas las LED parpadean en rojo durante un segundo y luego
parpadean en verde durante otro segundo.

A VI SO Independientemente de qué tipo de informacién haya seleccionado, tenga en
cuenta que se le pedira la contrasefa.
Si se le pide cualquier contrasefia y pudiera entrar sin introducir una concreta,

introduzca una vacia en el nivel »Prot-Lv1«.

Consulte el capitulo “Seguridad” para obtener informacion general acerca de
las contrasefias y consideraciones relaciondas con la seguridad.
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Confirmaciones externas

En el menu [Parametro del dispositivo\Confirmacion Ex] puede asignar una sefal (por ejemplo, el estado de una

entrada digital) de la lista de asignaciones que:

m confirme todos los LED (confirmables) a la vez;
m confirme todas las salidas binarias (confirmables) a la vez;

E confirme todas las sefiales SCADA (confirmables) a la vez.

Con LED

1..n, Lista Asignac.

Confirmac Ex.Con LED

Con SD

1..n, Lista Asignac.

Confirmac Ex.Con SD

Con Scada

1..n, Lista Asignac.

Confirmac Ex.Con Scada
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Reajustes manuales
En el menu »Operacion/restablecer« puede:

B restablecer contadores,
B eliminar registros (por ejemplo, registros de perturbacion) y

B reajustar elementos especiales (estadisticas, replicas térmicas, etc).

A VI SO Puede encontrar la descripcidn de los comandos de reajuste en los médulos
correspondientes.
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Visualizacion del estado

Si la pantalla de estado dentro del menu "Operacion”, se puede ver el estado actual de todas las senales. Esto
significa que el usuario es capaz de ver si las sefiales individuales estan activas o inactivas en un momento
concreto. El usuario puede ver todas las sefales ordenadas por elementos/modulos de proteccion.

El estado de entrada/senal de modulo es... Se muestra en el panel como...

false / »0« 0 E

verdadero / "1" ﬁ
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Panel de funcionamiento (HMI)

HMI

Parametros especiales del panel

Este menu Parametro dispositivo\HMI") se utiliza para definir el contraste de la pantalla, el tiempo de edicion
maximo admisible y el idioma del menu (después del tiempo definido, todos los cambios de parametros no
guardados se rechazaran).

Comandos directos del panel

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Contr. Contraste 0-100% 50% [Param dispos
[HMI]
Opciones de Si se presiona la tecla »C« mientras el Valores fab., Valores fab., |[Pardm dispos
puesta a cero  dispositivo realiza un reinicio en frio, "Rest. contr.",  "Rest. contr." /Sequridad
aparece un cuadro de didlogo general de Solo "Valores 9
restablecimiento de opciones en la pantalla. fab." /Varios]
@ Seleccione qué opciones estaran disponibles o
en este cuadro de dialogo. Desact. puesta
a cero
Smart view por Activa (permite) o desactiva (no permite) el inactivo, activo [Pardm dispos
USB acceso de Smart view a través de la interfaz . .
USB. activo /Seguridad
® /Comunicacién]
Smart view por Activa (permite) o desactiva (no permite) el inactivo, activo [Pardm dispos
Eth acceso de Smart view a través de la interfaz . S idad
Ethernet. activo /Segurida
@ /Comunicacién]

Parametros de proteccién global del panel
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-max Si no se pulsan otras teclas en el panel, una 20 - 3600s 180s [Pardm dispos
edic/acceso vez que este tiempo expira, se cancelan /Sequridad
todos los parametros almacenados en la 9
caché (cambiados). El acceso al dispositivo /Varios]
® queda bloqueado y pasa al modo de solo
lectura Read-Only LvO.
Pantalla Se desactivara la iluminacién de la pantalla 20 - 3600s 180s [Parédm dispos
desactivada cuando el temporizador llegue a su fin. JHMI]
Idioma menu Seleccién del idioma Inglés, Inglés [Param dispos
Aleman, JHMI]
® Ruso,
Polaco,
French,
Portugués,
Espafiol,
Rumano
Mostrar n.2 de | Mostrar nimeros de dispositivo ANSI inactivo, activo [Param dispos
dispos. ANSI .
activo /HMI]

X
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Registradores

Registrador de perturbaciones

Elementos disponibles:
Reg perturb

B Los registros de perturbaciones pueden descargarse (leerse) mediante el ajuste de parametros y el software de
evaluacion Smart view.

B Los registros de perturbaciones pueden verse y analizarse en Visualizador de datos (que se instala con el
Smart view ).

B Los registros de perturbaciones pueden convertirse en formato de archivo COMTRADE mediante Visualizadores
de datos.

El registrador de perturbaciones funciona con 32 muestras por ciclo. El registrador de perturbaciones puede
activarse por uno de los ocho eventos de inicio posibles (seleccién de la »lista de asignaciones«/l6gica OR). El

registrador de perturbaciones contiene los valores de medicion, incluido el tiempo de preactivacion. Usando Smart

view/Visualizador de datos (opcional) pueden visualizarse y evaluarse graficamente las curvas oscilograficas de las
trazas o los canales analdgicos (corriente, tension) y digitales. El registrador de perturbaciones tiene una capacidad
de almacenamiento de 129 s y puede registrar hasta 15 s (ajustable) por registro, La cantidad de registros
depende del tamafio de cada registro.

El registrador de perturbaciones puede configurarse en el menu »Parametro de dispositivo/Reg de perturb.«.

Determine el tiempo de registro maximo para registrar un evento de perturbacion. Puede ajustarse mediante el
parametro » Tamarfio max. de archivo«, siendo el valor maximo 15 s (inclusive el tiempo de desconexién previa y
posterior). Los tiempos de desconexion previa y posterior del registrador de perturbaciones se configuran
(mediante parametros » Tiempo de desconexion previa«'y » Tiempo de desconexion posterior«) en porcentaje sobre
el valor del » Tamario max. de archivo«.

Para activar el registrador de perturbaciones, pueden elegirse hasta ocho sefiales de la »lista de asignaciones«.
Los eventos de activacion tienen una vinculacién OR. Si se ha escrito un registro de perturbaciones, no puede
activarse un registro de perturbaciones nuevo hasta que todas las sefales de activacion, que han activado el
registro anterior, hayan desaparecido.

A VI So Si tr es la duracién de la seiial de desconexién y va=» Tamaio max. de archivoc,

tee=(» Tiempo-de desconexion previo« - tus.), trost=(» Tiempo de desconexion
posterior« - tys), entonces, los resultados de las duraciones son como sigue:

- El tiempo actual de la activacidn previa siempre es igual a tpr

- El evento de perturbacién se recoge para el tiempo tz,, que es:
tev = min( tr, (tvax —tere) )

- El tiempo posterior de desconexion es trest:
tRest = mln( tPost, (tMéx _tPre_tEv) )

También puede pasar que, dependiendo de la sefial de la desconexidn actual en la
duracién actual y del ajuste tq , tey < tr, €5 decir, que el evento de la perturbacién no se
registre por completo. La Unica forma de aminorar el riesgo (ajustar a ambos lados un
valor menor para tpr.) €s configurar un valor mayor para tys. Sin embargo, esto podria
tener como consecuencia que se mantuvieran en la memoria un pequefio nimero de
eventos.
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Del mismo modo, también puede pasar que no permanezca mas tiempo de desconexién
posterior (es decir, trest = 0). Tenga en cuenta que el registro se parara siempre
después de configurar el tiempo twa=» Tamario méax. de archivo« como finalizado.

Ademas, hay que decidir el comportamiento del registrador de perturbaciones en el caso de que la capacidad de
almacenamiento se haya agotado: O bien sobrescribir automaticamente los registros mas antiguos (»Sobrescribir
automaticamente«="activo”), o pararlo realizando mas registros (»Sobrescribir aufomaticamente«="inactivo”) hasta
que la memoria se limpie manualmente.
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Arran: 1

Activar

Arran: 2
Activar

Arran: 3

Activar

Arran: 4

Activar

Arran 5 Registrndo

Activar

Arran: 6

Activar

Arran: 7
Activar

Arran: 8
Activar

Activac Man
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Ejemplo 1: cuadro de intervalos del registrador de perturbaciones

Inicio 1 = ProtDesc
Inicio 2 = -.-
Inicio 3 = -.-
Inicio 4 = -.-
Inicio 5 = -.-
Inicio 6 = -.-
Inicio 7 = -.-
Inicio 8 = -.-

. < A
t-reg < Tam max ar Sobr. autom. = activo

Tiem postactiv = 25%

Inicio 1 Tiem. preactiv. = 15%
200 ms Tam maxar=2s

0 >
| | t
| |
| |
| |
Tiem. preactiv. : :
| |
‘300 ms I
1 B — I
|
|
0 | -
-—
10 :
' |
' |
Tiem postactiv | |
: |
| 500 ms
) | - »
|
|
0 | -
10 o
| |
I ! t
| |
| |
t-reg [ |
| |
L 1000 ms !
1 - Lol
0
|
| 0
| t
|
|
Tam maxar |
|
|
- 2000 ms o
1
0 - >
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Ejemplo 2: cuadro de intervalos del registrador de perturbaciones

Inicio 1 = Prot.Alarm

Inicio 2 =-.-

Inicio 3 =-.-

Inicio 4 = -.-

Inicio 5 =-.-

Inicio 6 = -.-

Inicio 7 =-.-

Inicio 8 = -.-

Sobr. autom. = activo
t-reg = Tam max ar Tiem postactiv = 25%

Tiem. preactiv. = 15%

Tam max ar =2s

Inicio 1
1200 ms
1
9 >
| | t
| |
| |
| |
Tiem. preactiv. : :
| |
‘300 ms |
1 |
|
|
0 | -
10 !
| I t
' !
! !
Tiem postactiv | |
: [
| _500ms
1 |
|
|
0 | .
I —
| 0 |
I | t
I |
I |
t-reg I |
I |
P 2000 ms ‘I
1
0 [
I -—
10 |
| | t
l I
l I
Tam maxar | |
: I
P 2000 ms o |
] -t >
9 >
0 t
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Lectura de registros de perturbaciones

m En el menu »Operacién/Reg. disturbios« podra detectar los registros de perturbaciones acumulados.
A VI SO En el menu "Operacién/Registradores/Activacion Man" puede activar
manualmente el registrador de perturbaciones.

Eliminar registros de perturbaciones
En el menu »Operacion/Reg. perturbaciones« podra:

B Eliminar los registros de perturbaciones.

m Eligir la »TECLA« »arriba« y la »TECLA« »abajo« para el registro de las perturbaciones que haya que eliminar.
B Acceder a la vista detallada del registro de perturbaciones con la » TECLA« »derechax.

B Para confirmar pulse la » TECLA« »eliminar«

B Introduzca la contrasefia y pulse la tecla »Aceptar«.

m Elija si quiere eliminar todos los registros de perturbaciones o sélo los actuales.

m Para confirmar pulse la » TECLA« »Aceptar.
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Comandos directos del registrador de perturbaciones

Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste

Activac Man Disparo Manual Falso, Falso
Verd

@

Res tod reg Poner a cero todos los registros inactivo, inactivo

@

activo

Ruta del menu

[Operacién
/Registrad
[Activac Man]

[Operacion

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]

Parametros de proteccion global del registrador de perturbaciones

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Arran: 1 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista Prot.Desc [Param dispos
verdadera. Asignac. [Registrad
@ /Reg perturb]
Arran: 2 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Parédm dispos
verdadera. Asignac. /Registrad
@ /Reg perturb]
Arran: 3 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Param dispos
verdadera. Asignac. [Registrad
@ /Reg perturb]
Arran: 4 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Parédm dispos
verdadera. Asignac. [Registrad
@ /Reg perturb]
Arran: 5 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Pardm dispos
verdadera. Asignac. [Registrad
(X) /Reg perturb]
Arran: 6 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Param dispos
verdadera. Asignac.

X

/Registrad
/Reg perturb]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Arran: 7 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Pardm dispos

verdadera. Asignac. .
/Registrad

® /Reg perturb]

Arran: 8 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Param dispos
verdadera. Asignac. [Registrad

® /Reg perturb]

Sobr. autom. Si no queda memoria libre, se sobrescribird | inactivo, activo [Param dispos

X

el archivo mas antiguo. activo [Registrad

/Reg perturb]

Tiem. preactiv.

X

Tiem postactiv

X

Tam max ar

X

El tiempo anterior a la activacion se 0-99% 20% [Parédm dispos
establece como porcentaje del valor
»Tamafo max. archivo«. Este corresponde a
la parte del registro antes de que empiece /Reg perturb]
el evento de activacion.

/Registrad

El tiempo posterior a la activacién se define 0 -99% 20% [Parédm dispos
como un porcentaje del valor de »Tamanfo
max. archivo«. Es el tiempo restante de este
valor, en funcién del ajuste »Tiempo /Reg perturb]
preactivacion« y de la duracién del evento

de activacién, pero hasta el maximo del

valor de »Tiempo posactivacién« aqui

definido.

/Registrad

Capacidad de almacenamiento maxima por 0.1 -15.0s 2s [Param dispos
registro, incluido el tiempo previo y
posterior de activacién. La cantidad de
registros depende del tamafo de cada uno, /Reg perturb]
el tamafio maximo de archivo (especificado

aqui) y la capacidad de almacenamiento

total.

/Registrad

Estados de entrada del registrador de perturbaciones

Name
Iniciol-l

Descripcién Asignacidn a través de
Estado de ent. de méd:: Desencadenar [Param dispos
evento/iniciar registro si: [Registrad

/Reg perturb]
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Name
Inicio2-I

Inicio3-I

Inicio4-|

Inicio5-I

Inicio6-I

Inicio7-1

Inicio8-I

Descripcion

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Senales del registrador de perturbaciones

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Param dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Param dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Parédm dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Pardm dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Param dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Param dispos
/Registrad
/Reg perturb]

Signal Descripcién

regstrndo Sefal: Registro

mem llena Sefal: Memoria llena

Err borrar Sefal: Borrar fallo en memoria

Rest todos reg
Res reg
Activac Man

Sefal: Todos los registros eliminados

Sefial: Eliminar registro

Sefal: Disparo Manual

Parametros especiales del registrador de perturbaciones

Value Descripcion Predet. Tamano Ruta del ment
Est. reg. Estado de registros Listo Listo, [Operacién
Registrndo,  /Visualizacién del
estado
Escr. arch.,
Activar Blo [Registrad
/Reg perturb]
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Value Descripcion Predet. Tamario Ruta del menu
Céd. error Cédigo de error oK 0K, [Operacién
Err escr, /Visualizacién del
Err borrar, estado
Err. de /Registrad
calculo, /Reg perturb]
Arch. no
encon.,
Sobr. autom.
desac.
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Registrador de fallos

Reg err

Finalidad del registrador de fallos

El Registrador de fallos proporciona informacion comprimida sobre los fallos (p. €j., causas de desconexién). La
informacion comprimida se puede leer también en el panel operativo. Esto podria ser Gtil para un analisis rapido de
los fallos ya en el panel operativo. Después de un fallo, se enviara una ventana emergente a la pantalla con el fin
de llamar la atencion de los usuarios al fallo. El Registrador de fallos proporcionara informacion sobre las causas
del fallo. Se puede realizar un analisis de fallos detallado (de forma oscilografica) mediante el registrador de
perturbaciones La referencia entre los registros de fallos y los correspondientes registros de perturbaciones son el

» Numero de fallos« y el » Numero de fallos de red«.
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Definiciones

Tiempo para
desconexion:

Duracion del fallo:

ProtAlarm

Tiempo entre la Primera alarma (Act. Prot.) y la decisién de Primera desconexién (Desc.
Prot.).

Periodo de tiempo desde el flanco ascendente de la sefal de activacion general (»AcT.

PRroT.«) hasta el flanco descendente de la sefal de activaciéon general. Tenga en cuenta que
la activacion general es una conexion OR (disyuncion) de todas las sefales de activacion. La
desconexion general es una conexion OR de todas las desconexiones.

Se abre una ventana emergente en la pantalla

Duracion de fallo

| >
' |
| |
Prot.Desc : :
' |
: Tiempo para desconexion |
|< ......................... I
|
|
' >
0
t
Valores analégicos (registro) retraso-med-t=0
| retraso-med-t>0
ol
>
0 |

Capturar datos |
|

Capturar datos
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Behaviour of the Fault Recorder

¢ Como se activa el registrador de fallos?
El Registrador de fallos se activara con el flanco ascendente de la seial de »AcT. PROT.« (activacion general).

Tenga en cuenta que »AcT. PROT.« (activacion general) es una conexion OR de todas las sefiales de activacion. La
primera activacion activara el registrador de fallos.

¢ En qué momento se registran las mediciones del fallo?

Las mediciones del fallo se registraran (se escriben) cuando se lleve a cabo la decisién de desconexién. El
momento en que las mediciones se registran (tras una desconexion) puede retrasarse de forma opcional con el
parametro »refraso-med-t«. Esto seria lo mas razonable para lograr unos valores de medicién mas fiables (p. €;j.,
para evitar la medicién de perturbaciones causadas por componentes de DC significativos).

Modos
En caso de que un registro de fallo deba escribirse aunque una alarma general no lleve a la desconexién, el
parametro » Modo-registro« debe establecerse en » Alarmas y desconexiones«.

Establezca el parametro » Modo-registro« en » Solo desconexiones« si una alarma a la que no siga una decision de
desconexion no debe llevar a una desconexion.

¢ Cuando aparece la superposicion (ventana emergente) en la pantalla del panel operativo?
Aparecera una ventana emergente en la pantalla del panel operativo cuando la activacién general (Act. Prot.)
desaparezca.

A VI SO N.o §e mostrara Pingt’m tiempo pfa’ra la d’esconei(ic’m si otrF) mf'J’dqu de pr.oteccién
distinto de la sefial de desconexion envia la sefial de activaciéon que activa el
registrador de fallos. Esto puede ocurrir si mas de un médulo de proteccidn esta
involucrado en un fallo.

A VI SO Nota: Los ajustes de los parametros (umbrales , etc.) que se muestran en un registro

de fallos no son parte del registro de fallos en si. Siempre se obtienen de los ajustes
del dispositivo actual. Si se han actualizado los ajustes de los pardmetros que se
muestran en un registro de fallos, estos quedaran indicados con un simbolo de
asterisco en el registro de fallos.

Para evitar esto, haga lo siguiente:

Guarde cualquier registro de fallos que deba archivar en su red local o disco duro
antes de hacer cualquier cambio en los parametros. Después, elimine todos los
registros de fallos del registrador.

Memoria

El ultimo registro de fallos almacenado se guarda de forma segura en el Registrador de fallos (los otros se guardan
en una memoria que depende de la potencia auxiliar del relé de proteccion). Si no hay mas memoria libre, se
sobrescribira el registro mas antiguo (FIFO). Es posible conectar hasta veinte registros.
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¢ Como se cierra la ventana emergente?
Con la tecla »Aceptar«.

¢ Como se comprueba rapidamente si un fallo ha llevado a una desconexion?

Los fallos que llevan a una desconexioén se indican con un icono de rayo i’ (a la derecha) en el menu general del
registrador de fallos.

¢ Qué registro de fallos aparece?
El correspondiente al fallo mas reciente.
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Contenido de un registro de fallos

Un registro de fallos incluye la siguiente informacion:

Fecha/hora Fecha y hora del fallo

NumFallo Numero de fallo, que aumentara con cada fallo (alarma general o » AcT. PROT.«)

NUm. de fallos de red Este niumero sera mayor con cada activacion general (excepcion RA: se aplica solo a
dispositivos que ofrecen reconexion automatica).

Conjunto activo Conjunto de parametros activo

Tiempo para Tiempo entre la activacion y la desconexion Nota: No se muestra el tiempo para la

desconexion desconexion si distintos modulos de proteccion envian la primera activacion y la

primera desconexion.
Alarma Nombre del médulo que se activé primero

Desconexién Nombre del médulo que se desconecto primero.
La informacion que se muestra depende del médulo de proteccion que se ha
desconectado. Esto significa que, por ejemplo, los umbrales se muestran. En caso de
que la desconexion la haya iniciado el modulo de proteccion MotorStart (se aplica a los
relés de proteccion de los motores), se mostrara informacion adicional.

Ajuste adaptativo En caso de que se utilicen conjuntos de adaptacion, se mostrara el nimero del
conjunto activo.

Tipo error En caso de desconexion por sobrecarga, el tipo de fallo se evaluara teniendo en
cuenta las fases energizadas.

Alarma fase A Alarma fase B Alarma fase C Tipo de fallo

X | L1G
X L2G
X L3G
X X L1B
X X L2L3
X X L1L3

X X X L1L2L3

Direccién En caso de que se haya detectado la direccidn, se mostrara la direccién evaluada

(esto se aplica solo a los relés de sobrecarga de tierra y fase direccional).

Valores medidos Se mostraran los distintos valores de medicién en el momento de la desconexion (o
con retraso, segun el ajuste de los parametros).
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Cdémo configurar el registrador de fallos
El pardametro » Modo-registro« determinara si las desconexiones solo generan un registro de fallos o si las alarmas

sin una desconexion consecutiva también deben generarlo. Este parametro debe establecerse en el menu [Param
dispos\Registradores\Reg fallos].

Como navegar por el registrador de fallos

Navegacion en el Tecla
Registrador de fallos

Volver a la vista general

4|
Elemento siguiente
(superior) en este registro L
de fallos
Registro de fallos anterior

H
Elemento siguiente (inferior) EE

en este registro de fallos

Cbémo interpretar el registrador de fallos
Para leer un registro de fallos, hay dos opciones disponibles:

«  Opciodn 1: ha aparecido un fallo en el panel operativo (porque se ha producido una desconexiéon o una
activacion).

«  Opciodn 2: acceda de forma manual al menu del registrador de fallos.

Opcion 1 (en caso de que aparezca un registro de fallos en la pantalla [superposicion]):
m analice el registro de fallos con las teclas de flecha hacia arriba y hacia abajo,
E o bien cierre la ventana emergente con la tecla Aceptar.
Opcion 2:
B acceda al menu principal,
B acceda al submenu »Operacion/Registradores/Reg fallos«,
B seleccione un registro de fallos y

m analice el registro de fallos con las teclas de flecha hacia arriba y hacia abajo,
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Comandos directos del registrador de fallos

Parameter Descripcién Rango de
ajuste

Res tod reg Poner a cero todos los registros inactivo,
activo

@

Parametros de proteccion global del registrador de fallos

Rango de
ajuste

Parameter Descripcién

Modo-registro

X

retraso-med-t

X

Modo de registro (define el comportamiento Alarmasy
del registrador) desconexiones,

Solo
desconexiones

Tras la desconexion, la medicidn se 0-60ms

retrasara durante este tiempo.

Predet.

inactivo

Predet.

Solo
desconexione
S

Oms

Ruta del menu

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]

Ruta del menu

[Param dispos
/Registrad
/Reg err]

[Param dispos
/Registrad
/Reg err]

Senales del registrador de fallos

Signal Descripcion
Res reg Sefal: Eliminar registro
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Registrador de eventos

Reg. eve.

El registrador de eventos puede registrar hasta 300 eventos y los ultimos 50 eventos (minimos) guardados se
registran a prueba de errores. En todos los eventos se ofrece la siguiente informacion:

Los eventos se registran del siguiente modo:

N.° de registro N.° de error N° de err. cuad. Fegha de Modulo.Nombre  Estado
registro
Numero Numero del fallo  Un N.° de error de Marca de hora | ;Qué ha Valor
secuencial €n proceso cuadricula puede cambiado? modificado
tener varios N.° de
errores
Este contador se
incrementara por
cada Alarma Este contador se
general (Alarma  incrementara por
Prot.) cada Alarma general

(excepcion RA: se
aplica solo a
dispositivos que
ofrecen reconexion
automatica)

Existen tres clases de eventos distintos:

B La alternancia de estados binarios semuestra como:
B 0->1 si la sefal cambia fisicamente de "0" a "1".

B 1->0 si la sefal cambia fisicamente de »1« a »0«.

B El incremento de contadoresse muestra como:

m Estado de contador antiguo -> Estado de contador nuevo (por ejemplo, 3->4)

B La alternancia de miultiples estados se muestra como:
m Estado antiguo -> Estado nuevo (por ejemplo, 0->2)
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Lectura del registrador de eventos
B Acceda al "menu principal".
B Acceda al submenu »Operacion/Registradores/Reg eventos«.

B Seleccione un evento.

Comandos directos del registrador de eventos

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Res tod reg Poner a cero todos los registros inactivo, inactivo [Operacion
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Senales del registrador de eventos
Signal Descripcion
Rest todos reg Sefal: Todos los registros eliminados
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Registrador de tendencias

Elementos disponibles:

Reg tend

Configuracion del registrador de tendencias

El Registrador de tendencias tiene que configurarse dentro del menu [Param dispos/Registradores/Registrador de
tendencias].

El usuario tiene que configurar el intervalo de tiempo. Esto define la distancia entre dos puntos de medicion.

El usuario puede seleccionar hasta diez valores para que se registren.
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Parametros de proteccion global del registrador de tendencias

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Resolucién Resolucién (frecuencia de registro) 60 min, 15 min [Param dispos
30 min, /Registrad
® 15 min, /Reg tend]
10 min,
5 min
Tendl Valor Observadol l..n, TC.IL1 RMS [Param dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend2 Valor Observado2 1..n, TC.IL2 RMS [Pardm dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend3 Valor Observado3 1..n, TC.IL3 RMS [Param dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend4 Valor Observado4 1l..n, TC.med IG [Param dispos
ListaRegTend | RMS [Registrad
@ /Reg tend]
Tend5 Valor Observado5 1..n, VT.VL1 RMS | [Pardm dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend6 Valor Observado6 1..n, VT.VL2 RMS | [Param dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend7 Valor Observado7 1..n, VT.VL3 RMS | [Pardm dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend8 Valor Observado8 1..n, VT.VG med [Pardm dispos
ListaRegTend | RMS [Registrad
® /Reg tend]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Tend9 Valor Observado9 1..n, [Pardm dispos
ListaRegTend [Registrad

® /Reg tend]

Tend10 Valor Observadol0 1..n, [Param dispos
ListaRegTend [Registrad

@ /Reg tend]

Seiales del registrador de tendencias(estados de salida)

Signal ‘ Descripcién

Rest. man. Puesta a cero manual

Comandos directos del registrador de tendencias

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste

Rest Eliminar todas las entradas inactivo, inactivo [Operacion
activo /

@ Restablecer/co

nf.
/Rest]

Valores generales del registrador de tendencias

Value Descripcién Predet. Tamano Ruta del ment

Entr. max. disp.  NUmero maximo de entradas 0 0- [Operacién

disponibles en la configuracién actual 9999999999

/NUm. y DatosRev
/Reg tend]

Valores globales del registrador de tendencias

La »ListRegTend« a continuacion, resume todas las senales que el usuario puede asignar.

Name Descripcién

Sin asignacién

VT.VL1 Valor medido: Voltaje fase a neutro (fundamental)

VT.VL2 Valor medido: Voltaje fase a neutro (fundamental)

VT.VL3 Valor medido: Voltaje fase a neutro (fundamental)

VT.VG med Valor medido (medido): VG medido (fundamental)
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Name Descripcion

VT.VG calc Valor medido (calculado): VG (fundamental)

VT.VL12 Valor medido: Voltaje fase a fase (fundamental)

VT.VL23 Valor medido: Voltaje fase a fase (fundamental)

VT.VL31 Valor medido: Voltaje fase a fase (fundamental)

VT.VL1 RMS Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)

VT.VL2 RMS Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)

VT.VL3 RMS Valor medido: Voltaje fase a neutro (RMS)

VT.VG med RMS Valor medido (medido): VG medido (RMS)

VT.VG calc RMS Valor medido (calculado): VG (RMS)

VT.VL12 RMS Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)

VT.VL23 RMS Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)

VT.VL31 RMS Valor medido: Voltaje fase a fase (RMS)

VT.V/f Relacidn voltios/hercios en relacién con los valores nominales.

VT.VO Valor medido (calculado): Voltaje Cero de los componentes simétricos(fundamental)

VT.V1 Valor medido (calculado): Voltaje de secuencia de fase positiva de los componentes
simétricos(fundamental)

VT.V2 Valor medido (calculado): Voltaje de secuencia de fase negativa de componentes
simétricos(fundamental)

VT.%(V2/V1) Valor medido (calculado): %V2/V1 si ABC, %V1/V2 si CBA

VT.VL1 med RMS Valor medio de VL1 (RMS)

VT.VL2 med RMS Valor medio de VL2 (RMS)

VT.VL3 med RMS Valor medio de VL3 (RMS)

VT.VL12 med RMS Valor medio de VL12 (RMS)

VT.VL23 med RMS Valor medio de VL23 (RMS)

VT.VL31 med RMS Valor medio de VL31 (RMS)

VT.f Valor medido: Frecuencia

VT.VL1 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico VL1

VT.VL2 THD Valor medido (calculado): Distorsion Total Arménico VL2

VT.VL3 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Armdnico VL3

VT.VL12 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico V12

VT.VL23 THD Valor medido (calculado): Distorsidén Total Armdnico V23

VT.VL31 THD Valor medido (calculado): Distorsidn Total Armdnico V31

TC.IL1 Valor medido: Corriente de fase (fundamental)

TC.IL2 Valor medido: Corriente de fase (fundamental)

TC.IL3 Valor medido: Corriente de fase (fundamental)

TC.med IG Valor medido (medido): IG (fundamental)

TC.IG calc Valor medido (calculado): IG (fundamental)

TC.IL1 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS)

TC.IL2 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS)

TC.IL3 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS)
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Name Descripcion
TC.med IG RMS Valor medido (medido): IG (RMS)
TC.IG calc RMS Valor medido (calculado): IG (RMS)
TC.I0 Valor medido (calculado): Corriente cero (fundamental)
TC.I1 Valor medido (calculado): Corriente de secuencia de fase positiva (fundamental)
TC.I2 Valor medido (calculado): Corriente de carga desequilibrada (fundamental)
):

TC.%(12/11)

Valor medido (calculado
automaticamente.

12/11, la secuencia de fase se tiene en cuenta

TC.%(12/11) méx

TC.IL1 med RMS
TC.IL2 med RMS

Valor medido (calculado): Valor maximo 12/I1, la secuencia de fase se tiene en
cuenta automaticamente.

Valor medio IL1 (RMS)
Valor medio IL2 (RMS)

TC.IL3 med RMS

Valor medio IL3 (RMS)

TC.ILL THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico IL1
TC.IL2 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico IL2
TC.IL3 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Armdnico IL3
MArran.IL1 Ib Valor medido: Corriente de fase como porcentaje de Ib
ThR.I2T Usad Capacidad térmica usada.

URTD.Windgl Bobinado 1

URTD.Windgl max Bobinadol Valor Maximo

URTD.Windg2 Bobinado 2

URTD.Windg2 méx Bobinado2 Valor Maximo

URTD.Windg3 Bobinado 3

URTD.Windg3 max Bobinado3 Valor Maximo

URTD.Windg4 Bobinado 4

URTD.Windg4 max Bobinado4 Valor Maximo

URTD.Windg5 Bobinado 5

URTD.Windg5 méx Bobinado5 Valor Maximo

URTD.Windg6 Bobinado 6

URTD.Windg6 max

Bobinado6 Valor Maximo

URTD.CojMo1l
URTD.CojMol max
URTD.CojMo2

Cojinete de Motor 1
Cojinete de Motorl Valor Maximo
Cojinete de Motor 2

URTD.CojM02 max
URTD.CojLoad1
URTD.CojLoadl max

Cojinete de Motor2 Valor Maximo
Cojinete de Carga 1
Cojinete de Cargal Valor Maximo

URTD.CojLoad2
URTD.CojLoad2 max

Cojinete de Carga 2
Cojinete de Carga2 Valor Maximo

URTD.Aux1 Auxiliarl

URTD.Aux1 max Auxiliarl Valor Maximo

URTD.Aux?2 Auxiliar2
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Name
URTD.Aux2 max
URTD.RTD max

Descripcion
Auxiliar2 Valor Maximo

Temperatura maxima de todos los canales.

RTD.MayorTempBobinad

RTD.Maxima
TempMotBear

RTD.Méaxima
TempLoadBear

RTD.Maxima temp aux

Temperatura del bobinado de motor mas elevada, en grados C.
Temperatura mas alta del cojinete del motor, en grados C.

Temperatura mas alta del cojinete de la carga, en grados C.

Maxima temp auxiliar en grados centigrados.

PQSCr.S
PQSCr.P

PQSCr.Q

PQSCr.P 1

PQSCr.Q1

PQSCr.S RMS
PQSCr.P RMS

PQSCr.cos fi

PQSCr.cos fi RMS

PQSCr.Ws Net

Valor medido (calculado): Potencia aparente (fundamental)

Valor medido (calculado): Potencia activa (P- = Potencia activa alimentada, P+ =
Potencia activa consumida) (fundamental)

Valor medido (calculado): Potencia reactiva (P- = Potencia reactiva alimentada, P+ =
Potencia reactiva consumida) (fundamental)

Valor medido (calculado): Potencia activa en el sistema de secuencia positiva (P- =
Potencia activa alimentada, P+ = Consumo activo consumido)

Valor medido (calculado): Alimentacién reactiva en el sistema de secuencia positiva
(P- = Potencia reactiva alimentada, P+ = Potencia reactiva consumida)

Valor medido (calculado): Potencia aparente (RMS)

Valor medido (calculado): Potencia activa (P- = Potencia activa alimentada, P+ =
Potencia activa consumida) (RMS)

Valor medido (calculado): Factor de potencia: Convencién de signos: sign(PF) =
sign(P)

Valor medido (calculado): Factor de potencia: Convencién de signos: sign(PF) =
sign(P)

Horas de Potencia Aparente Absoluta

PQSCr.Wp Net
PQSCr.Wq Net

Horas de Potencia Activa Absoluta
Horas de Potencia Reactiva Absoluta

PQSCr.Wp+ Potencia Activa Positiva es la energia activa consumida

PQSCr.Wp- Potencia Activa Positiva (Energia Alimentada)

PQSCr.Wqg+ Potencia Reactiva Positiva es la energia reactiva consumida

PQSCr.Wg- Potencia Reactiva Positiva (Energia Alimentada)
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Registrador de arranque de motor

Elementos disponibles:
Reg arran

El registrador de arranque de motor registra informacién durante el arranque de un motor. Estos registros se
almacenan a prueba de fallos y se permite grabar hasta 5 arranques. Después de 5 arranques, cada puesta en
marcha siguiente sobrescribe el registro de datos mas antiguo ("primero en entrar, primero en salir").

Cada registro consta de un resumen de la informacién y las tendencias analdgicas registradas. Sin embargo, el
conjunto de datos exacto depende de la variante del equipo solicitado. Puede acceder a la informacién de
resumen usando Smart view o mediante la interfaz del panel frontal del relé. Esta funcién proporciona informacion
registrada en el momento de arranque del motor, como por ejemplo:

Fecha del evento de arranque de motor

Numero de registro

IA max RMS, IB max RMS, IC max RMS, IX max RMS — Corriente maxima de fase RMS de la fase respectiva
Desequil max - Corriente maxima de desequilibrio durante el arranque del motor

TIR med. - Corriente media de las tres fases en el momento de la transicion de comienzo de arranque

Velocidad - La velocidad nominal del motor (1 0 2)

Valores de tiempo (duracion):

m 7STI/- Eltiempo transcurrido desde el inicio hasta que el valor actual cae por debajo del umbral de
arranque fijado

B T7SPR - El tiempo que transcurre desde el inicio hasta que el motor esta en marcha, o (en caso de una
secuencia de arranque incompleta) hasta la orden de desconexion

B /2T usada - La capacidad térmica utilizada, especificado como porcentaje de la capacidad térmica maxima

B Arran correcto - Esto se pone a 1 si el arranque del motor ha tenido éxito (y 0 en caso contrario).

Smart view permite almacenar la informaciéon de resumen como archivo de texto o imprimirla.

Las tendencias analogas se pueden ver mediante Visualizador de datos. Ejemplos de tendencias analdgicas
registradas son:

m Valores de corriente de fase:
m Desequilibrio de corriente

m Capacidad térmica

[ |

Temperaturas (en el caso de que equipe una caja RTD)

246 MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Registradores

Gestionar registros de arranque

Los datos del registrador de inicio se pueden descargar a través de Smart view desde el dispositivo.

Inicie Smart view si no se ha hecho ya.

No obstante, si no se ha descargado los datos desde el dispositivo, la opcidon de menu "Recibir registrador de
arranque" en el menu "Dispositivo".

En el arbol de navegacion, haga doble clic en el icono de "Operacion”.

Vaya al menu [Operacion / Registradores] . Aqui, el usuario encontrara el elemento de menu "Reg arranque”.
Si selecciona "Reg arranque”, aparecera la ventana del registrador de arranque.

B

i

Para acceder a datos que se han almacenado en el dispositivo usando Smart view el usuario debe
seleccionar el boton “Recibir registrador de arranque” en la esquina superior izquierda de la ventana “Reg
arranque”. Cuando haya hecho clic, el programa Smart view recuperara el registro seleccionado del
dispositivo.

Tras seleccionar uno de los 5 registros, puede obtener un resumen de los datos del registrador de arranque
seleccionado pulsando el botdn "Recibir datos de resumen" en la esquina superior izquierda de la ventana
"Reg arranque".

Puede ver una lista de todos los registros de arranque disponibles actualmente seleccionando el botén
"Actualizar registrador de arranque" en el registrador de arranque.

Es posible eliminar registros individuales que estan almacenados en el dispositivo de proteccion. En primer
lugar, seleccione "Recibir registrador de arranque" y elija el registro que desea eliminar haciendo clic en el
numero de registro y pulsando el botén "Eliminar registro de arranque" en la esquina superior izquierda de la
ventana "Reg arranque".

Para eliminar de forma permanente todos los registros en el registrador de arranque del dispositivo,
seleccione el botén "Eliminar todos los registros de arranque" también ubicado en la esquina superior
izquierda de la ventana "Reg arranque”. Se eliminaran todos los registros de arranque previamente
almacenados en el dispositivo al que el usuario esta conectado en ese momento.

Abre un archivo de registro de arranque de un dispositivo de almacenamiento local. Tenga en cuenta que no
es posible comparar un registro de arranque archivado con a la configuracion de parametros archivada que
también esta almacenada en el dispositivo local. Lea la informacion de "precaucion” a continuacion (pagina
248).

Al usar Smart view para ver los datos del registrador de arranque, podra encontrar las funciones del registrador de
arranque haciendo clic en el botén derecho en cualquier lugar de la ventana "Reg arranque”.

N o T ’ C E El botén "Imprimir" permite al usuario acceder al didlogo de impresién, donde
es posible exportar el resumen a un archivo de texto. Esto se realiza de la

siguiente manera:

m Recupere los datos en la ventana "Reg arranque", como se describi6
anteriormente.

Haga clic en el botén "Recibir datos de resumen".
Haga clic en el botén "Imprimir".

Haga clic en el botén "Exportar a archivo".
Escriba un nombre de archivo valido.

Seleccione la ruta del archivo.

Haga clic en el bot6n "Guardar”.
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Visualizar registros de arranque

Cuando se accede a un registro de arranque, aparece una ventana emergente con las opciones siguientes.

Visualizar datos graficos de arranque en el software Visualizador de datos. En el software
Visualizador de datos el usuario puede ver el valor RMS de las corrientes de fase, la

— capacidad térmica usada y las temperaturas medidas por el médulo URTD si hay un
moddulo URTD instalado y conectado al relé.

(diagrama de perfil de arranque frente a limites de proteccion). El usuario puede ver la
corriente media registrada durante el arranque de motor frente a elementos de proteccion
como 50DP o el modelo térmico. El usuario tiene la opcion de modificar los grupos de
parametros que se visualizan.

Tenga en cuenta que los elementos de proteccidon que no estan previstos en la
planificacion de dispositivo no seran visibles.

: Ver datos de arranque de motor superpuestos con curvas de proteccion de motor
| \L

El diagrama de perfil de arranque ofrece dos escenarios para el usuario:

1.

Adaptar los parametros de proteccion a la curva de arranque registrada. El usuario vera cémo afectan los
cambios de parametros en el diagrama de perfil. De este modo puede decidir si los parametros del relé
coinciden con los requisitos de proteccion.

Analizar un registro de arranque. Debido a que el registro de arranque no incluye los parametros del relé, el
usuario debe asegurarse de que estén disponibles las copias de seguridad de los parametros del relé que
eran validos en el momento del registro.

APRECAUCION Tenga en cuenta que el diagrama de perfil de arranque muestra el promedio de

corriente registrada frente a los parametros del relé de corriente. Los

parametros del relé por si mismos no forman parte del registro de arranque.

Los parametros adaptativos y sus consecuencias no seran visibles en el perfil
de arranque.

Los bloqueos no seran visibles en el perfil de arranque.
Asegurese de guardar los archivos de configuracion junto con este registro

para garantizar que el grafico representa las condiciones del momento en que
se produjo este evento.
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Parametros de protecciéon global del médulo Registrador de arranque

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Resolucién Resolucién (frecuencia de registro) 50ms, 50ms [Param dispos
100ms, /Registrad
@ 1s /Reg arran]
Senales del registrador de arranque de motor (estados de salida)
Signal Descripcién
Almac Sefial: Los datos se guardan
Comandos directos del médulo Registrador de arranque de motor
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
BorrRegArran | Eliminar todos los registros del registrador | inactivo, inactivo [Operacion
de inicio .
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
BorrRegEstadist | Eliminar todos los registros del registrador | inactivo, inactivo [Operacién
[ de estadisticas (tendencia de inicio) activo /

X

Restablecer/co
nf.

/Rest]
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Registrador de estadisticas

El registrador de estadisticas muestra datos estadisticos especificos del motor de forma mensual.

El registrador de estadisticas puede registrar informes de hasta 24 meses. Los informes se almacenan a prueba de
fallos de alimentacion.

Para ver informacion del registrador de estadisticas, el usuario debe seleccionar
[Operacion/Registrador/RegEstadisticas] del arbol del menda.

Si hace doble clic en "Fecha de registro", se mostrara la informacién estadistica, como el numero de inicios, el
numero de inicios correctos, el tiempo de inicio medio, el valor "medio [2T" durante cualquier inicio y el valor medio
de todas las corrientes maximas vistas durante cada inicio.
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Funcion Historial

La funcion Historial, accesible en el menu Operaciones, puede utilizarse como un contador o registro de
determinados sucesos supervisados por el dispositivo. Pueden registrarse los siguientes tipos de sucesos:

*Operaciones (OperationesCr)
-Alarmas (AlarmacCr)
«Desconexiones (DesconexionCr)

Totales (TotalCr)

Para ver el registro del historial en el HMI
B Acceda al menu "Operacién”.

m Navegue al elemento del menu "Historial" mediante la tecla "abajo". Para entrar en el menu, utilice la tecla
"derecha".

m Desplacese hacia abajo con la tecla "abajo" dentro de la lista hasta el menu al que quiera acceder. Puede entrar
a este submenu pulsando la tecla "derecha”.

m Desplacese hacia abajo con la tecla "abajo" dentro esta lista hasta el contador/entrada que quiera consultar.
Puede acceder a los detalles de este contador pulsando la tecla "derecha".

Para restablecer el registro del historial en el HMI

B Acceda al menu "Operacién”.

m Navegue al elemento del menu "Restablecer/Confirmar" mediante la tecla "abajo". Para entrar en el menu,
utilice la tecla "derecha".

m Navegue al grupo de contadores/entradas que quiera restablecer mediante la tecla "abajo". Para entrar en el
menu, utilice la tecla "derecha".

m Para restablecer el grupo de contadores, pulse la tecla " Configuracion de parametros”. Introduzca su
contrasefa.

E Confirme el cuadro de dialogo " Ejecutar?" con la tecla "Si".
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Para ver el registro de historial con Smart view

E En caso de que Smart view no se esté ejecutando, inicielo.

m Silos datos de dispositivo todavia no se han cargado, haga clic en "Recibir datos de dispositivo" en el menu
"Dispositivo"

m Haga doble clic en el icono "Historial" dentro del ment "OPERACION".
m Haga doble clic en el menu "Historial" sobre el grupo de contadores que quiera consultar.

m En la ventana, la informacién aparece en formato tabulado.

Para restablecer el registro de historial con Smart view

B En caso de que Smart view no se esté ejecutando, inicielo.

E Silos datos de dispositivo todavia no se han cargado, haga clic en "Recibir datos de dispositivo" en el menu
"Dispositivo"

m Haga doble clic en el icono "Restablecer/Confirmar" dentro del ment "OPERACION".
E Haga doble clic en icono "Historial".

E Haga doble clic en este menu sobre el grupo de contadores que quiera restablecer. Introduzca su
contrasena, si es necesario.
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Protocolos de comunicacion

Interfaz SCADA

Scada

Parametros de planificacién del dispositivo de la interfaz en serie Scada

‘Parameter Descripcién Opciones Predet. Ruta del menu
Protoc. Seleccione el protocolo SCADA a no usar, no usar [Planif. de disp.]
utilizar. Modbus RTU,

® Modbus TCP,

Modbus TCP/RTU,

DNP3 UTR,

DNP3 TCP,

DNP3 UDP,

IEC60870-5-103,

IEC61850,

Profibus

Senales (estados de salida) de la interfaz SCADA

‘ Signal ‘ Descripcion

SCADA conectado Al menos un sistema SCADA esta conectado al dispositivo.
SCADA no conectado No hay ningun sistema SCADA conectado al dispositivo.
Parametro TCP/IP

Tcplp

Parametros TCP/IP globales

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Tiempo de El tiempo de continuidad indica el tiempo 1-7200s 720s [Param dispos
continuidad transcurrido entre dos transmisiones de TCP/IP
continuidad en condiciones de inactividad.
/Ajustes
@ avanzados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Intervalo de El intervalo de continuidad representa la 1-60s 15s [Pardm dispos
continuidad duracidn entre dos retransmisiones de TCP/IP
continuidad sucesivas cuando no se recibe
la confirmacion de la transmisién de [/Ajustes
® continuidad anterior. avanzados]
Intentos de Los intentos de continuidad indican las 3-3 3 [Parédm dispos
continuidad veces que se realizard una retransmision

X

antes de declarar que el extremo remoto no
se encuentra disponible.

[TCP/IP

/Ajustes
avanzados]
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Modbus®

Modbus

Configuracion del protocolo Modbus®

El protocolo controlado por tiempo Modbus® se basa en el principio de funcionamiento maestro-esclavo. Esto
significa que el sistema de proteccion y el control de la subestacion envian una consulta o instruccién a un
dispositivo determinado (direccién esclava), que se respondera o ejecutara consecuentemente. Si la
consulta/instruccién no puede responderse/ejecutarse (por ejemplo, porque una direccion esclava es invalida), se
devuelve un mensaje de error al maestro.

El maestro (control de subestacion y sistema de proteccion) puede consultarinformacion del dispositivo, como por
ejemplo:

Tipo de version de la unidad

Valores de medicidn/valores estadisticos medidos
Conmutar la posiciéon de funcionamiento

Estado del dispositivo

Fecha y hora

Estado de las entradas digitales del dispositivo
Alarmas de proteccioén/estado

El maestro (sistema de control) puede enviar comandos/instruccionesal dispositivo, como por ejemplo:

Control del conmutador (cuando se aplique, por ejemplo, cada acc. a la versién del dispositivo aplicado)
Cambio de grupo de parametros

Reajuste y confirmacion de alarmas/sefiales

Ajuste de fecha y hora

Control de relés de alarma

Para obtener mas informacién sobre listas de puntos de datos y manejo de errores, consulte la documentacion de
Modbus®.

Para que puedan configurarse los dispositivos para la conexién Modbus®, algunos valores predeterminados del
sistema de control deben estar disponibles.
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Parte 1: Configuraciéon de los dispositivos

Acceda a "Parametros de dispositivos/Modbus"y ajuste los siguientes parametros de comunicacion:

Direccion de esclavo, para permitir eliminar la identificacién del dispositivo.

B Velocidad en baudios

Ademas, debe seleccionar los parametros relativos a la interfaz RS485 alli indicados, como por ejemplo:

Ndmero de bits de datos

Uno de las siguientes variantes compatibles de comunicacién: Numero de bits de datos, par, impar, paridad
0 no paridad, numero de bits de parada.

"tiempo de espera-t" los errores de comunicacion solo se identifican una vez transcurre el tiempo de
supervision "tiempo de espera-t".

Tiempo de respuesta (que define el periodo en el cual debe responderse una consulta del maestro).

Parte 2: Conexiéon de hardware

Para realizar la conexién de hardware con el sistema de control, hay una interfaz RS485 en el lado posterior
del dispositivo (RS485, fibra dptica o terminales).

m Conecte el bus y el dispositivo (cableado).

Gestiéon de errores — Errores de hardware

Informacioén de errores de comunicacion fisicos, como:

m Error de velocidad en baudios
m Error de paridad...

pueden obtenerse en el registrador de eventos.

Gestion de errores — Errores a nivel de protocolo

Si, por ejemplo, se envia una consulta a una direccion de memoria invalida, el dispositivo que requiere la
interpretacion devolvera un cédigo de error.
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Modbus TCP
A VI SO Establecer una conexién a través de TCP/IP con el dispositivo solo es posible
si el dispositivo esta equipado con la interfaz Ethernet (RJ45).

Pdngase en contacto con el administrador de Tl para establecer la conexién de
red.

Parte 1: Ajustar los parametros de TCP/IP
Acceda a "Parametros de dispositivo/TCP/IP" en el panel HMI y ajuste los siguientes parametros:

m Direccion TCP/IP
B Mascara de subred

m Puerta de enlace

Parte 2: Configuracion de los dispositivos

Acceda a "Parametros de dispositivos/Modbus"y ajuste los siguientes parametros de comunicacion:
B Solo es necesario ajustar un identificador de unidad si debe acoplarse una red TCP/IP a una red RTU.
m Sidebe usar un puerto distinto al puerto 502 predeterminado, siga los pasos siguientes:
m Elija "Privado” en la configuracion de puerto TCP.
m Escriba un numero de puerto.

E Ajuste el intervalo maximo aceptado de "sin comunicacién". Si este intervalo expira sin que haya
comunicacion, el dispositivo determina que hay un error en el sistema maestro.

B Decida si el bloqueo de comandos SCADA esta autorizado o no autorizado.

Parte 3: Conexion de hardware
m En la parte posterior del dispositivo hay una interfaz RJ45 para conectar el equipo al sistema de control.

m Establezca la conexidn con el dispositivo mediante un cable ethernet.
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Comandos directos de Modbus®

Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Res Diagn Cr Se pondran a cero todos los Contadores de | inactivo, inactivo
Diagndstico de Modbus. .
activo
Parametros de proteccion global de Modbus®
Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Id. escl Direccién del dispositivo (Id. esclavo) en el |1 - 247 1
sistema de bus. Todas las direcciones de
dispositivo deben ser Unicas en el sistema
® del bus.
Id unid El Identificador de Unidades se usa parael ' 1-255 255
enrutamiento. Este pardmetro se debe
definir si se deben emparejar un Modbus
@ RTU y una red Modbus TCP.
Conf puerto Configuracién de Puerto TCP. Este Predet., Predet.
TCP parametro solo se debe definir si no se debe Privado

X

usar el Puerto Modubs TCP predeterminado.

Ruta del menu

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]

Ruta del menu

[Param dispos
/Modbus
/Comunicacién
/RTU]

[Param dispos
/Modbus
/Comunicacién
[TCP]

[Param dispos
/Modbus
/Comunicacién
[TCP]

Puer NUmero de puerto 502 - 65535 502 [Pardm dispos
Y Solo disponible si: Conf puerto TCP = /Modbus
@ Privado /Comunicacién
/TCP]
t-tiespera El sistema SCADA tiene que recibir la 0.01-10.00s 1s [Parédm dispos

X

respuesta dentro de este tiempo, de lo
contrario la solicitud no se tendra en cuenta.
En ese caso, el sistema Scada detecta un
fallo en la comunicacién y tiene que enviar

una nueva .

/Modbus
/Comunicacion
/RTU]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Vel baud Velocidad en baudios 1200, 19200 [Pardm dispos
2400, /Modbus
® 4800, /Comunicacién
9600, /RTU]
19200,
38400
Config fisica Digito 1: Numero de bits. Digito 2: 8E1, 8E1 [Pardm dispos
E=paridad par, O=paridad impar, N=sin
paridad. Digito 3: NUmero de bits de parada 801, /Modbus
® Mas informacién sobre la paridad: Es posible 8N1, /Comunicacién
gue el Ultimo bit de datos vaya seguido de SN2 RTUI
un bit de paridad que se usa para reconocer
errores de comunicacién. El bit de paridad
garantiza que con paridad par ("PAR")
siempre se transmite un nimero par de bits
con valencia "1" o con paridad impar
("IMPAR") un nimero impar de bits con
valencia "1". Pero también es posible no
transmitir bits de paridad (aqui el ajuste es
"Parity = None"). Mds informacién sobre los
bits de parada: El final de un byte de datos
lo terminan los bits de parada.
t-call Si Scada no ha enviado al dispositivo ningin |1 - 3600s 10s [Param dispos
telegrama de solicitud después de que Modbus
transcurra este tiempo, el dispositivo
® concluye un fallo de comunicacién en el /Comunicacion
sistema Scada. .
/Ajustes
generales]
CmdBlo Scada  Activacion (permitir)/desactivacion (no inactivo, inactivo [Param dispos
permitir) del bloqueo de los Comandos de activo Modbus
Scada
® /Comunicacién
/Ajustes
generales]
Deshab. blog. | Deshabilitar Bloqueo: Si este pardametro inactivo, inactivo [Pardm dispos
estd activo (verdadero), no se bloqueara .
activo /Modbus

X

ninguno de los estados de Modbus, lo que
significa que Modbus no bloqueara las
sefiales de desconexion.

/Comunicacion

/Ajustes
generales]

259

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
PermHuec Si este parametro estd activo (Verdadero), inactivo, inactivo [Pardm dispos
el usuario puede solicitar un conjunto de activo /Modbus
registros de modbus sin obtener una
® excepcion debida a una direccién no valida /Comunicacién
en la matriz solicitada. Las direcciones no /Aiustes
validas tienen un valor especial 0xFAFA, J;’ rales]
pero el usuario es el responsable de ignorar generales
las direcciones no validas. Atencién: Este
valor especial puede ser valido, siempre que
la direccidn sea valida.
Posic reposo Posicién reposo 6ptico Luz ap., Luz enc. [Pardm dispos
dptico Luz enc. /Modbus
® /Comunicacién
/Ajustes
generales]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Pardm dispos
configl una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config2 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada2 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config3 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada3 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config4 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueadad activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configh una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
blogqueadas activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configb una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada6 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config7 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada’? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config8 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueadasd activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config9 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
blogueadad activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configl0 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
blogueadal0 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configll una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadall activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configl2 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueadal2 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configl3 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal3 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configl4 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadald activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configl5 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]

263

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
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Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadals activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
configl6 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Modbus
proteccion.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueadal6 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configl?7 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configl8 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal8 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configl9 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal9 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config20 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueada20 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config21 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada21 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config22 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada2? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config23 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada23 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config24 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueada24 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config25 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada25 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config26 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada26 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config27 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada2? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config28 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueada28 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config29 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada29 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config30 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
blogueada30 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config31l una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada31 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config32 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
blogueada3? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 1 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Parédm dispos
mapeados 2 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Parédm dispos
mapeados 3 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 4 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]
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Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 5 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 6 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Parédm dispos
mapeados 7 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 8 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 9 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 10 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 11 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 12 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 13 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Parédm dispos
mapeados 14  utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 15  utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 16 | utilizarse para proporcionar valores medidos | ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]

Estado de entradas de modulo del protocolo MODBUS®

Name Descripcién Asignacidn a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de méd: Entrada bin config [Pardm dispos
config2-| Modbus
/Registros config
/Estados]
270 MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Name Descripcion Asignacion a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config3-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config4-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config5-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config6-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config7-1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config8-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config9-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl0-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de méd: Entrada bin config [Pardm dispos
configll-l Modbus
/Registros config
/Estados]
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Name Descripcion Asignacion a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl2-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
configl3-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
configl4-Il Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
configl5-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
configl6-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl7-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
configl8-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl9-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de méd: Entrada bin config [Pardm dispos
config20-I Modbus
/Registros config
/Estados]
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Name Descripcion Asignacion a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config21-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config22-1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config23-I1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config24-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config25-I1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config26-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config27-1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Pardm dispos
config28-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de méd: Entrada bin config [Pardm dispos
config29-I Modbus
/Registros config
/Estados]
273 MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comu

nicacion

Name Descripcion Asignacion a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config30-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config31-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config32-1 Modbus
/Registros config
/Estados]

Valores del protocolo Modbus®

Value
Medid mapeados 1

Medid mapeados 2

Descripcién

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Ruta del menu
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

Medid mapeados 3

Medid mapeados 4

Medid mapeados 5

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
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Value
Medid mapeados 6

Descripcién

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Ruta del menu
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

Medid mapeados 7

Medid mapeados 8

Medid mapeados 9

Medid mapeados 10

Medid mapeados 11

Medid mapeados 12

Medid mapeados 13

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

Medid mapeados 14

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

[Operacion

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
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Value

Medid mapeados 15 Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para

Descripcién

proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Ruta del menu
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

Medid mapeados 16 Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para

proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Contadores del protocolo Modbus®

Parameter
Device Type

Versidon de comun

Descripcién

Tipo de dispositivo: el cédigo del tipo de dispositivo para la relacién entre el

[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

nombre del dispositivo y su cédigo de Modbus.

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010
MCDLV4 - 1011

Versién de comunicacién de Modbus. Este nimero de versién cambia si se
detecta alguna incompatibilidad entre las diferentes versiones de Modbus.

Seiiales de Modbus® (estados de salida)

‘ Signal
Transmision RTU

sistema de comunicacion.

Descripcién
Sefial: SCADA activo

Algunas sefiales (que solo estén activas durante un periodo corto) deben
confirmarse por separado (por ejemplo, sefales de desconexion) por parte del

Transmision TCP

Senal: SCADA activo

Cmd Scada 1 Comando de Scada
Cmd Scada 2 Comando de Scada
Cmd Scada 3 Comando de Scada
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Signal Descripcién

Cmd Scada 4 Comando de Scada
Cmd Scada 5 Comando de Scada
Cmd Scada 6 Comando de Scada
Cmd Scada 7 Comando de Scada
Cmd Scada 8 Comando de Scada
Cmd Scada 9 Comando de Scada

Cmd Scada 10
Cmd Scada 11

Comando de Scada
Comando de Scada

Cmd Scada 12
Cmd Scada 13
Cmd Scada 14

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Cmd Scada 15
Cmd Scada 16

Comando de Scada
Comando de Scada

Valores de Modbus®

Value Descripcidén Predet. Tamanio Ruta del ment
NedeSolicTotales NUmero total de peticiones. Incluye las 0 0- [Operacion
peticiones para otros esclavos. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeSolicParaMi NUmero total de peticiones para este 0 0- [Operacion
esclavo. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeSaturacTiem NUmero total de peticiones que han 0 0- [Operacién
poResp superado el tiempo de respuesta. 9999999999 .
Trama con dafios fisicos. /NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeErrSaturacié NUmero total de errores de sobrecarga. 0 0- [Operacién
n Trama con dafios fisicos. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NodeErrParidad  NUmero total de errores de paridad. 0 0- [Operacion
Trama con dafios fisicos. 9999999999

/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
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Value Descripcion Predet. Tamario Ruta del menu
NedeErrTrama NUmero Total de Errores de Trama. 0 0- [Operacién
Trama con dafios fisicos. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
Nodelnterr NUmero de anulaciones de 0 0- [Operacion
comunicacién detectadas 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeConslinvalid NUmero total de errores de peticién. La 0 0- [Operacién
a peticion no se ha podido interpretar 9999999999 /NGm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeErrorinterno NUmero Total de Errores Internos 0 0- [Operacion
mientras se interpreta la peticion. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeSolicTotales NUmero total de peticiones. Incluye las 0 0- [Operacién
peticiones para otros esclavos. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
NedeSolicParaMi NUmero total de peticiones para este 0 0- [Operacién
esclavo. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
NedeRespuesta  NUmero total de peticiones que se han 0 0- [Operacién
respondido. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
NedeConslinvalid NUmero total de errores de peticién. La 0 0- [Operacién
a peticién no se ha podido interpretar 9999999999 /NGm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
NedeErrorinterno NUmero Total de Errores Internos 0 0- [Operacion
mientras se interpreta la peticién. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
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Profibus

Profibus

Parte 1: Configuracion de los dispositivos

Abra "Parametros dispositivo/Profibus" y ajuste el siguiente parametro de configuracion:
E Direccion de esclavo, para permitir eliminar la identificacion del dispositivo.

Ademas de esto debe facilitarse el Maestro con el archivo GSD. El archivo GSD se puede tomar del CD del
producto.

Parte 2: Conexién de hardware

m Para la conexion de hardware al sistema de control, existe de forma opcional una interfaz D-SUB en la parte
trasera del dispositivo.

m Conecte el bus y el dispositivo (cableado).

B Es posible conectar hasta 123 esclavos.

m Termine el bus mediante una resistencia de terminacion.

Gestion de errores
Informacion de errores de comunicacion fisicos, como:
m Error de velocidad en baudios
Esto se puede obtener del registrador de eventos o de la pantalla de estado.
Gestion de errores: LED de estado en la parte trasera

La interfaz D-SUB de Profibus en la parte trasera del dispositivo esta equipada con un LED de estado.

m Busq. baudio -> parpadeo en rojo
m Baud. hall. -> parpadeo en verde
E |Interc. de datos -> verde

|

Sin Profibus/Desenchufado, sin conexion -> rojo
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Comandos directos de Profibus

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Rest. Comds Se restableceran todos los Comandos de inactivo, inactivo [Operacién
Profibus. .
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Parametros de proteccion global de Profibus
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 1 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
@ config. 1-16]
Blog. 1 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
@ /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 2 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 2 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
@ /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 3 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
@ config. 1-16]
Blog. 3 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Param dispos
config. 4 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
@ config. 1-16]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. 4 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 5 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 5 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 6 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 6 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 7 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 7 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo fProfibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 8 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 8 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto correspondea | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 9 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 9 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 10 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 10 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Param dispos
config. 11 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 11 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
@ /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 12 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 12 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 13 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. 13 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 14 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 14 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 15 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 15 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 16 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 16 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo fProfibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 17 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 17 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo [Profibus

X

Solo disp. si: Blog. = activo

/Entrada bin.
config. 17-32]

283

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto correspondea | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 18 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 18 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 19 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 19 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 20 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 20 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
@ /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 21 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 21 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 22 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac.

X

proteccién.

/Profibus

/Entrada bin.
config. 17-32]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. 22 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 23 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 23 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 24 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 24 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 25 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 25 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo fProfibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 26 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 26 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo [Profibus

X

Solo disp. si: Blog. = activo

/Entrada bin.
config. 17-32]

285

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto correspondea | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 27 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 27 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Param dispos
config. 28 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 28 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Param dispos
config. 29 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 29 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
@ /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 30 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 30 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 31 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac.

X

proteccién.

/Profibus

/Entrada bin.
config. 17-32]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. 31 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 32 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
@ config. 17-32]
Blog. 32 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
@ /Entrada bin.
config. 17-32]
Id. escl Direccién del dispositivo (Id. esclavo) enel |2 -125 2 [Parédm dispos
sistema de bus. Todas las direcciones de /Profibus
dispositivo deben ser Unicas en el sistema
® del bus. /Pardmetros
bus]

Entradas de Profibus

Name
Asignacién 1-I

Asignacién 2-

Asignacién 3-I

Asignacion 4-|

Asignacién 5-

Asignacién 6-

Descripcidén

Estado entrada mddulo: Asignacién de Scada

Estado entrada médulo: Asignacién de Scada

Estado entrada médulo: Asignacién de Scada

Estado entrada médulo: Asignacién de Scada

Estado entrada mddulo: Asignacién de Scada

Estado entrada médulo: Asignacién de Scada

Asignacidn a través de
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]

287

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Name
Asignacién 7-I

Asignacién 8-

Asignacion 9-|

Asignacién 10-

Asignacién 11-

Asignacién 12-

Asignacion 13-

Asignacién 14-

Asignacién 15-

Asignacién 16-I

Asignacién 17-

Asignacién 18-

Asignacién 19-

Descripcion

Estado entrada modulo:

Estado entrada moddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada médulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada médulo:

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion a través de

[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Parédm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Parém dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 17-32]

. 17-32]

. 17-32]
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Name
Asignacién 20-

Asignacién 21-

Asignacién 22-

Asignacién 23-

Asignacién 24-

Asignacién 25-I

Asignacion 26-I

Asignacién 27-1

Asignacién 28-

Asignacién 29-I

Asignacion 30-I

Asignacién 31-

Asignacién 32-

Descripcion

Estado entrada modulo:

Estado entrada moddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada médulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada médulo:

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion a través de
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Parédm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Parém dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
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Senales de Profibus (estados de salida)

Signal
Dat. OK
Err submodul

Conexion activa

Cmd Scada 1
Cmd Scada 2
Cmd Scada 3
Cmd Scada 4
Cmd Scada 5
Cmd Scada 6
Cmd Scada 7
Cmd Scada 8
Cmd Scada 9
Cmd Scada 10
Cmd Scada 11
Cmd Scada 12
Cmd Scada 13
Cmd Scada 14
Cmd Scada 15
Cmd Scada 16

Valores de Profibus

‘ Descripcién

Los datos del campo Entrada son correctos (Yes=1)

Sefial Asignable, Fallo en Submédulo, Error de Comunicacién

Conexién activa

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Value Descripcién Predet. Tamano Ruta del ment
Err sinc Fr Las tramas que se enviaron desde el 1 1-99999999 [Operacidn
Maestro al Esclavo contienen errores. .
/NUm. y DatosRev
[Profibus]
crcErrors Number of CRC errors that the ss 1 1-99999999 [Operacién
manager has recognized in received /NGm. v DatosRev
response frames from ss (each error -y
caused a subsystem reset) [Profibus]
frLossErrors Number of frame loss errors that thess 1 1-99999999 [Operacion

manager recognized in received

response frames from ss (each error

caused a subsystem reset)

/NUm. y DatosRev
/Profibus]
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Value
ssCrcErrors

ssResets

Id. maes.

HO Id PSub

t-Guardian

Value
Estad Escl

Descripcion

Number of CRC errors that the 1
subsystem has recognized in received
trigger frames from host

Number of subsystem resets/restarts 1
from ss manager

Direcc. dispositivo (Master ID) en el 1
sistema del bus. Todas las direcciones

de dispositivo deben ser Unicas en el
sistema del bus.

Id de Transferencia de PbSub 0

El Chip Profibus detecta un problema de 0
comunicacién si este temporizador

expira sin comunicacién (telegrama de
parametrizacion).

Descripcion

Estado de Comunicacidn entre Esclavo
y Maestro.

Predet.

Predet.
Busq. baudio

Tamaro

Ruta del menu

1-99999999 [Operacién

/NUm. y DatosRev
[Profibus]

1-99999999 [Operacién

1-125

0-
9999999999

0-
9999999999

Tamario

/NUm. y DatosRev
/Profibus]

[Operacién

/Visualizacion del
estado

/Profibus
[Est.]
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/Profibus
[Est.]
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/Profibus
JEst.]

Ruta del menu

Busg. baudio, [Operacién

Baud. halla.,
PRM OK,
PRM REQ,
Err PRM,

Err CFG,
Borrar dat,

Interc. de
datos

/Visualizacion del
estado

/Profibus
JEst.]
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Value Descripcion Predet. Tamario Ruta del menu
Vel baud La Ultima veloci.dgd en ba.udios e 12 Mb/s, [Operacién
3 Mby/s,
1.5 MbJs, [Profibus
0.5Mbjs, /st
187500 baud,
93750 baud,
45450 baud,
19200 baud,
9600 baud,
Ild PNO NUmero de Identificaciéon de PNO. 0C50h 0C50h [Operacién

Numero de Identificacion de GSD.

/Visualizacion del
estado

/Profibus
/Est.]
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IEC60870-5-103

IEC 103

Configuracién de protocolo IEC60870-5-103

Para usar el protocolo IEC60870-5-103 , es necesario asignarlo a la interfaz X103 en la planificacién de
dispositivos. El dispositivo se reiniciara tras configurar este parametro.
Ademas, el protocolo IEC103 debe activarse al ajustar [Param. de dispositivo/ IEC 103] /a »Funcién« como “activa”.

A VI SO El parametro X103 sélo esta disponible si el dispositivo esta equipado en el
lado posterior con una interfaz como RS485 o fibra dptica.
A VI SO Si el dispositivo estd equipado con una interfaz de fibra 6ptica, la posicién de
reposo 6ptico debe ajustarse en los parametros de dispositivos.
El protocolo IEC60870-5-103 controlado por tiempo esta basado en el principio de funcionamiento maestro-
esclavo. Esto significa que el sistema de proteccion y el control de la subestaciéon envian una consulta o instruccion

a un dispositivo determinado (direccion esclava), que se respondera o ejecutara consecuentemente.
El dispositivo cumple la compatibilidad del modo 2. No admite la compatibilidad del modo 3.

Estan admitidas las siguientes funciones IEC60870-5-103:

Inicializacion (reajuste)

Sincronizacion de hora

Lectura de marcas de hora, sefiales instantaneas
Consultas generales

Senales ciclicas

Comandos generales

Transmision de datos de perturbaciones

Bloqueo de direccién de monitor

Modo de prueba

Inicializacion

La comunicacién debe reajustarse por un comando de reajuste cada vez que el dispositivo se enciende o cambian
los parametros de comunicacién. Se reajusta el comando "Reajustar CU". El relé actia en los comandos de
reajuste (Reajustar CU o Reajustar FCB).

El relé actua en el comando de reajuste mediante una sefial de identificacion ASDU 5 (Unidad de datos de servicio
de aplicacion), con motivo (causa de transmisiéon, COT) de una transmisidn de respuesta se enviara un "Reajustar
CU" o "Reajustar FCB" en funcién del tipo de comando de reajuste. Esta informacion puede ser parte de la seccion
de datos de la sefial ASDU.

Nombre del fabricante

La seccién de identificacion del software contiene tres digitos del cddigo de dispositivo para identificar el tipo de
dispositivo. Ademas del nimero de identificacion antes mencionado, el dispositivo genera un evento de inicio de
comunicacion.
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Sincronizacion de hora

La fecha y hora del relé puede ajustarse con la funcién de sincronizacién de hora del protocolo IEC60870-5-103. Si
la sefial de sincronizacion de hora se envia con solicitud de confirmacion, el dispositivo respondera con una sefial
de conformacion.

Eventos espontaneos
Los eventos que genera el dispositivo se reenviaran al maestro con niumeros para tipos de funciones e informacion
estandar. La lista de puntos de datos engloba todos los eventos que puede generar el dispositivo.

Medicion ciclica

El dispositivo genera valores medidos sobre una base ciclica mediante ASDU 9. Puede leerse mediante una
pregunta clase 2. Tenga en cuenta que los valores medidos se enviaran como multiplos (1,2 o 2,4 veces el valor
nominal). En la lista de puntos de datos se indica como ajustar 1,2 o 2,4 como multiplicador de un valor.

El pardmetro “Val med priv transm" define si es necesario transmitir mas valores de medicion en la parte privada.
Los valores medidos publicos y privados son transmitidos por ASDU9. Esto implica que se transmitira tanto el
ASDU9 "privado" como "publico". Si se ajusta este parametro, el ASDU9 contendra mas valores medidos como
parte de mejora del estandar. EI ASDU9 "privado" se envia con un tipo de funcion y numero de informacion fijos
que no dependen del tipo de dispositivo. Consulte la lista de puntos de datos.

Comandos

La lista de puntos de datos engloba una lista de los comandos admitidos. Cualquier comando obtendra una
respuesta por parte del dispositivo con una confirmacién positiva o negativa. Si el comando es ejecutable, la
ejecucion con el motivo correspondiente para la transmision (COT) aparecera primero y, posteriormente, la
ejecucion se confirmara con COT1 en un ASDU9.

Registro de perturbaciones

Las perturbaciones registradas por el dispositivo pueden leerse como se describe en el estandar IEC60870-5-103.
El dispositivo esta de conformidad con el sistema de control VDEW para la transmision de un ASDU 23 sin
registros de perturbaciones el inicio de un ciclo GlI.

Un registro de perturbacion contiene la informacion siguiente:
m Valores analdgicos medidos, IL1, IL2, IL3, IN, Tensiones VL1, VL2, VL3, VEN.

m Estados binarios, transmitidos como marcas, por ejemplo, alarmas y desconexiones.

B La relacion de transmision no esta admitida. La relacién de transmision esta incluida en el "multiplicador".

Blogueo de la transmision en la direccion del monitor
El relé apoya la funcién para bloquear la transmision en la direccion del monitor. Hay dos formas de activar este
bloqueo:

« Activacion manual mediante el parametro de control directo »Activar bloque MD«
- Activacion externa asignando una sefal al parametro de ajuste »Activar bloque Ex MD«

Modo de prueba

El relé el médulo de prueba (causa de la transmisién 7). Hay dos formas de activar el modo de prueba:
« Activacion manual mediante el parametro de control directo »Activar modo de prueba«
- Activacion externa asignando una sefial al parametro de ajuste »Activar modo de prueba«
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Parametros de proteccion global del IEC60870-5-103

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu

ajuste

Funcién Activacién o desactivacién de la inactivo, inactivo [Param dispos
comunicacion IEC103. activo /IEC 103]

Id. escl Direccion del dispositivo (Id. esclavo) enel |1 -247 1 [Param dispos
sistema de bus. Todas las direcciones de /IEC 103]
dispositivo deben ser Unicas en el sistema

® del bus.

Vel baud Velocidad en baudios 1200, 19200 [Param dispos

2400, /IEC 103]

X 4800,

9600,

19200,
38400,
57600

Config fisica Digito 1: Numero de bits. Digito 2: 8E1, 8E1 [Param dispos
E=paridad par, O=paridad impar, N=sin
paridad. Digito 3: NUmero de bits de parada 801, /IEC 103]

@ Mas informacién sobre la paridad: Es posible | 8N1,
que el Ultimo bit de datos vaya seguido de N2
un bit de paridad que se usa para reconocer
errores de comunicacién. El bit de paridad
garantiza que con paridad par ("PAR")
siempre se transmite un nimero par de bits
con valencia "1" o con paridad impar
("IMPAR") un ndmero impar de bits con
valencia "1". Pero también es posible no
transmitir bits de paridad (aqui el ajuste es
"Parity = None"). Mds informacién sobre los
bits de parada: El final de un byte de datos
lo terminan los bits de parada.

t-call Si Scada no ha enviado al dispositivo ningin 1 - 3600s 60s [Param dispos
telegrama de solicitud después de que /IEC 103]
transcurra este tiempo, el dispositivo

@ concluye un fallo de comunicacién en el
sistema Scada.

Transm val Transmitir valores de medicion adicionales | inactivo, inactivo [Param dispos

med priv (privados) activo /IEC 103]

X
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Transfer reg Activa la transmisién de los registros de inactivo, inactivo [Pardm dispos
perturbaciones | perturbaciones. activo /IEC 103]
Zona horaria Seleccién para indicar si las marcas de UTC, uTC [Param dispos
tiempo en los mensajes IEC103 deben
especificarse en UTC o en hora local. (“Hora Hora local /IEC 103]
® local” siempre tiene en cuenta los ajustes
de horario de verano).
Frecuencia de  Los valores de energia siempre se 0-100 0 [Param dispos
impulsos transmiten como valores de contador (es /IEC 103]
eléctricos decir, como nimeros enteros). Este ajuste
define la unidad: si se establece como “1”,
el incremento de cada contador sera de
® 1 kWh; si se establece como “2", el
incremento de cada contador sera de
2 kWh, y asi sucesivamente. El ajuste “0”
significa que no se transmite ningin valor
de energia.
Compat. DFC Este ajuste solo es necesario en algunas inactivo, inactivo [Parédm dispos
implementaciones de subestacién. En caso activo /IEC 103]
de problemas de comunicacién relacionados
® con la cola de respuestas de comandos,
este ajuste cambia el comportamiento del
dispositivo.
Posic reposo Posicién reposo éptico Luz ap., Luz enc. [Param dispos
optico Luz enc. /IEC 103]
Ex. Act. Modo  La sefal asignada a este pardmetro cambia |1..n, Lista Sgen.Ejecuc | [Serv
de prueba la comunicaciéon IEC103 a Modo de prueba. |Asignac.
/Modo Prue
(inhib prot)
® /Scada
/IEC 103]
Ex. Activar La sefial asignada a este parametro activa | 1..n, Lista [Serv
bloqueo de DM el blogueo de la transmisién IEC103 en Asignac. /Modo Prue
direccién de monitor. e
(inhib prot)
® /Scada
/IEC 103]
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Comandos directos del IEC60870-5-103

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Activar Modo Este pardmetro de control directo cambia la | inactivo, inactivo [Serv
de prueba comunicacién IEC103 a Modo de prueba (o activo /Modo Prue
la restablece a modo normal). _—
(inhib prot)
@ /Scada
/IEC 103]
Activar bloqueo | Este parametro de control directo activa (o  inactivo, inactivo [Serv
de DM desactiva) el bloqueo de la transmisién activo /Modo Prue
IEC103 en direccién de monitor. —
(inhib prot)
® /Scada
/IEC 103]
Rest todos los  Restablecer todos los contadores de inactivo, inactivo [Operacién
cont de diag diagndstico .
activo /
Restablecer/co
@ nf.
/Rest]
Estados de salida del IEC60870-5-103
Name Descripcién Asignacidn a través de
Ex. Act. Modo de Estado de entrada de mddulo: modo de prueba de  [Serv
prueba-| la comunicacién IEC103. /Modo Prue (inhib prot)
/Scada
/IEC 103]
Ex. Activar Estado de entrada de médulo: activacién del [Serv
bloqueo de DM-| bquyeo de la transmision IEC103 en direccién de /Modo Prue (inhib prot)
monitor.
/Scada
/IEC 103]

Senales del IEC60870-5-103 (estados de salida)

Signal ‘ Descripcién

Cmd Scada 1 Comando de Scada

Cmd Scada 2 Comando de Scada

Cmd Scada 3 Comando de Scada

Cmd Scada 4 Comando de Scada

Cmd Scada 5 Comando de Scada

Cmd Scada 6 Comando de Scada

Cmd Scada 7 Comando de Scada
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Signal
Cmd Scada 8
Cmd Scada 9

Descripcién
Comando de Scada
Comando de Scada

Cmd Scada 10
Transmision
Evento err. perd.

Comando de Scada

Sefial: SCADA activo
Evento de error perdido

Activar Modo de prueba
Bloguear DM activa

Valores del IEC60870-5-103

Sefial: la comunicacién IEC103 ha cambiado a Modo de prueba.

Sefal: se ha activado el bloqueo de la transmisién IEC103 en la direccién

de monitor.

Value Descripcién Predet. Tamario Ruta del ment
NRecibido NUmero Total de Mensajes recibidos 0 0- [Operacién
9999993999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NEnv NUmero Total de Mensajes enviados 0 0- [Operacion
9999333999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NTramasincorr | NUmero de mensajes incorrectos 0 0- [Operacion
9999999999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NParidincorr NUmero de errores de paridad 0 0- [Operacién
9999993999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NSenallnterrup  NUmero de interrupciones de la 0 0- [Operacién
comunicacién 9999999999 /NGm. y DatosRev
/IEC 103]
NErrorinterno NUmero de errores internos 0 0- [Operacion
9999993999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NSumCompCarin Nimero de errores de suma de 0 0- [Operacién
corr comprobacién 9999999999

/NUm. y DatosRev
JIEC 103]
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IEC61850
IEC61850

Introduccion
Para entender el funcionamiento de una subestacion en un entorno de automatismo IEC61850, es util comparar los
pasos de puesta en servicio con los de una subestacion convencional en un entorno Modbus TCP.

En una subestacion convencional, los IED individuales (dispositivos electronicos inteligentes) se comunican
verticalmente por SCADA con el centro de control de nivel mas alto. La comunicacion horizontal se realiza
exclusivamente cableando relés de salida (RS) y entradas digitales (ED)

En un entorno IEC61850, la comunicacion entre los IED se lleva a cabo digitalmente (por Ethernet) mediante un
servicio llamado GOOSE (evento de subestacién orientado a objetos genéricos). Con este servicio, la informacion
sobre eventos se envia entre cada IED. Por lo tanto, cada IED debe conocer la capacidad funcional del resto de
IED conectados.

Cada dispositivo compatible con IEC61850 contiene una descripcidén de su propia funcionalidad y capacidad de
comunicacion (descripcion de capacidad IED, *.1CD).

Mediante una herramienta de configuracion de subestaciones que describe la estructura de la subestacion, la
asignacion de dispositivos a la técnica principal, etc., puede realizarse un cableado virtual entre los IED y otro
equipo de conmutacion de la subestacion. Se generara una descripcion de la configuraciéon de subestacion en un
archivo con formato *.SCD. Finalmente, este archivo se envia a cada dispositivo. Ahora los IED son capaces de
comunicarse de forma cerrada entre ellos, reaccionar a interbloqueos y operar un equipo de conmutacion.

Modbus-TCP IEC61850
Maestr Maestr

& o
Ethernet S5 Ethernet 83
@ B g 5
53 2
2 w

IED1 IED2 IED3 IED1 IED2 IED3

ED SD ED| |SD ED SD
- -+
Cable duro convencional GOOSE IEC61850 cable suav
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Pasos para la puesta en servicio de una subestacion Pasos para la puesta en servicio de una subestacion

convencional con un entorno Modbus TCP: con entorno IEC61850:
«  Configuracion de parametros de los IED 1. Configuracién de parametros de los IED
« Instalacion de ethernet Instalaciéon de Ethernet
«  Configuracion TCP/IP de los IED Configuracion TCP/IP de los IED

« Cableado segun el esquema de cableado
2. Configuracion de IEC61850 (cableado por
software)

a) Exportacion de un archivo ICD de cada
dispositivo

b) Configuracién de la subestacion
(generando un archivo SCD)

c) Transmision de archivo SCD a cada
dispositivo
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Generacién/exportacion de un archivo IDC especifico del dispositivo

Consulte el capitulo "IEC61850" del Manual de Smart view.

Generacidn/exportacion de un archivo SCD

Consulte el capitulo "IEC61850" del Manual de Smart view.

Configuracion de la subestacién.
Generacion de archivo .SCD (Descripcion de configuracion de estacion)

La configuracion de la subestacion, es decir, la conexién de todos los nodos logicos de proteccidn, los dispositivos
de control y los conmutadores se lleva a cabo con una "Herramienta de configuracion de subestacion”. Por lo
tanto, los archivos ICD de todos los IED conectados en el entorno IEC61850 deben estar disponibles. El resultado
del "cableado por software" en toda la estacién puede exportarse a un fichero en formato SCD (Descripcion de
configuracién de estacion).

Las siguientes empresas ofrecen herramientas de configuraciéon de subestaciones (SCT):

H&S, Hard- & Software Technologie GmbH & Co. KG, Dortmund (Alemania) (www.hstech.de).
Applied Systems Engineering Inc. (www.ase-systems.com)
Kalki Communication Technologies Limited (www.kalkitech.com)
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Importacién de un archivo .SCD a un dispositivo

Consulte el capitulo "IEC61850" del Manual de Smart view.

Salidas virtuales de IEC 61850

Al margen de la informacion de estado del nodo légico estandarizado, pueden asignarse hasta 32 bloques libres
configurables de informacién de estado a las 32 salidas virtuales. Para ello, acceda al menu [Param
dispos/IEC61850].
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Comandos directos de IEC 61850

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
RestEstadistic  Restablecimiento de todos los contadores inactivo, inactivo [Operacién
de diagndstico de IEC61850 activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Parametros globales de IEC 61850
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcion Activacion o desactivaciéon permanente de  inactivo, inactivo [Param dispos
modulo/etapa. activo /IEC61850]

X

Tiempo integr  Tiempo de integracién de la banda muerta. 0 - 300 0 [Parédm dispos
banda muerta

/IEC61850]
Parametros globales de IEC 61850
Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
SalidaVirtuall  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Parédm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]
® dispositivos de la subestacién IEC61850.
SalidaVirtual2  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros | Asignac. /IEC61850]
@ dispositivos de la subestacién IEC61850.
SalidaVirtual3  Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]
® dispositivos de la subestacién IEC61850.
SalidaVirtual4  Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]
@ dispositivos de la subestacién IEC61850.
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

SalidaVirtual5 | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacion IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual6  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual7  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual8  Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual9  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacién IEC61850.

SalidaVirtuall0 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacién IEC61850.

SalidaVirtualll | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o ' 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros | Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacion IEC61850.

SalidaVirtuall2 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtuall3 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Parédm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtuall4 Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

SalidaVirtuall5 | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacion IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtuall6é Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtuall7 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtuall8 Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtuall9 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacién IEC61850.

SalidaVirtual20 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacién IEC61850.

SalidaVirtual21 | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros | Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacion IEC61850.

SalidaVirtual22 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual23 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Parédm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual24 Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

SalidaVirtual25 | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o ' 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacion IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual26 | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual27 Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual28 Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual29 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual30 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacién IEC61850.

SalidaVirtual31 | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o ' 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacion IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual32 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

306 MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Estados de las entradas de IEC 61850

Name Descripcién Asignacidn a través de
SalidaVirtuall-l  Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual2-l  Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual3-l  Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Pardam dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual4-l  Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Pardm dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual5-  Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual6-l  Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual7-l  Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual8-  Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual9-I  Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall0-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtualll-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall2-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall3-l Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall4-l Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall5-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall6-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall7-l Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall8-l Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
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Name
SalidaVirtual19-I

Descripcion

Estado entrada modulo:

Virtual (GGIO)

Estado binario de la Salida

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/IEC61850]

SalidaVirtual20-I Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual21-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual22-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual23-l Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual24-1 Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual25-1 Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual26-1 Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual27-1 Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual28-1 Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual29-1 Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Pardam dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual30-I Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Pardam dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual31-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual32-1 Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
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Senales del médulo IEC 61850 (estados de salida)

Signal

Cliente MMS conectado
Todos los susc. de Goose act.
EntraVirtuall
EntraVirtual2
EntraVirtual3
EntraVirtuald
EntraVirtual5
EntraVirtual6
EntraVirtual7
EntraVirtual8
EntraVirtual9
EntraVirtuall0
EntraVirtualll
EntraVirtuall2
EntraVirtuall3
EntraVirtuall4
EntraVirtuall5
EntraVirtuall6
EntraVirtuall7
EntraVirtuall8
EntraVirtuall9
EntraVirtual20
EntraVirtual21
EntraVirtual22
EntraVirtual23
EntraVirtual24
EntraVirtual25
EntraVirtual26
EntraVirtual27
EntraVirtual28
EntraVirtual29
EntraVirtual30
EntraVirtual31
EntraVirtual32
Calidad de ent GGIO1
Calidad de ent GGIO2
Calidad de ent GGIO3
Calidad de ent GGIO4

‘ Descripcién
Al menos un cliente MMS estd conectado al dispositivo.

Todos los suscriptores de Goose en el dispositivo estan activos.

Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind)
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

Sefial: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

Sefial: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

Sefial: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

Sefial: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

)

)

)

)

)

)

)

)

)

)

)

)

)
Sefial: Entrada Virtual )
)
IEC61850 GGIO Ind)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(

Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
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Signal
Calidad de ent GGIO5
Calidad de ent GGIO6

Descripcién
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO7
Calidad de ent GGIO8
Calidad de ent GGIO9

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO10
Calidad de ent GGIO11
Calidad de ent GGIO12

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO13
Calidad de ent GGIO14
Calidad de ent GGIO15

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO16
Calidad de ent GGIO17
Calidad de ent GGIO18

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO19
Calidad de ent GGIO20
Calidad de ent GGIO21

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO22
Calidad de ent GGIO23
Calidad de ent GGIO24

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO25
Calidad de ent GGIO26
Calidad de ent GGIO27

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO28
Calidad de ent GGIO29
Calidad de ent GGIO30

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO31
Calidad de ent GGIO32
SPCSO1

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS02 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO3 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS04 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO5 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS06 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO7 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de

estado controlable con un Unico punto)

310

MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Signal Descripcién

SPCS08 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS09 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO10 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO11 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS012 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS013 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS014 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS015 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO16 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO17 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS018 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS019 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS020 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS021 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS022 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS023 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS024 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS025 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS026 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS027 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS028 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS029 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS030 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)
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Signal Descripcién

SPCS031 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS032 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de

estado controlable con un Unico punto)
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Valores del médulo IEC 61850

Value

N2DeGooseRxTo
d

N2DeGooseRxSus
critos

N2DeGooseRxCor
rect

N2DeGooseRxNu

e

NeOfGooseTxTod

N2DeGooseTxNu
e

N2DePeticioServi
dTod

N2DeDatLeidoTo
d

NeDeDatLeidoCor
rect

Descripcién

NUmero total de mensajes GOOSE
recibidos, incluidos los mensajes para
otros dispositivos (mensajes suscritos y
no suscritos).

NUmero total de mensajes GOOSE
suscritos, incluidos los mensajes con
contenido incorrecto.

NUmero total de mensajes GOOSE
suscritos y recibidos correctamente.

Predet.
0

0

0

NUmero de mensajes GOOSE suscritos y 0

recibidos correctamente con contenido

nuevo.

NUmero total de mensajes GOOSE que
ha publicado este dispositivo.

NUmero total de mensajes GOOSE
nuevos (contenido modificado) que ha
publicado este dispositivo.

0

0

NUmero total de peticiones del Servidor 0

MMS, incluidas las peticiones

incorrectas.

NUmero total de valores lefdos de este
dispositivo, incluidas peticiones

incorrectas.

NUmero total de valores leidos
correctamente de este dispositivo.

0

Tamano

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

Ruta del menu
[Operacion

/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacion
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
JIEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacion
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]
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Value Descripcion Predet. Tamario Ruta del menu
NeDeDatEscritTo NUmero total de valores leidos por este 0 0- [Operacién
d dispositivo, incluidos los incorrectos. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]
NeDeDatEscritCo NUmero total de valores escritos 0 0- [Operacién
rrectos correctamente por este dispositivo. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]
N°DeCambioDato NUmero de cambios detectados enlos 0 0- [Operacién
Notificacion conjuntos de datos que se publican con 9999999999 /NGm. v DatosRev
los mensajes GOOSE. -y
/IEC61850]
NUm de NUmero de conexiones de cliente MMS 0 0- [Operacion
conexiones de 9999999999 /NGm. v DatosRev
cliente Y

/IEC61850]
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Valores de IEC 61850

Value Descripcién Predet. Tamafio Ruta del ment
EstadoPublicGoo Estado de GOOSE Publisher (activado o Off Off, [Operacion
se desactivado) . o
On, /Visualizacién del
estado
Error
/IEC61850
JEst.]
EstadoSuscriptG  Estado de GOOSE Subscriber (activado  Off Off, [Operacion
oose o0 desactivado) . L
On, /Visualizacién del
estado
Error
/IEC61850
JEst.]
EstadServidMms | Estado de Servidor MMS (activado o Off Off, [Operacién
desactivado) On, /Visualizacién del
estado
Error

JIEC61850
/Est.]
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DNP3

DNP3

El protocolo DNP (protocolo para red distribuida) es para el intercambio de datos e informacion entre SCADA
(maestro) e IED (dispositivos electronicos inteligentes). El protocolo DNP se ha desarrollado en las primeras

versiones para la comunicacion en serie. Debido al desarrollo constante continuo del protocolo DNP, ahora también
proporciona opciones de comunicacion TCP y UDP a través de Ethernet.

Planificacién de dispositivos DNP

Puede encontrar hasta tres opciones de comunicacion DNP disponibles en la planificacion de dispositivos, segun el
hardware del dispositivo de proteccion.

Acceda al menu de planificacion de dispositivos.
Seleccione (en funcién del cédigo del dispositivo ) el protocolo SCADA adecuado.
- DNP3 RTU (a través de puerto en serie)

« DNP3 TCP (a través de Ethernet)
- DNP3 UDP (a través de Ethernet)

Ajustes generales del protocolo DNP

A VI SO Tenga en cuenta que los informes no solicitados no se encuentran disponibles
para la comunicacién en serie si se conecta mas de un dispositivo esclavo a la
comunicacion en serie (colisiones). No los use en estos casos para DNP RTU.

Los informes no solicitados también se encuentran disponibles para
comunicacion en serie si se conecta cada dispositivo esclavo

al sistema maestro mediante una conexién independiente. Esto significa que el
sistema maestro esta equipado con una interfaz en serie para cada dispositivo
esclavo (tarjetas en serie multiples).

Acceda al menu [Param dispos/DNP3/Comunicacion].

Los ajustes de comunicacion (ajustes generales) tienen que definirse segun las necesidades del sistema SCADA
(maestro).

La asignacion de direcciones automatica esta disponible para DNP-TCP. Esto significa que los identificadores
maestro y esclavo se detectan automaticamente.

316 MRMV4 DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Asignacion de puntos

Tenga en cuenta que las designaciones de entradas y salidas se establecen desde la
perspectiva del sistema maestro. Este modo de elegir las designaciones se debe a una

definicién en el estandar de DNP. Eso significa que, por ejemplo, las entradas binarias
qgue pueden establecerse en los parametros de dispositivo del protocolo DNP son las
entradas binarias del sistema maestro.

Acceda al menu [Pardam dispos/DNP3/Asignacion de puntos]. Tras configurar los ajustes generales del protocolo
DNP, lo siguiente sera asignar puntos.

Las entradas binarias (estados que se envian al sistema maestro)
Entradas de bit doble (estados de interruptor que se envian al sistema maestro)
Contadores (contadores que se envian al sistema maestro)
Entradas analogicas (p. €j., los valores medidos que se envian al sistema maestro) Tenga en cuenta que
los valores flotantes deben enviarse como integrales. Esto significa que deben escalarse (multiplicarse)

con un factor de escalado para convertirlos a un formato de numero entero.

Use salidas binarias para controlar los LED o los relés del dispositivo de proteccion (mediante Logica).

Asignacion de puntos

Entradas binarias

Entradas de bit doble

A\ 4

\4

Contadores

\ 4

Entradas analdgicas

\4

DNP Master

Sefial de impulsos

JL

Relé protector

Salidas binarias

A
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Procure dejar entradas o salidas sin asignar, ya que disminuira el rendimiento de la comunicacién DNP. Es decir,
no deje entradas o salidas sin usar entre entradas o salidas utilizadas (por ejemplo, no use las salidas 1y 3 cuando
la 2 esté sin

usar).
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Ejemplo de configuracién de un relé:

Las senales de las salidas binarias de DNP no pueden usarse directamente para cambiar de un relé a otro, ya que
las salidas binarias DNP son sefiales de impulsos (segun DNP, sin estado estacionario). Los estados estacionarios
pueden crearse con funciones logicas. Las funciones légicas se pueden asignar a las entradas del relé.

Nota: Puede utilizar un elemento de ajuste/reinicializacion (flip-flop) de las l6gicas.

L()gica Asignar funciones légicas a entradas de relé

Sefal de impulsos

JL

>1
Relé de sefial de ajuste e
>1
Relé de sefal de reajuste —
Sefial de impulsos
Comandos directos de DNP
Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Rest todos los | Restablecer todos los contadores de inactivo, inactivo
cont de diag diagnéstico .
activo
ID de esclavo IDEsclavo 0 - 65519 1

X

N

_

Ruta del menu

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]

[Param dispos
/DNP3
/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Id del Maestro | IDMaestro define la direccién DNP3 del 0-65519 65500 [Pardm dispos
maestro (SCADA). /DNP3
® /Comunicacién]
Parametros de proteccion global de DNP
Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, inactivo [Param dispos
maddulo/etapa. activo /DNP3
® /Comunicacién]
NUmero de NUmero de puerto de la direccién IP 0 - 65535 20000 [Parédm dispos
puerto IP /DNP3
® /Comunicacién]
Velocidad en Velocidad en baudios de la comunicacion 1200, 19200 [Param dispos
baudios 2400, /DNP3
® 4800, /Comunicacién]
9600,
19200,
38400,
57600,
115200
Disefio de Disefio de marco 8E1, 8E1l [Pardm dispos
marco
801, /DNP3
® 8N1, /Comunicacién]
8N2
Posic reposo Posicion reposo éptico Luz ap., Luz enc. [Param dispos
optico Luz enc. /DNP3
® /Comunicacién]
SelfAddress Compatibilidad con direcciones automaticas inactivo, inactivo [Pardm dispos

X

activo

/DNP3
/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Confirmar Activa o desactiva la confirmacién de capa | Nunca, Nunca [Pardm dispos
EnlDatos de datos (conf.). Siempre, /DNP3
® On_Large /Comunicacién]
Confirmar t- Tiempo de espera de confirmacién de la 0.1-10.0s 1s [Param dispos
EnlDatos capa de datos /DNP3
® /Comunicacién]
NUm intentos  NUmero de veces que se envia un paquete |0 - 255 3 [Param dispos
EnlDatos de enlace de datos tras un fallo
/DNP3
® /Comunicacién]
Bit de direccién Habilita la funcién de bit de direccién. El bit | inactivo, inactivo [Param dispos
de direccién es 0 para la estacion esclava, y activo /DNP3
1 para la estacién maestra.
® /Comunicacion]
Tam max trama Este valor se usa para limitar el tamafio de | 64 - 255 255 [Param dispos
la trama de red. /DNP3
® /Comunicacién]
Periodo de Este valor especifica el periodo de tiempo 0.0 -120.0s 0s [Pardm dispos
prueba de en el que enviar una trama de prueba de
/DNP3
enlace enlace.
/Comunicacién]
Confirmar Determina si el dispositivo solicitara que se | Nunca, Siempre [Parédm dispos
EnlAp confirme la respuesta de la capa de .
aplicacion. ?lempre, /DNP3
® Evénement /Comunicacién]
Confirmar t- Tiempo de espera de respuesta de lacapa 0.1-10.0s 5s [Param dispos
EnlAp de aplicacion /DNP3
® /Comunicacién]
NUm intentos  El nimero de veces que el dispositivo 0-255 0 [Parédm dispos

EnlAp

X

retransmitira un fragmento de capa de
aplicacion

/DNP3
/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Informes no Permite recibir informes no solicitados. Esto inactivo, inactivo [Pardm dispos
solicitados solo estd disponible para conexiones DNP3 .
TCP - y para DNP3 RTU en caso de una activo /DNP3
® conexién en paralelo. /Comunicacién]
Tiempo de Establezca el tiempo que la estacién remota | 1.0 - 60.0s 10s [Param dispos
espera de tiene que esperar para recibir una /DNP3
informes no confirmacién de capa de aplicacién del
solicitados maestro, que indique que el maestro ha /Comunicacién]
recibido el mensaje de respuesta no
® solicitado.
Reintentar Defina el nimero de intentos que una 0-255 2 [Pardm dispos
informes no estacién remota transmite en cada serie de /DNP3
solicitados respuestas no solicitadas si no recibe la
confirmacién del maestro. /Comunicacién]
ProbarNimSec Comprueba si el nimero de secuencia de la | inactivo, inactivo [Pardm dispos
solicitud aumenta. Si no aumenta de forma .
correcta, se ignora la solicitud. Se activo /DNP3
® recomienda desactivarlo, aunque debe /Comunicacién]
activarse en las versiones mas antiguas de
DNP.
ProbarSBO Habilita la comparacién mas detallada de inactivo, activo [Param dispos
SBO y del comando de operacién. Se .
recomienda desactivar esta funcién en las activo /DNP3
@ versiones mas antiguas de DNP. /Comunicacién]
Tiempo de Las salidas de DNP se pueden controlar 1.0 - 60.0s 30s [Param dispos
espera SBO mediante un procedimiento de dos pasos /DNP3
(SBO: seleccionar antes de la operacién).
Estas salidas se deben seleccionar antes /Comunicacién]
® mediante un comando de seleccién. Acto
seguido, el bit se reserva para esta solicitud
de operacién. Cuando el temporizador llega
a su fin, el bit se activa.
ReinicioEnFrio | Es compatible con la funcién de reinicio en  inactivo, inactivo [Param dispos
frio. activo /DNP3

X

/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Tiempo integr | Tiempo de integracién de la banda muerta. 0 - 300 1 [Pardm dispos
banda muerta /DNP3
® /Comunicacién]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
0 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
1 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
2 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.
) " 7 /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
3 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
4 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
5 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
6 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
7 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
8 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
9 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
10 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
11 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
12 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
13 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
14 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
15 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
16 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
17 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
18 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " 7 /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
19 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
20 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
21 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
22 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
23 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
24 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
25 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
@ puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
26 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
27 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
28 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
29 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
30 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
31 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
32 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
@ puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
33 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
34 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
35 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
36 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
37 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
38 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
39 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
40 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
41 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
42 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
43 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
44 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
45 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
46 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " 7 /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
47 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]

329

MRMV4

DOK-HB-MRMV4-2ES



Protocolos de comunicacion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
48 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
49 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
50 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
51 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
52 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
53 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " 7 /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
@ puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
54 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
55 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
56 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
57 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
58 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
59 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
60 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
@ puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
61 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
62 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
63 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBitDobl Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
el corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
EntradaBitDobl Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
el corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
EntradaBitDobl | Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
e? corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
EntradaBitDobl Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
e3 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
EntradaBitDobl Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
ed corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas de
bit doble]
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EntradaBitDobl | Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
e5 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
ContadorBinari El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Pardm dispos
00 de los valores del contador al maestro de Asignac.
DNP. /DNP3
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
o]
ContadorBinari El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Pardm dispos
ol de los valores del contador al maestro de Asignac.
DNP. /DNP3
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
0]
ContadorBinari  El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Param dispos
02 de los valores del contador al maestro de Asignac.
DNP. /DNP3
/Mapa de
@ puntos
/
ContadorBinari
o]
ContadorBinari | El contador puede utilizarse para informar  1..n, Lista [Param dispos
03 de los valores del contador al maestro de Asignac.
DNP. /DNP3
/Mapa de
@ puntos
/
ContadorBinari
0]
ContadorBinari | El contador puede utilizarse para informar  1..n, Lista [Param dispos
04 de los valores del contador al maestro de Asignac.

X

DNP.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/
ContadorBinari
o]
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ContadorBinari El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Pardm dispos
05 de los valores del contador al maestro de Asignac.
/DNP3
DNP.
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
o]
ContadorBinari | El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Parédm dispos
06 de los valores del contador al maestro de Asignac.
/DNP3
DNP.
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
o]
ContadorBinari | El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Param dispos
o7 de los valores del contador al maestro de Asignac.
/DNP3
DNP.
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
0]
Valor analdgico El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Parédm dispos
0 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend
/DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analdgical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir 1 0.001, 1 [Param dispos
escala 0 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
® 0.1, /Mapa de
1, puntos
10, /Entr analdgical
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
0

X

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
1 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escalal el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
1

X

Valor analégico
2

X

Factor de
escala 2

X

Banda muerta
2

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
3 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 3 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
3

X

Valor analégico
4

X

Factor de
escala 4

X

Banda muerta
4

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
5 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 5 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
5

X

Valor analégico
6

X

Factor de
escala 6

X

Banda muerta
6

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,
