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Niniejszy Podrecznik obowigzuje dla wersji (dotyczy protokotéw Modbus RTU i Modbus TCP):
Wersja 3.6.b

Wersja: 41481
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Parametry protokotu Modbus

Parametry protokotu Modbus

W przypadku protokotu Modbus nalezy ustawi¢ kilka parametréw istotnych dla komunikacji miedzy systemem sterowania (SCADA) a urzgdzeniem. Parametry i ich mozliwe
ustawienia lub zakresy wartosci przedstawione sg w ponizszej tabeli.

UWAGA!
Parametry sg opisane w dodatku do podrecznika obstugi urzadzenia (rozdziat Modbus).
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Parametry protokotu Modbus

Uwagi dotyczace systemu SCADA

Podczas korzystania z protokotu Modbus RTU nastepujace czasy muszg by¢ brane pod uwage przez system sterowania i sg state w urzadzeniu:
Czasy zatrzymania (ty ) przed uruchomieniem telegramu muszg by¢ ustawione przynajmniej na 3,5 znaku.

Przyktady:

3,5 znaku 9600 bodéw =4 ms

3.5 znakdéw 19 200 bodow = 2 ms
3.6 3,5 znaku 38400 boddéw = 1 ms

Poczatku nowego telegramu nalezy si¢ spodziewac, gdy czas zatrzymania (tj ) wyniesie > 3,5 znaku.

Fakt, ze prawdopodobienstwo zaktdécen podczas transmisji telegramu zwieksza sie wraz z jego dtugoscig, musi by¢ nalezycie wziete pod uwage, dlatego zapytanie do
urzadzenia Slave powinno by¢ mozliwie takie, zeby telegram z odpowiedzig nie byt znacznie dtuzszy niz 32 baijty.

Strona 4 PL MRM4 Modbus 19-01



Poszczegdlne kody funkcji Modbus

Poszczegélne kody funkcji Modbus

Do odczytywania danych z urzadzenia lub wykonywania polecen obstugiwane sg wymienione w tabeli ustugi, tak zwane kody funkcji.

Funkcja-  Oznaczenie Opis

kod

3 Odczyt rejestrow utrzymania Jedno lub wiele stéw danych jest odczytywanych od okreslonego adresu. Mozna odczytac¢ tylko adresy statusow i
parametrow.

4 Odczyt rejestrow wejsciowych Jedno lub wiele stéw danych jest odczytywanych od okreslonego adresu. Mozna odczytac tylko wartosci pomiarowe.

5 Zapis pojedynczego wyjscia (bitu)  Wszystkie inne warto$ci sg niedozwolone i nie wptyng na dane wyjsciowe. Za pomocg tego kodu funkcji mozna realizowac
potwierdzenia kodu, a takze resetowac liczniki i ustawia¢ blokady.

8 Test petli zwrotne;j Funkcja testowania uktadu komunikacyjnego

16 tadowanie wielu rejestrow Jedno lub wiele stéw danych jest zapisywanych od okreslonego adresu.

Tabela 3.1: Kody funkcji
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Poszczegdlne kody funkcji Modbus

Na kolejnych stronach szczegétowo opisano funkcje protokotu Modbus:

Funkcja-kod 3/4:

Zapytanie

Adres 3/4 Adres rejestru Adres rejestru
Slave HI LO
Odpowiedz

Adres 3/4 Liczba Rejestr 0
Slave bajtow HI

Adres rejestru (HI*256 + LO)
Adres stowa danych, od ktérego odczyt powinien sie zaczac.

Numer rejestru (HI*256 + LO)
Liczba stéw danych do odczytania. Prawidtowy zakres: 1..125

Liczba bajtow
Liczba kolejnych bajtow zawierajacych stowa danych.

Rejestr
Stowa danych odczytane z urzadzenia (bajty najwiecej i najmniej znaczace).

Numer rejestru
HI

Rejestr 0
LO

Numer rejestru
LO

Suma kontrolna
HI

Suma kontrolna
HI

Suma kontrolna
LO

Suma kontrolna
LO

Strona 6
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Poszczegdlne kody funkcji Modbus

Wartosci zmiennoprzecinkowe IEEE 754

Sign Exponent Mantissa
Value: +1 713 1.34199857711792
Encoded as: 0 140 2868892
Binary: [l ML L LM ML L (IMUOMOMMBMBMO L L MBMLO MO L MM MO L
Decimal Representation |10993.652 |
Binary Representation |D1DCID1 10001010111100011010011100

Hexadecimal Representation |E}x482bc69c

W celu wy$wietlenia wartosci zmiennoprzecinkowej wazne jest, aby zapisa¢ odebrane bajty w prawidtowym porzadku. Warto$¢ zmiennoprzecinkowa protokotu Modbus
bedzie przesytana w formacie ,Big Endian” (format Motorola), co oznacza, ze najbardziej znaczacy baijt jest przesytany jako pierwszy.

W celu zapisania odebranych bajtéw w module Modbus Master nalezy uwzgledni¢ uzywang architekture. Jesli modut Modbus Master ma architekture ,Little Endian”,
odebrane ramki nalezy odwréci¢ do odpowiednich adreséw pamieci. Jesli ramki nie zostang zapisane w prawidtowym porzadku, wyswietlona wartos¢ moze byc¢
bezuzyteczna.

Big Endian Little Endian
Address Hex Hex
Modbus transmit value .| 1000 Oxd6 Ox9c
0x46 | Ox2b | Oxc6 | Ox9¢ "| 1001 | Ox2b | 10993,65 | Oxc6 | 10993,65
1002 Oxch Ox2h
1003 0x9c Ox46
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Poszczegdlne kody funkcji Modbus

Kod funkciji 5:

Zapytanie

Adres Adres rejestru Adres rejestru Dane rejestru Dane rejestru Suma kontrolna Suma kontrolna
Slave HI LO HI LO HI LO

Odpowiedz

Adres Adres rejestru Adres rejestru Dane rejestru Dane rejestru Suma kontrolna Suma kontrolna
Slave HI LO HI LO HI LO

Adres rejestru (HI*256 + LO)
Adres stowa danych do zapisania

Dane rejestru
Wartos¢ stowa danych do zapisania (bajty najwiecej i najmniej znaczace).

Dopuszczalny zakres wartosci:

Zadanie szesnastkowe FFO0 wtgczenia pojedynczego bitu: Oznacza to czesto wyzerowanie licznika, wykonanie potwierdzenia lub ustawienie sygnatow blokujgcych.
Zadanie szesnastkowe 0000 wylgczenia pojedynczego bitu: Oznacza to czesto wylgczenie sygnatéw blokujacych lub zresetowanie pojedynczych bitéw.

Kod funkciji 8:

Zapytanie
Adres 8 Diagnostyka danych Diagnostyka danych Dane testowe Dane testowe Suma kontrolna Suma kontrolna
Slave Kod HI Kod LO HI LO

0x00 0x00
Odpowiedz
Adres 8 Diagnostyka danych Diagnostyka danych Dane testowe Dane testowe Suma kontrolna Suma kontrolna
Slave Kod HI Kod LO HI LO

Kod diagnostyki danych HI (wysoki), Kod diagnostyki danych LO (niski)
Kod diagnostyczny (Kod podfunkcji kodu funkgcji 8) do testowania systemu komunikacyjnego. Kod diagnostyczny Zwr6¢ dane zapytania (0x00, 0x00) jest obstugiwany.

Dane testowe
Za pomocg kodu diagnostycznego 0x00 0x00 przesytane dane sg odsytane z powrotem do urzadzenia Master w niezmienionej postaci.
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Poszczegdlne kody funkcji Modbus

Kod funkciji 16:

Zapytanie

Adres 16 Adres Adres Numer Numer

Slave rejestru rejestru rejestru rejestru
HI LO HI LO

Odpowiedz

Adres 16 Adres rejestru Adres rejestru

Slave HI LO

Adres rejestru (HI*256 + LO)
Adres stowa danych, od ktérego nalezy rozpocza¢ zapis.

Numer rejestru (HI*256 + LO)
Zapytanie: Liczba stéw danych do zapisania. Prawidtowy zakres: 1..123
Odpowiedz: Liczba zapisanych stéw danych.

Liczba bajtow
Liczba kolejnych bajtow majgcych zawiera¢ stowa danych.

Rejestr
Stowa danych odczytane z urzadzenia (bajty najwiecej i najmniej znaczace).

Liczba bajtow Rejestr 0

HI

Numer rejestru
HI

Rejestr 0
LO

Numer rejestru
LO

Suma Suma
kontrolna kontrolna
HI LO

Suma kontrolna Suma kontrolna
HI LO

PL MRM4 Modbus 19-01

Strona 9



Poszczegdlne kody funkcji Modbus

Ustawienie daty i godziny

Date i godzine mozna ustawi¢ za pomoca kodu funkcji 16 i odczyta¢ za pomocg kodu funkcji 3. Jesli jest wybrany adres urzadzenia 0 (adres rozgtaszania), czasy
wszystkich urzagdzen podtgczonych do tej magistrali zostang zresetowane jednoczesnie. Urzgdzenia nie odpowiadajg na polecenie rozgtaszania.
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Poszczegdlne kody funkcji Modbus

Obstugiwane komunikaty o btedach protokotu MODBUS

Telegramy odpowiedzi na wyjatki sg opisane w ogolnej ,Specyfikacji protokotu aplikacyjnego Modbus”. Przedstawiona jest tam tabela odpowiedzi na wyjatki z przyktadami.
Ponizsza tabela zawiera tylko faktycznie uzywane kody. W przypadku, gdy urzagdzenie rozpozna biad, zareaguje w nastepujacy sposob:

Kod Oznaczenie Opis

wyjatku

1 Niedozwolona funkcja Odebrany komunikat zawiera kod funkgji, ktéra nie jest obstugiwana przez urzadzenie Slave.

2 Niedozwolony adres danych Zazadano dostepu do adresu stowa danych, ktérego nie ma w module danych.

3 Niedozwolona warto$¢ danych | Odebrany komunikat zawiera nieprawidtowg strukture danych (np. btedna liczbe bajtéw danych).

4 Awaria urzgdzenia Slave Wystagpit nienaprawialny btad, kiedy serwer (lub urzadzenie Slave) probowat wykona¢ Zzadane dziatanie.

Odpowiedz udzielona przez urzadzenie w przypadku awarii ma nastepujacy format:
Adres 0x80 Wyijatek Suma Suma
Adres + Kod funkgiji Kod kontrolna HI kontrolna LO

W drugim bajcie odpowiedzi kod funkciji jest wysytany z najwyzszym bitem ustawionym na 1. Jest to rownowazne dodaniu 0x80. Trzeci bajt zawiera kod wyjatku w
komunikacie o btedzie.
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Dodatek — Listy punktow danych

Dodatek — Listy punktéw danych

Sygnaty

1SG1 256 3 Struct
Wymont-We | 256 3 Bit 0x1 Stan wejscia modutu: Wyjmowalny
() wyltacznik zostat usuniety
NWP anulo. 256 3 Bit 0x2 Sygnat: Nadzér Wykonywania
tacz. ) polecenia: Niepowodzenie polecenia
przetaczenia, anulowano taczenie
Wymont 256 3 Bit Ox4 Sygnat: Wyjmowalny wytacznik zostat
usuniet
3) cly
310[1] - 50N, 51N 15 3 Struct
ZewBlk1-We 15 3 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 15 3 Bit 0x2 | Stan modutu wejsciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
ZewBlk 15 3 Bit Ox4 | Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We () Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
ZewBIk Zwr- 15 3 Bit 0x8 Stan modutu wejsciowego:
We () Zewngtrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny 15 3 Bit 0x10 Sygnat: Aktywny
©)

Strona 12
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Dodatek — Listy punktow danych

ZewBlk 15 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
ZewBlk Zwr 15 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.
7
Blk KmdWyt 15 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
)
ZewBlk 15 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytacz.
Pobudzenie 15 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Pobudzenie od pradu
1" ziemnozwarciowego 310 mierzone lub
() 310 obliczone.
Wytacz (*) 15 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Wylacz.
(12)
KmdWht (*) 15 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Komenda wytgcz.
(13)
310[2] - 50N, 51N 16 1 3 Struct
ZewBlk1-We 16 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 16 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wej$ciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 16 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wej$ciowego:
KmdWy-We (3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
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Dodatek — Listy punktow danych

ZewBIk Zwr- 16 1 3 Bit 0x8 - Stan modutu wej$ciowego:
We (4) Zewnetrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny 16 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
Q)
ZewBlk 16 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
ZewBlk Zwr 16 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.
(7
Blk KmdWyt 16 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Komenda wylacz
zablokowana.
®)
ZewBlk 16 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytacz.
Pobudzenie 16 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Pobudzenie od pradu
(11) ziemnozwarciowego 310 mierzone lub
310 obliczone.
Wytacz (*) 16 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Wytacz.
(12)
KmdWyt (*) 16 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Komenda wytacz.
(13)
310[3] - 50N, 51N 17 1 3 Struct
ZewBlk1-We 17 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
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Dodatek — Listy punktow danych

ZewBlk2-We 17 Bit 0x2 Stan modutu wej$ciowego:
) Zewngtrzne blokowanie.2
ZewBlk 17 Bit 0x4 Stan modutu wejéciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
ZewBIk Zwr- 17 Bit 0x8 Stan modutu wej$ciowego:
We 4 Zewnegtrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny 17 Bit 0x10 Sygnat: Aktywny
(5) |
ZewBlk 17 Bit 0x20 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(6) |
ZewBlk Zwr 17 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.
(7
Blk KmdWyt 17 Bit 0x80 Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
)
ZewBlk 17 Bit 0x100 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytgcz.
Pobudzenie 17 Bit 0x400 Sygnat: Pobudzenie od pradu
(11) ziemnozwarciowego 310 mierzone lub
310 obliczone.
Wytacz (*) 17 Bit 0x800 Sygnat: Wytacz.
(12)
KmdWht (*) 17 Bit 0x1000 Sygnat: Komenda wytgcz.
(13)

PL MRM4 Modbus 19-01
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Dodatek — Listy punktow danych

310[4] - 50N, 51N 18 Struct
ZewBlk1-We 18 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 18 Bit 0x2 - Stan modutu wej$ciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 18 Bit 0x4 - Stan modutu wej$ciowego:
KmdWy-We (3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
ZewBIk Zwr- 18 Bit 0x8 - Stan modutu wejsciowego:
We 4 Zewnegtrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny 18 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
©)
ZewBlk 18 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
ZewBlk Zwr 18 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.
(7
Blk KmdWyt 18 Bit 0x80 - Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
)
ZewBlk 18 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytacz.
Pobudzenie 18 Bit 0x400 - Sygnat: Pobudzenie od pradu
(11) ziemnozwarciowego 310 mierzone lub

310 obliczone.
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Dodatek — Listy punktow danych

Wytacz (*) 18 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Wytacz.
(12)
KmdWyt (*) 18 1 3 Bit 0x1000 - Sygnat: Komenda wytacz.
(13)
Ciagt Wyt - 74TC 150 1 3 Struct
ZewBlk1-We 150 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We | 150 1 3 Bit 0x2 - | Stan modutu wejsciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
Aktywny 150 1 3 Bit Oxd - Sygnat Aktywny
©)
ZewBlk 150 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
“)
Pobudzenie 150 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Pobudzenie obwodu kontroli
ciggtosci wytacznika.
(5)
Niemozliwe 150 1 3 Bit 0x20 - Niemozliwe, poniewaz nie przypisano
(6) sygnatow stykéw pomocniczych (52a i
wytacznika.
52b) wytacznik
Potoz ZAt-We | 150 1 3 Bit 0x100 - Stan wej$cia modutu: Sygnalizacja
©) potozenia wytacznika (styki
pomocnicze wytacznika (52a))
Potoz WYL-We | 150 1 3 Bit 0x200 - Stan modutu wejsciowego:
(10) Sygnalizacja pofozenia wytacznika
(styki pomocnicze wytgcznika (52b)).
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Dodatek — Listy punktow danych

ExP[1] 49 Struct
ZewBlk1-We 49 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 49 Bit 0x2 - Stan modutu wej$ciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 49 Bit 0x4 - Stan modutu wej$ciowego:
KmdWy-We (3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
Pobudzenie- 49 Bit 0x8 - Stan wejscia modutu: Pobudzenie
We
(4)
Wytacz-We 49 Bit 0x10 - Stan wejscia modutu: Wytacz
(5)
Aktywny 49 Bit 0x20 - Sygnat: Aktywny
6)
ZewBlk 49 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(7
Blk KmdWyt 49 Bit 0x80 - Sygnat: Komenda wytacz
®) zablokowana.
ZewBlk 49 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytacz.
Pobudzenie 49 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie
(10)
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Dodatek — Listy punktow danych

Wytacz (*) 49 Bit 0x400 Sygnat: Wytacz
(1)
KmdWyt (*) 49 Bit 0x800 Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
ExP[2] 50 Struct
ZewBlk1-We 50 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We |50 Bit 0x2 | Stan modutu wejsciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
ZewBlk 50 Bit Oxd ' Stan modutu wejéciowego:
KmdWy-We () Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
Pobudzenie- 50 Bit 0x8 Stan wejscia modutu: Pobudzenie
We
)
Wytacz-We 50 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Wytacz
©)
Aktywny 50 Bit 0x20 Sygnat: Aktywny
(6)
ZewBlk 50 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
7
Blk KmdWyt 50 Bit 0x80 Sygnat: Komenda wytacz
®) zablokowana.
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Dodatek — Listy punktow danych

ZewBlk 50 Bit 0x100 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytgcz.
Pobudzenie 50 Bit 0x200 Sygnat: Pobudzenie
(10)
Wytacz (*) 50 Bit 0x400 Sygnat: Wylacz
(1)
KmdWyt (*) 50 Bit 0x800 Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
ExP[3] 51 Struct
ZewBlk1-We |51 Bit 0x1 Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 51 Bit 0x2 Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 51 Bit 0x4 Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
Pobudzenie- 51 Bit 0x8 Stan wejscia modutu: Pobudzenie
We
)
Wytacz-We 51 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Wytacz
()
Aktywny 51 Bit 0x20 Sygnat: Aktywny
6)
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Dodatek — Listy punktow danych

ZewBlk 51 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(7)
Blk KmdWyt 51 Bit 0x80 Sygnat: Komenda wytacz
®) zablokowana.
ZewBlk 51 Bit 0x100 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytacz.
Pobudzenie 51 Bit 0x200 Sygnat: Pobudzenie
(10)
Wylacz (*) 51 Bit 0x400 Sygnat: Wytacz
(1)
KmdWyt (*) 51 Bit 0x800 Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
ExP[4] 52 Struct
ZewBIk1-We 52 Bit 0x1 Stan modutu wejsciowego:
(1) Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 52 Bit 0x2 Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 52 Bit 0x4 Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
Pobudzenie- | 52 Bit 0x8 Stan wejscia modutu: Pobudzenie
We
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Wytacz-We 52 1 3 Bit 0x10 - Stan wejécia modutu: Wytacz
(5)
Aktywny 52 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Aktywny
(6)
ZewBlk 52 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
7
Blk KmdWyt 52 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Komenda wylacz
®) zablokowana.
ZewBlk 52 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytacz.
Pobudzenie 52 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie
(10)
Wytacz (*) 52 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Wytacz
(1)
KmdWyt (*) 52 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
Gen Przeb Sin 1012 1 3 Struct
ZewBlk1-We 1012 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
Wymus$ Stan 1012 1 3 Bit 0x2 - Stan wejscia modutu:Wymus stan
Poawar-We ) poawaryjny. Przerwij symulacje.
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Praca 1012 Bit 0x10 Sygnat: trwa symulacja warto$ci
mierzonej
5) )
Stan 1012 Bit 0xe0 Sygnat: Stany generowania fali:
(6) 0=Whyt, 1=PrzedZwa, 2=Zwarcie,
3=PoZwarciu, 4=ZerowWst
Zewn. ur. 1012 Bit 0x100 Stan wejscia modutu:Zewnetrzne
symulacji-We ©) uruchomienie symulaciji btedu (z
zastosowaniem parametréw
testowych)
ZewBlk2-We 1012 Bit 0x200 Stan modutu wej$ciowego:
Zewnetrzne blokowanie.2
(10)
Uruchomienie | 1012 Bit 0x400 Symulacja zwarcia zostata
reczne (1) uruchomiona recznie.
Zatrzymanie 1012 Bit 0x800 Symulacja zwarcia zostata
reczne (12) zatrzymana recznie.
Uruchomiona | 1012 Bit 0x1000 Symulacja zwarcia zostata
uruchomiona.
(13)
Zatrzymana 1012 Bit 0x2000 Symulacja zwarcia zostata
(14) zatrzymana.
12>[1] - 46 82 Struct
ZewBlk1-We 82 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We | 82 Bit 0x2 Stan modutu wej$ciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
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ZewBlk 82 Bit 0x4 Stan modutu wej$ciowego:
KmdWy-We (3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
Aktywny 82 Bit 0x8 Sygnat: Aktywny
()
ZewBlk 82 Bit 0x10 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5)
Blk KmdWyt 82 Bit 0x20 Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
(6) |
ZewBlk 82 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWiyt @) komendy wytgcz.
Pobudzenie 82 Bit 0x80 | Sygnat: Pobudzenie od sktadowa
®) przeciwna---odwrotna kolejnos¢ faz.
Wytacz (*) 82 Bit 0x100 Sygnat: Wytacz.
©
KmdWht (*) 82 Bit 0x200 Sygnat: Komenda wytgcz.
(10)
12>[2] - 46 83 Struct
ZewBlk1-We 83 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 83 Bit 0x2 Stan modutu wej$ciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
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ZewBlk 83 Bit 0x4 Stan modutu wej$ciowego:
KmdWy-We (3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
Aktywny 83 Bit 0x8 Sygnat: Aktywny
()
ZewBlk 83 Bit 0x10 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5)
Blk KmdWyt 83 Bit 0x20 Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
(6) |
ZewBlk 83 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWiyt @) komendy wytgcz.
Pobudzenie 83 Bit 0x80 | Sygnat: Pobudzenie od sktadowa
®) przeciwna---odwrotna kolejnos¢ faz.
Wytacz (*) 83 Bit 0x100 Sygnat: Wytacz.
©
KmdWht (*) 83 Bit 0x200 Sygnat: Komenda wytgcz.
(10)
RIG-B 148 Struct
IRIG-B aktywne | 148 Bit 0x1 Sygnat: Jesli nie ma prawidtowego
() sygnatu IRIG-B przez 60 sekund,

wejscie IRIG-B jest uwazane za
nieaktywne.
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Stan wysoki- | 148 Bit 0x2 Sygnat: stan wysoki i niski sygnatow
niski ) IRIG-B sg odwrécone. NIE oznacza
odwrécony to, ze podiaczenie przewoddw jest
nieprawidtowe. Jesli podtgczenie
przewodow jest nieprawidiowe, sygnat
IRIG-B nie bedzie wykrywany.
I[1]- 50, 51 3 Struct
ZewBlk1-We |3 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewnegtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We |3 Bit 0x2 Stan modutu wej$ciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
ZewBlk 3 Bit 0x4 Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
ZewBlk Zwr- |3 Bit 0x8 Stan modutu wejsciowego:
We 4 Zewngtrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny 3 Bit 0x10 Sygnat: Aktywny
Q)
ZewBlk 3 Bit 0x20 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
ZewBlk Zwr 3 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.
(7)
Blk KmdWyt B Bit 0x80 Sygnat: Komenda wylacz
®) zablokowana.
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ZewBlk Bit 0x100 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytgcz.
I[1]- 50, 51 Struct

Pobudzenie L1 Bit 0x1 Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(1)

Pobudzenie L2 Bit 0x2 Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
@ |

Pobudzenie L3 Bit Ox4 Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
() |

Pobudzenie Bit 0x8 Sygnat: Pobudzenie.
“)

Wylacz L1 (*) Bit 0x10 Sygnat: Wytacz faze L1.
©)

Wylacz L2 (*) Bit 0x20 Sygnat: Wytacz faze L2.
6)

Wytacz L3 (*) Bit 0x40 Sygnat: Wylacz faze L3.
(7)

Wytacz (*) Bit 0x80 Sygnat: Wylacz.
©)

KmdWyt (*) Bit 0x100 Sygnat: Komenda wytacz.
©

[2] - 50, 51 Struct
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ZewBlk1-We Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We Bit 0x2 Stan modutu wejéciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
ZewBlk Bit 0x4 Stan modutu wejéciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
ZewBIk Zwr- Bit 0x8 Stan modutu wej$ciowego:
We (4) Zewngtrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny Bt 0x10 Sygnat: Aktywny
(5) |
ZewBlk Bit 0x20 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
ZewBlk Zwr Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.
(7
Blk KmdWyt Bit 0x80 Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
8)
ZewBlk Bit 0x100 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytgcz.
I[2] - 50, 51 Struct
Pobudzenie L1 Bit 0x1 Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(1)
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Pobudzenie L2 Bit 0x2 Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
(2)

Pobudzenie L3 Bit 0x4 Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
@)

Pobudzenie Bit 0x8 Sygnat: Pobudzenie.
“)

Wylacz L1 (*) Bit 0x10 Sygnat: Wytacz faze L1.
©)

Wylacz L2 (*) Bit 0x20 Sygnat: Wytacz faze L2.
6)

Wytacz L3 (*) Bit 0x40 Sygnat: Wytacz faze L3.
(7)

Wytacz (*) Bit 0x80 Sygnat: Wylacz.
8)

KmdWyt (*) Bit 0x100 Sygnat: Komenda wytacz.
©)

I[3] - 50, 51 Struct

ZewBlk1-We Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1

ZewBlk2-We Bit 0x2 Stan modutu wejsciowego:
@) Zewnetrzne blokowanie.2
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ZewBlk Bit 0x4 Stan modutu wej$ciowego:
KmdWy-We (3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
ZewBIk Zwr- Bit 0x8 Stan modutu wejsciowego:
We 4 Zewnetrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny Bit 0x10 Sygnat: Aktywny
(5)
ZewBlk Bit 0x20 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(6) |
ZewBIk Zwr Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.
7) |
Blk KmdWyt Bit 0x80 Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
®)
ZewBlk Bit 0x100 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt @) komendy wytacz.
I[3] - 50, 51 Struct
Pobudzenie L1 Bit 0x1 Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(1)
Pobudzenie L2 Bit 0x2 Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
2
Pobudzenie L3 Bit Ox4 Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
@)
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Pobudzenie 8 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Pobudzenie.
()

Wytacz L1 (*) |8 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wylacz faze L1.
(5)

WytaczL2 () |8 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Wylacz faze L2.
6)

Wylacz L3 () |8 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7

Wylacz (*) 8 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Wytacz.
8)

KmdWyt (*) 8 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
©)

I[4] - 50, 51 9 1 3 Struct

ZewBlk1-We |9 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
(1) Zewnetrzne blokowanie.1

ZewBlk2-We |9 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2

ZewBlk 9 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego:

KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy

wylgcz.
ZewBlk Zwr- |9 1 3 Bit 0x8 - Stan modutu wej$ciowego:
We (4) Zewngtrzne blokowanie zwrotne.
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Aktywny 9 Bit 0x10 Sygnat: Aktywny
(5)

ZewBlk 9 Bit 0x20 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(6)

ZewBlk Zwr 9 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie

zwrotne.

(7

Blk KmdWyt 9 Bit 0x80 Sygnat: Komenda wylacz

zablokowana.

)

ZewBlk 9 Bit 0x100 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie

KmdWyt ©) komendy wytacz.

I[4] - 50, 51 10 Struct

Pobudzenie L1 |10 Bit 0x1 Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(1)

Pobudzenie L2 |10 Bit 0x2 Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
(2)

Pobudzenie L3 | 10 Bit 0x4 Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
@)

Pobudzenie 10 Bit 0x8 Sygnat: Pobudzenie.
“)

Wylacz L1 () 10 Bit 0x10 Sygnat: Wytacz faze L1.
©)
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Wytacz L2 () |10 Bit 0x20 - Sygnat: Wytacz faze L2.
(6)
Wytacz L3 (*) 10 Bit 0x40 - Sygnat: Wylacz faze L3.
(7)
Wytacz (*) 10 Bit 0x80 - Sygnat: Wylacz.
®)
KmdWyt (*) 10 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
©
I[5] - 50, 51 11 Struct
ZewBlk1-We |11 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 11 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 11 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
ZewBIk Zwr- 1 Bit 0x8 - Stan modutu wejsciowego:
We @) Zewnetrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny 11 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
©)
ZewBlk 1 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)

PL MRM4 Modbus 19-01

Strona 33



Dodatek — Listy punktow danych

ZewBlk Zwr 1 Bit 0x40 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.

(7)

Blk KmdWiyt 11 Bit 0x80 - Sygnat: Komenda wytacz

zablokowana.

8)

ZewBlk 1 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie

KmdWyt ©) komendy wytacz.

I[5] - 50, 51 12 Struct

Pobudzenie L1 |12 Bit 0x1 - Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(1)

Pobudzenie L2 |12 Bit 0x2 - Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
2)

Pobudzenie L3 |12 Bit Ox4 - Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
@)

Pobudzenie 12 Bit 0x8 - Sygnat: Pobudzenie.
()

Wytacz L1 (*) 12 Bit 0x10 - Sygnat: Wylacz faze L1.
(5)

Wytacz L2 (*) 12 Bit 0x20 - Sygnat: Wylacz faze L2.
6)

Wylacz L3 () 12 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7
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Wytacz (*) 12 Bit 0x80 Sygnat: Wytacz.
8)
KmdWyt (*) 12 Bit 0x100 Sygnat: Komenda wytacz.
©)
I[6] - 50, 51 13 Struct
ZewBlk1-We 13 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 13 Bit 0x2 | Stan modutu wejsciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
ZewBlk 13 Bit Ox4 | Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We () Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
ZewBIk Zwr- 13 Bit 0x8 Stan modutu wej$ciowego:
We () Zewngtrzne blokowanie zwrotne.
Aktywny 13 Bit 0x10 Sygnat: Aktywny
©)
ZewBlk 13 Bit 0x20 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
ZewBlk Zwr 13 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
zwrotne.
7
Blk KmdWyt 13 Bit 0x80 Sygnat: Komenda wytacz
®) zablokowana.
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ZewBlk 13 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ©) komendy wytgcz.
I[6] - 50, 51 14 1 3 Struct

Pobudzenie L1 | 14 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(1)

Pobudzenie L2 | 14 1 3 Bit 0x2 - Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
@ |

Pobudzenie L3 | 14 1 3 Bit Ox4 - Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
() |

Pobudzenie 14 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Pobudzenie.
“)

Wylacz L1 (*) 14 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wytacz faze L1.
©)

Wylacz L2 () 14 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Wytacz faze L2.
6)

Wylacz L3 () 14 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Wytacz faze L3.
(7)

Wytacz (*) 14 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Wytacz.
©)

KmdWyt (*) 14 1 3 Bit 0x100 - Sygnat: Komenda wytacz.
©

LRW - 50BF, 62BF 53 1 3 Struct
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ZewBlk1-We 53 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:

(1) Zewngtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 53 Bit 0x2 Stan modutu wejéciowego:

@) Zewngtrzne blokowanie.2
Aktywny 53 Bit 0x4 Sygnat: Aktywny

©)
ZewBlk 53 Bit 0x8 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

“)
Wytaczaniel- 53 Bit 0x10 Stan modutu wejsciowego: Wytacz
We (5) spowoduje uaktywnienie LRW.
Wytaczanie2- 53 Bit 0x20 Stan modutu wejsciowego: Wytacz
We (6) spowoduje uaktywnienie LRW.
Wytaczanie3- 53 Bit 0x40 Stan modutu wejsciowego: Wytacz
We 7) spowoduje uaktywnienie LRW.
Praca 53 Bit 0x80 Sygnat: Modut LRW pobudzony.

©)
Pobudzenie () 53 Bit 0x100 Sygnat: Pobudzenie od awaria

©) wytgcznika.
Blokada (*) 53 Bit 0x200 Sygnat: Blokada

(10)
Czekaniena 53 Bit 0x400 Czekanie na wyzwolenie
wyzwolenie (¥) (11)
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Logika 1100 Struct

RL1.Wy Bram | 1100 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
Q)

RL1.Wy Timer | 1100 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
@)

RL1.Wy Podtrz ' 1100 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjScie (Q)
3) |

RL1.WyNeg 1100 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

Podtrz @ wyjscie (Q NOT)

RL1.We 1100 Bit 0x10 | Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego

RL1.We 1100 Bit 0x20 Stan wej$cia modutu: Przypisanie

Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego

RL1.We 1100 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram3-We ) sygnatu wejSciowego

RL1.We 1100 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram4-We ®) sygnatu wej$ciowego

RL1.Reset 1100 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat

Podtrz-We ©) resetowania latch-a.

Logika 1101 Struct

RL2.Wy Bram | 1101 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

(1)

Strona 38

PL MRM4 Modbus 19-01



Dodatek — Listy punktow danych

RL2.Wy Timer | 1101 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2
RL2.Wy Podtrz | 1101 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
©)
RL2.Wy Neg 1101 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz n wyjscie (Q NOT)
RL2.We 1101 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL2.We 1101 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
RL2.We 1101 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wejsciowego
RL2.We 1101 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL2.Reset 1101 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1102 Struct
RL3.Wy Bram | 1102 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1)
RL3.Wy Timer | 1102 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2)
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RL3.Wy Podtrz 1 1102 1 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
©)

RL3.Wy Neg | 1102 1 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

Podtrz @ wyjscie (Q NOT)

RL3.We 1102 1 Bit 0x10 Stan wej$cia modutu: Przypisanie

Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego

RL3.We 1102 1 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego

RL3.We 1102 1 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram3-We ) sygnatu wejsciowego

RL3.We 1102 1 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego

RL3.Reset 1102 1 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat

Podtrz-We ©) resetowania latch-a.

Logika 1103 1 Struct

RL4.Wy Bram | 1103 1 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1)

RL4.Wy Timer | 1103 1 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2)

RL4.Wy Podtrz | 1103 1 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
©)
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RL4.Wy Neg | 1103 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

Podtrz @ wyjscie (Q NOT)

RL4.We 1103 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego

RL4.We 1103 Bit 0x20 Stan wej$cia modutu: Przypisanie

Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego

RL4.We 1103 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram3-We ) sygnatu wejsciowego

RL4.We 1103 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego

RL4.Reset 1103 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat

Podtrz-We ©) resetowania latch-a.

Logika 1104 Struct

RL5.Wy Bram | 1104 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1)

RL5.Wy Timer | 1104 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2

RL5.Wy Podtrz | 1104 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
©)

RL5.Wy Neg | 1104 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

Podtrz n wyjscie (Q NOT)
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RL5.We 1104 Bit 0x10 Stan wejécia modutu: Przypisanie

Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego

RL5.We 1104 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego

RL5.We 1104 Bit 0x40 Stan wej$cia modutu: Przypisanie

Bram3-We ) sygnatu wejsciowego

RL5.We 1104 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego

RL5.Reset 1104 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat

Podtrz-We ©) resetowania latch-a.

Logika 1105 Struct

RL6.Wy Bram 1105 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1)

RL6.Wy Timer 1105 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2

RL6.Wy Podtrz 1105 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
©)

RL6.Wy Neg 1105 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

Podtrz n wyjscie (Q NOT)

RL6.We 1105 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
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RL6.We 1105 Bit 0x20 Stan wejécia modutu: Przypisanie

Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego

RL6.We 1105 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram3-We 7) sygnatu wejsciowego

RL6.We 1105 Bit 0x80 Stan wej$cia modutu: Przypisanie

Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego

RL6.Reset 1105 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat

Podtrz-We ©) resetowania latch-a.

Logika 1106 Struct

RL7.Wy Bram 1106 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1)

RL7.Wy Timer | 1106 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2)

RL7.Wy Podtrz ' 1106 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
©)

RL7.Wy Neg | 1106 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

Podtrz @ wyjscie (Q NOT)

RL7.We 1106 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego

RL7.We 1106 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
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RL7.We 1106 Bit 0x40 - Stan wejécia modutu: Przypisanie

Bram3-We 7) sygnatu wejsciowego

RL7.We 1106 Bit 0x80 - Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego

RL7.Reset 1106 Bit 0x100 - Stan wejscia modutu: Sygnat

Podtrz-We ©) resetowania latch-a.

Logika 1107 Struct

RL8.Wy Bram 1107 Bit 0x1 - Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1) |

RL8.Wy Timer 1107 Bit 0x2 - Sygnat: Wyjscie timera
2)

RL8.Wy Podtrz | 1107 Bit 0x4 - Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
@)

RL8.Wy Neg | 1107 Bit 0x8 - Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

Podtrz @ wyjscie (Q NOT)

RL8.We 1107 Bit 0x10 - Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram1-We (5) sygnatu wej$ciowego

RL8.We 1107 Bit 0x20 - Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego

RL8.We 1107 Bit 0x40 - Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram3-We ) sygnatu wejsciowego
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RL8.We 1107 Bit 0x80 Stan wejécia modutu: Przypisanie

Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego

RL8.Reset 1107 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat

Podtrz-We ©) resetowania latch-a.

Logika 1108 Struct

RL9.Wy Bram | 1108 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1) |

RL9.Wy Timer 1108 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2) |

RL9.Wy Podtrz ' 1108 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
@)

RLO.Wy Neg | 1108 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane

Podtrz @ wyjscie (Q NOT)

RL9.We 1108 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram1-We (5) sygnatu wejSciowego

RL9.We 1108 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram2-We (6) sygnatu wej$ciowego

RL9.We 1108 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram3-We ) sygnatu wejsciowego

RL9.We 1108 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie

Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
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RL9.Reset 1108 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1109 Struct
RL10.Wy Bram | 1109 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Q)
RL10.Wy Timer | 1109 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
b |
RL10.Wy 1109 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
3) |
RL10.Wy Neg 1109 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz @ wyjscie (Q NOT)
RL10.We 1109 Bit 0x10 Stan wej$cia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL10.We 1109 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejSciowego
RL10.We 1109 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wej$ciowego
RL10.We 1109 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL10.Reset 1109 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1110 Struct
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RL11.Wy Bram | 1110 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1)
RL11.Wy Timer | 1110 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
)
RL11.Wy 1110 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
@)
RL11.Wy Neg 1110 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz n wyjscie (Q NOT)
RL11.We 1110 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL11.We 1110 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
RL11.We 1110 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We 7) sygnatu wejsciowego
RL11.We 1110 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL11.Reset 1110 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1111 Struct
RL12.Wy Bram 1111 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1)
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RL12.Wy Timer 1111 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2
RL12.Wy 1111 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
©)
RL12.Wy Neg | 1111 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz n wyjscie (Q NOT)
RL12.We 1111 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL12.We 1111 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
RL12.We 1111 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wejsciowego
RL12.We 1111 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL12.Reset 1111 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1112 Struct
RL13.Wy Bram | 1112 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1)
RL13.Wy Timer | 1112 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2)
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RL13.Wy 1112 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
©)
RL13.Wy Neg | 1112 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz @ wyjscie (Q NOT)
RL13.We 1112 Bit 0x10 Stan wej$cia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL13.We 1112 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
RL13.We 1112 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wejsciowego
RL13.We 1112 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL13.Reset 1112 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1113 Struct
RL14.Wy Bram | 1113 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1)
RL14.Wy Timer | 1113 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2)
RL14.Wy 1113 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz ()
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RL14.Wy Neg | 1113 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz @ wyjscie (Q NOT)
RL14.We 1113 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL14.We 1113 Bit 0x20 Stan wej$cia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
RL14.We 1113 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wejsciowego
RL14.We 1113 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL14.Reset 1113 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1114 Struct
RL15.Wy Bram | 1114 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1)
RL15.Wy Timer | 1114 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2
RL15.Wy 1114 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
©)
RL15.Wy Neg | 1114 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz n wyjscie (Q NOT)
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RL15.We 1114 Bit 0x10 Stan wejécia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL15.We 1114 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
RL15.We 1114 Bit 0x40 Stan wej$cia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wejsciowego
RL15.We 1114 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL15.Reset 1114 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1115 Struct
RL16.Wy Bram 1115 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1)
RL16.Wy Timer 1115 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2
RL16.Wy 1115 Bit 0x4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
©)
RL16.Wy Neg 1115 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz n wyjscie (Q NOT)
RL16.We 1115 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
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RL16.We 1115 Bit 0x20 Stan wejécia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
RL16.We 1115 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We 7) sygnatu wejsciowego
RL16.We 1115 Bit 0x80 Stan wej$cia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL16.Reset 1115 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1116 Struct
RL17.Wy Bram 1116 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1)
RL17.Wy Timer 1116 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2)
RL17.Wy 1116 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
©)
RL17.Wy Neg | 1116 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz @ wyjscie (Q NOT)
RL17.We 1116 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL17.We 1116 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
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RL17.We 1116 Bit 0x40 - Stan wejécia modutu: Przypisanie
Bram3-We 7) sygnatu wejsciowego
RL17.We 1116 Bit 0x80 - Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL17.Reset 1116 Bit 0x100 - Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1117 Struct
RL18.Wy Bram 1117 Bit 0x1 - Sygnat: Wyjscie bramki logiczne;
(1) |
RL18.Wy Timer 1117 Bit 0x2 - Sygnat: Wyjscie timera
2)
RL18.Wy 117 Bit 0x4 - Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
@)
RL18.Wy Neg | 1117 Bit 0x8 - Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz @ wyjscie (Q NOT)
RL18.We 1117 Bit 0x10 - Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wej$ciowego
RL18.We 1117 Bit 0x20 - Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejsciowego
RL18.We 1117 Bit 0x40 - Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wejsciowego
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RL18.We 1117 Bit 0x80 Stan wejécia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL18.Reset 1117 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1118 Struct
RL19.Wy Bram | 1118 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
(1) |
RL19.Wy Timer 1118 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
2) |
RL19.Wy 1118 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
@)
RL19.Wy Neg | 1118 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz @ wyjscie (Q NOT)
RL19.We 1118 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejSciowego
RL19.We 1118 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wej$ciowego
RL19.We 1118 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wejsciowego
RL19.We 1118 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
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RL19.Reset 1118 Bit 0x100 Stan wej$cia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Logika 1119 Struct
RL20.Wy Bram | 1119 Bit 0x1 Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Q)
RL20.Wy Timer | 1119 Bit 0x2 Sygnat: Wyjscie timera
b |
RL20.Wy 1119 Bit Ox4 Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
3) |
RL20.Wy Neg 1119 Bit 0x8 Sygnat: Zanegowane podtrzymywane
Podtrz @ wyjscie (Q NOT)
RL20.We 1119 Bit 0x10 Stan wej$cia modutu: Przypisanie
Bram1-We (5) sygnatu wejsciowego
RL20.We 1119 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram2-We (6) sygnatu wejSciowego
RL20.We 1119 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram3-We ) sygnatu wej$ciowego
RL20.We 1119 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Przypisanie
Bram4-We ®) sygnatu wejsciowego
RL20.Reset 1119 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Sygnat
Podtrz-We ©) resetowania latch-a.
Modbus 1005 Struct
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ScadaKmd 1 | 1005 Bit 0x1 Komenda SCADA
(1)

ScadaKmd2 1005 Bit 0x2 Komenda SCADA
(2

ScadaKmd 3 1005 Bit Ox4 Komenda SCADA
3)

ScadaKmd4 1005 Bit 0x8 Komenda SCADA
(4)

ScadaKmd5 1005 Bit 0x10 Komenda SCADA
(%)

ScadaKmd 6 1005 Bit 0x20 Komenda SCADA
(6)

ScadaKmd7 1005 Bit 0x40 Komenda SCADA
(7)

ScadaKmd 8 1005 Bit 0x80 Komenda SCADA
(8)

ScadaKmd 9 1005 Bit 0x100 Komenda SCADA
9)

Scada Kmd 10 | 1005 Bit 0x200 Komenda SCADA
(10)

Scada Kmd 11 | 1005 Bit 0x400 Komenda SCADA

(11
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Scada Kmd 12 | 1005 1 3 Bit 0x800 - Komenda SCADA
(12)
Scada Kmd 13 | 1005 1 3 Bit 0x1000 - Komenda SCADA
(13)
Scada Kmd 14 1005 1 3 Bit 0x2000 - Komenda SCADA
(14)
Scada Kmd 15 | 1005 1 3 Bit 0x4000 - Komenda SCADA
(19)
Scada Kmd 16 | 1005 1 3 Bit 0x8000 - Komenda SCADA
(16)
Niedoc[1] - 37 167 1 3 Struct
ZewBlk1-We 167 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 167 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 167 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
Aktywny 167 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
()
ZewBlk 167 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(6)
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Blk KmdWyt 167 Bit 0x40 - Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
(7)
ZewBlk 167 Bit 0x80 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt (8) komendy wytgcz.
Pobudzenie 167 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie.
(10)
Wylacz (*) 167 Bit 0x400 - Sygnat: Wytacz.
(1)
KmdWyt (*) 167 Bit 0x800 - Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
Niedoc[2] - 37 168 Struct
ZewBlk1-We 168 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 168 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 168 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
Aktywny 168 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
()
ZewBlk 168 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
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Blk KmdWyt 168 Bit 0x40 - Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
(7)
ZewBlk 168 Bit 0x80 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt (8) komendy wytgcz.
Pobudzenie 168 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie.
(10)
Wylacz (*) 168 Bit 0x400 - Sygnat: Wytacz.
(1)
KmdWyt (*) 168 Bit 0x800 - Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
Niedoc[3] - 37 169 Struct
ZewBlk1-We 169 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 169 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 169 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
Aktywny 169 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
()
ZewBlk 169 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
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Blk KmdWyt 169 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
(7)
ZewBlk 169 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ®) komendy wytgcz.
Pobudzenie 169 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie.
(10)
Wylacz (*) 169 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Wytacz.
(1)
KmdWyt (*) 169 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
Przkt | - 60L 137 1 3 Struct
ZewBlk1-We 137 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 137 1 3 Bit 0x2 - Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
Aktywny 137 1 3 Bit 0x4 - Sygnat: Aktywny
©)
ZewBlk 137 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
“)
Pobudzenie 137 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Pobudzenie od kontrola
(5) obwodu pomiarowego przektadnika
pradowego.
RTD 143 1 3 Struct
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ZewBlk1-We 143 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 143 Bit 0x2 Stan modutu wejéciowego:
@) Zewngtrzne blokowanie.2
ZewBlk 143 Bit 0x4 Stan modutu wejéciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
Aktywny 143 Bit 0x8 Sygnat: Aktywny
) |
ZewBlk 143 Bit 0x10 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5) |
Blk KmdWyt 143 Bit 0x20 Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
6)
ZewBlk 143 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ) komendy wytacz.
Pobudzenie 143 Bit 0x80 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie
temperaturowe.
8)
Wytacz (*) 143 Bit 0x100 Sygnat: Wytacz.
©)
KmdWyt (*) 143 Bit 0x200 Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
RTD 144 Struct
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Uzw 1 144 Bit 0x1 Uzwojenie 1 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie () zabezpieczenie temperaturowe.
Uzw 1 Tout 144 Bit 0x2 Uzwojenie 1 Czas alarmu wygast.
Alarm
2
Uzw 1 Wytacz | 144 Bit 0x4 Uzwojenie 1 Sygnat: Wytacz.
Uzw 1 144 Bit 0x8 Uzwojenie 1 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny temperatury (np. spowodowany przez
“) :
uszkodzony lub odtaczony pomiar
RTD)
Uzw 2 144 Bit 0x10 Uzwojenie 2 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie (5) zabezpieczenie temperaturowe.
Uzw 2 Tout 144 Bit 0x20 Uzwojenie 2 Czas alarmu wygast.
Alarm
6)
Uzw 2 Wytacz | 144 Bit 0x40 Uzwojenie 2 Sygnat: Wytacz.
() )
Uzw 2 144 Bit 0x80 Uzwojenie 2 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny temperatury (np. spowodowany przez
) :
uszkodzony lub odtaczony pomiar
RTD)
Uzw 3 144 Bit 0x100 Uzwojenie 3 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie ©) zabezpieczenie temperaturowe.
Uzw 3 Tout 144 Bit 0x200 Uzwojenie 3 Czas alarmu wygast.
Alarm (10)
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Uzw 3 Wylacz | 144 Bit 0x400 - Uzwojenie 3 Sygnat: Wytacz.
() (11)
Uzw 3 144 Bit 0x800 - Uzwojenie 3 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny temperatury (np. spowodowany przez
(12) :
uszkodzony lub odfgczony pomiar
RTD)
Uzw 4 144 Bit 0x1000 - Uzwojenie 4 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie (13) zabezpieczenie temperaturowe.
Uzw 4 Tout 144 Bit 0x2000 - Uzwojenie 4 Czas alarmu wygast.
Alarm
(14)
Uzw 4 Wylacz | 144 Bit 0x4000 - Uzwojenie 4 Sygnat: Wytacz.
() (15)
Uzw 4 144 Bit 0x8000 - Uzwojenie 4 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny temperatury (np. spowodowany przez
(16) :
uszkodzony lub odtgczony pomiar
RTD)
RTD 145 Struct |
Uzw 5 145 Bit 0x1 - Uzwojenie 5 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie (1) zabezpieczenie temperaturowe.
Uzw 5 Tout 145 Bit 0x2 - | Uzwojenie 5 Czas alarmu wygast.
Alarm
2) |
Uzw 5 Wylacz | 145 Bit Ox4 - Uzwojenie 5 Sygnat: Wytacz.
()
©)
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Uzw 5 145 Bit 0x8 Uzwojenie 5 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny temperatury (np. spowodowany przez
“) ;
uszkodzony lub odtaczony pomiar
RTD)
Uzw 6 145 Bit 0x10 Uzwojenie 6 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie (5) zabezpieczenie temperaturowe.
Uzw 6 Tout 145 Bit 0x20 | Uzwojenie 6 Czas alarmu wygast.
Alarm
©6)
Uzw 6 Wylacz | 145 Bit 0x40 Uzwojenie 6 Sygnat: Wytacz.
() )
Uzw 6 145 Bit 0x80 Uzwojenie 6 Sygnat: Bledny pomiar
Niewazny temperatury (np. spowodowany przez
8) ;
uszkodzony lub odtaczony pomiar
RTD)
toz Siln 1 145 Bit 0x100 Lozyska Silnika 1 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie ©) zabezpieczenie temperaturowe.
toz Siln 1 Tout | 145 Bit 0x200 Lozyska Silnika 1 Czas alarmu
Alarm (10) wygast.
toz Siln 1 145 Bit 0x400 Lozyska Silnika 1 Sygnat: Wytacz.
Wytacz (*) (11)
toz Siln 1 145 Bit 0x800 Lozyska Silnika 1 Sygnat: Btedny
Niewazny (12) pomiar temperatury (np.

spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

Strona 64

PL MRM4 Modbus 19-01



Dodatek — Listy punktow danych

toz Sin 2 145 Bit 0x1000 Lozyska Silnika 2 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie (13) zabezpieczenie temperaturowe.
toz Siln 2 Tout | 145 Bit 0x2000 Lozyska Silnika 2 Czas alarmu
Alarm (14) wygast.
toz Siln 2 145 Bit 0x4000 Lozyska Silnika 2 Sygnat: Wytacz.
Wytacz (*) (15)
toz Siln 2 145 Bit 0x8000 Lozyska Silnika 2 Sygnat: Btedny
Niewazny pomiar temperatury (np.
(16)
spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)
RTD 146 Struct
Obc Loz 1 146 Bit 0x1 Obc fozysk 1 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie () zabezpieczenie temperaturowe.
Obc Loz 1 Tout | 146 Bit 0x2 Obc fozysk 1 Czas alarmu wygast.
Alarm
2
Obc Loz 1 146 Bit Ox4 Obc fozysk 1 Sygnat: Wytacz.
Wytacz (*
ylacz () ()
Obc Loz 1 146 Bit 0x8 Obc fozysk 1 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny temperatury (np. spowodowany przez
) ;
uszkodzony lub odfgczony pomiar
RTD)
Obc Loz 2 146 Bit 0x10 Obc tozysk 2 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie (5) zabezpieczenie temperaturowe.
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Obc Loz 2 Tout | 146 Bit 0x20 - Obc fozysk 2 Czas alarmu wygast.
Alarm
(6)
Obc toz 2 146 Bit 0x40 - Obc tozysk 2 Sygnat: Wytacz.
Wytacz (*
yiacz (°) )
Obc toz 2 146 Bit 0x80 - Obc tozysk 2 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny ®) temperatury (np. spowodowany przez
uszkodzony lub odfgczony pomiar
RTD)
Dodatk1 146 Bit 0x100 - Dodatkowe 1 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie ©) zabezpieczenie temperaturowe.
Dodatk1 Tout | 146 Bit 0x200 - Dodatkowe 1 Czas alarmu wygast.
Alarm
(10)
Dodatk1 146 Bit 0x400 - Dodatkowe 1 Sygnat: Wytgcz.
Wytacz (*) (11)
Dodatk1 146 Bit 0x800 - Dodatkowe 1 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny (12) temperatury (np. spowodowany przez
uszkodzony lub odtgczony pomiar
RTD)
Uzw Grupa 146 Bit 0x1000 - Uzwojenie Grupa Sygnat: Btedny
Niewazny pomiar temperatury (np.
(13)
spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)
toz Siln Grupa | 146 Bit 0x2000 - Lozyska Silnika Grupa Sygnat: Btedny
Niewazny (14) pomiar temperatury (np.

spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)
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Alarm Upt 146 Bit 0x4000 - Uptynat limit czasu alarmu
Czasu (*) (15)
RTD 147 Struct
Obc Loz Grupa | 147 Bit 0x1 - Obc tozysk Grupa Sygnat: Btedny
Niewazny pomiar temperatury (np.
(1)
spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)
Alarm Wszys | 147 Bit 0x2 - Alarm od wszystkich obcigzonych
Obc toz tozysk.
2 _
Tout Wszys 147 Bit 0x4 - Timeout dla wszystkich obcigzonych
Obc toz tozysk
3) |
Wytacz Wszys | 147 Bit 0x8 - Wyigczenie od wszystkich
Obc Loz (*) 4 obcigzonych fozysk.
Alarm Wszys | 147 Bit 0x10 - Alarm od wszystkich tozysk silnika.
toz
Q)
Timeout Al 147 Bit 0x20 - Timeout alarm wszystkie tozyska
Wszys toz silnika.
6)
Wytacz Wszys | 147 Bit 0x40 - Wytacz od wszystkich fozysk silnika.
toz (*
() )
Alarm Wszys | 147 Bit 0x80 - Alarm od wszystkich uzwojen.
Uzw
)
Tout Alarm 147 Bit 0x100 - Przekroczony czas, alarm od
Uzw ©) wszystkich uzwojen.
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Wytacz Wszys | 147 Bit 0x200 Wytgcz od wszystkich uzwojen.
Uzw (¥) (10)
Wytacz Grupa | 147 Bit 0x2000 Wytaczenie grupa 1.
1() (14)
Wytacz Grupa | 147 Bit 0x4000 Wytaczenie grupa 2.
2(%) (15)
RTD 205 Struct

Alarm Dowol | 205 Bit 0x1 Alarm dowolnej/jakiejkolwiek grupy
Gru
Wytacz Dowol | 205 Bit 0x2 Wytacz od dowolnej/jakiejkolwiek
Grupy (* ru

py (*) ) grupy
Tout Al Dowol | 205 Bit Ox4 Timeout alarm dowolnej/jakiejkolwiek
Gru rupy.

py 3) grupy
Dodatk2 205 Bit 0x8 Dodatkowe 2 Pobudzenie od RTD
Pobudzenie 4 zabezpieczenie temperaturowe.
Dodatk2 Tout | 205 Bit 0x10 Dodatkowe 2 Czas alarmu wygast.
Alarm

(5)
Dodatk2 205 Bit 0x20 Dodatkowe 2 Sygnat: Btedny pomiar
Niewazny (6) temperatury (np. spowodowany przez
uszkodzony lub odtgczony pomiar
RTD)

Dodatk2 205 Bit 0x40 Dodatkowe 2 Sygnat: Wylacz.
Wylacz (*) )
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NieprGrupPom | 205 Bit 0x80 Nieprawidtowa grupa pomocnicza
oc
)
Grupa Pomoc | 205 Bit 0x100 Grupa pomocnicza alarmu.
Alarm
©
Limit Czas Gr | 205 Bit 0x200 Limit czasu grupy pomocniczej
Pomoc Al alarmu.
(10)
Grupa Pomoc | 205 Bit 0x400 Grupa pomocnicza wytaczania.
Wylacz (*) (1)
Red Obc Mech 170 Struct
ZewBlk1-We 170 Bit 0x1 Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 170 Bit 0x2 Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
Aktywny 170 Bit Ox4 Sygnat: Aktywny
©)
ZewBlk 170 Bit 0x8 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
)
Pobudzenie 170 Bit 0x10 Sygnat: Pobudzenie.
)
Wytacz 170 Bit 0x20 Sygnat: Wytacz.
6)
Rozruch 160 Struct
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ZewBlk 160 Bit 0x4 Stan modutu wej$ciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
Blk KmdWyt 160 Bit 0x10 Sygnat: Komenda wylacz
zablokowana.
(©)
Blk 160 Bit 0x40 Sygnat: Rozruch silnika lub jego
przejscie do trybu pracy jest
(7) zablokowane.
Blk Term 160 Bit 0x80 Sygnat: Blokada termiczna.
()
Awar Recz-We | 160 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Awaryjne
©) pominiecie. W celu zwolnienia
pojemnosci cieplnej silnika sygnat
musi by¢ aktywny. Uwaga: takie
postepowanie powoduje
niebezpieczenstwo uszkodzenia
silnika. Aby parametr ,EMGOVR’
zaczat obowigzywaé, musi byé
ustawiony dla tego wejscia na ,DI” lub
,Dl albo UI".
NKSE-We 160 Bit 0x200 Stan wejscia modutu: Niekompletna
(10) sekwencja.
Rozruch 161 Struct
Blk Rozr-We 161 Bit 0x2 Stan wejscia modutu: Blk Rozr
)
Przet Zer 161 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Przetacznik
Predk-We (5) Zerowej Predkosci (PZP).
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Aktywny 161 Bit 0x80 - Sygnat: Aktywny
®)
Wytacz (*) 161 Bit 0x400 - Sygnat: Wytacz.
(1)
KmdWyt (*) 161 Bit 0x800 - Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
Niep Przej Rozr 161 Bit 0x1000 - Sygnat: Niepowodzenie przejscia od
Praca (13) uruchomienia do pracy na podstawie
czasu raportu zwrotnego.
Niep Przej 161 Bit 0x2000 - Sygnat: Niepowodzenie przejscia od
Zatrz Rozrl (14) zatrzymania do uruchomienia na
podstawie raportowanego czasu
zwrotnego.
Blk DCP 161 Bit 0x4000 - Sygnat: Wymuszono timer Diugiego
Czasu Przyspieszania (DCP).
(195)
Wytacz Faza 161 Bit 0x8000 - Sygnat: Wytacz przekaznika
) (16) spowodowane wykryciem zmiany
fazy.
Rozruch 162 Struct
Licz Zimn Rozr | 162 Bit 0x1 - Sygnat: Rozruch silnika jest
Blk (1) zabroniony z powodu osiggniecia
granicznej liczby rozruchéw zimnego
silnika.
Zewn Blk Rozr 162 Bit 0x2 - Sygnat: Rozruch silnika jest
) zabroniony z powodu zewnetrznego

zablokowania przez wejscie cyfrowe
DI.

PL MRM4 Modbus 19-01

Strona 71




Dodatek — Listy punktow danych

Praca 162 Bit Ox4 Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie
racy.
Rozr 162 Bit 0x8 Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie
rozruchu.
)
Licz Rozr Godz | 162 Bit 0x10 Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany
Blk Al (5) z powodu osiggniecia graniczne;
iczby uruchomien na godzine; stanie
liczb hommien Az .
sie aktywny po nastepnym
zatrzymaniu.
Licz Rozr Godz | 162 Bit 0x20 Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany
Blk (6) z powodu osiggniecia graniczne;
iczby uruchomier na godzine.
liczb homier dzi
Zatrzymanie 162 Bit 0x40 Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie
zatrzymania.
7
Czas Miedz 162 Bit 0x80 Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany
Rozr Blk ®) Z powodu osiggniecia graniczne;
warto$ci czasu miedzy rozruchami.
Wytacz Blad 162 Bit 0x100 Sygnat: Wytaczenie spowodowane
Przej (*) ) btedem przejscia ze stanu rozruchu.
Wytacz Predk 162 Bit 0x200 Sygnat: Wytaczenie spowodowane
Zer (*) (10) predkoscig zerowg (mozliwe

zablokowanie wirnika).
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Zab PWW 162 Bit 0x400 Sygnat: Zabezpieczenie przed
(1) uruchomieniem silnika wirujacego

wstecz jest aktywne. W przypadku
pewnych zastosowan, takich jak
pompowanie ptynu w gore rury, przez
pewien czas po wytgczeniu silnik
moze sie obraca¢ w odwrotnym
kierunku. Timer zabezpieczenia przed
uruchomieniem silnika wirujacego
wstecz, zapobiegajac uruchomieniu
silnika obracajacego sie w odwrotnym
kierunku.

Awar Reczn 162 Bit 0x800 Sygnat: Awaryjne pominigcie blokady

Dwu (12) uruchomienia przez wejscie
dwustanowe (cyfrowe) DI.

Awar Reczn 162 Bit 0x1000 Sygnat: Awaryjne pominigcie blokady

Panel (13) uruchomienia przez panel przedni.

Wymusz Rozr 162 Bit 0x2000 | Sygnat: Trwa wymuszony rozruch

(14) silnika.
Blk Rozr | 162 Bit 0x4000 Sygnat: Opdznienie rozruchowe dla
Doziemn (15) bezzwtocznego wytaczenia w wyniku

wykrycia przetezenia pradu
doziemnego. Elementy DNP
(bezzwtoczne wytaczenie w wyniku
wykrycia przetezenia pradu) sg
zablokowane przez czas
zaprogramowany przez ten parametr.
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Blk Rozr |
Fazowy

162

Bit

0x8000
(16)

Sygnat: Opdznienie rozruchowe dla
bezzwlocznego wytaczenia w wyniku
wykrycia przetezenia pradu fazowego.
Elementy BNP (bezzwtoczne
wyltaczenie w wyniku wykrycia
przetezenia pradu) sg zablokowane
przez czas zaprogramowany przez
ten parametr.

Rozruch

163

Struct

Blk Rozr Utyk

Blk Rozr Obc

163

163

Bit

Bit

0x1

zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: Opdznienie rozruchowe
dotyczace utyku. Elementy utyku
(bezzwtoczne wytaczenie w wyniku
wykrycia przetezenia pradu) sq
zablokowane przez czas

Sygnat: Opdznienie rozruchowe
dotyczace niedostatecznego
obcigzenia. Elementy
niedostatecznego obcigzenia
(bezzwtoczne wytaczenie w wyniku
wykrycia przetezenia pradu) sq
zablokowane przez czas
zaprogramowany przez ten parametr.

Blk Rozr Asym

163

Bit

0x4
(3)

Sygnat: Sygnat asymetrii pradu
blokady uruchomienia silnika.

Sekw Zimn
Rozr

Blk Siln

163

163

Bit

Bit

0x8
4)
0x20
(6)

| Sygnat: Zatrzymanie silnika blokuje

Sygnat: Znacznik sekwencji rozruchu
zimnego silnika.

inne funkcje zabezpieczajace.
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Blk Ogol1 163 Bit 0x40 - OgolIne opdznienie rozruchowe. Te
warto$¢ mozna zastosowac w celu
() zablokowania dowolnego elementu
zabezpieczajacego. 1
Blk Ogdl2 163 Bit 0x80 - Ogolne opo6znienie rozruchowe. Te
®) warto$¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu
zabezpieczajacego.2
Blk Ogdl3 163 Bit 0x100 - Ogolne opo6znienie rozruchowe. Te
@) warto$¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu
zabezpieczajacego.3
Blk Ogdl4 163 Bit 0x200 - Ogédlne opo6znienie rozruchowe. Te
warto$¢ mozna zastosowac w celu
(10) .
zablokowania dowolnego elementu
zabezpieczajacego.4
Blk Ogdl5 163 Bit 0x400 - Ogédlne opo6znienie rozruchowe. Te
warto$¢ mozna zastosowac w celu
(11) .
zablokowania dowolnego elementu
zabezpieczajacego.5
| przejécia 163 Bit 0x800 - Sygnat: Komunikat przejscia pradu.
(12)
T przejscia 163 Bit 0x1000 - Sygnat: Sygnat przejscia czasu.
(13)
Obrét w Przéd | 163 Bit 0x2000 - Sygnat: Kierunek obrotow w przdd.
(14)
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Obrét w Tyt 163 1 3 Bit 0x4000 - Sygnat: Kierunek obrotéw w tyt.
(15)
Blk STPC-We | 163 1 3 Bit 0x8000 - Stan wejécia modutu: Przy takim
(16) ustawieniu cyfrowy sygnat wejsciowy
utrzymuije silnik w trybie
uruchomienia, nawet jezeli prad
silnika spada ponizej wartosci STPC
(prad zatrzymania silnika).
S 273 1 3 Struct |
Btad systemu | 273 1 3 Bit 0x1 - Sygnat: Awaria urzadzenia
(1)
Nowy biad (*) 273 1 3 Bit 0x8 - Sygnat: Wygenerowany zostat nowy
komunikat o bedzie.
“)
Nowe 273 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Wygenerowany zostat nowy
ostrzezenie (*) (5) komunikat ostrzezenia.
Aktywny 273 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Aktywny
©6)
Sterowanie 176 1 3 Struct
Lokalne 176 1 3 Bit 0x1 - Uprawnienie przetaczania: Lokalne
(1)
Zdalne 176 1 3 Bit 0x2 - Uprawnienie przetaczania: Zdalne
(2)
Brak Interl. 176 1 3 Bit 0x4 - Interlocking wytaczony
@)
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tacz. Zaktée. | 176 Bit 0x8 (Co najmniej jedna) rozdzielnica jest
4 w potozeniu zaktoconym.
tacz. st. nieu. | 176 Bit 0x10 (Co najmniej jedna) rozdzielnica jest
(5) w ruchu (nie mozna ustali¢ potozenia).
SynchCzas 54 Struct ‘
zsynchronizow | 54 Bit 0x1 Zegar jest zsynchronizowany.
an
Y (1)
Sys 154 Struct |
Aktywny SNTP | 154 Bit 0x80 Sygnat: Jesli nie ma waznego sygnatu
®) SNTP przez 120 sekund, protokot
SNTP jest uwazany za nieaktywny.
Odbl. blok. 154 Bit 0x100 Sygnat: Krétkotrwate odblokowanie
ustaw. blokady ustawien
©)
SysAl 173 Struct
ZewBlk-We 173 Bit 0x1 Stan modutu wejsciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.
ZewBlk 173 Bit 0x2 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
2
Alarm zapotrz | 173 Bit 0x4 Sygnat: Alarm - usredniony zgdany
A rad
Aktywny 173 Bit 0x8 Sygnat: Aktywny
“)
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Alarm | THD

173

Bit

0x10
(5)

Sygnat: Alarm - catkowite
znieksztatcenia harmoniczne pradu

Wyt zapotrz A
()

—_

73

Bit

0x1000
(13)

Sygnat: Wytaczenie - usredniony
zgdany prad.

Wyt | THD ()

173

Bit

0x2000
(14)

Sygnat: Wylaczenie - catkowite
znieksztatcenia harmoniczne pradu.

Szybka rejestracja stanu

5000

Struct

Device Type

5000

Bit

Oxffff
(1

Typ urzadzenia: kod typu urzadzenia
dla relacji miedzy nazwa urzadzenia a
jego kodem Modbus.

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010
MCDLV4 - 1011

Szybka rejestracja stanu

5001

Struct
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Wersja Prot 5001 Bit Oxffff Wersja protokotu komunikacyjnego
Kom (1) Modbus. Numer wersji zmienia sie,
jesli jakis element staje sie niezgodny
z poprzednimi wydaniami protokotu
Modbus.
Szybka rejestracja stanu 5002 Struct
Konf Wej Bin1- | 5002 Bit 0x1 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We
(1)
Konf Wej Bin2- | 5002 Bit 0x2 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We
2
Konf Wej Bin3- | 5002 Bit Ox4 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We
)
Konf Wej Bin4- | 5002 Bit 0x8 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We
“)
Konf Wej Bin5- | 5002 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We
©)
Konf Wej Bin6- | 5002 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We
©6)
Konf Wej Bin7- | 5002 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We
U]
Konf Wej Bin8- | 5002 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We
®)
Konf Wej Bin9- | 5002 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
We ©)
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Konf Wej 5002 Bit 0x200 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin10-We

(10)
Konf Wej 5002 Bit 0x400 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin11-We

(1)
Konf Wej 5002 Bit 0x800 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin12-We

(12)
Konf Wej 5002 Bit 0x1000 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin13-We

(13)
Konf Wej 5002 Bit 0x2000 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin14-We

(14)
Konf Wej 5002 Bit 0x4000 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin15-We

(15)
Konf Wej 5002 Bit 0x8000 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin16-We

(16)

Szybka rejestracja stanu 5003 Struct

Konf Wej 5003 Bit 0x1 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin17-We

(1)
Konf Wej 5003 Bit 0x2 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin18-We

2)
Konf Wej 5003 Bit Ox4 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin19-We 3)
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Konf Wej 5003 Bit 0x8 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin20-We

()
Konf Wej 5003 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin21-We

(5)
Konf Wej 5003 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin22-We

©6)
Konf Wej 5003 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin23-We

7
Konf Wej 5003 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin24-We

8)
Konf Wej 5003 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin25-We

©)
Konf Wej 5003 Bit 0x200 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin26-We

(10)
Konf Wej 5003 Bit 0x400 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin27-We

(1)
Konf Wej 5003 Bit 0x800 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin28-We

(12)
Konf Wej 5003 Bit 0x1000 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin29-We

(13)
Konf Wej 5003 Bit 0x2000 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin30-We (14)
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Konf Wej 5003 Bit 0x4000 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin31-We
(15)
Konf Wej 5003 Bit 0x8000 Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin
Bin32-We
(16)
Szybka rejestracja stanu 5004 Struct
Przyczyna 5004 Bit Oxffff Poczatkowa przyczyna wyzwolenia.
wyzwolenia (¥) (1) Jest przedstawiana w postaci warto$ci
catkowitej i odpowiada wpisowi
,Wyzwolenie” w rekordzie zwarc, ktory
odnosi sie do nazwy modutu
zabezpieczajacego wyzwolonego w
pierwszej kolejnosci. Odszukaj
definicje takich wartosci catkowitych
(tj. mapowanie numer kodu
wyzwolenia-->nazwa modutu) w tabeli
,Przyczyna wyzwolenia” w
dokumentaciji systemu SCADA.
Term 164 Struct
ZewBlk1-We | 164 Bit 0x1 Stan modutu wejsciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.
ZewBlk2-We | 164 Bit 0x2 | Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.
ZewBlk 164 Bit 0x4 Stan modutu wej$ciowego:
KmdWyt-We () Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
Aktywny 164 Bit 0x8 Sygnat: Aktywny
)
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ZewBlk 164 Bit 0x10 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
(5)
Blk KmdWyt 164 Bit 0x20 Sygnat: Komenda wytacz
(6) zablokowana.
ZewBlk 164 Bit 0x40 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt @) komendy wytacz.
Pobudzenie 164 Bit 0x80 Sygnat: Pobudzenie.
)
Wylacz (*) 164 Bit 0x100 Sygnat: Wytacz.
©)
KmdWyt (*) 164 Bit 0x200 Sygnat: Komenda wytacz.
(10)
Pob Alarmu 164 Bit 0x400 Sygnat: Pobudzenie alarmu
(1)
Lim Czas 164 Bit 0x800 Sygnat: Limit czasu alarmu
Alarmu (12)
Obc Ponad WP | 164 Bit 0x1000 ,Obcigzenie powyzej wspdtczynnika
(13) eksploatacyjnego”: Jesli prad

przekracza ustawiong warto$¢ ,UTC”
(,Najwieksza wartos¢ progowa
wyzwolenia”), uzywana pojemnos¢
cieplna zwieksza sie i stan
,Obc_ponad WP” staje sie prawdziwy.
Jesli prad jest nizszy niz wartos¢
,UTC”, ten stan jest fatszywy.
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RTD Efektywny

164

Bit

0x2000
(14)

Ten stan bedzie mie¢ warto$¢
logiczng prawda, gdy zostang,
spetnione wszystkie nastepujace
warunki:

- stan ,Obc_ponad WP” ma wartos¢
prawda,

- funkcja RTD jest aktywna,

- wy$wietlana jest co najmniej jedna
wazna temperatura wyzsza niz 0°C.

URTD

1007

Struct

Uzw1 Nadzor

1007

Bit

Sygnat: Uzw1, Nadzor kanatu.
Wartos¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).

Uzw2 Nadzor

1007

Bit

Sygnat: Uzw2, Nadzér kanatu.
Wartos¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).

Uzw3 Nadzor

1007

Bit

Sygnat: Uzw3, Nadzor kanatu.
Warto$¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).

Uzw4 Nadzor

1007

Bit

Sygnat: Uzw4, Nadzor kanatu.
Warto$¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).
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Uzw5 Nadzér 1007 Bit 0x10 Sygnat: Uzw5, Nadzér kanatu.

(5) Warto$¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).

Uzw6 Nadzér 1007 Bit 0x20 Sygnat: Uzw6, Nadzor kanatu.

(6) Warto$¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).

toz Siln1 1007 Bit 0x40 Sygnat: Loz Siln1, Nadzor kanatu.
Nadzér ) Wartos¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).
toz Siln2 1007 Bit 0x80 Sygnat: oz Siln2, Nadzér kanatu.
Nadzér ®) Wartos¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).
Obc Loz1 1007 Bit 0x100 Sygnat: Obc £oz1, Nadzdr kanatu.
Nadzor ©) Warto$¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).
Obc Loz2 1007 Bit 0x200 Sygnat: Obc £oz2, Nadzdr kanatu.
Nadzér (10) Wartos$¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).
Dodatk1 1007 Bit 0x400 Sygnat: Dodatk1, Nadzor kanatu.
Nadzor (1) Wartos¢ ,1” oznacza wykrycie awarii

kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).
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Nadzor 1007 Bit 0x800 Sygnat: nadzor kanatu URTD.

(12) Wartos$¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze
wszystkie kanaty RTD majq stan
prawidfowy).

Dodatk2 1007 Bit 0x1000 Sygnat: Dodatk2, Nadzor kanatu.
Nadzor (13) Warto$¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Warto$¢ ,0” oznacza, ze ten
kanat RTD ma stan prawidtowy).
Utyk[1] - 51LR 165 Struct
ZewBlk1-We 165 Bit 0x1 Stan modutu wej$ciowego:
() Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 165 Bit 0x2 Stan modutu wej$ciowego:
) Zewngtrzne blokowanie.2
ZewBlk 165 Bit Ox4 Stan modutu wej$ciowego:
KmdWy-We 3) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylgcz.
Aktywny 165 Bit 0x10 Sygnat: Aktywny
(©)
ZewBlk 165 Bit 0x20 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6) |
Blk KmdWyt 165 Bit 0x40 Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.

(7 _

ZewBlk 165 Bit 0x80 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt ®) komendy wytacz.
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Pobudzenie 165 1 3 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie.
(10)
Wytacz (*) 165 1 3 Bit 0x400 - Sygnat: Wytacz.
(1)
KmdWyt (*) 165 1 3 Bit 0x800 - Sygnat: Komenda wytacz.
(12)
Utyk[2] - 51LR 166 1 3 Struct
ZewBlk1-We | 166 1 3 Bit 0x1 - Stan modutu wejsciowego:
(1) Zewngtrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We | 166 1 3 Bit 0x2 - | Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
ZewBlk 166 1 3 Bit 0x4 - Stan modutu wejsciowego:
KmdWy-We () Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
Aktywny 166 1 3 Bit 0x10 - Sygnat: Aktywny
©)
ZewBlk 166 1 3 Bit 0x20 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
6)
Blk KmdWyt 166 1 3 Bit 0x40 - Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
7
ZewBlk 166 1 3 Bit 0x80 - Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt (8) komendy wytgcz.
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Pobudzenie 166 Bit 0x200 - Sygnat: Pobudzenie.
(10)

Wylacz (*) 166 Bit 0x400 - Sygnat: Wytacz.
(1)

KmdWyt (*) 166 Bit 0x800 - Sygnat: Komenda wytacz.
(12)

Wejscia X1 1000 Struct

WE 1 1000 Bit 0x1 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
(1)

WE 2 1000 Bit 0x2 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
2)

WE 3 1000 Bit 0x4 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
@)

WE 4 1000 Bit 0x8 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
)

WE 5 1000 Bit 0x10 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
(©)

WE 6 1000 Bit 0x20 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
6)

WE 7 1000 Bit 0x40 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
(7
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WE 8 1000 Bit 0x80 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
)
Wejscia X1 1008 Struct
WE 1 1008 Bit 0x10 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
()
WE 2 1008 Bit 0x20 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
(6) |
WE 3 1008 Bit 0x40 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
") |
WE 4 1008 Bit 0x80 - Sygnat: Wejscie dwustanowe.
()
Wybér Banku Nast 59 Struct
Bank 1 59 Bit 0x1 - Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw
parametrow PS 1
(1) |
Bank 2 59 Bit 0x2 - Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw
parametréw PS 2
2
Bank 3 59 Bit 0x4 - Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw
parametréw PS 3
©)
Bank 4 59 Bit 0x8 - Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw
parametrow PS 4
)
Reczn Wybér 59 Bit 0x10 - Sygnat: Reczny wybor banku nastaw.
Banku (5)
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Bank ze Scada 59 Bit 0x20 Sygnat: Przetgczanie banku nastaw
(6) poprzez system SCADA. Wprowadz
do tego bajtu wyjsciowego liczbe
catkowitg zestawu parametréw, ktory
ma by¢ aktywny (np. 4 =>
Przetaczenie na zestaw parametréw
4).
Bank od Fkcji 59 Bit 0x40 Sygnat: Przetaczanie banku nastaw
We ) poprzez funkcje wejsciowa.
Bank1-We 59 Bit 0x80 Stan modutu wejsciowego wzglednie
®) sygnatu, ktére powinny aktywowac ten
ank nastaw.
bank nast
Bank2-We 59 Bit 0x100 Stan modutu wej$ciowego wzglednie
©) sygnatu, ktére powinny aktywowac ten
bank nastaw.
Bank3-We 59 Bit 0x200 Stan modutu wejsciowego wzglednie
sygnatu, ktére powinny aktywowac ten
(1) bank nastaw.
Bank4-We 59 Bit 0x400 | Stan modutu wejsciowego wzglednie
sygnatu, ktére powinny aktywowac ten
(i) bank nastaw.
Min 1 Par 59 Bit 0x800 Sygnat: Przynajmniej jednen parametr
Zmieniony (*) zostat zmieniony.
(12)
Wyjscia X2 1003 Struct
Wy przek 1 1003 Bit 0x1 Sygnat: Cyfrowe wyjscie
przekaznikowe
(1)
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Wy przek 2 1003 Bit 0x2 Sygnat: Cyfrowe wyjscie
przekaznikowe
2
Wy przek 3 1003 Bit 0x4 Sygnat: Cyfrowe wyjscie
przekaznikowe
©)
Wy przek 4 1003 Bit 0x8 Sygnat: Cyfrowe wyjscie
przekaznikowe
“)
Wy przek 5 1003 Bit 0x10 Sygnat: Cyfrowe wyjscie
przekaznikowe
Q)
ROZBROJONE 1003 Bit 0x40 Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie
! 7 przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
(7) uniknigciem catkowitego wytgczenia
wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.
(Blokady polowe i przekaznik
samokontroli nie moga by¢
rozbrojone). UPEWNLIJ SIE, iz po
przegladzie wyjscia przekaznikowe
beda z powrotem UZBROJONE.
Wy 1003 Bit 0x80 Sygnat: Stan przynajmniej jednego
Wymuszone ®) wyjscia przekaznikowego zostat
wymuszony. Oznacza to iz stan
przypisanych sygnatow nie jest
wysSwietlany.
Wyjscia X2 1004 Struct
Wy przek 1 1004 Bit 0x4 Sygnat: Cyfrowe wyjscie
3) przekaznikowe
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Wy przek 2 1004 Bit 0x8 Sygnat: Cyfrowe wyjscie
rzekaznikowe
Q) P
Wy przek 3 1004 Bit 0x10 Sygnat: Cyfrowe wyjscie
przekaznikowe
()
ROZBROJONE | 1004 Bit 0x40 Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie
! ) przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytaczenia
wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.
(Blokady polowe i przekaznik
samokontroli nie mogg by¢
rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po
przegladzie wyjcia przekaznikowe
beda z powrotem UZBROJONE.
Wy 1004 Bit 0x80 Sygnat: Stan przynajmniej jednego
Wymuszone ®) wyjscia przekaznikowego zostat
wymuszony. Oznacza to iz stan
przypisanych sygnatow nie jest
wysSwietlany.
Zab 1 Struct
ZewBlk1-We 1 Bit 0x1 Stan modutu wejsciowego:
(1) Zewnetrzne blokowanie.1
ZewBlk2-We 1 Bit 0x2 Stan modutu wejsciowego:
) Zewnetrzne blokowanie.2
Aktywny 1 Bit 0x4 Sygnat: Aktywny
©)
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ZewBlk 1 Bit 0x8 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
()

Pobudzenie L1 | 1 Bit 0x10 Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
(5)

Pobudzenie L2 | 1 Bit 0x20 Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
©6)

Pobudzenie L3 | 1 Bit 0x40 Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
7

Pobudzenie E 1 Bit 0x80 Sygnat: Pobudzenie fazy E.
8)

Pobudzenie 1 Bit 0x100 Sygnat: Pobudzenie.
©)

Wytacz L1 (*) 1 Bit 0x200 Sygnat: Wylacz faza L1.
(10)

Wylacz L2 () 1 Bit 0x400 Sygnat: Wytacz faza L2.
(1)

Wylacz L3 (*) 1 Bit 0x800 Sygnat: Wytacz faza L3.
(12)

Whytaez E (*) 1 Bit 0x1000 Sygnat: Wylacz od zwarcia
(13) doziemnego.

Wytacz (*) 1 Bit 0x2000 Sygnat: Ogdlne wytacz.
(14)
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Zab 2 Struct
Blk KmdWyt 2 Bit 0x1 Sygnat: Komenda wytacz
zablokowana.
(1)
ZewBlk 2 Bit 0x2 Stan modutu wej$ciowego:
KmdWyt-We ) Zewnetrzne blokowanie komendy
wylacz.
ZewBlk 2 Bit Ox4 Sygnat: Zewnetrzne blokowanie
KmdWyt 3) komendy wytgcz.
Zab 57 Struct |
Nr Zwarcia 57 Bit Oxffff Numer zwarcia
(1)
Zab 58 Struct |
Liczba awarii | 58 Bit Oxffff Liczba awarii sieci: awaria w sieci, np.
sieci () zwarcie, moze wywotac kilka awarii
prowadzacych do rozlgczenia i
$amoczynnego ponownego
zalgczenia; w tym przypadku liczba
awarii uwzglednia kazdg awarie,
jednak liczba awarii sieci nie zmienia
sie.
tacznik[1] 123 Struct
Suma Wyt 123 Bit 0x10 Sygnat: Maksymalna dopuszczalna
(5) suma (skumulowana) wytgczonych
pradow zostata przekroczona
przynajmniej na jednej fazie.
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Suma Wyt: IL1 | 123 Bit 0x20 Sygnat: Maksymalna dopuszczalna
(6) suma (skumulowana) wytaczonych
pradow zostata przekroczona: IL1
Suma Wyt IL2 123 Bit 0x40 Sygnat: Maksymalna dopuszczalna
) suma (skumulowana) wytaczonych
pradow zostata przekroczona: IL2
Suma Wyt IL3 123 Bit 0x80 Sygnat: Maksymalna dopuszczalna
®) suma (skumulowana) wytgczonych
pradow zostata przekroczona: IL3
Alarm 123 Bit 0x100 Sygnat: zbyt duza liczba operacii.
©) (Licznik operacji ,KomWyzw Licz”
przekroczyt limit ustawiony w
parametrze ,Alarm operacji”).
Alarm Prég Zuz | 123 Bit 0x200 Sygnat: Prog dla wyzwolenia alarmu.
(10)
Zuz Blk 123 Bit 0x400 Sygnat: Poziom blokady krzywe;
(1) zuzycia wytacznika
Alarm Isum 123 Bit 0x800 Sygnat: Alarm, zostata przekroczona
wytlg (12) suma (warto$¢ graniczna) pradow
wytgczeniowych na godzine.
tacznik[1] 177 Struct
Potoz WYL-We | 177 Bit 0x1 Stan modutu wejsciowego:
() Sygnalizacja potozenia wytacznika
(styki pomocnicze wytacznika (52b)).
Potoz ZAt-We | 177 Bit 0x2 Stan wejscia modutu: Sygnalizacja
) potozenia wytgcznika (styki

pomocnicze wytacznika (52a))
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Wyt Gotowy- | 177 Bit Ox4 Stan modutu wej$ciowego: Wytacznik
We otowy.
3) gotowy
Blokada WYL1- | 177 Bit 0x10 Stan wejscia modutu: Blokowanie
We (5) miedzypolowe polecenia WYLACZ.
Blokada WYL2- | 177 Bit 0x20 Stan wejscia modutu: Blokowanie
We (6) miedzypolowe polecenia WYLACZ.
Blokada WYL3- | 177 Bit 0x40 Stan wejscia modutu: Blokowanie
We @) miedzypolowe polecenia WYLACZ.
Blokada ZAt1- | 177 Bit 0x80 Stan wejscia modutu: Blokada
We ®) miedzypolowa polecenia ZALACZ.
Blokada ZAt2- | 177 Bit 0x100 Stan wejscia modutu: Blokada
We ©) miedzypolowa polecenia ZALACZ.
Blokada ZAt.3- | 177 Bit 0x200 Stan wejscia modutu: Blokada
We (10) miedzypolowa polecenia ZALACZ.
Kmd WYL-We | 177 Bit 0x800 Stan wejscia modutu: Polecenie
(12) taczenia WYLACZ, np. stan logiki lub
stan wejscia cyfrowego
Kmd ZAt-We 177 Bit 0x1000 Stan wejscia modutu: Polecenie
(13) taczenia ZALACZ, np. stan logiki lub
stan wejscia cyfrowego
KmdWyt (*) 177 Bit 0x2000 Sygnat: Komenda wytacz.
(14)
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Polec WYL 177 Bit 0x4000 - Sygnat: Polecenie WYLACZENIA
(15) wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci

od ustawienia sygnat moze zawiera¢
polecenie WYLACZENIA modutu
zabezpieczeniowego.

Polec WYL 177 Bit 0x8000 - Sygnat: Reczne polecenie

Reczn (16) WYLACZENIA

tacznik[1] 178 Struct
Polec ZAL 178 Bit 0x1 - Sygnat: Polecenie ZALACZENIA
() wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci

od ustawienia sygnat moze zawiera¢
polecenie ZALACZENIA od modutu
zabezpieczeniowego.

Polec ZAL 178 Bit 0x2 - Sygnat: Reczne polecenie

Reczn ) WLACZENIA

Zuz Spowal 178 Bit 0x8 - Sygnat: Alarm, zmniejsza sie

tacznik 4 szybkos¢ dziatania tacznika.

Zer Zwoltacz (178 Bit 0x10 - Sygnat: Resetowanie alarmu

Alarm (5) spowolnienia facznika.

NWP 178 Bit 0x40 - Sygnat: Nadzdr wykonywania

Zaktécony ) polecen: Niepowodzenie polecenia
taczenia. Lacznik w potozeniu
zaktoconym.

NWP Blk 178 Bit 0x80 - Sygnat: Nadzér wykonywania

Miedzypol ®) polecen: Polecenie taczenia nie

zostato wykonane z powodu blokady
miedzypolowe;.
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NWP ZAt. gdy
Pol WYL

178

Bit

0x400
(1)

Sygnat: Nadzér wykonywania
polecen: Polecenie zatacz w czasie
oczekujacego polecenia WYLACZ.

NWP kier.
taczenia

NWP Gotow
WYL

NWP Pomysiny

178

178

178

Bit

Bit

Bit

0x800
(12)

0x1000
(13)
0x4000
(19)

Sygnat: Nadzér wykonywania
polecen-odpowiednie sterowanie
kierunkiem taczenia: Ten sygnat
uzyskuje warto$¢ prawda, jesli zostato
wydane polecenie tgczenia, mimo ze
tacznik znajduje sie juz w zadanej
pozycji. Przyktad: Lacznik, ktory jest
juz WYLACZONY, jest taczony do
potozenia WYLACZ (drugi raz). To

samo dotyczy polecen ZAMKNIECIA.

Sygnat: Nadzér wykonywania
polecen: Lacznik nie jest gotowy.

| Sygnat: Nadzér wykonywania

polecen: Polecenie taczenia
wykonane z powodzeniem.

tacznik[1]

179

Struct

Potoz Zaburz

179

Bit

0x1

Sygnat: Btad pozycji wytacznika -
Niejasna pozycja wytgcznika.
Sygnalizacja pofozenia wytacznika
informuje jednoczes$nie ze wytacznik
jest w pozycji ZAL i WYL. Po uptywie
czasu nadzoru sygnat zostanie
uznany z prawdziwy.

Czas Ustalania

179

Bit

0x2

Sygnat: Czas ustalania
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Potoz Nieokr | 179 Bit Ox4 Sygnat: Wytacznik w trakcie taczenia.
@)
Potoz WYL 179 Bit 0x8 Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYL.
“)
Potoz ZAL 179 Bit 0x10 Sygnat: Wytacznik jest w potozeniu
ZAL,
©)
Wyt Gotowy 179 Bit 0x20 Sygnat: Wytacznik jest gotowy do
racy.
Potoz nie ZAL | 179 Bit 0x40 Sygnat: Potoz nie ZAL
U]
Poj Zestyk 179 Bit 0x80 Sygnat: Potozenie wytacznika jest
Wskazn ®) wykrywane przez jeden pomocniczy
styk. Z tego powodu nie mozna
wykry¢ potoZenia nieokreslonego i
zakidconego.
Wsk Potoz 179 Bit 0x100 Sygnat: Fatszowanie wskaznikow
Recznie ©) potozenia tacznikow.
WYLiWYtod 179 Bit 0x200 Sygnat: Polecenie WYLACZ obejmuje
zabezp (10) polecenie WYLACZENIA wydane
przez modut zabezpieczeniowy.
NWP Btad 179 Bit 0x800 Sygnat: Nadzér wykonywania
PolecWyt (12) polecen: Polecenie wytaczenia nie
zostato wykonane.
Blokada miedz | 179 Bit 0x1000 Sygnat: Co najmniej jedno wejscie
WYL (13) blokady miedzypolowej WYLACZ jest

aktywne.
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Blokada migdz | 179 1 3 Bit 0x2000 - Sygnat: Co najmniej jedno wejscie
ZAL (14) blokady miedzypolowej ZAt ACZ jest
aktywne.

Legenda * = sygnaly te musi potwierdzi¢ system SCADA.
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Wartosci mierzone

310[1] - 50N, 51N Licz Alarm 21690 4 Float Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

310[1] - 50N, 51N Licz Wytacz 21692 4 Float Licz Wytgcz
IEE754

310[2] - 50N, 51N Licz Alarm 21694 4 Float Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

310[2] - 50N, 51N Licz Wytacz 21696 4 Float Licz Wytacz
IEE754

310[3] - 50N, 51N Licz Alarm 21698 4 Float Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

310[3] - 50N, 51N Licz Wytacz 21700 4 Float Licz Wytacz
IEE754

310[4] - 50N, 51N Licz Alarm 21702 4 Float Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

310[4] - 50N, 51N Licz Wytacz 21704 4 Float Licz Wytgcz
IEE754

CT IL1 20100 4 Float Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-
IEE754 sza, pierwsza harmoniczna)

CT IL2 20102 4 Float Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-
IEE754 sza, pierwsza harmoniczna)

CT IL3 20104 4 Float Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-
IEE754 sza, pierwsza harmoniczna)
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CT 310 mierz 20106 Float Warto$¢ mierzona: 310. (1-sza,
IEE754 pierwsza harmoniczna)
CT 10 20114 Float Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu
IEE754 sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)
CT 11 20116 Float Warto$¢ mierzona (obliczona):pradu
IEE754 sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)
CT 12 20118 Float Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu
IEE754 sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)
CT 310 obl 20160 Float Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (1-
IEE754 sza, pierwsza harmoniczna)
CT kat fazowy 310 | 20200 Float Warto$¢ obliczona kata fazora
obl IEE754 wektora pradu 310.
Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata.
CT kat fazowy 310 20202 Float Warto$¢ mierzona kata fazora
mierz IEE754 wektora pradu 310.
Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata.
CT kat fazowy IL1 20204 Float Warto$¢ mierzona (obliczona): kata
IEE754 fazora wektora pradu IL1.
Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata.
Strona 102 PL MRM4 Modbus 19-01




Dodatek — Listy punktow danych

CT kat fazowy IL2 20206 Float ° Warto$¢ mierzona (obliczona): kata
IEE754 fazora wektora pradu IL2.
Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata.
CT kat fazowy IL3 | 20208 Float ° Warto$¢ mierzona (obliczona): kata
IEE754 fazora wektora pradu IL3.
Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata.
CT IL1 THD 20210 Float A Warto$¢ mierzona (obliczona): IL1
IEE754 catkowita warto$¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu
CT IL2 THD 20212 Float A Warto$¢ mierzona (obliczona): IL2
IEE754 catkowita warto$¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu
CT IL3 THD 20214 Float A Warto$¢ mierzona (obliczona): IL3
IEE754 catkowita warto$¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu
CT %IL1 THD 20216 Float % Warto$¢ mierzona (obliczona): IL1
IEE754 catkowita warto$¢ znieksztatcen
harmonicznych
CT %IL2 THD 20218 Float % Warto$¢ mierzona (obliczona): IL2
IEE754 catkowita warto$¢ znieksztatcen
harmonicznych
CT %IL3 THD 20220 Float % Warto$¢ mierzona (obliczona): IL3
IEE754 catkowita warto$¢ znieksztatcen
harmonicznych
CT IL1 RMS 20316 Float A Warto$¢ mierzona: prad fazowy
IEE754 (RMS)
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CT IL2 RMS 20318 Float A Warto$¢ mierzona: prad fazowy
IEE754 (RMS)
CT IL3 RMS 20320 Float A Warto$¢ mierzona: prad fazowy
IEE754 (RMS)
CT 310 mierz RMS 20322 Float A Warto$¢ mierzona: 310. (RMS)
IEE754
CT 310 oblRMS | 20324 Float A Warto$¢ mierzona (obliczona): 310.
IEE754 (RMS)
CT %(12/11) 20376 Float % Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11
IEE754 jesli ABC, 11/12 jesli CBA
CT kat fazowy 10 | 20378 Float ° Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat
IEE754 sktadowej zerowe;.
Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata.
CT kat faz. 11 20380 Float ° Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat
IEE754 sktadowej zgodne;.
Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata.
CT kat faz. 12 20382 Float ° Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat
IEE754 sktadowej przeciwnej.
Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata.
CT [1 max 21074 Float A Maksymalna warto$¢ pradu sktadowej
IEE754 zgodnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)
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CT 11 min 21076 Float Minimalna warto$¢ pradu sktadowej
IEE754 zgodnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)
CT 12 max 21080 Float Maksymalna warto$¢ pradu sktadowej
IEE754 przeciwnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)
CT 12 min 21082 Float Minimalna warto$¢ pradu sktadowe;
IEE754 przeciwnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)
CT IL1 ér RMS 21130 Float IL1 Warto$¢ $rednia (RMS)
IEE754
CT IL2 ér RMS 21132 Float IL2 Wartos¢ $rednia (RMS)
IEE754
CT IL3 ér RMS 21134 Float IL3 Wartos¢ $rednia (RMS)
IEE754
CT IL1 max RMS 21136 Float IL1 Warto$¢ maksymalna (RMS)
IEE754
CT IL2 max RMS 21138 Float IL2 Warto$¢ maksymalna (RMS)
IEE754
CT IL3 $r RMS 21140 Float | IL3 Warto$¢ maksymalna (RMS)
IEE754
CT IL1 minRMS 21142 Float | IL1 Warto$¢ minimalna (RMS)
IEE754
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CT IL2min RMS 21144 Float A IL2 Warto$¢ minimalna (RMS)
IEE754
CT IL3min RMS 21146 Float A IL3 Warto$¢ minimalna (RMS)
IEE754
CT 310 obl max 21456 Float A Warto$¢ max mierzona (obliczona)
RMS IEE754 pradu 310 (RMS)
CT 310 obl min 21458 Float A Warto$¢ min. mierzona (obliczona)
RMS IEE754 pradu 310 (RMS)
CT 310 mierz max | 21462 Float A Warto§¢ max mierzona pradu 310
RMS IEE754 (RMS)
CT 310 mierzmin 21464 Float A Warto$¢ min. mierzona pradu 310
RMS IEE754 (RMS)
CT %(12/11) max 21468 Float % Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11
IEE754 wartos¢ maksymalna jesli ABC, 11/12
jesli CBA
CT %(12/11) min 21470 Float % Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11
IEE754 warto$¢ maksymalna jesli ABC, [1/12
jesli CBA
CT Zapotrz IL1 21784 Float A Warto$¢ szczytowa zapotrzebowania
Szcz IEE754 IL1, warto$¢ skuteczna.
CT Zapotrz IL2 21786 Float A Warto$¢ szczytowa zapotrzebowania
Szcz IEE754 IL2, warto$¢ skuteczna.
CT Zapotrz IL3 21788 Float A Warto$¢ szczytowa zapotrzebowania
Szcz IEE754 IL3, warto$¢ skuteczna.
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CT - wartos¢ zwarcia IL1 50100 Float Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-
IEE754 sza, pierwsza harmoniczna) ,
zapisana w rejestratorze zwaré
CT - warto$¢ zwarcia IL2 50102 Float Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-
IEE754 sza, pierwsza harmoniczna) ,
zapisana w rejestratorze zwar¢
CT - wartos¢ zwarcia IL3 50104 Float Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-
IEE754 sza, pierwsza harmoniczna) ,
zapisana w rejestratorze zwar¢
CT - wartos¢ zwarcia 310 mierz 50106 Float Warto$¢ mierzona: 310. (1-sza,
IEE754 pierwsza harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwaré
CT - wartos¢ zwarcia 10 50114 Float Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu
IEE754 sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwar¢
CT - wartos¢ zwarcia 11 50116 Float Warto$¢ mierzona (obliczona):pradu
IEE754 sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwaré
CT - wartos¢ zwarcia 12 50118 Float Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu
IEE754 sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna) , zapisana w
rejestratorze zwaré
CT - warto$¢ zwarcia 310 obl 50160 Float Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (1-
IEE754 sza, pierwsza harmoniczna) ,

zapisana w rejestratorze zwaré
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CT - wartos¢ zwarcia kat fazowy 310 50200 2 4 Float ° Wartos$¢ obliczona kata fazora
obl IEE754 wektora pradu 3I0.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. , zapisana w
rejestratorze zwaré

CT - wartos¢ zwarcia kat fazowy 310 | 50202 2 4 Float ° Warto$¢ mierzona kata fazora
mierz IEE754 wektora pradu 310.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

CT - wartos¢ zwarcia kat fazowy IL1 | 50204 2 4 Float ° Warto$¢ mierzona (obliczona): kata
IEE754 fazora wektora pradu IL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

CT - wartos¢ zwarcia kat fazowy IL2 | 50206 2 4 Float ° Warto$¢ mierzona (obliczona): kata
IEE754 fazora wektora pradu IL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. , zapisana w
rejestratorze zwar¢

CT - wartos¢ zwarcia kat fazowy IL3 | 50208 2 4 Float ° Warto$¢ mierzona (obliczona): kata
IEE754 fazora wektora pradu IL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do
obliczenia kata. , zapisana w
rejestratorze zwaré¢

CT - warto$¢ zwarcia IL1 RMS 50316 2 4 Float A Warto$¢ mierzona: prad fazowy
IEE754 (RMS) , zapisana w rejestratorze
zwarc
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CT - wartos¢ zwarcia IL2 RMS 50318 Float A Warto$¢ mierzona: prad fazowy
IEE754 (RMS) , zapisana w rejestratorze
zwaré
CT - warto$¢ zwarcia IL3 RMS 50320 Float A Warto$¢ mierzona: prad fazowy
IEE754 (RMS) , zapisana w rejestratorze
zwaré
CT - wartos¢ zwarcia 310 mierz RMS | 50322 Float A Warto$¢ mierzona: 310. (RMS) ,
IEE754 zapisana w rejestratorze zwar¢
CT - wartos¢ zwarcia 310 oblRMS 50324 Float A Warto$¢ mierzona (obliczona): 310.
IEE754 (RMS) , zapisana w rejestratorze
zwaré
CT - warto$¢ zwarcia %(12/11) 50376 Float % Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11
IEE754 jesli ABC, 11/12 jesli CBA , zapisana w
rejestratorze zwar¢
CzasiData 20000 Struct
r 20000 Short Word 0 - rok
(1)
m 20000 Short Word 1 - Miesigc
(17)
d 20000 Short Word 2 - dni
(33)
godz. 20000 Short Word 3 - godziny
(49)
min 20000 Short Word 4 - minuta
(65)
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ms 20000 Short Word 5 - milisekundy
(81)

ExP[1] Licz Alarm 24018 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

ExP[1] Licz Wytacz 24020 Float - Licz Wytacz
IEE754

ExP[2] Licz Alarm 24022 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

ExP[2] Licz Wytgcz 24024 Float - Licz Wytgcz
IEE754

ExP[3] Licz Alarm 24026 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

ExP[3] Licz Wytacz 24028 Float - Licz Wytacz
IEE754

ExP[4] Licz Alarm 24030 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

ExP[4] Licz Wytacz 24032 Float - Licz Wytacz
IEE754

[2>[1] - 46 Licz Wytgcz 21614 Float - Liczba wytaczen spowodowanych

Wst IEE754 wirowaniem w odwrotnym kierunku od
ostatniego resetowania.

12>[1] - 46 Licz Alarm 21724 Float - Liczba alarméw od ostatniego

IEE754 resetowania.
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[2>[1] - 46 Licz Wytgcz 21726 Float Licz Wytgcz
IEE754
12>[2] - 46 Licz Alarm 21730 Float Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.
12>[2] - 46 Licz Wytacz 21732 Float Licz Wytgcz
IEE754
RIG-B Zbocza 20298 Float Zbocza: Catkowita liczba zboczy
IEE754 narastajacych i opadajacych. Ten
sygnat wskazuje, czy na wejsciu IRIG-
B jest dostepny sygnat.
RIG-B LiczbaUszkRa 20300 Float Catkowita liczba btednych blokéw
mek IEE754 transmisji danych. Fizycznie
uszkodzony blok transmisji danych
IRIG-B LiczbaPoprRa 20302 Float Liczba poprawnych ramek danych
mek IEE754
I[1]- 50, 51 Licz Alarm 21666 Float Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.
I[1] - 50, 51 Licz Wytacz 21668 Float Licz Wytacz
IEE754
I[2] - 50, 51 Licz Alarm 21670 Float Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.
I[2] - 50, 51 Licz Wytacz 21672 Float Licz Wytgcz
IEE754
I[3] - 50, 51 Licz Alarm 21674 Float Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.
I[3] - 50, 51 Licz Wytacz 21676 Float Licz Wytacz
IEE754

PL MRM4 Modbus 19-01

Strona 111




Dodatek — Listy punktow danych

I[4] - 50, 51 Licz Alarm 21678 Float Liczba alarméw od ostatniego
|EE754 resetowania.
I[4] - 50, 51 Licz Wytacz 21680 Float Licz Wytacz
IEE754
I[5] - 50, 51 Licz Alarm 21682 Float Liczba alarméw od ostatniego
|IEE754 resetowania.
I[5] - 50, 51 Licz Wytgcz 21684 Float Licz Wytgcz
|IEE754
I[6] - 50, 51 Licz Alarm 21686 Float Liczba alarméw od ostatniego
|IEE754 resetowania.
I[6] - 50, 51 Licz Wytacz 21688 Float Licz Wytacz
IEE754
Modbus Przyp War 23000 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 1 |EE754 je wykorzystywac w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23002 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 2 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23004 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 3 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23006 Float Przypisane warto$ci mierzone Mozna
Mierz 4 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23008 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 5 |EE754 je wykorzystywac w urzadzeniu
master Modbus.

Strona 112

PL MRM4 Modbus 19-01



Dodatek — Listy punktow danych

Modbus Przyp War 23010 Float Przypisane warto$ci mierzone Mozna
Mierz 6 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23012 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 7 |EE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23014 Float Przypisane warto$ci mierzone Mozna
Mierz 8 IEE754 je wykorzystywac w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23016 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 9 |EE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23018 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 10 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23020 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 11 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23022 Float Przypisane warto$ci mierzone Mozna
Mierz 12 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23024 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 13 IEE754 je wykorzystywac w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23026 Float Przypisane wartosci mierzone Mozna
Mierz 14 |EE754 je wykorzystywac w urzadzeniu
master Modbus.
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Modbus Przyp War 23028 2 4 Float - Przypisane warto$ci mierzone Mozna
Mierz 15 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Modbus Przyp War 23030 2 4 Float - Przypisane wartoci mierzone Mozna
Mierz 16 IEE754 je wykorzystywa¢ w urzadzeniu
master Modbus.
Niedoc[1] - 37 Licz Wylacz 21642 2 4 Float - Licz Wytgcz
IEE754
Niedoc[1] - 37 Licz Alarm 21648 2 4 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.
Niedoc[2] - 37 Licz Wytacz 21644 2 4 Float - Licz Wytgcz
IEE754
Niedoc[2] - 37 Licz Alarm 21650 2 4 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.
Niedoc[3] - 37 Licz Wytacz 21646 2 4 Float - Licz Wylacz
IEE754
Niedoc[3] - 37 Licz Alarm 21652 2 4 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.
RTD NajwyzszTemp | 20504 2 4 Float °C Temperatura najgoretszego
Uzwoje IEE754 uzwojenia silnika w stopniach
Celsjusza.
RTD Najwyz_Tempt | 20506 2 4 Float °C Temperatura najgoretszego tozyska
0zSiln IEE754 silnika w stopniach Celsjusza.
RTD Najwyz_Tempt. 20508 2 4 Float °C Temperatura najgoretszego
0z0bc IEE754 obcigzonego fozyska w stopniach
Celsjusza.
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RTD Najwyz T Obc 21618 Float °C Najwyzsza temperatura obcigzonego
toz IEE754 tozyska w stopniach.
RTD Najwyz Ttoz 21620 Float °C Najwyzsza temperatura tozyska
IEE754 silnika w stopniach.
RTD Najwyz T Uzw 21622 Float °C Najwyzsza temperatura uzwojenia
IEE754 silnika w stopniach.
RTD Licz Alarm 21624 Float - Liczba pomocniczych alarméw z
Pomoc IEE754 powodu temperatury od ostatniego
resetowania.
RTD Licz Wytacz 21626 Float - Liczba pomocniczych wytgczen z
Pomoc IEE754 powodu temperatury od ostatniego
resetowania.
RTD Licz Bted Kanat | 21628 Float - Liczba usterek kanatu RTD.
RTD IEE754
RTD LiczAlarm T 21630 Float - Liczba alarméw z powodu
Obct IEE754 temperatury obcigzonego tozyska od
ostatniego resetowania.
RTD LiczWytacz T 21632 Float - Liczba wytaczen z powodu
Obct IEE754 temperatury obcigzonego tozyska od
ostatniego resetowania.
RTD LiczAlarmT 21634 Float - Liczba alarmoéw z powodu
toz IEE754 temperatury tozyska silnika od
ostatniego resetowania.
RTD LiczWytacz T 21636 Float - Liczba wytaczen z powodu
toz IEE754 temperatury tozyska silnika od
ostatniego resetowania.
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RTD LiczAlarm T 21638 Float - Liczba alarméw z powodu
Uzw IEE754 temperatury uzwojenia od ostatniego
resetowania.
RTD LiczWytacz T 21640 Float - Liczba wytaczen z powodu
Uzw IEE754 temperatury uzwojenia od ostatniego
resetowania.
RTD Najwyzsza 21820 Float °C Najwyzsza temperatura pomocnicza
temp. pomoc. IEE754 w stopniach C.
RTD Najwyz Temp 21822 Float °C Najwyzsza temperatura pomocnicza
Pomoc IEE754 w stopniach.
Rozruch Przec Wir Wst 20466 Float S Timer zabezpieczenia przed
IEE754 wirowaniem wstecz
Rozruch IL1 PPO 20468 Float PPO  Warto$¢ mierzona: prad fazowy jako
IEE754 procent PPO
Rozruch IL2 PPO 20470 Float PPO  Warto$¢ mierzona: prad fazowy jako
IEE754 procent PPO
Rozruch IL3 PPO 20472 Float PPO  Warto$¢ mierzona: prad fazowy jako
IEE754 procent PPO
Rozruch Zimny Rozr 20474 Float - Liczba pozostatych rozruchéw
Dop IEE754 zimnego silnika
Rozruch Rozr Na Godz | 20476 Float - Rozr Na Godz
IEE754
Rozruch Czas Przer 20478 Float S Pozostaly czas oczekiwania miedzy
Rozr IEE754 rozruchami
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Rozruch | ér3fazRMS 20510 Float A Sredni prad skuteczny wszystkich 3
IEE754 faz.
Rozruch | ér 3 faz 20512 Float PPO  Sredni prad skuteczny wszystkich 3
%PPO IEE754 faz jako wartosci procentowe PPO.
Rozruch Zwoln UNG 20894 Float min W przypadku zablokowania silnika
IEE754 blokadg SPH musi uptyna¢ czas tego
timera, zanim zostanie zwolniona
blokada i bedzie dozwolone kolejne
uruchomienie silnika. Kolejne
uruchomienie silnika zwiekszy
ponownie wartos¢ licznika SPH.
Rozruch Najwyz | Rob 21584 Float A Najwigkszy roboczy prad fazowy.
IEE754 Znacznik czasu wskazuje moment
wystapienia maksymalnego pradu.
Rozruch Najwyz | Rozr | 21586 Float A Najwiekszy rozruchowy prad fazowy.
IEE754 Znacznik czasu wskazuje moment
wystapienia maksymalnego pradu.
Rozruch Licz Rozr 21588 Float - Liczba rozruchéw silnika od
IEE754 ostatniego resetowania.
Rozruch Czas Pracy 21590 Float godz.  Czas pracy silnika od ostatniego
IEE754 resetowania.
Rozruch Licz Catk Stan 21592 Float - Catkowita liczba stanéw pracy silnika
Pracy IEE754 od ostatniego resetowania.
Rozruch Czas Pracy 21594 Float godz. | Czas pracy silnika od ostatniego
IEE754 resetowania.

PL MRM4 Modbus 19-01

Strona 117



Dodatek — Listy punktow danych

Rozruch Licz Awar Pom | 21596 Float - Liczba awaryjnych pominiec od
IEE754 ostatniego resetowania.
Rozruch Licz Wytacz 21598 Float - Liczba wytaczen spowodowanych
IEE754 niekompletng sekwencjg od
ostatniego resetowania.
Rozruch Licz Wytacz 21606 Float - Liczba wytaczen spowodowanych
PRZ IEE754 przejsciem od ostatniego resetowania.
Rozruch Licz Wytagcz PZ 21608 Float - Liczba wytaczen przetacznika
IEE754 predkosci zerowej od ostatniego
resetowania.
Rozruch LiczBlk Rozr 21654 Float - Liczba blokad spowodowanych iloécig
Godz IEE754 rozruchéw na godzing od ostatniego
resetowania.
Rozruch Licz Blk Miedz 21656 Float - Liczba blokad spowodowanych
Rozr IEE754 czasem miedzy rozruchami od
ostatniego resetowania.
Rozruch Najwyz %lI2/11 21722 Float % Najwieksza wartos¢ %I2/11 od
IEE754 ostatniego resetowania. Znacznik
czasu wskazuje moment wystapienia
maksymalnego asymetrycznego
obcigzenia.
Rozruch I3F PPO 21734 Float PPO  Prad skuteczny wszystkich 3 faz
Zapotrz IEE754 obliczony w statym oknie zadania jako
wartosci procentowe PPO.
Rozruch IL1 §r PPO 21736 Float PPO  IL1 Warto$¢ $rednia jako procent PPO
IEE754
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Rozruch IL1 max PPO 21738 Float PPO  IL1 Warto$¢ maksymalna jako procent
IEE754 PPO

Rozruch IL1 min PPO 21740 Float PPO  IL1 Warto$¢ minimalna jako procent
IEE754 PPO

Rozruch IL2 §r PPO 21742 Float PPO  IL2 Warto$¢ $rednia jako procent PPO
IEE754

Rozruch IL2 max PPO | 21744 Float PPO  IL2 Warto$¢ maksymalna jako procent
IEE754 PPO

Rozruch IL2min PPO 21746 Float PPO  IL2 Warto$¢ minimalna jako procent
IEE754 PPO

Rozruch IL3 §r PPO 21748 Float PPO  IL3 Warto$¢ $rednia jako procent PPO
IEE754

Rozruch IL3 §r PPO 21750 Float PPO  IL3 Warto$¢ maksymalna jako procent
IEE754 PPO

Rozruch IL3min PPO 21752 Float PPO  IL3 Warto$¢ minimalna jako procent
IEE754 PPO

Rozruch - warto$¢ zwarcia | §r3fazRMS 50510 Float A Sredni prad skuteczny wszystkich 3
IEE754 faz. , zapisana w rejestratorze zwaré¢

Term 12T uzyta 20482 Float % Uzywana pojemnos¢ cieplna.
IEE754

Term 12T pozostata | 20484 Float % Pozostata pojemno$¢ cieplna.
IEE754
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Term Alarm.n 21658 Float - Alarmy (n)
IEE754
Term Licz Wytacz 21660 Float - Licz Wytacz
IEE754
Term - warto$¢ zwarcia 12T uzyta 50482 Float % Uzywana pojemnos¢ cieplna. ,
IEE754 zapisana w rejestratorze zwar¢
URTD Dodatk2 20328 Float °C Dodatkowe?2
IEE754
URTD Uzw1 20330 Float °C Uzwojenie 1
IEE754
URTD Uzw2 20332 Float °C Uzwojenie 2
IEE754
URTD Uzw3 20334 Float °C Uzwojenie 3
IEE754
URTD Uzw4 20336 Float °C Uzwojenie 4
IEE754
URTD Uzw5 20338 Float °C Uzwojenie 5
IEE754
URTD Uzw6 20340 Float °C Uzwojenie 6
IEE754
URTD toz Siin1 20342 Float °C Lozyska Silnika 1
IEE754
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URTD toz Siln2 20344 Float °C Lozyska Silnika 2
IEE754

URTD Obc Loz1 20346 Float °C Obc tozysk 1
IEE754

URTD Obc Loz2 20348 Float °C Obc tozysk 2
IEE754

URTD Dodatk1 20350 Float °C Dodatkowe1
IEE754

URTD RTD maks 20486 Float °C Maksymalna temperatura wszystkich
IEE754 kanatow.

URTD Uzw1 max 21194 Float °C Uzwojenie1 Warto$¢ maksymalna
IEE754

URTD Uzw2 max 21196 Float °C Uzwojenie2 Warto$¢ maksymalna
IEE754

URTD Uzw3 max 21198 Float °C Uzwojenie3 Wartos¢ maksymaina
IEE754

URTD Uzw4 max 21200 Float °C Uzwojenie4 Wartos¢ maksymaina
IEE754

URTD Uzw5 max 21202 Float °C Uzwojenied Warto$¢ maksymalna
IEE754

URTD Uzw6 max 21204 Float °C Uzwojenie6 Warto$¢ maksymalna
IEE754
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URTD toz Siln1 max 21206 Float °C Lozyska Silnika1 Warto$¢
IEE754 maksymalna

URTD toz Siln2 max 21208 Float °C Lozyska Silnika2 Warto$¢
IEE754 maksymalna

URTD Obctoz1 max 21210 Float °C Obc tozysk1 Wartos¢ maksymalna
IEE754

URTD Obc Loz2 max 21212 Float °C Obc tozysk2 Warto$¢ maksymalna
IEE754

URTD Dodatk1 max 21214 Float °C Dodatkowe1 Wartos¢ maksymalna
IEE754

URTD Dodatk2 max 21800 Float °C Dodatkowe2 Warto$¢ maksymalna
IEE754

URTD - warto$¢ zwarcia Dodatk2 50328 Float °C Dodatkowe?2 , zapisana w
IEE754 rejestratorze zwar¢

URTD - warto$¢ zwarcia Uzw1 50330 Float °C Uzwojenie 1, zapisana w
IEE754 rejestratorze zwar¢

URTD - warto$¢ zwarcia Uzw2 50332 Float °C Uzwojenie 2 , zapisana w
IEE754 rejestratorze zwaré

URTD - warto$¢ zwarcia Uzw3 50334 Float °C Uzwojenie 3 , zapisana w
IEE754 rejestratorze zwaré

URTD - warto$¢ zwarcia Uzw4 50336 Float °C Uzwojenie 4 , zapisana w
IEE754 rejestratorze zwar¢
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URTD - wartos¢ zwarcia Uzw5 50338 Float °C Uzwojenie 5, zapisana w
IEE754 rejestratorze zwar¢

URTD - warto$¢ zwarcia Uzw6 50340 Float °C Uzwojenie 6 , zapisana w
IEE754 rejestratorze zwar¢

URTD - warto$¢ zwarcia toz Siln1 50342 Float °C Lozyska Silnika 1, zapisana w
IEE754 rejestratorze zwaré

URTD - wartos¢ zwarcia toz Siln2 50344 Float °C Lozyska Silnika 2 , zapisana w
IEE754 rejestratorze zwaré

URTD - warto$¢ zwarcia Obc toz1 50346 Float °C Obc tozysk 1, zapisana w
IEE754 rejestratorze zwar¢

URTD - warto$¢ zwarcia Obc toz2 50348 Float °C Obc tozysk 2 , zapisana w
IEE754 rejestratorze zwar¢

URTD - warto$¢ zwarcia Dodatk1 50350 Float °C Dodatkowe1 , zapisana w
IEE754 rejestratorze zwar¢

Utyk[1] - 51LR Licz Wytacz 21580 Float - Licz Wytgcz
IEE754

Utyk[1] - 51LR Licz Alarm 21662 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

Utyk[2] - 51LR Licz Wytacz 21582 Float - Licz Wytacz
IEE754

Utyk[2] - 51LR Licz Alarm 21664 Float - Liczba alarméw od ostatniego
IEE754 resetowania.

Wartosci Build 20008 Float - Numer kompilacji
IEE754
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Wartosci Licz godz pracy 1 20010 Float godz.  Licznik godzin pracy zabezpieczenia
IEE754
Wartosci Licz Godz 20514 Float godz.  Licznik godzin.
IEE754
tacznik[1] Liczba Wylacz 20006 Float - Licznik: catkowita liczba wytaczen
IEE754 rozdzielnicy.
tacznik[1] Suma pradéw | 20182 Float A Suma praddéw wytacz.
wytacz. IL1 IEE754
tacznik[1] Suma pradéw | 20184 Float A Suma pradéw wytacz.
wytacz. IL2 IEE754
tacznik[1] Suma pradow 20186 Float A Suma praddéw wytacz.
wytacz. IL3 IEE754
tacznik[1] Zdol_tACZ_ W 20516 Float % Wykorzystana zdolno$¢ taczeniowa
YL IEE754 wytgcznika. (Warto$¢ 100% oznacza,
ze wytacznik nalezy poddac
konserwacii).
tacznik[1] | Sum wytg 20518 E?Eat . kA Su(rjna pradéw wytaczeniowych na
75 godzing.
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Komendy

Zerowanie Diody LED 22000 5 0xFF00 Diody LED
Zerowanie Wy przekaz 22001 5 OxFF00 Wyijscia przekaznikowe
Zerowanie Scada 22002 5 0xFFO00 Scada
Zerowanie Urzadzenie 22003 5 0xFFO00 Urzadzenie
Zerowanie Zeruj KmdWyt 22005 5 OxFF00 Sygnat: Zerowanie komendy
wyfgczania.
Reset Modbus licznik |1 22006 5 0xFFO00 Modbus licznik diagnostyczny
diagnostyczny
Reset Rst Sumy | 22012 5 0xFFO00 | Reset sumy pradow wytacz.
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22020 5 OxFFO00= | Przypisany rozkaz SCADA
Scada 1 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22021 5 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 2 On
0x0000=0
ff
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Scada Kmd Przypis rozkaz | 22022 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 3 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22023 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 4 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22024 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 5 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22025 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 6 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22026 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 7 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22027 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 8 On
0x0000=0
ff

Strona 126

PL MRM4 Modbus 19-01




Dodatek — Listy punktow danych

Scada Kmd Przypis rozkaz 22028 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 9 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22029 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 10 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22030 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 11 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22031 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 12 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22032 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 13 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz | 22033 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 14 On
0x0000=0
ff
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Scada Kmd Przypis rozkaz |1 22034 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 15 On
0x0000=0
ff
Scada Kmd Przypis rozkaz 22035 OxFFO00= Przypisany rozkaz SCADA
Scada 16 On
0x0000=0
ff
Rej zwar¢ Reset 22040 0xFFO00 Reset wszystkich zapisow.
wszystkich
zapisdéw
Wybér Banku Nast Bank Scadal 22050 OxFF00 Bank nastaw wybrany przez SCADA.1
Wybor Banku Nast Bank Scada2 | 22051 0xFFO00 Bank nastaw wybrany przez SCADA.2
Wybor Banku Nast Bank Scada3 | 22052 0xFFO00 Bank nastaw wybrany przez SCADA.3
Wybor Banku Nast Bank Scada4 | 22053 0xFFO00 Bank nastaw wybrany przez SCADA 4
Tryb MGL MGL SCADA 22054 OxFFO00= Sygnat: redukcja tuku nieaktywna
On
0x0000=0
ff
Rst 12T uzyta Rst 12T uzyta | 22055 OxFF00 Resetuj uzywang pojemnos¢ cieplna.
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Rst Licznikdw Pracy Rst Licznikéw 22056 0xFF00 Resetuj wszystkie liczniki operacjach
Pracy grupy historyczne;
Rst Lcznikdw Alarmy Rst Lcznikow | 22057 0xFF00 Resetuj wszystkie liczniki w alarmach
Alarmy grupy historyczne;
Rst Liczn Wyt Rst Liczn Wyt 22058 0xFFO00 Rst Licznikow Wyt
Rst Licznikéw Wszys Rst Licznikow | 22059 OxFF00 Resetuj wszystkie liczniki w catosci
Wszys grupy historycznej
Rst Wszyst Rst Wszyst 22060 OxFF00 Resetowanie wszystkich licznikow.
tacznik PolSterow_RO 22100 OxFF00= Polecenie sterowania rozdzielnicg
1 On
0x0000=0
ff
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Ustawienia
CzasiData 32500 316 Struct
r 32500 316 Short Word 0 rok
(1)
m 32500 316 Short Word 1 Miesiac
(17)
d 32500 316 Short Word 2 dni
(33)
godz. 32500 316 Short Word 3 godziny
(49)
min 32500 316 Short Word 4 minuta
(65)
ms 32500 316 Short Word 5 milisekundy
(81)
Rej zwar¢ 50000 316 Struct
Nr zapisu 50000 316 Short Word 0 Numer zapisu
(1)
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Przyczyna
wyzwolenia

50000

316

Short

Word 1
(17)

Kod przyczyny wyzwolenia. W
przypadku rownoczesnego
wystepowania kilku przyczyn
wyzwolenia wybierana jest przyczyna
podstawowa. Jesli w pézniejszym
czasie nastapi kolejne wyzwolenie,
nowa przyczyna wyzwolenia
zastepuje poprzednig; Kody przyczyn
wyzwolenia sg podane w
dokumentaciji systemu SCADA.

Przyczyna
pobudzenia

Nr Zwarcia

Liczba awarii
sieci

50000

50000

50000

316

316

316

Short

Short

Short

Word 2
(33)

Word 3
(49)
Word 4
(65)

przyczyng pobudzenia a kodem

Liczba awarii sieci: awaria w sieci, np.

Kod ostatniej przyczyny pobudzenia
odpowiada pozycji w rejestrze zwarc:
Zapoznaj sie z dokumentacjg systemu
SCADA, aby pozna¢ zwigzek miedzy

Numer zwarcia

zwarcie, moze wywotaé kilka awarii
prowadzacych do rozlgczenia i
samoczynnego ponownego
zalgczenia; w tym przypadku liczba
awarii uwzglednia kazdg awarie,
jednak liczba awarii sieci nie zmienia
sie.

Zn. czasu:

50000

316

long long

Word 5- Word 9
(81)

Znacznik czasu w milisekundach od
roku 1970
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Przyczyna powodu wyzwolenia jest podawana pod dwoma réznymi adresami Modbus:

Powéd wyzwolenia

« Pod adresem 5004 ostatni powdd wyzwolenia jest dostepny dopoty, dopoki obecna jest przyczyna wyzwolenia. Jednak zawartos¢ tego rejestru moze byé
samoutrzymywana. Powod wyzwolenia jest samoutrzymywany tak samo, jak inne sygnaty wyzwolenia, co oznacza, ze jesli odpowiednie ustawienie

samoutrzymywania Modbus jest aktywne, to zawartos¢ rejestru jest pamietana dopoty, dopoki nie zostanie potwierdzona za pomoca komendy.

« Pod adresem 50000 i wyzszymi dostepny jest ostatni powdd wyzwolenia i alarmu wraz z powigzanym rekordem, zwarciem, numerem sieci i znacznikiem czasu.
Dowolne zapisane rekordy mozna odczytaé przez wywotanie odpowiedniego numeru rekordu. W przypadku wywotywania okreslonego zapisanego rekordu nalezy
wystaé numer rekordu w odpowiednim rejestrze. Nalezy mie¢ Swiadomo$¢, ze zawartosé tych rejestréw mozna odczytywac tylko w catosci oraz ze zmienia sie ona

za kazdym razem, gdy w rejestratorze zwarc pojawia sie nowe zwarcie.

Wartosci bledow mozna odczytywac na adresach wiekszych niz 50000. Adresy wartosci btedu odpowiadajg adresom wartosci chwilowych oraz offsetem 30000, na przyktad
Aktualna wartos$¢ chwilowa IE1 wynosi 20100, odpowiadajacy adresowi wartosci btedu wynosi 50100. Ten obszar adresu nie musi by¢ odczytywany w catosci, kazdy adres

mozna czyta¢ oddzielnie. Jesli nie zostanie wybrana konkretne usterka, na tych adresach zaprezentowano ostatnig wartos¢ btedu.

W ponizszej tabeli pokazano ,kod powodu wyzwolenia” oraz jego powigzanie z ,przyczyng powodu wyzwolenia”.

1 NORM

1201 310[1]
1202 310[2]
1203 310[3]
1204 310[4]
1306 ExP[1]
1307 ExP[2]
1308 ExP[3]
1309 ExP[4]
2101 Utyk[1]
2102 Utyk[2]
2901 12>[1]
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2902 12>[2]
3201 I[1]

3202 I[2]

3203 I[3]

3204 I[4]

3205 I[5]

3206 I[6]

3701 Term
3901 Niedoc[1]
3902 Niedoc[2]
3903 Niedoc[3]
4201 RTD
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Jestesmy wdzieczni za wszelkie komentarze dotyczace tresci naszych publikaciji.

Prosimy o wystanie uwag pod adresem: kemp.doc@woodward.com

Prosimy o podanie numeru podrecznika znajdujgcego sie na przedniej oktadce tej publikaciji.

Firma Woodward Kempen GmbH zastrzega sobie prawo do aktualizacji dowolnej czesci tej publikacji w
dowolnym momencie. Informacje zamieszczone przez firme Woodward Kempen GmbH uwaza sie za

poprawne i wiarygodne. Jednakze, jesli nie zostato to wyraznie sformutowane, firma Woodward Kempen
GmbH nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci.
© Woodward Kempen GmbH. Wszelkie prawa zastrzezone.

MW,.WOODWARD

Woodward Kempen GmbH

Krefelder Weg 47 - D — 47906 Kempen (Niemcy)
Postfach 10 07 55 (P.O.Box) - D — 47884 Kempen (Niemcy)
Telefon: +49 (0) 21 52 145 1

Internet
www.woodward.com

Dziat sprzedazy

Telefon: +49 (0) 21 52 145 331 lub +49 (0) 711 789 54 510
Faks: +49 (0) 21 52 145 354 lub +49 (0) 711 789 54 101
E-mail: SalesPGD_EUROPE@woodward.com

Serwis
Telefon: +49 (0) 21 52 145 600
Faks: +49 (0) 21 52 145 455

E-mail:_SupportPGD_Europe@woodward.com
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