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Tipo de dispositivo: .
‘ MRM4-2Bxxx ‘ Estandar

.— RTD: requiere una caja URTD (hardware independiente)
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Cddigo de pedido

Caddigo de pedido

Proteccion de motor

(versién 2 con USB, opciones de comunicacién avanzadas | MRM4
y nueva placa frontal)

Entrad  pelés de Pantall

. salida Entrada’s/§a||d Caja RTD Carcasa a
digitale . as analdgicas
binaria grande

8 6 0/0 - B1 -
4 4 0/1 v B1 -

Variante hardware 2
Corriente de fase 5A/1A, corriente de tierra 5 A/1 A

Corriente de fase 5A/1A, corriente de tierra sensible 5 A/1 A

Carcasa y montaje
Montaje de puerta

Montaje de puerta 19” (montaje empotrado)

Protocolo de comunicacién

Sin protocolo

Modbus RTU, DNP3.0, IEC60870-5-103, RS485/terminales
Modbus TCP, DNP3.0, Ethernet 100 MB/RJ45
Profibus-DP, fibra optica

Profibus-DP | RS485/D-SUB

Modbus RTU, IEC60870-5-103, fibra 6ptica

Modbus RTU, IEC60870-5-103, RS485/D-SUB

IEC61850, DNP3.0, Ethernet 100 MB/ RJ45

IEC60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/terminales
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

IEC61850, Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet de fibra dptica 100 MB/conector duplex LC K*
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet de fibra dptica 100 MB/conector duplex LC
IEC60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/terminales IEC61850, Modbus TCP, DNP3.0

B
-
-
B
-
-
e

I*

L*

Opcién para entornos hostiles
No

Revestimiento aislante

Idiomas disponibles del mentu

Inglés estandar/aleman/espanol/ruso/polaco/portugués/francés/rumano

* Solo se puede usar un protocolo de comunicacion en cada opcién de comunicacion.
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Cddigo de pedido

Se puede usar Smart View en paralelo a través de la interfaz Ethernet (RJ45).

El software de parametrizacion y analisis de perturbaciones Smart View esta incluido en los dispositivos
HighPROTEC.

Todos los dispositivos estan equipados con una interfaz IRIG-B para la sincronizacién de tiempo.

Con funcién de control para 1 conmutador y l6gica hasta 80 ecuaciones.
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Tabla de contenido

Este manual se aplica a dispositivos (version):

Version 3.4.a

Version: 35599
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Comentarios sobre el manual

Comentarios sobre el manual

Este manual explica en general las tareas de planificacion del dispositivo, el ajuste de los parametros, la
instalacion, la puesta en servicio, el funcionamiento y el mantenimiento de los dispositivos HighPROTEC.

El manual sirve como base de trabajo para:

B Ingenieros en el campo de proteccion,

B Ingenieros de puesta en servicio,

E Personas que tengan que ver con el ajuste, la comprobacion y el mantenimiento de dispositivos de
proteccion y control,

m Asi como personal cualificado para instalaciones eléctricas y centrales eléctricas.

Se definiran todas las funciones relacionadas con el cédigo de tipo. Si existe una descripcién de cualquier funcion,
parametro o entrada/salida que no se aplique al dispositivo en uso, ignore dicha informacion.

Todos los detalles y referencias se explican segun nuestros mejores conocimientos y estan basados en nuestra
experiencia y observaciones.

En este manual se describen las versiones totalmente equipadas (opcionalmente) de los dispositivos.

Toda la informacién técnica y datos incluidos en este manual reflejan su estado en el momento de publicacion de
este documento. Nos reservamos el derecho a realizar las modificaciones técnicas en linea con un desarrollo
adicional sin cambiar este manual y sin aviso previo. Por lo tanto, no se admitira ninguna reclamacion sobre la
informacion y descripciones que incluye este manual.

El texto, los graficos y las formulas no siempre se aplican al material incluido en el material de entrega. Los dibujos
y los graficos no tienen la escala real. No aceptamos ninguna responsabilidad por dafios y fallos operativos
causados por errores de funcionamiento o que no sigan las direcciones de este manual.

No se permite reproducir ni pasar a otras personas ninguna parte de este manual en ningun tipo de formato, a
menos que Woodward Kempen GmbH le proporcione la autorizacion por escrito.

Este manual de usuario es parte del paquete de entrega al adquirir el dispositivo. En caso de que el dispositivo se
traspase (venda) a un tercero, el manual debe entregarse con el mismo.

Cualquier trabajo de reparacion realizado en el dispositivo requiere la intervencion de personal competente y
cualificado que debe estar bien informado especialmente sobre la normativa de seguridad local y debe tener la
experiencia necesaria para trabajar en dispositivos de proteccion electrénicos e instalaciones eléctricas (con
documentacion probada).

Informacion referente a responsabilidades y garantia

Woodward no acepta responsabilidad alguna por los dafios provocados como resultado de las conversiones o
cambios realizados en el dispositivo o los trabajos de planificacion (proyeccion), el ajuste de parametros o los
cambios de ajuste realizados por el cliente.

La garantia caduca una vez que el dispositivo haya sido abierto por personas que no sean especialistas de
Woodward.

La garantia y las condiciones de responsabilidad indicadas en los Términos y condiciones generales de Woodward
no estan complementadas por las explicaciones mencionadas anteriormente.
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DEFINICIONES IMPORTANTES

DEFINICIONES IMPORTANTES

Las definiciones de sefiales que se muestran a continuacion se refieren a la seguridad vital e integridad fisica asi
como a la vida operativa apropiada del dispositivo.

A PELIGRO PELIGRO indica una situacién peligrosa que, si no se evita, provocara la
muerte o lesiones serias.

_ ADVERTENCIA indica una situacion peligrosa que, si no se evita, podria
provocar la muerte o lesiones serias.

APRECAUCION PRECAUCION, se utiliza con el simbolo de alerta de seguridad, indica una
situacién de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones personales
menores 0 moderadas.

A VI SO AVISO se utiliza para advertir sobre practicas no relacionadas con lesiones
personales.

PRECAUClON PRECAL!CI.ON, sin el mrnbolo de alerta .de seguridad, se utiliza para advertir
sobre practicas no relacionadas con lesiones personales.
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_ SIGA LAS INSTRUCCIONES

Lea el manual completo y el resto de publicaciones relacionadas con las tareas
que hay que realizar antes de instalar, utilizar o realizar tareas de
mantenimiento en este equipo. Respete todas las instrucciones y precauciones
de seguridad de la planta. En caso contrario, podria sufrir lesiones personales
y/o dafios materiales.

Cualquier modificacion o uso no autorizado de este equipo fuera de sus
limites operativos mecanicos, eléctricos o de otro tipo especificados puede
causar lesiones personales y/o dafos materiales, incluidos dafos en el
equipo. Tales modificaciones no autorizadas: (1) constituyen "uso
inadecuado” y/o "negligencia" en lo que respeta a la garantia del producto
y, por tanto, excluye la cobertura de garantia de los dafos causados, e (2)
invalidan las certificaciones o autorizaciones del producto.

Los dispositivos programables referidos en este manual estan disefiados
para la proteccién y también el control de instalaciones y dispositivos
eléctricos alimentados por fuentes de tensién con una frecuencia fija, es
decir, fija a 50 o 60 Hercios. Se han concebido para utilizarse con unidades
de frecuencia variable. Los dispositivos se han diseiiado también para su
instalacion en compartimentos de baja tensién (LV), en paneles de
conmutadores de media tensiéon (MV) o en paneles de proteccion
descentralizados. La programacion y la parametrizacion tienen que cumplir
todos los requisitos en lo que respecta a la protecciéon (del equipo que se
tiene que proteger). Debe asegurarse de que el dispositivo va a reconocer y
gestionar correctamente (por ejemplo, desconexién del interruptor) sobre
la base de su programacién y parametrizacién de todas las condiciones
operativas (fallos). El uso correcto requiere una proteccion auxiliar
mediante un dispositivo de protecciéon adicional. Antes de iniciar cualquier
operacion y después de cualquier modificacién de la prueba de
programacion (parametrizacion) debe crear una prueba documental de que
la programacion y la parametrizacion cumplen los requisitos del concepto
de proteccion.

El contacto de supervision automatica (contacto directo) debe estar
cableado con el sistema de automatizacion de la subestacién para
controlar y supervisar el estado del dispositivo de proteccién programable.
Es muy importante que se accione un anuncio de alarma desde el contacto
de autosupervision del dispositivo de proteccion programable (contacto
directo) que requiere atencion inmediata al desconectarse. La alarma indica
que el dispositivo de proteccion ya no esta protegiendo el circuito y se
debe reparar el sistema.

Las aplicaciones tipicas para esta familia de productos/linea de
dispositivos son por ejemplo:

E Proteccion de alimentador
m Proteccion de red
E Protecciéon de maquina
E Proteccién diferencial del transformador
Cualquier uso mas alla de estas aplicaciones para las que no estén

disefados los dispositivos. Esto también se aplica al uso como una
maquina parcialmente completada. El fabricante no se hace responsable de

12 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



DEFINICIONES IMPORTANTES

los daffos causados por un riesgo asumido unilateralmente por el usuario.
En lo que respecta al uso apropiado del dispositivo: Deben cumplirse los
datos técnicos y las tolerancias especificadas por Woodward.
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DEFINICIONES IMPORTANTES

_ PUBLICACION OBSOLETA

Esta publicacién puede haber sido revisada o actualizada desde la produccién
de esta copia. Para verificar que tiene la versién mas reciente, visite la seccion
de descarga de nuestro sitio web:

www.woodward.com

Si no encuentra alli su publicacion, péngase en contacto con el representante
del servicio de atencién al cliente para obtener la copia mas reciente.

Informacién importante

_ Segun los requisitos del cliente los dispositivos se combinan de forma modular

(de acuerdo con el cddigo de pedido). La asignacion de terminales del
dispositivo se puede encontrar en la parte superior del dispositivo (diagrama
eléctrico).
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PRECAUCION

Advertencia sobre descargas electrostaticas

Todos los equipos electréonicos son sensibles a la electricidad estatica,
algunos componentes mas que otros. Para proteger estos componentes
contra dainos por electricidad estatica, debe tomar precauciones especiales
para minimizar o eliminar descargas electrostaticas. Siga estas
precauciones cuando trabaje con o cerca del control.

1. Antes de realizar el mantenimiento del control electrénico, descargue
la electricidad estatica de su cuerpo en tierra tocando y sosteniendo
un objeto metalico conectado a tierra (tuberias, muebles, equipos,
etc.).

2. Evite la acumulacion de electricidad estatica en su cuerpo evitando el
uso de ropa fabricada con materiales sintéticos. Use materiales de
algodon o mezcla de algodén siempre que sea posible ya que no
acumulan cargas eléctricas estaticas tanto como los sintéticos.

3. Mantenga el plastico, el vinilo y los materiales de espuma de
poliestireno (como plastico o vasos de plastico, portavasos, paquetes
de cigarrillos, envoltorios de celofan, libros o carpetas de vinilo,
botellas de plastico y ceniceros de plastico) alejados del control, los
madulos y el area de trabajo tanto como sea posible.

4. No retire ninguna placa de circuito impreso (PCB) del armario de
control, a menos que sea absolutamente necesario. Si tiene que
extraer la PCB del armario de control, siga las siguientes
precauciones:

m Verifique que exista un aislamiento seguro en el sistema de
alimentacion. Todos los conectores deben estar desenchufados.

E No toque ninguna parte de la PCB salvo los bordes.

E No toque los conductores eléctricos, los conectores o los
componentes con dispositivos conductores o con las manos.

E Al cambiar una PCB, mantenga la nueva PCB en la bolsa de
plastico protectora antiestatica en la que viene hasta que esté listo
para instalarla. Inmediatamente después de retirar la PCB del
armario de control, guardelo en la bolsa de proteccién
antiestatica.

Para evitar dafios en los componentes electrénicos causados por una
manipulacion incorrecta, lea y siga las precauciones indicadas en el
manual 82715, Guia para la manipulacién y proteccién de controles
electrénicos, tarjetas de circuito impreso y médulos.

Woodward se reserva el derecho de actualizar cualquier parte de esta publicacion en cualquier momento. La
informacion que proporciona Woodward se considera correcta y fiable. Sin embargo, Woodward no asume
responsabilidad alguna salvo renuncia expresa.

© Woodward 2016. Todos los derechos reservados.
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Material incluido en la entrega

El material incluido en la entrega incluye:

La caja de transporte

El dispositivo de proteccién

Las tuercas de montaje

El informe de pruebas

EI DVD del producto que incluye los manuales y documentacion relacionada, asi como el software
de ajuste y evaluacion de parametros.

ONONONONO,

Por favor, compruebe que el envio esté completo a la llegada (albaran).

Verifique si se incluye la placa de caracteristicas, el diagrama de conexion, el tipo de cédigo y la descripcién del
numero de dispositivos.

Si tiene alguna duda péngase en contacto con nuestro departamento de servicio técnico (la direcciéon de contacto
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se encuentra en el reverso del manual).

Almacenamiento

Los dispositivos no deben almacenarse en exteriores. Las instalaciones de almacenamiento deben estar
suficientemente ventiladas y deben estar secas (consulte los datos técnicos).

Eliminacién de residuos

Este dispositivo contiene una bateria, por lo que esta marcado con el siguiente
simbolo de acuerdo con la Directiva de la UE 2006/66/CE:

_ Las baterias pueden ser dafiinas para el medio ambiente. Las baterias
dafiadas o inservibles deben eliminarse en un recipiente especialmente
reservado para este fin.

En general, se deben seguir las normas y regulaciones correspondientes al
deshacerse de dispositivos eléctricos y baterias.

Propésito de la bateria

El propésito de la bateria es actuar como bufer del reloj de tiempo real en caso de un corte de la fuente de
alimentacion del dispositivo de proteccion.

Extraccion de la bateria

Se debe desoldar la bateria o, de otro modo, desconectar los contactos.
Por favor, consulte la hoja de datos de seguridad del fabricante de la bateria para obtener mas informacion.

Fabricante y tipo de bateria

Panasonic, tipo BR2032 (http://panasonic.net/ec/) o equivalente.
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Simbolos
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DEFINICIONES IMPORTANTES

Convenciones generales

»Los paramet se indican mediante corchetes angulares y se escriben en cursiva .«

»Las SENALES se indican mediante corch. angulares y se escriben en minus.«

[Las rutas se indican con parent.]

Los nombr. de soft. y disp. se escriben en curs.

Los nombres de méd. e instanc. (elemento) se muestran en curs. y subr.

»Los bot. comandos, modos y entr. de menu se indican mediante corchetes angulares. «

1 2 3 Referen Imagen (Cuadrados)
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Senal de salida @

@ Senal de entrada

Seial de salida Descripciéon/Diagrama (:)

(simbolo)
Prot. disponible Consulte el diagrama. Prot —(1)
Prot. disponible (como sefial Consulte el diagrama. Prot. ————— (1R)
enviada por ComProt al diSpOSitiVO solo para proteccion diferencial de linea
de proteccion remoto)
nombre . activo Consulte el diagrama: Bloqueos —(2)
nombre . Blo CmdDes Consulte el diagrama. Bloqueos de desconexion —(3)
nombre . activo Consulte el diagrama. Bloqueos —_—(4)
(etapas de sobrecarga de fase [1] ... [n])
nombre . activo Consulte el diagrama. Bloqueos —(4G)
(etapas de sobrecarga de tierra [1] ... [n])
nombre . activo (como sefal local) = Consuite el diagrama: Bloqueos —(4L)
solo para proteccion diferencial de linea
nombre . activo (como sefial Consuite el diagrama: Bloqueos —(4R)
enviada por ComProt al dispositivo solo para proteccion diferencial de linea
de proteccion remoto)
IH2 . Blo L1 Consulte el diagrama. IH2 —(5)
IH2 . Blo L2 Consulte el diagrama. IH2 ———(6)
IH2 . Blo L3 Consulte el diagrama: IH2 —_—(7)
IH2 . Blo IG Consulte el diagrama. IH2 —(8)
nombre . Error en direccion Consulte el diagrama. sobrecarga de fase de decision de —_—(9)
proyectada direccion
nombre . Error en direccidon Consulte el diagrama: fallo de tierra de decision de direccion ——(10)
proyectada
CB . Desc CB Consulte el diagrama: CB —(11)
VTS . Alarma Consulte el diagrama: VTS —(12a)
VTS . FF VT-l Ex Consulte el diagrama: VTS ——— (12b)
VTS . FF EVT-l Ex Consulte el diagrama: VTS —(120)
nombre . Alarma Cada alarma de un mddulo (salvo los mddulos de supervision, —(14)
pero incluyendo CBF) generara una alarma general (alarma
colectiva).
nombre . Desconexion Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de —(15)
desconexion activo generard una desconexion general.
nombre . CmdDes —(15a)
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Sefial de salida Descripcién/Diagrama @
(simbolo)
(16)
Cada desconexion de un mddulo de proteccion autorizada de
nombre . Desc L1 9 X . P p (16a)
desconexion activo generara una desconexion general.
(16b)
(17)
L r Cada desconexion de un médulo de proteccion autorizada de
nombre . Desconexion L2 9 i . P - (17a)
desconexion activo generard una desconexion general.
(17b)
(18)
L r Cada desconexion de un mdédulo de proteccion autorizada de
nombre . Desconexion L3 9 . 3 P . (18a)
desconexion activo generara una desconexion general.
(18b)
(19)
Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (19a)
nombre . CmdDes d 9 : . ]
lesconexion activo generara una desconexion general.
(19)
(19¢c)
nombre . CmdDes Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (19d)
desconexion activo generara una desconexion general.
nombre . Desc L1 Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (20)
desconexion activo generard una desconexion general.
nombre . Desconexion L2 Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (21)
desconexion activo generard una desconexion general.
nombre . Desconexion L3 Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (22)
desconexion activo generard una desconexion general.
nombre . Desconexidon Cada desconexion de un modulo de proteccion autorizada de (23)
desconexion activo generard una desconexion general.
(24)
Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segun
nombre . Alarma N1 el tipo de dispositivo) generard una alarma general selectiva de (24a)
fase (alarma colectiva).
(24b)
(25)
Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segun
nombre . Alarma N2 el tipo de dispositivo) generard una alarma general selectiva de (25a)
fase (alarma colectiva).
(25b)
(26)
Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segin
nombre . Alarma N3 el tipo de dispositivo) generard una alarma general selectiva de (26a)
fase (alarma colectiva).
(26b)

22

MRM4

DOK-HB-MRM4-2ES



DEFINICIONES IMPORTANTES

Sefial de salida Descripcién/Diagrama @
(simbolo)
(27)
(27a)
Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segun
nombre . Alarma el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de (27b)
fase (alarma colectiva).
(27¢)
(27d)
nombre . Alarma N1 Cada alarma selectiva de fase de un modulo (1, IG, V, VX segun (28)
el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de
fase (alarma colectiva).
nombre . Alarma N2 Cada alarma selectiva de fase de un modulo (I, IG, V, VX segun (29)
el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de
fase (alarma colectiva).
nombre . Alarma N3 Cada alarma selectiva de fase de un modulo (1, IG, V, VX segun (30)
el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de
fase (alarma colectiva).
nombre . Alarma Cada alarma selectiva de fase de un modulo (1, IG, V, VX segun (31)
el tipo de dispositivo) generara una alarma general selectiva de
fase (alarma colectiva).
Prot . Blo CmdDes (32)
CB . Pos Consulte el diagrama: Administrador CB.CB (33)
CB . Pos ON Consulte el diagrama.: Administrador CB.CB (34)
CB . Pos OFF Consulte el diagrama: Administrador CB.CB (35)
CB . Pos Indeterm Consulte el diagrama.: Administrador CB.CB (36)
CB . Pos Perturb Consulte el diagrama: Administrador CB.CB (37)
LOP . LOP Blo Consulte el diagrama: LOP.LOP Blo (38a)
LOP . FF VT-l Ex Consulte el diagrama: LOP.Ex FF VT (38b)
LOP . FF EVT-l Ex Consulte el diagrama: LOP.Ex FF EVT (38¢c)
Q->&V< . Desacoplam. generador | Consulte el diagrama. Q->&V<: "QU_Y02" (39)
distribuido
CTS . Alarma Consulte el diagrama: CTS.Alarma (40)
SG.Prot ON Consulte el diagrama: SG.Prot ON (41)
SG . Cmd ON Consulte el diagrama: SG.ON Cmd (42)
AnIn[1] . Valor Consulte el diagrama: Valores analdgicos (43)
AnIn[2] . Valor Consulte el diagrama: Valores analdgicos (44)
AnlIn[n] . Valor Consulte el diagrama. Valores analogicos (45)
Desconexion de secuencia de (46)
arranque (motor) incompleta
Q->&\V< . activo Consulte el diagrama: Bloqueo (Q->&V<) (47)
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DEFINICIONES IMPORTANTES

Nivel de acceso
(Consulte el capitulo [Parametros\Nivel de acceso])

Supervisor-Lv3 Este nivel proporciona acceso total (ilimitado) a toda la configuracion

Read Only-Lv0 @@ Los parametros solo se pueden leer en este nivel.

Prot-Lv1 G@ Este nivel permite ejecutar restablecimientos y confirmaciones.

Prot-Lv2 @@ Este nivel permite modificar la configuracién de proteccion.

Control-Lv1 @@ Este nivel permite controlar las funciones.

Control-Lv2 é@ Este nivel permite modificar la configuracién de conmutacion.
X
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DEFINICIONES IMPORTANTES

Sistema de flecha de referencia de carga

Dentro de HighPROTEC, el “Sistema de flecha de referencia de carga” se utiliza principalmente. Los relés de
proteccion del generador funcionan basandose en el “Sistema de referencia del generador”.
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Dispositivo

Dispositivo
MRM4

Planificaciéon de dispositivo

La planificaciéon de un dispositivo implica reducir el rango funcional hasta un grado que se adecue a la tarea de
proteccidn que debe realizarse, es decir, el dispositivo solo muestra aquellas funciones que realmente necesita. Si,
por ejemplo, desactiva la funciéon de proteccién de tension, todas las ramas de parametros asociadas a dicha
funcion dejan de aparecer en el arbol de parametros. Asimismo, se desactivaran todos los sucesos, sefales, etc.
correspondientes. De este modo, los arboles de parametros se vuelven muy transparentes. La planificaciéon
también implica ajustar todos los datos basicos del sistema (frecuencia, etc.).

_ No obstante, debe tenerse en cuenta que al desactivar, por ejemplo, las
funciones de proteccion, también puede cambiar la funcionalidad del
dispositivo. Si cancela la caracteristica direccional de las protecciones de

sobrecarga, el dispositivo ya no se desconecta de forma direccional sino
Unicamente de forma no direccional.

El fabricante no acepta ninguna responsabilidad por ningin dafio personal o
material sufrido como resultado de una planificacién errénea.

Woodward Kempen GmbH también ofrece un servicio de planificacion.

_ Preste atencion a que no se desactiven accidentalmente las
funciones/médulos de proteccién

Si desactiva médulos dentro de una planificacién de dispositivos, todos los
parametros de estos médulos volveran a la configuracién predeterminada.
Si activa de nuevo uno de estos médulos, todos los parametros de dichos

mddulos reactivados volveran a la configuraciéon predeterminada.
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Dispositivo

Parametros de configuracion de dispositivo del dispositivo

‘Parameter ‘Descripcién Opciones Predet. Ruta del menu
Var hardware |Extensién Opcional de Hardware »A« 8 entr. digit.|6 8 entr. digit.|6 [MRM4]
1 relés de salida relés de salida

binaria|IRIG-B, binaria|IRIG-B

® »B« 4 DI, 2 NO, 2

Cambio , 1 AnSal,
IRIG, URTD

Var hardware | Extensién Opcional de Hardware »0« Corriente de Corriente de  [MRM4]
2 fase 5A/1A, fase 5A/1A,

corriente de masa  corriente de
® 5A/1A, masa 5A/1A

»1« Corriente de
fase 5A/1A,
corriente de masa
sensible 5A/1A

Carcasa Forma de montaje »A« Mont. incrust., Mont. incrust. [MRM4]
»B« Mont, 19"

® (semiempotrado),
»H« Version
Personaliz. 1,

»K« Version
Personaliz. 2
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Dispositivo

‘ Parameter

Descripcion

Comunicacién  Comunicacion

X

Opciones
»A« Sin,

»B« RS 485:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»C« Ethernet:
Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»D« Fibra optica:
Profibus-DP,

»E« D-SUB:
Profibus-DP,

»F« Fibra optica:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»G« RS 485/D-SUB:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»H« Ethernet:
IEC61850 | Modbus
TCP | DNP UDP,
TCP,

»l« RS 485,
Ethernet: Modbus
TCP, RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
UDP, TCP, RTU,

»K« Ethernet/Fibra
Optica: IEC61850 |
Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»L« Ethernet/Fibra
dptica: Modbus TCP
| DNP UDP, TCP,

»T« RS 485,

Ethernet: IEC61850
| Modbus TCP, RTU
| IEC 60870-5-103 |
DNP UDP, TCP, RTU

Predet.
Sin

Ruta del menu
[MRM4]

Placa circuito
impr.

X

Placa circuito impreso

»A« Estandar,

»B« revest.
aislante

Estandar

[MRM4]
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Instalacién y conexion

Instalacién y conexion

Vista de tres lados - 19"

A VI So El espacio necesario (profundidad) difiere segtn el método de conexién del
sistema SCADA utilizado. Si, por ejemplo, se utiliza un conector D-Sub, tiene

gue agregarse a la dimensién de profundidad.

A VI So La vista de tres lados mostrada en esta seccién solo es valida para dispositivos
de 19 pulgadas.

©® o) =P
- = .
RE g3 &3
e % i
1415 4% M2.5mm 182 9,64
[ 557 ] Schraube / screw / sruba [ 717 ] [ 0,38 |
97 max. 206,50
[813]

[382]

o .[ls

B = =

127
[ 5,00 |

Vista de 3 lados, carcasa B1 (dispositivos de 19 pulg.) (Todas las medidas en mm, excepto medidas entre

paréntesis [pulg.]).
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Instalacién y conexion

_ La carcasa debe conectarse a tierra de forma correcta. Conecte un cable de

tierra (proteccién de tierra, de 4 a 6 mm? / AWG 119) / par de apriete 1,7 Nm
[15 Ibein]) a la carcasa utilizando el tornillo, que estd marcado con el simbolo
de tierra (en el lado posterior del dispositivo).

Por otra parte, la tarjeta de alimentacién necesita una conexién a tierra
independiente (tierra funcional, min 2,5 mm? [ 13 AWG], par de apriete 0,56 -.
0,79 Nm [5 - 7 libras-pulg]). Consulte el diagrama "Marcacién de terminal" de
la seccién "DI-4 X - Sistema de alimentacién y entradas digitales" para
comprobar el terminal correcto.

Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccién de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortos como sea posible,
y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si corresponde.
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Instalacién y conexion

Vista de tres lados - Version de 8 botones de comando

A VI SO El espacio necesario (profundidad) difiere segun el método de conexién del
sistema SCADA utilizado. Si, por ejemplo, se utiliza un conector D-Sub, tiene
que agregarse a la dimension de profundidad.

A VI SO El diagrama de instalacion que se muestra en esta seccidn es exclusivamente
valido para dispositivos con 8 botones de comando en la parte frontal de la
HMI.

(INFO-, C-, OK-, botén CTRL y 4 teclas (botones de comando)).

f

183
[720 ]
161
[634 ]
156
[6.14 ]

~ —

J i

182 9,64

141,50
[717 ] | [0,38 ]

[557 ]

max. 206,50
[39872 ] 81 ]

= )]s

==

Vista de 3 lados, carcasa B1 (dispositivos con 8 teclas) (Todas las medidas en mm, excepto medidas entre

paréntesis [pulg.]).

_ La carcasa debe conectarse a tierra de forma correcta. Conecte un cable de

tierra (proteccion de tierra, de 4 a 6 mm? / AWG 119) / par de apriete 1,7 Nm
[15 Ibein]) a la carcasa utilizando el tomillo, que estd marcado con el simbolo
de tierra (en el lado posterior del dispositivo). Por otra parte, la tarjeta de
alimentacion necesita una conexién a tierra independiente (tierra funcional, min
2,5 mm? [ 13 AWG], par de apriete 0,56 -. 0,79 Nm [5 - 7 libras-pulg]).
Consulte el diagrama "Marcacion de terminal" de la seccién "DI-4 X" para
comprobar el terminal correcto.
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Instalacién y conexion

Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccidn de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortos como sea posible,
y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si corresponde.
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Instalacién y conexion

Diagrama de instalacion de version de 8 botones de comando
_ Incluso cuando la tensién auxiliar se desactiva, las tensiones peligrosas
pueden permanecer en las conexiones de los dispositivos.

A VI SO El diagrama de instalacién que se muestra en esta seccién es exclusivamente
valido para dispositivos con 8 botones de comando en la parte frontal de la
HMI.
(INFO-, C-, OK-, botéon CTRL y 4 teclas (botones de comando)).

141,50 ] Milimeters - Milimetry
[ 557 ] [Inches - Cale]
125,50

[4,94]
100
[3,94]

4x 4,60

[ 18]

|

Frontplatte ‘
Frontplate 5 !
T

I

B

Panel przedni

Corte de puerta de carcasa B1 (version de 8 botones d‘e comando) (Todas las medidas en mm, excepto medidas
entre paréntesis [pulg.]).

_ La carcasa debe conectarse a tierra de forma correcta. Conecte un cable
de tierra (proteccion de tierra, de 4 a 6 mm?2/ AWG 119) / par de apriete
1,7 Nm [15 Ib-in]) a la carcasa utilizando el tornillo, que esta marcado con el
simbolo de tierra (en el lado posterior del dispositivo).

Por otra parte, la tarjeta de alimentacion necesita una conexion a tierra

independiente (tierra funcional, min 2,5 mm?2 [€ 13 AWG], par de apriete 0,56
-. 0,79 Nm [5 - 7 libras-pulg]). Consulte el diagrama "Marcacion de terminal”
de la seccion "DI-4 X - Sistema de alimentacién y entradas digitales" para
comprobar el terminal correcto.

Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccion de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortos como sea
posible, y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si
corresponde.

APRECAUCION Tenga cuidado. No apriete demasiado las tuercas de montaje del relé
(métrica M4 4 mm). Compruebe el par por medio de una llave de torsién (1,7
Nm [15 Ibein]). Se se aprietan demasiado las tuercas de montaje podrian
producirse lesiones personales o dafios en el relé.
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Instalacién y conexion

Grupos de ensamblaje

_ Segun los requisitos del cliente los dispositivos se combinan de forma

modular (de acuerdo con el cédigo de pedido). En cada una de las ranuras
puede integrarse un grupo de ensamblaje. A continuacién se muestra la
asignacion de terminal de los distintos grupos de ensamblaje. El lugar

exacto de la instalaciéon de los médulos individuales puede verse en el
diagrama de conexién fijado en la parte superior de su dispositivo.

Carcasa B1

ran.1 ran.2 ran.3
X1 X2 X3

X101

X100 X103

Ny

Carcasa B1 - diagrama esquematico

Conexion a tierra

_ La carcasa debe conectarse a tierra de forma correcta. Conecte un cable
de tierra (proteccion de tierra, de 4 a 6 mm?2 | AWG 119) / par de apriete
1,7 Nm [15 Ib-in]) a la carcasa utilizando el tornillo, que esta marcado con el
simbolo de tierra (en el lado posterior del dispositivo).

Por otra parte, la tarjeta de alimentacion necesita una conexién a tierra
independiente (tierra funcional, min 2,5 mm?2 [< 13 AWG], par de apriete 0,56
-. 0,79 Nm [5 - 7 libras-pulg]). Consulte el diagrama "Marcacién de terminal"
de la seccion "DI-4 X - Sistema de alimentacién y entradas digitales" para
comprobar el terminal correcto.

Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccion de tierray la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortos como sea
posible, y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si
corresponde.

PRECAUCI ON Los dispositivos son muy sensibles a las descargas electrostaticas.
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Instalacién y conexion

Leyenda para los diagramas de cableado

En esta leyenda, se enumeran designaciones de varios tipos de dispositivo, por ejemplo, proteccion de
transformador, proteccién de motor, proteccién de generador, etc. Es posible, por lo tanto, que no encuentre cada
designacion en el diagrama de cableado de su dispositivo.

Designacién Significado

FE Conexion de tierra funcional

Fuente de alimentacion Conexion para la fuente de alimentacién auxiliar
L1 Entrada de corriente de fase L1

L2 Entrada de corriente de fase L2

L3 Entrada de corriente de fase L3

IG Entrada de corriente de tierra IG

L1 W1 Entrada de corriente de fase L1, lado de bobinado 1
L2 W1 Entrada de corriente de fase L2, lado de bobinado 1
I L3 W1 Entrada de corriente de fase L3, lado de bobinado 1
I G W1 Entrada de corriente de tierra |G, lado de bobinado 1
L1 W2 Entrada de corriente de fase L1, lado de bobinado 2
L2 W2 Entrada de corriente de fase L2, lado de bobinado 2
L3 W2 Entrada de corriente de fase L3, lado de bobinado 2
| G W2 Entrada de corriente de tierra IG, lado de bobinado 2
VL1 Tensién de fase L1

VL2 Tension de fase L2

VL3 Tension de fase L3

V12 Tension fase a fase V 12

V 23 Tension fase a fase V 23

V 31 Tension fase a fase V 31

V X Cuarta entrada de medicion de tensidn para tension

residual de medicion o para comprobacién de
sincronizacion

SD Salida de contacto, cambio por contacto
NO Salida de contacto, normalmente abierta

DI Entrada digital

COM Conexion comun de entradas digitales
Out+ Salida analodgica + (0/4...20 mA 0 0...10 V)
IN- Entrada analégica + (0/4...20 mA 0 0...10 V)
N.C. No conectado

NO USAR No usar

SC Contacto de supervision automatica
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Instalacién y conexion

Designacién
GND

BLINDAJE HF
Conexion de fibra

Solo debe usarse con TC desacoplados galvanicos
externos. Consulte el capitulo "Transformadores de
corriente" de este manual.

Precaucion: entradas de corriente sensible

Diagrama de conexion, véase especificacion

Significado

Tierra

Blindaje de cable de conexién
Conexion de fibra optica

Solo debe usarse con TC desacoplados galvanicos
externos. Consulte el capitulo "Transformadores de
corriente" de este manual.

Precaucion: entradas de corriente sensible

Diagrama de conexion, véase especificacion
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Instalacién y conexion

Ranura X1: Tarjeta de fuente de alimentacién con entradas digitales

ran.1 ran .2 ran.3
X1 X2 X3
o
X100 X X103
%)

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

El tipo de tarjeta de fuente de alimentacion y el nimero de entradas digitales de que dispone usados en esta ranura
dependen del tipo de dispositivo pedido. Las distintas variantes tienen un objetivo diferente de funciones.

Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:

m (DI8-X1): Este grupo de ensamblaje consta de una unidad de fuente de alimentacién de amplia gama
, dos entradas digitales no agrupadas y seis (6) entradas digitales (agrupadas).

A VI SO Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cédigo de pedido.
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Instalacién y conexion

DI8-X Sistema de alimentacién y entradas digitales

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,3Nm
2.65 Ib-

in
_ 0,56-0,79Nm
ol 5-7 lbin
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Instalacién y conexion

Este grupo de ensamblaje comprende:

B un sistema de alimentacién de amplio rango
B 6 entradas digitales, agrupadas

B 2 entradas digitales, no agrupadas

m Conector para tierra funcional

Tierra Funcional

_ Ademas de la toma tierra de la carcasa (proteccion de tierra, véase el
capitulo "Instalaciéon y cableado™) debe haber un cable de tierra adicional
conectado a la tarjeta de fuente de alimentacioén (tierra funcional, min. 2,5
mm? [€ AWG 13], par de apriete 0,56 - 0,79 Nm [5 - 7 Ib-in]).
Conecte este cable de tierra al terminal N.° 1. Consulte el diagrama
"Terminales™ a continuacion.
Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccion de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortas como sea
posible, y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si
corresponde.

Fuente de tension auxiliar

B Las entradas de tensién auxiliar (sistema de alimentacién de rango amplio) no estan polarizadas. El
dispositivo podria estar provisto de tension CA o CC.

Entradas digitales

PRECAUCI ON Para cada grupo de entradas digitales es necesario parametrizar el rango de
tension de entrada en cuestion. Los umbrales de conmutacién incorrectos
pueden derivar en un mal funcionamiento/tiempos de transferencia de sefales
erréneos.

Las entradas digitales se proporcionan con diferentes umbrales de conmutacion (parametrizables) (dos rangos de
entradas CC y dos rangos de entradas CC). Para las seis entradas agrupadas (conectadas a un potencial comun)
y las dos entradas no agrupadas pueden definirse los niveles de conmutacion siguientes:

m 24V CC

m 48V CC/ 60V CC

m 110V CA/CC

m 230V CA/CC

Si se aplica una tension > 80% del umbral de conmutacion definido a la entrada digital, se reconoce el cambio de
estado de tension (fisicamente “17). Si la tensién esta por debajo del 40% del umbral de conmutacion definido, el
dispositivo detecta fisicamente "0".

: Cuando se utiliza alimentacion de CC, el potencial negativo debe estar
PRECAUCION conectado al terminal comin (COM1, COM2, COM3 - consulte la
identificacion del terminal).
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Instalacién y conexion

Terminales

Asignacion electromecénica

X?.
1 ¥ Tierra Funcional
2 L gitaliment
S L ___.
4 e
5 —cowmit
5 e B
7 [— com2
5 - @
9 — Ccom3
10 +— COM
11 |— ED3
12 |— ED4
13 |— ED5
14 — ED6
15 +— ED7
16 |— ED8 4
17 +— nousar
18 [— nousar
ED-8P X
~ Tierra Funciona

L Sistaliment

L-

nc.

“com -
ED1 ﬁ
“cowe -
EDZﬁ
“coms
covs

ED3:

ED7.

EDS.

no usar

18 17 16 15 14 13 121110 9 8 7 6 5 4 3 2

no usar

CO00000000000000000[s]
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Instalacién y conexion

DI-4 X - Sistema de alimentacion y entradas digitales

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,3Nm
2.65 Ib-

in
_ 0,56-0,79Nm
ol 5-7 lbin
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Instalacién y conexion

Este grupo de ensamblaje comprende:

B un sistema de alimentacién de amplio rango
B 4 entradas digitales, agrupadas
m Conector para tierra funcional

Tierra Funcional

_ Ademas de la toma tierra de la carcasa (proteccion de tierra, véase el
capitulo "Instalaciéon y cableado™) debe haber un cable de tierra adicional
conectado a la tarjeta de fuente de alimentacioén (tierra funcional, min. 2,5
mm? [€ AWG 13], par de apriete 0,56 - 0,79 Nm [5 - 7 Ib-in]).
Conecte este cable de tierra al terminal N.° 1. Consulte el diagrama
"Terminales™ a continuacion.
Todas las conexiones de tierra (es decir, la proteccion de tierra y la tierra
funcional) deben ser de baja inductancia, esto es, tan cortos como sea
posible, y se deben seguir las normas y reglamentos nacionales, si
corresponde.

Fuente de tension auxiliar

B Las entradas de tensién auxiliar (sistema de alimentacién de rango amplio) no estan polarizadas. El
dispositivo podria estar provisto de tension CA o CC.

Entradas digitales

PRECAUCI ON Para cada grupo de entradas digitales es necesario parametrizar el rango de
tension de entrada en cuestion. Los umbrales de conmutacién incorrectos
pueden derivar en un mal funcionamiento/tiempos de transferencia de sefales
erréneos.

Las entradas digitales se proporcionan con diferentes umbrales de conmutacion (parametrizables) (dos rangos de
entradas CC y dos rangos de entradas CC). Para las seis entradas agrupadas (conectadas a un potencial comun)
y las dos entradas no agrupadas pueden definirse los niveles de conmutacion siguientes:

24V CC

48V CC/ 60V CC
110V CA/CC
230V CA/CC

Si se aplica una tension > 80% del umbral de conmutacion definido a la entrada digital, se reconoce el cambio de
estado de tension (fisicamente “1”). Si la tensién esta por debajo del 40% del umbral de conmutacion definido, el
dispositivo detecta fisicamente "0".

E Cuando se utiliza alimentaciéon de CC, el potencial negativo debe estar
PRECAUCION conectado al terminal comun (COM1, COM2, COM3 - consulte la

identificacion del terminal).

42 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Instalacién y conexion

Terminales

X?.
1 @ Tierra Funcional
2 _—L* sigtaliment
3 —L
4 e T
5 —nc
6 +—nc
7 —nc
8 I—rne___.
9 — comt
10 |— com2
11 —nc
12 —nc.
13 — ED1
14 — ED2
15 — ED3
16— BD4 ¥
17 |— rowa
18 |— rowa
Asignacion electromecénica
ED-4P X
2]
[ |+~ | TierraFunciond
LN Y setaiment
[ e L
C ]« e
e nc.
[ J]leo]| nc
C O~ ne
L || ne
[]o “comt —
[ J|le| cow
L] ne
] N nc.
[ | x| et
] S| ED2
[J|w| eos
[ J|of e
1] ™| rousar
] ®© [ nousar
2]
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Ranura X2: Tarjeta de salida del relé

ran.1 ran.2 ran.3
X1 X2 X3
S
X100 X X103
%)

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

El tipo de tarjeta en esta ranura depende del tipo de dispositivo pedido. Las distintas variantes tienen un objetivo
diferente de funciones.

Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:
B (OR-5 X2): Grupo de ensamblaje con 5 cambios (CO), contacto de supervision (SC)

B (OR-3Al X2): Grupo de ensamblaje con 2 Abierto normalmente (Forma A), 1 Cambio (Forma C), SC,
Salida analdgica IRIG-B

A VI So Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cdédigo de pedido.
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Binary Output Relays and System Contact

The number of the binary output relay contacts is related to the type of the device or type code. The binary output
relays are potential-free change-over contacts. In chapter [Assignment/binary outputs] the assignment of the binary
output relays is specified. The changeable signals are listed in the »assignment list« which can be found in the
appendix.

_ Ensure the correct tightening torques.

0,3Nm
2.651b:

in ~ |
0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

Please duly consider the current carrying capacity of the binary output relays.
CAU Tl O N Please refer to the Technical Data.

The System-OK contact (SC relay) cannot be configured. The system contact is a changeover contact that picks
up when the device is free from internal faults. While the device is booting up, the System OK relay (SC) remains
dropped-off (unenergized). As soon as the system is properly started (and protection is active), the System Contact
picks up and the assigned LED is activated accordingly (please refer to the Self Supervision chapter).
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Terminals

Electro-mechanical assignment

x
:0

oy
Q

0]
O
@

NERNERN

a
o

-
N
@
®

A
N

-
a

a
o

A
~
(0]
(@]

BNERNERNEI

A
[00]

BO-5 X

S

1

BO1nc.

BO1C

BO1 no.

BO2nc.

BO2C

BO2 no.

BO3 nc.

BO3C

BO3 no.

BO4 nc.

BO4C

BO4 no.

BO5 nc.

BO5C

BO5 no.

SCn.c.

SC C

SCn.o.

18 17 16 15 14 13 121110 9 8 7 6 5 4 3 2

CIO000000000000000000]s]
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OR - 3Al X - Output Relays and System Contact
The number of the binary output relay contacts is related to the type of the device or type code. The binary output

relays are potential-free contacts. In chapter [Assignment/binary outputs] the assignment of the binary output relays
is specified. The changeable signals are listed in the »assignment list« which can be found in the appendix.

_ Ensure the correct tightening torques.

0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

Please duly consider the current carrying capacity of the binary output relays.
CAUTION Please refer to the Technical Data.

The System-OK contact (SC relay) cannot be configured. The system contact is a changeover contact that picks
up when the device is free from internal faults. While the device is booting up, the System OK relay (SC) remains
dropped-off (unenergized). As soon as the system is properly started (and protection is active), the System Contact
picks up and the assigned LED is activated accordingly (please refer to the Self Supervision chapter).

For details on the Analoge Output please refer to the Technical Data.
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Terminals
X?.
1 |- IRIG-B+
2 |- IRIG-B-
3
y BO1
5 .
5 BO2
7
8 —_/ BO3
9 |—J
10
11 : SC
12—
13 - PE
14 - +
(4..20 mA)
15 ~ -
16 |~ n.c
17 — nc
18 — nc
[Olrx
Fiber Optics
Electro-mechanical assignment
OR-3AI X
[2]
C I~ | wrces+
|:| N IRIG-B-
I:l « BO1 no.
L]+
I:l © BO2n.o.
|
| ~| Bosne.
] %] BO3C
1| ©@| BO3no.
CI| Q| scne
C I ¥ scc
CI| ¥ scno.
C Il 2 ee
CI 3| +
| e _(4...20mA)
CJ| €| nc
CI| %] nc
C | ®| nec
2]

g

Fiber Optics
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Relés de salida binaria y contacto de sistema

El nimero de contactos de relé de salida binaria esta relacionado con el dispositivo o el cddigo de tipo. Los relés de
salida binaria son contactos de conmutacién libres de potencial. En el capitulo [Asignacion/Salidas binarias], se
especifica la asignacion de los relés de salida binaria. Las sefiales cambiantes se enumeran en la "lista de
asignaciones" que se encuentra en el apéndice.

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

03Nm ___
2,65 b

.65 [b-in
0,56-0,79 Nm

5-7 lbsin

Preste atencion a la capacidad de conduccién de corriente de los relés de
salida binaria. Por favor, consulte la hoja de datos técnicos.

PRECAUCION

El contacto "Sistema OK" (relé SC) no puede configurarse. El contacto de sistema es un contacto de conmutacion
que arranca cuando el dispositivo esta libre de fallos internos. Mientras el dispositivo se esta iniciando, el relé
Sistema OK (SC) permanece desactivado. Tan pronto como el sistema se inicia (y la proteccién esta activa),
arranca el contacto de sistema y el LED asignado se activa (consulte el capitulo Supervision automatica).
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Terminales

x
:\J

®
>,

()
O
w

NERVEAN
S

-
o

U LU LV L

N
N
()]
g

-
N

-
(6]

-
(o]

-
\‘
(V)]
O

=
e}

Asignacion electromecanica

()
i
3}
>

1

SD1 nc.
SD1C
SD1 na.
‘s2ne
sb2C
SD2 na.
SD3 nc.
SD3C
SD3 na.
SD4 nc.
Sh4 C
SD4 na.
SD5 nec.
SD5C
SD5 na.
SCn.c.
SC C

SCn.a

18 17 16 1514 13121110 9 8 7 6 5 4 3 2

CI000000000000000000]s]
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OR - 3Al X - Relés de salida y contacto de sistema

El nimero de contactos de relé de salida binaria esta relacionado con el dispositivo o el cddigo de tipo. Los relés de
salida binaria son contactos libres de potencial. En el capitulo [Asignacién/Salidas binarias], se especifica la
asignacion de los relés de salida binaria. Las sefiales cambiantes se enumeran en la "lista de asignaciones" que se
encuentra en el apéndice.

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,56-0,79 Nm
5-7 lbsin

PRECAUCION Prefste gten.czlon a la capacidad de condycmon de co’rrlefnte de los relés de
salida binaria. Por favor, consulte la hoja de datos técnicos.

El contacto "Sistema OK" (relé SC) no puede configurarse. El contacto de sistema es un contacto de conmutacion
que arranca cuando el dispositivo esta libre de fallos internos. Mientras el dispositivo se esta iniciando, el relé
Sistema OK (SC) permanece desactivado. Tan pronto como el sistema se inicia (y la proteccién esta activa),
arranca el contacto de sistema y el LED asignado se activa (consulte el capitulo Supervision automatica).

Para obtener informacion adicional acerca de la salida analégica, consulte la hoja de datos técnicos.
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Terminales
X?.
1 |- IRIG-B+
2 |- IRIG-B-
3
y SD1
5 .
5 SD2
7
8 —_/ SD3
9 |—J
10
11 : SC
12—
13 ~ PE
14 - +
(4..20 mA)
15 - -
16 |~ n.c
17 — nc
18 — nc
[Olrx
Fibra optica
Asignacion electromecanica
OR-3AI X
[2]
C I~ | wrces+
|:| N IRIG-B-
I:l « SD1n.a
L]+
I:l © SD2 n.a.
|
| ~| so3ne.
[ ] %] sb3c
1| ©@| sb3na
CI| Q| scne
C I ¥ scc
LIS scna
C Il 2 ee
CI 3| +
| e _(4...20mA)
CJ| €| nc
CI| %] nc
C | ®| nec
2]

g

Fibra éptica
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Ranura X3: Entradas de mediciéon del transformador de corriente

Esta ranura contiene las entradas de medicion del transformador de corriente.

ran.1 ran.2 ran.3
X1 X2 X3
o
X100 X X103

§%)

Lado posterior del dispositivo (ranuras)
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Tl X- Tarjeta de entrada de medicion de corriente de tierra y de fase estandar

Esta tarjeta de medicion dispone de 4 entradas de medicidn de corriente: tres para la medicién de las corrientes de
fase y una para la medicion de la corriente a tierra. Cada una de las entradas de medicién de corriente tiene una
entrada de mediciénde 1 Ay 5 A.

La entrada para la medicion de corriente a tierra bien se puede conectar a un transformador de corriente de tipo
cable o, bien es posible conectar la suma de trayectoria de corriente del transformador de corriente de fase a esta
entrada (conexién Holmgreen).

A PELIGRO Los transformadores de corriente tienen que estar conectados a tierra en su
lado secundario.

A PELIGRO La interrupcién de los circuitos secundarios de los transformadores de
corriente provoca tensiones peligrosas.
El lado secundario de los transformadores de corriente tiene que estar

cortocircuitado antes de abrir el circuito de corriente para el dispositivo.

A PELIGRO Las entradas de medicién de corriente pueden conectarse exclusivamente en
los transformadores de medicién de corriente (con separacién galvanica).

® No intercambie las entradas (1 A/5 A)

m Asegurese de que las relaciones de transformacion y la potencia de las
TC tengan el indice adecuado. Si el indice de las TC no es correcto
(sobrevalorado), entonces puede que no se reconozcan las condiciones
de funcionamiento normales. El valor de arranque de la unidad de
medicion asciende aprox. al 3% de la corriente nominal del dispositivo.
También las TC necesitan una corriente mayor que aproximadamente el
3% de la corriente nominal para asegurar la precision suficiente.
Ejemplo: Para una TC de 600 A (corriente primaria) no se puede
detectar cualquier corriente por debajo de 18 A .

m La sobrecarga puede dar lugar a la destruccién de las entradas de
medicion o a sefales defectuosas. La sobrecarga significa que en caso
de un cortocircuito podria excederse la capacidad de conduccién de
corriente de las entradas de medicién.

Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.
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1,35 Nm
11.91b:In

0,3 Nm
2.65Ib-In
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Terminales

X?.
1 1A
2 oA IL1
3 N
4 1A
5 RA3[E
6 N -
7 1A
8 A EIL3
g INT
10 pA
11 PA EIG
12 N
Asignacion electromecanica
IL11A 1
— D 3 IL1-N
IL1-6A 2
I241A | 4
D 6 IL2-N
I26A | 5
IL31A 7
— D 9 L3N
IL3-6A 8
1G1A | 10
— D 12| 6N
IG-5A 11
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Instalacién y conexion

TIS X - Tarjeta medicién de corriente de masa sensible y de fase

La tarjeta de medicion dispone de 4 entradas de medicion de corriente: tres para la medicion de las corrientes de
fase y una para la medicion de la corriente a tierra. La entrada de corriente de masa sensible tiene distintos datos
técnicos. Consulte la hoja de datos técnicos.

La entrada para la medicion de corriente a tierra bien se puede conectar a un transformador de corriente de tipo
cable o, bien es posible conectar la suma de trayectoria de corriente del transformador de corriente de fase a esta
entrada (conexién Holmgreen).

A PELIGRO Los transformadores de corriente tienen que estar conectados a tierra en su
lado secundario.

A PELIGRO La interrupcién de los circuitos secundarios de los transformadores de
corriente provoca tensiones peligrosas.
El lado secundario de los transformadores de corriente tiene que estar

cortocircuitado antes de abrir el circuito de corriente para el dispositivo.

A PELIGRO Las entradas de medicién de corriente pueden conectarse exclusivamente en
los transformadores de medicién de corriente (con separacién galvanica).

® No intercambie las entradas (1 A/5 A)

m Asegurese de que las relaciones de transformacion y la potencia de las
TC tengan el indice adecuado. Si el indice de las TC no es correcto
(sobrevalorado), entonces puede que no se reconozcan las condiciones
de funcionamiento normales. El valor de arranque de la unidad de
medicion asciende aprox. al 3% de la corriente nominal del dispositivo.
También las TC necesitan una corriente mayor que aproximadamente el
3% de la corriente nominal para asegurar la precision suficiente.
Ejemplo: Para una TC de 600 A (corriente primaria) no se puede
detectar cualquier corriente por debajo de 18 A .

m La sobrecarga puede dar lugar a la destruccién de las entradas de
medicion o a sefales defectuosas. La sobrecarga significa que en caso
de un cortocircuito podria excederse la capacidad de conduccién de
corriente de las entradas de medicién.

Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.
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1,35 Nm
11.91b:In

0,3 Nm
2.65Ib-In
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Terminales

X?.
1 1A
2 oA IL1
3 N
4 1A
5 RA3[E
6 N -
7 1A
8 A EIL3
g INT
10 pA
11 PA EIG
12 N
Asignacion electromecanica
IL11A 1
— D 3 IL1-N
IL1-6A 2
I241A | 4
D 6 IL2-N
I26A | 5
IL31A 7
— D 9 L3N
IL3-6A 8
1G1A | 10
— D 12| 6N
IG-5A 11
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Transformadores de corriente (TC)

Compruebe la direccion de la instalacion.

A PELIGRO Es imprescindible que los lados secundarios de los transformadores de
medicidn estén conectados a tierra.

Las entradas de medicién de corriente pueden estar conectadas
exclusivamente a los transformadores de medicién de corriente (con
separacion galvanica).

A PELIGRO

Los circuitos secundarios del TC siempre deben tener una carga baja o estar
cortocircuitados durante el funcionamiento.

Para la funcién de deteccidn de corriente y tension, se utilizara un
transformador de corriente y tensién adecuado y cableado externamente,
basandose en los indices de medicién de entrada necesarios. Dichos
dispositivos proporcionan la funcionalidad de aislamiento necesaria.

AVISO

Todas las entradas de medicién de corriente pueden suministrarse con1 Ao 5
A nominal. Asegurese de que la conexion de los cables sea correcta.

Medicion de corriente de masa sensible

El uso adecuado de entradas de medicién de corriente sensible consiste en la medicién de pequefias corrientes
como las que podrian ocurrir en redes conectadas a tierra de alta resistencia y aisladas.

Debido a la sensibilidad de estas entradas de medicion, no deben usarse para la medicidon de corrientes de
cortocircuito de masa, como las que se producen en redes con conexion a tierra sélida.

Si debe usarse una entrada de medicién sensible para la medicidn de las corrientes de cortocircuito de masa, debe
asegurarse de que las corrientes de medicion se transforman con el transformador que le corresponde segun los
datos técnicos del dispositivo de proteccion.
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Ejemplos de conexion del transformador de corriente

U L 3
X2
° 1 1A —
- b |— 2 PAIIC
¢ 3 N
. 4 1A _
= 1 |— 5 PAIIC))
i1 6 N
[] 7 1A —
L 13 |— 8 % IL3
9
n 10 A
11 P36
12 [N

/L3l —

IGealc =IL1+IL2+IL3= IG

Medida corriente trifasica; En secundario =5 A.
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L1 L2 L3
X?.
hd 1 1A _
R — =
%‘ 2 IL1
3 N
hd 4 1A
2 —p
i B 5 P EZ
) 6 [N
> 7 A
13—
- 8 g IL3
9
2 10 A —
G —» = % n
= 12 N
/L3l

Transformad corr tipo niicleo
anillo: Mide la corrierte de tierra .
(Sumade las corr . frifésicas). Se —

puede usar para medir la s
corriente de tierra en redes ’I_
aisladas y compensadas . El blind. -
sedebe devolver através del -l-

transform. corr. nicleoanillo. §
- &
' 1

L.—.—. IG calc = IL1 + IL2 + IL3

:IT— med IG=1G

Medida corriente trifasica; En secundario = 1 A.
Medic corr de tierra mediante transfor . corr. de tipo de cable; IGnom secund =1 A

Aviso

El blind. del extr. desmontado de la linea debe atravesar el transform . de corr. de tipo de
cable y debe conectarse a tierra en el lado del cable.
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L1 2 3
X2.
T LA
iLr—p 3 N
1 A
. ‘_MM 5 PA3IEL
- : » — 6 [N-
L1 7 1A
< [ 2
* L3— Ol 53
= : o—| 9 IN
10 kA
12 N
l <+— G
L3 =

Medida corriente trifasica; En secundario = 5 A.
Medic corr de tierra mediante conexidn Holmgreen; IGnom secund =5 A.
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MU L2 I3
X2.
. 1 1A
i L1—p 2 A3
— 3 NS
. <+ LT 1 A
N 22— 5 13l
IL1l N
— 6
e — - 1A
g_ L3—> s 1A Es
9 N-
ILZl -« I3 t 0 A
12 [N
<« G
L3 =

Medida corriente trifasica; En secundario =1 A.
Medic corr de tierra mediante conexion Holmgreen; IGnom secund =1 A.
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I 1l

Transformad corr tipo ;
nicleoanillo: Mide la —

corriente de tierra . (Suma I—'

delas corr. trifésicas). Se

IL3l

puede usar para medir la
corriente de tierra en redes

blind. se debe devolver a

X2.

0 1 1A
g_ L —m A
3 N

-+ LT Z 1A
— 5 [*A

) N

. nw —p 7 1A
9 NS

L2 <« L3 0 1A
i G — 7l
- 12 NS

M5 M2 Mg MET

IGcalc = IL1+ L2 + IL3

través del transform . corr.
nicleoanillo.

aisladas y compensadas . El §‘|'
I

med IG=1G

Medida corriente bifasica (Abrir Delta); En secundario =5 A.

Medic corr de tierra mediante transfor . corr. de tipo de cable; IGnom secund =5 A.

Aviso

El blind. del extr. desmontado de la linea debe atravesar el transform . de corr. de tipo de
cable y debe conectarse a tierra en el lado del cable.
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U 13 L2
X2.
L1— 1
— 2
. <« LT’ _2
g 13— :
L1 B

l 4 — 6
, «— I3 -

L2—p
= 8
9 9
/L3l <« 2 t -
11
12

FIEZEFIEEFIFIZERFIZIEIE

[
<+ G
1z

L

| M2

—
w

L

M5 M5

Medida corriente trifasica; En secundario = 1 A.

Medic corr de tierra mediante conexion Holmgreen; IGnom secund =1 A.
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Ranura X100: Interfaz Ethernet

ran.1 ran.2 ran.3
X1 X2 X3
o
X100 X X103

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

La interfaz Ethernet esta disponible en funcién del tipo de dispositivo pedido.

A VI SO Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cédigo de pedido.
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Ethernet - RJ45

Terminales

<D +

-

TxD—
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Ranura X101: IRIG-B00X

Si el dispositivo esta equipado con una interfaz IRIG-B0O0X depende del tipo de dispositivo pedido.

ran.1 ran.2 ran.3
X1 X2 X3
o
X X103

i}

@,‘

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

A VI So Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cédigo de pedido.
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IRIG-B0O0X
_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.
0,3Nm___ x
2.65 Ib-In
0,23 Nm
2.03 Ib-In
Marcas de terminal
X101
S—
1 — RrRGB+
2 | RrGB
Asignacién electromecénica
@
1|~ | rRGB+
1| N| rRGB
(@]
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Ranura X103: Comunicacion de datos

ran.1 ran.2 ran.3
X1 X2 X3
o
X100 X103

D

§%)

Lado posterior del dispositivo (ranuras)

La interfaz de comunicacion de datos en la ranura X103 depende del tipo de dispositivo pedido. El ambito de
funciones depende del tipo de interfaz de comunicacion de datos.

Grupos de ensamblaje disponibles en esta ranura:

Terminales RS485 para Modbus e IEC
Interfaz LWL para Modbus, IEC y Profibus
Interfaz D-SUB para Modbus e IEC

Interfaz D-SUB para Profibus

Interfaz de fibra 6ptica para Ethernet*

*= preguntar por disponibilidad

A VI So Las combinaciones disponibles pueden solicitarse con el cdédigo de pedido.
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Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 a través de RS485

_ Asegurese de aplicar los pares de apriete correctos.

0,3 Nm
2.651b‘In
L LTI, U
91234569
0,23 Nm
2.03 Ib‘In

RS485

Relé protector

+5V GND

:,ﬁ
gLl 1208

P
N
5604
6 HF—
Escudo HF

— (N[ (WO

RS485 — Asignacion electromecanica

Relé protector
+5V GND L
= I
rRi=s60m% ||R1 o [|F I 8
R2=120 & ] 3
o =z T w
— |l U U U H[e——
12 3 4 5 6

A VI SO El cable de conexidon Modbus® / IEC 60870-5-103 debe estar blindado. El

blindaje tiene que fijarse en el tornillo por debajo de la interfaz de la parte
posterior del dispositivo.

La comunicacién es semi-duplex.
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Ejemplo de cableado de tipo 1, Dispositivo en el medio del bus

Relé protector

+5V GND

R1=560m% ||R1 __RI
R2=120 & R2

—

ET Escudo HF

Wi ]
el I
o]
o|_ITHF——I

=[]
— N[

P*

N*

Ejemplo de cableado de tipo 1, Dispositivo en el extremo del bus
(usando puentes de cables para activar el terminal del resistor integrado)

Relé protector

\Y

@
pd
w)

+
(@]

R1=56014 ||RI R1
R2=120 & R2

5

\Td Escudo HF

o|[JH—"

=[]
NI ]
W[ ]
and [H
o]

[
L]
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Opciones de blindaje (2 cables + blindaje)

£ t £ £
o = §'§ 220" o z é'% 2207 o z éﬁ 2av o z é '§ 2znr
EaoFBE-TRL Fo- B84 L EooEBETHL Fo o EEETNL
C0ooooie © cgoooogle CUooooie © J
12 3 4 5 6 12 3 4 5 6 12 3 4 5 6 6

Blind. en lado bus maestro
conectado a resist. terminac.
tierra usados

Blind. en lado disp. bus
conectado a resistores
terminac. tierra usados

Blind. en lado bus maestro
conectado a resist. terminac.
tierra no usados

Blind. en lado disp. bus
conectado a resistores
terminac. tierra no usados

Opciones de blindaje (3 cables + blindaje)

£ k E
o Z‘ é% z‘mF o =z é'g 22nF o z é§ 2.2nF
EFaozE SL'J'.L'—WH% EozE Bﬁ—“e’zlo\% EozFES uﬂi—qe‘z;\%
C000000[s © 000000 © 000000 ©
12 3 4 5 6 123 4 5 6 1 2 3 4 5 6

AN AN
© ©
=+ =+

Blind. en lado bus maestro

conectado a resist. terminac.
tierra usados

Blind. en lado disp. bus
conectado a resistores
terminac. tierra usados

Blind. en lado bus maestro

Blind. en lado disp. bus
conectado a resist. terminac.

conectado a resistores

tierra no usados

terminac. tierra no usados
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Instalacién y conexion

Profibus DP/ Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 a través de fibra dptica

Fibra optica
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Instalacién y conexion

Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 a través de D-SUB

D-SuUB

Asignacion electromecanica

Asignac D-SUB - protector

1 Toma tierrablind.

3RxD TxD - P: Nivel Alto

4 Sefial RTS

5DGND: Masa, potencial neg. fuente de voltaje aux.
6 VP: potencial posit fuente voltaje aux

8 RxD TxD - N: Nivel Bajo

A VI SO El cable de conexion debe ser blindado.
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Instalacién y conexion

Profibus DP a través de D-SUB

D-SuUB

Asignacion electromecanica

Asignac D-SUB - protector

1 Toma tierrablind.

3RxD TxD - P: Nivel Alto

4 Sefial RTS

5DGND: Masa, potencial neg. fuente de voltaje aux.
6 VP: potencial posit fuente voltaje aux

8 RxD TxD - N: Nivel Bajo

A VI So El cable de conexién debe ser blindado. El blindaje tiene que fijarse en el
tornillo marcado con el simbolo de tierra de la parte posterior del dispositivo.
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Instalacién y conexion

Profibus DP/ Modbus® RTU / IEC 60870-5-103 a través de fibra dptica

Fibra optica
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Instalacién y conexion

Ethernet / TCP/IP a través de fibras opticas

Fibras o6pticas -FO

A CAUTION

Fibre connection / LWL
RxD TxD

Después de enchufar el conector LC, sujetar la tapa de proteccién de metal.

El par de apriete para los tornillos es 0,3 Nm [2,65 |b-pulgadas]).
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Instalacién y conexion

Interfaz de PC - X120

USB (Mini-B)

Interfaz USB para
software de
configuracion y
evaluacioén de
parametros - X120

Carcasa B1,B2yB3

...................
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Navegacién - Funcionamiento

SYSTEM &

WOOIDWARD

(10)
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Navegacion - Funcionamiento

LEDs

LED "Sistema
OK"

Pantalla

Teclas

Los mensajes informan sobre
condiciones operativas, datos
del sistema u otros aspectos
concretos del dispositivo.
Adicionalmente proporcionan
informacion relacionada con
fallos y el funcionamiento del
dispositivo, asi como otros
estados del dispositivo y el
equipo.

Las senales de alarma pueden
asignarse libremente a los LED
fuera de la »LISTA DE
ASIGNACIONESK.

Es posible obtener una
descripcion general de todas
las senales de alarma
disponibles en el dispositivo en
la

"LISTA DE ASIGNACIONES" que se
puede encontrar en el
apeéndice.

Si el LED de "Sistema OK"
parpadea en rojo durante el
funcionamiento, péngase en
contacto inmediatamente con
el Departamento de servicio
técnico.

A través de la pantalla puede
leer datos de funcionamiento y
editar parametros.

La funcion de las » TECLAS«
es contextual. En la linea
inferior de la pantalla se
muestra/simboliza la funcién
actual.

Posibles funciones:
m Navegacion

m Decremento/incremento de
parametro.

B Subir/bajar en una pagina
del menu

m Desplazarse a un digito
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Navegacion - Funcionamiento

m Cambiar al modo de ajuste
de parametros "simbolo de

Herramienta".
6 Tecla INFO Comprobacién de la asignacion
@ (Senales/Mens del LED actual. La tecla de
ajes) seleccion directa se puede

accionar en cualquier
momento. Si se acciona de
nuevo la tecla INFO se saldra
del menu LED.

Aqui solo se mostraran las
primeras asignaciones de los
LED. Cada tres segundos, se

mostraran las » TECLAS«
(parpadeando).

Visualizacién de varias
asignaciones

Si se pulsa el botén INFO, solo
se mostraran las primeras
asignaciones de cualquier LED.
Cada tres segundos, se

mostraran las "TECLAS"
(parpadeando).

Si hay mas de una sefal
asignada a un LED (indicado
mediante tres puntos), puede
comprobar el estado de las
diversas asignaciones si actua
como se indica a continuacion.

Para mostrar todas las
(multiples) asignaciones,
seleccione un LED mediante
las "TECLAS" "arriba" y "abajo"

Mediante la "Tecla" "derecha"
se recupera un submenu de
este LED que le facilita
informacion detallada del
estado de todas las sefiales
asignadas a este LED. Un
simbolo de flecha apunta al
LED cuyas asignaciones se
estén mostrando.

A través de las "TECLAS"
"arriba" y "abajo" puede
recuperar el LED anterior /
siguiente.

Para salir del menu LED, pulse
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Navegacion - Funcionamiento

la "TECLA" "izquierda" varias
veces.

7 "Tecla C" Para cancelar los cambios y
para confirmar mensajes.

Para reiniciar, pulse la tecla
"Herramienta" e introduzca la
contrasena.

Se puede salir del menu de
reinicio pulsando la tecla

"Flecha izquierda"

8 Interfa;’USB La conexidn al software Smart
(conexpn a view se realiza a través de la
Smart view) interfaz USB.

9 "Tecla OK" Al utilizar la tecla »OKx, los
cambios de los parametros se
almacenan temporalmente. Si

se pulsa de nuevo la tecla
»OKg, los cambios se
almacenan definitivamente.

10 "Tecla CTRL" @ Acceso directo al menu
CTRL Control.

*=No esta disponible en todos los dispositivos.
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Navegacion - Funcionamiento

Control basico de menus

La interfaz grafica de usuario es equivalente a una estructura de menus jerarquica. Para acceder a los submenus
individuales se utilizan las »TECLAS«/Teclas de navegacion. La funcion de las »TECLAS« se puede encontrar
como un simbolo en el pie de la pantalla.

Tecla Descripcion

B Con la »TECLA« »arriba« se vuelve al punto de menu anterior/parametro superior
desplazandose hacia arriba.

m Con la »TECLA« »izquierda« se retrocede un paso.

E Con "TECLA" "abajo" se cambia al punto de menu siguiente/parametro inferior desplazandose
hacia abajo.

B Conla »TECLA« »derecha« se va a un submend.

m Con "TECLA" "Principio de lista" se salta directamente al comienzo de la lista.

B Con "TECLA" "Final de lista" saltara directamente al final de la lista.

E Con la »TECLA« »+« se incrementara el digito correspondiente. (Presidon continua -> rapido).

Con la » TECLA« »-« se reducira el digito correspondiente. (Presidn continua -> rapido).

m Con la »TECLA« »izquierda« se desplaza un digito a la izquierda.

E Con la »TECLA« »derecha« se desplaza un digito a la derecha.

m Con "TECLA" "Ajuste de parametros"se recupera el modo de ajuste de parametros.

E Con "TECLA" "Ajuste de parametros"se recupera el modo de ajuste de parametros. Se necesita
autorizacion con contrasefa.

B Con "TECLA" "eliminar" se eliminan los datos.

m El avance con desplazamiento rapido es posible con "TECLA" "Avance rapido"

s BN QR RREEROEE
|

B El retroceso con desplazamiento rapido es posible con "TECLA" "Retroceso rapido"”

Para volver al menu principal, mantenga pulsada la tecla y »Flecha izquierda« hasta que llegue al »menu
principal«.
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Ajustes de entrada, saliday LED

Configuracién de las entradas digitales
Ajuste los parametros siguientes en cada una de las entradas digitales:
m "Tension nominal”

B »Tiempo de neutralizacion«: Una entrada digital solo adoptara un cambio de estado una vez haya expirado
el tiempo de neutralizacion.

m »/nversion« (cuando sea necesaria)

Inversion
inactivo
Inversion activo =1 ED ran. X.ED x
Estado de la ent. digital
Volt nomin Tiempo neutraliz.
Sefi. entr. T t 0

PRECAUCION El Elempo de neutralizacién empezara cada vez que se alterne el estado de la
sefal de entrada.

PRECAUCION A.demas del tlempo de neutrallzac?lon,lgue puede ajustarse via software,
siempre hay un tiempo de neutralizacién por hardware (aprox. 12 ms) que no
puede deshabilitarse.
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Ajustes de entrada, saliday LED

Asignacion de entradas digitales

Hay dos opciones disponibles para determinar el lugar al que debe asignarse una entrada digital.

Opcién Opcién
@ 2

Entra

Param dispos/entr digit

Entra

Opcién 1: asignar una entrada digital a uno o varios médulos.

AnRadir una asignacion:
En el menu [Parametro de dispositivo\Entradas digitales] se pueden asignar las entradas digitales a uno o
varios destinos.

Acceda a la entrada digital (flecha hacia la derecha en la entrada digital). Haga clic en la tecla »Ajuste de
parametros/Herramienta«. Haga clic en »Afadir« y asigne un objetivo. Asigne destinos adicionales donde se
requiera.

Eliminar una asignacion:
Como se describe anteriormente, seleccione la entrada digital que quiera editar en el panel operativo.

Acceda a las asignaciones de la entrada digital (flecha hacia la derecha de la entrada digital) y seleccione la
asignacion que deba eliminar (tenga en cuenta que debe marcarse con el cursor). En ese momento, podra
eliminar la asignacion en el panel operativo mediante la tecla » Ajuste de parametros« y seleccionando
»eliminar«. Confirme la actualizacion del ajuste de parametros.

conectar una entrada de modulo a una entrada digital

Acceda a un médulo. En este modulo, asigne una entrada digital a una entrada del médulo. Ejemplo: El
modulo de proteccion debera bloquearse en funcion del estado de la entrada digital, ya que esto asigna la
entrada digital a la entrada de bloqueo de los parametros generales (p. ej., Ex Blo 1).
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Ajustes de entrada, saliday LED

Comprobacién de las asignaciones de una entrada digital

Para comprobar los destinos a los que se ha asignado una entrada digital, haga lo siguiente:
Acceda al menu [Parametro de dispositivo\Entradas digitales].

Dirijase a la entrada digital que debe comprobarse.

En el panel operativo:

Se produce una asignacién multiple cuando una entrada digital se usa mas de una vez (si esta asignada a varios
destinos), lo cual se indica con ”...” detras de la entrada digital. Acceda a esta entrada digital mediante la tecla
»Flecha hacia la derecha« para ver la lista de destinos de esta entrada digital.
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Ajustes de entrada, saliday LED

DI-8P X

ED ran. X1

Parametros de dispositivo de las entradas digitales en DI-8P X

Parameter

Volt nomin

X

Inversion 1

X

Tiempo
neutraliz. 1

X

Volt nomin

X

Inversion 2

X

Tiempo
neutraliz. 2

X

Descripcién

Voltaje nominal de las entradas digitales

Inversidon de sefales de entrada.

Los cambios de estado de las entradas
digitales solo se reconoceran cuando el
tiempo de neutralizacién haya caducado
(surten efecto). Por tanto, las sefales
transitorias no se malinterpretaran.

Voltaje nominal de las entradas digitales

Inversion de sefiales de entrada.

Los cambios de estado de las entradas
digitales solo se reconoceran cuando el
tiempo de neutralizacién haya caducado
(surten efecto). Por tanto, las sefiales
transitorias no se malinterpretaran.

Rango de
ajuste

24V CC,
48 V CC,
60 V CC,
110 V CC,
230V CC,
110 V CA,
230 VCA
inactivo,

activo

sin tiempo
neutraliz,

20 ms,
50 ms,
100 ms

24V CC,
48 V CC,
60 V CC,
110 V CC,
230V CC,
110 V CA,
230V CA
inactivo,

activo

sin tiempo
neutraliz,

20 ms,
50 ms,
100 ms

Predet.

24V CC

inactivo

sin tiempo
neutraliz

24V CC

inactivo

sin tiempo
neutraliz

Ruta del menu

[Param dispos
[Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 1]

[Param dispos
[Entr digit
[ED ran. X1
/Grupo 1]
[Param dispos
[Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 1]

[Pardm dispos
[Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 2]

[Param dispos
[Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 2]
[Parédm dispos
/Entr digit
/ED ran. X1
/Grupo 2]
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Ajustes de entrada, saliday LED

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Volt nomin Voltaje nominal de las entradas digitales 24 V CC, 24V CC [Pardm dispos
48 V CC, /Entr digit
® 60 V CC, /ED ran. X1
110 V CC, /Grupo 3]
230V CC,
110 V CA,
230 VCA
Inversién 3 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 3 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X1
@ transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 4 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 4 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms g
(surten efecto). Por tanto, las sefales ! /ED ran. X1
@ transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 5 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo [Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 5 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefales ! /ED ran. X1
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 6 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo [Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
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Ajustes de entrada, saliday LED

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Pardm dispos
neutraliz. 6 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X1
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 7 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 7 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X1
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
Inversién 8 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1
/Grupo 3]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 8 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms g
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ' /ED ran. X1
@ transitorias no se malinterpretaran. 8 50 ms,
/Grupo 3]
100 ms
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Ajustes de entrada, saliday LED

Senales de las entradas digitales en DI-8P X

Signal Descripcién

ED1 Sefial: Entrada Digital
ED 2 Sefal: Entrada Digital
ED 3 Sefial: Entrada Digital
ED 4 Sefial: Entrada Digital
ED5 Sefal: Entrada Digital
ED 6 Sefial: Entrada Digital
ED 7 Sefial: Entrada Digital
ED 8 Sefal: Entrada Digital
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DI-4P X

ED ran. X1

Parametros de dispositivo de las entradas digitales en DI-4P X

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Volt nomin Voltaje nominal de las entradas digitales 24 V CC, 24V CC [Pardm dispos
48 V CC, /Entr digit
® 60 V CC, /ED ran. X1]
110 V CC,
230 V CC,
110 V CA,
230V CA
Inversién 1 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Pardm dispos
neutraliz. 1 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz -
. S [Entr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X1]
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
100 ms
Inversién 2 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo [Entr digit
® /ED ran. X1]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 2 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefales ! /ED ran. X1]
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
100 ms
Inversién 3 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1]
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Ajustes de entrada, saliday LED

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Pardm dispos
neutraliz. 3 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X1]
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
100 ms
Inversién 4 Inversién de sefiales de entrada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Entr digit
® /ED ran. X1]
Tiempo Los cambios de estado de las entradas sin tiempo sin tiempo [Param dispos
neutraliz. 4 digitales solo se reconoceran cuando el neutraliz, neutraliz JEntr digit
tiempo de neutralizacién haya caducado 20 ms 9
(surten efecto). Por tanto, las sefiales ! /ED ran. X11]
® transitorias no se malinterpretaran. 50 ms,
100 ms
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Ajustes de entrada, saliday LED

Senales de las entradas digitales en DI-4P X

Signal
ED1
ED 2
ED 3
ED 4

Descripcién

Sefial: Entrada Digital
Sefal: Entrada Digital
Sefial: Entrada Digital
Sefial: Entrada Digital
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Ajustes de entrada, saliday LED

Ajustes de relés de salida

Las condiciones de las salidas del médulo y las senales/funciones de proteccidon (como interbloqueo inverso) se
puede pasar mediante los relés de alarma. Los relés de alarma son contactos libres de potencial (que se pueden
utilizar como contacto de apertura o de cierre). A cada relé de alarma se le puede asignar hasta siete funciones de
la "lista de asignaciones".

Ajuste los parametros siguientes para cada uno de los relés de salida binaria:
- Hasta 7 sefales de la "lista de asignaciones" (conexion de tipo OR)
- Cada una de las senales asignadas se puede invertir.

- Elestado (colectivo) del relé de salida binaria se puede invertir (principio de corriente de circuito abierto o
cerrado)

« Mediante el modo de funcionamiento es posible determinar si la salida del relé funciona con el principio de
corriente de funcionamiento o con el principio de circuito cerrado.

«  '"Blog."activo o inactivo

B »Blog.« = inactivo:
Si la funcién de bloqueo esta “inactiva”, el contacto de alarma adoptard el estado de las alarmas
que fueron asignadas.

B 'Blog. = activo'Si la "funcidon de bloqueo" esta "activa”, se almacenara un contacto de alarma
definido por las alarmas.

El relé de alarma solo se puede reconocer tras el reinicio de las sefales que se
haniniciado configurando el relé y tras el lapso de tiempo de retencién minimo.

- "Tiempo de espera” En cambios de sefal, el tiempo minimo de bloqueo garantiza que el relé se mantendra
seleccionado o liberado durante al menos este periodo.
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Ajustes de entrada, saliday LED

PRECAUCI ON Si se parametrizan las salidas binarias '"Bloq.=activa”, mantendran (volveran a)
su posicion incluso aunque se produzca un corte dentro del sistema de
alimentacion.

Si se parametrizan los relés de salida "Bloq.=activo”, también se retiene la
salida binaria, si la salida binaria se reprograma de otra forma. Esto se aplica
también si »Bloqueo se define en inactivo«. Reiniciar una salida binaria que
haya bloqueado una sefial siempre requerira el reconocimiento.

VARV/EYO Il E' o'¢ Sistema OK™ (guardian) no se puede configurar.

Opciones de reconocimiento
Es posible reconocer los relés de salida binaria:
m El pulsador "C" en el panel de operaciones.

m Cada relé de salida binaria se puede reconocer mediante una sefial de la "lista de asignaciones" (Si "Blog. esta
activo").

m A través del médulo "Confirmac Ex" todos los relés de salida binaria pueden reconocerse de una vez, si la sefal
de reconocimiento externo seleccionada en la "lista de asignaciones" pasa a ser verdadera. (p. €j. el estado de
una entrada digital).

m Através de SCADA, todos los relés de salida se pueden confirmar de una vez.
Los contactos de salida de relé se pueden definir por la fuerza o desactivarse (para
asistencia durante puesta en servicio, consulte las secciones "Servicio/desactivacion

de los contactos de salida de relé" y "Servicio/forzado de contactos de relé de
salida").
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Ajustes de entrada, saliday LED

Contacto del sistema

El relé de alarma Sistema OK (SC) es el "CONTACTO DIRECTO" DE LOS DISPOSITIVOS. Su punto de instalacion
depende del tipo de carcasa. Consulte el diagrama de cableado del dispositivo (contacto WDC).

El relé Sistema OK (SC) no se puede parametrizar. El contacto de sistema es un contacto de corriente operativa
que se arranca cuando el dispositivo esta libre de fallos internos. Mientras el dispositivo se esta iniciando, el relé
Sistema OK (SC) permanece desactivado. Tan pronto como el sistema se ponga en marcha debidamente, el relé
arranca y el LED asignado se activa en consecuencia (véase el capitulo Auto Supervision).
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OR-5 X

SD ran. X2

Comandos directos de OR-5 X

Parameter

DESACTIV.

X

Forz. tod. sal.

X

Forz. OR1

X

Forz. OR2

X

Rango de
ajuste

Descripcién

Este es el segundo paso, después de que se inactivo,
ha activado "Ctrl DESACTIV", necesario para
DESACTIVAR las salidas del relé. Asi se
DESACTIVARAN los relés de salida que no
estén blogueados y que no estén en espera
debido a un que tienen un tiempo de espera
minimo pendiente. PRECAUCION: RELES
DESACTIVADOS para realizar de forma
segura el mantenimiento eliminando el
riesgo de dejar el proceso sin conexion.
(Nota: Enclavamiento por Zonas y Contacto
de Supervision Automatica no se pueden
desactivar). DEBE ASEGURARSE de que los
relés se VUELVEN A ACTIVAR después del
mantenimiento.

activo

Solo disp. si: Ctrl DESACTIV. = activo

Por medio de esta funcién se puede
sobrescribir el Estado de Relé de Salida
normal (forzado). El relé se puede cambiar
de funcionamiento normal (el relé funciona
de acuerdo con las sefiales asignadas) al
estado "forzar energizado" o "forzar
desactivado". Forzar todos los relés de
salida de todo un grupo de ensamblaje es
superior a forzar un solo relé de salida.

Normal,
Desactivado,
Activado

Por medio de esta funcién se puede Normal,
sobrescribir el Estado de Relé de Salida
normal (forzado). El relé se puede cambiar
de funcionamiento normal (el relé funciona
de acuerdo con las sefiales asignadas) al
estado "forzar activacién" o "forzar

desactivacion".

Desactivado,
Activado

Por medio de esta funcién se puede Normal,
sobrescribir el Estado de Relé de Salida
normal (forzado). El relé se puede cambiar
de funcionamiento normal (el relé funciona
de acuerdo con las sefiales asignadas) al
estado "forzar activacién" o "forzar

desactivacion".

Desactivado,
Activado

Predet.

inactivo

Normal

Normal

Normal

Ruta del menu

[Serv

/Modo Prue
(inhib prot)

/DESACTIV.
/SD ran. X2]

[Serv

/Modo Prue
(inhib prot)

/Forz. OR
/SD ran. X2]

[Serv

/Modo Prue
(inhib prot)

/Forz. OR
/SD ran. X2]

[Serv

/Modo Prue
(inhib prot)

/Forz. OR
/SD ran. X2]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Forz. OR3 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)
® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INNID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al /Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar /SD ran. X2]
desactivacion®”. '
Forz. OR4 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)
® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INNID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al [Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar /SD ran. X2]
desactivacion®”. '
Forz. OR5 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)
® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INNID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al /Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar
/SD ran. X21]

desactivacion".
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Parametros de dispositivo de los relés de salida binaria en OR-5 X

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Param dispos
corriente corriente /Salidas bin
® funcion., funcion.
Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 1]
t-esp Para identificar claramente la transiciéon de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Pardm dispos
estado de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 1]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s | 0.00s [Param dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, activo [Parédm dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Confirmacién | Sefal de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Parédm dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el  Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
@ cada relé de salida. La sefial de /SD ran. X2
confirmacién solo es efectiva si el /SD 1]
pardmetro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inversion de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Pardm dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una , . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /Salidas bin
@ de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista SG[1].CmdDe [Param dispos
Asignac. > /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacién 5 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacién 6 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversion 6 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 7 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Param dispos
corriente corriente /Salidas bin
@ funcion., funcion.
Princip. circ. /3D ran. X2
cerrado /SD 2]
t-esp Para identificar claramente la transicion de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos
estado de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 2]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Parédm dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Param dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Confirmacién Sefial de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el | Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefal de /SD ran. X2
confirmacioén solo es efectiva si el /SD 2]

pardmetro "Blogueado" se define como
activo.

Solo disp. si: Blog. = activo
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversién Inver;ic’m d'ella sefal colectiva (puerta inactivo, inactivo [Pardm dispos
ORGsyenco) Se puete progamar e acivg
® de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 1 Asignacioén 1..n, Lista Prot.Alarm [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacién 3 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Asignacién 6 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Parédm dispos
corri.ente corrignte /Salidas bin
funcion., funcion.

® Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 3]

t-esp Para identificar claramente la transiciéon de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos

estadlo de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos

® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2

/SD 3]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos

X

/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Pardm dispos
cuando se seleccione. activo /salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Confirmacién Sefial de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Pardm dispos
una sefal Qe cqnfirmacién (que cpnfirma el Asignac. /salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefal de /SD ran. X2
confirmacioén solo es efectiva si el
parametro "Bloqueado" se define como /5D 3]
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inver§ién dg/la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Pardm dispos
ORGsyenco) Se pucte progamar e acivg
® de entrada invertidas (conjuncion). /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista SG[1].Cmd [Parédm dispos
Asignac. ON /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacién 3 Asignacidn 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Asignacién 4 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Asignacion 6 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Asignacién 7 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin

@ /SD ran. X2

/SD 3]

Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 3]

Modo func. Modo de funcionamiento Prin;ip. Prin_cip. [Param dispos
corn_ente corrlgnte /Salidas bin
funcion., funcion.

® Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 4]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-esp Para identificar claramente la transiciéon de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Pardm dispos
estado de un relé de salida binaria, se /salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 4]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Parédm dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Confirmacién Sefial de Confirmacion: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el  Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
@ cada relé de salida. La sefial de /SD ran. X2
confirmacioén solo es efectiva si el /SD 4]
pardmetro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversion Inversion de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Param dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una , . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /Salidas bin
@ de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista SG[1].Cmd [Param dispos
Asignac. OFF Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversién 2 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacion 3 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacién 5 Asignacidn 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 4]
Asignacion 6 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 4]
Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Param dispos
corriente corriente /Salidas bin
® funcion., funcion.
Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 5]
t-esp Para identificar claramente la transicion de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos
estado de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 5]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s | 0.00s [Param dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Parédm dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Confirmacién | Senal de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el  Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefal de /SD ran. X2
confirmacion solo es efectiva si el /SD 5]
pardmetro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inversién de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Param dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una . . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /alidas bin
® de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 5]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista MArran.Blo [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacién 4 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversiéon 5 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacién 6 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 5]
Ctrl DESACTIV.  Habilita y deshabilita la desactivacion de las  inactivo, inactivo [Serv
salidas de los relés. Este es el primero de activo /Modo Prue
los dos pasos del proceso para inhibir el (inhib prot)
® funcionamiento o las salidas de los relés. P
Para obtener informacién sobre el segundo /DESACTIV.
paso, consulte "DESACTIVADQO". /SD ran. X2]
Modo Desac. PRECAUCION RELES DESACTIVADOS para permanent, permanent [Serv
realizar de forma segura el mantenimiento Tie es /Modo Prue
eliminando el riesgo de dejar el proceso sin P (inhib prot)
® conexion. (Nota: el contacto de supervision P
no se puede desactivar). DEBE /DESACTIV.
ASEGURARSE de que los relés se VUELVEN A /SD X2]
ACTIVAR después del mantenimiento. ran.
t-Tiem esp Los relés se volveran a activar cuando 0.00 - 300.00s 0.03s [Serv
DESAC transcurra este tiempo.
/Modo Prue
Solo disp. si: Modo = Tiem esp DESAC (inhib prot)
® /DESACTIV.
/SD ran. X2]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Modo Forz. Por medio de esta funcién se puede permanent, permanent [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Tie es /Modo Prue
normal (forzado) en caso de que el Relé no P inhib prot)

® esté en estado desactivado. Los relés se (inhib pro
pueden cambiar de funcionamiento normal /Forz. OR
(el relé funciona de acuerdo con las sefales /SD ran. X2]
asignadas) al estado "forzar energizado" o '
"forzar desactivado".

t-Tiem esp forz El Estado de Salida se definira por la fuerza ' 0.00 - 300.00s | 0.03s [Serv
mientras dure este tiempo, lo que significa /Modo Prue
gue mientras dure este tiempo el Relé de (inhib prot)

® Salida no mostrara el estado de las sefiales inAib p
que tiene asignadas. [Forz. OR

/SD ran. X2]

Solo disp. si: Modo = Tiem esp DESAC
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Estados de entrada de los relés de salida binaria en OR-5 X

Name Descripcién Asignacidn a través de

SD1.1 Estado entrada mddulo: Asignacién [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.2 Estado entrada mddulo: Asignacidn [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.3 Estado entrada médulo: Asignacidn [Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.4 Estado entrada mddulo: Asignacién [Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.5 Estado entrada mddulo: Asignacién [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.6 Estado entrada médulo: Asignacién [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

SD1.7 Estado entrada mddulo: Asignacidn [Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

Con SD seflal 1  Estado entrada mddulo: Sefial de reconocimiento [Pardam dispos
del relé de salida binaria. Si la conexién se define /Salidas bin
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se /SD ran. X2
retiran y el tiempo de espera ha caducado. /SD 1]

SD2.1 Estado entrada médulo: Asignacién [Pardm dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2
/SD 2]
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Name
SD2.2

Descripcion
Estado entrada médulo: Asignacién

Asignacion a través de

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

SD2.3

SD2.4

SD2.5

SD2.6

SD2.7

Con SD sefial 2

SD3.1

Estado entrada médulo: Asignacidn

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacidn

Estado entrada médulo: Sefal de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexién se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada médulo: Asignacién

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

SD3.2

Estado entrada mddulo: Asignacién

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]
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Name
SD3.3

Descripcion
Estado entrada médulo: Asignacién

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2

/SD 3]

SD3.4

SD3.5

SD3.6

SD3.7

Con SD sefal 3

SD4.1

SD4.2

Estado entrada médulo: Asignacidn

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Sefal de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexién se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada médulo: Asignacién

Estado entrada médulo: Asignacién

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

SD4.3

Estado entrada mddulo: Asignacién

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]
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Name
SD4.4

Descripcion
Estado entrada médulo: Asignacién

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2

/SD 4]

SD4.5

SD4.6

SD4.7

Con SD sefal 4

SD5.1

SD5.2

SD5.3

Estado entrada médulo: Asignacidn

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada médulo: Sefial de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexion se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada mddulo: Asignacidn

Estado entrada médulo: Asignacién

Estado entrada médulo: Asignacién

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 4]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

SD5.4

Estado entrada mddulo: Asignacién

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]
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Name Descripcion Asignacion a través de

SD5.5 Estado entrada médulo: Asignacién [Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

SD5.6 Estado entrada médulo: Asignacidn [Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

SD5.7 Estado entrada mddulo: Asignacidn [Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 5]

Con SD sefial 5 | Estado entrada médulo: Sefial de reconocimiento [Param dispos
del relé d_e salida bjnaria. Si la ;one_xién se define /Salidas bin
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se /SD ran. X2
retiran y el tiempo de espera ha caducado. /SD 5]
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Senales de los relés de salida binaria en OR-5 X

Signal Descripcién

SD1 Sefal: Relé Salida Binaria

SD 2 Sefial: Relé Salida Binaria

SD 3 Sefial: Relé Salida Binaria

SD 4 Sefal: Relé Salida Binaria

SD5 Sefial: Relé Salida Binaria

DESACTIV. Sefial: PRECAUCION: RELES DESACTIVADOS para realizar de forma segura

el mantenimiento eliminando el riesgo de dejar el proceso sin conexién.
(Nota: El Contacto de Supervisién Automatica no se puede desactivar).
DEBE ASEGURARSE DE que los relés se VUELVEN A ACTIVAR después del
mantenimiento

Sal. forzad. Sefal: El Estado de al menos una Salida de Relé se ha definido por la
fuerza, lo que significa que al menos un relé estd en estado forzado y, por
consiguiente, no muestra el estado de las sefiales asignadas.
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OR-3Al X

SD ran. X2

Comandos directos de OR- 3Al X

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment

ajuste

DESACTIV. Este es el segundo paso, después de que se inactivo, inactivo [Serv
ha activado "Ctrl DESACTIV", necesario para ti /Modo P
DESACTIVAR las salidas del relé. Asi se activo 1000 Frue

@ DESACTIVARAN los relés de salida que no (inhib prot)
estén bloqueados y que no estén en espera /DESACTIV.
debido a un que tienen un tiempo de espera
minimo pendiente. PRECAUCION: RELES /SD ran. X2]
DESACTIVADOS para realizar de forma
segura el mantenimiento eliminando el
riesgo de dejar el proceso sin conexién.

(Nota: Enclavamiento por Zonas y Contacto
de Supervisién Automatica no se pueden
desactivar). DEBE ASEGURARSE de que los
relés se VUELVEN A ACTIVAR después del
mantenimiento.

Solo disp. si: Ctrl DESACTIV. = activo

Forz. tod. sal.  Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)

® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INNIb pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al [Forz. OR
estado "forzar energizado" o "forzar /SD ran. X2]
desactivado". Forzar todos los relés de '
salida de todo un grupo de ensamblaje es
superior a forzar un solo relé de salida.

Forz. OR1 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ' (inhib prot)

@ de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INNID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al [Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar
desactivacién®”. /SD ran. X2]

Forz. OR2 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ' (inhib prot)

@ de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INNID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al [Forz. OR
estado "forzar activacion" o "forzar

/SD ran. X21]

desactivacion".
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Forz. OR3 Por medio de esta funcién se puede Normal, Normal [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Desactivado /Modo Prue
normal (forzado). El relé se puede cambiar ’ (inhib prot)
® de funcionamiento normal (el relé funciona | Activado INNID pro
de acuerdo con las sefales asignadas) al /Forz. OR
estado "forzar activacién" o "forzar
/SD ran. X21]

desactivacion".

Parametros de dispositivo de los relés de salida binaria en OR- 3Al X

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Param dispos
corriente corriente /Salidas bin
@ funcion., funcion.
Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 1]
t-esp Para identificar claramente la transicion de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos
estado de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos
® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2
/SD 1]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Parédm dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, activo [Param dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Confirmacién Sefial de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el  Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefal de /SD ran. X2
confirmacioén solo es efectiva si el /SD 1]
pardmetro "Blogueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inversién de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Param dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una . . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /5alidas bin
® de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 1]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista SG[1].CmdDe [Parédm dispos
Asignac. s /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacién 4 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 1]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 1]
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Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del menu
ajuste

Inversiéon 5 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 1]

Asignacién 6 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 1]

Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 1]

Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 1]

Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 1]

Modo func. Modo de funcionamiento Prin;ip. Pringip. [Pardm dispos
corriente corriente /Salidas bin
funcion., funcion.

® Princip. circ. /3D ran. X2
cerrado /SD 2]

t-esp Para identificar claramente la transicién de | 0.00 - 300.00s | 0.00s [Parédm dispos

estadlo de un relé de salida binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos

@ mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2

/SD 2]
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s | 0.00s [Param dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurara inactivo, inactivo [Param dispos
cuando se seleccione. activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Confirmacién  Sefal de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Pardm dispos
una sefal Qe cqnfirmacién (que cpnfirma el Asignac. /salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefal de /SD ran. X2
comfirmacic')"n solo es ef;lectiva s_i el /5D 2]
parlametro Blogqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inver;ic’m d'ella sefal colectiva (puerta inactivo, inactivo [Pardm dispos
ORGsywnco). Se pueteprogemar e acivg
® de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista SG[1].Cmd [Pardm dispos
Asignac. ON /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacién 3 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 2]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Inversién 4 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Asignacion 5 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Asignacion 6 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Asignacién 7 Asignacidn 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin

® /SD ran. X2

/SD 2]

Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin

@ /SD ran. X2

/SD 2]

Modo func. Modo de funcionamiento Princip. Princip. [Param dispos
corri_ente corrignte /Salidas bin
funcion., funcion.

® Princip. circ. /SD ran. X2
cerrado /SD 3]

t-esp Para identificar claramente la transiciéon de | 0.00 - 300.00s 0.00s [Param dispos

estad.o de un relé de saIida"binaria, se /Salidas bin
mantiene el "estado nuevo", al menos

® mientras dura el tiempo de espera. /SD ran. X2

/SD 3]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-Retr. Off Desactivar Retraso 0.00 - 300.00s 0.00s [Pardm dispos
/Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Blog. Define si la Salida del Relé se asegurard inactivo, inactivo [Pardm dispos
cuando se seleccione. . . .
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Confirmacién Sefial de Confirmacién: Se puede asignar 1..n, Lista [Param dispos
una sefial de confirmacién (que confirma el  Asignac. /Salidas bin
relé de salida binaria correspondiente) a
® cada relé de salida. La sefial de /SD ran. X2
confirmacién solo es efectiva si el /SD 3]
pardmetro "Bloqueado" se define como
activo.
Solo disp. si: Blog. = activo
Inversién Inversién de la sefial colectiva (puerta inactivo, inactivo [Pardm dispos
OR/disyuncién). Se puede programar una , . .
puerta AND en combinacién con las sefiales activo /5alidas bin
® de entrada invertidas (conjuncién). /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista SG[1].Cmd [Param dispos
Asignac. OFF /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista [Parédm dispos
Asignac. Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversion 3 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacién 4 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacién 6 Asignacidn 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 6 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /Salidas bin
@ /SD ran. X2
/SD 3]
Asignacion 7 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
Inversién 7 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /Salidas bin
® /SD ran. X2
/SD 3]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Ctrl DESACTIV. Habilita y deshabilita la desactivacion de las inactivo, inactivo [Serv
salidas de los relés. Este es el primero de activo /Modo Prue
los dos pasos del proceso para inhibir el v inhi u
® funcionamiento o las salidas de los relés. (inhib prot)
Para obtener informacién sobre el segundo /DESACTIV.

paso, consulte "DESACTIVADQ". /SD ran. X2]

Modo Desac. PRECAUCION RELES DESACTIVADOS para permanent, permanent [Serv
realizar de forma segura el mantenimiento

eliminando el riesgo de dejar el proceso sin Tie esp m?\(ljk? Prr:te)
® conexion. (Nota: el contacto de supervision P
no se puede desactivar). DEBE /DESACTIV.
ASEGURARSE de que los relés se VUELVEN A /SD ran. X2]
ACTIVAR después del mantenimiento. '
t-Tiem esp Los relés se volverdn a activar cuando 0.00 - 300.00s 0.03s [Serv
DESAC transcurra este tiempo.
/Modo Prue
Solo disp. si: Modo = Tiem esp DESAC (inhib prot)
® /DESACTIV.
/SD ran. X2]
Modo Forz. Por medio de esta funcién se puede permanent, permanent [Serv
sobrescribir el Estado de Relé de Salida Tie es /Modo Prue
normal (forzado) en caso de que el Relé no P (inhib prot)
® esté en estado desactivado. Los relés se P
pueden cambiar de funcionamiento normal /Forz. OR
(el relé funciona de acuerdo con las sefales /SD X2]
asignadas) al estado "forzar energizado" o ran.
"forzar desactivado".
t-Tiem esp forz | El Estado de Salida se definird por la fuerza 0.00 - 300.00s 0.03s [Serv
mientras dure este tiempo, lo que significa /Modo Prue
gue mientras dure este tiempo el Relé de (inhib prot)
® Salida no mostrara el estado de las sefales P
que tiene asignadas. /Forz. OR
/SD ran. X2]

Solo disp. si: Modo = Tiem esp DESAC

129 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Ajustes de entrada, saliday LED

Estados de entrada de los relés de salida binaria en OR- 3Al X

Name
SD1.1

SD1.2

Descripcién

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Asignacion

Asignacion

Asignacidn a través de
[Param dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2

/SD 1]

[Param dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2

/SD 1]

SD1.3

SD1.4

SD1.5

SD1.6

SD1.7

Estado entrada modulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada moddulo:

Estado entrada moddulo:

Estado entrada modulo:

Asignacidn

Asignacidn

Asignacion

Asignacioén

Asignacidn

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

Con SD sefal 1

SD2.1

Estado entrada mdédulo: Sefial de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexién se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada mddulo:

Asignacioén

[Pardam dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 1]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]
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Name
SD2.2

Descripcion
Estado entrada médulo: Asignacién

Asignacion a través de

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

SD2.3

SD2.4

SD2.5

SD2.6

SD2.7

Con SD sefial 2

SD3.1

Estado entrada médulo: Asignacidn

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacién

Estado entrada mddulo: Asignacidn

Estado entrada médulo: Sefal de reconocimiento
del relé de salida binaria. Si la conexién se define
como activa, el relé de salida binaria solo se puede
reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

Estado entrada médulo: Asignacién

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 2]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

SD3.2

Estado entrada mddulo: Asignacién

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]
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Name
SD3.3

Descripcion
Estado entrada mddulo

: Asignacidn

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/Salidas bin

/SD ran. X2

/SD 3]

SD3.4

SD3.5

SD3.6

SD3.7

Con SD sefal 3

Estado entrada mddulo

Estado entrada mddulo

Estado entrada médulo

Estado entrada mddulo

Estado entrada mddulo
del relé de salida binari
como activa, el relé de

: Asignacion

: Asignacion

: Asignacion

: Asignacion

: Sefal de reconocimiento
a. Si la conexidn se define
salida binaria solo se puede

reconocer si las sefiales que iniciaron el ajuste se
retiran y el tiempo de espera ha caducado.

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Param dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Parédm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]

[Pardm dispos
/Salidas bin
/SD ran. X2
/SD 3]
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Senales de los relés de salida binaria en OR- 3Al X

Signal Descripcién

SD1 Sefial: Relé Salida Binaria

SD 2 Sefal: Relé Salida Binaria

SD 3 Sefial: Relé Salida Binaria

DESACTIV. Sefial: PRECAUCION: RELES DESACTIVADOS para realizar de forma segura
el mantenimiento eliminando el riesgo de dejar el proceso sin conexién.
(Nota: El Contacto de Supervision Automatica no se puede desactivar).
DEBE ASEGURARSE DE que los relés se VUELVEN A ACTIVAR después del
mantenimiento

Sal. forzad. Sefial: El Estado de al menos una Salida de Relé se ha definido por la

fuerza, lo que significa que al menos un relé esta en estado forzado y, por
consiguiente, no muestra el estado de las sefiales asignadas.
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Configuracién de las salidas anal6gicas

Elementos disponibles:

Sal Analéqg[1

Las salidas analdgicas se pueden programar para generar la salida de tres rangos diferentes de "0- 20 mA", "4-
20 mA" o "0-10 voltios".

Estas salidas las configura el usuario para representar el estado de los parametros programados por el usuario que
estan disponibles a partir del retraso. El usuario encontrara el menu de configuracion de esta funcion en la opcién
de menu [Param dispos/ Salidas analdgicas]. Aqui el usuario puede definir con qué parametros estara
correlacionada la salida.

Una vez realizada la asignacion, el usuario puede seleccionar el rango esperado del parametro que va a estar
correlacionado con la salida analdgica. Al usuario se le pedira que introduzca un "Rango min."y un "Rango max.".
El "Rango min." determinara el valor al cual se iniciara la transmision. De igual forma el valor de "Rango max."
determinara el valor que resultara en el valor final de la transmision.

100% —+

Rango

0% - = -

Rango min Rango max

Rango del valor asignado

134 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Ajustes de entrada, saliday LED

Ejemplo de ajuste: Salida analégica con potencia activa P*

*=solo disponible en dispositivos que ofrecen proteccién de potencia

Todos los ajustes/umbrales del mdédulo de potencia tienen que definirse segun los umbrales de cada unidad. Por
definicién, S, debe usarse como base de escala.

S.=v3* Transformador de tensiOnNensisn nominal de linea a linea” 1 ransformador de corrientecoriente nominal

Si los umbrales debieran basarse en los valores del lado principal:

Snz‘/s* TranSformador de tenSiC’)nTensi()n nominal principal de linea a Iinea* TranSformador de CorTienteCorriente nominal principal

Si los umbrales debieran basarse en los valores del lado secundario:

Sn:‘/s* Transformador de tenSiénTensién nominal secundaria de linea a linea * Transformador de CorrienteCorriente nominal secundaria

Ejemplo — Datos de campo

m Transformador de corriente CT pri =200 A; CTsec=5A
m Transformador de tension VT pri = 10 kV; VT sec =100 V

m Elrango de potencia activa, 1 MW a 4 MW, es mapeado a salidas analdgicas, 0% a 100%.
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Calculo del ajuste para Rango min. y Rango max. basado en los valores del lado principal

El rango de potencia activa es de 1 MW a 4 MW.

Primero se debe calcular S;:
S,=v3 * Transformador de tensiOnrension nominal principal de linea alinea™ 1 ransformador de corrientecoriente nominal principal
S,=1,73 * 10000 V * 200 A = 3,464 MVA

Calculo de los ajustes del rango en base a S:

1MW/ 3,464 MVA =0.29 S,
4 MW/ 3,464 MVA=115S,

Rango min. (0%)
Rango max. (100%)

Calcule el porcentaje de salida analdgica para el valor especifico:

Salida analégica (Valor de entrada) = 100% / (Rango max. — Rango min.) * (Valor de entrada — Rango
min.)

Por ejemplo, valor de entrada 1 S;:

Salida analégica (1 Sn) = 100% /0,86 S, * (1 S, - 0,29 S,) = 82,5%

La corriente de salida para el tipo 4...20 mA, por ejemplo, seria entonces 17,7 mA =4 mA + 82,5% * (20 mA
-4 mA)

100% 4 ——————————mm —_—
82.5%
o
o))
c
@®
nd
[Sn]
0% — ————ff - To-——mm— -
Rango min 1 Rango max
0.29 Sn Valor de entrada = PQSCr .P 1.15 Sn
RMS
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Ejemplo de ajuste: Salida analégica con factor de potencia FP*
*=solo disponible en dispositivos que ofrecen proteccién de potencia

Dado que el signo del factor de potencia FP sigue al signo de la potencia activa P, no hay ninguna distincion entre
la potencia reactiva capacitiva y la inductiva. Por lo tanto, para la asignacion de la salida analégica, el ajuste para el
rango de salida PF utiliza un factor de potencia con una "Convencion de signos":

un signo positivo (+) PF si la potencia activa y la reactiva tienen el mismo signo

un signo negativo (-) PF si la potencia activa y la reactiva tienen un signo distinto

Por ejemplo, si la potencia activa fluye a la carga y la corriente va por detras de la tension para una carga inductiva,
PF con convencioén de signos utiliza un signo positivo. Esto es importante para establecer los ajustes de rango
adecuados para la salida analégica.

Caso de uso para un instrumento analdgico con 4...20 mA de escala lineal; cuando la escala se encuentra en el
rango de 0,8 capacitiva a 0,3 inductiva, deberian utilizarse los siguientes ajustes:

Rango min. (0%) = -0,8
Rango max. (100%) = +0.3

Calcule el porcentaje de salida analégica para el valor especifico como, por ejemplo, la unidad: |PF|=1 a Fi = 0°:

Primero, el PF con signo debe convertirse a un rango lineal:

-1 -(-08) = -02
+1- (+0,3) = +0.7

Rango min." (0%)
Rango max."' (100%)

Valor de entrada' = +1-(+1) =00

Salida analégica (Valor de entrada’) = 100% / (Rango max.' — Rango min.") * (Valor de entrada' — Rango
min.")

Salida analdgica (0) =100%/0,9* 0,2=222%

La corriente de salida para el tipo 4...20 mA, por ejemplo, seria entonces 7,5 mA =4 mA + 222% * (20 mA -
4 mA)

#03 | = |[100% - === — e
+04 -——
)
+05 —— ()]
S
IND o5 -_— 4
+05 -— :g_
=}
+08 —— O
+09 —-—— 8’
© 22.2%
1 E—— c
<
-09 —-——
CAP | (Sn]
08 | — || 0% - - B i ===
-09 1 +0.9
-0.8 +0.3
Range min Range max

InputValue = PQSCr . cos phi (%)
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Parametros de proteccion global de las salidas anal6gicas

Parameter

Asignacién

X

Rango

X

Rango max

X

Rango min

X

Modo Forz.

X

t-Tiem esp forz

X

Descripcién

Asignacioén

Rango ajustable

Intervalo maximo ajustable
Intervalo minimo ajustable

Por medio de esta funcién se puede
sobrescribir el valor de Sal analégicas
normal (forzado) en caso de que SisSal
analdgica no esté en estado desactivado.
Las salidas analdgicas se pueden definir
desde el funcionamiento normal (las salidas
analdgicas funcionan de acuerdo con las
sefales asignadas) hasta el estado "forzar
activado" o "forzar desactivado".

El valor de Sal analégica se establecera por
la fuerza para la duracién de este tiempo, lo
que significa que durante este tiempo Sal
analdgica no muestra el valor de las sefiales
que tiene asignadas.

Solo disp. si: Modo Forz. = activo

Rango de
ajuste

1..n,

ListSalidaAnalo

g

0...20mA,
4...20mA

-999999.00 -
999999.00°C

-999999.00 -
999999.00°C

permanent,
Tie esp

0.00 - 300.00s

Predet.

0...20mA

1.00°C

0.00°C

permanent

0.03s

Ruta del menu

[Param dispos
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]

[Param dispos
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]

[Pardm dispos
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]

[Param dispos
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]

[Serv

/Modo Prue
(inhib prot)

/Sal analdgicas
/Sal Analdg[1]]

[Serv

/Modo Prue
(inhib prot)

/Sal analdgicas
/Sal Analdg[1]]
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Comandos directos de las salidas analégicas

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, inactivo [Serv
modulo/etapa. activo /Modo Prue
@ (inhib prot)
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]
Forzar valor Por medio de esta funcién se puede 0.00 - 100.00% 0% [Serv
sobrescribir el valor de Sal analdgica
(forzado) /Modo Prue
@ ' (inhib prot)
/Sal analdgicas
/Sal Analég[1]]
Seiales de las salidas analdgicas
Signal Descripcion
Modo Forz. Por medio de esta funcidn se puede sobrescribir el valor de Sal analdgicas

normal (forzado) en caso de que SisSal analdgica no esté en estado
desactivado. Las salidas analdgicas se pueden definir desde el
funcionamiento normal (las salidas analdgicas funcionan de acuerdo con las
sefiales asignadas) hasta el estado "forzar activado" o "forzar desactivado".
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Lista de las salidas analégicas

Name

TC.IL1 RMS

TC.IL2 RMS

TC.IL3 RMS

TC.med IG RMS

TC.IG calc RMS

TC.I1

TC.I2

TC.%IL1 THD

TC.%IL2 THD

TC.%IL3 THD

TC.IL1 THD

TC.IL2 THD

TC.IL3 THD
MArran.IL1 Ib
MArran.IL2 Ib
MArran.IL3 Ib
MArran.I3 P (%lb) med
MArran.I3P Demand Fla

ThR.I2T Usad
ThR.I2T Restante
URTD.Windg1l
URTD.Windg2
URTD.Windg3
URTD.Windg4
URTD.Windg5
URTD.Windg6
URTD.CojMo1
URTD.CojMo2
URTD.CojLoadl
URTD.CojLoad?
URTD.Aux1
URTD.Aux2
URTD.RTD méx
RTD.MayorTempBobinad

RTD.Méaxima
TempMotBear

Descripcidén

Sin asignacién

Valor medido: Corriente de fase (RMS)

(
Valor medido: Corriente de fase (RMS)
(

Valor medido: Corriente de fase (RMS)

Valor medido (medido): IG
Valor medido (calculado):

Valor medido (calculado
Valor medido (calculado
Valor medido (calculado

Valor medido (calculado

(

(

(

(

(

Valor medido (calculado

(

(

Valor medido (calculado
(

Valor medido (calculado

Valor medido: Corriente de fase como porcentaje de Ib
Valor medido: Corriente de fase como porcentaje de Ib
Valor medido: Corriente de fase como porcentaje de Ib
Corriente de RMS media de las 3 fases como porcentajes de Ib

)
)
)
)
Valor medido (calculado):
)
)
)

(RMS)
IG (RMS)

: Distorsién Total Arménico IL1
: Distorsién Total Arménico IL2
Distorsién Total Arménico IL3
: Corriente Total Armonico IL1
: Corriente Total Armonico IL2
: Corriente Total Arménico IL3

: Corriente de secuencia de fase positiva (fundamental)
: Corriente de carga desequilibrada (fundamental)

Corriente de RMS de las 3 fases calculada en una ventana de demanda fija en forma

de porcentajes de Ib

Capacidad térmica usada.

Capacidad térmica restante.

Bobinado 1
Bobinado 2
Bobinado 3
Bobinado 4
Bobinado 5
Bobinado 6
Cojinete de Motor 1
Cojinete de Motor 2
Cojinete de Carga 1
Cojinete de Carga 2
Auxiliarl

Auxiliar2

Temperatura maxima de todos los canales.
Temperatura del bobinado de motor mas elevada, en grados C.
Temperatura mas alta del cojinete del motor, en grados C.
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Parametros de proteccién global del médulo LED

LED grupo A
Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, activo
seleccione. .
activo,
@ Activo, activado
por alarma
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac.
se puede confirmar si las sefiales que
@ iniciaron el ajusten dejan de estar
presentes.
Dependencia Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio
verdadero. 10,
® luz roja,
luz verde,
Color inactivo | El LED se ilumina en este color si el estado | verde, -
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roio
verdadero. 10,
@ luz roja,
luz verde,
Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista SG[1].CmdDe
Asignac. S
Inversion 1 Inversion del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo
activo
Asignacién 2 Asignacién 1..n, Lista
Asignac.

X

Ruta del menu

[Param dispos
/LED
JLED 1]

[Pardm dispos
/LED
JLED 1]

[Param dispos
/LED
JLED 1]

[Param dispos
/LED
JLED 1]

[Param dispos
/LED
JLED 1]

[Param dispos
/LED
JLED 1]

[Param dispos
/LED
JLED 1]

Inversién 2 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo

X

activo

[Pardm dispos
/LED
/LED 1]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED
® JLED 1]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED 1]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® JLED 1]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® JLED 1]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® JLED 1]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® JLED 1]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, activo [Pardm dispos
seleccione. activo, /LED
@ Activo, activado JLED 2]
por alarma
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Pardm dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. JLED
se puede confirmar si las sefiales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED 2]
presentes.
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Parédm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, /LED 2]
luz verde,
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Color inactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Pardm dispos

LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roi0 JLED

verdadero. 10,

® luz roja, /LED 2]
luz verde,

Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista Prot.Alarm [Param dispos
Asignac. JLED

® /LED 2]

Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

® /LED 2]

Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED

® JLED 2]

Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

® /LED 2]

Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED

® /LED 2]

Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

® /LED 2]

Asignacioén 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED

® JLED 2]

Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

® JLED 2]

Asignacion 5 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac.

X

/LED
/LED 2]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversiéon 5 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® JLED 2]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, activo [Pardm dispos
seleccione. activo, /LED
® Activo, activado JLED 3]
por alarma
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Param dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. /LED
se puede confirmar si las sefales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED 3]
presentes.
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Pardm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, /LED 3]
luz verde,
Color inactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED 3]
luz verde,
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista ThR.Alarm [Pardm dispos
Asignac. /LED
® /LED 3]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® JLED 3]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista I[1].Alarm [Param dispos
Asignac. JLED
@ /LED 3]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

X

/LED 3]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED
® /LED 3]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED 3]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® /LED 3]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® /LED 3]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® /LED 3]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® /LED 3]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, activo [Pardm dispos
seleccione. activo, /LED
® Activo, activado JLED 4]
por alarma
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Pardm dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. JLED
se puede confirmar si las sefiales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED 4]
presentes.
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Parédm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, /LED 4]
luz verde,
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Color inactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Pardm dispos

LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roi0 JLED

verdadero. 10,

® luz roja, /LED 4]
luz verde,

Asignacion 1 Asignacion 1..n, Lista MArran.Blo [Pardm dispos
Asignac. JLED

® /LED 4]

Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

® /LED 4]

Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED

® /LED 4]

Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

® /LED 4]

Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED

® /LED 4]

Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

® /LED 4]

Asignacioén 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED

® /LED 4]

Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

® /LED 4]

Asignacion 5 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac.

X

/LED
/LED 4]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversiéon 5 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED 4]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, inactivo [Pardm dispos
seleccione. activo, /LED
® Activo, activado /LED 5]
por alarma
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Param dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. /LED
se puede confirmar si las sefales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED 5]
presentes.
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, luz roja [Pardm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, /LED 5]
luz verde,
Color inactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED 5]
luz verde,
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista MArran.Arran  [Pardm dispos
Asignac. /LED
® /LED 5]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED 5]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. JLED
@ /LED 5]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

X

/LED 5]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED
® /LED 5]
Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® /LED 5]
Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® /LED 5]
Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® /LED 5]
Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED
® /LED 5]
Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED
® /LED 5]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, inactivo [Pardm dispos
seleccione. activo, /LED
® Activo, activado /LED 6]
por alarma
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Pardm dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. JLED
se puede confirmar si las sefiales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar /LED 6]
presentes.
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, rojo [Parédm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, /LED 6]
luz verde,
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Color inactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Pardm dispos

LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roi0 JLED

verdadero. 10,

® luz roja, /LED 6]
luz verde,

Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista MArran.Eje [Param dispos
Asignac. JLED

® /LED 6]

Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

® /LED 6]

Asignacion 2 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED

® /LED 6]

Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

® /LED 6]

Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED

® /LED 6]

Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

® /LED 6]

Asignacioén 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED

® /LED 6]

Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

® /LED 6]

Asignacion 5 Asignacioén 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac.

X

/LED
/LED 6]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Inversiéon 5 Inversion del estado de la sefal asignada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo /LED
® /LED 6]
Blog. Define si el LED se bloqueara cuando se inactivo, inactivo [Pardm dispos
seleccione. activo, /LED
® Activo, activado JLED 7]
por alarma
Sefi conf Sefial de confirmacién del LED. Si la 1..n, Lista [Param dispos
conexién se define como activa, el LED solo |Asignac. /LED
se puede confirmar si las sefales que
® iniciaron el ajusten dejan de estar JLED 7]
presentes.
Solo disp. si: Blog. = activo
Color activo El LED se ilumina en este color si el estado | verde, verde [Pardm dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, /LED 7]
luz verde,
Color inactivo  El LED se ilumina en este color si el estado | verde, - [Param dispos
LED de la asignacién de OR de las sefiales es no roio /LED
verdadero. 10,
® luz roja, JLED 7]
luz verde,
Asignacién 1 Asignacidn 1..n, Lista MArran.Para  [Pardm dispos
Asignac. /LED
® /LED 7]
Inversién 1 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED
® JLED 7]
Asignacién 2 Asignacidn 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. JLED
@ /LED 7]
Inversién 2 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

X

/LED 7]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Asignacion 3 Asignacion 1..n, Lista [Pardm dispos
Asignac. JLED

® /LED 7]

Inversién 3 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Param dispos
activo /LED

® /LED 7]

Asignacion 4 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED

® JLED 7]

Inversién 4 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

® /LED 7]

Asignacion 5 Asignacion 1..n, Lista [Param dispos
Asignac. /LED

® JLED 7]

Inversién 5 Inversién del estado de la sefial asignada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo /LED

® /LED 7]
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Estados de entrada del médulo LED

Name
LED1.1

LED1.2

LED1.3

LED1.4

LED1.5

Senal conf 1

LED2.1

LED2.2

LED2.3

LED2.4

LED2.5

Senal conf 2

Descripcién
Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Asignacidn a través de
[Param dispos
/LED

JLED 1]
[Parédm dispos
/LED

JLED 1]
[Pardm dispos
/LED

JLED 1]
[Param dispos
/LED

JLED 1]
[Param dispos
/LED

JLED 1]
[Pardm dispos
/LED

JLED 1]
[Pardm dispos
/LED

/LED 2]
[Param dispos
/LED

JLED 2]
[Param dispos
/LED

/LED 2]
[Pardm dispos
/LED

/LED 2]
[Pardm dispos
/LED

/LED 2]
[Param dispos
/LED

JLED 2]
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Name
LED3.1

LED3.2

LED3.3

LED3.4

LED3.5

Sefal conf 3

LED4.1

LED4.2

LED4.3

LED4.4

LED4.5

Senal conf 4

LED5.1

Descripcion
Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada médulo: LED

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/LED

JLED 3]
[Param dispos
/LED

JLED 3]
[Param dispos
/LED

JLED 3]
[Parédm dispos
/LED

/LED 3]
[Pardm dispos
/LED

JLED 3]
[Param dispos
/LED

JLED 3]
[Param dispos
/LED

/LED 4]
[Pardm dispos
/LED

/LED 4]
[Pardm dispos
/LED

/LED 4]
[Param dispos
/LED

JLED 4]
[Param dispos
/LED

/LED 4]
[Parém dispos
/LED

/LED 4]
[Pardm dispos
/LED

/LED 5]
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Name
LED5.2

LED5.3

LED5.4

LED5.5

Sefal conf 5

LED6.1

LED6.2

LED6.3

LED6.4

LED6.5

Sefal conf 6

LED7.1

LED7.2

Descripcion
Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Estado entrada médulo: LED

Estado entrada médulo: LED

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/LED

/LED 5]
[Param dispos
/LED

JLED 5]
[Param dispos
/LED

/LED 5]
[Parédm dispos
/LED

/LED 5]
[Pardm dispos
/LED

/LED 5]
[Param dispos
/LED

/LED 6]
[Param dispos
/LED

/LED 6]
[Pardm dispos
/LED

/LED 6]
[Pardm dispos
/LED

/LED 6]
[Param dispos
/LED

/LED 6]
[Param dispos
/LED

/LED 6]
[Parém dispos
/LED

JLED 7]
[Pardm dispos
/LED

/LED 7]
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Name
LED7.3

LED7.4

LED7.5

Senal conf 7

Descripcion
Estado entrada médulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: LED

Estado entrada mddulo: Sefial de Confirmacion (solo

para confirmacién automatica)

Asignacion a través de

[Pardm dispos
/LED

/LED 7]
[Param dispos
/LED

JLED 7]
[Param dispos
/LED

JLED 7]
[Parédm dispos
/LED

JLED 7]
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Configuracién de LED

Los LED pueden configurarse en el menu:

[Para Dispositivo/LED/Grupo X]

PRECAUClON Asegurese de que no haya funciones que se superpongan debido a

asignaciones dobles o multiples de LED de colores o cédigos de parpadeo.

PRECAUCION Si los LED se parametrizan como »Bloqueo=activo«, conservaran

(devolveran) su cédigo de parpadeo/color incluso si se produce una

interrupcion en el suministro eléctrico.

Si los LED se parametrizan como »Bloqueo=activo«, el cddigo de parpadeo de

los LED también se mantendra si el LED se reprograma de otro modo. Esto se

aplica también si »Bloqueo se define en inactivo«. Si restablece un LED que ha
bloqueado una seial, siempre sera necesaria una confirmacion.

A VI SO Este capitulo contiene informacién sobre los LED que aparecen en la parte
izquierda de la pantalla (grupo A).

Si su dispositivo también esta equipado con LED que aparecen en la parte
derecha de la pantalla (grupo B), la informacion en este capitulo también es
valida. La unica informacién que varia es "grupo A" y "grupo B" en la ruta de
los mends.

Si pulsa el boton »INFO« siempre puede visualizar los textos de las alarmas actuales que estan asignadas a un
LED. Consulte el capitulo Navegacion (descripcion de la »tecla INFO«).

Ajuste los siguientes parametros en cada LED:

"Blogueo/Funcion de autocontencion™ Si el "Bloqueo” se define en "activo”, se almacenara el estado que
ajusten las alarmas. Si el "Bloqueo"” se define en "inactivo”, el LED siempre adopta el estado de las alarmas
que le fueron asignadas.

"Confirmacion” (sefal de la "lista de asignaciones")

»Color activo del LED«, el LED se enciende con este color en caso de que al menos una de las funciones
asignadas sea valida (rojo, rojo intermitente, verde, verde intermitente, apagado).

»Color inactivo del LED«, el LED se enciende con este color en caso de que ninguna de las funciones
asignadas sea valida (rojo, rojo intermitente, verde, verde intermitente, apagado).

Al margen del LED para Sistema OK, cada LED puede asignarse a un maximo de cinco funciones/alarmas
de la »lista de asighaciones«.

Realice una »/nversion« (de las sefales) si es necesario.
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Opciones de reconocimiento

Los LED pueden confirmarse:

El pulsador "C" en el panel de operaciones.

Cada LED puede confirmarse por una sefal de la "lista de asignaciones” (si "Bloqueo = activo”).
Mediante el médulo » Confirmacion Ex« todos los LED pueden confirmarse a la vez, si la sefial de la
confirmacién externa que se seleccion6 de la »lista de asignaciones« es True (por ejemplo, el estado de
entrada digital).

Con SCADA, todos los LED pueden confirmarse a la vez.

Automaticamente, en caso de alarma de una funcién de proteccién.

La confirmacién automatica debe activarse ajustando:
[Param. disp. / LED / grupo de LED A/ LED 1...n] »Blogueado« = “activo, conf. por alarma”

Para mas informacion, consultese también el capitulo “Confirmaciones”.

A VI SO El CD de producto que se entrega con el dispositivo contiene una plantilla en
PDF para crear e imprimir adhesivos para los textos de asignacién de los LED

LED

(Ilamina frontal) con una impresora laser. Recomendacién: (AVERY Zweckform
Art. N° 3482)

LED_Y01

LED = LED grupo A, . . .)

LED

. Asignacién 1

LED .

Inversion 1

LED

. Asignacién 2

LED

. Inversién 2

LED

. Asignacién 3 —1

LED .

Inversion 3

=1l LED . Color activo LED

‘uo LED . Color inactivo LED

[

LED

. Asignacién 4 —1

LED .

Inversion 4

LED

. Asignacién 5 =1

LED .

Inversién 5

LED .
Bloq.

inactivo

activo

Activo, activado por
alarma

Alarm

Confirmar (-HMI)

Confirmar (1..n, Lista Asignac.)

Confirmar CmdDes (Scada)
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LED de »Sistema OK«

Este LED parpadea en color verde mientras el dispositivo esta arrancando. Una vez arrancado, se enciende el LED
de Sistema OK de color verde, lo cual indica que la funcion de proteccion esta »activada«. Consulte el capitulo
"Supervisidon automatica” y el documento externo “Guia de solucion de problemas” para obtener mas informacion
sobre los codigos de parpadeo del LED de Sistema OK

El LED de Sistema OK no puede parametrizarse.
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Seguridad

PRECAUCION

El usuario se encargara de realizar todos los ajustes de seguridad del
dispositivo.

Se recomienda encarecidamente que adapte los ajustes de seguridad de
conformidad con las normativas locales y los requisitos al finalizar el proceso
de puesta en marcha.

El dispositivo se suministra con un maximo de ajustes “abiertos”; es decir, todas las restricciones de acceso estan
desactivadas. Asi, la puesta en marcha no se complica innecesariamente. Sin embargo, una vez que el dispositivo
esta en marcha, es posible que requiera una restriccion de acceso a determinados contenidos.. A este respecto,
existen dos aspectos a considerar a continuacion:

PRECAUCION

Se recomienda encarecidamente definir contrasefias diferentes a las
suministradas por defecto. (La contrasefia por defecto es “1234” y no
proporciona ninguna seguridad contra un acceso de personas no autorizadas).

Se recomienda definir (como parte del concepto de seguridad general) las
normas Y restricciones de acceso al dispositivo mediante el software operativo
Smart view.

También definir las diferentes contraseiias especificas al nivel segun las
distintas areas/niveles. Esto permitira asegurarse de que los grupos de
usuarios entran en sus permisos de acceso personales.

Por defecto, el dispositivo permite todo el acceso al Smart view . Si embargo, tenga en cuanta que por razones de
seguridad puede ser necesario no bloquear el acceso (o al menos restringirlo) después de la puesta en marcha (p.
ej., bloquear el acceso TCP/IP a la red).

161

MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Seguridad

Autorizaciones de acceso (areas de acceso)

Manejo de contrasefias
Entrada de contrasena en el panel

Las contraseias se pueden entrar con las teclas.

Ejemplo: Para la contrasena (3244), pulse sucesivamente:

Tecla 3
Tecla 2
Tecla 4

[ |
[ |
[ |
m Tecla4

Cambio de contrasefias

Las contraseiias se pueden cambiar en el dispositivo en el menu [Parametros dispositivo/Contrasefias] o mediante
el software Smart view.

A VI SO Una contrasefia debe ser una combinacién definida por el usuario de valores
numeéricos

1, 2, 3y 4. Elresto de caracteres y teclas no se aceptaran.

Cuando desee cambiar una contrasefia, debe introducirse primero la existente. La nueva contrasefia (hasta 8
digitos) debe confirmarse dos veces. Proceda como se indica a continuacion:

B Para cambiar la contrasefa, introduzca la contrasena antigua mediante las teclas seguidas de la pulsacion de la
tecla »OK«.

B Introduzca la nueva contrasefia con las teclas y pulse la tecla »OK«.

m Después, introduzca la contraseiia mediante las teclas y pulse "OK".

Confirmacion sin introducir la contrasena

Si se le pide cualquier contrasefia y pudiera entrar sin introducir una concreta, introduzca una vacia en el nivel
»Prot-Lv1«. Para informacion general acerca de las confirmaciones, consulte el capitulo “Confirmaciones”. La
informacion acerca de zonas/niveles se encuentra mas abajo (“Contrasefas - areas”).
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Desactivacién de contrasenas durante la puesta en servicio

Es posible desactivar las contrasefias durante la puesta en servicio. No se permite utilizar esta funcién para otros
fines que no sean la puesta en servicio. Para desactivar la proteccidon con contrasefa, sustituya la contrasefa
existente por una vacia para las areas de acceso correspondientes. Todas las autorizaciones de acceso (areas de
acceso) que estén protegidas con una contrasefia vacia estan desbloqueadas de forma permanente. Eso significa
que todos los parametros y ajustes dentro de dichas areas se pueden modificar sin ninguna otra autorizacién de
acceso. Ya no es posible cambiar al nivel de » Read Only-LvO« (el dispositivo de proteccion tampoco retrocedera a
este modo si se agota el tiempo de edicidon maximo (t-max-edic).

PRECAUCI ON Tiene que asegurarse de activar de nuevo todas las contrasefias después de la
puesta en servicio. Eso significa que todas las areas de acceso tienen que
protegerse con una contrasefia compuesta de 4 digitos como minimo.

Woodward no asumira ninguna responsabilidad por lesiones o dafios
personales causados por la desactivacién de la proteccidn con contraseiia.

Contrasena olvidada

Pueden restablecerse todas las contrasefias mediante un dialogo de restablecimiento general Consulte
“Restablecer valores de fabrica, restablecer todas las contrasefias” para ver detalles.

Consideraciones generales

Tiene que asegurarse de que las autorizaciones de acceso estan protegidas mediante contrasefas seguras. Estas
contrasefas tienen que mantenerse en secreto y solo las deben conocer las personas autorizadas. (La contrasefa
por defecto es “1234” y no proporciona ninguna seguridad contra un acceso de personas no autorizadas).

Un simbolo de candado en la esquina superior derecha de la pantalla indica si esta activa alguna autorizacion de
acceso en ese momento. Eso significa que dentro del modo "Read Only Lv0" (bloqueado) se mostrara un simbolo
de candado en la esquina superior derecha de la pantalla. Tan pronto como haya autorizaciones de acceso activas
(por encima del nivel "Read Only-Lv0" ), la esquina superior derecha de la pantalla mostrara un simbolo de
candado desbloqueado (abierto).

Durante los parametros de ajuste, el botdn C puede utilizarse para cancelar los cambios de pardmetros. Debido a
es0 no es posible confirmar (LED, relés de salida...) siempre y cuando los parametros no se hayan guardado (solo
caché).

No podra accederse al menu de confirmacidon mientras el dispositivo no acepte las modificaciones de los
parametros (indicadas por una estrella en la esquina superior izquierda).

Las contrasefias son parte del dispositivo (asignaciones fijas). Eso significa que las contrasefias no se
sobrescriben si se transmite un archivo de parametros al dispositivo.

Las contrasefias existentes son persistentes (asignadas a un dispositivo). Si un archivo de parametros creado sin
conexion se transmite a un dispositivo, o si se transmite un archivo de parametros desde un dispositivo a otro, esto
no tendra impacto en contrasefnas existentes dentro del dispositivo.
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Contrasefias — Areas

En la siguiente tabla se muestran las areas de acceso y las contrasefias de autorizacidén que se requieren para

acceder a ellas.

Simbolo de area Conlrasefa de
autorizacion

|_?_| Solo lectura-Nv0

|_—;'_| Prot-Nv1

|_-;'_| Prot-Nv2

Acceso a:

El nivel 0 proporciona acceso solo de lectura a todos los
ajustes y parametros del dispositivo. El dispositivo regresa a
este nivel automaticamente después de un periodo mas
largo o de inactividad

Esta contrasefa proporciona acceso a las opciones de
reinicio y reconocimiento. Ademas de eso, permite la
ejecucion de sefales de disparo manual.

Esta contrasefia proporciona acceso a las opciones de
reinicio y reconocimiento. Ademas de eso permite cambiar
los ajustes de proteccién y la configuracion del gestor de
desconexiones.

Control-Nv1

Esta contrasefia garantiza los permisos para conmutar entre
operaciones (conmutacién de conmutadores)

|_—;'_| Control-Nv2

|._?.| Supervisor-Nv3

82 AN A &2 A A
O Y Y Y Y

Esta contrasefia garantiza los permisos para conmutar entre
operaciones (conmutacion de conmutadores). Ademas de
€s0, proporciona acceso a los ajustes de los conmutadores
(autoridad de conmutacion, interbloqueos, ajustes generales
de los conmutadores, desgaste del interruptor...).

Esta contrasefia otorga el acceso sin restricciones a todos
los parametros y ajustes del dispositivo (configuracion del
dispositivo). Esto incluye también la planificacion del
dispositivo, los parametros del dispositivo (p. €j. fecha y
hora), los parametros de campo, los parametros de servicio
y los parametros logicos.
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Niveles disponibles/Autorizaciones de acceso
Las autorizaciones de acceso estan disefadas en forma de dos cadenas jerarquicas.
La contrasena del supervisor (administrador) proporciona acceso a todos los parametros y ajustes.

Nivel de acceso para configuracion de Nivel de acceso para configuracién de
proteccién controles

SupervisorLv3
Device Configuration

4 4 : A

Prot-Lv2 ControkLv2
Protection Settings : : Control Settings
y : : A
Prot-Lvi : ControkLvi
Reset/Ack : : Control

Y : : Y

Read Only-Lv0
Read Only

soJjeweled eled 0sa800e 8p soydalag

soJjeweled esed 0saooe ap soyosala(

Leyenda: Lv = Nivel
<| Los parametros son de solo lectura
d Los parametros se pueden modificar
Si el dispositivo no estaba activo dentro del modo de ajustes de parametros durante un tiempo mas prolongado (se

puede establecer entre 20 y 3600 segundos) cambia al modo »Read Only-LvO« automaticamente. Este parametro
(t-max-edic) se puede modificar dentro del menu [Param dispos\HMI].
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¢ Coémo desbloquear un area de acceso o comprobar cuales estan desbloqueadas?

Comprobar dreas de acceso desbloqueadas:

El menu [Pardametros dispositivo\Niveles de acceso)] proporciona la informacion sobre las areas de acceso
(autorizaciones) que estan actualmente bloqueadas. En este menu también se puede introducir (desbloquear) un
area particular.

Sin embargo, en el uso diario del dispositivo lo normal es no utilizar este menu [Nivel de acceso], sino simplemente
introducir la ruta del menu del parametro a cambiar y luego editarlo y, finalmente, justo antes de que se acepte el
cambio, se le pregunta al usuario por la contrasena apropiada que debe desbloquear el acceso respectivo a esa
area.

Tan pronto como haya un area de acceso desbloqueada (autorizacién) por encima de "Read Only-Lv0Q", esto se
indicara mediante un simbolo de candado abierto dentro de la esquina superior derecha de la pantalla del
dispositivo.

Si desea deshacer la accion (es decir, bloquearla) en el area de acceso, debera introducir el modo »Read Only-
LvO« (en vez de »t-max Acces/Edit« agotado).

Bloquear un area de acceso en el panel:

En el menu [Param. dispos. / Nivel de acceso] pueden bloquearse o desbloquearse areas de acceso
(autorizaciones). Una vez que un area de acceso se desbloqueado, pueden realizarse todos los cambios de
parametros o las actividades asignados a este nivel (u otro inferior) sin necesidad de volver a introducir la
contrasefa. Sin embargo, el permiso de acceso solo es valido para el panel; no se debe desbloquear por separado
ningun acceso mediante Smart view.

Si no se pulsa ninguna tecla en el momento especificado por un ajuste [Param. dispositivo / HMI / Seguridad] »f-
max Edit/Acces« esta area vuelve automaticamente a »Read Only-LvO«, y fodos los cambios de parametros que
no se hayan guardado quedan cancelados.

PRECAUCION No deje el dispositivo sin YlgllanC|a mientras estén las areas (nlvel_es) de
acceso desbloqueadas (simbolo de desbloqueo en la pantalla). Siya no se
necesita el acceso, es recomendable restablecer los permisos a »Read Only-
LvO«.

Desbloquear un area de acceso mediante Smart view:

Una vez que un area de acceso (autorizacion) se desbloqueado mediante introduccién de contrasefia, pueden
realizarse todos los cambios de parametros o las actividades asignados a este nivel (u otro inferior) sin necesidad
de volver a introducir la contrasefia. Sin embargo, el permiso de acceso solo es valido para este ejemplo de Smart
view; cualquier acceso a través del panel u otros ejemplos de Smart view deberan desbloquearse por separado.

Si no se pulsa ninguna tecla durante cierto tiempo (a nivel Smart view-interno), el area de acceso se restablece
automaticamente.

PRECAUCION No deje el dispositivo sin vigilancia mientras Smart vi’ew aun tenga algunos accesos
desbloqueados. Bloquee u ordenador cuando no esté o al menos, restablezca los
permisos de acceso. Esto puede ejecutarse haciendo doble clic en el simbolo del
candado en la linea de estado, en el margen inferior de la ventana del Smart view (o
de forma alternativa a través del menu [Dispositivo / Restablecer parametro a estado
"Solo lectura'].
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Acceso a red
Acceso mediante Smart view:

Uno de los requisitos fundamentales de la »Seguridad Tl« es prevenir que personas no autorizadas accedan a los
sistemas, inclusive el dispositivo de proteccién. El dispositivo ofrece acceso a través de su panel frontal y del
software operativo Smart view.

Dado que el acceso a través del panel frontal solo es posible para aquellos que se encuentren situados
directamente delante del dispositivo, el riesgo es normalmente bajo comparado con el de un acceso no autorizado
a través de Smart view, sobre todo si el dispositivo es parte de una red Ethernet/TCP/IP.

A VI SO Después de poner en marcha el dispositivo, se recomienda desactivar el
acceso a Smart view a través de Ethernet. Esto puede hacerlo desde el
parametro de ajuste [Param. dispositivo / HMI / Seguridad] »Smart view via
Eth«.

Independientemente de esto, aqui también esta la opcion de desactivar el
acceso a Smart view a través de la interfaz USB. Esto puede hacerlo desde el
parametro de ajuste [Param. dispositivo / HMI / Seguridad] »Smart view via
USBk«.

Para dispositivos diferenciales de linea existe la opcion adicional de desactivar
el acceso al dispositivo remoto a través de la comunicacioén de proteccién. Esto
puede realizarse con el parametro de ajuste [Param disp / HMI / Seguridad]
»Sm. view mediante ProtCom«.

Nota: Si se utiliza Smart view para desactivar el acceso a este, la sesion actualmente abierta se cierra
automaticamente.

Comunicacion SCADA:
Debe comunicarse que el uso de protocolos SCADA siempre implica cierto riesgo de seguridad. Puede encontrar
mas informacion en la bibliografia técnica.

Seguridad de la intranet:

Si la interfaz Ethernet del dispositivo esta conectada a una red, es responsabilidad del usuario mantener todos los
medios necesarios para cumplir con la seguridad de la red de la empresa. En particular, debe garantizarse que sea
imposible este acceso externo (es decir, fuera de Internet) al dispositivo. Debe mantenerse informado acerca de la
ultima tecnologia (cortafuegos, VPN, etc.).
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Restablecer valores de fabrica, restablecer todas las contrasefias

Existe un dialogo dedicado al restablecimiento que permite seleccionar las opciones siguientes:

« Restablecer valores de fabrica o
» restablecer todas las contrasefias.

Este dialogo de restablecimiento solo esta disponible en el HMI (no a través de Smart view).

Pulse la tecla »C« durante un arranque en frio hasta que aparezca Restablecer.

A VI So Por razones técnicas este dialogo solo esta disponible en inglés
(independientemente del idioma local que se esté utilizando una vez iniciado el
dispositivo).

Asimismo, tenga en cuenta que es posible que el didlogo no aparezca ya que
esta desactivado intencionalmente (vea mas abajo) o que la opcion de
restablecer todas las contrasefias se haya desactivado.

Restablecer valores de fabrica

_ Se eliminaran todos los registros y se restableceran los valores medidos y
contadores.

Excepcion: Se conserva el contador de horas de servicio.

- Desde el dialogo Restablecer, seleccione »Restablecer valores de fabrica«.
= El didlogo de confirmacion le preguntara: » s Restablecer el dispositivo a los ajustes de fabrica y
reiniciar?«

«  Confirme con »Si«.
= Se ejecuta el restablecimiento a valores de fabrica y el dispositivo se reinicia.

Restablecer todas las contrasenas

Por seguridad, es posible eliminar esta opcién del didlogo Restablecer (véase méas abajo).

- Desde el dialogo Restablecer, seleccione »Restablecer todas las contrasefas«.
= El didlogo de confirmacion le preguntara: »; Restablecer todas las contrasefias?«

«  Confirme con »Si«.
= El dispositivo arranca con la contrasefia estandar » 1234« .

_ Por razones de seguridad, se recomienda encarecidamente cambiar de
inmediato las contrasefias por defecto por otras personales. (Consulte el

capitulo “Cambiar contrasefas”).
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Ajustes de seguridad

Por razones de seguridad, puede restringirse el dialogo Restablecer.
El parametro de ajuste [Param. dispositivo / HMI / Seguridad] »Opciones restablecer didglogo« permite que opciones
de restablecimiento especificas estén disponibles desde el dialogo Restablecer:

«  "Val fab.", "Rest, CONTR.": Ambas opciones deberan estar disponibles: »Restablecer valores de fabrica«
y »Restablecer todas las contrasefnas«.

- Solo "Val. fab.": Si solo debe estar disponible la opcidon »Restablecer valores de fabrica«.

« Desact. dialogo: Para desactivar el didlogo Restablecer.

PRECAUCION Si ha p’erc.ildo I'fx contra'sgna y la opcién »Restablecer todas las .contr.a.senas«
no esta disponible, la nica manera de recobrar el control del dispositivo es
restablecerlo a los valores de fabrica. Si también se ha desactivado esta
opcién, debera enviar el dispositivo al servicio de Woodward,
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Smart View

Smart view es un software para el ajuste y la evaluacion de parametros. Por favor, consulte el manual separado
(DOK-HB-SMARTVE).

Ajuste de parametros controlado por menus con comprobaciones de validez
Configuracion fuera de linea de todos los tipos de relés

Lectura y evaluacion de datos estadisticos y valores de medicidon

Ajuste en asistencia de funcionamiento

Visualizacién de estado del dispositivo

Analisis de errores a través del registrador de eventos y errores
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Visualizador de datos

Visualizador de datos es un software de registro de perturbaciones y visualizacion de eventos. Se instala
automaticamente con Smart view. También se puede utilizar como un visor de archivos COMTRADE estandar.

B Abrir y revisar registros de perturbaciones descargados.

m Personalizar el disefio y las vistas de los canales del registro de perturbaciones, incluyendo la superposiciéon de
canales y el zoom

B Analizar los puntos de datos muestra por muestra y organizar los canales de forma de onda analégica mostrada
junto con la légica de relé interna registrada

m Guardar configuraciones de ventana (capturas) e imprimir informes
m Abrir archivos COMTRADE (estandar de la industria) de otros dispositivos electronicos inteligentes

m Convertir archivos de forma de onda descargados en formato de archivo COMTRADE utilizando la funcion
"Exportar”
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Valores de medicion

Lectura de valores medidos

En el menu »Operacion/Valores medidos« pueden verse tanto los valores medidos como los calculados. Los
valores medidos se ordenan por »Valores estdndar« y »Valores especiales« (en funcion del tipo de dispositivo).

Pantalla de mediciones

El menu [Param dispos\Pantalla Mediciones] ofrece opciones para cambiar la pantalla de valores medidos.

Escala de valores medidos

Mediante el parametro »Escala« el usuario puede determinar cdmo se muestran los valores medidos en el panel
operativo y en Smart view.

E Cantidades principales
m Cantidades secundarias

E Cantidades por unidad

Unidades de potencia (sdlo se aplica a dispositivos con medicion de potencia)

Mediante el parametro "Unidades de potencia"” el usuario puede determinar cdmo se muestran los valores medidos
en el HMI'y Smart view.

Escala automatica de potencia
kW, kVAr o kVA
MW, MVAr o MVA

|
|
|
m GW, GVAro GVA
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Unidades de energia (sdlo se aplica a dispositivos con medicion de energia)

Mediante el parametro "Unidades de energia” el usuario puede determinar como se muestran los valores medidos
en el HMI'y Smart view.

m Escala automatica de energia
m kWh, kVArh o kVAh

® MWh, MVArh o MVAh

m GWh, GVArh o GVAh

Si se desborda el contador, empezara a contar de nuevo desde cero. Esto quedara indicado con la sefal
correspondiente.

Desbordamiento del contador en:

m Escala automatica de energia Depende de los ajustes de los transformadores de corriente y tension
B kWh, kVArh o kVAh 999.999,99
® MWh, MVArh o MVAh 999.999,99
m GWh, GVArh o GVAh 999.999,99

Unidades de temperatura (sdlo se aplica a dispositivos con medicion de temperatura)

Mediante el parametro "Unidades de temperatura” el usuario puede determinar como se muestran los valores
medidos en el HMI y Smart view.

m ° Celsius
B ° Fahrenheit
Nivel de corte

Para suprimir el ruido en los valores medidos que estan cerca de cero, el usuario tiene la opcién de ajustar valores
de corte. Mediante los valores de corte, las cantidades de medicidon que estan cerca de cero se mostraran como
cero. Estos parametros no tienen impacto en los valores registrados.
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Corriente - Valores medidos

Elementos disponibles:

Elementos disponibles:[punto neutro StW, red StW]

IC

Si el dispositivo no esta equipado con una tarjeta de medicion de tensién, se usara la primera entrada de medicién
en la primera tarjeta de medicion de corriente (ranura con el nimero menor) como el angulo de referencia ("/L1").

Senales del transformador de corriente (estados de salida)

Signal
Sec. fase errdnea

Descripcién

Indica que el dispositivo ha detectado una secuencia de fase (L1-L2-L3 / L1-
L3-L2) que es diferente de la especificada en [Ajustes de campo / Ajustes

generales] »Secuencia de fase«.

Valores de transformador de corriente

Value Descripcidén Ruta del menu

IL1 Valor medido: Corriente de fase (fundamental) [Operacién
[Valores medidos
[/Corr. ]

IL2 Valor medido: Corriente de fase (fundamental) [Operacion
/Valores medidos
/Corr. ]

IL3 Valor medido: Corriente de fase (fundamental) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. ]

med IG Valor medido (medido): IG (fundamental) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. ]

IG calc Valor medido (calculado): IG (fundamental) [Operacion
[Valores medidos
[/Corr. ]

10 Valor medido (calculado): Corriente cero [Operacion

(fundamental) /Valores medidos

/Corr. ]

11 Valor medido (calculado): Corriente de secuencia de  [Operacién

fase positiva (fundamental)

/Valores medidos
/Corr. ]
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Value Descripcién Ruta del menu

12 Valor medido (calculado): Corriente de carga [Operacién
desequilibrada (fundamental) Nalores medidos

/Corr. ]

fi L1 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor IL1 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. /Cor. |

fi IL2 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor IL2 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. /Corr. ]

fi IL3 Valor medido (calculado): Angulo de Fasor IL3 [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. /Corr. ]

fi IG med Valor medido: Angulo de Fasor IG medido [Operacién
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Valores medidos
angulo. /Corr. ]

fi IG calc Valor medido (calculado): Angulo de Fasor IG [Operacion
calculado /Valores medidos
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Corr. ]
angulo. :

fil0 Valor medido (calculado): Sistema de Secuencia Cero [Operacion
de Angulo /Valores medidos
Se requiere un fasor de referencia para calcular el /Cor. |
angulo. '

fill Valor medido (calculado): Angulo de Sistema de [Operacién

Secuencia Positivo

Se requiere un fasor de referencia para calcular el
angulo.

/Valores medidos
/Corr. ]

175

MRM4

DOK-HB-MRM4-2ES



Valores de medicién

Value Descripcién Ruta del menu
fil2 Valor medido (calculado): Angulo de Sistema de [Operacién
Secuencia Negativo Nalores medidos
§e requiere un fasor de referencia para calcular el /Cor. |
angulo.
fi 12-fi 11 Valor medido (calculado): Angulo de Sistema de [Operacién
Secuencia Negativo - Valor me@ido (gqlculado): Nalores medidos
Angulo de Sistema de Secuencia Positivo
/Corr. ]
IL1 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS) [Operacién
[Valores medidos
/Corr. RMS]
IL2 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. RMS]
IL3 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. RMS]
med |G RMS Valor medido (medido): IG (RMS) [Operacién
/Valores medidos
/Corr. RMS]
IG calc RMS Valor medido (calculado): IG (RMS) [Operacién
[Valores medidos
/Corr. RMS]
%IL1 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
L1 /Valores medidos
/Corr. RMS]
%IL2 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
L2 /Valores medidos
/Corr. RMS]
%IL3 THD Valor medido (calculado): Distorsién Total Arménico  [Operacién
IL3 /Valores medidos
/Corr. RMS]
IL1 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico [Operacién

IL1

/Valores medidos
/Corr. RMS]
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Value Descripcién Ruta del menu
IL2 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico [Operacién
IL2 /Valores medidos
/Corr. RMS]
IL3 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico [Operacién
IL3 /Valores medidos
/Corr. RMS]
%(12/11) Valor medido (calculado): 12/11, la secuencia de fase  [Operacién

se tiene en cuenta automaticamente. .
/Valores medidos

/Corr. ]
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Estadisticas

Estadist.

En el menu "Operacion/Estadisticas” puede encontrar los valores minimos, maximos y medios de las cantidades

medidas y calculadas.

Configuracién de los valores minimos y maximos

Se iniciara el calculo de los valores minimos y maximos:

m Cuando se active una sefal de reajuste (min/max)

m Cuando se reinicie el dispositivo

B Tras una configuracion

Opciones de configuracion

¢, Dénde configurar?
En el menu [Para Dispositivo\
Estadisticas\
Min/Max]

Visualizacion de valores
minimos

Valores minimos y maximos (valores pico/indicadores)

Intervalo de tiempo para el calculo de
los valores minimos y maximos

Los valores minimos y maximos se
restableceran con el flanco ascendente
de la correspondiente sefal de reajuste.

Restablecer

Res Min

Res Max

(por ejemplo, mediante entradas digitales).
Estas sefales reajustaran los indicadores
minimos y maximos.

¢,Donde? En el menu [Operacién\Estadisticas\Min]

Visualizacion de valores
maximos

¢,Donde? En el menu [Operacion\Estadisticas\Max]
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Configuracién de calculo de valor medio

Configuracién de calculo de valor medio basado en la corriente*

*=Disponible en funcién del cédigo de dispositivo pedido.

Opciones de configuracion

¢, Donde configurar?
En [Para Dispositivo\
Estadisticas\
Demanda\
Demanda de corriente]

Opcion de comando de
desconexion para limitar la

demanda de corriente media:

Si

Ver valores medios y valores

pico

Valores pico y valores medios basados en la corriente

Intervalo de tiempo para

el célculo de los valores Opciones de inicio

medios y pico

variable:
(variable: calculo medio basado
en periodo variable)

fija:

(fija: el calculo medio se
reajusta al final del periodo, es
decir, con el siguiente periodo
de inicio)

(periodo fijo o variable)

(los valores medios se calculan
basandose en el periodo de
tiempo entre los dos flancos
ascendentes de la sefal)

Reajuste de los valores
medios y pico

Fc Res

(por ejemplo, mediante la
entrada digital para restablecer
los valores medios por
anticipado, antes del siguiente
flanco ascendente de la senal
inicial). Esto solo se aplica a la
opcion "FC inicial".

Consulte el capitulo "Alarmas de sistema"

¢, Donde? En el menu [Operacién\Estadistica\Demanda]

Configuracién de calculo de valor medio basado en la tensién*

*=Disponible en funcién del cédigo de dispositivo pedido.

Opciones de configuracion

¢ Donde configurar?
En [Para Dispositivo\
Estadisticas\
Umit]

Ver valores medios

Valores medios basados en la tension

Intervalo de tiempo para
el calculo de los valores
medios

variable:
(variable: calculo medio basado
en periodo variable)

fija:

(fija: el calculo medio se
reajusta al final del periodo, es
decir, con el siguiente periodo
de inicio)

Opciones de inicio

(periodo fijo o variable)

(los valores medios se calculan
basandose en el periodo de
tiempo entre los dos flancos
ascendentes de la senal)

Reajuste de los valores
medios y pico

Fc Res

(por ejemplo, mediante la
entrada digital para restablecer
los valores medios por
anticipado, antes del siguiente
flanco ascendente de la senal
inicial). Esto solo se aplica a la
opcion "FC inicial".

¢,Donde? En el menu [Operacion\Estadistica\Vavg]
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Configuracién de calculo de valor medio basado en la potencia*

*=Disponible en funcién del cédigo de dispositivo pedido.

Valores pico y valores medios (demanda) basados en la potencia

Intervalo de tiempo para
el calculo de los valores
medios y pico

Opciones de inicio

Reajuste de los valores
medios y pico

Opciones de configuracion

¢,Dénde configurar?
En [Para Dispositivo\
Estadisticas\
Gestion Suministro\
Demanda Potencia]

Opcion de comando de
desconexion para limitar la

demanda de potencia media:

Si

Ver valores medios y valores

pico

variable:
(variable: calculo medio basado
en periodo variable)

fija:

(fija: el calculo medio se
reajusta al final del periodo, es
decir, con el siguiente periodo

de inicio)

duracion:
(periodo fijo o variable)

Fct inicial:

(los valores medios se calculan
basandose en el periodo de
tiempo entre los dos flancos
ascendentes de la sefal)

Fc Res

(por ejemplo, mediante la
entrada digital para restablecer
los valores medios por
anticipado, antes del siguiente
flanco ascendente de la sefal
inicial). Esto solo se aplica a la
opcion "FC inicial".

Consulte el capitulo "Alarmas de sistema"

¢, Doénde? En el menu [Operacién\Estadisticas\Demanda]
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Comandos directos

Parameter Descripcidén Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
ReiFc tod Reinicializacién de todos los valores de inactivo, inactivo [Operacion
estadistica (Demanda de Corriente, activo /
@ Demanda de Potencia, Min, Max) Restablecer/co
nf.
/Rest]
ReiFc | Demand Reinicializacién de Estadisticas - Demanda | inactivo, inactivo [Operacion
de Corriente (media, media maxima) activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
ReiFc Min Reinicializacién de todos los valores inactivo, inactivo [Operacion
minimos activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
ReiFc Max Reinicializacién de todos los valores inactivo, inactivo [Operacién
maximos activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Parametros de proteccién global del médulo Estadisticas
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
ReiFc Méax Reinicializacién de todos los valores 1..n, Lista [Param dispos
maximos Asignac. [Estadist.
@ /Min/Max]
ReiFc Min Reinicializacién de todos los valores 1..n, Lista [Param dispos
minimos Asignac. /Estadist.
® /Min/Max]
Demanda Arran Iniciar demanda de Corriente por: Duracién, Duracién [Parédm dispos
| via: InicFunc [Estadist.
@ /Demand
/Demanda
Corr.]
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Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Fc Demanda Inicio del calculo, si la sefial asignada es 1..n, Lista [Pardm dispos
Arran | verdadera. Asignac. [Estadist.
Solo disp. si: Demanda Arran | via: = /Demand
® InicFunc /Demanda
Corr.]
ReiFc | Demand Reinicializacién de Estadisticas - Demanda | 1..n, Lista [Param dispos
de Corriente (media, media méxima) Asignac. [Estadist.
® /Demand
/Demanda
Corr.]
Deman,d Tiempo de registro 25, 15s [Pardm dispos
puradon Solo disp. si: Demanda Arran | via: = >s, [Estadist.
Duracién 10s, /Demand
® 15 s, /Demanda
30s, Corr.]
1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1h,
2h,
6 h,
12 h,
1d,
2d,
5d,
7d,
10d,
30d
Demand Configuracién de ventana desliz, desliz [Param dispos
Ventana | fija [Estadist.
/Demand
® /Demanda
Corr.]
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Estados de las entradas del médulo Estadisticas

Name
StartFc 2-I

ResFc Vavg-I

ReiFc | Demand-I

Descripcidén

Estado de ent. de mdd: Inicio de Estadisticas 2

Estado de ent. de mod: Restablecimiento de

estadisticas

Estado de ent. de mdd: Reinicializacion de
Estadisticas - Demanda de Corriente (media, media

maxima)

Asignacidn a través de

[Param dispos
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]

(1

[Pardm dispos
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]

ReiFc P Demand-
[

Estado de ent. de mdd: Reinicializacion de
Estadisticas - Demanda de Potencia (media, media

(1

maxima)
ReiFc Max-I Estado de ent. de mdd: Reinicializacién de todos los [Param dispos
valores maximos [Estadist.
/Min/Max]
ReiFc Min-I Estado de ent. de mdd: Reinicializacion de todos los [Param dispos
valores minimos [Estadist.
/Min/Max]
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Seinales del médulo Estadisticas

Signal
ReiFc tod

ReiFc | Demand

Descripcion

Senal: Reinicializacion de todos los valores de estadistica (Demanda de
Corriente, Demanda de Potencia, Min, Max)

Senal: Reinicializacion de Estadisticas - Demanda de Corriente (media,

media maxima)

ReiFc Max
ReiFc Min

Sefal: Reinicializacion de todos los valores maximos

Sefal: Reinicializacion de todos los valores minimos

Contadores del modulo Estadisticas

Value
Res Demand | Cr

Res valor Min Cr

Res valor Max Cr

Descripcion

NUmero de reinicializaciones desde el Gltimo
arranque. La marca de fecha muestra la fecha y hora
de la Ultima reinicializacidn.

NUmero de reinicializaciones desde el Ultimo
arranque. La marca de fecha muestra la fecha y hora
de la Ultima reinicializacién.

NUmero de reinicializaciones desde el Ultimo
arranque. La marca de fecha muestra la fecha y hora
de la Ultima reinicializacién.

Ruta del menu
[Operacién
/Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacion
[Estadist.

/Min

/Corr.]
[Operacién
[Estadist.

/Max

/URTD]
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Corriente - Valores estadisticos

Value Descripcion Ruta del ment
11 méx Valor maximo de corriente de secuencia de fase [Operacién
positiva (fundamental) [Estadist.
/Max
/Corr.]
1 min Valor minimo de corriente de secuencia de fase [Operacién
positiva (fundamental) [Estadist.
/Min
/Corr.]
12 méx Valor maximo de corriente de secuencia negativa [Operacién
(fundamental) [Estadist.
/Max
/Corr.]
12 min Valor minimo de corriente de carga desequilibrada [Operacién
(fundamental) [Estadist.
/Min
/Corr.]
IL1 méx RMS Valor maximo IL1 (RMS) [Operacién
[Estadist.
/Max
/Corr.]
IL1 med RMS Valor medio IL1 (RMS) [Operacién
[Estadist.
/Demand

/Demanda Corr.]
IL1 min RMS Valor minimo IL1 (RMS) [Operacién
[Estadist.
/Min
/Corr.]
IL2 méx RMS Valor maximo IL2 (RMS) [Operacién
/Estadist.
/Max
/Corr.]
IL2 med RMS Valor medio IL2 (RMS) [Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
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Value
IL2 min RMS

Descripcién
Valor minimo IL2 (RMS)

Ruta del menu
[Operacién
[Estadist.

/Min

/Corr.]

IL3 méx RMS

IL3 med RMS

IL3 min RMS

max med IG RMS

min med IG RMS

IG calc max RMS

IG calc min RMS

Valor méaximo IL3 (RMS)

Valor medio IL3 (RMS)

Valor minimo IL3 (RMS)

Valor medido: Valor maximo de IG (RMS)

Valor medido: Valor minimo de IG (RMS)

Valor medido (calculado): Valor méximo de IG (RMS)

Valor medido (calculado): Valor minimo de IG (RMS)

[Operacién
[Estadist.
/Max
/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Min

/Corr.]
[Operacién
/Estadist.
/Max
/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Min

/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Max
/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Min

/Corr.]

%(12/11) max

Valor medido (calculado): Valor maximo 12/I1, la
secuencia de fase se tiene en cuenta
automaticamente.

[Operacion
/Estadist.
/Max
/Corr.]
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Value
%(12/11) min

Descripcién

Valor medido (calculado): Valor minimo 12/11, la
secuencia de fase se tiene en cuenta
automaticamente.

Ruta del menu
[Operacién
[Estadist.

/Min

/Corr.]

Demand Pico IL1

Demand Pico IL2

Demand Pico IL3

Valor de Pico IL1, valor de RMS

Valor de Pico IL2, valor de RMS

Valor de Pico IL3, valor de RMS

[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
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Alarmas de sistema

Elementos disponibles:
SisA

A VI SO Tenga en cuenta que la proteccion de potencia y la demanda de potencia
(Activa/Reactiva/Aparente) solo esta disponible dentro de los dispositivos de

proteccién que ofrecen medicidon de corriente y tension.

Dentro del menu de Alarmas del sistema [SisA], el usuario puede configurar:

B Ajustes generales (activar/desactivar la Gestion de demanda, asignar de forma opcional una sefal, que
bloqueara la Gestion de demanda);

E Proteccidn de potencia (Valores pico);
B Gestion de demanda (Potencia y corriente); y

B Protecciéon THD.

Tenga en cuenta que todos los umbrales tienen que definirse como valores primarios.

Gestion de demanda

La demanda es la media de corriente o potencia del sistema en un intervalo de tiempo (ventana). La Gestion de
demanda admite que el usuario mantenga la demanda de energia por debajo de los valores finales contractuales
(con el proveedor de energia eléctrica). Si se superan los valores finales contractuales, se pagara una tarifa
adicional al proveedor de energia eléctrica.

Por tanto, la gestion de demanda ayuda al usuario a detectar o evitar cargas medias maximas que se van a tener
en cuenta en la facturaciéon. Para reducir la carga de demanda con respecto al indice de demanda, las cargas
pico, si es posible, deben diversificarse. Eso significa, si es posible, evitar grandes cargas al mismo tiempo. Para
asistir al usuario a analizar la demando, la gestion de demanda podria informar al usuario mediante una alarma. El
usuario también podria utilizar alarmas de demanda y asignarlas en los relés para realizar la reduccion de carga
(en caso aplicable).

La gestion de demanda abarca:

m Demanda potencia
m Demanda vat (Potencia activa);
m Demanda VAr (Potencia reactiva);
m Demanda VA (Potencia aparente); y

B Demanda de corriente.
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Configuracién de la demanda
Configuracién de demanda en un procedimiento de dos pasos. Proceda como se indica a continuacion.
Paso 1: Configure los ajustes generales dentro del menu [Parametros dispositivo/Estadisticas/Demandal:

m Defina la fuente del activador en "Duracion”.

B Seleccione una base de tiempo para la "ventana”.
m Determine si la ventana esta "fijja” o "deslizante".
E En caso aplicable, asigne una sefal de reinicio.

El tiempo del intervalo (ventana) puede definirse en fijo o deslizante.

Ejemplo de una ventana fija: Si el rango se define para 15 minutos, el dispositivo de proteccion
calcula la corriente o la potencia media en los ultimos 15 minutos y actualiza el valor cada 15
minutos.

Ejemplo de una ventana deslizante: Si se ha seleccionado la ventana deslizante y el intervalo se
define en 15 minutos, el dispositivo de proteccién calcula y actualiza continuamente la corriente o
potencia media, durante los Ultimos 15 minutos (el valor de medicién mas reciente sustituye
continuamente el valor de medicidon mas antiguo).
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Configuracion Ventan = desliz

Duracion —
112 |34 |5|6 |7 |89 |10|11[12(13 (14|15 16| 17| 18
| ﬁ
|
Calculo Media —| r || __tRer Alarm
desliz
—
1123|456 |7 |8)9([10|11|12|13 |14 | 15|16 | 17| 18
| —
[
Calculo Media —| r = “Roe"- Alarm
desliz
—
1123|4516 |7 |8((9)10|11(12|13 |14 |15 |16 | 17| 18
| —
|
Calculo Media —| r | t'Roe“- Alarm
Configuracién Ventan = fija
Calculo Media Calculo Media Calculo Media Calculo Media

Duracién

1 Duracién

!

Duracion 1

1 2 3| 4

5|16 |7

81 9|10

11

12 | 13

14 115|116 | 17 | 18

Caélculo Media

—

Célculo Media

Célculo Media

Caélculo Media

Célculo Media

Alarm
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Paso 2:

B Ademas, los ajustes especificos de Demanda tienen que configurarse en el menu [SisA/Demandal.

m Determine si la demanda debe generar una alarma o si debe ejecutarse en modo de silencio.
(Alarma activa/inactiva).

B Defina el umbral.

B En los casos aplicables, defina un tiempo de retraso para la alarma.

Valores pico

El dispositivo de proteccion también guarda los valores de demanda pico de corriente y potencia. Las cantidades
representan el valor de demanda mas alto desde el ultimo reinicio de los valores de demanda. Las demandas de
corriente y potencia del sistema se marcan con un sello de fecha y hora.

Dentro del menu [Operacion/Estadisticas], es posible ver los valores pico de demanda y la demanda actual.

Configuracién de la supervision de los valores pico
La supervision de los valores pico se puede configurar dentro del menu [SisA/Potencia] para su activacion:

E Potencia activa (Vat),
E Potencia reactiva (VAr)

m Potencia aparente (VA)

Los ajustes especificos tienen que definirse dentro del menu [SisA/Potencial.

m Determine si la supervision de valor pico debe generar una alarma o si debe ejecutarse en modo de silencio.
(Alarma activa/inactiva).

m Defina el umbral.

B En los casos aplicables, defina un tiempo de retraso para la alarma.

Valores Min. y Max.
Dentro del menu [Operacién/Estadisticas] es posible ver los valores minimo (min.) y maximo (max.).

Valores minimos desde el ultimo reinicio: Los valores minimos se comparan continuamente con el ultimo valor
minimo de dicho valor de medicién. Si el nuevo valor es inferior al Gltimo minimo, el valor se actualiza. Dentro del

menu [Parametros dispositivo/Estadisticas/"Min. / Max."], es posible asignar una sefial de reinicio.

Valores maximos desde el ultimo reinicio: Los valores maximos se comparan continuamente con el ultimo valor
maximo de dicho valor de medicién. Si el nuevo valor es superior al Gltimo maximo, el valor se actualiza. Dentro

del menu [Parametros dispositivo/Estadisticas/"Min. / Max."] , es posible asignar una sefal de reinicio.
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Proteccion THD

Para supervisar la calidad de potencia, el dispositivo de proteccion puede supervisar los THD de tension (fase a

fase) y corriente.

Dentro del menu [SisA/THD]:

E Determine si se va a emitir o no una alarma (Alarma activa/inactiva);

m Defina el umbral; y

B En los casos aplicables, defina un tiempo de retraso para la alarma.

Parametros de planificacion de dispositivo de la gestién de demanda

‘ Parameter ‘ Descripcién Opciones Predet.
Modo Modo no usar, no usar
uso

X

Sefales de la gestidn de demanda (estados de las salidas)

Ruta del menu
[Planif. de disp.]

‘ Signal ‘ Descripcidén

activo Sefal: activo

BloEx Sefal: Bloqueo externo

Alm Demd Corr Sefial: Alarma de corriente de demanda media

Alarm | THD Sefial: Alarma de Corriente de Distorsiéon de Armoénico Total

Int Demand Corrient Sefial: Desconexién de corriente de demanda media

Int | THD Sefial: Desconexién de Corriente de Distorsién de Armdnico Total

Parametros de proteccién global de la gestion de demanda

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivacion permanente de  inactivo, inactivo [SisA
modulo/etapa. activo /Ajustes
@ generales]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Fc BloEx Activar (permitir) o desactivar (no permitir) |1..n, Lista [SisA
el bloqueo del médulo/etapa. Este Asignac. /Ajustes
parametro solo es eficaz si se asigna a una énerales]
@ sefial al pardmetro de proteccién global 9
correspondiente. Si la sefial es verdadera,
se bloquean los médulos/etapas con el
pardmetro "BloEx Fc=active".
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /Demand
@ /Demanda
Corr.]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 10 - 500000A | 500A [SisA
primario) /Demand
@ /Demanda
Corr.]
t-Retr. Retraso de Desconexién 0 - 60min Omin [SisA
/Demand
@ /Demanda
Corr.]
Alarm Alarma inactivo, inactivo [SisA
activo /THD
@ /I THD]
Umbral Umbral (que se introducird como valor 1-500000A 500A [SisA
primario) /THD
@ /I THD]
t-Retr. Retraso de Desconexién 0 - 3600s 0s [SisA
[THD
@ /I THD]
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Estados de las entradas de la gestion de demanda

Name Descripcién Asignacidn a través de
BloEx-| Estado entrada mddulo: Bloqueo externo [SisA
/Ajustes generales]
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Confirmaciones colectivas para sefales bloqueadas:

Confirmaciones colectivas

LED Relés de salida SCADA Comando de LED+
binaria descon'eXIon Relés de salida
pendiente binaria+
SCADA+
Comando de
desconexion
pendiente
Mediante Smart | Todos los LED a Todos los relés Todas las Todos los Todos a la vez:
view o en el la vez: de salida binaria senales SCADA comandos de ;Donde?
panel todos... A alavez: alavez: desconexion ., )
¢ Donde? ) [Operacion/Confir
pueQen [Operacion/Confir ¢, Donde? ¢, Donde? pendientes a la macion]
confirmarse. macion] [Operacion/Confir [Operacion/Confir vez
macion] macion] ¢, Donde?
En el panel, [Operaci(?r’vConfir
macion]
puede accederse
al menu
[Operacion\Confir
macion]
directamente
mediante la
tecla"C".
Confirmacion Todos los LED a Todos los relés Todas las Todos los
externa®: la vez: de salida binaria = sefiales SCADA comandos de
. alavez: alavez: desconexion
Mediante una ,
sefal de la lista , pendientes a la
¢, Donde? Dentro vez:

de asignaciones

(por ejemplo, la del mend
por €] p ' [Param. del
entrada digital) . " )
dispositivo/Confir
fodos... pueden C
) macion]
confirmarse.
Confirmacion Todas las LED a
automédtica: la vez,
, automaticamente
A través de una
en caso de una
alarma nueva de
. L, alarma de
ninguna funcion .
proteccion.

de proteccion

¢, Dbénde? Dentro = ;Dénde? Dentro

del menu del menu
[Param. del [Param. del
dispositivo / dispositivo /
Confirmacion] Confirmacion]

¢, Donde? Dentro
del menu
[Param. del
dispositivo /
Confirmacion]

*La confirmacion externa podria deshabilitarse si el parametro » Conf Ex «se ajusta a »inactivo« dentro del menu
[Param. disp./Conocimiento]. De este modo también se bloquea la confirmacién por comunicacion (por ejemplo,
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Modbus).

** Si la confirmacion automatica esta activa, se reconoceran todas las LED con una alarma de proteccion.
La confirmacion automatica debe activarse ajustando:

[Param. disp. / LED / grupo de LED A/ LED 1...n] »Bloqueado« = “activo, conf. por alarma”
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Opciones de confirmaciones individuales en sefiales bloqueadas:

Confirmacion individual

LED

Relés de salida binaria

Comando de desconexion
pendiente

Mediante una sefal de la LED individual:

lista de asignaciones (por

ejemplo, la entrada digital)

un... puede confirmarse. ¢Donde?
En el menu de

configuracion de este LED

individual.

Relé de salida binaria:

¢, Dbénde?
En el menu de
configuracion de este relé
de salida binaria individual.

Comando de desconexion
pendiente.

¢, Dbénde?
En el modulo
ControlDesconexion

A VI SO Mientras se encuentre en modo de configuracién de parametros, no puede
realizar confirmaciones.

En caso de que se produzca un fallo durante la configuracién de parametros
mediante el panel operativo, primero debe abandonar el modo de parametros

pulsando el boton "C" o "Aceptar" antes de acceder al menu "Confirmaciones"

mediante el pulsador.
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Confirmacion manual

Es posible confirmar LED, SCADA, relés de salida binaria y/o un comando de desactivacion pendiente pulsando la
tecla »C« en el panel.

Existen dos principios sobre la manera en que la tecla »C« debe reaccionar cuando se pulsa:

« (1.) Con paso de seleccion intermedia: Una vez pulsada la tecla »C«, seleccione los elementos que deben
confirmarse (LED, SCADA, relés de salida binaria, comando de desactivacién o todos ellos) mediante las
teclas visibles. Después, pulse la tecla con el »Simbolo de la llave«.

« (2.) Confirmacion inmediata: Una vez que se han configurado los elementos que deben asignarse a la
»Conf. mediante tecla»C«,se confirmaran solo pulsando la tecla »C« (durante aprox. 1 segundo).

El parametro de configuracion [Param. disp/Confirmacion] » Conf. mediante tecla » C« decide qué principio del
descrito arriba estara disponible cuando la tecla »C« se pulse:

+  “Ninguno” - Al pulsar la tecla »Cg, esta funcionara tal y como se describié mas arriba con el “principio
(1.)”, es decir, usted selecciona explicitamente los elementos a confirmar.

« “Conf.LED” - Alpulsar la tecla »C« (durante aprox. 1 segundo) se confirman todas las LED de
inmediato (solo se requerira la contrasefia. Véase mas abajo).

« “Conf.LED, relés” - Al pulsar la tecla »C« (durante aprox. 1 segundo) se confirman todas las LED y los
relés de salida binaria de inmediato (solo se requerira la contrasefia. Véase mas abajo).

« “Conf. cualquiera” - Al pulsar la tecla »C« (durante aprox. 1 segundo) se confirman todos los
elementos mencionados (anteriores) de inmediato (solo se requerira la contrasefia. Véase mas abajo).

Los tres tipos de reconocimiento inmediato segun el “principio (2.)” pueden reconocerse por el hecho de que
siempre incluyen una prueba de LED; es decir, todas las LED parpadean en rojo durante un segundo y luego
parpadean en verde durante otro segundo.

A VI SO Independientemente de qué tipo de informacién haya seleccionado, tenga en
cuenta que se le pedira la contrasefa.
Si se le pide cualquier contrasefia y pudiera entrar sin introducir una concreta,

introduzca una vacia en el nivel »Prot-Lv1«.

Consulte el capitulo “Seguridad” para obtener informacion general acerca de
las contrasefias y consideraciones relaciondas con la seguridad.
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Confirmaciones externas

En el menu [Parametro del dispositivo\Confirmacion Ex] puede asignar una sefal (por ejemplo, el estado de una

entrada digital) de la lista de asignaciones que:

m confirme todos los LED (confirmables) a la vez;
m confirme todas las salidas binarias (confirmables) a la vez;

E confirme todas las sefiales SCADA (confirmables) a la vez.

Con LED

1..n, Lista Asignac.

Confirmac Ex.Con LED

Con SD

1..n, Lista Asignac.

Confirmac Ex.Con SD

Con Scada

1..n, Lista Asignac.

Confirmac Ex.Con Scada
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Reajustes manuales
En el menu »Operacion/restablecer« puede:

B restablecer contadores,
B eliminar registros (por ejemplo, registros de perturbacion) y

B reajustar elementos especiales (estadisticas, replicas térmicas, etc).

A VI SO Puede encontrar la descripcidn de los comandos de reajuste en los médulos
correspondientes.
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Visualizacion del estado

Si la pantalla de estado dentro del menu "Operacion”, se puede ver el estado actual de todas las senales. Esto
significa que el usuario es capaz de ver si las sefiales individuales estan activas o inactivas en un momento
concreto. El usuario puede ver todas las sefales ordenadas por elementos/modulos de proteccion.

El estado de entrada/senal de modulo es... Se muestra en el panel como...

false / »0« 0 E

verdadero / "1" ﬁ
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Panel de funcionamiento (HMI)

HMI

Parametros especiales del panel

Este menu Parametro dispositivo\HMI") se utiliza para definir el contraste de la pantalla, el tiempo de edicion
maximo admisible y el idioma del menu (después del tiempo definido, todos los cambios de parametros no
guardados se rechazaran).

Comandos directos del panel

Parameter Descripcion
Contr. Contraste
Opciones de Si se presiona la tecla »C« mientras el

puesta a cero

X

Smart view por
USB

X

Smart view por
Eth

X

dispositivo realiza un reinicio en frio,
aparece un cuadro de didlogo general de
restablecimiento de opciones en la pantalla.
Seleccione qué opciones estaran disponibles
en este cuadro de dialogo.

Activa (permite) o desactiva (no permite) el
acceso de Smart view a través de la interfaz
USB.

Activa (permite) o desactiva (no permite) el
acceso de Smart view a través de la interfaz
Ethernet.

Parametros de proteccién global del panel

Rango de
ajuste

0-100%

Valores fab.,
"Rest. contr.",

Solo "Valores
fab.",

Desact. puesta
a cero

inactivo,

activo

inactivo,

activo

Predet.

50%

Valores fab.,
"Rest. contr."

activo

activo

Ruta del menu

[Param dispos
/HMI]

[Parédm dispos
/Seguridad
/Varios]

[Param dispos
/Seguridad
/Comunicacién]

[Pardm dispos
/Seguridad

/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-max Si no se pulsan otras teclas en el panel, una 20 - 3600s 180s [Pardm dispos
edic/acceso vez que este tiempo expira, se cancelan /Sequridad
todos los parametros almacenados en la 9
caché (cambiados). El acceso al dispositivo /Varios]
® queda bloqueado y pasa al modo de solo
lectura Read-Only LvO.
Pantalla Se desactivara la iluminacién de la pantalla 20 - 3600s 180s [Parédm dispos
desactivada cuando el temporizador llegue a su fin. JHMI]
Idioma menu Seleccién del idioma Inglés, Inglés [Param dispos
Aleman, JHMI]
® Ruso,
Polaco,
French,
Portugués,
Espafiol,
Rumano
Mostrar n.2 de | Mostrar nimeros de dispositivo ANSI inactivo, activo [Param dispos
dispos. ANSI .
activo /HMI]

X
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Registradores

Registrador de perturbaciones

Elementos disponibles:
Reg perturb

B Los registros de perturbaciones pueden descargarse (leerse) mediante el ajuste de parametros y el software de
evaluacion Smart view.

B Los registros de perturbaciones pueden verse y analizarse en Visualizador de datos (que se instala con el
Smart view ).

B Los registros de perturbaciones pueden convertirse en formato de archivo COMTRADE mediante Visualizadores
de datos.

El registrador de perturbaciones funciona con 32 muestras por ciclo. El registrador de perturbaciones puede
activarse por uno de los ocho eventos de inicio posibles (seleccién de la »lista de asignaciones«/l6gica OR). El

registrador de perturbaciones contiene los valores de medicion, incluido el tiempo de preactivacion. Usando Smart

view/Visualizador de datos (opcional) pueden visualizarse y evaluarse graficamente las curvas oscilograficas de las
trazas o los canales analdgicos (corriente, tension) y digitales. El registrador de perturbaciones tiene una capacidad
de almacenamiento de 129 s y puede registrar hasta 15 s (ajustable) por registro, La cantidad de registros
depende del tamafio de cada registro.

El registrador de perturbaciones puede configurarse en el menu »Parametro de dispositivo/Reg de perturb.«.

Determine el tiempo de registro maximo para registrar un evento de perturbacion. Puede ajustarse mediante el
parametro » Tamarfio max. de archivo«, siendo el valor maximo 15 s (inclusive el tiempo de desconexién previa y
posterior). Los tiempos de desconexion previa y posterior del registrador de perturbaciones se configuran
(mediante parametros » Tiempo de desconexion previa«'y » Tiempo de desconexion posterior«) en porcentaje sobre
el valor del » Tamario max. de archivo«.

Para activar el registrador de perturbaciones, pueden elegirse hasta ocho sefiales de la »lista de asignaciones«.
Los eventos de activacion tienen una vinculacién OR. Si se ha escrito un registro de perturbaciones, no puede
activarse un registro de perturbaciones nuevo hasta que todas las sefales de activacion, que han activado el
registro anterior, hayan desaparecido.

A VI So Si tr es la duracién de la seiial de desconexién y wa=» Tamaio max. de archivoc,

tee=(» Tiempo-de desconexion previo« - tus.), trost=(» Tiempo de desconexion
posterior« - tys), entonces, los resultados de las duraciones son como sigue:

- El tiempo actual de la activacidn previa siempre es igual a tpr

- El evento de perturbacién se recoge para el tiempo tz,, que es:
tev = min( tr, (tmax —tere) )

- El tiempo posterior de desconexion es trest:
tRest = mln( tPost, (tMéx _tPre_tEv) )

También puede pasar que, dependiendo de la sefial de la desconexion actual en la
duracién actual y del ajuste tq\ , tey < tr, €5 decir, que el evento de la perturbacién no se
registre por completo. La Unica forma de aminorar el riesgo (ajustar a ambos lados un
valor menor para tpr.) €s configurar un valor mayor para tys. Sin embargo, esto podria
tener como consecuencia que se mantuvieran en la memoria un pequefio nimero de
eventos.
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Del mismo modo, también puede pasar que no permanezca mas tiempo de desconexién
posterior (es decir, trest = 0). Tenga en cuenta que el registro se parara siempre
después de configurar el tiempo twa=» Tamario méax. de archivo« como finalizado.

Ademas, hay que decidir el comportamiento del registrador de perturbaciones en el caso de que la capacidad de
almacenamiento se haya agotado: O bien sobrescribir automaticamente los registros mas antiguos (»Sobrescribir
automaticamente«="activo”), o pararlo realizando mas registros (»Sobrescribir aufomaticamente«="inactivo”) hasta
que la memoria se limpie manualmente.
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Arran: 1

Activar

Arran: 2
Activar

Arran: 3

Activar

Arran: 4

Activar

Arran 5 Registrndo

Activar

Arran: 6

Activar

Arran: 7
Activar

Arran: 8
Activar

Activac Man
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Ejemplo 1: cuadro de intervalos del registrador de perturbaciones

Inicio 1 = ProtDesc
Inicio 2 = -.-
Inicio 3 = -.-
Inicio 4 = -.-
Inicio 5 = -.-
Inicio 6 = -.-
Inicio 7 = -.-
Inicio 8 = -.-

. < A
t-reg < Tam max ar Sobr. autom. = activo

Tiem postactiv = 25%

Inicio 1 Tiem. preactiv. = 15%
200 ms Tam maxar=2s

0 >
| | t
| |
| |
| |
Tiem. preactiv. : :
| |
‘300 ms I
1 B — I
|
|
0 | -
-—
10 :
' |
' |
Tiem postactiv | |
: |
| 500 ms
) | - »
|
|
0 | -
10 o
| |
I ! t
| |
| |
t-reg [ |
| |
L 1000 ms !
1 - Lol
0
|
| 0
| t
|
|
Tam maxar |
|
|
- 2000 ms o
1
0 - >
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Ejemplo 2: cuadro de intervalos del registrador de perturbaciones

Inicio 1 = Prot.Alarm

Inicio 2 =-.-

Inicio 3 =-.-

Inicio 4 = -.-

Inicio 5 =-.-

Inicio 6 = -.-

Inicio 7 =-.-

Inicio 8 = -.-

Sobr. autom. = activo
t-reg = Tam max ar Tiem postactiv = 25%

Tiem. preactiv. = 15%

Tam max ar =2s

Inicio 1
1200 ms
1
9 >
| | t
| |
| |
| |
Tiem. preactiv. : :
| |
‘300 ms |
1 |
|
|
0 | -
10 !
| I t
! |
! !
Tiem postactiv | |
: [
| _500ms
1 |
|
|
0 | .
I —
| 0 |
I | t
I |
I |
t-reg I |
I |
P 2000 ms ‘I
1
0 [
I -—
10 |
| | t
l I
l I
Tam maxar | |
: I
P 2000 ms o |
] -t >
9 >
0 t
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Lectura de registros de perturbaciones

m En el menu »Operacién/Reg. disturbios« podra detectar los registros de perturbaciones acumulados.
A VI SO En el menu "Operacién/Registradores/Activacion Man" puede activar
manualmente el registrador de perturbaciones.

Eliminar registros de perturbaciones

En el menu »Operacion/Reg. perturbaciones« podra:

B Eliminar los registros de perturbaciones.

m Eligir la »TECLA« »arriba« y la »TECLA« »abajo« para el registro de las perturbaciones que haya que eliminar.
B Acceder a la vista detallada del registro de perturbaciones con la » TECLA« »derechax.

B Para confirmar pulse la » TECLA« »eliminar«

B Introduzca la contrasefia y pulse la tecla »Aceptar«.

m Elija si quiere eliminar todos los registros de perturbaciones o sélo los actuales.

m Para confirmar pulse la » TECLA« »Aceptar.
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Comandos directos del registrador de perturbaciones

Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste

Activac Man Disparo Manual Falso, Falso
Verd

@

Res tod reg Poner a cero todos los registros inactivo, inactivo

@

activo

Ruta del menu

[Operacién
/Registrad
[Activac Man]

[Operacion

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]

Parametros de proteccion global del registrador de perturbaciones

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Arran: 1 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista Prot.Desc [Param dispos
verdadera. Asignac. [Registrad
@ /Reg perturb]
Arran: 2 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Parédm dispos
verdadera. Asignac. /Registrad
@ /Reg perturb]
Arran: 3 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Param dispos
verdadera. Asignac. [Registrad
@ /Reg perturb]
Arran: 4 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Parédm dispos
verdadera. Asignac. [Registrad
@ /Reg perturb]
Arran: 5 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Pardm dispos
verdadera. Asignac. [Registrad
(X) /Reg perturb]
Arran: 6 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Param dispos
verdadera. Asignac.

X

/Registrad
/Reg perturb]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Arran: 7 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Pardm dispos

verdadera. Asignac. .
/Registrad

® /Reg perturb]

Arran: 8 Comenzar el registro si la sefial asignada es | 1..n, Lista [Param dispos
verdadera. Asignac. [Registrad

® /Reg perturb]

Sobr. autom. Si no queda memoria libre, se sobrescribird | inactivo, activo [Param dispos

X

el archivo mas antiguo. activo [Registrad

/Reg perturb]

Tiem. preactiv.

X

Tiem postactiv

X

Tam max ar

X

El tiempo anterior a la activacion se 0-99% 20% [Parédm dispos
establece como porcentaje del valor
»Tamafo max. archivo«. Este corresponde a
la parte del registro antes de que empiece /Reg perturb]
el evento de activacion.

/Registrad

El tiempo posterior a la activacién se define 0 -99% 20% [Parédm dispos
como un porcentaje del valor de »Tamanfo
max. archivo«. Es el tiempo restante de este
valor, en funcién del ajuste »Tiempo /Reg perturb]
preactivacion« y de la duracién del evento

de activacién, pero hasta el maximo del

valor de »Tiempo posactivacién« aqui

definido.

/Registrad

Capacidad de almacenamiento maxima por 0.1 -15.0s 2s [Param dispos
registro, incluido el tiempo previo y
posterior de activacién. La cantidad de
registros depende del tamafo de cada uno, /Reg perturb]
el tamafio maximo de archivo (especificado

aqui) y la capacidad de almacenamiento

total.

/Registrad

Estados de entrada del registrador de perturbaciones

Name
Iniciol-l

Descripcién Asignacidn a través de
Estado de ent. de méd:: Desencadenar [Param dispos
evento/iniciar registro si: [Registrad

/Reg perturb]
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Name
Inicio2-I

Inicio3-I

Inicio4-|

Inicio5-I

Inicio6-I

Inicio7-1

Inicio8-I

Descripcion

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Estado de ent. de mdd:: Desencadenar
evento/iniciar registro si:

Senales del registrador de perturbaciones

Asignacion a través de
[Pardm dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Param dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Param dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Parédm dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Pardm dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Param dispos
/Registrad
/Reg perturb]
[Param dispos
/Registrad
/Reg perturb]

Signal Descripcién

regstrndo Sefal: Registro

mem llena Sefal: Memoria llena

Err borrar Sefal: Borrar fallo en memoria

Rest todos reg
Res reg
Activac Man

Sefal: Todos los registros eliminados

Sefial: Eliminar registro

Sefal: Disparo Manual

Parametros especiales del registrador de perturbaciones

Value
Est. reg.

Descripcion
Estado de registros

Predet.
Listo

Tamano Ruta del ment

Listo, [Operacién

Registrndo,  /Visualizacién del
estado

Escr. arch.,

Activar Blo [Registrad

/Reg perturb]
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Value
Céd. error

Descripcion
Cédigo de error

Predet.
OK

Tamafio
OK,

Err escr,
Err borrar,

Err. de
calculo,

Arch. no
encon.,

Sobr. autom.

desac.

Ruta del menu
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/Registrad
/Reg perturb]
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Registrador de fallos

Reg err

Finalidad del registrador de fallos

El Registrador de fallos proporciona informacion comprimida sobre los fallos (p. €j., causas de desconexién). La
informacion comprimida se puede leer también en el panel operativo. Esto podria ser Gtil para un analisis rapido de
los fallos ya en el panel operativo. Después de un fallo, se enviara una ventana emergente a la pantalla con el fin
de llamar la atencion de los usuarios al fallo. El Registrador de fallos proporcionara informacion sobre las causas
del fallo. Se puede realizar un analisis de fallos detallado (de forma oscilografica) mediante el registrador de
perturbaciones La referencia entre los registros de fallos y los correspondientes registros de perturbaciones son el

» Numero de fallos« y el » Numero de fallos de red«.
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Definiciones

Tiempo para
desconexion:

Duracion del fallo:

ProtAlarm

Tiempo entre la Primera alarma (Act. Prot.) y la decisién de Primera desconexién (Desc.
Prot.).

Periodo de tiempo desde el flanco ascendente de la sefal de activacion general (»AcT.

PRroT.«) hasta el flanco descendente de la sefal de activaciéon general. Tenga en cuenta que
la activacion general es una conexion OR (disyuncion) de todas las sefales de activacion. La
desconexion general es una conexion OR de todas las desconexiones.

Se abre una ventana emergente en la pantalla

Duracion de fallo

| >
' |
| |
Prot.Desc : :
' |
: Tiempo para desconexion |
|< ......................... I
|
|
' >
0
t
Valores analégicos (registro) retraso-med-t=0
| retraso-med-t>0
ol
>
0 |

Capturar datos |
|

Capturar datos
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Behaviour of the Fault Recorder

¢ Como se activa el registrador de fallos?
El Registrador de fallos se activara con el flanco ascendente de la seial de »AcT. PROT.« (activacion general).

Tenga en cuenta que »AcT. PROT.« (activacion general) es una conexion OR de todas las sefiales de activacion. La
primera activacion activara el registrador de fallos.

¢ En qué momento se registran las mediciones del fallo?

Las mediciones del fallo se registraran (se escriben) cuando se lleve a cabo la decisién de desconexién. El
momento en que las mediciones se registran (tras una desconexion) puede retrasarse de forma opcional con el
parametro »refraso-med-t«. Esto seria lo mas razonable para lograr unos valores de medicién mas fiables (p. €;j.,
para evitar la medicién de perturbaciones causadas por componentes de DC significativos).

Modos
En caso de que un registro de fallo deba escribirse aunque una alarma general no lleve a la desconexién, el
parametro » Modo-registro« debe establecerse en » Alarmas y desconexiones«.

Establezca el parametro » Modo-registro« en » Solo desconexiones« si una alarma a la que no siga una decision de
desconexion no debe llevar a una desconexion.

¢ Cuando aparece la superposicion (ventana emergente) en la pantalla del panel operativo?
Aparecera una ventana emergente en la pantalla del panel operativo cuando la activacién general (Act. Prot.)
desaparezca.

A VI SO N.o §e mostrara Pingt’m tiempo pfa’ra la d’esconei(ic’m si otrF) mf'J’dqu de pr.oteccién
distinto de la seial de desconexion envia la sefial de activaciéon que activa el
registrador de fallos. Esto puede ocurrir si mas de un médulo de proteccidn esta
involucrado en un fallo.

A VI SO Nota: Los ajustes de los parametros (umbrales , etc.) que se muestran en un registro

de fallos no son parte del registro de fallos en si. Siempre se obtienen de los ajustes
del dispositivo actual. Si se han actualizado los ajustes de los pardmetros que se
muestran en un registro de fallos, estos quedaran indicados con un simbolo de
asterisco en el registro de fallos.

Para evitar esto, haga lo siguiente:

Guarde cualquier registro de fallos que deba archivar en su red local o disco duro
antes de hacer cualquier cambio en los parametros. Después, elimine todos los
registros de fallos del registrador.

Memoria

El ultimo registro de fallos almacenado se guarda de forma segura en el Registrador de fallos (los otros se guardan
en una memoria que depende de la potencia auxiliar del relé de proteccion). Si no hay mas memoria libre, se
sobrescribira el registro mas antiguo (FIFO). Es posible conectar hasta veinte registros.
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¢ Como se cierra la ventana emergente?
Con la tecla »Aceptar«.

¢ Como se comprueba rapidamente si un fallo ha llevado a una desconexion?

Los fallos que llevan a una desconexioén se indican con un icono de rayo i’ (a la derecha) en el menu general del
registrador de fallos.

¢ Qué registro de fallos aparece?
El correspondiente al fallo mas reciente.
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Contenido de un registro de fallos

Un registro de fallos incluye la siguiente informacion:

Fecha/hora Fecha y hora del fallo

NumFallo Numero de fallo, que aumentara con cada fallo (alarma general o » AcT. PROT.«)

NUm. de fallos de red Este niumero sera mayor con cada activacion general (excepcion RA: se aplica solo a
dispositivos que ofrecen reconexion automatica).

Conjunto activo Conjunto de parametros activo

Tiempo para Tiempo entre la activacion y la desconexion Nota: No se muestra el tiempo para la

desconexion desconexion si distintos modulos de proteccion envian la primera activacion y la

primera desconexion.
Alarma Nombre del médulo que se activé primero

Desconexién Nombre del médulo que se desconecto primero.
La informacion que se muestra depende del médulo de proteccion que se ha
desconectado. Esto significa que, por ejemplo, los umbrales se muestran. En caso de
que la desconexion la haya iniciado el modulo de proteccion MotorStart (se aplica a los
relés de proteccion de los motores), se mostrara informacion adicional.

Ajuste adaptativo En caso de que se utilicen conjuntos de adaptacion, se mostrara el nimero del
conjunto activo.

Tipo error En caso de desconexion por sobrecarga, el tipo de fallo se evaluara teniendo en
cuenta las fases energizadas.

Alarma fase A Alarma fase B Alarma fase C Tipo de fallo

X | L1G
X L2G
X L3G
X X L1B
X X L2L3
X X L1L3

X X X L1L2L3

Direccién En caso de que se haya detectado la direccidn, se mostrara la direccién evaluada

(esto se aplica solo a los relés de sobrecarga de tierra y fase direccional).

Valores medidos Se mostraran los distintos valores de medicién en el momento de la desconexion (o
con retraso, segun el ajuste de los parametros).
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Cdémo configurar el registrador de fallos
El pardametro » Modo-registro« determinara si las desconexiones solo generan un registro de fallos o si las alarmas

sin una desconexion consecutiva también deben generarlo. Este parametro debe establecerse en el menu [Param
dispos\Registradores\Reg fallos].

Coémo navegar por el registrador de fallos

Navegacion en el Tecla
Registrador de fallos

Volver a la vista general

4|
Elemento siguiente
(superior) en este registro L
de fallos
Registro de fallos anterior

H
Elemento siguiente (inferior) EE

en este registro de fallos

Cbémo interpretar el registrador de fallos
Para leer un registro de fallos, hay dos opciones disponibles:

«  Opciodn 1: ha aparecido un fallo en el panel operativo (porque se ha producido una desconexiéon o una
activacion).

«  Opciodn 2: acceda de forma manual al menu del registrador de fallos.

Opcion 1 (en caso de que aparezca un registro de fallos en la pantalla [superposicion]):
m analice el registro de fallos con las teclas de flecha hacia arriba y hacia abajo,
E o bien cierre la ventana emergente con la tecla Aceptar.
Opcion 2:
B acceda al menu principal,
B acceda al submenu »Operacion/Registradores/Reg fallos«,
B seleccione un registro de fallos y

m analice el registro de fallos con las teclas de flecha hacia arriba y hacia abajo,
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Comandos directos del registrador de fallos

Parameter Descripcién Rango de
ajuste

Res tod reg Poner a cero todos los registros inactivo,
activo

@

Parametros de proteccion global del registrador de fallos

Rango de
ajuste

Parameter Descripcién

Modo-registro

X

retraso-med-t

X

Modo de registro (define el comportamiento Alarmasy
del registrador) desconexiones,

Solo
desconexiones

Tras la desconexion, la medicidn se 0-60ms

retrasara durante este tiempo.

Predet.

inactivo

Predet.

Solo
desconexione
S

Oms

Ruta del menu

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]

Ruta del menu

[Param dispos
/Registrad
/Reg err]

[Param dispos
/Registrad
/Reg err]

Senales del registrador de fallos

Signal Descripcion
Res reg Sefal: Eliminar registro
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Registrador de eventos

Reg. eve.

El registrador de eventos puede registrar hasta 300 eventos y los ultimos 50 eventos (minimos) guardados se
registran a prueba de errores. En todos los eventos se ofrece la siguiente informacion:

Los eventos se registran del siguiente modo:

N.° de registro N.° de error N° de err. cuad. Fegha de Modulo.Nombre  Estado
registro
Numero Numero del fallo  Un N.° de error de Marca de hora | ;Qué ha Valor
secuencial €n proceso cuadricula puede cambiado? modificado
tener varios N.° de
errores
Este contador se
incrementara por
cada Alarma Este contador se
general (Alarma  incrementara por
Prot.) cada Alarma general

(excepcion RA: se
aplica solo a
dispositivos que
ofrecen reconexion
automatica)

Existen tres clases de eventos distintos:

B La alternancia de estados binarios semuestra como:
B 0->1 si la sefal cambia fisicamente de "0" a "1".

B 1->0 si la sefal cambia fisicamente de »1« a »0«.

B El incremento de contadoresse muestra como:

m Estado de contador antiguo -> Estado de contador nuevo (por ejemplo, 3->4)

B La alternancia de miultiples estados se muestra como:
m Estado antiguo -> Estado nuevo (por ejemplo, 0->2)
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Lectura del registrador de eventos
B Acceda al "menu principal".
B Acceda al submenu »Operacion/Registradores/Reg eventos«.

B Seleccione un evento.

Comandos directos del registrador de eventos

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Res tod reg Poner a cero todos los registros inactivo, inactivo [Operacion
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Senales del registrador de eventos
Signal Descripcion
Rest todos reg Sefal: Todos los registros eliminados
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Registrador de tendencias

Elementos disponibles:

Reg tend

Configuracion del registrador de tendencias

El Registrador de tendencias tiene que configurarse dentro del menu [Param dispos/Registradores/Registrador de
tendencias].

El usuario tiene que configurar el intervalo de tiempo. Esto define la distancia entre dos puntos de medicion.

El usuario puede seleccionar hasta diez valores para que se registren.
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Parametros de proteccion global del registrador de tendencias

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Resolucién Resolucién (frecuencia de registro) 60 min, 15 min [Param dispos
30 min, /Registrad
® 15 min, /Reg tend]
10 min,
5 min
Tendl Valor Observadol l..n, TC.IL1 RMS [Param dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend2 Valor Observado2 1..n, TC.IL2 RMS [Pardm dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend3 Valor Observado3 1..n, TC.IL3 RMS [Param dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend4 Valor Observado4 1l..n, TC.med IG [Param dispos
ListaRegTend | RMS [Registrad
@ /Reg tend]
Tend5 Valor Observado5 1..n, [Parédm dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend6 Valor Observado6 1..n, [Param dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend7 Valor Observado7 1..n, [Parédm dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
Tend8 Valor Observado8 1..n, [Pardm dispos
ListaRegTend [Registrad
® /Reg tend]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Tend9 Valor Observado9 1..n, [Pardm dispos
ListaRegTend [Registrad

® /Reg tend]

Tend10 Valor Observadol0 1..n, [Param dispos
ListaRegTend [Registrad

@ /Reg tend]

Seiales del registrador de tendencias(estados de salida)

Signal ‘ Descripcién

Rest. man. Puesta a cero manual

Comandos directos del registrador de tendencias

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Rest Eliminar todas las entradas inactivo, inactivo [Operacion
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Valores generales del registrador de tendencias
Value Descripcién Predet. Tamano Ruta del ment
Entr. max. disp.  NUmero maximo de entradas 0 0- [Operacién
disponibles en la configuracién actual 9999999999

/NUm. y DatosRev
/Reg tend]

Valores globales del registrador de tendencias
La »ListRegTend« a continuacion, resume todas las senales que el usuario puede asignar.

Name Descripcidén

Sin asignacién
TC.IL1 Valor medido: Corriente de fase (fundamental)

TC.IL2 Valor medido: Corriente de fase (fundamental)
TC.IL3 Valor medido: Corriente de fase (fundamental)
TC.med IG Valor medido (medido): IG (fundamental)
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Name Descripcion

TC.IG calc Valor medido (calculado): IG (fundamental)

TC.IL1 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS)

TC.IL2 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS)

TC.IL3 RMS Valor medido: Corriente de fase (RMS)

TC.med IG RMS Valor medido (medido): IG (RMS)

TC.IG calc RMS Valor medido (calculado): IG (RMS)

TC.I0 Valor medido (calculado): Corriente cero (fundamental)

TC.I1 Valor medido (calculado): Corriente de secuencia de fase positiva (fundamental)

TC.I2 Valor medido (calculado): Corriente de carga desequilibrada (fundamental)
):

TC.%(12/11)

TC.%(12/11) max

TC.IL1 med RMS

Valor medido (calculado): 12/I1, la secuencia de fase se tiene en cuenta

automaticamente.

Valor medido (calculado): Valor maximo 12/11, la secuencia de fase se tiene en
cuenta automaticamente.

Valor medio IL1 (RMS)

TC.IL2 med RMS
TC.IL3 med RMS

Valor medio IL2 (RMS)
Valor medio IL3 (RMS)

TC.ILL THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico IL1
TC.IL2 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico IL2
TC.IL3 THD Valor medido (calculado): Corriente Total Arménico IL3
MArran.IL1 Ib Valor medido: Corriente de fase como porcentaje de Ib
ThR.I2T Usad Capacidad térmica usada.

URTD.Windgl Bobinado 1

URTD.Windgl max Bobinadol Valor Maximo

URTD.Windg2 Bobinado 2

URTD.Windg2 max Bobinado2 Valor Maximo

URTD.Windg3 Bobinado 3

URTD.Windg3 méx Bobinado3 Valor Maximo

URTD.Windg4 Bobinado 4

URTD.Windg4 max Bobinado4 Valor Maximo

URTD.Windg5 Bobinado 5

URTD.Windg5 max Bobinado5 Valor Maximo

URTD.Windg6 Bobinado 6

URTD.Windg6 méx
URTD.CojMo1
URTD.CojMol max

Bobinado6 Valor Maximo
Cojinete de Motor 1
Cojinete de Motorl Valor Maximo

URTD.CojMo2
URTD.CojMo02 max
URTD.CojLoad1l

Cojinete de Motor 2
Cojinete de Motor2 Valor Maximo
Cojinete de Carga 1

URTD.CojLoadl max

URTD.CojLoad?

Cojinete de Cargal Valor Maximo
Cojinete de Carga 2
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Name Descripcion

URTD.CojLoad2 max Cojinete de Carga2 Valor Maximo
URTD.Aux1 Auxiliarl

URTD.Aux1 max Auxiliarl Valor Maximo
URTD.Aux2 Auxiliar2

URTD.Aux2 max

Auxiliar2 Valor Maximo

URTD.RTD max
RTD.MayorTempBobinad

RTD.Maxima
TempMotBear

RTD.Méxima
TempLoadBear

Temperatura maxima de todos los canales.

Temperatura del bobinado de motor mds elevada, en grados C.

Temperatura mas alta del cojinete del motor, en grados C.

Temperatura mas alta del cojinete de la carga, en grados C.

RTD.Maxima temp aux

Méaxima temp auxiliar en grados centigrados.
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Registrador de arranque de motor

Elementos disponibles:
Reg arran

El registrador de arranque de motor registra informacién durante el arranque de un motor. Estos registros se
almacenan a prueba de fallos y se permite grabar hasta 5 arranques. Después de 5 arranques, cada puesta en
marcha siguiente sobrescribe el registro de datos mas antiguo ("primero en entrar, primero en salir").

Cada registro consta de un resumen de la informacién y las tendencias analdgicas registradas. Sin embargo, el
conjunto de datos exacto depende de la variante del equipo solicitado. Puede acceder a la informacién de
resumen usando Smart view o mediante la interfaz del panel frontal del relé. Esta funcién proporciona informacion
registrada en el momento de arranque del motor, como por ejemplo:

Fecha del evento de arranque de motor

Numero de registro

IA max RMS, IB max RMS, IC max RMS, IX max RMS — Corriente maxima de fase RMS de la fase respectiva
Desequil max - Corriente maxima de desequilibrio durante el arranque del motor

TIR med. - Corriente media de las tres fases en el momento de la transicion de comienzo de arranque

Velocidad - La velocidad nominal del motor (1 0 2)

Valores de tiempo (duracion):

m 7STI/- Eltiempo transcurrido desde el inicio hasta que el valor actual cae por debajo del umbral de
arranque fijado

B T7SPR - El tiempo que transcurre desde el inicio hasta que el motor esta en marcha, o (en caso de una
secuencia de arranque incompleta) hasta la orden de desconexion

B /2T usada - La capacidad térmica utilizada, especificado como porcentaje de la capacidad térmica maxima

B Arran correcto - Esto se pone a 1 si el arranque del motor ha tenido éxito (y 0 en caso contrario).

Smart view permite almacenar la informaciéon de resumen como archivo de texto o imprimirla.

Las tendencias analogas se pueden ver mediante Visualizador de datos. Ejemplos de tendencias analdgicas
registradas son:

m Valores de corriente de fase:
m Desequilibrio de corriente

m Capacidad térmica

[ |

Temperaturas (en el caso de que equipe una caja RTD)
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Gestionar registros de arranque

Los datos del registrador de inicio se pueden descargar a través de Smart view desde el dispositivo.

Inicie Smart view si no se ha hecho ya.

No obstante, si no se ha descargado los datos desde el dispositivo, la opcidon de menu "Recibir registrador de
arranque" en el menu "Dispositivo".

En el arbol de navegacion, haga doble clic en el icono de "Operacion”.

Vaya al menu [Operacion / Registradores] . Aqui, el usuario encontrara el elemento de menu "Reg arranque”.
Si selecciona "Reg arranque”, aparecera la ventana del registrador de arranque.

B

i

Para acceder a datos que se han almacenado en el dispositivo usando Smart view el usuario debe
seleccionar el boton “Recibir registrador de arranque” en la esquina superior izquierda de la ventana “Reg
arranque”. Cuando haya hecho clic, el programa Smart view recuperara el registro seleccionado del
dispositivo.

Tras seleccionar uno de los 5 registros, puede obtener un resumen de los datos del registrador de arranque
seleccionado pulsando el botdn "Recibir datos de resumen" en la esquina superior izquierda de la ventana
"Reg arranque".

Puede ver una lista de todos los registros de arranque disponibles actualmente seleccionando el botén
"Actualizar registrador de arranque" en el registrador de arranque.

Es posible eliminar registros individuales que estan almacenados en el dispositivo de proteccion. En primer
lugar, seleccione "Recibir registrador de arranque" y elija el registro que desea eliminar haciendo clic en el
numero de registro y pulsando el botén "Eliminar registro de arranque" en la esquina superior izquierda de la
ventana "Reg arranque".

Para eliminar de forma permanente todos los registros en el registrador de arranque del dispositivo,
seleccione el botén "Eliminar todos los registros de arranque" también ubicado en la esquina superior
izquierda de la ventana "Reg arranque”. Se eliminaran todos los registros de arranque previamente
almacenados en el dispositivo al que el usuario esta conectado en ese momento.

Abre un archivo de registro de arranque de un dispositivo de almacenamiento local. Tenga en cuenta que no
es posible comparar un registro de arranque archivado con a la configuracion de parametros archivada que
también esta almacenada en el dispositivo local. Lea la informacion de "precaucion” a continuacion (pagina
231).

Al usar Smart view para ver los datos del registrador de arranque, podra encontrar las funciones del registrador de
arranque haciendo clic en el botén derecho en cualquier lugar de la ventana "Reg arranque”.

N o T ’ C E El botén "Imprimir" permite al usuario acceder al didlogo de impresién, donde
es posible exportar el resumen a un archivo de texto. Esto se realiza de la

siguiente manera:

m Recupere los datos en la ventana "Reg arranque", como se describi6é
anteriormente.

Haga clic en el botén "Recibir datos de resumen".
Haga clic en el botén "Imprimir".

Haga clic en el botén "Exportar a archivo".
Escriba un nombre de archivo valido.

Seleccione la ruta del archivo.

Haga clic en el bot6én "Guardar”.
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Visualizar registros de arranque

Cuando se accede a un registro de arranque, aparece una ventana emergente con las opciones siguientes.

Visualizar datos graficos de arranque en el software Visualizador de datos. En el software
Visualizador de datos el usuario puede ver el valor RMS de las corrientes de fase, la

— capacidad térmica usada y las temperaturas medidas por el médulo URTD si hay un
moddulo URTD instalado y conectado al relé.

(diagrama de perfil de arranque frente a limites de proteccion). El usuario puede ver la
corriente media registrada durante el arranque de motor frente a elementos de proteccion
como 50DP o el modelo térmico. El usuario tiene la opcion de modificar los grupos de
parametros que se visualizan.

Tenga en cuenta que los elementos de proteccidon que no estan previstos en la
planificacion de dispositivo no seran visibles.

: Ver datos de arranque de motor superpuestos con curvas de proteccion de motor
| \L

El diagrama de perfil de arranque ofrece dos escenarios para el usuario:

1.

Adaptar los parametros de proteccion a la curva de arranque registrada. El usuario vera cémo afectan los
cambios de parametros en el diagrama de perfil. De este modo puede decidir si los parametros del relé
coinciden con los requisitos de proteccion.

Analizar un registro de arranque. Debido a que el registro de arranque no incluye los parametros del relé, el
usuario debe asegurarse de que estén disponibles las copias de seguridad de los parametros del relé que
eran validos en el momento del registro.

APRECAUCION Tenga en cuenta que el diagrama de perfil de arranque muestra el promedio de

corriente registrada frente a los parametros del relé de corriente. Los

parametros del relé por si mismos no forman parte del registro de arranque.

Los parametros adaptativos y sus consecuencias no seran visibles en el perfil
de arranque.

Los bloqueos no seran visibles en el perfil de arranque.
Asegurese de guardar los archivos de configuracion junto con este registro

para garantizar que el grafico representa las condiciones del momento en que
se produjo este evento.
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Parametros de proteccion global del médulo Registrador de arranque

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Resolucién Resolucién (frecuencia de registro) 50ms, 50ms [Param dispos
100ms, /Registrad
@ 1s /Reg arran]
Senales del registrador de arranque de motor (estados de salida)
Signal Descripcién
Almac Sefial: Los datos se guardan
Comandos directos del médulo Registrador de arranque de motor
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
BorrRegArran | Eliminar todos los registros del registrador | inactivo, inactivo [Operacion
de inicio .
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
BorrRegEstadist | Eliminar todos los registros del registrador | inactivo, inactivo [Operacién
[ de estadisticas (tendencia de inicio) activo /

X

Restablecer/co
nf.

/Rest]
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Registrador de estadisticas

El registrador de estadisticas muestra datos estadisticos especificos del motor de forma mensual.

El registrador de estadisticas puede registrar informes de hasta 24 meses. Los informes se almacenan a prueba de
fallos de alimentacion.

Para ver informacion del registrador de estadisticas, el usuario debe seleccionar
[Operacion/Registrador/RegEstadisticas] del arbol del menda.

Si hace doble clic en "Fecha de registro", se mostrara la informacién estadistica, como el numero de inicios, el
numero de inicios correctos, el tiempo de inicio medio, el valor "medio [2T" durante cualquier inicio y el valor medio
de todas las corrientes maximas vistas durante cada inicio.
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Protocolos de comunicacion

Interfaz SCADA

Scada

Parametros de planificacién del dispositivo de la interfaz en serie Scada

‘Parameter Descripcién Opciones Predet. Ruta del menu
Protoc. Seleccione el protocolo SCADA a no usar, no usar [Planif. de disp.]
utilizar. Modbus RTU,

® Modbus TCP,

Modbus TCP/RTU,

DNP3 UTR,

DNP3 TCP,

DNP3 UDP,

IEC60870-5-103,

IEC61850,

Profibus

Senales (estados de salida) de la interfaz SCADA

‘ Signal ‘ Descripcion

SCADA conectado Al menos un sistema SCADA esta conectado al dispositivo.
SCADA no conectado No hay ningun sistema SCADA conectado al dispositivo.
Parametro TCP/IP

Tcplp

Parametros TCP/IP globales

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Tiempo de El tiempo de continuidad indica el tiempo 1-7200s 720s [Param dispos
continuidad transcurrido entre dos transmisiones de TCP/IP
continuidad en condiciones de inactividad.
/Ajustes
@ avanzados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Intervalo de El intervalo de continuidad representa la 1-60s 15s [Pardm dispos
continuidad duracidn entre dos retransmisiones de TCP/IP
continuidad sucesivas cuando no se recibe
la confirmacion de la transmisién de [/Ajustes
® continuidad anterior. avanzados]
Intentos de Los intentos de continuidad indican las 3-3 3 [Parédm dispos
continuidad veces que se realizard una retransmision

X

antes de declarar que el extremo remoto no
se encuentra disponible.

[TCP/IP

/Ajustes
avanzados]
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Modbus®

Modbus

Configuracion del protocolo Modbus®

El protocolo controlado por tiempo Modbus® se basa en el principio de funcionamiento maestro-esclavo. Esto
significa que el sistema de proteccion y el control de la subestacion envian una consulta o instruccién a un
dispositivo determinado (direccién esclava), que se respondera o ejecutara consecuentemente. Si la
consulta/instruccién no puede responderse/ejecutarse (por ejemplo, porque una direccion esclava es invalida), se
devuelve un mensaje de error al maestro.

El maestro (control de subestacion y sistema de proteccion) puede consultarinformacion del dispositivo, como por
ejemplo:

Tipo de version de la unidad

Valores de medicidn/valores estadisticos medidos
Conmutar la posiciéon de funcionamiento

Estado del dispositivo

Fecha y hora

Estado de las entradas digitales del dispositivo
Alarmas de proteccioén/estado

El maestro (sistema de control) puede enviar comandos/instruccionesal dispositivo, como por ejemplo:

Control del conmutador (cuando se aplique, por ejemplo, cada acc. a la versién del dispositivo aplicado)
Cambio de grupo de parametros

Reajuste y confirmacion de alarmas/sefiales

Ajuste de fecha y hora

Control de relés de alarma

Para obtener mas informacién sobre listas de puntos de datos y manejo de errores, consulte la documentacion de
Modbus®.

Para que puedan configurarse los dispositivos para la conexién Modbus®, algunos valores predeterminados del
sistema de control deben estar disponibles.

236 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Protocolos de comunicacion

Modbus RTU

Parte 1: Configuraciéon de los dispositivos

Acceda a "Parametros de dispositivos/Modbus"y ajuste los siguientes parametros de comunicacion:
m Direccidn de esclavo, para permitir eliminar la identificacion del dispositivo.
m Velocidad en baudios

Ademas, debe seleccionar los parametros relativos a la interfaz RS485 alli indicados, como por ejemplo:
H Numero de bits de datos

B Uno de las siguientes variantes compatibles de comunicacion: Numero de bits de datos, par, impar, paridad
0 no paridad, numero de bits de parada.

B tiempo de espera-t" los errores de comunicacion solo se identifican una vez transcurre el tiempo de
supervision "tiempo de espera-t".

m Tiempo de respuesta (que define el periodo en el cual debe responderse una consulta del maestro).

Parte 2: Conexiéon de hardware

B Para realizar la conexion de hardware con el sistema de control, hay una interfaz RS485 en el lado posterior
del dispositivo (RS485, fibra dptica o terminales).

m Conecte el bus y el dispositivo (cableado).

Gestiéon de errores — Errores de hardware
Informacioén de errores de comunicacion fisicos, como:

m Error de velocidad en baudios
m Error de paridad...

pueden obtenerse en el registrador de eventos.

Gestion de errores — Errores a nivel de protocolo

Si, por ejemplo, se envia una consulta a una direccion de memoria invalida, el dispositivo que requiere la
interpretacion devolvera un cédigo de error.
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Modbus TCP
A VI SO Establecer una conexién a través de TCP/IP con el dispositivo solo es posible
si el dispositivo esta equipado con la interfaz Ethernet (RJ45).

Pdngase en contacto con el administrador de Tl para establecer la conexién de
red.

Parte 1: Ajustar los parametros de TCP/IP
Acceda a "Parametros de dispositivo/TCP/IP" en el panel HMI y ajuste los siguientes parametros:

m Direccion TCP/IP
B Mascara de subred

m Puerta de enlace

Parte 2: Configuracion de los dispositivos

Acceda a "Parametros de dispositivos/Modbus"y ajuste los siguientes parametros de comunicacion:
B Solo es necesario ajustar un identificador de unidad si debe acoplarse una red TCP/IP a una red RTU.
m Sidebe usar un puerto distinto al puerto 502 predeterminado, siga los pasos siguientes:
m Elija "Privado” en la configuracion de puerto TCP.
m Escriba un numero de puerto.

E Ajuste el intervalo maximo aceptado de "sin comunicacién". Si este intervalo expira sin que haya
comunicacion, el dispositivo determina que hay un error en el sistema maestro.

B Decida si el bloqueo de comandos SCADA esta autorizado o no autorizado.

Parte 3: Conexion de hardware
m En la parte posterior del dispositivo hay una interfaz RJ45 para conectar el equipo al sistema de control.

m Establezca la conexidn con el dispositivo mediante un cable ethernet.
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Comandos directos de Modbus®

Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Res Diagn Cr Se pondran a cero todos los Contadores de | inactivo, inactivo
Diagndstico de Modbus. .
activo
Parametros de proteccion global de Modbus®
Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Id. escl Direccién del dispositivo (Id. esclavo) en el |1 - 247 1
sistema de bus. Todas las direcciones de
dispositivo deben ser Unicas en el sistema
® del bus.
Id unid El Identificador de Unidades se usa parael ' 1-255 255
enrutamiento. Este pardmetro se debe
definir si se deben emparejar un Modbus
@ RTU y una red Modbus TCP.
Conf puerto Configuracién de Puerto TCP. Este Predet., Predet.
TCP parametro solo se debe definir si no se debe Privado

X

usar el Puerto Modubs TCP predeterminado.

Ruta del menu

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]

Ruta del menu

[Param dispos
/Modbus
/Comunicacién
/RTU]

[Param dispos
/Modbus
/Comunicacién
[TCP]

[Param dispos
/Modbus
/Comunicacién
[TCP]

Puer NUmero de puerto 502 - 65535 502 [Pardm dispos
Y Solo disponible si: Conf puerto TCP = /Modbus
@ Privado /Comunicacién
/TCP]
t-tiespera El sistema SCADA tiene que recibir la 0.01-10.00s 1s [Parédm dispos

X

respuesta dentro de este tiempo, de lo
contrario la solicitud no se tendra en cuenta.
En ese caso, el sistema Scada detecta un
fallo en la comunicacién y tiene que enviar

una nueva .

/Modbus
/Comunicacion
/RTU]

239

MRM4

DOK-HB-MRM4-2ES



Protocolos de comunicacion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Vel baud Velocidad en baudios 1200, 19200 [Pardm dispos
2400, /Modbus
® 4800, /Comunicacién
9600, /RTU]
19200,
38400
Config fisica Digito 1: Numero de bits. Digito 2: 8E1, 8E1 [Pardm dispos
E=paridad par, O=paridad impar, N=sin
paridad. Digito 3: NUmero de bits de parada 801, /Modbus
® Mas informacién sobre la paridad: Es posible 8N1, /Comunicacién
gue el Ultimo bit de datos vaya seguido de SN2 RTUI
un bit de paridad que se usa para reconocer
errores de comunicacién. El bit de paridad
garantiza que con paridad par ("PAR")
siempre se transmite un nimero par de bits
con valencia "1" o con paridad impar
("IMPAR") un nimero impar de bits con
valencia "1". Pero también es posible no
transmitir bits de paridad (aqui el ajuste es
"Parity = None"). Mds informacién sobre los
bits de parada: El final de un byte de datos
lo terminan los bits de parada.
t-call Si Scada no ha enviado al dispositivo ningin |1 - 3600s 10s [Param dispos
telegrama de solicitud después de que Modbus
transcurra este tiempo, el dispositivo
® concluye un fallo de comunicacién en el /Comunicacion
sistema Scada. .
/Ajustes
generales]
CmdBlo Scada  Activacion (permitir)/desactivacion (no inactivo, inactivo [Param dispos
permitir) del bloqueo de los Comandos de activo Modbus
Scada
® /Comunicacién
/Ajustes
generales]
Deshab. blog. | Deshabilitar Bloqueo: Si este pardametro inactivo, inactivo [Pardm dispos
estd activo (verdadero), no se bloqueara .
activo /Modbus

X

ninguno de los estados de Modbus, lo que
significa que Modbus no bloqueara las
sefiales de desconexion.

/Comunicacion

/Ajustes
generales]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
PermHuec Si este parametro estd activo (Verdadero), inactivo, inactivo [Pardm dispos
el usuario puede solicitar un conjunto de activo /Modbus
registros de modbus sin obtener una
® excepcion debida a una direccién no valida /Comunicacién
en la matriz solicitada. Las direcciones no /Aiustes
validas tienen un valor especial 0xFAFA, J;’ rales]
pero el usuario es el responsable de ignorar generales
las direcciones no validas. Atencién: Este
valor especial puede ser valido, siempre que
la direccidn sea valida.
Posic reposo Posicién reposo 6ptico Luz ap., Luz enc. [Pardm dispos
dptico Luz enc. /Modbus
® /Comunicacién
/Ajustes
generales]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Pardm dispos
configl una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config2 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada2 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config3 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada3 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config4 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueadad activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configh una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
blogqueadas activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configb una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada6 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config7 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada’? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config8 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueadasd activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config9 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
blogueadad activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configl0 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
blogueadal0 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configll una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadall activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configl2 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueadal2 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configl3 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal3 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configl4 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadald activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configl5 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadals activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
configl6 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Modbus
proteccion.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueadal6 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configl?7 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
configl8 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal8 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
configl9 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueadal9 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config20 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueada20 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config21 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada21 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config22 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada2? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config23 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada23 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config24 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueada24 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config25 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada25 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config26 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada26 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config27 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada2? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config28 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
bloqueada28 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config29 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada29 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config30 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
blogueada30 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config31l una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccidn.
/Registros
® config
/Estados]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Pardm dispos
config .
bloqueada31 activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config32 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Modbus
proteccién.
/Registros
® config
/Estados]
Entrada bin Entrada binaria configurable bloqueada inactivo, inactivo [Param dispos
config .
blogueada3? activo /Modbus
/Registros
® config
/Estados]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 1 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Parédm dispos
mapeados 2 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Parédm dispos
mapeados 3 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 4 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 5 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 6 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Parédm dispos
mapeados 7 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 8 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 9 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 10 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 11 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 12 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 13 utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Parédm dispos
mapeados 14  utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
/Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Param dispos
mapeados 15  utilizarse para proporcionar valores medidos ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]
Medid Valores medidos mapeados. Pueden 1..n, [Pardm dispos
mapeados 16 | utilizarse para proporcionar valores medidos | ListaRegTend /Modbus
al Modbus maestro.
/Registros
® config
[Valores
medidos]

Estado de entradas de modulo del protocolo MODBUS®

Name Descripcién Asignacidn a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de méd: Entrada bin config [Pardm dispos
config2-| Modbus
/Registros config
/Estados]
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Name Descripcion Asignacion a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config3-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config4-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config5-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config6-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config7-1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config8-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config9-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl0-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de méd: Entrada bin config [Pardm dispos
configll-l Modbus
/Registros config
/Estados]
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Name Descripcion Asignacion a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl2-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
configl3-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
configl4-Il Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
configl5-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
configl6-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl7-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
configl8-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Pardm dispos
configl9-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de méd: Entrada bin config [Pardm dispos
config20-I Modbus
/Registros config
/Estados]
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Name Descripcion Asignacion a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config21-l Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config22-1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config23-I1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config24-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config25-I1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config26-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config27-1 Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Pardm dispos
config28-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de méd: Entrada bin config [Pardm dispos
config29-I Modbus
/Registros config
/Estados]
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Name Descripcion Asignacion a través de
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Pardm dispos
config30-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdéd: Entrada bin config [Parédm dispos
config31-I Modbus
/Registros config
/Estados]
Entrada bin Estado de ent. de mdd: Entrada bin config [Param dispos
config32-1 Modbus
/Registros config
/Estados]

Valores del protocolo Modbus®

Value
Medid mapeados 1

Medid mapeados 2

Descripcién

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Ruta del menu
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

Medid mapeados 3

Medid mapeados 4

Medid mapeados 5

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
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Value
Medid mapeados 6

Descripcién

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Ruta del menu
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

Medid mapeados 7

Medid mapeados 8

Medid mapeados 9

Medid mapeados 10

Medid mapeados 11

Medid mapeados 12

Medid mapeados 13

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

Medid mapeados 14

Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para
proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

[Operacion

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]
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Value

Medid mapeados 15 Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para

Descripcién

proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Ruta del menu
[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

Medid mapeados 16 Valores medidos mapeados. Pueden utilizarse para

proporcionar valores medidos al Modbus maestro.

Contadores del protocolo Modbus®

Parameter
Device Type

Versidon de comun

Descripcién

Tipo de dispositivo: el cédigo del tipo de dispositivo para la relacién entre el

[Operacién

/NUm. y DatosRev
/Modbus

/Ajustes generales]

nombre del dispositivo y su cédigo de Modbus.

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010
MCDLV4 - 1011

Versién de comunicacién de Modbus. Este nimero de versién cambia si se
detecta alguna incompatibilidad entre las diferentes versiones de Modbus.

Seiiales de Modbus® (estados de salida)

‘ Signal
Transmision RTU

sistema de comunicacion.

Descripcién
Sefial: SCADA activo

Algunas sefiales (que solo estén activas durante un periodo corto) deben
confirmarse por separado (por ejemplo, sefales de desconexion) por parte del

Transmision TCP

Senal: SCADA activo

Cmd Scada 1 Comando de Scada
Cmd Scada 2 Comando de Scada
Cmd Scada 3 Comando de Scada
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Signal Descripcién

Cmd Scada 4 Comando de Scada
Cmd Scada 5 Comando de Scada
Cmd Scada 6 Comando de Scada
Cmd Scada 7 Comando de Scada
Cmd Scada 8 Comando de Scada
Cmd Scada 9 Comando de Scada

Cmd Scada 10
Cmd Scada 11

Comando de Scada
Comando de Scada

Cmd Scada 12
Cmd Scada 13
Cmd Scada 14

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Cmd Scada 15
Cmd Scada 16

Comando de Scada
Comando de Scada

Valores de Modbus®

Value Descripcidén Predet. Tamanio Ruta del ment
NedeSolicTotales NUmero total de peticiones. Incluye las 0 0- [Operacion
peticiones para otros esclavos. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeSolicParaMi NUmero total de peticiones para este 0 0- [Operacion
esclavo. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeSaturacTiem NUmero total de peticiones que han 0 0- [Operacién
poResp superado el tiempo de respuesta. 9999999999 .
Trama con dafios fisicos. /NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeErrSaturacié NUmero total de errores de sobrecarga. 0 0- [Operacién
n Trama con dafios fisicos. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NodeErrParidad  NUmero total de errores de paridad. 0 0- [Operacion
Trama con dafios fisicos. 9999999999

/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
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Value Descripcion Predet. Tamario Ruta del menu
NedeErrTrama NUmero Total de Errores de Trama. 0 0- [Operacién
Trama con dafios fisicos. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
Nedelnterr NUmero de anulaciones de 0 0- [Operacién
comunicacién detectadas 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeConslinvalid NUmero total de errores de peticién. La 0 0- [Operacién
a peticion no se ha podido interpretar 9999999999 /NGm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeErrorinterno NUmero Total de Errores Internos 0 0- [Operacion
mientras se interpreta la peticion. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
/RTU]
NedeSolicTotales NUmero total de peticiones. Incluye las 0 0- [Operacién
peticiones para otros esclavos. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
NedeSolicParaMi NUmero total de peticiones para este 0 0- [Operacién
esclavo. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
NedeRespuesta  NUmero total de peticiones que se han 0 0- [Operacién
respondido. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
NedeConslinvalid NUmero total de errores de peticién. La 0 0- [Operacién
a peticién no se ha podido interpretar 9999999999 /NGm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
NedeErrorinterno NUmero Total de Errores Internos 0 0- [Operacion
mientras se interpreta la peticién. 9999999999

/NUm. y DatosRev
/Modbus
[TCP]
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Profibus

Profibus

Parte 1: Configuracion de los dispositivos

Abra "Parametros dispositivo/Profibus" y ajuste el siguiente parametro de configuracion:
E Direccion de esclavo, para permitir eliminar la identificacion del dispositivo.

Ademas de esto debe facilitarse el Maestro con el archivo GSD. El archivo GSD se puede tomar del CD del
producto.

Parte 2: Conexién de hardware

m Para la conexion de hardware al sistema de control, existe de forma opcional una interfaz D-SUB en la parte
trasera del dispositivo.

m Conecte el bus y el dispositivo (cableado).

B Es posible conectar hasta 123 esclavos.

m Termine el bus mediante una resistencia de terminacion.

Gestion de errores
Informacion de errores de comunicacion fisicos, como:
m Error de velocidad en baudios
Esto se puede obtener del registrador de eventos o de la pantalla de estado.
Gestion de errores: LED de estado en la parte trasera

La interfaz D-SUB de Profibus en la parte trasera del dispositivo esta equipada con un LED de estado.

m Busq. baudio -> parpadeo en rojo
m Baud. hall. -> parpadeo en verde
E |Interc. de datos -> verde

|

Sin Profibus/Desenchufado, sin conexion -> rojo
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Comandos directos de Profibus

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Rest. Comds Se restableceran todos los Comandos de inactivo, inactivo [Operacién
Profibus. .
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Parametros de proteccion global de Profibus
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 1 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
@ config. 1-16]
Blog. 1 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
@ /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 2 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 2 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
@ /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 3 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
@ config. 1-16]
Blog. 3 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Param dispos
config. 4 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
@ config. 1-16]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. 4 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 5 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 5 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 6 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 6 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 7 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 7 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo fProfibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 8 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 8 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto correspondea | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 9 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 9 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 10 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 10 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Param dispos
config. 11 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 11 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
@ /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 12 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 12 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 13 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. 13 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 14 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 14 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 15 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 15 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 16 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 1-16]
Blog. 16 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo fProfibus
® /Entrada bin.
config. 1-16]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 17 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 17 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo [Profibus

X

Solo disp. si: Blog. = activo

/Entrada bin.
config. 17-32]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto correspondea | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 18 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 18 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 19 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 19 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 20 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 20 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
@ /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 21 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 21 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 22 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac.

X

proteccién.

/Profibus

/Entrada bin.
config. 17-32]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. 22 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 23 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 23 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 24 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 24 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 25 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 25 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo fProfibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 26 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 26 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
activo [Profibus

X

Solo disp. si: Blog. = activo

/Entrada bin.
config. 17-32]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto correspondea | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 27 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 27 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Param dispos
config. 28 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccion.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 28 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Param dispos
config. 29 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. /Profibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 29 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
@ /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Param dispos
config. 30 una salida binaria virtual del dispositivo de | Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
® config. 17-32]
Blog. 30 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a 1..n, Lista [Parédm dispos
config. 31 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac.

X

proteccién.

/Profibus

/Entrada bin.
config. 17-32]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Blog. 31 Define si la Entrada estd conectada. inactivo, inactivo [Pardm dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo [Profibus
® /Entrada bin.
config. 17-32]
Entrada bin. Entrada digital virtual. Esto corresponde a | 1..n, Lista [Pardm dispos
config. 32 una salida binaria virtual del dispositivo de  Asignac. IProfibus
proteccién.
/Entrada bin.
@ config. 17-32]
Blog. 32 Define si la Entrada esta conectada. inactivo, inactivo [Param dispos
Solo disp. si: Blog. = activo activo /Profibus
@ /Entrada bin.
config. 17-32]
Id. escl Direccién del dispositivo (Id. esclavo) enel |2 -125 2 [Parédm dispos
sistema de bus. Todas las direcciones de /Profibus
dispositivo deben ser Unicas en el sistema
® del bus. /Pardmetros
bus]

Entradas de Profibus

Name
Asignacién 1-I

Asignacién 2-

Asignacién 3-I

Asignacion 4-|

Asignacién 5-

Asignacién 6-

Descripcidén

Estado entrada mddulo: Asignacién de Scada

Estado entrada médulo: Asignacién de Scada

Estado entrada médulo: Asignacién de Scada

Estado entrada médulo: Asignacién de Scada

Estado entrada mddulo: Asignacién de Scada

Estado entrada médulo: Asignacién de Scada

Asignacidn a través de
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 1-16]
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Name
Asignacién 7-I

Asignacién 8-

Asignacion 9-|

Asignacién 10-

Asignacién 11-

Asignacién 12-

Asignacion 13-

Asignacién 14-

Asignacién 15-

Asignacién 16-I

Asignacién 17-

Asignacién 18-

Asignacién 19-

Descripcion

Estado entrada modulo:

Estado entrada moddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada médulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada médulo:

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion a través de

[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Parédm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Param dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Parém dispos
[Profibus

/Entrada bin. config
[Pardm dispos
[Profibus

/Entrada bin. config

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 1-16]

. 17-32]

. 17-32]

. 17-32]
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Name
Asignacién 20-

Asignacién 21-

Asignacién 22-

Asignacién 23-

Asignacién 24-

Asignacién 25-I

Asignacion 26-I

Asignacién 27-1

Asignacién 28-

Asignacién 29-I

Asignacion 30-I

Asignacién 31-

Asignacién 32-

Descripcion

Estado entrada modulo:

Estado entrada moddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada médulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada modulo:

Estado entrada médulo:

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion de Scada

Asignacién de Scada

Asignacién de Scada

Asignacion a través de
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Parédm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Param dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Parém dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
[Pardm dispos

[Profibus

/Entrada bin. config. 17-32]
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Senales de Profibus (estados de salida)

Signal
Dat. OK
Err submodul

Conexion activa

Cmd Scada 1
Cmd Scada 2
Cmd Scada 3
Cmd Scada 4
Cmd Scada 5
Cmd Scada 6
Cmd Scada 7
Cmd Scada 8
Cmd Scada 9
Cmd Scada 10
Cmd Scada 11
Cmd Scada 12
Cmd Scada 13
Cmd Scada 14
Cmd Scada 15
Cmd Scada 16

Valores de Profibus

‘ Descripcién

Los datos del campo Entrada son correctos (Yes=1)

Sefial Asignable, Fallo en Submédulo, Error de Comunicacién

Conexién activa

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Value Descripcién Predet. Tamano Ruta del ment
Err sinc Fr Las tramas que se enviaron desde el 1 1-99999999 [Operacidn
Maestro al Esclavo contienen errores. .
/NUm. y DatosRev
[Profibus]
crcErrors Number of CRC errors that the ss 1 1-99999999 [Operacién
manager has recognized in received /NGm. v DatosRev
response frames from ss (each error -y
caused a subsystem reset) [Profibus]
frLossErrors Number of frame loss errors that thess 1 1-99999999 [Operacion

manager recognized in received

response frames from ss (each error

caused a subsystem reset)

/NUm. y DatosRev
/Profibus]
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Value
ssCrcErrors

ssResets

Id. maes.

HO Id PSub

t-Guardian

Value
Estad Escl

Descripcion

Number of CRC errors that the 1
subsystem has recognized in received
trigger frames from host

Number of subsystem resets/restarts 1
from ss manager

Direcc. dispositivo (Master ID) en el 1
sistema del bus. Todas las direcciones

de dispositivo deben ser Unicas en el
sistema del bus.

Id de Transferencia de PbSub 0

El Chip Profibus detecta un problema de 0
comunicacién si este temporizador

expira sin comunicacién (telegrama de
parametrizacion).

Descripcion

Estado de Comunicacidn entre Esclavo
y Maestro.

Predet.

Predet.
Busq. baudio

Tamaro

Ruta del menu

1-99999999 [Operacién

/NUm. y DatosRev
[Profibus]

1-99999999 [Operacién

1-125

0-
9999999999

0-
9999999999

Tamario

/NUm. y DatosRev
/Profibus]

[Operacién

/Visualizacion del
estado

/Profibus
[Est.]
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/Profibus
[Est.]
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/Profibus
JEst.]

Ruta del menu

Busg. baudio, [Operacién

Baud. halla.,
PRM OK,
PRM REQ,
Err PRM,

Err CFG,
Borrar dat,

Interc. de
datos

/Visualizacion del
estado

/Profibus
JEst.]
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Value Descripcion Predet. Tamario Ruta del menu
Vel baud La Ultima veloci.dgd en ba.udios e 12 Mb/s, [Operacién
3 Mby/s,
1.5 MbJs, [Profibus
0.5Mbjs, /st
187500 baud,
93750 baud,
45450 baud,
19200 baud,
9600 baud,
Ild PNO NUmero de Identificaciéon de PNO. 0C50h 0C50h [Operacién

Numero de Identificacion de GSD.

/Visualizacion del
estado

/Profibus
/Est.]

273 MRM4

DOK-HB-MRM4-2ES



Protocolos de comunicacion

IEC60870-5-103

IEC 103

Configuracién de protocolo IEC60870-5-103

Para usar el protocolo IEC60870-5-103 , es necesario asignarlo a la interfaz X103 en la planificacién de
dispositivos. El dispositivo se reiniciara tras configurar este parametro.
Ademas, el protocolo IEC103 debe activarse al ajustar [Param. de dispositivo/ IEC 103] /a »Funcién« como “activa”.

A VI SO El parametro X103 sélo esta disponible si el dispositivo esta equipado en el
lado posterior con una interfaz como RS485 o fibra dptica.
A VI SO Si el dispositivo estd equipado con una interfaz de fibra dptica, la posicién de
reposo 6ptico debe ajustarse en los parametros de dispositivos.
El protocolo IEC60870-5-103 controlado por tiempo esta basado en el principio de funcionamiento maestro-
esclavo. Esto significa que el sistema de proteccion y el control de la subestaciéon envian una consulta o instruccion

a un dispositivo determinado (direccion esclava), que se respondera o ejecutara consecuentemente.
El dispositivo cumple la compatibilidad del modo 2. No admite la compatibilidad del modo 3.

Estan admitidas las siguientes funciones IEC60870-5-103:

Inicializacion (reajuste)

Sincronizacion de hora

Lectura de marcas de hora, sefiales instantaneas
Consultas generales

Senales ciclicas

Comandos generales

Transmision de datos de perturbaciones

Bloqueo de direccién de monitor

Modo de prueba

Inicializacion

La comunicacién debe reajustarse por un comando de reajuste cada vez que el dispositivo se enciende o cambian
los parametros de comunicacién. Se reajusta el comando "Reajustar CU". El relé actia en los comandos de
reajuste (Reajustar CU o Reajustar FCB).

El relé actua en el comando de reajuste mediante una sefial de identificacion ASDU 5 (Unidad de datos de servicio
de aplicacion), con motivo (causa de transmisiéon, COT) de una transmisidn de respuesta se enviara un "Reajustar
CU" o "Reajustar FCB" en funcién del tipo de comando de reajuste. Esta informacion puede ser parte de la seccion
de datos de la sefial ASDU.

Nombre del fabricante

La seccién de identificacion del software contiene tres digitos del cddigo de dispositivo para identificar el tipo de
dispositivo. Ademas del nimero de identificacion antes mencionado, el dispositivo genera un evento de inicio de
comunicacion.
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Sincronizacion de hora

La fecha y hora del relé puede ajustarse con la funcién de sincronizacién de hora del protocolo IEC60870-5-103. Si
la sefial de sincronizacion de hora se envia con solicitud de confirmacion, el dispositivo respondera con una sefial
de conformacion.

Eventos espontaneos
Los eventos que genera el dispositivo se reenviaran al maestro con niumeros para tipos de funciones e informacion
estandar. La lista de puntos de datos engloba todos los eventos que puede generar el dispositivo.

Medicion ciclica

El dispositivo genera valores medidos sobre una base ciclica mediante ASDU 9. Puede leerse mediante una
pregunta clase 2. Tenga en cuenta que los valores medidos se enviaran como multiplos (1,2 o 2,4 veces el valor
nominal). En la lista de puntos de datos se indica como ajustar 1,2 o 2,4 como multiplicador de un valor.

El pardmetro “Val med priv transm" define si es necesario transmitir mas valores de medicion en la parte privada.
Los valores medidos publicos y privados son transmitidos por ASDU9. Esto implica que se transmitira tanto el
ASDU9 "privado" como "publico". Si se ajusta este parametro, el ASDU9 contendra mas valores medidos como
parte de mejora del estandar. EI ASDU9 "privado" se envia con un tipo de funcion y numero de informacion fijos
que no dependen del tipo de dispositivo. Consulte la lista de puntos de datos.

Comandos

La lista de puntos de datos engloba una lista de los comandos admitidos. Cualquier comando obtendra una
respuesta por parte del dispositivo con una confirmacién positiva o negativa. Si el comando es ejecutable, la
ejecucion con el motivo correspondiente para la transmision (COT) aparecera primero y, posteriormente, la
ejecucion se confirmara con COT1 en un ASDU9.

Registro de perturbaciones

Las perturbaciones registradas por el dispositivo pueden leerse como se describe en el estandar IEC60870-5-103.
El dispositivo esta de conformidad con el sistema de control VDEW para la transmision de un ASDU 23 sin
registros de perturbaciones el inicio de un ciclo GlI.

Un registro de perturbacion contiene la informacion siguiente:
m Valores analdgicos medidos, IL1, IL2, IL3, IN, Tensiones VL1, VL2, VL3, VEN.

m Estados binarios, transmitidos como marcas, por ejemplo, alarmas y desconexiones.

B La relacion de transmision no esta admitida. La relacién de transmision esta incluida en el "multiplicador".

Blogueo de la transmision en la direccion del monitor
El relé apoya la funcién para bloquear la transmision en la direccion del monitor. Hay dos formas de activar este
bloqueo:

« Activacion manual mediante el parametro de control directo »Activar bloque MD«
- Activacion externa asignando una sefal al parametro de ajuste »Activar bloque Ex MD«

Modo de prueba

El relé el médulo de prueba (causa de la transmisién 7). Hay dos formas de activar el modo de prueba:
« Activacion manual mediante el parametro de control directo »Activar modo de prueba«
- Activacion externa asignando una sefial al parametro de ajuste »Activar modo de prueba«
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Parametros de proteccion global del IEC60870-5-103

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu

ajuste

Funcién Activacién o desactivacién de la inactivo, inactivo [Param dispos
comunicacion IEC103. activo /IEC 103]

Id. escl Direccion del dispositivo (Id. esclavo) enel |1 -247 1 [Param dispos
sistema de bus. Todas las direcciones de /IEC 103]
dispositivo deben ser Unicas en el sistema

® del bus.

Vel baud Velocidad en baudios 1200, 19200 [Param dispos

2400, /IEC 103]

X 4800,

9600,

19200,
38400,
57600

Config fisica Digito 1: Numero de bits. Digito 2: 8E1, 8E1 [Param dispos
E=paridad par, O=paridad impar, N=sin
paridad. Digito 3: NUmero de bits de parada 801, /IEC 103]

@ Mas informacién sobre la paridad: Es posible | 8N1,
que el Ultimo bit de datos vaya seguido de N2
un bit de paridad que se usa para reconocer
errores de comunicacién. El bit de paridad
garantiza que con paridad par ("PAR")
siempre se transmite un nimero par de bits
con valencia "1" o con paridad impar
("IMPAR") un ndmero impar de bits con
valencia "1". Pero también es posible no
transmitir bits de paridad (aqui el ajuste es
"Parity = None"). Mds informacién sobre los
bits de parada: El final de un byte de datos
lo terminan los bits de parada.

t-call Si Scada no ha enviado al dispositivo ningin 1 - 3600s 60s [Param dispos
telegrama de solicitud después de que /IEC 103]
transcurra este tiempo, el dispositivo

@ concluye un fallo de comunicacién en el
sistema Scada.

Transm val Transmitir valores de medicion adicionales | inactivo, inactivo [Param dispos

med priv (privados) activo /IEC 103]

X
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Transfer reg Activa la transmisién de los registros de inactivo, inactivo [Pardm dispos
perturbaciones | perturbaciones. activo /IEC 103]
Zona horaria Seleccién para indicar si las marcas de UTC, uTC [Param dispos
tiempo en los mensajes IEC103 deben
especificarse en UTC o en hora local. (“Hora Hora local /IEC 103]
® local” siempre tiene en cuenta los ajustes
de horario de verano).
Frecuencia de  Los valores de energia siempre se 0-100 0 [Param dispos
impulsos transmiten como valores de contador (es /IEC 103]
eléctricos decir, como nimeros enteros). Este ajuste
define la unidad: si se establece como “1”,
el incremento de cada contador sera de
® 1 kWh; si se establece como “2", el
incremento de cada contador sera de
2 kWh, y asi sucesivamente. El ajuste “0”
significa que no se transmite ningin valor
de energia.
Compat. DFC Este ajuste solo es necesario en algunas inactivo, inactivo [Parédm dispos
implementaciones de subestacién. En caso activo /IEC 103]
de problemas de comunicacién relacionados
® con la cola de respuestas de comandos,
este ajuste cambia el comportamiento del
dispositivo.
Posic reposo Posicién reposo éptico Luz ap., Luz enc. [Param dispos
optico Luz enc. /IEC 103]
Ex. Act. Modo  La sefal asignada a este pardmetro cambia |1..n, Lista Sgen.Ejecuc | [Serv
de prueba la comunicaciéon IEC103 a Modo de prueba. |Asignac.
/Modo Prue
(inhib prot)
® /Scada
/IEC 103]
Ex. Activar La sefial asignada a este parametro activa | 1..n, Lista [Serv
bloqueo de DM el blogueo de la transmisién IEC103 en Asignac. /Modo Prue
direccién de monitor. e
(inhib prot)
® /Scada
/IEC 103]
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Comandos directos del IEC60870-5-103

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Activar Modo Este pardmetro de control directo cambia la | inactivo, inactivo [Serv
de prueba comunicacién IEC103 a Modo de prueba (o activo /Modo Prue
la restablece a modo normal). _—
(inhib prot)
@ /Scada
/IEC 103]
Activar bloqueo | Este parametro de control directo activa (o  inactivo, inactivo [Serv
de DM desactiva) el bloqueo de la transmisién activo /Modo Prue
IEC103 en direccién de monitor. —
(inhib prot)
® /Scada
/IEC 103]
Rest todos los  Restablecer todos los contadores de inactivo, inactivo [Operacién
cont de diag diagndstico .
activo /
Restablecer/co
@ nf.
/Rest]
Estados de salida del IEC60870-5-103
Name Descripcién Asignacidn a través de
Ex. Act. Modo de Estado de entrada de mddulo: modo de prueba de  [Serv
prueba-| la comunicacién IEC103. /Modo Prue (inhib prot)
/Scada
/IEC 103]
Ex. Activar Estado de entrada de médulo: activacién del [Serv
bloqueo de DM-| bquyeo de la transmision IEC103 en direccién de /Modo Prue (inhib prot)
monitor.
/Scada
/IEC 103]

Senales del IEC60870-5-103 (estados de salida)

Signal ‘ Descripcién

Cmd Scada 1 Comando de Scada

Cmd Scada 2 Comando de Scada

Cmd Scada 3 Comando de Scada

Cmd Scada 4 Comando de Scada

Cmd Scada 5 Comando de Scada

Cmd Scada 6 Comando de Scada

Cmd Scada 7 Comando de Scada
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Signal
Cmd Scada 8
Cmd Scada 9

Descripcién
Comando de Scada
Comando de Scada

Cmd Scada 10
Transmision
Evento err. perd.

Comando de Scada

Sefial: SCADA activo
Evento de error perdido

Activar Modo de prueba

Bloguear DM activa

Valores del IEC60870-5-103

Sefial: la comunicacién IEC103 ha cambiado a Modo de prueba.

Sefal: se ha activado el bloqueo de la transmisién IEC103 en la direccién

de monitor.

Value Descripcién Predet. Tamario Ruta del ment
NRecibido NUmero Total de Mensajes recibidos 0 0- [Operacién
9999993999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NEnv NUmero Total de Mensajes enviados 0 0- [Operacion
9999333999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NTramasincorr | NUmero de mensajes incorrectos 0 0- [Operacion
9999999999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NParidincorr NUmero de errores de paridad 0 0- [Operacién
9999993999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NSenallnterrup  NUmero de interrupciones de la 0 0- [Operacién
comunicacién 9999999999 /NGm. y DatosRev
/IEC 103]
NErrorinterno NUmero de errores internos 0 0- [Operacion
9999993999 /NUm. y DatosRev
/IEC 103]
NSumCompCarin Nimero de errores de suma de 0 0- [Operacién
corr comprobacién 9999999999

/NUm. y DatosRev
JIEC 103]
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IEC61850
IEC61850

Introduccion
Para entender el funcionamiento de una subestacion en un entorno de automatismo IEC61850, es util comparar los
pasos de puesta en servicio con los de una subestacion convencional en un entorno Modbus TCP.

En una subestacion convencional, los IED individuales (dispositivos electronicos inteligentes) se comunican
verticalmente por SCADA con el centro de control de nivel mas alto. La comunicacion horizontal se realiza
exclusivamente cableando relés de salida (RS) y entradas digitales (ED)

En un entorno IEC61850, la comunicacion entre los IED se lleva a cabo digitalmente (por Ethernet) mediante un
servicio llamado GOOSE (evento de subestacién orientado a objetos genéricos). Con este servicio, la informacion
sobre eventos se envia entre cada IED. Por lo tanto, cada IED debe conocer la capacidad funcional del resto de
IED conectados.

Cada dispositivo compatible con IEC61850 contiene una descripcidén de su propia funcionalidad y capacidad de
comunicacion (descripcion de capacidad IED, *.1CD).

Mediante una herramienta de configuracion de subestaciones que describe la estructura de la subestacion, la
asignacion de dispositivos a la técnica principal, etc., puede realizarse un cableado virtual entre los IED y otro
equipo de conmutacion de la subestacion. Se generara una descripcion de la configuraciéon de subestacion en un
archivo con formato *.SCD. Finalmente, este archivo se envia a cada dispositivo. Ahora los IED son capaces de
comunicarse de forma cerrada entre ellos, reaccionar a interbloqueos y operar un equipo de conmutacion.

Modbus-TCP IEC61850
Maestr Maestr

& o
Ethernet S5 Ethernet 83
@ B g 5
53 2
2 w

IED1 IED2 IED3 IED1 IED2 IED3

ED SD ED| |SD ED SD
- -+
Cable duro convencional GOOSE IEC61850 cable suav
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Pasos para la puesta en servicio de una subestacion Pasos para la puesta en servicio de una subestacion

convencional con un entorno Modbus TCP: con entorno IEC61850:
«  Configuracion de parametros de los IED 1. Configuracién de parametros de los IED
« Instalacion de ethernet Instalaciéon de Ethernet
«  Configuracion TCP/IP de los IED Configuracion TCP/IP de los IED

« Cableado segun el esquema de cableado
2. Configuracion de IEC61850 (cableado por
software)

a) Exportacion de un archivo ICD de cada
dispositivo

b) Configuracién de la subestacion
(generando un archivo SCD)

c) Transmision de archivo SCD a cada
dispositivo
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Generacién/exportaciéon de un archivo IDC especifico del dispositivo

Consulte el capitulo "IEC61850" del Manual de Smart view.

Generacidn/exportacion de un archivo SCD

Consulte el capitulo "IEC61850" del Manual de Smart view.

Configuracion de la subestacién.
Generacion de archivo .SCD (Descripcion de configuracion de estacion)

La configuracion de la subestacion, es decir, la conexién de todos los nodos logicos de proteccidn, los dispositivos
de control y los conmutadores se lleva a cabo con una "Herramienta de configuracion de subestacion”. Por lo
tanto, los archivos ICD de todos los IED conectados en el entorno IEC61850 deben estar disponibles. El resultado
del "cableado por software" en toda la estacién puede exportarse a un fichero en formato SCD (Descripcion de
configuracién de estacion).

Las siguientes empresas ofrecen herramientas de configuraciéon de subestaciones (SCT):

H&S, Hard- & Software Technologie GmbH & Co. KG, Dortmund (Alemania) (www.hstech.de).
Applied Systems Engineering Inc. (www.ase-systems.com)
Kalki Communication Technologies Limited (www.kalkitech.com)
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Importacién de un archivo .SCD a un dispositivo

Consulte el capitulo "IEC61850" del Manual de Smart view.

Salidas virtuales de IEC 61850

Al margen de la informacion de estado del nodo légico estandarizado, pueden asignarse hasta 32 bloques libres
configurables de informacién de estado a las 32 salidas virtuales. Para ello, acceda al menu [Param
dispos/IEC61850].
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Comandos directos de IEC 61850

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
RestEstadistic  Restablecimiento de todos los contadores inactivo, inactivo [Operacién
de diagndstico de IEC61850 activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Parametros globales de IEC 61850
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcion Activacion o desactivaciéon permanente de  inactivo, inactivo [Param dispos
modulo/etapa. activo /IEC61850]
Tiempo integr  Tiempo de integracién de la banda muerta. 0 - 300 0 [Parédm dispos
banda muerta /IEC61850]
Parametros globales de IEC 61850
Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
SalidaVirtuall  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Parédm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]
® dispositivos de la subestacién IEC61850.
SalidaVirtual2  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]
@ dispositivos de la subestacién IEC61850.
SalidaVirtual3  Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]
® dispositivos de la subestacién IEC61850.
SalidaVirtual4  Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

X

dispositivos de la subestacién IEC61850.

/IEC61850]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

SalidaVirtual5 | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacion IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual6  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual7  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual8  Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtual9  Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacién IEC61850.

SalidaVirtuall0 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacién IEC61850.

SalidaVirtualll | Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o ' 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros | Asignac. /IEC61850]

® dispositivos de la subestacion IEC61850.

SalidaVirtuall2 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Param dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtuall3 Salida Virtual. Esta sefal se puede asignar o | 1..n, Lista [Parédm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]

SalidaVirtuall4 Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista [Pardm dispos
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.

® dispositivos de la subestacién IEC61850. /IEC61850]
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Parameter

Descripcion

Rango de
ajuste

Predet.

Ruta del menu

SalidaVirtuall5

X

SalidaVirtuall6

X

SalidaVirtuall?7

X

SalidaVirtuall8

X

SalidaVirtuall9

X

SalidaVirtual20

X

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

[Pardm dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

[Pardm dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

SalidaVirtual21

X

SalidaVirtual22

X

SalidaVirtual23

X

SalidaVirtual24

X

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

[Pardm dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

[Parédm dispos
/IEC61850]

[Pardm dispos
/IEC61850]
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Parameter

Descripcion

Rango de
ajuste

Predet.

Ruta del menu

SalidaVirtual25

X

SalidaVirtual26

X

SalidaVirtual27

X

SalidaVirtual28

X

SalidaVirtual29

X

SalidaVirtual30

X

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

[Pardm dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

[Pardm dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]

SalidaVirtual31

X

SalidaVirtual32

X

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

Salida Virtual. Esta sefial se puede asignar o | 1..n, Lista
visualizar a través del archivo SCD a otros  Asignac.
dispositivos de la subestacién IEC61850.

[Pardm dispos
/IEC61850]

[Param dispos
/IEC61850]
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Estados de las entradas de IEC 61850

Name Descripcién Asignacidn a través de
SalidaVirtuall-l  Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual2-l  Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual3-l  Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Pardam dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual4-l  Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Pardm dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual5-  Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual6-l  Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual7-l  Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual8-  Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtual9-I  Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall0-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtualll-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall2-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall3-l Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall4-l Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall5-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall6-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall7-l Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
SalidaVirtuall8-l Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
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Name
SalidaVirtual19-I

Descripcion

Estado entrada modulo:

Virtual (GGIO)

Estado binario de la Salida

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/IEC61850]

SalidaVirtual20-I Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual21-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual22-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual23-l Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual24-1 Estado entrada médulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual25-1 Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual26-1 Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual27-1 Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual28-1 Estado entrada mdédulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual29-1 Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Pardam dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual30-I Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Pardam dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual31-l Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]

SalidaVirtual32-1 Estado entrada mddulo: Estado binario de la Salida  [Param dispos
Virtual (GGIO) /IEC61850]
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Senales del médulo IEC 61850 (estados de salida)

Signal

Cliente MMS conectado
Todos los susc. de Goose act.
EntraVirtuall
EntraVirtual2
EntraVirtual3
EntraVirtuald
EntraVirtual5
EntraVirtual6
EntraVirtual7
EntraVirtual8
EntraVirtual9
EntraVirtuall0
EntraVirtualll
EntraVirtuall2
EntraVirtuall3
EntraVirtuall4
EntraVirtuall5
EntraVirtuall6
EntraVirtuall7
EntraVirtuall8
EntraVirtuall9
EntraVirtual20
EntraVirtual21
EntraVirtual22
EntraVirtual23
EntraVirtual24
EntraVirtual25
EntraVirtual26
EntraVirtual27
EntraVirtual28
EntraVirtual29
EntraVirtual30
EntraVirtual31
EntraVirtual32
Calidad de ent GGIO1
Calidad de ent GGIO2
Calidad de ent GGIO3
Calidad de ent GGIO4

‘ Descripcién
Al menos un cliente MMS estd conectado al dispositivo.

Todos los suscriptores de Goose en el dispositivo estan activos.

Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind)
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

Sefial: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

Sefial: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

Sefial: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

Sefial: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind

)

)

)

)

)

)

)

)

)

)

)

)

)
Sefial: Entrada Virtual )
)
IEC61850 GGIO Ind)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual
Sefal: Entrada Virtual

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(

Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
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Signal
Calidad de ent GGIO5
Calidad de ent GGIO6

Descripcién
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO7
Calidad de ent GGIO8
Calidad de ent GGIO9

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO10
Calidad de ent GGIO11
Calidad de ent GGIO12

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO13
Calidad de ent GGIO14
Calidad de ent GGIO15

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO16
Calidad de ent GGIO17
Calidad de ent GGIO18

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO19
Calidad de ent GGIO20
Calidad de ent GGIO21

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO22
Calidad de ent GGIO23
Calidad de ent GGIO24

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO25
Calidad de ent GGIO26
Calidad de ent GGIO27

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO28
Calidad de ent GGIO29
Calidad de ent GGIO30

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Calidad de ent GGIO31
Calidad de ent GGIO32
SPCSO1

Supervision automatica de la entrada GGIO
Supervisién automatica de la entrada GGIO

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS02 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO3 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS04 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO5 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS06 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO7 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de

estado controlable con un Unico punto)
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Signal Descripcién

SPCS08 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS09 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO10 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO11 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS012 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS013 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS014 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS015 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO16 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCSO17 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS018 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS019 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS020 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS021 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS022 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS023 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS024 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS025 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS026 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS027 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS028 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS029 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS030 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)
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Signal Descripcién

SPCS031 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de
estado controlable con un Unico punto)

SPCS032 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de

estado controlable con un Unico punto)
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Valores del médulo IEC 61850

Value

N2DeGooseRxTo
d

N2DeGooseRxSus
critos

N2DeGooseRxCor
rect

N2DeGooseRxNu

e

NeOfGooseTxTod

N2DeGooseTxNu
e

N2DePeticioServi
dTod

N2DeDatLeidoTo
d

NeDeDatLeidoCor
rect

Descripcién

NUmero total de mensajes GOOSE

Predet.
0

recibidos, incluidos los mensajes para
otros dispositivos (mensajes suscritos y

no suscritos).

NUmero total de mensajes GOOSE

suscritos, incluidos los mensajes con

contenido incorrecto.

NUmero total de mensajes GOOSE

suscritos y recibidos correctamente.

NUmero de mensajes GOOSE suscritos y 0
recibidos correctamente con contenido

nuevo.

NUmero total de mensajes GOOSE que 0

ha publicado este dispositivo.

NUmero total de mensajes GOOSE

nuevos (contenido modificado) que ha

publicado este dispositivo.

NUmero total de peticiones del Servidor 0

MMS, incluidas las peticiones

incorrectas.

NUmero total de valores leidos de este 0

dispositivo, incluidas peticiones

incorrectas.

Numero total de valores leidos

correctamente de este dispositivo.

Tamano

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

Ruta del menu
[Operacion

/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacion
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
JIEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]

[Operacion
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]
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Value Descripcion Predet. Tamario Ruta del menu
NeDeDatEscritTo NUmero total de valores leidos por este 0 0- [Operacién
d dispositivo, incluidos los incorrectos. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]
NeDeDatEscritCo NUmero total de valores escritos 0 0- [Operacién
rrectos correctamente por este dispositivo. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/IEC61850]
N°DeCambioDato NUmero de cambios detectados enlos 0 0- [Operacién
Notificacion conjuntos de datos que se publican con 9999999999 /NGm. v DatosRev
los mensajes GOOSE. -y
/IEC61850]
NUm de NUmero de conexiones de cliente MMS 0 0- [Operacion
conexiones de 9999999999 /NGm. v DatosRev
cliente Y

/IEC61850]
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Valores de IEC 61850

Value Descripcién Predet. Tamafio Ruta del ment
EstadoPublicGoo Estado de GOOSE Publisher (activado o Off Off, [Operacion
se desactivado) . o
On, /Visualizacién del
estado
Error
/IEC61850
JEst.]
EstadoSuscriptG  Estado de GOOSE Subscriber (activado  Off Off, [Operacion
oose o0 desactivado) . L
On, /Visualizacién del
estado
Error
/IEC61850
JEst.]
EstadServidMms | Estado de Servidor MMS (activado o Off Off, [Operacién
desactivado) On, /Visualizacién del
estado
Error

JIEC61850
/Est.]
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DNP3

DNP3

El protocolo DNP (protocolo para red distribuida) es para el intercambio de datos e informacion entre SCADA
(maestro) e IED (dispositivos electronicos inteligentes). El protocolo DNP se ha desarrollado en las primeras

versiones para la comunicacion en serie. Debido al desarrollo constante continuo del protocolo DNP, ahora también
proporciona opciones de comunicacion TCP y UDP a través de Ethernet.

Planificaciéon de dispositivos DNP

Puede encontrar hasta tres opciones de comunicacion DNP disponibles en la planificacion de dispositivos, segun el
hardware del dispositivo de proteccion.

Acceda al menu de planificacion de dispositivos.
Seleccione (en funcién del cédigo del dispositivo ) el protocolo SCADA adecuado.
- DNP3 RTU (a través de puerto en serie)

« DNP3 TCP (a través de Ethernet)
- DNP3 UDP (a través de Ethernet)

Ajustes generales del protocolo DNP

A VI SO Tenga en cuenta que los informes no solicitados no se encuentran disponibles
para la comunicacién en serie si se conecta mas de un dispositivo esclavo a la
comunicacion en serie (colisiones). No los use en estos casos para DNP RTU.

Los informes no solicitados también se encuentran disponibles para
comunicacion en serie si se conecta cada dispositivo esclavo

al sistema maestro mediante una conexién independiente. Esto significa que el
sistema maestro esta equipado con una interfaz en serie para cada dispositivo
esclavo (tarjetas en serie multiples).

Acceda al menu [Param dispos/DNP3/Comunicacion].

Los ajustes de comunicacion (ajustes generales) tienen que definirse segun las necesidades del sistema SCADA
(maestro).

La asignacion de direcciones automatica esta disponible para DNP-TCP. Esto significa que los identificadores
maestro y esclavo se detectan automaticamente.
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Asignacion de puntos

Tenga en cuenta que las designaciones de entradas y salidas se establecen desde la
perspectiva del sistema maestro. Este modo de elegir las designaciones se debe a una

definicién en el estandar de DNP. Eso significa que, por ejemplo, las entradas binarias
qgue pueden establecerse en los parametros de dispositivo del protocolo DNP son las
entradas binarias del sistema maestro.

Acceda al menu [Pardam dispos/DNP3/Asignacion de puntos]. Tras configurar los ajustes generales del protocolo
DNP, lo siguiente sera asignar puntos.

Las entradas binarias (estados que se envian al sistema maestro)
Entradas de bit doble (estados de interruptor que se envian al sistema maestro)
Contadores (contadores que se envian al sistema maestro)
Entradas analogicas (p. €j., los valores medidos que se envian al sistema maestro) Tenga en cuenta que
los valores flotantes deben enviarse como integrales. Esto significa que deben escalarse (multiplicarse)

con un factor de escalado para convertirlos a un formato de numero entero.

Use salidas binarias para controlar los LED o los relés del dispositivo de proteccion (mediante Logica).

Asignacion de puntos

Entradas binarias

Entradas de bit doble

A\ 4

\4

Contadores

\ 4

Entradas analdgicas

\4

DNP Master

Sefial de impulsos

JL

Relé protector

Salidas binarias

A
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Procure dejar entradas o salidas sin asignar, ya que disminuira el rendimiento de la comunicacién DNP. Es decir,
no deje entradas o salidas sin usar entre entradas o salidas utilizadas (por ejemplo, no use las salidas 1y 3 cuando
la 2 esté sin

usar).
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Ejemplo de configuracién de un relé:

Las senales de las salidas binarias de DNP no pueden usarse directamente para cambiar de un relé a otro, ya que
las salidas binarias DNP son sefiales de impulsos (segun DNP, sin estado estacionario). Los estados estacionarios
pueden crearse con funciones logicas. Las funciones légicas se pueden asignar a las entradas del relé.

Nota: Puede utilizar un elemento de ajuste/reinicializacion (flip-flop) de las l6gicas.

L()gica Asignar funciones légicas a entradas de relé

Sefal de impulsos

JL

>1
Relé de sefial de ajuste e
>1
Relé de sefal de reajuste —
Sefial de impulsos
Comandos directos de DNP
Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Rest todos los | Restablecer todos los contadores de inactivo, inactivo
cont de diag diagnéstico .
activo
ID de esclavo IDEsclavo 0 - 65519 1

X

N

_

Ruta del menu

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]

[Param dispos
/DNP3
/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Id del Maestro | IDMaestro define la direccién DNP3 del 0-65519 65500 [Pardm dispos
maestro (SCADA). /DNP3
® /Comunicacién]
Parametros de proteccion global de DNP
Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, inactivo [Param dispos
maddulo/etapa. activo /DNP3
® /Comunicacién]
NUmero de NUmero de puerto de la direccién IP 0 - 65535 20000 [Parédm dispos
puerto IP /DNP3
® /Comunicacién]
Velocidad en Velocidad en baudios de la comunicacion 1200, 19200 [Param dispos
baudios 2400, /DNP3
® 4800, /Comunicacién]
9600,
19200,
38400,
57600,
115200
Disefio de Disefio de marco 8E1, 8E1l [Pardm dispos
marco
801, /DNP3
® 8N1, /Comunicacién]
8N2
Posic reposo Posicion reposo éptico Luz ap., Luz enc. [Param dispos
optico Luz enc. /DNP3
® /Comunicacién]
SelfAddress Compatibilidad con direcciones automaticas inactivo, inactivo [Pardm dispos

X

activo

/DNP3
/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Confirmar Activa o desactiva la confirmacién de capa | Nunca, Nunca [Pardm dispos
EnlDatos de datos (conf.). Siempre, /DNP3
® On_Large /Comunicacién]
Confirmar t- Tiempo de espera de confirmacién de la 0.1-10.0s 1s [Param dispos
EnlDatos capa de datos /DNP3
® /Comunicacién]
NUm intentos  NUmero de veces que se envia un paquete |0 - 255 3 [Param dispos
EnlDatos de enlace de datos tras un fallo
/DNP3
® /Comunicacién]
Bit de direccién Habilita la funcién de bit de direccién. El bit | inactivo, inactivo [Param dispos
de direccién es 0 para la estacion esclava, y activo /DNP3
1 para la estacién maestra.
® /Comunicacion]
Tam max trama Este valor se usa para limitar el tamafio de | 64 - 255 255 [Param dispos
la trama de red. /DNP3
® /Comunicacién]
Periodo de Este valor especifica el periodo de tiempo 0.0 -120.0s 0s [Pardm dispos
prueba de en el que enviar una trama de prueba de
/DNP3
enlace enlace.
/Comunicacién]
Confirmar Determina si el dispositivo solicitara que se | Nunca, Siempre [Parédm dispos
EnlAp confirme la respuesta de la capa de .
aplicacion. ?lempre, /DNP3
® Evénement /Comunicacién]
Confirmar t- Tiempo de espera de respuesta de lacapa 0.1-10.0s 5s [Param dispos
EnlAp de aplicacion /DNP3
® /Comunicacién]
NUm intentos  El nimero de veces que el dispositivo 0-255 0 [Parédm dispos

EnlAp

X

retransmitira un fragmento de capa de
aplicacion

/DNP3
/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Informes no Permite recibir informes no solicitados. Esto inactivo, inactivo [Pardm dispos
solicitados solo estd disponible para conexiones DNP3 .
TCP - y para DNP3 RTU en caso de una activo /DNP3
® conexién en paralelo. /Comunicacién]
Tiempo de Establezca el tiempo que la estacién remota | 1.0 - 60.0s 10s [Param dispos
espera de tiene que esperar para recibir una /DNP3
informes no confirmacién de capa de aplicacién del
solicitados maestro, que indique que el maestro ha /Comunicacién]
recibido el mensaje de respuesta no
® solicitado.
Reintentar Defina el nimero de intentos que una 0-255 2 [Pardm dispos
informes no estacién remota transmite en cada serie de /DNP3
solicitados respuestas no solicitadas si no recibe la
confirmacién del maestro. /Comunicacién]
ProbarNimSec Comprueba si el nimero de secuencia de la | inactivo, inactivo [Pardm dispos
solicitud aumenta. Si no aumenta de forma .
correcta, se ignora la solicitud. Se activo /DNP3
® recomienda desactivarlo, aunque debe /Comunicacién]
activarse en las versiones mas antiguas de
DNP.
ProbarSBO Habilita la comparacién mas detallada de inactivo, activo [Param dispos
SBO y del comando de operacién. Se .
recomienda desactivar esta funcién en las activo /DNP3
@ versiones mas antiguas de DNP. /Comunicacién]
Tiempo de Las salidas de DNP se pueden controlar 1.0 - 60.0s 30s [Param dispos
espera SBO mediante un procedimiento de dos pasos /DNP3
(SBO: seleccionar antes de la operacién).
Estas salidas se deben seleccionar antes /Comunicacién]
® mediante un comando de seleccién. Acto
seguido, el bit se reserva para esta solicitud
de operacién. Cuando el temporizador llega
a su fin, el bit se activa.
ReinicioEnFrio | Es compatible con la funcién de reinicio en  inactivo, inactivo [Param dispos
frio. activo /DNP3

X

/Comunicacion]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Tiempo integr | Tiempo de integracién de la banda muerta. 0 - 300 1 [Pardm dispos
banda muerta /DNP3
® /Comunicacién]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
0 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
1 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
2 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.
) " 7 /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
3 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
4 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
5 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
6 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
7 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
8 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
9 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
10 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
11 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
12 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
13 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
14 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
15 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
16 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
17 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
18 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " 7 /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
19 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu
ajuste
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
20 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
21 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
22 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
23 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
24 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
25 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
@ puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
26 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
27 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
28 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
29 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
30 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
31 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
32 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
@ puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
33 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
34 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
35 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
36 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
37 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
38 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
39 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
40 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
41 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
42 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
43 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
44 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
45 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
46 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " 7 /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
47 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
48 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
49 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
50 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
51 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
52 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
53 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " 7 /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
@ puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
54 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
55 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
56 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
57 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
58 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
59 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
60 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
@ puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
61 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas
binarias]
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EntradaBinaria | Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
62 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBinaria |Entrada digital virtual (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
63 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas
binarias]
EntradaBitDobl Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Parédm dispos
el corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccién.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
EntradaBitDobl Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
el corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
EntradaBitDobl | Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
e? corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
EntradaBitDobl Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
e3 corresponde a una salida binaria virtual del | Asignac.
) " oy /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
EntradaBitDobl Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Param dispos
ed corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac.

X

dispositivo de proteccion.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entradas de
bit doble]
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EntradaBitDobl | Entrada digital de bit doble (DNP). Esto 1..n, Lista [Pardm dispos
e5 corresponde a una salida binaria virtual del  Asignac. /DNP3
dispositivo de proteccion.
/Mapa de
® puntos
/Entradas de
bit doble]
ContadorBinari El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Pardm dispos
00 de los valores del contador al maestro de Asignac.
DNP. /DNP3
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
o]
ContadorBinari El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Pardm dispos
ol de los valores del contador al maestro de Asignac.
DNP. /DNP3
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
0]
ContadorBinari  El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Param dispos
02 de los valores del contador al maestro de Asignac.
DNP. /DNP3
/Mapa de
@ puntos
/
ContadorBinari
o]
ContadorBinari | El contador puede utilizarse para informar  1..n, Lista [Param dispos
03 de los valores del contador al maestro de Asignac.
DNP. /DNP3
/Mapa de
@ puntos
/
ContadorBinari
0]
ContadorBinari | El contador puede utilizarse para informar  1..n, Lista [Param dispos
04 de los valores del contador al maestro de Asignac.

X

DNP.

/DNP3

/Mapa de
puntos

/
ContadorBinari
o]
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ContadorBinari El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Pardm dispos
05 de los valores del contador al maestro de Asignac.
/DNP3
DNP.
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
o]
ContadorBinari | El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Parédm dispos
06 de los valores del contador al maestro de Asignac.
/DNP3
DNP.
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
o]
ContadorBinari | El contador puede utilizarse para informar | 1..n, Lista [Param dispos
o7 de los valores del contador al maestro de Asignac.
/DNP3
DNP.
/Mapa de
® puntos
/
ContadorBinari
0]
Valor analdgico El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Parédm dispos
0 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend
/DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analdgical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir 1 0.001, 1 [Param dispos
escala 0 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
® 0.1, /Mapa de
1, puntos
10, /Entr analdgical
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
0

X

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
1 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escalal el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
1

X

Valor analégico
2

X

Factor de
escala 2

X

Banda muerta
2

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
3 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 3 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
3

X

Valor analégico
4

X

Factor de
escala 4

X

Banda muerta
4

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical

317

MRM4

DOK-HB-MRM4-2ES



Protocolos de comunicacion

Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
5 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 5 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
5

X

Valor analégico
6

X

Factor de
escala 6

X

Banda muerta
6

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
7 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 7 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
7

X

Valor analégico
8

X

Factor de
escala 8

X

Banda muerta
8

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
9 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 9 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
9

X

Valor analégico
10

X

Factor de
escala 10

X

Banda muerta
10

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
11 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 11 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
11

X

Valor analégico
12

X

Factor de
escala 12

X

Banda muerta
12

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
13 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 13 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
13

X

Valor analégico
14

X

Factor de
escala 14

X

Banda muerta
14

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
15 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 15 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
15

X

Valor analégico
16

X

Factor de
escala 16

X

Banda muerta
16

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
17 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 17 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
17

X

Valor analégico
18

X

Factor de
escala 18

X

Banda muerta
18

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
19 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 19 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
19

X

Valor analégico
20

X

Factor de
escala 20

X

Banda muerta
20

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
21 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 21 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
21

X

Valor analégico
22

X

Factor de
escala 22

X

Banda muerta
22

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
23 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 23 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
23

X

Valor analégico
24

X

Factor de
escala 24

X

Banda muerta
24

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
25 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 25 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
25

X

Valor analégico
26

X

Factor de
escala 26

X

Banda muerta
26

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
27 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 27 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
27

X

Valor analégico
28

X

Factor de
escala 28

X

Banda muerta
28

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
29 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 29 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta
29

X

Valor analégico
30

X

Factor de
escala 30

X

Banda muerta
30

X

Si un cambio de valor medido es superior
gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

El valor analdgico se puede utilizar para
comunicar valores al maestro (DNP).

El factor de escala se utiliza para convertir
el valor medido en un formato entero

Si un cambio de valor medido es superior
que el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

0.01-100.00% 1%

1..n,
ListaRegTend

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
0.01-100.00% 1%

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

[Entr analdgical
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analégical

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Valor analégico | El valor analdgico se puede utilizar para 1..n, [Pardm dispos
31 comunicar valores al maestro (DNP). ListaRegTend /DNP3
/Mapa de
® puntos
/Entr analégical
Factor de El factor de escala se utiliza para convertir | 0.001, 1 [Param dispos
escala 31 el valor medido en un formato entero 0.01, /DNP3
0.1, /Mapa de
® 1 puntos
10, [Entr analdgical]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000

Banda muerta | Si un cambio de valor medido es superior
31 gue el valor de la banda muerta, sera
comunicado al maestro.

Entradas de DNP

Name Descripcién

EntradaBinaria0-1 Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de

proteccién.

EntradaBinarial-l Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de

proteccion.

0.01-100.00% 1%

Asignacion a través de

[Param dispos
/DNP3
/Mapa de puntos

/Entradas binarias]

[Parém dispos
/DNP3
/Mapa de puntos

/Entradas binarias]

[Param dispos
/DNP3

/Mapa de
puntos

/Entr analdgical

EntradaBinaria2-1 Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de

proteccion.

[Pardam dispos
/DNP3
/Mapa de puntos

/Entradas binarias]
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Name
EntradaBinaria3-I

Descripcion

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria4-I|

EntradaBinaria5-I

EntradaBinaria6-I

EntradaBinaria7-I

EntradaBinaria8-I

EntradaBinaria9-I1

EntradaBinarialO
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinariall
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

332

MRM4

DOK-HB-MRM4-2ES



Protocolos de comunicacion

Name

EntradaBinarial2
-l

Descripcion

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinarial3
-l

EntradaBinarial4d
-l

EntradaBinarial5
-l

EntradaBinarial6
-l

EntradaBinarial7
-l

EntradaBinarial8
-l

EntradaBinarial9
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria20
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
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Name

EntradaBinaria2l
-l

Descripcion

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria22
-l

EntradaBinaria23
-l

EntradaBinaria24
-l

EntradaBinaria25
-l

EntradaBinaria26
-l

EntradaBinaria27
-l

EntradaBinaria28
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria29
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
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Name

EntradaBinaria30
-l

Descripcion

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria3l
-l

EntradaBinaria32
-l

EntradaBinaria33
|

EntradaBinaria34
-l

EntradaBinaria35
-l

EntradaBinaria36
-l

EntradaBinaria37
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria38
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
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Name

EntradaBinaria39
-l

Descripcion

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria40
-l

EntradaBinaria4l
-l

EntradaBinaria42
-l

EntradaBinaria43
-l

EntradaBinaria44
-l

EntradaBinaria45
-l

EntradaBinaria46
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria47
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

336

MRM4

DOK-HB-MRM4-2ES



Protocolos de comunicacion

Name

EntradaBinaria48
-l

Descripcion

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria49
-l

EntradaBinaria50
-|

EntradaBinaria51
-l

EntradaBinaria52
-l

EntradaBinaria53
-l

EntradaBinaria54
-l

EntradaBinaria55
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria56
-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
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Name

EntradaBinaria57
-l

Descripcion

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Asignacion a través de
[Pardm dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]

EntradaBinaria58
-l

EntradaBinaria59
-|

EntradaBinaria60
|

EntradaBinaria6l
-l

EntradaBinaria62
-l

EntradaBinaria63
-l

EntradaBitDoble
0-l

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

Entrada digital virtual (DNP). Esto corresponde a
una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital de bit doble (DNP). Esto corresponde

a una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Parédm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Param dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas binarias]
[Pardm dispos
/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas de bit doble]

EntradaBitDoble
1-|

Entrada digital de bit doble (DNP). Esto corresponde

a una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccion.

[Pardm dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas de bit doble]
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Name Descripcion Asignacion a través de
EntradaBitDoble Entrada digital de bit doble (DNP). Esto corresponde [Pardm dispos
2-1 a una salida binaria virtual del dispositivo de /DNP3
proteccién.
/Mapa de puntos
/Entradas de bit doble]
EntradaBitDoble Entrada digital de bit doble (DNP). Esto corresponde [Pardm dispos

34l a una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

EntradaBitDoble

EntradaBitDoble

Opciones de DNP

Name

Prot.N2Error
Prot.NUm. de FallosRed

SG[1].Cr CmdDes

MArran.ArranPorHora
MArran.Liberac SPH

MArran.PermisArranFrio

Entrada digital de bit doble (DNP). Esto corresponde
4-| a una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

Entrada digital de bit doble (DNP). Esto corresponde
5-1 a una salida binaria virtual del dispositivo de
proteccién.

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas de bit doble]
[Param dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas de bit doble]
[Param dispos

/DNP3

/Mapa de puntos
/Entradas de bit doble]

Descripcién
Sin asignacién
NUmero de fallos

NUmero de errores de cuadricula: Un error de cuadricula, p.ej. un cortocircuito,
puede provocar varios errores de desconexién y cierre; cada error se identifica
mediante un nimero de error que se incrementa. En este caso, el niUmero de error
de la cuadricula no varia.

Contador: Nimero total de desconexiones del conmutador (interrupcién, seccionador
de carga, ...). Reiniciable con Total o Tod

ArranPorHora

En caso de que el motor esté bloqueado por un bloqueo SPH, el temporizador debe
finalizar antes de que se libere el bloqueo y se permita el siguiente arranque del
motor. El siguiente arranque del motor incrementara de nuevo el contador SPH.

NUmero de arranques en frio restantes

MArran.OCNT
MArran.TiemEje
MArran.nEmrgSob

NUmero de Operaciones del Motor desde la Ultima reinicializacién.
Tiempo de Funcionamiento del Motor desde la Ultima reinicializacién.

NUmero de sustituciones de emergencia desde la Ultima reinicializacién.

MArran.TTiemEje

MArran.TOCS
MArran.nTRNDesc
MArran.nDesclnv

Tiempo de Operacién del Motor (tiempo de ejecucién del motor) desde la Ultima
reinicializacién.

NUmero Total de Operaciones del Motor desde la Ultima reinicializacién.
NUmero de desconexiones de transicién desde la Ultima reinicializacion.

NUmero de desconexiones de giro inverso desde la Gltima reinicializacién.
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Name Descripcion

MArran.nZSWDesc NUmero de desconexiones de conmutaciéon de velocidad cero desde la Ultima
reinicializacion.

MArran.nISQT NUmero de desconexiones de secuencias incompletas desde la Gltima reinicializacién

MArran.nSPHBIog NUmero de bloqueos de inicio por hora desde la Ultima reinicializacién.

MArran.nTBSBloq NUmero de bloqueos de tiempo entre inicio desde la ultima reinicializacién.

Sis.Cr horas funcion. Contador de horas de funcionamiento del dispositivo de proteccién

Sis.Contad Horas Contador de Horas

Conmutadores seleccionables de DNP

Name Descripcién
Sin asignacién
SG[1].Pos Sefial: Posicion de interruptor (0 = Indeterminada, 1 = OFF, 2 = ON, 3 = Perturbado)
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Senales de DNP (estados de salida)

A VISO Algunas senales (que solo estan activas durante un periodo corto) deben
confirmarse por separado (por ejemplo, sefiales de desconexion) por parte del

sistema de comunicacion.

‘ Signal Descripcién

ocupado Este mensaje se establece si se ha iniciado el protocolo. Se restablecerd si
el protocolo se apaga.

listo El mensaje se establecerd si el protocolo se inicia con éxito y esta listo para
el intercambio de datos.

activo La comunicacién con el maestro (SCADA) estd activa.

Tenga en cuenta que, para TCP/UDP, este estado es permanente “Bajo” a
menos que se configure »Confirmar DataLink« se ajusta en “Siempre”.

SalidaBinaria0

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

SalidaBinarial

SalidaBinaria2

SalidaBinaria3

SalidaBinaria4

SalidaBinaria5

SalidaBinaria6

SalidaBinaria7

SalidaBinaria8

SalidaBinaria9

SalidaBinarialO

SalidaBinariall

SalidaBinarial2

SalidaBinarial3

SalidaBinarial4d

SalidaBinarial5

SalidaBinarial6

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccion.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccion.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.
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Signal
SalidaBinarial7

SalidaBinarial8
SalidaBinarial9
SalidaBinaria20
SalidaBinaria21
SalidaBinaria22
SalidaBinaria23
SalidaBinaria24
SalidaBinaria25

SalidaBinaria26

Descripcién

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccion.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

SalidaBinaria27

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

SalidaBinaria28

SalidaBinaria29

SalidaBinaria30

SalidaBinaria3l

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccidn.

Salida digital virtual (DNP). Esto corresponde a una entrada binaria virtual
del dispositivo de proteccién.
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Valores de DNP

Value Descripcién Predet. Tamafio Ruta del ment
NReceived Contador de diagndstico: Nimero de 0 0- [Operacion
caracteres recibidos 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/DNP3]
NSent Contador de diagndstico: Nimero de 0 0- [Operacién
caracteres enviados 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/DNP3]
NBadFramings  Contador de diagndstico: Nimero de 0 0- [Operacién
tramas malas. Un gran ndmero indica 9999999999 /NGM. v DatosRev
una conexién de serie con error. -y
/DNP3]
NBadParities Contador de diagndstico: Nimero de 0 0- [Operacién
errores de paridad. Un gran niimero 9999999999 /NGm. v DatosRev
indica una conexién de serie con error. -y
/DNP3]
NBreakSignals Contador de diagndstico: Nimero de 0 0- [Operacién
sefales de interrupcién. Un gran 9999999999 /NGM. v DatosRev
ndmero indica una conexién de serie -y
con error. /DNP3]
NBadChecksum  Contador de diagndstico: Nimero de 0 0- [Operacién
marcos recibidos con mala suma de 9999999999

comprobacién.

/NUm. y DatosRev
/DNP3]
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Sincronizacion de hora

SincTiempo

El usuario tiene la posibilidad de sincronizar el dispositivo con un generador de hora central. Esto ofrece las

siguientes ventajas:

m Eltiempo no se sale de la hora de referencia. Se mantendra una desviacién de acumulacién continua desde el
tiempo de referencia. Consulte también el capitulo Especificaciones (Tiempo real de tolerancias).

B Todos los dispositivos sincronizados con tiempo funcionan con el mismo tiempo. De esta forma, los eventos
registrados de los dispositivos individuales se pueden comparar con exactitud y evaluarse en conjunto (los
eventos individuales del registro de eventos, registros de perturbaciones).

El tiempo del dispositivo puede sincronizarse a través de los siguientes protocolos:
IRIG-B

SNTP

Protocolo de comunicaciones Modbus (RTU o TCP)
Protocolo de comunicacién IEC60870-5-103
Protocolos de comunicaciéon DNP3

Comunicacion de proteccion (sélo para dispositivos de diferencial de linea y sélo para uno de los dos
dispositivos interconectados).

Los protocolos proporcionados utilizan diferentes interfaces de hardware y difieren también en la precisién de su
tiempo transcurrido. Puede encontrar mas informacion en el capitulo Especificaciones.
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Protocolo usado Interfaz-Hardware Aplicacion recomendada
Sin sincronizacion de — No recomendado
tiempo
IRIG-B Terminal IRIG -B Recomendado, si la interfaz esta disponible
SNTP RJ45 (Ethernet) Alternativa recomendada para IRIG-B, especialmente cuando se

utiliza IEC 61850 o Modbus TCP

Modbus RTU RS485, D-SUB o fibra Recomendado cuando se utiliza el protocolo de comunicacion
Optica Modbus RTU y cuando no hay un generador de cédigo IRIG-B
disponible
Modbus TCP RJ45 (Ethernet) Recomendacién limitada cuando se utiliza el protocolo de

comunicacion Modbus TCP y ningun generador de cédigo IRIG-B o
servidor SNTP esta disponible

IEC 60870-5-103 RS485, D-SUB o fibra Recomendado cuando se utiliza el protocolo de comunicaciéon IEC
oOptica 10870-5-103 y cuando no hay un generador de cédigo IRIG-B
disponible
DNP3 RS485 o RJ45 Recomendacion limitada cuando se utiliza el protocolo de
(Ethernet) comunicacion DNP3 y ningin generador de codigo IRIG-B o
servidor SNTP esta disponible

ComProt X102 (fibra 6ptica) | La comunicacion de proteccion "ProtCom" sélo esta disponible con

dispositivos de diferencial de linea, e interconecta dos dispositivos
entre si.

Solo se recomienda la sincronizacion de hora a través de
"ProtCom" para uno de estos dos dispositivos (la sincronizacion
de hora del otro dispositivo se debe efectuar a través de otro
protocolo, como IRIG-B o SNTP).

345 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Sincronizacion de hora

Precision de la sincronizacion de hora

La precision de la hora del sistema del dispositivo sincronizado depende de varios factores:
B precision del generador de hora conectado
m protocolo de sincronizacion utilizado

B cuando se utiliza Modbus TCP, SNTP o DNP3 TCP/UDP: Tiempos de transmisiéon de paquetes de datos y carga
de red

A VI So Tenga en cuenta la precision del generador de hora utilizado. Las fluctuaciones

de hora del generador de hora originaran las mismas fluctuaciones de hora en
el sistema del relé de proteccion.
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Seleccién de zona horaria y el protocolo de sincronizacion

El relé de proteccion controla tanto la hora UTC como la hora local. Esto significa que el dispositivo se puede
sincronizar con la hora UTC mientras se utiliza la hora local para la visualizacién de usuario.

Sincronizacién de hora con la hora UTC (recomendado):

La sincronizacion de hora generalmente se realiza utilizando la hora UTC. Esto significa por ejemplo, que un
generador de hora IRIG-B envie informacion de la hora UTC al relé de proteccion. Este es el caso de uso
recomendado, ya que aqui puede garantizarse una sincronizacion de hora continua. No hay "saltos de hora"
debido al cambio de horario de verano y de invierno.

Para lograr que el dispositivo muestre la hora local actual, se puede configurar la zona horaria y el cambio entre el
horario de verano y de invierno.

Lleve a cabo los siguientes pasos de ajuste de [Param dispos/Horal:

1.Seleccione su zona horaria local en el menu de zona horaria.

2.Configure también el cambio de horario de verano.

3.Seleccione el protocolo de sincronizacion de hora utilizado en el menu Sinc Hora (por ejemplo, "IRIG-B").
4 Establezca los parametros del protocolo de sincronizacién (consulte el capitulo correspondiente).

Sincronizacién de hora con la hora local:
Si, sin embargo, realiza la sincronizacion de hora utilizando la hora local, deje la zona horaria como "UTC+0
Londres"y no utilice el cambio de horario de verano.

A VI SO La sincronizacién de la hora del sistema del relé se realiza exclusivamente
mediante el protocolo de sincronizacién seleccionado en el menu [Param

dispos/Hora/SincHora/ Protocolo usado].

Sin sincronizacién de tiempo
Para lograr que el dispositivo muestre la hora local actual, se puede configurar la zona horaria y el cambio entre el
horario de verano y de invierno.

Lleve a cabo los siguientes pasos de ajuste de [Param dispos/Hora]:
1. Seleccione su zona horaria local en el menu de zona horaria.

2. Configure también el cambio de horario de verano.

3. Seleccione "manual” como protocolo usado en el menu SincHora.
4. Defina la fecha y hora.
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Parametros de proteccion global de la sincronizacién de hora

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Offset DST Diferencia respecto del invierno -180 - 180min  60min [Pardm dispos
[Tiem
® /Zona hor]
DST manual Ajuste manual del horario de verano inactivo, activo [Param dispos
activo [Tiem
® /Zona hor]
Verano Horario de verano inactivo, inactivo [Parédm dispos
Solo disponible si: DST manual = activo activo [Tiem
® /Zona hor]
Verano m Mes de cambio de hora de verano Enero, Marzo [Param dispos
Solo disponible si: DST manual = inactivo Febrero, [Tiem
® Marzo, /Zona hor]
Abril,
May,
Juni,
Juli,
Agosto,
Septiemb,
Octubre,
Noviemb,
Diciemb
Verano d Dia de cambio de hora de verano Doming, Doming [Parédm dispos
Solo disponible si: DST manual = inactivo Lunes, [Tiem
@ Martes, /Zona hor]
Miércoles,
Jueves,
Viern,
Sébado,
Dia general
Verano s Lugar del dia seleccionado en el mes (para  Prim, Ult [Param dispos
el cambio de hora de verano) Segund, Tiem
® Solo disponible si: DST manual = inactivo Terce, /Zona hor]
Cuarto,
Ult
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Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Verano h Hora de cambio de hora de verano 0-23h 2h [Pardm dispos
Solo disponible si: DST manual = inactivo [Tiem
® /Zona hor]
Verano min Minuto de cambio de hora de verano 0 - 59min Omin [Param dispos
Solo disponible si: DST manual = inactivo [Tiem
® /Zona hor]
Invierno m Mes de cambio de hora de invierno Enero, Octubre [Param dispos
Solo disponible si: DST manual = inactivo Febrero, [Tiem
® Marzo, /Zona hor]
Abril,
May,
Juni,
Juli,
Agosto,
Septiemb,
Octubre,
Noviemb,
Diciemb
Invierno d Dia de cambio de hora de invierno Doming, Doming [Pardm dispos
Solo disponible si: DST manual = inactivo Lunes, [Tiem
® Martes, /Zona hor]
Miércoles,
Jueves,
Viern,
Sabado,
Dia general
Invierno s Lugar del dia seleccionado en el mes (para  Prim, Ult [Param dispos
el cambio de hora de invierno) Segund, Tiem
® Solo disponible si: DST manual = inactivo Terce, /Zona hor]
Cuarto,
Ult
Invierno h Hora de cambio de hora de invierno 0-23h 3h [Param dispos

X

Solo disponible si: DST manual = inactivo

[Tiem
/Zona hor]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Invierno min Minuto de cambio de hora de invierno 0 - 59min Omin [Pardm dispos
Solo disponible si: DST manual = inactivo [Tiem
® /Zona hor]
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Parameter

Descripcion

Rango de Predet.
ajuste

Ruta del menu

Zonas hor.

X

Zonas Horarias

UTC+14 UTC+0
Kiritimati, London

UTC+13
Rawaki,

UTC+12.75
Chatham
Island,

UTC+12
Wellington,

UTC+11.5
Kingston,

UTC+11 Port
Vila,

UTC+10.5 Lord
Howe Island,

UTC+10
Sydney,

UTC+9.5
Adelaide,

UTC+9 Tokyo,

UTC+8 Hong
Kong,

UTC+7
Bangkok,

UTC+6.5
Rangoon,

UTC+6
Colombo,

UTC+5.75
Kathmandu,

UTC+5.5 New
Delhi,

UTC+5
Islamabad,

UTC+4.5 Kabul,

UTC+4 Abu
Dhabi,

UTC+3.5
Tehran,

UTC+3
Moscow,

UTC+2 Athens,
UTC+1 Berlin,
UTC+0 London,
UTC-1 Azores,
UTC-2 Fern. d.

[Pardm dispos
[Tiem
/Zona hor]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste

SincTiempo Sincronizacién tiempo -, - [Pardm dispos
IRIG-B, [Tiem

® SNTP, /SincTiempo
Modbus, /SincTiempo]
IEC60870-5-
103,
DNP3

Senales (estados de salida) de la sincronizacién de hora

‘ Signal ‘ Descripcién
sincronizado El reloj esta sincronizado.
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A VI SO Precondicion importante: El relé de proteccién tiene que tener acceso a un
servidor SNTP a través de la red conectada. Este servidor preferentemente
debe estar instalado localmente.

Principio — Uso general

SNTP es un protocolo estandar para la sincronizacién de la hora a través de la red. Para ello, en la red tiene que
estar disponible al menos un servidor SNTP. El dispositivo se puede configurar para uno o dos servidores SNTP.

La hora del sistema del relé de proteccion se sincronizara con el servidor SNTP entre 1 a 4 veces por minuto. A su
vez, el servidor SNTP sincroniza su hora a través de NTP con otros servidores NTP. Esto es el caso normal.
Como alternativa, puede sincronizar su hora a través de GPS, de un reloj por radio control o mediante un método
similar.

Sefial satélite GPS (opcional )

" ., Conexién GPS (opcional )
vz

TCP/IP

Servidor NTP Servidor SNTP
Protocolo NTP TCP/P

(opcion) Relé protector
Protocolo SNTP
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Precision

La precision del servidor SNTP utilizado y la excelencia de su reloj de referencia influye en la precisién del reloj del
relé de proteccion.
Para obtener informacién adicional sobre la precision, consulte el capitulo “Especificaciones”.

Con la informacion de hora transmitida, el servidor SNTP también envia informacidn sobre su precision:
B Estrato: El estrato indica el nimero de servidores NTP interactivos a los que se conecta el servidor SNTP para
un reloj atémico o de radio control.

B Precision: Esto indica la precision de la hora del sistema facilitada por el servidor SNTP.

Ademas, el rendimiento de la red conectada (trafico y horas de transmision del paquete de datos) tiene una
influencia directa en la precisién de la sincronizacién de la hora.

Se recomienda un servidor SNTP instalado localmente con una precision de <200 usec. Si esto no es factible, se
puede comprobar la excelencia del servidor conectado en el menu [Operacién/Pantalla de estado/Sincr. horal:

B La calidad del servidor proporciona informacién sobre la precision del servidor utilizado. La calidad debe ser
BUENA o SUFICIENTE. No debe utilizarse un servidor con una MALA calidad, porque esto podria causar
fluctuaciones en la sincronizacion de la hora.

B La calidad de la red proporciona informacion sobre la carga de red y el tiempo de transmisién del paquete de
datos. La calidad debe ser BUENA o SUFICIENTE. No debe utilizarse una red con una MALA calidad, porque
esto podria causar fluctuaciones en la sincronizacion de la hora.

Utilizacion de dos servidores SNTP

Al configurar dos servidores SNTP, el dispositivo siempre se sincroniza con el servidor 1 por defecto.
Si el servidor 1 falla, el dispositivo pasa automaticamente al servidor 2.
Cuando se recupera el servidor 1 (después de un fallo), el dispositivo cambia de nuevo al servidor 1.

Puesta en servicio de SNTP
Active la sincronizacion de hora de SNTP mediante el menu [Parametro dispositivo/ Hora / Sincr. horal]:

m Seleccione "SNTP" en el menu de sincronizacion.
m Defina la direccién IP del primer servidor en el menu SNTP.
m Defina la direccion IP del segundo servidor, si esta disponible.

m Defina todos los servidores configurados como “activos”.
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Analisis de errores

Si no hay ninguna senal SNTP durante mas de 120 seg., el estado de SNTP cambia de “activo” a “inactivo” y se
creara una entrada en el Registrador de eventos.

La funcionalidad SNTP se puede comprobar en el menu [Operacion/Pantalla de estado/Sincr. hora/Sntp]:
Si el estado SNTP no indica “activo”, proceda como se indica a continuacion:

m Compruebe si el cableado esta bien (cable Ethernet conectado).

m Compruebe si se ha definido una direccion IP valida en el dispositivo (Parametros dispositivo/TCP/IP).

Compruebe si esta configurada la direccién IP del servidor SNTP en el dispositivo (Param dispos/ Hora/
SincHora/ SNTP).

Compruebe si se utiliza SNTP para la sincronizacién de tiempo (Param dispos/ Hora/ SincHora/ SincHora).
Compruebe si la conexion Ethernet esta activa (Parametros dispositivo/TCP/IP/Enlace = ¢ Activo?).

Compruebe si el servidor SNTP y el dispositivo de proteccion responden al comando Ping.

Compruebe su el servidor SNTP esta activo y funcionando.
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Parametros de planificacién de dispositivo de SNTP

‘ Parameter Descripcién Opciones Predet.
Modo Modo no usar, no usar
uso

X

Comandos directos de SNTP

Ruta del menu
[Planif. de disp.]

Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Rein contador  Reinicializar todos los contadores. inactivo, inactivo [Operacién
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Parametros de proteccion global de SNTP
Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Servidorl Servidor 1 inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo [Tiem
® /SincTiempo
/SNTP]
Byte IP1 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Pardm dispos
[Tiem
® /SincTiempo
/SNTP]
Byte IP2 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Pardm dispos
[Tiem
® /SincTiempo
/SNTP]
Byte IP3 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Param dispos
[Tiem
® /SincTiempo
/SNTP]
Byte IP4 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param dispos

X

[Tiem
/SincTiempo
/SNTP]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Servidor2 Servidor 2 inactivo, inactivo [Pardm dispos
activo [Tiem

® /SincTiempo
/SNTP]

Byte IP1 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Pardm dispos
[Tiem

® /SincTiempo
/SNTP]

Byte IP2 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Pardm dispos
[Tiem

® /SincTiempo
/SNTP]

Byte IP3 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param dispos
[Tiem

® /SincTiempo
/SNTP]

Byte IP4 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param dispos
[Tiem

® /SincTiempo
/SNTP]

Senales de SNTP

Signal Descripcién
SNTP activo Sefial: Si no hay sefial SNTP vélida durante 120 s, SNTP se considera
inactivo.
Contadores de SNTP
Value Descripcién Predet. Tamano Ruta del ment
NedeSinc NUmero total de sincronizaciones. 0 0- [Operacién
9999999999 /NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
NedeConexPerd NUmero total de conexiones SNTP 0 0- [Operacién
perdidas (sin sinc durante 120 s). 9999999999 /NGm. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
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Value Descripcion Predet. Tamario Ruta del menu
NedeSincPequeft Contador de servicio: Nimero total de 0 0- [Operacién
as correcciones de tiempo muy pequefias. 9999999999 /NGM. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
NedeSincNorm Contador de servicio: Nimero totalde 0 0- [Operacion
correcciones de tiempo normales 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
NedeSincGrande Contador de servicio: Nimero totalde 0 0- [Operacién
correcciones de tiempo grandes 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
NedeSincFilt Contador de servicio: Nimero totalde 0 0- [Operacién
correcciones de tiempo filtradas 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
NedeTransLentas Contador de servicio: Nimero total de 0 0- [Operacién
transferencias lentas. 9999999999 .
/NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
NedeOffsAltos Contador de servicio: Nimero totalde 0 0- [Operacién
offsets altos. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
NedeTiempespInt Contador de servicio: Nimero total de 0 0- [Operacion
tiempos de espera internos superados. 9999999999 ,
/NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/SNTP]
EstratoServidorl |Estrato de servidor 1 0 0- [Operacién
9999999999 C
/Visualizacién del
estado
/SincTiempo
/SNTP]
EstratoServidor2 Estrato de servidor 2 0 0- [Operacién
9999999999

/Visualizacion del
estado

/SincTiempo
/SNTP]
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Valores de SNTP

Value

Servidor usado

PrecServidorl

PrecServidor2

CalServidor

ConRed

Descripcién

Qué servidor se usa para la
sincronizacién de SNTP.

Precision de servidor 1

Precision de servidor 2

Calidad de servidor usado para
Sincronizacién (BUENA, SUFICIENTE,
MALA)

Calidad de conexion de red (BUENA,
SUFICIENTE, MALA).

Predet.

No

Oms

Oms

Tamano
Servidorl,
Servidor2,
No

0-
1000.00000
ms

0-
1000.00000
ms

BUENA,
SUFICIENTE,
MALA,

BUENA,
SUFICIENTE,
MALA,

Ruta del menu
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/SincTiempo
/SNTP]
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/SincTiempo
/SNTP]
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/SincTiempo
/SNTP]
[Operacién

/Visualizacion del
estado

/SincTiempo
/SNTP]
[Operacion

/Visualizacion del
estado

/SincTiempo
/SNTP]
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IRIG-BO0OX

IRIG-B
A VI SO Requisito: Es necesario un generador de cédigos de tiempo IRIG-B00X. El
modelo IRIG-B004 o superior admite/transmite la “informacién anual”.
Si usa el cadigo de tiempo IRIG que no es compatible con la “informacion
anual” (IRIG-B000, IRIG-B001, IRIG-B002, IRIG-B003), debe ajustar el "afio"
manualmente en el dispositivo. En estos casos, establecer la informacién anual

correcta es una condicién previa necesaria para el funcionamiento adecuado
de IRIG-B.

Principio — Uso general

El estandar IRIG-B es el mas utilizado para sincronizar la hora de los dispositivos de proteccion en aplicaciones de
media tension.

El dispositivo de proteccién es compatible con IRIG-B segun el estdndar IRIG STANDARD 200-04.

Esto significa que es compatible con todos los formatos de sincronizacion de hora IRIG-B00X (IRIG-B000 / B001 /
B002 / BO0O3 / BO04 / BOO5 / BO0O6 / BOO7). Se recomienda usar el modelo IRIG-B004 o superior, que ademas
transmite la "informacién anual".

La hora de sistema del dispositivo de proteccion se sincroniza con el generador de cédigos IRIG-B una vez por
segundo. La precision del generador de cédigos IRIG-B puede mejorarse acoplandole un receptor GPS.

Senal satélite GPS (opcional)

IRIG-B
Generador cod . tiem.

Relé protector

Cable par trenzado

:

A otros disposit.

La ubicacion de la interfaz IRIG-B depende del tipo de dispositivo. Consulte el diagrama de cableado suministrado
con el dispositivo de proteccion.
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Puesta en servicio de IRIG-B
Active la sincronizacion de IRIG-B en el menu [Para Dispositivo/Hora/SincHora]:

m Seleccione "/RIG-B"en el menu de sincronizacion de hora.
E Ajuste la sincronizacion de hora en el menu de IRIG-B a "Activo”.
m Seleccione el tipo de IRIG-B (elija de BO00 a B007).

Analisis de errores

Si el dispositivo no recibe ningun cédigo de tiempo IRIG-B durante mas de 60 s, el estado de IRIG-B pasa de
"activo" a "inactivo"y se crea una entrada en el registrador de eventos.

Compruebe la funcionalidad de IRIG-B a través del menu [Operacion/Visualizar estado/SincHora/IRIG-B]:
En caso de que el estado de IRIG-B no esté "activo”, siga los pasos siguientes:

m Para empezar, compruebe el cableado de IRIG-B.

m Verifique que se haya configurado el tipo de IRIG-BO0X correcto.

Comandos de control de IRIG-B

Ademas de la informacion de fecha y hora, el codigo IRIG-B ofrece la opcidon de transmitir hasta 18 comandos de
control que pueden procesarse por un dispositivo protector. Deben configurarse y emitirse por un generador de
cédigos IRIG-B.

El dispositivo protector ofrece hasta 18 opciones de asignacion IRIG-B para dichos comandos de control, para

llevar a cabo la accion asignada. Si hay un comando de control asignado a una accion, esta accién se activa tan
pronto como el comando de control se transmita como verdadero. Como ejemplo, puede activarse el inicio de
estadisticas o el alumbrado de la calle puede encenderse mediante un relé.

A VI SO Los registradores de eventos y perturbaciones no registran los comandos de

control IRIG-B.

Si se necesita que registren una sefial de control, la mejor manera es utilizar
una ecuacion légica (1 puerta), ya que siempre se registra la légica
programable.
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Parametros de planificacion de IRIG-B0O0X

‘Parameter Descripcién Opciones Predet. Ruta del menu
Modo Modo no usar, no usar [Planif. de disp.]
uso
Comandos directos de IRIG-BO0X
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Rei IRIG-B Cr Puesta a cero de los Contadores de inactivo, inactivo [Operacién
Diagnéstico: IRIG-B .
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Rest]
Parametros de proteccion global de IRIG-BO0X
Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivaciéon permanente de  inactivo, inactivo [Pardm dispos
mddulo/etapa. . .
activo [Tiem
® /SincTiempo
/IRIG-B]
IRIG-BOOX Determinacién del Tipo: IRIG-BO0X. Los IRIGB-000, IRIGB-000 [Pardm dispos
tipos de IRIG-B son distintos de los tipos de .
“Expresiones Codificadas” incluidas (afio, IRIGB-001, [Tiem
® funciones de control, segundos en binario IRIGB-002, /SincTiempo
directo). IRIGB-003, /IRIG-B]
IRIGB-004,
IRIGB-005,
IRIGB-006,
IRIGB-007

Senales de IRIG-B0O0X (estados de salida)

Signal
IRIG-B activa

‘ Descripcion

Sefial: Si no hay sefal IRIG-B valida durante 60 segundos, IRIG-B se

considera inactivo.

Inversién alta-baja

Sefal: las sefales alta y baja del IRIG-B se invierten. Esto NO significa que

el cableado esté defectuoso; si lo estuviera, no se detectarian las sefales

del IRIG-B.
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Signal
Sefal controll

Senal control?2

Sefal control3

Senal control4

Sefal control5

Senal control6

Sefal control7

Senal control8

Sefal control9

Senal control10

Sefal controlll

Senal control12

Sefal controll3

Sefal controll14

Sefal controll5

Senal controll6

Senal controll7

Descripcién

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones légicas).

Sefial: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones Idgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones légicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones légicas).

Sefial: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones légicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones légicas).

Sefial: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones légicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones légicas).

Sefial: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).
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Signal

Senal controll18

Descripcién

Sefal: sefial de Control IRIG-B. El generador IRIG-B externo puede
establecer estas sefiales. Se pueden utilizar en procedimientos de control
adicionales dentro del dispositivo (p. €j., funciones ldgicas).

Valores de IRIG-B00X

Value Descripcién Predet. Tamanio Ruta del ment
NedeTramasOK  NUmero Total de Tramas validas. 0 0- 65535 [Operacion
/NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/IRIG-B]
NedeErrTrama NUmero Total de Errores de Trama. 0 0-65535 [Operacion
Trama con dafios fisicos. .
/NUm. y DatosRev
/SincTiempo
/IRIG-B]
Bords Flancos: niUmero total de flancos 0 0-65535 [Operacién
ascendentes y descendentes. Esta sefial /NGm. v DatosRev
indica si se encuentra disponible una Y
sefial en la entrada IRIG-B. /SincTiempo
/IRIG-B]
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Parametros

Es posible realizar el ajuste y la planificacion de los parametros:
B directamente en el dispositivo o

B mediante el software Smart view .

Definiciones de parametros

Parametros de dispositivo

Los parametros de dispositivo son parte de la estructura de parametros. Mediante ellos puede (segun el tipo de
dispositivo):

«  Definir los niveles de corte,

- Configurar entradas digitales,

- Configurar relés de salida,

« Asignar LED

» Asignar sefiales de reconocimiento,

- Configurar estadisticas,

- Configurar parametros de protocolos,
« Adaptar ajustes de HMI,

«  Configurar registradores (informes),

«  Definir fecha y hora,

«  Cambiar contrasenfas,

«  Comprobar la version (compilacion) del dispositivo.

Parametros de campo

Los parametros de campo son parte de la estructura de parametros. Los parametros de campo se componen de
ajustes basicos esenciales del panel de conmutacion, como la frecuencia nominal, las relaciones del transformador.

Parametros de proteccion
Los parametros de proteccion son parte de la estructura de parametros. Esta estructura consta de:

- Los parametros de proteccion global son parte de los pardmetros de profeccion: Todos los ajustes y
asignaciones que se realizan dentro de la estructura de parametros global son validos e independientes de
los grupos de ajuste. Deben definirse solo una vez. Ademas de que se componen de la gestion de CB.

- La conmutacién de ajustes de parametros es parte de los parametros de proteccién: Puede conmutar
directamente a un grupo de ajustes de parametros concreto o puede determinar las condiciones para
cambiar a otro grupo de ajustes de parametros.

- Los parametros del grupo de ajuste del grupo es parte de los parametros de proteccién: Mediante los
parametros del grupo de ajustes de parametros puede adaptar individualmente su dispositivo de proteccion
a las condiciones de corriente o de la red. Se pueden definir de forma individual en cada grupo de ajustes.
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Parametros de planificacion del dispositivo
Los pardmetros de planificacién del dispositivo son parte de la estructura de parametros.
«  Mejora de uso (claridad): Todos los modulos de proteccidon que actualmente no se necesitan se pueden
- desproteger (cambiar a invisible) mediante la planificacion del dispositivo. En el menu de planificacion del
dispositivo puede adaptar el ambito de funcionalidad del dispositivo de proteccién a sus necesidades.

Puede mejorar el uso desprotegiendo todos los médulos que no sean necesarios.

- Adaptacion del dispositivo a su aplicacion: En el caso de los médulos que necesita, determine cémo
deben funcionar (por ejemplo, direccional, no direccional, <, >...).

Comandos directos

Los comandos directos son parte de la estructura de parametros del dispositivo pero NO son parte del archivo de
parametros. Se ejecutaran directamente (p.ej. Reinicio de un contador).

Estado de entradas de médulo

Las entradas de mddulo son parte de la estructura de parametros. El estado de la entrada de médulo depende del
contexto.

Mediante las entradas de modulo es posible adoptar la influencia en los médulos. Puede asignar senales en las

entradas de médulo. El estado de las sefales que se asignan a una entrada puede tomarse de la pantalla de
estado. Las entradas de médulo se pueden identificar mediante un ,-/“al final del nombre.

Senales
Las seriales son parte de la estructura de parametros. El estado de la sefial depende del contexto.
- Las senales representan el estado de la instalacion/equipo (p. €j. indicadores de posicion del interruptor).

- Las seniales son evaluaciones del estado de la red y el equipo (Sistema OK, Detectado fallo en el
transformador...).

- Las senales representan decisiones adoptadas por el dispositivo (p. ej. comando de desconexion) basadas
en los ajustes de los parametros.
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Los conjuntos de parametros adaptativos son parte de la estructura de parametros.
Mediante los conjuntos de parametros adaptativos puede modificar temporalmente parametros de forma individual
dentro de los grupos de ajustes de parametros.

A VI SO Los parametros adaptativos se retiran automaticamente, si se ha retirado la
sefial reconocida que los ha activado. Tenga en cuenta que el ajuste
adaptativo 1 tiene prioridad sobre el 2. El ajuste adaptativo 2 tiene prioridad
sobre el 3. El ajuste adaptativo 3 tiene prioridad sobre el 4.

A VI SO Para aumentar el uso (claridad) los conjuntos de parametros adaptativos se
hacen visibles si se han asignado sefiales de activacién correspondientes
(Smart view 2.0 y superior).

Ejemplo: Para utilizar parametros adaptativos dentro del elemento de
proteccién I[1], continGe como se indica a continuacion:

m Dentro de la estructura de pardmetros global del elemento de proteccion I[1]
asigne una sefal de activacion a AdaptiveParameterSet 1.

B AdaptiveParameterSet 1 ahora se hace visible dentro de los conjuntos de
parametros adaptativos de proteccion del elemento 1[1].

Mediante las sefiales de activacién adicionales es posible utilizar conjuntos de
parametros adaptativos adicionales.

La funcionalidad del IED (relé) se puede ampliar / adaptar mediante parametros adaptativos para satisfacer los
requisitos de estados modificados de la red o del sistema de suministro eléctrico respectivamente para gestionar
eventos impredecibles.

Ademas, el parametro adaptativo también se puede utilizar para realizar diversas funciones de proteccion
especiales o para ampliar los modulos de funciones existentes de forma sencilla sin tener que redisefiar de forma
costosa el hardware existente o la plataforma de software.

La funcion de parametro adaptativo admite, aparte de un ajuste estandar de los parametros, uno de los cuatro
conjuntos de parametros etiquetados del 1 al 4, para utilizarse por ejemplo en un elemento de sobrecarga de
tiempo bajo el control de la l6gica de control de ajustes configurable. La conmutacién dinamica del conjunto de
parametros adaptativos solo se activa en un elemento concreto cuando su légica de control de ajuste adaptativo
esta configurada y solo mientras la sefal de activacion sea verdadera.

En algunos elementos de proteccién como sobrecarga de tiempo y sobrecarga instantanea ( 50P, 51P, 50G,
51G...), aparte del ajuste “predeterminado” existen otros 4 ajustes "alternativos” para el valor seleccionado, el tipo
de curva, el temporizador, los valores del conjunto en modo de reinicio que se pueden conmutar de forma dinamica
mediante la l6gica de control de ajuste adaptativo configurable en el parametro de ajuste individual.
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Si no se utiliza la funcién de pardmetro adaptativo, la lbgica de control de ajuste adaptativo no se seleccionara
(asignara). Los elementos de proteccion funcionan en este caso solo como una proteccién normal utilizando los
ajustes "predeterminados”. Si se asigna una de las

I6gicas de control de gjuste adaptativo a una funcion Idgica, el elemento de proteccion se "conmutarad” a los ajuste
adaptativos correspondientes si se reafirma la funcion I6gica asignada y se revierte al ajuste "predeterminado” si se
ha retirado la sefal asignada que se haya activado en el gjuste adaptativo.

Ejemplo de aplicacion

Durante la condicion Cierre sobre falta, normalmente se solicita crear la funcién de proteccion incorporada
desconectando la linea con error mas rapidamente, instantaneamente o algunas veces no direccionalmente.

Tal aplicacion Cierre sobre falta se puede realizar facilmente utilizando las funciones de pardmetros adaptativos
anteriormente mencionados: El elemento de proteccién de sobrecarga (p.ej. 51P) normalmente funciona con un
tipo de curva inverso (p.ej. ANSI Tipo A), mientras que en caso de la condicion SOTF deberia desconectarse de
forma automatica. Si la funcién légica SOTF »SOTF HABILITADA« detecta una condicion de cierre manual del
disyuntor, el relé cambia a AdaptiveSet1 si la sefial »SOTF.HABILITADA« se asigna a AdaptiveSet1. El AdaptiveSet1
correspondiente se activara y eso significa por ejemplo » tipo de curva = DEFT«y »t = 0« s.
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{5, adaptHptPara - Smart view L = ‘ &J
File Device Edit WView Settings Tools Window Help
=R = RES REE S RE =R
Shorteuts =6 MCA4
[ Operation
All Device planning
(=} Device Para
-] Field Para — =
: __,;—g e b B 7 Protection Para/Global Prot Para/1-Prot/L.. [ = | = |[ 52 |
%3 Global Prot Para o =
~|i Prot x Mame Value
-5 Interconnection_
S Sty & Exdot
A 47 ExBio2
: 4 ExBlo TripCmd
-6 V-Prot &
42 Brev Intert = =
@ f-Prot 5 AdaptSet 1 SOTF . enabled
& P-Prot 5 AdaptSet 2 CLPU . enabled
[@ SoTF 5 AdaptSet 3 V2] Aam
Field Para [ ey 5 AdaptSet 4 V012 1] Alam
1@ PSet-Switch
€60 5@ st
&) Interconnection_
Protection Para =& I-Prot
LEm
- V-Prot
BB £-Prot 24 Protection Para/Set 1/-Prot/I[1] [l E ]
-5 P-Prot = |
~{@ SOTF 3
a cLPU Name DefaultSet SOTF . enabled CLPU . enabled V[2] . Alarm V012 [1] . Alarm Unit
' & set2 FdFrcion __ Fdociie [ | [ | | |
Logics &) 5et3 &7 ExBlo Fo 4 inactive
& setd &2 Bxrev Inted Fe 42 inactive
E T Control 4 Blo TripCmd 4 inactive
L &5 ExBlo TripCmd Fe B inactive
Service = oG 4 Measuing method 4 Fundamental
& Service B £ 15 &2 P4 £ 100 £ 100 n
5 Char ©ECNINV 2 DEFT © ECNINV 52 ECNINV 5 IECNINV
Fel @ 100 & 100 @ 100 @ 1.0 @ 100 s
&9 thar el Q1 el el $#h
7 Reset Mode 4% instantancous @ instantansous 4% instantaneous ¥ instantansous 4% instantaneous
5 treset =] @0 =] Q0 =N s
&2 IH2Blo 2 inactive 42 inactive 2 inactive 42 inactive 2 inactive
2 VRestraint 42 inactive 44 inactive 42 inactive 44 inactive 2 inactive
&2 Measuing Mode Q Phaseto Ne.. @ Phassto Ne. Q Phaseto Ne.. @ Phassto Ne. Q Phase to Ne...
£ VRestraint max @ 1.0 2 10 @ 1.0 2 10 @ 100 Vn
£ Meas Circutt Superv @ inactive @ inactive @ inactive @ inactive @ inactive
Device Data from File [ Protection Para/Global Prot Para/-Prot/(1] |7 Protection Para/Set 1/-ProtIl] X 4 b

Ready

l:g Device not connected (localhost)

La captura anterior muestra las configuraciones de ajuste adaptativo tras las aplicaciones basadas solo en un
elemento de proteccidn de sobrecarga simple:

o k> DN~

Ajuste estandar: ajustes predeterminados

Ajuste adaptativo 1: Aplicacidon SOTF (cierren sobre falta)

Ajuste adaptativo 2: Aplicacion CLPU (Seleccién de carga en frio)

Ajuste adaptativo 3: proteccion de sobrecarga de tiempo con control de tension (ANSI 51V)

Ajuste adaptativo 4: proteccion de sobrecarga de tiempo con control Negativo - Fase - Secuencia - Tensién
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Ejemplos de aplicacion

La sefial de salida del moédulo Cierre sobre fallo se puede utilizar para activar conjunto de parametros
adaplativosque sensibiliza la proteccion de sobrecarga.

La sefal de salida del modulo Seleccidn de carga en frio se puede utilizar para activar conjunto de
parametros adaptativosque sensibiliza la proteccion de sobrecarga.

Mediante los conjuntos de parémetros adaptativosses posible realizar un Cierre automatico adaptativo.
Después del intento de cierre, es posible adaptar los umbrales de desconexién o las curvas de
desconexion de la protecciéon de sobrecorriente.

Segun la baja tension, la proteccion de sobrecorriente se puede modificar (con control de tension).

La proteccién de sobrecorriente se puede modifica mediante la tension residual.

Coincidencia dinamica y automatica de los ajustes de proteccion de corriente de tierra segun la diversidad
de carga monofasica (Ajuste de relé adaptativo — Ajuste normal/Ajuste alternativo)

A VI SO Los conjuntos de parametros adaptativos solo estan disponibles en dispositivos

con médulos de proteccién de corriente.
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Senales de activacién del conjunto de parametros adaptativos

Name

ExP[1].Alarm
ExP[2].Alarm
ExP[3].Alarm
ExP[4].Alarm
CTS.Alarm

EDran. X1.ED 1

ED ran. X1.ED 2

ED ran. X1.ED 3

ED ran. X1.ED 4

ED ran. X1.ED 5

ED ran. X1.ED 6

ED ran. X1.ED 7

ED ran. X1.ED 8
EDran. X1.ED 1

ED ran. X1.ED 2

ED ran. X1.ED 3

ED ran. X1.ED 4
Modbus.Cmd Scada 1
Modbus.Cmd Scada 2
Modbus.Cmd Scada 3
Modbus.Cmd Scada 4
Modbus.Cmd Scada 5
Modbus.Cmd Scada 6
Modbus.Cmd Scada 7
Modbus.Cmd Scada 8
Modbus.Cmd Scada 9
Modbus.Cmd Scada 10
Modbus.Cmd Scada 11
Modbus.Cmd Scada 12
Modbus.Cmd Scada 13
Modbus.Cmd Scada 14
Modbus.Cmd Scada 15
Modbus.Cmd Scada 16
IEC61850.EntraVirtuall
IEC61850.EntraVirtual2
IEC61850.EntraVirtual3
IEC61850.EntraVirtual4

Descripcidén

Sin asignacién

Sefial: Alarma

Senal: Alarma

Senal: Alarma

Sefial: Alarma

Sefal: Alarma Supervisién Circuito Medicién Transformador Corriente
Sefial: Entrada Digital

Senal: Entrada Digital

Sefial: Entrada Digital

Sefial: Entrada Digital

Senal: Entrada Digital

Sefial: Entrada Digital

Sefial: Entrada Digital

Senal: Entrada Digital

Sefial: Entrada Digital

Sefial: Entrada Digital

Senal: Entrada Digital

Sefial: Entrada Digital

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Comando de Scada

Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind)
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind)
Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind)
Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind)
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Name Descripcion

IEC61850.EntraVirtual5 | Sefal: Entrada Virtual
IEC61850.EntraVirtual6é  Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual7 | Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual8 | Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual9 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtuall0 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtualll Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtuall2 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtuall3 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtuall4 Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtuall5 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtuall6 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtuall7 Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind

(IEC61850 GGIO Ind)
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
IEC61850.EntraVirtuall8 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind)
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )
( )

IEC61850.EntraVirtuall9 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual20 ' Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual21l Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual22 ' Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual23 | Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual24 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual25 | Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual26 ' Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual27 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual28 ' Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual29 Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual30 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual31 Sefal: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind
IEC61850.EntraVirtual32 | Sefial: Entrada Virtual (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.SPCSO1 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

IEC61850.SPCS02 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

IEC61850.SPCS03 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

IEC61850.SPCS04 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

IEC61850.SPCS0O5 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

IEC61850.SPCSO6 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

IEC61850.SPCSO7 Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado

controlable con un Unico punto)
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Name
IEC61850.SPCS08

IEC61850.SPCSO9

IEC61850.SPCSO10

IEC61850.SPCSO11

IEC61850.SPCSO12

IEC61850.SPCSO13

IEC61850.SPCS0O14

IEC61850.SPCSO15

IEC61850.SPCSO16

IEC 103.Cmd Scada 1

Descripcion

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Bit de estado que puede definirse con clientes como SCADA (salida de estado
controlable con un Unico punto)

Comando de Scada

IEC 103.Cmd Scada 2
IEC 103.Cmd Scada 3
IEC 103.Cmd Scada 4

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

IEC 103.Cmd Scada 5
IEC 103.Cmd Scada 6
IEC 103.Cmd Scada 7

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

IEC 103.Cmd Scada 8
IEC 103.Cmd Scada 9
[EC 103.Cmd Scada 10

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Profibus.Cmd Scada 1
Profibus.Cmd Scada 2
Profibus.Cmd Scada 3

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Profibus.Cmd Scada 4
Profibus.Cmd Scada 5
Profibus.Cmd Scada 6

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Profibus.Cmd Scada 7
Profibus.Cmd Scada 8
Profibus.Cmd Scada 9

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Profibus.Cmd Scada 10
Profibus.Cmd Scada 11
Profibus.Cmd Scada 12

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada

Profibus.Cmd Scada 13
Profibus.Cmd Scada 14
Profibus.Cmd Scada 15

Comando de Scada
Comando de Scada
Comando de Scada
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Name
Profibus.Cmd Scada 16
Légica.LE1.Puer Sal

Descripcion

Comando de Scada

Sefal:

Salida de la puerta légica

Ldgica.LE1.Tempo Sal
Légica.LE1.Sal
Légica.LE1.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE2.Puer Sal
Légica.LE2.Tempo Sal
Légica.LE2.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE2.Sal invertid
Légica.LE3.Puer Sal
Légica.LE3.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE3.Sal
Légica.LE3.Sal invertid
Légica.LE4.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Légica.LE4.Tempo Sal
Légica.LE4.Sal
Légica.LE4.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE5.Puer Sal
Légica.LE5.Tempo Sal
Légica.LE5.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE5.Sal invertid
Légica.LE6.Puer Sal
Légica.LE6.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE6.Sal
Légica.LE6.Sal invertid
Légica.LE7.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE7.Tempo Sal
Légica.LE7.Sal
Légica.LE7.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE8.Puer Sal
Légica.LE8.Tempo Sal
Légica.LE8.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE8.Sal invertid
Légica.LE9.Puer Sal
Légica.LE9.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE9.Sal
Légica.LE9.Sal invertid
Légica.LE10.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE10.Tempo Sal
Légica.LE10.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE10.Sal invertid
Légica.LE11.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE11.Tempo Sal
Légica.LE11.Sal
Légica.LE11.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE12.Puer Sal
Légica.LE12.Tempo Sal
Légica.LE12.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE12.Sal invertid
Légica.LE13.Puer Sal
Légica.LE13.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE13.Sal
Légica.LE13.Sal invertid
Légica.LE14.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE14.Tempo Sal
Légica.LE14.Sal
Légica.LE14.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE15.Puer Sal
Légica.LE15.Tempo Sal
Légica.LE15.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE15.Sal invertid
Légica.LE16.Puer Sal
Légica.LE16.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE16.Sal
Légica.LE16.Sal invertid
Légica.LE17.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE17.Tempo Sal
Légica.LE17.Sal
Légica.LE17.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE18.Puer Sal
Légica.LE18.Tempo Sal
Légica.LE18.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE18.Sal invertid
Légica.LE19.Puer Sal
Légica.LE19.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE19.Sal
Légica.LE19.Sal invertid
Légica.LE20.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE20.Tempo Sal
Légica.LE20.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Légica.LE20.Sal invertid
Légica.LE21.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE21.Tempo Sal
Légica.LE21.Sal
Légica.LE21.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE22.Puer Sal
Légica.LE22.Tempo Sal
Légica.LE22.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE22.Sal invertid
Légica.LE23.Puer Sal
Légica.LE23.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE23.Sal
Légica.LE23.Sal invertid
Légica.LE24.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE24.Tempo Sal
Légica.LE24.Sal
Légica.LE24.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE25.Puer Sal
Légica.LE25.Tempo Sal
Légica.LE25.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE25.Sal invertid
Légica.LE26.Puer Sal
Légica.LE26.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE26.Sal
Légica.LE26.Sal invertid
Légica.LE27.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE27.Tempo Sal
Légica.LE27.Sal
Légica.LE27.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE28.Puer Sal
Légica.LE28.Tempo Sal
Légica.LE28.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE28.Sal invertid
Légica.LE29.Puer Sal
Légica.LE29.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE29.Sal
Légica.LE29.Sal invertid
Légica.LE30.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE30.Tempo Sal
Légica.LE30.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE30.Sal invertid
Légica.LE31.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE31.Tempo Sal
Légica.LE31.Sal
Légica.LE31.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE32.Puer Sal
Légica.LE32.Tempo Sal
Légica.LE32.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE32.Sal invertid
Légica.LE33.Puer Sal
Légica.LE33.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE33.Sal
Légica.LE33.Sal invertid
Légica.LE34.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE34.Tempo Sal
Légica.LE34.Sal
Légica.LE34.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE35.Puer Sal
Légica.LE35.Tempo Sal
Légica.LE35.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE35.Sal invertid
Légica.LE36.Puer Sal
Légica.LE36.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE36.Sal
Légica.LE36.Sal invertid
Légica.LE37.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE37.Tempo Sal
Légica.LE37.Sal
Légica.LE37.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE38.Puer Sal
Légica.LE38.Tempo Sal
Légica.LE38.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE38.Sal invertid
Légica.LE39.Puer Sal
Légica.LE39.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE39.Sal
Légica.LE39.Sal invertid
Légica.LE40.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE40.Tempo Sal
Légica.LE40.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE40.Sal invertid
Légica.LE41.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE41.Tempo Sal
Légica.LE41.Sal
Légica.LE41.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE42.Puer Sal
Légica.LE42.Tempo Sal
Légica.LE42.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE42.Sal invertid
Légica.LE43.Puer Sal
Légica.LE43.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE43.Sal
Légica.LE43.Sal invertid
Légica.LE44.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE44.Tempo Sal
Légica.LE44.Sal
Légica.LE44.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE45.Puer Sal
Légica.LE45.Tempo Sal
Légica.LE45.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE45.Sal invertid
Légica.LE46.Puer Sal
Légica.LE46.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE46.Sal
Légica.LE46.Sal invertid
Légica.LE47.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE47.Tempo Sal
Légica.LE47.Sal
Légica.LE47.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE48.Puer Sal
Légica.LE48.Tempo Sal
Légica.LE48.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE48.Sal invertid
Légica.LE49.Puer Sal
Légica.LE49.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE49.Sal
Légica.LE49.Sal invertid
Légica.LE50.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE50.Tempo Sal
Légica.LE50.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE50.Sal invertid
Légica.LE51.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE51.Tempo Sal
Légica.LE51.Sal
Légica.LE51.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE52.Puer Sal
Légica.LE52.Tempo Sal
Légica.LE52.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE52.Sal invertid
Légica.LE53.Puer Sal
Légica.LE53.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE53.Sal
Légica.LE53.Sal invertid
Légica.LE54.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE54.Tempo Sal
Légica.LE54.Sal
Légica.LE54.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE55.Puer Sal
Légica.LE55.Tempo Sal
Légica.LE55.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE55.Sal invertid
Légica.LE56.Puer Sal
Légica.LE56.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE56.Sal
Légica.LE56.Sal invertid
Légica.LE57.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE57.Tempo Sal
Légica.LE57.Sal
Légica.LE57.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE58.Puer Sal
Légica.LE58.Tempo Sal
Légica.LE58.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE58.Sal invertid
Légica.LE59.Puer Sal
Légica.LE59.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE59.Sal
Légica.LE59.Sal invertid
Légica.LE60.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE60.Tempo Sal
Légica.LE60.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE60.Sal invertid
Légica.LE61.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE61.Tempo Sal
Légica.LE61.Sal
Légica.LE61.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE62.Puer Sal
Légica.LE62.Tempo Sal
Légica.LE62.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE62.Sal invertid
Légica.LE63.Puer Sal
Légica.LE63.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE63.Sal
Légica.LE63.Sal invertid
Légica.LE64.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE64.Tempo Sal
Légica.LE64.Sal
Légica.LE64.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE65.Puer Sal
Légica.LE65.Tempo Sal
Légica.LE65.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE65.Sal invertid
Légica.LE66.Puer Sal
Légica.LE66.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE66.Sal
Légica.LE66.Sal invertid
Légica.LE67.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE67.Tempo Sal
Légica.LE67.Sal
Légica.LE67.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE6S8.Puer Sal
Légica.LE68.Tempo Sal
Légica.LE68.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE68.Sal invertid
Légica.LE69.Puer Sal
Légica.LE69.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE69.Sal
Légica.LE69.Sal invertid
Légica.LE70.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE70.Tempo Sal
Légica.LE70.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE70.Sal invertid
Légica.LE71.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE71.Tempo Sal
Légica.LE71.Sal
Légica.LE71.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE72.Puer Sal
Légica.LE72.Tempo Sal
Légica.LE72.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE72.Sal invertid
Légica.LE73.Puer Sal
Légica.LE73.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE73.Sal
Légica.LE73.Sal invertid
Légica.LE74.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE74.Tempo Sal
Légica.LE74.Sal
Légica.LE74.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE75.Puer Sal
Légica.LE75.Tempo Sal
Légica.LE75.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE75.Sal invertid
Légica.LE76.Puer Sal
Légica.LE76.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE76.Sal
Légica.LE76.Sal invertid
Légica.LE77.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE77.Tempo Sal
Légica.LE77.Sal
Légica.LE77.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE78.Puer Sal
Légica.LE78.Tempo Sal
Légica.LE78.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE78.Sal invertid
Légica.LE79.Puer Sal
Légica.LE79.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE79.Sal
Légica.LE79.Sal invertid
Légica.LE80.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE80.Tempo Sal
Légica.LE80.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

382

MRM4

DOK-HB-MRM4-2ES



Parametros

Name Descripcion
Légica.LE80.Sal invertid | Sefal: Salida Conectada Negada (Q NOT)
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Ajuste de parametros en la HMI

Todos los parametros pertenecen a un area de acceso. La edicion y el cambio de un parametro requiere una
autorizacién de acceso suficiente.

El usuario puede obtener las autorizaciones de acceso necesarias desbloqueando las areas de acceso de
antemano de cambios de parametros o dependientes del contexto. En las secciones siguientes se explican ambas
opciones.

Opcidn 1: autorizacion directa para un area de acceso

Abra el menu [Pardmetro dispositivo\Nivel de acceso].

Seleccione el nivel de acceso necesario y desplacese a la autorizacion (nivel) de acceso necesario.
Introduzca la contrasefia requerida. Si se introduce la contrasefia correcta, se obtendra la autorizacion de
acceso necesaria. Para realizar los cambios de parametros, proceda como se indica a continuacion:

B Vaya al parametro que desea cambiar utilizando las teclas. Si se selecciona el parametro, la esquina inferior
derecha de la pantalla debe mostrar un simbolo de »Herramienta«.

Este simbolo indica que el parametro esta desbloqueado y se puede editar porque esta disponible la
autorizacién de acceso necesaria. Confirme la teclanHerramienta« para editar el parametro. Cambie el
parametro.

Ahora puede:
B Guardar el cambio realizado y adoptarlo en el sistema, o

m Cambiar parametros adicionales y guardar finalmente todos los parametros alterados y adoptarlos en el
sistema.

Para guardar cambios inmediatamente:

E Pulse la tecla »OK« para guardar los parametros modificados directamente y adoptarlos en el dispositivo.
Confirme los cambios de parametros pulsando la tecla »Si« o cancele pulsando »No«.

Para cambiar parametros adicionales y guardarlos después:

B Vaya a otros parametros y cambielos.

A VI SO Un sll'r.nbollo de estrella delante de los parametros modifi,cados indica que las
modificaciones solo se han guardado temporalmente; aln no se han
almacenado ni se han adoptado en el dispositivo.

Para facilitar el seguimiento, especialmente en cambios complejos de
parametros, los cambios de parametro de todos los niveles de ment
superiores o de mayor ranking aparecen marcados con el simbolo de estrella
(rastro de estrellas). Esto posibilita en cualquier momento el control o el
seguimiento desde el nivel de menu principal de los cambios de parametros
realizados y que no se hayan guardado finalmente.

Ademas del rastro de estrellas para los cambios de parametros guardados
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temporalmente, se ha colocado un simbolo de cambio general de parametro la
esquina izquierda de la De este modo, es posible, desde cualquier parte de la
estructura de menus, ver que existen cambios que el dispositivo aun no ha
adoptado.

Pulse la tecla "OK" para iniciar el almacenamiento final de todos los cambios de parametros. Confirme los cambios
de parametros pulsando la tecla »Si« o cancele pulsando »No«.

A VI SO Si la pantalla muestra un simbolo de llave en vez de un simbolo de
herramienta, esto indica que no esta disponible la autorizacion de acceso

necesaria.

Para editar este parametro, se necesita una contrasefia que proporcione la
autorizacion necesaria.

A VI SO C.ompr.o.baci()n de verosimilitud: Para impedir ajuste.s errc')neos’ obvios, el

dispositivo controla constantemente todos los cambios de parametros
guardados temporalmente. Si el dispositivo detecta una inverosimilitud, se
indica mediante un signo de interrogacién delante del parametro en cuestion.
Para facilitar el seguimiento, especialmente en cambios complejos de
parametros, en todos los niveles de menu superiores o de mayor ranking,
encima de los parametros guardados temporalmente, una inverosimilitud se
indica mediante un signo de interrogacion (rastro de verosimilitud). Esto
posibilita controlar o realizar el seguimiento desde el nivel de menu principal en
cualquier momento de inverosimilitudes que se pretendan guardar.

Ademas de el seguimiento de los signos de interrogacién para los cambios de
parametros inverosimiles guardados temporalmente aparece atenuado un
simbolo/signo de interrogacién de inverosimilitud general en la esquina
izquierda de la pantalla y, por tanto, es posible ver en todos los puntos de la
estructura de menus que el dispositivo ha detectado inverosimilitudes.

Una estrella/indicacion de cambio de parametro se sustituye siempre por el
signo de interrogacién/simbolo de inverosimilitud.

Si un dispositivo detecta una inverosimilitud, rechaza guardar y adoptar los
parametros.
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Opcidn 2: Autorizaciéon de acceso dependiente de contexto

Desplacese al parametro que se va a cambiar. Si se selecciona el parametro, la esquina inferior derecha de
la pantalla debe mostrar un simbolo de »Llave«.

Este simbolo indica que el dispositivo aun esta dentro del nivel »Solo lectura LvO«, o que el nivel actual no
proporciona suficientes derechos de acceso para permitir la edicion de este parametro.

Pulse esta tecla e introduzca la contrasefia” que proporciona acceso a este parametro.
Cambie los ajustes del parametro.

" Esta pagina también proporciona informacion sobre la contrasefia/autorizacion de acceso necesarios para
realizar cambios en este parametro.

Ahora puede:
m Guardar el cambio realizado y adoptarlo en el sistema, o

B Cambiar parametros adicionales y guardar finalmente todos los parametros alterados y adoptarlos en el
sistema.

Para guardar cambios inmediatamente:

m Pulse la tecla »OK« para guardar los parametros modificados directamente y adoptarlos en el dispositivo.
Confirme los cambios de parametros pulsando la tecla »Si« o cancele pulsando »No«.

Para cambiar parametros adicionales y guardarlos después:

B Vaya a otros parametros y cambielos.

A VI SO Un sll'r.nbollo de estrella delante de los parametros modificados indica que las
modificaciones solo se han guardado temporalmente; aun no se han
almacenado ni se han adoptado en el dispositivo.

Para facilitar el seguimiento, especialmente en cambios complejos de
parametros, los cambios de parametro de todos los niveles de ment
superiores o de mayor ranking aparecen marcados con el simbolo de estrella
(rastro de estrellas). Esto posibilita en cualquier momento el control o el
seguimiento desde el nivel de menu principal de los cambios de parametros
realizados y que no se hayan guardado finalmente.

Ademas del rastro de estrellasen los cambios de parametros guardados
temporalmente, un simbolo de cambio general de parametro se coloca en la
esquina izquierda de la pantalla. De este modo, es posible, desde cualquier
parte de la estructura de menus, ver que existen cambios que el dispositivo
aun no ha adoptado.

Pulse la tecla "OK" para iniciar el almacenamiento final de todos los cambios de parametros. Confirme los cambios
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de parametros pulsando la tecla »Si« o cancele pulsando »No«.

387 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Parametros

A VI SO C.ompr.o.baci()n de verosimilitud: Para impedir ajuste.s errc’meos’ obvios, el
dispositivo controla constantemente todos los cambios de parametros
guardados temporalmente. Si el dispositivo detecta una inverosimilitud, se
indica mediante un signo de interrogacién delante del parametro en cuestién.
Para facilitar el seguimiento, especialmente en cambios complejos de
parametros, en todos los niveles de menu superiores o de mayor ranking,
encima de los parametros guardados temporalmente, se indica la invalidez de
estos mediante un signo de interrogacion (rastro de verosimilitud). Esto
posibilita controlar o realizar el seguimiento desde el nivel de menu principal en
cualquier momento de inverosimilitudes que se pretendan guardar.

Ademas de el seguimiento de los signos de interrogacién para los cambios de
parametros inverosimiles guardados temporalmente aparece atenuado un
simbolo/signo de interrogacién de inverosimilitud general en la esquina
izquierda de la pantalla y, por tanto, es posible ver en todos los puntos de la
estructura de menus que el dispositivo ha detectado inverosimilitudes.

Una estrella/indicacion de cambio de parametro se sustituye siempre por el
signo de interrogacién/simbolo de inverosimilitud.

Si un dispositivo detecta una inverosimilitud, rechaza guardar y adoptar los
parametros.
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Ajuste de grupos

Conmutacién del grupo de ajustes

Dentro del menu »Parametros proteccion/Conmutacion grupo P«tiene las siguientes posibilidades:

B Para activar manualmente uno de los cuatro grupos de ajustes.

B Para asignar una sefial a cada grupo de ajustes que active este grupo.

B Scada cambia los grupos de ajustes.

Opcién

Seleccion manual

A través de la funcién
de entrada (p.€j., entrada
digital)

A través de Scada

Conmutacién del grupo de ajustes

Se produce la conmutacién si se selecciona manualmente otro grupo de ajustes
dentro del menu »Parametros proteccién/Conmutacién grupo P«

No se produce conmutacion hasta que la solicitud sea clara.

Eso significa que si hay mas o menos de una sefial de solicitud activa, no se
ejecuta ninguna conmutacion.

Ejemplo:
DI3 se asigna en el conjunto de parametros 1. DI3 esta activo 1

Dl4 se asignha en el conjunto de parametros 2. DI4 esta inactivo ,0“.

Ahora el dispositivo debe cambiar del conjunto de parametros 1 al 2. Por lo tanto,
DI3 debe estar inactivo “0” al principio. Luego DI4 tiene que estar activo "1".

Si DI4 pasa de nuevo a estar inactivo ,0% el conjunto de parametros 2
permanecera activo “1” siempre y cuando no haya una solicitud clara (p. €j., DI3
se activa “17, y el resto de asignaciones estan inactivas “0”)

Se produce la conmutacién si hay una solicitud SCADA clara.

De lo contrario, no se ejecutara ninguna conmutacion.

A VI So La descripcién de los parametros se puede encontrar en el capitulo
Parametros del sistema.
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Para PSS se pueden utilizar sefales

Name

CTS.Alarm

EDran. X1.ED 1

ED ran. X1.ED 2

ED ran. X1.ED 3

ED ran. X1.ED 4

ED ran. X1.ED 5

ED ran. X1.ED 6

ED ran. X1.ED 7

ED ran. X1.ED 8

ED ran. X1.ED 1

ED ran. X1.ED 2

ED ran. X1.ED 3

ED ran. X1.ED 4
Légica.LE1.Puer Sal
Légica.LE1.Tempo Sal
Légica.LE1.Sal
Ldégica.LE1.Sal invertid
Légica.LE2.Puer Sal
Légica.LE2.Tempo Sal
Légica.LE2.Sal
Légica.LE2.Sal invertid
Légica.LE3.Puer Sal
Légica.LE3.Tempo Sal
Légica.LE3.Sal
Légica.LE3.Sal invertid
Légica.LE4.Puer Sal
Légica.LE4.Tempo Sal
Légica.LE4.Sal
Légica.LE4.Sal invertid
Légica.LE5.Puer Sal
Légica.LE5.Tempo Sal
Légica.LE5.Sal
Légica.LE5.Sal invertid
Légica.LE6.Puer Sal
Légica.LE6.Tempo Sal
Légica.LE6.Sal

Descripcién

Sin asignacién

Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:
Senal:
Senal:
Sefal:

Alarma Supervision Circuito Medicién Transformador Corriente
Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Entrada Digital

Salida de la puerta légica

Salida de Temporizador

Salida Conectada (Q)

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Salida de Temporizador

Salida Conectada (Q)

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Salida de Temporizador

Salida Conectada (Q)

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Salida de Temporizador

Salida Conectada (Q)

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Salida de Temporizador

Salida Conectada (Q)

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Salida de Temporizador

Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE6.Sal invertid
Légica.LE7.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE7.Tempo Sal
Légica.LE7.Sal
Légica.LE7.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE8.Puer Sal
Légica.LE8.Tempo Sal
Légica.LE8.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE8.Sal invertid
Légica.LE9.Puer Sal
Légica.LE9.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE9.Sal
Légica.LE9.Sal invertid
Légica.LE10.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE10.Tempo Sal
Légica.LE10.Sal
Légica.LE10.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE11.Puer Sal
Légica.LE11.Tempo Sal
Légica.LE11.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE11.Sal invertid
Légica.LE12.Puer Sal
Légica.LE12.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE12.Sal
Légica.LE12.Sal invertid
Légica.LE13.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE13.Tempo Sal
Légica.LE13.Sal
Légica.LE13.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE14.Puer Sal
Légica.LE14.Tempo Sal
Légica.LE14.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE14.Sal invertid
Légica.LE15.Puer Sal
Légica.LE15.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE15.Sal
Légica.LE15.Sal invertid
Légica.LE16.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE16.Tempo Sal
Légica.LE16.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE16.Sal invertid
Légica.LE17.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE17.Tempo Sal
Légica.LE17.Sal
Légica.LE17.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE18.Puer Sal
Légica.LE18.Tempo Sal
Légica.LE18.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE18.Sal invertid
Légica.LE19.Puer Sal
Légica.LE19.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE19.Sal
Légica.LE19.Sal invertid
Légica.LE20.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE20.Tempo Sal
Légica.LE20.Sal
Légica.LE20.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE21.Puer Sal
Légica.LE21.Tempo Sal
Légica.LE21.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE21.Sal invertid
Légica.LE22.Puer Sal
Légica.LE22.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE22.Sal
Légica.LE22.Sal invertid
Légica.LE23.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE23.Tempo Sal
Légica.LE23.Sal
Légica.LE23.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE24.Puer Sal
Légica.LE24.Tempo Sal
Légica.LE24.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE24.Sal invertid
Légica.LE25.Puer Sal
Légica.LE25.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE25.Sal
Légica.LE25.Sal invertid
Légica.LE26.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE26.Tempo Sal
Légica.LE26.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE26.Sal invertid
Légica.LE27.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE27.Tempo Sal
Légica.LE27.Sal
Légica.LE27.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE28.Puer Sal
Légica.LE28.Tempo Sal
Légica.LE28.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE28.Sal invertid
Légica.LE29.Puer Sal
Légica.LE29.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE29.Sal
Légica.LE29.Sal invertid
Légica.LE30.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE30.Tempo Sal
Légica.LE30.Sal
Légica.LE30.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE31.Puer Sal
Légica.LE31.Tempo Sal
Légica.LE31.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE31.Sal invertid
Légica.LE32.Puer Sal
Légica.LE32.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE32.Sal
Légica.LE32.Sal invertid
Légica.LE33.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE33.Tempo Sal
Légica.LE33.Sal
Légica.LE33.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE34.Puer Sal
Légica.LE34.Tempo Sal
Légica.LE34.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE34.Sal invertid
Légica.LE35.Puer Sal
Légica.LE35.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE35.Sal
Légica.LE35.Sal invertid
Légica.LE36.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE36.Tempo Sal
Légica.LE36.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE36.Sal invertid
Légica.LE37.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE37.Tempo Sal
Légica.LE37.Sal
Légica.LE37.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE38.Puer Sal
Légica.LE38.Tempo Sal
Légica.LE38.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE38.Sal invertid
Légica.LE39.Puer Sal
Légica.LE39.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE39.Sal
Légica.LE39.Sal invertid
Légica.LE40.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE40.Tempo Sal
Légica.LE40.Sal
Légica.LE40.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE41.Puer Sal
Légica.LE41.Tempo Sal
Légica.LE41.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE41.Sal invertid
Légica.LE42.Puer Sal
Légica.LE42.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE42.Sal
Légica.LE42.Sal invertid
Légica.LE43.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE43.Tempo Sal
Légica.LE43.Sal
Légica.LE43.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE44.Puer Sal
Légica.LE44.Tempo Sal
Légica.LE44.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE44.Sal invertid
Légica.LE45.Puer Sal
Légica.LE45.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE45.Sal
Légica.LE45.Sal invertid
Légica.LE46.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE46.Tempo Sal
Légica.LE46.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE46.Sal invertid
Légica.LE47.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE47.Tempo Sal
Légica.LE47.Sal
Légica.LE47.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE48.Puer Sal
Légica.LE48.Tempo Sal
Légica.LE48.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE48.Sal invertid
Légica.LE49.Puer Sal
Légica.LE49.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE49.Sal
Légica.LE49.Sal invertid
Légica.LE50.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE50.Tempo Sal
Légica.LE50.Sal
Légica.LE50.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE51.Puer Sal
Légica.LE51.Tempo Sal
Légica.LE51.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE51.Sal invertid
Légica.LE52.Puer Sal
Légica.LE52.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE52.Sal
Légica.LE52.Sal invertid
Légica.LE53.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE53.Tempo Sal
Légica.LE53.Sal
Légica.LE53.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE54.Puer Sal
Légica.LE54.Tempo Sal
Légica.LE54.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE54.Sal invertid
Légica.LE55.Puer Sal
Légica.LE55.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE55.Sal
Légica.LE55.Sal invertid
Légica.LE56.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE56.Tempo Sal
Légica.LE56.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE56.Sal invertid
Légica.LE57.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE57.Tempo Sal
Légica.LE57.Sal
Légica.LE57.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE58.Puer Sal
Légica.LE58.Tempo Sal
Légica.LE58.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE58.Sal invertid
Légica.LE59.Puer Sal
Légica.LE59.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE59.Sal
Légica.LE59.Sal invertid
Légica.LE6O.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE60.Tempo Sal
Légica.LE60.Sal
Légica.LE60.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE61.Puer Sal
Légica.LE61.Tempo Sal
Légica.LE61.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE61.Sal invertid
Légica.LE62.Puer Sal
Légica.LE62.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE62.Sal
Légica.LE62.Sal invertid
Légica.LE63.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE63.Tempo Sal
Légica.LE63.Sal
Légica.LE63.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE64.Puer Sal
Légica.LE64.Tempo Sal
Légica.LE64.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE64.Sal invertid
Légica.LE65.Puer Sal
Légica.LE65.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE65.Sal
Légica.LE65.Sal invertid
Légica.LE66.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE66.Tempo Sal
Légica.LE66.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE66.Sal invertid
Légica.LE67.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE67.Tempo Sal
Légica.LE67.Sal
Légica.LE67.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE68.Puer Sal
Légica.LE68.Tempo Sal
Légica.LE68.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE68.Sal invertid
Légica.LE69.Puer Sal
Légica.LE69.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE69.Sal
Légica.LE69.Sal invertid
Légica.LE70.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE70.Tempo Sal
Légica.LE70.Sal
Légica.LE70.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE71.Puer Sal
Légica.LE71.Tempo Sal
Légica.LE71.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE71.Sal invertid
Légica.LE72.Puer Sal
Légica.LE72.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE72.Sal
Légica.LE72.Sal invertid
Légica.LE73.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE73.Tempo Sal
Légica.LE73.Sal
Légica.LE73.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE74.Puer Sal
Légica.LE74.Tempo Sal
Légica.LE74.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE74.Sal invertid
Légica.LE75.Puer Sal
Légica.LE75.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE75.Sal
Légica.LE75.Sal invertid
Légica.LE76.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE76.Tempo Sal
Légica.LE76.Sal

Senal:
Senal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
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Name
Légica.LE76.Sal invertid
Légica.LE77.Puer Sal

Descripcion

Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE77.Tempo Sal
Légica.LE77.Sal
Légica.LE77.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)

Ldgica.LE78.Puer Sal
Légica.LE78.Tempo Sal
Légica.LE78.Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de la puerta ldgica
Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)

Ldgica.LE78.Sal invertid
Légica.LE79.Puer Sal
Légica.LE79.Tempo Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica
Salida de Temporizador

Ldgica.LE79.Sal
Légica.LE79.Sal invertid
Légica.LE80.Puer Sal

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
Salida de la puerta légica

Ldgica.LE80.Tempo Sal
Légica.LE80.Sal
Légica.LE80.Sal invertid

Senal:
Senal:
Sefal:

Salida de Temporizador
Salida Conectada (Q)
Salida Conectada Negada (Q NOT)
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Bloqueo de ajustes

Mediante Bloqueo de ajustes, los ajustes de los parametros se pueden bloquear para impedir cambios siempre
que la sefal asignada sea real (activa). El Bloqueo de gjustes se puede activar dentro del menu
[Parametro de campo/Ajustes generales/Ajustes de bloqueo].

Omision del bloqueo de ajustes

El bloqueo de ajustes se puede ignorar (temporalmente) en caso de que el estado de la sefial que activa el bloqueo
de ajustes no se pueda modificar o no deba modificarse (tecla libre).

El Blogqueo de ajustes se puede ignorar mediante el parametro de control directo » Omitir bloqueo de ajustes«
[Parametro de campo/Ajustes generales/Omitir bloqueo de ajustes]. El dispositivo de proteccion volvera al Bloqueo

de ajustes o:

B directamente después de guardar el cambio de parametros, o

® 10 minutos después de haber activado la omision.
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Parametros de dispositivo

Sis

Fecha y hora

En el menu "Parametros de dispositivo/Fecha/Hora" puede ajustar la fecha y hora.

Version

En el menu "Pardmetros de dispositivo/Version" puede obtener informacion sobre la version de software y
hardware.

Visualizacién de codigos ANSI

Se puede activar la visualizacion de cédigos ANSI en el menu »Parametros de dispositivo/HMI//Mostrar numeros
de dispositivo ANSI«
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Configuracién TCP/IP
Se debe establecer la configuracion TCP/IP en el menu »Param dispos / Config TCP/IP/TCP/IP«.
La primera configuracién de los parametros de TCP/IP puede efectuarse sélo en el panel (HMI).
A VI SO E.stabl.ecer .u.na confexién.a través de TCP/IP con el dispositivo solo es posible
si el dispositivo esta equipado con la interfaz Ethernet (RJ45).
Péngase en contacto con el administrador de Tl para establecer la conexién de
red.

Ajustar los parametros de TCP/IP

Acceda a "Parametros de dispositivo/TCP/IP" en el panel HMI y ajuste los siguientes parametros:
m Direccion TCP/IP
B Mascara de subred

m Puerta de enlace
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Comandos directos del médulo Sistema

Parameter Descripcidén Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Con TCmd Scd  Restablecer los relés de salida binaria, LED, inactivo, inactivo [Operacién
LED SD SCADA y el Comando Desc. .
activo /
Restablecer/co
@ nf.
/Confirmar]
Con LED Todos los LED confirmables se confirmaran. | inactivo, inactivo [Operacion
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Confirmar]
Con SD Todos los relés de salida binaria inactivo, inactivo [Operacion
confirmables se confirmaran. .
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Confirmar]
Con Scada SCADA se confirmara. inactivo, inactivo [Operacién
activo /
@ Restablecer/co
nf.
/Confirmar]
Rei Reinicializar todos los contadores de las inactivo, inactivo [Operacion
OperacionsCr  operaciones del grupo del historial .
activo /
Restablecer/co
@ nf.
[Histori]
Rei AlarmCr Reinicializar todos los contadores de las inactivo, inactivo [Operacién
alarmas del grupo del historial .
activo /
@ Restablecer/co
nf.
[Histori]
Res CrDesc Res CrComDesc inactivo, inactivo [Operacién
activo /
@ Restablecer/co
nf.
[Histori]
Res Crtotal Reinicializar todos los contadores del total  inactivo, inactivo [Operacion
del grupo del historial activo /

@

Restablecer/co
nf.

/Histori]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Res Tod Reinicializar todos los Contadores inactivo, inactivo [Operacién
activo /
@ Restablecer/co
nf.
[Histori]
Reinic. Reinicio del dispositivo. no, no [Serv
si /General]
Omitir blog. Desbloqueo durante un tiempo breve del inactivo, inactivo [Par. cam.
conf. bloqueo de configuracion . .
activo /Ajustes
generales]

@

PRECAUCI ON PRECAUCION: si reinicia el dispositivo manualmente se disparara el contacto

de supervision.

Parametros de proteccién global de sistema

Parameter Descripcién

Conm PSet

&

Conjunto de parametros de conmutacién

PS1: activado  Este Grupo de Ajustes solo estara activo si:

por En la Conmutacién del Grupo de Ajustes de
Pardmetros se ha seleccionado "Conmutar
por medio de Entrada" y las otras tres

@ funciones de entrada estan inactivas al

mismo tiempo. En caso de que haya mas de

una funcién de entrada activa, no se
gjecutard ninguna Conmutacién del Grupo
de Ajustes de Pardmetros. Si todas las
funciones de entrada estan inactivas, el
dispositivo seguird funcionando con el
GUltimo Grupo de Ajustes que se haya
definido.

Solo disponible si: Conm PSet = PSS via fun

ent

Rango de
ajuste

PS1,
PS2,
PS3,
PS4,

PSS via fun ent,
PSS via Scada

1..n, PSS

Predet.

PS1

Ruta del menu

[Param protec
/Conm PSet]

[Param protec
/Conm PSet]
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Parameter

Descripcion Rango de

ajuste

Predet. Ruta del menu

PS2: activado
por

&

Este Grupo de Ajustes solo estard activo si: | 1..n, PSS
En la Conmutacién del Grupo de Ajustes de
Parametros se ha seleccionado "Conmutar
por medio de Entrada" y las otras tres
funciones de entrada estan inactivas al
mismo tiempo. En caso de que haya mas de
una funcién de entrada activa, no se
ejecutarad ninguna Conmutacién del Grupo
de Ajustes de Parametros. Si todas las
funciones de entrada estan inactivas, el
dispositivo seguird funcionando con el
Gltimo Grupo de Ajustes que se haya
definido.

Solo disponible si: Conm PSet = PSS via fun
ent

[Pardm protec
/Conm PSet]

PS3: activado
por

&

PS4: activado
por

&

Conf. mediante
tecla »C«

&

Este Grupo de Ajustes solo estard activo si: | 1..n, PSS
En la Conmutacién del Grupo de Ajustes de
Parametros se ha seleccionado "Conmutar
por medio de Entrada" y las otras tres
funciones de entrada estan inactivas al
mismo tiempo. En caso de que haya mas de
una funcién de entrada activa, no se
ejecutarad ninguna Conmutacién del Grupo
de Ajustes de Parametros. Si todas las
funciones de entrada estan inactivas, el
dispositivo seguird funcionando con el
Gltimo Grupo de Ajustes que se haya
definido.

Solo disponible si: Conm PSet = PSS via fun
ent

Este Grupo de Ajustes solo estard activo si: | 1..n, PSS
En la Conmutacién del Grupo de Ajustes de
Pardmetros se ha seleccionado "Conmutar
por medio de Entrada" y las otras tres
funciones de entrada estan inactivas al
mismo tiempo. En caso de que haya mas de
una funcién de entrada activa, no se
ejecutarad ninguna Conmutacién del Grupo
de Ajustes de Pardmetros. Si todas las
funciones de entrada estan inactivas, el
dispositivo seguira funcionando con el
Gltimo Grupo de Ajustes que se haya
definido.

Solo disponible si: Conm PSet = PSS via fun
ent

Seleccione qué elementos confirmables
pueden restablecerse con la tecla »C«.

Ninguno,
Conf. LEDs,

Conf. LEDs,
relés,

Conf. todo

[Pardm protec
/Conm PSet]

[Pardm protec
/Conm PSet]

Conf. LEDs [Param dispos

/Confirmar]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Rest. Remoto | Habilita o deshabilita la opcién de confirmar inactivo, activo [Pardm dispos
desde sefiales de via externa/remota activo /Confirmar]
@ (asignaciones) y SCADA.
Con LED Todos los LED confirmables se confirmaran | 1..n, Lista [Param dispos

si el estado de la sefial asignada pasa a ser | Asignac.

® verdadero.

Solo disponible si: Rest. Remoto = activo

/Confirmar]

Con SD Todos los relés de salida binaria 1..n, Lista [Pardm dispos
confirmables se confirmaran si el estado de | Asignac. /Confirmar]
® la sefial asignada pasa a ser verdadero.
Solo disponible si: Rest. Remoto = activo
Con Scada SCADA se confirmard si el estado de la 1..n, Lista [Param dispos
sefal asignada pasa a ser verdadero. Asignac. ,
/Confirmar]
® Solo disponible si: Rest. Remoto = activo
Escala Visualizacién de los valores medidos como  Val. por unidad, Val. por [Param dispos
valores primarios, secundarios o por unidad , unidad . .
Valores prim., /Visualiz
® medidas
Valores secund.
/Ajustes
generales]
Modo progr. Modo Programa Motor parado o Motor parado [Par. cam.
funcionando, o funcionando | ,,.
/Ajustes
@ Paro motor generales]
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Estados de entrada del médulo Sistema

Name
Con LED-I

Con SD-|

Con Scada-l

PS1-|

PS2-|

PS3-|

PS4-|

Internal test
state

Descripcidén

Estado entrada mddulo: Confirmacién de LED por
entrada digital

Estado entrada mddulo: Confirmacion de los Relés
de Salida binaria

Estado entrada médulo: Confirmacién Scada via
entrada digital. La réplica que SCADA ha obtenido
del dispositivo se debe restablecer.

Estado de la entrada del médulo respectivamente
de la sefial que debe activar este Grupo de Ajustes
de Pardmetro.

Estado de la entrada del médulo respectivamente
de la sefal que debe activar este Grupo de Ajustes
de Parametro.

Estado de la entrada del médulo respectivamente
de la sefal que debe activar este Grupo de Ajustes
de Pardmetro.

Estado de la entrada del médulo respectivamente
de la sefal que debe activar este Grupo de Ajustes
de Pardmetro.

Auxiliary state for testing purposes.

Asignacidn a través de
[Param dispos
/Confirmar]

[Param dispos
/Confirmar]

[Pardm dispos
/Confirmar]

[Param protec
/Conm PSet]

[Param protec
/Conm PSet]

[Pardm protec
/Conm PSet]

[Pardm protec
/Conm PSet]

(1
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Senales del médulo Sistema

Signal
Reinic.

Con P Ac

PS1

PS 2

PS3

PS4

PSS manual
PSS via Scada

PSS via fun ent

min 1 param. camb.

Descripcion

Sefial: Reinicio del dispositivo: 1=Puesta en marcha normal; 2=Reinicio del
operador; 3=Reinicio a través de Super reinicio; 4=desactualizado;
5=desactualizado; 6=Causa de error desconocida; 7=Reinicio forzoso
(iniciado por el procesador principal); 8=Se ha superado el limite de tiempo
del ciclo de proteccién; 9= Reinicio forzoso (iniciado por el procesador de
sefial digital); 10=Se ha superado el limite de tiempo del procesamiento de
valores medidos; 11=Caidas de tensién de alimentacién; 12=Acceso ilegal
a la memoria.

Sefal: Conjunto parametros activo

Sefial: Conjunto de pardmetros 1

Sefial: Conjunto de parametros 2

Sefal: Conjunto de pardmetros 3

Sefial: Conjunto de pardmetros 4

Sefial: Conmutacién Manual de un Conjunto de Parametros

Sefal: Conmutacién de Conjunto de Pardmetros por medio de SCADA.
Escriba en este byte de salida el nimero entero del conjunto de pardmetros
gue deberia activarse (p. ej., 4 => Conmutacién al conjunto de pardmetros
4).

Sefial: Conmutacién de Conjunto de Pardmetros por medio de funcién de
entrada

Sefial: Se ha cambiado al menos un parametro

Omitir blog. conf.
Par. para guardar

Sefial: Desbloqueo durante un tiempo breve del bloqueo de configuracién

NUmero de pardmetros que se guardan. 0 significa que se obtienen todos
los cambios de pardmetro.

Con LED Sefial: Confirmacion de LED

Con SD Sefial: Confirmacién de las Salidas Binarias
Confir Cont Sefial: Poner a cero todos los contadores

Con Scada Sefial: Confirmar Scada

Conf CmdDes Sefial: Restablecer Comando Desc

Con LED-HMI Sefial: Confirmacién de LED :HMI

Con SD-HMI Sefial: Confirmacion de las Salidas Binarias :HMI

Confir Cont-HMI
Con Scada-HMI
Conf CmdDes-HMI

Senal: Poner a cero todos los contadores :HMI
Senal: Confirmar Scada :HMI
Senal: Restablecer Comando Desc :HMI

Con LED-Sca
Con SD-Sca
Confir Cont-Sca

Sefal: Confirmacion de LED :SCADA
Senal: Confirmacion de las Salidas Binarias :SCADA
Senal: Poner a cero todos los contadores :SCADA

Con Scada-Sca
Conf CmdDes-Sca
Rei OperacionsCr

Senal: Confirmar Scada :SCADA
Sefal: Restablecer Comando Desc :SCADA
Sefal:: Rei OperacionsCr

Rei AlarmCr

Senal:: Rei AlarmCr
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Signal Descripcién
Res CrDesc Sefal:: Res CrDesc
Res Crtotal Senal:: Res Crtotal
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Valores especiales del médulo Sistema

Value
Crear

DM-Version

Cr horas funcion.

Descripcién
Crear

Version

Contador de horas de funcionamiento del dispositivo

de proteccién

Ruta del menu
[Param dispos
/Version]

[Param dispos
/Versién]

[Operacién
/NUm. y DatosRev
/Sis]

Contad Horas

Contador de Horas

[Operacién
[Histori
/CrTotal]
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Parametro de campo

Parametro de campo

Par. cam.

Dentro de los parametros de campo puede ajustar todos los parametros que sean relevantes para el lado principal
y el método operativo de la red de suministro eléctrico, como los valores principales y secundarios, frecuencia, etc.

Parametros generales de campo

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste

Secuencia fases Direccidon de Secuencia de Fase ABC, ABC [Par. cam.
ACB /Ajustes

® generales]

f Frecuencia nominal 50Hz, 50Hz [Par. cam.

60Hz /Ajustes

® generales]
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Parametro de campo

Parametros de campo — relacionados con la corriente

Parameter Descripcién Rango de
ajuste

CT pri Corriente nominal del lado primario de los 1 - 50000A
transformadores de corriente.

CT sec Corriente nominal del lado secundario de los 1A,
transformadores de corriente. 5A

CT dir Las funciones de proteccién con 0°,
caracteristica direccional solo pueden 180°

X

ECT pri

ECT sec

funcionar correctamente si la conexién de
los transformadores de corriente no tiene
errores de cableado. Si todos los
transformadores de corriente estdn
conectados al dispositivo con una polaridad
incorrecta, este pardmetro puede
compensar el error de cableado. Este
pardmetro gira los vectores actuales 180
grados.

Este parametro define la corriente nominal | 1 - 50000A
primaria del transformador de corriente

terrestre conectado. Si la corriente terrestre

se mide via la conexién Holmgreen, aqui se

debe introducir el valor primario del

transformador de corriente de fase.

Este pardmetro define la corriente nominal | 1A,
secundaria del transformador de corriente 5A
terrestre conectado. Si la corriente terrestre
se realiza via la conexién Holmgreen, aqui
se debe introducir el valor primario del
transformador de corriente de fase.

Predet.

10A

1A

00

50A

1A

Ruta del menu

[Par. cam.
[TC]

[Par. cam.
[TC]

[Par. cam.
[TC]

[Par. cam.
[TC]

[Par. cam.
[TC]
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Parametro de campo

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
ECT dir La proteccion de los fallos de tierra con 0°, 0° [Par. cam.
caracteristica direccional también depende 180° C]
del cableado correcto del transformador de
® corriente terrestre. Una polaridad o
cableado incorrectos se pueden corregir por
medio de los valores "0°" o0 "180°". El
operador tiene la posibilidad de girar el
vector de corriente 180 grados (cambio de
signo) sin modificar el cableado, lo que
significa que (en términos de cifras) el
dispositivo ha girado 1809 el indicador de
corriente determinado.
Nivel corte IL1, |La Corriente que aparece en la Pantalla o en 0.0 -0.100In 0.005In [Pardm dispos
IL2, IL3 el Software de PC se mostrara como cero si Nisualiz
la Corriente no llega al nivel de corte. Este did
parametro no tiene ningln impacto en los medidas
® registradores. /Corr.]
Nivel corte La Corriente de Tierra medida que aparece 0.0 - 0.100In 0.005In [Pardm dispos
med. IG en la Pantalla o en el Software de PC se Nisualiz
mostrard como cero si la Corriente de Tierra didas
medida no llega al nivel de corte. Este med
® parametro no tiene ningln impacto en los /Corr.]
registradores.
Nivel corte calc La Corriente de Tierra calculada que 0.0 - 0.100In 0.005In [Param dispos
IG aparece en la Pantalla o en el Software de Nisualiz
PC se mostrara como cero si la Corriente de medidas
Tierra calculada no llega al nivel de corte.
® Este parametro no tiene ningln impacto en /Corr.]
los registradores.
Nivel corte 1012 El Componente Simétrico que aparece enla | 0.0 - 0.100In 0.005In [Parédm dispos

X

Pantalla o en el Software de PC se mostrara
como cero si el Componente Simétrico no
llega al nivel de corte. Este parametro no
tiene ningln impacto en los registradores.

/Visualiz
medidas

/Corr.]
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Bloqueos

Bloqueos

El dispositivo ofrece una funcién para el bloqueo temporal y permanente de la funcionalidad de protecciéon completa
o de etapas concretas de proteccion.

_ Asegurese completamente de que no se asignen bloqueos ilégicos o que
incluso puedan ser mortales.

Asegurese de no haber desactivado por error las funciones de proteccién que
deben estar disponibles de acuerdo al concepto de proteccién.

Bloqueo permanente

Habilitar y deshabilitar la funcionalidad de proteccién completa
En el médulo »Proteccion« puede habilitarse o deshabilitarse la proteccion completa del dispositivo. Ajuste el
parametro Funcion a »activo« o »inactivo« en el modulo »Prof«.

_ Solo si en el médulo »Prot« el parametro Funcion esta = »activo«, se activa la

proteccion; es decir, con la »Funcién« = yinactivo«, no hay ninguna funcién de
proteccién operativa. A partir de ese momento, el dispositivo no puede proteger
ninguin componente.

Habilitar y deshabilitar modulos
Todos los modulos pueden habilitarse o deshabilitarse (permanentemente). Para ello, debe definirse el parametro
» Funcion« en »activo« o »inactivo« en el mddulo correspondiente.

Activar y desactivar el comando de desconexioén de una etapa de proteccién permanente
En todas las etapas de proteccion puede bloquearse permanentemente el comando de desconexion al CB. Con
esta finalidad, el pardmetro »Blo ComDesc« debe ajustarse en »activo«.
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Bloqueos

Bloqueo temporal

Para bloquear temporalmente la proteccion completa del dispositivo mediante una sefial

En el médulo »Prot« puede habilitarse o deshabilitarse la proteccidon completa del dispositivo. Con la condicién de
que el bloqueo externo de modulos esté permitido » FcBloEx=activo«. Asimismo, debe asignarse una sefal de
bloqueo relacionada de la »lista de asignaciones«. Cuando la senal de bloqueo asignada esté activa, el modulo se
bloquea.

_ Si el médulo »Prot« esta bloqueado, la funcién de proteccién completa no
funciona. Mientras la sefal de bloqueo esté activa, el dispositivo no puede

proteger ninglin componente.

Bloquear temporalmente un médulo de protecciéon completo mediante una asignacion activa

B Para establecer un bloqueo temporal de un médulo de proteccion, debe ajustarse el parametro »FcBloEx«
del moédulo en »activo«. Esto concede la autorizacion: "Este médulo puede bloquearse”.

B Ademas, dentro de los parametros generales de proteccion debe elegirse una sefial de la »LISTA DE
ASIGNACIONES«. El bloqueo sdlo se activa cuando la sefial asignada esta activa.

Bloquear temporalmente el comando de desconexién de una etapa de protecciéon mediante una asignacion activa
El comando de desconexion de cualquier médulo de proteccion puede bloquearse externamente. En este caso,
externamente no solo significa desde fuera del dispositivo sino también desde fuera del médulo. No sélo las
sefales externas reales estan autorizadas para usarse como sefales de bloqueo, como por ejemplo el estado de
una entrada digital, sino que también puede elegir cualquier otra sefal de la "lista de asignaciones".

B Para establecer un bloqueo temporal de un modulo de proteccién, debe ajustarse el parametro »Fc
ComDesc BloEx« del modulo en »activo«. Esto concede la autorizacion: "El comando de desconexion de
esta etapa puede bloquearse".

B Ademas, dentro de los parametros generales de proteccion debe elegirse una seial de la lista de
asignaciones y asignarla al parametro »BloEx«. Si la sefial seleccionada esta activada, el bloqueo temporal
pasa a ser efectivo.
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Bloqueos

Activar o desactivar el comando de desconexién de un médulo de proteccién

Bloq descon GeneralProt Y02

nom = todos los mod. bloqueables

Prot .
Blo CmdDes

inactivo

activo > Prot . Blo CmdDes

B

I
=

nom.
Blo CmdDes

inactivo Prot . BloEx CmdDes @
activo

Prot . BloEx CmdDes-I

Prot .
BloEx CmdDes

sin asignacién

1..n, Lista Asignac. &

Prot .
BloEx CmdDes Fc =1

inactivo

activo

nom.Blo CmdDes @

nom .
BloEx CmdDes Fc

inactivo

activo

o]

nom.BloEx CmdDes

nom .
BloEx CmdDes

sin asignacién
1..n, Lista Asignac. ‘ nom.BIoEx CmdDes-|
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Bloqueos

Activar, desactivar respectivamente funciones de protecciéon temporal de bloqueo

Bloqueos GeneralProt_Y05

nom = todos los mod. bloqueables

Frecuencia dentro gama de frecuencias nominales. (*)(**) (&

Consulte el diagrama: Prot
Prot. activo
@ (EI méddulo Proteccion gral. no estd desactivado ni bloqueado).

nom . activo
2

nom.
Funcién

inactivo ol

activo

nom .
Fc BloEx

inactivo

nom . BloEx

<]

activo

nom.
BloEx 1

sin asignacion
1..n, Lista Asignac.

nom . BloEx1-I

nom .
BloEx 2

\%
-

sin asignacion
1..n, Lista Asignac.

nom . BloEx2-I

nom .
Blo. ext. dur. inic. mot.

- - — (#Hk)
sin asignacién -
nom . Blo. ext. dur. inic. mot.-|

1..n, Lista Asignac.

(*) Se bloquearan todos los elementos proteccién que usen valores fundamentales o medidos en el armdnico, si la
frecuencia sale de la gama de frecuencia nominales. Los elementos de proteccién que usen valores RMS
permaneceran activos.

(**) Solo se aplica a los dispositivos que ofrecen medicion de la amplia gama de frecuencias.

(***) Se aplica solo a elementos protectores que se bloquean en el arranque del motor.
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Bloqueos

Las funciones de proteccion de corriente no solo pueden bloquearse de forma permanente (» funcion = inactiva«) o
temporalmente con cualquier sefal de bloqueo de la »lista de asignaciones«, sino que también puede usarse el
»interbloqueo inverso«.

El resto de funciones de proteccién pueden activarse, desactivarse o bloquearse del mismo modo.

Bloqueos (**) Pdoc Y04
ING = I[1]...[n], IG[1]...In]

Frecuencia dentro gama de frecuencias nominales. (*)(**)

Consulte el diagrama: Prot
Prot. activo
@ (EI médulo Proteccién gral. no estd desactivado ni bloqueado).

I1G .
Funcién

inactivo I/G . activo @
activo

/G .
Fc BloEx

inactivo

activo I/IG . BloEx

<]

I1G .
BloEx1

sin asignacion

- - I/IG . BloEx1-I
1..n, Lista Asignac.

/G .
BloEx2

sin asignacién
1..n, Lista Asignac. I/IG . BloEx2-I

v
—

I11G .
Blo. ext dur. inic. mot.

sin asignaciéon

I/IG . Blo. ext dur. inic. mot.-I

1..n, Lista Asignac.

I1G .
Fc RevZo inv Ex

inactivo

activo &
I/IG . RevZo inv Ex

I1G .
RevZo inv Ex

sin asignacién

- - I/IG . RevZo inv ExI
1..n, Lista Asignac.

(*) Se bloquearan todos los elementos proteccion que usen valores fundamentales o medidos en el armonico, si la
frecuencia sale de la gama de frecuencia nominales. Los elementos de proteccién que usen valores RMS
permaneceran activos.

(**) Solo se aplica a los dispositivos que ofrecen medicion de la amplia gama de frecuencias.
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Médulo: Proteccién (Prot)

Modulo: Proteccidn (Prot)

o

rot

El médulo »Modulo proteccion general de modulo« (»Prot«) sirve de marco exterior para todos los médulos de
proteccion, es decir, todos estan comprendidos en este médulo.

_ Si en el médulo »Prot« el parametro [Param. proteccion / Param. prot. global /
Prot] »Funcion« esta ajustado como “inactivo” o si el médulo estéa bloqueado, la
proteccién de este dispositivo no sera efectiva.

Bloqueo de todos los elementos de proteccién de forma permanente

Para permitir (el uso principal) de bloqueo de toda la proteccion, abra el menu [Parametros proteccion/Param. prot
glob/Prot]:

m Defina el parametro » Funcion = inactiva«.

Bloqueo de todos los elementos de proteccién de forma temporal

Para permitir (el uso principal) de bloqueo de toda la proteccion, abra el menu [Parametros proteccion/Param. prot
glob/Prot]:

m Defina el parametro » Fc BloEx = activa;
m Elija una asignacion para »Blo Ex1«; y

m Opcionalmente elija una asignacion para » BloEx2«.

Si se cumple una de las sefales, se bloqueara la proteccion completa siempre y cuando se cumpla una de estas
senales.

Bloqueo de todos los comandos de desconexion de forma permanente

Para permitir (el uso principal) de bloqueo de toda la proteccién, abra el menu [Parametros proteccion/Param. prot
glob/Prot]:

m Defina el parametro » Funcion ComDesc = activa«.

Bloqueo de fodos los comandos de desconexién de forma temporal

Para permitir (el uso principal) de bloqueo de toda la proteccion, abra el menu [Parametros proteccion/Param. prot
glob/Prot]:

m Defina el parametro » BloEx Com.Desc Fc = activa«.

m Elija una asignacion para "BloEx CmdDesc". Todos los comandos de desconexion se bloquearan
temporalmente si se cumple esta asignacion.
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Médulo: Proteccién (Prot)

Prot - activo

GeneralProt _Y01

Por el momento no se cambian pardmetros (salvo pardmetro conj. pardmetros)

Valores medidos: OK

Prot . dispon.

Prot .
Funcién

inactivo

activo

nom .
Fc BloEx

inactivo

activo

Prot .
BloEx1

sin asignacion

Prot . activo @

Prot . BIoEx

[ ~]

Prot . BIOEx1-|

1..n, Lista Asignac.

Prot .
BloEx2

sin asignacién

Prot . BIOEx2-|

1..n, Lista Asignac.
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Médulo: Proteccién (Prot)

Alarmas generales y desconexiones generales

Cada elemento de proteccién genera sus propias sefales de alarma y desconexion. Todas las alarmas y la
decision de desconexion se pasan al modulo principal »Prot«.

Si se activa un elemento de proteccion, a su vez se decide sobre una desconexion, y se emiten dos sefnales:
1. EI médulo o la etapa de proteccion emite una alarma, es decir. »[[1].ALARMA« 0 »1[1].DESCONEXIONK.

2. El médulo maestro »Prot« recopila/resume las sefiales y emite una alarma o de desconexion »ALARMA
PROT.« »DESP.PROT.«.

Otros ejemplos: »Alarma Prot. L1« es una sefial colectiva (conexion de tipo OR) para todas las alarmas emitidas
por cualquiera de los elementos de proteccidn en relacion con la fase L1.

»DEsc. PROT. L1« es una sefial colectiva (conexion de tipo OR) para todas las desconexiones emitidas por
cualquiera de los elementos de proteccién en relacion con la fase L1.

"ALARMA PROT." es una sefial de alarma colectiva con conexion de tipo procedente de todos los elementos de
proteccion. "Desc. PRoOT." es la sefal de alarma colectiva con conexién de tipo OR procedente de todos los
elementos de proteccion.

Los comandos de desconexion de los elementos de proteccion tienen que asignarse dentro del Gestor de

interruptores Gestor CB. Solo aquellas decisiones de desconexién asignadas dentro del Gestor CB se envian al
interruptor.

_ Precaucién: Los comandos de desconexién no asignados dentro del Gestor de
interruptores (Gestor CB) se envian a un interruptor.
El gestor CB envia los comandos de desconexién a un interruptor.

Asigne dentro del Gestor de interruptores todos los comandos de desconexién
que tienen que cambiar un interruptor.
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Médulo: Proteccién (Prot)
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Médulo: Proteccién (Prot)
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Médulo: Proteccién (Prot)
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Médulo: Proteccién (Prot)
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Médulo: Proteccién (Prot)

Comandos directos del médulo Proteccion

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment

ajuste

Res.NUmFall/NU Restablece el nimero de fallos, incluido el | inactivo, inactivo [Operacién

mFallRed de fallos de red. .

activo /
Restablecer/co

@ nf.

/Rest]

Parametros de proteccién global del médulo Proteccion

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment

ajuste

Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, activo [Pardm protec
modulo/etapa. activo /Param prot

@ glob

/Prot]

Fc BloEx Activar (permitir) el bloqueo externo de la inactivo, inactivo [Param protec
Bl,ilgcgosri]t?\lllgad de proteccidn global del activo /Parém prot

@ p - glob

/Prot]

BloEx1 Si esta activado (permitido) el bloqueo 1..n, Lista [Param protec
externo de este mddulo, la funcionalidad de Asignac. .
proteccién global del dispositivo se /Fl’gtr)am prot

@ bloqueard si el estado de la sefal asignada 9
pasa a ser verdadero. /Prot]

BloEx2 Si esta activado (permitido) el bloqueo 1..n, Lista [Param protec
externo de este médulo, la funcionalidad de Asignac. .
proteccién global del dispositivo se /Plg[)am prot

@ blogueara si el estado de la sefial asignada 9
pasa a ser verdadero. /Prot]

Blo CmdDes Bloqueo permanente del Comando Desc de inactivo, inactivo [Pardm protec
toda la Proteccién. activo /Parém prot

@ glob

/Prot]
BloEx CmdDes | Activar (permitir) el bloqueo externo del inactivo, inactivo [Pardm protec
Fc g?smggigi(\)/ge desconexion de todo el activo /Parém prot
p - glob
@ /Prot]
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Médulo: Proteccién (Prot)

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
BloEx CmdDes | Si el bloqueo externo del comando de 1..n, Lista [Pardm protec
desconexidn esta activado (permitido), el Asignac. /Param prot
comando de desconexidn de todo el lob P
@ dispositivo se bloqueard si el estado de la glo
sefal asignada pasa a ser verdadero. /Prot]

Estados de entrada del médulo Proteccion

‘Name ‘Descripcién Asignacidn a través de
BloEx1-I Estado entrada médulo: Bloqueo externol [Pardm protec
/Pardm prot glob
[Prot]
BloEx2-I Estado entrada médulo: Bloqueo externo?2 [Pardm protec

BloEx CmdDes-I

Estado entrada mddulo: Bloqueo Externo del
Comando Desc

/Param prot glob
[Prot]

[Param protec
/Pardm prot glob
[Prot]

Sefales del médulo Proteccidn (estados de salida)

Signal

dispon.

activo

BloEx

Blo CmdDes
BloEx CmdDes
Alarm L1
Alarm L2
Alarm L3
Alarm G
Alarm

Desc L1

Desc L2

Desc L3

Desc G

Desc
Res.NUmFall/NiumFallRed

‘ Descripcién

Sefal:
Sefal:
Senal:
Sefal:
Sefal:
Senal:
Sefal:
Sefal:
Senal:
Sefal:
Sefal:
Senal:
Sefal:
Sefal:
Senal:
Sefal:

La proteccién esta disponible
activo

Bloqueo externo

Comando Desc bloqueado

Bloqueo Externo del Comando Desc
General Alarma L1

General Alarma L2

General Alarma L3

Alarma general - Error tierra
Alarma general

Desconexion General L1
Desconexion General L2
Desconexion General L3

Fallo Masa Desc General

Desc General

restablece el nimero de fallos, incluido el de fallos de red.
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Médulo: Proteccién (Prot)

Valores del médulo Proteccion

Parameter Descripcién
NCError NUmero de fallos
NUm. de FallosRed NUmero de errores de cuadricula: Un error de cuadricula, p.€j. un

cortocircuito, puede provocar varios errores de desconexion y cierre; cada
error se identifica mediante un nimero de error que se incrementa. En este
caso, el nimero de error de la cuadricula no varia.

Desconexion Razén inicial del viaje. Se transfiere como un valor entero en el registro
5004 de MODBUS y corresponde esencialmente a la entrada “Desconexién”
en el registro de fallos, es decir, el nombre del médulo de proteccién que se
desconectd primero. Busque la definicién de estos valores enteros (es
decir, el cédigo de desconexién mapeado-->nombre del médulo) en la tabla
“Causa de la desconexién” dentro de la documentacién de SCADA.
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Conmutador/Interruptor— Gestor

Conmutador/Interruptor— Gestor

_ ADVERTENCIA Una configuracion defectuosa del conmutador puede provocar
la muerte o lesiones graves.

Junto a las funciones de proteccion, los relés de proteccion se encargaran cada vez mas de controlar
conmutadores, como interruptores, interruptores de corte de carga, desconectores y conectores de tierra.

El gestor de conmutador/interruptor de este dispositivo de proteccion se ha disefiado para gestionar un
conmutador.

La configuracion correcta es una condicion previa indispensable para el buen funcionamiento del dispositivo de
proteccion. Este también es el caso, cuando el conmutador no se controla, pero solo se supervisa.
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Conmutador/Interruptor— Gestor

Diagrama de linea Unica

El usuario puede crear o modificar lineas simples (paginas) entrando en el Editor de pagina.

Las lineas simples (paginas de control) deben cargarse en el dispositivo de proteccién entrando en Smart view.
Para ver los detalles dela creacién, modificacion y carga de lineas simples (paginas de control), consulte el manual
“page_editor_uk.pdf” o al servicio de asistencia técnica. El manual esta accesible desde el menu de ayuda del
Editor de paginas.

El diagrama de linea unica incluye la descripcion grafica del conmutador y su designacion (nombre), asi como sus
caracteristicas (prueba de cortocircuito o no ...). Para mostrar en el software de los dispositivos, las designaciones
de los conmutadores (p. €j. QA1, QA2, en vez de SG[x]) seran tomadas del diagrama de linea Unica (archivo de
configuracion).

El archivo de configuracion incluye el diagrama de linea unica y las propiedades del conmutador. Las propiedades
del conmutador y el diagrama de linea Unica estan emparejados a través del archivo de configuracion.

Configuracién del conmutador

Cableado

Al principio, los indicadores de posicionamiento de los conmutadores tienen que conectarse a las entradas digitales
del dispositivo de proteccion.

Uno de los contactos de los indicadores de posicion (»Aux ON« o »Aux OFF «) tiene que conectarse
necesariamente. Se recomienda conectar ambos contactos.

Después, las salidas de comando (salidas de relé) tienen que conectarse con el conmutador.

A VI SO Observe la siguiente opcién: En los ajustes generales de un interruptor, los comandos

ON/OFF de un elemento de proteccidn se pueden enviar a los mismos relés de salida,
donde se envian los otros comandos de control.

Si los comandos se envian a relés de salida diferentes, la cantidad de cableado
aumenta.

Asignacion de indicaciones de posicion

La indicacién de posicion la necesita el dispositivo para obtener (evaluar) la informacion sobre el estado / posicion
actual del interruptor. La posicion de los conmutadores se muestran en la pantalla de dispositivos. Cada cambio de
posicion provoca un cambio en el simbolo del conmutador.

A VI SO jPara la deteccion de la posiciéon del conmutador, se recomienda siempre dos contactos

Aux separados! Si solo se utiliza un contacto Aux, no es posible detectar ninguna
posicién intermedia o problematica.

Una supervision de transicion reducida (tiempo entre el envio del comando y la
indicacién de posicién del conmutador) también es posible mediante un contacto Aux.

En el menu [Control/Cables Indicad Pos/Int] tienen que definirse las asignaciones de las indicaciones de posicion.

Deteccion de posicion del conmutador con dos contactos Aux: Aux ON y Aux OFF (jRecomendado!)
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Para la deteccion de su posicion, el conmutador esta dotado de contactos Aux (Aux ON y Aux OFF). Se
recomienda utilizar ambos contactos para detectar también posiciones intermedias y problematicas.

El dispositivo de proteccion supervisa continuamente el estado de las entradas "Aux ON-I"y "Aux OFF-I".
Estas sefales se validan basandose en las funciones de validacion » t-Move ON« y » t-Move OFF« . Como
resultado, la posicidon del conmutador se detectara mediante las siguientes sefales:

Pos ON

Pos OFF

Pos Indeterm

Pos Perturb.

Pos (Estado=0,1,.2 0 3)
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Supervision del comando ON

Cuando se inicia un comando ON, se iniciara el temporizador » -Move ON«. Mientras el temporizador esté
funcionando, el estado »POS INDETERM« pasara a ser "true". Si el comando se ejecuta y se retroalimenta
correctamente desde el conmutador antes de que se agote el temporizador, »POS ON« pasara a ser "true". De lo
contrario, si el temporizador se ha agotado, »POS PERTURB« pasara a ser "true".

Supervision del comando OFF

Cuando se inicia un comando OFF, se iniciara el temporizador » -Move OFF«. Mientras el temporizador esté
funcionando, el estado »POS INDETERM« pasara a ser "true". Si el comando se ejecuta y se retroalimenta
correctamente antes de que se agote el temporizador »POS OFF« pasara a ser "true". De lo contrario, si el
temporizador se ha agotado, »POS PERTURB« pasara a ser "true".

La siguiente tabla muestra la forma de validarse las posiciones del conmutador:

Estados de las entradas digitales Posiciones validadas del conmutador
Aux ON-/ Aux OFF-/ POS ON POS OFF POS POS Perturb = Estado de
Indeterm POS
0 0 0 0 1 0 0
(mientras (mientras Intermedio

funciona un | funciona un
temporizador temporizador

de de
movimiento) = movimiento)
1 1 0 0 1 0 0
(mientras (mientras Intermedio

funciona un | funciona un
temporizador temporizador

de de
movimiento) = movimiento)
0 1 0 1 0 0 1
OFF
1 0 1 0 0 0 2
ON
0 0 0 0 0 1 3
(temporizado | (temporizado Con
rde rde problemas
movimiento = movimiento
agotado) agotado)
1 1 0 0 0 1 3
(temporizado (temporizado Con
r de rde problemas
movimiento = movimiento
agotado) agotado)
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Indicacion de posicion unicaAux ON o Aux OFF
Si se utiliza la indicacion de polo Unico, "SI INDCoNTAcTUNICO" pasara a ser verdadero.

La supervision del tiempo de movimiento solo funciona en una direccion. Si la sefial Aux OFF se conecta al
dispositivo, solo el “comando OFF” se puede supervisar y si la sefial Aux ON esta conectada al dispositivo, solo se
puede supervisar el "comando ON".

Indicacion de posicion unica: Aux ON

Si solo se utiliza la sefial Aux ON para la indicacién de estado de un “comando ON”, el comando de conmutacion
también iniciara el tiempo de movimiento, la indicacién de posicion indica una posicion INTERMEDIA durante este
intervalo de tiempo. Cuando el conmutador alcanza la posicidn final indicada mediante las sefales »Pos ON« y
»CES CORRECTO« antes de que se agote el tiempo de movimiento, desaparece la sefial Pos Indeterm.

Si se agota el tiempo de movimiento antes de que el conmutador haya alcanzado la posicion final, la operacion de

conmutacién no fue correcta y la indicacion de posicidon cambiara a POS Perturb y desaparecera la seial Pos
Indeterm.

La siguiente tabla muestra la forma en que las posiciones del interruptor se validan basandose en Aux ON:

Estados de la entrada digital Posiciones validadas del conmutador
Aux ON-/ Aux OFF-/ POS ON POS OFF POS POS Perturb = Estado de
Indeterm POS
0 Sin cableado 0 0 1 0 0
(mientras t-  (mientras t- | Intermedio

Move ON Move ON
esta activo) = estd activo)

0 Sin cableado 0 1 0 0 1
OFF

1 Sin cableado 1 0 0 0 2
ON

Si no hay ninguna entrada digital asignada al contacto "Aux On", la indicacién de posicion tendra el valor 3
(perturbado).
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Indicacion de posicion tnica: Aux OFF

Si solo se utiliza la sefial Aux OFF para la supervisiéon del “comando OFF”, el comando de conmutacién iniciara el
temporizador de movimiento. La indicacién de posicion indicard una posicion INTERMEDIA. Cuando el conmutador
alcance su posicion final antes de que se agote el temporizador de movimiento, indicara » CES correcto«. Al mismo
tiempo, desaparece la sefial »Pos Indeterm«.

Si se agota el tiempo de movimiento antes de que el conmutador haya alcanzado la posicion final, la operacion de
conmutacién no fue correcta y la indicacion de posicidon cambiara a "POS Perturb" y desaparecera la sefial "Pos
Indeterm".

La siguiente tabla muestra la forma en que las posiciones del interruptor se validan basandose en Aux OFF:

‘ Estados de la entrada digital ‘ Posiciones validadas del conmutador
Aux ON-/ Aux OFF-/ POS ON POS OFF POS POS Perturb | Estado de
Indeterm POS
Sin cableado 0 0 0 1 0 0
(mientras t- = (mientras t- Intermedio

Move OFF Move OFF
esta activo) = esta activo)

Sin cableado 1 0 1 0 0 1
OFF

Sin cableado 0 1 0 0 0 2
ON

Si no hay ninguna entrada digital asignada al contacto "Aux OFF", la indicacién de posicién tendrd el valor 3
(perturbado).

Ajuste de tiempos de supervision

En el menu [Control/Int/Ajustes generales] tienen que definirse los tiempos de supervisién del conmutador
individual. Segun el tipo de conmutador, es posible que sea necesario definir otros parametros.

Interbloqueos

Para evitar operaciones defectuosas, hay que proporcionar interbloqueos. Esto se puede hacer de forma mecanica
o eléctrica dentro del menu [Control/Int/Ajustes generales].

Para un conmutador controlable se pueden asignar hasta tres interbloqueos en ambas direcciones de conmutacién
(ON/OFF). Estos interbloqueos impiden la conmutacion en la direccion correspondiente.

El comando OFF de proteccién y el comando de cierre del mddulo AR* siempre se ejecutan sin interbloqueos. En
el caso de que no se deba emitir el comando OFF de proteccidn, esto debe bloquearse por separado.

Otros interbloqueos pueden realizarse mediante el médulo l6gico.

*=la disponibilidad depende del dispositivo solicitado.
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Gestor de desconexiones - Asignacion de comandos

Los comandos de desconexion de los elementos de proteccion tienen que asignarse dentro del menu
[Control/Int./Gestor de desconexiones] al conmutador (asumiendo que el conmutador tiene capacidad de

activacion/interrupcion).

En el gestor de desconexion, todos los comandos de desconexion se combinan mediante un operador légico “OR”.

El comando de desconexion real al conmutador lo proporciona exclusivamente el gestor de desconexiones. Esto
significa que solo los comandos de desconexidn asignados en el gestor de desconexiones generan el
funcionamiento del conmutador. Ademas, el usuario puede establecer el tiempo de retencién minimo del comando

de desconexion dentro de este modulo y definir si el comando de desconexion esta cerrado o no.

J

A A A A

» Aux ON-I Cmd OFF
» Aux OFF-I Cmd ON
» Listo-l = CmdDes
Q
> SG[x].Cmd OFF1 2] Prot ON
> SG[x].Cmd OFF2
> SG[x].Cmd OFF3
WY
HMI
I[1].CmdDes c Scada
©
5]
I[2].CmdDes § Cierre autom Comando
o
I[3].CmdDes s CERRAR
°
.§ * pisponibil depend del tipo de
2 dispos
g
2
e
()
V[1].CmdDes c 2
2 s
o =
V[2].CmdDes b 8
s %
V[3].CmdDes o 5]
° °
E
=
> a
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El nombre exacto del conmutador se define
en el archivo de una linea.

l

SG[x].Desc CB

nom =Nombre mdédulo del comando desc asignado

nom.CmdDes Z71

nom.CmdDes

SG[x] . t-CmdDes

=1

Switchgear _YO1

nom.CmdDes

1 1
nom.CmdDes t
15a

SG[x] . Bloqg.

inactivo &

activo

Confirmar (-HMI) =

Confirmar (1..n, Lista Asignac.)

Confirmar CmdDes (Scada)

(Comando conmut manual)

>4
SG.Rest Cr CmdDes

>R

.D B
SG[x] . Desc C @

SGIx] .
N° de Operaciones
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Ex ON/OFF

Sl el conmutador debe abrirse o cerrarse mediante una sefal externa, el usuario puede asignar una sefal que
activara el comando ON y una sefial que activara el comando OFF (p. ej. sefales de entrada o salida digital de la

I6gica) dentro del menu [Control/Int./Ex ON/OFF Cmd] . Un comando OFF tiene prioridad. Los comandos ON estan
orientados a pendiente, los comandos OFF estan orientados a nivel.

Conmutacién sincrénica*
*=la disponibilidad depende del tipo de dispositivo solicitado

Antes de que el conmutador pueda conectar dos secciones de la red, debe asegurarse el sincronismo de estas
secciones.

En el submenu [Conmutacién sincrénica] el parametro "Sincronismo" define la sefal que indica el sincronismo.

Si la condicién de sincronismo se va a evaluar mediante el médulo de comprobacién de sincronizacion interno, la
sefal »Sinc. Lista para cerrar« (liberar mediante el médulo de comprobacion de sincronizacion) tiene que
asignarse. Como alternativa, es posible asignar una entrada digital o una salida légica.

En el modo de sincronizacion “Generador a sistema” adicionalmente la solicitud de sincronismo tiene que asignarse
en el menu [Pardmetros proteccion \Param prot glob\Sincr.].

Si se ha asignado una sefial de sincronismo, el comando de conmutacion solo se ejecutara cuando la sefal de
sincronismo pase a ser "true" dentro del tiempo de supervisidon maximo » t--SupervMaxSinc«. El tiempo de
supervision comenzara con el comando ON enviado. Si no se ha asignado ninguna sefial de sincronismo, la
liberacién de sincronismo es permanente.
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AAAd

v

v

Sefal Prep para Cier

Y

v

Aux ON-I Cmd OFF
Aux OFF-I Cmd ON
Listo-I CmdDes
Q
(2]
Prot ON
Solic Sinc ON
Sis en Sinc-|
A A
HMI
Scada
Cierre autom Comando
CERRAR
Prep para Cier
CBlniciarCierre-l -

comprob sincr

*= * Disponibil depend del tipo de dispos

**=* Disponibil depend del tipo de dispos

Autoridad de conmutacion

wielsISzIope.suas) ejed UoIDIPUOD

Para la Autoridad de conmutacion [Control\Ajustes generales], son posibles los siguientes ajustes generales:

NINGUNO:
LOCAL:
REMOTO:

Sin funcién de control;
Control solo a través de botones en el panel;

Control solo a través de SCADA, entradas digitales o sefales internas; y
LOCAL y REMOTO: Control a través de botones, SCADA, entradas digitales o sefiales internas.
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Sin conmutacién con interbloqueo

Para pruebas, durante la puesta en servicio y operaciones temporales, los interbloqueos se pueden desactivar.

_ ADVERTENCIA: jLa conmutacién sin interbloqueos puede provocar lesiones serias o la
muerte!

Para conmutacion sin interbloqueo, el menu [Contro\Ajustes generales] proporciona las siguientes opciones:

m Conmutacion sin interbloqueo para un solo comando
B Permanente
B Conmutacion sin interbloqueo durante un tiempo concreto

E Conmutacion sin interbloqueo, activada mediante una sefal asignada

El tiempo definido para conmutacioén sin interbloqueo se aplica también para el modo "Operacion individ®.

Manipulacion manual de la posiciéon del conmutador

En caso de contactos de indicacién de posicion defectuosos (contactos Aux) o cables rotos, la indicacion de
posicion como resultado de las sefiales asignadas puede manipularse (modificarse) manualmente, para conservar
la capacidad de cambiar el conmutador afectado. Una posiciéon de conmutador manipulada se indicara en pantalla
mediante el signo de exclamacion “!” al lado del simbolo del conmutador.

_ ADVERTENCIA: jLa manipulacién de la posicidon del conmutador puede provocar
lesiones serias o la muerte!

Doble bloqueo de operacién

Todos los comandos de control para cualquier conmutador de un médulo tienen que procesarse de forma
secuencial. Durante una ejecucion de un comando de control, no se gestionara ningun otro comando.

Control de direccién de conmutacion

El comando de conmutacion se valida antes de ejecutarse. Cuando el conmutador ya esta en la posicion deseada,
el comando de conmutacion no se ejecutara de nuevo. Un interruptor abierto no se puede abrir de nuevo. Esto
también se aplica al comando de conmutacion en la HMI o a través de SCADA.

Antibombeo

Al pulsar la tecla del comando ON solo se enviara un solo impulso ON de conmutacién independientemente de
cémo se accione la tecla. El conmutador solo se cerrara una vez por comando de cierre.
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Contadores de la supervision de ejecucion de comandos

Parameter Descripcidén

CES SAutorida Supervision de ejecucién de comandos: nimero de comandos rechazados
porque falta la autoridad de conmutacion.

CES FuncDoble Supervision de ejecucién de comandos: nimero de comandos rechazados
porque un segundo comando de conmutacién estd en conflicto con otro
pendiente.

SEC: n.2 com. rech. Supervision de ejecucidn de comandos: nimero de comandos rechazados

porque estan bloqueados por ParaSystem
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Desgaste del conmutador

A VISO AVISO: Las funciones relacionadas de corriente del elemento de desgaste del conmutador

(p- €j., la curva de desgaste del interruptor) solo estan disponibles en dispositivos, que
ofrecen como minimo una medicion de corriente (tarjeta).

Funciones de desgaste del conmutador
La suma de las corrientes interrumpidas acumuladas.
Una averia "DesgCM CM lento" podria indicar una averia en una fase temprana.

El relé de proteccion calculara continuamente la "Capacidad CM ABIER. «. 100% significa que el mantenimiento del
conmutador ahora es obligatorio.

El relé de proteccion tomara una decisién de alarma basada en la curva que el usuario proporciona.
El relé controlara la frecuencia de los ciclos ON/OFF. El usuario puede definir umbrales para la suma maxima

permitida de corrientes de interrupcion y la suma méaxima permitida de corrientes de interrupcion por hora.
Mediante esta alarma, pueden detectarse excesivas operaciones del conmutador en una fase temprana.

Alarma de conmutador lento

Un aumento del tiempo de cierre o apertura del conmutador es un indicio de que necesita mantenimiento. Si el
tiempo medido supera el tiempo » t-Move OFF« o »t-Move ON, la sefial »DesgCM CM lento« se activara.
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Curva de desgaste del conmutador

Para mantener el conmutador en buenas condiciones de trabajo, es necesario supervisar el conmutador. El estado
del conmutador (vida de funcionamiento) depende sobre todo de:

m Elndmero de ciclos CERRAR/ABRIR.
B Las amplitudes de las corrientes de interrupcion.

m La frecuencia con la que el conmutador opera (operaciones por hora).

El usuario tiene que mantener el conmutador segun el programa de mantenimiento facilitado por el fabricante
(estadisticas de operaciones del conmutador). El usuario puede replicar la curva de desgaste del conmutador
hasta con diez puntos dentro del menu [Control/SG/SG[x]/SGW]. Cada punto tiene dos ajustes: la corriente de
interrupcién en kiloamperios y el numero de operaciones permitidas. Independientemente del nimero de puntos
utilizado, la operacion contabiliza el ultimo punto como cero. El relé de proteccion interpolara las operaciones
permitidas basandose en la curva de desgaste del conmutador. Cuando la corriente interrumpida sea mayor que la
corriente de interrupcion en el ultimo punto, el relé de protecciéon asumira el numero de operacién como cero.

Breaker Maintenance Curve for a typical 25kV Breaker
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Parametros de proteccion global del Médulo Desgaste del interruptor

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Alarm Alarma de Servicio, demasiadas 1-100000 9999 [Control
operaciones Operaciones /SG
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Alarm Intr Isum | Alarm Intr Isum 0.00 - 100.00kA [Control
2000.00kA /SG
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Alm Isom Intr  Alarma, se ha superado la Suma por hora 0.00 - 100.00kA [Control
ph (Limite) de corrientes interruptoras. 2000.00kA /SG
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Fc Curva La Curva de Desgaste del Interruptor define |inactivo, inactivo [Control
DesgCM el nimero maximo de ciclos de activo /SG
CIERRE/APERTURA maximos permitidos
@ dependiendo de las corrientes del /SG[1]
interruptor.Si se supera la curva de
mantenimiento del interruptor, se emitira /Desgaste CM]
una alarma. La curva de mantenimiento del
interruptor se debe tomar de la hoja de
datos técnicos del fabricante del interruptor.
Esta curva se debe replicar por medio de los
puntos disponibles.
Alarm Umbral de la alarma 0.00 - 100.00% 80.00% [Control
NivDesgas /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Bloqg Nivel de Bloqueo de la curva de Desgaste 0.00 - 100.00% 95.00% [Control
NivelDesgas del Interruptor
/SG
@ Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo /SG[1]
/Desgaste CM]
Corr.1 Nivel de Corriente Interrumpida # 1 0.00 - 0.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
@ /SG[1]

/Desgaste CM]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Contal Recuentos Abiertos Permitidos #1 1-32000 10000 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 156G
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Corr.2 Nivel de Corriente Interrumpida # 2 0.00 - 1.20kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
¥ /SGI1]
/Desgaste CM]
Conta2 Recuentos Abiertos Permitidos #2 1-32000 10000 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 3G
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Corr.3 Nivel de Corriente Interrumpida # 3 0.00 - 8.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
" /SGI1]
/Desgaste CM]
Conta3 Recuentos Abiertos Permitidos #3 1-32000 150 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 3G
9 /SGI1]
/Desgaste CM]
Corr.4 Nivel de Corriente Interrumpida # 4 0.00 - 20.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Conta4 Recuentos Abiertos Permitidos #4 1-32000 12 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 3G
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Corr.5 Nivel de Corriente Interrumpida # 5 0.00 - 20.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
8 /SGI1]
/Desgaste CM]
Conta5 Recuentos Abiertos Permitidos #5 1-32000 1 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 3G
@ /SG[1]

/Desgaste CM]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Corr.6 Nivel de Corriente Interrumpida # 6 0.00 - 20.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Contab Recuentos Abiertos Permitidos #6 1-32000 1 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 3G
¥ /SGI1]
/Desgaste CM]
Corr.7 Nivel de Corriente Interrumpida # 7 0.00 - 20.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Conta7 Recuentos Abiertos Permitidos #7 1-32000 1 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 15G
" /SGI1]
/Desgaste CM]
Corr.8 Nivel de Corriente Interrumpida # 8 0.00 - 20.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
9 /SGI1]
/Desgaste CM]
Conta8 Recuentos Abiertos Permitidos #8 1-32000 1 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 3G
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Corr.9 Nivel de Corriente Interrumpida # 9 0.00 - 20.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
@ /SG[1]
/Desgaste CM]
Conta9 Recuentos Abiertos Permitidos #9 1-32000 1 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 15G
9 /SGI1]
/Desgaste CM]
Corr.10 Nivel de Corriente Interrumpida # 10 0.00 - 20.00kA [Control
2000.00kA /SG
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo
@ /SG[1]

/Desgaste CM]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Contal0 Recuentos Abiertos Permitidos #10 1-32000 1 [Control
Solo disp. si:Fc Curva DesgCM = activo 3G
@ /SG[1]

/Desgaste CM]

Senales de desgaste del interruptor (estados de salida)

Signal
Alarm operaciones

Desc Intr Isum: IL1
Desc Intr Isum: IL2
Desc Intr Isum: IL3
Desc Intr Isum
Rest Cr CmdDes

Res Sum desc

Alarm NivDesgas
Blog NivelDesgas

Res capacid CB ABIER

Alm Isom Intr ph

Res Alm Isom Intr ph

‘ Descripcion
Sefal: Alarma de Servicio, demasiadas Operaciones

Sefial: Se ha superado la suma maxima permisible de las corrientes
interruptoras (desconexién): IL1

Sefal: Se ha superado la suma maxima permisible de las corrientes
interruptoras (desconexién): IL2

Sefal: Se ha superado la suma maxima permisible de las corrientes
interruptoras (desconexién): IL3

Sefial: Se ha superado la suma maxima permisible de las corrientes
interruptoras (desconexién) al menos en una fase.

Sefal: Puesta a cero del Contador: niUmero total de comandos de
desconexion

Sefal: Restablecer suma de corrientes de desconexidon
Senal: Umbral de la alarma
Sefal: Nivel de Bloqueo de la curva de Desgaste del Interruptor

Sefal: Puesta a cero de la curva de mantenimiento de desgaste (es decir,
del contador de la capacidad de CB ABIER del interruptor.

Sefial: Alarma, se ha superado la Suma por hora (Limite) de corrientes
interruptoras.

Sefal: Reinicializacién de la Alarma, "se ha superado la Suma por hora
(Limite) de corrientes interruptoras".

Valores de contador de desgaste del interruptor

Value Descripcidén Predet. Tamanio Ruta del ment

Cr CmdDes Contador: NUmero total de 0 0 - 200000 [Operacion
desconexiones del conmutador /NGm. v DatosRev
(interrupcién, seccionador de carga, ...). -y
Reiniciable con Total o Tod /Control

/SGI[1]]
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Valores de desgaste del interruptor

Value Descripcién Predet. Tamario Ruta del ment
Sum desc IL1 Suma da fase de corrientes de 0.00A 0.00 - [Operacién
desconexién 1000.00A .
/NUm. y DatosRev
/Control
/SG[1]]
Sum desc IL2 Suma da fase de corrientes de 0.00A 0.00 - [Operacion
desconexién 1000.00A ,
/NUm. y DatosRev
/Control
/SG[1]]
Sum desc IL3 Suma da fase de corrientes de 0.00A 0.00 - [Operacion
desconexidén 1000.00A .
/NUm. y DatosRev
/Control
/SG[1]]
Isom Intr por Suma por hora de corrientes de 0.00kA 0.00 - [Operacién
hora interrupcién. 1000.00kA .
/NUm. y DatosRev
/Control
/SG[1]]
Capacid CB Capacidad del interruptor utilizada. 0.0% 0.0 - 100.0% |[Operacién
ABIER (100% significa que se debe realizar el /NGm. v DatosRev
mantenimiento del interruptor). -y
/Control
/SG[1]]
Comandos directos del M6dulo Desgaste del interruptor
Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Rest Cr Puesta a cero del Contador: nimero total de inactivo, inactivo [Operacién
CmdDes comandos de desconexion .
activo /
Restablecer/co
@ nf.
/Rest]
Res Sum desc | Restablecer suma de las corrientes de inactivo, inactivo [Operacion
desconexién activo /

@

Restablecer/co

nf.
/Rest]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Res Isom Intr | Reinicializacién de la Suma por hora de inactivo, inactivo [Operacién
por hora corrientes de interrupcion. .
activo /
Restablecer/co
@ nf.
/Rest]
Res capacid CB | Restablecer la capacidad de CB ABIER. inactivo, inactivo [Operacion
ABIER .
activo /
Restablecer/co
@ (Observacién: un valor de »capacidad de CB nf.

ABIER« del 100% significa que se debe
realizar el mantenimiento del interruptor).

/Rest]
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Parametros de control

Control

Comandos directos del mdédulo Control

Parameter Descripcién

Autorid. Autoridad de Conmutacién
Conmutac

Nolnterbl DC para no interbloqueo

¥

Parametros de proteccién global del médulo Control

Parameter Descripcién

Reinic sin
interbl

¥

ModoReinic sin interbloqueo

Tiempo espera | Tiempo espera sin interbloqueo

sin interbl
Solo disponible si: Reinic sin
@ interbl<>permanente

Asign sin interbl Asignacién sin interbloqueo

¥

Rango de Predet. Ruta del ment

ajuste

No, Local [Control

Local, /Ajustes

Remoto, generales]

Local y Remoto

inactivo, inactivo [Control

activo /Ajustes
generales]

Rango de Predet. Ruta del ment

ajuste

Operacién Operacidn [Control

individ, individ .
/Ajustes

Tiempo de generales]

espera,

permanente

2 - 3600s 60s [Control
/Ajustes
generales]

1..n, Lista [Control

Asignac. /Ajustes
generales]

Estados de entrada del médulo Control

Name Descripcién

Nolnterbl-| Sin interbloqueo

Asignacidn a través de
[Control
/Ajustes generales]
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Senales del médulo Control

Signal
Local
Remoto
Nolnterbl

CM indeterminado
CM con problema

Entradas de sincronizacion

Parameter

Descripcién

Autoridad de Conmutacion: Local
Autoridad de Conmutaciéon: Remoto
Sin interbloqueo esta activo

Al menos un conmutador estd en movimiento (posicién sin determinar).

Al menos un conmutador tiene problema.

Descripcién

Comandos de desconexién asignables (Gestor de desconexiones)

Name

Sin asignacion

Descripcién

Sin asignacién

MArran.CmdDes

Senal:

Comando Desc

I[1].CmdDes Sefial: Comando Desc
I[2].CmdDes Sefal: Comando Desc
I[3].CmdDes Sefial: Comando Desc
I[4].CmdDes Sefial: Comando Desc
I[5].CmdDes Sefal: Comando Desc
I[6].CmdDes Sefial: Comando Desc

IG[1].CmdDes
IG[2].CmdDes

Senal:
Sefal:

Comando Desc
Comando Desc

IG[3].CmdDes
IG[4].CmdDes
ThR.CmdDes

Senal:
Senal:
Sefal:

Comando Desc
Comando Desc
Comando Desc

Ata[1].CmdDes
Ata[2].CmdDes

Senal:
Senal:

Comando Desc
Comando Desc

I<[1].CmdDes Sefal: Comando Desc
I<[2].CmdDes Senal: Comando Desc
I<[3].CmdDes Senal: Comando Desc

[2>[1].CmdDes

Senal:

Comando Desc

[2>[2].CmdDes
ExP[1].CmdDes
ExP[2].CmdDes

Senal:
Senal:
Sefal:

Comando Desc
Comando Desc
Comando Desc

ExP[3].CmdDes

Senal:

Comando Desc
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Name Descripcion
ExP[4].CmdDes Senal: Comando Desc
RTD.CmdDes Sefal: Comando Desc
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Interruptor controlado

SG[1

Comandos directos del interruptor controlado

Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Posicion Fals AVISO, Posicién Falsa - Manipulacién de inactivo, inactivo
Posicién Manual Pos OFF,
@ Pos ON
Cer DesgCM CM | Poniendo a cero la alarma de conmutador inactivo, inactivo
Ln lento .
activo
Conf CmdDes  Confirmar Comando Desc inactivo, inactivo
activo
Parametros de proteccion global de un interruptor controlado
Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste
Aux ON El CB estd en posicién ON si el estadodela |1..n,
sefial asignada es verdadero (52a). ListLégicED

¥

Aux OFF

¥

El CB esta en posicién OFF si el estado de la |1..n,
sefal asignada es verdadero (52b). ListLogicED

Listo El interruptor esta listo para funcionarsiel |1..n,
estado de la sefal asignada es verdadera.  ListLégicED
Esta entrada digital la pueden usar algunos
@ elementos de proteccién (si estan
disponibles en el dispositivos) como el
Reenganchador Automatico (RA), p.ej. como
sefial de desencadenamiento.

Ruta del menu

[Control
/SG
/SG[1]

/Ajustes
generales]

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]
[Operacion

/
Restablecer/co
nf.

/Confirmar]

Ruta del menu

[Control
/SG
/SG[1]

/Cables Indicad
Pos]

[Control
/SG
/SG[1]

/Cables Indicad
Pos]

[Control
/SG
/SG[1]

/Cables Indicad
Pos]
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Parameter Descripcion Rfango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Quitado El interruptor extraible estd Extraido L.n, o [Control
Dependencia ListLégicED /SG
@ /SG[1]
/Cables Indicad
Pos]
RevZo ON1 Revestimiento de Zonas del comando ON 1..n, Lista [Control
Asignac. /SG
@ /SG[1]
/Interbloqus.]
RevZo ON2 Revestimiento de Zonas del comando ON 1..n, Lista MArran.Blo [Control
Asignac. e
@ /SG[1]
/Interbloqus.]
RevZo ON3 Revestimiento de Zonas del comando ON 1..n, Lista [Control
Asignac. /SG
@ /SG[1]
/Interbloqus.]
RevZo OFF1 Revestimiento de Zonas del comando OFF | 1..n, Lista [Control
Asignac. /SG
@ /SG[1]
/Interbloqus.]
RevZo OFF2 Revestimiento de Zonas del comando OFF | 1..n, Lista [Control
Asignac. /SG
@ /SG[1]
/Interbloqus.]
RevZo OFF3 Revestimiento de Zonas del comando OFF | 1..n, Lista [Control
Asignac. /SG
@ /SG[1]
/Interbloqus.]
SCmd ON Conmutando Comando ON; p.ej., el estado | 1..n, [Control
de la Ldgica o el estado de la entrada digital ListLégicED /SG
@ /SG[1]
/Ex Cmd
ON/OFF]
SCmd OFF Conmutando Comando OFF; p.ej., el estado | 1..n, [Control
de la Ldgica o el estado de la entrada digital ListLégicED /SG
@ /SG[1]
/Ex Cmd
ON/OFF]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-CmdDes Tiempo de espera minimo del comando OFF |0 - 300.00s 0.2s [Control

(interruptor, seccionador de carga) /SG

@ /SG[1]

/Gestor Int.]

Blog. Define si el Relé de Salida Binaria se inactivo, inactivo [Control
asegurard cuando se seleccione. .
g activo /SG

@ /SG[1]

/Gestor Int.]

Conf CmdDes  Conf CmdDes 1..n, Lista [Control
Asignac. e

@ /SG[1]

/Gestor Int.]

Cmd Offl Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds MArran.CmdD [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc es /SG

@ /SG[1]

/Gestor Int.]

Cmd Off2 Comando Off para el Interruptor si el estado ' 1..n, Cmds I[1].CmdDes [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG

& /SGI1]

/Gestor Int.]

Cmd Off3 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds I[2].CmdDes [Control
de la sefial asignada es verdadero. Desc /SG

@ /SG[1]

/Gestor Int.]

Cmd 0Off4 Comando Off para el Interruptor si el estado ' 1..n, Cmds [12>[1].CmdD [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc es /SG

@ /SG[1]

/Gestor Int.]

Cmd Off5 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds ThR.CmdDes [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG

& /SGI1]

/Gestor Int.]

Cmd Off6 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds Ata[1].CmdDe [Control
de la sefial asignada es verdadero. Desc S /SG

@ /SG[1]

/Gestor Int.]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Cmd Off7 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds I<[1].CmdDes [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd Off8 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
& /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd Off9 Comando Off para el Interruptor si el estado ' 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd Off10 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
® /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd Offll Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
& /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd 0Off12 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefial asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd 0Off13 Comando Off para el Interruptor si el estado ' 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd Off14 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefial asignada es verdadero. Desc /SG
& /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd Off15 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefial asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]

/Gestor Int.]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Cmd Off16 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd Off17 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
& /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd Off18 Comando Off para el Interruptor si el estado ' 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd Off19 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
® /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd Off20 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
& /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd 0Off21 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefial asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd 0ff22 Comando Off para el Interruptor si el estado ' 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd Off23 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
& /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd Off24 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]

/Gestor Int.]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Cmd Off25 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd 0Off26 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
& /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd 0Off27 Comando Off para el Interruptor si el estado ' 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
Cmd Off28 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
® /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd Off29 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefal asignada es verdadero. Desc /SG
& /SGI1]
/Gestor Int.]
Cmd Off30 Comando Off para el Interruptor si el estado | 1..n, Cmds [Control
de la sefial asignada es verdadero. Desc /SG
@ /SG[1]
/Gestor Int.]
OFF incl El Comando OFF incluye el Comando OFF inactivo, activo [Control
CmdDes emitido por el mddulo de Proteccién. .
activo /SG
@ /SG[1]
/Ajustes
generales]
t-Move ON Tempo para mover a la Posicién ON 0.01-100.00s 0.1s [Control
/SG
@ /SG[1]
[Ajustes
generales]
t-Move OFF Tempo para mover a la Posicién OFF 0.01-100.00s 0.1s [Control
/SG
@ /SG[1]
/Ajustes
generales]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-Perma Tiempo de permanencia 0 -100.00s 0s [Control
/SG
@ /SG[1]
/Ajustes
generales]

Estados de entrada del interruptor controlado

Name Descripcion Asignacion a través de
Aux ON-I Indicador de posicién/sefial de verificacién del CB [Control
(52a) /SG
/SG[1]
/Cables Indicad Pos]
Aux OFF-I Estado entrada mddulo: Indicador de posicién/sefial [Control
de verificacion del CB (52b)
/SG
/SG[1]
/Cables Indicad Pos]
Listo-I Estado entrada médulo: CB listo [Control
/SG
/SG[1]
/Cables Indicad Pos]
Quitado-l Estado de ent. de méd: El interruptor extraible estd [Control
Extraido
/SG
/SG[1]
/Cables Indicad Pos]
Conf CmdDes-| Estado de ent. de mdd: Sefial de Confirmacidn (solo [Control
para confirmacién automatica) Sefial de entrada de /SG
modulo
/SG[1]
/Gestor Int.]
RevZo ON1-| Estado de ent. de mdd: Revestimiento de Zonas del [Control
comando ON
/SG
/SG[1]
/Interbloqus.]
RevZo ON2-I Estado de ent. de mdd: Revestimiento de Zonas del [Control
comando ON
/SG
/SG[1]
/Interbloqus.]
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Name Descripcion Asignacion a través de
RevZo ON3-I Estado de ent. de mdd: Revestimiento de Zonas del [Control
comando ON
/SG
/SG[1]
[/Interbloqus.]
RevZo OFF1-I Estado de ent. de mdd: Revestimiento de Zonas del [Control
comando OFF
/SG
/SG[1]
/Interbloqus.]
RevZo OFF2-I Estado de ent. de mdd: Revestimiento de Zonas del [Control
comando OFF
/SG
/SG[1]
/Interbloqus.]
RevZo OFF3-| Estado de ent. de mdd: Revestimiento de Zonas del [Control
comando OFF
/SG
/SG[1]
/Interbloqus.]
SCmd ON-I Estado de ent. de mdd: Conmutando Comando ON; [Control
p.€j., el estado de la Logica o el estado de la 15G
entrada digital
/SG[1]
J/Ex Cmd ON/OFF]
SCmd OFF-I Estado de ent. de mdd: Conmutando Comando OFF; [Control
p.€j., el estado de la Légica o el estado de la /SG
entrada digital
/SG[1]

/Ex Cmd ON/OFF]

Senales de un interruptor controlado

Signal Descripcidén

SI IndContactUnico Sefial: La Posicién del Conmutador solo la detecta un contacto auxiliar
(polo). Por consiguiente, no se pueden detectar las Posiciones
indeterminadas o con problemas.

Pos no ON Sefial: Pos no ON

Pos ON Sefal: El Interruptor esta en Posicién ON

Pos OFF Sefal: El Interruptor esta en Posicién OFF

Pos Indeterm Sefial: El Interruptor esta en Posicién Indeterminada

Pos Perturb Sefal: Interruptor Perturbado - Posicién de Interruptor sin Definir. Los

Indicadores de Posicion se contradicen entre ellos. Cuando expira un
temporizador de supervisién esta sefial pasa a ser verdadera.

Pos Sefial: Posicién de interruptor (0 = Indeterminada, 1 = OFF, 2 = 0N, 3 =
Perturbado)
Listo Sefal: El interruptor estd listo para empezar a funcionar.
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Signal Descripcién

t-Perma Sefal: Tiempo de permanencia

Quitado Sefal: El interruptor extraible esta Extraido

Entrbl ON Sefal: Una o varias entradas de IL_On estan activas.
Entrbl OFF Sefial: Una o varias entradas de IL_Off estdn activas.

CES correct

CES con problemas

Sefial: Supervisién de Ejecucién de Comando: El Comando de conmutacién
se ha ejecutado correctamente.

Sefal: Supervisién de ejecucién de comando: Comando de conmutacién
infructuoso. El conmutador esta en posicién problematica.

CmdiInt fallo CES

Sefal: Supervisién de ejecucion de comando: Comando desconexién no
ejecutado.

CES DirDistribg

CES ON d OFF

Sefial: Supervisién de Ejecuciéon de Comando respectivamente Control de
Direccién de Conmutacién: Esta sefial pasa a ser verdadera si se emite un
comando de conmutacién aungue el conmutador ya esté en la posicién
solicitada. Ejemplo: Un conmutador que ya esta en posiciéon OFF se debe
apagar de nuevo (dos veces). Lo mismo se aplica a los comandos CLOSE.

Sefial: Supervision de Ejecucién de Comando: Comando Activado durante
un Comando OFF pendiente.

CES SG no listo
CES RevZo Cam

CES SG eliminado

CmdDes

Sefial: Supervision de Ejecucién de Comando: Conmutador no preparado

Sefal: Supervisién de Ejecucién de Comando: El Comando de conmutacién
no se ha ejecutado debido a un revestimiento de zonas del campo.

Sefal: Supervisién de ejecucién de comando: Comando de conmutacién
infructuoso. Conmutador eliminado.

Sefial: Comando Desc

Conf CmdDes
OFF incl CmdDes

Posicién Ind manipulada
DesgCM CM lento

Senal: Confirmar Comando Desc

Sefial: El Comando OFF incluye el Comando OFF emitido por el mddulo de
Proteccién.

Senal: Indicadores de Posicion falsos

Sefal: Alarma, el interruptor (interruptor seccionador) se ralentiza

Cer DesgCM CM Ln
Cmd ON

Cmd OFF

Cmd ON manual
Cmd OFF manual

Senal: Poniendo a cero la alarma de conmutador lento

Sefial: Comando ON emitido para el conmutador. Dependiendo de la
definicién, la sefial puede incluir el comando ON del médulo de Pro.

Sefial: Comando OFF emitido por el médulo de Prot. Dependiendo de la
definicidn, la sefial puede incluir el comando OFF del mddulo de Pro.

Senal: Cmd ON manual
Senal: Cmd OFF manual
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Control - Ejemplo: Conmutacién de un interruptor

En el siguiente ejemplo se muestra como conmutar un interruptor mediante el HMI en el dispositivo.

Control

E |

General settings
Ekr

Vaya al menu "Control" o bien pulse el botéon "CTRL" en la parte frontal del
dispositivo.

Vaya a la pagina de control pulsando la tecla "flecha derecha".

| 4 | & | v | ) |
1 G Sélo informacién: En la pagina de control, se muestran las posiciones actuales del
\I conmutador. Mediante la tecla "Modo" se puede pasar al menu "Configuracién
general". En este menu, se puede definir la autoridad de conmutacion y los
Mediante la tecla "SG" se puede pasar al menu "SG". En este menu, pueden
definirse ajustes concretos del conmutador.
Rerote

Llarning

Mo LOCAL
& Suitchina
Authority

Rerote

Para ejecutar una operacion de conmutacién, vaya al menu de conmutacion
pulsando la tecla con la flecha derecha.

Solo es posible ejecutar un comando de conmutacion mediante los dispositivos
HMI cuando la autoridad de conmutacion esta definida en "Local". Si no se ha
definido una autoridad de conmutacién, debe configurarse primero en "Local" o
"Local y remoto".

Con la tecla "Aceptar" puede volverse a la pagina de diagrama de una sola linea.

Si pulsa la tecla "Modo" ira al menu "Configuracién general".
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General settings
Switching Authority

Ferot

1 Switching Authority

N e

Lacal

Local

En este menu puede cambiarse la autoridad de conmutacion.

Seleccione entre "Local" o "Local y remoto".

Ahora ya puede ejecutar los comandos de conmutacion en el HMI.

Pulse la tecla "flecha derecha" para ir a la pagina de control.

Lacal

Canfirrmation

Bkr.CLOSE
Are you sure?

Lacal

El interruptor esta abierto, por lo que sélo puede cerrarse.
Tras pulsar la tecla "CERRADOQ" aparece una ventana de confirmacion.

Cuando esté seguro de que quiere proceder con la operacion de conmutacion,
presione la tecla "S|".

El comando de conmutacioén se transmitira al interruptor. La pantalla muestra la
posicion intermedia del conmutador.
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Lozal Se mostrara en la pantalla cuando el conmutador alcance la nueva posicion final. A
}|{ través de las teclas, podra otros operaciones de conmutacion posibles (ABRIR).
|4 Joren ] ] |
Larning Alerta: En caso de que el conmutador no alcance la nueva posicion final dentro de
& ME‘%{;EPTE,EE tiempo de supervision fijado, aparecera el siguiente AVISO.
elapse
k|
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Elementos de proteccién
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ArranqueM - Arranque y control de motor [48,66]

Elementos disponibles:
MArran

Principio — Uso general

La légica de control de arranque del motor es una funcién de control y proteccion clave para un dispositivo de
proteccion de motor. La logica engloba:

Estados de funcionamiento de motor

Control de arranque del motor

Bloqueos de arranque del motor

Arranque de motor / desconexiones de transicion

Deteccion de calor en frio del motor

Sustitucion de emergencia.
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Estados de funcionamiento de motor

Estados de funcionamiento de motor

Criterio TRN

Transicién solo en
tiempo

Transicion solo en
corriente

Transicion en
corriente O tiempo

Transicion en Desde otros méd. desc.

corriente Y tiempo

I>0,3 *Ib (FLA)

Criteri

| <STPC

Los estados de funcionamiento basicos del motor pueden clasificarse en cuatros estados, a saber:

Ciclo de arranque
Ciclo de ejecucion
Ciclo de parada

Estado de desconexion

N

En condiciones normales, el funcionamiento del motor deberia pasar por los ciclos de "parada”, "arranque”,
"ejecucion" y "parada” que se consideran una secuencia completa de funcionamiento; mientras que en condiciones
anomalas, el motor podria pasar de "arranque" a "parada", o "arranque" a "desconexién", o "ejecucion" a
"desconexion".

Si se producen otras desconexiones de proteccién tanto en el ciclo de "arranque" como de "ejecucion”, el motor
pasara a modo de "desconexion". Una vez terminan las corrientes del motor, éste entrara en el ciclo de "parada”.
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Control de arranque

Los parametros para el Control de arranque deben ajustarse en el menu [Para
proteccion\ArranqueM\ControlArranque]

Corr.

TRN | —

1>0,3*Ib (FLA) {—

Criterio TRN

TRN TIME

TRNI

TRNTol

TRNTyI

Para

Arran

Arran

Eje

t1

Fom i) o

t3

t4 | t5

\

T1: Parar ciclo

#4-t3: Iniciar ciclo si esta selecc. TRNC

t6-t3: Iniciar ciclo si esta selecc. TRNT

La ilustracion del médulo Control de arranque muestra un ejemplo de como el dispositivo de proteccién reacciona
ante un perfil de corriente de ciclo que funciona normalmente. Inicialmente, el motor esta parado y la corriente es
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cero. Mientras el dispositivo de proteccidn no se encuentre en un estado de "desconexién", permite la activacion
del contactor cerrando su contacto de desconexion en serie con el contactor. El contactor se conecta por el
sistema de control de proceso u operador mediante un esquema de control de motor normal de dos o tres cables,
externo al dispositivo de proteccion. El dispositivo protector determina el arranque del motor cuando detecta una
corriente de motor que supera el 30% del ajuste de ""(FLA). Por otro lado, el temporizador de transicion "TRNT"
se pone en marcha. El dispositivo de proteccion también controla la gran corriente inicial, detectando cuando la
corriente desciende por debajo del nivel de transicion " TRNC".

La transicion de arranque a ejecucion se basa en el parametro "Criterio de TRN", que cuenta con cuatro
comportamientos de transicién para que elija el usuario:

‘TRNT - Transicién a Ejecucion sélo después del parametro de tiempo TRNT. La corriente no se tiene en
cuenta.
‘TRN C - Transicién soélo cuando la corriente inicial desciende por debajo del parametro. Si el ajuste de
tiempo en TRNT

expira antes de la transicion de corriente, el motor se desconecta.
‘TRNToC - Transicién en tiempo o corriente, lo que se produzca primero.
‘TRNTyC - Transicion en tiempo y corriente. Ambos deben producirse, y la corriente debe descender por
debajo del

parametro antes de que expire el retraso de tiempo. Si el temporizador expira antes de que la
corriente descienda por debajo del
nivel de transicién ajustado, el motor se desconecta.

Si no hay desconexion de transicion, el relé del dispositivo de proteccion determina una transicion correcta al ciclo
"Ejecucion" y se ajusta la sefial o sefiales de transiciéon correspondiente (corriente o tiempo, o ambas, en funcién
de los parametros y la motor de corriente). La sefial o sefiales de transicion forma parte de la lista de salida global,
que puede asignarse a cualquier entrada de modulo o salida de relé. Si se asigna a una salida de relé, puede
controlar un iniciador de tensién reducida, pasando a una tensién en curso completa.

Incluso si no se utiliza el contacto de salida de control de transicion, la funcién de transicidon puede proporcionar
indicaciones claras del estado actual del motor ("Arranque” frente a "Ejecucién") en la pantalla del panel frontal y
mediante comunicaciones de datos. Un buen modo de hacer esto consiste en usar los parametros de Criterios
TRN=TRN T o Cy TRNC = 130% de "/b"(FLA). Modifique éste ultimo, si es necesario, para situarse en un valor
de transicion entre la corriente inicial y la corriente de carga maxima posterior al arranque. Ajuste el temporizador
de transicidn bastante después del tiempo de arranque normal para evitar una desconexién de transicion.

Retrasos de arranque

Los parametros para los Retrasos de arranque deben ajustarse en el menu [Para
proteccion\ArranqueM\Temporizador de retraso de arranque]

Cuando el dispositivo de proteccion determina un "Arranque”, todos los temporizadores de arranque de las
funciones habilitadas empiezan a contar. Cada uno de estos temporizadores bloquea la funcion correspondiente
hasta que expira el retraso configurado. Estos temporizadores de arranque se ven afectados por transiciones;
funcionan durante un tiempo definido, que puede ser menor o mayor que el tiempo de transicion. Los
temporizadores de retraso de arranque son:

m |10C (Retraso de arranque de sobrecarga instantanea)
E GOC (Retraso de arranque de fallo de tierra)

B Subcarga (Retraso de arranque de alarma y desconexion de subcarga)
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m Desequilibrio (Retraso de arranque de alarma y desconexién de desequilibrio de corriente)
E JAM (Retraso de arranque de alarma y desconexion de atasco)

E Genéricol a Genérico 5 (Retraso de arranque genérico).

Observe que los retrasos de arranque genéricos no estan vinculados a nada y pueden usarse para bloquear
cualquier cosa a eleccion del usuario.
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Arranque de motor bloqueado

Un arranque de motor puede bloquearse por cierto tipo de eventos, si se cumplen algunas de las condiciones

El usuario puede

érmicas y mecanicas.

siguientes: limite de arranques de motor, frecuencia de inicio, limitaciones t

usar los estados para impedir que el motor arranque o usarlos como alarma o indicacion.
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Condiciones de bloqueo
Las razones para efectuar un bloqueo de arranque del motor son las siguientes:
El arranque de motor se bloqueara debido a:

B Se han producido demasiados arranque por hora (si se ha configurado).
® No ha transcurrido el tiempo de espera entre los arranques (si se ha configurado).

B La proteccion anti-backspin detecta una inversion del motor (si se ha configurado que la inversion no esté
permitida).

B El modo térmico bloquea el motor (si se ha configurado).

B Se activa el bloqueo externo (si se ha configurado).

Cuando se activa cualquier bloqueo anti-backspin, térmico o externo, se ajusta la sefial "Blo.ArranqueM". El"TBS"
y "SPH" pueden habilitar la sefal "Blo.ArranqueM" sélo si el motor no se encuentra en una secuencia de arranque
en frio; el bloqueo "NOCS« no puede hacer que se ajuste la sefial "Blo.ArranqueM".

Limites de arranques

Dado que el arranque del motor consume una cantidad considerable de energia térmica en comparacién con sus
condiciones de carga normales, es necesario supervisar y controlar el numero de arranques que se producen en
un determinado periodo de tiempo. El dispositivo de proteccidn tiene tres funciones que contribuyen a supervisar
los limites de arranques. Son las siguientes:

m TBS (Tiempo entre arranques)
m SPH (Arranques por hora)

m NOCS (Numero de arranques en frio)

La mayoria de motores pueden tolerar una cierta cantidad de arranques en frio consecutivos antes de que se
imponga el tiempo entre arranques. El dispositivo de proteccion trata un arranque como el primero en una
secuencia de arranques en frio si el motor ha estado parado durante al menos un periodo de tiempo de "una hora”
y "TBS". Los arranques posteriores se tratan como arranques en frio adicionales en la misma secuencia, solo si se
ejecutan durante no mas de diez minutos, hasta que se alcanza el nimero definido de arranques en frio. Una vez
el motor esta en la secuencia de arranque en frio, se ignoraran los limites de "7BS"y "SPH". La secuencia de
arranque en frio finalizara si el motor se ha ejecutado durante mas de diez minutos durante un arranque en frio
antes de que se agote "NOCS"a partir de aqui, los arranques estan sujetos a los limites de tiempo y recuento
impuestos por "TBS"y "SPH". Si el motor alcanza el limite "NOCS" en una secuencia de arranque en frio, se
ajustara la sefial de bloqueo "NOCS"y TBS"empezara a contar. Cuando "7TBS"alcanza su limite mientras la sefial
de bloqueo "NOCS" todavia esta activa, la secuencia de arranque en frio finalizara y se liberara el boqueo "NOCS".
Mientras tanto, "SPH"empezara a contar desde el ultimo arranque en la secuencia de arranque en frio completa.

Ciclo de parada

El ciclo de ejecucién continda hasta que el nivel de corriente del motor desciende por debajo de la corriente de
configuracion del Umbral de corriente de parada en las tres fases. Entonces de efectua una parada. Se
comprueban los limites de arranques (también referidos como limites de arranque de avance lento) y el retraso de
tiempo de anti-backspin (ABS). Si hay condiciones de bloqueo, el dispositivo de proteccion puede configurarse para
impedir el arranque del motor. Se muestran los tiempos de bloqueo de avance lento, asi como una cuenta atras,
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indicando cuanto tiempo debe esperarse. Si no existen tales condiciones de bloqueo de arranque, el dispositivo de
proteccién esta preparado para un nuevo arranque.

Tiempo de retraso de anti-backspin (ABS)

E/ "ABS"fija un tiempo en segundos antes de que pueda volver a arrancarse el motor tras una condicion de
desconexion o parada. Esta funcién puedeajustarse como "inactiva”.

Esta funcion se utiliza con un motor dirigiendo una bomba que funciona en un cabezal, o cualquier otra carga que
tienda a girar en direccion inversa (backspin) cuando el motor esta desconectado. Bloquea el arranque durante el
tiempo en que el motor podria rotar inversamente siguiendo una desconexion. Ademas, esta funciéon puede usarse
de forma simple para fijar un tiempo de inactividad (tiempo entre parada y arranque) antes de que se pueda volver
a proceder al arranque.
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Bloqueo de arranque externo

Un motor puede bloquearse a través de una entrada digital. Si se habilita esta funcion, el usuario debe asegurarse
de que tanto el médulo Arranque de motor como Entrada digital estan configurados correctamente.

Blogueo térmico

Al margen de los medios de supervision y control de arranque mencionados anteriormente, el motor puede
bloquearse si la capacidad térmica excede el nivel de alarma. El usuario puede elegir si quiere habilitar o
deshabilitar esta funcién y ajustar el nivel de alarma adecuado en el médulo de modelo térmico.

Arranque forzado

Es recomendable que el usuario conecte la salida "BLo.ARRANQUEM" al circuito de desconexion del motor para
evitar que el motor arranque en estas condiciones bloqueadas Si el usuario decide no hacerlo, se ajustara una
sefal de Arranque forzado cuando el motor arranque con las condiciones bloqueadas. Esta sefal solo puede
reajustarse manualmente por Smart view o desde el panel frontal (consulte la seccién Sustitucion de emergencia).
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Arranque de motor / desconexiones de transicion
El motor se desconectara durante la fase de arranque en caso de que:

El control de arranque detecte un arranque fallido. (Consulte la seccion Médulo Control de arranque).

B Haya una secuencia de arranque incompleta. El dispositivo detecte por una entrada digital que el proceso
externo no ha arrancado adecuadamente.

m Si se detecta una direccion inversa pero la inversion no esta autorizada.

B En caso de desconexion de una conmutacion de velocidad cero.

Desc

CmdDes

Descon en arran motor. Razén: Supervision fase arranque
- “motor.
Descon en arran motor. Razoén: Error conmuta veloc cero

Descon en arran motor. Razon: Error proceso externo.
_Descon en arran motor. Razon: Inversion no permitida.
&
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Tiempo de informe de secuencia incompleta (INSQ)

La funcién de secuencia incompleta requiere un un contacto de informe del proceso que el motor

ejecuta. Inmediatamente después que se arranque el motor, el contacto de informe proporciona una indicacion de
que el proceso se ha iniciado para que funcione de la forma esperada. Si el proceso no se inicia correctamente, el
contacto no se cierra en del tiempo esperado. Si mas adelante surge un problema, el contacto de informe se abre.
En cualquier caso, el estado de contacto de informe indica que el motor deberia desconectarse.

Para usar esta funcion, ajuste un limite de tiempo para el informe y defina el inicio del intervalo del

informe. Conecte el contacto de informe a una de las entradas discretas del dispositivo de proteccion. Si esta
entrada no esta conectada antes de que expire el intervalo definido, el relé se desconectara en una "Secuencia
incompleta”.

Observe que la entrada debe activarse continuamente después de que el retraso de tiempo haya expirado para
posponer esta desconexion. De lo contrario, si el contacto de informe de secuencia incompleta cambia el estado
durante un periodo superior a 0,5 segundos, el relé se desconectara en una secuencia incompleta. Esta demora
permite en cualquier conmutacion transitoria momentanea que se produzca en el contacto del informe del proceso,
como que puede ocurrir en un inicio de tensioén reducida de transicién abierta.

MArran.Eje

MArran.Arran

l [ ]

| InSq Arran2Eje

T
|
|
|
|
MArranPdra
|
|
|

I

[o

\

MArran.INSQ-1

>500m:

\

\gn Desconexion

\ (<500 ms)

\\fin Desconexion

Desc

Desc
(>500 ms)
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Conmutador de velocidad cero (ZSS Encendido o Apagado)

ZSS habilita la funcién que verifica si el motor empieza a girar fisicamente después de arrancar. Requiere un
conmutador de velocidad cero (conmutador digital) en el motor, que esta cerrado cuando esta inactivo y se abre
cuando el motor alcanza (5%-10%) su velocidad normal. Conecte el contacto del conmutador de velocidad cero
una de las entradas digitales del dispositivo de proteccién. Si el contacto no se abre en "LRT/2"(la mitad de tiempo
de rotor bloqueado) tras un arranque, el relé se desconecta con un mensaje de desconexion de conmutacion de
velocidad cero.

Esta proteccion siempre es Util, pero es esencial si se utiliza el parametro de la funcién de tiempo de aceleracién
prolongado (LAT).

Con ZSS habilitado y mapeado a una de las entradas digitales, el dispositivo de proteccién comprueba el estado de
entrada de ZSS en el mismo momento que detecta un arranque. Se encarga de detectar el conmutador de
velocidad cero, inicialmente cerrado, que se abre justo después de que el motor empiece a girar. Si no consigue
encontrar el contacto cerrado, se desconecta inmediatamente. Verifique si hay problemas en el cableado y el
contacto.

Encendido

Tempo LAT/2 |

03-FLA— —|— — —

\

Carc. 1 —siempre bajo Desc.

Carc. 2 - siempre alto-

Carc. 3 — ZSS dem. pronto j

Desc.

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
}
|
|
|
® Desc.
|
|
|
|
[
|
|

Carc. 4 - ZSS dem. tarde

ﬁ Desc.

Carc. 5 -ZSS ccn’ecto—li—}
I

OK

Tiempo de aceleracion prolongado (LAT)

Cuando la funcién LAT esta habilitada, se utiliza el temporizador "LAT" para ajustar un intervalo de tiempo durante
el cual el motor tiene permiso para acelerar una carga de inercia elevada, que es mas larga que el tiempo de rotor
bloqueado. Esta funcién puede (y normalmente deberia) ajustarse como "inactiva". Si el depdsito del acumulador
térmico se completa en un 100% durante el tiempo de aceleracién prolongado, se limita a dicho valor y la
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desconexion térmica se pospone hasta que expira el temporizador LAT. Cuando esto sucede, el nivel del depésito
térmico debe descender (se enfria el modelo térmico) por debajo de 100% o el motor se desconecta.

La funcion LAT deberia usarse, entre otros, en motores con un conmutador de velocidad cero (un contacto
normalmente cerrado que se abre cuando el motor realmente empieza a girar). Conecte el contacto del
conmutador de velocidad cero una de las entradas digitales del dispositivo de proteccion. La funciéon de
conmutador de velocidad cero debe estar habilitada (ZSS Habilitado). El dispositivo de proteccidn necesita que se
abra un conmutador de velocidad cero en LRT/2 (la mitad del tiempo de rotor bloqueado) tras un arranque o el
motor se desconectara por la funcién ZSS. Esto impide que un motor completamente calado se dafne cuando el
temporizador LAT bloquea la desconexién térmica del rotor bloqueado.

PRECAUCI ON La func!c"m d’e ti(lempo’d.e aceleracién prolongado (LAT) puede bloquear la .
proteccién térmica critica del rotor LRC-LRT durante un arranque y destruir el
motor. Deshabilite la funcién LAT a menos que sea absolutamente
imprescindible y haya confirmado que el motor es compatible con esta funcién
de arranque. Usela solamente con la funcién de conmutacién de velocidad
cero ZSS habilitada y la entrada del conmutador conectada para proteger el
motor calado.

El usuario puede anular temporalmente el limite de proteccién térmica 12t tras un arranque ajustando un retraso de
tiempo de aceleracion prolongada. Este ajuste puede ser peligroso, ya que bloquea la desconexion térmica y
mantiene el depdsito a un nivel de 100% si la carga tarda mucho en alcanzar la velocidad de funcionamiento.
Seria el caso, por ejemplo, de un motor que gire una centrifuga muy grande. Al usar LAT, el usuario puede
aprovecharse de la refrigeracion parcial del flujo de aire producido por el giro del motor a una velocidad inferior a la
normal, en comparacién con el calentamiento no ventilado de un rotor bloqueado. Las especificaciones técnicas
del motor deben admitir este tipo de funcion de arranque intenso. Ademas, el usuario debe asegurarse de que el
motor realmente ha empezado a girar mucho antes de que haya expirado el tiempo de rotor bloqueado. Para ello,
debe conectar un conmutador de velocidad cero a una entrada digital y habilitar la funcién ZSS. El conmutador de
velocidad cero es un contacto que se cierra cuando el motor esta inactivo y se abre cuando el motor empieza a
girar, normalmente a un 5-10% de la velocidad de marcha. SiZSS esta habilitado y el relé del dispositivo de
proteccion no detecta la apertura de contacto en la mitad de tiempo de rotor bloqueado, el motor se desconecta.

_ Deshabilite LAT a menos que la aplicacién lo exija especificamente. Use un
conmutador de velocidad cero con LAT. Siusa una configuracién de LAT
mayor que el tiempo de rotor bloqueado sin un conmutador de velocidad cero,

se anula temporalmente la proteccién térmica y el motor se daia si el rotor
esta realmente bloqueado.

Si utiliza "LAT", compruebe los parametros de tiempo de transicion " TRNT"y el retraso de arranque de JAM para
asegurarse de que estan coordinados con el ciclo de arranque prolongado.
Tiempo de retraso de anti-backspin (ABS)

El "ABS"fija un tiempo en segundos antes de que pueda volver a arrancarse el motor tras una condicion de
desconexion o parada. Esta funcién puede ajustarse en "inactiva”.

Esta funcion se utiliza con un motor dirigiendo una bomba que funciona en un cabezal, o cualquier otra carga que
tienda a girar en direccion inversa (backspin) cuando el motor esta desconectado. Bloquea el arranque durante el
tiempo en que el motor podria rotar inversamente siguiendo una desconexion. Ademas, esta funciéon puede usarse
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de forma simple para fijar un tiempo de inactividad (tiempo entre parada y arranque) antes de que se pueda volver
a proceder al arranque.
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Deteccién de calor en frio del motor

El motor se considerara frio ("Secu FRio = VERDADERO") si permanece en modo de "parada” durante mas de 1 hora
si el tiempo entre el temporizador de arranques se define en un valor inferior a 1 hora.

De otro modo, el motor pasara a estado "frio" si transcurre el tiempo entre el temporizador de arranques. Mediante
la funcién de sustitucion de emergencia, puede forzarse el motor para que pase a estado frio.
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Sustitucion de emergencia

La funcion de sustitucion de emergencia puede habilitarse o deshabilitarse en el menu siguiente [Para
Proteccion\Para Prot Global\ArranqueM\Control Arranque\SUSEMG]. También puede determinarse si esta funcion
se ejecuta por un DI o por una tecla en el HMI 0 ambos.
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Si se habilita, la sustitucion de emergencia puede ejecutarse pulsando la tecla " Sustitucion Emrg"en el panel
frontal. En cualquier caso, puede ejecutar una sustitucion de emergencia mediante un contacto remoto conectado
a cualquiera de las entradas digitales programadas como "SUS EMG", o mediante el panel frontal en el menu
[Operaciones\Reajuste\SUSEMGEMG]. Este parametro esta deshabilitado de forma predeterminada.

La sustituciéon de emergencia permite que un motor desconectado efectie un rearranque critico sin deshabilitar
completamente la proteccién. Cuando se recibe la solicitud de sustitucion, el depésito del acumulador térmico se
drena hasta su nivel inicial de 40°C (104°F). Los arranques en frio se restauran completamente.

La proteccion de motor pasa a un estado equivalente a si el motor hubiera reposado durante un largo periodo antes
del momento de la sustitucion. Esto permite que el motor pueda volver a arrancarse inmediatamente. La
sustitucién también puede retrasar una desconexion térmica inminente de un motor en marcha. La accién de
sustitucién de emergencia se contabiliza en el historial de registro y se documenta su marca de tiempo en el
registro.

PRECAUCI ON La funcién de sustitucién de emergencia queda anulada y se reinician todas las
funciones protectoras del dispositivo de proteccion. El uso de esta funcion
puede dafar el motor. Usela sélo en auténticas emergencias, cuando sepa
qué ha provocado la desconexién. La sustitucién pone en riesgo el motor a fin
de evitar un situacion aln mas peligrosa causada por la desconexion del
motor.
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Parametros de proteccion global del médulo Arranque del motor

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu

ajuste

Invirtiendo Invirtiendo o no invirtiendo el arranque. Esta | inactivo, inactivo [Par. cam.
opcién afectard a los célculos de corriente acti Nal .
de la secuencia. Vo alores nomin

@ motor]

Ib Corriente a plena carga (amperios). Defina 10 - 6000A 10A [Par. cam.
los amperios (bobinado de motor real) Nal .
primarios de corriente de RMS continua del atores nomin

@ estator maximo en cada fase. Use la placa motor]
identificacién del motor o los datos del
fabricante Tenga en cuenta que la relacién
Ib/CT prim debe estar entre 0,25 y 1,5 para
tener una proteccién de motor confiable.

LRC Defina para la corriente de rotor bloqueado 3.00 - 12.00lb  3.001lb [Par. cam.

(la corriente que usa el motor cuando se Nalores nomin
cala), en porcentaje de Ib. Use la placa tor]

@ identificacién del motor o los datos del motor
fabricante.

LRTC Especifica el tiempo que puede mantenerse 1 -120s 1s [Par. cam.
un rotor blogueado o una condicién de Nalores nomin
calado antes de que el motor resulte tor]

@ dafiado, en segundos, en un arranque en motor
frio. Use la placa identificacién del motor o
los datos del fabricante.

STPC Umbral de corriente de parada, en forma de 0.02 - 0.20lb 0.021b [Par. cam.
porcentaje de Ib, si la corriente real no llega Nal .
al umbral durante un minimo de 300 atores nomin

@ milisegundos. Si se produce un estado de motor]
parada, se imponen las funciones
intermitentes Arranques por Hora
Permitidos (SPH), Tempo entre Arranques
(TBS) y Anti-Backspin (ABK). Todas las fases
de la corriente deben estar por debajo de
este nivel para que no se declare una
parada.

Factor k El Factor k debe calcularlo la corriente 0.25-1.50 0.85 [Par. cam.

&

continua maxima permitida sobre la
corriente del transformador de corriente
nominal (por ejemplo, 1,2 veces la corriente
de motor nominal sobre la corriente de
transformador nominal).

/Valores nomin
motor]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
BloEx CmdDes | El bloqueo externo del Comando Desc del 1..n, Lista [Pardm protec
mddulo/de la etapa, si el bloqueo esta Asignac. /Par&m prot
activado (permitido) en un conjunto de lob P
@ pardmetros y si el estado de la sefal 9
asignada es verdadero. /MArran
/Control Arran]
Fc BloArran Fc BloArran inactivo, inactivo [Parém protec
activo /Parédm prot
@ glob
/MArran
/Control Arran]
Fc BloTerm Fc BloTerm inactivo, inactivo [Pardm protec
activo /Pardm prot
@ glob
/MArran
/Control Arran]
Criterio TRN Criterio de transicién de arranque TRN |, TRNTyI [Pardm protec
TRN TIME, /Parédm prot
& TRNTY |, glob
TRNT o /MArran
/Control Arran]
TRNT Limite de tiempo de transicién de arranque 0 -1200s 10s [Param protec
de motor .
/Param prot
& Solo disp. si: Criterio TRN =TRN Ty | O glob
Criterio TRN = TRN TIME /MArran
/Control Arran]
TRNC Nivel de corriente de las transiciones de 0.10 - 3.00Ib 1.30lb [Param protec
arranque de motor, en Ib% .
/Param prot
& Solo disp. si: Criterio TRN = TRN Ty | O glob
Criterio TRN = TRN | /MArran
/Control Arran]
NOCS Numero limite de arranques en frio 1-5 1 [Param protec
/Pardm prot
@ glob
/MArran
/Control Arran]
Fc TBS Tiempo entre Arranques inactivo, inactivo [Pardm protec
activado/desactivado . .
activo /Param prot

glob
/MArran
/Control Arran]
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Parameter Descripcién Rfango de Predet. Ruta del menu
ajuste
Tempo TBS Limite de Tiempo Entre Arranques 1-240min 60min [Pardm protec
@ Solo disp. si: Fc TBS = activo /gPI(z:Lém Prot
/MArran
/Control Arran]
Fc SPH Arranques Por Hora inactivo, inactivo [Param protec
activo /Parédm prot
@ glob
/MArran
/Control Arran]
SPH SPH 1-10 1 [Pardm protec
@ Solo disp. si: Fc SPH = activo /gPIgtr)ém prot
/MArran
/Control Arran]
INSQInformeDe | Punto de inicio del tiempo del informe de inactivo, inactivo [Pardm protec
SeCuencia INcompleta InSq Arran2Eje, /Param prot
@ InSq glob
Dete2Arran /MArran
/Control Arran]
INSQHoralnfor | Tiempo de Informe INSQ 1-240s 1s [Param protec
e Solo disp. si: INSQInformeDe = activo gPIgtr)ém prot
@ /MArran
/Control Arran]
Fc LAT Temporizador de Aceleracion de Larga inactivo, inactivo [Param protec
Duracion activo /Pardm prot
@ glob
/MArran
/Control Arran]
Tempo LAT Los motores grandes con mucha inercia 1-1200s 1200s [Pardm protec

&

pueden generar corrientes de inicio que
superen la corriente y el tiempo del rotor

blogqueado. El relé de proteccién tiene ldgica

y provisiones para una entrada de
conmutacién de velocidad cero para

diferenciar entre una condicién de calado y

una de inicio. Si el motor estéa girando, el

relé no se desconectara en el tiempo normal
del rotor bloqueado, lo que permitira que el

motor se ponga en marcha.

Solo disp. si: Fc LAT = activo

/Pardm prot
glob

/MArran
/Control Arran]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Fc ABS Para determinadas aplicaciones, como inactivo, inactivo [Pardm protec
bombear un fluido por un tubo, el motor activo /Param prot
pode ser revertido durante un periodo lob P
@ después de detenerse. El relé de proteccién 9
proporciona un temporizador de anti- /MArran
backspin que impide que el motor arranque
mientras esté girando en direccidn inversa. /Control Arran]
El temporizador empieza a contar en el
momento en que el relé declara una parada.
Tempo ABS Para determinadas aplicaciones, como 1-3600s 3600s [Param protec
bombear un fluido por un tubo, el motor /Param prot
pode ser revertido durante un periodo lob P
@ después de detenerse. El relé de proteccién 9
proporciona un temporizador de anti- /MArran
backspin que impide que el motor arranque
mientras esté girando en direccién inversa. /Control Arran]
El temporizador empieza a contar en el
momento en que el relé declara una parada.
Solo disp. si: Fc ABS = activo
ZSS Conmutacion de Velocidad Cero inactivo, inactivo [Param protec
activo /Pardm prot
@ glob
/MArran
/Control Arran]
EmgOvr Opciones de substituciéon de emergencia. La inactivo, inactivo [Pardm protec
sefal debe estar activa para liberar la ED /Param prot
capacidad térmica del motor. Tenga en ' lob P
@ cuenta que al hacerlo, corre el riesgo de HMI, 9
provocar dafios en el motor. Para que esta ED o HM| /MArran
entrada surta efecto, en “EMGOVR” se debe /Control Arran]
seleccionar “DI” o0 “Dl o UI". ontrol Arra
ArranBloq ArranBloq 1..n, Ent. digit.  -.- [Pardm protec
Solo disp. si: Fc BloArran = activo /Param prot
@ glob
/MArran
/Entrad Motor]
EmgOvr Sustitucién de Emergencia. La sefal debe 1..n, Ent. digit.  -.- [Param protec

estar activa para liberar la capacidad
térmica del motor. Tenga en cuenta que al
hacerlo, corre el riesgo de provocar dafios
en el motor. Para que esta entrada surta
efecto, en “EMGOVR” se debe seleccionar
“DI” 0 “Dl o UI"

/Pardm prot
glob

/MArran
/Entrad Motor]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
INSQ SeCuencia INcompleta 1..n, Ent. digit.  -.- [Pardm protec

&

ZSS

&

Blo STPC

&

t-Blo-10C

&

t-Blo-GOC

&

t-Blo-I<

&

t-Blo-
IDesequilib

&

Solo disp. si: INSQInformeDe = activo

Conmutacién de Velocidad Cero 1..n, Ent. digit.  -.-

Solo disp. si: ZSS = activo

Con este ajuste una entrada digital 1..n, Ent. digit.  -.-
mantiene el motor en el modo EJECUCION,

incluso si la corriente del motor cae por

debajo de la corriente de parada del motor

(STPC).

Retraso en el Inicio de Sobrecarga de Fase. 0.03 -1.00s 0.05s
Cuando el motor esté arrancando, los

elementos de Sobrecarga de Fase se

bloquean durante el tiempo programado en

este parametro.

Retraso en el Inicio de Sobrecarga de Masa. 0.03 - 1.00s 0.08s
Cuando el motor estd arrancando, los

elementos de Sobrecarga de Masa se

bloquean durante el tiempo programado en

este parametro.

Retraso de Inicio de Subcarga. Cuando el 0-1200s 60s
motor esta arrancando, los elementos de

37[x] se bloquean durante el tiempo

programado en este pardmetro

Retraso en el Inicio de Desequilibrio de 0.03-1200.00s 10.00s
Corriente. Cuando el motor esta arrancando,

los elementos de 46[x] se bloquean durante

el tiempo programado en este parametro

/Pardm prot
glob

/MArran
/Entrad Motor]
[Param protec

/Pardm prot
glob

/MArran
/Entrad Motor]
[Pardm protec

[Pardm prot
glob

/MArran
/Entrad Motor]

[Pardm protec

/Param prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]

[Param protec

[Pardm prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]

[Param protec

/Param prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]

[Pardm protec

[Param prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]
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Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
t-Blo-JAM Retraso en el Inicio de JAM. Cuando el motor 0.03 - 1200.00s 60.00s [Pardm protec

&

t-Blo-Genericl

&

estd arrancando, los elementos de 50)[x] se
blogquean durante el tiempo programado en

este parametro

t-Blo-Genericl

0-1200s

0s

/Pardm prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]

[Pardm protec

/Pardm prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]

t-Blo-Generic2

&

t-Blo-Generic3

&

t-Blo-Generic4

&

t-Blo-Generich

&

t-Blo-Generic2

t-Blo-Generic3

t-Blo-Generic4

t-Blo-Generic5

0-1200s

0-1200s

0-1200s

0-1200s

0Os

0s

0s

0s

[Pardm protec

/Pardm prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]

[Param protec

/Parédm prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]

[Param protec

[Param prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]

[Param protec

/Pardm prot
glob

/MArran

[Tempo Retra
Arran]
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Estados de entrada del médulo Arranque del motor

Name
BloEx CmdDes-I

Descripcién

Estado entrada mddulo: Bloqueo Externo del
Comando Desc

Asignacidn a través de

[Param protec
/Pardm prot glob
/MArran

/Control Arran]

ArranBlog-I Estado de ent. de méd: ArranBlog [Param protec
/Pardm prot glob
/MArran
/Entrad Motor]
EmgOvr-I Estado de ent. de mdd: Sustitucién de Emergencia. [Pardm protec
La sefial debe estar activa para liberar la capacidad .
térmica del motor. Tenga en cuenta que al hacerlo, /Param prot glob
corre el riesgo de provocar dafios en el motor. Para  /MArran
gue esta entrada surta efecto, en “EMGOVR” se /Entrad Motor]
debe seleccionar “DI" o “Dl o UI" a
INSQ-I Estado de ent. de méd: SeCuencia INcompleta [Pardm protec
/Parédm prot glob
/MArran
/Entrad Motor]
ZS5- Estado de ent. de méd: Conmutacién de Velocidad  [Param protec
Cero /Pardm prot glob
/MArran
/Entrad Motor]
Blo STPC-| Estado de ent. de mdd: Con este ajuste una entrada [Param protec
digital mantiene el motor en el modo EJECUCION, /Param prot glob
incluso si la corriente del motor cae por debajo de protg
la corriente de parada del motor (STPC). /MArran
/Entrad Motor]
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Senales del médulo Arranque del motor (estados de salida)

Signal
activo

Blo CmdDes
Desc
CmdDes
Arran

Eje

Para

Blo

NOCSBIloquea
SPHBloquea
SPHBIlogAlarma
TBSBloquea

BloTermico
ArranBlogRem

Descripcién

Sefal: activo

Sefial: Comando Desc blogueado

Sefial: Desconexidn

Sefial: Comando Desc

Sefal: El motor estd en modo de inicio
Sefial: El motor estd en modo de arranque
Sefial: El motor esta en modo de detencién

Sefal: El motor estd blogueado para iniciarse o para pasar al modo
Arranque

Sefal: Esta prohibido arrancar el motor debido al nimero de limites de
arrangues en frio

Sefial: Esta prohibido arrancar el motor debido a los limites de arranques
por hora

Sefial: Esta prohibido arrancar el motor debido a los limites de arranques
por hora, se activara en la siguiente parada

Sefal: Esta prohibido arrancar el motor debido a los limites tiempo entre
arrangues

Sefal: Bloque térmico

Sefial: Esta prohibido arrancar el motor debido al bloqueo externo a través
de DI de entrada digital

DescTransicion
ZSSDesc

ErrINSQSP2STI

ErrEjeINSQSt2

BlogLAT
SecArranFrio
ArranForza
FaseDesclnversa
DIAnularEmergen

I[UAnularEmergen

ABSActivo

Blo ArranGOC

Sefal: Iniciar desconexidn de fallo de transicion

Sefial: Desconexién de velocidad cero (es posible que el rotor esté
bloqueado)

Sefial: Fallo en el transito de la parada al inicio segun el tiempo de vuelta
que aparece en el informe

Sefal: Fallo en el transito del inicio al arranque segun el tiempo de vuelta
que aparece en el informe

Sefal: Temporizador de aceleracion larga impuesto

Sefial: Marcador de secuencia de inicio en frio del motor

Sefal: Se esta forzando al motor a arrancar

Sefal: Relé desconectado porque se ha detectado una inversién de fase

Sefial: Bloqueo de inicio de sustitucién de emergencia a través de DI de
entrada digital

Sefal: Blogqueo de inicio de sustitucién de emergencia a través del panel
frontal

Sefal: El anti-backspin estd activo. Para determinadas aplicaciones, como
bombear un fluido por un tubo, el motor pode ser revertido durante un
periodo después de detenerse El temporizador de anti-backspin impide que
el motor arranque mientras esté girando en direccién inversa.

Sefal: Retraso del Inicio de Sobrecarga Instantdnea de Masa. Los
elementos de GOC (Sobrecarga Instantadnea) estan blogueados durante el
tiempo programado en este pardmetro
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Signal
Blo ArranlOC

Blo-I<Arran

Blo ArranAta

Blo ArranDeseq

Descripcién

Sefal: Retraso del Inicio de Sobrecarga Instantdnea de Fase. Los elementos
de 10C (Sobrecarga Instantanea) estan bloqueados durante el tiempo
programado en este pardmetro

Sefal: Retraso de Inicio de Subcarga. Los elementos de subcarga
(Sobrecarga Instantdnea) estan bloqueados durante el tiempo programado
en este parametro

Sefal: Retraso de Inicio de JAM. Los elementos de JAM (Sobrecarga
Instantdnea) estan bloqueados durante el tiempo programado en este
parametro

Sefal: Sefial de desequilibrio de corriente de bloqueo de arranque de motor

Blo Genericl Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloquear
cualquier elemento de proteccion.1

Blo Generic2 Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloquear
cualquier elemento de proteccién.2

Blo Generic3 Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloguear
cualquier elemento de proteccién.3

Blo Generic4 Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloguear
cualquier elemento de proteccién.4

Blo Generic5 Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloquear
cualquier elemento de proteccién.5

|_Transit Sefal: Sefial de transicion de corriente

T Transit Sefial: Sefal de transicion de tiempo

BloDetMotor
Giro adelante
Giro atras

Sefal: La parada del motor bloquea otras funciones de proteccién
Sefial: Direccién de Giro hacia delante
Sefial: Direccién de Giro hacia atras
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Comandos directos del médulo Arranque del motor

Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste

EmergSobrHMI  Sustitucién de emergencia a través de la inactivo, inactivo

pantalla delantera .

activo

® Solo disp. si: EmgOvr = activo

ReiArranForz Restablecer marcador de Inicio Forzado inactivo, inactivo
activo

X

Ruta del menu

[Operacién

/
Restablecer/co
nf.

J/EmgOvr]
[Operacion

/
Restablecer/co
nf.

/Rest]
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Valores de contador del médulo Arranque del motor

Value Descripcién Predet. Tamafio Ruta del ment
TiemEspArrang  Tiempo de espera entre arranques 0s 0- [Operacion
restante 99999999995 .
/Valores medidos
/Motor]
PermisArranFrio NUmero de arranques en frio restantes 0 0- [Operacién
9999999999 .
/Valores medidos
/Motor]
ArranPorHora ArranPorHora 0 0- [Operacion
9999333999 /Valores medidos
/Motor]
Liberac SPH En caso de que el motor esté bloqueado Omin 0- [Operacién
por un bloqueo SPH, el temporizador 9999999999 Nalores medidos
debe finalizar antes de que se libere el min
bloqueo y se permita el siguiente /Motor]
arranque del motor. El siguiente
arranque del motor incrementard de
nuevo el contador SPH.
AntiGiroAtra Temporizador de Anti-Backspin 0s 0- [Operacién
9999999999s .
/Valores medidos
/Motor]
IL1 Ib Valor medido: Corriente de fase como  0lb 0-1000lb [Operacién
porcentaje de Ib /Valores medidos
/Corr. RMS]
IL2 1b Valor medido: Corriente de fase como  0lb 0 -1000lb [Operacion
porcentaje de Ib /Valores medidos
/Corr. RMS]
IL3 1b Valor medido: Corriente de fase como  0lb 0 -1000lb [Operacion
porcentaje de Ib /Valores medidos
/Corr. RMS]
I3 P (%lb) med Corriente de RMS media de las 3 fases  0Olb 0-1000lb [Operacién
como porcentajes de Ib .
/Valores medidos
/Corr. RMS]
OCNT NUmero de Operaciones del Motor 0 0 - 65535 [Operacién

desde la Ultima reinicializacion.

[Histori
/OperacionsCr]
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Value
ArranMayorl

EjecMayorl

nEmrgSob

nISQT

nSPHBIloq

nTBSBlog

NTRNDesc

nZSWDesc

nDesclnv

TOCS

Descripcion Predet. Tamario
Corriente de fase de inicio mas alta. La 0A 0-
marca de hora indica el momento 99999999A

exacto en que se ha producido la
corriente maxima.

Corriente de fase de ejecuciéon mas alta. 0A 0 - 999999A
La marca de hora indica el momento

exacto en que se ha producido la

corriente maxima.

NUmero de sustituciones de emergencia 0 0-65535
desde la Ultima reinicializacion.

NUmero de desconexiones de 0 0 - 65535
secuencias incompletas desde la Ultima
reinicializacion

NUmero de bloqueos de inicio por hora 0 0-65535
desde la Ultima reinicializaciéon.

NUmero de bloqueos de tiempo entre 0 0-65535
inicio desde la Ultima reinicializacién.

NUmero de desconexiones de transicion 0 0- 65535
desde la Ultima reinicializacion.

NUmero de desconexiones de 0 0 - 65535
conmutacion de velocidad cero desde la
Ultima reinicializacion.

NUmero de desconexiones de giro 0 0-65535
inverso desde la Ultima reinicializacién.

NUmero Total de Operaciones del Motor 0 0-65535
desde la Ultima reinicializacién.

Ruta del menu
[Operacién
[Histori
/OperacionsCr]

[Operacién
[Histori
/OperacionsCr]

[Operacién
[Histori
/OperacionsCr]

[Operacién
[Histori
/CrDesc]

[Operacién
[Histori
/CrDesc]

[Operacién
[Histori
/CrDesc]

[Operacién
[Histori
/CrDesc]

[Operacién
[Histori
/CrDesc]

[Operacién
[Histori
/CrDesc]

[Operacién
[Histori
/CrTotal]
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Valores del médulo Arranque del motor

Value Descripcién Ruta del menu
I3 PRMS med Corriente de RMS media de las 3 fases [Operacién
[Valores medidos
/Corr. RMS]
TiemEje Tiempo de Funcionamiento del Motor desde la Ultima [Operacién
reinicializacion. Histori

/OperacionsCr]

Mayor%I2/11 Valor mas alto de %I2/11 desde la Ultima [Operacion
reinicializacién. La marca de hora indica el momento /Histori
exacto en que se ha producido la carga sin equilibrar
maxima. /OperacionsCr]
TTiemEje Tiempo de Operacién del Motor (tiempo de ejecucién [Operacién
del motor) desde la Ultima reinicializacién. L
[Histori
/CrTotal]
Estadisticas del médulo Arranque del motor
Value Descripcién Ruta del menu
IL1 max Ib Valor maximo IL1 como porcentaje de Ib [Operacion
/Estadist.
/Max
/Corr.]
IL1 med Ib Valor medio IL1 como porcentaje de Ib [Operacién
/Estadist.
/Demand

/Demanda Corr.]
IL1 min Ib Valor minimo IL1 como porcentaje de Ib [Operacién
[Estadist.
/Min
/Corr.]
IL2 méx Ib Valor maximo IL2 como porcentaje de Ib [Operacién
[Estadist.
/Max
/Corr.]
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Value
IL2 med Ib

Descripcién
Valor medio IL2 como porcentaje de Ib

Ruta del menu
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]

IL2 min Ib

IL3 méx Ib

IL3 med Ib

IL3 min Ib

I3P Demand Fla

Valor minimo IL2 como porcentaje de Ib

Valor maximo IL3 como porcentaje de Ib

Valor medio IL3 como porcentaje de Ib

Valor minimo IL3 como porcentaje de Ib

Corriente de RMS de las 3 fases calculada en una
ventana de demanda fija en forma de porcentajes de
Ib

[Operacién
[Estadist.

/Min

/Corr.]
[Operacién
[Estadist.

/Max

/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]
[Operacién
/Estadist.

/Min

/Corr.]
[Operacién
[Estadist.
/Demand
/Demanda Corr.]

Elementos de protecciéon que podrian bloquearse por el médulo Arranque del motor

Estos elementos de proteccion pueden bloquearse durante el arranque del motor.

Name

MArran.Blo ArranGOC
MArran.Blo ArranlOC

MArran.Blo-I<Arran

MArran.Blo ArranAta

Descripcién

Sin asignacién

Sefal: Retraso del Inicio de Sobrecarga Instantanea de Masa. Los elementos de GOC
(Sobrecarga Instantdnea) estan bloqueados durante el tiempo programado en este

parametro

Sefal: Retraso del Inicio de Sobrecarga Instantédnea de Fase. Los elementos de I0C
(Sobrecarga Instantdnea) estan bloqueados durante el tiempo programado en este

pardmetro

Senal: Retraso de Inicio de Subcarga. Los elementos de subcarga (Sobrecarga
Instantdnea) estan bloqueados durante el tiempo programado en este parametro

Sefal: Retraso de Inicio de JAM. Los elementos de JAM (Sobrecarga Instantanea)

estan bloqueados durante el tiempo programado en este parametro
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Name
MArran.Blo ArranDeseq
MArran.Blo Genericl

MArran.Blo Generic2

Descripcion
Senal: Sefal de desequilibrio de corriente de bloqueo de arranque de motor

Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloquear cualquier
elemento de proteccién.1

Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloquear cualquier
elemento de proteccién.2

MArran.Blo Generic3

Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloquear cualquier
elemento de proteccién.3

MArran.Blo Generic4
MArran.Blo Generic5

MArran.Arranque Blo-
VDeseq

MArran.Arranque Blo-
VoltB

MArran.Blog-VoltAlnicio

Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloquear cualquier
elemento de proteccién.4

Retraso de Inicio Genérico. Este valor se puede usar para bloquear cualquier
elemento de proteccién.5

Sefial: Sefial desequilibrio voltaje bloque arranque motor.

Sefal: Retraso de inicio de voltaje bajo. Los elementos de voltaje bajo estan
bloqueados en el tiempo programado en este pardmetro

Sefial: Retraso de inicio de voltaje alto. Los elementos de voltaje alto estan
blogqueados en el tiempo programado en este pardmetro

MArran.Blo-
Potencialnicio

Sefial: Retraso de inicio de potencia. Los elementos de potencia estan bloqueados en
el tiempo programado en este parametro

MArran.Blo-FacPlInicio

MArran.Blo-Frclnicio

Sefial: Retraso de inicio de factor de potencia. Los elementos del factor de potencia
estdn bloqueados en el tiempo programado en este pardmetro

Sefial: Retraso de inicio de frecuencia. Los elementos de frecuencia estan
blogqueados en el tiempo programado en este pardmetro
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I< - Corriente baja [37]

Elementos disponibles:
I<[1].I<[2] .I<[3

Descripcion funcional:

Cuando el motor esta funcionando, una reduccion de la corriente podria indicar un mal funcionamiento en la carga.
La proteccidn de subcarga reconoce problemas mecanicos, tales como un flujo bloqueado o la pérdida de presién
de retorno en una bomba, o una correa de transmisién o eje de accionamiento defectuoso.

Consulte el limite de proteccion de subcarga, la linea vertical de la izquierda en el ejemplo de la funcién de
desconexion por subcarga y JAM . En el ejemplo, la desconexion por subcarga se fija en el 60% de Ib (FLA). El
dispositivo de proteccion se puede configurar para la alarma de subcarga (si se bloquea el comando de
desconexion) y desconexion por subcarga.

Funcion de desconexion por subcarga y JAM
Seleccion de subcarga basada en un multiplicador de Ib

| JAM basado en un multiplicador de Ib
' |
* 1000 I
I
w 500 }
- I
300 I
200 !
I
100 |
|
|
50 I
I
Retraso de subcarga |
__________ 55 — .
Retraso de JAM I
10
8
6
4
2
Funcién JAM, no activa 1
durante funcién retraso S5 1 2 4 6 810 20 100
inicio. |
| multiplos de |b —pm»

JAM basado en un multiplicador de Ib

— .

Funcién Desconexion de subcarga,

no activa durante funcion retraso Seleccién de subcarga
inicio. basada en un multiplicador
de Ib
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Estos estarian representados por dos lineas verticales, ambas por debajo de la corriente de carga normal.
Asegurese de ajustar el nivel de alarma por encima del nivel de desconexién. Cada elemento tiene su propio
temporizador de retraso. Utilice la desconexion del bloque de retraso inicial hasta que se estabilice la carga tras el
inicio. Ultilice retrasos de ejecucion para evitar falsas alarmas o desconexiones de transitorios de carga.
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Parametros de planificacién de dispositivo del médulo Subcarga

‘ Parameter Descripcién Opciones
Modo Modo no usar,
uso

X

Predet.

I<[1]: uso
I<[2]: no usar
I<[3]: no usar

Ruta del menu
[Planif. de disp.]

Parametros de proteccion global del médulo Subcarga

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
BloEx1 El blogqueo externo del médulo, si el bloqueo | 1..n, Lista [Param protec
estd activado (permitido) en un conjunto de Asignac. /Par4m prot
pardmetros y si el estado de la sefal lob P
@ asignada es verdadero. 9
/Prot Subcarga
N<[1]]
BloEx2 El bloqueo externo del médulo, si el bloqueo | 1..n, Lista [Param protec
estd activado (permitido) en un conjunto de Asignac. /Pardm orot
pardmetros y si el estado de la sefial lob P
@ asignada es verdadero. 9
/Prot Subcarga
N<[1]]
Blo. ext. dur. Bloqueo exterior del médulo si el estado de | 1..n, Cmds MArran.Blo- | [Param protec
inic. mot. la sefial asignada es real. Esto permite Desc I<Arran /Pardm prot
bloquear el médulo durante la fase de inicio lob P
del motor. g
@ /Prot Subcarga
N<[1]]
BloEx CmdDes | El bloqueo externo del Comando Desc del 1..n, Lista [Pardm protec
médulo/de la etapa, si el bloqueo esta Asignac.

activado (permitido) en un conjunto de
pardmetros y si el estado de la sefial
asignada es verdadero.

&

[Param prot
glob

/Prot Subcarga
N<[1]]
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Ajuste de parametros del grupo del médulo Subcarga

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment

ajuste

Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, inactivo [Pardm protec
modulo/etapa. activo /<1..4>

@ /Prot Subcarga

N<[1]]

Fc BloEx Activar (permitir) o desactivar (no permitir)  inactivo, inactivo [Pardm protec
el b!oqueo del modullo/etapa. Es'ge activo /<1.4>
parametro solo es eficaz si se asigna a una

@ sefial al pardmetro de proteccién global /Prot Subcarga
correspondiente. Si la sefial es verdadera, N1<[1]]
se bloquean los médulos/etapas con el
pardmetro "BloEx Fc=active".

Blo CmdDes Bloqueo permanente del Comando Desc del inactivo, inactivo [Pardm protec
modulo/etapa. activo /<1..4>

@ /Prot Subcarga

N<[1]]

BloEx CmdDes  Activar (permitir) o desactivar (no permitir) | inactivo, inactivo [Param protec

Fc el bloqueo del médulo/etapa. Este activo /<1.4>
paradmetro solo es eficaz si se asigna a una "
sefial al pardmetro de proteccién global /Prot Subcarga

@ correspondiente. Si la sefial es verdadera, N1<[1]]
se bloguean los médulos/etapas con el
pardmetro "BloEx DescCmd Fc=active".

Infracorriente  Seleccidn de subcarga basada en un 0.05 - 0.90Ib 0.50Ib [Param protec
multiplicador de Ib

/<1..4>
@ /Prot Subcarga
N<[1]]
Modo alar. Indica si el funcionamiento necesita una, cualquiera, cualquiera [Pardm protec
dos o la tres fases
td. /<1..4>
@ /Prot Subcarga
N<[1]]
t Retraso de desconexién 0.4-1200.0s 10.0s [Pardm protec
/<1..4>
@ /Prot Subcarga
N<[1]]

Corr SvCircMed Corriente supervision circuito medicién inactivo, inactivo [Param protec

activo /<1..4>

&

/Prot Subcarga
N<[1]]
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Estados de entrada del médulo Subcarga

Name Descripcién
BloEx1-I Estado entrada mddulo: Bloqueo externol
BloEx2-| Estado entrada mddulo: Bloqueo externo?2

Asignacidn a través de

[Param protec
/Pardm prot glob
/Prot Subcarga
N<[1]]

[Param protec
/Param prot glob
/Prot Subcarga
N<[1]]

BloEx CmdDes-I  Estado entrada mdédulo: Blogueo Externo del
Comando Desc

[Pardm protec
/Param prot glob
/Prot Subcarga
N<[1]]
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Senales del médulo Subcarga (estados de salida)

Signal

activo

BlIoEx

Blo CmdDes
BloEx CmdDes
Alarm

Desc

CmdDes

‘Descﬁpdén

Senal:
Sefal:
Sefal:
Senal:
Sefal:
Sefal:
Senal:

activo

Blogueo externo
Comando Desc bloqueado

Bloqueo Externo del Comando Desc
Alarma

Desconexién

Comando Desc
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Valores de contador del médulo Subcarga
Value Descripcién

NumeroDeAlarm NuUmero de alarmas desde la Ultima
S reinicializacion.

NumeroComDesc NumeroDeComandDesc

Predet.

0

Tamano

0-
9999999999

0-
9999999999

Ruta del menu
[Operacion
[Histori
/AlarmCr]

[Operacién
[Histori
/CrDesc]
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Puesta en servicio: Corriente baja [ANSI| 37]

Objeto comprobado

-Prueba del valor de arranque para la proteccion por corriente baja
«Comprobacion de retraso de desconexion

-Prueba de relacion de retirada

Medios necesarios

Fuente de corriente trifasica

«Amperimetro

«Temporizador para medicién del tiempo de desconexion

Procedimiento

Prueba de los valores de umbral ( monofasica, trifasica)

Introduzca una corriente de prueba significativamente mayor que el valor de arranque.

Para la prueba de los valores de umbral y valores de retirada tiene que reducirse la corriente de prueba hasta que
se active el relé. Al comparar los valores que se muestran con los del amperimetro, la desviacidén debe estar dentro
de las tolerancias admisibles.

Comprobacion de retraso de desconexion

Para probar el retraso de desconexion, se conecta un temporizador al contacto del relé de desconexién asociado.
Introduzca una corriente de prueba de forma significativamente mayor que el valor de arranque, la corriente de
prueba tiene que reducirse de repente por debajo del valor umbral. El temporizador se inicia si el valor limite de la
corriente de desconexion cae por debajo del umbral y transcurre el tiempo de funcionamiento y se detiene cuando
el relé se desconecta.

Prueba de relacion de retirada
Aumente la cantidad de medicién a mas del 103% del valor de desconexion. El relé solo se debe retirarse lo antes
posible a un 103% del valor de desconexioén.

Resultado correcto de la prueba

Los retrasos de desconexién medidos, los valores de umbral, y las relaciones de retirada cumplen las
especificaciones de la lista de ajustes. Las desviaciones/tolerancias admitidas pueden tomarse de la hoja de datos
técnicos.
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JAM [51LR]

Elementos

Ata[1] .Ata[2]

Descripcion funcional:

Cuando el motor esta en marcha, un incremento de corriente por encima de la carga normal puede ser sefial de un
error de funcionamiento en la carga. La proteccion JAM reconoce problemas mecanicos, como una rotura del

engranaje de transmision. Consulte la limitacion de proteccion JAM (la linea vertical derecha en la curva de
ejemplo “Funcion de desconexion de subcarga y JAM”). En esta curva de ejemplo, la desconexion de JAM se

define en 150% de Ib (FLA).

Funcion de desconexion de subcarga y JAM

1000

—

500

t[s]

300

200

100

50

Retraso de subcarga

Retraso de JAM

Funcion JAM, no activa 1
durante funcion retraso
inicio.

— .

Funcion Desconexion de subcarga,
no activa durante funcién retraso
inicio.

Seleccion de subcarga basada en un multiplicador de Ib

<—|—>
| JAM basado en un multiplicador de Ib
<—|—>
' |
I
I
1
]
]
I
|
|
I
I
|
|
I
I
I
i
T AL —
5 1 2 4 6 810 20 100

| multiplos de [b —»

JAM basado en un multiplicador de Ib

Seleccion de subcarga
basada en un multiplicador
de Ib

El dispositivo de proteccion emite una alarma cuando se excede la seleccion. Cuando finalice el temporizador, se
emitira una sefal de desconexion. En la curva de “Funcion de subcarga y desconexion de JAM”, los parametros de
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"DESCONEXION" se representan por lineas verticales, muy por encima de la corriente de carga normal. Esta curva
también se aplica a los parametros de JAM configurados como un elemento de alarma (comando de
desconexionbloqueada). Las desconexiones se mantienen por el temporizador de retraso "t". Use el retraso de
inicio para bloquear la desconexion y la alarma hasta que la corriente de motor descienda hasta un nivel de carga
continuo. Utilice retrasos de ejecucion para evitar alarmas o desconexiones indeseadas en transitorios de carga.
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Parametros de planificacion de dispositivos para la ProteccionJAM

‘Parameter ‘Descripcién ‘ Opciones Predet. Ruta del menu
Modo Modo no usar, Ata[1]: uso [Planif. de disp.]
uso Ata[2]: no
@ usar
Parametros de proteccién global para la Proteccion JAM
Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
BloEx1 El bloqueo externo del médulo, si el bloqueo | 1..n, Lista [Pardm protec
esta activado (permitido) en un conjunto de |Asignac. /Param prot
pardmetros y si el estado de la sefal lob P
@ asignada es verdadero. 9
[Prot ATA
/Ata[1]]
BloEx2 El bloqueo externo del médulo, si el bloqueo | 1..n, Lista [Pardm protec
estd activado (permitido) en un conjunto de Asignac. /Par4m prot
pardmetros y si el estado de la sefal lob P
@ asignada es verdadero. 9
[Prot ATA
/Ata[1]]
Blo. ext. dur. Bloqueo exterior del médulo si el estado de | 1..n, Cmds MArran.Blo [Param protec
inic. mot. la sefial asignada es real. Esto permite Desc ArranAta

&

BloEx CmdDes

&

bloguear el médulo durante la fase de inicio

del motor.

El bloqueo externo del Comando Desc del
mddulo/de la etapa, si el bloqueo esta

1..n, Lista
Asignac.

activado (permitido) en un conjunto de
pardmetros y si el estado de la sefal

asignada es verdadero.

/Pardm prot
glob

[Prot ATA
/Ata[1]]
[Param protec

/Pardm prot
glob

/Prot ATA
/Ata[1]]
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Parametros de grupo de ajuste para la Proteccion JAM

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del menu

ajuste

Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, inactivo [Pardm protec
modulo/etapa. activo /<1..4>

@ /Prot ATA

/Ata[1]]

Fc BloEx Activar (permitir) o desactivar (no permitir)  inactivo, inactivo [Param protec
el bloqueo del médulo/etapa. Este activo /<1.4>
pardmetro solo es eficaz si se asigna a una "

@ sefial al pardmetro de proteccién global [Prot ATA
correspondiente. Si la sefial es verdadera, /Ata[1]]
se bloquean los médulos/etapas con el
pardmetro "BloEx Fc=active".

Blo CmdDes Bloqueo permanente del Comando Desc del inactivo, inactivo [Param protec
modulo/etapa. activo /<1..4>

@ [Prot ATA

/Ata[1]]

BloEx CmdDes | Activar (permitir) o desactivar (no permitir)  inactivo, inactivo [Pardm protec

Fc el bloqueo del médulo/etapa. Este .
pardmetro solo es eficaz si se asigna a una activo /<1.4>
sefial al pardmetro de proteccién global [Prot ATA

@ correspondiente. Si la sefial es verdadera, /Ata[1]]
se bloquean los médulos/etapas con el a
pardmetro "BloEx DescCmd Fc=active".

Recog JAM basado en un multiplicador de Ib 1.00 - 12.00lb |Ata[1]: 10lb  [Param protec

Ata[2]: /<1..4>
@ 10.001b [Prot ATA
/Ata[1]]
t Retraso de desconexién 0.0-1200.0s  2.0s [Pardm protec
/<1..4>
@ /Prot ATA
/Ata[1]]
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Estados de entrada del modulo Proteccion JAM

‘ Name ‘ Descripcion
BloEx1-I Estado entrada médulo: Bloqueo externol
BloEx2-I Estado entrada médulo: Bloqueo externo?2

BloEx CmdDes-I  Estado entrada mddulo: Bloqueo Externo del

Comando Desc

Asignacion a través de

[Pardm protec
/Pardm prot glob
[Prot ATA
/Ata[1]]

[Pardm protec
/Pardm prot glob
/Prot ATA
/Ata[1]]

[Param protec
/Pardm prot glob
[Prot ATA
/Ata[1]]
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Senales del moédulo Proteccion JAM (estados de salida)

‘ Signal ‘ Descripcion

activo Sefal: activo

BloEx Sefal: Bloqueo externo

Blo CmdDes Sefal: Comando Desc blogueado

BloEx CmdDes Sefal: Bloqueo Externo del Comando Desc
Alarm Sefal: Alarma

Desc Sefial: Desconexién

CmdDes Sefial: Comando Desc

Valores de Proteccion JAM

‘ Value ‘ Descripcion Predet.
NumeroDeAlarm NUmero de alarmas desde la Ultima 0

S reinicializacion.

NumeroComDesc NumeroDeComandDesc 0

Tamaro

0-
9999999999

0-
9999999999

Ruta del menu
[Operacién
[Histori
/AlarmCr]

[Operacion
[Histori
/CrDesc]
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Puesta en servicio: JAM [51LR]

Objeto por comprobar

«Comprobacion del valor de seleccion para proteccion JAM
«Comprobacion del retraso de desconexion

-Prueba de relacion de retirada

Medios necesarios

Fuente de corriente trifasica

«Amperimetro

«Temporizador para la medicién del tiempo de desconexion

Procedimiento

Comprobacion de valores de umbral (unifasicos)

Alimente una corriente de prueba considerablemente menor que la del valor de seleccion.

Para comprobar los valores del umbral y los valores de retirada, tiene que aumentarse la corriente de prueba hasta
que se active el relé. Al comparar los valores que se muestran con los del amperimetro, la desviacion debe estar
dentro de las tolerancias admisibles.

Comprobacion del retraso de desconexion

Para probar el retardo de desconexién, se conecta un temporizador al contacto del relé de desconexién asociado.
Alimente una corriente de prueba considerablemente menor que la del valor de seleccion; la corriente de prueba
debe aumentarse bruscamente por encima del valor del umbral. El temporizador se inicia cuando el valor limite de
la corriente de desconexién supera el umbral y el tiempo operativo, y se detiene cuando el relé se desconecta.

Prueba de relacion de retirada
Aumente la cantidad de medicidn a menos de 97% del valor de desconexién. El relé sélo se debe retirarse lo antes
posible a un 98% del valor de desconexion.

Resultado de la prueba correcta
Los retrasos de desconexidén de medicion, valores del umbral y la tasa de retirada cumplen con los valores
especificados en la lista de ajustes. Puede encontrar las desviaciones/tolerancias admisibles en los Datos técnicos.
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LRC - Rotor bloqueado durante el inicio
Descripcién funcional:
La funcion de proteccion de rotor bloqueado es una parte integral del modelo térmico y se utiliza para proteger el
motor en caso de que no arranque o no acelere tras iniciarlo. El calentamiento del motor durante este periodo
puede sersuperior significativamente que el calentamiento en corriente nominal, pudiendo variar entre 10y 50
veces el calentamiento nominal normal. El tiempo que el motor puede permanecer parado tras iniciarse varia segun
la tensidn aplicada y tiene un limite 1°T.
Al determinar el calor en el motor durante este periodo, se utilizan tanto la corriente negativa como positiva en la
ecuacion que estima el calor generado en un estado de rotor bloqueado. El calor puede estimarse mediante la
ecuacion:

Py =12+ K 1,2

donde

l+ = corriente de secuencia positiva de estator por unidad;

K = factor ponderado para el valor I, que resulta del calentamiento desproporcionado causado por el
componente de corriente de secuencia negativa debido al efecto superficial en la barra del rotor;
I, = corriente de secuencia negativa de estator por unidad.

Puede encontrar los ajustes para la corriente del rotor bloqueado en los [Parametros de campos]. El valor LRC es
un multiplicador de Ib (FLA).
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MLS - Reduccién de carga mecanica

Elementos disponibles:
MLS

Descripcion funcional

En algunas aplicaciones, el dispositivo de proteccion puede evitar una desconexién o alarma JAM, o una
desconexion térmica, enviando una seinal al proceso para que reduzca la carga. La funcién de reduccion de carga,
si se habilita, cierra o0 abre un contacto de relé para reducir la carga en proceso cuando la corriente de carga del

motor sobrepasa el umbral de reduccion de carga durante un tiempo que supere el "Refraso de seleccion t". El
retraso de seleccion puede usarse para detener o reducir el flujo de material en el proceso de transmision hasta

que la corriente de carga descienda por debajo del umbral. El “Refraso entrega t"es el temporizador que debe
transcurrir antes de que el flujo normal de material vuelva a alimentarse en el proceso.

Ajuste la corriente de entrega de reduccién de carga holgadamente por debajo del nivel de desconexion de JAM.

Puede ser util ajustarla por debajo de la Corriente de desconexion final, especialmente si no se utiliza Deteccion
remota de temperatura.

La funcién de reduccion de carga sélo esta activa durante el estado "EJECUCION" del motor.
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Elementos de proteccion

Parametros de planificacion de dispositivo de la reduccion de carga

‘ Parameter ‘ Descripcion Opciones Predet.
Modo Modo no usar, uso
uso

X

Parametros de proteccion global del médulo Reducciéon de carga

Parameter Descripcién Rango de Predet.
ajuste

BloEx1 El bloqueo externo del médulo, si el bloqueo | 1..n, Lista
esta activado (permitido) en un conjunto de |Asignac.
parametros y si el estado de la sefial

@ asignada es verdadero.

BloEx2 El bloqueo externo del modulo, si el bloqueo | 1..n, Lista
estd activado (permitido) en un conjunto de Asignac.

pardmetros y si el estado de la sefial
@ asignada es verdadero.

Ruta del menu
[Planif. de disp.]

Ruta del menu

[Pardm protec

[Param prot
glob

/MLS]

[Param protec

/Pardm prot
glob

/MLS]
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Parametros del grupo de ajustes de la reduccién de carga.

Parameter Descripcién Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, inactivo [Pardm protec
modulo/etapa. activo /<1..4>
@ /MLS]
Fc BloEx Activar (permitir) o desactivar (no permitir)  inactivo, inactivo [Param protec
el bloqueo del médulo/etapa. Este .
paradmetro solo es eficaz si se asigna a una activo [<1.4>
@ sefial al pardmetro de proteccién global [MLS]
correspondiente. Si la sefial es verdadera,
se bloguean los médulos/etapas con el
pardmetro "BloEx Fc=active".
Umbral Corriente de seleccién de reduccion de 0.50 - 1.501b 0.901b [Param protec
Recogida carga mecanica como multiplicador de Ib /<1.4>
@ /MLS]
t-Retr Recogid Temporizador retraso desconexién 0.0 -5.0s 1.0s [Param protec
/<1..4>
@ /MLS]
Umbral Corriente de cierre de carga mecanica 0.50 - 1.50Ib 0.501b [Pardm protec
Rechazos (Rechazo de reduccién de carga) como
. /<1..4>
multiplicador de Ib
@ /MLS]
t-Retr Entreg Tiempo de retraso de rechazo 0.0 -5.0s 1.0s [Pardm protec

&

/<1..4>
/MLS]
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Estados de entrada de reduccién de carga

Name Descripcién Asignacidn a través de
BloEx1-I Estado entrada mddulo: Bloqueo externol [Param protec
/Pardm prot glob
/MLS]
BloEx2-I Estado entrada mddulo: Bloqueo externo?2 [Pardm protec
/Param prot glob
/MLS]
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Senales de reduccién de carga (estados de salida)

Signal ‘ Descripcién

activo Sefal: activo

BloEx Sefal: Bloqueo externo
Alarm Senal: Alarma

Desc Sefial: Desconexidn
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Puesta en servicio: Reduccién de Carga Mecanica

Objeto comprobado
«Comprobacién de los umbrales de seleccion y rechazo
«Comprobacion de los intervalos de retraso

Medios necesarios

-Fuente de corriente trifasica

«Amperimetro

«Temporizador para la medicion de los intervalos de desconexion

Procedimiento

Comprobacion de valores de umbral (trifasicos)
Esta prueba sélo es posible si el motor se encuentra en modo de ejecucion.

Comprobacion del umbral de seleccion

El intervalo de retraso de rechazo deberia ser "0 s" para esta prueba.

Alimente una corriente de prueba considerablemente inferior al umbral de la reduccién de carga mecanica.
La corriente de prueba debe incrementarse hasta que el relé se inicie. Al comparar los valores medidos con
los del amperimetro, la desviacion debe estar dentro de las tolerancias admisibles.

Prueba de umbral de rechazo

Para comprobar el umbral de rechazo, la corriente de prueba debe ser considerablemente superior al valor
del umbral de seleccion. La corriente de prueba debe reducirse hasta que el relé se retire. Al comparar los
valores medidos con los del amperimetro, la desviacion debe estar dentro de las tolerancias admisibles.

Comprobacion de los intervalos de refraso
Esta prueba solo es posible si el motor se encuentra en modo de ejecucion.

Comprobacion de retraso de desconexion

Para probar el retraso de seleccion, se conecta un temporizador al contacto del relé de desconexion
asociado. Alimente una corriente de prueba considerablemente menor que la del valor de seleccion; la
corriente de prueba debe aumentarse bruscamente por encima del umbral. El temporizador se inicia cuando
el valor limite de la corriente de desconexidon supera el umbral y se detiene cuando el relé se desconecta y
transcurre el tiempo operativo.

Prueba del retraso de rechazo

Para comprobar el umbral de rechazo, la corriente de prueba debe ser considerablemente superior al umbral
de seleccién. Un temporizador debe conectarse al contacto del relé de desconexién asociado. La corriente
de prueba debe disminuirse bruscamente por debajo del umbral de rechazo. El temporizador debe iniciarse
cuando el valor limite de la corriente de desconexién desciende por debajo del umbral y debe detenerse
cuando el relé se retira.

Resultado correcto de la prueba
Los retrasos de desconexioén y los valores del umbral medidas cumplen con los valores especificados en la lista de
ajustes. Puede encontrar las desviaciones/tolerancias admisibles en los Datos técnicos.
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UTC - Corriente de desconexion final

Descripcion funcional

La corriente de desconexion final (UTC, del inglés Ultimate Trip Current) establece el nivel de corriente en el que se
produce una desconexién ajustable a un valor como un multiplo de "/b" (Amperaje a plena carga (FLA)). Este
valor representa la linea vertical en las partes superiores de la no RTD como se muestra en la curva de
desconexion de la proteccion denominada “Ejemplo 2 de curva de proteccion de motor (sin RTD)”. El
valor de corriente de desconexion final de este ejemplo es 1 vez de "/b" (FLA).

El usuario tiene que configurar el factor k que se puede calcular mediante la férmula siguiente:

UTrC _ Overload Jactor” I,

k. =
Factor CTPRI CTPR[

Tenga en cuenta que los ajustes para el factor k y Ib deben ajustarse en el menu Parametro de campo.

El "Factor de sobrecarga" se encuentra en la placa de identificacion del motor o en los datos del
fabricante.Tenga en cuenta que el relé no se desconecta en el momento en que la corriente supera la "UTC”
durante el funcionamiento del motor. En su lugar, se modela el calentamiento gradual del estator para las

corrientes anteriores "UTC" y solo se desconecta transcurrido un tiempo. El tiempo de desconexion depende
de una variedad de factores de ajuste y de funcionamiento, incluidos los datos de placa de identificacion del motor
que figuran en otros valores de configuracion.

Utilice un valor adecuado. En este caso, un valor inferior de "UTC" que el dictado por el "Factor k" si las
temperaturas ambiente del motor pueden elevarse por encima de los 40 °C (104 °F) y se utiliza el médulo URTD
opcional; de lo contrario pueden producirse dafios en el aislamiento del estator o una averia en el motor.
Asimismo, tenga en cuenta reducir el valor de "UTC" si el motor tiene una clasificacion adecuada, aunque,
la seguridad adicional es critica para la aplicacion.

A PRECAUCION SiUTC se ajﬂusta por encima del 100% del factor de servicio, se pueden
producir danos en el motor.

En sistemas donde se utiliza RTD el punto de arranque "UTC" se ve afectado por la temperatura medida. Esto se
muestra en el ejemplo de la curva de desconexidon denominado “Ejemplo 3 de curva de proteccién de motor" (con

RTD) donde vera un desplazamiento en el valor "UTC" de 2 veces el valor de "Ib" (FLA)

Si las mediciones de temperatura del estator estan disponibles, puede que el algoritmo no se desconecte, incluso
si la corriente efectiva es superior al ajuste de corriente de conexion final, en funcién de los informes de
temperatura del estator. Es importante establecer una corriente de desconexion final correcta para que el motor
esté bien protegido. Silos RTD, el médulo o sus comunicaciones con el relé fallan, el algoritmo recurre a "UTC".
Asimismo, tenga en cuenta que si todos los canales RTD se establecen como "DESACTIVADOQ", el algoritmo
vuelve a un calculo sin RTD, que se basa estrictamente en "UTC" .
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Curvas de protecciéon de motor

Curva de proteccién de motor (ejemplo 1)

1000
N
\
\\
500
N\
300 ~= \
L~
Ultimate trip L \
based on % of —
fullHoad \ N
amperes 100 \ N\
(100% shown) N\ \
ANAW
- WH
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stall time
AT NN\
0 ol \ \ T (30 Sec. cold start)
\ \
T Curves // \ (15 Sec. cold start)
. ; A\
élu:'sr :r?t ?rg:jgi\:]e Wg ANELN \ (10 Sec. cold start)
g \
handkl) 4 \ ( 5 Sec. cold start)
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1
* Re)
@,
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.02
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Curva de proteccion de motor (ejemplo 2 sin RTD)

1000 ] I —
Ultimate trip
- level: 100 %
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200 \ — M positive (I;) and
Underload run \ |2 negative (l,)
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I \ motor currents
100 \\
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|
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Curva de proteccion de motor (ejemplo 3 con RTD)

Stator temperature 1000 T
measured directly — ><:\22t2
X
Stator winding 500 =27 12
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amperes 100 - sequence
Motor running > I \\ motor currents
with load |
50 i \
Underload run | ‘\ Max. allow.
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I>> - Funcion IOC

La funcién de sobrecarga instantanea (IOC) o 50P esta disefiada para ofrecer proteccion en caso de un fallo de
pico de corriente. La configuracion de ejemplo de IOC usada en la curva de proteccion del motor (consulte
ejemplos de curva de proteccion del motor en la seccién Corriente de desconexion final) es de 12 veces (1.200%)
la FLA. En general, la IOC deberia ser al menos 1,5 veces la LRC (Corriente de rotor bloqueado), muy por encima
de la corriente de rotor bloqueado que normalmente se observa durante el inicio.

La IOC deberia desconectarse rapidamente y, por lo tanto, no se proporciona ningun retraso de ejecucion o
seleccién. Se debe configurar un retraso inicial de como minimo 0,03 s o mas, si es necesario bloquear la
desconexion de I0C en la corriente de entrada magnetizante cuando el motor se enciende por primera vez. Por
defecto, también se configura un ajuste adicional de retraso de desconexion de la IOC en cero segundos.

Nivel de desconexion de 10C

La IOC ajusta el limite de desconexion de sobrecarga instantanea en porcentaje de "/b" (FLA), por encima del cual
se desconecta el relé. El tipo de desconexion puede definirse en inactiva para desactivar este elemento protector
del dispositivo. En el caso de corrientes claramente por encima de este parametro, la funcién de la I0C selecciona
1,5 ciclos de potencia o menos (a 50 Hz).

Retraso inicial de IOC (IOCSD)

Esta configuracion ajusta el numero de ciclos de potencia tras reconocer un inicio hasta que se habilitan las
funciones de desconexion y alarma de la I0C. Utilice este retraso para inhibir la desconexiéon de IOC en un pico de
corriente causado por corrientes magnéticas de entrada cuando el motor por enciende por primera vez
(normalmente dos o mas ciclos).

| - Proteccién de sobrecorriente [50, 51,51Q, 51V*]

Etapas disponibles:
I[1].1[2] .1[3] .1[4] .1[5] .I[6

_ Si esta utilizando bloqueos de corrientes de entrada, el retraso de desconexién
de las funciones de proteccién de corriente deben ser al menos 30 ms 0 mas
para evitar desconexiones erroneas.

A VI SO Todos los elementos de proteccidn de sobrecorriente estan idénticamente
estructurados.

A VI SO Este mddulo ofrece conjuntos de parametros adaptativos.
Los parametros se pueden modificar dinamicamente dentro de los conjuntos de
parametros mediante conjuntos de parametros adaptativos.

Consulte el capitulo Conjuntos de parametros / parametros adaptativos.

La siguiente tabla muestra las posibilidades de aplicacion del elemento de proteccion de sobrecorriente

Aplicaciones del médulo I-Proteccién Definir en Opcién
ANSI 50 - Proteccién de sobrecorriente, no  Menu de planificacion de Modo Medicién:
direccional dispositivo Fundamental/TrueRMS/corriente de

secuencia de fase negativa (12)
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ANSI 51 - Proteccién de cortocircuito, no Menu de planificacion de Modo Medicién:

direccional dispositivo Fundamental/TrueRMS/corriente de
secuencia de fase negativa (12)

ANSI 51V - Proteccion de sobrecorriente de | Conjunto de parametros: Modo Medicion:

limitacién de tension’ VRestriccion = activo Fundamental/TrueRMS/corriente de

secuencia de fase negativa (12)

Canal de medicion:
Fase a fase/Fase a neutro

ANSI 51Q - Proteccion de corriente de Conjunto de parametros:
secuencia de fase negativa Método de medicion =12
(Corriente de secuencia
negativa)
51C Proteccién de sobrecorriente con Parametros de adaptacion Modo Medicién:
control de tension’ Fundamental/TrueRMS/corriente de

secuencia de fase negativa (12)
(Consulte el capitulo Parametro/Parametro

Canal de medicion:
adaptativo)

Canal de medicién:(en moédulo de
proteccion de tension) Fase a
fase/Fase a neutro

"=solo disponible en dispositivos que ofrecen medicién de tension.
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Modo Medicion

Para todos los elementos protectores se puede determinar, si la medicion se hace en base a la mediciéon
"Fundamental" o si se utiliza la medicién " TrueRMS".

Como alternativa, el » Modo medicion« puede ajustarse a »/2«. En este caso, se medira la corriente de la secuencia
de fase negativa. Esto es para detectar errores de desequilibrio.

Proteccion de sobrecorriente de limitacion de tension 51V*

Cuando se define el parametro » VRestricc« para activar el elemento de proteccion de sobrecorriente, funciona la
limitacion de tension. Eso significa que el umbral de seleccion de sobrecorriente descendera durante las caidas de
tension. Esto provoca una proteccion de sobrecorriente mas sensible. Para el umbral de tension » VRestraint max. «
puede determinarse adicionalmente » Canal de medicion«.

"=solo disponible en dispositivos que ofrecen medicién de tension.

Canal de medicion
Con el pardmetro se puede determinar el "Canal de medicion”, si se mide la tension "Fase a fase”o "Fase a
neutro”.

Para cada elemento, estan disponibles las siguientes caracteristicas:

m DEFT (UMZ) — sobrecarga de tiempo definida

m NINV (IEC/AMZ) — |EC inverso normal

m VINV (IEC/AMZ) - I[EC muy inverso

m LINV (IEC/AMZ) — I[EC inverso por mucho tiempo
m EINV (IEC/AMZ) - IEC extremadamente inverso

H MINV (ANSI/AMZ) — ANSI moderadamente inverso
H VINV (ANSI/AMZ) — ANS! muy inverso

m EINV (ANSI/AMZ) — ANS/I extremadamente inverso
m RINV - Rinverso

B Thermal Flat

m T

m 12T

m 4T

Explicacion:

t = Retraso de desconexion

t-char = Multiplicador de tiempo/factor de caracteristica de desconexiéon . El

rango de ajuste depende de la curva de desconexion seleccionada.
I = Corriente con fallos

I> = Si se supera el valor de selecciéon, el médulo/elemento empieza a superar el tiempo de
espera para la desconexion.
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Elementos de proteccion

DEFT (UMZ) - sobrecarga de tiempo definida

DEFT

100] |
i I i

i ~ |

00l =——t——= 40

| 101 E
t[s] | :
1 E

I 300 s |

0.0s

0.01\\\\‘ Lo
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Elementos de proteccién

IEC inverso normal
A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /> 20/, las paradas de curvas decrecen. los valores-v se mantienen constantes al valor de
[=20-/..

»Car.« = |IEC NINV

Rest Desc
¢ 0,14 tch ; 0,14 toh
= * C ar = ) C ar
! 2 I 0,02
1_( > ) ( 1> ) -1
. I .. I
Si: = <1 Si: 1< = =< 20
100
|
\
I
t [s] \\
)
10 ‘\\ tchar=
\ 1,5
\\ 1
. \ 05
| 0,2
— 0,1
0,1 — i 0,05
|
i
0,01
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z01

| / I> (multiplos de selec.)
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Elementos de proteccién

IEC muy inverso
A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /> 20/, las paradas de curvas decrecen. los valores-v se mantienen constantes al valor de
[=20-/..

»Car.« = |IEC VINV

Rest Desc
13,5 13,5
t = . 5 -tchar t = . - tchar
1_( /> ) I> -1
. / /
Si: = <1 Si 1< = < 20
+00 T
\\\\\
t [s] \\\
10 il yalll \\\\
/l’| l\\\\
\\
| \\
\\ tchar=
1 — \ 1.5
1
0.5
0.2
0.1
0.1
0.05
0.01
0.01 0.1 1 10 100

Pdoc_Z02

| / I> (multiplos de selec.)
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Elementos de proteccién

IEC extremadamente inverso
A VI So Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /> 20/, las paradas de curvas decrecen. los valores-v se mantienen constantes al valor de
[=20-/..

»Car.« = |IEC EINV

Rest Desc
80 80
t = ; 5 - tchar t = ; 5 - tchar
1_( > ) ( > ) -1
. / . /
Si: <1 Si: 1< —— <20
I> />
1000
t [s]
100 il
10 —
tchar=
1 \
1,5
1
0,1 0,5
0,2
0,1
0,01 0,05
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z04

I / I> (multiplos de selec.)
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Elementos de proteccién

IEC inverso por mucho tiempo
A VI So Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /> 20/, las paradas de curvas decrecen. los valores-v se mantienen constantes al valor de
[=20-/..

»Car.« = |[EC LINV

Rest Desc
120 120
t = ; z-tchar t = ; - tchar
1-(—p— = 1
. | . /
Si: <1 Si: 1< < 20
1> />
1000 T
il 1S
Ji| LA
t [s] A\
|\
100 ] Aap\\\
- 1{1\\\
JIIRRWY
N 1\
— \\ tchar =
10 — | 15
— 1
0,5
1 0,2
0,1
0,05
0,1
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z03

| / I> (mdltiplos de selec.)
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Elementos de proteccién

ANSI inverso moderado
A VI So Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /> 20/, las paradas de curvas decrecen. los valores-v se mantienen constantes al valor de
[=20-/..

»Car.« = ANSI MINV

Rest Desc
4,85 0,0515
t = 2 fchar t = ———5— + 0,1140 |- tchar
1-(——) (—— )" 1
Si: L <1 Si: 1< —L— <20
1> 1>
1000 T
t [s]
100 — /\\\
— \\
\
— L tchar=
15
10 = /\\\ 10
\
i | 5
T 2
1
0,5
0,1
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z05

I /1> (mdltiplos de selec.)

537 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Elementos de proteccién

ANSI muy inverso
A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /> 20/, las paradas de curvas decrecen. los valores-v se mantienen constantes al valor de
[=20-/..

»Car.« = ANSI VINV

Rest Desc
21,6 19,61
t = ; 5 - tchar t = , 5 + 0,491 |[-tchar
=) (—&— )"
Si: —L <1 Si: 1< —t— =20
1000 i
i
tls] —= 7l
- — 1\
100 = \
ﬂ
— \
1\
I \Q\\ tchar=
10 = ; 15
10
5
1 2
1
0,5
0,1
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z06

| / I> (multiplos de selec.)
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Elementos de proteccién

ANSI extremadamente inverso
A VI So Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /> 20/, las paradas de curvas decrecen. los valores-v se mantienen constantes al valor de
[=20-/..

»Car.« = ANSI EINV

Rest Desc
29,1 28,2
t = ; 5 - tchar t = , 5 + 0,1217 |- tchar
1_( 1> ) ( > ) —1
Si 1 <1 Si 1< —— =20
1000 il i
/ \\\
t [s] - H
i\
100 ] / \\
/ \\\\
A
- \\
\\
o mufiliiaN
tchar=
15
10
1 5
2
1
0,1 0,5
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z07

| /1> (multiplos de selec.)
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Elementos de proteccién

R inverso
A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /> 20/, las paradas de curvas decrecen. los valores-v se mantienen constantes al valor de
[=20-/..

»Car.« = RINV

Rest Desc
1,0 1,0
t = -tchar t = , — - tchar
1-(—L— ) 0,339-0,236- ( —— )
y / . /
Si: = <1 Si: 1< = < 20
100
t[s]
10 /jﬁl tchar=
AR 1,5
B 1
— T 0,5
1 //
— !f e 0,2
e 0,1
T 0,05
0,1 —
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z12

| / I> (mdltiplos de selec.)
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Elementos de proteccién

Curva térmica plana
A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

»Car.« = Therm Flat

Rest Desc
t = (5-3%)-tchar t = (5:39)tchar
Si: ,,’7 <1 Si: 1< ,’n
1000
t [s]
100 tchar=
10
5
10
0,5
1
0,05
0,1
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z08

I / In (mdltiplos de corriente nominal )
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Elementos de proteccién

Curva térmica IT
A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

»Car.« = IT

Rest Desc
5 5.31
t = (5-3%) - tchar t = ; T - tchar
( In )
. / . !
Si: <1 Si: 1<
In In
1000
t [s]
100
10 tchar=
10
5
1 2
0,5
0,1
0,05
0,01
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z09

| / In (multiplos de corriente nominal )
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Elementos de proteccién

Curva térmica 12T
A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

»Car.« = 12T

Rest Desc
5 5.32
t = (5-3%)- tchar t = ——5 tchar
( In )
Si: I <1 Si: 1< /
) In ) In
1000
t [s]
100
10
1
tchar=
10
5
0,1
2
0,5
0,01
0,01 0,1 1 10 100

Pdoc_Z10

| / In (multiplos de corriente nominal )
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Elementos de proteccién

Curva térmica 14T

A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:

Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

»Car.« = 14T
Rest

Desc
2 5.3%
t = (5-3%)-tchar t = ———— tchar
(—m—)
. | . |
Si: <1 Si: 1<
In In
1000 =
\\ \\\\
t [s] N
W
100 WL
\\ \\ \\\ \\ \\
AT
VL
ALV
VY
10 )
\\\ \\\ \\\ \\\ \\\
\ R EUA
IR RANY
\ N
\LW
tchar=
1 \ \\ AWAN
\\ \\\\ \\ 10
\\ Vi
| 5
\ LN ’
\ N | \\\\ 1
\ \\\\\\
0,5
W\
L] oes
0,01 0,1 10 100 .
N
| / In (mdltiplos de corriente nominal ) s
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Elementos de proteccion

El siguiente diagrama de bloque se aplica con dispositivos sin medicion de tension (sin 51V)
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Elementos de proteccion

El siguiente diagrama de bloque se aplica con dispositivos con una tarjeta de medicion de tension (con 51V)

IM11...In]

i =
o nom=I[1]....h] nom.IH2 Blo*
= :
N 4 Consilte el diagrama: Blogueos nom.Alarm L1
'% (La etapa no esta desadt. y no hay sefiales de blog. act.) 24b
5] nom.Alarm L2
g Consulte el diagrama: decision direccion sobretension fase ** 25b
3
o nom.* I[1]...[n] Err. en dir. proyectada nom Alarm L3
e [1)...In] proyect 26b
K] | nom.Alarm
% nom.IH2 Blo — 14
2 inactivo Iy
nom.Desc L1
8 actvo [— =
g Y il 16b
2 L
E 5 Consulte el diagrama: IH2*
3: % H2.Blo L1 Lirg nom.Desc L2
s 8 @
o g
-1
s 2 — &
g
o Consute el diagrama: IH2*
o nom.Car.
& 6 IH2.Blo L2 nom.Desc L3
B &
2
2 nomtchar
8 s
g T 19 & nom Retraso de
5 7 ) Consuit ol diagrama: I +— reinicializacion
kel
3 IH2Bio L3 I —
8
8 i
} nom.Método medida
B >1 INV
2 - -0 & >1
y
g Fundamental 51V Pickup = +— — "°m'Desc@
Bl %Pickup * 51P
RMS verd >
(] -+ -
2 : N —710 &
_____ -+ L
1" q nom.CmdDes
I3 i
_____ T L
i Sainlas prém . erterires. of
H . caolaraos femposce
1 : 1 descon. y modos derdiicio g
|
[
[
! e XM e e e e e ILx méx
Jperv dircuito
medic
inactivo
activo
o
38a
nom Modo Medicon
Fase amasa
Fase afase |
l o
w_ | L P 0% .
vi2 -
s %Selecc ——
D Y SN S — 25% 1 v
25% —by
VRestrioc méx

3 Consulte el diagrama: Blog descon
(Camandodkscon . cisaciv. obloqueaco .)
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Elementos de proteccion

Parametros de planificacion del dispositivo del médulo |

‘ Parameter
Modo

X

Descripcién
Modo

Opciones
no usar,

no direccional

Parametros de proteccién global del Médulo |

Parameter

BloEx1

&

BloEx2

&

Blo. ext. dur.
inic. mot.

&

BloEx CmdDes

&

Rango de

Descripcién
ajuste

El bloqueo externo del médulo, si el bloqueo | 1..n, Lista
esta activado (permitido) en un conjunto de |Asignac.
pardmetros y si el estado de la sefal

asignada es verdadero.

El bloqueo externo del médulo, si el bloqueo 1..n, Lista
esta activado (permitido) en un conjunto de |Asignac.
pardmetros y si el estado de la sefal

asignada es verdadero.

Bloqueo exterior del médulo si el estado de | 1..n, Cmds
la sefial asignada es real. Esto permite Desc
bloguear el médulo durante la fase de inicio

del motor.

El bloqueo externo del Comando Desc del 1..n, Lista
mddulo/de la etapa, si el bloqueo esta Asignac.

activado (permitido) en un conjunto de
pardmetros y si el estado de la sefial
asignada es verdadero.

Predet.

I[1]: no
direccional

I[2]: no
direccional

I[3]: no usar
I[4]: no usar
I[5]: no usar
I[6]: no usar

Predet.

I[1]:
MArran.Blo
ArranlOC

I[2]:
MArran.Blo
ArranlOC

I[3]: -.-
I[4]: -.-
I[5]: -.-
I[6]: -.-

Ruta del menu
[Planif. de disp.]

Ruta del menu

[Pardm protec

/Pardm prot
glob

/I-Prot
N[1]]
[Param protec

[Param prot
glob

/I-Prot
N[1]]
[Param protec

/Param prot
glob

/1-Prot
N[1]]

[Param protec

/Pardm prot
glob

/1-Prot
N[1]]
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Elementos de proteccion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
RevZo inv Ex El bloqueo externo del médulo por el 1..n, Lista [Pardm protec
interbloqueo inverso externo, si el bloqueo  Asignac. /Param prot
estd activado (permitido) en un conjunto de lob P
@ pardmetros y si el estado de la sefal 9
asignada es verdadero. /I-Prot
N11]
AdaptSet 1 Pardmetro de adaptacidn de asignacién 1 AdaptSet [Parém protec
/Parédm prot
@ glob
/I-Prot
N[1]]
AdaptSet 2 Pardmetro de adaptacién de asignacién 2 AdaptSet [Pardm protec
/Pardm prot
@ glob
/I-Prot
NI1]]
AdaptSet 3 Pardmetro de adaptacién de asignacién 3 AdaptSet [Pardm protec
/Param prot
@ glob
/I-Prot
N[1]]
AdaptSet 4 Parametro de adaptacién de asignacién 4 AdaptSet [Param protec
/Param prot
@ glob
/I-Prot
NI1]]
Parametros del grupo de ajustes del Médulo |
Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Funcién Activacién o desactivacién permanente de  inactivo, I[1]: activo [Param protec
médulo/etapa. activo I[2]: activo /<1..4>
@ I[3]: inactivo  /I-Prot
I[4]: inactivo  /I[1]]
I[5]: inactivo
I[6]: inactivo
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Elementos de proteccion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment

ajuste

Fc BloEx Activar (permitir) o desactivar (no permitir)  inactivo, inactivo [Pardm protec
el bloqueo del médulo/etapa. Este activo /<1.4>
parametro solo es eficaz si se asigna a una "

@ sefial al pardmetro de proteccién global /I-Prot
correspondiente. Si la sefial es verdadera, /111
se bloquean los médulos/etapas con el
pardmetro "BloEx Fc=active".

Fc RevZo inv Ex | Activar (permitir) o desactivar (no permitir)  inactivo, inactivo [Pardm protec
el bloqueo del médulo/etapa. Este activo /<1.4>
parametro solo es eficaz si se asigna a una "

@ sefial al pardmetro de proteccién global /I-Prot
correspondiente. Si la sefial es verdadera, /111
se bloquean los médulos/etapas con el
pardmetro "Fc Interb inv Ex = active".

Blo CmdDes Bloqueo permanente del Comando Desc del inactivo, inactivo [Pardm protec
modulo/etapa. activo /<1..4>

@ /1-Prot

N[1]]

BloEx CmdDes | Activar (permitir) o desactivar (no permitir) |inactivo, inactivo [Pardm protec

Fc el bloqueo del médulo/etapa. Este activo /<1.4>
pardmetro solo es eficaz si se asigna a una "
sefial al pardmetro de proteccién global /I-Prot

@ correspondiente. Si la sefial es verdadera, /1]
se bloguean los médulos/etapas con el
pardmetro "BloEx DescCmd Fc=active".

Método medida | Método de medicién: fundamental o rms, 0 Fundamental, | Fundamental [Param protec
tercer armonico (solo relés de proteccién de
generador) RMS verd, /<1..4>

@ 12 /I-Prot

N[1]]

> Si se supera el valor de seleccién, el 0.02 - 40.00In | I[1]: 2.0In [Pardm protec
modulo/elemento empieza a superar el _
tiempo de espera para la desconexion. I[2]: 5.0In [<1.4>

@ I[3]: 1.00In /I-Prot
Solo disponible si: Caracteristica = DEFT O )

Caracteristica = INV Minimo del intervalo I[4]: 1.00In /1l
del ajuste Si: VRestricc = activo Minimo del I[5]: 1.00In
intervalo del ajuste Si: VRestricc = inactivo

I[6]: 1.00In
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Elementos de proteccion

Parameter Descripcion Rango de Predet. Ruta del ment
ajuste
Car. Caracteristica DEFT, DEFT [Pardm protec
[EC NINV, /<1..4>
@ I[EC VINV, /I-Prot
IEC EINV, NI[11]
IEC LINV,
RINV,
ANSI MINV,
ANSI VINV,
ANSI EINV,
Therm Flat,
IT,
12T,
14T
t Retraso de desconexién 0.00 - 300.00s I[1]: 0.5s [Param protec
Solo disponible si: Caracteristica = DEFT I[2]: 0.5s [<1.4>
@ I[3]: 1.00s /I-Prot
I[4]: 1.00s /I[1]]
I[5]: 1.00s
I[6]: 1.00s
tchar Multiplicador de tiempo/factor de 0.02 - 20.00 1 [Pardm protec
caracteristica de desconexion. El rango de I<1.4>
ajuste depende de la curva de desconexion v
@ seleccionada. /I-Prot
> Solo disponible si: Caracteristica = INV O Nl
‘ Caracteristica = Therm Flat O Caracteristica
= IT O Caracteristica = 12T O Caracteristica
= 14T
Modo rest. Modo Restablecimiento instantaneo, instantdneo  [Pardm protec
Solo disponible si: Caracteristica = INV O retraso, [<1.4>
@ Caracteristica = Therm Flat O Caracteristica | calculado /I-Prot
= |T O Caracteristica = 12T O Caracteristica
_ N[1]]
= 14T
Retraso de Retraso de restablecimiento de errores 0.00 - 60.00s 0s [Param protec
reinicializaciéon intermitentes de fase (solo caracteristicas
/<1..4>
de INV)
@ . ' /1-Prot
Disp. si:Modo rest. = retraso A1

ﬁ
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Elementos de proteccion

Estados de entrada del Médulo |

Name
BloEx1-1

BloEx2-1

BloEx CmdDes-I

RevZo inv Ex-I

Descripcién

Estado entrada modulo:

Estado entrada maddulo:

Estado entrada moddulo:

Comando Desc

Estado entrada modulo:

externo

Bloqueo externol

Bloqueo externo2

Bloqueo Externo del

Interbloqueo inverso

Asignacidn a través de

[Pardm protec
/Pardm prot glob
/I-Prot

N11]

[Param protec
/Parédm prot glob
/I-Prot

N[11]

[Param protec
/Param prot glob
/I-Prot

N1]]

[Pardm protec
/Param prot glob
/I-Prot

N1]]

AdaptSet1-|

AdaptSet2-|

AdaptSet3-|

AdaptSet4-|

Estado entrada modulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Estado entrada mddulo:

Parametro de adaptacionl

Pardmetro de adaptacién2

Pardmetro de adaptaciéon3

Parametro de adaptaciéond

Seiales del Médulo | (estados de salida)

[Pardm protec
/Pardm prot glob
/I-Prot

N[11]

[Pardm protec
/Pardm prot glob
/I-Prot

N[1]]

[Pardm protec
/Param prot glob
/I-Prot

N1]]

[Param protec
/Pardm prot glob
/I-Prot

N11]

Signal ‘ Descripcién

activo Sefial: activo

BloEx Sefal: Bloqueo externo
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Elementos de proteccion

Signal Descripcién

RevZo inv Ex Sefal: Interbloqueo inverso externo

Blo CmdDes Sefial: Comando Desc blogqueado

BloEx CmdDes Sefal: Bloqueo Externo del Comando Desc
Alarm L1 Sefial: Alarma L1

Alarm L2 Sefal: Alarma L2

Alarm L3 Sefal: Alarma L3

Alarm Sefial: Alarma

Desc L1 Sefial: Desc General Fase L1

Desc L2 Sefial: Desc General Fase L2

Desc L3 Sefial: Desc General Fase L3

Desc Sefial: Desconexién

CmdDes Sefial: Comando Desc

AdaptSet activo Pardmetro de adaptacién Activo

ConjPred Sefial: Conjunto de Parametros Predeterminado
AdaptSet 1 Sefial: Pardmetro de Adaptacion 1
AdaptSet 2 Sefal: Pardmetro de Adaptacién 2
AdaptSet 3 Sefial: Parametro de Adaptacion 3
AdaptSet 4 Sefial: Pardmetro de Adaptacion 4

Valores de contador del Médulo |

Value Descripcién Predet. Tamafio

NumeroDeAlarm NUmero de alarmas desde la Ultima 0 0-

S reinicializacion. 9999999999

NumeroComDesc NumeroDeComandDesc 0 0-
9999999999

Ruta del menu
[Operacién
[Histori
/AlarmCr]

[Operacién
[Histori
/CrDesc]
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Elementos de proteccion

Puesta en servicio: Proteccion de sobrecorriente, no direccional [50, 51]

Objeto comprobado

E Sefales que se van a medir para cada elemento de proteccién de corriente, los valores de umbral, el tiempo
de desconexion total (recomendado) o, como alternativa, los retrasos de desconexion y las relaciones de
retirada; cada vez 3 x monofasica y 1 x trifasica.

A VI SO Especialmente en conexiones Holmgreen, los errores de cableado pueden
suceder facilmente y estos se detectan con seguridad. Medir todo el tiempo de
desconexion asegurara que el bobinado secundario es correcto. (Desde la
terminal conectada hasta la bobina de desconexién del CB).

A VI SO Se recom!(-’)nda medir el tiempo de de.s’conexién totall en vez del.retraso dfe
desconexion. El retraso de desconexion debe especificarlo el cliente. El tiempo
de desconexion total se mide en el contacto de sefalizacion de posicion del CB
(no en la salida del relé).

Tiempo de desconexién total = retraso de desconexién (consulte las
tolerancias de las etapas de proteccion) + tiempo de funcionamiento del CB
(aprox. 50 ms)

Tome los tiempos de funcionamiento de CB de los datos técnicos
especificados en la documentacion correspondiente facilitada por el fabricante
de CB.

Medios necesarios
E Fuente de corriente
m Puede ser: amperios metros
E Temporizador

Procedimiento

Comprobacién de los valores de umbral (3 x monofasica y 1 x trifasica)
Cada vez introduzca una corriente que esté aproximadamente entre un 3 'y un 5% por encima del valor del umbral
para activacion/desconexion. A continuacion, compruebe los valores de umbral.

Comprobacion de retraso de desconexion total (recomendacién)
Mida los tiempos de desconexion total en los contactos auxiliares del CB (desconexion de CB).

Comprobacién de la demora de desconexion (medicidn en la salida del relé)
Mida los tiempos de desconexion en la salida del relé.

Prueba de relacién de retirada
Reduzca la corriente un 97% por debajo del valor de desconexién y compruebe la relacion de retirada.
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Resultado correcto de la prueba

Los retrasos de desconexion total medidos o los retrasos de desconexion individual medidos, los valores de umbral
y las relaciones de retirada corresponden a estos valores especificados en la lista de ajustes. Las
desviaciones/tolerancias permisibles pueden encontrarse en los Datos técnicos.
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51V - Sobrecorriente de limitacién de tensién*

"=solo disponible en dispositivos que ofrecen medicién de tension.

Para activar esta funcion, el parametro » VRestricc« tiene que definirse en actfivaen el conjunto de parametros del
elemento de sobrecorriente correspondiente I[x].La funcion de proteccion 57V limita el funcionamiento que reduce
los niveles de seleccion. Esto permite al usuario bajar el valor de seleccién de la funcion de proteccion 57V con la
tension de entrada de fase correspondiente (Fase a fase o Fase a masa, segun el ajuste de» Canal de medicion«
dentro del modulo de proteccidn de corriente). Cuando la corriente minima de fase de fallo esta cerca de la
corriente de carga, puede hacer que la coordinacion de proteccidon de sobrecorriente de tiempo de fase resulte
dificil. En este caso, se puede utilizar la funcion de tension baja para solventar esta situacion. Cuando la tensién
es baja, el umbral de seleccién de sobrecorriente de tiempo de fase se puede establecer bajo en consecuencia, de
forma que la proteccion de sobrecorriente de tiempo de fase pueda alcanzar una sensibilidad adecuada y una
mejor coordinacién. El dispositivo utiliza un modelo lineal simple para determinar la seleccién efectiva
caracterizando la relacion entre la tension y el umbral de seleccidn de sobrecorriente de tiempo de fase.

Una vez que se activa la funcién de proteccién de limitacion de tensién, el umbral de seleccion de sobrecorriente
del tiempo de fase efectivo se calculara multiplicando Pickup% por el ajuste de seleccion de sobrecorriente de
tiempo de fase. El umbral de seleccion efectivo debe estar dentro del rango de ajuste permitido vy, si es inferior, se
utilizara el valor de seleccion minimo.

Recog%
A

100% S S =

25%

25% VRestricc max VRestricc max

Eso significa:

Vmin. = 0,25*Vmax.;

«Seleccion%min. = 25%;

Seleccion% = 25%, si V <= Vmin,;

«Seleccion% = 1/Vmax.*(V - Vmin.) + 25%, si Vmin. <V < Vmax.;

«Seleccion% = 100%, si V >= Vmax.;

Las curvas de desconexion (caracteristicas) no se veran afectadas por la funcion de limitacion de tension.
Si se activa la supervision del transformador de tension, el elemento de proteccion de sobrecorriente de limitacidon
de tension se bloquea en caso de desconexion m.c.b. para evitar desconexiones falsas.
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A VISO Definicién de Vn:
Vn depende del ajuste "Canal de medicion” en los médulos de proteccién de

corriente.
Si este parametro se define en "Fase a fase™:

Vu=Main VT sec

Si este parametro se define en "Fase a neutro":
Vi Main VT sec

V3

Si el parametro » VT con« dentro de los parametros de campo se define en »Fase a
fase«, el ajuste »Fase a neutro« de los médulos actuales no tiene efecto.

557 MRM4 DOK-HB-MRM4-2ES



Elementos de proteccion

Puesta en servicio: Proteccion de sobrecorriente, no direccional [ANSI 51V]*

"=solo disponible en dispositivos que ofrecen medicién de tension.

Objeto comprobado:

Sefales para medir la limitacion de tension de la funcidén de proteccion: los valores del umbral, el tiempo de
desconexion total (recomendado), o alternativamente los retrasos de desconexion y las relaciones de retirada;
cada vez 3 x monofasica y 1 x trifasica.

A VI SO Se recom!t?nda medir el tiempo de de.s’conexién totall en vez del.tiempo dt.e
desconexion. El retraso de desconexién debe especificarlo el cliente. El tiempo
de desconexién total se mide en los contactos de sefializacion de posicién de
los CB (no en la salida del relé).

Tiempo de desconexion total: Tiempo de desconexidn total = retraso de
desconexidn (consulte las tolerancias de las etapas de proteccion) + tiempo de
funcionamiento del CB (aprox. 50 ms)

Tome los tiempos de conmutacién de CB de los datos técnicos especificados
en la documentacién correspondiente facilitada por el fabricante de CB.

Medios necesarios:

m Fuente de corriente;

B Fuente de tension;

B Medidores de corriente y tension; y
E Temporizador.

Procedimiento:

Comprobacién de los valores de umbral (3 x monofasica y 1 x trifasica)

Tension de %Pickup de alimentacion. En cada prueba realizada, introduzca una corriente que esté
aproximadamente entre un 3 y un 5% por encima del valor del umbral para activacion/desconexion. A
continuacion, compruebe si los valores de seleccidon son %Pickup del valor segun la protecciéon de sobrecorriente
estandar.

Comprobacién de retraso de desconexion total (recomendacion)
Mida los tiempos de desconexion total en los contactos auxiliares de los interruptores (desconexion de interruptor).

Comprobacién de la demora de desconexion (medicidn en el contacto de salida del relé)
Mida los tiempos de desconexion en el contacto de salida del relé.

Prueba de tasa de rechazo
Reduzca la corriente un 97% por debajo del valor de desconexion y compruebe la tasa de rechazo.

Resultado correcto de la prueba
Los retrasos de desconexion total medidos o los retrasos de desconexion individual medidos, los valores de umbral
y las tasas de rechazo corresponden con estos valores especificados en la lista de ajustes. Las
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desviaciones/tolerancias permisibles pueden encontrarse en los Datos técnicos.
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I2> - Sobrecorriente de secuencia negativa [51Q]

Para activar esta funcién, el parametro "Modo Medicion"tiene que definirse en "/2"en el conjunto de parametros
del elemento de sobrecorriente correspondiente I[x].

La funcion de proteccion de sobrecorriente de secuencia negativa (/2>) debe considerarse como un equivalente de
la proteccion de sobrecorriente de fase con la excepcidn de que utiliza corriente de secuencia negativa (12>) como
cantidades medidas en vez de las corrientes trifasicas utilizadas por la funcidén de proteccion de sobrecorriente de
fase. La corriente de secuencia negativa utilizada por /2> se deriva de la siguiente transformacion de componentes
simétricos bien conocida:

1
12:5(1u+a21u+a15)

El valor de ajuste de seleccion de una funcion de proteccion /2> debe definirse segun la aparicion de corriente de
secuencia negativa en el objeto protegido.

Aparte de eso, la funcidon de proteccion (/2>) de sobrecorriente de secuencia negativa utiliza los mismos
parametros de ajuste que la funcién de proteccion de sobrecorriente de fase, como las caracteristicas de
desconexion y reinicio de las normas IEC/ANSI, multiplicador de tiempo, etc.

La funcion de proteccion (/2>) de sobrecorriente de secuencia negativa se puede utilizar en proteccion de lineas,
generadores, transformadores y motores para proteger el sistema de errores de desequilibrio. Debido a que la
funcion de proteccion /2> opera en el componente de corriente de secuencia negativa que normalmente esta
ausente durante condiciones de carga, la /2> puede, por tanto, definirse de forma mas sensible que las funciones
de proteccion de sobrecorriente de fase. Por otra parte, la coordinaciéon de la funcion de proteccion de
sobrecorriente de secuencia negativa en un sistema radial no significa automaticamente un tiempo de eliminacion
de error muy largo para el resto de dispositivos de proteccion de flujo ascendente, porque el tiempo de
desconexion de la funcion de proteccion de sobrecorriente de secuencia negativa en cuestion solo necesita
coordinarse con el dispositivo de flujo descendente con la funcion de proteccidon de sobrecorriente de secuencia
negativa. Esto hace que la /2> en muchas ocasiones sea un concepto de proteccion ventajoso ademas de una
funcion de proteccion de sobrecorriente de fase.

_ Si esta utilizando bloqueos de corrientes de entrada, el retraso de desconexién
de las funciones de proteccion de corriente deben ser al menos 30 ms o mas

para evitar desconexiones erréneas.

A VI SO En el momento del cierre del interruptor, la corriente de secuencia negativa
podria ser el resultado de transitorios.
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Elementos de proteccion

Puesta en servicio: Sobrecorriente de secuencia negativa

Objeto comprobado

Sefales para medir cada funcién de proteccion de la corriente: los valores del umbral, el tiempo de desconexion
total (recomendado), o alternativamente los retrasos de desconexion y las relaciones de retirada.

A VI SO Se recomi(?nda medir el tiempo de de.s’conexién totall en vez del.tiempo d(.e
desconexion. El retraso de desconexién debe especificarlo el cliente. El tiempo
de desconexién total se mide en los contactos de sefializacién de posicién de
los CB (no en la salida del relé).

Tiempo de desconexion total: Tiempo de desconexion total = retraso de
desconexion (consulte las tolerancias de las etapas de proteccion) + tiempo de
funcionamiento del CB (aprox. 50 ms)

Tome los tiempos de conmutacién de CB de los datos técnicos especificados
en la documentacién correspondiente facilitada por el fabricante de CB.

Medios necesatrios:

m Fuente de corriente
m Metros corriente

B Temporizador

Procedimiento:

Comprobacién de los valores de umbral

Para obtener una corriente de secuencia negativa, cambie la secuencia de fase en los terminales de la fuente de
corriente (en caso de secuencia ABC a ACB - en caso de una secuencia ACB a ABC).

En cada prueba realizada, introduzca una corriente que esté aproximadamente entre un 3 y un 5% por encima del
valor del umbral para activacion/desconexion. A continuacién, compruebe los valores de umbral.

Comprobacion de retraso de desconexion total (recomendacién)
Mida los tiempos de desconexion total en los contactos auxiliares de los interruptores (desconexion de interruptor).

Comprobacion de la demora de desconexion (medicion en el contacto de salida del relé)
Mida los tiempos de desconexion en el contacto de salida del relé.

Prueba de tasa de rechazo
Reduzca la corriente un 97% por debajo del valor de desconexién y compruebe la tasa de rechazo.

Resultado correcto de la prueba

Los retrasos de desconexion total medidos o los retrasos de desconexion individual medidos, los valores de umbral
y las tasas de rechazo corresponden con estos valores especificados en la lista de ajustes. Las
desviaciones/tolerancias permisibles pueden encontrarse en los Datos técnicos.
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Proteccién de sobrecarga con control de tensién [51C]*

"=solo disponible en dispositivos que ofrecen medicién de tension.

Cuando se produce un cortocircuito cerca del generador, puede bajar la tensién. Mediante Parametros adaptativos
(consulte el capitulo Parametro) los tiempos de desconexion o las caracteristicas de desconexion pueden
modificarse por una sefal de salida de un elemento de tension (en funcion del umbral). El dispositivo podria
cambiar una curva de carga a una curva de pérdida (aprovechandose del tiempo de desconexion, las curvas de
desconexion y los modos de reajuste).

Proceda como se indica a continuacion:

B Leay entienda la seccion "Parametros adaptativos” en el capitulo Parametro.

B Realice la planificacién de dispositivos y ajuste todos los pardmetros necesarios para el elemento de baja
tension

B Realice la planificacion de dispositivos y ajuste todos los parametros necesarios para el elemento de
sobrecarga.

m Ajuste los Parametros adaptativos en el elemento de sobrecarga en los ajustes correspondientes de
parametros (por ejemplo, multiplicador de curva, tipo de curva, etc.).

B Asigne la alarma de baja tension (seleccion) en los Pardmetros globales como una sefal de activacion para el
conjunto de Parametros adapftativos del elemento de sobrecarga que debe modificarse.

E Compruebe la funcionalidad haciendo una prueba de puesta de servicio.

Notas especiales sobre los transformadores de corriente con fallo de tierra

Elementos:
Proteccioén de fallo de tierra

Descripcion funcional:

La medicién de corriente de tierra suele llevarse a cabo con un transformador sumador de corriente (transformador
de nucleo equilibrado). Este TC tiene una gran ventana principal a través de la cual pueden pasar todos los
conductores frifasicos.

Observe que los parametros de corriente de fallo de tierra se basan en la corriente nominal principal (In) del TC de
tierra, no en la FLA o la relacion del TC de fase. Por ejemplo, un ajuste de seleccion de 0,10 genera una
desconexion o alarma para una corriente de pérdida de tierra real de 5 A en el lado principal del sensor con un TC
50:5.

Esta funcién solo es util para un sistema de alimentacion con toma a tierra. El retorno a tierra normalmente se
efectua desde el neutro del bobinado de cable secundario del transformador de suministro eléctrico. La resistencia
de la puesta a tierra es aceptable siempre y cuando la corriente de pérdida resultante se sitte a un nivel que el
dispositivo de proteccion pueda detectar.

ElI TC de tierra, que proporciona una proteccién sensible para fallos de tierra de alta resistencia, puede saturarse
para un fallo de tierra de corriente de alta intensidad en un sistema con conexion a tierra sélida. Puede minimizar el
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problema de saturacion minimizando la carga. Utilice los cables mas cortos y resistentes que pueda entre el TC de
tierra y el relé. El propio relé tiene muy poca carga, normalmente mucho menor que los cables de conexién.

Una conexion residual (la suma cableada de los circuitos del TC de fase a través de la entrada del TC de tierra)
requiere una configuracién del intervalo de fallo de tierra mucho mayor para evitar una falsa desconexion. Por lo
tanto, la sensibilidad no ni mucho menos tan buena con un TC de cancelacion de flujo.

Si el relé se instala donde se utiliza una conexion residual, el XTC deberia ajustarse al mismo valor que el TC Pri.
Ademas, el usuario deberia ajustar el nivel de desconexion de fallo de tierra a un valor elevado para evitar
desconexiones involuntarias por errores de relacion del TC, el tercer armonico y ciertos armonicos mas altos u
otros errores de medicidon que produzcan corrientes residuales falsas. Controle la corriente de tierra medida
durante varias condiciones de carga para asegurarse un buen margen entre estas corrientes de error y la
configuracién de corriente de desconexion de fallo de tierra 50R [x]. Asimismo, debe tener precaucién con los TC
de fase que puedan saturarse durante el inicio del motor. La saturacién produce una gran corriente residual y una
desconexion de fallo de tierra.
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IG> - Fallo de tierra [S0N/G, 51N/G]

Elementos disponibles:
IG[1] .IG[2] IG[3] .IG[4]

Si utiliza bloqueos de corriente de entrada, el retraso de desconexién de las
funciones de proteccién de corriente de tierra deben ser de al menos 30 ms o
mas para evitar desconexiones erréneas.

A VI SO Todos los elementos de corriente de tierra estan estructurados de forma
idéntica.

A VI SO Este mddulo ofrece conjuntos de parametros adaptativos.
Los parametros se pueden modificar dinamicamente dentro de los conjuntos de
parametros mediante conjuntos de parametros adaptativos.
Consulte el capitulo Conjuntos de parametros / parametros adaptativos.

La tabla siguiente muestra las opciones de aplicacion del elemento de proteccion del sobrecarga de tierra

Aplicaciones del médulo Proteccion-IE Definir en Opcidn
ANSI 50N/G - Proteccion de sobrecarga de  Menu Planificacion de Modo Medicién:
tierra, no direccional dispositivo Fundamental/TrueRMS

Ajuste: no direccional

ANSI 51N/G - Proteccién de cortocircuito de | Menu Planificacion de Modo Medicién:
tierra, no direccional dispositivo Fundamental/TrueRMS
Ajuste: no direccional

Modo Medicion
Para todos los elementos protectores, se puede determinar si la medicion se hace en base a la medicién
» Fundamental« o si se utiliza la medicion » TrueRMS«.
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Para cada elemento, estan disponibles las siguientes caracteristicas:

m DEFT (UMZ) — sobrecarga de tiempo definida

m NINV (IEC/AMZ) — |EC inverso normal

m VINV (IEC/AMZ) - I[EC muy inverso

m LINV (IEC/AMZ) — I[EC inverso por mucho tiempo
m EINV (IEC/AMZ) - IEC extremadamente inverso

m MINV (ANSI/AMZ) — ANSI moderadamente inverso
H VINV (ANSI/AMZ) — ANS!/ muy inverso

m EINV (ANSI/AMZ) — ANS! extremadamente inverso
m RINV - Rinverso

m RXIDG

m Thermal Flat

m T

m 12T

m 4T

|

Explicacion:

t = Retraso de desconexion

t-char = Multiplicador de tiempo/factor de caracteristica de desconexion . El

rango de ajuste depende de la curva de desconexion seleccionada.
IG = Corriente con fallos

IG> = Si se supera el valor de seleccién, el médulo/elemento empieza a superar el
tiempo de espera para la desconexion.
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La decisién direccional depende de la instalacién del punto de estrella o el angulo de la red de suministro eléctrico
entre la tension residual y la corriente de masa. La tension residual puede medirse mediante transformadores
adaptables (bobinado da-dn - antes: e.n) o calcularse siempre que los VT estén en conexion de estrella.

La corriente de masa puede medirse de forma directa mediante un transformador de cable o detectarse mediante
una conexion Holmgreen. Opcionalmente, puede calcularse la corriente de masa a partir de las corrientes de fase,
pero esto solo es posible si las corrientes de fase no se comprueban por una conexion V.

Como opciodn, el dispositivo puede dotarse de una entrada de medicién de corriente de tierra sensible (en
preparacion).
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DEFT (UMZ) - sobrecarga de tiempo definida

DEFT
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IEC inverso normal

Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /s > 20-/s, las paradas de curvas decrecen los valores-v se mantienen constantes al valor de

I = 20:/5>.

»Car.« = IEC NINV

Rest Desc
0,14 0,14
t = & tchar t = G 0os - tchar
1_( 1G> ) ( 1G> ) -1
Si: —=- <1 Si: 1< —2— =20
100
|
|
IS
t[s] |
\
10 \
\\\ tchar=
\ 1,5
1\ 1
1 /ﬁ \\ 0,5
| 0,2
L 0,1
0,1 il I 0,05
|
|
0,01
0,01 0,1 1 10 100 .
IG /1G> (multiplos de selec.) %
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IEC muy inverso

A VISO Hay varios modos de reinicio disponibles:
Reinicio mediante caracteristica, retrasado e instantaneo.

Observacion: Para /s > 20-/s, las paradas de curvas decrecen los valores-v se mantienen constantes al valor de

I = 20:/5>.

»Car.« = |IEC VINV

Rest Desc
13,5 13,5
t = G 5 -tchar t e - tchar
1-(—5=— ) 16> ~1
Si: —e— <1 Si: 1< —2— =20
100 -
1
\\
t [s] \\
I \
10 il II} \\\\\\
/l’ l\\\\
\\
| \\
\\ tchar=
1 - \ 1,5
1
0,5
0,2
0,1
0,1
0,05
0,01
0,01 0,1 1 10 100

IG / IG> (multipl