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1 Informacje dotyczgce niniejszego podrecznika referencyjnego

1 Informacje dotyczace niniejszego podrecznika
referencyjnego

Niniejszy dokument zawiera opis wszystkich wartosci ustawien, komend bezposrednich i
sygnatéw urzadzenia MCDLV4. Innymi stowy, przedstawia wszystkie parametry dostepne
(lub mozliwe do udostepnienia) w urzgdzeniu zabezpieczajgcym MCDLV4 w wersjach z
petnym wyposazeniem (opcjonalnym).

PRZESTROGA!

Niniejszy dokument nie zawiera obszernych ani szczegétowych opiséw urzadzenia i nie
zastepuje petnego podrecznika technicznego. Kazdy parametr jest opisany dos¢
pobieznie.

Niniejszy dokument zawiera opis wszystkich wartosci ustawien, komend bezposrednich i
sygnatéw urzadzenia MCDLV4.

Kazde urzadzenie zabezpieczajgce HighPROTEC korzysta podczas pracy z szeregu
wartosci cyfrowych réznego typu. W naszej dokumentacji technicznej uzywamy pojec
,ustawienia” (lub , parametry”), ,sygnaty” albo ,wartosci (mierzone)”, zaleznie od typu.

Szczegotowe informacje o istniejgcych typach danych zawiera podrecznik techniczny, a
szczegollnie rozdziat ,,Moduty, ustawienia, sygnaty i wartosci”.

Moduty

Oprogramowanie sprzetowe kazdego urzgdzenia zabezpieczajgcego HighPROTEC dzieli
sie na kilka niezaleznych blokéw funkcyjnych, tzw. ,modutéw”. Na przyktad kazda funkcja
zabezpieczajgca stanowi oddzielny modut. Ma to powazne skutki dla koncepcji catego
urzagdzenia zabezpieczajgcego HighPROTEC: funkcja obliczania danych statystycznych
stanowi modut (o nazwie ,Statystyki”), kazdy protokét komunikacyjny stanowi modut,
funkcja sterowania rozdzielnicami stanowi modut (o nazwie , Sterowanie"”), ale wtasciwosci
samej rozdzielnicy sg czescig innego modutu. Istnieje nawet ogdiny modut
zabezpieczajgcy (o nazwie ,,Zab"), ktéry wspdtdziata z wszystkimi indywidualnymi
modutami zabezpieczajgcymi.

A zatem kazdy parametr, kazda wartos¢ czy sygnat nalezy do jakiego$ modutu.

Nalezy jednak pamieta¢, ze w oknach dialogowych ustawien (na panelu (HMI) lub w
oprogramowaniu obstugowym Smart view) nazwa modutu jest czesto pomijana, o ile
wynika z nazwy gatezi menu. Oznacza to, ze parametry sg czesto wyswietlane tylko z
wtasnymi nazwami, np. tylko ,Funkcja”, a nie ,I[1] . Funkcja”. Takie rozwigzanie poprawia
przejrzystos¢ oraz upraszcza konfiguracje i obstuge; niemniej jednak, warto wiedzie¢, ze
zapis ,Funkcja” to jedynie skrét. A zatem kazdy parametr zawsze nalezy do modutu, w
zwigzku z czym — w celu unikniecia wszelkich watpliwosci — w tabelach referencyjnych
przed nazwg kazdego parametru podana jest nazwa modutu.

Rézne funkcje wymagajg jednoczesnej aktywnosci kilku wystgpien, szczegdlnie funkcje
zabezpieczajgce. Na przyktad zabezpieczenie nadprgdowe zazwyczaj ma kilka ,,stopni”,
ktére dziatajg réwnoczesnie (z uzyciem indywidualnych wartosci ustawien). A zatem
wazng cechg kazdego urzagdzenia zabezpieczajgcego HighPROTEC jest fakt, ze wiele
modutéw funkcjonuje w postaci kilku ,wystgpien”, ktére sg ponumerowane (w nawiasach):
Na przyktad w przypadku zabezpieczenia nadprgdowego: ,I[1]", ,I1[2]" itp.

W tabelach referencyjnych zazwyczaj kazdy modut ma wtasny rozdziat, na poczatku
ktérego podana jest liczba dostepnych wystgpien. Natomiast w podrozdziatach z réznymi
typami parametréw wspomniane jest tylko pierwsze wystgpienie (np. ,1[1]"), poniewaz
wszystkie pozostate sg identyczne.
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1 Informacje dotyczace niniejszego podrecznika referencyjnego

Struktura tabel referencyjnych
Jako ze (niemal) kazdy modut mozna aktywowac i dezaktywowac niezaleznie od innych, a
wszystkie parametry nieaktywnego modutu znikajg z gatezi menu, niepraktyczne bytoby
przedstawianie w niniejszym podreczniku parametrow posortowanych wedtug struktury
menu. Zamiast tego podajemy kategorie modutéw (np. ,Funkcje zabezpieczajgce”) oraz
wszystkie moduty z danej kategorii.
Kazdy parametr posiada tabele wtasciwosci, ktéra przedstawia sie nastepujgco:

Modut . Parametr [Sciezka menu do parametrul]

Wartos¢ domysina Zakres wartosci Uprawn.

W przypadku niektérych parametréw:

» Ograniczenia dostepnosci

Typ Krdtki opis funkcji parametru.

Typ” to typ danych parametru, oznaczony matg ikong. Dostepne sg nastepujace typy:
£ Parametr ustawienia
+ @ Sterowanie bezposrednie
+ L Stan wejscia
« . Sygnat (stan wyjscia)
* [4 Wartos$¢ statystyczna

Licznik

o X Wartoéé¢ (mierzona)

Okno dialogowe — takie okno dialogowe moze przedstawia¢ kilka obiektéw
danych z uzyciem specjalnego sposobu reprezentacji i/lub funkcji.

Zapis ,Uprawn.” oznacza ,uprawnienie”, czyli poziom dostepu i hasto wymagane do
zmiany parametru. (Szczeg6towe informacje mozna znalez¢ w rozdziale ,, Zabezpieczenia”
w podreczniku technicznym).

Zapis , @ Param. adapt.” oznacza, ze parametr obstuguje zestawy parametréw
adaptacyjnych. (Patrz , Zestawy parametréw adaptacyjnych” w podreczniku uzytkownika).

W przypadku niektérych parametréw (np. stany wejs¢ i wyjs¢) drugi wiersz (wartos¢
domysina, zakres wartosci, uprawnienie) jest niepotrzebny, w zwigzku z czym zostat
pominiety.
Przyktad parametru:

I[1] .Tryb [Wyb6r Modutéw]

bezkierunkowe Lista wyboru > Tryb: S.3

-, bezkierunkowe, w przéd, w tyt

& ogdlny tryb pracy
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1 Informacje dotyczace niniejszego podrecznika referencyjnego

Zapis taki oznacza, ze parametr mozna znalezé¢ w menu [Wybér Modutéw], a jego
wartosci wybiera sie z listy wyboru o nazwie ,Tryb”. Strzatka ,,=>" oznacza odsytacz
(hipertgcze) do rozdziatu , Listy wyboru”; jego klikniecie powoduje przejscie do tabeli
zawierajgcej wykaz wszystkich dostepnych opcji. Poziom dostepu ,,S.3” oznacza, ze do
zmiany parametru wymagany jest poziom dostepu ,,Nadzér-Poz3".

Odbiorcy niniejszego podrecznika

Podrecznik jest przeznaczony dla:
* inzynieréw odpowiedzialnych za zabezpieczenia;
* inzynieréw odpowiedzialnych za uruchomienie;

» pracownikdéw zajmujgcych sie ustawieniami, testowaniem i konserwacjg urzgdzen
zabezpieczajgcych oraz kontrolnych;

» pracownikéw przeszkolonych w zakresie instalacji elektrycznych i rozdzielnic
elektroenergetycznych.

W podreczniku wymieniono wszystkie funkcje dotyczgce urzagdzenia MCDLV4. Wszelkie
opisy jakichkolwiek funkcji, parametréw lub wejs¢ i wyjsé, ktére nie dotyczg uzywanego
urzadzenia, nalezy zignorowac.

Niniejszy podrecznik opisuje urzadzenia w wersjach z petnym wyposazeniem
(opcjonalnym).

Wszystkie informacje techniczne i dane zamieszczone w tym podreczniku uwzgledniajg
stan obowigzujgcy w momencie wydania niniejszego dokumentu. Zastrzegamy sobie
prawo wprowadzania modyfikacji technicznych wynikajgcych z przysztego rozwoju
produktu bez koniecznosci zmiany niniejszego podrecznika i bez wczesniejszego
powiadomienia. Z tego wzgledu nie mozna wnosi¢ zadnych roszczen na podstawie
informacji i opisdw zamieszczonych w niniejszym podreczniku.

Nie bierzemy zadnej odpowiedzialnosci za szkody ani awarie eksploatacyjne wynikajace z
btedéw w obstudze bgdZ nieprzestrzegania wskazéwek zamieszczonych w niniejszym
podreczniku.

Zadnej czesci niniejszego podrecznika nie mozna reprodukowac ani przekazywac innym
stronom w jakiejkolwiek formie bez uzyskania wczesniejszego pisemnego zezwolenia
firmy Woodward.

Niniejszy podrecznik referencyjny wchodzi w zakres dostawy w przypadku zakupu
urzgdzenia. W przypadku przekazania (sprzedazy) urzadzenia stronie trzeciej nalezy
przekazad réwniez niniejszy podrecznik.

Informacje dotyczace odpowiedzialnosci i gwarancji

Firma Woodward nie bierze na siebie Zzadnej odpowiedzialnosci za szkody powstate w
wyniku przerébek lub modyfikacji urzgdzenia bgdz jego funkcji, ustawiania parametréw i

zmian nastaw wykonanych przez klienta.

Gwarancja przestaje obowigzywac z chwilg otworzenia urzadzenia przez inne osoby niz
specjalisci firmy Woodward.

Warunki gwarancji i odpowiedzialnoSci okreslone w dokumencie Ogélne warunki firmy
Woodward nie sg uzupetnione przez powyzsze wyjasnienia.
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2 Hardware
2.1 Konfig. Urzadz.

2 Hardware

2.1 Konfig. Urzadz.

Zabezpieczenie réznicowe linii

MCDLV4 -2
Wersja sprzetowa 1

8 wejs¢ dwustanowych | 6 wyjs¢ przekaznikowych Zakres
pracy | Napieciowe tory pomiarowe: 0-800VAC

16 wejs¢ cyfrowych | 13 wyjs¢ przekaZznikowych Zakres pracy |
Napieciowe tory pomiarowe: 0-800VAC

24 wejscia cyfrowe | 20 wyjs¢ przekaznikowych Zakres pracy |
Napieciowe tory pomiarowe: 0-300VAC

Wersja sprzetowa 2

Prad fazowy 5 A/1 A, prad doziemny 5 A/1 A

Prad fazowy 5 A/1 A, czutos¢ na prad doziemny 5 A/1 A
Obudowa

Montaz wpuszczany

Montaz na szynie DIN 19" (pét-wpuszczany)

Wersja niestandardowa 1

Wersja niestandardowa 2

Interfejs komunikacyjny dla zabeczpieczen

LC Swiattowdd

ST Swiattowéd

Komunikacja

Bez

RS 485: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU
Ethernet: Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104
Swiattowdd: Profibus-DP

D-SUB: Profibus-DP

Swiattowdd: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU
RS 485/D-SUB: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU

Ethernet: IEC 61850 — komunikacja | Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104
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2 Hardware
2.1 Konfig. Urzadz.

Zabezpieczenie réznicowe linii

MCDLV4 -2 # # # # # #

RS 485, Ethernet: Modbus TCP/RTU | IEC 60870-5-103 | IEC 60870-5-104 | DNP3 1
UDP/TCP/RTU

Ethernet/Swiattowdd: IEC 61850 — komunikacja | Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC K
60870-5-104

Ethernet/Swiattow6d: Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104 L

RS 485, Ethernet: IEC 61850 | Modbus TCP/RTU | IEC 60870-5-103 | IEC 60870-5-104| T

DNP3 UDP/TCP/RTU

PCB

Standard A

Lakierowanie enkapsulacyjne
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2 Hardware
2.2 Wejscia dwustanowe

2.2 Wejscia dwustanowe

2.2.1 Wejscia X1 (,,DI8-X1")

Wejscia X1 . Napiecie nominalne

24 VDC

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 1]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 2]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 3]

24 VDC, 48 VDC, 60 VDC, 110 VDC, 230 VDC, 110 VAC, S.3
230 VAC

L=~ Napiecie nominalne.

%  Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych

Wejscia X1 . Negacja Wej 1

Wejscia X1 . Negacja Wej 8

Nieaktywny

& Negacja sygnatow wejsciowych

Wejscia X1 . Elimin drgan stykow
1

Wejscia X1 . Elimin drgan stykow
8

Bez czasu zaniku drgan

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 1]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 2]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 3]

Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 1]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 2]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 3]

Bez czasu zaniku drgan, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

L=~ Elimin drgan stykéw.

%  Aby uniknac btednej interpretacji sygnatéw przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku drgan zestykdw.

18
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Wejscia X1 . WE 1

Wejscia X1 . WE 8

L. Sygnaft: Wejscie dwustanowe.
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2 Hardware

2.2 Wejscia dwustanowe
[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 1]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 2]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 3]
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2 Hardware
2.2 Wejscia dwustanowe

2.2.2 Wejscia X5

Wejscia X5 . Napiecie nominalne

24 VDC

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X5 /
Grupa 1]

24 VDC, 48 VDC, 60 VDC, 110 VDC, 230 VDC, 110 VAC, S.3
230 VAC

L=~ Napiecie nominalne.

& Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych

Wejscia X5 . Negacja Wej 1

Wejscia X5 . Negacja Wej 8

Nieaktywny

% Negacja sygnatéw wejsciowych

Wejscia X5 . Elimin drgan stykow
1

Wejscia X5 . Elimin drgan stykow
8

Bez czasu zaniku drgan

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X5 /
Grupa 1]

Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X5 /
Grupa 1]

Bez czasu zaniku drgan, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

<> Elimin drgan stykéw.

% Aby uniknac btednej interpretacji sygnatéw przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku drgan zestykdéw.

Wejscia X5 . WE 1

Wejscia X5 . WE 8

L. Sygnaf: Wejscie dwustanowe.
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[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X5 /
Grupa 1]
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2.2.3 Wejscia X6

Wejscia X6 . Napiecie nominalne

24 VDC

2 Hardware

2.2 Wejscia dwustanowe

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X6 /
Grupa 1]

24 VDC, 48 VDC, 60 VDC, 110 VDC, 230 VDC, 110 VAC, S.3
230 VAC

L=~ Napiecie nominalne.

& Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych

Wejscia X6 . Negacja Wej 1

Wejscia X6 . Negacja Wej 8

Nieaktywny

% Negacja sygnatéw wejsciowych

Wejscia X6 . Elimin drgan stykow
1

Wejscia X6 . Elimin drgan stykow
8

Bez czasu zaniku drgan

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X6 /
Grupa 1]

Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X6 /
Grupa 1]

Bez czasu zaniku drgan, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

<> Elimin drgan stykéw.

% Aby uniknac btednej interpretacji sygnatéw przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku drgan zestykdéw.

Wejscia X6 . WE 1

Wejscia X6 . WE 8

L. Sygnaf: Wejscie dwustanowe.
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[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X6 /
Grupa 1]
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

2.3 Wy przekaz
2.3.1 Wyjscia X2 (6 Wy przekaz) (6 Wy przekaz)

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

=~ Tryby pracy (1...n).

%L Tryb pracy

Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£  OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

.- ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

e Wyjscia X2 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.
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Wyjscia X2 . Negacja

Nieaktywny

2 Hardware

2.3 Wy przekaz

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]
Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1
tacznik[1] . KmdWyt

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Negacja 1

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

.- ... Sys. Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Przypisanie 2

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

n
n-

%L  Przypisanie

Wyjscia X2 . Tryb pracy

Normalnie otwarty (NO)

L  Tryb pracy

MCDLV4-3.6-PL-REF

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

.- ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, lista przypisan.

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC)

=> Tryby pracy (1...n).

MCDLV4
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S.3

S.3

S.3

S.3
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz
Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan wyjscia przekaZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

.- ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Wyjscia X2 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

Zab . Pobudzenie .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

Wyjscia X2 . Negacja 7
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=> Tryb.

%  Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

”

.- ... Sys . Internal test state S.3

> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X2 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]

tacznik[1] . Polec ZAL .~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

»-" ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

%  Tryb pracy

Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Opdznienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajgcy.

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

.- ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjsécia X2 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaZnikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

tacznik[1] . Polec WYL .~ ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC)

s> Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s

£  Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie

moze byc¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s

%  OpdzZnienie wytaczania.

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

.- ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

e Wyjscia X2 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.

%  Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 6]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

=> Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

&  Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 6]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X2 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 6]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 6]

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
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2 Hardware
2.3 Wy przekaz

2.3.1.1 Wyjscia X2: Serwis

Wyjscia X2 . ROZBROJENIE Kontr  [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywuje i deaktywuje rozbrajanie wyjs¢ przekaznikowych. Jest to pierwszy krok
dwuetapowego procesu rozbrajania wyjs¢ przekaznikowych. Patrz parametr "ROZBROJENIE"
dla drugiego kroku

Wyjscia X2 . Sposéb Rozbrojenia [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / WyjScia X2]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3

> Tryb.

& UWAGA! Aby bezpiecznie przgprowadzic’ procedure konserwacji z uniknieciem catkowitego
wytaczenia procesu, PRZEKAZNIKI MUSZA BYC ROZBROJONE. (Uwaga: styk kontrolny nie moze
by¢ rozbrojony). NALEZY PAMIETAC, aby UZBROIC Z POWROTEM przekazniki po wykonaniu

konserwacji.
Wyjscia X2 . Czas trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X2]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dostepne tylko gdy:

» Wyjsécia X2 . Sposéb Rozbrojenia
= Czasowy

%L  PrzekaZniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego czasu

Wyjscia X2 . ROZBROJENIE [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

@ (7o jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby przekaZniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaZnikdéw ktdre nie sg w stanie podtrzymania lub nie
uptynat czas ich zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i
przekaznik samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia
przekaznikowe bedg z powrotem UZBROJONE.

32 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X2 . Wy ana wymuszone [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X2]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3
> Tryb.

% Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekazZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".

Wyjscia X2 . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X2]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Dostepne tylko gdy:

e Wyjscia X2 . Wy ana
wymuszone = Czasowy

%L  Stan wyjs¢ przekaZnikowych bedzie wymuszony dla okreslonego czasu, oznacza to ze w tym
czasie wyjscie przekaZnikowe nie bedzie wyswietlac¢ sygnatéw przypisanych do niego.

Wyjscia X2 . Wymus Wszystkie [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X21]
Wyjscia
Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

® Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekaZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze byc¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyjs¢ przekaznikowych
danej grupy jest nadrzedne w stosunku do wymuszenia dla pojedynczego przekaznika.

Wyijscia X2 . Przekaznikl [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X21]

Wyjscia X2 . Przekaznik6

Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

@ Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ przekaznikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone"
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2.3.2 Wyjscia X4 (5 Wy przekaz)

Wyjscia X4 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 1]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy

Wyjscia X4 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X4 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X4 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%  Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyijscia X4 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 1]

.~ ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjsécia X4 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaZnikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyijscia X4 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).
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Wyjscia X4 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 1]

Wyjscia X4 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X4 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 1]

Wyjscia X4 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X4 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 2]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X4 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X4 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X4 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.
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Wyjscia X4 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 2]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X4 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X4 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X4 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 2]

Wyjscia X4 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X4 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 2]

Wyjscia X4 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X4 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 3]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy
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Wyjscia X4 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X4 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X4 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan wyjscia przekaZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X4 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 3]

.- ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Wyjscia X4 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X4 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).
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Wyjscia X4 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 3]

Wyjscia X4 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X4 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 3]

Wyjscia X4 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X4 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 4]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC)

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X4 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie

moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X4 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X4 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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Wyjscia X4 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 4]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X4 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X4 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X4 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 4]

Wyjscia X4 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X4 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 4]

Wyjscia X4 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X4 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 5]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy
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Wyjscia X4 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X4 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X4 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan wyjscia przekaZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X4 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 5]

.- ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Wyjscia X4 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X4 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).
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Wyjscia X4 . Przypisanie 1

Wyjscia X4 . Przypisanie 7

”n

”

%L  Przypisanie

Wyjscia X4 . Negacja 1

Wyjscia X4 . Negacja 7

Nieaktywny

2 Hardware
2.3 Wy przekaz

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 5]

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X4 / WY 5]

Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw
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2.3.2.1 Wyjscia X4: Serwis

Wyjscia X4 . ROZBROJENIE Kontr  [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywuje i deaktywuje rozbrajanie wyjs¢ przekaznikowych. Jest to pierwszy krok
dwuetapowego procesu rozbrajania wyjs¢ przekaznikowych. Patrz parametr "ROZBROJENIE"
dla drugiego kroku

Wyjscia X4 . Sposéb Rozbrojenia [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / WyjScia X41]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3

> Tryb.

& UWAGA! Aby bezpiecznie przgprowadzic’ procedure konserwacji z uniknieciem catkowitego
wytaczenia procesu, PRZEKAZNIKI MUSZA BYC ROZBROJONE. (Uwaga: styk kontrolny nie moze
by¢ rozbrojony). NALEZY PAMIETAC, aby UZBROIC Z POWROTEM przekazniki po wykonaniu

konserwacji.
Wyjscia X4 . Czas trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X41]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dostepne tylko gdy:

» Wyjsécia X4 . Sposdb Rozbrojenia
= Czasowy

%L  PrzekaZniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego czasu

Wyjscia X4 . ROZBROJENIE [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

@ (7o jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby przekaZniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaZnikdéw ktdre nie sg w stanie podtrzymania lub nie
uptynat czas ich zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i
przekaznik samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia
przekaznikowe bedg z powrotem UZBROJONE.
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Wyjscia X4 . Wy ana wymuszone [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X41]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3
> Tryb.

% Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekazZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".

Wyjscia X4 . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X41]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Dostepne tylko gdy:

e Wyjscia X4 . Wy ana
wymuszone = Czasowy

%L  Stan wyjs¢ przekaZnikowych bedzie wymuszony dla okreslonego czasu, oznacza to ze w tym
czasie wyjscie przekaZnikowe nie bedzie wyswietlac¢ sygnatéw przypisanych do niego.

Wyjscia X4 . Wymus Wszystkie [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X41]
Wyjscia
Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

® Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekaZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze byc¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyjs¢ przekaznikowych
danej grupy jest nadrzedne w stosunku do wymuszenia dla pojedynczego przekaznika.

Wyijscia X4 . Przekaznikl [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X41]

Wyjscia X4 . Przekaznik5

Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

@ Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ przekaznikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone"
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2.3.3 Wyjscia X5 (6 Wy przekaz) (6 Wy przekaz)

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy

Wyijscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%  Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyijscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]

.~ ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjsécia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaZnikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyijscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).
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Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 45



2 Hardware
2.3 Wy przekaz

Wyjscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy
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Wyjscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan wyjscia przekaZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]

.- ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Wyjscia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).
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Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC)

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie

moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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Wyjscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 5]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy
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Wyjscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan wyjscia przekaZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 5]

.- ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Wyjscia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).
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Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 5]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 5]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 6]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.
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Wyjscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 6]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 6]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 6]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
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2.3.3.1 Wyjscia X5: Serwis

Wyjscia X5 . ROZBROJENIE Kontr  [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywuje i deaktywuje rozbrajanie wyjs¢ przekaznikowych. Jest to pierwszy krok
dwuetapowego procesu rozbrajania wyjs¢ przekaznikowych. Patrz parametr "ROZBROJENIE"
dla drugiego kroku

Wyjscia X5 . Sposéb Rozbrojenia [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X5]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3

> Tryb.

& UWAGA! Aby bezpiecznie przgprowadzic’ procedure konserwacji z uniknieciem catkowitego
wytaczenia procesu, PRZEKAZNIKI MUSZA BYC ROZBROJONE. (Uwaga: styk kontrolny nie moze
by¢ rozbrojony). NALEZY PAMIETAC, aby UZBROIC Z POWROTEM przekazniki po wykonaniu

konserwacji.
Wyjscia X5 . Czas trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X5]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dostepne tylko gdy:

» Wyjsécia X5 . Sposdb Rozbrojenia
= Czasowy

%L  PrzekaZniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego czasu

Wyjscia X5 . ROZBROJENIE [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

@ (7o jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby przekaZniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaZnikdéw ktdre nie sg w stanie podtrzymania lub nie
uptynat czas ich zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i
przekaznik samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia
przekaznikowe bedg z powrotem UZBROJONE.
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Wyjscia X5 . Wy ana wymuszone [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X5]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3
> Tryb.

% Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekazZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".

Wyjscia X5 . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X5]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Dostepne tylko gdy:

e Wyjscia X5 . Wy ana
wymuszone = Czasowy

%L  Stan wyjs¢ przekaZnikowych bedzie wymuszony dla okreslonego czasu, oznacza to ze w tym
czasie wyjscie przekaZnikowe nie bedzie wyswietlac¢ sygnatéw przypisanych do niego.

Wyjscia X5 . Wymus Wszystkie [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X51]
Wyjscia
Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

® Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekaZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze byc¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyjs¢ przekaznikowych
danej grupy jest nadrzedne w stosunku do wymuszenia dla pojedynczego przekaznika.

Wyjscia X5 . Przekaznikl [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X51]

Wyjscia X5 . Przekaznik6

Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

@ Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ przekaznikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone"
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2.3.4 Wyjscia X5 (4 Wy przekaz) (4 Wy przekaz)

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy

Wyijscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%  Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyijscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]

.~ ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjsécia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaZnikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyijscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).
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Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 1]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC)

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie

moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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Wyjscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 2]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy
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Wyjscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan wyjscia przekaZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]

.- ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Wyjscia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).
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Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 3]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X5 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X5 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X5 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X5 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.
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Wyjscia X5 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X5 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X5 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X5 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]

Wyjscia X5 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X5 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X5 / WY 4]

Wyjscia X5 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
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2.3.4.1 Wyjscia X5: Serwis

Wyjscia X5 . ROZBROJENIE Kontr  [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywuje i deaktywuje rozbrajanie wyjs¢ przekaznikowych. Jest to pierwszy krok
dwuetapowego procesu rozbrajania wyjs¢ przekaznikowych. Patrz parametr "ROZBROJENIE"
dla drugiego kroku

Wyjscia X5 . Sposéb Rozbrojenia [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X5]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3

> Tryb.

& UWAGA! Aby bezpiecznie przgprowadzic’ procedure konserwacji z uniknieciem catkowitego
wytaczenia procesu, PRZEKAZNIKI MUSZA BYC ROZBROJONE. (Uwaga: styk kontrolny nie moze
by¢ rozbrojony). NALEZY PAMIETAC, aby UZBROIC Z POWROTEM przekazniki po wykonaniu

konserwacji.
Wyjscia X5 . Czas trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X5]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dostepne tylko gdy:

» Wyjsécia X5 . Sposdb Rozbrojenia
= Czasowy

%L  PrzekaZniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego czasu

Wyjscia X5 . ROZBROJENIE [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

@ (7o jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby przekaZniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaZnikdéw ktdre nie sg w stanie podtrzymania lub nie
uptynat czas ich zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i
przekaznik samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia
przekaznikowe bedg z powrotem UZBROJONE.
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Wyjscia X5 . Wy ana wymuszone [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X5]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3
> Tryb.

% Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekazZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".

Wyjscia X5 . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X5]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Dostepne tylko gdy:

e Wyjscia X5 . Wy ana
wymuszone = Czasowy

%L  Stan wyjs¢ przekaZnikowych bedzie wymuszony dla okreslonego czasu, oznacza to ze w tym
czasie wyjscie przekaZnikowe nie bedzie wyswietlac¢ sygnatéw przypisanych do niego.

Wyjscia X5 . Wymus Wszystkie [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X51]
Wyjscia
Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

® Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekaZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze byc¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyjs¢ przekaznikowych
danej grupy jest nadrzedne w stosunku do wymuszenia dla pojedynczego przekaznika.

Wyjscia X5 . Przekaznikl [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X51]

Wyjscia X5 . Przekaznik4

Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

@ Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ przekaznikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone"
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2.3.5 Wyjscia X6 (4 Wy przekaz) (4 Wy przekaz)

Wyjscia X6 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 1]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy

Wyjscia X6 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X6 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X6 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%  Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyijscia X6 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 1]

.~ ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjsécia X6 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaZnikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyijscia X6 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).
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Wyjscia X6 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 1]

Wyjscia X6 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X6 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 1]

Wyjscia X6 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X6 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 2]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC)

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X6 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie

moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X6 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X6 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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Wyjscia X6 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 2]
.~ ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X6 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X6 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X6 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 2]

Wyjscia X6 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X6 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 2]

Wyjscia X6 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X6 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 3]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy
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Wyjscia X6 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X6 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X6 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan wyjscia przekaZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X6 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 3]

.- ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Wyjscia X6 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X6 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).
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Wyjscia X6 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 3]

Wyjscia X6 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X6 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 3]

Wyjscia X6 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X6 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 4]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

L=~ Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X6 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X6 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X6 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.
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Wyjscia X6 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 4]
.~ ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Wyjscia X6 . Podtrzymanie
= Aktywny

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X6 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X6 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 4]

Wyjscia X6 . Przypisanie 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X6 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X6 / WY 4]

Wyjscia X6 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
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2.3.5.1 Wyjscia X6: Serwis

Wyjscia X6 . ROZBROJENIE Kontr  [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywuje i deaktywuje rozbrajanie wyjs¢ przekaznikowych. Jest to pierwszy krok
dwuetapowego procesu rozbrajania wyjs¢ przekaznikowych. Patrz parametr "ROZBROJENIE"
dla drugiego kroku

Wyjscia X6 . Sposéb Rozbrojenia [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / WyjScia X6]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3

> Tryb.

& UWAGA! Aby bezpiecznie przgprowadzic’ procedure konserwacji z uniknieciem catkowitego
wytaczenia procesu, PRZEKAZNIKI MUSZA BYC ROZBROJONE. (Uwaga: styk kontrolny nie moze
by¢ rozbrojony). NALEZY PAMIETAC, aby UZBROIC Z POWROTEM przekazniki po wykonaniu

konserwacji.
Wyjscia X6 . Czas trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X6]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dostepne tylko gdy:

» Wyjsdcia X6 . Sposdb Rozbrojenia
= Czasowy

%L  PrzekaZniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego czasu

Wyjscia X6 . ROZBROJENIE [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

@ (7o jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby przekaZniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaZnikdéw ktdre nie sg w stanie podtrzymania lub nie
uptynat czas ich zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i
przekaznik samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia
przekaznikowe bedg z powrotem UZBROJONE.
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Wyjscia X6 . Wy ana wymuszone [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X6]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3
> Tryb.

% Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekazZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".

Wyjscia X6 . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X6]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Dostepne tylko gdy:

e Wyjscia X6 . Wy ana
wymuszone = Czasowy

%L  Stan wyjs¢ przekaZnikowych bedzie wymuszony dla okreslonego czasu, oznacza to ze w tym
czasie wyjscie przekaZnikowe nie bedzie wyswietlac¢ sygnatéw przypisanych do niego.

Wyjscia X6 . Wymus Wszystkie [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X6]
Wyjscia
Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

® Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekaZnikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze byc¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyjs¢ przekaznikowych
danej grupy jest nadrzedne w stosunku do wymuszenia dla pojedynczego przekaznika.

Wyijscia X6 . Przekaznikl [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X6]

Wyjscia X6 . Przekaznik4

Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

@ Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ przekaznikowych jesli
te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu "wymuszenie
pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone"
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2.4 Diody LED
2.4 Diody LED
2.4.1 LED grupa A
LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3

> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 1]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 1]

aktywny

zielony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 1]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.
% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 1]

Zab . Aktywny .~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie
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LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 1]

LED grupa A . Negacja 5

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 1]

LED grupa A . Przypisanie 5

»-" ... Sys . Internal test state S.3

> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 2]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
L=> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 2]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 2]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda
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LED grupa A . Kolor LED gdy
nieaktywny

”

2 Hardware
2.4 Diody LED

[Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 2]

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1
tacznik[1] . KmdWyt

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1

LED grupa A . Negacja 5

Nieaktywny

[Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 2]

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

[Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 2]

Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2

LED grupa A . Przypisanie 5

”

”

%  Przypisanie

LED grupa A . Podtrzymanie

Nieaktywny

[Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 2]

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

[Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 3]

Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
L=> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.
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LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 3]

”

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 3]

aktywny

czerwony migajacy zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 3]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

> LED kolor aktywny.
% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 3]

Zab . Pobudzenie .- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

&  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 3]

LED grupa A . Negacja 5

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
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LED grupa A . Przypisanie 2

LED grupa A . Przypisanie 5

”n

”

%  Przypisanie

LED grupa A . Podtrzymanie

Nieaktywny

2 Hardware
2.4 Diody LED

[Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 3]

.- ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, lista przypisan.

[Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 4]

Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm

> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania

”n

”

[Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 4]

.- ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

S.3

S.3

S.3

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy
aktywny

czerwony

[Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 4]

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy
nieaktywny

”n

”

[Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 4]

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

& Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem
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LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 4]

LED grupa A . Przypisanie 5

,-" ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 4]

LED grupa A . Negacja 5

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
L=> Tryb.

%  Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 5]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 5]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda
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LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 5]
nieaktywny
zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"
L=~ LED kolor aktywny.
% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem
LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 5]
LED grupa A . Przypisanie 5
.~ ... Sys . Internal test state S.3
s> 1..n, lista przypisan.
%L  Przypisanie
LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 5]
LED grupa A . Negacja 5
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.
% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A / LED 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3

> Tryb.

& Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 6]

,-" ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.
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LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 6]
aktywny
czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3

migajacy, ,-"
L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 6]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

& Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 6]

LED grupa A . Przypisanie 5

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 6]

LED grupa A . Negacja 5

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 7]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
L=> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.
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LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 7]

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 7]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 7]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 7]

LED grupa A . Przypisanie 5

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa A/ LED 7]

LED grupa A . Negacja 5

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 79



2 Hardware
2.4 Diody LED

2.4.2 LED grupa B

LED grupa B . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Sygnat zerowania [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 1]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze byc zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajgcy.

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 1]

aktywny

zielony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 1]

nieaktywny

czerwony migajacy zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

5> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa B . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 1]

Interfejs komunikacyjny .- ... Sys . Internal test state S.3
zabezpieczenia . Aktywny
s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2.4 Diody LED
LED grupa B . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 1]
LED grupa B . Negacja 5
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.
%  Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
LED grupa B . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 1]
LED grupa B . Przypisanie 5
.- ... Sys . Internal test state S.3
> 1..n, lista przypisan.
%  Przypisanie
LED grupa B . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3

L=> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Sygnat zerowania [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 2]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 2]

aktywny

zielony migajacy zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 81



2 Hardware

2.4 Diody LED
LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 2]
nieaktywny
zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa B . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 2]

I[6] . Aktywny .~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa B . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 2]

LED grupa B . Negacja 5

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa B . Przypisanie 2 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 2]

LED grupa B . Przypisanie 5

”

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa B . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
L=> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.
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LED grupa B . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 3]

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 3]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 3]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

5> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa B . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 3]

LED grupa B . Przypisanie 5

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa B . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 3]

LED grupa B . Negacja 5

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

£ Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
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2.4 Diody LED
LED grupa B . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3

> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 4]

”

. ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajgcy.

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 4]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

5> LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 4]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa B . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 4]

LED grupa B . Przypisanie 5

”n

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie
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2.4 Diody LED
LED grupa B . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 4]
LED grupa B . Negacja 5
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.
%  Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
LED grupa B . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 5]

.- ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

S.3

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan

diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 5]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 5]
nieaktywny

”n

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem
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LED grupa B . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 5]

LED grupa B . Przypisanie 5

»-" ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa B . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 5]

LED grupa B . Negacja 5

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

LED grupa B . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
L=> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Sygnat zerowania [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 6]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 6]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

86 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



2 Hardware

2.4 Diody LED
LED grupa B . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 6]
nieaktywny
zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"
L=~ LED kolor aktywny.
% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem
LED grupa B . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 6]
LED grupa B . Przypisanie 5
.~ ... Sys. Internal test state S.3
s> 1..n, lista przypisan.
%L  Przypisanie
LED grupa B . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 6]
LED grupa B . Negacja 5
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.
% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
LED grupa B . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 7]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3

> Tryb.

& Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa B . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 7]

»-" ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.
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LED grupa B . Kolor LED gdy
aktywny

czerwony

[Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 7]

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa B . Kolor LED gdy
nieaktywny

”

”

[Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 7]

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

s> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa B . Przypisanie 1

LED grupa B . Przypisanie 5

”n

”

%  Przypisanie

LED grupa B . Negacja 1

LED grupa B . Negacja 5

Nieaktywny

[Param Urzadzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 7]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

[Param Urzgdzenia / Diody LED / LED grupa B / LED 7]

Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
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2.5 Panel przedni
2.5 Panel przedni

Panel przedni

Hasta [Param Urzadzenia / Bezpieczehstwo / Hasta]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Hasta

Poziom dostepu [Param Urzadzenia / Bezpieczehstwo / Poziom dostepu]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Poziom dostepu

2.5.1 Panel przedni: Parametry globalne

Panel przedni . Wytacz wyswietl [Param Urzgdzenia / Panel przedni]
180s 20s ... 3600s S.3

%  Po uptywie tego czasu zostanie wytagczone podswietlenie wyswietlacza.

Panel przedni . Wybor jezyka [Param Urzgdzenia / Panel przedni]
Angielski Angielski ... Rumunski S.3
<> Selection.

L  Wybdr jezyka

Panel przedni . Wyswietl num. [Param Urzagdzenia / Panel przedni]

ANSI urzadz.

Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

L Wyswietl kody ANSI urzadzenia
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Panel przedni . Edycja/dost czas [Param Urzadzenia / Bezpieczenstwo / Ustawienia ogdlne]
maks
180s 20s ... 3600s S.3

%L Jesli zaden inny przycisk na panelu nie zostanie nacisniety, po uptywie tego czasu wszystkie
zmienione parametry zostang anulowane. Dostep do urzgdzenia zostanie zablokowany przez
przejscie do poziomu , Tylko do odczytu-Lv0”.

2.5.2 Panel przedni: Komendy bezposrednie

Panel przedni . Kontrast [Param Urzgdzenia / Panel przedni]

50% 0% ... 100% S.3

@ Kontrast

Panel przedni . Konfig. resetu [Param Urzadzenia / Bezpieczehstwo / Ustawienia ogdine]

urzadzenia

,Ust.fabr.”, ,Res. has.” »,Ust.fabr.”, ,Res. has.”, Tylko , Ust. fabryczne”, Dezakt. S.3
resetu

L=~ Konfig. resetu urzadzenia.

@ Po nacisnieciu przycisku ,,C” w trakcie zimnego rozruchu urzadzenia na ekranie zostaje
wyswietlone okno dialogowe generalnego resetu. Nalezy wybrad, ktére opcje beda dostepne w
tym oknie dialogowym.

2.5.3 Panel przedni: Wartosci mierzone

Panel przedni . Konfig. resetu [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczehstwal

urzadzenia

,Ust.fabr.”, ,Res. has.” ,Ust.fabr.”, ,Res. has.”, Tylko ,Ust. fabryczne”, Dezakt.
resetu

L=~ Konfig. resetu urzadzenia.

X Po nacisnieciu przycisku ,C” w trakcie zimnego rozruchu urzadzenia na ekranie zostaje
wyswietlone okno dialogowe generalnego resetu. Nalezy wybrac, ktére opcje beda dostepne w
tym oknie dialogowym.
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3 Bezpieczenstwo

« Sterowanie . Upraw taczenia: 5> Tab.
« Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia: > Tab.
* Panel przedni . Edycja/dost czas maks: <> Tab.

* Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia: —=> Tab.

* Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia . Sm. View przez kom. zabez.: 5> Tab.

 Hasta: 5> Tab.

* Poziom dostepu: => Tab.

Sys . Smart View przez USB [Wskazania / Bezpieczehstwo / Stany bezpieczenhstwal]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

X Informacja o aktywacji (dozwoleniu) dostepu programu Smart View przez interfejs USB.

Sys . Smart View przez Eth [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczenstwal
Aktywny Nieaktywny, Aktywny
Dost. zalezy od sprzetu > Tryb.

X Informacja o aktywacji (dozwoleniu) dostepu programu Smart View przez interfejs sieci

Ethernet.
Sys . Hasto pot. USB [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczenstwal
Wytaczone Wytaczone, Domysiny, Zdef. przez uzytk.

L=~ Typ def. hasta.

X Typ/poziom bezpieczenstwa hasta potagczenia przez USB.

Sys . Hasto zdal. pot. sieciowego [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczehstwal

Wytgczone Wytgczone, Domysiny, Zdef. przez uzytk.
L= Typ def. hasta.

X Typ/poziom bezpieczenstwa hasta potaczenia Smart View przez interfejs sieciowy.

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4

Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia . Sm. View przez kom. zabez.: l=> Tab.

91



3 Bezpieczehstwo

Sys . Certyfikat TLS [Wskazania / Bezpieczehstwo / Stany bezpieczenstwal]
Specyficzny dla urzadzenia Specyficzny dla urzadzenia, Podstawowy, Uszkodzony

s> Certyfikat TLS.

X Typ certyfikatu uzywanego przez urzadzenie do komunikacji szyfrowanej. Wartos¢ ta jest
bezposrednio zwigzana z poziomem bezpieczeristwa komunikacji.

Dziennik bezpieczenstwa [Wskazania / Bezpieczenstwo / Dziennik bezpieczenstwal

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Komunikaty zwigzane z zabezpieczeniami

Sys . Smart View przez USB [Param Urzadzenia / Bezpieczenstwo / Komunikacja]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

® Aktywacja lub dezaktywacja dostepu oprogramowania Smart View przez interfejs USB.

Sys . Smart View przez Eth [Param Urzadzenia / Bezpieczenstwo / Komunikacja]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
Dost. zalezy od sprzetu > Tryb.

@ Aktywacja lub dezaktywacja dostepu oprogramowania Smart View przez interfejs sieci
Ethernet.
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4 Parametry przektadnikdéw, kierunkowosci,
kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.1 Param Przki: Parametry globalne
Param Przkt . Kolejnos¢ Faz [Param Przkt / Ustawienia ogdine]
ABC ABC, ACB S.3

<> Kolejnos¢ Faz.

% Kierunek wirowania faz.

Param Przkt . Czestotliwos¢ [Param Przkt / Ustawienia ogdélinel
50Hz 50Hz, 60Hz S.3
> fN.

%L  Wartos¢ nominalna czestotliwosci.
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4.2 VT

4.2 VT

Przektadnik napieciowy

4.2.1 VT: Parametry globalne

VT . Prog nieczut U [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Napiecia]
0.005Un 0.0Un ... 0.100Un S.3

%L  Wartos¢ napiec sktadowych pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie wyswietlana
jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na rejestratory.

VT . 3UO0 mierz. prog nieczut. [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Napiecia]
0.005Un 0.0Un ... 0.100Un S.3

&  WartosS¢ mierzonego napiecia zerowego pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na

rejestratory.
VT . 3U0 obl. prég nieczut. [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Napiecia]
0.005Un 0.0Un ... 0.100Un S.3

%  Wartosc¢ obliczonego napiecia zerowego pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na

rejestratory.
VT . Préog nieczut U012 [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Napiecia]
0.005Un 0.0Un ... 0.100Un S.3

& Wartosc¢ sktadowych symetrycznych napiecia pokazana na panelu lub w oprogramowaniu
bedzie wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma
wptywu na rejestratory.

VT . Pierwotne [Param Przkt / VT]
10000V 60V ... 500000V S.3

%L Wartos¢ nominalna napiecia strony pierwotnej przektadnikéw napieciowych. Wartos¢
miedzyfazowg podaje sie nawet, jesli obcigzenie jest potagczone w tréjkat.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

42 VT
VT . Wtérne [Param Przkt / VT]
100V If: Ztgcze 4 = Napieciowe tory pomiarowe S.3
* 60.00V ... 520.00V
If: Ztacze 4 = Pomiar napiecia | 5 binarnych wyjs¢
przekaznikowych
* 60.00V ... 200.00V
%L Wartos¢ nominalna napiecia strony wtérnej przektadnikéw napieciowych. Wartos¢
miedzyfazowg podaje sie nawet, jesli obcigzenie jest potgczone w tréjkat.
VT . Wiaczenie przekiadnika [Param Przkt / VT]
Fazowe Miedzyfazowe, Fazowe S.3

L=~ Witaczenie przektadnika.

%  Ten parametr musi ustawiony w celu poprawnej interpretacji przypisanego kanatu pomiaru
napiecia (Y lub D).

VT . Pierwotne Ziemn [Param Przkt / VT]
10000V 60V ... 500000V S.3

L  Wartos¢ znamionowa napiecia strony pierwotnej uzwojen przektadnika napieciowego jest
brana pod uwage tylko w przypadku bezposredniego pomiaru napiecia sktadowej zerowej.

VT . Wtérne Ziemn [Param Przkt / VT]
100V If: Ztgcze 4 = Napieciowe tory pomiarowe S.3
e 35.00V ... 520.00V

If: Ztgcze 4 = Pomiar napiecia | 5 binarnych wyjs¢
przekaznikowych

* 35.00V ... 200.00V

&  Wartos¢ znamionowa napiecia strony wtérnej uzwojen przektadnika napieciowego jest brana
pod uwage tylko w przypadku bezposredniego pomiaru napiecia szczatkowego.

VT . U Sync [Param Przkt / VT]
L12 L1, L2, L3, L12,L23, L31 S.3

L=~ Napiecia maja by¢ zsynchr .

%L Czwarte wejscie pomiarowe karty pomiarowej napiecia mierzy napiecie, ktére ma zostac
zsynchronizowane.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.2 VT

VT . MKM fazy
45°

[Param Przkt / Kierunek / Ogdlne]
0° ... 360°

S.3

& Maksymalny kat momentu: kat miedzy pragdem fazowym a napieciem odniesienia w przypadku
zwarcia. Kat ten jest potrzebny do okreslenia kierunku zwarcia.

Uwaga: jesli ,Kolejnos¢ faz” = ,,ACB”, urzadzenie wewnetrznie dostosowuje kat kierunku przez
dodanie 180°.

VT . Zrodto 3UO [Param Przkt / Kierunek / Ogdlne]

Mierzone Mierzone, Obliczone S.3

> Zrédto 3U0.

% Elementy zabezpieczenia przed przetezeniem pradu doziemnego uwzgledniajg ten parametr
przy decyzjach dotyczgcych kierunku. Nalezy sprawdzié, czy ustawienie tego parametru ma
wartosc¢ ,,Measured” (Mierzony) tylko wtedy, gdy napiecie zerowe jest doprowadzane do
czwartego wejscia pomiarowego karty pomiarowej napiecia.

VT . Kat Kierunku Doziemny [Param Przkt / Kierunek / Ogdlne]
110° 0° ... 360° S.3

% Maksymalny moment kata: Kgt pomiedzy wielkoscig mierzong a wielkoscig odniesienia w
przypadku zwarcia. Kat ten jest potrzebny do detekcji kierunku w przypadku zwarcia
doziemnego. WielkosSci pomiarowe zalezg od sposobu okreslania kierunku.

VT . Kor. kata ECT [Param Przkt / Kierunek / Ogdlne]
0° -45.0° ... 45.0° S.3

&  Precyzyjne dopasowanie kata pomiarowego przektadnika ziemnozwarciowego. Poprzez
korekcje kata mozna wyeliminowac btedy przektadnika.

VT . 310 mierz kier [Param Przkt / Kierunek / Ogdlne]

310 mierz 3U0 310 mierz 3U0, 12,U2, Podw, cos(¢) , sin(¢) S.3

s> 310 mierz kier.

&  Opcje wykrywania kierunku

VT . Ster kier obl 310 [Param Przkt / Kierunek / Ogdlne]

310 obl 3U0 310 obl 3U0, 310 obl lobl (310 mierz), Podw, IR Neg, S.3

cos(d) , sin(d)
> Ster kier obl 310.

%L  Opcje wykrywania kierunku
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.2 VT
VT . 3VO min [Param Przkt / Kierunek / Watometryczne]
0.2Un 0.01Un ... 2.00Un S.3
%  Prég napiecia wykrywania kierunku zwarc¢ doziemnych
VT . £(3VO min) [Param Przkt / Kierunek / Watometryczne]
0.1s 0.00s ... 60.00s S.3

%  Czas zwolnienia wykrywania kierunku zwarc¢ doziemnych: gdy wartos¢ 3V0 wzrosnie powyzej
wartosci ustawienia ,3V0 min”, czas ten zaczyna ptynacé. Wyniki wykrywania kierunku zostaja
zwolnione po uptynieciu tego czasu.

VT . 1z mierz min [Param Przkt / Kierunek / Watometryczne]
0.1lIn Jesli: Czut_prad doziemny = 0 S.3
Dostepne tylko gdy: * 0.02In ... 2.00In

* VT . 310 mierz kier = cos(¢) Jesli: Czut_prad doziemny = 0

* VT . 310 mierz kier = sin(¢)
¢ 0.002In ... 2.000In

%  Prog wartosci pragdu w metodach wykrywania kierunku cos(¢) i sin(¢) z uzyciem zmierzonego
pradu doziemnego

VT . Kat gran. 1z mierz A1 [Param Przkt / Kierunek / Watometryczne]
3° 1° ... 20° S.3
Dostepne tylko gdy:

e VT . 310 mierz kier = cos(¢)
e VT . 310 mierz kier = sin(¢)

%  Kat graniczny 1 metody cos lub sin z uzyciem zmierzonego pradu doziemnego

VT . Kat gran. 1z mierz A2 [Param Przkt / Kierunek / Watometryczne]
3° 1° ... 20° S.3
Dostepne tylko gdy:

e VT . 310 mierz kier = cos(¢)
e VT . 310 mierz kier = sin(¢)

%  Kat graniczny 2 metody cos lub sin z uzyciem zmierzonego pradu doziemnego
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

42 VT
VT . 1z obl min. [Param Przkt / Kierunek / Watometryczne]
0.1In 0.02In ... 2.00In S.3

Dostepne tylko gdy:

» VT . Ster kier obl 310 = cos(¢)
* VT . Ster kier obl 310 = sin(¢)

%  Prog wartosci pragdu w metodach wykrywania kierunku cos(¢) i sin(¢) z uzyciem zmierzonego
pradu doziemnego

VT . Kat gran. Iz obl A1 [Param Przkt / Kierunek / Watometryczne]
3° 1° ... 20° S.3
Dostepne tylko gdy:

* VT . Ster kier obl 310 = cos(¢)
e VT . Ster kier obl 310 = sin(¢)

%  Kat graniczny 1 okreslania kierunku zwarcia doziemnego metoda ,,cos(¢)” lub ,,sin(¢)”

VT . Kat gran. Iz obl A2 [Param Przkt / Kierunek / Watometryczne]
3° 1° ... 20° S.3
Dostepne tylko gdy:

» VT . Ster kier obl 310 = cos(¢)
* VT . Ster kier obl 310 = sin(¢)

%  Kat graniczny 2 okreslania kierunku zwarcia doziemnego metoda ,,cos(¢)” lub ,sin(¢)”

VT . Poziom Nap dla Pom Czest [Param Przkt / Czestotliwos¢]
0.5Un 0.15Un ... 0.90Un S.3

%  Poziom napiecia dla pomiaru czestotliwosci.

VT . Tryb-Utrata Synch [Param Przkt / Czestotliwos(]
dwie fazy jedna faza, dwie fazy, trzy fazy S.3

L=~ Tryb-Utrata Synch.

%  Wyzwolenie elementu funkcji delta phi (utrata synchronizmu), jesli zostanie przekroczony kat
przesuniecia napiecia (delta phi) tréch zmierzonych napiec (faza-ziemia lub faza-faza) v jednej
faze, dwdch fazach lub wszystkich trzech fazach.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.2 VT
. Przedziat stab. f [Param Przkt / Czestotliwos¢]
0...10 S.3
Przedziat stabilizacji, do stabilizacji wartosci czestotliwosci przed chwilowymi wahaniami.
Wartos¢ ustawienia jest podana w cyklach przy czestotliwosci znamionowej.
. Przedziat df/dt [Param Przkt / Czestotliwos$¢]
2...10 S.3
Przedziat czasowy oznaczania wartosci df/dt (ROCOF). Wartos¢ ustawienia jest podana w
cyklach przy czestotliwosci znamionowej.
. Przedziat stab. df/dt [Param Przkt / Czestotliwos¢]
2...10 S.3

Przedziat stabilizacji, do stabilizacji wartosci df/dt (ROCOF) przed chwilowymi wahaniami.
Wartos¢ ustawienia jest podana w cyklach przy czestotliwosci znamionowej.

4.2.2 VT: Sygnaty (stany wyjsc)

VT .

g

Niepr. kol. faz [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Kolejnos¢ Faz]

Sygnat, ze urzadzenie wykryto kolejnos¢ faz (L1-L2-L3 / L1-L3-L2) réznigcg sie od ustawionej w
menu [Ustawienia polowe / Ustawienia ogdlne] ,,Kolejnosc¢ faz”.

4.2.3 VT: Wartosci mierzone

VT . f [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]

A

4

4

715

VT .

A

Wartos¢ mierzona: Czestotliwos¢.

. UL12 [Wskazania / WartoSci mierzone / Napiecia ]

Wartosc¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)

. UL23 [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)

. UL31 [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]

Wartosc¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)

ULl [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.2 VT

VT .

A

713

715

73

4

73

4

73

4

4

100

UL2 [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

. UL3 [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

. 3UO0 mierz. [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)

. 3U0 obl. [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)

. uo [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej zerowej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

.Ul [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

. U2 [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej przeciwnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

. %(U2/U1l) [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona (obliczona): %U2/U1 jesli ABC, %U1/U2 jesli CBA.

. kat fazowy UL12 [Wskazania / WartoSci mierzone / Napiecia ]

Wartosc¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL12.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

. kat fazowy UL23 [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL23

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.2 VT
VT . kat fazowy UL31 [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]
X Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL31.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
VT . kat fazowy UL1 [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]
X Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
VT . kat fazowy UL2 [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]
N Wartosé mierzona (obliczona): Kat fazora UL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
VT . kat fazowy UL3 [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]
X Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
VT . kat fazowy 3UO mierz [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]
N Wartos¢ mierzona: Kat fazora 3U0 mierz.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
VT . kat fazowy 3UO0 obl [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]
X Wartos¢ obliczona Kat fazora 3U0 obl.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
VT . kat fazowy UO [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia ]
N Wartosé mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
VT . kat fazowy Ul [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia ]
X Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodnej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.2 VT

VT .

A

713

715

73

4

7.3

4

73

715

4

715

102

kat fazowy U2

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej przeciwnej.

[Wskazania / WartoSci

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

. df/dt

[Wskazania / Wartosci

mierzone / Napiecia ]

mierzone / Napiecia ]

Wartos¢ mierzona (obliczona): Szybkosc¢ zmiany czestotliwosci.

. Utrata Synch

[Wskazania / Wartosci

Wartos¢ mierzona (obliczona): utrata synchromizmu.

. UL12 RMS

Wartos¢ mierzona:

. UL23 RMS

Wartos¢ mierzona:

. UL31 RMS

Wartos¢ mierzona:

. UL1 RMS

Wartos¢ mierzona:

. UL2 RMS

Wartos¢ mierzona:

. UL3 RMS

Wartos¢ mierzona:

. 3UO0 mierz. RMS

[Wskazania / Wartosci

napiecie miedzyfazowe (RMS)

[Wskazania / Wartosci

napiecie miedzyfazowe (RMS)

[Wskazania / Wartosci

napiecie miedzyfazowe (RMS)

[Wskazania / Wartosci

napiecie fazowe. (RMS)

[Wskazania / Wartosci

napiecie fazowe. (RMS)

[Wskazania / Wartosci

napiecie fazowe. (RMS)

[Wskazania / Wartosci

Wartos¢ mierzona (mierzona): 3U0 (RMS)

. 3UO0 obl. RMS

[Wskazania / Wartosci

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0O (RMS)

MCDLV4

mierzone / Napiecia ]

mierzone / Napiecia RMS]

mierzone / Napiecia RMS]

mierzone / Napiecia RMS]

mierzone / Napiecia RMS]

mierzone / Napiecia RMS]

mierzone / Napiecia RMS]

mierzone / Napiecia RMS]

mierzone / Napiecia RMS]
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.2 VT

VT . U/f [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

N Stosunek V/Hz w odniesieniu do wartosci znamionowych.

VT . %UL12 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): UL12 catkowita wartos¢ znieksztatcern harmonicznych w
odniesieniu do harmonicznej podstawowej

VT . %UL23 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): UL23 catkowita wartos¢ znieksztatcern harmonicznych w
odniesieniu do harmonicznej podstawowej

VT . %UL31 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

XN Wartos¢ mierzona (obliczona): UL31 catkowita wartos¢ znieksztatcern harmonicznych w
odniesieniu do harmonicznej podstawowej

VT . %UL1 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

XN Wartosé mierzona (obliczona): UL1 catkowita wartos¢ znieksztatcerr harmonicznych w
odniesieniu do harmonicznej podstawowej

VT . %UL2 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

XN Wartosé mierzona (obliczona): UL2 catkowita wartos¢ znieksztatcern harmonicznych w
odniesieniu do harmonicznej podstawowej

VT . %UL3 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): UL3 catkowita wartos¢ znieksztatcerr harmonicznych w
odniesieniu do harmonicznej podstawowej

VT . UL12 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): UL12 catkowita wartos¢ znieksztatcerr harmonicznych

VT . UL23 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

N Wartosé mierzona (obliczona): UL23 catkowita wartos¢ znieksztatcern harmonicznych

VT . UL31 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): UL31 catkowita wartos¢ znieksztatcerr harmonicznych

VT . UL1 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

N Wartosé mierzona (obliczona): UL1 catkowita wartos¢ znieksztatcer harmonicznych
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.2 VT

VT .
S

713

UL2 THD [Wskazania / WartosSci mierzone / Napiecia RMS]

Wartos¢ mierzona (obliczona): UL2 catkowita wartosc¢ znieksztatcernn harmonicznych

. UL3 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / Napiecia RMS]

Wartos¢ mierzona (obliczona): UL3 catkowita wartos¢ znieksztatcert harmonicznych

4.2.4 VT: Statystyka

VT

3

(N

3

N

3

(N

3

(N

3

3

(N

3

&l

3

(N

104

. f max [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

Max. wartosc¢ czestotliwosci

. UL12 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

UL12 wartos¢ maksymalna (RMS)

. UL23 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

UL23 wartos¢ maksymalna (RMS)

. UL31 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

UL31 wartos¢ maksymalna (RMS)

. UL1 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

UL1 wartos¢ maksymalna (RMS)

. UL2 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

UL2 wartos¢ maksymalna (RMS)

. UL3 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

UL3 wartos¢ maksymalna (RMS)

. 3UO0 mierz max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

Wartos¢ mierzona: 3U0 wartos¢ maksymalna (RMS)

. 3U0 obl max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 wartos¢ maksymalna (RMS)
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.2 VT

3

. Ul max [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

&l

Wartos¢ maksymalna: napiecie sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

3

. U2 max [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

(N

Wartos¢ maksymalna: napiecie sktadowej przeciwnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

3

. %(U2/U1) max [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

(N

Wartos¢ mierzona (obliczona):%U2/U1 wartos¢ max

3

. U/f max [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

(N

Wartos¢ maksymalna: Stosunek V/Hz w odniesieniu do wartosci znamionowych.

3

. f min [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

Min. wartos¢ czestotliwosci

3

. UL12 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

(N;

UL12 wartos¢ minimalna (RMS)

3

. UL23 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

N

UL23 wartos¢ minimalna (RMS)

3

. UL31 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

(N

UL31 wartos¢ minimalna (RMS)

3

. UL1 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

(N

UL1 wartos¢ minimalna (RMS)

3

. UL2 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

UL2 wartos¢ minimalna (RMS)

3

. UL3 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

(N

UL3 wartos¢ minimalna (RMS)

3

. 3UO0 mierz min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

(N

Wartos¢ mierzona: 3U0 wartos¢ minimalna (RMS)
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4.2 VT

VT .

3

(N

3

(N

3

(N

3

3

(N;

3

N

3

(N

3

(N

3

3

(N

106

3UO0 obl min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 wartos¢ minimalna (RMS)

. Ul min [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

Wartos¢ minimalna: napiecie sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

. U2 min [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

Wartos¢ minimalna: napiecie sktadowej przeciwnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

. %(U2/U1) min [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

Wartos¢ mierzona (obliczona):%U2/U1 wartos¢ min

. U/f min. [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]

Wartos¢ minimalna: Stosunek V/Hz w odniesieniu do wartosci znamionowych.

. UL12 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Usr kroczace]

UL12 wartosc¢ srednia (RMS)

. UL23 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Usr kroczace]

UL23 wartos¢ srednia (RMS)

. UL31 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Usr kroczace]

UL31 wartosc¢ srednia (RMS)

. UL1 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Usr kroczace]

UL1 wartosc¢ Srednia (RMS)

. UL2 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Usr kroczace]

UL2 wartos¢ srednia (RMS)

. UL3 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Usr kroczace]

UL3 wartosc¢ sSrednia (RMS)
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.3 CT Lokalne

4.3 CT Lokalne

Przektadnik pradowy Lokalne urzgdzenie

4.3.1 CT Lokalne: Parametry globalne
CT Lokalne . Préog nieczut IL1, IL2, [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / CT Lokalne]
IL3
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%L  Wartos¢ pradéw fazowych pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie wyswietlana jako
zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na rejestratory.

CT Lokalne . Prég nieczut 310 [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / CT Lokalne]
mierz
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Wartos¢ mierzonego pradu zerowego pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na
rejestratory.

CT Lokalne . Prog nieczut 310 obl [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / CT Lokalne]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Wartosc¢ obliczonego pradu zerowego pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na

rejestratory.
CT Lokalne . Prég nieczut 1012 [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / CT Lokalne]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

& Wartosc¢ sktadowych symetrycznych pradu pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na

rejestratory.
CT Lokalne . Pierwotne [Param Przkt / CT Lokalne]
1000A 1A ... 50000A S.3

%L Wartos¢ nominalna pradu strony pierwotnej przektadnikéw pradowych.

CT Lokalne . Wtorne [Param Przkt / CT Lokalne]
1A 1A, 5A S.3

L=~ Przekt pierw/wtérn.

&  WartosS¢ nominalna pradu strony wtdérnej przektadnikéw pradowych.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.3 CT Lokalne

CT Lokalne . Inwersja Pradu [Param Przkt / CT Lokalne]
0° 0°, 180° S.3
L=~ Biegunowos¢.

%  Poprawnos¢ dziatania zabezpieczenia ziemnozwarciowego kierunkowego zalezy takze od
poprawnego okablowania przektadnika ziemnozwarciowego. Jesli wszystkie przektadniki s
podtaczone do urzadzenia z nieprawidtowa biegunowosciag, btedna biegunowos¢ moze by¢
skorygowana przez zmiane ustawien ,,0°” lub ,180°” poprzez ten parametr. Parametr ten
zmienia aktualne wektory pradu o 180°.

CT Lokalne . Pierwotne Ziemn [Param Przkt / CT Lokalne]
1000A 1A ... 50000A S.3

& Nastawa ta definiuje wartos¢ znamionowa strony pierwotnej przektadnika pradu doziemienia.
Jezeli prad doziemienia jest mierzony w uktadzie Holmgreena to wartos¢ pradu fazowego
strony pierwotnej przektadnika musi by¢ wprowadzona tutaj.

CT Lokalne . Wtérne Ziemn [Param Przkt / CT Lokalne]
1A 1A, 5A S.3

L=> Przekt pierw/wtérn.

% Ta nastawa definiuje wartos¢ znamionowa pradu strony wtdrnej podtaczonego przektadnika
pradu doziemnego. Jesli pomiar pragdu doziemnego jest realizowany w uktadzie Holmgreena, to
wartosc pradu fazowego strony wtdérnej przektadnika musi by¢ wprowadzona tutaj.

CT Lokalne . Inwersja Pradu [Param Przkt / CT Lokalnel
Ziemn
0° 0°, 180° 5.3

L~ Biegunowos¢.

%  Poprawnosc dziatania zabezpieczenia ziemnozwarciowego kierunkowego zalezy takze od
poprawnego okablowania przektadnika pragdowego ziemnozwarciowego. Btedna biegunowosc/
okablowanie mozna skorygowac za pomocg ustawien ,0°” lub ,180°”. Operator ma mozliwosc¢
obrécenia wektora pradu o 180° (zmiana znaku) bez potrzeby zmiany okablowania. Oznacza
to, ze pod wzgledem wartosci liczbowych ustalony wskazZnik pradu zostat obrécony o 180°
przez urzgdzenie.

4.3.2 CT Lokalne: Sygnaty (stany wyjs¢)
CT Lokalne . Niepr. kol. faz [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Kolejnos¢ Faz]

&, Sygnaf, ze urzadzenie wykryto kolejnos¢ faz (L1-L2-L3 /L1-L3-L2) réznigca sie od ustawionej w
menu [Ustawienia polowe / Ustawienia ogdlne] ,,Kolejnos¢ faz”.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.3 CT Lokalne

4.3.3 CT Lokalne: Wartosci mierzone

CT Lokalne . IL1 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

N Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . IL2 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

N Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . IL3 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

X Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . 310 mierz [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

X Wartos¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . 310 obl [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . 10 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

N Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . 11 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

X Wartos¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . 12 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

N Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . IL1 H2 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

X Wartosé mierzona: 2 harmoniczna /1 harmoniczna IL1

CT Lokalne . IL2 H2 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady ]

X Wartosé¢ mierzona: 2 harmoniczna /1 harmoniczna IL2

CT Lokalne . IL3 H2 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

X Wartosé mierzona: 2 harmoniczna / 1 harmoniczna IL3
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.3 CT Lokalne

CT Lokalne . 310 H2 mierz [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

X Wartosc¢ zmierzona: 2. harmoniczna/l. harmoniczna 310 (zmierzona)

CT Lokalne . 310 H2 obl [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

X Wartosé zmierzona (obliczona): 2. harmoniczna/1. harmoniczna 310 (obliczona)

CT Lokalne . %(12/11) [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

N Wartosé mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA

CT Lokalne . kat fazowy IL1 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]
X Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

CT Lokalne . kat fazowy IL2 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]
N Wartosé mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

CT Lokalne . kat fazowy IL3 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]
X Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

CT Lokalne . kat fazowy 310 mierz [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]
N Wartosé mierzona kata fazora wektora pradu 310.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

CT Lokalne . kat fazowy 310 obl [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]
X Wartos¢ obliczona kata fazora wektora pradu 3I0.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

CT Lokalne . kat fazowy 10 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]

N Wartosé mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.3 CT Lokalne

CT Lokalne . kat faz. 11 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]
X Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodnej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

CT Lokalne . kat faz. 12 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady 1]
X Wartosé mierzona (obliczona): Kat sktadowej przeciwnej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

CT Lokalne . IL1 RMS [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Pragdy RMS]

N Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

CT Lokalne . IL2 RMS [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

N Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

CT Lokalne . IL3 RMS [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

N Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

CT Lokalne . 310 mierz RMS [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

X Wartosé mierzona: 310. (RMS)

CT Lokalne . 310 obl RMS [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS)

CT Lokalne . %IL1 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

X Wartosé mierzona (obliczona): IL1 catkowita wartos¢ znieksztatcerr harmonicznych

CT Lokalne . %IL2 THD [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

N Wartosé mierzona (obliczona): IL2 catkowita wartosc¢ znieksztatcerr harmonicznych

CT Lokalne . %IL3 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita wartos¢ znieksztatcerr harmonicznych

CT Lokalne . IL1 THD [Wskazania / WartoSci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

N Wartos¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita wartosc¢ znieksztatcen harmonicznych pradu
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.3 CT Lokalne

CT Lokalne . IL2 THD [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita wartosc¢ znieksztatcerr harmonicznych pradu
CT Lokalne . IL3 THD [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Lokalne / Prady RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita wartos¢ znieksztatcerr harmonicznych pradu

4.3.4 CT Lokalne: Statystyka

CT Lokalne . IL1 sSr RMS [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / CT Lokalne]

IL1 Wartos¢ srednia (RMS)

CT Lokalne . IL2 sSr RMS [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / CT Lokalne]

IL2 Wartosc¢ srednia (RMS)

CT Lokalne . IL3 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / CT Lokalne]

IL3 Wartos¢ srednia (RMS)

CT Lokalne . Zapotrz IL1 Szcz [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / CT Lokalne]

Wartosc¢ szczytowa zapotrzebowania IL1, wartos¢ skuteczna.

CT Lokalne . Zapotrz IL2 Szcz [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / CT Lokalne]

Wartosc¢ szczytowa zapotrzebowania IL2, wartosc¢ skuteczna.

CT Lokalne . Zapotrz IL3 Szcz [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / CT Lokalne]

Wartosc¢ szczytowa zapotrzebowania IL3, wartos¢ skuteczna.

CT Lokalne . IL1 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

IL1 Wartos¢ maksymalna (RMS)

CT Lokalne . IL2 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

IL2 Wartos¢ maksymalna (RMS)

CT Lokalne . IL3 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

IL3 Wartos¢ maksymalna (RMS)
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4.3 CT Lokalne

CT Lokalne . 310 mierz max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

Wartos¢ max mierzona pradu 310 (RMS)

CT Lokalne . 310 obl max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

Wartos¢ max mierzona (obliczona) pradu 310 (RMS)

CT Lokalne . 11 max [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

Maksymalna wartos¢ pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . 12 max [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

Maksymalna wartos¢ pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . %(12/11) max [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 wartos¢ maksymalna jesli ABC, 11/12 jesli CBA

CT Lokalne . IL1 H2 max [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL1

CT Lokalne . IL2 H2 max [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL2

CT Lokalne . IL3 H2 max [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL3

CT Lokalne . 310 H2 mierz max [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

Wartosc¢ zmierzona: Maksymalny stosunek 2. harmonicznej do sktadowej podstawowej 310
(zmierzonej)

CT Lokalne . 310 H2 obl max [Wskazania / Statystyki / Max / CT Lokalne]

Wartosc¢ zmierzona (obliczona): Maksymalny stosunek 2. . harmonicznej do 1. harmonicznej
310 (obliczonej)

CT Lokalne . IL1 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

IL1 Wartos¢ minimalna (RMS)

CT Lokalne . IL2 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

IL2 Wartos¢ minimalna (RMS)
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4.3 CT Lokalne

CT Lokalne . IL3 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

IL3 Wartos¢ minimalna (RMS)

CT Lokalne . 310 mierz min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

Wartos¢ min. mierzona pradu 310 (RMS)

CT Lokalne . 310 obl min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

Wartos¢ min. mierzona (obliczona) pradu 310 (RMS)

CT Lokalne . I1 min [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

Minimalna wartosc¢ pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . 12 min [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

Minimalna wartos¢ pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne . %(12/11) min [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 wartos¢ maksymalna jesli ABC, 11/12 jesli CBA

CT Lokalne . IL1 H2 min [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL1

CT Lokalne . IL2 H2 min [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL2

CT Lokalne . IL3 H2 min [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL3

CT Lokalne . 310 H2 mierz min [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

Wartosc¢ zmierzona: Minimalny stosunek 2. harmonicznej do 1. harmonicznej 310 (zmierzonej)

CT Lokalne . 310 H2 obl min [Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]
310 H2 obl min
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4.4 CT Zdalne
4.4 CT Zdalne
Przektadnik pradowy Zdalne urzadzenie
4.4.1 CT Zdalne: Parametry globalne
CT Zdalne . Pierwotne [Param Przkt / CT Zdalne]
1000A 1A ... 50000A S.3

&L  Wartos¢ nominalna pradu strony pierwotnej przektadnikéw pradowych.

To ustawienie jest zgodne z ustawieniem lokalnego przektadnika prgdowego urzgdzenia
zdalnego.

WSKAZOWKA: to ustawienie powinno by¢ identyczne z ustawieniem lokalnego przektadnika
pradowego urzadzenia zdalnego.

CT Zdalne . Wtérne [Param Przkt / CT Zdalnel
1A 1A, 5A S.3

s> Przekt pierw/wtérn.

L  Wartos¢ nominalna pradu strony wtdrnej przektadnikéw pradowych.

To ustawienie jest zgodne z ustawieniem lokalnego przektadnika prgdowego urzadzenia
zdalnego.

WSKAZOWKA: to ustawienie powinno by¢ identyczne z ustawieniem lokalnego przektadnika
pradowego urzadzenia zdalnego.

4.4.2 CT Zdalne: Wartosci mierzone

CT Zdalne . IL1 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Zdalne / Prady ]

N Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Zdalne . IL2 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Zdalne / Prady ]

X Wartosé mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Zdalne . IL3 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Zdalne / Prady ]

N Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Zdalne . 10 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Zdalne / Prady ]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza harmoniczna)
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CT Zdalne . 11 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Zdalne / Prady 1]

N Wartos¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Zdalne . 12 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Zdalne / Prady ]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Zdalne . kat fazowy IL1 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Zdalne / Prady 1]
N Wartosé mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL1.

Wskaz w zdalnej lokalizacji (wymagany wskaz odniesienia).

CT Zdalne . kat fazowy IL2 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Zdalne / Prady 1]
X Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL2.

Wskaz w zdalnej lokalizacji (wymagany wskaz odniesienia).

CT Zdalne . kat fazowy IL3 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Zdalne / Prady 1]
N Wartosé mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL3.

Wskaz w zdalnej lokalizacji (wymagany wskaz odniesienia).

CT Zdalne . kat fazowy 10 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Zdalne / Prady ]
X Wartosé mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowej.

Wskaz w zdalnej lokalizacji (wymagany wskaz odniesienia).

CT Zdalne . kat faz. 11 [Wskazania / WartosSci mierzone / CT Zdalne / Prady ]
N Wartosé mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodnej.

Wskaz w zdalnej lokalizacji (wymagany wskaz odniesienia).

CT Zdalne . kat faz. 12 [Wskazania / Wartosci mierzone / CT Zdalne / Prady ]
X Wartosé mierzona (obliczona): Kat sktadowej przeciwnej.

Wskaz w zdalnej lokalizacji (wymagany wskaz odniesienia).
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.5 Transformator

4.5 Transformator

Transformator

4.5.1 Transformator: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Transformator . Tryb [Wybdr Modutéw]
w= UZYj S.3
> Tryb.

%  Tryb okresla, czy transformator jest uzywany w strefie zabezpieczenia. Wskazéwka! W
przypadku zastosowania réznicowego linii ustawienie urzadzenia lokalnego i zdalnego musi
by¢ jednakowe.

4.5.2 Transformator: Parametry globalne

Transformator . SN [Param Przkt / Transformator]
17.321MVA 0.001MVA ... 2000.000MVA P.2

& Moc znamionowa transformatora (MVA)

Transformator . Wysokie napiecie [Param Przkt / Transformator]
znamionowe (W1)

10000V 60V ... 500000V P.2

%L Napiecie znamionowe (miedzyfazowe) strony wysokonapieciowej (pierwotnej) transformatora.
Na urzadzeniu zabezpieczajagcym jest podigczone do wejscia pomiaru pragdu W1 (gniazdo X3).

Transformator . Niskie napiecie [Param Przkt / Transformator]
znamionowe (W2)

10000V 60V ... 500000V P.2

& Napiecie znamionowe (miedzyfazowe) strony niskonapieciowej (wtérnej) transformatora. Na
urzadzeniu zabezpieczajacym jest podigczone do wejscia pomiaru pradu W2 (gniazdo X4).

Transformator . W1 potaczenie/ [Param Przkt / Transformator]
uziemienie
Y Y, D, Z, YN, ZN P.2

> W1 potaczenie/uziemienie.

% Porada: Sktadowa zerowa bedzie pominieta aby zapobiec btednym wytaczeniom
zabezpieczenia réznicowego. Jesli punkt gwiazdowy bedzie uziemiony to sktadowa zgodna
zerowa bedzie pominieta.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.5 Transformator

Transformator . W2 potaczenie/ [Param Przkt / Transformator]
uziemienie
y y, d, z,yn, zn P.2

L~ W2 potaczenie/uziemienie.

% Porada: Sktadowa zerowa bedzie pominieta aby zapobiec btednym wytaczeniom
zabezpieczenia réznicowego. Jesli punkt gwiazdowy bedzie uziemiony to sktadowa zgodna
zerowa bedzie pominieta

Transformator . Przesuniecie [Param Przkt / Transformator]
fazowe
0 0...11 P.2

&  Przesuniecie fazowe miedzy strong W1 i W2. Kat ten jest réwny wspdtczynnikowi (1, 2, 3-11)
pomnozonemu przez 30 stopni.

Transformator . Przetacznik [Param Przkt / Transformator]
zaczepow
0% -15% ... 15% P.2

&  Przetacznik zaczepow (odnosi sie do strony W1)

Transformator . Strona pomiaru [Param Przkt / Transformator]
w1l W1, W2 P.2
L=~ LR_HVside.

%  Okresla, jakie uzwojenie transformatora jest podtagczone do tego urzadzenia. Urzadzenia
uzywajg danych z tabliczki znamionowej transformatora, aby automatycznie dostosowac
przetozenie i skojarzenie uzwojen.
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5 System

5 System

System

5.1 Sys: Parametry globalne

Sys . Skalowanie [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Ustawienia ogélnel]
Wartosci nominalne Wartosci nominalne, Wartosci pierwotne, Wartosci S.3
wtérne

s> Skalowanie.

%  Wyswietlaj wartosci mierzone jako pierwotne, wtérne lub w wielokrotnosciach wartosci
nominalnych (p. u., ang: per unit).

Sys . Potw. przyciskiem ,,C” [Param Urzgdzenia / Zerowanie]

Potw. LED bez hasta Nic, Potw. LED bez hasta, Potw. LED, Potw. LED i P.2
przekaznikéw, Potw. wszystkiego

<> Potw. przyciskiem ,C".

% Nalezy wybral, ktére elementy zatwierdzane moga by¢ resetowane nacisnieciem przycisku

,,CII.
Sys . Zdal. reset. [Param Urzgdzenia / Zerowanie]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

> Tryb.

%  Wiacza lub wytacza opcje potwierdzania przez zewnetrzne/zdalnie sterowane sygnaty
(przypisania) i system SCADA.

Sys . Zeruj LED [Param Urzgdzenia / Zerowanie]
.~ ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

e Sys . Zdal. reset. = Aktywny

L  Wszystkie zerowalne diody LED bedg wyzerowanene, jesli stan przypisanego sygnatu jest
prawda.
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5 System
5.1 Sys: Parametry globalne

Sys . Zeruj wy przek [Param Urzgdzenia / Zerowanie]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Sys . Zdal. reset. = Aktywny

L  Wszystkie zerowalne wyjscia przekaznikowe bedg wyzerowane, jesli stan przypisanego

sygnatu jest prawdg.
Sys . Zeruj SCADA [Param Urzgdzenia / Zerowanie]
.~ ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

* Sys . Zdal. reset. = Aktywny

%  Sygnaty SCADA z podtrzymaniem sg potwierdzane, gdy przypisany sygnat osiggnie stan
~prawda”.

Sys . Blokada ustawien [Param Przkt / Ustawienia ogélne]

»-" ... Sys . Internal test state P2

”

L=~ 1..n, lista przypisan.

% Zadne parametry nie moga zostac¢ zmienione, jesli to wejscie ma wartos¢ prawda. Ustawienia
parametru s zablokowane.

Sys . Wybdér Banku Nast [Param Zab / Wybér Banku Nast]
Bankl Bankl, Bank2, Bank3, Bank4, Bank od Fkcji We, Bank ze P.2
Scada

L=~ Wybér Banku Nast.

&  Wybdr Banku Nastaw

120 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



5 System
5.2 Sys: Komendy bezposrednie

Sys . Bankl: Aktywowany przez [Param Zab / Wybér Banku Nast]

Sys . Bank4: Aktywowany przez

.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2
s> 1..n, PSS.

% Ta nastawa ustawiona bedzie jako aktywna, jesli bank nastaw jest ustawiony jako "Param od
Fkcji We", podczas gdy pozostate trzy wejscia sa ustawione jako nieaktywne. W przypadku gdy
dwie lub wiecej funkcje wejsciowe sg jednoczesnie aktywne, nie ma przetaczania. Jesli
wszystkie funkcje wejsciowe sg nieaktywne to urzadzenie dziata dalej z ostatnio uaktywnionym
zestawem parametrow.

5.2 Sys: Komendy bezposrednie

Sys . Zeruj wszystko [Wskazania / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
L=> Tryb.

@ Zerowanie wszystkich wyjs¢ przekaZznikowych, diod LED, SCADY i komend wytaczania.

Sys . Zeruj LED [Wskazania / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
> Tryb.

@ Wszystkie zerowalne diody LED bedg wyzerowane.

Sys . Zeruj wy przek [Wskazania / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Wszystkie zerowalne wyjscia przekaZznikowe bedg wyzerowane.

Sys . Zeruj SCADA [Wskazania / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
> Tryb.

@ Sygnaty SCADA z podtrzymaniem sa potwierdzane.
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5 System
5.3 Sys: Stany wejs¢

Sys . Odbl. blok. ustaw. [Param Przkt / Ustawienia ogdline]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Krdtkotrwate odblokowanie blokady ustawien

Sys . Restart [Serwis / Ogdlne]
nie nie, tak S.3
=> tak/nie.

@ Restart urzadzenia.

5.3 Sys: Stany wejsd¢

Sys . Zeruj LED-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

&L Stan modutu wejsciowego: Stan diod LED zerowany wejsciem dwustanowym

Sys . Zer wy przek-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

4, Stan modutu wejsciowego: Zerowanie cyfrowych wyjs¢ przekaznikowych.

Sys . Zeruj SCADA-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

&L Stan wejscia modutu: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem

Sys . Bank1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sys . Bank4-We

&4, Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny aktywowac ten bank nastaw.

Sys . Blokada ustawien-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

3, Stan wejscia modutu: Zadne parametry nie mogg zostac¢ zmienione, jesli to wejscie ma wartos¢
prawda. Ustawienia parametru sg zablokowane.
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5 System
5.4 Sys: Sygnaty (stany wyjs¢)

Sys: Sygnaty (stany wyjsc)

. Restart [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Restart urzgdzenia.

Kody rozruchu urzgdzenia: 1=normalne uruchomienie; 2=ponowne uruchomienie przez
operatora; 3=ponowne uruchomienie za pomocga twardego resetu; 4=nieaktualne;
5=nieaktualne; 6=nieznane Zrédto btedu; 7=wymuszone ponowne uruchomienie (zainicjowane
przez procesor gtéwny),; 8=przekroczony limit czasu cyklu bezpieczenstwa; 9=wymuszone
ponowne uruchomienie (zainicjowane przez procesor sygnatéw cyfrowych, DSP);
10=przekroczony limit czasu przetwarzania wartosci mierzonych; 11=zaniki napiecia zasilania;
12=Niedozwolony dostep do pamieci.

. Aktywny Bank [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sys]

[Param Zab / Wybér Banku Nast]

Sygnat: Wybrano aktywny bank nastaw.

. Bank 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 1

. Bank 2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréow PS 2

. Bank 3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 3

. Bank 4 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametrow PS 4

. Reczn Wybdr Banku [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Reczny wybdr banku nastaw.

. Bank ze Scada [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Przetaczanie banku nastaw poprzez system SCADA. WprowadZz do tego bajtu
wyjsciowego liczbe catkowitg zestawu parametréw, ktéry ma by¢ aktywny (np. 4 =>
Przetaczenie na zestaw parametréw 4).

. Bank od Fkcji We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Przetaczanie banku nastaw poprzez funkcje wejsciowa.
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5 System
5.4 Sys: Sygnaty (stany wyjs¢)

Sys

124

. Min 1 Par Zmieniony [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Przynajmniej jednen parametr zostat zmieniony.

. Odbl. blok. ustaw. [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Krétkotrwate odblokowanie blokady ustawien

. Zeruj LED [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie LED

. Zeruj wy przek [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie wyjsc¢ przekaznikowych

. Zeruj SCADA [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem

. Zeruj KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie komendy wytgczania.

. Zeruj LED-panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie LED :Panel przedni

. Zeruj wy przek-panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie wyjs¢ przekaznikowych :Panel przedni

. Zeruj SCADA-panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem :Panel przedni

. Zeruj KmdWyt-panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie komendy wytgczania. :Panel przedni

. Zeruj LED-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie LED :SCADA

. Zeruj wy przek-Sca [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie wyjs¢ przekaznikowych :SCADA

MCDLV4
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5 System

5.5 Sys: Wartos$ci mierzone

Sys . Zeruj liczniki-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat: Zerowanie wszystkich licznikéw. :SCADA

Sys . Zeruj SCADA-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

I, Sygnat: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem :SCADA

Sys . Zeruj KmdWyt-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat: Zerowanie komendy wytgczania. :SCADA

Sys . Rst Licznikéw Pracy [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat:: Rst Licznikéw Pracy

Sys . Rst Lcznikéw Alarmy [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat:: Rst Lcznikéw Alarmy

Sys . Rst Liczn Wyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

X, Sygnat:: Rst Liczn Wyt
Sys . Rst Licznikéw Wszys [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat:: Rst Licznikéw Wszys

5.5 Sys: Wartosci mierzone

Sys . Licz godz pracy [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sys]

XN Licznik godzin pracy zabezpieczenia

Sys . Wersja DM [Param Urzadzenia / Wersja]
3.6.b 3.6.b
>

X Wersja modelu urzadzenia

Sys . Wersja oprogr. [Param Urzgdzenia / Wersja]

X Wersja oprogramowania uktadowego urzadzenia
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5 System
5.5 Sys: Wartos$ci mierzone

Sys . Build [Param Urzgdzenia / Wersja]

X Numer kompilacji

Sys . CAT No [Param Urzgdzenia / Wersja]

X »Nr CAT«, kod zamdwienia wydrukowany na tabliczce znamionowej urzadzenia.

Sys . REV. [Param Urzgdzenia / Wersja]

N Wersja (wydrukowana na tabliczce znamionowej urzadzenia).

Sys . S/N [Param Urzadzenia / Wersja]

X Numer seryjny urzadzenia.

Sys . Kompilacja bootloadera [Param Urzgdzenia / Wersja]

X Numer kompilacji bootloadera
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6 WartosSci mierzone

6 Wartosci mierzone

"

* Panel przedni: l=> ,Panel przedni: Wartosci mierzone
o VT: L VT: Wartoéci mierzone”

* CT Lokalne: .=~ ,CT Lokalne: Warto$ci mierzone”
+ CT zdalne: '3~ ,CT zdalne: Warto$ci mierzone”
 System: > ,Sys: Wartosci mierzone”

* Id: 5>, Id: Warto$ci mierzone”

* 1d0: L5> ,1d0: Wartosci mierzone”

* Licz. PQS: 5> ,Licz. PQS: Wartosci mierzone”

+ Modbus: 5> ,Modbus: Warto$ci mierzone”

+ |EC 61850: 9> ,IEC 61850: Wartosci mierzone”
+ |IEC104: 5> ,IEC104: Wartosci mierzone”

* Profibus: 5>, Profibus: Wartosci mierzone”

* Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia: > , Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia: Wartosci mierzone”

« SNTP: L= ,SNTP: Wartosci mierzone”

« Parametry zabezpieczeniowe.: l=> ,Zab: Wartoéci mierzone”
* 1d: L5, Id: Warto$ci mierzone”

« Term: L9> ,Term: Wartosci mierzone”

* Sync: 5> ,Sync: Warto$ci mierzone”

+ Sterowanie: > ,Sterowanie: Wartoéci mierzone”

e Zuzycie wytacznika: > »tacznik[1]: Wartosci mierzone”

* Rej zakt: 5> ,Rej zakt: Wartoéci mierzone”

e Gen Przeb Sin: 5> ,Gen Przeb Sin: Warto$ci mierzone”
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6 Wartosci mierzone
6.11d

6.1 Id

Modut zabezpieczenia réznicowego silnika

6.1.1 Id: Parametry globalne

Id . Prog nieczut Id [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / R6zn]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%L Prad réznicowy wyswietlany na wyswietlaczu lub w oprogramowaniu PC bedzie pokazywany
jako zero jesli jego wartosc¢ spadnie ponizej progu odciecia. Ten parametr nie ma wptywu na

rejestratory
Id . Prég nieczut Is [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / R6zn]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Prad réznicowy stabilizujgcy wyswietlany na wyswietlaczu lub w oprogramowaniu PC bedzie
pokazywany jako zero jesli jego wartosc¢ spadnie ponizej progu odciecia. Ten parametr nie ma
wptywu na rejestratory

Id . Prad Ib odniesienia [Param Przkt / Ustawienia ogdine]
CT Lokalne CT Lokalne, CT Zdalne S.3
L= LR_CTref.

%  Okresla, ktéry przektadnik pragdowy urzadzenia (lokalny/zdalny) jest uzywany jako odniesienie
pradu Ib dla procentowego zabezpieczenia réznicowego fazowego. To ustawienie jest istotne
tylko w sytuacji, gdy przektadniki pradowe po stronie lokalnej lub zdalnej majg inne
przetozenia.

6.1.2 Id: Wartosci mierzone

Id.Is L1 [Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

N Wartosé mierzona (obliczona): Prad réznicowy stabilizujgcy faza L1

Id.Is L2 [Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy stabilizujgcy faza L2

Id.Is L3 [Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

N Wartos¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy stabilizujgcy faza L3

Id.Id L1 [Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy faza L1
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.3

.Id L2

Wartos¢ mierzona (obliczona):

.id L2

Wartos¢ mierzona (obliczona):

Id: Statystyka

. Is L1 max

Wartos¢ mierzona (obliczona):

. Is L2 max

Wartos¢ mierzona (obliczona):

. Is L3 max

Wartos¢ mierzona (obliczona):

. Id L1 max

Wartos¢ mierzona (obliczona):

. Id L2 max

Wartos¢ mierzona (obliczona):

. Id L2 max

Wartos¢ mierzona (obliczona):

MCDLV4-3.6-PL-REF

6 WartosSci mierzone
6.11d

[Wskazania / Wartosci mierzone / I1d]

Prad réznicowy faza L2

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Prad réznicowy faza L3

[Wskazania / Statystyki / Max / 1d]

Prad réznicowy stabilizujacy faza L1 Warto$¢ maksymalna

[Wskazania / Statystyki / Max / Id]

Prad réznicowy stabilizujgcy faza L2 Wartos¢é maksymalna

[Wskazania / Statystyki / Max / Id]

Prad réznicowy stabilizujgcy faza L3 Wartos¢ maksymalna

[Wskazania / Statystyki / Max / 1d]

Prad réznicowy faza L1 Wartos¢ maksymalna

[Wskazania / Statystyki / Max / Id]

Prad réznicowy faza L2 Wartos¢ maksymalna

[Wskazania / Statystyki / Max / 1d]

Prad réznicowy faza L3 Wartos¢ maksymalna
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6 Wartosci mierzone
6.2 1d0

6.2 IdO

Modut strefowego zabezpieczenia ziemnozwarciowego

6.2.1 IdO: Parametry globalne

IdO . Préog nieczut Id0 [Param Urzadzenia / WySw pomiaréw / R6zn]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3
%  Prad réznicowy doziemny wyswietlany na wyswietlaczu lub w oprogramowaniu PC bedzie

pokazywany jako zero jesli jego wartosc¢ spadnie ponizej progu odciecia. Ten parametr nie ma
wptywu na rejestratory

IdO . Prég nieczut 3Is0 [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / R6zn]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Prad réznicowy doziemny blokowania wyswietlany na wyswietlaczu lub w oprogramowaniu PC
bedzie pokazywany jako zero jesli jego wartosc¢ spadnie ponizej progu odciecia. Ten parametr
nie ma wptywu na rejestratory

6.2.2 Id0: Wartosci mierzone

IdO . 3IsO [Wskazania / Wartosci mierzone / 1d0]

N Wartos¢ mierzona (obliczona): Prad stabilizujgcy doziemienia
IdO . 31d0 [Wskazania / Wartosci mierzone / 1d0]

XN Wartosé mierzona (obliczona): réznicowy prad doziemienia

6.2.3 Id0: Statystyka

IdO . 31s0 max [Wskazania / Statystyki / Max / Id0]

Wartos¢ mierzona (obliczona): Prad stabilizujacy doziemienia Wartos¢ maksymalna

IdO . 31d0 max [Wskazania / Statystyki / Max / 1d0]

Wartosc¢ mierzona (obliczona): réznicowy prad doziemienia Wartos¢ maksymalna
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6 WartosSci mierzone

6.3 Licz. PQS
6.3 Licz. PQS
Licznik energii.
6.3.1 Licz. PQS: Parametry globalne
Licz. PQS . Jedn. mocy [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Ustawienia ogdlne]
Aut. skal. mocy Aut. skal. mocy, kW/kVAr/kVA, MW/MVAr/MVA, GW/ S.3
GVAr/GVA
L=> 1..n skalow. mocy.
%  Jednostki mocy
Licz. PQS . Jedn. ener. [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Ustawienia ogdlne]
MWh/MVArh/MVAh Aut. skal. energii, kWh/kVArh/kVAh, MWh/MVArh/MVAh, S.3
GWh/GVArh/GVAh
<> 1..n skalow. ener..
%L  Jednostki energii
Licz. PQS . Prég nieczut S, P, Q [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Moc]
0.005Sn 0.0Sn ... 0.1005n S.3

&  WartosS¢ mocy pozornej/czynnej/biernej pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na
rejestratory.

6.3.2 Licz. PQS: Komendy bezposrednie

Licz. PQS . Rst Wszys Licz [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
=> Tryb.

@ Reset wszystkich licznikéw energii.

6.3.3 Licz. PQS: Sygnaty (stany wyjsc)

Licz. PQS . Ostrz Przep Ws Net [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz. PQS]

I Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Ws Net.
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6 Wartosci mierzone
6.3 Licz. PQS

Licz. PQS . Ostrz Przep Wp Net [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

L. Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wp Net.

Licz. PQS . Ostrz Przep Wp+ [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

I Sygnat: Licznik wkrotce bedzie przepetniony Wp+.

Licz. PQS . Ostrz Przep Wp- [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

L. Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wp-.

Licz. PQS . Ostrz Przep Wq Net [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

L. Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wq Net.

Licz. PQS . Ostrz Przep Wq+ [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

L. Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wq+.

Licz. PQS . Ostrz Przep Wq- [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

&, Sygnaf: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wq-.

Licz. PQS . Przep Ws Net [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

L. Sygnat: Licznik przepetniony Ws Net.

Licz. PQS . Przep Wp Net [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

X, Sygnat: Licznik przepetniony Wp Net.

Licz. PQS . Prz. licz. Wp+ [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

L. Sygnat: Licznik przepetniony Wp+

Licz. PQS . Prz. licz. Wp- [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

X, Sygnat: Licznik przepetniony Wp-

Licz. PQS . Przep Wq Net [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

L. Sygnat: Licznik przepetniony Wq Net.

Licz. PQS . Prz. licz. Wq+ [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz.

X, Sygnat: Licznik przepetniony Wq+
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6 Wartosci mierzone
6.3 Licz. PQS

Licz. PQS . Prz. licz. Wq- [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz. PQS]

X, Sygnat: Licznik przepetniony Wq-

Licz. PQS . Rst Wszys Licz [Wskazania / Stan urzadzenia / Licz. PQS]

I Sygnat: Reset wszystkich licznikéw energii.

6.3.4 Licz. PQS: Wartosci mierzone

Licz. PQS . S [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc]

N Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Licz. PQS . P [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna oddawana, P+ = moc czynna
pobierana) (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Licz. PQS . Q [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc]

X Wartosé mierzona (obliczona): Moc bierna (Q- = moc bierna oddawana, Q+ = moc bierna
pobierana) (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Licz. PQS . cos phi [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): Wspdtczynnik mocy: Konwencja znakdéw: sign(PF) = sign(P)

Licz.PQS . P 1 [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc]

N Wartosé zmierzona (obliczona): Moc czynna w uktadzie zgodnej kolejnosci (P- = moc czynna
oddawana, P+ = moc czynna pobierana)

Licz.PQS . Q 1 [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc]

N Wartos¢ zmierzona (obliczona): Moc bierna w uktadzie zgodnej kolejnosci (Q- = moc bierna
oddawana, Q+ = moc bierna pobierana)

Licz. PQS . S RMS [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc RMS]

N Wartosé mierzona (obliczona): Moc pozorna. (RMS)

Licz. PQS . P RMS [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna oddawana, P+ = moc czynna
pobierana) (RMS)
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6 Wartosci mierzone
6.3 Licz. PQS

Licz. PQS . cos phi RMS [Wskazania / Wartosci mierzone / Moc RMS]

X Wartos¢ mierzona (obliczona):wspdtczynnik mocy: Konwencja znakdéw: sign(PF) = sign(P)

Licz. PQS . Wp+ [Wskazania / Wartosci mierzone / Energial

X Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.

Licz. PQS . Wp- [Wskazania / Warto$ci mierzone / Energial

N Ujemna moc czynna (energia oddana)

Licz. PQS . Wq+ [Wskazania / Wartosci mierzone / Energial

X Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.

Licz. PQS . Wq- [Wskazania / WartoSci mierzone / Energial

N Ujemna moc bierna (energia oddana)

Licz. PQS . Ws Net [Wskazania / Wartosci mierzone / Energial

X Wartos¢ bezwzgledna energii pozornej, woltoamperogodziny.

Licz. PQS . Wp Net [Wskazania / WartosSci mierzone / Energial]

N Wartosé bezwzgledna energii czynnej, watogodziny.

Licz. PQS . Wq Net [Wskazania / Wartosci mierzone / Energial

X Wartos¢ bezwzgledna energii biernej, warogodziny.

Licz. PQS . Data/Czas Uruch [Wskazania / WartosSci mierzone / Energial

N Liczniki energii dziatajg od... (data i godzina ostatniego resetowania)

6.3.5 Licz. PQS: Statystyka

Licz. PQS . S sr [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]

Wartos¢ srednia mocy pozornej

Licz. PQS . P $r [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]

Wartosc¢ srednia mocy czynnej
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6 WartosSci mierzone

6.3 Licz. PQS
Licz. PQS . Q s$r [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]
Wartosc srednia mocy biernej
Licz. PQS . Zapotrz VA Szcz [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]
Wartosc¢ szczytowa w VA, wartosc¢ skuteczna
Licz. PQS . Zapotrz W Szcz [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]
Wartosc¢ szczytowa w watach, wartos¢ skuteczna
Licz. PQS . Zapotrz VAr Szcz [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]

Wartosc¢ szczytowa w warach, wartosc¢ skuteczna

Licz. PQS . S max [Wskazania / Statystyki / Max / Moc]

Wartos¢ maksymalna mocy pozornej.

Licz. PQS . P max [Wskazania / Statystyki / Max / Moc]

Wartos¢ maksymalna mocy czynnej.

Licz. PQS . Q max [Wskazania / Statystyki / Max / Moc]

Wartos¢ maksymalna mocy biernej.

Licz. PQS . cos phi max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Moc]

Max wartosc¢ wspdtczynnika mocy: Konwencja znakdw: sign(PF) = sign(P)

Licz. PQS . cos phi max [Wskazania / Statystyki / Max / Moc]

Wartos¢ maksymalna wspdtczynnika mocy.: Konwencja znakdw: sign(PF) = sign(P)

Licz. PQS . S min [Wskazania / Statystyki / Min / Moc]

Wartos¢ minimalna mocy pozornej.

Licz. PQS . P min [Wskazania / Statystyki / Min / Moc]

Wartos¢ minimalna mocy czynnej.

Licz. PQS . Q min [Wskazania / Statystyki / Min / Moc]

Wartos¢ minimalna mocy biernej.
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6 Wartosci mierzone
6.3 Licz. PQS

Licz. PQS . cos phi min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Moc]

Min wartosc¢ wspdtczynnika mocy: Konwencja znakdw: sign(PF) = sign(P)

Licz. PQS . cos phi min [Wskazania / Statystyki / Min / Moc]

Wartos¢ minimalna wspétczynnika mocy.: Konwencja znakdw: sign(PF) = sign(P)
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7 Statystyki

7 Statystyki

VT: s> VT: Statystyka”

CT Lokalne: 5> ,CT Lokalne: Statystyka”

Id: 5> ,Id: Statystyka”

1d0: =~ ,,1d0: Statystyka”

Licz. PQS: 5> ,Licz. PQS: Statystyka”

Id: 5> ,Id: Statystyka”

e Term: l=> ,Term: Statystyka”

7.1 Statystyki: Parametry globalne

Statystyki . Zapotrz P Uruch [Param Urzgdzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]
przez:
Czas trwania Czas trwania, StartFkcj S.3

s> Czas trwania.

%  Zapotrzebowanie na prad uruchomione przez:

Statystyki . Uruchom Zapotrz | [Param Urzgdzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]
.- ... Sys. Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Statystyki . Zapotrz P Uruch
przez: = StartFkcj

%  Uruchom obliczenia, jesli przypisany komunikat uzyska wartos¢ prawda.

Statystyki . Zer Zapotrz | [Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

”

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

£ Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na prad (srednie, srednig wartos¢ szczytowg)
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7 Statystyki
7.1 Statystyki: Parametry globalne

Statystyki . Czas Trwan Zapotrz | [Param Urzgdzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]
15s 2s ... 30d S.3
Dostepne tylko gdy: s> Czas trwania.

» Statystyki . Zapotrz P Uruch
przez: = Czas trwania

% Czas rejestracji

Statystyki . Okno Zapotrz | [Param Urzgdzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

przesuw przesuw, state S.3

<> Konfig. okna.

%  Konfiguracja okna

Statystyki . Zapotrz P Uruch [Param Urzgdzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]
przez:
Czas trwania Czas trwania, StartFkcj S.3

> Czas trwania.

&L  Zapotrzebowanie na moc czynng uruchomione przez:

Statystyki . Uruchom Zapotrz P [Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

» Statystyki . Zapotrz P Uruch
przez: = StartFkcj

%  Uruchom obliczenia, jesli przypisany komunikat uzyska wartos¢ prawda.

Statystyki . Zer Zapotrz P [Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, lista przypisan.

% Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na moc (Srednig, Srednia wartos¢ szczytowa)
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Statystyki . Czas Trwan Zapotrz P
15s
Dostepne tylko gdy:

» Statystyki . Zapotrz P Uruch
przez: = Czas trwania

% Czas rejestracji

Statystyki . Okno Zapotrz P

przesuw

%  Konfiguracja okna

Statystyki . Zer Max

”n

”

7 Statystyki
7.1 Statystyki: Parametry globalne

[Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]
2s...30d S.3

s> Czas trwania.

[Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]
przesuw, state S.3

<> Konfig. okna.

[Param Urzgdzenia / Statystyki / Min/Max]

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

& Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych

Statystyki . Zer Min

”n

”

[Param Urzadzenia / Statystyki / Min/Max]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

% Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych

Statystyki . Start Usr przez:

Czas trwania

[Param Urzadzenia / Statystyki / Usr kroczace]

Czas trwania, StartFkcj S.3

> Czas trwania.

&  Start nadzoru sredniej kroczacej przez:

Statystyki . Start funkcji Usr

”

Dostepne tylko gdy:

e Statystyki . Start USr przez:
= StartFkc;j

[Param Urzadzenia / Statystyki / USr kroczace]

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Uruchomienie obliczenia, jesli przypisany sygnat uzyska wartosc¢ prawda.
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7 Statystyki
7.2 Statystyki: Komendy bezposrednie

Statystyki . Reset Funk Usr [Param Urzadzenia / Statystyki / USr kroczace]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

% Reset statystyk

Statystyki . Czas trwania Usr [Param Urzadzenia / Statystyki / Usr kroczace]
10 min 2s ...30d S.3
Dostepne tylko gdy: > Czas trwania.

e Statystyki . Start Usr przez:
= Czas trwania

%  Czas rejestracji
Statystyki . Okno Usr [Param Urzadzenia / Statystyki / Usr kroczace]

przesuw przesuw, state S.3

5> Konfig. okna.

%  Konfiguracja okna

7.2 Statystyki: Komendy bezposrednie

Statystyki . Zer Wszys Stat [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich wartosci statystyk (zapotrzebowanie na prad, zapotrzebowanie na
moc, min., maks.)

Statystyki . Zer Max [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych
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7 Statystyki
7.3 Statystyki: Stany wejs¢

Statystyki . Zer Min [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych

Statystyki . Zer Zapotrz | [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tryb.

@ Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na prad (Srednie, Srednig wartos¢ szczytowg)

Statystyki . Zer Zapotrz P [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na moc (srednig, srednia wartosc¢ szczytowa)

Statystyki . Reset Funk Usr [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
=> Tryb.

@ Reset statystyk

7.3 Statystyki: Stany wejs¢

Statystyki . Uruch Fkcj 1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystykil

&L Stan wejscia modutu: Start statystyki 1

Statystyki . Uruch Fkcj 2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystyki]

4, Stan wejscia modutu: Start statystyki 2

Statystyki . Start funk. 3-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystykil

L. Stan wejscia modutu: Start statystyki 3
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7 Statystyki
7.4 Statystyki: Sygnaty (stany wyjsc¢)

7.4 Statystyki: Sygnaty (stany wyjsc)

Statystyki . Zer Wszys Stat [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystykil

I, Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci statystyk (zapotrzebowanie na prad,
zapotrzebowanie na moc, min., maks.)

Statystyki . Reset Funk Usr [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystykil

I, Sygnat: Reset statystyk

Statystyki . Zer Zapotrz | [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystyki]

. Sygnaf: Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na prad (Srednie, srednig wartos¢
szczytowg)

Statystyki . Zer Zapotrz P [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystyki]

I, Sygnaf: Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na moc (srednig, Srednia wartos¢
szczytowg)

Statystyki . Zer Max [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystyki]

L. Sygnaf: Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych

Statystyki . Zer Min [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystykil]

A, Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych

7.5 Statystyki: Liczniki

Statystyki . Zer Licz Zapotrz | [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / CT Lokalne]

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik czasu przedstawia date i
czas ostatniego resetowania.

Statystyki . Zer Licz Zapotrz P [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Moc]

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik czasu przedstawia date i
czas ostatniego resetowania.
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7 Statystyki
7.5 Statystyki: Liczniki

Statystyki . Zer Licz Wart Max [Wskazania / Statystyki / Max / Napiecia]

[Wskazania / Statystyki / Max / Moc]

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik czasu przedstawia date i
czas ostatniego resetowania.

Statystyki . Zer Licz Wart Min [Wskazania / Statystyki / Min / Napiecia]
[Wskazania / Statystyki / Min / CT Lokalne]

[Wskazania / Statystyki / Min / Moc]

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik czasu przedstawia date i
czas ostatniego resetowania.

Statystyki . Zer. licz. Usr [Wskazania / Statystyki / Usr kroczgce]

Liczba wyzerowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik czasu przedstawia date i
czas ostatniego zerowania.
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8 Komunikacja

8 Komunikacja
Scada
8.1 Scada: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Scada . Protokot [Wybdr Modutéw]

”n

.- ... Profibus S.3

L=~ Stosowany protokét.

%  Wybierz protokét SCADA, ktéry ma byc¢ uzywany.

8.2 Scada: Sygnaty (stany wyjsc)

Scada . SCADA podtacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Scada]

I Co najmniej jeden system SCADA jest podtgczony do urzadzenia.

Scada . SCADA niepodtacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Scada]

A, Zaden system SCADA nie jest podtagczony do urzadzenia
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8 Komunikacja

8.3 Teplp
8.3 Tcplp
Teplp
Konfig TCP/IP [Param Urzgdzenia / TCP/IP / Konfig TCP/IP]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Konfiguracja protokotu TCP/IP

8.3.1 Tcplp: Parametry globalne

Tcplp . Czas utrzym aktywn [Param Urzadzenia / TCP/IP / Ustawienia zaawansowane]
720s 1s ... 7200s S.3

%  Czas utrzymywania aktywnosci to odstep czasowy pomiedzy dwiema transmisjami
utrzymywania aktywnosci w stanie bezczynnosci

Tcplp . Odstep utrzym aktywn [Param Urzadzenia / TCP/IP / Ustawienia zaawansowane]
15s 1s ... 60s S.3

%  Odstep czasowy utrzymywania aktywnosci to odstep czasowy pomiedzy dwiema kolejnymi
retransmisjami utrzymywania aktywnosci, jesli nie zostato odebrane potwierdzenie poprzedniej
transmisji utrzymania aktywnosci.

Tcplp . Ponow utrzym aktywn [Param Urzgdzenia / TCP/IP / Ustawienia zaawansowane]
3 3...3 S.3

&  Ponowienia utrzymania aktywnosci to liczba retransmisji wykonywanych przed uznaniem, ze
zakonczenie zdalne jest niedostepne.
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8.4 DNP3

Protokdét DNP

8.4.1 DNP3: Parametry globalne

DNP3 . Funkcja [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

DNP3 . Nr Portu IP [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
20000 0 ... 65535 S.3
%  Numer portu IP.

Ogdlnie zaleca sie zachowanie wartosci domysinej. Jesli nie jest to mozliwe, wybierz numer z
zakresu prywatnego 49152-52151 lub 52164-65535, ktdry nie jest jeszcze uzywany w sieci.

DNP3 . Szybkos¢ transmisji [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal]
19200 1200 ... 115200 S.3

=~ Szybkos¢ transmisiji.

% Szybkosc transmisji podczas komunikacji

DNP3 . Uktad ramki [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
8E1l 8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3
<> Bajt ramki.

%  Uktad ramki

DNP3 . Stan spoczynkowy [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Swieci / Wysoki Nie $wieci / Niski, Swieci / Wysoki S.3
Dost. zalezy od sprzetu > Stan spoczynkowy.

%  Stan spoczynkowy tacza optycznego
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DNP3 . WtasnyAdres [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Obstuga (automatycznych) adreséw wtasnych

DNP3 . Potwierdzenie Linku [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]

Nigdy Nigdy, Zawsze, Na duze S.3
> Wersje rozpoczynania komunikacji.

& Odblokowanie lub zablokowanie wysytania potwierdzern ACK na warstwie linku.

DNP3 . Potwierdzenie Linku Tout [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal

1s 0.1s ... 10.0s S.3

%L  Timeout oczekiwania na potwierdzenie na poziomie linku.

DNP3 . Liczba Powt. Linku [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal

3 0...255 S.3

%L Liczba powtdrzen (repetycji) na poziomie linku po btednej sesji.

DNP3 . Bit kierunku [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Odblokowuje funkcjonalnos¢ bitu kierunku. Bit kierunku jest réwny 0 dla stacji Slave, a réwny 1
dla stacji Master.

DNP3 . Max rozmiar ramki [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
255 64 ... 255 S.3

%  Ta wartos¢ ogranicza dtugos¢ ramki netto (tylko dane uzytkownika, bez narzutu
organizacyjnego).

DNP3 . Odstep Powtdérzen Linku [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Os 0.0s ... 120.0s S.3

L  Ta wartosc specyfikuje okres, w odstepie jakiego, wysyta¢ ramke testowa linku.
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DNP3 . Potwierdzenie Aplikacji [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Zawsze Nigdy, Zawsze, Zdarzenie S.3

L5~ AL ResponseType k.

% Okresla, czy urzadzenie zada przesytania potwierdzenia wysytanych danych ze swojej Warstwy

Aplikacji.

DNP3 . Potwierdzenie Aplikacji [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal

Tout

5s 0.1s ... 10.0s S.3

%L Timeout oczekiwania na potwierdzenie przez Warstwe Aplikacji SCADA odbioru wystanych
danych.

DNP3 . Liczba Powt. Aplikacji [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacja]

0 0...255 S.3

% Liczba préb ponownego przestania przez urzadzenie ramki, fragmentu wiadomosci, na
Warstwie Aplikacji.

DNP3 . Wiadomosci Samorzutne [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacja]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

&  Aktywuje niezapowiedziane raportowanie. Opcja jest dostepna wytacznie w przypadku
potaczen DNP3 TCP oraz potagczen DNP3 RTU w przypadku potagczenia peer-to-peer.

DNP3 . Wiadomosci Samorzutne [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
Tout

10s 1.0s ... 60.0s S.3

% Ustala czas, przez ktéry urzadzenie bedzie oczekiwac na potwierdzenie z Warstwy Aplikacji
SCADA, wskazujgce, ze SCADA otrzymata samorzutny komunikat.

DNP3 . Liczba Wiadom. [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
Samorzutnych
2 0 ... 255 S.3

&  Ustala liczbe préb ponownego przestania kazdej wiadomosci samorzutnej przez urzadzenie z
osobna, jezeli urzadzenie nie otrzyma potwierdzenia zwrotnego ze SCADA.

148 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



8 Komunikacja

8.4 DNP3
DNP3 . Test Numeru Sekwenc. [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%  Testuje, czy numer sekwencyjny Zzadania jest zwiekszany o 1. Jezeli nie jest poprawnie
zwiekszany, zadanie zostanie zignorowane. Jest rekomendowane, zeby ustawic ta opcje jako
nieaktywna, ale niektdre starsze implementacje DNP wymagaja jej aktywacji.

DNP3 . Test SBO [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Odblokowuje doktadniejsze poréwnywanie komend SBO i wykonaj. Starsze implementacje DNP
wymagajg dezaktywacji tej opcji.

DNP3 . Limit czasu SBO [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacja]
30s 1.0s ... 60.0s S.3

&  Wyjscia DNP moga by¢ sterowane w procedurze dwuetapowej (SBO: ang. ,Select Before
Operate” — wybdr przed zadziataniem). Wyjscia te nalezy najpierw wybrac poleceniem
wyboru. Bit jest wtedy zarezerwowany dla tego zgdania zadziatania. To ustawienie okresla czas
takiej rezerwacji. Po uptywie tego czasu bit jest zwalniany.

DNP3 . Zimny Restart [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacja]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Odblokowuje mozliwos¢ wykonania Zimnego Restartu urzgdzenia z DNP.

DNP3 . Czas integr strefy niecz [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
1 0...300 S.3

%  Czas integracji strefy nieczutosci.

DNP3 . Wejscie dwustanowe O [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wejscia
Dustanowe]

DNP3 . Wejscie dwustanowe 63

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.
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DNP3 . WejscieDwubitowe 0 [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wejscia
Dustanowe Dubit.]

DNP3 . WejscieDwubitowe 5

.-, £acznik[1] . Potoz, Ltgcznik[2] . Potoz, tgcznik[3] . S.3
Potoz, Ltgcznik[4] . Potoz, Lacznik[5] . Potoz, tacznik[6] .
Potoz

L=~ 1..n, lista przypisan.

% Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu
zabezpieczajgcym.

DNP3 . Liczniki O [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Liczniki]

DNP3 . Liczniki 7

.- ... Sys. Licz godz pracy S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%  Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci licznikéw w urzadzeniu do SCADA DNP.

DNP3 . Wartosc analogowa O [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wej Analog]

DNP3 . Wartosc analogowa 31

.~" ... Licz. PQS . cos phi RMS S.3

s> 1..n, ListRejTrend.

&  Wielkosci analogowe moga byc¢ uzywane do raportowania wartosci analogowych w urzgdzeniu
do SCADA DNP.

DNP3 . Wspétczynnik skali O [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wej Analog]

DNP3 . Wspétczynnik skali 31

1 0.001 ... 1000000 S.3

s> Wspétczynnik skali.

%  Wspdtczynnik skali uzywany jest do przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe catkowita
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DNP3 . Strefa nieczutosci 0 [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wej Analog]
DNP3 . Strefa nieczutosci 31
1% 0.01% ... 100.00% S.3
%L Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to
zgtoszone do SCADA DNP.
8.4.2 DNP3: Komendy bezposrednie
DNP3 . Res Liczn Diagn [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]
[Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Tryb.
@ Reset wszystkich licznikéw diagnostycznych
DNP3 . Slave ID [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
1 0 ... 65519 S.3
@ Slave ID (Device Adress).
DNP3 . Master ID [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
65500 0 ... 65519 S.3
@ Master ID (SCADA Address).
8.4.3 DNP3: Stany wejs¢
DNP3 . Wejscie dwustanoweO-I [Wskazania / Stan urzadzenia / DNP3 / Wejscia Dustanowe]

DNP3 . Wejscie dwustanowe63-I

L. Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.
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DNP3 . WejscieDwubitoweO-I [Wskazania / Stan urzadzenia / DNP3 / Wejscia Dustanowe
Dubit.]

DNP3 . WejscieDwubitowe5-I

4 Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w urzgdzeniu
zabezpieczajgcym.

8.4.4 DNP3: Sygnaty (stany wyjsc)

DNP3 . zajety [Wskazania / Stan urzadzenia / DNP3 / Stan]

&, Ten komunikat jest ustawiany po uruchomieniu protokotfu. Zostanie zresetowany, jesli protokdt
zostanie wytgczony.

DNP3 . gotowy [Wskazania / Stan urzadzenia / DNP3 / Stan]

L. Ten komunikat zostanie ustawiony, jesli protokét zostat pomysinie uruchomiony i jest gotowy
do wymiany danych.

DNP3 . aktywny [Wskazania / Stan urzgdzenia / DNP3 / Stan]
X, Komunikacja z urzagdzeniem master (SCADA) jest aktywna.

Zauwaz, ze dla TCP/UDP ten stan ma stale wartosc¢ ,Niski”, dopdki parametr »Potwierdz
Datalink« nie zostanie ustawiony na wartosc ,,Zawsze".

8.4.5 DNP3: Liczniki

DNP3 . Liczba otrzymanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych znakdw

DNP3 . Liczba wystanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba wystanych znakdw

DNP3 . Liczba uszkodzonych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba uszkodzonych ramek. Duza liczba wskazuje na zaktécone
potaczenie szeregowe.

DNP3 . Liczba btedéw parzyst [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba btedéw parzystosci. Duza liczba wskazuje na zaktécone
potaczenie szeregowe.
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DNP3 . Liczba przerw sygnatu [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba sygnatéw przerywania. Duza liczba wskazuje na zaktécone
potaczenie szeregowe.

DNP3 . LBtedSumKontr [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych ramek z btedem sumy kontrolnej.
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Modbus

8.5.1 Modbus: Parametry globalne

Modbus . Czas zapytania

[Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
0gdlne]
10s

1s ... 3600s

L Jezeli w tym czasie nie bedzie przesytane zadne zapytanie z systemu SCADA, to gdy czas
oczekiwania wygasnie urzadzenie zinterpretuje to jako btad transmisji wewnatrz systemu
SCADA.

Modbus . Scada KmdBlk

[Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
ogdlnel
Nieaktywny

Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

L Aktywacja (zezwolenie)/ Deaktywacja (niedopuszczenie) blokowania komunikacji systemu
SCADA

Modbus . Wytacz podtrzymanie

[Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
ogdlnel
Nieaktywny

Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%L  Wytagczenie podtrzymania: Jesli ten parametr jest aktywny (prawda), to zaden stan Modbus nie
bedzie podtrzymany. Oznacza to iz sygnaty wytacz nie bedq podtrzymane przez Modbus.

Modbus . ZezwOdst

[Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
ogdlinel
Nieaktywny

Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%L Jesli ten parametr jest aktywny (prawda), uzytkownik moze zazadac zestawu rejestru Modbus
bez uzyskiwania wyjgtku z powodu nieprawidtowego adresu w zgdanej tablicy. Nieprawidtowe
adresy majag specjalng wartosc¢ OxFAFA, ale uzytkownik jest odpowiedzialny za ignorowanie
nieprawidtowych adreséw. Uwaga: Jesli adres jest prawidtowy, ta wartosc¢ specjalna moze by¢
prawidtowa.
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Modbus . Stan spoczynkowy [Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
0gdlne]

Swieci / Wysoki Nie $wieci / Niski, Swieci / Wysoki S.3
Dost. zalezy od sprzetu > Stan spoczynkowy.
% Stan spoczynkowy tgcza optycznego
Modbus . Konfig portu TCP [Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / TCP]
DomysIny Domysliny, Prywatny S.3

=~ Wybér portu.

%  Konfiguracja portu TCP: ten parametr musi miec ustawienie ,,Prywatny” tylko wéwczas, gdy
bedzie uzywany inny port TCP poza domysinym.

Modbus . Port [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / TCP]
502 Jesli: Modbus . Konfig portu TCP = DomysIny S.3
* 502 ... 502

Jesli: Modbus . Konfig portu TCP = Prywatny

* 49152 ... 65535

&  Numer portu IP.

Ogdlnie zaleca sie zachowanie wartosci domysinej. Jesli nie jest to mozliwe, wybierz numer z
zakresu prywatnego 49152-52151 lub 52164-65535, ktdry nie jest jeszcze uzywany w sieci.

Modbus . Czas oczekiwania [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / RTU]
1s 0.01s ... 10.00s S.3

& System SCADA musi w tym czasie otrzymac odpowiedZ, w przeciwnym razie zadanie zostanie
pominiete. W takim przypadku system SCADA wykryje btad i system SCADA musi wysta¢ nowe

zgdanie,
Modbus . Szybkos¢ transmisji [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / RTU]
19200 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 S.3

s> Szybko$¢ transmisji.

L  Szybkosc transmisji
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Modbus . Ustawienia fizyczne [Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / RTU]
8E1 8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3

<> Bajt ramki.

% Cyfra 1: Liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit parzystosci, O = bit nieparzystosci, N = brak kontroli
parzystosci. Cyfra 3: llos¢ bitéw stopu. Wiecej informacji na temat kontroli parzystosci: Istnieje
mozliwos¢, by po bitach danych nastapit bit parzystosci, ktéry jest wykorzystywany do
rozpoznawania btedéw komunikacji. Kontrola parzystosci zapewnia, ze dla bitéw parzystosci
("E") w przesytanych danych zawsze wystepuje parzysta liczba bitéw z wartoscig "1" a dla
nieparzystosci ("O") dane sktadajg sie z nieparzystej wartosci "1" . Mozliwe jest réwniez
przesytanie bitéw bez kontroli parzystosci ("N"). Wiecej informacji na temat bitéw stopu:
Koniec wysytanych danych jest oznaczony przez bity stopu.

Modbus . Konf Wej Binl [Param Urzgdzenia / Modbus / Rejestry Konf / Stany]

Modbus . Konf Wej Bin32

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Wirtualne wejscie dwustanowe.

Modbus . Podtrzym Konf Wej Binl [Param Urzgdzenia / Modbus / Rejestry Konf / Stany]
Modbus . Podtrzym Konf Wej
Bin32

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne

Modbus . Przyp War Mierz 1 [Param Urzadzenia / Modbus / Rejestry Konf / Wartosci
mierzone]

Modbus . Przyp War Mierz 16

il .~ ... Licz. PQS . Wg- S.3

> 1..n, ListRejTrend.

%  Przypisane wartosci mierzone Mozna je wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.
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Modbus . Typ mapowania SCADA [Param Urzadzenia / Modbus / Konfig. obiektu danych]

Standard Standard, Zdefiniowane przez uzytkownika S.3

L=~ Typ mapowania SCADA.

% To ustawienie okresla, czy protokét komunikacyjny ma korzystac z domysinego mapowania
obiektéw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika, zatadowanego z pliku
* HptSMap.

8.5.2 Modbus: Komendy bezposrednie

Modbus . Reset licz. diag. [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Wszystkie liczniki diagnostyczne Modbus beda skasowane

Modbus . ID urzadzenia [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / TCP]
255 1...255 P1

@ Ten parametr jest uzywany w przypadku potaczenia sieci Modbus RTU z siecig Modbus TCP

Modbus . Slave ID [Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / RTU]
1 1...247 P1

@ Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadac
wtasny unikalny adres w obrebie szyny systemowej.

8.5.3 Modbus: Stany wejs¢

Modbus . Konf Wej Bin1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Rejestry Konf]

Modbus . Konf Wej Bin32-We

L. Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin

8.5.4 Modbus: Sygnaty (stany wyjs¢)

Modbus . Transmisja RTU [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Stan]

X, Sygnat: SCADA aktywna
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Modbus . Transmisja TCP [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Stan]
A, Sygnat: SCADA aktywna

Modbus . Device Type [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Stan]

X Typ urzadzenia: kod typu urzadzenia dla relacji miedzy nazwg urzadzenia a jego kodem
Modbus.

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010

MCDLV4 - 1011

Modbus . Wersja Prot Kom [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Stan]

L. Wersja protokotu komunikacyjnego Modbus. Numer wersji zmienia sie, jesli jakis element staje
sie niezgodny z poprzednimi wydaniami protokotu Modbus.

Modbus . Scada Kmd 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Rozkazy]

Modbus . Scada Kmd 16

A, Komenda SCADA

8.5.5 Modbus: Wartosci mierzone

Modbus . Przyp War Mierz 1 [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / Wartosci
mierzone]

Modbus . Przyp War Mierz 16

X Przypisane wartosci mierzone Mozna je wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.
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Modbus . Inf. o konfig. [Param Urzadzenia / Modbus / Konfig. obiektu danych]

X Komentarz dot. konfiguracji (wprowadzony przez uzytkownika podczas konfigurowania
systemu SCADA)

Modbus . Wersja konfig. [Param Urzadzenia / Modbus / Konfig. obiektu danych]

N Wersja zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA

Modbus . Status konfig. [Param Urzadzenia / Modbus / Konfig. obiektu danych]
Zmiana Zmiana, OK, Konfig. niedost., Btad

L=~ Status konfig..

N Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.
Mozliwe wartosci:
- Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze aktywna.
- Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

- Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest dostepna (np. nie
zostata zatadowana do urzgdzenia).

- Nieoczekiwany btad. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

8.5.6 Modbus: Liczniki

Modbus . CatkLiczbaZapyt [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

[Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba zapytan dla pozostatych urzadzen slave

Modbus . LiczbaZapytDlaMnie [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

[Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba zapytan dla tego urzadzenia slave

Modbus . NrOdpowiedzi [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

[Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba zapytan, na ktére wystapita odpowiedZ.
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Modbus . LiczbaBtednychZapyt [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

Catkowita liczba btednych zapytan. Zapytanie nie mogto by¢ zrozumiane

Modbus . LiczcbaWewBtedoéw [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

Catkowita liczba wewnetrznych btedow podczas interpretacji zapytania

Modbus . LiczbaUszkRamek [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba btednych blokéw transmisji danych. Fizycznie uszkodzony blok transmisji
danych

Modbus . LiczbaBtedéwParzys [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba bteddw parzystosci. Fizycznie uszkodzony blok danych

Modbus . [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]
LiczbaZapytPrzekrCzasOdp

Catkowita liczba zapytan z przekroczonym czasem odpowiedzi. Fizycznie uszkodzony blok
danych

Modbus . LiczbaNadpisBtedéw [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba bteddéw nadpisanych. Fizycznie uszkodzony blok danych

Modbus . LiczbaPrzerw [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Liczba wykrytych przerw komunikacji
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8.6 IEC 61850
8.6 IEC 61850
IEC 61850 — komunikacja
8.6.1 IEC 61850: Parametry globalne
IEC 61850 . Funkcja [Param Urzadzenia / IEC 61850 / Komunikacja]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
s> 1..n, ListWiwyt.
% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
IEC 61850 . Czas integr strefy [Param Urzgdzenia / IEC 61850 / Komunikacja]
niecz
0 0 ... 300 S.3
% Czas integracji strefy nieczutosci.
8.6.2 IEC 61850: Komendy bezposrednie
IEC 61850 . ResetStatyst [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
=> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich licznikéw diagnostycznych modutu IEC61850

8.6.3 IEC 61850: Sygnaty (stany wyjsc)

IEC 61850 . Klient MMS potaczony [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]

L. Co najmniej jeden klient MMS jest potagczony z urzgdzeniem

IEC 61850 . Wszyst Goose [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
Sub.akt.

X, Wszystkie moduty Goose Subscriber w urzgdzeniu dziatajg.
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IEC 61850 . SPCSO1 [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 /
WejsciaSterowanial]

IEC 61850 . SPCS032

L. ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Wejscia wirtualne
GOSINGGIO1.Ind1.stVal 1]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / IEC 61850 / Wejscia wirtualne
2]

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.Ind32.stVal

L. Sygnaft: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

IEC 61850 . GOSINGGIO1.Ind1.q [Wskazania / Stan urzgdzenia / IEC 61850 / Wejscia wirtualne
1]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / IEC 61850 / Wejscia wirtualne
IEC 61850 . GOSINGGIO2.Ind32.q 2]

L. Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia GGIO

8.6.4 IEC 61850: Wartosci mierzone

IEC 61850 . StanWydawcyGoose [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
Wyt Wyt, Wi, Btad
> Stan.

N Stan programu GOOSE Publisher (wt. lub wyt.)

IEC 61850 . StanSubskrGoose [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
Wyt Wyt, Wt, Btad
L=~ Stan.

X Stan modutu GOOSE Subscriber (wt. lub wyt.)
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IEC 61850 . StanSerweraMMS [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
Wyt Wyt, Wi, Btad
<> Stan.

N Stan serwera MMS Server (wt. lub wyt.)

8.6.5 IEC 61850: Liczniki

IEC 61850 . LiWszRxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba odebranych wiadomosci GOOSE, w tym wiadomosci dla innych urzadzen
(wiadomosci subskrybowane i niesubskrybowane).

IEC 61850 . LiSubskrRxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba subskrybowanych wiadomosci GOOSE, w tym wiadomosci o nieprawidtowej
tresci.

IEC 61850 . LiPoprawnRxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba subskrybowanych i prawidtowo odebranych wiadomosci GOOSE.

IEC 61850 . LiNowRxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Liczba subskrybowanych i prawidtowo odebranych wiadomosci GOOSE o nowej tresci.

IEC 61850 . LiWszTxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba wiadomosci GOOSE opublikowanych przez to urzgdzenie.

IEC 61850 . LiNowTxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba nowych wiadomosci GOOSE (o zmodyfikowanej tresci) opublikowanych przez
to urzadzenie.

IEC 61850 . [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]
LiczbaWszZadanSerwera

Catkowita liczba zgdan serwera MMS Server, w tym nieprawidtowe Zzadania.

IEC 61850 . LiWszOdczDanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba wartosSci odczytanych z tego urzadzenia, w tym nieprawidtowe Zzgdania.
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IEC 61850 . [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]
LiPoprawnOdczDanych

Catkowita liczba wartosci odczytanych prawidtowo z tego urzadzenia.

IEC 61850 . LiWszZapisanDanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba wartosci zapisanych na tym urzadzeniu, tgcznie z nieprawidtowymi.

IEC 61850 . [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]
LiPoprawnZapisanDanych

Catkowita liczba wartosci zapisanych prawidtowo na tym urzadzeniu.

IEC 61850 . LiPowZmianyDanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Liczba zmian wykrytych w zbiorach danych opublikowanych za pomocg wiadomosci GOOSE.

IEC 61850 . Liczba potaczen [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]
klienckich

Liczba aktywnych potaczen klientéw MMS

164 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



8 Komunikacja
8.6 IEC 61850

8.6.6 IEC 61850 - Wyj. wirt.

IEC 61850 — komunikacja
8.6.6.1 IEC 61850: Parametry globalne

IEC 61850 . [Param Urzadzenia / IEC 61850 / Wyjscia wirtualne 1]
COUTGGIO1.Ind1.stVal

IEC 61850 .
COUTGGIO1.Ind32.stVal

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

L Woyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub zwizualizowac¢ za pomoca pliku SCD do
innych urzadzen w podstacji IEC61850.

8.6.6.2 IEC 61850: Stany wejs¢

IEC 61850 . [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Wyjscia wirtualne
COUTGGIO1.Ind1.stVal-We 1]
IEC 61850 .

COUTGGIO1.Ind32.stVal-We

L Stan wejscia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)
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8.7 IEC103

IEC 60870-5-103 — komunikacja

8.7.1 IEC103: Parametry globalne

IEC103 . Funkcja [Param Urzadzenia / IEC103]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%L  Aktywacja i dezaktywacja komunikacji IEC103.

IEC103 . Slave ID [Param Urzadzenia / IEC103]
1 1...247 S.3

%  Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadac
wtasny unikalny adres w obrebie szyny systemowej.

IEC103 . Szybkos¢ transmisji [Param Urzadzenia / IEC103]
19200 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 S.3

L=~ Szybko$¢ transmisji.

% Szybkosc transmisji

IEC103 . Ustawienia fizyczne [Param Urzadzenia / IEC103]
8E1l 8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3
L=~ Bajt ramki.

% Cyfra 1: Liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit parzystosci, O = bit nieparzystosci, N = brak kontroli
parzystosci. Cyfra 3: llos¢ bitéw stopu. Wiecej informacji na temat kontroli parzystosci: Istnieje
mozliwosc, by po bitach danych nastgpit bit parzystosci, ktory jest wykorzystywany do
rozpoznawania btedéw komunikacji. Kontrola parzystosci zapewnia, ze dla bitéw parzystosci
("E") w przesytanych danych zawsze wystepuje parzysta liczba bitéw z wartoscig "1" a dla
nieparzystosci ("0O") dane sktadajg sie z nieparzystej wartosci "1" . Mozliwe jest réwniez
przesytanie bitéw bez kontroli parzystosci ("N"). Wiecej informacji na temat bitéw stopu:
Koniec wysytanych danych jest oznaczony przez bity stopu.

IEC103 . Czas zapytania [Param Urzgdzenia / IEC103]
60s 1s ... 3600s S.3

L Jezeli w tym czasie nie bedzie przesytane zadne zapytanie z systemu SCADA, to gdy czas
oczekiwania wygasnie urzadzenie zinterpretuje to jako btad transmisji wewnatrz systemu
SCADA.
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IEC103 . Dodatkowe pomiary [Param Urzadzenia / IEC103]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%  Wysytanie dodatkowych (prywatnych) wielkoSci pomiarowych

IEC103 . Transfer Zapisu [Param Urzgdzenia / IEC103]

Zaktoécenia

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

L Wiacza transmisje zapisow zaktécen

IEC103 . Strefa czasowa [Param Urzgdzenia / IEC103]

UTC UTC, Czas lokalny S.3

s> Strefa czasowa.

% Pozwala wybrac, czy znaczniki czasu w komunikatach IEC103 beda podawane w czasie UTC,
czy lokalnym. (Ustawienie ,czasu lokalnego” zawsze uwzglednia ustawienia zmiany z czasu
letniego na zimowy).

IEC103 . Czestotliwos¢ impulsu [Param Urzadzenia / IEC103]
energii
0 0...100 S.3

%  Wartosci energii sa zawsze wysytane jako wartosci licznika (tj. jako liczby catkowite). To
ustawienie okresla jednostke: w przypadku ustawienia wartosci , 1" stan kazdego licznika
bedzie sie zwiekszat o 1 kWh, w przypadku ustawienia wartosci ,2” - o 2 kWh itp. Ustawienie
wartosci ,0” powoduje, Zze nie sg wysytane zadne wartosci energii.

IEC103 . DFC-Compat. [Param Urzgdzenia / IEC103]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%L  To ustawienie jest wymagane jedynie w przypadku niektérych implementacji podstacji. Jesli
wystapig problemy komunikacyjne zwigzane z kolejka odpowiadania na komendy, to
ustawienie powoduje przetaczenie na inne zachowanie urzgdzenia.
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IEC103 . Stan spoczynkowy [Param Urzadzenia / IEC103]
Swieci / Wysoki Nie $wieci / Niski, Swieci / Wysoki
Dost. zalezy od sprzetu <> Stan spoczynkowy.

%  Stan spoczynkowy tacza optycznego

IEC103 . Zewn. aktyw. trybu test. [Serwis /Tryb testu (Nieakt) / Scada /IEC103]

Gen Przeb Sin . Praca . ... Sys. Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.
%  Sygnat przypisany do tego parametru przetacza komunikacje IEC103 w tryb testowy.

IEC103 . Zewn. aktyw. blok. MD [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Scada / IEC103]

”

.~ ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

&  Sygnat przypisany do tego parametru aktywuje blokade transmisji IEC103 w kierunku
monitora.

8.7.2 IEC103: Komendy bezposrednie

IEC103 . Res Liczn Diagn [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

@ Reset wszystkich licznikéw diagnostycznych

IEC103 . Aktywacja trybu [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Scada / IEC103]
testowego
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny

L=> Tryb.

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3

@ Ten parametr sterowania bezposredniego przetacza komunikacje IEC103 w tryb testowy (lub z

powrotem do trybu normalnego).
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IEC103 . Aktywacja blokady MD [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Scada / IEC103]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

@ Ten parametr sterowania bezposredniego aktywuje (lub dezaktywuje) blokade transmisji
IEC103 w kierunku monitora.

8.7.3 IEC103: Sygnaty (stany wyjsc)

IEC103 . Scada Kmd 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]
IEC103 . Scada Kmd 10
2, Komenda SCADA

IEC103 . Transmisja [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]

I, Sygnat: SCADA aktywna

IEC103 . Zdarz btedu utracone [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]

U, Zdarzenie btedu utracone

IEC103 . Tryb testowy aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]

I Sygnat: komunikacja IEC103 zostata przestawiona w tryb testowy.
IEC103 . Blokada MD aktywna [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]

L. Sygnat: blokada transmisji IEC103 w kierunku monitora zostata aktywowana.

8.7.4 IEC103: Liczniki

IEC103 . Liczba otrzymanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Catkowita liczba otrzymanych wiadomosci

IEC103 . Liczba wystanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Catkowita liczba wystanych wiadomosci
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IEC103 . Liczba uszkodzonych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba uszkodzonych wiadomosci

IEC103 . Liczba btedéow parzyst [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba btedéw parzystosci

IEC103 . Liczba przerw sygnatu [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba przerwanych potaczen

IEC103 . Liczba btedéow wewn [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba btedéw wewnetrznych

IEC103 . Liczba ztych CRC [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba btedéw sumy kontrolnej

170 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



8 Komunikacja
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8.8 IEC104
IEC 60870-5-104 — komunikacja
8.8.1 IEC104: Parametry globalne
IEC104 . Funkcja [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdine]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.
©  Aktywacja i dezaktywacja komunikacji IEC104.
IEC104 . Konfig portu TCP [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
DomysIny Domysliny, Prywatny S.3

=~ Wybér portu.

%  Konfiguracja portu TCP: ten parametr musi miec ustawienie ,,Prywatny” tylko wéwczas, gdy
bedzie uzywany inny port TCP poza domysinym.
IEC104 . Port [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
2404 Jesli: IEC104 . Konfig portu TCP = DomysIny S.3
* 2404 ... 2404
Jesli: IEC104 . Konfig portu TCP = Prywatny

* 49152 ... 65535

%  Numer portu IP.

Ogdlnie zaleca sie zachowanie wartosci domysinej. Jesli nie jest to mozliwe, wybierz numer z
zakresu prywatnego 49152-52151 lub 52164-65535, ktory nie jest jeszcze uzywany w sieci.

IEC104 . Strefa czasowa [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
UTC UTC, Czas lokalny S.3

s> Strefa czasowa.

%  Pozwala wybrac, czy znaczniki czasu w przesytanych telegramach komunikacyjnych beda
podawane w czasie UTC, czy lokalnym. (Ustawienie ,Czas lokalny” zawsze uwzglednia
ustawienia zmiany z czasu letniego na zimowy).

IEC104 . Czas integr strefy niecz [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
1s Os ... 1000s S.3

& Czas integracji strefy nieczutosci.
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IEC104 . Limit czasu SBE [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
30s ls ... 60s S.3

L  Wyjscia komunikacyjne moga by¢ sterowane w procedurze dwuetapowej (SBE: ang. ,,Select
Before Execute” — wybdr przed wykonaniem). Wyjscia te nalezy najpierw wybrac poleceniem
wyboru. Bit jest wtedy zarezerwowany dla tego zgdania wykonania. To ustawienie okresla czas
takiej rezerwacji. Po uptywie tego czasu bit jest zwalniany.

IEC104 . Limit czasu t0 [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
30s 30s ... 30s S.3

&  Limit czasu nawigzania potgczenia

IEC104 . Limit czasu tl1 [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
15s 15s ... 15s S.3

%  Limit czasu wysytania lub testowania APDU

IEC104 . Limit czasu t2 [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
10s 10s ... 10s S.3

%  Limit czasu potwierdzenia w przypadku braku komunikatéw danych

IEC104 . Limit czasu t3 [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
20s 20s ... 20s S.3

&  Limit czasu wystania ramek testowych w przypadku dtugiego stanu bezczynnosci

IEC104 . Param. k [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
12 12 ... 12 S.3

%  Parametr k protokotu

IEC104 . Param. w [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
8 8...8 S.3

&  Parametr w protokotu

IEC104 . Dtugos¢ adresu [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
2 2...2 S.3

%L Liczba bajtéw adresu wspdlnego ASDU
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IEC104 . Dtugosc¢ PT [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
2 2...2 S.3
%L Liczba bajtéw przyczyny transmisji
IEC104 . Dtugosc¢ adr. ob. inf. [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
3 3...3 S.3
% Liczba bajtéw adresu obiektu informacyjnego
IEC104 . Czas aktualizacji [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
1s 1ls ... 60s S.3
%  To ustawienie okresla czas, po ktérym wyniki pomiaréw sa odswiezane. Jesli wybrano

transmisje cykliczng, po uptynieciu tego czasu zgtaszane sq nowe wyniki.
IEC104 . Przeslij stan posr. [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%L  Gdy ten parametr ma ustawienie ,, aktywny” (domysine), potozenie posrednie rozdzielnicy
takze jest przesytane. Ustawienie nalezy zmienic¢ na , nieaktywny” tylko w sporadycznych
przypadkach, gdy system komunikacyjny podstacji nie obstuguje zgtaszania potozen
posrednich.

IEC104 . Trans. Cmd. State [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%L If false it suppress change events for command states (Same address as cmd)

IEC104 . Typ mapowania SCADA [Param Urzadzenia / IEC104 / Konfig. obiektu danych]
Standard Standard, Zdefiniowane przez uzytkownika S.3

<> Typ mapowania SCADA.

% To ustawienie okresla, czy protokét komunikacyjny ma korzystac z domysinego mapowania
obiektdw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika, zatadowanego z pliku
*.HptSMap.
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8.8.2 IEC104: Komendy bezposrednie

IEC104 . Res Liczn Diagn [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

@ Reset wszystkich licznikéw diagnostycznych

IEC104 . Adres wspodlny [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
1 1...65535 S.3

@ Adres wspélny ASDU

8.8.3 IEC104: Sygnaty (stany wyjsc)

IEC104 . Scada Kmd 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

IEC104 . Scada Kmd 16

A, Komenda SCADA

IEC104 . zajety [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

I, Ten komunikat jest ustawiany po uruchomieniu protokotu. Zostanie zresetowany, jesli protokot
zostanie wytaczony.

IEC104 . gotowy [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

I, Ten komunikat zostanie ustawiony, jesli protokdt zostat pomysinie uruchomiony i jest gotowy
do wymiany danych.

IEC104 . Transmisja [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

I, Sygnat: SCADA aktywna

IEC104 . Zdarz btedu utracone [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

U, Zdarzenie btedu utracone
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8.8.4 IEC104: Wartosci mierzone

IEC104 . Inf. o konfig. [Param Urzadzenia / IEC104 / Konfig. obiektu danych]

N Komentarz dot. konfiguracji (wprowadzony przez uzytkownika podczas konfigurowania
systemu SCADA)

IEC104 . Wersja konfig. [Param Urzadzenia / IEC104 / Konfig. obiektu danych]

N Wersja zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA

IEC104 . Status konfig. [Param Urzgdzenia / IEC104 / Konfig. obiektu danych]
Zmiana Zmiana, OK, Konfig. niedost., Btad

<> Status konfig..

N Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.
Mozliwe wartosci:
- Zmiana: Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze aktywna.
- OK: Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

- Konfig. niedost.: Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest
dostepna (np. nie zostata zatadowana do urzadzenia).

- Btad: Nieoczekiwany btad. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

8.8.5 IEC104: Liczniki

IEC104 . Liczba otrzymanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC104]

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych znakéw

IEC104 . Liczba wystanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC104]

Licznik diagnostyczny: Liczba wystanych znakdéw

IEC104 . L. utraconych pot. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC104]

Licznik diagnostyczny: liczba utraconych potgczen

IEC104 . LBtedSumKontr [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC104]

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych ramek z btedem sumy kontrolnej.

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 175



8 Komunikacja
8.9 Profibus

8.9 Profibus

Modut Profibus

8.9.1 Profibus: Parametry globalne

Profibus . Konf Wej Dwustan 1 [Param Urzgdzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan 17-32]

Profibus . Konf Wej Dwustan 32

.- ... Sys . Internal test state S.3
s> 1..n, lista przypisan.

%L  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu urzgdzenia

zabezpieczajgcego.

Profibus . Podtrzymanie 1 [Param Urzgdzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzgdzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan 17-32]

Profibus . Podtrzymanie 32

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy

Profibus . Typ mapowania SCADA [Param Urzadzenia / Profibus / Konfig. obiektu danych]
Standard Standard, Zdefiniowane przez uzytkownika S.3

<> Typ mapowania SCADA.

% To ustawienie okresla, czy protokét komunikacyjny ma korzystac¢ z domysinego mapowania
obiektdw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika, zatadowanego z pliku
* HptSMap.

8.9.2 Profibus: Komendy bezposrednie
Profibus . Slave ID [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]
[Param Urzadzenia / Profibus / Parametry sieci]

2 2...125 P.1

@ Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadac
wtasny unikalny adres w obrebie szyny systemowej.
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8.9 Profibus
Profibus . Reset rozkazow [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.
@ Wszystkie rozkazy Profibus beda zresetowane
8.9.3 Profibus: Stany wejsc
Profibus . Przypisanie 1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan

1-16]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan
Profibus . Przypisanie 32-We 17-32]

L. Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada

8.9.4 Profibus: Sygnaty (stany wyjsc)

Profibus . Dane poprawne [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

. Dane w obrebie pola wejsciowego sg poprawne (TAK=1)

Profibus . Btad komunikacji [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

I Przypisany sygnat, Btad w podmodule, Btagd potaczenia

Profibus . Potacz aktywne [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

I, Potgczenie aktywne

Profibus . Scada Kmd 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Rozkazy]

Profibus . Scada Kmd 16

A, Komenda SCADA
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8.9.5 Profibus: Wartosci mierzone

Profibus . Stan Slave [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]
Baud szukaj Baud szukaj ... Wymiana danych
<> Stan.

N Stan komunikacji pomiedzy Slave i Master

Profibus . Szybkos¢ transmisji [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]
12 Mb/s ... -.-

L=~ Szybkos¢ transmisji.

X Szybkosc¢ transmisji zostata ostatnio wykryta i bedzie pokazana w przypadku problemu z
potaczeniem

Profibus . PNO ID [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]
0C50h 0C50h
L=~ PNO ID.

X Numer identyfikacyjny PNO. Numer identyfikacyjny GSD.

Profibus . Inf. o konfig. [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

[Param Urzadzenia / Profibus / Konfig. obiektu danych]

X Komentarz dot. konfiguracji (wprowadzony przez uzytkownika podczas konfigurowania
systemu SCADA)

Profibus . Wersja konfig. [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

[Param Urzadzenia / Profibus / Konfig. obiektu danych]

X Wersja zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA
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Profibus . Status konfig. [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

[Param Urzadzenia / Profibus / Konfig. obiektu danych]

Zmiana Zmiana, OK, Konfig. niedost., Btad

> Status konfig..

XN Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.

Mozliwe wartosci:

8.9.6 Profibus: Liczniki

Profibus . Master ID [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

Adres urzadzenia (Master ID) w obrebie szyny systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadac
wtasny unikalny adres w obrebie szyny systemowej.

Profibus . Wersja implementacji [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

Wersja implementacji

Profibus . Czas kontrolny [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

Po przepetnienu tego licznika procesor Profibus wykrywa problem z komunikacjg.

Profibus . BfadSynchronizacji [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Ramka, ktdra zostata wystana z Master do Slave jest btedna.

Profibus . Num. CRC err. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Number of CRC errors that the subsystem manager has recognized in the received response
frames from the subsystem. (Each error caused a subsystem reset.)

Profibus . Num. frame loss err. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Number of frame loss errors that the subsystem manager has recognized in the received
response frames from the subsystem. (Each error caused a subsystem reset.)

Profibus . Num. trig. CRC err. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Number of CRC errors that the subsystem has recognized in the received trigger frames from
the host.
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Profibus . Num. subsys. res. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Number of subsystem restarts or resets that the subsystem manager has caused.
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8.10 Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia

Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia

8.10.1 Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia: Parametry globalne

Interfejs komunikacyjny [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu

zabezpieczenia . Funkcja zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Interfejs komunikacyjny [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . ZewBlk Fkcj zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Interfejs komunikacyjny [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . ZewBlk1 zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia]

Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia . ZewBlk2

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

&  Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

Interfejs komunikacyjny [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Poziom zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia]
ostrzezenia btedéw 24 h

12 0 ... 1000000 P.2

%L  Ustawia poziom ostrzezenia dla maksymalnej liczby bteddéw w ciagu 24 godzin. Liczba btedéw
wieksza niz okreslona w tym parametrze powoduje wygenerowanie ostrzezenia o jakosci
sygnatu.
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Interfejs komunikacyjny [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Zastosuj dostep zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenial
zdalny

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Okresla, czy program Smart View moze uzyskac dostep do danych (wartosci i ustawien)
urzadzenia zdalnego.

Interfejs komunikacyjny [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Wymuszenie Interfejs
zabezpieczenia . Tryb wymuszony komunikacyjny zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia]

limit czasu Trwaty, limit czasu S.3
> Tryb.

% Za pomoca tego ustawienia stan wymuszony mozna wyzwoli¢ na state lub na okreslony limit
czasu.

Interfejs komunikacyjny [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Wymuszenie Interfejs

zabezpieczenia . Wymuszenie komunikacyjny zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny

limitu czasu t zabezpieczenia]

600s Os ... 1200s S.3

Dostepne tylko gdy:
* Interfejs komunikacyjny

zabezpieczenia . Tryb
wymuszony = limit czasu

%L  Stan wymuszony wystepuje do momentu uptywu tego czasu.

8.10.2 Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia: Komendy bezposrednie

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Reset]

zabezpieczenia . Kasuj wszystkie

liczniki/btedy

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1

> Tryb.

@ Kasowanie wszystkich licznikéw i btedéw interfejsu komunikacyjnego zabezpieczenia.
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Interfejs komunikacyjny [Param Urzadzenia / Bezpieczehstwo / Komunikacja]
zabezpieczenia . Sm. View przez
kom. zabez.

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

@ Aktywacja (dozwolenie) lub dezaktywacja (zablokowanie) dostepu programu Smart View do
danego urzgdzenia ze zdalnego urzadzenia réznicowego linii przez interfejs komunikacji
zabezpieczajgcej.

Interfejs komunikacyjny [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . ldentyfikator zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia]
pary

1 1...16 P.2

@ Para dwdch przekaznikéw zabezpieczenia réznicowego linii zawsze ma jednakowy identyfikator
pary (Pair ID), aby byto mozliwe ustanowienie komunikacji zabezpieczenia.

Interfejs komunikacyjny [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Wymuszenie Interfejs
zabezpieczenia . Wymuszenie komunikacyjny zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia]

normalny normalny, blokowane, Ignoruj prady Rx S.3

L= Tryby dziatania interfejsu komunikacyjnego
zabezpieczenia.

@® Pomoc podczas uruchamiania: mozliwe jest wytaczenie interfejsu komunikacyjnego
zabezpieczenia bez odtaczania ztaczy swiattowodowych.

WSKAZOWKA: Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia, w tym funkcje procentowego
zabezpieczenia réznicowego, transferu wytaczenia i transferu sygnatu, nie bedzie dziata¢ po
ustawieniu tego wyzwalacza na state lub na okreslony czas! Ponowne uruchomienie
urzgdzenia skasuje stan wymuszenia.

8.10.3 Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia: Sygnaty (stany wyjs¢)

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
zabezpieczenia . Aktywny
[Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Stan]

I, Sygnat: Aktywny
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Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . nieaktywny zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Stan]

A, Sygnat: nieaktywny

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . ZewBlk zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Stan]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Zablokowanie zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
wymuszone Stan]

L. Czasowe wymuszenie stanu wytaczenia (zablokowania) interfejsu komunikacyjnego
zabezpieczenia.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Kom. OK zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Stan]

I, Prawidtowy stan komunikacji zabezpieczenia. Uktady pomiarowe sq zsynchronizowane
z urzgdzeniem zdalnym.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Ostrz. o jak. zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Stan]

L. Liczba bteddéw przekracza poziom ostrzezenia.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Ramki zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
zsynchronizowane Rozszerzone informacje]

X, Ramki sg zsynchronizowane.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . SynchCzas zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Rozszerzone informacje]

I, Wewnetrzne podstawy czasu sg zsynchronizowane.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Petla zwrotna zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Rozszerzone informacje]

X, Urzadzenie pracuje w trybie petli zwrotnej.
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8.10.4 Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia: Wartosci mierzone

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu

zabezpieczenia . Komunikacja zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Stan]

Btad (brak RX) Btad (brak RX) ... OK (stabilna)

s> Stany btedéw interfejsu komunikacyjnego
zabezpieczenia.

N Stan komunikacji wskazuje mozliwe przyczyny btedéw interfejsu komunikacyjnego
zabezpieczenia.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Tryb pracy zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Rozszerzone informacje]

Odtaczone Odtaczone, Klient, Serwer, Petla zwrotna

> Tryb dziatania interfejsu komunikacyjnego
zabezpieczenia.

N Wskazuje wewnetrzny tryb dziatania interfejsu komunikacyjnego zabezpieczenia dla
urzadzenia lokalnego.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczenstwal
zabezpieczenia . Sm. View przez
kom. zabez.

Aktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

N Aktywacja (dozwolenie) lub dezaktywacja (zablokowanie) dostepu programu Smart View do
danego urzadzenia ze zdalnego urzgdzenia réznicowego linii przez interfejs komunikacji
zabezpieczajgcej.

8.10.5 Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia: Liczniki

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Licznik btedow 24 zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
h Stan]

Licznik serwisowy: liczba uszkodzonych lub brakujacych ramek w ciggu ostatnich 24 godzin

(Error Rate).
Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Liczba zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
odebranych ramek Rozszerzone informacje]

Licznik serwisowy: tgczna liczba odebranych ramek.
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Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Liczba wystanych zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
ramek Rozszerzone informacje]

Licznik serwisowy: tgczna liczba wystanych ramek.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Liczba btedow zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Rozszerzone informacje]

Licznik serwisowy: tgczna liczba btedéw komunikacji.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Liczba btedow zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
uptywu limitu czasu Rozszerzone informacje]

Licznik serwisowy: tgczna liczba bteddw uptywu limitu czasu komunikacji.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Liczba btedow Rx zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
wykryta przez DSP Rozszerzone informacje]

Licznik serwisowy: taczna liczba btedéw komunikacji odbiorczej (Rx) wykryta przez DSP.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . Liczba zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
przerwanych synchronizacji Rozszerzone informacje]

Licznik serwisowy: tgczna liczba przerwanych synchronizacji.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
LiczbaPoprOdbEth Rozszerzone informacje]

Dost. zalezy od sprzetu

Licznik ustug: tgczna liczba prawidtowych ramek odbiorczych (Rx) Ethernet.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu

zabezpieczenia . LiczbaBtOdbEth zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
Rozszerzone informacje]

Dost. zalezy od sprzetu

Licznik ustug: taczna liczba btedéw ramek odbiorczych (Rx) Ethernet.
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8.10 Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
LiczbaObcychRamek Rozszerzone informacje]

Dost. zalezy od sprzetu

Licznik ustug: tgczna liczba ramek niepochodzgcych z komunikacji zabezpieczen.

Interfejs komunikacyjny [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia . zabezpieczenia / Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia /
LiczbaLimCzasPolec Rozszerzone informacje]

Dost. zalezy od sprzetu

Licznik ustug: taczna liczba btedéw limitu czasu polecers wewnetrznych.
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8.11 IRIG-B

8.11 IRIG-B

Modut IRIG-B
8.11.1 IRIG-B: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

IRIG-B . Tryb [Wybdr Modutéw]
" . uzyj S.3
> Tryb.

”

%  Modut IRIG-B, 0ogdiny tryb pracy

8.11.2 IRIG-B: Parametry globalne

IRIG-B . Funkcja [Param Urzgdzenia / Czas / SynchCzas / IRIG-B]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

IRIG-B . IRIG-BOOX [Param Urzgdzenia / Czas / SynchCzas / IRIG-B]
IRIGB-000 IRIGB-000 ... IRIGB-007 S.3
L= IRIG-BOOX.

%  Wybdr typu IRIG-BO0X. Typy IRIG-B réznia sie miedzy soba sposobem zakodowanych danych
(rok, funkcje sterownicze, sekundy binarne)

8.11.3 IRIG-B: Komendy bezposrednie

IRIG-B . Rst IRIG-B Licz [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
> Tryb.

@ Reset licznika diagnostycznego IRIG-B
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8.11 IRIG-B

8.11.4 IRIG-B: Sygnaty (stany wyjs<)

IRIG-B . IRIG-B aktywne [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / IRIG-B]

L. Sygnat: Jesli nie ma prawidtowego sygnatu IRIG-B przez 60 sekund, wejscie IRIG-B jest
uwazane za nieaktywne.

IRIG-B . Stan wysoki-nisKki [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / IRIG-B]
odwrécony

I, Sygnat: stan wysoki i niski sygnatéw IRIG-B sg odwrécone. NIE oznacza to, ze podtgczenie
przewodow jest nieprawidtowe. Jesli podtaczenie przewoddw jest nieprawidtowe, sygnat IRIG-B
nie bedzie wykrywany.

IRIG-B . Sygn Sterl [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / IRIG-B]

IRIG-B . Sygn Sterl8

L. Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawic te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

8.11.5 IRIG-B: Liczniki

IRIG-B . LiczbaPoprRamek [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / IRIG-B]

Liczba poprawnych ramek danych

IRIG-B . LiczbaUszkRamek [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / IRIG-B]

Catkowita liczba btednych blokéw transmisji danych. Fizycznie uszkodzony blok transmisji
danych

IRIG-B . Zbocza [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / IRIG-B]

Zbocza: Catkowita liczba zboczy narastajgcych i opadajgcych. Ten sygnat wskazuje, czy na
wejsciu IRIG-B jest dostepny sygnat.
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8.12 SNTP

8.12 SNTP

Modut-SNTP

8.12.1 SNTP: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

SNTP . Tryb

”

”

%  Modut-SNTP, ogdiny tryb pracy

[Wybdr Modutéw]

n-”r uzyj S.3

> Tryb.

8.12.2 SNTP: Parametry globalne

SNTP . Serwerl

Nieaktywny

% Serwerl

SNTP . Bajt IP1

SNTP . Bajt IP4

0
% IP1.IP2.IP3.IP4

SNTP . Serwer2

Nieaktywny

% Serwer?2

190

[Param Urzadzenia / Czas / SynchCzas / SNTP]
Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

[Param Urzgdzenia / Czas / SynchCzas / SNTP]

0...255 S.3

[Param Urzgdzenia / Czas / SynchCzas / SNTP]

Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.
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8.12 SNTP
8.12.3 SNTP: Komendy bezposrednie
SNTP . ReslLicz [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich licznikéw.

8.12.4 SNTP: Sygnaty (stany wyjsc)

SNTP . Aktywny SNTP [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

I, Sygnat: Jesli nie ma waznego sygnatu SNTP przez 120 sekund, protokdt SNTP jest uwazany za
nieaktywny.

8.12.5 SNTP: Wartosci mierzone

SNTP . Uzywany serwer [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

Brak Serwerl, Serwer2, Brak

s> Stan serwera.

N Jaki serwer jest uzywany do synchronizacji SNTP?

SNTP . DokiSerw1l [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

X Doktadnos¢ serwera 1

SNTP . DokiSerw?2 [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

X Doktadnosc¢ serwera 2

SNTP . JakoSerw [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]
DOBRY, WYSTARCZAJACY, ZtY, ,-"

> Stan.

”

N Jakos¢ serwera uzywanego do synchronizacji (DOBRA, WYSTARCZAJACA, ZtA)
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SNTP . PotSiec [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]
DOBRY, WYSTARCZAJACY, ZtY, ,-"

> Stan.

XN Jakos¢ potaczenia sieciowego (DOBRA, WYSTARCZAJACA, ZtA)

8.12.6 SNTP: Liczniki

SNTP . WarstSerwl [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

Warstwa serwera 1

SNTP . WarstSerw?2 [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

Warstwa serwera 2

SNTP . LiczSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Catkowita liczba synchronizacji.

SNTP . LiczUtrPot [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Catkowita liczba utraconych potaczen SNTP (brak synchronizacji przez 120 sekund).

SNTP . LiczMatSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba bardzo matych korekcji czasu.

SNTP . LiczZNormSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba normalnych korekcji czasu.

SNTP . LiczDuzSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba duzych korekcji czasu.

SNTP . LiczFiltSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba filtrowanych korekcji czasu

SNTP . LiczWolTrans [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba wolnych transferéw.
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8.12 SNTP
SNTP . LiczWysokPrzes [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]
Licznik ustug: Catkowita liczba wysokich przesuniec.
SNTP . LiczWewLimCzas [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba wewnetrznych limitéw czasu.
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8.13 SynchCzas

8.13 SynchCzas

Synchronizacja czasu

Czas i Data [Param Urzadzenia / Czas / Czas i Data]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Ustawienie czasu i daty

8.13.1 SynchCzas: Parametry globalne

SynchCzas . Strefy Czasowe [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]

UTC+0 London UTC+14 Kiritimati ... UTC-11 Midway Islands S.3

> Strefy Czasowe.

%  Strefy Czasowe

SynchCzas . Przes cz | [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
60min -180min ... 180min S.3

%L  Przejscie na czas zimowy

SynchCzas . Recz cz let [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Reczne ustawianie czasu letniego

SynchCzas . Czas letni [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Czas letni

SynchCzas . mies cz letniego [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
mar sty ... gru S.3

<> Miesigc zmiany czasu.

%L  Miesigc przejscia na czas letni
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SynchCzas . dz cz letniego [Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]
nd nd ... Dzieh ogélny S.3
<> Data.

% Dzien przejscia na czas letni

SynchCzas . tydz cz letniego [Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]
Ost Pierw, Drugi, Trzeci, Czwarty, Ost S.3

L=~ Dz przej na cz letni.

%L  Czesc¢ miesigca, w ktérej przypada wybrany dzien (przejsScia na czas letni)

SynchCzas . godz cz letniego [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
2godz. 0godz. ... 23godz. S.3

% Godzina przejscia na czas letni

SynchCzas . min cz letniego [Param Urzagdzenia / Czas / Stref czas]
Omin Omin ... 59min S.3

%  Minuta przejscia na czas letni

SynchCzas . mies cz zim [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
paz sty ... gru S.3

s> Miesigc zmiany czasu.

%  Miesigc przejscia na czas zimowy

SynchCzas . dz cz zimow [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
nd nd ... Dzieh ogdliny S.3
L= Data.

%  Dzien przejscia na czas zimowy

SynchCzas . tydz cz zim [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
Ost Pierw, Drugi, Trzeci, Czwarty, Ost S.3

> Dz przej na cz letni.

L  Czesc¢ miesigca, w ktérej przypada wybrany dzien (przejscia na czas zimowy)

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 195



8 Komunikacja
8.13 SynchCzas
SynchCzas . godz cz zim [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
3godz. Ogodz. ... 23godz. S.3

% Godzina przejscia na czas zimowy

SynchCzas . min cz zimow [Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]
Omin Omin ... 59min S.3

%  Minuta przejscia na czas zimowy

SynchCzas . SynchCzas [Param Urzadzenia / Czas / SynchCzas / SynchCzas]

.- ... Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia . S.3
Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia

”

<> Stosow protok.

&  Synchronizacja czasu

8.13.2 SynchCzas: Sygnaty (stany wyjsc)

SynchCzas . zsynchronizowany [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SynchCzas]

X, Zegar jest zsynchronizowany.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

Gtéwny modut zabezpieczenia.

9.1 Zab: Parametry globalne

Zab . Funkcja [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Zab . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja (zezwolenie) zewnetrznego blokowania globalnych parametréw zabezpieczeniowych
urzgdzenia.
Zab . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Zab . ZewBlk?2
.~ ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.
% Jezeli zewnetrzne blokowanie tego modutu jest aktywne (zezwolono) to funkcjonalnos¢

globalnych parametréw zabezpieczeniowych bedzie blokowana, jesli stan przypisanego
sygnatu bedzie prawda.

Zab . Blk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz catego zabezpieczenia.

Zab . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

L Aktywuj (zezwalaj) na zewnetrzne blokowanie komendy wytacz dla catego zabezpieczenia.
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9.2 Zab: Komendy bezposrednie

Zab . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab]

.-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.
%  Jesli zewnetrzne blokowanie komendy wytacz jest uaktywnione (aktywowane) to komenda
wytacz dla catego przekaZnika bedzie blokowana jesli stan przypisanego sygnatu bedzie
prawda.

9.2 Zab: Komendy bezposrednie

Zab . Kas.licz.zw.i licz.zw.w sieci [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Kasowanie liczby zwar¢ i liczby zwarc w sieci.

9.3 Zab: Stany wejsd

Zab . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Zab . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Zab . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.4 Zab: Sygnaty (stany wyjsc¢)

Zab . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

A, Sygnat: Aktywny
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Zab . Pobudzenie

I, Sygnat: Pobudzenie.

Zab . Wytacz

I Sygnat: Ogdlne wytacz.

Zab . Czynne

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Sygnat: Zabezpieczenie funkcjonuje.

Zab . ZewBlk

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Zab . Blk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Zab . ZewBlk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Zab . Pobudzenie L1

L. Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Zab . Pobudzenie L2

X, Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Zab . Pobudzenie L3

L. Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Zab . Pobudzenie E

X, Sygnat: Pobudzenie fazy E.

Zab . Wytacz L1

I Sygnat: Wytacz faza L1.
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9.4 Zab: Sygnaty (stany wyjs¢)

Zab . Wytacz L2 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

I, Sygnat: Wytgcz faza L2.

Zab . Wytacz L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

I Sygnat: Wytgcz faza L3.

Zab . Wytacz E [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

D, Sygnat: Wytacz od zwarcia doziemnego.

Zab . Kas.licz.zw.i licz.zw.w sieci [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Sygnat: kasowanie liczby zwarc i liczby zwaré w sieci.

Zab . Nadpr w Przéd [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w przdd.

Zab . Nadpr w Tyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

X, Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w tyt.

Zab . Nadpr Kier Niemoz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

D, Sygnat: Btad fazy - brak napiecia odniesienia, okreslenie kierunku niemoZzliwe.

Zab . 310 obl w przéd [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

X, Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), do przodu

Zab . 1z obl kier w tyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

I, Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), kierunek odwrotny

Zab . 310 obl kier niemozl [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

I, Sygnaft: Zwarcie doziemne (obliczone), okreslenie kierunku niemozliwe

Zab . 310 mierz w przéd [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

X, Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), do przodu

Zab . 1z mierz kier w tyt [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

X, Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), kierunek odwrotny
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9.5 Zab: Wartosci mierzone

Zab . 310 mierz kier niemozl [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), okreslenie kierunku niemozliwe

Zab . Zdalne dostepne [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

I, Sygnat: zabezpieczenie urzadzenia zdalnego jest dostepne

Zab . Nr Zwarcia [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Zab]

& Numer zwarcia

Zab . Liczba awarii sieci [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Zab]

&L, Liczba awarii sieci: awaria w sieci, np. zwarcie, moze wywotac kilka awarii prowadzacych do
roztgczenia i samoczynnego ponownego zatgczenia; w tym przypadku liczba awarii uwzglednia
kazdg awarie, jednak liczba awarii sieci nie zmienia sie.

9.5 Zab: Wartosci mierzone
Zab . Kier. 1 [Wskazania / Wartosci mierzone / Kierunek]
niemozliwe w tyt, w przdéd, niemozliwe
s> Kierunek.

X Wykryty kierunek przeptywu pradu fazowego.

Zab . Kier. 1z mierz. [Wskazania / Wartosci mierzone / Kierunek]
niemozliwe w tyt, w przéd, niemozliwe
> Kierunek.

N Wykryty kierunek biezgcego przeptywu mierzonego pradu szczatkowego.

Zab . Kier. 1z obl. [Wskazania / Wartosci mierzone / Kierunek]
niemozliwe w tyt, w przdéd, niemozliwe
s> Kierunek.

N Wykryty kierunek biezacego przeptywu obliczonego pradu szczatkowego.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.61d

9.6 Id

Modut réznicowopradowy

9.6.1 Id: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Id . Tryb [Wybdr Modutéw]
uzyj W=, uzyj S.3
> Tryb.

% 0gdlny tryb pracy

9.6.2 Id: Parametry globalne
Id . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab. réz. / I1d]
Id . ZewBlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

Id . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab. réz. / Id]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.6.3 Id: Ustawianie grupy parametrow

Id . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.6 Id

Id . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Id . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytagcz modutu/stopnia.

Id . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

Id . Id min [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réoz. / Id]
0.2lb 0.05lb ... 1.00lb P.2

&  Stata minimalna wartos¢ pobudzenia (prad réznicowy). Wartos¢ pradu réznicowego dla
pobudzenia w oparciu o prad obliczeniowy dla obiektu zabezpieczajgcego.

Id . 1d(1s0) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
0.0lb 0.0lb ... 1.00Ib P.2

%  Punkt startowy statycznej charakterystyki wytaczania kiedy IrO

Id . 1d(Isl) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
0.61b 0.2lb ... 2.00Ilb P.2

%  Punkt zwrotny charakterystyki statycznego wytaczania dla Irl
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.6 Id
Id . 1d(1s2) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
6.21b 1.0lb ... 8.0lb P.2

%L Wartosc¢ charakterystyki statycznego wytaczania kiedy Ir2

Id.Isl [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / |d]
2.0lb 0.51b ... 4.0Ib P.2

%L  Punkt zwrotny charakterystyki statycznego wytaczania kiedy Irl

Id . 1s2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
10.0lb 5.0lb ... 10.0lb P.2

%L  Wartosc¢ charakterystyki statycznego wytaczania kiedy Ir2

Id . Ustaw. wart. % charakt. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
95% 90% ... 98% P.2

%L  Zwolnienie (jako wartos¢ procentowa ustawienia). Mozliwe do ustawienia zwolnienie dziata
tylko na gradientach. Id min wykorzystuje ustalone zwolnienie.

Id.d(H,m) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. r6z. / Id]
8lb 0.0lb ... 30.0lb P.2

%  Czynnik stabilizujgcy rosnacej statycznej charakterystyki wyzwalania w przypadku sktadowych
ustalonych lub przejsciowych harmonicznych ktdre sg stwierdzone w analizie Fouriera (H) lub
monitoringu standéw przejsciowych (m).

Id.t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
0.00s 0.000s ... 300.000s P.2

%L  OpdzZnienie wytacz.

Id . Stab H2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Stabilizacja funkcji zabezpieczenia réznicowego przeciw sktadowym ustalonym lub
przejsciowym dla drugiej harmonicznej pradu fazowego (np. udar pradu,).

Id . H2 Ust [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
25% 10% ... 60% P.2
%  Prég (zachowanie drugiej harmonicznej) dla stabilizacji réznicowej funkcji zabezpieczeniowej

przeciw sktadowej ustalonej drugiej harmonicznej.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.6 Id

Id . H2 Przej [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
10% 10% ... 60% P.2

%L  Prog (stosunek 2. harmonicznej do przebiegu podstawowego) stabilizacji tymczasowej funkcji
zabezpieczenia réznicowego przeciw przejsciowej 2. harmonicznej.

Id . Stab H4 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Stabilizacja funkcji zabezpieczenia réznicowego przeciw sktadowym ustalonym dla czwartej
harmonicznej pradu fazowego (np. udar pradu).

Id . H4 Ust [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. roz. / Id]
20% 10% ... 60% P.2

&  Prég (zachowanie czwartej harmonicznej) dla stabilizacji réznicowej funkcji zabezpieczeniowej
przeciw sktadowej ustalonej czwartej harmonicznej.

Id . Stab H5 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Stabilizacja funkcji zabezpieczenia réznicowego przeciw sktadowym ustalonym lub
przejsciowym dla pigtej harmonicznej pradu fazowego (np. udar pradu)

Id . H5 Ust [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
30% 10% ... 60% P.2

%  Prég (zachowanie drugiej harmonicznej) dla stabilizacji réznicowej funkcji zabezpieczeniowej
przeciw sktadowej ustalonej pigtej harmonicznej

Id . H5 Przej [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
15% 10% ... 60% P.2

&  Prég (stosunek 5. harmonicznej do przebiegu podstawowego) ograniczenia tymczasowego
funkcji zabezpieczenia réznicowego przeciw przejsciowej 5. harmonicznej.

Id . Czas przej [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
2s 0.05s ... 100.00s P.2

% Czas tymczasowej stabilizacji zabezpieczeniowej funkcji réznicowej, kiedy progi dla "H2 Przej" i
"H5 Przej" (harmoniczne przejsciowe) sg przekroczone.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.6 Id
Id . Selekt Stab [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

> Tryb.

%  Aktywny = Stabilizacja fazowa zabezpieczeniowej funkcji réznicowej. Nieaktywny =
Selektywna stabilizacja faz zabezpieczeniowej funkcji réznicowej.

Id . Stab. nasyc. PP [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / Id]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Wiacz (lub wytacz) tymczasowe ograniczenie zabezpieczenia réznicowego wyzwalanego w
wyniku wykrycia zwarcia zewnetrznego w przypadku nasycenia PP.

Id . Blok czas. stab. nasyc. PP [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / |d]
0.30s 0.01s ... 10.00s P.2
& Maksymalny czas trwania stabilizacji nasycenia PP w ramach tymczasowego ograniczenia.

Wartos¢ ustawienia (oprécz innych zaleznosci) powinna by¢ skoordynowana z maksymalnym
czasem eliminacji zwarcia zewnetrznego.

9.6.4 Id: Stany wejs¢

Id . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

&L, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Id . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Id . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / 1d]

=)

4 Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.6.5 Id: Sygnaty (stany wyjsc)

Id . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

X, Sygnat: Aktywny
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Id . Pobudzenie

I, Sygnat: Pobudzenie

Id . Wytacz

I Sygnat: Wytacz.

Id . KmdWyt

A, Sygnat: Komenda wytacz.

Id . ZewBlk

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Id . Blk KmdWyt

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.6 Id

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Id . ZewBlk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Id . Pobudzenie L1

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

X, Sygnat: Pobudzenie systemowe. L1

Id . Pobudzenie L2

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

L. Sygnat: Pobudzenie systemowe. L2

Id . Pobudzenie L3

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

X, Sygnat: Pobudzenie systemowe. L3

Id . Wytacz L1

I Sygnat: Wytacz systemowe. L1
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.61d

Id . Wytacz L2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

I, Sygnat: Wytgcz systemowe. L2

Id . Wytacz L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / 1d]

I Sygnat: Wytgcz systemowe. L3

Id . Blk H2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

L. Sygnat: Blokowanie przez harmoniczna2

Id . Blk H4 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

I, Sygnat: Blokowanie przez harmoniczna4

Id . Blk H5 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

L. Sygnat: Blokowanie przez harmonicznas

Id . H2,H4,H5 Blk [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

X, Sygnat: Blokada przez harmoniczne

Id . Stab. nasyc. PP wyzw. [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

D, Sygnat: tymczasowe ograniczenie zabezpieczenia réznicowego fazowego, wyzwalane w wyniku
wykrycia zwarcia zewnetrznego w przypadku nasycenia PP.

Id . Przejsciowy [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

L. Sygnat: Tymczasowa stabilizacja pradu réznicowego po tym jak transformator zostat zasilony

Id . Stabilizacja [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / I1d]

&, Sygnat: Stabilizacja zabezpieczenia réznicowego poprzez podnoszenie linii wytgczania.

Id . Stab. nasyc. PP L1 wyzw. [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

I, Sygnat: tymczasowe ograniczenie zabezpieczenia réznicowego w fazie L1, wyzwalane w
wyniku wykrycia zwarcia zewnetrznego w fazie L1 w przypadku nasycenia PP.

Id . Stab. nasyc. PP L2 wyzw. [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

=

Sygnat: tymczasowe ograniczenie zabezpieczenia réznicowego w fazie L2, wyzwalane w
wyniku wykrycia zwarcia zewnetrznego w fazie L2 w przypadku nasycenia PP.
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=

. Stab. nasyc. PP L3 wyzw.

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.6 Id

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

Sygnat: tymczasowe ograniczenie zabezpieczenia réznicowego w fazie L3, wyzwalane w
wyniku wykrycia zwarcia zewnetrznego w fazie L3 w przypadku nasycenia PP.

. Stabilizacja: L1

Stabilizacja: L1

. Stabilizacja: L2

Stabilizacja: L2

. Stabilizacja: L3

Stabilizacja: L3

.IH2 Blo L1

Sygnat:Faza L1:

harmonicznej.

.IH2 Blo L2

Sygnat:Faza L2:

harmoniczne.

.IH2 Blo L3

Sygnat:Faza L3:

harmoniczne.

.IH4 Blo L1

Sygnat:Faza L1:

harmoniczne.

. IH4 Blo L2

Sygnat:Faza L2:

harmoniczne.

.IH4 Blo L3

Sygnat:Faza L3:

harmoniczne.
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[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

Blokowanie zabezpieczenia réznicowego pradéw fazowych z powodu drugiej

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

Blokowanie zabezpieczenia réznicowego pradéw fazowych z powodu drugiej

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

Blokowanie zabezpieczenia réznicowego pradéw fazowych z powodu drugiej

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / Id]

Blokowanie zabezpieczenia réznicowego praddow fazowych z powodu czwartej

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

Blokowanie zabezpieczenia réznicowego pradow fazowych z powodu czwartej

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

Blokowanie zabezpieczenia réznicowego praddéw fazowych z powodu czwartej
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9.61d

Id

.IH5 Blo L1

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

Sygnat:Faza L1: Blokowanie zabezpieczenia réznicowego pradéw fazowych z powodu pigtej

harmoniczne.

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / Id]

Sygnat:Faza L2: Blokowanie zabezpieczenia réznicowego pradéw fazowych z powodu pigtej

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / I1d]

Sygnat:Faza L3: Blokowanie zabezpieczenia réznicowego pradéw fazowych z powodu pigtej

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Prad réznicowy faza L1 Harmoniczna2

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Prad réznicowy faza L2 HarmonicznaZ2

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Prad réznicowy faza L3 Harmoniczna2

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Prad réznicowy faza L1 Harmoniczna4

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Prad réznicowy faza L2 Harmoniczna4

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Prad réznicowy faza L3 Harmoniczna4

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Prad réznicowy faza L1 Harmoniczna5

[Wskazania / Wartosci mierzone / Id]

Id . IH5 Blo L2
A

harmonicznej.
Id . IH5 Blo L3
A

harmonicznej.

9.6.6 Id: Wartosci mierzone

Id.Id L1 H2
X  Wartos¢ mierzona (obliczona):
Id.Id L2 H2
X Wartosé mierzona (obliczona):
Id.Id L2 H2
X Wartos¢ mierzona (obliczona):
id.Id L1 H4
X Wartosé mierzona (obliczona):
id.Id L2 H4
X Wartos¢ mierzona (obliczona):
id.Id L2 H4
X Wartosé mierzona (obliczona):
Id.Id L1 H5
X Wartos¢ mierzona (obliczona):
Id.Id L2 H5
X Wartos¢ mierzona (obliczona):
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Id .

Id L2 H5

[Wskazania / Wartosci mierzone / I1d]

X Wartos¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy faza L3 Harmoniczna5

9.6.7 Id: Statystyka

Id

Id LLIH2max

Wartos¢ maksymalna Id L1H2

. Id L2ZH2max

Wartos¢ maksymalna Id L2H2

. Id L2ZH2max

Wartos¢ maksymalna Id L2H2

. Id L1IH4max

Wartos¢ maksymalna Id L1H4

. Id L2ZH4max

Wartos¢ maksymalna Id L2H4

. Id L2ZH4max

Wartos¢ maksymalna Id L2H4

. Id LIH5max

Wartos¢ maksymalna Id L1H5

. Id L2ZH5max

Wartos¢ maksymalna Id L2H5

. Id L2ZH5max

Wartos¢ maksymalna Id L2H5
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[Wskazania / Statystyki / Max / Id]

[Wskazania / Statystyki / Max / 1d]

[Wskazania / Statystyki / Max / Id]

[Wskazania / Statystyki / Max / Id]

[Wskazania / Statystyki / Max / 1d]

[Wskazania / Statystyki / Max / Id]

[Wskazania / Statystyki / Max / 1d]

[Wskazania / Statystyki / Max / 1d]

[Wskazania / Statystyki / Max / 1d]
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7 IdH

9.7 IdH

Wysokopragdowy modut réznicowy

9.7.1 IdH: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

IdH . Tryb [Wybér Modutéw]
uzyj W=, uzyj S.3
> Tryb.

% 0gdlny tryb pracy

9.7.2 IdH: Parametry globalne

IdH . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab. réz. / IdH]

IdH . ZewBIlk2

.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

&  Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdga.

IdH . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab. réz. / IdH]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.7.3 IdH: Ustawianie grupy parametréw

IdH . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. r6z. / IdH]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7 IdH

IdH . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. r6z. / IdH]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

IdH . Blk KmdWy#t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. r6z. / IdH]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytagcz modutu/stopnia.

IdH . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. r6z. / IdH]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

IdH . Id>> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. roz. / IdH]
10.01b 0.51b ... 30.0lb P.2

%  Zwarcie w wysokopragdowym cztonie réznicowym/ nieustabilizowanym pradzie doziemnym
cztonu réznicowopradowego: Wartos¢ pobudzenia pradu réznicowego doziemnego w oparciu o
prad znamionowy obiektu zabezpieczanego.

9.7.4 IdH: Stany wejs¢

IdH . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

IdH . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / IdH]

A4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 213



9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7 IdH

IdH . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.7.5 IdH: Sygnaty (stany wyjsc)
IdH . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

Az, Sygnat: Aktywny

IdH . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

L. Sygnat: Pobudzenie

IdH . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

Az, Sygnat: Wytacz.

IdH . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / |dH]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

IdH . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

IdH . Blk KmdWy#t [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

IdH . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

IdH . Pobudzenie L1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdH]

I, Sygnat: Pobudzenie systemowe. L1
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IdH . Pobudzenie L2

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab.

A, Sygnat: Pobudzenie systemowe. L2

IdH . Pobudzenie L3

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab.

I, Sygnat: Pobudzenie systemowe. L3

IdH . Wytacz L1

L. Sygnat: Wytgcz systemowe. L1

IdH . Wytacz L2

I, Sygnat: Wytgcz systemowe. L2

IdH . Wytacz L3

L. Sygnat: Wytacz systemowe. L3
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.8 1d0

9.8 IdO

Modut strefowego zabezpieczenia ziemnozwarciowego Lokalne urzgdzenie

9.8.1 Id0: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

IdO . Tryb [Wybdr Modutéw]
o . uzyj S.3
> Tryb.

”

% 0gdlny tryb pracy

9.8.2 IdO: Parametry globalne

IdO . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab. r6z. / 1d0]

Id0 . ZewBIlk2

" .- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

IdO . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab. réz. / 1d0]

" .-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.8.3 IdO: Ustawianie grupy parametrow

IdO . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d0]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.8 1d0

Id0 . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d0]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

IdO . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d0]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytagcz modutu/stopnia.

IdO . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d0]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

IdO . 31d0 min [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d0]
0.051b 0.05lb ... 1.00lb P.2

&  Stata minimalna wartosc¢ pobudzenia (prad réznicowy doziemny). Wartos¢ pradu réznicowego
doziemnego dla pobudzenia w oparciu o prad obliczeniowy zwigzanego z obiektem
zabezpieczajgcym.

IdO . 31d0(Is0) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d0]
0.11b 0.00lb ... 1.00Ib P.2

%  Punkt startowy statycznej charakterystyki wytaczania kiedy IrO

IdO . 31d0(lIsl) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d0]
0.2lb 0.2lb ... 2.00Ib P.2

%  Punkt zwrotny charakterystyki statycznego wytaczania dla Irl
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.8 1d0
IdO . 31d0(Is2) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. ré6z. / 1d0]
2.0lb 1.0lb ... 8.0lb P.2

%L Wartosc¢ charakterystyki statycznego wytaczania kiedy Ir2

IdO . Isl [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. ré6z. / 1d0]
2.0lb 0.5lb ... 5.0Ib P.2

%L  Punkt zwrotny charakterystyki statycznego wytaczania kiedy Irl

IdO . Is2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / 1d0]
10.0lb 5.0lb ... 10.0lb P.2

%L  Wartosc¢ charakterystyki statycznego wytaczania kiedy Ir2

9.8.4 1d0: Stany wejs¢

IdO . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / 1d0]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

IdO . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / 1d0]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

IdO . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / 1d0]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wyitacz.

9.8.5 1d0: Sygnaty (stany wyjsc)

IdO . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / 1d0]

L. Sygnat: Aktywny

IdO . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / 1d0]

L. Sygnat: Pobudzenie
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Id0 . Wytacz

I Sygnat: Wytacz.

[dO . KmdWyt

A, Sygnat: Komenda wytacz.

IdO . ZewBlk

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

1d0 . BIk KmdWy#

9 Parametry zabezpieczeniowe.

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / 1d0]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / 1d0]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / 1d0]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / 1d0]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

1d0 . ZewBIk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / 1d0]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.9 IdOH

9.9 IdOH

Btad strefowego zabezpieczenia ziemnozwarciowego - modut wysokopradowy

9.9.1 IdOH: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

IdOH . Tryb [Wybdr Modutéw]
o .- uzyj S.3
> Tryb.

”

% 0gdlny tryb pracy

9.9.2 IdOH: Parametry globalne

IdOH . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab. réz. / IdOH]

IdOH . ZewBlk?2

.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdg.

IdOH . ZewBlk KmdWy#t [Param Zab / Param Globalne / Zab. réz. / IdOH]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.9.3 IdOH: Ustawianie grupy parametréow

IdOH . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / IdOH]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.9 IdOH

IdOH . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / IdOH]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

IdOH . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / IdOH]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytagcz modutu/stopnia.

IdOH . ZewBlk KmdWy1t Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. réz. / IdOH]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

IdOH . 31d0>> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab. r6z. / IdOH]
2.00lb 0.50lb ... 20.00lb P.2

% Zwarcie w wysokopradowym cztonie réznicowym ziemnozwarciowym/nieustabilizowany
ograniczonym pragdem doziemnym cztonu réznicowoprgdowego: Wartos¢ pobudzenia pradu
réznicowego doziemnego w oparciu o prgd znamionowy obiektu zabezpieczanego.

9.9.4 IdOH: Stany wejsc¢

IdOH . ZewBIlk1-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab. réz. / IdOH]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

IdOH . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.9 IdOH

IdOH . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.9.5 IdOH: Sygnaty (stany wyjsc)
IdOH . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

Az, Sygnat: Aktywny

IdOH . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

L. Sygnat: Pobudzenie

IdOH . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

Az, Sygnat: Wytacz.

IdOH . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

. Sygnat: Komenda wytacz.

IdOH . ZewBlIk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

IdOH . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

IdOH . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab. réz. / IdOH]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.10 IH2

9.10 IH2

Modut Udarowy (Inrush).

9.10.1 IH2: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

IH2 . Tryb [Wybdr Modutéw]

”n

n" n-”r uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut Udarowy (Inrush)., ogdiny tryb pracy

9.10.2 IH2: Parametry globalne

IH2 . ZewBIk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / IH2]

IH2 . ZewBlk2
.-" ... Sys . Internal test state P2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

9.10.3 IH2: Ustawianie grupy parametrow

IH2 . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / IH2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

IH2 . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / IH2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawiern zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.10 IH2
IH2 . Udziat 2-giej [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / IH2]
15% 10% ... 40% P.2

% Maksymalna dopuszczalna procentowa wartos¢ drugiej harmonicznej w stosunku do pierwszej
harmonicznej.

IH2 . Sposob Blokady [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpragdowe / IH2]
Blk Jednofaz Blk Jednofaz, Blk Tréjfaz P.2

> Sposéb Blokady.

% Blokada od jednej z faz: Jesli w jednej fazie zostanie wykryty udar pradu (Inrush), to te stopnie,
gdzie blokuj od udaru jest aktywny, zostang zablokowane. /Blk Tréjfaz: Jesli udar zostat wykryty
W co najmniej jednej fazie, wszystkie trzy fazy tego modutu bedg blokowane, jesli modut ten
ustawiony jest jako aktywny (blokowanie krzyzowe).

9.10.4 IH2: Stany wejsc

IH2 . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / IH2]

&L, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

IH2 . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / IH2]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

9.10.5 IH2: Sygnaty (stany wyjsc)

IH2 . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / IH2]

I Sygnat: Aktywny

IH2 . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / IH2]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

IH2 . Blk L1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / IH2]

I, Sygnat: Faza L1 zablokowana.

IH2 . Blk L2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / IH2]

X, Sygnat: Faza L2 zablokowana.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.10 IH2

IH2 . Blk L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / IH2]

U, Sygnat: Faza L3 zablokowana.

IH2 . Blk 310 Mierz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / IH2]

I, Sygnat: Blokada modutu zabezpieczenia ziemnozwarciowego (zmierzony prad doziemny 310).

IH2 . Blk 310 Obl [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / IH2]

I, Sygnat: Blokada modutu zabezpieczenia ziemnozwarciowego (obliczony prad doziemny 310).

IH2 . Blk Tréjfaz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / IH2]

L. Sygnat: Jesli udar zostanie wykryty w co najmniej jednej fazie - komenda wytacz zostanie
zablokowana.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.111[1] ... I[6]

9.11 I[1] ... I[6]

Funkcja zabezpieczenia nadprgdowego fazowego.

9.11.1 I[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

I[1]. Tryb [Wybdr Modutéw]
bezkierunkowe .-, bezkierunkowe, w przéd, w tyt S.3
= 1>

%  Funkcja zabezpieczenia nadpragdowego fazowego., 0gdiny tryb pracy

9.11.2 I[1]: Parametry globalne

I[1] . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / I[1]]

I[1] . ZewBIlk2

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

I[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / I[1]]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

I[1] . ZewBlk Zwr [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / I[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

&  Zewnetrzne blokowanie modutu poprzez zewnetrzne blokowanie zwrotne, jesli funkcja
blokowania jest aktywna (zezwolono) w ustawieniach parametréw i stan przypisanego sygnatu
Jest aktywny.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.111[1] ... I[6]
I[1] . Param Adapt 1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / I[1]]
.~ ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2
s> Param Adapt.
%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 1
I[1] . Param Adapt 2 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / I[1]]
.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2
> Param Adapt.
%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 2
I[1] . Param Adapt 3 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / I[1]]
.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2
L=~ Param Adapt.
&  Przypisanie parametru adaptacyjnego 3
I[1] . Param Adapt 4 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / I[1]]
»-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2
L=~ Param Adapt.
%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 4
9.11.3 I[1]: Ustawianie grupy parametrow
I[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.111[1] ... I[6]
I[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

I[1] . ZewBlk Zwr Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

&  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla globalnych parametréw zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Zwrot Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

I[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

I[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

I[1] . Metoda pomiarowa [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
1-sza harm 1-sza harm, True RMS, |2 P.2

L=~ Metoda pomiarowa.

&  Metoda pomiaru: pomiar sktadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekazniki zabezpieczajgce Zrédta)
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.111[1] ... I[6]

I[i]. 1> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
1.00In If: I[1] . Funkcja Ogranicz Napiec = Aktywny P.2
@ Param. adapt. * 0.10In ... 40.00In

If: I[1] . Funkcja Ogranicz Napiec = Nieaktywny

* 0.02In ... 40.00In

%L Jesli ustawiona wartosc¢ zostanie przekroczona, rozpocznie sie odliczanie do wytgczenia

modutu/cztonu.
I[1] . Ch-ka [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
DEFT DEFT ... 14T P.2
@ Param. adapt. =~ Ch-ka.

%  Charakterystyka.

I[1] .t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

@® Param. adapt.

L  Opdznienie wytgcz.

I[1] . tchar [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]

1 0.02 ... 20.00 P.2

@ Param. adapt.

% Wspdtczynnik zwielokrotnienia czasu dla charakterystyk wytaczania. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wytgczania.

I[1] . Zerow dla Ch-k INV [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Natychmiastowe Natychmiastowe, opdz., Obliczone P.2
@ Param. adapt. L=~ Zerow dla Ch-k INV.

&  Zerowanie dla charakterystyk inwersyjnych INV.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.111[1] ... I[6]
I[1] . t-op6z. kasowania [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
0Os 0.00s ... 60.00s P.2

Dostepne tylko gdy:

e |[1]. Zerow dla Ch-k INV
= opoz.

® Param. adapt.

%  OpdZnienie kasowania dla przejsciowych btedéw fazowych (tylko charakterystyka INV)

I[1] . Blk od IH2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, IH2 . Aktywny P.2
@ Param. adapt. =~ BIk od IH2.

% Blokowanie komendy wytacz, jesli udar pradu zostanie wykryty.

I[1] . Wyt bezkier przy U=0 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
@ Param. adapt. L=~ Aktywny/Nieaktywny.

% Tylko dla zabezpieczenia kierunkowego. Jesli kierunek pradu jest niemozliwy do wykrycia ze
wzgledu na napiecie odniesienia rowne zero U=0 [np. bliskie zwarcie tréjfazowe] Jesli ta
nastawa ustawiona jest aktywna i napiecie U=0, wtedy urzgdzenie wytgcza jak zabezpieczenie
bezkierunkowe. Jesli ta nastawa jest ustawiona jako aktywna i U=0 wtedy funkcja
zabezpieczenia jest zablokowana.

I[1] . Funkcja Ogranicz Napiec [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
@ Param. adapt. L=> Tryb.

%  Funkcja ograniczana napieciowo.

I[1] . Nap fazowe/miedzyfazowe [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]

Faza-ziemia Faza-ziemia, Miedzyfazowe P.2
Dostepne tylko gdy: L=~ Nap fazowe/miedzyfazowe.

* I[1] . Funkcja Ogranicz Napiec
= Aktywny

@® Param. adapt.

% Nap fazowe/miedzyfazowe
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I[1] . Uograniczania max
1.00Un
Dostepne tylko gdy:

* I[1] . Funkcja Ogranicz Na
= Aktywny

® Param. adapt.

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.111[1] ... I[6]
[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]

0.04Un ... 2.00Un P.2

piec

% Max poziom blokowania przez napiecie.

I[1] . Kontrola Obw. Pomiar.

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
Dostepne tylko gdy: L=~ VTS Blok.
* I[1] . Funkcja Ogranicz Napiec
= Aktywny

@ Param. adapt.

%L Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktdcenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

9.11.4 I[1]: Stany wejs¢

I[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

&L Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

I[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

I[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

I[1] . ZewBlk Zwr-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

&L, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

I[1] . Param Adaptl-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]

&L Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.111[1] ... I[6]

I[1] . Param Adapt2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2

I[1] . Param Adapt3-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

&L Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3

I[1] . Param Adapt4-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]

&L Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4

9.11.5 I[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
I[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Az, Sygnat: Aktywny

I[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

L. Sygnat: Pobudzenie.

I[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Az Sygnat: Wytacz.

I[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

I[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

I[1] . ZewBlk Zwr [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / I[1]]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.111[1] ... I[6]
I[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]
Az, Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
I[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]
I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
I[1] . Blk od IH2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]
L. Sygnat: Blokowanie komendy wytacz od udar pradu.
I[1] . Pobudzenie L1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]
I, Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
I[1] . Pobudzenie L2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]
L. Sygnat: Pobudzenie fazy L2.
I[1] . Pobudzenie L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]
X, Sygnat: Pobudzenie fazy L3.
I[1] . Wytacz L1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / I[1]]
I, Sygnat: Wytacz faze L1.
I[1] . Wytacz L2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]
A, Sygnat: Wytgcz faze L2.
I[1] . Wytacz L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]
I Sygnat: Wytacz faze L3.
I[1] . Param Domysin [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]
L. Sygnaft: Zestaw domysiny parametréw.
I[1] . Param Adapt 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]
X, Sygant: Parametr adaptacyjny 1
I[1] . Param Adapt 2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

X, Sygant: Parametr adaptacyjny 2

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 233
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9.111[1] ... I[6]

I[1] . Param Adapt 3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

I, Sygant: Parametr adaptacyjny 3

I[1] . Param Adapt 4 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

I, Sygant: Parametr adaptacyjny 4
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3I0[4]

9.12 310[1] ... 310[4]

Funkcja zabezpieczenia ziemnozwarciowego.

9.12.1 3I10[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

310[1] . Tryb [Wyb6r Modutow]
.-", bezkierunkowe, w przéd, w tyt S.3

”

L=~ Przetezenie doziemne.

%  Funkcja zabezpieczenia ziemnozwarciowego., ogdlny tryb pracy

310[1] . Tylko nadzér [Wyb6r Modutéw]
nie nie, tak S.3
=> tak/nie.

%  Funkcja zabezpieczenia ziemnozwarciowego., przy ustawieniu ,Tak”: ograniczenie funkcji do
samego nadzoru, tj. nie wystepuja alarmy ogdlne, wyzwolenia ogdlne ani polecenia
wyzwolenia.

9.12.2 310[1]: Parametry globalne
310[1] . ZewBIk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 310[1]]
310[1] . ZewBlk?2
.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

310[1] . ZewBlk KmdWy#t [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
.- ... Sys. Internal test state P.2
Dostepne tylko gdy: L=> 1..n, lista przypisan.

e 310[1] . Tylko nadzér = nie

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawdg.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3I0[4]
310[1] . ZewBIlk Zwr [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 310[1]]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzne blokowanie modutu poprzez zewnetrzne blokowanie zwrotne, jesli funkcja
blokowania jest aktywna (zezwolono) w ustawieniach parametréw i stan przypisanego sygnatu
jest aktywny.

310[1] . Param Adapt 1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
»-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

”

L=~ Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 1

310[1] . Param Adapt 2 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

”

> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 2

310[1] . Param Adapt 3 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
»-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

”

L=~ Param Adapt.
&  Przypisanie parametru adaptacyjnego 3

310[1] . Param Adapt 4 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

”

> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 4

9.12.3 310[1]: Ustawianie grupy parametrow

310[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3I0[4]

310[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

310[1] . ZewBlk Zwr Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

& Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla globalnych parametréw zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Zwrot Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

310[1] . Blk KmdWy#t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
Dostepne tylko gdy: > Tryb.

e 310[1] . Tylko nadzér = nie

&L  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

310[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
Dostepne tylko gdy: L=~ Aktywny/Nieaktywny.

e 310[1] . Tylko nadzér = nie

L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

310[1] . 310 wybor [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]

CT Lokalne . Obliczone CT Lokalne . pomiar czutosci, CT Lokalne . Mierzone, CT P2
Lokalne . Obliczone

s> Measuring Channel.

L  Wybdr czy nalezy uzy¢ zmierzonego czy obliczonego pradu doziemnego.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3l0[4]

310[1] . Metoda pomiarowa [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
1-sza harm 1-sza harm, True RMS P.2

5> Metoda pomiarowa.

% Metoda pomiaru: pomiar sktadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekaZzniki zabezpieczajace Zrddta)

310[1] . 3UO wyboér [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadprgdowe / 3I0[1]]
Mierzone Mierzone, Obliczone P.2
L= 3U0 wybor.

&  Wybdr czy UX jest mierzone czy obliczone.

310[1] . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[11]]
Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
Dostepne tylko gdy: =~ VTS Blok.

* 310[1] . 3UO wybér = Obliczone

%  Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktdcenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

310[1] . Prog 310 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
0.02In 0.02In ... 20.00In P.2

@ Param. adapt.

%  Jesli ustawiona wartos¢ zostanie przekroczona, modut/stopien zostanie uruchomiony.

3I0[1] . I1z> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
0.02In 0.002In ... 2.000In P.2

@ Param. adapt.

%L Jesli ustawiona wartosc zostanie przekroczona, modut/stan zostanie uruchomiony.

310[1] . Ch-ka [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadprgdowe / 3I0[1]]
DEFT DEFT ... RXIDG P.2
@ Param. adapt. L=> Ch-ka.

% Charakterystyka.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3I0[4]

3I0[1] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

@ Param. adapt.

% Opdznienie wytacz.

3I0[1] . tchar [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[11]]
1 0.02 ... 20.00 P.2

@ Param. adapt.

%L Wspdtczynnik zwielokrotnienia czasu dla charakterystyk wytaczania. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wytgczania.

310[1] . Zerow dla Ch-k INV [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
Natychmiastowe Natychmiastowe, op6z., Obliczone P.2
@ Param. adapt. s> Zerow dla Ch-k INV.

&  Zerowanie dla charakterystyk inwersyjnych INV.

310[1] . t-op6z. kasowania [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
0.00s 0.00s ... 60.00s P.2
Dostepne tylko gdy:

e 310[1] . Zerow dla Ch-k INV
= opdz.

@ Param. adapt.

%  OpdZnienie kasowania dla przejsciowych btedéw fazowych (tylko charakterystyka INV)

3I10[1] . Blk od IH2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, IH2 . Aktywny P.2
@ Param. adapt. <> Blk od IH2.

% Blokowanie komendy wytacz, jesli udar pradu zostanie wykryty.

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 239



9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3l0[4]

310[1] . Brak wy.kier.- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
>Wyt.bezkier.

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
@ Param. adapt. L=~ Aktywny/Nieaktywny.

% Tylko dla zabezpieczenia kierunkowego. Jesli ta nastawa ustawiona jest jako aktywna i nie jest
mozliwe okreslenie kierunku, wtedy zabezpieczenie zostaje aktywowane jako zabezpieczenie
bezkierunkowe. Ustalenie kierunku jest np. niemozliwe, jesli stosowne wartosci nie moga
zostac¢ zmierzone lub potwierdzone. Ustalenie kierunku nie jest réwniez mozliwe, jesli
czestotliwosc¢ znacznie rézni sie od znamionowej. Ostrzezenie: Jesli ta nastawa jest ustawiona
jako nieaktywna, zabezpieczenie zostanie aktywowane tylko, jesli mozliwe jest ustalenie

kierunku.
310[1] . Blk 3U0 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
@ Param. adapt. L=~ Aktywny/Nieaktywny.

% Blk 3U0 = aktywna oznacza, ze funkcja 310 bedzie pobudzona, jezeli wartos¢ napiecia
szczgtkowego jest wyzsza niz ustawiona wartos¢ zmierzona w tym samym czasie. Blk 3U0 =
nieaktywna oznacza, ze pobudzenie cztonu 310 nie zalezy od napiecia szczgtkowego.

310[1] . Uz> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
1.00Un 0.01Un ... 2.00Un P2

@® Param. adapt.

%  Jesli ustawiona wartosc¢ zostanie przekroczona, modut/czton zostanie uruchomiony.

9.12.4 310[1]: Stany wejs¢

3I10[1] . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

&L, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

3I10[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

310[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]
4, Dostepne tylko gdy:
e 3I0[1] . Tylko nadzér = nie

Stan moduftu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3I0[4]

310[1] . ZewBIlk Zwr-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

310[1] . Param Adaptl-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

& Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1

310[1] . Param Adapt2-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

&L Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2

3I0[1] . Param Adapt3-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3

3I10[1] . Param Adapt4-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

&L Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4

9.12.5 310[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)
310[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

I, Sygnat: Aktywny

3I10[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

I, Sygnat: Pobudzenie od pradu ziemnozwarciowego 310 mierzone lub 310 obliczone.

310[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]

Az, Sygnat: Wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3l0[4]

310[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

I, Dostepne tylko gdy:
e 310[1] . Tylko nadzér = nie

Sygnat: Komenda wytgcz.

310[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

310[1] . ZewBlk Zwr [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

310[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]
2. Dostepne tylko gdy:
e 310[1] . Tylko nadzér = nie

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

310[1] . ZewBlk KmdWy#t [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]
I, Dostepne tylko gdy:
e 310[1] . Tylko nadzér = nie

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

310[1] . Blokada IH2 310 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]

L. Sygnat: Blokada od udar (inrush).

310[1] . Param Domysin [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

L. Sygnaf: Zestaw domysiny parametréw.

3I0[1] . Param Adapt 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]

X, Sygant: Parametr adaptacyjny 1

310[1] . Param Adapt 2 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

X, Sygant: Parametr adaptacyjny 2
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 310[1] ... 3I0[4]

310[1] . Param Adapt 3 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

I, Sygant: Parametr adaptacyjny 3

3I0[1] . Param Adapt 4 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

I, Sygant: Parametr adaptacyjny 4
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.13 Term

9.13 Term

Model cieplny.

9.13.1 Term: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Term . Tryb [Wyb6r Modutow]

n" n-”r uzyj S.3
L=~ Wybér Modutéw.

%  Model cieplny., ogdiny tryb pracy

9.13.2 Term: Parametry globalne

Term . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / Term]

Term . ZewBlk2

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

Term . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / Term]

”

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

&  Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.13.3 Term: Ustawianie grupy parametréw

Term . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.13 Term

Term . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Term . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Term . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

Term . 1b [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]

1.00In 0.01Iin ... 4.00In P.2

&  Prad podstawowy zabezpieczenia: Maksymalne dopuszczalne ciggte termiczne obcigzenie
pradowe.

Term . Wsp T [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]

1.00 0.80 ... 1.50 P.2

L Wspdtczynnik przeciazeniowy: Maksymalne cieplne obcigzenie definiowane/obliczane jako
iloczyn wspdtczynnika przecigzenia i pragdu bazowego zabezpieczenia k*IB.

Term . Prég Pob [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
80% 50% ... 100% P.2

&  Wartos¢ progu pobudzenia
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.13 Term
Term . Czas Rogrzew [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
10s 1s ... 60000s P.2

& Stata czasowa nagrzewania.

Term . Czas Chtodz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
10s 1s ... 60000s P.2

& Stata czasowa chtfodzenia.

9.13.4 Term: Komendy bezposrednie

Term . Reset [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Reset modutu cieplnego

9.13.5 Term: Stany wejsc¢

Term . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Term . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Term . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.13.6 Term: Sygnaty (stany wyjsc)

Term . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

A, Sygnat: Aktywny
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.13 Term

Term . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

I, Sygnat: Pobudzenie od przecigzenie cieplne.

Term . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

I Sygnat: Wytacz.

Term . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

Term . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Term . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Term . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Term . Res. poj. cieplna [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

X, Sygnat: Reset modutu cieplnego

9.13.7 Term: Wartosci mierzone

Term . Wykorz. pojemn. ciep. [Wskazania / Wartosci mierzone / Term]

N Wartos¢ mierzona: Wykorzystana pojemnosc cieplna

Term . t-Theta [Wskazania / Wartosci mierzone / Term]

X Wartos¢ mierzona (obliczona/mierzona): Czas pozostaty do wytaczenia od cieplnego modutu
przecigzeniowego.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.13 Term

9.13.8 Term: Statystyka

Term . Maks. poj. cieplna [Wskazania / Statystyki / Max / Term]

Maks. wartos¢ pojemnosci cieplnej
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.14 12>[1] ... 12>[2]
9.14 12>[1] ... 12>[2]
Modut asymetrii obcigzenia.

9.14.1 12>[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

12>[1] . Tryb [Wybdr Modutéw]

W, uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut asymetrii obcigzenia., ogélny tryb pracy
9.14.2 12>[1]: Parametry globalne

12>[1] . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

12>[1] . ZewBlk2

.- ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

12>[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

.-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

12>[1] . Prad Bazowy [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

Wart. znam. urzadzenia Wart. znam. urzadzenia, Wart. znam. obiektu zabezp. P.2

<> Prad Bazowy.

&  Wybor pradu bazowego (na podstawie pragdu znamionowego urzadzenia: (1 A/5 A)/ przez
wartos¢ znamionowag przektadni obiektu zabezpieczonego).
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14 12>[1] ... 12>[2]

9.14.3 12>[1]: Ustawianie grupy parametrow

I2>[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

12>[1] . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

12>[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

12>[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

12>[1] . 12> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[11]]
0.01In 0.01lIn ... 4.00In P.2
Dostepne tylko gdy:

e [2>[1] . Prad Bazowy = Wart.
znam. urzadzenia

%  Ustawienie progu okresla minimalng wartos¢ bezwzgledna pradu roboczego 12 potrzebng do
dziatania 46 funkcji, dzieki czemu przekaznik ma solidng podstawe do zainicjowania
wytgczania od asymetrii prgdu. Jest to funkcja nadzoru, a nie poziom wytgczania.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.14 12>[1] ... 12>[2]
12>[1] . 12/PPO [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
0.08PPO 0.000PPO ... 1.000PPO P.2

Dostepne tylko gdy:

e |12>[1] . Prad Bazowy = Wart.
znam. obiektu zabezp.

£  Wartosc¢ zadziatania pradu asymetrii generatora/silnika na podstawie petnego pradu obcigzenia
(PPO) (ustawienie ciggtego pradu asymetrii)

12>[1]. %(12/11) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

L % (12/11) jest parametrem okreslajgcym pobudzenie od asymetrii. Zdefiniowany jako stosunek
sktadowej przeciwnej do sktadowej zgodnej pradu (% asymetria 12/11) lub %(12/I1) dla
wirowania ABC i %(11/12) dla wirowania ACB.

12>[1] . %(12/11) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[11]]
20% 2% ... 40% P.2

L % (12/11) jest parametrem okreslajagcym pobudzenie od asymetrii. Zdefiniowany jako stosunek
sktadowej przeciwnej do sktadowej zgodnej pradu (% asymetria 12/I11) lub %(12/11) dla
wirowania ABC i %(11/12) dla wirowania ACB.

12>[1] . Ch-ka [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
DEFT DEFT, INV P.2
<> Ch-ka.

%  Charakterystyka.

2>[1] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[11]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%  Opdznienie wytacz.

2>[1] . K [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
10.0s 1.00s ... 200.00s P.2

%  To ustawienie jest statg sekwencji negatywnej. Ta wartosc jest normalnie podawana przez
producenta generatora.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14 12>[1] ... 12>[2]

[2>[1] . T-chtodz
0.0s

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
0.0s ... 60000.0s P.2

%  Jesli asymetria obcigzenia pradu spada ponizej ustawionej wartosci, to czas chtodzenia jest
brany pod uwage. Jesli asymetria obcigzenia pradu przekracza ponownie ustawiong wartosc¢
zadziatania, to zapisana informacja cieplna spowoduje przyspieszone wytgczania.

9.14.4 12>[1]: Stany wejé¢

12>[1] . ZewBlk1l-We

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

&L, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

12>[1] . ZewBlk2-We

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

12>[1] . ZewBlk KmdWyt-We

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.14.5 12>[1]: Sygnaty (stany wyjsc)

12>[1] . Aktywny

X, Sygnat: Aktywny

12>[1] . Pobudzenie

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

L. Sygnaft: Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnos¢ faz.

12>[1] . Wytacz

A, Sygnat: Wytacz.

12>[1] . KmdWyt

X, Sygnat: Komenda wytacz.

252

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14 12>[1] ... 12>[2]

12>[1] . ZewBIk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

U, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

12>[1] . Blk KmdWy1t [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

12>[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 253



9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15 U[1] ... U[6]

9.15 U[1] ... U[6]

Modut napieciowy.
9.15.1 U[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Ull] . Tryb [Wybdr Modutéw]
Prég U> .=, Prog U>, Préog U< S.3

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut napieciowy., ogdlny tryb pracy

9.15.2 U[1]: Parametry globalne

U[1l] . ZewBIk1l [Param Zab / Param Globalne / Zab Napieciowe / U[1]]

U[1l] . ZewBIlk2

.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdg.

U[1l] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Napieciowe / U[1]]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.15.3 U[1]: Ustawianie grupy parametrow

U[1l] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15 U[1] ... U[6]

U[1l] . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

U[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

U[1l] . ZewBlk KmdWy1t Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

U[1l]. Tryb pomiaru [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]

Faza-ziemia Faza-ziemia, Miedzyfazowe P.2

=> Tryb pomiaru.

%  Pomiar/Tryb nadzoru: Okresla, czy napiecia miedzyfazowe lub fazowe powinny by¢

nadzorowane
U[1l] . Metoda Pomiaru [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
1-sza harm 1-sza harm, True RMS, Usr kroczace P.2

L.~ Metoda Pomiaru.

%  Metoda Pomiaru: 1-sza harmoniczna lub RMS, lub "nadzdr sredniej kroczacej"
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15 U[1] ... UIl6]
U[1] . Wyt od Pob 1/2/3-ch Faz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
od jednej fazy od jednej fazy, od dwdch faz, od trzech faz P.2

L=~ Wyt od Pob 1/2/3-ch Faz.

%  Warunki pobudzenia dla stopnia napieciowego zabezpieczenia.

Ull] . Prog U> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
1.1Un 0.01Un ... 2.000Un P.2

&  Jesli zostanie przekroczona ustalona wartosc¢ progu pobudzenia, dany modut/stopnien zostanie
uruchomiony. Definicja Vn jest zalezna zaréwno od parametru polowego VT con”, jak i
parametru grupy ustawien ,Tryb pomiarowy”: jesli na wejscia pomiarowe karty pomiarowej
napiecia zostang podane napiecia faza-ziemia (,VT con” = "Faza-ziemia"), ustawienie , Tryb
pomiarowy” = "Faza-ziemia" oznacza, ze Vn=VTsec/SQORT(3), a ,Tryb pomiarowy” = "Faza-
faza" oznacza, ze Vn=VTsec. Jesli jednak na wejscia pomiarowe karty pomiarowej napiecia
zostang podane napiecia faza-faza (,VT con” = "Faza-faza"), ustawienie "Tryb pomiarowy" jest
ignorowane i ustawiane wewnetrznie na "Faza-faza", tak ze Vn=VTsec.

U[1l] . U> Reset% [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
98.5% 80% ... 99.0% P.2

%  Odpadniecie (wartos¢ procentowa nastawy)

U[1l] . Préog U< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
0.80Un 0.01Un ... 2.000UNn P.2

%L  Jesli zostanie przekroczona ustalona wartos¢ progu pobudzenia, dany modut/stopnien zostanie
uruchomiony. Definicja Vn jest zalezna zaréwno od parametru polowego ,VT con”, jak i
parametru grupy ustawien ,Tryb pomiarowy”: jesli na wejScia pomiarowe karty pomiarowej
napiecia zostang podane napiecia faza-ziemia (,VT con” = "Faza-ziemia"), ustawienie , Tryb
pomiarowy” = "Faza-ziemia" oznacza, ze Vn=VTsec/SQRT(3), a , Tryb pomiarowy” = "Faza-
faza" oznacza, ze Vn=VTsec. Jesli jednak na wejscia pomiarowe karty pomiarowej napiecia
zostang podane napiecia faza-faza (,VT con” = "Faza-faza"), ustawienie "Tryb pomiarowy" jest
ignorowane i ustawiane wewnetrznie na "Faza-faza", tak ze Vn=VTsec.

U[1l] . U< Reset% [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
101.5% 101% ... 110.0% P.2

% Odpadniecie (wartosS¢ procentowa nastawy)

U[l] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
1s 0.00s ... 3000.00s P.2

£  Opdznienie wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15 U[1] ... U[6]

U[1] . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
> VTS Blok.

%  Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktécenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

U[1] . Kontrola zwalniania Imin [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Wiaczenie kontroli prgdu minimalnego. Monitoruje przeptyw pradu (w przektadniku pradowym
po stronie PN), aby wykry¢, czy wytacznik jest trwale otwarty. W przypadku wykrycia
podnapiecia nastepuje blokada.

U[1l]. Prog Imin [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
0.05In 0.02In ... 10.00In P.2
Dostepne tylko gdy:

e U[1] . Kontrola zwalniania Imin
= Aktywny

£  Wartos¢ progowa, ktdra jest wykorzystywana do kontroli zwalniania Imin (prad minimalny).
Jesli przeptyw pradu ma wartosc nizsza niz ta, zaktada sie, ze wytacznik jest trwale otwarty.

U[1l] . Opdznienie wyzwal. Imin [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U[1]]
0.03s 0.00s ... 3000.00s P.2
Dostepne tylko gdy:

e U[1] . Kontrola zwalniania Imin
= Aktywny

%L  OpdzZnienie uaktywniania wykrywania podnapiecia. To op6Znienie obowigzuje tylko po
zablokowaniu wykrywania podnapiecia przez kontrole prgdu minimalnego. Po zamknieciu
wytacznika i przywrdceniu przeptywu pradu to opdznienie nadal blokuje wykrywanie
podnapiecia - w tym czasie napiecie moze wzrosngé powyzej wartosci pobudzenia ,V<"”.

9.15.4 U[1]: Stany wejsc¢

U[1l] . ZewBlkl1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15 U[1] ... U[6]

U[1l] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

U[1l] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

&4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.15.5 U[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)
U[1l] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

I, Sygnat: Aktywny

U[1l] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

I, Sygnat: Pobudzenie.

U[1l] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

X, Sygnat: Wytacz.

U[1l] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz.

U[1l] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

U[1l]. Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

U[1l] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15 U[1] ... U[6]

U[1] . Pobudzenie L1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

I, Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

U[1l] . Pobudzenie L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

I, Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

U[1l] . Pobudzenie L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

L. Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

U[1l]. Wytacz L1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

I, Sygnat: Wytgcz faze L1.

U[1l] . Wytacz L2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

I, Sygnat: Wytacz faze L2.

U[1l] . Wytacz L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

X, Sygnat: Wytacz faze L3.

U[1l] . Zwalnianie Imin aktywne [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U[1]]

L. Sygnat, ze kontrola zwalniania Imin (prgd minimalny) jest wigczona i w danej chwili nie blokuje
wykrywania podnapiecia.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.16 df/dt

9.16 df/dt

Szybkos$¢ zmiany czestotliwosci
9.16.1 df/dt: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

df/dt . Tryb [Wyb6r Modutow]
W, uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut zabezpieczenia czestotliwosciowego., ogdiny tryb pracy

9.16.2 df/dt: Parametry globalne

df/dt . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]
df/dt . ZewBlk2

.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdg.

df/dt . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.16.3 df/dt: Ustawianie grupy parametrow

df/dt . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / df/dt]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.16 df/dt

df/dt . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

df/dt . Blk KmdWy#t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

df/dt . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

df/dt . Prég f> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

51.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Prég pobudzenia dla nadczestotliwosci.

df/dt . Prég f< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

49.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Prég pobudzenia dla podczestotliwosci.

df/dt . Spadek czest. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

0.020Hz 0.010Hz ... 0.100Hz P.2

% Spadek funkcji czestotliwosci. To ustawienie zmienia ksztatt histerezy zabezpieczenia
czestotliwosci.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.16 df/dt
df/dt . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]
1.00s 0.00s ... 3600.00s P.2

£  Opdznienie wytgcz.

df/dt . df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

1.000Hz/s 0.100Hz/s ... 10.000Hz/s P.2

%L Wartos¢ mierzona (obliczona): Szybkos¢ zmiany czestotliwosci.

df/dt . t-df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L Opdznienie wytacz od df/dt.

df/dt . DF [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

1.00Hz 0.0Hz ... 10.0Hz P.2

% Roznica czestotliwosci maksymalnej dopuszczalnej wartosci sredniej dla szybkosci zmiany
czestotliwosci. Ta funkcja jest nieaktywna jesli DF=0

df/dt . DT [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

1.00s 0.1s ... 10.0s P.2

& Interwat czasowy pomiedzy maksymalng dopuszczalng wartoscig sSrednig szybkosci zmiany
czestotliwosci

df/dt . Tryb df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

Modut df/dt Modut df/dt, Dodatni df/dt, Ujemny df/dt P.2
> Tryb.

L Tryb df/dt.

df/dt . Utrata Synch [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

10° 1° ... 30° P.2

%  Wartos¢ mierzona (obliczona): utrata synchromizmu.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.16 df/dt
9.16.4 df/dt: Stany wejsc
df/dt . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]
L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
df/dt . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]
&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2
df/dt . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.

Sieci / df/dt]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.16.5 df/dt: Sygnaty (stany wyjs¢)

df/dt . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / df/dt]

I Sygnat: Aktywny

df/dt . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

I, Sygnat: Pobudzenie.

df/dt . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

I, Sygnat: Wytacz.

df/dt . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

I, Sygnat: Komenda wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.16 df/dt

df/dt . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

A, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

df/dt . Blk Od U< [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

I, Sygnat: Modut blokowany przez podnapiecie

df/dt . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

L. Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

df/dt . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / df/dt]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.17 Delta phi
9.17 Delta phi
Utrata Synch
9.17.1 Delta phi: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Delta phi . Tryb [Wybdr Modutéw]
W, uzyj S.3
L=~ Wybér Modutéw.
%  Modut zabezpieczenia czestotliwosciowego., ogdiny tryb pracy
9.17.2 Delta phi: Parametry globalne
Delta phi . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]
Delta phi . ZewBlk?2
.- ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

Delta phi . ZewBlk KmdWy#t [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

.-" ... Sys . Internal test state P2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.17.3 Delta phi: Ustawianie grupy parametrow

Delta phi . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Delta phi]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.17 Delta phi
Delta phi . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Delta phi . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Delta phi . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

Delta phi . Préog f> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

51.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Prég pobudzenia dla nadczestotliwosci.

Delta phi . Prég f< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

49.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Prég pobudzenia dla podczestotliwosci.

Delta phi . Spadek czest. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

0.020Hz 0.010Hz ... 0.100Hz P.2

% Spadek funkcji czestotliwosci. To ustawienie zmienia ksztatt histerezy zabezpieczenia
czestotliwosci.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.17 Delta phi

Delta phi . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

1.00s 0.00s ... 3600.00s P.2

£  Opdznienie wytgcz.

Delta phi . df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

1.000Hz/s 0.100Hz/s ... 10.000Hz/s P.2

%L Wartos¢ mierzona (obliczona): Szybkos¢ zmiany czestotliwosci.

Delta phi . t-df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L Opdznienie wytacz od df/dt.

Delta phi . DF [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

1.00Hz 0.0Hz ... 10.0Hz P.2

% Roznica czestotliwosci maksymalnej dopuszczalnej wartosci sredniej dla szybkosci zmiany
czestotliwosci. Ta funkcja jest nieaktywna jesli DF=0

Delta phi . DT [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

1.00s 0.1s ... 10.0s P.2

& Interwat czasowy pomiedzy maksymalng dopuszczalng wartoscig sSrednig szybkosci zmiany
czestotliwosci

Delta phi . Tryb df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

Modut df/dt Modut df/dt, Dodatni df/dt, Ujemny df/dt P.2
> Tryb.

L Tryb df/dt.

Delta phi . Utrata Synch [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

10° 1° ... 30° P.2

%  Wartos¢ mierzona (obliczona): utrata synchromizmu.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.17 Delta phi

9.17.4 Delta phi: Stany wejs¢

Delta phi . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Delta phil

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Delta phi . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Delta phi . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.17.5 Delta phi: Sygnaty (stany wyjs¢)

Delta phi . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Delta phi]

I Sygnat: Aktywny

Delta phi . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

I, Sygnat: Pobudzenie.

Delta phi . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

I, Sygnat: Wytacz.

Delta phi . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

I, Sygnat: Komenda wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.17 Delta phi

Delta phi . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phil

A, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Delta phi . Blk Od U< [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

I, Sygnat: Modut blokowany przez podnapiecie

Delta phi . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Delta phi]

L. Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Delta phi . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.

Sieci / Delta phi]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.18 Wyt. Zdalne

9.18 Wyt. Zdalne

Zdalne wytgczenie

9.18.1 Wyti. Zdalne: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Wyt. Zdalne . Tryb [Wybér Modutéw]

n" n-”r uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

% Modut zewnetrznego zabezpieczenia., ogdlny tryb pracy

9.18.2 Wytl. Zdalne: Parametry globalne

Wyt. Zdalne . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]
Wyt. Zdalne . ZewBlk?2

”

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

&  Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdga.

Wyt. Zdalne . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

Wyt. Zdalne . Pobudzenie [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przyporzadkowanie dla zewnetrznego pobudzenia.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.18 Wyt. Zdalne

Wyt. Zdalne . Wytacz [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzne wytacz wytacznika jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.18.3 Wyl Zdalne: Ustawianie grupy parametrow

Wyt. Zdalne . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Wyt. Zdalne . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Wyt. Zdalne . Blk KmdWy#t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.18 Wyt. Zdalne

Wyt. Zdalne . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

% Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWy#t
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

9.18.4 Wyl. Zdalne: Stany wejs¢

Wyt. Zdalne . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Wyt. Zdalne . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

4. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Wyt. Zdalne . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Wyt. Zdalne . Pobudzenie-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

4, Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Wyt. Zdalne . Wytacz-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

L Stan wejscia modutu: Wytacz

9.18.5 Wyt. Zdalne: Sygnaty (stany wyjsc)

Wyt. Zdalne . Aktywny [Wskazania / Stan urzgdzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Wyt. Zdalne]

I, Sygnat: Aktywny
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Wyt. Zdalne . Pobudzenie

I, Sygnat: Pobudzenie

Wyt. Zdalne . Wytacz

I Sygnat: Wytacz

Wyt. Zdalne . KmdWy#t

A, Sygnat: Komenda wytacz.

Wyt. Zdalne . ZewBlk

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Wyt. Zdalne . Blk KmdWy#t

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.18 Wyt. Zdalne

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.

Sieci / Wyt. Zdalne]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.

Sieci / Wyt. Zdalne]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.

Sieci / Wyt. Zdalne]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.

Sieci / Wyt. Zdalne]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.

Sieci / Wyt. Zdalne]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Wyt. Zdalne . ZewBlk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.

Sieci / Wyt. Zdalne]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.19 Pr

9.19 Pr

Moc czynna zwrotna

9.19.1 Pr: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Pr. Tryb [Wybdr Modutéw]
_nm "_”' P>’ Pr> S3

> Tryb.

”

%  Modut zabezpieczenia mocowego, ogdlny tryb pracy

9.19.2 Pr: Parametry globalne

Pr. ZewBlk1l [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]

Pr. ZewBlk2

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

Pr. ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]
»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.19.3 Pr: Ustawianie grupy parametrow

Pr . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Pr]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.19 Pr

Pr . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Pr . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Pr. ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

Pr. NapNadzObwPom [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Pr]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
> VTS Blok.

% Napiecie nadzoru obwodu pomiarowego

Pr. PradNadzObwPom [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, Przkt | . Aktywny P.2
=~ VTS Blok.

%  Prad nadzoru obwodu pomiarowego
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.19 Pr
Pr. Prég P> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]
1.20Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Przecigzenie, wartos¢ progowa mocy aktywnej. Ten parametr moze by¢ uzyty do
monijtorowania max dopuszczonego przeptywu mocy transformatordw i lini napowietrznych.
Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest
napiecie miedzyprzewodowe.

Pr . Prég Pr> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]
0.55n 0.003Sn ... 10.0005n P.2

%  Przecigzenie, moc czynna zwrotna, wartos¢ progowa. Zabezpieczenie przeciwko zasilaniu sieci
Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest
napiecie miedzyprzewodowe.

Pr.Prég S> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]
1.20Sn 0.02Sn ... 10.00Sn P.2

%  Przecigzenie. Moc pozorna, ustawiona wartos¢ przekroczona. Definicja Sn jest nastepujgca: Sn
= 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

Pr. Prég S< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]
0.80Sn 0.02Sn ... 10.00Sn P.2

%  Podobcigzenie. Moc pozorna, ustawiona wartosc¢ przekroczona. Definicja Sn jest nastepujgca:
Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

Pr.t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]
0.01s 0.00s ... 1100.00s P.2

%L  OpdzZnienie wytacz.

Pr. Met pom mocy [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]
RMS DFT, RMS P.2

<> Met pom mocy.

%  Okresla, czy wartosci mocy czynnej, mocy biernej i mocy pozornej obliczane sg na podstawie
wartosci RMS czy DFT.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.19 Pr
9.19.4 Pr: Stany wejs¢
Pr. ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Pr]
Pr. ZewBlk2-We
&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.
Pr. ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.

Sieci / Pr]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.19.5 Pr: Sygnaty (stany wyjs¢)

Pr . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Pr]

I Sygnat: Aktywny

Pr . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.

Sieci / Pr]

I, Sygnat: Pobudzenie.

Pr. Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]
[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]

I Sygnat: Wytacz.

Pr. KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]
[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]

I, Sygnat: Komenda wytacz.

Pr . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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9.19 Pr

Pr . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Pr]

A, Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

Pr. ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Pr]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.20 Qr
9.20 Qr
Qr
9.20.1 Qr: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Qr. Tryb [Wybér Modutéw]
n'" n-”r Q>: Qr> S.3
> Tryb.
%  Modut zabezpieczenia mocowego, ogdlny tryb pracy
9.20.2 Qr: Parametry globalne
Qr . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]
Qr . ZewBlk2
.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.
Qr . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]
.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.
9.20.3 Qr: Ustawianie grupy parametréow
Qr . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9.20 Qr

Qr . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Qr . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Qr . ZewBlk KmdWy1t Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

Qr . NapNadzObwPom [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Qr]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
> VTS Blok.

% Napiecie nadzoru obwodu pomiarowego

Qr . PradNadzObwPom [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, Przkt | . Aktywny P.2
=~ VTS Blok.

%  Prad nadzoru obwodu pomiarowego
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.20 Qr

Qr. Prég Q> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

1.20Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%L  Przecigzenie, wartos¢ progowa mocy biernej. Ten parametr moze by¢ uzyty do monitorowania
max dopuszczonego przeptywu mocy biernej urzadzen elektrotechnicznych takich jak
transformatory, linie napowietrzne. Jesli wartos¢ maksymalna zostanie przekroczona, bateria
kondensatoréow powinna byc¢ wytgczona. Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart.
znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

Qr . Prog Qr> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]
0.55n 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Przecigzenie. Moc bierna zwrotna, ustawiona wartosc¢ przekroczona. Definicja Sn jest
nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie
miedzyprzewodowe.

Qr. Prog S> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]
1.205n 0.02Sn ... 10.00Sn P.2

%  Przecigzenie. Moc pozorna, ustawiona wartos¢ przekroczona. Definicja Sn jest nastepujgca: Sn
= 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

Qr. Prég S< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]
0.805n 0.025n ... 10.00Sn P.2

%  Podobcigzenie. Moc pozorna, ustawiona wartosc¢ przekroczona. Definicja Sn jest nastepujgca:
Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

Qr.t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]
0.01s 0.00s ... 1100.00s P.2

%L  OpdzZnienie wytacz.

9.20.4 Qr: Stany wejsc

Qr . ZewBIlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Qr]
Qr . ZewBlk2-We

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.
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9.20 Qr

Qr . ZewBlk KmdWyt-We

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.20.5 Qr: Sygnaty (stany wyjsc)

Qr . Aktywny

L. Sygnat: Aktywny

Qr . Pobudzenie

L. Sygnat: Pobudzenie.

Qr . Wytacz

L. Sygnat: Wytacz.

Qr . KmdWwyt

A, Sygnat: Komenda wytacz.

Qr . ZewBlk

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Qr . Blk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeqg.
Sieci / Qr]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.
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9.20 Qr

Qr . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Odsprzeg.
Sieci / Qr]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]

9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]

System LVRT (Low Voltage Ride Through) utrzymujacy réwnowage w sieci

9.21.1 LVRTI[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

LVRT[1] . Tryb [Wybér Modutéw]
w=, uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

% 0gdlny tryb pracy

9.21.2 LVRT[1]: Parametry globalne

LVRT[1] . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

LVRT[1] . ZewBlk2

.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdg.

LVRT[1] . ZewBlk KmdWy#t [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.21.3 LVRT[1]: Ustawianie grupy parametréow

LVRT[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]

LVRT[1] . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

LVRT[1] . Blk KmdWy#t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogodlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

LVRT[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

LVRT[1] . Tryb pomiaru [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]

Faza-ziemia Faza-ziemia, Miedzyfazowe P.2

=> Tryb pomiaru.

%  Pomiar/Tryb nadzoru: Okresla, czy napiecia miedzyfazowe lub fazowe powinny by¢

nadzorowane
LVRT[1] . Metoda pomiarowa [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]
1-sza harm 1-sza harm, True RMS P.2

L=~ Metoda pomiarowa.

&  Metoda pomiaru: pomiar sktadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekazniki zabezpieczajace Zrédta)
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9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]

LVRT[1] . Wyt od Pob 1/2/3-ch Faz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]
od jednej fazy od jednej fazy, od dwdch faz, od trzech faz, tylko 2 P.2

L=~ Wyt od Pob 1/2/3-ch Faz.

%  Warunki pobudzenia dla stopnia napieciowego zabezpieczenia.

LVRT[1] . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2

s> VTS Blok.

%L  Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktécenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

LVRT[1] . LVRT sterowany SPZ [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywuje kontrole liczby zapadow napiecia w okreslonym czasie (t-LVRT).

LVRT[1] . L zapadéw nap do wyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]

1 1...6 P.2
Dostepne tylko gdy:

e LVRT[1] . LVRT sterowany SPZ
= Aktywny

% Liczba zapaddw napiecia zanim wystawiony zostanie sygnat odtagczenia (wytgczenie).

286 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]

LVRT[1] . t-LVRT [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Ustawienia ogdlne]

30.00s 0.00s ... 3000.00s P.2
Dostepne tylko gdy:

* LVRT[1] . LVRT sterowany SPZ
= Aktywny

%  Ten timer definiuje przedziat czasu kontroli (okno/okres) przeznaczony do zliczania liczby
zapadow napiecia do wytgczenia (,,L zap nap do wyt”). Pierwszy zapad napiecia uruchomi
timer. Zliczona liczba zapaddéw napiecia zostanie zresetowana, jezeli timer zakonczy
odliczanie. Timer zostanie rowniez zresetowany, jezeli osiggnieta zostanie maksymalna
wartos¢ parametru ,,L zap nap do wyt”.

LVRT[1] . Vpocz< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]
0.90Un 0.00Un ... 2.00Un P.2

% Jezeli mierzone napiecie spada ponizej tej wartosci progowej, wykrywany jest zapad napiecia.

LVRT[1] . U odzyskiwania > [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]
0.93Un 0.10Un ... 2.00Un P.2

% Napiecie zostaje przywrécone, gdy mierzone napiecie wzrasta powyzej tej wartosci progowej.

LVRT[1] . V(t1) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]
LVRT[1] . V(t2)

0.00Un 0.00Un ... 2.00Un P.2

&  Wartos¢ napiecia w punkcie V(t(n)). Punkty te definiujg krzywg LVRT.

LVRT[1] . t1 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]

0.00s 0.00s ... 20.00s P.2

%  Punkt w czasie odpowiadajgcy okreslonej wartosci napiecia V(t(n)). Punkty te definiujg krzywa

LVRT.

LVRT[1] . t2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]

LVRT[1] . t3

0.15s 0.00s ... 20.00s P.2

%  Punkt w czasie odpowiadajgcy okreslonej wartosci napiecia V(t(n)). Punkty te definiujg krzywa
LVRT.
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9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]
LVRT[1] . V(t3) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]
LVRTI[1] . V(t4)
0.70Un 0.00Un ... 2.00Un P.2

%  Wartos¢ napiecia w punkcie V(t(n)). Punkty te definiujg krzywa LVRT.

LVRT[1] . t4 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]

0.70s 0.00s ... 20.00s P.2

&  Punkt w czasie odpowiadajgcy okreslonej wartosci napiecia V(t(n)). Punkty te definiujg krzywa

LVRT.

LVRT[1] . V(t5) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]

LVRT[1] . V(t10)

0.90Un 0.00Un ... 2.00Un P.2

%L Wartosc¢ napiecia w punkcie V(t(n)). Punkty te definiujg krzywg LVRT.

LVRT[1] . t5 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]

1.50s 0.00s ... 20.00s P.2

%  Punkt w czasie odpowiadajgcy okreslonej wartosci napiecia V(t(n)). Punkty te definiujg krzywa

LVRT.

LVRT[1] . t6 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / LVRT[1] /
Profil LVRT]

LVRT[1] . t10

3.00s 0.00s ... 20.00s P.2

%  Punkt w czasie odpowiadajgcy okreslonej wartosci napiecia V(t(n)). Punkty te definiujg krzywa
LVRT.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]

9.21.4 LVRT[1]: Komendy bezposrednie

LVRT[1] . ZerLic LVRT [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
> Tryb.

@ Reset licznika catkowitej liczby zapadow napiecia oraz reset licznika catkowitej liczby zapadow
napiecia, ktére spowodowany wyzwolenie.

9.21.5 LVRT[1]: Stany wejs¢

LVRT[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

4. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

LVRT[1] . ZewBIlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

LVRT[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

A4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.21.6 LVRT[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
LVRT[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[11]]

I, Sygnat: Aktywny

LVRT[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[11]]

I, Sygnat: Pobudzenie.

LVRT[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

X, Sygnat: Wytacz.
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9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]

LVRT[1] . KmdWy1

A, Sygnat: Komenda wytacz.

LVRT[1] . ZewBIk

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

LVRT[1] . Blk KmdWy#t

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

LVRT[1] . ZewBlk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

LVRT[1] . Pobudzenie L1

I, Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

LVRT[1] . Pobudzenie L3

L. Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

LVRT[1] . Pobudzenie L3

X, Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

LVRT[1] . Wytacz L1

I Sygnat: Wytacz faze L1.

LVRT[1] . Wytacz L2

X, Sygnat: Wytacz faze L2.

LVRT[1] . Wytacz L3

Az, Sygnat: Wytacz faze L3.

LVRT[1] . w trakcie t-LVRT

X, Sygnat: w trakcie t-LVRT

290

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / LVRT[1]]
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.21 LVRT[1] ... LVRT[2]

9.21.7 LVRTI1]: Liczniki

LVRT[1] . L zap nap w t-LVRT [Wskazania / Licz i Przegl Danych / LVRT[11]]

Liczba zapaddéw napiecia w czasie t-LVRT

LVRT[1] . L Catk Zap Nap [Wskazania / Licz i Przegl Danych / LVRT[1]]

Licznik catkowitej liczby zapaddw napiecia.

LVRT[1] . L Catk Zap Nap do Wyt [Wskazania / Licz i Przegl Danych / LVRT[11]]

Licznik catkowitej liczby zapaddw napiecia, ktdre spowodowaty wytgczenie.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.22 3U0[1] ... 3U0[2]

9.22 3UO0[1] ... 3UO0[2]

Modut napiecia zerowego, sktadowej zerowe;j.

9.22.1 3UO[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

3U0[1] . Tryb [Wyb6r Modutow]
.-, Prog U>, Prég U< 5.3

”

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut napiecia zerowego, sktadowej zerowej., ogdiny tryb pracy

3U0[1] . Tylko nadzér [Wyb6r Modutéw]
nie nie, tak S.3
=> tak/nie.

%  Modut napiecia zerowego, sktadowej zerowej., przy ustawieniu ,Tak”: ograniczenie funkcji do
samego nadzoru, tj. nie wystepuja alarmy ogdlne, wyzwolenia ogdlne ani polecenia
wyzwolenia.

9.22.2 3UO[1]: Parametry globalne
3UO0[1] . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Napieciowe / 3UO[1]]
3U0[1] . ZewBIk?2

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

3UO[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Napieciowe / 3UO[1]]
.- ... Sys . Internal test state P.2
Dostepne tylko gdy: L=> 1..n, lista przypisan.

e 3UO[1] . Tylko nadzér = nie

& Zewnetrzna blokada komendy wytgcz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawdg.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.22 3U0[1] ... 3U0[2]

9.22.3 3UO[1]: Ustawianie grupy parametrow

3UO[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3UO[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

3UO[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

3UO0[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
Dostepne tylko gdy: L=> Tryb.

* 3UO[1] . Tylko nadzér = nie

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

3U0[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
Dostepne tylko gdy: L=~ Aktywny/Nieaktywny.

» 3UO0[1] . Tylko nadzér = nie

&  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

3U0[1] . 3UO wybor [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
Mierzone Mierzone, Obliczone P.2
L=~ 3U0 wybor.

%  Wybdr czy UX jest mierzone czy obliczone.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.22 3U0[1] ... 3U0[2]

3UO[1] . Metoda pomiarowa [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
1-sza harm 1-sza harm, True RMS P.2

5> Metoda pomiarowa.

% Metoda pomiaru: pomiar sktadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekaZzniki zabezpieczajace Zrddta)

3UO[1] . Uz> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
1Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

%L Jesli ustawiona wartos¢ zostanie przekroczona, modut/czton zostanie uruchomiony.

3UO[1] . Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
0.8Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

&  Prég podnapieciowy

3U0[1] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L  OpdzZnienie wytacz.

3UO[1] . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
=~ VTS Blok.

&  Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktécenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

9.22.4 3UO[1]: Stany wejs¢

3U0[1] . ZewBIlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

3UO[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.22 3U0[1] ... 3U0[2]

3UO[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
4. Dostepne tylko gdy:
e 3UO0[1] . Tylko nadzér = nie

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.22.5 3UO0[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)
3UO[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]

I Sygnat: Aktywny

3U0[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]

L. Sygnat: Pobudzenie od stopnia kontroli wartosci napiecia zerowego.

3UO[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]

I Sygnat: Wytacz.

3UO0[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3UO[1]]
I, Dostepne tylko gdy:
e 3U0[1] . Tylko nadzér = nie

Sygnat: Komenda wytacz.

3U0[1] . ZewBIk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

3UO0[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
U, Dostepne tylko gdy:
e 3UO0[1] . Tylko nadzér = nie

Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.22 3U0[1] ... 3U0[2]

3UO[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / 3U0[1]]
U, Dostepne tylko gdy:
e 3UO0[1] . Tylko nadzér = nie

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.23 U012[1] ... UO12[6]

9.23 UO012[1] ... U012[6]

Sktadowe symetryczne: Kontrola sktadowej zgodnej lub przeciwne;j.

9.23.1 UO012[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

U012[1] . Tryb [Wyb6r Modutow]
.-", Prég Ul>, Prég Ul<, Prég U2> S.3

”

L=~ Wybér Modutéw.

%  Zabezpieczenie od asymetrii napiec¢: Kontrola napiec¢ systemu.

9.23.2 UO012[1]: Parametry globalne

U012[1] . ZewBIk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Napieciowe / U012[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.1

U012[1] . ZewBIk2 [Param Zab / Param Globalne / Zab Napieciowe / U012[1]]

.- ... Sys . Internal test state P.2

”

s> 1..n, lista przypisan.
% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.2

U012[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Napieciowe / U012[1]]

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.23 U012[1] ... U012[6]

9.23.3 UO012[1]: Ustawianie grupy parametrow

UO12[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

U012[1] . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

UO012[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

UO12[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

U012[1] . Prég Ul> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
1.00Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

%  Prég nadnapieciowy dla sktadowej zgodnej.

U012[1] . Prég Ul< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
1.00Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

%  Prég podnapieciowy dla sktadowej zgodnej.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.23 U012[1] ... UO12[6]

U012[1] . Prog U2> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
1.00Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

%  Prég definiuje minimalng wartos¢ napiecia sktadowej zgodnej U1 lub sktadowej przeciwnej U2
dla dziatania funkcji ANSI nr 47, co zapewnia podstawe do dziatania stopni asymetrii napiec.

U012[1] . %(U2/Ul) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

L % (U2/U1) jest parametrem okreslajacym pobudzenie od asymetrii. Zdefiniowany jako
stosunek sktadowej przeciwnej do sktadowej zgodnej napiecia (% asymetria U2/U1) lub %
(U2/U1) dla wirowania ABC i %(U1/U2) dla wirowania ACB.

U012[1] . %(U2/Ul) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
20% 2% ... 40% P.2

L % (U2/U1) jest parametrem okreslajacym pobudzenie od asymetrii. Zdefiniowany jako
stosunek sktadowej przeciwnej do sktadowej zgodnej napiecia (% asymetria U2/U1) lub %
(U2/U1) dla wirowania ABC i %(U1/U2) dla wirowania ACB.

UO012[1] .t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L  OpdzZnienie wytacz.

UO12[1] . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Napieciowe / U012[1]]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
> VTS Blok.

&  Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktécenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

9.23.4 UO012[1]: Stany wejs¢

U012[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

U012[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 299



9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.23 U012[1] ... U012[6]

UO012[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.23.5 UO012[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
U012[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

Az, Sygnat: Aktywny

U012[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

L. Sygnat: Pobudzenie.

U012[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

Az, Sygnat: Wytacz.

U012[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

U012[1]. ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

UO12[1]. Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

U012[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Napieciowe / U012[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.24 f[1] ... f[6]

9.24 f[1] ... f[6]

Modut zabezpieczenia czestotliwosciowego.

9.24.1 f[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

f[1]. Tryb [Wybdr Modutéw]
Prég f< .- ... Utrata Synch S.3

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut zabezpieczenia czestotliwosciowego., ogdiny tryb pracy

9.24.2 f[1]: Parametry globalne

f[1] . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Czestotl / f[1]]

f[1] . ZewBlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdga.

f[1] . ZewBlk KmdWy#t [Param Zab / Param Globalne / Zab Czestotl / f[1]]

”

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.24.3 f[1]: Ustawianie grupy parametréow

f[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[11]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.24 f[1] ... f[6]
f[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

f[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytagcz modutu/stopnia.

f[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

f[1] . Prég f> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
51.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

&  Prég pobudzenia dla nadczestotliwosci.

f[1] . Prég f< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
49.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Prég pobudzenia dla podczestotliwosci.

f[1] . Spadek czest. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
0.020Hz 0.010Hz ... 0.100Hz P.2

% Spadek funkcji czestotliwosci. To ustawienie zmienia ksztatt histerezy zabezpieczenia
czestotliwosci.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.24 f[1] ... f[6]

f[1] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
1.00s 0.00s ... 3600.00s P.2

£  Opdznienie wytgcz.

f[1] . df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
1.000Hz/s 0.100Hz/s ... 10.000Hz/s P.2

%L Wartos¢ mierzona (obliczona): Szybkos¢ zmiany czestotliwosci.

f[1] . t-df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[11]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

& OpdzZnienie wytacz od df/dt.

f[1] . DF [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
1.00Hz 0.0Hz ... 10.0Hz P.2

% Roznica czestotliwosci maksymalnej dopuszczalnej wartosci sredniej dla szybkosci zmiany
czestotliwosci. Ta funkcja jest nieaktywna jesli DF=0

f[1] . DT [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
1.00s 0.1s ... 10.0s P.2

& Interwat czasowy pomiedzy maksymalng dopuszczalng wartoscig sSrednig szybkosci zmiany
czestotliwosci

f[1] . Tryb df/dt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[11]
Modut df/dt Modut df/dt, Dodatni df/dt, Ujemny df/dt P.2
> Tryb.

L Tryb df/dt.

f[1] . Utrata Synch [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Czestotl / f[1]]
10° 1° ... 30° P.2

%  Wartos¢ mierzona (obliczona): utrata synchromizmu.

9.24.4 f[1]: Stany wejs¢

f[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[11]]

A4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.24 f[1] ... f[6]

f[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

f[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

&4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.24.5 f[1]: Sygnaty (stany wyjsc¢)

f[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]
I, Sygnat: Aktywny
f[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[11]]

I, Sygnat: Pobudzenie.

f[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Czestotl / f[1]1]

X, Sygnat: Wytacz.

f[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Czestotl / f[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz.

f[1] . ZewBIlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

f[1] . Blk Od U< [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[11]]

X, Sygnat: Modut blokowany przez podnapiecie

f[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.24 f[1] ... f[6]

f[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

f[1] . Pobudzenie f [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

I, Sygnat: Pobudzenie stopnia czestotliwosciowego f.

f[1] . Pob df/dt | DF/DT [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

L. Pobudzenie zmiana czestotliwosci w czasie df/dt lub srednia zmiana czestotliwosci w czasie
DF/DT.

f[1] . Pob delta phi [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

L. Sygnat: Pobudzenie od utraty synchronizmu.

f[1] . Wytacz f [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

L. Sygnat: Czestotliwos¢ poza zakresem dopuszczalnym.

f[1] . Wytacz df/dt | DF/DT [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

D, Sygnat: Wytgcz od stopnia zmiana czestotliwosci w czasie df/dt lub srednia zmiana
czestotliwosci w czasie DF/DT.

f[1] . Wytacz delta phi [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Czestotl / f[1]]

A, Sygnat: Wytgcz skok wektora
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.25 PQS[1] ... PQS[6]

9.25 PQS[1] ... PQSI[6]

Modut zabezpieczenia mocowego

9.25.1 PQSI[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

PQS[1] . Tryb [Wybdr Modutéw]
Prég P> .- ... Prég S< S.3
> Tryb.

%  Modut zabezpieczenia mocowego, ogdlny tryb pracy

9.25.2 PQS[1]: Parametry globalne

PQS[1] . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Mocowe / PQS[1]]

PQS[1] . ZewBlk2

.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdg.

PQS[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Mocowe / PQS[1]]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.25.3 PQS[1]: Ustawianie grupy parametrow

PQS[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQSI[1]]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.25 PQS[1] ... PQSI[6]

PQS[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

PQS[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

PQS[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

PQS[1] . NapNadzObwPom [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
> VTS Blok.

% Napiecie nadzoru obwodu pomiarowego

PQS[1] . PradNadzObwPom [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, Przkt | . Aktywny P.2
=~ VTS Blok.

%  Prad nadzoru obwodu pomiarowego
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.25 PQS[1] ... PQS[6]
PQS[1] . Prég P> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
1.0Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Przecigzenie, wartos¢ progowa mocy aktywnej. Ten parametr moze by¢ uzyty do
monitorowania max dopuszczonego przeptywu mocy transformatordw i lini napowietrznych.
Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest
napiecie miedzyprzewodowe.

PQS[1]. Prég P< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
0.80Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

& Pod(obcigzenie), wartos¢ progowa mocy czynnej (powodowanej np. przez silniki pracujgce
biegiem jatowym). Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam.
PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

PQS[1] . Prég Pr> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
0.020Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Przecigzenie, moc czynna zwrotna, wartos¢ progowa. Zabezpieczenie przeciwko zasilaniu sieci
Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest
napiecie miedzyprzewodowe.

PQS[1]. Pr< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
0.80Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Ponizej, w tyt Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP.
Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

PQS[1] . Prég Q> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
1.20Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Przecigzenie, wartos¢ progowa mocy biernej. Ten parametr moze by¢ uzyty do monitorowania
max dopuszczonego przeptywu mocy biernej urzadzen elektrotechnicznych takich jak
transformatory, linie napowietrzne. Jesli wartos¢ maksymalna zostanie przekroczona, bateria
kondensatoréw powinna by¢ wytaczona. Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart.
znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

PQS[1] . Prég Q< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
0.80Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Podobcigzenie, wartos¢ progowa mocy biernej. Monitoring minimalnej wartosci mocy biernej.
Jesli jej wartos¢ spada ponizej ustawionej wartosci to bateria kondensatoréw powinna by¢
zatgczona. Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP.
Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.25 PQS[1] ... PQSI[6]

PQS[1] . Prég Qr> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
0.020Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2
%  Przecigzenie. Moc bierna zwrotna, ustawiona wartos¢ przekroczona. Definicja Sn jest

nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie
miedzyprzewodowe.

PQS[1]. Qr< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
0.80Sn 0.003Sn ... 10.0005n P.2

%  Ponizej, w tyt Definicja Sn jest nastepujgca: Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP.
Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

PQS[1] . Prég S> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
1.20Sn 0.02Sn ... 10.00Sn P.2

%  Przecigzenie. Moc pozorna, ustawiona wartos¢ przekroczona. Definicja Sn jest nastepujgca: Sn
= 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

PQS[1] . Prég S< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
0.80Sn 0.02Sn ... 10.00Sn P.2

%  Podobcigzenie. Moc pozorna, ustawiona wartosc¢ przekroczona. Definicja Sn jest nastepujgca:
Sn = 1,7321 * wart. znam. PN * wart. znam. PP. Napieciem jest napiecie miedzyprzewodowe.

PQS[1] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQS[1]]
1.00s 0.00s ... 1100.00s P.2

%L  OpdzZnienie wytacz.

PQS[1] . Met pom mocy [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Mocowe / PQSI[1]]
DFT DFT, RMS P.2

<> Met pom mocy.

&  Okresla, czy wartosci mocy czynnej, mocy biernej i mocy pozornej obliczane sg na podstawie
wartosci RMS czy DFT.

9.25.4 PQS[1]: Stany wejs¢

PQS[1] . ZewBIlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

PQS[1]. ZewBlk2-We

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.
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9.25 PQS[1] ... PQS[6]

PQS[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.25.5 PQS[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

PQS[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

L. Sygnat: Aktywny

PQS[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

L. Sygnat: Pobudzenie.

PQS[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

Az, Sygnat: Wytacz.

PQS[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

PQS[1] . ZewBlIk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

PQS[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

PQS[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Mocowe / PQS[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

310 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.26 PF[1] ... PF[2]

9.26 PF[1] ... PF[2]

Modut zabezpieczenia wspdtczynnika mocy.

9.26.1 PF[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

PF[1] . Tryb [Wybér Modutéw]
o . uzyj S.3
> Tryb.

”

%  Modut zabezpieczenia wspdétczynnika mocy., ogdiny tryb pracy

9.26.2 PF[1]: Parametry globalne

PF[1] . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]

PF[1] . ZewBIlk2

.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdga.

PF[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.26.3 PF[1]: Ustawianie grupy parametrow

PF[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9.26 PF[1] ... PF[2]
PF[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

PF[1] . Blk KmdWy#t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspdtcz Mocy / PF[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytagcz modutu/stopnia.

PF[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

PF[1] . Metoda pomiarowa [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]

1-sza harm 1-sza harm, True RMS P.2

L=~ Metoda pomiarowa.

%L Metoda pomiaru: pomiar sktadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekazniki zabezpieczajgce Zrédta)

PF[1] . Sposéb Wytaczania [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]
lza U | przed U, 1 za U P.2
> Tryb.

%L Sposob wytgczania. Modut powinien wytaczad, jesli fazor pragdowy wyprzedza fazor napiecia
=wyprzedza? Lub modut powinien wytgczac jesli fazor prgdowy jest opézZniony wzgledem
fazora napiecia =opdzniony?
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.26 PF[1] ... PF[2]

PF[1] . Prog Wytaczania [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspdtcz Mocy / PF[1]]
0.8 0.5 ... 0.99 P.2

%L Wspdtczynnik mocy, przy ktérym nastgpi pobudzenie przekaznika.

PF[1] . Sposob Resetu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]
| przed U | przed U, 1 za U P.2
> Tryb.

&  Sposéb wytaczania. Czy modut powinien wytgczac jesli fazor pradowy wyprzedza fazor
napiecia, fazor napiecia=wyprzedza? Lub, czy modut powinien wytaczac jesli fazor pradowy
jest opézniony wzgledem fazora napiecia, fazor napiecia=opdzniony?

PF[1] . Reset-PF [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wsp6tcz Mocy / PF[1]]

0.99 0.5 ... 0.99 P.2

%  To ustawienie to wartosc, przy ktorej przekaznik zresetuje wyzwolenie wspdtczynnika mocy.
Jest réwnoznaczne z ustawieniem histerezy dla ustawienia wyzwolenia.

PF[1] . Op6zZnienie Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

% OpdZnienie czasowe sygnatu wytacz.

PF[1] . Pob Sygn Kompens [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]
5.00s 0.00s ... 300.00s P.2

% Czas przed wytaczaniem od sygnatu kompensacji. Jesli czas licznika uptynie, sygnat
kompensacji bedzie aktywowany.

PF[1] . Odwzbudz Sygn Kompens [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]
5.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L Czas po wytaczeniu od sygnatu kompensacji. Jesli czas licznika uptynie, sygnat kompensacji
bedzie dezaktywowany.

9.26.4 PF[1]: Stany wejs¢

PF[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]

PF[1] . ZewBlk2-We

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.
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9.26 PF[1] ... PF[2]

PF[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Wspdétcz Mocy / PF[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.26.5 PF[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
PF[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Wspdétcz Mocy / PF[1]]

L. Sygnat: Aktywny

PF[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Wspdétcz Mocy / PF[1]]

L. Sygnat: Pobudzenie.

PF[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Wspdétcz Mocy / PF[1]]

Az, Sygnat: Wytacz.

PF[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]

. Sygnat: Komenda wytacz.

PF[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

PF[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Wspétcz Mocy / PF[11]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

PF[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

PF[1] . Sygnat Kompens [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Wspétcz Mocy / PF[11]
L. Sygnat: Sygnat kompensacji
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9.26 PF[1] ... PF[2]

PF[1] . Kompens Niemozl [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Wspétcz Mocy / PF[1]]

L. Sygnat: Pobudzenie od wspdtczynnika mocy niemoZzliwe.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.27 QU

9.27 QU

Q->&U<
9.27.1 QU: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

QU . Tryb [Wybdr Modutéw]
W, uzyj S.3
> Tryb.

% 0gdlny tryb pracy

9.27.2 QU: Parametry globalne
QU . ZewBIk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / QU]
QU . ZewBIk2

. ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

QU . Moc Kier Wyt [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / QU]
Aktywny Aktywny , Nieaktywny P.2

L=~ Moc Kier Wyt.

&  Parametr umozliwia odwrdécenie sygnatu wytaczenia zaleznego od kierunku przeptywu mocy
czynnej i biernej w module QU. (Odwrdcenie sygnatu)

9.27.3 QU: Ustawianie grupy parametrow

QU . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

316 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.27 QU
QU . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

QU . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Ustawienia ogodlne]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
> VTS Blok.

&  Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktécenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

QU . Metoda QU [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Odsprzezenie]

Nadzér kata obcigzenia Nadzér kata obcigzenia, Nadz czystej mocy bierne;j P.2

L=~ Wybér metody Q(V): Warto$¢ progowa kata
obcigzenia lub mocy bierne;j.

& Wybor metody Q(V): Wartos¢ progowa kata obcigzenia lub mocy biernej

QU . Ustapienie 11 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Odsprzezenie]
Aktywny If: QU . Metoda QU = Nadzér kata obcigzenia P.2
e Aktywny

If: QU . Metoda QU = Nadz czystej mocy biernej
* Nieaktywny, Aktywny

L=~ Ustapienie I1.

%L  Aktywacja kryterium ,,Prad minimalny I11”.
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9.27 QU
QU . Prog Minimalnego 11 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Odsprzezenie]
0.10In 0.01In ... 0.20In P.2

Dostepne tylko gdy:

* QU . Ustgpienie I1 = Aktywny

%  Aktywacja kryterium ,,Prad minimalny I11” pradu znamionowego (rozproszonego) zasobu
energii moze zapobiec btednemu wytgczaniu.

QU . Prog Nap Miedzyfaz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Odsprzezenie]

0.85Un 0.70Un ... 1.00Un P.2

%  Wartos¢ progowa podnapiecia (napiecie miedzyfazowe!).

QU . Phi-moc [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Odsprzezenie]

3° 0° ... 10° P.2
Dostepne tylko gdy:
* QU . Metoda QU = Nadzér kata

obcigzenia

L Wytacz mocy fi (uktad zgodnej kolejnosci faz).

QU . Prég Mocy Biern Q [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Odsprzezenie]

0.05Sn 0.01Sn ... 0.20Sn P.2
Dostepne tylko gdy:

* QU . Metoda QU = Nadz czystej
mocy biernej

L Wytacz mocy biernej (uktad zgodnej kolejnosci faz).

QU . Opd6z Wytacz Zasob [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Odsprzezenie]

0.5s 0.00s ... 2.00s P.2

%L  Pierwszy timer. Po uptywie czasu odmierzanego przez ten timer do (lokalnego) zasobu energii
zostanie wystany sygnat wytacz.
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9.27 QU
QU . Op6z Wytacz PWP [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / QU /
Odsprzezenie]
0.5s 0.00s ... 4.00s P.2

%  Drugi timer. Po uptywie czasu odmierzanego przez ten timer do punktu wspélnego podtaczenia
PWP zostanie wystany sygnat wytgcz.

9.27.4 QU: Stany wejsc

QU . ZewBlkl1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

&L, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

QU . ZewBIlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

9.27.5 QU: Sygnaty (stany wyjs¢)
QU . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

Az Sygnat: Aktywny

QU . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

L. Sygnat: Pobudzenie zabezpieczenie podnapieciowe/biernomocowe.

QU . Odsprz.rozpr.zrédta energii  [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

I, Sygnat: Odsprzeganie (lokalnego) zasobu/zrédta energii

QU . Odsprzeg PWP [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

I, Sygnat: Odsprzeganie w punkcie wspdlnego podtgczenia PWP.

QU . ZewBIk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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9.27 QU

QU . Awr Bez Blk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

A, Sygnat: Zablokowanie spowodowane przepaleniem bezpiecznika (VT)

QU . Kat Mocy [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

X, Sygnat: Przekroczenie dopuszczalnego kata obcigzenia

QU . Prég Mocy Biernej [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

L. Sygnat: Przekroczenie dopuszczalnej wartosci progowej mocy biernej

QU . Za Mate Nap [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / QU]

I, Sygnat: Zbyt niskie napiecie miedzyfazowe.
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9.28 PonZat[1] ... PonZat[2]
9.28 PonZat[1] ... PonZat[2]
Ponowne zatgczenie
9.28.1 PonZat[1l]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
PonZat[1] . Tryb [Wyb6r Modutow]
W, uzyj S.3
> Tryb.
% 0gdlny tryb pracy
9.28.2 PonZat[1l]: Parametry globalne
PonZat[1] . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / PonZat[1] /
Ustawienia ogdlne]
PonZat[1] . ZewBIlk?2
.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdga.

PonZat[1] . Zew Ustap od PWP U [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / PonZat[1] /
Ustawienia ogdlne]

.-" ... Sys . Internal test state P2
s> 1..n, lista przypisan.

&  Sygnat zwalniajacy z punktu wspdlnego podtaczenia PWP. Napiecie miedzyprzewodowe
przekracza 95% VN.

PonZat[1] . Awr Bez PWP [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / PonZat[1] /
Ustawienia ogdlne]

.- ... Wejscia X6 . WE 8 P.2

L=~ 1..n, We dwust .

% Blokada, jesli bezpiecznik przektadnika napieciowego wytaczyt w punkcie wspdélnego
podtaczenia PWP.
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9.28 PonZat[1] ... PonZat[2]

PonZat[1] . podtaczenie ponowne [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / PonZat[1] /
Ustawienia ogdlne]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat ten oznacza stan "podtaczenia ponownego" (réwnolegle z siecia).

PonZat[1] . Odsprzezeniel [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / PonZat[1] /
Odsprzezenie]

PonZat[1] . Odsprzezenie6

»-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

”

5> Funkcje odsprzegania.

%  Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne zatgczenie.

9.28.3 PonZait[1l]: Ustawianie grupy parametrow

PonZaf[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

PonZat[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.
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9.28 PonZat[1] ... PonZat[2]

PonZaf[1] . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Ustawienia ogdlne]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2

=~ VTS Blok.

&  Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktdcenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

PonZatf[1] . Zew Ustap od PWP U [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /

Fkcj PonZat[1] / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Aktywacja sygnatu zwalniajagcego punktu wspdélnego podtaczenia PWP. Napiecie
miedzyprzewodowe przekracza 95% VN.

PonZaf[1] . Warun Ponown Zat [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Zwoln Param]

Oba U wew_zwolnienia, Zew Zwoln od U PWP, Oba P.2

L=~ Warun Ponown Zat.

% Ten sygnat wskazuje, Ze napiecie sieci zasilajagcej zostato przywrécone.

PonZat[1] . Awr Bez PWP Fk [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1]/ Zwoln Param]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

Dostepne tylko gdy: => Tryb.

e PonZat[1] . Warun Ponown Zat
= Zew Zwoln od U PWP

e PonZat[1] . Warun Ponown Zat
= Oba

% Blokada, jesli bezpiecznik przektadnika napieciowego wytaczyt w punkcie wspélnego
podtaczenia PWP.

PonZatf[1] . Metoda Pomiaru [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Zwoln Param]

1-sza harm 1-sza harm, True RMS, Usr kroczace P.2

<~ Metoda Pomiaru.

%  Metoda Pomiaru: 1-sza harmoniczna lub RMS, lub "nadzdr Sredniej kroczacej"
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9.28 PonZat[1] ... PonZat[2]
PonZat[1] . VLL< Zwolnienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Zwoln Param]
1.10Un 1.00Un ... 1.50Un P.2

Dostepne tylko gdy:

e PonZat[1] . Warun Ponown Zat
= U wew_zwolnienia

e PonZat[1] . Warun Ponown Zat
= Oba

£ Maksymalne napiecie (miedzyprzewodowe) dla ponownego zataczenia (napiecie przywrécenia)

PonZatf[1l] . Prég Nap Ponown Zat [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Zwoln Param]

0.95Un 0.70Un ... 1.00Un P.2
Dostepne tylko gdy:

e PonZat[1] . Warun Ponown Zat
= U wew_zwolnienia

e PonzZat[1] . Warun Ponown Zat
= Oba

& Minimalne napiecie (miedzyfazowe) dla ponownego zataczenia (napiecie przywrdcenia).

PonZat[1] . Prég f> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Zwoln Param]

50.05Hz 40.00Hz ... 69.90Hz P.2

& Gorna wartosc¢ graniczna czestotliwosci dla ponownego zataczenia

PonZat[1] . Prég f< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Zwoln Param]

47.5Hz 40.00Hz ... 69.90Hz P.2

% Dolna wartos¢ graniczna czestotliwosci dla ponownego zataczenia.

PonZaf[1] . t-Zwoln Blo [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. /
PonZat[1] / Zwoln Param]

600s 0.00s ... 3600.00s P.2

& Czton czasowy (opdzZnienie) dla ponownego zatgczenia zasobéw energii. Czas ustalenia sieci
przesytowej, zwykle ok. 10-15 minut.
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9.28 PonZat[1] ... PonZat[2]

9.28.4 PonZait[1]: Stany wejsc¢

PonZat[1l] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

PonZat[1l] . ZewBIlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]

&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

PonZat[1l] . Zew Zwoln od U PWP- [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]
We

L. Stan wejscia modutu: Sygnat zwalniajacy jest generowany przez punkt wspdlnego podtaczenia
PWP (zwolnienie zewnetrzne)

PonZat[1] . Awr Bez PWP-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]

&L Stan wejscia modutu: Blokada, jesli bezpiecznik przektadnika napieciowego wytgczyt w punkcie
wspdlnego podtgczenia PWP.

PonZat[1] . podtaczenie ponowne- [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]
We

L. Sygnat ten oznacza stan "podtgczenia ponownego" (rownolegle z siecia).

PonZat[1l] . Odsprzezeniel-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]

PonZat[1] . Odsprzezenie6-We

4 Funkcja odsprzegania blokujgca ponowne zataczenie.

9.28.5 PonZai[l1]: Sygnaty (stany wyjsc)

PonZat[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / PonZatf[1]]

A, Sygnat: Aktywny

PonZat[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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9.28 PonZat[1] ... PonZat[2]

PonZat[1] . Blok z Pow Kontr Obw [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]
Pom

A, Sygnat: Modut zablokowany przez kontrole obwodu pomiarowego

PonZat[1] . Zwoln Zrédet Energii [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / PonZat[1]]

I, Sygnat: Zwolnienie zasobu energii.
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9.29 UFLS

9.29 UFLS

Podczestotliwosciowe zmniejszanie obcigzenia w oparciu o kierunek przeptywu mocy
czynnej

9.29.1 UFLS: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

UFLS . Tryb [Wyb6r Modutow]
W, uzyj S.3
=> Tryb.

% 0gdIny tryb pracy

9.29.2 UFLS: Parametry globalne

UFLS . ZewBIk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / UFLS]

UFLS . ZewBlk?2

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

UFLS . Zew Kier [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / UFLS]

»-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

% Ignorowanie (blokowanie) kierunku przeptywu energii. Tradycyjna funkcja zmniejszania
obcigzenia w oparciu o czestotliwos¢. Gdy ta funkcja jest ustawiona i aktywna, dziatanie
modutu zmienia sie na tradycyjne zmniejszanie obcigzenia - tylko w oparciu o czestotliwos¢.

UFLS . Kier Blok [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / UFLS]
ujemna dodatnia, ujemna P.2
<> Kier Blok.

& Za pomoca tego parametru mozna odwrdcic kierunek blokowania przeptywu mocy czynnej
(odwrdcenie znaku).
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9.29 UFLS

UFLS . Param Adapt 1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / UFLS]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

s> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 1

UFLS . Param Adapt 2 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / UFLS]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 2

UFLS . Param Adapt 3 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / UFLS]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

s> Param Adapt.
&  Przypisanie parametru adaptacyjnego 3
UFLS . Param Adapt 4 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / UFLS]

.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P2

L=~ Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 4

UFLS . Param Adapt 5 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / UFLS]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

L=~ Param Adapt.

&  Przypisanie parametru adaptacyjnego 5

9.29.3 UFLS: Ustawianie grupy parametrow

UFLS . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
L=> Tryb.

%L Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.29 UFLS
UFLS . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

UFLS . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
Ustawienia ogodlne]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, LOP . Aktywny P.2
> VTS Blok.

&  Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktécenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

UFLS . Metoda UFLS [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
ZmniejszObcigzenia]

Brak Kier/Zewn Kier Brak Kier/Zewn Kier, Nadzér kata obcigzenia, Nadzér P.2
Czystej Mocy Czyn

L=~ Metoda UFLS.

%  Sposéb uwzgledniania mocy czynnej.
UFLS . I1 zwoln. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
ZmniejszObcigzenial
Nieaktywny Jesli: UFLS . Metoda UFLS = Brak Kier/Zewn Kier P.2
* Nieaktywny
Jesli: UFLS . Metoda UFLS = Nadzér kata obcigzenia
e Aktywny
Jesli: UFLS . Metoda UFLS = Nadzér Czystej Mocy Czyn
* Nieaktywny, Aktywny
=~ 11 zwoln..

% ,Prad minimalny |” majacy na celu zapobiezenie nieprawidtowym wyzwoleniom. Modut
zostanie wyzwolony, gdy prad przekroczy te wartosc.
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9.29 UFLS
UFLS . 11 min [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
ZmniejszObcigzenia]
0.05In 0.02In ... 0.20In P.2

Dostepne tylko gdy:

e UFLS . I1 zwoln. = Aktywny

%  Prad minimalny

UFLS . VLL min [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
ZmniejszObcigzenia]

0.70Un 0.50Un ... 1.00Un P.2

%  Napiecie minimalne

UFLS . Kat obciaz. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
ZmniejszObcigzenia]

5° 0° ... 10° P.2
Dostepne tylko gdy:

* UFLS . Metoda UFLS = Nadzér
kata obcigzenia

@ Param. adapt.

&  Wyzwolenie mocy phi (uktad zgodnej kolejnosci faz)

UFLS . Moc min [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
ZmniejszObcigzenia]

0.05Sn 0.01Sn ... 0.10Sn P.2
Dostepne tylko gdy:

e UFLS . Metoda UFLS = Nadzér
Czystej Mocy Czyn

@ Param. adapt.

%L  Wartos¢ minimalna (prég) mocy czynnej

UFLS . f< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
ZmniejszObcigzenial

49.00Hz 45.00Hz ... 65.00Hz P.2

@ Param. adapt.

%L  Prég podczestotliwosci
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9.29 UFLS
UFLS . t-UFLS [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / UFLS /
ZmniejszObcigzenia]
0.1s 0.00s ... 300.00s P.2
@ Param. adapt.
% OpdZnienie wyzwolenia
9.29.4 UFLS: Stany wejsc
UFLS . Param Adaptl-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
&L, Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1
UFLS . Param Adapt2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
&L Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2
UFLS . Param Adapt3-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
4, Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3
UFLS . Param Adapt4-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
L Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4
UFLS . Param Adapt5-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
4, Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.5
UFLS . ZewBIlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
UFLS . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2
UFLS . Zew Kier-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

L Ignorowanie (blokowanie) kierunku przeptywu energii. Tradycyjna funkcja zmniejszania
obcigzenia w oparciu o czestotliwosc. Gdy ta funkcja jest ustawiona i aktywna, dziatanie
modutu zmienia sie na tradycyjne zmniejszanie obcigzenia - tylko w oparciu o czestotliwos¢.
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9.29 UFLS

9.29.5 UFLS: Sygnaty (stany wyjsc)
UFLS . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

X, Sygnat: Aktywny

UFLS . Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

I, Sygnat: Alarm mocy->&f<

UFLS . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

X, Sygnat: Sygnat: Wytacz.

UFLS . ZewBIk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

UFLS . Awr Bez Blk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

X, Sygnat: Zablokowanie spowodowane przepaleniem bezpiecznika (VT)

UFLS . I1 zwoln. [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

X, Sygnat: ,,Prad minimalny |I” majgcy na celu zapobiezenie nieprawidtowym wyzwoleniom. Modut
zostanie wyzwolony, gdy prad przekroczy te wartosc.

UFLS . VLL min [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

I, Sygnat: Napiecie minimalne

UFLS . Kat obciaz. [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

I, Sygnat: Wyzwolenie mocy phi (uktad zgodnej kolejnosci faz)

UFLS . Moc min [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

L. Sygnat: Wartos¢ minimalna (prég) mocy czynnej

UFLS . BloZmnObc MocCz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

L. Sygnat: Zmniejszanie obcigzenia blokowane w oparciu o ocene mocy czynnej
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.29 UFLS
UFLS . f< [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
L. Sygnat: Prég podczestotliwosci
UFLS . Param Domysin [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
A, Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

UFLS . Param Adapt 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
L. Sygant: Parametr adaptacyjny 1
UFLS . Param Adapt 2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
D, Sygant: Parametr adaptacyjny 2
UFLS . Param Adapt 3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
L. Sygant: Parametr adaptacyjny 3
UFLS . Param Adapt 4 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]
X, Sygant: Parametr adaptacyjny 4
UFLS . Param Adapt 5 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / UFLS]

L. Sygant: Parametr adaptacyjny 5
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9.30 SPZ

9.30 SPZz

Samoczynne ponowne zatgczanie

9.30.1 SPZ: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

SPZ . Tryb [Wyb6r Modutow]
W, uzyj S.3
L=~ Wybér Modutéw.

% 0gdlny tryb pracy

9.30.2 SPZ: Parametry globalne

SPZ . Wytacznik [Param Zab / Param Globalne / SPZ / Ustawienia ogdine]

tgcznik[1] . .-, kacznik[1] ., tacznik[2] ., Lacznik[3] ., P.2
tacznik[4] . , £acznik[5] . , Lacznik[6] .
<> Lista Wyt.

L Modut wytacznika.

SPZ . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / SPZ / Ustawienia ogdlne]

SPZ . ZewBlk2

.~ ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

SPZ . Zew Zwiek Liczn [Param Zab / Param Globalne / SPZ / Ustawienia ogdine]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

s> 1..n, DI-ListaLogik.

%L  Poprzez ten zewnetrzny sygnat nastapi przyrost licznika cykli SPZ. Parametr ten moze by¢
uzyty do koordynacji stref SPZ urzadzen nadrzednych
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9.30 SPZ

SPZ . Zew Blk Aut [Param Zab / Param Globalne / SPZ / Ustawienia ogdlne]

.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2
s> 1..n, DI-ListaLogik.

% Automatyka SPZ bedzie zablokowana przez ten zewnetrzny sygnat (ustawiona w stan

zablokowany).

SPZ . We Dw Zew Rst Aut [Param Zab / Param Globalne / SPZ / Ustawienia ogdine]

.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2
s> 1..n, DI-ListaLogik.

% Stan blokady automatyki SPZ moze by¢ zresetowany przez sygnat cyfrowy.

SPZ . Scada Zew Rst Aut [Param Zab / Param Globalne / SPZ / Ustawienia ogdlne]

.~ ... Profibus . Scada Kmd 16 P.2
5> Komendy Komunikacyjne.

&  Stan blokady automatyki SPZ moze by¢ zresetowany przez system SCADA.

9.30.3 SPZ: Ustawianie grupy parametrow

SPZ . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

SPZ . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawiern zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.
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9.30 SPZ
SPZ . Koord Stref [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

% Koordynacja stref: Sekwencyjna koordynacja nadrzednych i podrzednych ponownych zataczen
dla szybkiego i opéZnionego zatgczenia celem unikniecia zbednych wytaczen.

SPZ . Zew Zwiek Liczn Cykli Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Poprzez ten zewnetrzny sygnat nastapi przyrost licznika cykli SPZ. Parametr ten moze by¢
uzyty do koordynacji stref SPZ urzadzern nadrzednych. Uwaga ten parametr uaktywnia tylko
funkcjonalnosé. Przypisanie musi by¢ dokonane w globalnych parametrach
zabezpieczeniowych

SPZ . Zew Blk Aut Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

& Automatyka SPZ bedzie zablokowana przez ten zewnetrzny sygnat. Uwaga. Ten parametr
uaktywnia tylko funkcjonalnosc. Przypisanie musi by¢ dokonane w globalnych parametrach
zabezpieczeniowych.

SPZ . Sposéb Zer Blk Aut [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]

Auto Auto ... Panel przedni i WE P.2

L=~ Reset blokady przez:.

&  Sposob zerowania blokady automatyki SPZ.

SPZ . Zataczenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
1 1...6 P.2

& Maksymalna liczba dopuszczalnych préb ponownego zatgczania.

SPZ . Pobudz Aut Od [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
Pobudzenie Pobudzenie, KmdWyt P.2

=~ Pobudz Aut Od.

%  Pobudz automatyki nastepuje Od ...
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9.30 SPZ

SPZ . Czas Oczk Na Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
1s 0.01s ... 9999.00s P.2
Dostepne tylko gdy:

e SPZ . Pobudz Aut Od
= Pobudzenie

%  Start timera - podczas odliczania w dét moze nastapic préba SPZ. Tylko wtedy gdy, komenda
wytacz jest wydana w czasie odliczania, proba SPZ moze by¢ zainicjowana. Lokalizacja i
rezystancja zwarcia ma duzy wptyw na czas wytaczania. Poprzez czas rozruchu mozna
wptywac czy préba SPZ ma nastgpi¢ w przypadku zwarc odlegtych, badz
wysokorezystancyjnych.

SPZ . Czas Blok Recz Zat [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
10.0s 0.01s ... 9999.00s P.2

%  Ten licznik bedzie uaktywniony jesli wytacznik zostat zatagczony recznie. Jesli ten licznik jest
aktywny, cykl SPZ nie moze by¢ zainicjowany.

SPZ . Czas Blk Aut Nud Cykl [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
10.0s 0.01s ... 9999.00s P.2

%  Ten licznik jest uaktywniony przez sygnat resetu blokady automatyki SPZ, przed wygasnieciem
tego licznika SPZ nie moze zmienic stanu.

SPZ . Czas Ustal Zatacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]
10.0s 0.01s ... 9999.00s P.2

%  Czas Ustalania Zatacz: Jesli wytacznik po cyklu SPZ jest przez okres tego czasu w stanie
zamknietym, to cykl SPZ jest udany, i modut SPZ powraca do stanu gotowosci.

SPZ . Czas Opoz Po Ust Blk [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]

10.0s 0.01s ... 9999.00s P.2

%  Opdznienie resetu blokady funkcji SPZ---funkcja SPZ bedzie uaktywniona po uptywie tego
czasu.

SPZ . Czas Catk Wykonan [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ustawienia ogdlne]

100.0s 1.00s ... 9999.00s P.2

%  Catkowity czas przeznaczony na cykle automatyki SPZ (> od sumy wszystkich licznikéw
uzywanych przez automatyke SPZ).
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9.30 SPZ

SPZ . Pobudz SPZ: Od Fkcjil [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ster Cyklem / Szybkie
Wyt]

SPZ . Pobudz SPZ: Od Fkcjid

.- ... . Transfer wytgczenia P.2
<> StartFkc;.

%L Aktywacja automatyki SPZ : Od funkcji.

SPZ . t-D1 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ster Cyklem / Cykl1]

SPZ . t-D6 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ster Cyklem / Cykl6]

1s 0.01s ... 9999.00s P.2

Dostepne tylko gdy:

SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie

oOoulh WN K

%  Czas przerwy bezpradowej dla zwarcia miedzyfazowego lub doziemnego.

SPZ . Czas Przer Bezpr Ziel [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ster Cyklem / CykI1]
SPZ . Czas Przer Bezpr Zie6 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ster Cyklem / Cykl6]
1s 0.01s ... 9999.00s P.2

Dostepne tylko gdy:

SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie
SPZ . Zatgczenie

ouk, WNPR

& Czas przerwy bezpradowej dla zwarcia doziemnego.
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9.30 SPZ

SPZ . Cykl 1: Od Fkcjil [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ster Cyklem / CykI1]
SPZ . Cykl 6: Od Fkcjid [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Ster Cyklem / Cykl6]
.- ... . Transfer wytgczenia P.2
Dostepne tylko gdy: <> StartFkc;.

e SPZ . Zataczenie = 1

e SPZ . Zataczenie = 2

* SPZ . Zataczenie = 3

* SPZ . Zataczenie = 4

* SPZ . Zataczenie = 5

* SPZ . Zataczenie = 6
&  Cykl SPZ. : Od funkcji.
SPZ . Alarm serwisowy 1 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Zuzycie Wyt Od SPZ]
1000 1...65535 P.2

%  Po przekroczeniu dopuszczalnej iloSci préb zatagczenia wytacznika poprzez automatyke SPZ
zostanie uaktywniony sygnat alarmu serwisowego (Inspekcja wytgcznika).

SPZ . Alarm serwisowy 2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Zuzycie Wyt Od SPZ]
65535 1...65535 P.2

%  Za duzo cykli SPZ. Jesli liczba nastawionej dopuszczalnej ilosci préb ponownego zataczenia
zostanie osiggnieta, zostanie wygenerowany alarm.

SPZ . Max Cykl SPZ Na Godz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / SPZ / Zuzycie Wyt Od SPZ]
10 1...20 P.2

& Maksymalna dopuszczalna liczba cykli SPZ na godzine.

9.30.4 SPZ: Komendy bezposrednie

SPZ . Rst Liczn SPZ [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Reset licznikéw statystyki SPZ: catkowitej liczby cykli SPZ, udanych, nieudanych cykli SPZ.
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9.30 SPZ
SPZ . Rst Liczn serwisowych [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1

> Tryb.

@ Reset wszystkich licznikéw serwisowych.

SPZ . Rst blokady z panelu [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
> Tryb.

@ Resety blokady SPZ przez panel przedni.

SPZ . Rst liczby cykli SPZ/h [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Reset licznika maksymalnej ilosci dopuszczalnych cykli SPZ na godzine.

9.30.5 SPZ: Stany wejsc¢

SPZ . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / SPZ]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

SPZ . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

SPZ . Zew Zwiek Liczn-We [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]
4, Stan modutu wejsé: Poprzez ten zewnetrzny sygnat nastapi przyrost licznika cykli SPZ.
Parametr ten moze by¢ uzyty do koordynacji stref SPZ urzadzen nadrzednych. Uwaga ten

parametr uaktywnia tylko funkcjonalnos¢. Przypisanie musi by¢ dokonane w globalnych
parametrach zabezpieczeniowych

SPZ . Zew Blk Aut-We [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

& Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie automatyki SPZ.

SPZ . We Dw Zew Rst Aut-We [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

&L Stan modutu wejsciowego: Odblokowywanie automatyki SPZ (jesli zaznaczono zerowanie przez
wejscie dwustanowe).
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SPZ . Scada Zew Rst Aut-We [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Stan modutu wejsciowego: Zerowanie blokady automatyki SPZ poprzez SCADA.

9.30.6 SPZ: Sygnaty (stany wyjsc)

SPZ . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Sygnat: Aktywny

SPZ . ZewBlk [Wskazania / Stan urzgdzenia / SPZ]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

SPZ . Oczekiwanie [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

I, Sygnat: Oczekiwanie.

SPZ . Czas Blok Recz Zat [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]
X, Sygnat: Funkcja SPZ zablokowana po tym, jak wytgacznik zostat zamkniety recznie. Licznik

bedzie uaktywniony, jesli wytacznik zostat zatgczony recznie. Jesli ten licznik jest aktywny, to
cykl SPZ nie moze by¢ zainicjowany.

SPZ . Gotowy [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

I, Sygnat: Gotowy do wykonania cyklu SPZ.

SPZ . Praca [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

I, Sygnat: Cykl Samoczynnego Ponownego Zataczania w trakcie realizacji.

SPZ . Czas Przerw Beznap [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

&, Sygnat: Czas martwy pomiedzy wytaczeniem a préba ponownego zatgczania

SPZ . Kmd Zat Wytacznik [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

I, Sygnat: Komenda zatgcz wytgcznik.

SPZ . Czas Ustal Zatacz [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Sygnat: Czas testu: Jesli po prébie SPZ wytacznik jest zatgczony przez czas trwania tego
licznika, to cykl SPZ jest udany, i automatyka SPZ powrdci do stanu gotowosci.
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SPZ . Blk Aut [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

A, Sygnat: Automatyka SPZ jest zablokowana.

SPZ . Czas Blk Aut Nud Cykl [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

&L, Sygnat: Opdznienie licznika resetu blokady automatyki SPZ. Reset blokady automatyki SPZ
(np. poprzez wejscie cyfrowe lub Scada) bedzie opdzniony o ten licznik.

SPZ . Blk Stpn [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

X Sygnat: Funkcja SPZ jest zablokowany.

SPZ . Czas Zer Blk SPZ [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Sygnat: Licznik opdZnienia resetu blokowania SPZ. Odblokowanie nastapi po uptywie czasu
tego licznika jesli zaden sygnat blokujacy nie jest aktywny.

SPZ . Udany [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Sygnat: SPZ udany

SPZ . Nieudany [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

X, Sygnat: SPZ nieudany.

SPZ . Czas Catk Wykonan [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Sygnat: Catkowity czas wykonania wszystkich zaprogramowanych cykli SPZ.

SPZ . Szybkie Wyt [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

{2, Sterowanie szybkim cyklem SPZ.

SPZ . Cykl SPZ 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

SPZ . Cykl SPZ 6

A Cykl SPZ

SPZ . Alarm serwisowy 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

X, Sygnat: SPZ - Alarm, przekroczono limit operacji zatgczania.

SPZ . Alarm serwisowy 2 [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Sygnat: SPZ - Blokada, przekroczono limit operacji zatagczania.
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SPZ . Przekr Liczba Wyt [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

U, Sygnat: Maksymalna dopuszczalna liczba cykli SPZ na godzine zostata przekroczona.

SPZ . Zer Liczn Satystyk [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

I Sygnat: Zerowanie wszystkich statycznych licznikdw SPZ: liczby cykli SPZ, liczby udanych,
nieudanych cykli SPZ.

SPZ . Zer Liczn Serwisowego [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Sygnat: Zerowanie licznikéw serwisowych, alarm i blokad

SPZ . Zer Blk Aut [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

L. Sygnat: Blokada automatyki SPZ zostata zresetowana przez panel urzadzenia.
SPZ . Zer Liczn wyt/g [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

I, Sygnat: Licznik maksymalnej liczby dopuszczalnych cykli SPZ na godzine zostat zresetowany.

9.30.7 SPZ: Liczniki

SPZ . Liczba Préb SPZ [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SPZ]
Liczba Préb SPZ.

SPZ . Catk Liczba Préb SPZ [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SPZ]

Catkowita liczba wszystkich préb automatyki SPZ.

SPZ . Liczba Udanych Préb SPZ [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SPZ]

Liczba udanych préb ponownego zamkniecia wytacznika przez automatyke SPZ.

SPZ . Liczba Nieud Préb SPZ [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SPZ]

Liczba nieudanych préb ponownego zamkniecia wytacznika przez automatyke SPZ.

SPZ . Alarm serwisowy 1 - licznik [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SPZ]

Pozostata liczba cykli SPZ do generacji sygnatu alarmu nr 1.

SPZ . Alarm serwisowy 2 - licznik [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SPZ]

Pozostata liczba cykli SPZ do generacji sygnatu alarmu nr 2.
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SPZ . Max liczba SPZ / h [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SPZ]

Licznik maksymalnej dopuszczalnej liczby cykli SPZ na godzine.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.30 SPZ
9.30.8 Przerwanie cyklu SPZ.
Samoczynne ponowne zataczanie
9.30.8.1 SPZ: Parametry globalne
SPZ . przerwij: 1 [Param Zab / Param Globalne / SPZ / Blk cykl SPZ]
SPZ . przerwij: 6
.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Przerwij cykl SPZ jesli stan przypisanego sygnatu jest "prawdg". Jesli stan funkcji jest "prawda"
nastapi zatrzymanie automatyki SPZ.

9.30.8.2 SPZ: Stany wejsc¢

SPZ . przerwij: 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / SPZ]

SPZ . przerwij: 6

L Przerwij cykl SPZ jesli stan przypisanego sygnatu jest "prawdg". Jesli stan funkcji jest "prawdg"
nastapi zatrzymanie automatyki SPZ.
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9.31 Sync

Detekcja synchronizacji

9.31.1 Sync: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Sync . Tryb [Wybdr Modutéw]
W, uzyj S.3
> Tryb.

%  Detekcja synchronizacji, ogdlny tryb pracy

9.31.2 Sync: Parametry globalne

Sync . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Sync]

Sync . ZewBIlk2

»-" ... Sys . Internal test state C.2

”

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

Sync . Obejsc [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Sync]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

”

s> 1..n, DI-ListaLogik.

& Obejscie detekcji synchronizacji nastapi, jesli stan przypisanego sygnatu (wejscie logiczne)
uzyska wartos¢ prawda.

Sync . Potoz Wytaczn [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Sync]
tacznik[1] . Potoz .-, £acznik[1] . Potoz, tacznik[2] . Potoz, tgcznik[3] . C.2
Potoz, tgcznik[4] . Potoz, £acznik[5] . Potoz, tgcznik[6] .
Potoz
> Wytacznik.

&  Kryterium, ktére pozwala okresli¢ pozycje wytacznika.
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9.31 Sync

Sync . InicZamknWY+L [Param Zab / Param Globalne / Zabezp.zdalne. / Sync]
.~" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

s> 1..n, ListaZadSynchro.

%  Zainicjowanie zamkniecia wytacznika z detekcjg synchronizacji z dowolnego Zrédta sterowania
(np. HMI/SCADA). Jesli stan przypisanego sygnatu uzyska wartos¢ prawda, zostanie
zainicjowane zamkniecie wytgcznika (Zrédfo wytgczajace).

9.31.3 Sync: Ustawianie grupy parametrow

Sync . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Sync . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Sync . Obejscie Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Umozliwienie obejscia detekcji synchronizacji, jesli stan sygnatu przypisanego do parametru o
tej samej nazwie w obrebie parametréw globalnych (wejscie logiczne) uzyskuje wartosc
prawda.
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9.31 Sync
Sync . TrybSync [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Tryb/Czasy]
System-System System-System, Generator-System P.2
<> TrybSync.

%  Tryb detekcji synchronizacji: GENERATOR2SYSTEM = generator synchronizujacy do systemu
(koniecznos¢ inicjacji zamkniecia wytacznika). SYSTEM2SYSTEM = detekcja synchronizacji
miedzy dwoma systemami (autonomiczna, nie sg potrzebne informacje o wytgczniku)

Sync . t-MaxOp6zZamkWY+L [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Tryb/Czasy]
0.05s 0.00s ... 300.00s P.2

Dostepne tylko gdy:

* Sync . TrybSync = Generator-
System

£ Maksymalne opéZnienie zamkniecia wytgcznika (uzywane tylko dla trybu roboczego uktadu
GENERATOR-SYSTEM; ma krytyczne znaczenie dla prawidtowego zsynchronizowanego
przetgczania)

Sync . Czas Max dla Synchro [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Tryb/Czasy]
30.00s 0.00s ... 3000.00s P.2

Dostepne tylko gdy:

* Sync . TrybSync = Generator-
System

%  Timer synchronizacji-pracy: Maksymalny dopuszczalny czas procesu synchronizacji po inicjacji
zamykania. Uzywany wytgcznie dla trybu roboczego uktadu GENERATOR SYSTEM.

Sync . MinNapSzynyCzynne [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
NieczCzynPozNap]

0.65Un 0.10Un ... 2.00Un P.2

&  Minimalne napiecie szyny zbiorczej pod napieciem (szyna zbiorcza pod napieciem jest
wykrywana, gdy wszystkie trzy napiecia fazowe szyny sg wyzsze niz ta wartoSc graniczna).

Sync . MaxNapSzynyNiecz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
NieczCzynPozNap]

0.03Un 0.01Un ... 1.00Un P.2

% Maksymalne napiecie szyny zbiorczej bez napiecia (szyna zbiorcza bez napiecia jest
wykrywana, gdy wszystkie trzy napiecia fazowe szyny sg nizsze niz ta wartos¢ graniczna).
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9.31 Sync
Sync . MinNapLiniiCzynnej [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
NieczCzynPozNap]
0.65Un 0.10Un ... 2.00Un P.2

&  Minimalne napiecie linii pod napieciem (linia pod napieciem jest wykrywana, gdy napiecie linii
jest wyzsze niz ta wartosc¢ graniczna).

Sync . MaxNapLiniiNieczy [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
NieczCzynPozNap]

0.03Un 0.01Un ... 1.00Un P.2

% Maksymalne napiecie linii bez napiecia (linia bez napiecia jest wykrywana, gdy napiecie linii
jest nizsze niz ta wartosc¢ graniczna).

Sync . t-BrakNap [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
NieczCzynPozNap]

0.167s 0.000s ... 300.000s P.2

% Czas martwy napiecia (stan szyny zbiorczej/linii bez napiecia zostanie zaakceptowany
wytgcznie w przypadku spadku napiecia ponizej ustawionych poziomoéw bez napiecia na czas
dtuzszy niz to ustawienie czasu).

Sync . MaxRéznNapied [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Warunki]
0.24Un 0.01Un ... 1.00Un P.2

& Maksymalna réznica napiecia miedzy fazorami napiecia szyny zbiorczej i linii (napiecie
miedzyprzewodowe) dla synchronizmu (powigzana z wtdrna wartoscig znamionowg napiecia
szyny zbiorczej)

Sync . MaxCzestotIPosl [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Warunki]
0.20Hz 0.01Hz ... 2.00Hz P.2

% Maksymalna réznica czestotliwosci (poslizg: delta f) miedzy napieciami szyny zbiorczej i linii
dozwolona dla synchronizmu

Sync . MaxRéznKata [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Warunki]
20° 1° ... 60° P.2

& Maksymalna réznica kata fazowego (delta phi w stopniach) miedzy napieciami szyny zbiorczej
i linii dozwolona dla synchronizmu
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9.31 Sync
Sync . NSNL [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Pominiecie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Zataczenie/wytaczenie uchylenia synchronizmu szyny zbiorczej bez napiecia ORAZ linii bez

napiecia
Sync . NSCL [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Pominiecie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Zataczenie/wytaczenie uchylenia synchronizmu szyny zbiorczej bez napiecia ORAZ linii pod

napieciem
Sync . CSNL [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezp.zdalne. / Sync /
Pominiecie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Zatgczenie/wytaczenie uchylenia synchronizmu szyny zbiorczej pod napieciem ORAZ linii bez
napiecia
9.31.4 Sync: Stany wejs¢

Sync . ZewBIlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Sync . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Sync . Obejsc-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

L. Stan wejscia modutu: Obejscie detekcji synchronizacji nastapi, jesli stan przypisanego sygnatu
(wejscie logiczne) uzyska wartos¢ prawda.

350 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.31 Sync

Sync . InicZamknWY+%-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

L. Stan wejscia modutu: Zainicjowanie zamkniecia wytacznika z detekcjg synchronizacji z
dowolnego Zrédta sterowania (np. HMI/SCADA). Jesli stan przypisanego sygnatu uzyska wartosc¢
prawda, zostanie zainicjowane zamkniecie wytacznika (Zrédto wytaczajace).

9.31.5 Sync: Sygnaty (stany wyjsc)

Sync . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

I, Sygnat: Aktywny

Sync . ZewBIlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sync . CzynSzy [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

X, Sygnat: Znacznik szyny zbiorczej pod napieciem: 1 = szyna zbiorcza pod napieciem, 0 =
napiecie jest ponizej wartosci progowej dla szyny zbiorczej pod napieciem

Sync . CzynLin [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

X, Sygnat: Znacznik linii pod napieciem: 1 = linia pod napieciem, O = napiecie jest ponizej
wartosci progowej dla linii pod napieciem

Sync . CzasSynchronPrac [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]
X, Sygnat: Licznik synchronizacji-pracy odmierza czas. (Ten licznik jest uruchamiany, gdy

nadchodzi inicjacja zamkniecia i jest zatrzymywany po zamknieciu wytgcznika. Uptyniecie
limitu czasu oznacza niepowodzenie synchronizacji).

Sync . SynchronNieuda [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

X, Sygnat: Ten sygnat oznacza niepowodzenie synchronizacji. Jest ustawiony na 5 s, gdy
wytgcznik jest nadal otwarty po uptywie limitu czasu timera synchronizacji-pracy.

Sync . ObejSynchroniz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]
L. Sygnaft:Detekcja synchronizmu jest pomijana z powodu spetnienia jednego z warunkdéw

pominiecia synchronizmu (szyna zbiorcza bez napiecia/linia bez napiecia lub obejscie
zewnetrzne).

Sync . VréznZaWysok [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

&, Sygnaft: Réznica napiecia miedzy szyng zbiorcza a linig jest zbyt duza.
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Sync . PoslZaWysok [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

L. Sygnat: Réznica czestotliwosci (czestotliwos¢ poslizgowa) miedzy napieciami szyny zbiorczej i
linii jest zbyt duza.

Sync . RéznKataZaWysok [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

L. Sygnat: Réznica kata fazowego miedzy napieciami szyny zbiorczej i linii jest zbyt duza.
Sync . Sys Zsynchr [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

I, Sygnat: Napiecia szyny zbiorczej i linii sg w stanie synchronizmu zgodnie z kryteriami
synchronizmu systemu.

Sync . Gotéw do Zamknij [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezp.zdalne. / Sync]

L. Sygnat: Gotéw do Zamknij

9.31.6 Sync: Wartosci mierzone

Sync . Czest. posl. [Wskazania / WartosSci mierzone / Synchronizm]

N Czestotliwos¢ poslizgowa

Sync . Rézn. napiedé [Wskazania / Wartosci mierzone / Synchronizm]

X Réznica napiecia miedzy szyna zbiorcza a linia.

Sync . Rézn. kata [Wskazania / WartosSci mierzone / Synchronizm]

N Réznica kata miedzy napieciami szyny zbiorczej i linii.

Sync . f szy [Wskazania / Wartosci mierzone / Synchronizm]

X Czestotliwosc¢ szyny zbiorczej

Sync . f lini [Wskazania / WartosSci mierzone / Synchronizm]

X Czestotliwos¢ linii

Sync . V szy [Wskazania / WartosSci mierzone / Synchronizm]

X Napiecie szyny zbiorczej

Sync . V lini [Wskazania / WartosSci mierzone / Synchronizm]

X Napiecie miedzyfazowe.
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9.31 Sync

Sync . Kat Szyna [Wskazania / WartosSci mierzone / Synchronizm]

XN Kat szyny zbiorczej (odniesienie)

Sync . Kat Linia [Wskazania / WartosSci mierzone / Synchronizm]

X Kat linii
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9.32 U/f>[1] ... U/f>[2]

9.32 U/f>[1] ... U/f>[2]

Przewzbudzenie

9.32.1 U/f>[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

U/f>[1] . Tryb [Wybdr Modutéw]
W, uzyj S.3
> Tryb.

%  Przewzbudzenie, ogdlny tryb pracy

9.32.2 U/f>[1]: Parametry globalne

U/f>[1] . ZewBIlk1l [Param Zab / Param Globalne / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

U/f>[1] . ZewBlk?2

.- ... Sys. Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

U/f>[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.32.3 U/f>[1]: Ustawianie grupy parametréow

U/f>[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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9.32 U/f>[1] ... U/f>[2]

U/f>[1] . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

U/f>[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% State blokowanie komendy wytagcz modutu/stopnia.

U/f>[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

U/f>[1]. U/f> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
100.0% 80.0% ... 400.0% P.2

%L  Jesli wartoS¢ zostanie przekroczona, element zostanie uruchomiony.

U/f>[1] . Ksztatt krzywej [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

DEFT DEFT, Odw A, Odw B, Odw C P.2

> Charakterystyka wytgczania zabezpieczenia od
przewzbudzenia U/f..

% Charakterystyka wytaczania zabezpieczenia od przewzbudzenia U/f.

U/f>[1]. t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
1.00s 0.00s ... 600.00s P.2

%L  OpdzZnienie wytacz.
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9.32 U/f>[1] ... U/f>[2]

U/f>[1] . t-mnoznik

1.00

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
0.05 ... 600.00 P2

&  Mnoznik czasu dla charakterystyki odwréconej.

U/f>[1] . t-reset

1.0s

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
0.0s ... 1000.0s P.2

& Czas resetowania dla charakterystyki odwréconej.

9.32.4 U/f>[1]: Stany wejsc¢

U/f>[1] . ZewBlk1-We

L

[Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

U/f>[1] . ZewBlk2-We

4

=

[Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

U/f>[1] . ZewBlk KmdWyt-We

L

[Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.32.5 U/f>[1]: Sygnaty (stany wyjs<)

U/f>[1] . Aktywny

g

Sygnat: Aktywny

U/f>[1]. Alarm

g

Sygnat: Alarm przewzbudzenia

U/f>[1] . Wytacz

g

356

Sygnat: Wytacz.

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]
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9.32 U/f>[1] ... U/f>[2]

U/f>[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

U/f>[1] . ZewBIlk [Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

U/f>[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

U/f>[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / U/f>-zabezp / U/f>[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9.33 Zat ZW

9.33 Zat zZw

Modut zatgczania na zwarcie

9.33.1 Zat ZW: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Zat ZW . Tryb [Wybér Modutéw]

”

n" "-”' uzyj

> Tryb.

% 0gdlny tryb pracy

9.33.2 Zat ZW: Parametry globalne

Zat ZW . Tryb [Param Zab / Param Globalne / Zat ZW]

Potozenie wytacz. Potozenie wytacz., I<, Potozenie wytacz. i I<, Recz ZAL
Wytacznika, Zew Zat Zwar
=> Tryb.

%  ogdlny tryb pracy

Zat ZW . ZewBlk1l [Param Zab / Param Globalne / Zat ZW]

Zat ZW . ZewBlk2

.~ ... Sys. Internal test state
s> 1..n, lista przypisan.
% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawdg.

Zat ZW . ZewBIlk Zwr [Param Zab / Param Globalne / Zat ZW]

.~ ... Sys.Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

%  Zewnetrzne blokowanie modutu poprzez zewnetrzne blokowanie zwrotne, jesli funkcja

S.3

P.2

P.2

P.2

blokowania jest aktywna (zezwolono) w ustawieniach parametréw i stan przypisanego sygnatu

jest aktywny.
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9.33 Zat ZW
Zat ZW . Przypisany tacz [Param Zab / Param Globalne / Zat ZW]
. tacznik[1] .-, . tacznik[1], . tacznik[2], . tacznik[3], . P.2
tacznik[4], . tacznik[5], . Lacznik[6]
s> Lista Wyt
%  Przypisany tacznik.
Zat ZW . Zew Zat Zwar [Param Zab / Param Globalne / Zat ZW]
.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2
s> 1..n, DI-ListaLogik.
& Zewnetrzne zataczenie na zwarcie.
9.33.3 Zat ZW: Ustawianie grupy parametrow
Zat ZW . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zat ZW]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.
% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
Zat ZW . ZewBlIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zat ZW]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawiernn zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Zat ZW . ZewBlk Zwr Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zat ZW]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla globalnych parametréow zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Zwrot Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.
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9.33 Zat ZW
Zat ZW . I< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zat ZW]
0.01In 0.01In ... 1.00In P.2

L Wytacznik jest w pozycji WYL, jesli mierzony prad jest mniejszy niz ten parametr.

Zat ZW . Czas Zat ZW Aktywny [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zat ZW]
2s 0.10s ... 10.00s P.2

&L Jesli licznik odlicza i ten modut nie jest blokowany, zatagczenie na zwarcie jest skuteczne (SOTF
jest zazbrojony).
9.33.4 Zat ZW: Stany wejs¢

Zat ZW . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zat ZW]

Zat ZW . ZewBlk2-We

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

Zat ZW . ZewBlk Zwr-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zat ZW]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Zat ZW . Zew Zat ZW-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zat ZW]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne zataczenie na zwarcie.

9.33.5 Zat ZW: Sygnaty (stany wyjsc)

Zat ZW . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zat ZW]

Az Sygnat: Aktywny

Zat ZW . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zat ZW]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Zat ZW . ZewBIlk Zwr [Wskazania / Stan urzadzenia / Zat ZW]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.
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9.33 Zat ZW

Zat ZW . Sygnat Aktyw [Wskazania / Stan urzadzenia / Zat ZW]

L. Sygnat: Zataczenie na zwarcie. Ten sygnat moze by¢ uzyty do modyfikacji ustawien
nadpradowych zabezpieczenia.

Zat ZW . Zabl przez SPZ [Wskazania / Stan urzadzenia / Zat ZW]

L. Sygnat: Blokada przez SPZ

Zat ZW . Prég I< [Wskazania / Stan urzadzenia / Zat ZW]

A& Sygnat: Brak pradu obcigzenia
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9.34 Zimny Rozr

9.34 Zimny Rozr

Wykrywanie zimnego obcigzenia---pobudzenie.

9.34.1 Zimny Rozr: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Zimny Rozr . Tryb [Wyb6r Modutow]

”

n" n-”r uzyj S.3
> Tryb.

% 0gdlny tryb pracy

9.34.2 Zimny Rozr: Parametry globalne

Zimny Rozr . Tryb [Param Zab / Param Globalne / Zimny Rozr]

Potozenie wytacz. Potozenie wytacz., I<, Potozenie wytacz. lub I<, P.2
Potozenie wytacz. i I<
=> Tryb.

%L  ogdlny tryb pracy

Zimny Rozr . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zimny Rozr]

Zimny Rozr . ZewBlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2

”

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

Zimny Rozr . ZewBlk Zwr [Param Zab / Param Globalne / Zimny Rozr]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.
%L  Zewnetrzne blokowanie modutu poprzez zewnetrzne blokowanie zwrotne, jesli funkcja

blokowania jest aktywna (zezwolono) w ustawieniach parametréw i stan przypisanego sygnatu
jest aktywny.
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9.34 Zimny Rozr

Zimny Rozr . Potoz Wytaczn [Param Zab / Param Globalne / Zimny Rozr]

tacznik[1] . Potoz .-, £acznik[1] . Potoz, tgcznik[2] . Potoz, tgcznik[3] . P.2
Potoz, Ltgcznik[4] . Potoz, Lacznik[5] . Potoz, Lacznik[6] .
Potoz
L=~ Wytacznik.

%  Kryterium, ktére pozwala okresli¢ pozycje wytacznika.

9.34.3 Zimny Rozr: Ustawianie grupy parametrow

Zimny Rozr . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zimny Rozr]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Zimny Rozr . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zimny Rozr]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Zimny Rozr . ZewBlk Zwr Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zimny Rozr]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

<> Aktywny/Nieaktywny.

&  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla globalnych parametréw zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Zwrot Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Zimny Rozr . t-op6z. wychw. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zimny Rozr]
1.00s 0.00s ... 7200.00s P.2

L  Wybdr czasu wymaganego na uznanie obcigzenia za zimne. Po uptywie czasu opéZnienia
zostanie zgtoszony sygnat zimnego rozruchu.
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9.34 Zimny Rozr

Zimny Rozr . Blok t-op6z [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zimny Rozr]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%  Okreslenie czasu dla zimnego rozruchu. Dopiero po zakoriczeniu odliczania licznika nastgpi
zgtoszenie stanu pracy normalnej.

Zimny Rozr . I< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zimny Rozr]
0.01In 0.01lln ... 1.00In P.2

L Wytacznik jest w pozycji WY, jesli mierzony prad jest mniejszy niz ten parametr.

Zimny Rozr . Prég [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zimny Rozr]
1.2In 0.10In ... 4.00In P.2

& Prég zadziatania dla udaru pradu podczas zatgczania.

Zimny Rozr . Czas Ustalania [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zimny Rozr]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

& Czas ustalania dla funkcji udar pradu podczas zatgczania (zimny start).

9.34.4 Zimny Rozr: Stany wejsc¢

Zimny Rozr . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

Zimny Rozr . ZewBlk2-We

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

Zimny Rozr . ZewBlk Zwr-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

9.34.5 Zimny Rozr: Sygnaty (stany wyjs¢)

Zimny Rozr . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

X, Sygnat: Aktywny

Zimny Rozr . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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9.34 Zimny Rozr

Zimny Rozr . ZewBlk Zwr [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

A, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Zimny Rozr . Sygnat Aktyw [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

I, Sygnat: Zimne obcigzenie uaktywnione

Zimny Rozr . Wykr Zimne Obc [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zimny Rozr]

L. Sygnat: Zimne obcigzenie rozpoznane

Zimny Rozr . BloSPZ [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

I, Sygnat: Blokowany przez SPZ

Zimny Rozr . Prég I< [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

L. Sygnat: Brak pradu obcigzenia.

Zimny Rozr . Udar Od Obciaz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

X, Sygnat: Udar obcigzenia.

Zimny Rozr . Czas Ustalania [Wskazania / Stan urzadzenia / Zimny Rozr]

L. Sygnat: Czas ustalania.
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9.35 ExP[1] ... ExP[4]

9.35 ExP[1] ... ExP[4]

Modut zewnetrznego zabezpieczenia.

9.35.1 ExP[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

ExP[1] . Tryb [Wybdr Modutéw]

n" n-”r uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut zewnetrznego zabezpieczenia., ogdlny tryb pracy

9.35.2 ExP[1]: Parametry globalne

ExP[1] . ZewBIlk1l [Param Zab / Param Globalne / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

ExP[1] . ZewBlk2

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

ExP[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako

aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

ExP[1] . Pobudzenie [Param Zab / Param Globalne / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

> 1..n, lista przypisan.

&  Przyporzadkowanie dla zewnetrznego pobudzenia.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.35 ExP[1] ... ExP[4]
ExP[1] . Wytacz [Param Zab / Param Globalne / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
.- ... Sys . Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.
% Zewnetrzne wytacz wytacznika jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda.
9.35.3 ExP[1]: Ustawianie grupy parametréow
ExP[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.
L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
ExP[1] . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

ExP[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

ExP[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.
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9.35 ExP[1] ... ExP[4]

9.35.4 ExP[1]: Stany wejsc¢

ExP[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

ExP[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

ExP[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

ExP[1] . Pobudzenie-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

AL, Stan wejscia modutu: Pobudzenie

ExP[1] . Wytacz-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

&L, Stan wejscia modutu: Wytgcz

9.35.5 ExP[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
ExP[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

I, Sygnat: Aktywny

ExP[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

I, Sygnat: Pobudzenie

ExP[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

X, Sygnat: Wytacz

ExP[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.35 ExP[1] ... ExP[4]
ExP[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
U, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
ExP[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.
ExP[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.36 Buchholz

9.36 Buchholz

Nagty wzrost ci$nienia
9.36.1 Buchholz: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Buchholz . Tryb [Wybdr Modutéw]

”n

n" n-”r uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut zewnetrznego zabezpieczenia., ogdlny tryb pracy

9.36.2 Buchholz: Parametry globalne

Buchholz . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Buchholz]

Buchholz . ZewBlk?2

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

Buchholz . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Buchholz]

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.
& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako

aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

Buchholz . Pobudzenie [Param Zab / Param Globalne / Buchholz]

.-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przyporzadkowanie dla zewnetrznego pobudzenia.
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9.36 Buchholz

Buchholz . Wytacz [Param Zab / Param Globalne / Buchholz]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzne wytacz wytacznika jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.36.3 Buchholz: Ustawianie grupy parametrow

Buchholz . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Buchholz]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Buchholz . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Buchholz]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Buchholz . Blk KmdWy#t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Buchholz]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Buchholz . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Buchholz]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.
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9.36 Buchholz

9.36.4 Buchholz: Stany wejs¢

Buchholz . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Buchholz . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Buchholz . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Buchholz . Pobudzenie-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

4, Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Buchholz . Wytacz-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

&L Stan wejscia modutu: Wytacz

9.36.5 Buchholz: Sygnaty (stany wyjsc)
Buchholz . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

I, Sygnat: Aktywny

Buchholz . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

I, Sygnat: Pobudzenie

Buchholz . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

X, Sygnat: Wytacz

Buchholz . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Buchholz]

I, Sygnat: Komenda wytacz.
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9.36 Buchholz

Buchholz . ZewBIlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

A, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Buchholz . Blk KmdWy#t [Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Buchholz . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Buchholz]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.37 Zewn. temp. oleju
9.37 Zewn. temp. oleju

Zewnetrzna temperatura oleju

9.37.1 Zewn. temp. oleju: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Zewn. temp. oleju . Tryb [Wyb6r Modutow]

n" n-”r uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

%  Modut zewnetrznego zabezpieczenia., ogdlny tryb pracy

9.37.2 Zewn. temp. oleju: Parametry globalne

Zewn. temp. oleju . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]
Zewn. temp. oleju . ZewBlk?2

”

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

Zewn. temp. oleju . ZewBlk [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / Zewn. temp.
KmdWyt olejul

”

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

Zewn. temp. oleju . Pobudzenie [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

&  Przyporzadkowanie dla zewnetrznego pobudzenia.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.37 Zewn. temp. oleju

Zewn. temp. oleju . Wytacz [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzne wytacz wytacznika jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.37.3 Zewn. temp. oleju: Ustawianie grupy parametrow

Zewn. temp. oleju . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Zewn. temp. oleju . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Zewn. temp. oleju . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.
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9.37 Zewn. temp. oleju

Zewn. temp. oleju . ZewBlk [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / Zewn. temp.
KmdWyt Fkcj oleju]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWy#t
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

9.37.4 Zewn. temp. oleju: Stany wejsc¢

Zewn. temp. oleju . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Zewn. temp. oleju . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]

4. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Zewn. temp. oleju . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zewn. temp.
KmdWyt-We oleju]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Zewn. temp. oleju . Pobudzenie-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zewn. temp.

oleju]

4, Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Zewn. temp. oleju . Wytacz-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]

L Stan wejscia modutu: Wytacz

9.37.5 Zewn. temp. oleju: Sygnaty (stany wyjsc)

Zewn. temp. oleju . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zewn. temp.
oleju]

L. Sygnat: Aktywny
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Zewn. temp. oleju . Pobudzenie [Wskazania / Stan

[Wskazania / Stan

oleju]

I Sygnat: Pobudzenie

Zewn. temp. oleju . Wytacz [Wskazania / Stan

[Wskazania / Stan

oleju]

I Sygnat: Wytacz

Zewn. temp. oleju . KmdWyt [Wskazania / Stan
[Wskazania / Stan
oleju]

I Sygnat: Komenda wytacz.

Zewn. temp. oleju . ZewBlk [Wskazania / Stan
oleju]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Zewn. temp. oleju . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan
oleju]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Zewn. temp. oleju . ZewBlk [Wskazania / Stan

KmdWyt olejul]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.38 Zew ktrl temp[1] ... Zew ktrl templ[3]

9.38 Zew ktrl temp[1] ... Zew ktrl temp[3]

Zewnetrzna kontrola temperatury

9.38.1 Zew ktrl temp[1l]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Zew ktrl temp[1] . Tryb [Wybdr Modutéw]

n" n-”r uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

% Modut zewnetrznego zabezpieczenia., ogdlny tryb pracy

9.38.2 Zew ktrl temp[1]: Parametry globalne

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk?2

”

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

”

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

Zew ktrl temp[1] . Pobudzenie [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

”

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

&  Przyporzadkowanie dla zewnetrznego pobudzenia.
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9.38 Zew ktrl temp[1] ... Zew ktrl temp[3]
Zew ktrl temp[1] . Wytacz [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]
.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzne wytacz wytacznika jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.38.3 Zew ktrl temp[1]: Ustawianie grupy parametrow

Zew ktrl temp[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / Zew ktrl
temp[1]]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Zew ktrl temp[1] . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / Zew ktrl
templ[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Zew ktrl temp[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / Zew ktrl
temp[1]]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.
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9.38 Zew ktrl temp[1] ... Zew ktrl templ[3]

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / Zew ktrl

Fkcj

Nieaktywny

temp[1]]
Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWy#t
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

9.38.4 Zew ktrl temp[1]: Stany wejs¢

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk1l-We

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk2-We

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

4. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk
KmdWyt-We

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Zew ktrl temp[1] . Pobudzenie-We

4, Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Zew ktrl temp[1] . Wytacz-We

L Stan wejscia modutu: Wytacz

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

9.38.5 Zew ktrl temp[1]: Sygnaty (stany wyjsc)

Zew ktrl temp[1] . Aktywny

L. Sygnat: Aktywny

Zew ktrl temp[1] . Pobudzenie

L. Sygnat: Pobudzenie

380

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]
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9.38 Zew ktrl temp[1] ... Zew ktrl temp[3]

Zew ktrl temp[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzgdzenia / Wytaczenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

I Sygnat: Wytacz

Zew ktrl temp[1] . KmdWy#t [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Zew ktrl temp[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Zew ktrl temp[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / Zew ktrl temp[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9.39 Transfer wytaczenia

Transfer wytaczenia przez interfejs komunikacyjny zabezpieczenia

9.39.1 Transfer wytaczenia: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Transfer wytaczenia . Tryb [Wybdr Modutéw]
uzyj W=, uzyj S.3

L=~ Wybdér Modutéw.

% 0gdlny tryb pracy

9.39.2 Transfer wylaczenia: Parametry globalne

Transfer wytgczenia . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu

zabezpieczenia / Transfer wytgczenia / Ustawienia ogdlne]
Transfer wytgczenia . ZewBlk2

”

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

&  Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdga.

Transfer wytgczenia . ZewBlk [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
KmdWyt zabezpieczenia / Transfer wytgczenia / Ustawienia ogdlne]
.- ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

382 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.39 Transfer wytaczenia

Transfer wytgczenia . [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
Rx.Wyt.1.Zezwalajacy zabezpieczenia / Transfer wytgczenia / Odbior]

Transfer wytgczenia .
Rx.Wyt.4.Zezwalajacy

”n

.- ... Sys . Internal test state P.2

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Opcjonalny sygnat lokalny do zwolnienia odebranego sygnatu wytaczenia urzadzenia zdalnego.

9.39.3 Transfer wylaczenia: Ustawianie grupy parametrow

Transfer wytgczenia . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytagczenial

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

L Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Transfer wytaczenia . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenial

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Transfer wytaczenia . Blk KmdWyt  [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenial

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.
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Transfer wytaczenia . ZewBlk [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Transfer sygnatu
KmdWyt Fkcj zabezpieczenia / Transfer wytaczenial
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

% Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych. Jesli

ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWy#t
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

9.39.4 Transfer wylaczenia: Stany wejs¢

Transfer wytagczenia . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu

zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Ogdlne]
Transfer wytgczenia . ZewBlk2-We

&4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

Transfer wytgczenia . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
KmdWyt-We zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Ogdlne]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Transfer wytgczenia . [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
Rx.Wyt.1.Zezwalajacy zabezpieczenia / Transfer wytgczenia / Odbior]

Transfer wytgczenia .
Rx.Wyt.4.Zezwalajacy

L Stan sygnatu lokalnego dla zwolnienia odebranego sygnatu wytgczenia urzgdzenia zdalnego.

9.39.5 Transfer wytaczenia: Sygnaty (stany wyjsc)

Transfer wytaczenia . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Ogélne]

I, Sygnat: Aktywny
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9.39 Transfer wytaczenia

Transfer wytgczenia . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Ogdlne]

I Sygnat: Wytacz

Transfer wytgczenia . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Ogdlne]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

Transfer wytgczenia . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytgczenia / Ogdlne]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Transfer wytgczenia . Blk KmdWyt  [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Ogdlne]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Transfer wytgczenia . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
KmdWyt zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Ogdlne]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Transfer wytgczenia . Rx.Wyt.1.We_ [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytgczenia / Odbiér]

Transfer wytaczenia . Rx.Wyt.4.We_

I, Rx (odbidr): Stan sygnatu odebranego z urzagdzenia zdalnego bez uwzglednienia sygnatu

zezwolenia (Permissive).

Transfer wytaczenia . Rx.Wyt.1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytgczenia / Odbiér]

Transfer wytgczenia . Rx.Wyt.4

I, Rx (odbidr): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia. Uwzgledniany jest sygnat zezwolenia

(Permissive).
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9.39.6 Transfer wytaczenia

Transfer wytgczenia przez interfejs komunikacyjny zabezpieczenia
9.39.6.1 Transfer wylaczenia: Parametry globalne

Transfer wytaczenia . Tx.Wyt.1 [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Transmisjal

Id . KmdWyt .~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie lokalnego sygnatu, ktéry moze by¢ wykorzystany jako sygnat wytaczenia w
urzadzeniu zdalnym.

Transfer wytgczenia . Tx.Wyt.2 [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Transmisjal

IdH . KmdWyt .- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

&L  Przypisanie lokalnego sygnatu, ktéry moze by¢ wykorzystany jako sygnat wytaczenia w
urzadzeniu zdalnym.

Transfer wytaczenia . Tx.Wyt.3 [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Transmisjal
Transfer wytgczenia . Tx.Wyt.4

.-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie lokalnego sygnatu, ktéry moze byc¢ wykorzystany jako sygnat wytaczenia w
urzgdzeniu zdalnym.

9.39.6.2 Transfer wytaczenia: Stany wejs¢

Transfer wytaczenia . Tx.Wyt.1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer wytaczenia / Transmisjal

Transfer wytgczenia . Tx.Wyt.4

& Tx (transmisja): Stan wystanego sygnatu wytaczenia do urzgdzenia zdalnego.
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9.40 Transfer sygnatu

9.40 Transfer sygnatu

Transfer sygnatu przez interfejs komunikacyjny zabezpieczenia

9.40.1 Transfer sygnatu: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Transfer sygnatu . Tryb [Wybdr Modutéw]

uzyj W=, uzyj S.3

L=~ Wybér Modutéw.

% 0gdlny tryb pracy

9.40.2 Transfer sygnatu: Parametry globalne

Transfer sygnatu . [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
Rx.Sygnatl.Bezpieczny w razie zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Odbiér]
awarii

Transfer sygnatu .
Rx.Sygnatl6.Bezpieczny w razie
awarii

Staty 0 Staty 0, Staty 1, Przechwycony (inicjal. 0), Przechwycony P.2
(inicjal. 1)

s> Bezpieczny w razie awarii.

%L  Tryb awaryjnej zmiany odbieranego sygnatu, gdy interfejs komunikacyjny zabezpieczenia jest
nieaktywny.

9.40.3 Transfer sygnatu: Sygnaty (stany wyjsc)

Transfer sygnatu . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Ogdlne]

L. Sygnat: Aktywny
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Transfer sygnatu . Rx.Sygnatl [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Odbior]

Transfer sygnatu . Rx.Sygnat16

I, Rx (odbidr): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
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9.40 Transfer sygnatu

9.40.4 Transfer sygnatu

Transfer sygnatu przez interfejs komunikacyjny zabezpieczenia
9.40.4.1 Transfer sygnatu: Parametry globalne

Transfer sygnatu . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Ustawienia ogélne]
Transfer sygnatu . ZewBlk2

”n

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

Transfer sygnatu . Tx.Sygnatl [Param Zab / Param Globalne / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Transmisja]

Transfer sygnatu . Tx.Sygnat16

”n

.- ... Sys . Internal test state P.2

L=~ 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie lokalnego sygnatu do urzadzenia zdalnego.

9.40.4.2 Transfer sygnatu: Ustawianie grupy parametrow

Transfer sygnatu . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatul]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%L Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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Transfer sygnatu . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

9.40.4.3 Transfer sygnatu: Stany wejs¢

Transfer sygnatu . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Ogdlne]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Transfer sygnatu . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Ogdlne]

4. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Transfer sygnatu . Tx.Sygnatl [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Transmisja]

Transfer sygnatu . Tx.Sygnat16

L Tx (transmisja): Sn sygnatu wystanego do urzadzenia zdalnego.

9.40.4.4 Transfer sygnatu: Sygnaty (stany wyjsc)

Transfer sygnatu . ZewBIlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Transfer sygnatu
zabezpieczenia / Transfer sygnatu / Ogdlne]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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9.41 Kontrola

9.41.1 LRW
Modut LRW, Lokalnej Rezerwy Wytgcznikowej.

9.41.1.1 LRW: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

LRW . Tryb [Wybo6r Modutdéw]

w= o uzyj S.3
=~ Wybér Modutéw.

%  Modut LRW, Lokalnej Rezerwy Wytacznikowej., ogdiny tryb pracy

9.41.1.2 LRW: Parametry globailne

LRW . Schemat [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]
50BF If: LRW . Wytgcznik = ,,-” P.2
e 50BF

If: LRW . Wytacznik = ,-"

* 50BF, PozWYt, 50BF and PozWYL

> Schemat.
& Schemat
LRW . Wytacznik [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]
tagcznik[1] . .-, tacznik[1] ., tacznik[2] ., gcznik[3] ., P.2

tacznik[4] ., kacznik[5] . , tacznik[6] .

> Lista Wyt

%  Poddanie wytacznika pod kontrole.

LRW . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]
LRW . ZewBlk2

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.
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LRW . Wytaczanie [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]
wszystkie wytgcz - . -, wszystkie wytacz, Zewn Wytgcz, Nadprad Wytacz P.2
Dostepne tylko gdy: L=~ Wytaczanie.

* LRW . Wytgcznik = ,-”

£  Wybdr sposobu wytgczania dla awarii wytacznika.

LRW . Wytaczaniel [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]
LRW . Wytaczanie?2

LRW . Wytaczanie3

.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

L=~ Wytaczanie.

L Wytacz spowoduje uaktywnienie LRW.

9.41.1.3 LRW: Ustawianie grupy parametrow

LRW . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LRW]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

& Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

LRW . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LRW]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

LRW . Wart Prog Pradu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LRW]
0.02In 0.02In ... 4.00In P.2

%L Alarm btedu wytacznika uaktywni sie, jesli po uptynieciu czasu timera prég ten bedzie wcigz
przekroczony (50 BF).
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LRW . Op6znienie Pob [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LRW]
0.20s 0.00s ... 10.00s P.2

£ OpdzZnienie generujagce pobudzenie brak zadziatania wytgcznika.

9.41.1.4 LRW: Komendy bezposrednie

LRW . Rst Blokady [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Resetowanie blokady

9.41.1.5 LRW: Stany wejs¢

LRW . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

LRW . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

LRW . Wytaczaniel-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]
LRW . Wytaczanie2-We

LRW . Wytaczanie3-We

&L, Stan modutu wejsciowego: Wytacz spowoduje uaktywnienie LRW.

9.41.1.6 LRW: Sygnaty (stany wyjsc)

LRW . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / LRW]

X, Sygnat: Aktywny

LRW . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / LRW]

X, Sygnat: Pobudzenie od awaria wytacznika.
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LRW . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

A, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

LRW . Czekanie na wyzwolenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

I, Czekanie na wyzwolenie

LRW . Praca [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

L. Sygnat: Modut LRW pobudzony.

LRW . Blokada [Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / LRW]

I, Sygnat: Blokada

LRW . Rst Blokady [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

L. Sygnat: Resetowanie blokady
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9.41.2 Ciagt Wyt

Kontrola ciggtosci obwoddéw wytgcznika.
9.41.2.1 Ciagt Wyt: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Ciggt Wyt . Tryb [Wybér Modutéw]

”n

w= UZYj S.3
=~ Wybér Modutéw.

&  Kontrola ciggtosci obwoddw wytgcznika., ogdlny tryb pracy

9.41.2.2 Ciagt Wyt: Parametry globalne

Ciagt Wyt . Potoz Wytaczn [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]
tacznik[1] . Potoz .-, £acznik[1] . Potoz, tgcznik[2] . Potoz, tgcznik[3] . P.2
Potoz, Lgcznik[4] . Potoz, Lacznik[5] . Potoz, Lacznik[6] .
Potoz
L=~ Wytacznik.

%  Kryterium, ktére pozwala okresli¢ pozycje wytacznika.

Ciggt Wyt . Tryb [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]
zamkniety zamkniety, zawsze P.2
Dostepne tylko gdy: > Tryb.

 Ciggt Wyt . Potoz Wytaczn # ,,-”

%  Wybdr czy obwdd wytaczania ma by¢ monitorowany gdy wytacznik jest zamkniety, czy gdy
wytgcznik jest zamkniety lub otwarty.

Ciagt Wyt . Wej Dwust Wyt [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]
Zamkniety

. ... Wejscia X6 . WE 8 P2
Dostepne tylko gdy: L=~ 1..n, We dwust .

 Ciggt Wyt . Potoz Wytaczn # ,,-”

L  Wejscie do kontroli cewki wytacznika w jego stanie zamknietym.
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Ciagt Wyt . Wej Dwust Wyt [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]
Otwarty

.~ ... Wejscia X6 . WE 8 P.2
Dostepne tylko gdy: L=~ 1..n, We dwust .

 Ciggt Wyt . Potoz Wytaczn = ,-"
* Ciggt Wyt . Tryb = zawsze

&  Wejscie do kontroli cewki wytacznika w jego stanie otwartym. Ma znaczenie tylko wtedy, gdy
wybrano tryb "zawsze".

Ciggt Wyt . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]

Ciggt Wyt . ZewBIlk2

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

9.41.2.3 Ciagt Wyt: Ustawianie grupy parametrow

Ciggt Wyt . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Ciggt Wyt]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Ciggt Wyt . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Ciggt Wyt]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Ciggt Wyt . OpézZnienie Wyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Ciggt Wyt]
0.2s 0.10s ... 10.00s P.2

% OpdzZnienie nadzoru obwodu wyzwalania
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9.41.2.4 Ciagt Wyt: Stany wejsc

Ciggt Wyt . Potoz ZAt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

L. Stan wejscia modutu: Sygnalizacja potozenia wytacznika (styki pomocnicze wytacznika (52a))

Ciggt Wyt . Potoz WYL-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

&, Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja pofozenia wytacznika (styki pomocnicze wytacznika
(52b)).

Ciggt Wyt . ZewBIlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciagt Wyt]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Ciggt Wyt . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

9.41.2.5 Ciagt Wyt: Sygnaty (stany wyjs¢)

Ciagt Wyt . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

I Sygnat: Aktywny

Ciggt Wyt . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

I, Sygnat: Pobudzenie obwodu kontroli ciggtosci wytacznika.

Ciagt Wyt . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciagt Wyt]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Ciggt Wyt . Niemozliwe [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

I, Niemozliwe, poniewaz nie przypisano sygnatéw stykéw pomocniczych (52a i 52b) wytacznika.
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9.41.3 Przkitl

Kontrola obwodu pomiarowego pradu---przektadnik prgdowy CT.
9.41.3.1 Przkt I: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Przkt 1. Tryb [Wyb6r Modutéw]

wm, uzyj S.3
=~ Wybér Modutéw.

&  Kontrola obwodu pomiarowego pradu---przektadnik pradowy CT., ogéiny tryb pracy

9.41.3.2 Przkt I: Parametry globalne

Przkt | . ZewBlk1l [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Przkt 1]

Przkt | . ZewBlk2

.~ ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

9.41.3.3 Przkt I: Ustawianie grupy parametréw

Przkt | . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkit 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Przkt | . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt I]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

<> Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.
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Przkt | . Prog Al [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt ]
0.50In 0.10In ... 1.00In P.2

%  Aby zapobiec btednym wytaczeniom selektywnych zabezpieczen fazowych, ktére uzywaja
pradu jako kryterium wytaczania Jesli réznica mierzonego pradu doziemnego i jego wartosci
obliczonej lo jest wieksza niz wartosc¢ graniczna Al, to nastapi alarm po wygasnieciu czasu
pobudzenia. W takim przypadku mozna zatozyc: awarie bezpiecznika, przerwe w obwodzie lub
btad w obwodzie pomiarowym.

Przkt | . Opéznienie Alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt 1]
1.0s 0.0s ... 9999.0s P.2

L  OpdzZnienie Alarmu.

Przkt | . Wsp R6z 10 Mierz Obl [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt 1]
0.00 0.00 ... 0.99 P.2

% Dynamiczna korekcja wspétczynnika oceny réznicy pomiedzy wartoscig mierzong a obliczong
pradu zerowego. Wspdtczynnik ten pozwala na kompensacje bteddéw przektadnikéw pradowych
powodowanych poprzez wysokie prady.

9.41.3.4 Przkt I: Stany wejsc

Przkt | . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Przkt 1]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Przkt | . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / Przkt []

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

9.41.3.5 PrzktI: Sygnaty (stany wyjsc)

Przkt | . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / Przkt []

X, Sygnat: Aktywny

Przkt | . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / Przkt []

X, Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego przektadnika pradowego.

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 399



9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.41 Kontrola

Przkt | . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Przkt 1]

A, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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9.41 Kontrola

9.41.4 LOP

Utrata potencjatu
9.41.4.1 LOP: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

LOP . Tryb [Wyb6r Modutéw]
.~ uzyj 5.3

”

=~ Wybér Modutéw.

&  0gdlny tryb pracy

9.41.4.2 LOP: Parametry globalne

LOP . Potoz Wytaczn [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LOP]

.-, £acznik[1] . Potoz, tgcznik[2] . Potoz, tgcznik[3] . P.2
Potoz, Lgcznik[4] . Potoz, Lacznik[5] . Potoz, tacznik[6] .
Potoz

”

L=~ Wytacznik.
%  Jesli zostat przypisany wytacznik, modut MUP stanie sie bezczynny po aktywacji wytacznika.

Jesli nie zostat przypisany zaden wytacznik, potozenie jego nie bedzie uwzglednione przez
modut MUP.

LOP . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LOP]

LOP . ZewBIlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

LOP . Blk Wyt1 [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LOP]

LOP . Blk Wyt5

.~" ... 310[4] . Pobudzenie P2
> Bk Wyt.

%L  Alarm tego elementu zabezpieczajacego spowoduje zablokowanie wykrywania utraty
potencjatu.
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LOP . Awr Bez Przkit [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LOP]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

%  Alarm Prad doziemny Iz

LOP . Awr Bez Przkt 3U0 [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LOP]

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Alarm przepalenia bezpiecznika uziemienia przektadnika napieciowego

9.41.4.3 LOP: Ustawianie grupy parametrow

LOP . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LOP]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

LOP . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LOP]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawier zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

LOP . LOP Blk Aktywuj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LOP]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania przez modut utraty potencjatu.
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LOP . I< [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LOP]

2.0In 0.5In ... 4.0In P.2

%  Aby zapobiec nieprzewidzianym zdarzeniom podczas awarii, progu tego nalezy uzywac do
wyznaczania granicy miedzy prgdem obcigzenia i nadpradem. Prad powyzej tego progu bedzie
uznany za nadprad, a modut MUP zostanie wytaczony. Jesli detektor pradu rozpozna prad
obcigzenia jako nadprad (zbyt niski prég), stan MUP nie zostanie wykryty. Jesli zas prég okaze

sie zbyt wysoki, zwarcie zostanie przypisane modutowi MUP, co spowoduje zablokowanie
funkcji bezpieczenstwa.

LOP . Czas Op6zn Pob [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LOP]
0.1s 0s ... 9999.0s P.2

& OpdZnienie pobudzenia

LOP . Wykr. szyny bez napiecia [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LOP]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Jesli wykrywanie to jest aktywne, modut MUP bedzie bezczynny do momentu dostarczenia mu
pradu i napiecia.

9.41.4.4 LOP: Stany wejs¢

LOP . ZewBIlk1l-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / LOP]

&L, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

LOP . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LOP]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

LOP . Awr Bez Przkt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LOP]

4, Stan wejscia modutu: Alarm Prad doziemny Iz

LOP . Awr Bez Przkt 3U0-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LOP]

L. Stan wejscia modutu: Alarm przepalenia bezpiecznika uziemienia przektadnika napieciowego
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LOP . Blk Wyt1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LOP]

LOP . BIk Wyt5-We

&, Stan wejscia modutu: Alarm tego elementu zabezpieczajacego spowoduje zablokowanie
wykrywania utraty potencjatu.

9.41.4.5 LOP: Sygnaty (stany wyjsc)

LOP . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LOP]

I, Sygnat: Aktywny

LOP . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LOP]

I Sygnat: Pobudzenie utrata potencjatu.

LOP . ZewBlIk [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LOP]

A, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

LOP . MUP Blo [Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / LOP]

L. Sygnat: Utrata potencjatu powoduje blokade innych elementéw

LOP . Awr Bez Przkit [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LOP]
L. Sygnat: Awr Bez Przkt

LOP . Awr Bez Przkt 3U0 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / LOP]

I, Sygnat: Alarm przepalenia bezpiecznika uziemienia przektadnika napieciowego
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10 Sterowanie
Sterowanie

Ekran Sterownika [Sterowanie / Ekran Sterownika]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Strona sterowania

10.1 Sterowanie: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

10.2 Sterowanie: Parametry globalne

Sterowanie . Brak Interl. Zerow. [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]
Pojedyncza operacja Pojedyncza operacja, Limit czasu, Trwaty C.2

> Brak Interl. Tryb Resetu.

& Brak Interl. Zerow.

Sterowanie . Brak Interl. tout [Sterowanie / Ustawienia ogdlnel]
60s 2s ... 3600s C.2

% Brak Interl. Limit Czasu

Sterowanie . Brak Interl. [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]
Przypisanie

.-" ... Sys . Internal test state C.2

”

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie Brak Interl.

10.3 Sterowanie: Komendy bezposrednie

Sterowanie . Upraw taczenia [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]

Lokalne Brak, Lokalne, Zdalne, Lokalne i zdalne C.2

> Upraw taczenia.

@ Uprawnienia taczenia
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10.4 Sterowanie: Stany wejs¢

Sterowanie . Brak Interl. [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

@ Aktywacja dla Brak Interl.

10.4 Sterowanie: Stany wejsc
Sterowanie . Brak Interl.-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

L Interlocking wytaczony

10.5 Sterowanie: Sygnaty (stany wyjsc)
Sterowanie . Lokalne [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

L. Uprawnienie przetaczania: Lokalne

Sterowanie . Zdalne [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

X, Uprawnienie przetgczania: Zdalne

Sterowanie . Brak Interl. [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

I Interlocking wytaczony

Sterowanie . tacz. st. nieu. [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

L. (Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w ruchu (nie mozna ustali¢ potozenia).

Sterowanie . £acz. Zaktoc. [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

I, (Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w potozeniu zaktéconym.

Sterowanie . NWP Upraw Oper [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / Ogdlne
tacz Sterowanie]

L. Nadzér wykonywania polecen: polecenie tagczenia nie zostato wykonane poniewaz jest brak

uprawnienia do tgczenia.

C.2
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10.6 Sterowanie: Wartosci mierzone

Sterowanie . NWP Podwdjna Oper [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / Ogélne
Sterowanie]

X, Nadzér wykonywania polecen: liczba odrzuconych komend poniewaz drugie polecenie tgczenia
jest w konflikcie z poleceniem oczekujgcym.

10.6 Sterowanie: Wartosci mierzone

Sterowanie . Upraw taczenia [Wskazania / Bezpieczehstwo / Stany bezpieczehstwal]

Lokalne Brak, Lokalne, Zdalne, Lokalne i zdalne

L=~ Upraw taczenia.

N Uprawnienia taczenia
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10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]

10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]

Laczniki

10.7.1 tacznik[1l]: Parametry globalne

tacznik[1l] . ZAL i ZAt z Zabezp [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Ustawienia ogdlne]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny C.2
> Tryb.

%  Polecenie ZALACZ, obejmuje polecenie ZALACZ wydane przez modut zabezpieczeniowy.

tacznik[1] . WYL i WYL od zabezp [Sterowanie /tacznik / tgcznik[1] / Ustawienia ogdlnel
Aktywny Nieaktywny, Aktywny C.2
> Tryb.

%  Polecenie WYtACZ obejmuje polecenie WYLACZENIA wydane przez modut zabezpieczeniowy.

tacznik[1] . Czas na ZALACZ [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Ustawienia ogdlne]
0.1s 0.01s ... 100.00s C.2

% Czas na przemieszczenie do potozenia ZALACZONY

tacznik[1] . Czas na WYLACZ [Sterowanie / tgcznik / tacznik[1] / Ustawienia ogdlne]
0.1s 0.01s ... 100.00s C.2

% Czas na przemieszczenie do potozenia WYtACZONY

tgcznik[1l] . Czas Ustalania [Sterowanie / tgcznik / tacznik[1] / Ustawienia ogdlne]
0Os Os ... 100.00s C.2

& Czas ustalania

tacznik[1] . Czas-KmdWyt [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]
0.2s Os ... 300.00s P.2

%  Minimalny czas przytrzymania komendy wytacz (wytacznik, roztgcznik obcigzenia).
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10.7 kacznik[1] ... tacznik(6]
tacznik[1] . Podtrzymanie [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytgczaniem]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Okresla, czy polecenie wyzwolenia ma podtrzymanie.

tacznik[1] . Zeruj KmdWyt [Sterowanie / tacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]

.~ ... Sys . Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

L Zeruj KmdWyt

tacznik[1] . Kmd WYL1 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]

Id . KmdWyt .- ... Transfer wytgczenia . KmdWyt P.2
L=~ 1..n, Kmd Wytacz.

& Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawdg.

tacznik[1] . Kmd WY+2 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]

IdH . KmdWyt .- ... Transfer wytgczenia . KmdWyt P.2
L=> 1..n, Kmd Wytacz.

% Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Kmd WYt3 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]

I[1] . KmdWyt .- ... Transfer wytgczenia . KmdWyt P.2
L=> 1..n, Kmd Wytacz.

& Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawdg.

tacznik[1] . Kmd WY+i4 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]

U[1l] . KmdWyt .- ... Transfer wytgczenia . KmdWyt P.2
L=> 1..n, Kmd Wytacz.

L Komenda WYt wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.
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tgcznik[1] . Kmd WYL5 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytgczaniem]
U[2] . KmdWyt .- ... Transfer wytgczenia . KmdWyt P.2

s> 1..n, Kmd Wytacz.

% Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Kmd WYt6 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]
f[1] . KmdWyt .- ... Transfer wytaczenia . KmdWyt P.2

=> 1..n, Kmd Wytacz.

& Komenda WYt wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Kmd WYL7 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]
f[2] . KmdWyt .- ... Transfer wytgczenia . KmdWyt P.2

L=~ 1..n, Kmd Wytacz.

& Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawdg.

tacznik[1] . Kmd WY+L8 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]
PQS[1] . KmdWyt .- ... Transfer wytgczenia . KmdWyt P.2

=> 1..n, Kmd Wytacz.

% Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Kmd WYt9 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]

tacznik[1l] . Kmd WYL75

”

.- ... Transfer wytaczenia . KmdWyt P.2

s> 1..n, Kmd Wytacz.

% Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Kmd WYt11 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]
Transfer wytaczenia . KmdWyt .- ... Transfer wytaczenia . KmdWyt P.2

=> 1..n, Kmd Wytacz.

& Komenda WYt wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.
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tacznik[1] . Potoz ZAL [Sterowanie / tgcznik / tacznik[1] / Okabl Wskaz Potoz]
Wejscia X1 . WE 1 .- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

s> 1..n, DI-ListaLogik.

L Wytacznik jest w pozycji zatgczonej, jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda (styki
pomocnicze wytgcznika (52a)).

tacznik[1] . Potoz WYL [Sterowanie / tacznik / tacznik[1] / Okabl Wskaz Potoz]
Wejscia X1 . WE 2 .- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

s> 1..n, DI-ListaLogik.

L Wytacznik jest w pozycji wytaczonej, jesli stan przypisanego sygnatu jest prawdg (styki
pomocnicze wytgcznika (52b)).

tacznik[1] . Wyt Gotowy [Sterowanie / tgcznik / tacznik[1] / Okabl Wskaz Potoz]
.~" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

s> 1..n, DI-ListaLogik.

& Wytacznik jest gotowy do pracy, jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda. Ten sygnat
binarny moze by¢ uzyty przez niektdére funkcje zabezpieczeniowe, jesli sa one dostepne w
urzgdzeniu, np. SPZ jako sygnat uaktywniajacy.

tacznik[1] . Wymont [Sterowanie / tgcznik / tacznik[1] / Okabl Wskaz Potoz]
.~" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

s> 1..n, DI-ListaLogik.

%  Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

tacznik[1] . Kmd ZAL [Sterowanie / Lgcznik / £gcznik[1] / Zew Kmd ZAL/WYL]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

s> 1..n, DI-ListaLogik.
%  Polecenie taczenia ZAtACZ, np. stan logiki lub stan wejscia cyfrowego
tacznik[1] . Kmd WYL [Sterowanie / tgcznik / £gcznik[1] / Zew Kmd ZAL/WYL]

.~ ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

> 1..n, DI-ListaLogik.

&  Polecenie tagczenia WYtACZ, np. stan logiki lub stan wejscia cyfrowego
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tacznik[1] . Blokada ZAt1 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Blokady]
tacznik[1] . Blokada ZAt2

tacznik[1] . Blokada ZAt3

.~" ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, lista przypisan.

% Blokada miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

tacznik[1] . Blokada WYt1 [Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Blokady]
tacznik[1] . Blokada WYt2

tacznik[1] . Blokada WYt3

.~" ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

% Blokowanie miedzypolowe polecenia WYtACZ.

C.2

C.2

tacznik[1] . Synchronizm [Sterowanie / tacznik / Lacznik[1] / £gczenie Synchron]

.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz

s> 1..n, ListZsynchr.

%  Synchronizm

C.2

tacznik[1] . Czas Max dla Synchro [Sterowanie / tacznik / tacznik[1] / £gczenie Synchron]

0.2s Os ... 3000.00s

C.2

%  Timer synchronizacji-pracy: Maksymalny dopuszczalny czas procesu synchronizacji po inicjacji
zamykania. Uzywany wytgcznie dla trybu roboczego uktadu GENERATOR SYSTEM.

10.7.2 tacznik[1l]: Komendy bezposrednie

tacznik[1l] . Zeruj KmdWyt [Wskazania / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

@® Zerowanie komendy wytaczania.
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10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]
tacznik[1l] . Zer Zwol tacz Alarm [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.
@ Resetowanie alarmu spowolnienia tacznika.
tacznik[1] . Manipul Potoz [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Ustawienia ogdélne]
Nieaktywny Nieaktywny, Potoz WYL, Potoz ZAt C.2

5> Manipul Potoz.

©® OSTRZEZENIE! Zafatszowane potozenie - reczna manipulacja potozeniem

10.7.3 tacznik[1]: Stany wejs¢

tagcznik[1] . Blokada ZAt1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]
tacznik[1] . Blokada ZAt2-We

tacznik[1] . Blokada ZAt3-We

L. Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

tacznik[1] . Blokada WYL1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]
tacznik[1l] . Blokada WYt2-We

tacznik[1] . Blokada WYL3-We

L. Stan wejscia modutu: Blokowanie miedzypolowe polecenia WYtACZ.

tgcznik[1] . Kmd ZAt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

&, Stan wejscia modutu: Polecenie tgczenia ZAtACZ, np. stan logiki lub stan wejscia cyfrowego

tacznik[1] . Kmd WYt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

AL, Stan wejscia modutu: Polecenie tagczenia WYLACZ, np. stan logiki lub stan wejscia cyfrowego

tgcznik[1] . Potoz ZAL-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Stan wejscia modutu: Sygnalizacja potozenia wytacznika (styki pomocnicze wytacznika (52a))
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10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]
tgcznik[1] . Potoz WYL-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]
L. Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja pofozenia wytacznika (styki pomocnicze wytacznika
(52b)).
tacznik[1] . Wyt Gotowy-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tacznik[1]]

&L Stan modutu wejsciowego: Wytacznik gotowy.

tacznik[1] . Sys Zsynchr-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

&L Stan wejscia modutu: Ten sygnat musi uzyskac wartosc logiczego 1 w czasie synchronizacji.
Jesli nie, tagczenie konczy sie niepowodzeniem.

tacznik[1] . Wymont-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

&L, Stan wejscia modutu: Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

tacznik[1l] . Zeruj KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Stan wejscia modutu: Sygnat potwierdzenia (polecenia wyzwolenia) - sygnat wejsciowy modutu

10.7.4 tacznik[1]: Sygnatly (stany wyjsc)

tacznik[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

tacznik[1l] . Poj Zestyk Wskazn [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

X, Sygnat: Potozenie wytgcznika jest wykrywane przez jeden pomocniczy styk. Z tego powodu nie
mozna wykry¢ potfozenia nieokreslonego i zaktéconego.

tgcznik[1] . Potoz nie ZAL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Potoz nie ZAt

tacznik[1] . Potoz ZAL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Wytgcznik jest w potozeniu ZAE.

tgcznik[1] . Potoz WYL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £tgcznik[1]]

X, Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYEL.
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10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]
tgcznik[1] . Potoz Nieokr [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]
A, Sygnat: Wytacznik w trakcie tgczenia.
tacznik[1] . Potoz Zaburz [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I Sygnat: Btgd pozycji wytacznika - Niejasna pozycja wytgcznika. Sygnalizacja potozenia
wytgcznika informuje jednoczesnie ze wytacznik jest w pozycji ZAt i WYE. Po uptywie czasu
nadzoru sygnat zostanie uznany z prawdziwy.

tacznik[1] . Potoz [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

A, Sygnat: PotoZzenie wytacznika (0 = w trakcie przetgczania, 1 = WYt, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

tacznik[1] . Wyt Gotowy [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Wytacznik jest gotowy do pracy.

tacznik[1] . Czas Ustalania [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

U, Sygnat: Czas ustalania

tacznik[1] . Wymont [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Wyjmowalny wytgcznik zostat usuniety

tacznik[1] . Blokada miedz ZAt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnaft: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej ZAtLACZ jest aktywne.

tacznik[1] . Blokada miedz WYL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej WYLACZ jest aktywne.

tacznik[1] . NWP Pomysiny [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Polecenie tgczenia wykonane z powodzeniem.

tacznik[1] . NWP Zakiécony [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Niepowodzenie polecenia taczenia. tacznik w potozeniu
zaktéconym.

tacznik[1] . NWP Btad PolecWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Polecenie wytgczenia nie zostato wykonane.

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 415



10 Sterowanie
10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]
tgcznik[1] . NWP kier. taczenia [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen-odpowiednie sterowanie kierunkiem taczenia: Ten sygnat
uzyskuje wartosc¢ prawda, jesli zostato wydane polecenie taczenia, mimo ze tgcznik znajduje
sie juz w zadanej pozycji. Przyktad: tgcznik, ktory jest juz WYLACZONY, jest tgczony do
potozenia WYtACZ (drugi raz). To samo dotyczy polecerir ZAMKNIECIA.

tacznik[1] . NWP ZAt gdy Pol WYL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Polecenie zatacz w czasie oczekujgcego polecenia
WYLtACZ.

tacznik[1] . NWP Gotow WYL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

I, Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: tacznik nie jest gotowy.

tacznik[1] . NWP Blk Miedzypol [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Polecenie tgczenia nie zostato wykonane z powodu
blokady miedzypolowe;.

tacznik[1] . NWP Tout Czas Sync [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Polecenie tgczenia nie zostato wykonane. Brak sygnatu
synchronizacji podczas dziatania synchronizacji czasu t-sync.

tacznik[1] . NWP anulo. tacz. [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzér Wykonywania polecenia: Niepowodzenie polecenia przetgczenia, anulowano
tgczenie

tacznik[1l] . ZAt z Zabezp [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

X, Sygnat: Polecenie ZALACZ wydane przez modut zabezpieczeniowy.

tacznik[1l] . Zeruj KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Zerowanie komendy wyitaczania.

tacznik[1l] . ZAL i ZAL z Zabezp [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

X, Sygnat: Polecenie ZALtACZ, obejmuje polecenie ZALtACZ wydane przez modut
zabezpieczeniowy.

tacznik[1l] . WYL i WYL od zabezp [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

X, Sygnat: Polecenie WYLACZ obejmuje polecenie WYLACZENIA wydane przez modut
zabezpieczeniowy.
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tgcznik[1] . Wsk Potoz Recznie [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Fatszowanie wskazZnikéw potozenia tacznikdéw.

tacznik[1l] . Zuz Spowal tacznik [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Alarm, zmniejsza sie szybkos¢ dziatania tacznika.

tacznik[1l] . Zer Zwol tacz Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

L. Sygnaft: Resetowanie alarmu spowolnienia tgcznika.

tacznik[1] . Polec ZAL [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnat: Polecenie ZALACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci od ustawienia sygnat
moze zawierac polecenie ZALACZENIA od modutu zabezpieczeniowego.

tacznik[1] . Polec WYL [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnat: Polecenie WYLACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci od ustawienia sygnat
moze zawierac polecenie WYLACZENIA modutu zabezpieczeniowego.

tacznik[1] . Polec ZAt Reczn [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

X, Sygnat: Reczne polecenie WLACZENIA

tgcznik[1] . Polec WYL Reczn [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Reczne polecenie WYLACZENIA

tacznik[1] . Zad Synchr ZAL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

A, Sygnat: Zadanie synchronicznego ZALACZENIA
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10.7.5 Zuzycie wytacznika

taczniki
10.7.5.1 tacznik[1l]: Parametry globalne

tacznik[1] . Alarm [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Zuzycie Ltacznika]
9999 1 ... 100000 C.2

% Maksymalna liczba operacji. Gdy licznik operacji ,,KomWyzw Licz” przekroczy ten limit,
ustawiany jest sygnat , Alarm operacji”.

tacznik[1l] . SumaPrWyt [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
100.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

& Suma Prad Wytgczen-Pob

tacznik[1] . Alarm Isum wyt/g [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
100.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

%  Alarm, zostata przekroczona suma (wartosc¢ graniczna) pradéw wytaczeniowych na godzine.

tacznik[1l] . Zuz tacz Krzywa Fkcj [Sterowanie / tacznik / tacznik[1] / Zuzycie tacznika]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny C.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

%  Krzywa zuzycia tgcznika definiuje maksymalng dozwolong liczbe cykli ZAMKNIECIA/OTWARCIA
w zaleznosci od praddéw wytaczanych. Przekroczenie krzywej konserwacji wytacznika
spowoduje uruchomienie alarmu. Krzywa konserwacji wytacznika nalezy pobrac z karty danych
technicznych producenta wytacznika. Krzywa nalezy odtworzy¢ na podstawie dostepnych

punktow.
tacznik[1] . Alarm Prég Zuz [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie Lacznika]
80.00% 0.00% ... 100.00% C.2

%  Prég dla wyzwolenia alarmu.

tgcznik[1] . Zuz Blk [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
95.00% 0.00% ... 100.00% C.2

%L  Poziom blokady krzywej zuzycia wytacznika
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tgcznik[1] . Pradl
0.00kA

%L  Poziom pradu wytaczanego nrl

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢l
10000

% Dozwolona liczba otwarc dla nrl

tacznik[1] . Prad2
1.20kA

%L  Poziom pradu wytaczanego nr2

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢2
10000

% Dozwolona liczba otwarc dla nr2

tgcznik[1] . Prad3
8.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr3

tacznik[1] . Liczba Otwaré3
150

% Dozwolona liczba otwarc dla nr3

tacznik[1] . Prad4
20.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr4

tacznik[1] . Liczba Otwarc4
12

% Dozwolona liczba otwarc dla nr4

tacznik[1] . Prad5
20.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr5
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[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 ... 32000

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 ... 32000

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 ... 32000

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 ... 32000

[Sterowanie / Lgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA
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tacznik[1] . Liczba Otwarcéh [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 1 ... 32000 C.2

% Dozwolona liczba otwarc dla nr5

tacznik[1] . Prad6 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

&  Poziom pradu wytagczanego nré

tacznik[1] . Liczba Otwarcé [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 1 ... 32000 C.2

& Dozwolona liczba otwarc dla nr6

tgcznik[1] . Prad?7 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

%  Poziom pradu wytaczanego nr7

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢7 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 1 ... 32000 C.2

% Dozwolona liczba otwarc¢ dla nr7

tgcznik[1] . Prad8 [Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

%  Poziom pradu wytagczanego nr8

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢8 [Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 1 ... 32000 C.2

% Dozwolona liczba otwarc dla nr8

tacznik[1] . Prad9 [Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

%  Poziom pradu wytaczanego nr9

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢9 [Sterowanie / Lgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 1 ... 32000 C.2

% Dozwolona liczba otwarc dla nr9
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10 Sterowanie

10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]
tgcznik[1] . Prad10 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2
%  Poziom pradu wytaczanego nr10
tacznik[1] . Liczba Otwarcél0 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie Lacznika]

1 1...32000 C.2

& Dozwolona liczba otwar¢ dla nr10

10.7.5.2 tacznik[1l]: Komendy bezposrednie

tacznik[1] . Rst Licz KmdWyt [Wskazania / Reset]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Reset licznika: tgczna liczba wszystkich wyzwolen rozdzielnicy

tacznik[1] . Rst Sumy I [Wskazania / Reset]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Reset sumy pradoéw wytacz.

tacznik[1l] . Zer Zdol taczen WYL [Wskazania / Reset]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1

> Tryb.

® Zresetuj Zdol tACZ WYt _.

(Wskazdéwka: wartos¢ 100% parametru »Zdol tACZ_WYt_« oznacza, ze wytacznik nalezy
poddac konserwacji).

tacznik[1l] . Zer Sum | wyl/g [Wskazania / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
L=> Tryb.

@® Zerowanie sumy pradéw wytgczeniowych na godzine.
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10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]

10.7.5.3 tacznik[1]: Sygnaty (stany wyjsc)

tacznik[1] . Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

&I Sygnat: zbyt duza liczba operacji. (Licznik operacji ,,KomWyzw Licz” przekroczyt limit ustawiony
w parametrze ,Alarm operacji”).

tacznik[1l] . Suma Wyt: IL1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych pradéw zostata
przekroczona: IL1

tacznik[1] . Suma Wyt: IL2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych pradéw zostata
przekroczona: IL2

tacznik[1] . Suma Wyt: IL3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych pradéw zostata
przekroczona: IL3

tacznik[1] . Suma Wyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych pradéw zostata
przekroczona przynajmniej na jednej fazie.

tacznik[1] . Rst Licz KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

A, Sygnat: reset licznika: tgczna liczba wszystkich wyzwolen rozdzielnicy

tacznik[1] . Rst Sumy I [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

L. Sygnat: Reset sumy pradéw wytacz.

tacznik[1] . Alarm Prég Zuz [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

A, Sygnat: Prég dla wyzwolenia alarmu.

tgcznik[1] . Zuz Blk [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Poziom blokady krzywej zuzycia wytacznika

tacznik[1l] . Res_zdol £tACZ WYL  [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnat: Zresetuj krzywa (konserwacji) zuzycia (tj. licznik zdolnosci wytaczeniowej wytacznika).
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10.7 tacznik[1] ... tacznik[6]
tacznik[1] . Alarm Isum wyt/g [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]
L. Sygnat: Alarm, zostata przekroczona suma (wartosc¢ graniczna) pradéw wytgczeniowych na
godzine.
tacznik[1l] . Zer Krzyw Zuz tacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tacznik[1]]

L. Sygnat: Resetowanie alarmu ,zostata przekroczona suma (wartosS¢ graniczna) praddéw
wytgczeniowych na godzine”.

10.7.5.4 tacznik[1l]: Wartosci mierzone

tacznik[1] . Suma pradow wytacz. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sterowanie / tgcznik[1]]
IL1

tacznik[1] . Suma pradéow wytacz.
IL2

tacznik[1] . Suma pradéow wytacz.
IL3

N Suma pradéw wytacz.

tacznik[1] . I Sum wyt/g [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sterowanie / £gcznik[1]]

X Suma praddéw wytaczeniowych na godzine.

tacznik[1] . Zdol £tACZ_ WYL _ [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sterowanie / £acznik[1]]

N Woykorzystana zdolnos¢ tagczeniowa wytacznika. (Wartos¢ 100% oznacza, ze wytacznik nalezy
poddac konserwacji).

10.7.5.5 tacznik[1]: Liczniki

tacznik[1] . Liczba Wytacz [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sterowanie / tacznik[1]]

Licznik: catkowita liczba wytaczen rozdzielnicy.
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11 Alarmy systemu

Alarmy systemu

11.1 SysAl: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

SysAl . Tryb [Wybdr Modutéw]
W, uzyj S.3
> Tryb.

% 0gdlny tryb pracy

11.2 SysAl: Parametry globalne

SysAl . Funkcja [SysAl / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

SysAl . ZewBIlk Fkcj [SysAl / Ustawienia ogdlne]

.-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

SysAl . Pobudzenie [SysAl / Moc / W]

[SysAl / THD /| THD]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=~ Aktywny/Nieaktywny.

% Pobudzenie
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11 Alarmy systemu

11.3 SysAl: Stany wejs¢

SysAl . Wartos¢ progowa [SysAl / Moc / W]

[SysAl / THD / U THD]

10000kwW 1kwW ... 40000000kW P.2

%L  Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako wartos¢ pierwotna)

SysAl . Op6zn Wyt [SysAl / Moc / W]

[SysAl / THD / | THD]
Omin Omin ... 60min P.2

&  OpdbZnienie wytgczania.

SysAl . Wartos¢ progowa [SysAl / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

[SysAl / THD /| THD]
500A 10A ... 500000A P.2

%L  Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako wartos¢ pierwotna)

SysAl . Wartos¢ progowa [SysAl / Zapotrz / Zapotrz na Moc / Zapotrz VAr]

[SysAl / Zapotrz / Zapotrz na Moc / Zapotrz VA]

20000kVAr 1kVAr ... 40000000kVAr P.2

&  Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako wartos¢ pierwotna)

11.3 SysAl: Stany wejsc¢

SysAl . ZewBlk-We [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

11.4 SysAl: Sygnaty (stany wyjsc)

SysAl . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

I Sygnat: Aktywny
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11.4 SysAl: Sygnaty (stany wyjsc¢)

SysAl . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

U, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

SysAl . Alarm mocy W [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

I, Sygnat: Alarm - zostata przekroczona dozwolona moc czynna

SysAl . Alarm mocy VAr [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

L. Sygnat: Alarm - zostata przekroczona dozwolona moc bierna

SysAl . Alarm mocy VA [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

I, Sygnat: Alarm - zostata przekroczona dozwolona moc pozorna

SysAl . Alarm zapotrz W [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

L. Sygnat: Alarm - zostata przekroczona usredniona moc czynna

SysAl . Alarm zapotrz VAr [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

L. Sygnat: Alarm - zostata przekroczona usredniona moc bierna

SysAl . Alarm zapotrz VA [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

X, Sygnat: Alarm - zostata przekroczona usredniona moc pozorna

SysAl . Alarm zapotrz A [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

&, Sygnaft: Alarm - usSredniony zgdany prad

SysAl . Alarm | THD [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

L. Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu

SysAl . Alarm V THD [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

X, Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia harmoniczne napiecia

SysAl . Wyt moc W [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

I, Sygnat: Wytgczenie - zostata przekroczona dozwolona moc czynna.

SysAl . Wyt moc VAr [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

X, Sygnat: Wytaczenie - zostata przekroczona dozwolona moc bierna.
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11.4 SysAl: Sygnaty (stany wyjs¢)

SysAl . Wyt moc VA [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

U, Sygnat: Wytaczenie - zostata przekroczona dozwolona moc pozorna.

SysAl . Wyt zapotrz W [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

&I, Sygnat: Wytaczenie - zostata przekroczona usredniona moc czynna.

SysAl . Wyt zapotrz VAr [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

L. Sygnat: Wytgczenie - zostata przekroczona usredniona moc bierna.

SysAl . Wyt zapotrz VA [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

&I, Sygnat: Wytaczenie - zostata przekroczona usredniona moc pozorna.

SysAl . Wyt zapotrz A [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

L. Sygnat: Wytgczenie - usredniony zgdany prad.

SysAl . Wyt 1 THD [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

X, Sygnat: Wytgczenie - catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu.

SysAl . Wyt V THD [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

I, Sygnat: Wytgczenie - catkowite znieksztatcenia harmoniczne napiecia.
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12.1 Rej zdarz

12 Rejestratory

12.1 Rej zdarz

Rejestrator zdarzeh zapisuje wszystkie zdarzenia takie jak operacje przetaczania, zmiany
nastaw, wytaczenia, zmiany tryboéw pracy, alarmoéw, blokowania i zmian stanéw wejs¢ i
wyjsc.

Rej zdarz [Wskazania / Rejestratory / Rej zdarz]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Rejestrator zdarzen zapisuje wszystkie zdarzenia takie jak operacje przetaczania, zmiany
nastaw, wyfaczenia, zmiany trybdéw pracy, alarmoéw, blokowania i zmian standw wejs¢ i wy;s¢.

12.1.1 Rej zdarz: Komendy bezposrednie

Rej zdarz . Reset wszystkich [Wskazania / Reset]

zapisow

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Reset wszystkich zapisow.

12.1.2 Rej zdarz: Sygnaty (stany wyjsc)
Rej zdarz . Usun Wszys Rek [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rejestratory / Rej zdarz]

L. Sygnaft: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po usunieciu ten sygnat
ponownie staje sie nieaktywny).
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12.2 Rej zakt

12.2 Rej zakt

Rejestrator zaktécen zacznie zapisywad wartosci analogowe i cyfrowe po tym jak
zdarzenie wytaczenia stanie sie prawda.

Rej zakt [Wskazania / Rejestratory / Rej zakt]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Rejestrator zaktécen zacznie zapisywac wartosci analogowe i cyfrowe po tym jak zdarzenie
wytgczenia stanie sie prawda.

12.2.1 Rej zaki: Parametry globalne

Rej zakt . Start: 1 [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

Zab . Wyfacz .~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest prawda

Rej zakt . Start: 2 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej zakt]

Rej zakt . Start: 8

”

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest prawda

Rej zakt . Autonadpisanie [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%L Jesli pamiec jest zapetniona najstarsze zdarzenia bedg wykasowane z rejestru zdarzen

Rej zakt . Czas przedawar [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej zakt]
20% 0% ... 99% S.3

% Czas przed wyzwoleniem jest ustawiany jako wartosc¢ procentowa wartosci ,Maks. rozmiar
pliku”. Odpowiada czesci rejestru przed rozpoczeciem zdarzenia wyzwalania.
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12 Rejestratory

12.2 Rej zakt
Rej zakt . Czas po zdarzeniu [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zaki]
20% 0% ... 99% S.3

% Czas po wyzwoleniu jest ustawiany jako wartos¢ procentowa wartosci ,,Maks. rozmiar pliku”.
Jest to pozostaty czas wartosci ,,Maks. rozmiar pliku” zalezny od ustawienia ,Czas przed
wyzwoleniem” i czasu trwania zdarzenia wyzwalania, ale jego wartos¢ maksymalna jest
tozsama z ustawieniem ,Czas po wyzwoleniu” dokonywanym tutaj.

Rej zakt . Maxymalny rozmiar [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej zakt]
pliku
2s 0.1s ... 15.0s S.3

% Maksymalny czas zapisu jednego rejestru, w tym czas przed wyzwalaniem i po wyzwalaniu.
Liczba rejestréw zalezy od rozmiaru kazdego z nich, maksymalnego rozmiaru pliku
(ustawianego tutaj) oraz od catkowitej pojemnosci.

12.2.2 Rej zakt: Komendy bezposrednie

Rej zakt . Reczne wyzwalanie [Wskazania / Rejestratory / Reczne wyzwalanie]
Fatsz Fatsz, Prawda P.1

=~ Prawda lub fatsz.

@® Reczne wyzwalanie

Rej zakt . Reset wszystkich [Wskazania / Reset]

zapisow

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tryb.

® Reset wszystkich zapiséw.

12.2.3 Rej zakt: Stany wejsc

Rej zakt . Zapis1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

Rej zakt . Zapis8-We

&L Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
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12.2 Rej zakt

12.2.4 Rej zakt: Sygnaty (stany wyjsc)

Rej zakt . Zapisuje [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

I, Sygnat: zapisywanie.

Rej zakt . Pamiec¢ Petna [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

L. Sygnaf: Pamiec¢ zapetniona

Rej zakt . Usuwanie-Btad [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

I, Sygnat: Btgd usuwania z pamieci.

Rej zakt . Usun Wszys Rek [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

L. Sygnaft: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po usunieciu ten sygnat
ponownie staje sie nieaktywny).

Rej zakt . Res. wszystkie rekordy [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

L. Sygnaft: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po usunieciu ten sygnat
ponownie staje sie nieaktywny).

Rej zakt . Reczne wyzwalanie [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

X, Sygnat: Reczne wyzwalanie

12.2.5 Rej zaki: Wartosci mierzone

Rej zakt . Stan Zapisu [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]
Gotowy Gotowy, Rejestratory, Zapis pliku, Blk Wyt

5> Stan Zapisu.

XN Stan zapisu.

Rej zakt . Kod btedu [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]
OK OK, Btad Zapisu, Usuwanie-Btad , Btad oblicz, Plik nie
znalez, Autonadpisanie wyt
> Btad.
X Kod btedu

MCDLV4-3.6-PL-REF MCDLV4 431



12 Rejestratory
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12.3 Rej zwarc
Mierzone wartosci w czasie wytgczania sg zapisywane w rejestratorze zward.

Rej zwar¢

[Wskazania / Rejestratory / Rej zward]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Mierzone wartosci w czasie wytaczania sq zapisywane w rejestratorze zwar¢.

12.3.1 Rej zwarc: Parametry globalne

Rej zwar¢ . Tryb rejestracji [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zwar¢]
Tylko wyzwolenia Alarmy i wyzwolenia, Tylko wyzwolenia S.3

=> Tryb rejestraciji.

%  Tryb rejestratora (ustawienie zachowania rejestratora)

Rej zwar¢ . Op6zn pomiar [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zwarc]
Oms Oms ... 60ms S.3

&  Po wyzwoleniu pomiar zostanie opézniony o ten czas.

12.3.2 Rej zwar¢: Komendy bezposrednie

Rej zwar¢ . Reset wszystkich [Wskazania / Reset]
zapisow
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1

> Tryb.

@ Reset wszystkich zapisow.

12.3.3 Rej zward: Sygnaty (stany wyjsc)

Rej zwarc . Res. wszystkie rekordy [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zwar¢]

L. Sygnaft: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po usunieciu ten sygnat
ponownie staje sie nieaktywny).
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12.4 Rej trendu

Rejestrator trendu

Rej trendu [Wskazania / Rejestratory / Rej trendu]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Rejestrator trendu

12.4.1 Rej trendu: Parametry globalne

Rej trendu . Rozdzielczosdé [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej trendu]

15 min 60 min, 30 min, 15 min, 10 min, 5 min S.3

> Rozdzielczos¢.

%L Rozdzielczos¢ (czestotliwos¢ rejestracji)

Rej trendu . Trend1 [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej trendu]
CT Lokalne . IL1 RMS .- ... Licz. PQS . cos phi RMS S.3

s> 1..n, ListRejTrend.
%  Wartos¢ obserwowanal
Rej trendu . Trend2 [Param Urzagdzenia / Rejestratory / Rej trendu]

CT Lokalne . IL2 RMS .- ... Licz. PQS . cos phi RMS S.3

> 1..n, ListRejTrend.

&  Wartos¢ obserwowana?2

Rej trendu . Trend3 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendul

CT Lokalne . IL3 RMS .- ... Licz. PQS . cos phi RMS S.3

s> 1..n, ListRejTrend.

&  Wartos$c¢ obserwowana3
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12 Rejestratory
12.4 Rej trendu

Rej trendu . Trend4

CT Lokalne . 310 mierz RMS

& Wartos¢ obserwowana4

Rej trendu . Trend5

VT . UL1 RMS

&  Wartos¢ obserwowanas

Rej trendu . Trend6

VT . UL2 RMS

%  Wartoéé obserwowanab

Rej trendu . Trend?7

VT . UL3 RMS

%  Wartos¢ obserwowana7

Rej trendu . Trend8

VT . 3U0 mierz. RMS

%  Wartos$¢ obserwowana8

Rej trendu . Trend9

”n

”

&  Wartos¢ obserwowana9

434

[Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej trendu]
.- ... Licz. PQS . cos phi RMS

s> 1..n, ListRejTrend.

[Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendul
.- ... Licz. PQS . cos phi RMS

> 1..n, ListRejTrend.

[Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej trendu]
.- ... Licz. PQS . cos phi RMS

s> 1..n, ListRejTrend.

[Param Urzagdzenia / Rejestratory / Rej trendu]
.- ... Licz. PQS . cos phi RMS

> 1..n, ListRejTrend.

[Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendu]

.- ... Licz. PQS . cos phi RMS

L=> 1..n, ListRejTrend.

[Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendu]
.- ... Licz. PQS . cos phi RMS

L=~ 1..n, ListRejTrend.

MCDLV4
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12 Rejestratory
12.4 Rej trendu

Rej trendu . Trend10 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendul
.~ ... Licz. PQS . cos phi RMS S.3

”

s> 1..n, ListRejTrend.

%  Wartos¢ obserwowanalO

12.4.2 Rej trendu: Komendy bezposrednie

Rej trendu . Reset wszystkich [Wskazania / Reset]

zapisow

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
=> Tryb.

@ Reset wszystkich zapiséw.

12.4.3 Rej trendu: Sygnaty (stany wyjsc)

Rej trendu . Res. wszystkie [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej trendu]
rekordy

L. Sygnat: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po usunieciu ten sygnat
ponownie staje sie nieaktywny).
12.4.4 Rej trendu: Liczniki

Rej trendu . Maks. dost. wej. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Rej trendu]

Maksymalna liczba dostepnych wejs¢ w biezgcej konfiguracji
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13 Logika

13.1 Logika
13 Logika
13.1 Logika
Logika
13.1.1 Logika: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Logika . Liczba RL [Wybér Modutéw]
20 0, 5, 10, 20, 40, 80

5> Liczba RL.

% Liczba wymaganych réwnan logicznych:

436
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13.1.2 Logika ... Logika

Logika

13.1.2.1 Logika: Parametry globalne

Logika . RL1.Bram

AND

& Bramka logiczna

Logika . RL1.Wejl

Logika . RL1.Wej4

n
n-

%  Przypisanie sygnatu wejsciowego

Logika . RL1.Negacja Wejl

Logika . RL1.Negacja Wej4

Nieaktywny

& Negacja sygnatow wejsciowych

Logika . RL1.0p6z Zataczan
0.00s

&  OpdZnienie zataczania

Logika . RL1.0p6z Wytaczan
0.00s

&  OpdbZnienie wytgczania.

MCDLV4-3.6-PL-REF

[Logika / RL 1]
AND, OR, NAND, NOR

=~ RL1.Bram.

[Logika / RL 1]

.- ... Sys . Internal test state

L=> 1..n, lista przypisan.

[Logika / RL 1]

Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

[Logika / RL 1]
0.00s ... 36000.00s

[Logika / RL 1]
0.00s ... 36000.00s

MCDLV4

13 Logika
13.1 Logika

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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13 Logika
13.1 Logika

Logika . RL1.Reset Podtrz [Logika / RL 1]

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat resetowania latcha

Logika . RL1.Neg Reset Podtrz [Logika / RL 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Zanegowany sygnatu zerowania latcha

Logika . RL1.Neg Ustaw Podtrz [Logika / RL 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Zanegowany sygnatu ustawiania latcha

13.1.2.2 Logika: Stany wejs¢

Logika . RL1.We Bram1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

Logika . RL1.We Bram4-We

L, Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Logika . RL1.Reset Podtrz-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

L. Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

13.1.2.3 Logika: Sygnaty (stany wyjsc)

Logika . RL1.Wy Bram [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

L. Sygnaf: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL1.Wy Timer [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

L. Sygnat: Wyjscie timera
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13 Logika
13.1 Logika

Logika . RL1.Wy Podtrz [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

L. Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika . RL1.Wy Neg Podtrz [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

A, Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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14 Samokontrola

14 Samokontrola

SamoKontrola

Komunikaty [Wskazania / Samokontrola / Komunikaty]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Komunikaty wewnetrzne

14.1 SSV: Komendy bezposrednie

SSV . Potw Diod LED System [Wskazania / Zerowanie]
Fatsz Fatsz, Prawda P.1

=~ Prawda lub fatsz.

@ Dioda LED systemu potwierdzen (dioda LED migajgca na czerwono/zielono)

14.2 SSV: Sygnaty (stany wyjsc)

SSV . Btad systemu [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

L. Sygnat: Awaria urzadzenia

SSV . Styk samokontroli [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

I, Sygnat: Styk samokontroli

SSV . Nowy btad [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

L. Sygnat: Wygenerowany zostat nowy komunikat o btedzie.

SSV . Nowe ostrzezenie [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

X, Sygnat: Wygenerowany zostat nowy komunikat ostrzezenia.

14.3 SSV: Liczniki

SSV . Liczn wolnych gniazd [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

Licznik do diagnozy sieci. Liczba wolnych gniazd.
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15 Serwis

15 Serwis

 Sys . Restart: l=> Tab.
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

15.1 Gen Przeb Sin

Generator przebiegu sinusoidalnego

15.1.1 Gen Przeb Sin: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Gen Przeb Sin . Tryb [Wyb6r Modutow]
uzyj W=, uzyj S.3
=> Tryb.

%  Generator przebiegu sinusoidalnego, ogdiny tryb pracy

15.1.2 Gen Przeb Sin: Parametry globalne

Gen Przeb Sin . Tryb Kmd Wyt [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
Bez KmdWyt Bez KmdWyt, Z KmdWyt S.3

L=> Tryb Kmd Wyt.

%  Tryb polecenia wyzwolenia: wybierz jeden z dwdch trybéw symulatora zwar¢: ”"symulacja
zimna” (bez wyzwolenia wytgcznika automatycznego) lub ,symulacja gorgca” (tj. symulacja
moze wyzwoli¢ wytgcznik automatyczny)

Gen Przeb Sin . Zewn. ur. [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
symulacji
.- ... Sys . Internal test state S.3

”

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

Gen Przeb Sin . ZewBlk1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]

tacznik[1] . Potoz ZAL .- ... Sys . Internal test state S.3

> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.1
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . ZewBlk2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.2

Gen Przeb Sin . Wymus Stan [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
Poawar

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

&  Wymus stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

Gen Przeb Sin . Czas Przedawar [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czasy]
0.0s 0.00s ... 300.00s S.3

& Czas poprzedzajacy zwarcie.

Gen Przeb Sin . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Zwarc Czasy]
0.0s 0.00s ... 10800.00s S.3

% Czas trwania zwarcia.

Gen Przeb Sin . Czas Poawaryjny [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czasy]

0.0s 0.00s ... 300.00s S.3

& Czas po zwarciu.

15.1.3 Gen Przeb Sin: Komendy bezposrednie

Gen Przeb Sin . Start symulacji [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

@ Uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . Stop symulacji [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

@ Zatrzymanie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

15.1.4 Gen Przeb Sin: Stany wejsc¢

Gen Przeb Sin . Zewn. ur. [Wskazania / Stan urzgdzenia / Gen Przeb Sin]
symulacji-We

S.3

L. Stan wejscia modutu:Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw

testowych)

Gen Przeb Sin . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Gen Przeb Sin]

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Gen Przeb Sin . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Gen Przeb Sin]

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Gen Przeb Sin . Wymus Stan [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]
Poawar-We
[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]

L. Stan wejscia modutu:Wymus stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

15.1.5 Gen Przeb Sin: Sygnaty (stany wyjsc)

Gen Przeb Sin . Uruchomienie [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]
reczne

X, Symulacja zwarcia zostata uruchomiona recznie.

Gen Przeb Sin . Zatrzymanie [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]
reczne

X, Symulacja zwarcia zostata zatrzymana recznie.
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . Praca [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]

A, Sygnat: trwa symulacja wartosSci mierzonej

Gen Przeb Sin . Uruchomiona [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

L. Symulacja zwarcia zostata uruchomiona.

Gen Przeb Sin . Zatrzymana [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

I, Symulacja zwarcia zostata zatrzymana.

Gen Przeb Sin . Stan [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

L. Sygnat: Stany generowania fali: 0=Wyt, 1=PrzedZwa, 2=Zwarcie, 3=PoZwarciu, 4=ZerowWst

15.1.6 Gen Przeb Sin: Wartosci mierzone

Gen Przeb Sin . Stan [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]
Wyt Wyt, PrzedZwa, SymulacjaZwarci, PoZwarciu, Zer
Wstepne
> stan.

XN Stany generowania fali: 0=Wyt, 1=PrzedZwa, 2=Zwarcie, 3=PoZwarciu, 4=ZerowWst
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

15.1.7 Gen Przeb Sin

Generator przebiegu sinusoidalnego
15.1.7.1 Gen Przeb Sin: Parametry globalne

Gen Przeb Sin . UL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / VT]
0.57Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

L  Wart_bezwzgl_skt podst nap_w_st poprz_: faza L1

Gen Przeb Sin . UL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / VT]

0.57Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

L  Wart_bezwzgl_skt podst nap_w_st poprz_: faza L2

Gen Przeb Sin . UL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / VT]

0.57Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

L  Wart_bezwzgl_skt podst nap_w_st poprz_: faza L3

Gen Przeb Sin . 3U0 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / VT]

0.0Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

&  Wart_bezwzgl_skt podst nap_w_st poprz_: 3U0

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / VT]

0° -360° ... 360° S.3

% Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora nap w fazie poprzedz :faza L1

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / VT]

240° -360° ... 360° S.3

%  Poz _uruchomienia odpowiad _katowi uruchom_fazora nap_w fazie poprzedz :faza L2
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / VT]

120° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora nap_w fazie poprzedz :faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 3U0 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Przedawar / VT]
0° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora nap_w fazie poprzedz : 3U0

Gen Przeb Sin . UL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / VT]

0.29Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_nap_w stanie btedu: faza L1

Gen Przeb Sin . UL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / VT]

0.29Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_nap_w stanie btedu: faza L2

Gen Przeb Sin . UL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / VT]

0.29Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_nap_w stanie btedu: faza L3

Gen Przeb Sin . 3U0 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / VT]

0.29Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_nap_w stanie btedu: faza 3U0

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / VT]

0° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruch_fazora napiecia w trakcie fazy btedu:faza L1
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / VT]
240° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruch_fazora napiecia w trakcie fazy btedu:faza L2

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / VT]

120° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruch_fazora napiecia w trakcie fazy btedu:faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 3U0 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Trwania Zwarc / VT]
0° -360° ... 360° S.3

%  Poz_uruchomienia odpowiad_katowi uruch_fazora napiecia w trakcie fazy btedu: 3U0

Gen Przeb Sin . UL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / VT]

0.57Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_nap_w fazie nastepcz : faza L1

Gen Przeb Sin . UL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / VT]

0.57Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_nap_w fazie nastepcz : faza L2

Gen Przeb Sin . UL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / VT]

0.57Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_nap_w fazie nastepcz_: faza L3

Gen Przeb Sin . 3U0 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / VT]

0.0Un 0.00Un ... 2.00Un S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_nap_w fazie nastepcz_: faza 3U0
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / VT]

0° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora nap_w fazie nastepcz : faza L1

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / VT]

240° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora nap_w fazie nastepcz : faza L2

Gen Przeb Sin . kat fazowy UL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / VT]

120° -360° ... 360° S.3

%  Poz_uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora nap_w fazie nastepcz : faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 3U0 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Poawaryjny / VT]

0° -360° ... 360° S.3

%  Poz_uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora nap_w fazie nastepcz_: faza 3U0
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

15.1.8 Gen Przeb Sin

Generator przebiegu sinusoidalnego
15.1.8.1 Gen Przeb Sin: Parametry globalne

Gen Przeb Sin . IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

&  Wart_bezwz_skt podst_pradu w st_poprzedz : faza L1

Gen Przeb Sin . IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

&  Wart_bezwz_skt podst_pradu w st_poprzedz : faza L2

Gen Przeb Sin . IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

&  Wart_bezwz_skt podst_pradu w st_poprzedz : faza L3

Gen Przeb Sin . 310 mierz [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT Lokalne]

0.0In If: Ztacze 3 = Prgdowe tory pomiarowe?2 S.3
* 0.00In ... 2.500In
If: Ztgcze 3 # Prgdowe tory pomiarowe?2

* 0.00In ... 25.00In

%  Wart_bezwz_skt podst_pradu w st_poprzedz : 310

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT Lokalne]

0° -360° ... 360° S.3

%  Poz _uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w fazie poprzedz :faza L1

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT Lokalne]

240° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w fazie poprzedz :faza L2
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT Lokalne]

120° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w fazie poprzedz :faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 310 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Przedawar / CT Lokalne]
0° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w fazie poprzedz : 310

Gen Przeb Sin . IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

L  Wart_ bezwz_skt podst_pradu w stanie btedu: faza L1

Gen Przeb Sin . IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

%  Wart_bezwz_ skt podst pradu w stanie btedu: faza L2

Gen Przeb Sin . IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

% Wart_bezwz_ skt podst pradu w stanie btedu: faza L3

Gen Przeb Sin . 310 mierz [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT Lokalne]

0.0In If: Ztgcze 3 = Pragdowe tory pomiarowe?2 S.3
e 0.00In ... 2.500In
If: Ztgcze 3 # Pragdowe tory pomiarowe?2

* 0.00In ... 25.00In

L  Wart_bezwz_ skt podst_pradu w stanie btedu: 310

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT Lokalne]

0° -360° ... 360° S.3

% Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w trakcie fazy btedu:faza L1
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT Lokalne]
240° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w trakcie fazy btedu:faza L2

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT Lokalne]

120° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w trakcie fazy btedu:faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 310 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Trwania Zwarc / CT Lokalne]
0° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w trakcie fazy btedu: 310

Gen Przeb Sin . IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_pradu w fazie nastepcz : faza L1

Gen Przeb Sin . IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_pradu w fazie nastepcz : faza L2

Gen Przeb Sin . IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT Lokalne]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

%  Wart_bezwzgl_skt_podst_pradu w fazie nastepcz_: faza L3

Gen Przeb Sin . 310 mierz [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT Lokalne]

0.0In If: Ztacze 3 = Pradowe tory pomiarowe?2 S.3
* 0.00In ... 2.500In
If: Ztgcze 3 # Pragdowe tory pomiarowe?2

* 0.00In ... 25.00In

L  Wart_bezwzgl skt podst pradu w fazie nastepcz_: 310
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT Lokalne]

0° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w fazie nastepcz : faza L1

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT Lokalne]

240° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom _fazora pradu w fazie nastepcz : faza L2

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT Lokalne]

120° -360° ... 360° S.3

%  Poz_uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w fazie nastepcz : faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 310 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Poawaryjny / CT Lokalne]
0° -360° ... 360° S.3

%  Poz_uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w fazie nastepcz : 310
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16 Listy wyboru

16 Listy wyboru

Kierunek

Detekcja kierunku

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> zab . Kier. |

o 5> zab . Kier. Iz mierz.

o 5> zab . Kier. 1z obl.

Kierunek
w tyt
w przod

niemozliwe

Opis
w tyt
w przdéd

niemozliwe

Stany btedéw interfejsu komunikacyjnego zabezpieczenia

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia . Komunikacja

Stany btedéw
interfejsu
komunikacyjnego
zabezpieczenia

Btad (brak RX)
Btad (uszkodzone
dane)

Btad (brak TX)
Btad (niezgodne FW)

Btad (niezgodne ID)
Btad (niezgodne

czestotliwosci)

Btad (nieukonczona
synch. 1)

Btad (nieukonczona
synch. 2)

454

Opis

Btad komunikacji: RX niepodtgczony, kabel RX uszkodzony lub lokalny
RX podtaczony do zdalnego RX.

Btad komunikacji: nieprawidtowe dane z nieznanego urzgdzenia.
System SCADA podtaczony do nieprawidtowego wtyku (brak sygnatu
LineDiff-signal)?

Btad komunikacji: TX niepodtgczony lub kabel TX uszkodzony.

Btad konfiguracji: niezgodne oprogramowanie sprzetowe w urzgadzeniu
lokalnym i zdalnym (rdznig sie).

Btad konfiguracji: niezgodne identyfikatory pary (Pair-ID) w urzadzeniu
lokalnym i zdalnym.

Btad konfiguracji: czestotliwosci znamionowe w urzadzeniu lokalnym i
zdalnym sie réznig (50 Hz/60 Hz).
Btad komunikacji: synchronizacja podstawy czasu niemozliwa.

Btad komunikacji: synchronizacja systemoéw pomiarowych niemozliwa.

MCDLV4
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16 Listy wyboru

Stany btedow Opis
interfejsu

komunikacyjnego
zabezpieczenia

Wyk przet Eth Wykryty przetacznik Ethernet: Komunikacja zabezpieczen przez
przetaczniki nie powinna by¢ uzywana. Niezawodnos¢ komunikacji
zabezpieczern moze nie by¢ gwarantowana.

OK (wystapity btedy) Komunikacja ustanowiona, ale liczba btedéw (Error Rate) wieksza niz
poziom ostrzezenia.

OK (stabilna) Komunikacja stabilna: brak bteddw.

Tryb dziatania interfejsu komunikacyjnego zabezpieczenia
Tryb dziatania interfejsu komunikacyjnego zabezpieczenia
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L= Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia . Tryb pracy

Tryb dziatania Opis
interfejsu

komunikacyjnego
zabezpieczenia

Odtaczone Brak potaczenia z urzgdzeniem zdalnym.

Klient Urzadzenie lokalne dziata jako klient. Lokalny uktad pomiarowy jest
synchronizowany przez urzgdzenie zdalne.

Serwer Urzadzenie lokalne dziata jako serwer. Zdalny uktad pomiarowy jest
synchronizowany przez to urzgdzenie.

Petla zwrotna Urzgdzenie pracuje w trybie petli zwrotnej.

Stan Zapisu
Stan zapisu.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Rej zakt . Stan Zapisu

Stan Zapisu Opis
Gotowy Gotowy
Rejestratory Rejestratory
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16 Listy wyboru

Stan Zapisu Opis
Zapis pliku Sygnat: Zapis pliku
Blk Wyt Sygnat wytaczania jest nadal aktywny - oczekiwanie na deaktywacje

sygnatu. Nowy zapis moze zostac rozpoczety tylko wtedy i tylko wtedy,
gdy sygnat ktory wywotat poprzedni zapis zostat deaktywowany. Ma to
zapobiec niekonczacym sie prébom zapisu.

Btad
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ > Rej zakt . Kod btedu

Btad Opis

OK OK

Btad Zapisu Sygnat: Btad zapisu do pamieci.

Usuwanie-Btad Sygnat: Btgd usuwania z pamieci.

Btad oblicz Btad obliczeniowy

Plik nie znalez Plik nieznaleziony

Autonadpisanie wyt Jesli pamiec jest zapetniona, rejestracja zostaje zatrzymana.
Stan

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
« 5> IEC 61850 . StanWydawcyGoose
+ L5> |EC 61850 . StanSubskrGoose

o 5> |IEC 61850 . StanSerweraMMS

Stan Opis
Wyt Wyt.
wit Wit
Btad Btad
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Stan

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Profibus . Stan Slave

Stan
Baud szukaj
Baud znaleziono

PRM OK

PRM REQ

PRM Btad
CFG Biad

Wyczysé dane

Wymiana danych

Opis

Brak potgczenia z PROFIBUS-DP Master

16 Listy wyboru

PROFIBUS DP Slave jest podtgczony do magistrali. Slave nie zostat
jeszcze zaadresowany przez urzadzenie Master (i nie zostat jeszcze

zaadresowany od ostatniej przerwy w potaczeniu).

Slave zostat zaadresowany przez master, wiadomos¢ ustawien zostata
otrzymana i jest ok., wiadomosc¢ konfiguracji jest oczekiwana z Master.

Slave nie jest dtuzej zaadresowany przez master (zmodyfikowane
ustawienia w obrebie master bez zatrzymania potgczenia, master
software jest wytgczone ale nizsza warstwa PROFIBUS jest wcigz

aktywna)

Btad w wiadomosci banku nastaw (np. Btedny numer identyfikacji PNO)

Btad konfiguracyjny. Sparametryzowana w urzadzeniu master liczba
wejsé/wyjs¢ bajtéw nie zgadza sie z ustawionym urzgadzeniem slave.

Master wysyta generalny rozkaz aby wyczysci¢ dane.

Master i Slave wymieniajg dane.

Szybkosc¢ transmisji

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

> Profibus . Szybkoé¢ transmisji

Szybkos¢ transmisji
12 Mb/s

6 Mb/s

3 Mb/s

1.5 Mb/s

0.5 Mb/s
187500 baud
93750 baud
45450 baud
19200 baud
9600 baud
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12 Mb/s

6 Mb/s

3 Mb/s

1.5 Mb/s
0.5 Mb/s
187500 baud
93750 baud
45450 baud
19200 baud
9600 baud
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16 Listy wyboru

Szybkos¢ transmisji Opis

PNO ID
Numer identyfikacyjny PNO. Numer identyfikacyjny GSD.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> Profibus . PNO ID

PNO ID Opis
0C50h PnodID dla pliku konfiguracji.

Status konfig.
Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.\nMozliwe wartosci:
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« L= Profibus . Status konfig.

Status konfig. Opis

Zmiana Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze
aktywna.

oK Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

Konfig. niedost. Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest

dostepna (np. nie zostata zatadowana do urzadzenia).

Btad Nieoczekiwany btgd. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

Stan serwera
Stan serwera.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« L= SNTP . Uzywany serwer
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16 Listy wyboru

Stan serwera Opis

Serwerl Uzywany serwer 1.

Serwer2 Uzywany serwer 2.

Brak Nie jest uzywany zaden serwer.
Stan

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
o L= SNTP . JakoSerw

o 5> SNTP . PotSie¢

Stan Opis

DOBRY DOBRY

WYSTARCZAJACY WYSTARCZAJACY

444 ZtYy

w=" BRAK POtACZENIA
Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
o 5> Wejscia X1 . Negacja Wej 1
o« 5> Wejscia X5 . Negacja Wej 1
o« 5> Wejscia X6 . Negacja Wej 1
o 5> Wyjscia X2 . Podtrzymanie
» 5> Wyjscia X2 . Negacja

+ L= Wyjscia X2 . Negacja 1

o [...]
Tryb Opis
Nieaktywny nieaktywny
Aktywny aktywny
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16 Listy wyboru

Prawda lub fatsz
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
+ L=> Rej zakt . Reczne wyzwalanie

+ L= SSV . Potw Diod LED System

Prawda lub fatsz Opis
Fatsz Fatsz
Prawda Prawda

Typ def. hasta

Typ definicji hasta. Wartos$¢ ta jest bezposrednio zwigzana z poziomem bezpieczestwa
dostepu do urzadzenia.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
+ 5> Sys . Hasto pot. USB

« 5> Sys . Hasto zdal. pot. sieciowego

Typ def. hasta Opis

Wytaczone Hasto zostato wytgczone przez uzytkownika.

Domysliny Hasto jest identyczne z domysinym, ustawionym fabrycznie, tj. nie
zostato zmienione przez uzytkownika.

Zdef. przez uzytk. Hasto zostato zdefiniowane przez uzytkownika. Zapewnia ono

460

najwyzszy poziom bezpieczenstwa dostepu do urzadzenia.

Certyfikat TLS

Typ certyfikatu uzywanego przez urzadzenie do komunikacji szyfrowanej. Wartos¢ ta jest
bezposrednio zwigzana z poziomem bezpieczefistwa komunikacji.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Sys . Certyfikat TLS
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16 Listy wyboru

Certyfikat TLS Opis
Specyficzny dla Urzadzenie korzysta z certyfikatu specyficznego dla urzagdzenia do
urzadzenia komunikacji szyfrowanej. Zapewnia on najwyzszy poziom

bezpieczenstwa komunikacji.

Podstawowy Urzadzenie korzysta z certyfikatu podstawowego do komunikacji
szyfrowanej. W poréwnaniu z certyfikatem specyficznym dla urzadzenia
oznacza to niewielkie obnizenie poziomu bezpieczerstwa.

Uszkodzony Certyfikat szyfrowanej komunikacji jest uszkodzony, w zwigzku z czym
nie mozna go uzy¢.

Upraw taczenia

Uprawnienia tgczenia

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
5> Sterowanie . Upraw taczenia
 L=> Sterowanie . Upraw taczenia

+ L=> Sterowanie . Upraw taczenia

Upraw taczenia Opis

Brak Brak

Lokalne Lokalne
Zdalne Zdalne
Lokalne i zdalne Lokalne i zdalne

Konfig. resetu urzadzenia

Po nacisnieciu przycisku ,C"” w trakcie zimnego rozruchu urzadzenia na ekranie zostaje
wyswietlone okno dialogowe generalnego resetu. Nalezy wybra¢, ktére opcje bedg
dostepne w tym oknie dialogowym.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia

s> Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia

> Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia

+ L=> Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia
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Konfig. resetu Opis

urzadzenia

»Ust.fabr.”, , Res. Dostepne bedg dwie opcje resetu:
has.”

- "Reset do ustawien fabrycznych",

- "Reset haset".

Tylko ,,Ust. fabryczne” Dostepna bedzie tylko jedna opcja resetu:
- ,Reset do ustawien fabrycznych”.
PRZESTROGA: jesli po wybraniu tej opcji hasto zostanie utracone,

jedynym sposobem na odzyskanie kontroli bedzie przywrdcenie
ustawien fabrycznych urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Dezakt. resetu Opcje resetu zostang zdezaktywowane.
PRZESTROGA: jesli po wybraniu tej opcji hasto zostanie utracone,

niezbedne bedzie odestanie urzgdzenia do producenta w ramach
zgtoszenia serwisowego.

Tryb
0ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

5> Transformator . Tryb

Tryb Opis
= nie uzywaj
uzyj uzyj

Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
o b id . Tryb
Tryb Opis

=" nie uzywaj
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16 Listy wyboru

Tryb Opis

uzyj uzyj

Tryb
ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= IdH . Tryb
Tryb Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
Tryb

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> 1d0 . Tryb
Tryb Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
Tryb

0ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o s> IdOH . Tryb

Tryb Opis
= nie uzywaj
uzyj uzyj
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Wybor Modutow
Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> |H2 . Tryb
Wybér Modutéw Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
>

Jesli ustawiona wartos¢ zostanie przekroczona, rozpocznie sie odliczanie do wytgczenia
modutu/cztonu.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> [1]. Tryb
1> Opis
w=" nie uzywaj
bezkierunkowe bezkierunkowe
w przéd w przdéd
w tyt w tyt

Przetezenie doziemne
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« L= 310[1]. Tryb

Przetezenie doziemne Opis

n=" nie uzywaj
bezkierunkowe bezkierunkowe
w przod w przéd
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Przetezenie doziemne Opis

w tyt w tyt

tak/nie

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
+ L=> Sys . Restart
o 5> 310[1] . Tylko nadzér
« 5> 3U0[1] . Tylko nadzér

+ L=> Sys . Restart

tak/nie Opis

nie nie

tak tak
Wybor Modutow

Wybdr modutéw i ich wtasciwosci, sktadajacych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= Term . Tryb

Wybér Modutéw Opis

o= nie uzywaj

uzyj uzyj
Wybor Modutow

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> 12>[11. Tryb
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Wyboér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

o 5> U[1]. Tryb

Wybér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

Prég U> Prég U>

Prog U< Wartos¢ progu pobudzenia
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o Lo df/dt . Tryb

Wybér Modutéw Opis

= nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Delta phi . Tryb
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Wyboér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

« L= wyt. Zdalne . Tryb

Wybér Modutéw Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj

Tryb

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Pr. Tryb
Tryb Opis
o nie uzywaj
P> Powyzej, w przéd
Pr> Powyzej, w tyt
Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o s> Qr. Tryb
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Tryb Opis

=" nie uzywaj

Q> Powyzej, w przéd

Qr> Powyzej, w tyt
Wybor Modutow

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> LVRT[1]. Tryb

Wybér Modutéw Opis

n=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> 3U0[1]. Tryb

Wybér Modutéw Opis

= nie uzywaj

Prog U> Prég U>

Prég U< Wartos¢ progu pobudzenia
Wybor Modutow

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajacych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o« > uo12[1] . Tryb
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Wyboér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

Prog Ul> Prég nadnapieciowy dla sktadowej zgodnej.

Prég Ul< Prég podnapieciowy dla sktadowej zgodnej.

Prog U2> Prég definiuje minimalng wartos¢ napiecia sktadowej zgodnej U1 lub
sktadowej przeciwnej U2 dla dziatania funkcji ANSI nr 47, co zapewnia
podstawe do dziatania stopni asymetrii napiec.

Wyboér Modutéw

Wybdér modutéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

o 5> f[1]. Tryb

Wybér Modutéw

»

Prég f<
Prég f>
Prég f< i df/dt

Prég f> i df/dt

Prég f< i DF/DT
Prég f> i DF/DT
df/dt

Utrata Synch

Tryb

0ogélny tryb pracy

Opis

nie uzywaj
Podczestotliwos¢
Nadczestotliwos¢.

Prég dla podczestotliwosci i (bezzwtocznej) szybkosci zmiany
czestotliwosci.

Prég dla nadczestotliwosci i (bezzwtocznej) szybkosci zmiany
czestotliwosci.

Prég dla podczestotliwosci i (Sredniej) szybkosci zmiany czestotliwosci.
Prég dla nadczestotliwosci i (Sredniej) szybkosci zmiany czestotliwosci.
Wartos¢ mierzona (obliczona): Szybkosc¢ zmiany czestotliwosci.

Wartos¢ mierzona (obliczona): utrata synchromizmu.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o l=> PQS[1] . Tryb
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Tryb

14

Prog P>

Prég P<

Pr<

Prég Pr>

Prog Q>

Prég Q<

Qr<
Prég Qr>
Prog S>

Prég S<

Tryb

ogélny tryb pracy

Opis
nie uzywaj

Przecigzenie, wartos¢ progowa mocy aktywnej. Ten parametr moze by¢
uzyty do monitorowania max dopuszczonego przeptywu mocy
transformatorow i lini napowietrznych.

Pod(obcigzenie), wartos¢ progowa mocy czynnej (powodowanej np.
przez silniki pracujgce biegiem jatowym).

Ponizej, w tyt

Przecigzenie, moc czynna zwrotna, wartosc¢ progowa. Zabezpieczenie
przeciwko zasilaniu sieci

Przecigzenie, wartos¢ progowa mocy biernej. Ten parametr moze by¢
uzyty do monitorowania max dopuszczonego przeptywu mocy biernej
urzadzen elektrotechnicznych takich jak transformatory, linie
napowietrzne. Jesli wartos¢ maksymalna zostanie przekroczona, bateria
kondensatordw powinna by¢ wytgczona.

Podobcigzenie, wartos¢ progowa mocy biernej. Monitoring minimalnej
wartosci mocy biernej. Jesli jej wartos¢ spada ponizej ustawionej
wartosci to bateria kondensatoréw powinna by¢ zatgczona.

Ponizej, w tyt

Przecigzenie. Moc bierna zwrotna, ustawiona wartos¢ przekroczona.

Przecigzenie. Moc pozorna, ustawiona wartosc¢ przekroczona.

Podobcigzenie. Moc pozorna, ustawiona wartos¢ przekroczona.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

Tryb

»
14

uzyj

Tryb

ogélny tryb pracy

470

o 5> PF[1]. Tryb

Opis
nie uzywaj

uzyj
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16 Listy wyboru

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o s> Qu. Tryb
Tryb Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

« 5> Ponzat[1] . Tryb

Tryb Opis
»=" nie uzywaj
uzyj uzyj

Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= UFLS . Tryb

Tryb Opis

o nie uzywaj

uzyj uzyj
Wybor Modutow

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajacych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L=> SPz . Tryb
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Wybor Modutow Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj

Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

« L= Sync . Tryb

Tryb Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj

Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o = u/f>[1]. Tryb

Tryb Opis
o nie uzywaj
uzyj uzyj

Tryb

ogdlny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= zatZW . Tryb

Tryb Opis

o= nie uzywaj
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Tryb Opis

uzyj uzyj

Tryb
ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L= Zimny Rozr . Tryb

Tryb Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> ExP[1]. Tryb

Wybér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Buchholz . Tryb

Wyboér Modutow Opis
= nie uzywaj
uzyj uzyj
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Wybor Modutow

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Zewn. temp. oleju . Tryb

Wybér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Zew ktrl temp[1] . Tryb

Wybér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

 L=> Transfer wytaczenia . Tryb

Wyboér Modutow Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
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Wybor Modutow
Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajacych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Transfer sygnatu . Tryb

Wybér Modutéw Opis

o nie uzywaj

uzyj uzyj
Wybor Modutow

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajacych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> LRW . Tryb

Wybér Modutéw Opis

o= nie uzywaj

uzyj uzyj
Wybor Modutow

Wybdr modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Ciggt Wyt . Tryb

Wybér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.
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Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Przkt 1. Tryb

Wyboér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

o L= LOP . Tryb

Wybér Modutéw Opis
»=" nie uzywaj
uzyj uzyj

Tryb

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= SysAl . Tryb

Tryb

Opis

o nie uzywaj

uzyj uzyj
Stosowany protokot
Uzywany protokét SCADA
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Scada . Protokét
476
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Stosowany protokét

14

Modbus RTU
Modbus TCP
Modbus TCP/RTU
DNP3 RTU

DNP3 TCP

DNP3 UDP

IEC 60870-5-103
IEC 60870-5-104
IEC 61850
Profibus

Tryb

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

Opis

nie uzywaj

Protokdét Modbus RTU
Protokdét Modbus TCP
Protokot Modbus TCP/RTU
Protokdét DNP RTU
Protokdét DNP TCP
Protokét DNP UDP
Protokot IEC 60870-5-103
Protokdt IEC 60870-5-104
IEC 61850 — komunikacja
Modut Profibus

+ L= IRIG-B . Tryb

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

Opis
nie uzywaj

uzyj

Opis

nie uzywaj

Tryb
uzyj
Tryb
ogélny tryb pracy
o 5> SNTP . Tryb
Tryb
uzyj
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Liczba RL
Liczba wymaganych réwnan logicznych:
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Logika . Liczba RL

Liczba RL Opis
o 0

5 5

10 10
20 20
40 40
80 80

Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> Gen Przeb Sin . Tryb

Tryb Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Skalowanie

WysSwietlaj wartosci mierzone jako pierwotne, wtérne lub w wielokrotnosciach wartosci
nominalnych (p. u., ang: per unit).

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> Sys . Skalowanie

478 MCDLV4 MCDLV4-3.6-PL-REF



16 Listy wyboru

Skalowanie Opis

Wartosci nominalne Wartosci nominalne
Wartosci pierwotne Wartosci pierwotne
Wartosci wtorne Wartosci wtérne

1..n skalow. mocy
k
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Licz. PQS . Jedn. mocy

1..n skalow. mocy Opis

Aut. skal. mocy Wybiera odpowiedni przedrostek jednostki (k, M, G) i miejsca dziesietne
wartosci mocy, w zaleznosci od poczgtkowych ustawiern VT i CT.

kW/kVAr/kVA Ustaw przedrostek jednostki na ,k” (kW, kVAr lub kVA)

MW/MVAr/MVA Ustaw przedrostek jednostki na ,,M” (MW, MVAr lub MVA)

GW/GVAr/GVA Ustaw przedrostek jednostki na ,G” (GW, GVAr lub GVA)

1..n skalow. ener.
1..n skalow. energii
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> Licz. PQS . Jedn. ener.

1..n skalow. ener. Opis

Aut. skal. energii Wybiera odpowiedni przedrostek jednostki (k, M, G) i miejsca dziesietne
wartosci mocy, w zaleznosci od poczatkowych ustawie VT i CT.

kWh/kVArh/kVAh Ustaw przedrostek jednostki na , k” (kWh, kVArh lub kVAh)

MWh/MVArh/MVAhQ Ustaw przedrostek jednostki na ,M” (MWh, MVArh lub MVAh)

GWh/GVArh/GVAh Ustaw przedrostek jednostki na ,,G” (GWh, GVArh lub GVAh)
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Napiecie nominalne
Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Wejscia X1 . Napiecie nominalne

Napiecie nominalne Opis

24 VDC 24 VvDC
48 VDC 48 VDC
60 VDC 60 VDC
110 vDC 110 vDC
230 VDC 230 vVDC
110 VAC 110 VAC
230 VAC 230 VAC

Elimin drgan stykéw

Aby unikng¢ btednej interpretacji sygnatéw przejsciowych, zmiana stanu wejs¢
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku drgan
zestykoéw.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Wejscia X1 . Elimin drgai stykéw 1

Elimin drgan stykow Opis

Bez czasu zaniku Bez czasu zaniku drgan zestykdéw
drgan

20 ms 20 ms

50 ms 50 ms

100 ms 100 ms

Napiecie nominalne
Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

 L=> Wejscia X5 . Napiecie nominalne
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Napiecie nominalne
24 VDC

48 VDC

60 VDC

110 vDC

230 VDC

110 VAC

230 VAC

Opis

24 vDC
48 VDC
60 VDC
110 vDC
230 VDC
110 VAC
230 VAC

Elimin drgan stykow

16 Listy wyboru

Aby unikng¢ btednej interpretacji sygnatéw przejSciowych, zmiana stanu wejs¢
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku drgan

zestykow.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Wejscia X5 . Elimin drgan stykéw 1

Elimin drgan stykow

Bez czasu zaniku
drgan

20 ms
50 ms
100 ms

Opis

Bez czasu zaniku drgan zestykéw

20 ms
50 ms
100 ms

Napiecie nominalne

Napiecie nominalne wej$¢ cyfrowych

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Wejscia X6 . Napiecie nominalne

Napiecie nominalne
24 VvDC
48 VDC
60 VDC

MCDLV4-3.6-PL-REF

Opis

24 VDC
48 vDC
60 VDC
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Napiecie nominalne Opis

110 VDC 110 vDC
230 VDC 230 VDC
110 VAC 110 VAC
230 VAC 230 VAC

Elimin drgan stykéw

Aby unikng¢ btednej interpretacji sygnatéw przejsciowych, zmiana stanu wejs¢
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku drgan
zestykoéw.

Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

+ L=> Wejscia X6 . Elimin drgan stykéw 1

Elimin drgan stykow Opis

Bez czasu zaniku Bez czasu zaniku drgan zestykdéw
drgan

20 ms 20 ms

50 ms 50 ms

100 ms 100 ms

Tryby pracy (1...n)
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
o 5> Wyjscia X2 . Tryb pracy
+ L=> Wyjécia X2 . Tryb pracy
+ L=> Wyjécia X2 . Tryb pracy
o 5> Wyjscia X2 . Tryb pracy
o 5> Wyjscia X2 . Tryb pracy

o 5> Wyjscia X2 . Tryb pracy

Tryby pracy (1...n) Opis
Normalnie otwarty Przekaznik dziata na zasadzie styku normalnie otwartego.
(NO)
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Tryby pracy (1...n)

Normalnie zamkniety

(NC)

Opis

16 Listy wyboru

Przekaznik dziata na zasadzie styku normalnie zamknietego.

1..n, lista przypisan

Przypisanie

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L= wyjscia X2
o L=> Wyjscia X2 .
o L= Wyjscia X2 .
+ L= wyjscia X2
o L=> Wyjscia X2 .
o L= Wyjscia X2 .

]

o [..

1..n, lista przypisan

_”
144

Zab . Czynne
Zab . Aktywny

Zab . ZewBlk

Zab . Blk KmdWyt

Zab . ZewBlk KmdWyt

Zab . Pobudzenie
Zab . Pobudzenie
Zab . Pobudzenie
Zab . Pobudzenie
Zab . Pobudzenie
Zab . Wytacz L1
Zab . Wytacz L2
Zab . Wytacz L3
Zab . Wytacz E
Zab . Wytacz

MCDLV4-3.6-PL-REF

L1
L2
L3
E

Opis

. Zerowanie
Przypisanie 1
Przypisanie 2
. Zerowanie
Przypisanie 1

Przypisanie 2

Nie przypisano

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Zabezpieczenie funkcjonuje.
Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.
Komenda wytgcz zablokowana.
Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.
Pobudzenie fazy L1.
Pobudzenie fazy L2.
Pobudzenie fazy L3.
Pobudzenie fazy E.

Pobudzenie.

Wytacz faza L1.

Wytacz faza L2.

Wytacz faza L3.

Wytacz od zwarcia doziemnego.

Ogdlne wytacz.

MCDLV4
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1..n, lista przypisan Opis

Zab . Kas.licz.zw.i Sygnat: kasowanie liczby zwarc i liczby zwarc w sieci.
licz.zw.w sieci

Zab . Nadpr w Przéd Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w przdd.

Zab . Nadpr w Tyt Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w tyt.
Zab . Nadpr Kier Sygnat: Btad fazy - brak napiecia odniesienia, okreslenie kierunku
Niemoz niemozliwe.

Zab . 310 obl w przéd Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), do przodu
Zab . 1z obl kier w tyt Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), kierunek odwrotny

Zab . 310 obl kier Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), okreslenie kierunku niemozliwe
niemozl

Zab . 310 mierz w przod Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), do przodu
Zab . 1z mierz kier w tyt Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), kierunek odwrotny

Zab . 310 mierz kier Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), okreslenie kierunku niemozliwe
niemozl

Zab . Zdalne dostepne Sygnat: zabezpieczenie urzgdzenia zdalnego jest dostepne
Zab . ZewBIlk1l-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Zab . ZewBlk2-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Zab . ZewBlk KmdWyt-  Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
We

VT . Niepr. kol. faz Sygnat, ze urzgdzenie wykryto kolejnos¢ faz (L1-L2-L3 / L1-L3-L2)
réznigca sie od ustawionej w menu [Ustawienia polowe / Ustawienia
ogdlne] , Kolejnosc faz”.

CT Lokalne . Niepr. kol.  Sygnat, Ze urzadzenie wykryto kolejnos¢ faz (L1-L2-L3 / L1-L3-L2)
faz réznigcg sie od ustawionej w menu [Ustawienia polowe / Ustawienia
ogdlne] , Kolejnos¢ faz”.

Sterowanie . Lokalne Uprawnienie przetgczania: Lokalne
Sterowanie . Zdalne Uprawnienie przetaczania: Zdalne

Sterowanie . Brak Interl. Interlocking wytgczony

Sterowanie . £acz. st. (Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w ruchu (nie mozna ustali¢
nieu. potozenia).

Sterowanie . £acz. (Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w potozeniu zaktéconym.
Zaktoc.

Sterowanie . Brak Interlocking wytgczony

Interl.-We

tacznik[1l] . Poj Zestyk Sygnat: Pofozenie wytgcznika jest wykrywane przez jeden pomocniczy
Wskazn styk. Z tego powodu nie mozna wykry¢ potozenia nieokreslonego i
zaktéconego.
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1..n, lista przypisan

tacznik[1] .
ZAL

tgcznik[1] .
tacznik[1] .

tgcznik[1] .
Nieokr

tacznik[1] .
Zaburz

tgcznik[1] .

tacznik[1] .
Ustalania

tgcznik[1] .

tacznik[1] .
miedz ZAL

tgcznik[1] .

Potoz nie

Potoz ZAL
Potoz WYL

Potoz

Potoz

Wyt Gotowy

Czas

Wymont
Blokada

Blokada

miedz WYL

tacznik[1] .
Pomysiny

tgcznik[1] .
Zaktdécony

tacznik[1] .
PolecWyt

tgcznik[1] .
taczenia

tacznik[1] .

NWP

NWP

NWP Btad

NWP kier.

NWP ZAL

gdy Pol WYL

tgcznik[1] . NWP Gotow

WYL

tacznik[1] .
Miedzypol

tgcznik[1] .
Czas Sync

tacznik[1] . NWP anulo.

tacz.

tgcznik[1] .
Zabezp

NWP Blk

NWP Tout

ZAL z

MCDLV4-3.6-PL-REF

16 Listy wyboru

Opis
Sygnat: Potoz nie ZAt

Sygnat: Wytgcznik jest w potozeniu ZAt.

Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYE.

Sygnat: Wytgcznik w trakcie tgczenia.

Sygnat: Btgd pozycji wytgcznika - Niejasna pozycja wytgcznika.
Sygnalizacja potozenia wytacznika informuje jednoczesnie ze wytacznik
jest w pozycji ZAt i WYE. Po uptywie czasu nadzoru sygnat zostanie
uznany z prawdziwy.

Sygnat: Wytacznik jest gotowy do pracy.

Sygnat: Czas ustalania

Sygnat: Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej ZAtACZ jest
aktywne.

Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej WYtACZ jest
aktywne.

Sygnat: Nadzdér wykonywania polecen: Polecenie taczenia wykonane z
powodzeniem.

Sygnat: Nadzor wykonywania polecen: Niepowodzenie polecenia
taczenia. tgcznik w potozeniu zaktéconym.

Sygnat: Nadzdér wykonywania polecen: Polecenie wytaczenia nie zostato
wykonane.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen-odpowiednie sterowanie
kierunkiem tgczenia: Ten sygnat uzyskuje wartosc¢ prawda, jesli zostato
wydane polecenie tgczenia, mimo ze tgcznik znajduje sie juz w zgdanej
pozycji. Przyktad: tacznik, ktdry jest juz WYLACZONY, jest tgczony do
potozenia WYtACZ (drugi raz). To samo dotyczy polecen ZAMKNIECIA.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen: Polecenie zatgcz w czasie
oczekujgcego polecenia WYLACZ.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen: tgcznik nie jest gotowy.
Sygnat: Nadzdér wykonywania polecen: Polecenie taczenia nie zostato
wykonane z powodu blokady miedzypolowej.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen: Polecenie tgczenia nie zostato
wykonane. Brak sygnatu synchronizacji podczas dziatania
synchronizacji czasu t-sync.

Sygnat: Nadzdér Wykonywania polecenia: Niepowodzenie polecenia
przetgczenia, anulowano tgczenie

Sygnat: Polecenie ZAtACZ wydane przez modut zabezpieczeniowy.
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan
tacznik[1] . KmdWyt

tacznik[1l] . Zeruj
KmdWyt

tacznik[1l] . ZAL i ZAL z
Zabezp

tacznik[1] . WYL i WYL
od zabezp

tacznik[1] . Wsk Potoz
Recznie

tacznik[1l] . Zuz Spowal
tacznik

tacznik[1] . Zer Zwol
tacz Alarm

tgcznik[1] . Polec ZAL
Polec WYL

tacznik[1] .

tgcznik[1] .
Reczn

Polec ZAL

tacznik[1] . Polec WYL

Reczn

tgcznik[1] .
ZAL

Zad Synchr

tacznik[1] . Potoz ZAkL-

We

tgcznik[1l] . Potoz WYt-
We

tacznik[1] . Wyt
Gotowy-We

tacznik[1] . Sys
Zsynchr-We

tacznik[1] . Wymont-We

tacznik[1l] . Zeruj
KmdWyt-We

tacznik[1] . Blokada
ZAt1-We

tacznik[1] . Blokada
ZAt2-We

486

Opis
Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zerowanie komendy wytgczania.

Sygnat: Polecenie ZAtACZ, obejmuje polecenie ZAtACZ wydane przez
modut zabezpieczeniowy.

Sygnat: Polecenie WYLACZ obejmuje polecenie WYLACZENIA wydane
przez modut zabezpieczeniowy.

Sygnat: Fatszowanie wskazZnikdw potozenia tacznikow.
Sygnat: Alarm, zmniejsza sie szybkosc¢ dziatania tacznika.
Sygnat: Resetowanie alarmu spowolnienia tgcznika.

Sygnat: Polecenie ZALACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci od
ustawienia sygnat moze zawierac polecenie ZALACZENIA od modutu
zabezpieczeniowego.

Sygnat: Polecenie WYLACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci
od ustawienia sygnat moze zawierac¢ polecenie WYtACZENIA modutu
zabezpieczeniowego.

Sygnat: Reczne polecenie WEACZENIA

Sygnat: Reczne polecenie WYLACZENIA

Sygnat: Zadanie synchronicznego ZAtACZENIA

Stan wejscia modutu: Sygnalizacja potozenia wytacznika (styki

pomocnicze wytgcznika (52a))

Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja potozenia wytgcznika (styki
pomocnicze wytgcznika (52b)).

Stan modutu wejsciowego: Wytgcznik gotowy.

Stan wejscia modutu: Ten sygnat musi uzyskac wartosc logiczego 1 w
czasie synchronizacji. Jesli nie, tgczenie konczy sie niepowodzeniem.
Stan wejscia modutu: Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

Stan wejscia modutu: Sygnat potwierdzenia (polecenia wyzwolenia) -
sygnat wejsciowy modutu
Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ.

MCDLV4
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1..n, lista

tacznik[1]
ZAt3-We

tgcznik[1] .
WYL1l-We

tacznik[1] .
WYL2-We

tgcznik[1] .
WYL3-We

tacznik[1] .
We

tgcznik[1] .
We

tacznik[1] .
tgcznik[1] .
IL1

tacznik[1] .
IL2

tgcznik[1] .
IL3

tacznik[1] .
tgcznik[1] .
KmdWyt

tacznik[1] .

tgcznik[1]
Zuz

tacznik[1] .
tagcznik[1] .

przypisan

. Blokada

Blokada

Blokada

Blokada

Kmd ZAt-

Kmd WYL-

Alarm

Suma Wyt:

Suma Wyt:

Suma Wyt:

Suma Wyt

Rst Licz

Rst Sumy I

. Alarm Prag

Zuz Blk

Res_zdol tACZ WYL _

tacznik[1] . Alarm Isum

wyt/g

tgcznik[1] .
Zuz tacz

tacznik[2] .
Wskazn
tagcznik[2] .
ZAL
tacznik[2] .

Zer Krzyw

Poj Zestyk

Potoz nie

Potoz ZAL

MCDLV4-3.6-PL-REF

16 Listy wyboru

Opis

Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

Stan wejscia modutu: Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ.

Stan wejscia modutu: Blokowanie miedzypolowe polecenia WYtACZ.

Stan wejscia modutu: Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ.

Stan wejscia modutu: Polecenie taczenia ZAEACZ, np. stan logiki lub
stan wejscia cyfrowego

Stan wejscia modutu: Polecenie taczenia WYLACZ, np. stan logiki lub
stan wejscia cyfrowego

Sygnat: zbyt duza liczba operacji. (Licznik operacji ,,KomWyzw Licz”
przekroczyt limit ustawiony w parametrze ,Alarm operacji”).

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytaczonych
praddw zostata przekroczona: IL1

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych
praddw zostata przekroczona: IL2

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych
praddw zostata przekroczona: IL3

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych
praddw zostata przekroczona przynajmniej na jednej fazie.

Sygnat: reset licznika: tgczna liczba wszystkich wyzwolen rozdzielnicy

Sygnat: Reset sumy praddéw wytacz.

Sygnat: Prég dla wyzwolenia alarmu.

Sygnat: Poziom blokady krzywej zuzycia wytgcznika

Sygnat: Zresetuj krzywgq (konserwacji) zuzycia (tj. licznik zdolnosci
wytaczeniowej wytgcznika).

Sygnat: Alarm, zostata przekroczona suma (wartos¢ graniczna) pradéw
wytgczeniowych na godzine.

Sygnat: Resetowanie alarmu ,zostata przekroczona suma (wartos¢
graniczna) praddw wytgczeniowych na godzine”.

Sygnat: Potozenie wytacznika jest wykrywane przez jeden pomo