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i RMS, min./maks./sr.,
wskazy i katy

Moc:

skladowa podst. i RMS,|

P,Q, S, PF

Transfer sygnatu

Transfer wylaczenia

Pomiar, statystyka i
zapotrzebowanie

Rejestrator zwarc

Rejestrator zdarzen

Rejestrator zaktocen

Rejestrator trendu

Dane z/do zdalnego konca

(przez dedykowany interfejs
komunikacji)
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Kod zaméwienia

Kod zamoéwienia

Zabezpieczenie réznicowe linii
(Wersja 2 z USB, rozszerzonymi mozliwosciami MCDLV4 | -2
komunikacji oraz nowym panelem przednim)
Napigcie  Dwustanowe (jv};f;::;’: I’:)u.zy
mierzone wejscia przekazni Obudowa wysvgetlac
kowe
X 8 7 B2 X
X 16 13 B2 X
X 24 20 B2 X E
Wersja sprzetowa 2
Prad fazowy 5 A/ 1 A, prad doziemny 5 A/ 1A 0
Prad fazowy 5 A/ 1 A, czuto$¢ na prad doziemny S A/ 1A 1

Obudowa i montaz
Montaz na drzwiach

Montaz na drzwiach 19 cali (montaz wpuszczany)

Interfejs komunikacji zabezpieczen
Zitgcze dupleksowe LC, tryb jednomodowy (do 24 km), wielomodowy (do 4 km)
Zigcze ST, BFOC2.5, tryb wielomodowy (do 2 km)

Protokdét komunikacyjny

Bez protokotu

Modbus RTU, IEC60870-5-103, DNP3.0 RTU | RS485/zaciski
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45
Profibus-DP | swiattowdd/ztgcze ST

Profibus-DP | RS485/D-SUB

Modbus RTU, IEC60870-5-103, DNP3.0 RTU | swiatlowdd/ztacze ST
Modbus RTU, IEC60870-5-103, DNP3.0 RTU | RS485/D-SUB
IEC61850, Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

IEC60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/zaciski
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

IEC61850, Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | swiatfowodowy Ethernet 100 MB/zlgcze LC duplex
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | swiatfowodowy Ethernet 100 MB/zigcze LC duplex

B
-
o
B
-
o
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I*

K*
L*

Wykonanie opcjonalne umozliwiajgce prace w trudnych warunkach
Brak

Lakierowane

Dostepne jezyki menu

Angielski standardowy/niemiecki/hiszpanski/rosyjski/polski/portugalski/francuski
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Kod zaméwienia

* W ramach kazdej opcji komunikacji wykorzystany moze by¢ wytacznie jeden protokét komunikacyjny.
Roéwnolegle korzystaé mozna z programu Smart view za posrednictwem interfejsu sieci Ethernet (RJ45).

Oprogramowanie Smart view do parametryzacji i analizy zaktdcen jest dostarczane wraz z urzgdzeniami
HighPROTEC.

Wszystkie urzgdzenia sg wyposazone w interfejs IRIG-B umozliwiajgcy synchronizacje czasu.

ANSI: 87L, 87T, 50, 51, 67, 51C, 51V, 25, 50N, 51N, 67N, 50Ns, 51Ns, 67Ns, 46, 49, 27, 59, 59N, 51Q, 81U/O,
60FL, 79, 86, 50BF, 74TC, 81R, 78, 47, 60FL, 60L, 32F, 37F, 32Q, 37Q, 37QR, 32S, 37S, 37R, 55, 51C, LVRT

Funkcje sterujace obstugujgce do 6 rozdzielnic oraz logiczne do 80 réwnan.

Nastepujgce typy kart sg dostepne dla trzech gtéwnych wersiji:

Wersja Ztacze X Zigcze X2 Ztgcze X3 Zigcze X4 Ztacze X5 Ztacze X6
1
MCDLV4 -2 -A-... DI8 X1 RO-6 X2 TI-4/TIS-4 TU — —
(przekt. prad.) | (przekt. nap.)
MCDLV4-2-D-... DI8 X1 RO-6 X2 TI-4/TIS-4 TU RO-6 X5 DI8 X6
(przekt. prad.) (przekt. nap.)
MCDLV4 -2 -E —... DI8 X1 RO-6 X2 TI-4/TIS-4 TU-K5 DI8-K4 X5 DI8-K4 X6

(przekt. prad.) (przekt. nap. +
5 wyjsc¢ przek.)

Karta przektadnika napieciowego z dodatkowymi wyj$ciami przekaznikowymi (,TU-K5”) obstuguje zakres napiecia
0-300 V.

Karta przekfadnika napieciowego , TU” obstuguje zakres napiecia 0-800 V. (Szczegdly mozna znalez¢ w rozdziale
Dane techniczne).
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Ten podrecznik dotyczy urzadzen (wersji):

Wersja 3.3.c
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Wersja: 33257
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Komentarze na temat podrecznika

Komentarze na temat podrecznika

Niniejszy podrecznik zawiera ogdlne informacje na temat wyboru funkcji urzadzenia, ustawiania parametréw,
instalacji, uruchamiania oraz eksploatacji i konserwaciji urzadzeh HighPROTEC.

Podrecznik jest przeznaczony dla:

B inzynierdw odpowiedzialnych za zabezpieczenia;

B inzynierow odpowiedzialnych za uruchomienie;

m pracownikow zajmujgcych sie ustawieniami, testowaniem i konserwacjg urzadzen zabezpieczajgcych oraz
kontrolnych;

m pracownikéw przeszkolonych w zakresie instalacji elektrycznych i rozdzielnic elektroenergetycznych.

W podreczniku sg zdefiniowane wszystkie funkcje dotyczace kodu typu urzgdzenia. Wszelkie opisy jakichkolwiek
funkcji, parametréw lub wejs¢ i wyjsé, ktore nie dotyczg uzywanego urzadzenia, nalezy zignorowad.

Wszystkie informacje i odniesienia zostaty przedstawione zgodnie z naszg najlepszg wiedza, w oparciu o
doswiadczenie i obserwacije.

Niniejszy podrecznik opisuje urzagdzenia w wersjach z petnym wyposazeniem (opcjonalnym).

Wszystkie informacje techniczne i dane zamieszczone w tym podreczniku uwzgledniajg stan obowigzujacy w
momencie wydania niniejszego dokumentu. Zastrzegamy sobie prawo wprowadzania modyfikacji technicznych
wynikajgcych z przysziego rozwoju produktu bez koniecznosci zmiany niniejszego podrecznika i bez
wczesniejszego powiadomienia. Z tego wzgledu nie mozna wnosi¢ zadnych roszczen na podstawie informac;i i
opisOw zamieszczonych w niniejszym podreczniku.

Tekst, grafika i wzory nie zawsze majg zastosowanie do rzeczywistego zakresu dostawy. Rysunki i grafiki nie sg w
prawidtowej skali. Nie bierzemy zadnej odpowiedzialnosci za szkody ani awarie eksploatacyjne wynikajgce z
btedéw w obstudze badz nieprzestrzegania wskazéwek zamieszczonych w niniejszym podreczniku.

Zadnej czesci niniejszego podrecznika nie mozna reprodukowac ani przekazywacé innym stronom w zadnej formie
bez uzyskania wczesniejszego, pisemnego zezwolenia firmy Woodward Kempen GmbH.

Niniejszy podrecznik uzytkownika wchodzi w zakres dostawy w przypadku zakupu urzadzenia. W przypadku
przekazania (sprzedazy) urzgdzenia stronie trzeciej nalezy przekazac rowniez niniejszy podrecznik.

Wszelkie naprawy urzgdzenia mogg wykonywac wytgcznie wykwalifikowani i kompetentni pracownicy, ktérzy
musza znac lokalne przepisy bezpieczenstwa i przestrzegac ich, a takze mie¢ niezbedne do$wiadczenie
(po$wiadczone dowodami) wymagane do pracy z elektronicznymi urzadzeniami zabezpieczajgcymi oraz
instalacjami elektroenergetycznymi.

Informacje dotyczace odpowiedzialnosci i gwarancji

Firma Woodward nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku przerébek lub
modyfikacji urzadzenia badz jego funkgcji, ustawiania parametréw i zmian nastaw wykonanych przez klienta.

Gwarancja przestaje obowigzywac z chwilg otworzenia urzadzenia przez inne osoby niz specjalisci firmy
Woodward.

Warunki gwaranciji i odpowiedzialnosci okreslone w dokumencie Ogdélne warunki firmy Woodward nie sg
uzupetnione przez powyzsze wyjasnienia.
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WAZNE DEFINICJE

Ponizsze definicje sygnatéw majg pomdc w uniknigciu niebezpieczenstwa utraty zycia lub odniesienia obrazen
ciata, a takze w zachowaniu odpowiednio dtugiego czasu eksploatacji urzgdzenia.

Stowo OSTRZEZENIE wskazuje na niebezpieczng sytuacje, ktérej
zlekcewazenie moze spowodowaé $mieré lub powazne obrazenia.

Stowo NIEBEZPIECZENSTWO wskazuje na niebezpieczna sytuacje, ktérej
Zlekcewazenie spowoduje $mier¢ lub powazne obrazenia.

A UWAGA Stowo UWAGA wraz z symbolem ostrzegawczym wskazuje na niebezpieczng
sytuacje, ktérej zlekcewazenie moze spowodowaé niewielkie lub umiarkowane
obrazenia.

WSK AZOWK A Stowo WSKAZOWKA jest uzywane w celu wskazania praktyk niezwigzanych z

bezpieczenstwem osobistym.

UWAGA Stowo UWAGA bez symbolu ostrzegawczego jest uzywane w celu wskazania
praktyk niezwigzanych z bezpieczenstwem osobistym.
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_ PRZESTRZEGAC INSTRUKCJI

Przed przystgpieniem do instalacji, obstugi badz serwisowania tego urzadzenia
nalezy przeczytaé caty podrecznik i wszystkie pozostate publikacje odnoszgce
sie do pracy, ktéra ma zostaé wykonana. Nalezy przestrzegaé wszystkich
instrukcji bezpieczenstwa i Srodkéw ostroznosci oraz instrukcji obowigzujgcych
w zaktadzie. Ich nieprzestrzeganie moze doprowadzié do odniesienia obrazen
ciata lub uszkodzenia mienia.

PRAWIDLOWE UZYTKOWANIE

Wszelkie nieupowaznione modyfikacje badz uzytkowanie tego urzadzania
wykraczajgce poza okreslone mechaniczne, elektryczne lub inne limity
eksploatacyjne mogg doprowadzi¢ do powstania obrazen ciata lub
uszkodzenie mienia, w tym uszkodzenie samego urzadzenia. Wszelkie
nieupowaznione modyfikacje: (1) stanowig ,,nieprawidlowe uzycie” lub
»zaniedbanie” w odniesieniu do gwarancji produktu i powoduja
uniewaznienie gwarancji w zakresie wszelkich szkéd powstatych w ich
wyniku oraz (2) powodujg uniewaznienie swiadectw i aprobat wydanych dla
produktu.

Urzadzenia programowalne przedstawione w niniejszym podreczniku sg
przeznaczone do zabezpieczenia instalacji elektroenergetycznych i
urzadzen operacyjnych zasilanych zrédtami napiecia o statej czestotliwosci,
to jest 50 lub 60 Hz, a takze do sterowania tymi instalacjami i urzadzeniami.
Nie sa one przeznaczone do uzycia z przetwornicami czestotliwosci.
Urzadzenia s przeznaczone do instalacji w przedziatach niskiego napiecia
(nn) w rozdzielnicach sredniego napiecia (SN) lub w rozproszonych
tablicach zabezpieczen. Ustawienia programu i parametréow muszg spetniac¢
wszystkie wymogi obiektu zabezpieczenia (urzadzenia, ktére ma by¢
zabezpieczone). Na podstawie wprowadzonego programu i ustawionych
parametrow urzadzenie musi prawidtowo rozpoznawaé wszystkie stany
operacyjne (awarie) i odpowiednio na nie reagowaé¢ (np. wytaczacé
wylacznik). Wiasciwe uzycie wymaga zabezpieczenia rezerwowego w
formie dodatkowego urzadzenia zabezpieczajgcego. Zawsze przed
rozpoczeciem eksploatacji i po modyfikacji ustawien programu
(parametréw) nalezy przeprowadzié¢ test bedacy dowodem, ze program i
parametry spetniajg wymogi obiektu zabezpieczenia.

Zestyk samokontrolny (styk gotowosci) musi zostaé potagczony z systemem
automatyki podstacji w celu monitorowania i kontroli stanu
programowalnego urzadzenia zabezpieczajacego. Bardzo wazne jest, aby
wywolywanie alarmu odbywato sie z zestyku samokontroli (zestyku
gotowosci) programowalnego urzadzenia zabezpieczajgcego, ktory
wymaga natychmiastowej uwagi w przypadku wyzwolenia. Alarm
sygnalizuje, ze urzadzenie zabezpieczajgce nie zabezpiecza juz obwodu i
system powinien zosta¢ poddany serwisowi.

Typowe przyktadowe zastosowania dla tej linii urzadzen/rodziny produktow
s nastepujace:

B Zabezpieczenie pola zasilajgcego

B Zabezpieczenie sieci zasilajacej

B Zabezpieczenie maszyny

B Zabezpieczenie réznicowe transformatora

Urzadzenia nie sg przeznaczone do uzytkowania wykraczajacego poza ten
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zakres zastosowan. Dotyczy to réwniez zastosowan w formie maszyn
nieukoinczonych. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody
wynikajace z niewlasciwego zastosowania. Petna odpowiedzialnosé
spoczywa na uzytkowniku. Warunki prawidiowego uzytkowania urzadzenia:

muszg by¢ spelnione dane techniczne i tolerancje okreslone przez firme
Woodward.
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_ NIEAKTUALNA PUBLIKACJA

Niniejsza publikacja mogta zostaé poprawiona lub uaktualniona po wydaniu
niniejszego egzemplarza. Aby sprawdzi¢ aktualnos¢ wersji, nalezy przejs¢ do
sekgcji plikéw do pobrania na stronie WWW:

www.woodward.com

Jesli dana publikacja nie jest dostepna, nalezy skontaktowa¢ sie z
przedstawicielem obstugi klienta, aby otrzyma¢ najnowszg wersje.

Wazna informacja

_ Zgodnie z wymogami klienta urzgdzenia sg tgczone w spos6b modutowy
(zgodnie z kodem zamdwienia). Przypisanie zaciskdw urzadzenia mozna

znalezé na goérze urzadzenia (schemat potgczen).
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UWAGA

Wyladowania elektrostatyczne

Wszystkie urzagdzenia elektroniczne sa wrazliwe na tadunki
elektrostatyczne, przy czym niektére elementy sa bardziej wrazliwe niz inne.
Aby zabezpieczy¢ te elementy przed takim uszkodzeniem, nalezy podjaé
specjalne srodki ostroznosci w celu ograniczenia lub wyeliminowania
wyladowan elektrostatycznych. Podczas pracy z przyrzagdem kontrolnym
lub w poblizu niego nalezy stosowac ponizsze srodki ostroznosci.

1. Przed przystapieniem do konserwacji elektronicznego przyrzadu
kontrolnego nalezy roztadowa¢é tadunki elektrostatyczne na ciele,
dotykajac uziemionego metalowego przedmiotu (rur, szaf,
wyposazenia itp.) i przytrzymujac go.

2. Unikaé tworzenia sie tadunkéw elektrostatycznych na ciele — nie nosié
ubran wykonanych ze sztucznych materiatéw. W miare mozliwosci
nalezy nosi¢ materiaty bawelniane lub z jak najwieksza zawartoscia
bawelny, poniewaz tadunki elektrostatyczne nie gromadza sie na nich
tak bardzo jak na materiatach sztucznych.

3. Materialy z tworzywa sztucznego, winylowe i ze styropianu (np. kubki,
uchwyty do kubkéw, paczki z papierosami, oktadki celofanowe, ksigzki
lub foldery w oprawie winylowej, butelki oraz popielniczki z tworzywa
sztucznego) nalezy trzyma¢ mozliwe najdalej od przyrzadéw
kontrolnych, modutéw i obszaru pracy.

4. Nie nalezy wymontowywac¢ ptytek drukowanych z szafki przyrzadu
kontrolnego, jesli nie jest to absolutnie niezbedne. W razie
koniecznosci wymontowania ptytki drukowanej z szafy przyrzadu
kontrolnego nalezy przestrzega¢ nastepujacych srodkow ostroznosci:

B Sprawdzi¢, czy izolacja od zasilania jest bezpieczna. Wszystkie
zlgcza muszg by¢ odigczone.

m Nie dotyka¢ zadnej czesci plytki drukowanej z wyjatkiem jej
krawedzi.

E Nie dotykaé przewodoéw elektrycznych, ztgczy ani elementéw za
pomoca przewodzacych narzedzi badz rekoma.

m Podczas wymiany nowg plytke drukowana nalezy trzymaé w
opakowaniu z materiatu antystatycznego, w ktérym zostata
dostarczona, az do momentu jej zamontowania. Natychmiast po
wymontowaniu starej ptytki drukowanej z szafy przyrzadu
kontrolnego nalezy ja umiesci¢ w antystatycznym opakowaniu
ochronnym.

Aby uniknaé uszkodzenia elementéw elektronicznych z powodu
niewlasciwego obchodzenia sie z nimi, nalezy przeczyta¢ podrecznik
Woodward nr 82715, ,,Guide for Handling and Protection of Electronic
Controls, Printed Circuit Boards, and Modules” (Przewodnik obchodzenia
sie z elektronicznymi przyrzagdami kontrolnymi, ptytkami drukowanymi i
modutami oraz ich zabezpieczenia) i przestrzega¢ zamieszczonych tam
srodkow ostroznosci.

Firma Woodward zastrzega sobie prawo do aktualizacji dowolnej czesci tej publikacji w dowolnym momencie.
Informacje zamieszczone przez firme Woodward uwaza sie za poprawne i wiarygodne. Jednakze jesli nie zostato to
wyraznie sformutowane, firma Woodward nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci.

© Woodward 2016. Wszelkie prawa zastrzezone.
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WAZNE DEFINICJE

Zakres dostawy

Zakres dostawy:

Opakowanie transportowe

®

®
®

Urzadzenie zabezpieczajgce
Nakretki mocujace

Protokot testu

Dysk DVD produktu, ktory zawiera podreczniki i powigzane dokumenty, a takze oprogramowanie
do ustawiania i oceny parametrow.

Po otrzymaniu przesytki nalezy sprawdzic, czy jest kompletna (dowdd dostawy).

Nalezy sprawdzi¢, czy tabliczka typu, schemat potgczen, kod typu i opis na tabliczce urzadzenia sie zgadzaja.

W przypadku watpliwosci nalezy sie skontaktowac¢ z dziatem obstugi (adres kontaktowy mozna znalez¢ z tytu
podrecznika).

18
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WAZNE DEFINICJE

Przechowywanie

Urzadzen nie mozna przechowywac na zewnatrz. Pomieszczenie magazynowe musi mie¢ odpowiednig wentylacje i
musi by¢ suche (patrz Dane techniczne).

Usuwanie odpadéw

To urzgdzenie zabezpieczajgce zawiera baterie i dlatego jest oznaczone
nastepujgcym symbolem zgodnie z dyrektywg UE 2006/66/WE:

_ Baterie mogg byé szkodliwe dla srodowiska. Uszkodzone lub zuzyte baterie
muszg byé usuwane w pojemniku, ktéry jest specjalnie przeznaczony do tego
celu.

Ogdlnie rzecz biorac, podczas usuwania urzadzen elektrycznych oraz baterii
muszg byé przestrzegane obowigzujgce lokalnie wytyczne i przepisy.

Przeznaczenie baterii

Bateria stuzy do podtrzymywania pracy zegara czasu rzeczywistego w razie awarii zasilania urzgdzenia
zabezpieczajgcego.

Wyjmowanie baterii

Baterie nalezy wylutowac lub ewentualnie nalezy odczepic styki.
Patrz arkusz danych bezpieczenstwa producenta baterii, aby uzyska¢ dodatkowe informacije.

Producent i typ baterii

Panasonic, typ BR2032 (http://panasonic.net/ec/) lub odpowiednik.

19 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P
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WAZNE DEFINICJE

Ogdlne przyjete konwencje

»Parametry sq oznaczone podwdjnym grotem strzatki z lewej i prawej strony i pisane kursywg .«

»SYGNALY sg oznaczone podwojnym grotem strzatki z lewej i prawej strony i pisane matymi literami.«

[Sciezki sg pisane w nawiasach]

Nazwy oprogramowania i urzgdzen sg pisane kursywa.

Nazwy modutéw i wystapien (elementéw) sg wyswietlane kursywa z podkresleniem.

»Elementy przyciskéw, trybdw i menu sg oznaczone podwdéjnym grotem strzatki z lewej i prawej strony .«

1 2 3 Odnosniki do obrazkéw (kwadraty).

22 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P
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Sygnat wyjsciowy @
@ Sygnat wejsciowy
Sygnat wyjsciowy Opis/schemat @
(Symbol)
Zabezp.dostepne Patrz schemat: Zabezp —1)
Zabezp.dostepne (jako sygnat Patrz schemat: Zabezp —— (1R)
wysyiany przez modut ProtCom do tylko dla zabezpieczenia roZznicowego linii
zdalnego urzadzenia
zabezpieczajgcego)
nazwa . aktywne Patrz schemat: Blokady —)
nazwa . Blk KomWyzw Patrz schemat: Blokowanie wyzwoleri —(3)
nazwa . aktywne Patrz schemat: Blokowanie —_—{4)
(stopnie nadpradowe fazowe I[1]...[n])
nazwa . aktywne (jako sygnat Patrz schemat: Blokady ———(4R)
wysytany przez modut ProtCom do tylko dla zabezpieczenia roZnicowego linii
zdalnego urzgdzenia
zabezpieczajgcego)
IH2 . Blk L1 Patrz schemat: IH2 —(5)
IH2 . Blk L2 Patrz schemat: IH2 —(6)
IH2 . Blk L3 Patrz schemat: IH2 —_—(7)
IH2 . Blk Iz Patrz schemat: IH2 —(8)
nazwa . Btad kierunku Patrz schemat: decyzja o kierunku — nadprgd fazowy —(9)
nazwa . B+ad kierunku Patrz schemat: decyzja o kierunku — zwarcie doziemne —( 10 )
Wyt . Wyz Wyt Patrz schemat: Wyt —_—(11)
VTS . Alarm Patrz schemat: VTS —(12a)
VTS . Zew PB PN Patrz schemat: VTS —(12b)
VTS . Zew PB PNU Patrz schemat: VTS —(120)
nazwa . Alarm Kazdy alarm modutu (poza alarmem nadzoru wytacznika LRW) —(14)
prowadzi do alarmu generalnego (komunikat zbiorowy)
nazwa . Wyt. Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, —(15)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . KomWyzw —(15a)
—(16)
nazwa . Wyzw L1 gi;(fujty;;vgfgfnzkgav::g; ;nodu/u zabezpieczeniowego, —( 1 6a)
—(16b)
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WAZNE DEFINICJE

Sygnat wyjsciowy Opis/schemat —®
(Symbol)
——(17)
Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego,
nazwa . Wyzw L2 "y Arywneg P g —(17a)
aktywuje wyzwolenie generalne
—(17b)
—(18)
Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego,
nazwa . Wyzw L3 "y arywneg P g —(18a)
aktywuje wyzwolenie generalne
—(18b)
—(19)
Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, (19a)
nazwa . KomWyzw . .
aktywuje wyzwolenie generalne (19b)
—(19¢)
nazwa . KomWyzw Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, —(19d)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . Wyzw L1 Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, —(20)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . Wyzw L2 Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, —(21)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . Wyzw L3 Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, —(22)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . Wyt. Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, —(23)
aktywuje wyzwolenie generalne
—(24)
Kazdy alarm selektywny fazy modutu (1, IG, U, UX, w zaleZnosci
nazwa . Alarm L1 od urzgdzenia) powoduje ogdiny alarm selektywny fazy (alarm —(24a)
zbiorczy).
—(24b)
—(25)
Kazdy alarm selektywny fazy modutu (I, IG, U, UX, w zaleznosci
nazwa . Alarm L2 od urzgdzenia) powoduje ogdiny alarm selektywny fazy (alarm —(25a)
zbiorczy).
—(25b)
—(26)
Kazdy alarm selektywny fazy modutu (I, IG, U, UX, w zaleznosci
nazwa . Alarm L3 od urzadzenia) powoduje ogdiny alarm selektywny fazy (alarm —(26a)
zbiorczy).
—(26b)
—(27)
—(27a)
Kazdy alarm selektywny fazy modutu (1, IG, U, UX, w zaleZnosci
nazwa . Alarm od urzgdzenia) powoduje ogdiny alarm selektywny fazy (alarm —(27Db)
zbiorczy).
—(27¢)
—(27d)
nazwa . Alarm L1 Kazdy alarm selektywny fazy modutu (I, IG, U, UX, w zaleznosci ——————(28)

od urzgdzenia) powoduje ogdiny alarm selektywny fazy (alarm
zbiorczy).
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Sygnat wyjsciowy Opis/schemat @

(Symbol)

nazwa . Alarm L2 Kazdy alarm selektywny fazy modutu (I, IG, U, UX, w zaleznosci —(29)

od urzgdzenia) powoduje ogdlny alarm selektywny fazy (alarm

zbiorczy).
nazwa . Alarm L3 Kazdy alarm selektywny fazy modutu (I, IG, U, UX, w zaleznosci ————————(30)

od urzgdzenia) powoduje ogdiny alarm selektywny fazy (alarm

zbiorczy).
nazwa . Alarm Kazdy alarm selektywny fazy modutu (I, IG, U, UX, w zaleznosci —(31)

od urzgdzenia) powoduje ogdlny alarm selektywny fazy (alarm

zbiorczy).
Zabezp . Blk KomWyzw —(32)
Wyt . WYL Patrz schemat: Wyt Menedz_wyt —(33)
Wyi . Poz_Wt, Patrz schemat: Wyt.Menedz_wyt —(34)
Wyt . Poz_WYL, Patrz schemat: Wyt.MenedZz_wyt —(35)
Wyt . Poz przet, Patrz schemat: Wyt.Menedz_wyt —(36)
Wyi . Poz zakt Patrz schemat: Wyt Menedz_wyt —(37)
UP . UP BIk Patrz schemat: UP.UP Blk —(38a)
UP . Zew PB PN Patrz schemat: UP.Zew PB PNU ——(38b)
UP . Zew PB PNU Patrz schemat: UP.Zew PB PNU ——(38¢)
Q->&V< . Odsprzeganie Patrz schemat: Q->&V<.0Odsprzeganie rozproszonego Zroadfa —(39)
rozproszonego zrodta energii energi
CTS . Alarm Patrz schemat: CTS.Alarm —(40)
AR.Zabezp WL Patrz schemat: AR.Zabezp Wt —(41)
AR . Pol_WL Patrz schemat: AR.Pol WYt —(42)
WeAn[1] . Wartos¢ Patrz schemat: Wartosci analogowe —(43)
WeAn[2] . Wartos¢ Patrz schemat: Wartosci analogowe ——(44)
WeAn[n] . Wartos¢ Patrz schemat: Wartosci analogowe —(45)
Niekompletna sekwencja —(46)
wyzwolenia/uruchomienia silnika
Q->&V< . aktywne Patrz schemat: Blokada (Q->&V<) —(47)

25 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



WAZNE DEFINICJE

Poziom dostepu
(Patrz rozdziat [Parameter\Access Level])

Tylko do odcz.-Poz0 Na tym poziomie parametry mogg by¢ tylko odczytywane .

Zabezp-Poz1 Ten poziom umozliwia wykonywanie operacji resetowania i potwierdzanie

Zabezp-Poz2 Ten poziom umozliwia zmiang ustawien zabezpieczen

Sterow. - Poz1 Ten poziom umozliwia uzywanie funkcji sterujgcych

Sterow - Poz2 Ten poziom umozliwia modyfikacje ustawien rozdzielnicy

Nadzér-Poz3 Ten poziom daje peten dostep (bez ograniczen) do wszystkich ustawien.

82 AN A0 82 A A
YV DY Y YN Y
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System strzatek odniesienia dla odbiornikow

W urzadzeniach HighPROTEC jest zasadniczo stosowany ,System strzatek odniesienia dla odbiornikdw”.
Przekazniki zabezpieczajgce generatora dziatajg w oparciu o ,system strzatek odniesienia dla generatora”.
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Urzadzenie

Urzadzenie

MCDLV4
Wybér funkcji urzagdzenia

Wybér funkcji urzgdzenia oznacza redukcje zakresu funkcjonalnego do poziomu, ktéry jest odpowiedni do realizaciji
zadan w zakresie zabezpieczenia; urzadzenie bedzie pokazywac tylko te funkcje, ktore sg faktycznie potrzebne.
Jesli na przykfad zostanie zdezaktywowana funkcja zabezpieczenia napieciowego, zadne gatezie parametrow
zwigzanych z tg funkcjg nie bedg pojawiac sie w drzewie parametrow. Zostang zdezaktywowane takze wszystkie
powigzane zdarzenia, sygnaty itp. Dzieki temu drzewo parametréw stanie sie bardziej przejrzyste. Wybor funkc;ji
obejmuje takze dostosowanie wszystkich podstawowych danych uktadu (takich jak czestotliwosc itp.).

_ Nalezy wzig¢ pod uwage, ze na skutek dezaktywacji na przyktad funkcji
zabezpieczajgcych zmianie ulega réwniez funkcjonalnos¢ urzgdzenia. Jesli
zostanie wytaczona funkcja kierunkowa zabezpieczenia nadpradowego,

urzgdzenie nie bedzie realizowaé¢ wyzwolen w sposéb kierunkowy, a jedynie
bezkierunkowy.

Producent nie bierze odpowiedzialnosci za szkody osobiste ani uszkodzenia
mienia powstate wskutek niewlasciwych ustawien urzadzenia.

Firma Woodward Kempen GmbH oferuje réwniez ustuge ustawiania parametrow
urzadzenia.

_ Nalezy wystrzegac¢ sie nieumysinego dezaktywowania funkcji lub modutow
zabezpieczen.

Jesli w trakcie wyboru funkciji urzadzenia zostang dezaktywowane jakie$
moduty, wtedy wszystkie parametry tych modutéw zostang ustawione na
wartosci domysine.

W przypadku ponownego aktywowania jednego z tych modutéw wszystkie
parametry tych ponownie aktywowanych modutéw bedg miaty warto$ci
domysine.
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Urzadzenie

Konfiguracja urzgdzenia — parametry urzadzenia

‘ Parameter ‘ Opis ‘ Opcje Domysiny Sciezka menu
Wersja sprzetowa Opcjonalne rozszerzenie sprzetowe »A« 8 wejsé 16 wejsé [MCDLV4]
dwustanowych | 6 wyj$¢  cyfrowych | 13
przekaznikowych, wyjsé
2D 16 wejs cyfrowych  PrZekaznikowyeh
® | 13 wyjsé
przekaznikowych,
»E« 24 wejscia cyfrowe
| 20 wyjs¢
przekaznikowych
Wersja sprzetowa Opcjonalne rozszerzenie sprzetowe »0« Prad fazowy Prad fazowy [MCDLV4]
5 AI1 A, prad doziemny | 5 A/1 A, prad
5AI1A, doziemny 5 A/1 A
»1« Prad fazowy
® 5 AI1 A, czutos¢ na prad
doziemny 5 A/1 A
Obudowa Sposéb montazu »A« Montaz Montaz [MCDLV4]
wpuszczany, wpuszczany
»B« Montaz na szynie
@ DIN 19" (pok-
wpuszczany),
»H« Wersja
niestandardowa 1,
»K« Wersja
niestandardowa 2
Interfejs Interfejs komunikacyjny dla zabezpieczen »0« LC Swiattowdd, LC Swiatowéd ~ [MCDLV4]
romunikacyiny »1 ST Swiatiowod
zabeczpieczen
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‘ Parameter

Komunikacja

X

PCB

Opis

Komunikacja

PCB

Opcje
»A« Bez,

»B« RS 485: Modbus
RTU | IEC 60870-5-103
| DNP RTU,

»C« Ethernet: Modbus
TCP | DNP UDP, TCP,

»D« Swiatlowod:
Profibus-DP,

»E« D-SUB: Profibus-
DP,

»F« Swiattowdd:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»G« RS 485/D-SUB:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»H« Ethernet;
IEC61850 | Modbus
TCP | DNP UDP, TCP,

»l« RS 485, Ethernet:
Modbus TCP, RTU |
DNP UDP, TCP, RTU,

K«
Ethernet/Swiattowod:
IEC61850 | Modbus
TCP | DNP UDP, TCP,

»lL«
Ethernet/Swiatlowdd:
Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»T« RS 485, Ethernet:
IEC61850 | Modbus
TCP, RTU | DNP UDP,
TCP, RTU

»A« Standard,

»B« lakierowane

DomyS$iny

RS 485, Ethernet

I[EC61850 |
Modbus TCP,

RTU | DNP UDP,

TCP,RTU

»A« Standard

Sciezka menu

. [MCDLV4]

[MCDLV4]
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Instalacja i potgczenie

Instalacja i potgczenie

Widok z trzech stron — 19”

WSK AZOWK A W zalezno$ci od zastosowanej metody podtagczenia systemu SCADA
wymagana przestrzen (gtebokos¢) bedzie sie réznié. Jesli na przyktad zostanie
uzyta wtyczka D-Sub, nalezy jg dodaé do wymiaru glebokosci.

WSK AZOWK A Przedstawiony w tej sekcji widok z trzech stron jest wiasciwy wytgcznie dla
[£]

urzgdzen 19-calowych.

=) oFh
| I i |
4
) i !
e

=) Q | @y

212,70 4 xM2,5mm [71?27 ] [iiﬁ ]
— [3137 } — Schraube / screw ~ - ——

max. 206,50
179,50 - [813 ] _

[707 ]

A

A s

i
D

5 I =
198,12
(7,80 ]

—

—

Obudowa B2 — widok z trzech stron (urzadzenia 19-calowe) (Wszystkie wymiary podano w mm [calach]).
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Instalacja i potgczenie

_ Obudowa musi by¢ dobrze uziemiona. Podtaczyé przewédd uziemiajacy

(uziemienie ochronne, 4 do 6 mm? [AWG 11-9], moment dokrecania 1,7 Nm
[15 Ib-in]) do obudowy przy uzyciu Sruby oznaczonej symbolem uziemienia (z
tylu urzadzenia).

Ponadto karta zasilacza wymaga osobnego potaczenia uziemienia (uziemienie
funkcjonalne, min. 2,5 mm2 [ AWG 13], moment dokrecania 0,56—0,79 Nm [5—
7 Ib-in]). Patrz schemat ,Oznaczenie zaciskow” w sekcji ,DI-4 X — zasilanie i
wejscia dwustanowe”, aby sprawdzi¢ prawidtowy zacisk.

Wszystkie potgczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne)
muszg mie¢ niskg induktancje, czyli musza byé mozliwie najkrétsze, oraz
muszg spetniaé obowigzujgce normy krajowe.
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Wersja z 8 przyciskami — widok z trzech stron

uzyta wtyczka D-Sub, nalezy jg dodaé do wymiaru glebokosci.

WSK AZOWK A Schemat instalacji przedstawiony w tej sekcji jest poprawny wytgcznie dla

WSK AZOWK A W zalezno$ci od zastosowanej metody podtgczenia systemu SCADA
wymagana przestrzen (gtebokos¢) bedzie sie rézni¢. Jesli na przyktad zostanie

urzgdzen z 8 przyciskami na przedniej czesci modutu HMI
(przyciski INFO, C, OK, CTRL i 4 przyciski funkcyjne).

)

—]]
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156
[6,14 ]

g @%

212,70
[837 ]

179,50
[7.07 ]

)

Il
D

s

[ [

182
(717 ]

=l

-l

9,48
037 |

max. 206,50
(813 ]

T

Obudowa B2 — widok z trzech stron (urzadzenia z 8 przyciskami funkcyjnymi). (Wszystkie wymiary podano w mm

[calach]).

_ Obudowa musi by¢ dobrze uziemiona. Podtaczy¢ przewdd uziemiajacy (uziemienie
ochronne, 4 do 6 mm? [AWG 11-9], moment dokrecania 1,7 Nm [15 Ib-in]) do obudowy

przy uzyciu sruby oznaczonej symbolem uziemienia (z tytu urzadzenia). Ponadto karta

zasilacza wymaga osobnego potgczenia uziemienia (uziemienie funkcjonaine,

min. 2,5 mm? [ AWG 13], moment dokrecania 0,56—0,79 Nm [5—7 Ib-in]). Patrz
schemat ,Oznaczenie zaciskédw” w sekgcji ,DI-4 X", aby sprawdzi¢ prawidiowy zacisk.
Wszystkie potgczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne) muszg mieé¢
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niskg induktancje, czyli muszg byé mozliwie najkrétsze, oraz muszg spetniaé
obowigzujace normy krajowe.

Schemat instalacji — wersja z 8 przyciskami

WSKAZOWKA

Nawet po wytaczeniu napiecia pomocniczego w potaczeniach urzadzenia moga

wystepowaé niebezpieczne napiecia.

Schemat instalacji przedstawiony w tej sekcji jest poprawny wytacznie dla
urzadzenh z 8 przyciskami na przedniej czesci modutu HMI
(przyciski INFO, C, OK, CTRL i 4 przyciski funkcyjne).

212,7

(8,37] Milimeters - Milimetry
197 [Inches - Cale}

[7,76]

184
[7.24]

Frontplatte | — | SR

Frontplate

Panel przedni \

6x @4,6
0,18

1242 160 168,6 183
[4,89] [6,30] [6,64] [7,20]

Wyciecie w drzwiczkach na obudowe B2 (wersja z 8 przyciskami). (Wszystkie wymiary podano w mm [calach]).

A UWAGA

Obudowa musi by¢ dobrze uziemiona. Podtaczy¢ przewéd uziemiajacy
(uziemienie ochronne, 4 do 6 mm? [AWG 11-9], moment dokrecania 1,7 Nm
[15 Ib in]) do obudowy przy uzyciu sruby oznaczonej symbolem uziemienia
(z tylu urzadzenia).

Ponadto karta zasilacza wymaga osobnego potaczenia uziemienia
(uziemienie funkcjonalne, min. 2,5 mm? [€ AWG 13], moment dokrecania
0,56—-0,79 Nm [5-7 Ib- in]). Patrz schemat ,,Oznaczenie zaciskow” w sekcji
»DI-4 X — zasilanie i wejscia dwustanowe”, aby sprawdzié¢ prawidiowy
zacisk.

Wszystkie polaczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne)
muszg mie¢ niskg induktancje, czyli muszg by¢ mozliwie najkrétsze, oraz
muszg spetnia¢ obowigzujace normy krajowe.

Nalezy zachowaé ostroznos$é. Nie wolno nadmiernie dokrecaé nakretek
mocujgcych przekaznika (nakretki metryczne M4 4 mm). Sprawdzié moment za
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pomocg klucza dynamometrycznego (1,7 Nm [15 In-Ib]). Uzycie nadmiernej
sity przy dokrecaniu nakretek mocujgcych moze spowodowaé uraz ciata lub
uszkodzenie przekaznika.

35

MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Instalacja i potgczenie

Grupy montazowe

Zgodnie z wymogami klienta urzadzenia sa tgczone w spos6b modutowy
(zgodnie z kodem zamowienia). Kazda szczelina moze zawiera¢ grupe
montazowa. Na ponizszym schemacie pokazano przypisania zaciskow
poszczegolnych grup montazowych. Dokladne miejsce instalacji

poszczegolnych modutéw mozna przesledzi¢ na schemacie potaczen
umieszczonym na goérze urzadzenia.

Srednia obudowa B2

Ztgczel Zigcze2 Zitgcze3 Ztagczed Ztgczeb5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
S I || |
¥}

Widok obudowy B2 z tytu
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Uziemienie

_ Obudowa musi byé dobrze uziemiona. Podiaczyé przewéd uziemiajacy

(uziemienie ochronne, 4 do 6 mm? [AWG 11-9], moment dokrecania 1,7 Nm
[15 Ib in]) do obudowy przy uzyciu sruby oznaczonej symbolem uziemienia
(z tylu urzadzenia).

Ponadto karta zasilacza wymaga osobnego potaczenia uziemienia
(uziemienie funkcjonalne, min. 2,5 mm? [ AWG 13], moment dokrecania
0,56-0,79 Nm [5-7 Ib- in]). Patrz schemat ,,Oznaczenie zaciskdw” w sekcji
,»DI-4 X — zasilanie i wejscia dwustanowe”, aby sprawdzi¢ prawidiowy
zacisk.

Wszystkie polaczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne)
muszg mie¢ niskg induktancje, czyli muszg by¢ mozliwie najkrétsze, oraz
muszg spetnia¢ obowiazujace normy krajowe.

UWAGA Urzadzenia sg bardzo czute na wyladowania elektrostatyczne.
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Legenda schematdw potaczen

W tej legendzie wymienione sg oznaczenia réznych typow urzgdzen, np. zabezpieczenia transformatora,
zabezpieczenia silnika, zabezpieczenia generatora itp. Dlatego moze sie zdarzy¢, ze niektorych oznaczen nie

bedzie na schemacie potgczen danego urzgdzenia.

Oznaczenie Opis

FE Podtaczenie uziemienia funkcjonalnego

Zasilanie Podtgczenie zasilania pomocniczego

L1 Wejscie L1 prgdu fazowego

L2 Wejscia pradu fazowego L2

L3 Wejscia pradu fazowego L3

Iz Wejscie pradu doziemnego Iz

L1 W1 Wejscie L1 pradu fazowego, strona uzwojenia 1

L2 W1 Wejscie pradu fazowego L2, strona uzwojenia 1

L3 W1 Wejscie pradu fazowego L3, strona uzwojenia 1

Iz W1 Wejscie pradu doziemnego Iz, strona uzwojenia 1

L1 W2 Wejscie L1 pradu fazowego, strona uzwojenia 2

L2 W2 Wejscie pradu fazowego L2, strona uzwojenia 2

L3 W2 Wejscie pradu fazowego L3, strona uzwojenia 2

Iz W2 Wejscie pradu doziemnego Iz, strona uzwojenia 2

U L1 Napiecie fazowe L1

ulL2 Napiecie fazowe L2

UL3 Napigcie fazowe L3

U112 Napiecie miedzyfazowe U 12

U 23 Napigcie miedzyfazowe U 23

U 31 Napiecie miedzyfazowe U 31

U X Wejscie pomiarowe napiecia ,do przodu” do pomiaru
napiecia szczatkowego lub do detekcji synchronizacji

BO Wyjscie styku, styk przetaczalny

NO Wyjscie styku, normalnie otwarte

DI Wejscie dwustanowe

COM Potaczenie wspdlne wejs¢ dwustanowych

Out+ Wyjscie analogowe + (0/4-20 mA lub 0-10 V)

IN- Wejscie analogowe + (0/4-20 mA lub 0-10 V)

N.C. Niepodtgczone

NIE UZYWAC Nie uzywaé

SC Styk samokontroli

GND Uziemienie
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Oznaczenie
Ost_ WCz
Potgczenie swiattowodowe

Tylko do uzycia z zewnetrznymi przektadnikami
prgdowymi odseparowanymi galwanicznie. Patrz
rozdziat Przektadniki pradowe w podreczniku.

Opis
Ekranowanie przewodu potgczeniowego
Potgczenie swiattowodowe

Tylko do uzycia z zewnetrznymi przektadnikami
prgdowymi odseparowanymi galwanicznie. Patrz
rozdziat Przektadniki pradowe w podreczniku.

Uwaga: Czute wejscia prgdowe

Schemat potgczen — patrz specyfikacja

Uwaga: Czute wejscia prgdowe

Schemat potgczen — patrz specyfikacja
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Ztacze X1: Karta zasilacza z wejsciami dwustanowymi

Ztgczel Ztgcze2 Ztgcze3 Zlacze4d Ztagczeb5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
i

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

Typ karty zasilacza oraz liczba wej$¢ dwustanowych na karcie uzywanych w tym ztgczu zalezg od typu

zamowionego urzgdzenia. R6zne wersje majg rozne zakresy funkcjonalnosci.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

m (DI8-X1): Ta grupa montazowa obejmuje zasilacz szerokozakresowy
oraz dwa niezespolone wejscia dwustanowe i szesc¢ (6) zespolonych wej$¢ dwustanowych.

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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DI8-X Zasilanie i wejScia dwustanowe

_ Dokrecié prawidtowym momentem.

__ 0,56-0,79Nm
5-7 lbsin
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Ta grupa montazowa obejmuje:

B szerokozakresowy zasilacz

B 6 wejScia dwustanowe, zgrupowane

m 2 wejscia dwustanowe, niezgrupowane
B Zigcze uziemienia funkcjonalnego

Uziemienie funkcjonalne

_ Oprécz uziemienia obudowy (uziemienie ochronne, patrz rozdziat
»Iinstalacja i okablowanie”) nalezy takze podiaczy¢ dodatkowy przewéd
uziemienia do karty zasilacza (uziemienie funkcjonalne, min. 2,5 mm?
[ AWG 13], moment dokrecenia 0,56-0,79 Nm [5-7 Ib-in]).
Podtaczyé ten przewdd uziemienia do zacisku nr 1, patrz ponizszy schemat
»Zaciski”.
Wszystkie potgczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne)
musz3a mie¢ niska induktancje, czyli musza by¢ mozliwie najkrétsze, oraz
musza spetnia¢ obowiazujace normy krajowe.

Zasilanie napieciowe pomocnicze

B Wejscia napieciowe pomocnicze (zasilacz szerokozakresowy) nie sg spolaryzowane. Urzgdzenie moze by¢
zasilane napieciem AC lub DC.

Wejscia dwustanowe

Dla kazdej grupy wejs¢ dwustanowych musi by¢ sparametryzowany
UWAGA e s A : "
odpowiedni zakres wejsciowy napiecia. Nieprawidlowe warto$ci progowe
przetaczania mogg by¢ przyczyng nieprawidiowego dziatania/nieprawidtowych
czaséw transmisji sygnatow.

Wejscia dwustanowe majg rézne wartosci progowe przetgczania (ktére mozna parametryzowac) (dwa zakresy
wejsciowe pradu przemiennego i pie¢ zakresow pradu statego). W przypadku szesciu zgrupowanych (podtgczonych
do wspdlnego potencjatu) i dwoch niezgrupowanych wejsé mozna zdefiniowaé nastepujgce poziomy przetgczania:

m 24V DC

m 48V DC/60V DC

m 110V AC/DC

m 230V AC/DC

Gdy na wejscie dwustanowe zostanie podane napiecie przekraczajgce 80% ustawionej wartosci progowej
przetgczania, rozpoznawana jest zmiana stanu (stan ,17). Gdy napiecie jest nizsze niz 40% ustawionej wartosci
progowej przetaczania, urzadzenie wykrywa stan ,0”.

UWAGA W przypadku zasilania pragdem statym biegun ujemny musi byé podtaczony
do wspolnego zacisku (COM1, COM2, COM3 — zobacz oznaczenia
zacisku).
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Zaciski
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Ztacze X2: Karta wyj$¢ przekaznika

Ztgczel Zigcze2 Zkgcze3 Zigczed Ztgczeb Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
i)

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

Typ karty w tym zlgczu zalezy od typu zamowionego urzadzenia. R6zne wersje majg rozne zakresy

funkcjonalnosci.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

m (RO-6 X2): Grupa montazowa z 6 wyjsciami przekaznika.

WSK AZOWK A Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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Wyjscia przekaznikowe

Liczba stykow wyj$¢ przekaznikowych jest zwigzana z typem urzadzenia lub oznaczeniem kodowym. Wyjscia
przekaznikowe sg przetaczalnymi stykami bezpotencjatowymi. W rozdziale [Przypisanie/wyjscia przekaznikowe]
opisano przypisanie wyjs¢ przekaznikowych. Zmienne sygnaty przedstawiono na liScie przypisan znajdujgcej sie w
zatgczniku.

_ Zapewnié¢ odpowiednie momenty dokrecania.

0,3Nm
2.651b:

in ~ |
0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

Nalezy odpowiednio rozwazy¢ obcigzalno$¢ prgdowg wyjsé przekaznikowych.
UWAGA N y .
Wiecej informacji podano w danych technicznych.
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Zaciski

Przypisanie elektromechaniczne
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Ztacze X3: Wejscia pomiarowe przektadnika prgdowego

Ztgczel Zigcze2 Zkgcze3 Zigczed Ztgczeb Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
%]

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

To ztacze zawiera wejscia pomiarowe przektadnika pragdowego. W zalezno$ci od kodu zamoéwieniowego moze to
by¢ standardowa karta pomiaru pradu lub karta czutego pomiaru prgdu doziemnego.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

m (TI-4 X3): Standardowa karta pomiaru pragdu doziemnego.

m (TIS-4 X3): Karta czutego pomiaru prgdu doziemnego. Dane techniczne wejscia czutego pomiaru pradu
doziemnego sg inne niz dane techniczne wej$¢ pomiaru pradu fazowego. Wiecej informacji podano w danych

technicznych.
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Tl X — Standardowa karta wej$é do pomiaru pragdéw fazowych i doziemnego

Ta karta pomiarowa jest wyposazona w 4 prgdowe tory pomiarowe: trzy umozliwiajgce mierzenie natezen pradéw
fazowych i jedno umozliwiajgce mierzenie natezenie prgdu doziemnego. Kazdy z prgdowych toréw pomiarowych

ma mozliwos¢ pomiaru w zakresie 1 Ai 5 A.

Wejscie pomiaru pragdu doziemnego mozna podtgczy¢ do przektadnika prgdowego przewodowego lub mozna tez

do niego podtaczy¢ sciezke sumy pradéw przektadnika pradu fazowego (potgczenie Holmgreena).

ANIEBEZPIECZENSTWO Przektadniki prgdowe muszg by uziemione po ich stronie wtérne;.

ANIEBEZPIECZENSTWO Przerwanie obwodow wtornych przektadnikow pradowych powoduje
powstawanie niebezpiecznych napigé.

Strona wtérna przektadnikéw pradowych musi zostaé zwarta, zanim zostanie

otwarty obwod pradowy do urzadzenia.

ANIEBEZPIECZENSTWO Wejscia pomiarowe prgdu moga zosta¢ podtgczone wytacznie do
przektadnikédw pomiaru pradu (z separacja galwaniczng).

m Nie wolno zamieniaé wejsé (1 A/5 A)

m Nalezy sie upewnié¢, ze wspotczynniki przetozenia i moc przektadnikow
pradowych zostaty wtasciwie dobrane. Jes$li dane znamionowe
przektadnikéw pradowych nie bedg wlasciwe, wéwczas normalne
warunki pracy mogg nie zosta¢ rozpoznane. Warto$é pobudzenia
jednostki pomiarowej wynosi okoto 3% znamionowego natezenia pradu
urzadzenia. Réwniez przektadniki pradowe wymagajg natezenia pradu
wiekszego od ok. 3% znamionowego natezenia pradu, aby zapewnié
wystarczajgca doktadnos¢. Przyktad: W przypadku przektadnika
pradowego 600 A (prad obwodu pierwotnego) wszystkie natezenia
pradéw ponizej 18 A nie bedg wykrywane.

m Przecigzenie moze spowodowaé zniszczenie wejsé pomiarowych lub

nieprawidtowe sygnaty. Przecigzenie oznacza, ze w przypadku zwarcia
obcigzalno$¢é prgdowa wejsé pomiarowych moze zostaé przekroczona.

Dokreci¢ prawidlowym momentem.
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1,35 Nm
11.91b:In

0,3 Nm
2.65Ib-In
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Zaciski
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Przektadniki pradowe (CT)

Nalezy sprawdzi¢ kierunek instalacji.

ANIEBEZPIECZENSTWO Strony wtérne przektadnikédw pomiarowych muszg byé koniecznie uziemione.

ANIEBEZPIECZENSTWO Wejscia pomiarowe pragdu moga zosta¢ podiaczone wytacznie do
przektadnikédw pomiaru pradu (z separacja galwaniczng).

W trakcie pracy obwody strony wtérnej przektadnikow pragdowych muszg byé
zwarte lub pracowaé w warunkach zblizonych do zwarcia.

WSK AZOWK A W celu p(.)mlar.u p.rqdu i n’aplema nalezy p.odia.czyc zewnetrzne przek%ac!n!kl
pradowe i napieciowe, ktére beda odpowiednie dla wymaganych warto$ci
znamionowych wejs¢ pomiarowych. Te urzadzenia zapewniajg niezbedng
izolacje.

Do wszystkich pomiarowych wejsé pragdowych mozna podtgczy¢ prad
znamionowy o natezeniu 1 A lub 5 A. Nalezy upewni¢ sie, czy okablowanie
jest prawidtowe.

Czuty pomiar pragdu doziemnego

Prawidtowym sposobem wykorzystania wejs¢ czutego pomiaru pradu jest pomiar matych pradéw, takich jak te,
ktére mogg wystapi¢ w sieciach izolowanych lub sieciach o wysokiej rezystancji uziemienia.

Ze wzgledu na czuto$c¢ tych wejs¢ pomiarowych nie nalezy uzywac ich do pomiaru pradéw ziemnozwarciowych,
ktére mogg wystapi¢ w sieciach o bezposrednim uziemieniu.

Jesli czute wejscie pomiarowe ma zosta¢ uzyte do pomiaru pradéw ziemnozwarciowych, nalezy koniecznie upewnic
sie, ze prady sg mierzone przez odpowiedni przektadnik zgodnie z danymi technicznymi urzgdzenia
zabezpieczajacego.
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Przyktady potaczen przektadnikéw pradowych

U L 13
xX?
° 1 1A —
- I |— 2 PAIIE L
Py 3 N
J 4 A
- 1 |— 5 PAME)
IL1l N
< 6
[] 7 1A —
- 53— |— 8 [AJIE 3
! 9 N
12 o L
11 PA(E 30
12 [L-

/L3l —_

3l0obl=1IL1+1L2 +1L3 = 310

Trojfazowy pomiar pradu; In wtéry = 5 A.

52 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Instalacja i potgczenie

L1 L2 L3
X?.
° 1 1A
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2 —p
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¢ i
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310 —»
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/L3l

Przektadnik Ferrantiego : Pomiar
praduzerowego (suma pradow
fazowych). Mazliwe zastosowanie —

w sieciachizolowanychi 2
skompensowanych . Ekranowanie .l_
powinno by¢ wykonane tak ze -
powrét nastepuje poprzez rdzen

przektadnika. §-|-

| L
L.—. —. iy 3l0obl=1IL1+IL2 +1L3

]7_ 310 mierz = 30

Trojfazowy pomiar pradu; In wtdrmy =1 A,
Pomiar prgdu doziemnego poprzez przektadniki typu kablowego, 3I10n wtérny = 1A,

Ostrzezenie!

Ekranowanie kabla musi przechodzi¢ poprzez przektadnik pragdowy zamocowany na kablu i
musi by¢ uziemione.
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Tréjfazowy pomiar pradu; In wtdrny = 5 A.
Pomiar pragdu doziemnego w uktadzie Holmgreena 310n wtérny = 5 A.
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1 L2 L3
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Trojfazowy pomiar pradu; In wtory = 1 A.
Pomiar pragdu doziemnego w uktadzie Holmgreena 3I0n wtorny = 1 A.
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Przektadnik Ferrantiego :
Pomiar pradu zerowego
(suma praddw fazowych ).
Mczliwe zastosowanie w
sieciachizdowanychi
skompensowanych .
Ekranowanie powinno by¢
wykonane tak ze powrdt
nastepuie poprzez rdzen
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Pomiar pradu dla dwoch faz w uktadzie otwartego tréjkata; 10 wtérny = 5 A.
Pomiar pradu doziemnego poprzez przektadniki typu kablowego, 310n wtdrny = 5 A.

Ostrzezenie!

Ekranowanie kabla musi przechodzi¢ poprzez przektadnik pradowy zamocowany na kablu i
musi by¢ uziemione.
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Trojfazowy pomiar pradu; In wtdrny = 1 A,
Pomiar pradu doziemnego w uktadzie Holmgreena 310n wtorny = 1 A,
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Ztacze X4: Wejscia pomiarowe przektadnika napieciowego

Ztaczel Ziacze2 Ztgcze3 Ztgczed Ztaczeb5 Zigczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
i3

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

To zlgcze zawiera wejscia pomiarowe przektadnika napieciowego.

Zaleznie od kodu zamdwienia wersja moze zawiera¢ oprocz wejs¢ pomiarowych przektadnikéw napieciowych takze

5 wyjs¢ przekaznikowych.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

m (TU): karta z 4 wejSciami pomiarowymi przektadnikéw napieciowych.

B (TU-K5): karta z 4 wejsciami pomiarowymi przektadnikéw napieciowych i 5 wyjsciami przekaznikowymi.

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyska¢ z kodu zamoéwieniowego.
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Wejscia pomiaru napiecia TUr X

Urzadzenie jest wyposazone w 4 wejscia pomiaru napiecia: trzy stuzace do pomiaru napie¢ miedzyfazowych
(,U127 ,U23”, ,U31") lub napie¢ faza-przewdd neutralny (,UL 7", ,UL2’, ,UL3”) i jednego dla pomiaru napiecia
szczatkowego ,UE”. Przy danych parametrach przektadnikow nalezy ustawi¢ wiasciwe potgczenie wejs¢ pomiaru
napiecia:

m faza-przewdd neutralny (gwiazda)
B miedzyfazowe (otwarty tréjkat, odpowiednio potgczenie w uktadzie V)

_ Dokrecié¢ prawidlowym momentem.

0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

UWAGA Nalezy wzig¢ pod uwage pole wirujgce uktadu zasilajgcego. Sprawdzi¢, czy
przektadnik zostat wtasciwie podigczony.

W przypadku podtgczenia w uktadzie V parametr ,VT kon” nalezy ustawi¢ na
.-miedzyfazowe”.

Wiecej informacji podano w danych technicznych.
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OR-5X — wyjscia przekaznikowe

Wyjscia przekaznikowe sg stykami bezpotencjatowymi. Wyjscia przekaznikowe przypisuje sie w sekgc;ji
Przypisanie/Wyjscia przekaznikowe. Zmienne sygnaty przedstawiono w sekgcji Lista przypisan.

_ Dokrecié prawidlowym momentem.

UWAGA

0,56-0,79Nm
5-7 lbsin

Nalezy odpowiednio uwzgledni¢ obcigzalno$¢ pradowa wyjs¢ przekaznikowych.
Wiecej informacji podano w danych technicznych.
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Oznaczenie zaciskow

Przypisanie stykéw
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Przektadniki napieciowe

Nalezy sprawdzi¢ kierunek instalacji przektadnikow napieciowych.

ANIEBEZPIECZENSTWO Strony wtérne przektadnikédw pomiarowych muszg byé koniecznie uziemione.

WSK AZOWK A W celu pomiaru pradu i hapiecia nalezy podtaczyé zewnetrzne przektadniki

pradowe i napieciowe, ktére bedg odpowiednie dla wymaganych warto$ci
znamionowych wejs¢ pomiarowych. Te urzadzenia zapewniajg niezbedng
izolacje.

Sprawdzanie wartosci mierzonych napiecia

Podtaczy¢ do przekaznika tréjfazowe mierzone napiecie o wartosci rownej napieciu znamionowemu.

WSK AZOWK A Podigczy¢ przektadniki pomiarowe (potaczenie w gwiazde/otwarty tréjkat) w
prawidtowy sposob.

Teraz ustawi¢ wartosci napiecia w zakresie napiecia znamionowego wraz z odpowiednig czestotliwoscig
znamionowa, ktére na pewno nie spowodujg wytgczen z powodu zbyt wysokiego lub zbyt niskiego napiecia.

Poréwnaé wartoéci pokazywane na wyswietlaczu urzgdzenia ze wskazaniami przyrzadéw pomiarowych.
Odchylenie musi by¢ zgodne z danymi technicznymi.

WSK AZOWK A W przypadku uzywania przyrzagdéw pomiarowych mierzacych rzeczywistg

warto$¢ skuteczng moga wystapi¢ wyzsze odchylenia, jesli podawane napiecie
ma bardzo duzg zawarto$¢ sktadowych harmonicznych. Poniewaz urzgdzenie
jest wyposazone w filtr sktadowych harmonicznych, uwzglednia tylko sktadowg
podstawowg (wyjatek: funkcje zabezpieczenia termicznego). Natomiast w
przypadku zastosowania przyrzgdu pomiarowego mierzacego rzeczywistg
warto$¢ skuteczng uwzgledniane sg takze sktadowe harmoniczne.
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Przyktady potaczen przektadnikédw napieciowych
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Tréjfazowy pomiar napiecia w uktadzie gwiazdy
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Tréjfazowy pomiar napigcia w uktadzie gwiazdy
Pomiar 3U0 napiecia szczatkowego poprzez dodatkowe uzwojenia (e-n) w uktadzie otwartego

trojkata
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Trojfazowy pomiar napiecia w uktadzie trojkata: potgczenie przewodéw wejs¢ pomiarowych
"potaczenie w trojkat"

A

Wskazdéwkal

Obliczenie 3U0 napiecia szczatkowego nie jest mozliwe.
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*=* Dostepnos¢ zalezna od typu
urzadzenia

Trojfazowy pomiar napiecia w uktadzie — uktad przewodow wejsé pomiarowych: ,gwiazda”.
Czwarte wejscie pomiarowe do pomiaru napiecia synchronizaciji.
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Trojfazowy pomiar napiecia w uktadzie trojkata: potaczenie przewodoéw wejs¢ pomiarowych:
"potaczenie w trojkat"
Pomiar 3U0 napiecia szczgtkowego poprzez dodatkowe uzwojenia (e-n) w uktadzie otwartego

tréjkata
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Pomiar napiecia dla dwdch faz w uktadzie otwartego tréjkata
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Ztacze X5: Karta z wieloma wejsciami i wyjSciami

Ztaczel Zigcze2 Ztgcze3 Ztgczed Ztaczeb5 Zigczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
§%

Typ karty w tym zlgczu zalezy od typu zaméwionego urzadzenia. Rézne wersje majg rézne zakresy

funkcjonalno$ci.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

m (RO-6 X5): grupa montazowa z 6 wyjsciami przekaznikowymi. Ta karta w ztgczu X5 jest taka sama jak w

ztgczu X2.

m (DI8-OR4 X5): grupa montazowa z 8 wejsciami dwustanowymi i 4 wyjsciami przekaznikowymi.

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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DI8 X — wejscia dwustanowe
Ten modut jest wyposazony w 8 pogrupowanych wej$¢ dwustanowych.

Rozdziat [Parametry urzgdzenia/Wejscia dwustanowe] zawiera informacje na temat przypisan wejsc
dwustanowych.

_ Dokrecié¢ prawidlowym momentem.

0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

UWAGA W przypadku zasilania pradem statym biegun ujemny musi by¢ podtaczony
do wspdlnego zacisku (COM1, COM2, COM3 — zobacz oznaczenia

zacisku).

UWAGA Dla kazdej grupy wejs¢ dwustanowych musi by¢é sparametryzowany
odpowiedni zakres wejsciowy napiecia. Nieprawidlowe wartosci progowe

przelaczania moga byé przyczyna nieprawidtowego

dzialania/nieprawidlowych czaséw transmisji sygnatéw.

WSK AZOWK A Stany wejsé dwustanowych przypisywane sg do wejs¢ modutéw (np. I[1]) na

podstawie ,listy przypisan”.

Wejscia dwustanowe majg rézne wartosci progowe przetgczania (ktéore mozna parametryzowac) (dwa zakresy
wejsciowe pradu przemiennego i pie¢ zakresow pradu statego). Dla kazdej grupy mozna definiowaé nastepujace
wartosci progowe przetagczania:

m 24V DC

m 48V DC/60V DC

m 110V AC/DC

m 230V AC/DC

Gdy na wejscie dwustanowe zostanie podane napiecie przekraczajgce 80% ustawionej wartosci progowej
przetaczania, rozpoznawana jest zmiana stanu (stan ,1”). Gdy napiecie jest nizsze niz 40% ustawionej wartosci
progowej przetaczania, urzadzenie wykrywa stan ,0”.

70 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Instalacja i potgczenie

OR-4X — wyjScia przekaznikowe

Wyjscia przekaznikowe to zestyki bezpotencjatowe. W sekcji Przypisanie / Wyjscia przekaznikowe przedstawiono
przypisanie wyjs¢ przekaznikowych. Zmienne sygnaty zostaty przedstawione w sekgciji Lista przypisan.

_ Dokrecié¢ prawidlowym momentem.

UWAGA

0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

Nalezy odpowiednio uwzgledni¢ obcigzalno$¢ pragdowag wyjsé¢ przekaznikowych.

Wiecej informacji podano w danych technicznych.
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Oznaczenie zaciskow

Przypisanie stykow
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Ztacze X6: Karta z wieloma wejsciami i wyjSciami

Typ karty w tym zlgczu zalezy od typu zaméwionego urzadzenia. Rézne wersje majg rézne zakresy

Ztaczel Zigcze2 Ztgcze3 Ztgczed Ztaczeb5 Zigczeb

X1

X2 X3 X4 X5 X6

11

X100

X101 X102 X103 X104

D
2

funkcjonalno$ci.

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

m (DI8-OR4 X6): grupa montazowa z 8 wejsciami dwustanowymi i 4 wyjsciami przekaznikowymi. Ta karta w
ztaczu X6 jest taka sama jak w ztgczu X5.

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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Wejscia dwustanowe

Ten modut jest wyposazony w 8 pogrupowanych wej$¢ dwustanowych.
Rozdziat [Parametry urzadzenia/wejScia dwustanowe] zawiera informacje na temat przypisan wejsc
dwustanowych.

_ Dokrecié prawidlowym momentem.

0,56-0,79Nm
5-7 lbsin

UWAGA W przypadku zasilania pragdem statym biegun ujemny musi byé podtaczony
do wspolnego zacisku (COM1, COM2, COM3 — zobacz oznaczenia

zacisku).

UWAGA Dla kazdej grupy wejs¢ dwustanowych musi byé sparametryzowany
odpowiedni zakres wejsciowy napiecia. Nieprawidlowe wartosci progowe

przelgczania moga by¢ przyczyna nieprawidtowego

dziatania/nieprawidtiowych czaséw transmisji sygnatow.

WSK AZOWK N Stany wej$¢ dwustanowych przypisywane sa do wejsé modutéw (np. I[1]) na

podstawie ,listy przypisan”.

Wejscia dwustanowe majg rézne wartosci progowe przetgczania (ktére mozna parametryzowac) (dwa zakresy
wejsciowe pradu przemiennego i pie¢ zakresow pradu statego). Dla kazdej grupy mozna definiowaé nastepujace
wartosci progowe przetgczania:

m 24V DC

m 48V DC/60V DC

®m 110V AC/DC

m 230V AC/DC

Gdy na wejscie dwustanowe zostanie podane napiecie przekraczajgce 80% ustawionej wartosci progowej
przetgczania, rozpoznawana jest zmiana stanu (stan ,17). Gdy napiecie jest nizsze niz 40% ustawionej wartosci
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progowej przetaczania, urzadzenie wykrywa stan ,0”.

75 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Instalacja i potgczenie

Oznaczenie zaciskow

Przypisanie elektromechaniczne
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Ztacze X100: Interfejs sieci Ethernet

Ztgczel Ztgcze2 Ztgcze3 Ztacze4d Ztgcze5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
AX100 X101 X102 X103 X104
&

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

W zaleznoéci od typu zamdwionego urzgdzenia moze by¢ dostepny interfejs sieci Ethernet.

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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Ethernet - RJ45

Zaciski

D +

-

TxD—
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Ztagcze X102: Komunikacja zabezpieczen

Ztaczel Ziacze2 Ztgcze3 Ztaczed Ztaczeb5 Zigczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
1%

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

Interfejs komunikacji zabezpieczen jest dostepny w ztgczu X102.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

B interfejs swiattowodowy do modutu ProtCom (komunikacja zabezpieczen).
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Komunikacja zabezpieczen przez tacze $wiattowodowe

Swiatlowéd (ztacze LC do diugodystansowej komunikacji zabezpieczen)*

Fibre connection / LWL
RxD TxD

UWAGA

Po podtaczeniu ztagcza LC do komunikacji zabezpieczajgcej na duza
odlegtos¢ nalezy zamocowa¢ metalowa nasadke zabezpieczajaca.

Moment dokrecania sruby wynosi 0,3 Nm (2,65 Ib-in).

Swiatlowéd (ztacze ST)*

*Dostepnosc¢ zalezy od opcji zamdwienia
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Ztacze X103: Transmisja danych

Ztgczel Ztgcze2 Ztgcze3 Zlacze4d Ztgczeb5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 ~ X102 X103 X104
1%

Tyt urzadzenia (ztgcza)

Interfejs transmisji danych w zigczu X103 zalezy od typu zamdwionego urzgdzenia. Zakres funkciji zalezy od typu

interfejsu transmisji danych.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

zaciski RS485 do Modbus, DNP i IEC;

interfejs swiattowodowy do Modbus, DNP i IEC;

interfejs Swiattowodowy do Profibus;

interfejs D-SUB do Modbus, DNP i IEC;
interfejs D-SUB do Profibus.
interfejs swiattowodowy do sieci Ethernet.

WSK AZOWK A Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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Modbus® RTU/IEC 60870-5-103 przez ztagcze RS485

_ Dokrecié¢ prawidlowym momentem.
0,3Nm

2.65Ib:In

123456 ” 6 U

e e e e

0,23 Nm
2.03 Ib‘In
RS485
Przekaznik zabezp
+5V GND
= S| 78
gl 1200 Uig 2
oz 8
I I T
™
- |n|m|« |w|o
X

RS485 — przypisania elektromechaniczne

Przekaznik zabezp

+5V GND
R1=560 0 ||R1 g, [|F
R2=120 O ]

—1°]]

[T Ost WCz

o|[ JHF—

NI TP
W[ JIN
ad [
o]

r 2 . ® B . 7
WSKAZOWKA Przewéd pf)’rac’zenlowy Modbfjs /IEC 698?0 5-103 musi by¢ ekrar.10wany.
Ekran musi by¢ przykrecony $rubg ponizej ztgcza z tylu urzgdzenia.

Komunikacja jest typu pétdupleksowego.
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Przyktad podtgczenia, urzagdzenie w $rodku magistrali

Przekaznik zabezp

+5V GND

= R1 R1
R1=1560 Q R2

R2=120 Q
i
2 3
|

ET Ost WCz

—

o| I HF——

[
4 5

=[]

Przyktad podtgczenia, urzgdzenie na koncu magistrali
(ustawienie zworek aktywujgce rezystor koricowy)

Przekaznik zabezp

+5V ND

| = N

(@)

Ri=560 0 |[[R1 ., [R I =

R2=120 Q - 3
-+

——9] [eF——

6

=[]
NI ]
W]
ad [
o]

[
[]
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Opcje ekranowania (2 przewody + ekran)

@

Q
1000000 ©

Ekranowanie po stronie
master uziemione. Uzyte
rezystory terminujgce.

10000001

z 8
o g ;I 220F
: 3 = wewn)
& oz IQ—: = 8"'”1 —l—
\ =

12 3 4

Ekranowanie po stronie
urzgdzenia uziemione. Uzyte
rezystory terminujgce.

Opcje ekranowania (3 przewody + ekran)

N

o Z.%;%\mﬁ
Ea.zpn—:g_‘qﬁ,
000000
1 2 3 4 5 6

%

Ekranowanie po stronie
master uziemione. Uzyte
rezystory terminujace .

)

G

~4h L

5 ©

>0
o z 83
FoazE28+44-L
000000[s
1 2 3 4 5 6

5
L]
L

Ekranowanie po stronie
urzadzenia uziemione. Uzyte
rezystory terminujace.

a 2]%%&;\%

EszﬁE—-«h\JT—
000000 ©

12 3 4 5 6

Ekranowanie po stronie
master uziemione. Brak

rezystoréw terminujgcych.
N
& z _g g| iy
FaoazE?Z2 EF*H\JT—
000000 ©
12 3 4 5 6

Ekranowanie po stronie

master uziemione.

. Brak

rezystoréw terminujgcych.

RN

&
FozFE

o | [ [Wspdlny
\Ost
1.
13
A
.||_

Ekranowanie po stronie
urzadzenia uziemione. Brak

rezystoréw terminujgcych.
z 0
o z g 5‘ 22nF
v 0 5 wewn
FozFsz Q’_'H‘I\—L—
5 6

Ekranowanie po stronie
urzadzenia uziemione. Brak
rezystoréw terminujgcych.
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Profibus DP/Modbus® RTU/IEC 60870-5-103 przez $wiatlowdd

Swiattowod
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Modbus® RTU/IEC 60870-5-103 przez ztagcze D-SUB

D-SuB

Przypisanie elektromechaniczne

D-SUB przypisanie gniazdo

1 Uziemienie/ekranowanie

3RxD TxD - P: Wysoki poziom

4 RTS-sygnat

5DGND: GND, neg. Potencjat napiecia pomocniczego
6 V/P: pos. Potencjat napiecia pomocniczego

8 RxD TxD - N: Niski poziom

WSK AZOWK A Przewéd potgczeniowy musi byé ekranowany.
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Profibus DP przez D-SUB

D-SuB

Przypisanie elektromechaniczne

D-SUB przypisanie gniazdo

1 Uziemienie/ekranowanie

3RxD TxD - P: Wysoki poziom

4 RTS-sygnat

5DGND: GND, neg. Potencjat napiecia pomocniczego
6 V/P: pos. Potencjat napiecia pomocniczego

8 RxD TxD - N: Niski poziom

WSK AZOWK A Przewéd komunikacyjny musi by¢ ekranowany. Ekranowanie musi byé
przykrecone z tytu urzgdzenia wkretem oznaczonym symbolem uziemienia.
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Profibus DP/Modbus® RTU/IEC 60870-5-103 przez $wiatlowdd

Swiattowod
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Ethernet/TCP/IP za posrednictwem Swiatltowodu

Swiattowéd — FO

UWAGA

Fibre connection / LWL
RxD TxD

Po podtaczeniu ztacza LC nalezy zamocowaé metalowg nasadke
zabezpieczajaca.

Moment dokrecania sruby wynosi 0,3 Nm (2,65 Ib-in).
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Ztacze X104: IRIG-BO0OX i styk kontrolny

Ztgcze1 Ztgcze2 Ztgcze3 Ziacze4d Ztaczeb Ztaczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
§%

Tyt urzgdzenia (ztgcza)

Skiada sie z IRIG-BO0X i styku systemu (styku kontrolnego).
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Zestyk samokontroli (SC)/zestyk gotowosci i IRIG-BO0X

_ Dokrecié¢ prawidlowym momentem.

0,55 Nm
4.87 Ib-In

0,3 Nm
2.65 Ib-In

Zacisk

— IRIG-B+
— IRIG-B-
3\‘

1
2
3
4
5

X104

Przypisanie elektromechaniczne

X104

2]
]l =
LN
L]
L]
L J|lo
2]

sccC

IRIG-B+
IRIG-B+
SCn.c.
SC n.o.

Zestyk samokontroli(przekaznik SC)/zestyk gotowosci nie mogg by¢ konfigurowane. Zestyk systemu to zestyk
przetgczny, ktéry zatgcza sie, gdy w urzgdzeniu nie wystepujg usterki wewnetrzne. Podczas uruchamiania
urzadzenia zestyk samokontroli (przekaznik SC)/zestyk gotowosci pozostajg wylgczone (niepobudzone). Zaraz po
prawidtowym uruchomieniu (gdy zabezpieczenie stanie sie aktywne) zestyk samokontroli (przekaznik SC)/zestyk
gotfowosci zatgcza sie i wigcza sie odpowiednio przypisana dioda LED (System OK) (patrz rozdziat ,Samokontrola”).
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Interfejs PC — X120

USB (Mini-B)

Interfejs USB do
ustawiania
parametrow i
oprogramowania do
oceny - X120

Obudowa B1, B2 i B3

...................
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Nawigacja i obstuga

Ponizsza ilustracja dotyczy urzgdzen zabezpieczajgcych z malym wyswietlaczem:

WOODWARD

High PFRROTEC EEE

© O © © ¢
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Ponizsza ilustracja dotyczy urzgdzen zabezpieczajgcych z duzym wyswietlaczem:

A SYSTEM

WOODWARD
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Grupa A diod
LED (po lewej)

Dioda LED
~System OK”

Wyswietlacz

Komunikaty informujg o
warunkach eksploatacyjnych,
danych systemu oraz innych
szczegotach urzadzenia. Oprocz
tego zapewniajg informacije o
usterkach i dziataniu urzgdzenia,
jak tez innych stanach
urzadzenia i wyposazenia.

Do diod LED mozna dowolnie
przypisywaé sygnaty alarmowe z
LJisty przypisan”.

Opis wszystkich sygnatow
alarmowych dostepnych w
urzgdzeniu zawiera

LLISTA PRZYPISAN” W zatgczniku.

Jesli podczas pracy urzadzenia
dioda LED ,System OK” miga na
czerwono, nalezy natychmiast
skontaktowac sie z dziatem
serwisu.

Na wyswietlaczu mozna
odczytywac¢ dane robocze i
edytowac parametry.

Grupa B LED
(po prawej)

Komunikaty informujg o
warunkach eksploatacyjnych,
danych systemu oraz innych
szczegotach urzadzenia. Oprocz
tego zapewniajg informacje o
usterkach i dziataniu urzgdzenia,
jak tez innych stanach
urzgdzenia i wyposazenia.

Do diod LED mozna dowolnie
przypisywac sygnaty alarmowe z
Jisty przypisan” .

Opis wszystkich sygnatéw
alarmowych dostepnych w
urzagdzeniu zawiera ,lista

przypisan” w zatgczniku.

Przyciski
funkcyjne

Funkcje ,PRZYCISKOW

FUNKCYJNYCH” zalezg od
kontekstu. Biezgca funkcja jest
wskazywana/symbolizowana w
dolnym wierszu wyswietlacza.

Moga by¢ dostepne nastepujgce
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Nawigacja i obstuga

Przycisk INFO
(sygnaty/komuni
katy)

funkcje:
m Nawigacja

B Zwigkszanie/zmniejszanie
wartosci parametrow

B Przewijanie strony menu w
gore/w dot

B Przenoszenie kursora do
wybranej cyfry

m Przejscie do trybu ustawiania
parametrow (symbol klucza).

Przeglgdanie biezgcego
przypisania diody LED. Przycisk
bezposredniego wyboru mozna
nacisng¢ w dowolnym
momencie.

Jednokrotne nacisniecie
przycisku INFO powoduje

wyswietlenie ,sYGNALOW LED Po
LEwWEJ”. Ponowne nacisniecie
przycisku INFO powoduje
wys$wietlenie ,sYGNALOW LED PO
PRAWEJ”. Ponowne nacisniecie

przycisku INFO powoduje
wyjscie z menu LED.

W tym miejscu bedg pokazane
tylko pierwsze przypisania diod
LED. Co trzy sekundy bedg
wyswietlane (migajgce)
,PRZYCISKI FUNKCYJNE".

Wyswietlanie wielu przypisan

Nacisniecie przycisku INFO
powoduje wyswietlenie tylko
pierwszego przypisania danej
diody LED. Co trzy sekundy
bedag wyswietlane (migajgce)
,PRZYCISKI FUNKCYJNE".

Jesli do diody LED jest
przypisanych kilka sygnatéw (co
jest wskazywane przez trzy
kropki), stan wielu przypisan
mozna sprawdzi¢ w sposob
opisany ponizej.

W celu wyswietlenia wszystkich
przypisan nalezy wybra¢ diode
LED za pomocg ,PRZYCISKOW
FUNKCYJNYCH” ,w gore” i ,w
dot”.
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Za pomocg przycisku
funkcyjnego ,w prawo” mozna

wywota¢ podmenu tej diody
LED, ktére zawiera szczegodtowe
informacje na temat stanu
wszystkich sygnatow
przypisanych do tej diody.
Symbol strzatki wskazuje diode
LED, ktorej przypisania sg
aktualnie wyswietlane.

Za pomocg przyciskow
funkcyjnych ,w gore” oraz ,w
doét” mozna wywotaé
nastepna/poprzednig diode
LED.

Aby wyjs¢ z menu LED, nalezy
kilka razy nacisng¢ przycisk
funkcyjny ,w lewo”.

7 ,Przycisk C” Anulowanie zmian i
potwierdzanie komunikatow.

W celu zresetowania nalezy
nacisna¢ przycisk funkcyjny
,Klucz maszynowy” i wprowadzi¢
hasto.

Menu resetowania mozna

zamkngc, naciskajgc przycisk
funkcyjny ,strzatka w lewo”.

8 Interfejs USB  Potgczenie z programem Smart
(potaczenie z oy jest realizowane przez
programem interfejs USB.

Smart view)

9 Przycisk ,0K” Jednokrotne nacisniecie
m przycisku ,OK” powoduje
tymczasowe zapisanie zmian

parametréw. Ponowne
nacisnigcie przycisku ,OK”
powoduje zapisanie tych zmian
na state.

10 Przycisk Bezposredni dostep do menu
CTRL ,CTRL™ sterowania.

* = Niedostepny w niektorych urzgdzeniach.
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Podstawy obstugi menu

Graficzny interfejs uzytkownika jest odpowiednikiem drzewka menu o strukturze hierarchicznej. Do przechodzenia
do poszczegélnych podmenu stuzg ,PRZYCISKI FUNKCYJNE”/nawigacyjne. Funkcje ,PRZYCISKOW
FUNKCYJNYCH” sg wyswietlane w postaci symboli u dotu wyswietlacza.

Przycisk Opis
funkcyjn
y

[ & ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w gore” umozliwia przejscie do wczesniejszej opcji menu/parametru
na liscie poprzez przewijanie w gore.

4 ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w lewo” umozliwia przejécie o jeden krok w tyt.

[ | -,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w doét” umozliwia przejscie do nastepnej opcji menu/parametru na
liScie poprzez przewijanie w dot.

2 ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w prawo” umozliwia przejécie do podmenu.

-,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,poczatek listy” umozliwia przejscie od razu na poczatek listy.

PRZYCISK FUNKCYJNY” koniec listy” umozliwia przejscie od razu na koniec listy.

,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,+’stuzy do zwiekszania okreslonej cyfry. (diuzsze nacisniecie ->
szybko).

[ - ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,-” stuzy do zmniejszania okreslonej cyfry. (diuzsze nacisnigcie ->
szybko)

LPRZYCISK FUNKCYJNY” ,w lewo” stuzy do przejscia o jedng cyfre w lewo.

-,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w prawo” stuzy do przejscia o jedng cyfre w prawo.

P ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,Ustawianie parametréw” stuzy do wywolywania trybu ustawien
parametrow.

=23 PRZYCISK FUNKCYJNY” ,Ustawianie parametrow” stuzy do wywotywania trybu ustawien
parametrow. Wymagane uwierzytelnienie przy uzyciu hasta.

,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,usun” stuzy do usuwania danych.

| F | Do szybkiego przewijania do przodu stuzy ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,szybko do przodu”

Bl Do szybkiego przewijania do tytu stuzy PRZYCISK FUNKCYJNY ,szybko do tytu”.

Aby powrdci¢ do menu gtéwnego, nalezy naciskac przycisk funkcyjny ,strzatka w lewo” do momentu, az wyswietli

sie ,menu gtébwne”.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Konfigurowanie wejs¢ dwustanowych

Nalezy ustawi¢ nastepujgce parametry kazdego z wejs¢ dwustanowych:

m Napiecie znamionowe

B Czas odskokow. zmiana stanu wej$¢ dwustanowych nastgpi dopiero po uptywie czasu eliminacji drgan

(odskokdw).

B Negacja (w razie koniecznosci)

Elimin drgan stykow

XOR

Wejscia X.WE x

t 0

A

Stan wejscia cyfrowego

Czas eliminacji drgan zaczyna by¢ odmierzany za kazdym razem, gdy zmienia

Oprocz czasu eliminacji drgan, ktdéry mozna ustawi¢ za pomoca

Negacja Wej
Nieaktywny
Negacja Wej Aktywny
Napiecie nominalne
Sygnat wejsciowy ——— I
UWAGA ; o
sie stan sygnatu wejsciowego.

UWAGA

oprogramowania, zawsze wystepuje sprzetowy czas eliminacji drgan (okoto 12
ms), ktérego nie mozna wytgczy¢.
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Przypisanie wejs¢ dwustanowych

W celu okreslenia, gdzie powinno zostaé przypisane wejscie dwustanowe, dostepne sg dwie opcje.

Opcja Opcja

© 2

Param Urzgdzenia/Wejscie dwustan

Opcja 1 - przypisanie wejscia dwustanowego do jednego lub wielu modutéw.

Dodawanie przypisania:
W menu [Parametry urzadzenia/Wejscia dwustanowe] wejscia dwustanowe mozna przypisa¢ do jednej lub
wielu pozycji docelowych.

Wywotaé wejscie dwustanowe (strzatka w prawo na wejsciu dwustanowym). Klikngé przycisk funkcyjny
L2Ustawianie parametrow/Klucz”. Klikna¢ opcje ,Dodaj”i przypisa¢ pozycje docelowa. Przypisa¢ dodatkowe
pozycje docelowe zgodnie z potrzebami.

Usuwanie przypisania:
Jak opisano powyzej, wybra¢ wejscie dwustanowe, ktére ma by¢ edytowane w interfejsie HMI.

Wywotaé przypisania wejscia dwustanowego (strzatka w prawo na wejsciu dwustanowym) i wybraé
przypisanie, ktére ma zosta¢ wycofane/usuniete (musi ono zosta¢ zaznaczone kursorem). Przypisanie
mozna teraz usung¢ w interfejsie HMI, naciskajac przycisk funkcyjny Ustawianie parametrow i wybierajgc
opcje Usun. Potwierdzi¢ aktualizacje ustawien parametrow.

— potaczenie wejscia modutu z wejsciem dwustanowym

Wywotaé modut. W obrebie tego modutu przypisac¢ wejscie dwustanowe do wejscia modutu. Przykiad: Modut
zabezpieczenia powinien by¢ blokowany zaleznie od stanu wejscia dwustanowego. W tym celu przypisac
wejscie dwustanowe do wejscia blokujgcego w obrebie parametréw globalnych (np. ZewBIk 1).
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Sprawdzanie przypisan wejscia dwustanowego

Aby sprawdzi¢ pozycje docelowe, do ktérych jest przypisane wejscie dwustanowe, nalezy postepowac nastepujgco:
Wywotaé menu [Parametry urzgdzenia/Wejscia dwustanowe].

Przejs¢ do wejscia dwustanowego, ktére ma zostac¢ sprawdzone.

W interfejsie HMI.:

Przypisanie wielokrotne, tzn. kiedy wejscie dwustanowe jest uzywane wiecej niz raz (jesli jest przypisane do wielu
pozycji docelowych), jest oznaczone symbolem ,....” za danym wejsciem. Wywotac to wejscie dwustanowe,
naciskajgc przycisk funkcyjny Strzatka w prawo, aby wyswietli¢ liste pozycji docelowych tego wejscia.
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DI-8P X

Wejscia X1

Parametry urzadzenia wej$é dwustanowych na karcie DI-8P X

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomySiny Sciezka menu
Napiecie nominalne Napiecie nominalne wej$¢ cyfrowych 24V DC, 24V DC [Param Urzadzenia
48 V AC, /Wejscia
® 60V DC, dwustanowe
110V DC, /Wejscia X1
230V DC, [Grupa 1]
110 VAC,
230 VAC
Negacja Wej 1 Negacja sygnatow wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
[Grupa 1]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw Bez czasu zaniku  Bez czasu zaniku [Param Urzadzenia
stykow 1 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych drgan, drgan Weisci
) : . A Wejscia
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minaf
. . ] 20 ms, dwustanowe
czas zaniku drgan zestykow.
® 50 ms, Wejscia X1
100 ms /Grupa 1]
Napiecie nominalne Napiecie nominalne wej$¢ cyfrowych 24V DC, 24V DC [Param Urzadzenia
48 V AC, /Wejscia
® 60V DC, dwustanowe
110V DC, /Wejscia X1
230V DC, IGrupa 2]
110 VAC,
230 VAC
Negacja Wej 2 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
IGrupa 2]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretaciji sygnatow Bez czasu zaniku  Bez czasu zaniku [Param Urzadzenia
stykow 2 przejSciowych, zmiana stanu wej$¢ dwustanowych drgan, drgan Weicia
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat )
. . . 20 ms, dwustanowe
czas zaniku drgan zestykow.
@ 50 ms, IWejscia X1
100 ms IGrupa 2]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

‘ Parameter

Opis

Napiecie nominalne Napiecie nominalne wej$¢ cyfrowych

X

Negacja Wej 3

Elimin drgan
stykow 3

X

Negacja Wej 4

Elimin drgan
stykéw 4

X

Negacja Wej 5

X

Negacja sygnatow wejsciowych

Aby uniknag¢ btednej interpretaciji sygnatow

przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych

bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minaf

czas zaniku drgan zestykow.

Negacja sygnatow wejsciowych

Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw

przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych

bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat

czas zaniku drgan zestykow.

Negacja sygnatow wejsciowych

Zakres ustawien
24V DC,

48 V AC,

60 V DC,

110 VDC,
230V DC,

110 VAC,

230 VAC
Nieaktywny,
Aktywny

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,

50 ms,

100 ms
Nieaktywny,
Aktywny

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,

50 ms,

100 ms
Nieaktywny,
Aktywny

Domysiny
24V DC

Nieaktywny

Bez czasu zaniku
drgan

Nieaktywny

Bez czasu zaniku
drgan

Nieaktywny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1

/Grupa 3]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1

/Grupa 3]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1

IGrupa 3]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1

IGrupa 3]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1

IGrupa 3]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1

IGrupa 3]

Elimin drgan
stykow 5

X

Aby unikng¢ btednej interpretacji sygnatéw

przejsciowych, zmiana stanu wej$¢ dwustanowych

bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat

czas zaniku drgan zestykow.

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,
50 ms,
100 ms

Bez czasu zaniku
drgan

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1

[Grupa 3]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja Wej 6 Negacja sygnatow wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wejécia
@ dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 3]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw Bez czasu zaniku  Bez czasu zaniku [Param Urzadzenia
stykéw 6 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych drgan, drgan Weisci
. . . SO ejscia
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minaf
. . . 20 ms, dwustanowe
czas zaniku drgan zestykow.
@ 50 ms, IWejscia X1
100 ms /Grupa 3]
Negacja Wej 7 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
IGrupa 3]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretaciji sygnatow Bez czasu zaniku  Bez czasu zaniku [Param Urzadzenia
stykow 7 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych drgan, drgan s
; . . I /Wejscia
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat
. . . 20 ms, dwustanowe
czas zaniku drgan zestykow.
@ 50 ms, Wejécia X1
100 ms IGrupa 3]
Negacja Wej 8 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
IGrupa 3]
Elimin drgan Aby unikng¢ btednej interpretacii sygnatow Bez czasu zaniku  Bez czasu zaniku [Param Urzadzenia
stykow 8 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych drgan, drgan Weikcia
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat 20 ms dwujstanowe
czas zaniku drgan zestykow. 8 '
@ 50 ms, Wejscia X1
100 ms [Grupa 3]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Sygnaty wejs¢ dwustanowych na karcie DI-8P X

‘ Signal Opis

WE 1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 8 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

DI-8 X

Weijscia X5 .Wejscia X6

Parametry urzadzenia wej$¢é dwustanowych na karcie DI-8 X

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomySiny Sciezka menu
Napiecie nominalne Napiecie nominalne wej$¢ cyfrowych 24V DC, 24V DC [Param Urzadzenia
48 V AC, /Wejscia
® 60V DC, dwustanowe
110V DC, /Wejscia X5
230V DC, [Grupa 1]
110 VAC,
230 VAC
Negacja Wej 1 Negacja sygnatow wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X5
[Grupa 1]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw Bez czasu zaniku  Bez czasu zaniku [Param Urzadzenia
stykow 1 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych drgan, drgan o
. . . AT /Wejscia
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minaf
. , ] 20 ms, dwustanowe
czas zaniku drgan zestykow.
® 50 ms, Wejscia X5
100 ms /Grupa 1]
Negacja Wej 2 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X5
IGrupa 1]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw Bez czasu zaniku  Bez czasu zaniku [Param Urzadzenia
stykow 2 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych drgan, drgan Weicia
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat )
. . . 20 ms, dwustanowe
czas zaniku drgan zestykow.
@ 50 ms, Wejécia X5
100 ms IGrupa 1]
Negacja Wej 3 Negacja sygnatow wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wejécia
® dwustanowe
/Wejscia X5
IGrupa 1]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

‘ Parameter

Elimin drgan
stykow 3

X

Negacja Wej 4

Elimin drgan
stykow 4

X

Negacja Wej 5

X

Opis

Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw
przejSciowych, zmiana stanu wej$¢ dwustanowych
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat
czas zaniku drgan zestykow.

Negacja sygnatow wejsciowych

Aby unikna¢ btednej interpretaciji sygnatow

przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych

bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat
czas zaniku drgan zestykow.

Negacja sygnatow wejsciowych

Zakres ustawien

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,

50 ms,

100 ms
Nieaktywny,
Aktywny

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,
50 ms,
100 ms
Nieaktywny,

Aktywny

Domysiny

Bez czasu zaniku
drgan

Nieaktywny

Bez czasu zaniku
drgan

Nieaktywny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
/Grupa 1]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
/Grupa 1]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
IGrupa 1]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
IGrupa 1]

Elimin drgan
stykéw 5

X

Negacja Wej 6

Elimin drgan
stykéw 6

X

Negacja Wej 7

X

Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw
przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat
czas zaniku drgan zestykow.

Negacja sygnatow wejsciowych

Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw

przejSciowych, zmiana stanu wej$¢ dwustanowych

bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat
czas zaniku drgan zestykow.

Negacja sygnatow wejsciowych

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,

50 ms,

100 ms
Nieaktywny,
Aktywny

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,

50 ms,

100 ms
Nieaktywny,
Aktywny

Bez czasu zaniku
drgan

Nieaktywny

Bez czasu zaniku
drgan

Nieaktywny

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
IGrupa 1]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
[Grupa 1]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
/Grupa 1]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
/Grupa 1]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

‘ Parameter

Elimin drgan
stykow 7

X

Negacja Wej 8

Elimin drgan
stykéw 8

X

Opis
Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw

przejSciowych, zmiana stanu wej$¢ dwustanowych

bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat

czas zaniku drgan zestykow.

Negacja sygnatow wejsciowych

Aby unikna¢ btednej interpretaciji sygnatow

przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych

bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat

czas zaniku drgan zestykéw. 8

Zakres ustawien

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,

50 ms,

100 ms
Nieaktywny,
Aktywny

Bez czasu zaniku
drgan,

20 ms,
50 ms,
100 ms

Domysiny

Bez czasu zaniku
drgan

Nieaktywny

Bez czasu zaniku
drgan

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
/Grupa 1]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
/Grupa 1]

[Param Urzadzenia
/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X5
IGrupa 1]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Sygnaty wejs¢ dwustanowych na karcie DI-8 X

‘ Signal Opis

WE 1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
WE 8 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Ustawienia przekaznikow wyjsciowych

Warunki wyj$¢ modutu i funkcje sygnatéw/zabezpieczen (takie jak blokowanie w tyt) mozna przekaza¢ za pomoca
przekaznikéw alarmowych. Przekazniki alarmowe sg stykami bezpotencjatowymi (ktérych mozna uzy¢ jako stykow
rozwiernych lub zwiernych). Kazdemu przekaznikowi alarmowemu mozna przypisaé do 7 funkcji z ,listy przypisan”.

Dla kazdego z wyjs¢ przekaznikowych mozna ustawic nastepujgce parametry:
« Do 7 sygnatéw z listy przypisan (potgczonych operatorem LUB)
« Kazdy z przypisanych sygnatdw mozna odwrdcic.

«  Wspdlny stan wyjscia przekaznikowego mozna odwrdécic¢ (zasada natezenia pradu obwodu otwartego lub
zamknietego).

- Za pomocg trybu pracy mozna okresli¢, czy wyjscie przekaznikowe dziata na zasadzie pradu roboczego
czy obwodu zamknietego.

« ,Samoutrzymywany” aktywny lub nieaktywny

m ,Samoutrzymywany = nieaktywny”
Jesli funkcja samoutrzymywania jest ,nieaktywna’, styk alarmowy wiasciwy dla przekaznika
alarmowego przyjmie stan przypisanych alarméw.

B ,Samoutrzymywany = aktywny”
Jesli funkcja samoutrzymywania jest ,aktywna’, zostanie zapisany stan styku alarmowego
wiasdciwego dla przekaznika alarmowego ustawionego przez alarmy.

Przekaznik alarmowy mozna potwierdzi¢ dopiero po wyzerowaniu sygnatéw, ktére
zainicjowaly ustawienie przekaznika i po uptywie minimalnego czasu retencji.

« ,Czas utrzymania™ Przy zmianach sygnatu przekaznik bedzie utrzymywany w stanie pobudzonym lub
zwolnionym co najmniej przez czas ustawiony jako minimalny czas samoutrzymywania.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Jesli wyjsciom przekaznikowym zostanie nadany parametr
UWAGA : A A
Podtrzymanie=akiywne, beda zachowywaé potozenie (powracaé do niego)
nawet w przypadku wystgpienia przerwy w zasilaniu.

Jesli przekaznikom z wyjsciami przekaznikowymi zostanie nadany parametr
sPodtrzymanie = aktywne”, wyjScia przekaznikowe zachowajg stan réwniez po
przeprogramowaniu. Ta zasada obowigzuje takze wtedy, gdy parametr
Podtrzymanie ma ustawiong warto$¢ nieakfywne. Zresetowanie wyjscia
przekaznikowego, ktére zablokowato sygnat, zawsze bedzie wymagaé
potwierdzenia.

WSK AZOWK A Parametru ,PrzekaZnik System OK” (samokontrola) nie mozna konfigurowac.

Opcje potwierdzania
Przekazniki z wyjsciami przekaznikowymi mozna potwierdzac:
B Przyciskiem ,C” na panelu operatora.

B Kazde dwustanowe wyjscie przekaznikowe mozna potwierdzi¢ sygnatem z listy przypisan” (jesli zostanie
ustawiony parametr ,Podfrzymanie = aktywne”).

B Za pomocg modutu ,Zew potwierdzenie” mozna potwierdzi¢ wszystkie dwustanowe wyjscia przekaznikowe
naraz, o ile sygnat potwierdzenia zewnetrznego wybrany z ,listy przypisan” przyjmie wartos¢ ,prawda” (np. stan
wejscia dwustanowego).

m W systemie SCADA mozna potwierdzi¢ wszystkie przekazniki z wyjsciami przekaznikowymi naraz.
Dla stykow wyjs¢ przekaznikowych mozna wymusi¢ stan lub wylaczy¢ ich uzbrojenie
(wsparcie techniczne dotyczace uruchamiania: patrz rozdziaty Serwis/Rozbrajanie

stykow wyjsciowych przekaznika i Serwis/Wymuszanie stanu stykow wyjsciowych
przekaznika).
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Styk systemu

Przekaznik alarmowy System OK (SC) to ,,STYK GOTOWOSCI” URZADZENIA. Jego miejsce montazu zalezy od typu
obudowy. Patrz schemat instalacji urzgdzenia (styk WDC).

Przekaznika System OK (SC) nie mozna konfigurowac. Styk systemu to styk pradu roboczego, ktéry jest
pobudzony, gdy urzgdzenie jest wolne od usterek wewnetrznych. Podczas rozruchu urzgdzenia przekaznik System
OK (SC) pozostaje zwolniony. Zaraz po rozruchu systemu przekaznik zostaje pobudzony, a przypisana dioda LED
zaczyna swieci¢ (patrz rozdziat Samokontrola).
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

OR-6 X

Woyjscia X2 \Wyjscia X5

Komendy bezposrednie urzadzenia OR-6 X

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomySiny Sciezka menu

ROZBROJENIE (To jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby Nieaktywny, Nieaktywny [Serwis
przekazniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie .
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaznikow ktore ~ ~<WMY ryb testu (Nieak)

® nie s w stanie podtrzymania lub nie uptynat czas ich /ROZBROJENIE
zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzié o
procedure przegladu, z uniknigciem catkowitego IWyjscia X2]
wylaczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.

(Blokady polowe i przekaznik samokontroli nie moggq
by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie
wyjécia przekaznikowe beda z powrotem
UZBROJONE.

Dostepne tylko gdy: ROZBROJENIE Kontr = Aktywny

Wymu$ Wszystkie | Za pomoca, tej funkcji mozna nadpisa¢ (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis

Wyjécia odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjscia | . .
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik Nieaktywny, ITryb testu (Nieakl)
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny [Przekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do .

® trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie Myjscia X2]
odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyj§¢
przekaznikowych danej grupy jest nadrzedne w
stosunku do wymuszenia dla pojedynczego
przekaznika.

Przekaznik1 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis
onomgdm stgn wasc.przekazr)lkowych jesli tg wyjscia Nieaktywny, Tryb testu (Nieakl)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny IPrzekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do I
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie Myjécia X2]
odwzbudzone"

Przekaznik2 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisa¢ (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis
onomgdm stgn wasc.przekazr)lkowych jesli tg wyjscia Nieaktywny, Tryb testu (Nieaki)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny IPrzekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do Myjécia X2]

trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

‘ Parameter

Przekaznik3

X

Przekaznik4

X

Przekaznik5

X

Przekaznik6

X

Opis

Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic)
odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjScia
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"

Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic)
odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjscia
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"

Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic)
odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjScia
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"

Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic)
odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjScia
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"

Zakres ustawien
Normalny,
Nieaktywny,
Aktywny

Normalny,
Nieaktywny,
Aktywny

Normalny,
Nieaktywny,
Aktywny

Normalny,
Nieaktywny,
Aktywny

Parametry wyjsé przekaznikowych w urzadzeniu OR-6 X

‘ Parameter

Tryb pracy

X

Opis
Tryb pracy

Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢

X

przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze

by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Zakres ustawien

Zasada pradu
roboczego,

Zasada obwodu
zamkn.

0.00 - 300.00s

Domysiny

Normalny

Normalny

Normalny

Normalny

Domysiny

Zasada pradu
roboczego

0.00s

Sciezka menu
[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/Wyjscia X2]

[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/Wyjscia X2]

[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/Wyjscia X2]

[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/Wyjscia X2]

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

117

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Op6z Wytgczan Opéznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 1]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjcia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
@ Wyjscia X2
WY 1]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna przypisac .
do kazdego wyjécia przekaznikowego. Zerowanie MWy przekaz
® fygnaiu jest .sk"u.teczne, ty!ko jgéli parametr IWyjscia X2
podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. WY 1]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja ,zbiorczego syg_na%u"(bramka OR/dysjynkcja). Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
ey ) e
@ MWyjscia X2
WY 1]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan Wyjéc!a X2: [Param Urzadzenia
’;ﬁcznlk[ﬂ.Kde MWy przekaz
0% Wyjécia X5: - /WWyiscia X2
WY 1]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 1]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 1]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 1]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 1]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 1]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 1]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 1]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X2
IWY 1]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 1]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 1]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjscia X2
WY 1]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 1]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 1]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego My przekaz
Zasada obwodu o
(X) ok, Wyjscia X2
WY 2]
Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyj$¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze .
L 2 . /Wy przekaz
by¢ krétrzy niz czas przytrzymania
@ Wyjscia X2
/WY 2]
Op6z Wytgczan Opdznienie wylaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 2]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
@ Wyjécia X2
/WY 2]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna przypisa¢ .
. . L . /Wy przekaz
do kazdego wyjScia przekaznikowego. Zerowanie
® sygnatu jest skuteczne, tylko jesli parametr IWyjécia X2
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 2]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Moze by¢ uzyty w kombinacji z zanegowanymi .
sygnatami wej$ciowymi i bramkg AND (koniunkcja). Aktywny My przekaz
@ Wyjscia X2
WY 2]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | Wyjscia X2: [Param Urzadzenia
Zab.Pobudzenie .
/Wy przekaz
® Wyjscia X5: -.- Myjécia X2
/WY 2]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 2]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
/WY 2]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 2]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 2]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 2]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X2
WY 2]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 2]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 2]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjscia X2
WY 2]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 2]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 2]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 2]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 2]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego My przekaz
® Zasada obwodu Myjdcia X2
zamkn.
/WY 3]
Czas przytrzymania = Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyj$¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze .
1 . . /Wy przekaz
by¢ krotrzy niz czas przytrzymania
@ Wyjécia X2
/WY 3]
Op6z Wytgczan Opdznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
/WY 3]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyj$cia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
® Wyjécia X2
/WY 3]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna przypisa¢ .
. . L. . /Wy przekaz
do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie
® sygnatu jest skuteczne, tylko je$li parametr /Wyjscia X2
podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. WY 3]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Moze by¢ uzyty w kombinacji z zanegowanymi .
sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja). Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 3]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan = Wyjscia X2: [Param Urzadzenia
tacznik[1].Polec .
ZAL /Wy przekaz
X Wyjscia X5: - [\WiSca X2
/WY 3]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 3]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 3]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 3]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X2
WY 3]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 3]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 3]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjscia X2
WY 3]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 3]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 3]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 3]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 3]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 3]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X2
IWY 3]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego MWy przekaz
R f:ma obwodu Myjécia X2
IWY 4]
Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiang stanu wyj$¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze .
by¢ krétrzy niz czas przytrzymania MWy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 4]
Op6z Wytgczan Opdznienie wylgczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® MWyjscia X2
/WY 4]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjScia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny MWy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 4]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpovyiednie wyjégie przeke}zpikowe) mozna przypisa(: Wy przekaz
do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie yp
® sygnatu jest .sku.teczne, ty!ko jgéli parametr /Wyjscia X2
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 4]

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja Negacja 'zbiorczego sygpa’ru"(bramka OR/dysjynkcja). Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
e b ey Aoy My
@ Wyjscia X2
WY 4]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | Wyjscia X2: [Param Urzadzenia
J{\;\a}\({:inikﬂ].Polec My przekaz
X Wyjscia X5: -~ 1Vviscia X2
WY 4]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 4]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X2
WY 4]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
IWY 4]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 4]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjscia X2
/WY 4]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 4]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
IWY 4]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 4]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 4]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
WY 4]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X2
WY 4]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
IWY 4]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 4]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego My przekaz
e f:;al‘(‘:]a obwodu MWyjécia X2
IWY 5]
Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
prz,eka'znikovyych, czas trwania nowego stanu nie moze Wy przekaz
by¢ krétrzy niz czas przytrzymania yp
@ Wyjscia X2
/WY 5]
Op6z Wytgczan Opdznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
/WY 5]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjScia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 5]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjégie przeka}ir']ikowe) mozna przypisaé Wy przekaz
do kazdego wyjScia przekaznikowego. Zerowanie yp
@ sygnatu jest lskulteczne, ty!ko je§|i parametr /Wyj$cia X2
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 5]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Gygnalam ajtciowymi bramia AND (lomunkci), A Wy praskez
@ MWyjscia X2
/WY 5]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
/WY 5]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X2
/WY 5]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 5]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 5]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 5]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
/WY 5]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 5]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 5]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 5]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X2
IWY 5]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
/WY 5]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 5]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® MWyjscia X2
/WY 5]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 5]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego MWy przekaz
& faama obwodu MWyjécia X2
WY 6]
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‘ Parameter

Czas przytrzymania = Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyj$¢

Opis Zakres ustawieri
0.00 - 300.00s 0.00s

Domysiny

przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze

Sciezka menu

[Param Urzadzenia

by¢ krotrzy niz czas przytrzymania My przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 6]
Op6z Wytgczan Opéznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 6]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyj$cia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
® Wyjécia X2
/WY 6]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
gdpovx_/iednie wyjégie przekginikowe) mozna pr;ypisaé MWy przekaz
0 kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie
® sygnatu jest .sku.teczne, ty!ko jgéli parametr /Wyjscia X2
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 6]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja ’zbiorczego syg.nam"(bramka OR/dysjgnkcja). Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
o ) T My
@ Wyjécia X2
WY 6]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
WY 6]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 6]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 6]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 6]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 6]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 6]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 6]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X2
WY 6]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 6]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X2
/WY 6]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® MWyjscia X2
WY 6]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 6]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X2
WY 6]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X2
/WY 6]
ROZBROJENIE Aktywuije i deaktywuje rozbrajanie wyjsé Nieaktywny, Nieaktywny [Serwis
Kontr przekaznikowych. Jest to pierwszy krok dwuetapowego .
procesu rozbrajania wyj$¢ przekaznikowych. Patrz Aktywny Tryb testu (Nieak)
parametr "ROZBROJENIE" dla drugiego kroku /ROZBROJENIE
® /Wyjscia X2]
Sposadb UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure Trwaty, Trwaty [Serwis
Rozbrojenia przgg]qdu, z un'|k.n|e0|em ca#k0W|_tego wylgczenia Czasowy Tryb testu (Nieakt)
wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe
i przekaznik samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). /ROZBROJENIE
UPEWNLJ SIE, iz po przegladzie wyjscia .
® przekaznikowe bedag z powrotem UZBROJONE. MWyjscia X2]
Czas trwania Przekazniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego  0.00 - 300.00s 0.03s [Serwis
czasu [Tryb testu (Nieakt)
@ Dostepne tylko gdy: Tryb = Czasowe ROZBROJENIE /ROZBROJENIE
/Wyjscia X2]
Wy ana Za pomoca tej funkcji mozna nadpisa¢ (wymusic) Trwaly, Trwaty [Serwis
wymuszone qdpowgdm stgn wasc.przekazr)lkowych jesli tfa wyjscia Czasowy Tryb testu (Nieakl)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy [Przekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do .
® trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie MWyjscia X2]
odwzbudzone".
Czas Trwania Stan wyjs¢ przekaznikowych bedzie wymuszony dla 0.00 - 300.00s 0.03s [Serwis

X

okre$lonego czasu, oznacza to ze w tym czasie wyjscie
przekaznikowe nie bedzie wyswietla¢ sygnatow
przypisanych do niego.

Dostepne tylko gdy: Tryb = Czasowe ROZBROJENIE

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/Wyjscia X2]
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Stany wejsciowe wyj$¢ przekaznikowych w urzadzeniu OR-6 X

Name
WY1.1

WY1.2

Opis
Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X2

WY 1]

WY1.3

WY1.4

WY1.5

WY1.6

WY1.7

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

Zeruj wy przek 1

Wy2.1

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 2]
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Name
WY2.2

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 2]

WY2.3

Wy2.4

WY2.5

WY2.6

Wy2.7

Zeruj wy przek 2

WY3.1

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X2

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 3]

WY3.2

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 3]
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Name
WY3.3

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 3]

WY3.4

WY3.5

WY3.6

WY3.7

Zeruj wy przek 3

WY4.1

WY4.2

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X2

/WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

IWY 4]

WY4.3

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

IWY 4]
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Name
WY4 4

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 4]

WY4.5

WY4.6

WY4.7

Zeruj wy przek 4

WY5.1

WY5.2

WY5.3

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejSciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X2

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

WY5.4

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]
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Name
WY5.5

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

WY5.6

WY5.7

Zeruj wy przek 5

WY6.1

WY6.2

WY6.3

WY6.4

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjcie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

IWY 6]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 6]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

WY 6]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

IWY 6]

WY6.5

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

IWY 6]
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Name Opis Przypisanie przez
WY6.6 Stan modutu wejSciowego: Przypisanie [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
WY6.7 Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2
WY 6]
Zeruj wy przek 6 Stan modutu wejSciowego: Zerowanie stanu wyjscia [Param Urzadzenia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako .
o L o . /Wy przekaz
aktywne, to wyjécie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy
zaniknie sygnat pobudzajacy. /Wyjscia X2
WY 6]
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Sygnaty wyj$é przekaznikowych w urzgdzeniu OR-6 X

‘ Signal Opis

Wy przek 1 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 2 Sygnat: Cyfrowe wyj$cie przekaznikowe

Wy przek 3 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 4 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 5 Sygnat: Cyfrowe wyj$cie przekaznikowe

Wy przek 6 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

ROZBROJONE! Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z uniknigciem

catkowitego wylgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i przekaznik
samokontroli nie mogg by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia
przekaznikowe beda z powrotem UZBROJONE.

Wy Wymuszone Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaznikowego zostat wymuszony. Oznacza to iz
stan przypisanych sygnatow nie jest wySwietlany.
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OR-5 X

Wyijscia X4

Komendy bezposrednie urzadzenia OR-5 X

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomySiny Sciezka menu

ROZBROJENIE (To jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby Nieaktywny, Nieaktywny [Serwis
przekazniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie .
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaznikow ktore ~ ~<WMY ryb testu (Nieak)

® nie s w stanie podtrzymania lub nie uptynat czas ich /ROZBROJENIE
zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzié o
procedure przegladu, z uniknigciem catkowitego IWyjscia X4]
wylaczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.

(Blokady polowe i przekaznik samokontroli nie moggq
by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie
wyjécia przekaznikowe beda z powrotem
UZBROJONE.

Dostepne tylko gdy: ROZBROJENIE Kontr = Aktywny

Wymu$ Wszystkie | Za pomoca, tej funkcji mozna nadpisa¢ (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis

Wyjécia odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjscia | . .
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik Nieaktywny, ITryb testu (Nieakl)
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny [Przekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do .

® trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie Myjscia X4]
odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyj§¢
przekaznikowych danej grupy jest nadrzedne w
stosunku do wymuszenia dla pojedynczego
przekaznika.

Przekaznik1 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis
onomgdm stgn wasc.przekazr)lkowych jesli tg wyjscia Nieaktywny, Tryb testu (Nieakl)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny IPrzekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do I
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie Myjécia X4]
odwzbudzone"

Przekaznik2 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisa¢ (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis
onomgdm stgn wasc.przekazr)lkowych jesli tg wyjscia Nieaktywny, Tryb testu (Nieaki)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny IPrzekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do Miyjécia X4]

trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"
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‘ Parameter Opis

Przekaznik3 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic)

odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjScia

nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

@ moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"

Przekaznik4 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic)

odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjscia

nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"

Przekaznik5 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic)

odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjScia

nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"

Zakres ustawien
Normalny,
Nieaktywny,
Aktywny

Normalny,
Nieaktywny,
Aktywny

Normalny,
Nieaktywny,
Aktywny

Parametry wyjsé przekaznikowych w urzadzeniu OR-5 X

‘ Parameter Opis

Tryb pracy

X

Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢

X

Tryb pracy

przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze

by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Op6z Wytaczan Op6znienie wytaczania.
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyj$cia przekaznikowego bedzie

utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

X

Zakres ustawien

Zasada pradu
roboczego,

Zasada obwodu
zamkn.

0.00 - 300.00s

0.00 - 300.00s

Nieaktywny,
Aktywny

Domysiny

Normalny

Normalny

Normalny

Domysiny
Zasada pradu

roboczego

0.00s

0.00s

Nieaktywny

Sciezka menu
[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/WyjScia X4]

[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/Wyjscia X4]

[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/WyjScia X4]

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpovyiednie wyjégie przeke}ir)ikowe) mozna pr;ypisa(: Wy przekaz
do kazdego wyjScia przekaznikowego. Zerowanie yp
@ sygnatu jest :<;ku'teczne, ty!ko jgéli parametr /Wyjscia X4
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 1]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja 'zbiorczego syg.na’ru"(bramka OR/dysjgnkcja). Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
ey ) e My
@ Wyjécia X4
WY 1]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X4
WY 1]
Negacja 1 Negacja stanow przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X4
WY 1]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 1]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 1]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 1]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 1]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjécia X4
WY 1]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 1]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X4
WY 1]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 1]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
IWY 1]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 1]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 1]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjécia X4
WY 1]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego MWy przekaz
0 f:;i‘:}a obwodu MWyjécia X4
WY 2]
Czas przytrzymania ' Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyj$¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
prz’ekalznikovyych, czas trwania nowego stanu nie moze Wy przekaz
by¢ krotrzy niz czas przytrzymania yp
@ Wyjscia X4
WY 2]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Op6z Wytgczan Opéznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 2]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjcia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
@ Wyjscia X4
WY 2]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna przypisac .
do kazdego wyjécia przekaznikowego. Zerowanie MWy przekaz
® fygnaiu jest .sk"u.teczne, ty!ko jgéli parametr MWyjscia X4
podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. WY 2]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja ,zbiorczego syg_na%u"(bramka OR/dysjynkcja). Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
ey ) e
@ MWyjscia X4
WY 2]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 2]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 2]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 2]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 2]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjécia X4
WY 2]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 2]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X4
WY 2]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 2]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 2]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 2]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 2]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjécia X4
WY 2]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjécia X4
WY 2]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X4
WY 2]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego My przekaz
Zasada obwodu .
(X) ok, Wyjécia X4
/WY 3]
Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyj$¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze ,
by krd 2 . /Wy przekaz
y¢ krotrzy niz czas przytrzymania
@ Wyjscia X4
/WY 3]
Op6z Wytgczan Opdznienie wylaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 3]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 3]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna przypisa¢ .
. . L . /Wy przekaz
do kazdego wyjScia przekaznikowego. Zerowanie
® sygnatu jest skuteczne, tylko jesli parametr IWyjécia X4
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. Y 3]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Moze by¢ uzyty w kombinacji z zanegowanymi .
sygnatami wej$ciowymi i bramkg AND (koniunkcja). Aktywny My przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 3]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 3]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 3]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjécia X4
/WY 3]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 3]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X4
/WY 3]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 3]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 3]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 3]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 3]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjécia X4
WY 3]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjécia X4
WY 3]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X4
WY 3]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 3]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X4
/WY 3]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego My przekaz
® Zasada obwodu Myjdcia Xa
zamkn.
/WY 4]
Czas przytrzymania = Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyj$¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze .
1 . . /Wy przekaz
by¢ krotrzy niz czas przytrzymania
@ Wyjécia X4
/WY 4]
Op6z Wytgczan Opdznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 4]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyj$cia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
® Wyjécia X4
WY 4]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna przypisa¢ .
. . L. . /Wy przekaz
do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie
® sygnatu jest skuteczne, tylko jesli parametr IWyjécia X4
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. WY 4]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Moze by¢ uzyty w kombinacji z zanegowanymi .
sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja). Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 4]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® MWyjécia X4
/WY 4]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 4]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X4
WY 4]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 4]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 4]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
IWY 4]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 4]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjécia X4
/WY 4]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjécia X4
WY 4]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X4
IWY 4]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 4]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X4
WY 4]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
WY 4]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
WY 4]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego MWy przekaz
& f:ma obwodu MWyjécia X4
/WY 5]
Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiang stanu wyj$¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze .
by¢ krétrzy niz czas przytrzymania MWy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 5]
Op6z Wytgczan Opdznienie wylgczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® MWyjécia X4
/WY 5]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjScia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny MWy przekaz
@ MWyjécia X4
/WY 5]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpovyiednie wyjégie przeke}zpikowe) mozna przypisa(: Wy przekaz
do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie yp
® sygnatu jest .sku.teczne, ty!ko jgéli parametr /Wyjscia X4
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 5]

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja Negacja 'zbiorczego sygpa’ru"(bramka OR/dysjynkcja). Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
e b ey Aoy My
@ Wyjécia X4
/WY 5]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X4
/WY 5]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 5]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 5]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 5]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 5]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjécia X4
/WY 5]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjécia X4
/WY 5]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X4
/WY 5]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 5]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X4
/WY 5]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 5]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 5]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X4
/WY 5]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X4
/WY 5]
ROZBROJENIE Aktywuije i deaktywuije rozbrajanie wyjs¢ Nieaktywny, Nieaktywny [Serwis
Kontr przekainikowygh. .Jest Fc'),pierwszy Krok dwuetapowego Aktywny Tryb testu (Nieakt)
procesu rozbrajania wyj$¢ przekaznikowych. Patrz
parametr "ROZBROJENIE" dla drugiego kroku /ROZBROJENIE
@ /Wyjscia X4]
Sposadb UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure Trwaty, Trwaty [Serwis
Rozbrojenia przgg]qdu, z uqiknieciem ca’fkowiFego wylgczenia Czasowy Tryb testu (Nieakl)
wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe
i przekaznik samokontroli nie mogg by¢ rozbrojone). /ROZBROJENIE
® UPEWNLUJ SIE, iz po przegladzie wyjscia Miyiscia X4]

przekaznikowe beda z powrotem UZBROJONE.

Czas trwania Przekazniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego  0.00 - 300.00s 0.03s [Serwis
czasu [Tryb testu (Nieakt)
® Dostepne tylko gdy: Tryb = Czasowe ROZBROJENIE /ROZBROJENIE
/Wyjscia X4]
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‘ Parameter

Wy ana
wymuszone

X

Czas Trwania

X

Opis Zakres ustawieri

Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic) Trwaty,

odpowiedni stan wyjs¢ przekaznikowych jesli te wyjscia Czasowy

Domysiny
Trwaty

nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie

odwzbudzone".

Stan wyjs¢ przekaznikowych bedzie wymuszony dla

okreslonego czasu, oznacza to ze w tym czasie wyjscie

przekaznikowe nie bedzie wySwietla¢ sygnatow

przypisanych do niego.

Dostepne tylko gdy: Tryb = Czasowe ROZBROJENIE

0.00 - 300.00s 0.03s

Stany wejsciowe wyjs¢ przekaznikowych w urzadzeniu OR-5 X

Name
WY1.1

WY1.2

WY1.3

Opis

Stan modutu wejSciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X4

WY 1]

Sciezka menu
[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/WyjScia X4]

[Serwis

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/Wyjscia X4]

WY1.4

WY1.5

WY1.6

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]
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Name
WY1.7

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

Zeruj wy przek 1

WY2.1

WY2.2

WY2.3

Wy2.4

WY2.5

WY2.6

Stan modutu wejSciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X4

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 2]

Wy2.7

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 2]
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Name

Zeruj wy przek 2

Opis

Stan modutu wejSciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 2]

WY3.1

WY3.2

WY3.3

WY3.4

WY3.5

WY3.6

WY3.7

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X4

/WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 3]

Zeruj wy przek 3

Stan modutu wej$ciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 3]
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Name
WY4.1

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 4]

WY4.2

WY4.3

WY4.4

WY4.5

WY4.6

WY4.7

Zeruj wy przek 4

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X4

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

IWY 4]

WY5.1

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

/WY 5]
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Name
WY5.2

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

/WY 5]

WY5.3

WY5.4

WY5.5

WY5.6

WY5.7

Zeruj wy przek 5

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy
zaniknie sygnat pobudzajacy.

Sygnaty wyjsé przekaznikowych w urzagdzeniu OR-5 X

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
IWyjscia X4

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X4

/WY 5]

‘ Signal Opis

Wy przek 1 Sygnat: Cyfrowe wyj$cie przekaznikowe
Wy przek 2 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Wy przek 3 Sygnat: Cyfrowe wyj$cie przekaznikowe
Wy przek 4 Sygnat: Cyfrowe wyj$cie przekaznikowe
Wy przek 5 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
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Signal Opis

ROZBROJONE! Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z uniknigciem
catkowitego wylgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i przekaznik
samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjécia
przekaznikowe beda z powrotem UZBROJONE.

Wy Wymuszone Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaznikowego zostat wymuszony. Oznacza to iz
stan przypisanych sygnatow nie jest wySwietlany.
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OR-4 X

Wyijscia X5 .Wyjscia X6

Komendy bezposrednie urzgdzenia OR-4 X

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

ROZBROJENIE (To jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby Nieaktywny, Nieaktywny [Serwis
przekazniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie .
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaznikow ktore ~ ~<WMY ryb testu (Nieak)

® nie s w stanie podtrzymania lub nie uptynat czas ich /ROZBROJENIE
zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzié o
procedure przegladu, z uniknigciem catkowitego MWyjscia X9]
wylaczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.

(Blokady polowe i przekaznik samokontroli nie mogg
by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie
wyjécia przekaznikowe beda z powrotem
UZBROJONE.

Dostepne tylko gdy: ROZBROJENIE Kontr = Aktywny

Wymu$ Wszystkie | Za pomoca, tej funkcji mozna nadpisa¢ (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis

Wyjécia odpowiedni stan wyj$¢ przekaznikowych jesli te wyjscia | . .
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik Nieaktywny, ITryb testu (Nieakl)
moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny [Przekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do .

® trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie Myjscia X5]
odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyj§¢
przekaznikowych danej grupy jest nadrzedne w
stosunku do wymuszenia dla pojedynczego
przekaznika.

Przekaznik1 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis
onomgdm stgn wasc.przekazr)lkowych jesli tg wyjscia Nieaktywny, Tryb testu (Nieakl)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny IPrzekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do I
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie Myjécia X5]
odwzbudzone"

Przekaznik2 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis
onomgdm stgn wasc.przekazr)lkowych jesli tg wyjscia Nieaktywny, Tryb testu (Nieakl)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny IPrzekaznik

(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie
odwzbudzone"

IWyjcia X5]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Przekaznik3 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis
o_dpowgedry stgn wasc.przekazrylkowych jesli tg wyjscia Nieaktywny, MTryb testu (Nieak)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

@ moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny IPrzekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do .
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie Myjscia X5]
odwzbudzone"

Przekaznik4 Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic) Normalny, Normalny [Serwis
o_dpowgedry stgn wasc.przekazrylkowych jesli tg wyjcia Nieaktywny, MTryb testu (Nieak)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik

® moze by¢ przestawiony z normalnego trybu pracy Aktywny IPrzekaznik
(zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do .
trybu "wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie Myjscia X5]
odwzbudzone"

Parametry wyjs¢ przekaznikowych w urzagdzeniu OR-4 X
‘ Parameter Opis Zakres ustawiefi Domysiny Sciezka menu

Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia

roboczego, roboczego My przekaz

® Zasada obwodu Miyjécia X5

zamkn.
WY 1]

Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze .

L 2 . /Wy przekaz
by¢ krétrzy niz czas przytrzymania
® IWyjscia X5
WY 1]
Op6z Wytaczan Op6znienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ IWyjécia X5
WY 1]

Podtrzymanie Ustala, czy stan wyj$cia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz

@ Wyjécia X5

WY 1]

Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia

odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna przypisa¢ .
. . L. . /Wy przekaz
do kazdego wyjScia przekaznikowego. Zerowanie

@ sygnatu jest skuteczne, tylko jesli parametr Wyjécia X5
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 1]

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja Negacja 'zbiorczego sygpa’ru"(bramka OR/dysjynkcja). Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
e b ey Aoy My
@ Wyjscia X5
WY 1]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 1]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 1]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X5
IWY 1]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 1]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 1]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjscia X5
WY 1]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 1]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 1]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X5
WY 1]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 1]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 1]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X5
IWY 1]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 1]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 1]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego My przekaz
e f:;al‘(‘:]a obwodu MWyjécia X5
WY 2]
Czas przytrzymania Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
prz,eka'znikovyych, czas trwania nowego stanu nie moze Wy przekaz
by¢ krétrzy niz czas przytrzymania yp
@ MWyjscia X5
WY 2]
Op6z Wytgczan Opdznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 2]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjScia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
@ Wyjscia X5
WY 2]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjégie przeka}ir']ikowe) mozna przypisaé Wy przekaz
do kazdego wyjScia przekaznikowego. Zerowanie yp
@ sygnatu jest lskulteczne, ty!ko je§|i parametr /Wyj$cia X5
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 2]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Gygnalam ajtciowymi bramia AND (lomunkci), A Wy praskez
@ Wyjscia X5
WY 2]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 2]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X5
WY 2]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 2]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 2]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 2]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 2]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X5
WY 2]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 2]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 2]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X5
WY 2]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 2]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 2]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® MWyjscia X5
WY 2]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 2]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego MWy przekaz
& saama obwodu MWyjécia X5
WY 3]
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‘ Parameter

Czas przytrzymania = Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyj$¢

Opis Zakres ustawieri
0.00 - 300.00s 0.00s

Domysiny

przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze

Sciezka menu

[Param Urzadzenia

by¢ krotrzy niz czas przytrzymania My przekaz
@ Wyjscia X5
WY 3]
Op6z Wytgczan Opéznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
/WY 3]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyj$cia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny My przekaz
® Wyjécia X5
/WY 3]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
gdpovx_/iednie wyjégie przekginikowe) mozna pr;ypisaé MWy przekaz
0 kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie
® sygnatu jest .sku.teczne, ty!ko jgéli parametr /Wyjscia X5
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 3]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja ’zbiorczego syg.nam"(bramka OR/dysjgnkcja). Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
o ) T My
@ Wyjécia X5
WY 3]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 3]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X5
/WY 3]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 3]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 3]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X5
WY 3]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
/WY 3]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X5
/WY 3]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X5
WY 3]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 3]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 3]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® MWyjscia X5
WY 3]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 3]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 3]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X5
/WY 3]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu Zasada pradu [Param Urzadzenia
roboczego, roboczego My przekaz
@ Zasada obwodu Miyjécia X5
zamkn.
/WY 4]
Czas przytrzymania = Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyj$¢ 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
przekaznikowych, czas trwania nowego stanu nie moze W przekaz
by¢ krotrzy niz czas przytrzymania yp
® Wyjécia X5
/WY 4]
Op6z Wytgczan Opdznienie wylgczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjécia X5
/WY 4]
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyj$cia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny MWy przekaz
@ MWyjscia X5
/WY 4]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktory zeruje 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna przypisa¢ .
. . L . /Wy przekaz
do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie
® sygnatu jest skuteczne, tylko jesli parametr Wyjécia X5
"podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny. MY 4]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Moze by¢ uzyty w kombinacji z zanegowanymi .
sygnatami wej$ciowymi i bramkg AND (koniunkcja). Aktywny My przekaz
® Wyjécia X5
/WY 4]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 4]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® MWyjscia X5
/WY 4]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ Wyjscia X5
WY 4]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 4]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 4]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjécia X5
WY 4]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
IWY 4]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X5
/WY 4]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
® MWyjscia X5
/WY 4]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 4]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
IWY 4]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
@ Wyjscia X5
WY 4]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
@ MWyjscia X5
WY 4]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Wy przekaz
® Wyjécia X5
WY 4]
ROZBROJENIE Aktywujeli deaktywuje rozbrajanie wyjs¢ Nieaktywny, Nieaktywny [Serwis
o ko sl peris UK MSSEOIS iy Totss ek
parametr "ROZBROJENIE" dla drugiego kroku /ROZBROJENIE
® IWyjécia X5]
Sposadb UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure Trwaty, Trwaty [Serwis
Rozbrojenia przgg]qdu, z uqikpieciem ca’fkowiFego wylaczenia Czasowy Tryb testu (Nieakl)
wyjécia przekaznikowe s rozbrojone. (Blokady polowe
i przekaznik samlokontroli nie moga byc rozbrojone). /ROZBROJENIE
® seckaimkows b powrtem UZEROJONE Myiia X5
Czas trwania Przekazniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego  0.00 - 300.00s 0.03s [Serwis
czasu [Tryb testu (Nieakt)
® Dostepne tylko gdy: Tryb = Czasowe ROZBROJENIE /ROZBROJENIE
MWyjscia X5]
Wy ana Za pomocg tej funkcji mozna nadpisaé (wymusic) Trwaty, Trwaty [Serwis
wymuszone o_dpowigdr?i stgn wyjéc’;.przekair?ikowych jesli tg yvyjécia Czasowy MTryb testu (Nieak)
nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik
moze by(: przest"awiony'z norrrllaln'e'go trybu pracy [Przekaznik
® Iy s pobsones 0 sz Wyisca X5
odwzbudzone".
Czas Trwania Stan wyjs¢ przekaznikowych bedzie wymuszony dla 0.00 - 300.00s 0.03s [Serwis

X

okreslonego czasu, oznacza to ze w tym czasie wyjscie
przekaznikowe nie bedzie wySwietlaé sygnatow
przypisanych do niego.

Dostepne tylko gdy: Tryb = Czasowe ROZBROJENIE

[Tryb testu (Nieakt)
[Przekaznik
/WyjScia X5]
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Stany wejsciowe wyj$¢ przekaznikowych w urzadzeniu OR-4 X

Name
WY1.1

WY1.2

Opis
Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 1]

WY1.3

WY1.4

WY1.5

WY1.6

WY1.7

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 1]

Zeruj wy przek 1

Wy2.1

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 2]
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Name
WY2.2

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 2]

WY2.3

Wy2.4

WY2.5

WY2.6

Wy2.7

Zeruj wy przek 2

WY3.1

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 3]

WY3.2

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 3]
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Name
WY3.3

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 3]

WY3.4

WY3.5

WY3.6

WY3.7

Zeruj wy przek 3

WY4.1

WY4.2

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

/WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

IWY 4]

WY4.3

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

IWY 4]
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Name
WY4 4

Opis

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 4]

WY4.5

WY4.6

WY4.7

Zeruj wy przek 4

Stan modutu wej$ciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejSciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest jako
aktywne, to wyjScie przekaznikowe moze by¢ wyzerowane, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X5

WY 4]
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Sygnaty wyj$é przekaznikowych w urzagdzeniu OR-4 X

‘ Signal Opis

Wy przek 1 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 2 Sygnat: Cyfrowe wyj$cie przekaznikowe

Wy przek 3 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 4 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

ROZBROJONE! Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z uniknigciem

catkowitego wylaczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i przekaznik
samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjécia
przekaznikowe beda z powrotem UZBROJONE.

Wy Wymuszone Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaznikowego zostat wymuszony. Oznacza to iz
stan przypisanych sygnatw nie jest wySwietlany.
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Parametry globalne zabezpieczenia modutu LED

LED grupa A .LED grupa B

‘ Parameter

Podtrzymanie

X

Sygnat zerowania

X

Kolor LED gdy
aktywny

X

Kolor LED gdy
nieaktywny

X

Przypisanie 1

X

Negacja 1

X

Przypisanie 2

X

Opis Zakres ustawieri
Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy | Nieaktywny,
zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny

Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Je$li 1..n, lista przypisan
podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to stan
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy

zaniknie sygnat pobudzajacy.

Zalezno$¢ Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =

Aktywny
Dioda LED $wieci w tym kolorze je$li stan przypisanej | zielony,
funkciji logicznej jest prawda

czerwony,

czerwony migajacy,
Zielony migajacy,

Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan przypisanej
funkgji logicznej jest fatszem

zielony,

czerwony,
czerwony migajacy,
Zielony migajacy,

Przypisanie 1..n, lista przypisan

Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny,

Aktywny

Przypisanie 1..n, lista przypisan

Domys$iny
Nieaktywny

zielony

LED grupa A: -
LED grupa B:

czerwony
migajacy

LED grupa A:
Zab.Aktywny

LED grupa B:
Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia.A
ktywny

Nieaktywny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
/LED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
/LED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
/LED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 1]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
(X) JLED grupa A
/LED 1]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
@ JLED grupa A
/LED 1]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
/LED 1]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
JLED 1]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Diody LED
® JLED grupa A
ILED 1]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® JLED grupa A
/LED 1]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
/LED 1]
Podtrzymanie Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy Nieaktywny, LED grupa A: [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny Aktywny IDiody LED
® kllizeglgt;lwr?y& JLED grupa A
ILED 2]
Sygnat zerowania  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
ppdtrzymanie jlest ugtawione jako aktyvyne, tq stan IDiody LED
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy
® zaniknie sygnat pobudzajacy. JLED grupa A
ILED 2]

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny
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‘ Parameter

Kolor LED gdy
aktywny

X

Kolor LED gdy
nieaktywny

X

Opis

Dioda LED $wieci w tym kolorze je$li stan przypisanej

funkcji logicznej jest prawdg

Dioda LED $wieci w tym kolorze je$li stan przypisanej

funkciji logicznej jest fatszem

Zakres ustawien
Zielony,

czerwony,
czerwony migajacy,
zielony migajacy,
Zielony,

czerwony,
czerwony migajacy,
zielony migajacy,

Domysiny
LED grupa A:
czerwony

LED grupa B:
zielony migajacy

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 2]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

/LED grupa A
ILED 2]

Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan ' LED grupa A: [Param Urzadzenia
J;;{elcznlk[ﬂ.Kde IDiody LED
® LED grupa B: ILED grupa A
|[6].Aktywny ILED 2]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
ILED 2]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 2]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
/LED 2]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® JLED grupa A
ILED 2]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 2]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
ILED 2]

176

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 2]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 2]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
ILED 2]
Podtrzymanie Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny IDiody LED
® ILED grupa A
ILED 3]
Sygnat zerowania  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Je$li 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
ppdtrzymanie jlest u§tawiope jako aktyvyne, tq stan IDiody LED
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy
® zaniknie sygnat pobudzajacy. ILED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny LED 3]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze je$li stan przypisanej | zielony, LED grupa A: [Param Urzadzenia
aktywny funkciji logicznej jest prawda czerwony, c;zg?la?gyy IDiody LED
czerwony migajacy, LED grupa B: /LED grupa A
® zielony migajacy, | czerwony ILED 3]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan przypisanej | zielony, [Param Urzadzenia
nieaktywny funkciji logicznej jest fatszem czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, /LED grupa A
® Zielony migajacy, J/LED 3]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisar | LED grupa A: [Param Urzadzenia
Zab.Pobudzenie IDiody LED
® LED grupa B: -.- ILED grupa A
ILED 3]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
@ ILED grupa A
ILED 3]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
(X) JLED grupa A
/LED 3]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 3]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
ILED 3]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
JLED 3]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Diody LED
® JLED grupa A
ILED 3]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
/LED 3]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
/LED 3]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 3]
Podtrzymanie Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny IDiody LED
@ JLED grupa A
ILED 4]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien  Domy$iny Sciezka menu
Sygnat zerowania  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Je$li 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
ppdtrzymanie jfest ugtawio_ne jako aktyvyne, tq stan IDiody LED
diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy
@ zaniknie sygnat pobudzajacy. /LED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny LED4]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze je$li stan przypisanej | zielony, czerwony [Param Urzadzenia
aktywny funkciji logicznej jest prawda czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, ILED grupa A
® Zielony migajacy, /LED 4]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze je$li stan przypisanej | zielony, [Param Urzadzenia
nieaktywny funkgji logicznej jest fatszem czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, /LED grupa A
® zielony migajacy, ILED 4]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® JLED grupa A
ILED 4]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 4]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® JLED grupa A
ILED 4]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
ILED 4]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® JLED grupa A
ILED 4]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
@ ILED grupa A
ILED 4]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® JLED grupa A
ILED 4]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 4]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
ILED 4]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
ILED 4]
Podtrzymanie Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny IDiody LED
® JLED grupa A
ILED 5]
Sygnat zerowania  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Je$li 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
ggdtrzymanie jgst u§tawione jako aktyV\_/ne, tq stan IDiody LED
iody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy
® zaniknie sygnat pobudzajacy. ILED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny LED 3]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze je$li stan przypisanej | zielony, czerwony [Param Urzadzenia
aktywny funkciji logicznej jest prawda, czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, /LED grupa A
® Zielony migajacy, ILED 5]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan przypisanej | zielony, [Param Urzadzenia
nieaktywny funkcji logicznej jest fatszem czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, JLED grupa A
® Zielony migajacy, ILED 5]

Przypisanie 1

X

Przypisanie

1..n, lista przypisan -

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 5]

180

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
(X) JLED grupa A
ILED 5]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 5]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
ILED 5]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
ILED 5]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /Diody LED
® JLED grupa A
ILED 5]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® JLED grupa A
ILED 5]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
ILED 5]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® JLED grupa A
ILED 5]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 5]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzymanie Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny IDiody LED
® JLED grupa A
ILED 6]
Sygnat zerowania  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Je$li 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
sgdtrzymanie jgst u§tawione jako aktyvyne, tq stan IDiody LED
iody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy
@ zaniknie sygnat pobudzajacy. ILED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny ILED 6]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan przypisanej | zielony, czerwony [Param Urzadzenia
aktywny funkcji logicznej jest prawdg, czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, JLED grupa A
® Zielony migajacy, ILED 6]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze jeéli stan przypisanej | zielony, [Param Urzadzenia
nieaktywny funkciji logicznej jest fatszem czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, ILED grupa A
® zielony migajacy, ILED 6]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 6]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 6]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
ILED 6]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 6]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
@ ILED grupa A
/LED 6]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 6]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 6]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
ILED 6]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
ILED 6]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 6]
Podtrzymanie Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny IDiody LED
® JLED grupa A
ILED 7]
Sygnat zerowania  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Je$li 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
g_odtrzymanie jgst u§tawio_ne jako aktyvyne, tq stan IDiody LED
iody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy
® zaniknie sygnat pobudzajacy. /LED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny LEDT7]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze je$li stan przypisanej | zielony, czerwony [Param Urzadzenia
aktywny funkgji logicznej jest prawdg czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, /LED grupa A
® zielony migajacy, ILED 7]
Kolor LED gdy Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan przypisanej | zielony, [Param Urzadzenia
nieaktywny funkciji logicznej jest fatszem czerwony, IDiody LED
czerwony migajacy, /LED grupa A
@ zielony migajacy, ILED 7]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
(X) JLED grupa A
ILED 7]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 7]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
ILED 7]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® ILED grupa A
ILED 7]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Diody LED
® JLED grupa A
ILED 7]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 7]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
® ILED grupa A
ILED 7]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
® JLED grupa A
ILED 7]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Diody LED
@ JLED grupa A
ILED 7]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Diody LED
(X) ILED grupa A
ILED 7]
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Stany wejs¢ modutu LED

Name
LED1.1

LED1.2

Opis
Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 1]

LED1.3

LED1.4

LED1.5

Sygnat zerowania 1

LED2.1

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko poprzez

automatyczne zerowanie)

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 1]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 2]

LED2.2

LED2.3

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 2]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 2]
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Name
LED2.4

Opis

Stan modutu wejSciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 2]

LED2.5

Sygnat zerowania 2

LED3.1

LED3.2

LED3.3

LED3 4

LED3.5

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko poprzez

automatyczne zerowanie)

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 2]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 2]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 3]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 3]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 3]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 3]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 3]

Sygnat zerowania 3

Stan modutu wej$ciowego: Zerowanie sygnatu (tylko poprzez
automatyczne zerowanie)

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 3]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Name
LED4.1

Opis

Stan modutu wejSciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 4]

LED4.2

LED4.3

LED4 .4

LED4.5

Sygnat zerowania 4

LED5.1

LED5.2

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wej$ciowego: Zerowanie sygnatu (tylko poprzez

automatyczne zerowanie)

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 4]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 4]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 4]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 4]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 4]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 5]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 5]

LED5.3

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 5]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Name
LED5.4

Opis

Stan modutu wejSciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 5]

LED5.5

Sygnat zerowania 5

LED6.1

LED6.2

LED6.3

LED6.4

LED6.5

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko poprzez

automatyczne zerowanie)

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 5]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 5]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 6]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 6]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 6]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 6]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 6]

Sygnat zerowania 6

Stan modutu wej$ciowego: Zerowanie sygnatu (tylko poprzez
automatyczne zerowanie)

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 6]
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Name
LED7.1

Opis

Stan modutu wejSciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 7]

LED7.2

LED7.3

LED7 4

LED7.5

Sygnat zerowania 7

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wej$ciowego: Zerowanie sygnatu (tylko poprzez

automatyczne zerowanie)

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 7]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 7]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

JLED grupa A
ILED 7]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

ILED grupa A
ILED 7]

[Param Urzadzenia
[Diody LED

ILED grupa A
ILED 7]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Konfiguracja diod LED

Diody LED mozna konfigurowa¢ w menu:

[Para urzadzenia/LEDy/Grupa X]

UWAGA Nalezy zwrécié szczegdlng uwage na to, by nie wystepowaty obszary wspéine
funkcji spowodowane podwdéjnymi lub wielokrotnymi przypisaniami koloréw i

kodéw btyskowych do diod LED.

UWAGA Jesli diody LED majg ustawiony parametr Podtrzymanie=akiywne, beda
zachowywac swoje sekwencje blyskéw/kolory swiecenia (powraca¢ do nich)

nawet po wystapieniu przerwy w zasilaniu.

Jesli diody LED maja ustawiony parametr Podtrzymanie=aktywne, zachowane
zostang ich sekwencje btyskéw, nawet gdy dana dioda LED zostanie
przeprogramowana w inny sposob. Ta zasada obowigzuje takze wtedy, gdy
parametr Podtrzymanie ma ustawiong warto$¢é nieakfywne. W przypadku
resetowania diody LED, ktéra zablokowata sygnat, zawsze wymagane bedzie
potwierdzenie.

WSKAZOWKA Ten rozdziat zawiera informacje na temat diod LED, ktére znajdujq sie po lewej

stronie wyswietlacza (grupa A).

Jesli urzadzenie jest wyposazone réwniez w diody po prawej stronie
wyswietlacza (grupa B), informacje podane w tym rozdziale majg zastosowanie
takze do tej grupy. Jedyna réznica polega na wyréznieniu grupy A i grupy B w
Sciezkach menu.

Za pomocg przycisku ,INFO” mozna zawsze wyswietli¢ biezace alarmy/tre$¢ alarméw przypisanych do diody LED.

Patrz

rozdziat Nawigacja (opis przycisku ,INFO”).

Ustawi¢ nastepujace parametry diod LED:

LFunkcja podtrzymywania/samoutrzymywania” Jesli parametr ,Samoutrzymywanie” jest ustawiony na
wartos¢ ,aktywne”, zapisany zostanie stan ustawiany przez alarmy. Jesli parametr ,Samoutrzymywanie” jest
ustawiony na wartosc¢ ,nieaktywne”, dioda LED bedzie zawsze przyjmowac¢ stan tych alarméw, ktore zostaty
przypisane.

LPotwierdzenie” (sygnat z listy przypisan”)

~LED kolor aktywny”— dioda LED $wieci w tym kolorze, gdy co najmniej jedna z przypisanych funkgciji jest
prawidtowa (czerwony, czerwony migajacy, zielony, zielony migajacy, wytagczona).

-LED kolor nieaktywny” — dioda LED $wieci w tym kolorze, gdy zadna z przypisanych funkcji nie jest
prawidtowa (czerwony, czerwony migajacy, zielony, zielony migajacy, wytagczona).

Poza diodg System OK kazdej diodzie LED mozna przypisa¢ do pieciu funkcji/alarmow z listy przypisan”.
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m ,Negacja” (sygnatéw) — w razie potrzeby.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Opcje potwierdzania

Diody LED mozna potwierdza¢ w nastepujacy sposoéb:

Przyciskiem C na panelu operatora.

B Kazdg diode LED mozna potwierdzi¢ sygnatem z listy przypisan” (jesli ustawiono parametr
Podltrzymanie=aktywne).

B Za pomocg modutu ,Zew potwierdzenie” mozna potwierdzi¢ wszystkie diody LED naraz, o ile sygnat
potwierdzenia zewnetrznego wybrany z listy przypisan” przyjmie warto$¢ logiczng prawda (np. stan

wejécia dwustanowego).

m W systemie SCADA mozna potwierdzi¢ wszystkie diody LED naraz.

WSK AZOWK A Na p.tylmf-’: F)D doiaczon.ej .do urzadze.nla znajduje sie szablor? PDE )
umozliwiajacy tworzenie i drukowanie na drukarce laserowej etykiet z folii
samoprzylepnej z tekstem przypisan diod LED. Zalecenie: (AVERY Zweckform,
nr art. 3482)
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Dioda LED ,,System OK”

Ta dioda LED miga na zielono podczas uruchamiania urzgdzenia. Po zakonczeniu uruchamiania dioda System OK
Swieci na zielono, sygnalizujgc w ten sposob, ze zabezpieczenie (funkcja) jest ,aktywne”. W rozdziale
~>amokontrola” i w zewnetrznym dokumencie ,, /nstrukcja rozwigzywania problemdw” podano wiecej informacji o
sekwencjach btyskow diody LED System OK.

Diody LED System OK nie mozna parametryzowac.
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Smart view

Smart view
Smart View to oprogramowanie do oceny i ustawiania parametrow. Patrz osobny podrecznik (DOK-HB-SMARTVE).

Ustawianie parametréw z poziomu menu (w tym sprawdzanie poprawnosci)
Konfigurowanie wszystkich typdw przekaznikéw w trybie bez potgczenia
Odczyt i ocena danych statystycznych i wartosci mierzonych

Ustawianie w tryb pomocy podczas pracy

Wyswietlanie stanu urzadzenia

Analiza zwar¢ za posrednictwem rejestratoréw zdarzen i zwaré
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Data visualizer

Data visualizer

Data visualizer to oprogramowanie do rejestrowania zakiocen i wyswietlania zdarzen. Program instaluje sie
automatycznie z oprogramowaniem Smart view. Moze by¢ takze uzywany jako standardowa przegladarka plikow
COMTRADE.

m Otwieranie i przegladanie pobranych zapiséw zaktocen

m Dostosowywanie uktadu i widokow kanatow zapisdw zaktocen obejmujgce takze naktadanie kanatéw i
powiekszanie

B Analizowanie prébki przy uzyciu punktow danych probki oraz wyréwnywanie wyswietlonych kanatéw przebiegow
analogowych wraz z zarejestrowang wewnetrzng logikg przekaznikow

B Zapisywanie konfiguracji przedziatéw (migawek) oraz ich drukowanie
m Otwieranie plikbw COMTRADE z innych inteligentnych urzgdzen elektronicznych
m Konwertowanie pobranych plikéw przebiegéw na format COMTRADE przy uzyciu funkcji eksportu.
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Wartosci mierzone

Wartosci mierzone

Odczyt wartosci mierzonych

W menu ,Wskazania/Wartosci mierzone” mozna sprawdzi¢ zarébwno wartosci zmierzone, jak i obliczone. Wartosci
mierzone sg pogrupowane wedtug ,wartosci standardowych” i ,wartosci RMS” (zaleznie od typu urzadzenia).

Wyswietlanie pomiaréw

Menu [Parametry urzgdzenia/Wysw pomiarow] zawiera opcje zmiany sposobu wyswietlania wartosci mierzonych.

Skalowanie wartosci mierzonych

Za pomocg parametru ,Skalowanie” uzytkownik moze okresli¢ sposob wyswietlania warto$ci mierzonych w
interfejsie HMI oraz w programie Smart View.

m wartosci pierwotne,
m wartosci wtérne,

m warto$ci nominalne.

Jednostki mocy (dotyczy tylko urzgdzer z pomiarem mocy)

Za pomocg parametru ,,Jednostki mocy” uzytkownik moze okresli¢ sposob wyswietlania warto$ci mierzonych w
interfejsie HMI oraz w programie Smart View.

Aut. skal. mocy
kW, kVAr lub kVA
MW, MVAr lub MVA

|
|
|
m GW, GVArIub GVA
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Wartosci mierzone

Jednostki energii (dotyczy tylko urzadzen z pomiarem energii)

Za pomocg parametru ,Jednostki energii”: uzytkownik moze okresli¢ sposob wyswietlania wartosci mierzonych w
interfejsie HMI oraz w programie Smart View:.

Aut. skal. energii

kWh, kVArh lub kVAh
MWh, MVArh lub MVAh
GWh, GVArh lub GVAh

W razie przepetnienia licznika zacznie on odlicza¢ ponownie od zera. Przepetnienie licznika jest wskazywane przez
odpowiedni sygnat.

Przepetnienie licznika:

m Aut. skal. energii Zalezy od ustawien przektadnikéw prgdowych i napieciowych.
m kWh, kVArh lub kVAh 999 999,99
m MWh, MVArh lub MVAh 999 999,99
B GWh, GVArh lub GVAh 999 999,99

Jednostki temperatury (dotyczy tylko urzgdzeri z pomiarem temperatury)

Za pomocg parametru ,Jednostki temperatury” uzytkownik moze okresli¢ sposob wyswietlania warto$ci mierzonych
w interfejsie HMI oraz w programie Smart View.

m ° Celsjusza

B ° Fahrenheita

Poziom odciecia

W celu wyttumienia zaktéceh w warto$ciach mierzonych bliskich zeru uzytkownik ma mozliwo$¢ ustawienia
poziomow odciecia. Zastosowanie poziomow nieczutosci sprawia, ze wartosci mierzone bliskie zera beda
wyswietlane jako zerowe. Te parametry nie majg wplywu na rejestrowane wartosci.
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Réznicowy prad fazowy — wartosci mierzone

Id

Value Opis Sciezka menu

Is L1 Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy stabilizujacy faza L1  [Wskazania
/Warto$ci mierzone
/ld]

Is L2 Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy stabilizujacy faza L2 [Wskazania
/Wartosci mierzone
/ld]

IsL3 Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad rdznicowy stabilizujacy faza L3 | [Wskazania
/Wartosci mierzone
/ld]

Id L1 Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy faza L1 [Wskazania
/Warto$ci mierzone
/ld]

Id L2 Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy faza L2 [Wskazania
/Warto$ci mierzone
/ld]

Id L2 Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy faza L3 [Wskazania
/Wartosci mierzone
/ld]
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Prad réznicowy doziemny — warto$ci mierzone

1d0
Value Opis Sciezka menu
3Is0 Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad stabilizujacy doziemienia [Wskazania
/Warto$ci mierzone
/1d0]
31d0 Warto$¢ mierzona (obliczona): roznicowy prad doziemienia [Wskazania

[Warto$ci mierzone
/1d0]
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Prad — wartosci mierzone (lokalne urzadzenie zabezpieczajgce)
CT Lokalne

Jesli urzadzenie nie jest wyposazone w karte pomiaru napiecia, pierwsze wejscie pomiarowe na pierwszej karcie
pomiarowej (gniazdo o najnizszym numerze) bedzie wykorzystane jako kat odniesienia (, /L 7”).

Value Opis Sciezka menu

IL1 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]

IL2 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]

IL3 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]

310 mierz Warto$¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]

310 obl Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)  [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]

10 Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza, [Wskazania
pierwsza harmoniczna)

/Wartosci mierzone

ICT Lokalne

[Prady ]

11 Warto$¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodne;j (1-sza, [Wskazania
pierwsza harmoniczna) Wartosci mierzone

ICT Lokalne

[Prady ]

12 Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, [Wskazania
pierwsza harmoniczna) /Wartosci mierzone

ICT Lokalne

[Prady ]
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Value Opis Sciezka menu

IL1 H2 Warto$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1 harmoniczna IL1 [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]

IL2 H2 Warto$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1 harmoniczna IL2 [Wskazania

/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady |

IL3 H2 Warto$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1 harmoniczna IL3 [Wskazania

[Warto$ci mierzone

ICT Lokalne
[Prady ]
310 H2 mierz Warto$¢ zmierzona: 2. harmoniczna/1. harmoniczna 310 [Wskazania
(zmierzona) /Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]
310 H2 obl Warto$¢ zmierzona (obliczona): 2. harmoniczna/1. harmoniczna 310 [Wskazania
(0bliczona) /Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]
kat fazowy IL1 Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL1. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]
kat fazowy IL2 Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL2. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]
kat fazowy IL3 Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL3. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]
kat fazowy 310 mierz Warto$¢ mierzona kata fazora wektora pradu 310. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]
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Value Opis Sciezka menu
kat fazowy 310 obl Warto$¢ obliczona kata fazora wektora pradu 310. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]

kat fazowy 10 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowe;. [Wskazania

Reference phasor is required to calculate the angle. /Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady |
kat fazowy 1 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodne;. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]
kat fazowy 12 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej przeciwne. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]
IL1 RMS Warto$¢ mierzona: prad fazowy (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
IL2 RMS Warto$¢ mierzona: prad fazowy (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
IL3 RMS Warto$¢ mierzona: prad fazowy (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
310 mierz RMS Warto$¢ mierzona: 310. (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
310 obl RMS Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
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Value Opis Sciezka menu
%IL1 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita warto$¢ znieksztatcer | [Wskazania
harmonicznych /Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
%IL2 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita warto$¢ znieksztatceri | [Wskazania
harmonicznych /Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
%IL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita warto$¢ znieksztatcern | [Wskazania
harmonicznych /Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
IL1 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita warto$¢ znieksztatcen  [Wskazania
harmonicznych pradu Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
IL2 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita warto$¢ znieksztatceri | [Wskazania
harmonicznych pradu /Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
IL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita warto$¢ znieksztatceri | [Wskazania
harmonicznych pradu Wartosci mierzone
ICT Lokalne
[Prady RMS]
%(12/11) Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA [Wskazania

/Warto$ci mierzone
ICT Lokalne
[Prady ]

205

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Wartosci mierzone

Prad — warto$ci mierzone (zdalne urzgdzenie zabezpieczajgce)

CT Zdalne

Value ‘ Opis ‘ Sciezka menu

IL1 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Zdalne
[Prady ]

IL2 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Zdalne
[Prady ]

IL3 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Wartosci mierzone
ICT Zdalne
[Prady |

10 Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza, [Wskazania

pierwsza harmoniczna) /Wartosci mierzone

ICT Zdalne

[Prady ]

11 Warto$¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodne;j (1-sza, [Wskazania

pierwsza harmoniczna) /Wartosci mierzone
ICT Zdalne
[Prady ]

12 Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza,  [Wskazania
pierwsza harmoniczna)

/Wartosci mierzone
ICT Zdalne
[Prady |
kat fazowy IL1 Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL1. [Wskazania
Phasor at remote location (Reference phasor required). /Warto$ci mierzone
ICT Zdalne
[Prady ]
kat fazowy IL2 Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL2. [Wskazania
Phasor at remote location (Reference phasor required). /Warto$ci mierzone
ICT Zdalne
[Prady ]
kat fazowy IL3 Warto$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL3. [Wskazania
Phasor at remote location (Reference phasor required). /Wartosci mierzone
ICT Zdalne
[Prady ]

206 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Wartosci mierzone

Value

kat fazowy 10

Opis
Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowe;.

Phasor at remote location (Reference phasor required).

Sciezka menu
[Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Zdalne

[Prady ]

kat fazowy I1

kat fazowy 12

Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodnej.

Phasor at remote location (Reference phasor required).

Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej przeciwne.

Phasor at remote location (Reference phasor required).

[Wskazania
/Wartosci mierzone
ICT Zdalne

[Prady |
[Wskazania
/Warto$ci mierzone
ICT Zdalne

[Prady ]
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Napiecie — wartosci mierzone

VT

Zasadniczo jako kgt odniesienia wykorzystywane jest pierwsze wejscie pomiarowe na karcie pomiarowe;j.

Tylko jesli amplituda fazy odniesienia spadnie, do obliczenia kata zostanie wykorzystana jako odniesienie kolejna
faza. W tym celu stosowana jest nastepujgca kolejnosé:

« KanatVL1, VL2, VL3, VL12, VL23, VL31, IL1, IL2, ...)

Value Opis Sciezka menu
f Warto$¢ mierzona: Czestotliwos¢. [Wskazania
/Warto$ci mierzone
INapiecia ]
uL12 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza [Wskazania
harmoniczna) /Wartosci mierzone
INapiecia ]
uL23 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza [Wskazania
harmoniczna) /Warto$ci mierzone
INapiecia |
UL31 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza [Wskazania
harmoniczna) /Wartosci mierzone
INapiecia ]
uL1 Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Wartosci mierzone
INapiecia |
uL2 Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
INapiecia |
uL3 Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
INapiecia ]
3U0 mierz. Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)  [Wskazania
/Warto$ci mierzone
INapiecia ]
3U0 obl. Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna) | [Wskazania

[Warto$ci mierzone

INapiecia ]
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Value Opis Sciezka menu
uo Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej zerowej(1-sza,  [Wskazania
pierwsza harmoniczna) /Wartosci mierzone

INapiecia ]

U1 Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej zgodnej(1-sza,  [Wskazania
pierwsza harmoniczna) Wartosci mierzone

INapiecia ]

u2 Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej przeciwnej(1- [Wskazania

sza, pierwsza harmoniczna) Wartosci mierzone

INapiecia ]
UL12 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie migdzyfazowe (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
INapiecia RMS]
UL23 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS) [Wskazania

/Warto$ci mierzone
Napigcia RMS]
UL31 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
INapigcia RMS]
UL1 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
INapiecia RMS]
UL2 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
INapiecia RMS]
UL3 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
Napigcia RMS]
3U0 mierz. RMS Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
INapigcia RMS]
3U0 obl. RMS Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
INapiecia RMS]
kat fazowy UL12 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL12. [Wskazania
This phase is used as reference to calculate the angles of other /Warto$ci mierzone

if: [ ikal=
phases. Only if:Wigczenie przektadnika!=Fazowe INapiecia |
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Value Opis Sciezka menu
kat fazowy UL23 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL23 [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Warto$ci mierzone
INapiecia ]
kat fazowy UL31 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL31. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Wartosci mierzone
INapiecia ]
kat fazowy UL1 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL1. [Wskazania
This phase is used as reference to calculate the angles of other /Warto$ci mierzone
phases. Only if:Wigczenie przektadnika=Fazowe .
INapiecia ]
kat fazowy UL2 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL2. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Wartosci mierzone
INapiecia ]
kat fazowy UL3 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL3. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Warto$ci mierzone
INapiecia ]
kat fazowy 3U0 mierz Warto$¢ mierzona: Kat fazora 3U0 mierz. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Warto$ci mierzone
INapiecia ]
kat fazowy 3U0 obl Warto$¢ obliczona Kat fazora 3UO obl. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Wartosci mierzone
INapiecia ]
kat fazowy U0 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowe;. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Wartosci mierzone
INapiecia ]
kat fazowy U1 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodne;. [Wskazania
Reference phasor is required to calculate the angle. /Warto$ci mierzone
INapiecia ]
kat fazowy U2 Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej przeciwnej. [Wskazania

Reference phasor is required to calculate the angle.

/Warto$ci mierzone

INapiecia ]
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Value Opis Sciezka menu
%(U2/U1) Warto$¢ mierzona (obliczona): %U2/U1 jesli ABC, %U1/U2 jesli [Wskazania
CBA. /Warto$ci mierzone
INapiecia ]
%UL12 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL12 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu do harmoniczne; -
. /Warto$ci mierzone
podstawowej
INapiecia RMS]
%UL23 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL23 catkowita warto$¢ [Wskazania

%UL31 THD

znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu do harmoniczne;
podstawowej

Warto$¢ mierzona (obliczona): UL31 catkowita warto$¢
znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu do harmoniczne;
podstawowej

[Warto$ci mierzone
INapiecia RMS]

[Wskazania

/Warto$ci mierzone

INapiecia RMS]
%UL1 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL1 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu do harmoniczne; /Wartosci mierzone
podstawowej
INapiecia RMS]
%UL2 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL2 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu do harmoniczne; /Wartosci mierzone
podstawowej
Napigcia RMS]
%UL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL3 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatce harmonicznych w odniesieniu do harmoniczne; Wartosci mierzone
podstawowej
Napigcia RMS]
UL12 THD Wartos$¢ mierzona (obliczona): UL12 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatcer harmonicznych Wartosci mierzone
INapiecia RMS]
UL23 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL23 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatcer harmonicznych Wartosci mierzone
INapiecia RMS]
UL31 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL31 catkowita warto$¢ [Wskazania

znieksztatcen harmonicznych

[Warto$ci mierzone
INapiecia RMS]
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Value Opis Sciezka menu
UL1 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL1 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych .
/Warto$ci mierzone
INapiecia RMS]
UL2 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL2 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych -
/Warto$ci mierzone
INapiecia RMS]
UL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL3 catkowita warto$¢ [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych -
/Warto$ci mierzone
INapiecia RMS]
Uit Stosunek V/Hz w odniesieniu do warto$ci znamionowych. [Wskazania

[Warto$ci mierzone
INapiecia RMS]
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Moc — wartosci mierzone

Value
S

cos phi

Wp+

Wp-

Waq+

Ws Net

Wp Net

Wq Net

Opis

Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna
oddawana, P+ = moc czynna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc bierna (Q- = moc bierna
oddawana, Q+ = moc bierna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): Wspétczynnik mocy: Konwencja
znakéw: sign(PF) = sign(P)

Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.

Ujemna moc czynna (energia oddana)

Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.

Ujemna moc bierna (energia oddana)

Warto$¢ bezwzgledna energii pozornej, woltoamperogodziny.

Warto$¢ bezwzgledna energii czynnej, watogodziny.

Warto$¢ bezwzgledna energii biernej, warogodziny.

Sciezka menu
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Moc]

[Wskazania
/Warto$ci mierzone
/Moc]

[Wskazania
/WartoSci mierzone
/Moc]

[Wskazania
/Warto$ci mierzone
/Moc]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Energia]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Energia]
[Wskazania
/Warto$ci mierzone
[Energia]
[Wskazania
/Warto$ci mierzone
[Energia]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Energia]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Energia]
[Wskazania
/Warto$ci mierzone

[Energia]
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Value Opis Sciezka menu

Data/Czas Uruch Liczniki energii dziatajg od... (data i godzina ostatniego [Wskazania
resetowania) /Warto$ci mierzone

[Energia]

S RMS Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (RMS) [Wskazania
/Warto$ci mierzone
/Moc RMS]

P RMS Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna [Wskazania
oddawana, P+ = moc czynna pobierana) (RMS) e

/Warto$ci mierzone
/Moc RMS]

cos phi RMS Warto$¢ mierzona (obliczona):wsp6tczynnik mocy: Konwencja [Wskazania

znakoéw: sign(PF) = sign(P) Wartosci mierzone
/Moc RMS]

P1 Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc czynna w uktadzie zgodnej [Wskazania
kolejnosci (P- = moc czynna oddawana, P+ = moc czynna Wartosci mierzone
pobierana)

/Moc]
Q1 Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc bierna w uktadzie zgodne; [Wskazania

kolejnosci (Q- = moc bierna oddawana, Q+ = moc bierna
pobierana)

/Warto$ci mierzone
/Moc]
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Licznik energii

Licz. PQS

Parametry globalne modutu licznika energii

‘ Parameter ‘ Opis

Prog nieczut S, P,  Warto$¢ mocy pozornej/czynnej/biernej pokazana na

‘ Zakres ustawien
0.0-0.100Sn

Q panelu lub w oprogramowaniu bedzie wySwietlana jako
zero, gdy spadnie ponizej progu nieczuto$ci. Parametr
ten nie ma wptywu na rejestratory.

X

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiardw
/Moc]

Aut. skal. mocy,
KW/KVAr/KVA,
MW/MVAr/MVA,
GW/GVAr/GVA
Aut. skal. energii,
KWh/kVArh/kVAh,
MWh/MVArh/MVAh

GWh/GVArh/GVAh

Zakres ustawien

Jedn. mocy Jednostki mocy

Jedn. ener. Jednostki energii

Komendy modutu licznika energii
‘ Parameter Opis

Rst Wszys Licz Reset wszystkich licznikéw energii.

@

Aktywny

Sygnaty modutu licznika energii (stany wyjsc¢)

‘ Signal

Przep Ws Net
Przep Wp Net
Prz. licz. Wp+
Prz. licz. Wp-
Przep Wq Net
Prz. licz. Wq+
Prz. licz. Wg-
Rst Ws Net

‘ Opis

Sygnat: Licznik przepetiony Ws Net.
Sygnat: Licznik przepetiony Wp Net.
Sygnat: Licznik przepetniony Wp+
Sygnat: Licznik przepetniony Wp-
Sygnat: Licznik przepetiony Wq Net.
Sygnat: Licznik przepetniony Waq+
Sygnat: Licznik przepetniony Wg-
Sygnat: Reset licznika Ws Net.

Aut. skal. mocy

MWh/MVArh/MV

Nieaktywny,

[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiaréw

INastawy]

[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiaréw

[Nastawy]

Sciezka menu
[Wskazania
IReset]
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Signal Opis

Rst Wp Net Sygnat: Reset licznika Wp Net.

Rst licz. Wp+ Sygnat: Reset licznika Wp+

Rst licz. Wp- Sygnat: Reset licznika Wp-

Rst Wq Net Sygnat: Reset licznika Wq Net.

Rst licz. Wq+ Sygnat: Reset licznika Wq+

Rst licz. Wg- Sygnat: Reset licznika Wg-

Rst Wszys Licz Sygnat: Reset wszystkich licznikéw energii.

Ostrz Przep Ws Net Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Ws Net.
Ostrz Przep Wp Net Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wp Net.
Ostrz Przep Wp+ Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wp+.
Ostrz Przep Wp- Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wp-.
Ostrz Przep Wq Net Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Waq Net.
Ostrz Przep Wg+ Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wg+.
Ostrz Przep Wg- Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wg-.
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Statystyka
Statystyki

W menu , Tryb pracy/Statystyka” mozna znalez¢ minimalne, maksymalne i $rednie wartosci mierzone oraz
obliczane.

Konfiguracja wartosci minimalnej i maksymalnej
Obliczanie wartosci minimalnej i maksymalnej zostanie rozpoczete:

m kiedy sygnat resetowania stanie sie aktywny (min./maks.),
B po ponownym uruchomieniu urzadzenia,

B po konfiguracji.

Wartosci minimalne i maksymalne (wartoSci szczytowe/wskazniki)

Przedziat czasu do obliczania

wartosci minimalnej i maksymalnej Reset
Opcje konfiguracji Wartosci minimalne i maksymalne Res_Wart_min_
Gdzie dokonuje sig konfiguracji? zostang Zreset(?wane 2o wyst'qple-nlu Res_Wart_maks_
W menu [Param Urzadzenia\ zbocza narastajgcego odpowiadajgcego
Statystyki\ sygnatu resetowania. (np. przez wejscia cyfrowe). Te sygnaty
Min/Max] spowodujg zresetowanie wskaznikow
minimalnych i maksymalnych.
Wyswietlanie wartosci
minimalnych Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Min]
Wyswietlanie wartosci
maksymalnych Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Max]
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Konfiguracja obliczania wartosci Sredniej

Konfiguracja obliczania warto$ci Sredniej na podstawie pradu*

* = Dostepnosc¢ zalezy od kodu zamowionego urzadzenia.

Wartos$ci $rednie i szczytowe na podstawie pradu

kri liczani . L .
Okres obliczanla Resetowanie wartosci

wartosci srednich i Opcje uruchomienia srednich i t h

szczytowych srednich | sZzczytowyc

Opcje konfiguracji przesuwany: czas trwania: ResetFkcj
. L . " (przesuwany: obliczanie (okres staty lub przesuwany) .

Gdzie dokonuje sie konfiguracji? . . . (np. przez wejscie cyfrowe w

- sredniej na podstawie okresu . e

W menu [Param Urzgdzenia\ celu zresetowania wartosci

przesuwanego)

Statystyki\ Start fkt: Srednich z wyprzedzeniem, tzn.

i) (wartosci Srednie sg obliczane PLe2E) (RS II 00
Zapotrz na Prad] sta%y: dla okresu miedzy dwoma narastajacym sygnatu
T . L . . . uruchomienia). Dotyczy to tylko
(staty: obliczenie sredniej jest zboczami narastajgcymi tego . 8
i opcji StartFkgj.
resetowane przed koncem sygnatu)

okresu, tzn. dla kolejnego

rozpoczynajacego sie okresu)
Opcja (polecenie) wytgczenia
do ograniczenia sredniego Wiecej informacji podano w rozdziale ,Alarmy systemu”.
zapotrzebowania na prad: Tak

Wyswietlenie wartosci srednich
i szczytowych Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Zapotrz]

Konfiguracja obliczania wartosci Sredniej na podstawie napiecia®

* = Dostepnosc¢ zalezy od kodu zamowionego urzadzenia.

Wartosci srednie na podstawie napiecia

Okres obliczania Oncie uruchomienia Resetowanie wartosci
wartosci srednich pel $rednich i szczytowych

Opcje konfiguracji przesuwany: czas trwania: ResetFkcj
i o ) . (przesuwany: obliczanie (okres staty lub przesuwany) e
Gdzie dokonuje sie konfiguracji? $redniej na podstawie okresu (np. przez wejécie cyfrowe w
W menu [Param Urzadzenia\ przesuwanego) celu zresetowania warto$ci
Statystyki\ Start fkt: Srednich z wyprzedzeniem, tzn.
Usr] (wartosci $rednie sg obliczane  przed nastepnym zboczem
staty: dla okresu miedzy dwoma narastajagcym sygnatu
(staty: obliczenie sredniej jest zboczami narastajgcymi tego uruchomienia). Dotyczy to tylko
resetowane przed koncem sygnatu) opcji StartFkgj.

okresu, tzn. dla kolejnego
rozpoczynajgcego sie okresu)

Wyswietlanie wartosci srednich
Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Usr]
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Konfiguracja obliczania warto$ci sredniej ha podstawie mocy*

* = Dostepnosc¢ zalezy od kodu zamowionego urzadzenia.

Wartosci srednie (zapotrzebowanie) i szczyfowe na podstawie mocy

Okres’opljczan!a . . — Resetowanie warto$ci
wartosci srednich i Opcje uruchomienia . o
szczytowych srednich i szczytowych
Opcje konfiguracji przesuwany: czas trwania: ResetFkcj
) . ) . (przesuwany: obliczanie (okres staty lub przesuwany) L
Gdzie dokonuje sie konfiguracji? $redniej na podstawie okresu (np. przez wejécie cyfrowe w
W menu [Param Urzgdzenia\ przesuwanego) celu zresetowania warto$ci
Statystyki\ Start fkt: srednich z wyprzedzeniem, tzn.
Zapotrz\ (wartosci $rednie sg obliczane  przed nastepnym zboczem
Zapotrz na Moc] staty: dla okresu miedzy dwoma narastajagcym sygnatu
(staty: obliczenie sredniej jest zboczami narastajgcymi tego uruchomienia). Dotyczy to tylko
resetowane przed koncem sygnatu) opcji StartFkgj.
okresu, tzn. dla kolejnego
rozpoczynajgcego sie okresu)

Opcja (polecenie) wytgczenia
do ograniczenia sredniego Wiecej informacji podano w rozdziale ,Alarmy systemu”.
zapotrzebowania na moc: Tak

Wyswietlenie wartosci srednich
i szczytowych Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Zapotrz]
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Statystyka

Komendy bezposrednie

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomyS$iny Sciezka menu
Zer Wszys Stat Resetowanie wszystkich warto$ci statystyk Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
(zgpotrzebowanle na prad, zapotrzebowanie na moc, Aktywny IResef]
min., maks.)
Reset Funk Usr Reset statystyk Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny IReset]
Zer Zapotrz | Resetowanie statystyki — zapotrzebowanie na prad Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
($rednie, $rednig warto$¢ szczytowa) Aktywny IResef]
Zer Zapotrz P Resetowanie statystyki — zapotrzebowanie na moc Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
(rednia, Srednia warto$¢ szczytowa) Aktywny IResef]
Zer Min Resetowanie wszystkich warto$ci minimalnych Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny Reset]
Zer Max Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny /Resef]
Parametry globalne zabezpieczenia modutu Statystyka
‘ Parameter ‘ Opis ‘ Zakres ustawieri DomySiny Sciezka menu
Zer Max Resetowanie wszystkich warto$ci maksymalnych 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
[Statystyki
® IMin/Max]
Zer Min Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
[Statystyki
@ IMin/Max]
Start Usr przez: Start nadzoru $redniej kroczacej przez: Czas trwania, Czas trwania [Param Urzadzenia
StartFkcj [Statystyki
® JU$r kroczace]

Start funkciji Usr

X

Uruchomienie obliczenia, je$li przypisany sygnat
uzyska warto$¢ prawda.

Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: = StartFkgj

1..n, lista przypisan  -.-

[Param Urzadzenia
[Statystyki

[USr kroczace]
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Statystyka

‘ Parameter
Reset Funk Usr

X

Czas trwania Usr

X

Okno Usr

X

Zapotrz P Uruch
przez:

X

Opis
Reset statystyk

Czas rejestracji

Konfiguracja okna

Zapotrzebowanie na prad uruchomione przez:

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

2,
5s,
10,
15s,
30s,

1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1 godz.,
2 godz.,
6 godz.,
12 godz.,
14,
24,
5d,
74,
104,
30d
przesuw,

state

Czas trwania,
StartFkcj

Domysiny

10 min

przesuw

Czas trwania

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
[Statystyki

[U$r kroczace]

[Param Urzadzenia
[Statystyki

[Usr kroczace]

[Param Urzadzenia
[Statystyki

[U$r kroczace]

[Param Urzadzenia
[Statystyki
|Zapotrz

[Zapotrz na Prad]

Uruchom Zapotrz |

X

Zer Zapotrz |

X

Uruchom obliczenia, jesli przypisany komunikat uzyska
warto$¢ prawda.

Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: = StartFkgj

Resetowanie statystyki — zapotrzebowanie na prad
(Srednie, $rednig warto$¢ szczytowa)

1..n, lista przypisan  -.

1..n, lista przypisan  -.

[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Prad]
[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Prad]

221

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Statystyka

‘ Parameter

Czas Trwan
Zapotrz |

X

Okno Zapotrz |

X

Zapotrz P Uruch
przez:

X

Opis

Czas rejestracii

Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: = Czas
trwania

Konfiguracja okna

Zapotrzebowanie na moc czynng uruchomione przez:

Zakres ustawien
2s,

5s,

10,
15,
30s,

1 min,

5 min,
10 min,
15 min,
30 min,

1 godz.,
2 godz.,
6 godz.,
12 godz.,
14,

24,

5d,

74,
104,
30d
przesuw,

state

Czas trwania,
StartFkcj

Domysiny
15s

przesuw

Czas trwania

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Prad]

[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Prad]
[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]

Uruchom Zapotrz P

X

Zer Zapotrz P

X

Uruchom obliczenia, jesli przypisany komunikat uzyska
warto$¢ prawda.

Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: = StartFkcj

Resetowanie statystyki — zapotrzebowanie na moc
(8rednia, $rednia warto$¢ szczytowa)

1..n, lista przypisan  -.

1..n, lista przypisan -

[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]
[Param Urzadzenia
[Statystyki
|Zapotrz

[Zapotrz na Moc]
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Statystyka

‘ Parameter

Czas Trwan
Zapotrz P

X

Okno Zapotrz P

X

Opis

Czas rejestracii

Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: = Czas

trwania

Konfiguracja okna

Zakres ustawien
2,

5s,

10,
15,
30s,

1 min,

5 min,
10 min,
15 min,
30 min,

1 godz.,
2 godz.,
6 godz.,
12 godz.,
14,

24,

5d,

74,
104,
30d
przesuw,

state

Domysiny
15s

przesuw

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]

[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]
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Statystyka

Stany wejs¢ modutu Statystyka

Name
Uruch Fkcj 1-We

Uruch Fkcj 2-We

Opis
Stan wejscia modutu: (StartFunc3_h)

Stan wej$cia modutu: Start statystyki 2

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Statystyki

/USr kroczace]
[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Prad]

Start funk. 3-We

Reset Funk Usr-We

Zer Zapotrz I-We

Zer Zapotrz P-We

Zer Max-We

Zer Min-We

Stan wej$cia modutu: Start statystyki 3

Stan wej$cia modutu: Reset statystyk

Stan wejscia modutu; Resetowanie statystyki —
zapotrzebowanie na prad (Srednie, $rednig warto$¢ szczytowa)

Stan wejscia modutu; Resetowanie statystyki —
zapotrzebowanie na moc (Srednig, srednia warto$¢ szczytowa)

Stan wej$cia modutu: Resetowanie wszystkich wartoSci
maksymalnych

Stan wejscia modutu: Resetowanie wszystkich wartoSci
minimalnych

[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]
[Param Urzadzenia
[Statystyki

[USr kroczace]
[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Prad]
[Param Urzadzenia
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]
[Param Urzadzenia
[Statystyki
IMin/Max]

[Param Urzadzenia
[Statystyki
/Min/Max]
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Statystyka

Sygnaty modutu Statystyka

‘ Signal
Zer Wszys Stat

Reset Funk Usr
Zer Zapotrz |

Zer Zapotrz P

Zer Max
Zer Min

‘ Opis

Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci statystyk (zapotrzebowanie na prad,

zapotrzebowanie na moc, min., maks.)

Sygnat: Reset statystyk

Sygnat: Resetowanie statystyki — zapotrzebowanie na prad ($rednie, $rednig warto$¢

szczytowa)

Sygnat: Resetowanie statystyki — zapotrzebowanie na moc ($rednig, $rednia wartos¢

szczytowa)

Sygnat: Resetowanie wszystkich warto$ci maksymalnych

Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych

Liczniki modutu Statystyka

Value ‘ Opis Sciezka menu
Zer. licz. Usr Liczba wyzerowar od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik  [Wskazania
czasu przedstawia date i czas ostatniego zerowania. IStatystyki
[U$r kroczace]
Zer Licz Zapotrz | Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik  [Wskazania
czasu przedstawia date i czas ostatniego resetowania. .
[Statystyki
[Zapotrz
ICT Lokalne]
Zer Licz Zapotrz P Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik  [Wskazania
czasu przedstawia date i czas ostatniego resetowania. .
[Statystyki
[Zapotrz
[Zapotrz na Moc]
Zer Licz Wart Min Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik  [Wskazania
czasu przedstawia date i czas ostatniego resetowania. IStatystyki
Min
/Moc]
Zer Licz Wart Max Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik  [Wskazania
czasu przedstawia date i czas ostatniego resetowania. .
[Statystyki
IMax
/Moc]
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Statystyka

Réznicowy prad fazowy — wartosci statystyczne

Value Opis Sciezka menu
Is L1 max Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy stabilizujacy faza L1  [Wskazania
Warto$¢ maksymalna IStatystyki
/Max
/ld]
Is L2 max Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy stabilizujacy faza L2 [Wskazania
Warto$¢ maksymalna IStatystyki
/Max
/ld]
Is L3 max Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy stabilizujacy faza L3  [Wskazania
Warto$¢ maksymalna IStatystyki
/Max
/ld]
Id L1 max Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy faza L1 Warto$¢ [Wskazania
maksymalna IStatystyki
/Max
/ld]
Id L2 max Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy faza L2 Warto$¢ [Wskazania
maksymalna IStatystyki
/Max
/ld]
Id L2 max Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad réznicowy faza L3 Warto$¢ [Wskazania
maksymalna IStatystyki
IMax
/ld]
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Statystyka

Prad réznicowy doziemny — wartosci statystyczne

Value Opis

31s0 max Warto$¢ mierzona (obliczona): Prad stabilizujacy doziemienia
Warto$¢ maksymalna

31d0 max Warto$¢ mierzona (obliczona): réznicowy prad doziemienia
Warto$¢ maksymalna

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
/Max

/1d0]
[Wskazania
[Statystyki
/Max

/1d0]
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Statystyka

Prad — wartosci statystyczne (lokalne urzadzenie zabezpieczajgce)

Value ‘ Opis ‘ Sciezka menu
11 max Maksymalna warto$¢ pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza [Wskazania
harmoniczna) IStatystyk
IMax
ICT Lokalne]
11 min Minimalna warto$¢ pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza [Wskazania
harmoniczna) IStatystyki
Min
ICT Lokalne]
12 max Maksymalna warto$¢ pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza  [Wskazania
harmoniczna) IStatystyki
/Max
ICT Lokalne]
12 min Minimalna warto$¢ pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza [Wskazania
harmoniczna) IStatystyki
Min
ICT Lokalne]
IL1 H2 max max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL1 [Wskazania
[Statystyki
Max
ICT Lokalne]
IL1 H2 min min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL1 [Wskazania
[Statystyki
Min
ICT Lokalne]
IL2 H2 max max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL2 [Wskazania
[Statystyki
/Max
ICT Lokalne]
IL2 H2 min min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla L2 [Wskazania
[Statystyki
Min
ICT Lokalne]
IL3 H2 max max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL3 [Wskazania
[Statystyki
/Max
ICT Lokalne]
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Statystyka

Value
IL3 H2 min

Opis

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL3

Sciezka menu

[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalne]

310 H2 mierz max

310 H2 mierz min

310 H2 obl max

310 H2 obl min

IL1 max RMS

IL1 8r RMS

IL1 min RMS

Warto$¢ zmierzona: Maksymalny stosunek 2. harmonicznej do
sktadowej podstawowej 310 (zmierzonej)

Warto$¢ zmierzona: Minimalny stosunek 2. harmonicznej do 1.
harmonicznej 310 (zmierzonej)

Warto$¢ zmierzona (obliczona): Maksymalny stosunek 2. .

harmonicznej do 1. harmonicznej 310 (obliczonej)

310 H2 obl min

IL1 Warto$¢ maksymalna (RMS)

IL1 Warto$¢ $rednia (RMS)

IL1 Warto$¢ minimalna (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
/Max

ICT Lokalng]
[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
/Max

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
/Max

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalne]

IL2 max RMS

IL2 Warto$¢ maksymalna (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
Max

ICT Lokalne]
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Statystyka

Value
IL2 ér RMS

Opis
IL2 Warto$¢ $rednia (RMS)

Sciezka menu

[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

ICT Lokalne]

IL2 min RMS

IL3 8r RMS

IL3 8r RMS

IL3 min RMS

310 mierz max RMS

310 mierz min RMS

310 obl max RMS

IL2 Warto$¢ minimalna (RMS)

IL3 Warto$¢ maksymalna (RMS)

IL3 Warto$¢ srednia (RMS)

IL3 Warto$¢ minimalna (RMS)

Warto$¢ max mierzona pradu 310 (RMS)

Warto$¢ min. mierzona pradu 310 (RMS)

Warto$¢ max mierzona (obliczona) pradu 310 (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalng]
[Wskazania
[Statystyki
/Max

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
/Max

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
/Max

ICT Lokalne]

310 obl min RMS

Warto$¢ min. mierzona (obliczona) pradu 310 (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalne]
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Statystyka

Value
%(12/11) max

Opis

Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11 warto§¢ maksymalna jesli ABC,
11/12 jesli CBA

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
/Max

ICT Lokalne]

%(12/11) min

Zapotrz IL1 Szcz

Zapotrz IL2 Szcz

Zapotrz IL3 Szcz

Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11 warto$¢ maksymalna je$li ABC,

11/12 jesli CBA

Warto$¢ szczytowa zapotrzebowania IL1, warto$¢ skuteczna.

Warto$¢ szczytowa zapotrzebowania IL2, warto$¢ skuteczna.

Warto$¢ szczytowa zapotrzebowania IL3, warto$¢ skuteczna.

[Wskazania
[Statystyki
Min

ICT Lokalng]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

ICT Lokalne]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

ICT Lokalne]
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Statystyka

Napiecie — wartosci statystyczne

Value

f max

fmin

U1 max

U1 min

‘ Opis

Max. warto$¢ czestotliwosci

Min. warto$¢ czestotliwosci

Warto$¢ maksymalna: napiecie sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza

harmoniczna)

Warto$¢ minimalna: napiecie sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza

harmoniczna)

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
/Max
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
/Max
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]

U2 max

U2 min

UL12 max RMS

UL12 $r RMS

UL12 min RMS

Warto$¢ maksymalna: napiecie sktadowej przeciwnej(1-sza,

pierwsza harmoniczna)

Warto$¢ minimalna: napiecie sktadowej przeciwnej(1-sza, pierwsza

harmoniczna)

UL12 warto$¢ maksymalna (RMS)

UL12 warto$¢ $rednia (RMS)

UL12 warto$¢ minimalna (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
/Max
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
/Max
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
[Usr kroczace]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
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Statystyka

Value

UL23 max RMS

Opis
UL23 warto$¢ maksymalna (RMS)

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
/Max
INapiecia]

UL23 $r RMS

UL23 min RMS

UL23 warto$¢ $rednia (RMS)

UL23 warto$¢ minimalna (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
[U$r kroczace]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]

UL31 max RMS

UL31 $r RMS

UL31 min RMS

UL1 max RMS

UL1 ér RMS

UL1 min RMS

UL2 max RMS

UL31 warto$¢ maksymalna (RMS)

UL31 warto$¢ Srednia (RMS)

UL31 warto$¢ minimalna (RMS)

UL1 warto$¢ maksymalna (RMS)

UL1 warto$¢ érednia (RMS)

UL1 warto$¢ minimalna (RMS)

UL2 warto$¢ maksymalna (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
Max
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
[U$r kroczace]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
/Max
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
[Usr kroczace]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
/Max
INapiecia]
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Statystyka

Value
UL2 ér RMS

UL2 min RMS

UL3 max RMS

Opis
UL2 warto$¢ $rednia (RMS)

UL2 warto$¢ minimalna (RMS)

UL3 warto$¢ maksymalna (RMS)

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
[U$r kroczace]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
IMax
INapiecia]

UL3 8r RMS

UL3 wartos¢ $rednia (RMS)

[Wskazania
[Statystyki

[U$r kroczace]

UL3 min RMS

3U0 mierz max RMS

3U0 mierz min RMS

3U0 obl max RMS

3U0 obl min RMS

UL3 warto$¢ minimalna (RMS)

Warto$¢ mierzona: 3U0 warto$¢ maksymalna (RMS)

Warto$¢ mierzona: 3U0 warto$¢ minimalna (RMS)

Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 warto$¢ maksymalna (RMS)

Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 warto$¢ minimalna (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
IMax
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
/Max
INapiecia]
[Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]

%(U2/U1) max

Warto$¢ mierzona (obliczona):%U2/U1 warto$¢ max

[Wskazania
[Statystyki
Max
INapiecia]
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Statystyka

Value Opis Sciezka menu
%(U2/U1) min Warto$¢ mierzona (obliczona):%U2/U1 warto$¢ min [Wskazania
[Statystyki
Min
INapiecia]
U/f max Warto$¢ maksymalna: Stosunek V/Hz w odniesieniu do wartosci [Wskazania
znamionowych. IStatystyki
/Max
INapiecia]
U/f min. Warto$¢ minimalna: Stosunek V/Hz w odniesieniu do warto$ci [Wskazania
znamionowych. IStatystyki
Min
INapiecia]
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Moc — wartosci statystyczne

Value

cos phi max

cos phi min

S max

Sér

‘ Opis
Warto$¢ maksymalna wspétczynnika mocy.: Konwencja znakéw:
sign(PF) = sign(P)

Warto$¢ minimalna wspdtczynnika mocy.: Konwencja znakow:
sign(PF) = sign(P)

Warto$¢ maksymalna mocy pozornej.

Warto$¢ $rednia mocy pozornej

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
/Max

/Moc]
[Wskazania
[Statystyki
Min

/Moc]
[Wskazania
[Statystyki
/Max

/Moc]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]

S min

P max

P sr

P min

Q max

Warto$¢ minimalna mocy pozornej.

Warto$¢ maksymalna mocy czynne;.

Warto$¢ $rednia mocy czynnej

Warto$¢ minimalna mocy czynne;j.

Warto$¢ maksymalna mocy biernej.

[Wskazania
[Statystyki
Min

/Moc]
[Wskazania
[Statystyki
IMax

/Moc]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz
[Zapotrz na Moc]
[Wskazania
[Statystyki
Min

/Moc]
[Wskazania
[Statystyki
/Max

/Moc]

236

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Statystyka

Value Opis Sciezka menu

Qsr Warto$¢ Srednia mocy bierne; [Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]

Qmin Warto$¢ minimalna mocy biernej. [Wskazania
[Statystyki
Min
/Moc]
cos phi max RMS Max warto$¢ wspotczynnika mocy: Konwencja znakow: sign(PF) =  [Wskazania
sign(P) [Statystyki
/Max
/Moc]
cos phi min RMS Min warto$¢ wspdtczynnika mocy: Konwencja znakdw: sign(PF) =  [Wskazania
sign(P) IStatystyki
Min
/Moc]
Zapotrz VA Szcz Warto$¢ szczytowa w VA, warto$¢ skuteczna [Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz
[Zapotrz na Moc]
Zapotrz W Szcz Warto$¢ szczytowa w watach, warto$¢ skuteczna [Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz
[Zapotrz na Moc]
Zapotrz VAr Szcz Warto$¢ szczytowa w warach, warto$¢ skuteczna [Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]
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Alarmy systemu

Dostepne elementy:
SysAl

WSK AZOWK A Zabezpieczenie mocowe i zapotrzebowanie mocy (czynnej/biernej/pozornej) sg

dostepne tylko w przypadku urzadzen zabezpieczajgcych z pomiarem pradu i
napiecia.

W menu Alarmy systemu [SysAl] uzytkownik moze skonfigurowac:

B ustawienia ogolne (aktywacja/dezaktywacja zarzgdzania zapotrzebowaniem, opcjonalne przypisanie sygnatu,
ktory zablokuje zarzadzanie zapotrzebowaniem);

B zabezpieczenie mocowe (wartosci szczytowe);
B zarzgdzanie zapotrzebowaniem (moc i natezenie pradu);

B zabezpieczenie THD.

Nalezy zauwazy¢, ze wszystkie wartosci progowe nalezy ustawi¢ jako wartosci gtéwne.

Zarzadzanie zapotrzebowaniem

Zapotrzebowanie jest $rednig pradu lub mocy w uktadzie w przedziale czasu (oknie czasowym). Funkcja
zarzgdzania zapotrzebowaniem pomaga uzytkownikowi utrzymac zapotrzebowanie na energie ponizej wartosci
docelowych wynikajgcych z umowy (z dostawcg energii). Jesli nastgpi przekroczenie wartosci docelowych
wynikajgcych z umowy, konieczne bedzie zaptacenie dodatkowych optat dostawcy energii.

W zwigzku z tym funkcja zarzadzania zapotrzebowaniem pomaga uzytkownikowi wykrywac¢ usrednione wartosci
obcigzen szczytowych, ktére sg brane pod uwage przy wystawianiu rachunku, a takze ich unika¢. W celu
ograniczenia opfaty za zapotrzebowanie nalezy, jesli to mozliwe, zréznicowaé obcigzenia szczytowe. Oznacza to,
ze nalezy unika¢ jednoczesnych duzych obcigzen, jesli jest to mozliwe. Aby poméc uzytkownikowi w analizie
zapotrzebowania, funkcja zarzgdzania zapotrzebowaniem jest wyposazona w alarm. Uzytkownik moze réwniez
uzy¢ alarmow zapotrzebowania i przypisac je do przekaznikdw w celu zmniejszania obcigzenia (jesli ma to
zastosowanie).

Zarzadzanie zapotrzebowaniem sktada sie z nastepujgcych sktadnikow:

B zapotrzebowanie mocy,
m Zapot_W (na moc czynng),
m Zapot_VAr (na moc bierng),
m Zapot_VA (na moc pozorng),

B Zzapotrzebowanie pradu.
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Konfigurowanie zapotrzebowania
Konfigurowanie zapotrzebowania to procedura dwuetapowa. Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynno$ci.
Krok 1: Skonfigurowa¢ ustawienia og6lne w menu [Para urzadzenia/Statystyka/Zapotrzebowanie]:

B Ustawic zrédto wyzwolenia na Czas trwania.

B Wybrac¢ podstawe czasu dla okna.

m Okresli¢, czy okno jest stafe czy przesuwane.
B Przypisac sygnat resetowania (jesli dotyczy).

Przedziat czasu (okno) mozna ustawi¢ jako staty lub przesuwany.

Przyktad okna statego: Jesli zakres zostanie ustawiony na 15 minut, urzadzenie zabezpieczajgce
oblicza $redni prad lub srednig moc w ostatnich 15 minutach i aktualizuje warto$¢ co 15 minut.

Przyktad okna przesuwanego: Jesli zostanie wybrane okno przesuwane, a interwat zostanie
ustawiony na 15 minut, urzgdzenie zabezpieczajgce oblicza i aktualizuje sredni prad lub $rednig moc
w trybie ciggtym w ostatnich 15 minutach (najnowsza warto$¢ pomiaru zastepuje najstarszg w trybie

ciggtym).
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Konfig_okna = przesuw

Czas trwania —

112 |3|4|5|6|7|8|9]10|11]12|13|14|15]| 16| 17|18
| ﬁ
I
Oblicz_sredniej  —| 1 OP"iO“ Wt Pobudzenie
przesuw
—
112 |3|4|5|6|7|8|9]|10]11]12|13|14|15]|16]| 17|18
| —
I
Oblicz_sredniej  —| 1 || OP"’?WY' Pobudzenie
przesuw
—
112 |3|4|5|6|7|8|9|10]11]12|13|14|15|16]| 17|18
| —
I
Oblicz_sredniej —| Opdzn Wyt Pobudzenie

Oblicz_sredniej

1 Czas trwania 1 Czas trwania 1 Czas trwania 1

Konfig_okna = state

Oblicz_sredniej

Oblicz_sredniej

Oblicz _$redniej

1 2 3| 4

5|6

8

9

10

11

12

13

14 | 15

16

17 | 18

Oblicz _$redniej

Oblicz_sredniej

Oblicz_sredniej

Oblicz_sredniej

Oblicz _sredniej

Op6zn Wyt

Pobudzenie

0
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Krok 2:

m Dodatkowo w menu [SysAl/Zapotrz] nalezy skonfigurowaé szczegdtowe ustawiania zapotrzebowania.

m Okresli¢, czy zapotrzebowanie ma wywotywac alarm, czy tez powinno dziata¢ w trybie cichym
(alarm aktywny/nieaktywny).

m Ustawic¢ warto$¢ progowa.

B ustawic¢ czas op6znienia alarmu (jesli dotyczy).

Wartosci szczytowe

Urzadzenie zabezpieczajgce zapisuje réwniez wartosci zapotrzebowania szczytowego natezenia pradu i mocy.
llosci te reprezentujg najwiekszg wartos¢ zapotrzebowania od czasu, kiedy wartosci zapotrzebowania zostaty
ostatni raz zresetowane. Zapotrzebowanie szczytowe natezenia pradu i mocy uktadu sg oznaczone datg i godzing.

Wartosci zapotrzebowania na prad i zapotrzebowania szczytowego sg dostepne menu [Wskazania/Statystyki].

Konfigurowanie kontroli warto$ci szczytowych
Kontrole wartosci szczytowych mozna konfigurowa¢ w menu [SysA/Moc] w celu monitorowania:

B mocy czynnej (W),
B mocy biernej (var),

B mocy pozornej (VA).

Szczegotowe ustawienia nalezy okresli¢é w menu [SysA/Moc].

m Okresli¢, czy kontrola wartosci szczytowej ma wywotywacé alarm, czy tez powinna pracowac w trybie cichym
(alarm aktywny/nieaktywny).

m Ustawic¢ warto$¢ progowa.

B ustawic¢ czas op6znienia alarmu (jesli dotyczy).

Wartosci minimalna i maksymalna
Wartosci minimalna i maksymalna sg dostepne w menu [Wskazania/Statystyki].

Wartosci minimalne od ostatniego resetu: Warto$ci minimalne sg stale poréwnywane z ostatnig warto$cig
minimalng dla danej wartosci mierzonej. Jesli nowa wartos¢ jest mniejsza od ostatniego minimum, jest ona

aktualizowana. W menu [Param Urzadzenia/Statystyki/Min/Max] mozna przypisaé sygnat resetowania.

Wartosci maksymalne od ostatniego resetu: Wartosci maksymalne sg stale poréwnywane z ostatnig wartoscig
maksymalng dla danej wartosci mierzonej. Jesli nowa wartosc¢ jest wieksza od ostatniego maksimum, jest ona

aktualizowana. W menu [Param Urzadzenia/Statystyki/Min/Max] mozna przypisa¢ sygnat resetowania.
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Zabezpieczenie THD

W celu kontrolowania jako$ci mocy urzgdzenie zabezpieczajgce moze monitorowac catkowite znieksztatcenia
harmoniczne (THD) pradu i napiecia miedzyfazowego.

W menu [SysAlI/THD] nalezy:

m okresli¢, czy ma by¢ generowany alarm (alarm aktywny/nieaktywny);
m ustawi¢ warto$¢ progows;

B ustawi¢ czas opdznienia alarmu (jesli dotyczy).

Parametry wyboru funkcji urzadzenia funkcji zarzadzania zapotrzebowaniem

‘ Parameter ‘ Opis Opcje Domysiny Sciezka menu
Tryb Tryb nie uzywaj, nie uzywaj [Wybér Modutow]
uzyj

X

Sygnalty funkcji zarzadzania zapotrzebowaniem (stany wy;js¢)

‘ Signal Opis

Aktywny Sygnat: Aktywny

ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Alarm mocy W Sygnat: Alarm — zostata przekroczona dozwolona moc czynna

Alarm mocy VAr Sygnat: Alarm — zostata przekroczona dozwolona moc bierna

Alarm mocy VA Sygnat: Alarm — zostata przekroczona dozwolona moc pozorna
Alarm zapotrz W Sygnat: Alarm — zostata przekroczona usredniona moc czynna

Alarm zapotrz VAr Sygnat: Alarm — zostata przekroczona usredniona moc bierna

Alarm zapotrz VA Sygnat: Alarm — zostata przekroczona usredniona moc pozorna
Alarm zapotrz A Sygnat: Alarm — u$redniony zadany prad

Alarm | THD Sygnat: Alarm — catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu

Alarm V THD Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia harmoniczne napiecia

Wyt moc W Sygnat: Wytaczenie — zostata przekroczona dozwolona moc czynna.
Wyt moc VAr Sygnat: Wytaczenie — zostata przekroczona dozwolona moc bierna.
Wyt moc VA Sygnat: Wytaczenie — zostata przekroczona dozwolona moc pozorna.
Wyt zapotrz W Sygnat: Wytaczenie — zostata przekroczona usredniona moc czynna.
Wyt zapotrz VAr Sygnat: Wylaczenie — zostata przekroczona usredniona moc bierna.
Wyt zapotrz VA Sygnat: Wytaczenie — zostata przekroczona usredniona moc pozorna.
Wyt zapotrz A Sygnat: Wytaczenie — usredniony zadany prad.
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Signal Opis
Wyt 1 THD Sygnat: Wytaczenie — catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu.
WytV THD Sygnat: Wytaczenie — catkowite znieksztatcenia harmoniczne napiecia.

Parametry globalne zabezpieczenia funkcji zarzgdzania zapotrzebowaniem

‘ Parameter ‘ Opis ‘ Zakres ustawien ‘ Domysiny Sciezka menu
Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcii. Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny INastawy]
ZewBlk Fkcj Aktywacja lub dezaktywacja blokowania 1..n, lista przypisan | -.- [SysAl
modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
o . . . . INastawy]
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich
@ ustawien zabezpieczeniowych. Jesli ten sygnat staje
sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny /Moc
€ "
Warto$¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako warto$¢ 1 - 40000000kW 10000kW [SysAl
pierwotna) Moc
® w
Op6zn Wyt Opoznienie wytaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
/Moc
© "
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny /Moc
@ VA
Warto$¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako warto$¢ 1 - 40000000kVAr  10000kVAr [SysAl
pierwotna) Moc
@ IVAI]
Op6zn Wyt Opdznienie wytaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
/Moc
@ VA
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny /Moc
® v
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Warto$¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako warto$¢ 1-40000000kVA  10000kVA [SysAl
pierwotna) Moc
@ IVA]
Op6zn Wyt Opoznienie wylaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
/Moc
@ IVA]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny [Zapotrz
@ /Zapotrz na Moc
[Zapotrz W]
Warto$¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako warto$¢ 1 - 40000000kW 10000kW [SysAl
pierwotna) [Zapotrz
@ /Zapotrz na Moc
[Zapotrz W]
Op6zn Wyt Opdznienie wylgczania. 0 - 60min Omin [SysAl
[Zapotrz
@ [Zapotrz na Moc
[Zapotrz W]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny [Zapotrz
@ [Zapotrz na Moc
[Zapotrz VAr]
Warto$¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako warto$¢ 1 - 40000000kVAr  20000kVAr [SysAl
pierwotna) Zapotrz
@ [Zapotrz na Moc
[Zapotrz VAr]
Op6zn Wyt Opdznienie wytaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
[Zapotrz
@ /Zapotrz na Moc
[Zapotrz VAr]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny [Zapotrz
@ [Zapotrz na Moc
[Zapotrz VA]
Wartos¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako wartosé 1-40000000kVA  20000kVA [SysAl
pierwotna) Zapotrz

&

[Zapotrz na Moc
[Zapotrz VA]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Op6zn Wyt Opéznienie wytaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
[Zapotrz
@ /Zapotrz na Moc
[Zapotrz VA]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny [Zapotrz
@ [Zapotrz na Prad]
Wartos¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako warto$¢ 10 - 500000A 500A [SysAl
pierwotna) Zapotrz
@ /Zapotrz na Prad]
Op6zn Wyt Opéznienie wytaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
|Zapotrz
@ IZapotrz na Prad]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny [THD
@ /I THD]
Warto$¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako warto$é 1 - 500000A 500A [SysAl
pierwotna) ITHD
@ /I THD]
Op6zn Wyt Opdznienie wytaczania. 0-3600s 0s [SysAl
[THD
@ /I THD]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny [SysAl
Aktywny [THD
@ /U THD]
Warto$¢ progowa | Warto$¢ progowa (do wprowadzenia jako warto$¢ 1- 500000V 10000V [SysAl
pierwotna) ITHD
@ /U THD]
Op6zn Wyt Opdznienie wytaczania. 0-3600s 0s [SysAl
[THD
@ /U THD]
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Stany wejs¢ funkcji zarzadzania zapotrzebowaniem

Name Opis Przypisanie przez
ZewBlk-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. [SysAl
INastawy]
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Potwierdzenia

Zbiorcze potwierdzenia dla sygnatow podtrzymanych:

Zbiorcze potwierdzenia
Diody LED Wyjscia SCADA Oczekujgca Diody LED+
przekaznikowe komenda_ Wyjscia
wyzwolenia przekaznikowe+
SCADA+
Oczekujgca
komenda
wyzwolenia
Poprzez Smart Wszystkie diody Wszystkie Wszystkie Wszystkie Wszystkie
View |ub z LED wyjscia sygnaty SCADA oczekujgce jednoczesnie:
. jednoczesnie: przekaznikowe jednoczesnie: komendy .
panelu mozna . jednoczesnie: . wyzwolenia Gazie? [Tryb
potwierdzié Gdzie? [Tryb _ Gdzie? [Tryb jednoczesnie: pracy/
wszystkie... pracy/ Gdzie? [Tryb pracy/ _ Potwierdzanie]
Potwierdzanie] pracy/ Potwierdzanie] Gdzie? [Tryb
Potwierdzanie] pracy/
Bezposredni Potwierdzanie]
dostep do menu
[Tryb pracy/
Potwierdzanie]
na panelu mozna
uzyskac za
pomoca
przycisku ,C”
Zewneltrzne Wszystkie diody Wszystkie Wszystkie Wszystkie
potwierdzenie*; LED wyjscia sygnaty SCADA oczekujgce
Przez sygnat z jednoczesnie: przekaznikowe jednoczesnie: komendy
listy przypisan jednoczesnie: wyzwolenia
(np. wejscie _ ' jednoczesnie:
) Gdzie? W menu Gdzie? W menu
cyfroyve) r-r!ozna Zew_ Gdzie? W menu Zew._
;;:)st;vle;glzm potwierdzenie Zew_ potwierdzenie Gdzie? W menu
ystue... potwierdzenie Zew_
potwierdzenie

*Zewnetrzne potwierdzenie moze by¢ wytgczone, jesli parametr ,Zew potwierdzenie” jest ustawiony jako

»hnieaktywny”w menu [Para urzadzenia/Zew potwierdzenie]. Powoduje to takze zablokowanie potwierdzenia za
posrednictwem portu komunikacji (np. Modbus).

247 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Potwierdzenia

Opcje indywidualnego potwierdzania sygnatow podfrzymanych:

Indywidualne potwierdzenie

Diody LED Wyjscia przekaznikowe Oczekujgca
komenda wyzwolenia
Przez sygnat z listy Pojedyncza dioda LED: Cyfrowe wyjécia Oczekujgca komenda
przypisan (np. wejscie przekaznikowe: wyzwolenia.
dwustanowe) mozna Gdzie?
potwierdzi¢ pojedyncze... Gdzie? W module TripControl
W menu konfiguraciji tej Gdzie?
diody LED. W menu konfiguracji tego

wyjscia przekaznikowego.

WSK AZOWK A Dopdki jest aktywny tryb ustawiania parametru, nie mozna dokonaé
potwierdzenia.

WSK AZOWK A W przyp.adku zwarclzla w.tr.akme u.s't?wmnla parametru’za pom.ocq. panelu .
operacyjnego nalezy najpierw wyj$é z trybu parametréw, naciskajgc przycisk
,C" lub ,OK”, aby méc uzyskac dostep do menu ,Potwierdzenia” za pomoca
przycisku.
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Reczne potwierdzenie

m Nacisng¢ przycisk C na panelu.

B Za pomoca przyciskow funkcyjnych wybra¢ pozycje, ktéra ma zosta¢ potwierdzona:

wyjscia przekaznikowe,
Diody LED,
SCADA,

oczekujgca komenda wyzwolenia lub

wszystkie wymienione powyzej pozycje jednoczesnie.

B Nacisng¢ przycisk funkcyjny z ,symbolem klucza maszynowego”.

m Wprowadzi¢ swoje hasto.
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Zewnetrzne potwierdzenia

W menu [Parametry urzadzenia/Zew potwierdzenie] mozna przypisac sygnat (tj. stan wejscia dwustanowego) z listy
przypisywania, ktéry:

B potwierdza wszystkie (mozliwe do potwierdzenia) diody LED jednoczesnie;
B potwierdza wszystkie (mozliwe do potwierdzenia) wyjscia przekaznikowe jednoczesnie:

B potwierdza wszystkie (mozliwe do potwierdzenia) sygnaty SCADA jednoczes$nie.

Zeruj LED . .
Zerowanie zewn.Zeruj LED

1..n, lista przypisan

Zeruj wy przek )
Zerowanie zewn.Zer wy przek

1..n, lista przypisan

Zeruj SCADA

Zerowanie zewn.Zeruj SCADA
1..n, lista przypisan
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Potwierdzenia

Reczne resetowanie
W menu , Tryb pracy/Reset” mozna:

H resetowac liczniki,
m kasowac rekordy (tj. rekordy zaktocen) i

B resetowac specjalne elementy (takie jak statystyki, modele cieplne itp.).

WSK AZOWK A Opis komend resetowania mozna znalez¢ w odpowiednich modutach.

Reset do ustawien fabrycznych
_ Ta funkcja zresetuje urzgdzenie do ustawien fabrycznych.
Wszystkie zapisy zostang skasowane, a warto$ci zmierzone i liczniki —
wyzerowane. Licznik godzin czasu pracy zostanie zachowany.
Ta funkcja jest dostepna tylko w interfejsie HMI.
« Nacisna¢ przycisk ,,C” w trakcie zimnego rozruchu w celu uzyskania dostepu do menu ,Reset”.

«  Wybraé ,Reset do ustawien fabrycznych”.

- Potwierdzi¢ monit ,Reset przekaznika do ustawien fabrycznych i restart”, wybierajgc opcje ,, Tak”, aby
zresetowaé urzgdzenie do ustawien fabrycznych.
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Stan urzadzenia

Stan urzadzenia

W obszarze Stan urzadzenia w menu Tryb pracy mozna wyswietli¢ aktualny stan wszystkich sygnatéw. Oznacza
to, ze uzytkownik moze sprawdzi¢, czy w danym momencie poszczegolne sygnaty sa aktywne czy nieaktywne.
Uzytkownik moze wyswietli¢ wszystkie sygnaty posortowane wedtug modutow/elementdéw zabezpieczajacych.

Stan sygnatu/wejscia modutu to... Widoczny na panelu jako...

fatsz /0 0

prawda/1 ﬁ
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Panel sterowania (HMI)

Panel sterowania (HMI)

Panel przedni

Parametry specjalne panelu

Menu ,Param urzadzenia/Panel przedni” stuzy do definiowania kontrastu wyswietlacza, jezyka menu i
maksymalnego dopuszczalnego czasu edycji (po jego uptynieciu wszystkie niezapisane zmiany parametréw
zostang odrzucone).

Komendy panelu

‘ Parameter ‘ Opis Zakres ustawien Domysiny Sciezka menu

Kontrast Kontrast 0-100% 50% [Param Urzadzenia

X

[Panel przedni]
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Panel sterowania (HMI)

Parametry globalne zabezpieczenia panelu

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomyS$iny Sciezka menu
Edycja/dost czas  Jesli zaden inny przycisk na panelu nie zostanie 20 - 3600s 180s [Param Urzadzenia
maks nacisniety, po uptywie tego czasu wszystkie zmienione

parametry zostang anulowane. Dostep do urzadzenia [Panel przedni]

zostanie zablokowany przez przejécie do poziomu

® ,Tylko do odczytu-Lv0".
Wytacz wyswietl Po uptywie tego czasu zostanie wytgczone 20 - 3600s 180s [Param Urzadzenia
podswietlenie wy$wietlacza.

[Panel przedni]

X

Wyboér jezyka Wybér jezyka Angielski, Angielski [Param Urzadzenia
Niemiecki, [Panel przedni]
® Rosyjski,
Polski,
francuski,
portugalski,
hiszpanski

Wyswietl kody Wyswietl kody ANSI urzadzenia Nieaktywny, Aktywny [Param Urzadzenia
ANSI urzadzenia

X

Aktywny [Panel przedni]
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Rejestratory

Rejestratory

Rejestrator zaktécen

Dostepne cztony:
Rej zakt

B Zapisy zakibcen mozna pobrac¢ (odczyta¢) za pomocg oprogramowania do oceny i ustawiania parametréw
Smart view.

B Zapisy zakibcen mozna wyswietli¢ i analizowac¢ za pomocg programu Data visualizer (instalowanego wraz z
oprogramowaniem Smart view).

B Zapisy zakibcen mozna skonwertowaé do formatu pliku comtrade za pomoca programu Data visualizer.

Rejestrator zaktécen dziata z wykorzystaniem 32 probek na jeden cykl. Rejestrator zaktocehh moze zostac
uruchomiony przez jedno z osmiu zdarzen uruchamiajgcych (wybér z listy przypisan”/uktad logiki wyjs¢
przekaznikowych). Zapis zakidcenia zawiera warto$ci mierzone wraz z czasem przed wyzwoleniem

(przedawaryjnym). Za pomoca programu Smart View/Datavisualizer (opcja) mozna wyswietla¢ oscylogramy
analogowych (natezenie pradu, napiecie) oraz cyfrowych kanatéw/$ladéw i oceniac je w postaci graficzne;j.
Pojemnosc¢ rejestratora zakidcen wynosi 120 s. Rejestrator zaktiécen moze zarejestrowac do 10 s (mozliwosé
zmiany ustawienia) na jeden zapis. Liczba zapiséw zalezy od rozmiaru pliku kazdego zapisu.

Rejestrator zaktdcen mozna skonfigurowa¢ w menu Parametry urzgdzenia/Rejestrator/Rej zakt.

Nalezy okresli¢ maksymalny czas rejestraciji zdarzen zaktéceh. Maksymalna tgczna dtugosé wynosi 10 s (wlgcznie
z czasem przed i po wyzwoleniu)..

Z listy przypisan” mozna wybra¢ maksymalnie 8 sygnatéw, ktére beda wyzwalaty rejestrator zaktocen. Zdarzenia
wyzwalajgce sg potgczone operatorem logicznym LUB. Jesli zapis zaktdcenia jest zapisany, nowy zapis zakiocenia
nie moze zosta¢ wyzwolony do czasu, az ming wszystkie sygnaty wyzwalania, ktére wyzwolity poprzednie
zaktocenie. Rejestracja jest wykonywana jedynie przez czas trwania przypisanego zdarzenia (zalezy od zdarzenia)
oraz przez czas przed i po wyzwoleniu, jednak nie diuzej niz przez 10 s. Czas postepu i Sledzenia rejestratora
zaktocen jest pokazywany jako procent tgcznej diugosci rejestraciji.

WSKAZOWKA Czas rejestrowania po wyzwoleniu zalezy od czasu trwania sygnatu wyzwolenia, jednak

nie bedzie trwat dituzej niz czas zdefiniowany w ustawieniu ,Czas poawaryjny”. Czas
opdéznienialogika ujemna
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Rejestratory

Przyktad

Start 1
Wyzwalanie

Start 2
Wyzwalanie

Start 3
Wyzwalanie

Start 4
Wyzwalanie

Start 5
Wyzwalanie

Start 6

Wyzwalanie

Start 7
Wyzwalanie

Start 8
Wyzwalanie

OR

OR

Reczne wyzwalanie

Rejestratory

Rejestrator zaktdcen jest uruchamiany przez uktad aktywacji ogolnej. Proces rejestrowania jest zatrzymywany

po anulowaniu zwarcia (+ czas po wyzwoleniu), jednak nie pdzniej niz po 10 s.

Parametr Automatyczne kasowanie okre$la sposob zachowania sie urzgdzenia w przypadku, gdy nie ma juz
wolnego miejsca na zapisy. Jesli parametr Automatyczne kasowanie ma ustawiong wartos¢ aktywne, pierwsze
zapisane zakidcenie bedzie nadpisywane zgodnie z zasadg FIFO (pierwsze na wejsciu, pierwsze na wyjsciu). Jesli
parametr ma ustawiong wartos¢ nieaktywne, rejestracja zaktécen zostanie zatrzymana do momentu recznego
zwolnienia miejsca w pamieci.
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Rejestratory

Przyktadowy wykres czaséw pracy rejestratora zaktocen |

Zapis 1 = Zab.Wyitacz

Zapis2 =-.-

Zapis 3 =-.-

Zapis4 = -.-

Zapis 5 = -.-

Zapis 6 = -.-

Zapis 7 = -.-

Zapis 8 = -.-
t-rec < Maxymalny rozmiar pliku Autonadpisanie = Aktywny
Czas po zdarzeniu = 25%
Zapis 1 Czas przedawar = 15%

200 ms Maxymalny rozmiar pliku = 2s

—P

0 >
| | t
| |
| |
| |
Czas przedawar : :
| |
‘300 ms I
1 — — I
|
|
0 | -
-—
10 :
| | t
| |
| |
Czas po zdarzeniu I
! |
] 500 ms
1 | -t >
|
|
0 1 o
10 =
| |
| | t
| |
| |
trec I |
| |
L 1000 ms J
1 — >
g >
E
| t
|
|
Maxymalny rozmiar bliku
|
|
P 2000 ms o
1
0 | -
-—
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Rejestratory

Przyktadowy wykres czasow pracy rejestratora zakiocen Il

Zapis 1 = Zab.Pobudzenie
Zapis2 =-.-
Zapis 3 =-.-
Zapis4 =-.-
Zapis5=-.-
Zapis 6 = -.-
Zapis7 =-.-
Zapis 8 =-.-
Autonadpisanie = Aktywny

t-rec = Maxymalny rozmiar pliku Czas po zdarzeniu =25%
Czas przedawar = 15%

Maxymalny rozmiar pliku = 2s

Zapis 1
1200 ms
1
0 >
| | t
| |
| |
| |
Czas przedawar : :
| |
‘300 ms |
1 |
|
|
0 | -
0 l
| | t
' I
' I
Czas po zdarzeniu |
: I
I _500ms
1 |
|
|
0 | -
I —
10 '
I | t
| |
I |
trec I |
I |
» 2000 ms ‘I
1
O |-
| | g
10 |
| | t
| |
| |
Maxymalny rozmiar pliku |
| |
|
P 2000 ms o |
1 - -
9 >
0 t
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Rejestratory

Odczyt rejestréw zaktécen
W menu Tryb pracy/Rej zakt mozna:

m kasowac zapisane rejestry zakiocen.

WSK AZOWK A W menu Wskazania/Rejestratory/Man wyzw mozna recznie wyzwoli¢

rejestrator zaki6cen.

Kasowanie rejestréw zaktécen
W menu Tryb pracy/Rej zakt mozna:

m kasowac rejestry zaktocen:

B Za pomocg PRZYCISKU FUNKCYJNEGO ,W gore” i ,W doét’ nalezy wybra¢ zapis zaktdcenia, ktory ma zostaé
skasowany.

B Wywolac szczegdtowy widok zapisu zaktdécenia za pomocg PRZYCISKU FUNKCYJNEGO ,W prawo”.
B Potwierdzi¢, naciskajgc PRZYCISK FUNKCYJNY ,Skasu;j”.

m Wprowadzi¢ hasto, a nastepnie nacisna¢ przycisk OK.

m Wybra¢, czy ma zostac¢ skasowany tylko biezacy zapis, czy wszystkie zapisy.

m Potwierdzi¢, naciskajac PRZYCISK FUNKCYJNY OK.
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Rejestratory

Komendy bezposrednie rejestratora zakidcen

‘ Parameter

Opis

Reczne wyzwalanie Reczne wyzwalanie

@

Reset wszystkich
zapisdéw

@

Reset wszystkich zapiséw.

Zakres ustawien
Fatsz,

Prawda

Nieaktywny,
Aktywny

Parametry globalne zabezpieczenia rejestratora zakitécen

‘ Parameter
Start: 1

X

Start: 2

X

Start: 3

X

Opis

Start rejestracii jesli przypisany sygnat jest prawda

Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest prawda

Start rejestracii jesli przypisany sygnat jest prawdag

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan  -.

1..n, lista przypisan  -.

Domysiny

Fatsz

Nieaktywny

Domysiny
Zab.Wylgcz

Sciezka menu
[Wskazania
IRejestratory

/Reczne
wyzwalanie]

[Wskazania
IReset]

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
IRejestratory

IRej zaki]

[Param Urzadzenia
[Rejestratory
IRej zaki]

[Param Urzadzenia
IRejestratory
IRej zaki]

Start: 4

X

Start: 5

X

Start: 6

X

Start: 7

X

Start rejestracii jesli przypisany sygnat jest prawda

Start rejestracii jesli przypisany sygnat jest prawdg

Start rejestracii jesli przypisany sygnat jest prawda

Start rejestracii jesli przypisany sygnat jest prawda

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan | -

[Param Urzadzenia
[Rejestratory
IRej zaki]

[Param Urzadzenia
IRejestratory
IRej zaki]

[Param Urzadzenia
[Rejestratory
IRej zaki]

[Param Urzadzenia
[Rejestratory
IRej zaki]
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Rejestratory

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Start: 8 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest prawda, 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
IRejestratory
@ IRej zaki]
Autonadpisanie Jesdli pamie€ jest zapetniona najstarsze zdarzenia bedg | Nieaktywny, Aktywny [Param Urzadzenia
wykasowane z rejestru zdarzen Aktywny IRejestratory
@ IRej zaki]
Czas po zdarzeniu | Czas rejestracji po zdarzeniu wyzwalajacym moze byé 0 - 50% 20% [Param Urzadzenia
ustawiony do 50% maksymalnego rozmiaru pliku. .
) . . S [Rejestratory
Okres ten bedzie zawierat si¢ w pozostatej czeSci
® maksymalnego rozmiaru pliku, lecz zgodnie z wartoscig IRej zaki]
maks. czasu po zdarzeniu.
Czas przedawar Czas rejestraciji przed zdarzeniem wytgczajacym. Moze 0 - 50% 20% [Param Urzadzenia
by¢ ustawiony do 50% maksymalnego rozmiaru pliku. .
) ) ; Con IRejestratory
Okres ten bedzie zawierat sie w poczatkowej czesci
® pliku. IRej zaki]
Maxymalny rozmiar A Maksymalny czas zapisu jednego pliku to 10sek, 0.1-10.0s 2s [Param Urzadzenia

pliku

X

uwzgledniajac czasy przed i po zdarzeniu. Catkowita
pojemno$¢ rejestratora to 120 sekund.

IRejestratory
IRej zaki]
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Rejestratory

Stany wejs¢ rejestratora zakitdcen

Name
Zapis1-We

Zapis2-We

Zapis3-We

Zapis4-We

Zapisb-We

Zapis6-We

Zapis7-We

Zapis8-We

Opis

Stan wej$cia modutu

Stan wejscia modutu::

Stan wejscia modutu::

Stan wejcia modutu::

Stan wej$cia modutu::

Stan wejscia modutu::

Stan wejscia modutu::

Stan wejcia modutu::

Sygnalty rejestratora zaktécen

Signal

Zapisuje

Pamie¢ Petna
Usuwanie-Btad
Usun Wszys Rek
Usun zapis

Reczne wyzwalanie

:: Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Opis
Sygnat: zapisywanie.

Sygnat: Pamig¢ zapetniona

Sygnat: Btad usuwania z pamieci.
Sygnat: Wszystkie rekordy skasowane.
Sygnat: Skasuj rekord.

Sygnat: Reczne wyzwalanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Rejestratory

IRej zaki]

[Param Urzadzenia
IRejestratory

IRej zaki]

[Param Urzadzenia
IRejestratory

IRej zaki]

[Param Urzadzenia
[Rejestratory

IRej zaki]

[Param Urzadzenia
[Rejestratory

IRej zaki]

[Param Urzadzenia
IRejestratory

IRej zaki]

[Param Urzadzenia
IRejestratory

IRej zaki]

[Param Urzadzenia
[Rejestratory

IRej zaki]
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Rejestratory

Parametry specjalne rejestratora zaktécen

Value Opis DomySiny Wielkosc¢ Sciezka menu

Stan Zapisu Stan zapisu. Gotowy Gotowy, [Wskazania
Rejestratory, /Stan urzadzenia
Zapis pliku, IRejestratory
Blk Wyt IRej zaki]

Kod btedu Kod btedu OK OK, [Wskazania

Btad Zapisu, /Stan urzadzenia
Usuwanie-Btad , | /Rejestratory
Btad oblicz, IRej zaki]

Plik nie znalez,

Autonadpisanie
wyt
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Rejestratory

Rejestrator zwaré

Rej zwar¢

Funkcja rejestratora zwar¢

Rejestrator zwar¢ przekazuje zwiezte informacje na temat zwaré (przyczyn wyzwolenia). Te zwiezte informacje
mozna takze odczytac¢ za posrednictwem panelu HMI. Moze to przyspieszy¢ analize zwar¢ juz na poziomie panelu
HMI. Po wystgpieniu zwarcia na ekranie pojawi sie wyskakujgce okno, aby zwréci¢ uwage uzytkownika na ten fakt.
Rejestrator zwar¢ poda informacje dotyczace przyczyn zwarcia. Szczegétowg analize zwarcia (w postaci
oscylogramu) mozna przeprowadzi¢ za pomoca rejestratora zaktdcen. Parametrami fgczgcymi rejestry zwaré z

odpowiadajgcymi im rejestrami zaktdcen sg Liczba zwarc oraz Liczba zwarc w sieci.
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Rejestratory

Definicje

Czas do Czas miedzy pierwszym alarmem (Pobu zabe) a decyzjg o pierwszym wytgczeniu (Wyzwo
wylgczenia: zabe)

Czas zwarcia: Okres od wyzwalania zboczem narastajgcym sygnatu pobudzenia ogélnego (Posu zABE) do

wyzwalania zboczem malejgcym sygnatu pobudzenia ogélnego. Nalezy pamietaé, ze
pobudzenie ogdine stanowi potgczenie OR (suma logiczna) wszystkich sygnatow pobudzenia.
Wyzwolenie ogdlne stanowi potaczenie wszystkich wyzwoleh operatorem LUB.

Na wyswietlaczu bedg pojawiac sie wyskakujgce okna .

Zab.Pobudzenie
» Czas zwarcia
1 - Ll
0 >
10 : t
' [
' |
Zab.Wytacz : :
' |
| .
Czas do wylgczenia |
... 0000 Wykq ......... |
1 |
|
|
0 ] >
0
t
Wartosci analogowe (rejestracja) Opé2n pomiar=0
| Opdzn pomiar>0
1
9 >
0 |
Przechwytywanie danyd:n t

Przechwytywanie danych
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Rejestratory

Zachowanie rejestratora zwar¢

Co wyzwala dziatanie rejestratora zwarc?
Dziatanie rejestratora zwar¢ wyzwalane bedzie zboczem narastajgcym sygnatu Posu zase (pobudzenie ogdine).

Nalezy pamieta¢, ze PoBu zABE (pobudzenie ogdlne) stanowi potaczenie wszystkich sygnatéw pobudzenia
operatorem LUB. Pierwsze pobudzenie wyzwoli dziatanie rejestratora zwar¢.

W ktérym momencie dokonane zostang pomiary zwarciowe?

Pomiary btedu zostang dokonane (zapisane) po podjeciu decyzji 0 wytgczeniu. Moment dokonania pomiarow (po
wyzwoleniu) mozna opcjonalnie opdzni¢ parametrem Opdzn pom czas. Moze by¢ to uzasadnione w celu uzyskania
bardziej wiarygodnych wartosci mierzonych (aby unikngé np. zakiécen pomiaréw wywotanych przez istotne
elementy DC).

Tryby
W przypadku, gdy nalezy zapisa¢ zapis zwarcia, nawet jesli alarm ogdélny nie doprowadzit do wylgczenia, parametr
Tryb rejestrowania nalezy ustawi¢ na Alarmy i wyzwolenia.

Parametr Tryb rejestrowania nalezy ustawic¢ na Tylko wyzwolenia, jesli alarm, po ktérym nie jest podejmowana
decyzja o wytagczeniu nie powinien prowadzi¢ do wytgczenia.

Kiedy na wyswietlaczu panelu HMI pojawia sie nakiadka (wyskakujgce okno)?
Wyskakujgce okno pojawi sie na wyswietlaczu panelu HMI po ustgpieniu pobudzenia ogdlnego (Pobu zabe).

WSKAZOWKA le-:‘ zostanie wstV|etI(?ny j.aklk0|WIek czas’ do wyigczenla, jesli sygnat pobt.szema,
ktéry wyzwala dziatanie rejestratora zwar¢ zostanie wygenerowany przez inny
modut zabezpieczeniowy niz sygnat wyzwolenia. MozZe to nastagpié, gdy okreslone
zwarcie obstuguje wiecej modutéw zabezpieczeniowych niz jeden.

Uwaga: Ustawienia parametréw (warto$ci progowe itp.) widoczne w rejestrze zwaré nie
stanowig cze$ci samego rejestru zwaré. Sg one zawsze odczytywane z biezgcych
ustawien urzadzenia. Gdyby ustawienia parametréw widoczne w rejestrze zwaré
zostaly zaktualizowane, zostang one wyréznione w rejestrze zwaré symbolem
gwiazdki.

Aby unikng¢ powyzszego, nalezy:

Zapisaé kazdy rejestr zwaré, ktéry nalezy zarchiwizowaé w lokalnej sieci/na dysku
twardym przed wprowadzeniem jakichkolwiek zmian parametréw. Nastepnie usungé
wszystkie rejestry zwaré z rejestratora zwaré.

Pamigc

Ostatni przechowywany rejestr zwarc jest zapisany (w bezpieczny sposob) w rejestratorze zwarc (pozostate
rejestry sg zapisane w pamieci zaleznej od zasilania pomocniczego przekaznika zabezpieczajgcego). Jesdli pamieé
jest zapetniona, najstarsze zapisy zostang nadpisane (FIFO). Przechowywa¢ mozna maksymalnie 20 rejestrow.
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Rejestratory

Jak zamkngc naktadke/wyskakujgce okno?
Naciskajac przycisk funkcyjny OK.

Jak sprawdzic, czy zwarcie doprowadzifo do wytgczenia?

Zwarcia, ktére prowadzg do wytaczenia, wskazywaé bedzie migajgca ikona ﬁ (po prawej stronie) w obrebie menu
podgladu rejestratora zwarc.

Ktory rejestr zwarc pojawi sie w wyskakujgcym oknie?
Dotyczgcy najnowszego zwarcia.
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Rejestratory

Zawartos$¢ rejestru zwaré

Rejestr zwar¢ zawiera nastepujgce informacje:

Data/czas

Data i czas zwarcia

Liczba zwaré¢

Liczba zwaré w sieci
Zestaw aktywny

Czas do wylgczenia

Alarm

Wyt

Zestaw adaptacyjny

Rodzaj btedu

Liczba zwar¢ bedzie narasta¢ wraz z kazdym zwarciem (alarm ogoiny lub PoBu zABE)

Stan licznika bedzie zwiekszany przez kazde pobudzenie ogdlne (z wyjatkiem SPZ:
dotyczy tylko urzadzen, ktére majg funkcje samoczynnego ponownego zatgczania).

Zestaw aktywnych parametrow

Czas miedzy pobudzeniem a wytgczeniem. Uwaga: Nie zostanie wyswietlony
jakikolwiek czas do wytgczenia, jesli sygnaty pierwszego pobudzenia i pierwszego
wyzwolenia zostang przestane przez rozne moduty zabezpieczeniowe.

Nazwa modutu, ktory zostat pobudzony jako pierwszy.

Nazwa modutu, ktéry zostat wyzwolony jako pierwszy.

Wyswietlana informacja bedzie zaleze¢ od modutu zabezpieczeniowego, ktdry zostat
wyzwolony. Oznacza to, ze wyswietlone zostang wartosci progowe. W przypadku, gdy
wyzwolenie zainicjowat modut zabezpieczeniowy Rozruch (dotyczy przekaznikow
zabezpieczajgcych silniki), wyswietlona zostanie dodatkowa informacja.

W przypadku korzystania z zestawoéw adaptacyjnych wyswietlony zostanie numer
aktywnego zestawu.

W przypadku wyzwolen zabezpieczen nadprgdowych typ zwarcia zostanie
oszacowany na podstawie aktywnych faz.

Kierunek

Wartosci mierzone

Alarm — faza A Alarm — faza B Alarm — faza C Rodzaj btedu

X | L1G
X L2G
X L3G
X X L1B
X X L2L3
X X L1L3

X X X L1L2L3

W przypadku wykrycia kierunku wyswietlony zostanie oszacowany kierunek (dotyczy to
wytgcznie przekaznikow kierunkowych oraz nadprgdowych doziemnych).

W czasie wyzwalania (lub z op6znieniem zaleznie od ustawien parametrow)
wysSwietlane bedg rézne wartosci mierzone.
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Rejestratory

Konfigurowanie rejestratora zwar¢
Parametr Tryb rejestrowania okres$la, czy zarejestrowanie zwarcia bedzie sie odbywac¢ jedynie na skutek

wylgczenia, czy rowniez na skutek alarmu, po ktérym nie nastepuje wytgczenie. Parametr ten nalezy ustawic w
menu [Para urzadzenia/Rejestratory/Rej zwarg¢].

Obstuga rejestratora zwaré

Obsfuga Przycisk funkcyjny
rejestratora zwarc

Powrét do podgladu.
Nastepna (gérna) pozycja w
rejestrze zwarc.

Poprzedni rejestr zwarc.
¥ |

Nastepna (dolna) pozycja w
rejestrze zwarc.

Odczyt rejestratora zwar¢
Dostepne sg dwa sposoby odczytania rejestru zwar¢:

« Opcja 1: Wyswietlenie na panelu HMI wyskakujgcego okna z informacjami na temat zwarcia (poniewaz
doszto do wytgczenia lub pobudzenia).

« Opcja 2: Reczne wywotanie menu rejestratora zwardé.

Opcja 1 (w przypadku wyswietlenia wyskakujgcego okna (naktadki) z informacjami na temat zwarcia):
B Przeanalizowac rejestr zwarc, korzystajgc z przyciskow funkcyjnych strzatka w gore i strzatka w doét.
B Lub zamknag¢ wyskakujgce okno, naciskajgc przycisk funkcyjny OK.

Opcja 2:
m Wywota¢ menu giéwne.

m Wywota¢ podmenu Tryb pracy/Rejestratory/Rej zwar¢.

Wybrac rejestr zwarc i

Przeanalizowac rejestr zwarc, korzystajac z przyciskéw funkcyjnych strzatka w gore i strzatka w dot.
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Rejestratory

Komendy bezposrednie rejestratora zwaré

‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domys$iny Sciezka menu
Reset wszystkich | Reset wszystkich zapisow. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
2apISow Aktywny /Resef]

@

Parametry globalne zabezpieczenia rejestratora zwar¢

‘ Parameter Opis Zakres ustawieri DomyS$iny Sciezka menu
Tryb rejestracii Tryb rejestratora (ustawienie zachowania rejestratora) | Alarmy i Tylko wyzwolenia [Param Urzadzenia
wyzwolenia, .
[Rejestratory
® Tylko wyzwolenia IRej zward]
Op6zn pomiar Po wyzwoleniu pomiar zostanie opdzniony o ten czas. 0 - 60ms Oms [Param Urzadzenia
[Rejestratory

(X) IRej zwaré]

Sygnaty rejestratora zwar¢

Signal Opis
Usun zapis Sygnat: Skasuj rekord.
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Rejestratory

Rejestrator zdarzen

Rej zdarz

Rejestrator zdarzeh moze zarejestrowac do 300 zdarzen, a ostatnie 50 (minimum) zdarzen jest rejestrowanych w
sposéb bezpieczny w razie awarii. Zapisywane sg nastepujgce informacje o kazdym ze zdarzen:

Zdarzenia sg rejestrowane w nastepujgcy sposob:

Nr zapisu Nr zwarcia Nr zwarcia w sieci Data zapisu Nazwa modutu Stan
Numer kolejny Numer biezacego Numerowi zwarcia w Znacznik czasu Co sie zmienito? Zmieniona
zwarcia sieci moze wartosc.
odpowiadac¢ kilka
numerow zwarc.
Ten licznik

zwieksza sie po
kazdym alarmie
0golnym (Alarm
zabezp).

Istniejg trzy rozne klasy zdarzen:

Ten licznik zwieksza
sie po kazdym
alarmie ogdlnym

(z wyjatkiem SPZ:
dotyczy to wytgcznie
tych urzadzen, ktore
majg funkcje
samoczynnego
ponownego
zatgczania).

B Zmiana stanow binarnych jest przedstawiana jako:

m 0->1 — jesli sygnat zmienia sie fizycznie z ,0” na ,1”.

m 1->0 — jesli sygnat zmienia sig fizycznie z ,1” na ,,0”.

B Przyrost licznikéw jest przedstawiany jako:
m Stary stan licznika -> nowy stan licznika (np. 3->4).

B Zmiana wielu stanéw jest przedstawiana jako:
m Stary stan -> nowy stan (np. 0->2).
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Rejestratory

Odczyt rejestratora zdarzen
m Wywota¢ ,menu gtowne’.
m Wywotaé podmenu , Tryb pracy/Rejestratory/Rej zdarzeri”.

m Wybrac¢ zdarzenie.

Komendy bezposrednie rejestratora zdarzen

‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domysiny Sciezka menu
Reset wszystkich | Reset wszystkich zapisow. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
ZapIsow Aktywny IReset]

@

Sygnalty rejestratora zdarzen

Signal Opis
Usun Wszys Rek Sygnat: Wszystkie rekordy skasowane.
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Rejestratory

Rejestrator trendu

Dostepne cziony:

Rej trendu

Konfigurowanie rejestratora trendu

Rejestrator trendu konfiguruje sie w menu [Param urzadzenia/Rejestratory/Rejestrator trendul).
Uzytkownik musi ustawi¢ odstep czasowy. To okresli odlegto$é pomiedzy dwoma punktami pomiaru.

Mozna wybra¢ maksymalnie dziesie¢ wartosci, ktére bedg rejestrowane.
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Rejestratory

Parametry globalne zabezpieczenia rejestratora trendu

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Rozdzielczo$¢ Rozdzielczos¢ (czestotliwos¢ rejestracii) 60 min, 15 min [Param Urzadzenia
30 min, IRejestratory
@ 15 min, IRej trendu]
10 min,
5 min
Trend1 Warto$¢ obserwowana 1..n, ListRejTrend  CT Lokalne.IL1  [Param Urzadzenia
RMS .
[Rejestratory
® IRej trendu]
Trend2 Warto$¢ obserwowana?2 1..n, ListRejTrend  CT Lokalne.IL2  [Param Urzadzenia
RMS .
[Rejestratory
® IRej trendu]
Trend3 Warto$¢ obserwowana3 1..n, ListRejTrend | CT Lokalne.IL3  [Param Urzadzenia
RMS .
[Rejestratory
® IRej trendu]
Trend4 Warto$¢ obserwowanad 1..n, ListRejTrend  CT Lokalne.3I0  [Param Urzadzenia
mierz RMS .
IRejestratory
® IRej trendu]
Trend5 Warto$¢ obserwowanab 1..n, ListRejTrend  VT.UL1 RMS [Param Urzadzenia
IRejestratory
® IRej trendu]
Trend6 Warto$¢ obserwowanat 1..n, ListRejTrend  VT.UL2 RMS [Param Urzadzenia
IRejestratory
® IRej trendu]
Trend? Warto$¢ obserwowana? 1..n, ListRejTrend  VT.UL3 RMS [Param Urzadzenia
[Rejestratory
@ IRej trendu]
Trend8 Warto$¢ obserwowana8 1..n, ListRejTrend | VT.3UQ mierz. [Param Urzadzenia
RMS .
IRejestratory
® IRej trendu]
Trend9 Warto$¢ obserwowana9 1..n, ListRejTrend | -.- [Param Urzadzenia

X

[Rejestratory
IRej trendu]

275

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Rejestratory

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Trend10 Warto$¢ obserwowana10 1..n, ListRejTrend -.- [Param Urzadzenia
IRejestratory

(X) IRej trendu]

Sygnaly rejestratora trendu (stany wyjs¢)

‘ Signal ‘ Opis
Reczn Reset Reczny reset
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Rejestratory

Komendy rejestratora trendu

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomyS$iny Sciezka menu
Reset Usun wszystkie wpisy Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny /Resef]

@

Ogodlne wartosci rejestratora trendu

Value Opis Domys$iny Wielkos¢ Sciezka menu

Maks. dost. wej. Maksymalna liczba dostepnych wej$é w biezacej |0 0-9999999999  [Wskazania

konfiguracji ILicz i Przegl Danych

IRej trendu]

Globalne wartosci rejestratora trendu

W ponizszej tabeli ,ListRejTrend” podsumowano wszystkie sygnaty mozliwe do przypisania przez uzytkownika.

Name Opis

Nie przypisano

VT.UL1 Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL2 Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL3 Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.3U0 mierz. Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.3U0 obl. Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL12 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL23 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL31 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL1 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

VT.UL2 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

VT.UL3 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

VT.3U0 mierz. RMS Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (RMS)

VT.3U0 obl. RMS Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 (RMS)

VT.UL12 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS)

VT.UL23 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS)

VT.UL31 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS)

VT.UK Stosunek V/Hz w odniesieniu do warto$ci znamionowych.

VT.UO Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej zerowej(1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.U1 Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)
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Rejestratory

Name Opis

VT.U2 Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej przeciwnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.%(U2/U1) Warto$¢ mierzona (obliczona): %U2/U1 jesli ABC, %U1/U2 jesli CBA.

VT.UL1 $r RMS UL1 wartos$¢ $rednia (RMS)

VT.UL2 ér RMS UL2 wartos¢ $rednia (RMS)

VT.UL3 $r RMS UL3 warto$¢ $rednia (RMS)

VT.UL12 §r RMS UL12 warto$¢ $rednia (RMS)

VT.UL23 §r RMS UL23 warto$¢ Srednia (RMS)

VT.UL31 $r RMS UL31 warto$¢ $rednia (RMS)

VT.f Warto$¢ mierzona: Czestotliwo$é.

VT.UL1 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL1 catkowita warto$¢ znieksztatceri harmonicznych
VT.UL2 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL2 catkowita warto$¢ znieksztatcen harmonicznych
VT.UL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL3 catkowita warto$¢ znieksztatcer harmonicznych
VT.UL12 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL12 catkowita warto$¢ znieksztatceri harmonicznych
VT.UL23 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL23 catkowita wartos$¢ znieksztatcern harmonicznych
VT.UL31 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL31 catkowita warto$¢ znieksztatcert harmonicznych

CT Lokalne.IL1
CT Lokalne.IL2

Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne.IL3
CT Lokalne.3I0 mierz
CT Lokalne.310 obl

Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)
Warto$¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT Lokalne.IL1 RMS
CT Lokalne.IL2 RMS
CT Lokalne.IL3 RMS

Warto$¢ mierzona: prad fazowy (RMS)
Warto$¢ mierzona: prad fazowy (RMS)
Warto$¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

CT Lokalne.3I0 mierz RMS Warto$¢ mierzona: 310. (RMS)

CT Lokalne.3I0 obl RMS Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS)

CT Lokalne.l0 Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza harmoniczna)
CT Lokalne.l1 Warto$¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)
CT Lokalne.|2 Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)
CT Lokalne.%(12/11) Warto$¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA

CT Lokalne.IL1 $r RMS
CT Lokalne.IL2 $r RMS
CT Lokalne.IL3 $r RMS

IL1 Warto$¢ $rednia (RMS)
IL2 Warto$¢ $rednia (RMS)
IL3 Warto$¢ $rednia (RMS)

CT Lokalne.IL1 THD
CT Lokalne.IL2 THD
CT Lokalne.IL3 THD

Warto$¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita warto$¢ znieksztatcen harmonicznych pradu
Warto$¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita warto$¢ znieksztatcer harmonicznych pradu

Warto$¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita warto$¢ znieksztatcen harmonicznych pradu

CT Zdalne.IL1 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)
CT Zdalne.IL2 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)
CT Zdalne.IL3 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)
CT Zdalne.l0 Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza harmoniczna)
CT Zdalne.l1 Warto$¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodne;j (1-sza, pierwsza harmoniczna)
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Rejestratory

Name Opis

CT Zdalne.I2 Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Term.Wykorzystana Warto$¢ mierzona: Wykorzystana pojemno$¢ cieplna

pojemno$¢ cieplna

Licz. PQS.S Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Licz. PQS.P Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna oddawana, P+ = moc czynna pobierana) (1-
sza, pierwsza harmoniczna)

Licz. PQS.Q Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc bierna (Q- = moc bierna oddawana, Q+ = moc bierna pobierana) (1-
sza, pierwsza harmoniczna)

Licz. PQS.P 1 Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc czynna w uktadzie zgodnej kolejnosci (P- = moc czynna oddawana,
P+ = moc czynna pobierana)

Licz. PQS.Q 1 Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc bierna w uktadzie zgodnej kolejno$ci (Q- = moc bierna oddawana,

Licz. PQS.S RMS
Licz. PQS.P RMS

Licz. PQS.cos phi

Licz. PQS.cos phi RMS

Licz. PQS.Ws Net
Licz. PQS.Wp Net
Licz. PQS.Wq Net

Q+ = moc bierna pobierana)
Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (RMS)

Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna oddawana, P+ = moc czynna pobierana)
(RMS)

Warto$¢ mierzona (obliczona): Wspétczynnik mocy: Konwencja znakéw: sign(PF) = sign(P)
Warto$¢ mierzona (obliczona):wspotczynnik mocy: Konwencja znakéw: sign(PF) = sign(P)
Warto$¢ bezwzgledna energii pozornej, woltoamperogodziny.

Warto$¢ bezwzgledna energii czynnej, watogodziny.

Warto$¢ bezwzgledna energii biernej, warogodziny.

Licz. PQS.Wp+ Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.
Licz. PQS.Wp- Ujemna moc czynna (energia oddana)
Licz. PQS.Wq+ Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.
Licz. PQS.Wg- Ujemna moc bierna (energia oddana)
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Protokoty komunikacyjne

Protokoly komunikacyjne

Interfejs SCADA

Scada

Parametry wyboru funkcji urzadzenia interfejsu szeregowego SCADA

‘ Parameter ‘ Opis Opcje Domysiny Sciezka menu
Protokdt Wybra¢ uzywany protokét SCADA nie uzywaj, nie uzywaj [Wybér Modutéw]

Modbus RTU,
@ Modbus TCP,

DNP3 RTU,

DNP3 TCP,

DNP3 UDP,

IEC 60870-5-103,

IEC61850,

Profibus
Sygnaty (stany wyjs¢) interfejsu SCADA
‘ Signal ‘ Opis
SCADA podtacz Co najmniej jeden system SCADA jest podtgczony do urzadzenia.
SCADA niepodiacz Zaden system SCADA nie jest podtaczony do urzadzenia
Parametr TCP/IP
Tcplp
Globalne parametry TCP/IP
‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomyS$iny Sciezka menu
Czas utrzym Czas utrzymywania aktywnosci to odstep czasowy 1-7200s 720s [Param Urzadzenia
aktywn pomiedzy dwiema transmisjami utrzymywania

" . - [TCP/IP
aktywnosci w stanie bezczynno$ci
[Ustawienia

® zaawansowane]
Odstep utrzym Odstep czasowy utrzymywania aktywnosci to odstep 1-60s 15s [Param Urzadzenia
aktywn czasowy pomiedzy dwiema kolejnymi retransmisjami

X

utrzymywania aktywno$ci, jesli nie zostato odebrane
potwierdzenie poprzedniej transmisji utrzymania
aktywnosci.

[TCPIIP

[Ustawienia
Zaawansowane]
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Protokoty komunikacyjne

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Ponow utrzym Ponowienia utrzymania aktywno$ci to liczba 3-3 3 [Param Urzadzenia
aktywn retransmisji wykonywanych przed uznaniem, ze TCP/IP
zakonczenie zdalne jest niedostepne.
[Ustawienia
® Zaawansowane]
MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P
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Protokoty komunikacyjne

Modbus®

Modbus

Konfiguracja protokotu Modbus®

Protokdt Modbus® regulowany czasowo dziata na zasadzie Master/Slave. Oznacza to, ze uktad sterujacy i
zabezpieczajgcy podstacji przesyta zapytanie lub instrukcje do okre$lonego urzgdzenia (z adresem Slave), ktére
nastepnie odpowiada na zapytanie lub wykonuje instrukcje. Jesli przestanie odpowiedzi na zapytanie lub wykonanie
instrukcji nie jest mozliwe (np. z powodu nieprawidtowego adresu Slave), do urzadzenia Master wysytany jest
komunikat o btedzie.

Master (ukfad sterujacy i zabezpieczajacy podstaciji) moze zazgda¢ informacji od urzgdzenia, takich jak:

typ wersji urzadzenia,

wartosci mierzone/statystyczne wartosci mierzone,
pozycja robocza przetacznika,

stan urzadzenia,

czas i data,

stan wej$¢ dwustanowych urzadzenia,

alarmy zabezpieczen/stanow.

Master (uktad sterujacy) moze przesyta¢_komendy/instrukcje do urzgdzenia, takie jak:

B sterowania rozdzielnicg (jesli dotyczy, tj. zaleznie od wersji stosowanego urzgdzenia),
B zmiany zestawu parametrow,

B resetowania i potwierdzania alarméw/sygnatéw,

m ustawien daty i czasu,

m sterowania przekaznikami alarmu.

Szczegotowe informacije na temat list punktdow danych oraz obstugi btedéw mozna znalez¢ w dokumentacji
protokotu Modbus®.

Aby mozliwe byto konfigurowanie urzadzen do potaczenia Modbus®, muszg by¢ dostepne niektdre wartosci
domysine uktadu sterujgcego.
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Protokoty komunikacyjne

Modbus RTU

Czes¢ 1: Konfiguracja urzgdzen

Wywotaé menu Parametry urzgdzenia/Modbus i ustawi¢ w nim nastepujgce parametry komunikaciji:
B adres urzadzenia Slave, aby umozliwi¢ tatwa identyfikacje urzadzenia;
B szybkos¢ transmisiji.

Wybra¢ rowniez wymienione ponizej parametry zwigzane z interfejsem RS485, takie jak:
B liczba bitéw danych;

B jedna z nastepujgcych obstugiwanych wersji komunikaciji: liczba bitéw danych parzystych i nieparzystych,
parzystosé lub nieparzystosé, liczba bitow stopu;

m t-timeout” btedy komunikacji sg identyfikowane dopiero po uptywie czasu kontroli ,t-timeout”,

B czas odpowiedzi (okres, w ktérym musi zosta¢ wystana odpowiedz na zapytanie urzadzenia Master).

Czesc¢ 2: Potgczenie sprzetowe

E Na potrzeby potgczenia sprzetowego z uktadem sterujgcym w tylnej czesci urzadzenia dostepny jest
interfejs RS485 (RS485, swiattowdd lub zaciski).

B Podigczy¢ magistrale i urzgdzenie (okablowanie).

Obstuga btedow — biedy sprzetowe
Informacje dotyczace btedéw w komunikacji w warstwie fizycznej, takich jak:

B biad szybkosci transmisiji,
B bifad parzystosci...

mozna uzyskac z rejestratora zdarzen.

Obstuga btedéw — btedy na poziomie protokotu

Jesli na przykiad zostanie wystane zapytanie do nieprawidtowego adresu pamieci, urzgdzenie zwréci kody btedow,
ktére muszg zostac zinterpretowane.
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Modbus TCP

WSK AZOWK A Nawigzanie potgczenia z urzgdzeniem za posrednictwem protokotu TCP/IP jest

mozliwe tylko wtedy, gdy jest ono wyposazone w interfejs sieci Ethernet
(RJ45).

Aby nawigzaé potgczenie sieciowe, nalezy skontaktowaé sie z administratorem

IT.

Czesc 1: Ustawianie parametréow TCP/IP
Wywotaé menu Parametry urzgdzenia/TCP/IP na panelu HMI i ustawi¢ nastepujgce parametry:

m adres TCP/IP,
B maska podsieci,

B brama.

Cze$c¢ 2: Konfiguracja urzgdzen
Wywota¢ menu Parametry urzgdzenia/Modbus i ustawi¢ nastepujgce parametry komunikaciji:

m Ustawienie identyfikatora urzgdzenia jest konieczne tylko wtedy, gdy sie¢ TCP ma by¢ potgczona z siecig
RTU.

m Jesli zamiast domysinego portu 502 ma by¢ uzyty inny port, nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
B w obszarze Konfiguracja portu TCP wybrac¢ opcje ,Prywatny”,
B ustawi¢ numer portu.

m Ustawi¢ maksymalny dopuszczalny czas braku komunikacji. Gdy ten czas uptynie i nie dojdzie do zadnej
komunikacji, urzadzenie zinterpretuje to jako awarie w systemie Master.

B Zezwoli¢ lub nie zezwala¢ na blokowanie komend systemu SCADA.

Czesc¢ 3: Potgczenie sprzetowe

B Na potrzeby potaczenia sprzetowego z uktadem sterujgcym w tylnej czesci urzadzenia dostepny jest
interfejs RJ45.

m Nawigzac potgczenie z urzadzeniem za pomocg odpowiedniego przewodu Ethernet.
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Protokoty komunikacyjne

Komendy modutu Modbus®

‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domys$iny Sciezka menu
Reset licz. diag. Wszystkie liczniki diagnostyczne Modbus beda, Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
skasowane Aktywny /Resef]
Parametry globalne zabezpieczenia modutu Modbus®
‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domysiny Sciezka menu
Slave ID Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny 1-247 1 [Param Urzadzenia
systemowej. Kazde urzadzenie musi posiada¢ wtasny
) . . /Modbus
unikalny adres w obrebie szyny systemowe;j.
® /Komunikacja]
ID urzadzenia Ten parametr jest uzywany w przypadku potgczenia 1-255 255 [Param Urzadzenia
sieci Modbus RTU z siecig Modbus TCP
/Modbus
® /Komunikacja]
Konfig portu TCP  Konfiguracja portu TCP. Ten parametr jest Domysiny, Domysliny [Param Urzadzenia
wykorzystywany w przypadku uzycia
niestandardowego protokotu Modbus TCP Prywatny MMadbus
® /Komunikacja]
Port Numer portu 502 - 65535 502 [Param Urzadzenia
i Dostepne tylko gdy: Konfig portu TCP = Prywatny /Modous
® IKomunikacja]
Czas oczekiwania  System SCADA musi w tym czasie otrzymac 0.01-10.00s 1s [Param Urzadzenia
odpowiedz, w przeciwnym razie zadanie zostanie Modbus
pominiete. W takim przypadku system SCADA wykryje
® blad i system SCADA musi wystaé nowe zadanie, /Komunikacja]
Szybko$¢ transmisji  Szybko$¢ transmisji 1200, 19200 [Param Urzadzenia
2400, /Modbus
® 4800, /Komunikacja]
9600,
19200,
38400
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‘ Parameter

Ustawienia fizyczne Cyfra 1: Liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit parzystosci, O =

X

Czas zapytania

X

Scada KmdBlk

X

Wytacz
podtrzymanie

X

ZezwQOdst

X

Stan spoczynkowy

X

Konf Wej Bin1

X

Zakres ustawien
8E1,
801,
8N1,
8N2

Opis

bit nieparzystosci, N = brak kontroli parzystosci. Cyfra
3: llo$¢ bitdw stopu. Wiecej informacji na temat kontroli
parzystosci: Istnieje mozliwo$¢, by po bitach danych
nastapit bit parzystosci, ktory jest wykorzystywany do
rozpoznawania btedéw komunikacji. Kontrola
parzystosci zapewnia, ze dla bitéw parzystosci ("E") w
przesytanych danych zawsze wystepuje parzysta liczba
bitdw z wartoscig "1" a dla nieparzystosci ("O") dane
skiadajq sie z nieparzystej wartosci "1" . Mozliwe jest
réwniez przesytanie bitdw bez kontroli parzystosci
("N"). Wiecej informaciji na temat bitéw stopu: Koniec
wysytanych danych jest oznaczony przez bity stopu.

Jezeli w tym czasie nie bedzie przesytane zadne 1-3600s
zapytanie z systemu SCADA, to gdy czas oczekiwania
wygasnie urzadzenie zinterpretuje to jako biad

transmisji wewnatrz systemu SCADA.

Aktywacja (zezwolenie)/ Deaktywacja
(niedopuszczenie) blokowania komunikacji systemu
SCADA

Nieaktywny,
Aktywny

Whytgczenie podtrzymania: Jesli ten parametr jest
aktywny (prawda), to Zaden stan Modbus nie bedzie
podtrzymany. Oznacza to iz sygnaty wylacz nie bedg
podtrzymane przez Modbus.

Nieaktywny,
Aktywny

Jesli ten parametr jest aktywny (prawda), uzytkownik
moze zazadac zestawu rejestru Modbus bez
uzyskiwania wyjatku z powodu nieprawidtowego adresu
w zadanej tablicy. Nieprawidtowe adresy majg,
specjalng warto$¢ OxFAFA, ale uzytkownik jest
odpowiedzialny za ignorowanie nieprawidtowych
adresow. Uwaga: Jesli adres jest prawidtowy, ta
warto$¢ specjalna moze by¢ prawidtowa.

Nieaktywny,
Aktywny

Stan spoczynkowy tacza optycznego Nie $wieci / Niski,

Swieci / Wysoki

Wirtualne wejscie dwustanowe.

1..n, lista przypisan

Domysiny
8E1

10s

Nieaktywny

Nieaktywny

Nieaktywny

Swieci / Wysoki

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Modbus

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
/Modbus

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
/Modbus

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
/Modbus

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
/Modbus

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
/Modbus

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin’ Aktywny IModbus

IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin2 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
@ IRejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin2 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® /Stany]
Konf Wej Bin3 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
[Stany]
Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejScie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin3 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin4 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bind Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin5 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
[Stany]
Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejScie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin Aktywny /Modbus

X

IRejestry Konf
[Stany]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Konf Wej Bin6 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

(X) IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bind Aktywny /Modbus
IRejestry Konf

® /Stany]

Konf Wej Bin7 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

® IRejestry Konf
/Stany]

Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin7 Aktywny IModbus
IRejestry Konf

@ [Stany]

Konf Wej Bin8 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

@ IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bing Aktywny /Modbus
IRejestry Konf

® /Stany]

Konf Wej Bin9 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

® IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejcie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bind Aktywny /Modbus

X

IRejestry Konf
[Stany]

Konf Wej Bin10

X

Wirtualne wejscie dwustanowe.

1..n, lista przypisan | -.-

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
[Stany]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin10 Aktywny IModbus

IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin11 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
@ IRejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin'1 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® /Stany]
Konf Wej Bin12 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
[Stany]
Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejScie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin12 Aktywny IModbus
IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin13 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin'3 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin14 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
[Stany]
Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejScie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin'4 Aktywny /Modbus

X

IRejestry Konf
[Stany]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Konf Wej Bin15 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

(X) IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin15 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf

® /Stany]

Konf Wej Bin16 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

® IRejestry Konf
/Stany]

Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin16 Aktywny IModbus
IRejestry Konf

@ [Stany]

Konf Wej Bin17 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

@ IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin7 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf

® /Stany]

Konf Wej Bin18 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

® IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejcie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin18 Aktywny /Modbus

X

IRejestry Konf
[Stany]

Konf Wej Bin19

X

Wirtualne wejscie dwustanowe.

1..n, lista przypisan | -.-

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
[Stany]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin19 Aktywny IModbus

IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin20 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
@ IRejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin20 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® /Stany]
Konf Wej Bin21 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
[Stany]
Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejScie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin21 Aktywny IModbus
IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin22 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin22 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin23 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
[Stany]
Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejScie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin23 Aktywny /Modbus

X

IRejestry Konf
[Stany]

291

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Protokoty komunikacyjne

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Konf Wej Bin24 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

(X) IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin24 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf

® /Stany]

Konf Wej Bin25 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

® IRejestry Konf
/Stany]

Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin25 Aktywny IModbus
IRejestry Konf

@ [Stany]

Konf Wej Bin26 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

@ IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin26 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf

® /Stany]

Konf Wej Bin27 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Modbus

® IRejestry Konf
[Stany]

Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejcie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Bin27 Aktywny /Modbus

X

IRejestry Konf
[Stany]

Konf Wej Bin28

X

Wirtualne wejscie dwustanowe.

1..n, lista przypisan | -.-

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
[Stany]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin28 Aktywny IModbus

IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin29 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
@ IRejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin29 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® /Stany]
Konf Wej Bin30 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
[Stany]
Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejScie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin30 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin31 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf Wej ' Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin31 Aktywny /Modbus
IRejestry Konf
® [Stany]
Konf Wej Bin32 Wirtualne wejécie dwustanowe. 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
/Modbus
® IRejestry Konf
[Stany]
Podtrzym Konf Wej | Podtrzymywane konfigurowalne wejScie binarne Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Bin32 Aktywny /Modbus

X

IRejestry Konf
[Stany]
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‘ Parameter

Przyp War Mierz 1

X

Przyp War Mierz 2

X

Przyp War Mierz 3

X

Przyp War Mierz 4

X

Opis

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzgdzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywac
w urzadzeniu master Modbus.

Zakres ustawien
1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf

/Wartosci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Warto$ci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Warto$ci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Wartosci
mierzone]

Przyp War Mierz 5

X

Przyp War Mierz 6

X

Przyp War Mierz 7

X

Przyp War Mierz 8

X

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzgdzeniu master Modbus.

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Wartosci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Wartosci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

[Wartosci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Warto$ci
mierzone]
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‘ Parameter

Opis

Zakres ustawien

Przyp War Mierz9  Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywa¢ | 1..n, ListRejTrend

X

Przyp War Mierz 10

X

Przyp War Mierz 11

X

Przyp War Mierz 12

X

w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzgdzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywac
w urzadzeniu master Modbus.

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf

/Wartosci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Warto$ci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Warto$ci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Wartosci
mierzone]

Przyp War Mierz 13

X

Przyp War Mierz 14

X

Przyp War Mierz 15

X

Przyp War Mierz 16

X

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé
w urzgdzeniu master Modbus.

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

1..n, ListRejTrend

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Wartosci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Wartosci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

[Wartosci
mierzone]

[Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf

/Warto$ci
mierzone]
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Stany wej$¢ modutu w protokole MODBUS®

Name
Konf Wej Bin1-We

Konf Wej Bin2-We

Konf Wej Bin3-We

Konf Wej Bin4-We

Opis
Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu;

Stan wejscia modutu:

Stan wejScia modutu:

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

Konf Wej Bin5-We

Konf Wej Bin6-We

Konf Wej Bin7-We

Konf Wej Bin8-We

Konf Wej Bin9-We

Stan wejscia modutu:

Stan wej$cia modutu:

Stan wej$cia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
[Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]
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Name
Konf Wej Bin10-We

Opis

Stan wejScia modutu:

Konf Wej Bin

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

Konf Wej Bin11-We

Konf Wej Bin12-We

Konf Wej Bin13-We

Konf Wej Bin14-We

Konf Wej Bin15-We

Konf Wej Bin16-We

Konf Wej Bin17-We

Stan wejScia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu;

Stan wejcia modutu:

Stan wejScia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wej$cia modutu:

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

Konf Wej Bin18-We

Stan wejScia modutu:

Konf Wej Bin

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]
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Name
Konf Wej Bin19-We

Opis

Stan wejScia modutu:

Konf Wej Bin

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

Konf Wej Bin20-We

Konf Wej Bin21-We

Konf Wej Bin22-We

Konf Wej Bin23-We

Konf Wej Bin24-We

Konf Wej Bin25-We

Konf Wej Bin26-We

Stan wejScia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu;

Stan wejcia modutu:

Stan wejScia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wej$cia modutu:

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

Konf Wej Bin27-We

Stan wejScia modutu:

Konf Wej Bin

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]
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Name
Konf Wej Bin28-We

Opis

Stan wejScia modutu: Konf Wej Bin

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

Konf Wej Bin29-We

Konf Wej Bin30-We

Konf Wej Bin31-We

Stan wej$cia modutu: Konf Wej Bin

Stan wejscia modutu; Konf Wej Bin

Stan wejscia modutu; Konf Wej Bin

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

IRejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin32-We  Stan wej$cia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
/Modbus
IRejestry Konf
/Stany]
Wartos$ci protokotu MODBUS®
Value Opis Sciezka menu
Przyp War Mierz 1 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. o
ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 2 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywac w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. -
ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 3 Przypisane wartosci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 4 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywa¢ w [Wskazania

urzadzeniu master Modbus.

ILicz i Przegl Danych

/Modbus]
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Value Opis Sciezka menu
Przyp War Mierz 5 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przeg Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 6 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 7 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. -
ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 8 Przypisane wartosci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 9 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 10 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywa¢ w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 11 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz | Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 12 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 13 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 14 Przypisane wartosci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania
urzadzeniu master Modbus. ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
Przyp War Mierz 15 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania

urzadzeniu master Modbus.

ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
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Value Opis Sciezka menu
Przyp War Mierz 16 Przypisane warto$ci mierzone Mozna je wykorzystywaé w [Wskazania

urzadzeniu master Modbus. .

ILicz i Przegl Danych

/Modbus]

Liczniki protokotu MODBUS®

Parameter Opis

Device Type Typ urzadzenia: kod typu urzadzenia dla relacji miedzy nazwg urzadzenia a jego kodem
Modbus.

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010
MCDLV4 - 1011

Wersja Prot Kom Wersja protokotu komunikacyjnego Modbus. Numer wersji zmienia sig, jesli jaki$ element staje
sig niezgodny z poprzednimi wydaniami protokotu Modbus.

Sygnaty modutu Modbus® (stany wyj$¢)
WSK AZOWK A Niektére §ygna’fy (akty\{vne ty!ko przez krétki czas, na przyktad sygr?aiy )
wytgczania) muszg by¢ potwierdzane osobno przez system komunikac;ji.

‘ Signal ‘ Opis

Transmisja Sygnat: SCADA aktywna
Scada Kmd 1 Komenda SCADA
Scada Kmd 2 Komenda SCADA
Scada Kmd 3 Komenda SCADA
Scada Kmd 4 Komenda SCADA
Scada Kmd 5 Komenda SCADA
Scada Kmd 6 Komenda SCADA
Scada Kmd 7 Komenda SCADA
Scada Kmd 8 Komenda SCADA
Scada Kmd 9 Komenda SCADA
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Signal Opis

Scada Kmd 10 Komenda SCADA
Scada Kmd 11 Komenda SCADA
Scada Kmd 12 Komenda SCADA
Scada Kmd 13 Komenda SCADA
Scada Kmd 14 Komenda SCADA
Scada Kmd 15 Komenda SCADA
Scada Kmd 16 Komenda SCADA

Warto$ci modutu Modbus®

Value Opis Domy$iny Wielkosc Sciezka menu
CatkLiczbaZapyt Catkowita liczba zapytan dla pozostatych 0 0-9999999999 [Wskazania
urzdzen slave ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
LiczbaZapytDlaMnie | Catkowita liczba zapytan dla tego urzadzenia 0 0-9999999999 | [Wskazania
slave Licz i Przegl Danych
/Modbus]
NrOdpowiedzi Catkowita liczba zapytan, na ktdre wystapita 0 0-9999999999  [Wskazania
odpowiedz. Licz i Przegl Danych
/Modbus]
LiczbaZapytPrzekrCz | Catkowita liczba zapytan z przekroczonym 0 0-9999999999  [Wskazania
asOdp czasem odpowiedzi. Fizycznie uszkodzony blok -
ILicz i Przegl Danych
danych
/Modbus]
LiczbaNadpisBtedéw | Catkowita liczba bteddw nadpisanych. Fizycznie | 0 0-9999999999  [Wskazania
uszkodzony blok danych ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
LiczbaBtedéwParzys | Catkowita liczba bteddw parzystosci. Fizycznie 0 0-9999999999 [Wskazania
uszkodzony blok danych ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
LiczbaUszkRamek | Catkowita liczba btednych blokéw transmisji 0 0-9999999999 | [Wskazania
danych. Fizycznie uszkodzony blok transmis;ji -
danych ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
LiczbaPrzerw Liczba wykrytych przerw komunikacji 0 0-9999999999  [Wskazania
ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
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Value Opis Domyéiny

LiczbaBtednychZapyt | Catkowita liczba btednych zapytan. Zapytanie nie | 0
mogto byC zrozumiane

Wielkos¢
0- 9999999999

Sciezka menu
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
/Modbus]

LiczbaWewBtedow | Catkowita liczba wewnetrznych btedéw podczas | 0
interpretacji zapytania

0 - 9999999999

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
/Modbus]
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Profibus

Profibus

Czesc¢ 1: Konfiguracja urzgdzen

Wywota¢ menu ,Parametry urzgdzenia/Profibus”i ustawi¢ nastepujacy parametry komunikacji:
B adres urzgdzenia Slave, aby umozliwi¢ tatwg identyfikacje urzadzenia;

Dodatkowo w urzadzeniu Master wymagany jest plik GSD. Plik GSD mozna pobra¢ z ptyty CD dotgczonej do
urzadzenia.

Czesc¢ 2: Potgczenie sprzetowe

E Na potrzeby potgczenia sprzetowego z uktadem sterujgcym dostepny jest opcjonalny interfejs D-SUB w
tylnej czesci urzgdzenia.

m Podtgczy¢ magistrale i urzagdzenie (okablowanie).

B Mozna podtgczy¢ do 123 urzadzeh Slave.

B Zakonczy¢ magistrale rezystorem kohczacym.

Obstuga bfedow

Informacje dotyczace btedéw w komunikacji w warstwie fizycznej, takich jak:
B biad szybkosci transmisiji,

Mozna uzyskac¢ z rejestratora zdarzen lub wyswietlacza stanu.

Obstuga btedéw — dioda LED stanu z tytu urzgdzenia

Interfejs D-SUB modutu Profibus w tylnej czesci urzadzenia jest wyposazony w diode LED stanu.

m Baud szukaj -> miga na czerwono
m Baud znaleziono -> miga na zielono
E Wymiana danych -> zielona

|

Brak modutu Profibus/odtgczony, niepodtgczony -> czerwona
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Komendy modutu Profibus

‘ Parameter

Reset rozkazow

@

Parametry globalne zabezpieczenia modutu Profibus

‘ Parameter

Konf Wej Dwustan
1

X

Podtrzymanie 1

X

Konf Wej Dwustan
2

X

Podtrzymanie 2

X

Konf Wej Dwustan
3

X

Podtrzymanie 3

X

Konf Wej Dwustan
4

X

Podtrzymanie 4

X

Opis
Wszystkie rozkazy Profibus bedg zresetowane

Opis

Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu
wyjsciu dwustanowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Ustala, czy stan wejScia bedzie utrzymywany, gdy
zaniknie sygnat pobudzajacy

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu
wyj$ciu dwustanowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy
zaniknie sygnat pobudzajacy

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

Wirtualne wejécie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu
wyjéciu dwustanowemu urzgdzenia
zabezpieczajacego.

Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy
zaniknie sygnat pobudzajacy

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu
wyjsciu dwustanowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy
zaniknie sygnat pobudzajacy

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

Zakres ustawien Domys$iny

Nieaktywny, Nieaktywny

Aktywny

Zakres ustawien Domysiny

1..n, lista przypisan | -.-

Nieaktywny, Nieaktywny

Aktywny

1..n, lista przypisan | -.-

Nieaktywny, Nieaktywny

Aktywny

1..n, lista przypisan | -.-

Nieaktywny, Nieaktywny

Aktywny

1..n, lista przypisan  -.-

Nieaktywny, Nieaktywny

Aktywny

Sciezka menu
[Wskazania
IReset]

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan
1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan
1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan
1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan
1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan
1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan
1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan
1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan
1-16]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejScie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
5 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,

o [Profibus
zabezpieczajgcego.
/Konf Wej Dwustan

% 1-16]
Podtrzymanie 5 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
6 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,
o [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 1-16]
Podtrzymanie 6 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
7 wyjéciu dwustanowemu urzgdzenia ’
o [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 1-16]
Podtrzymanie 7 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
@ Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
8 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
[Konf Wej Dwustan
® 1-16)
Podtrzymanie 8 Ustala, czy stan wejScia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
9 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,
i [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 1-16]
Podtrzymanie 9 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

X

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

/Konf Wej Dwustan
1-16]
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Protokoty komunikacyjne

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejScie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
10 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus

zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan

% 1-16]
Podtrzymanie 10 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan

1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
1 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 1-16]
Podtrzymanie 11 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
12 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 1-16]
Podtrzymanie 12 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
@ Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
13 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
[Konf Wej Dwustan
® 1-16)
Podtrzymanie 13 Ustala, czy stan wejScia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
14 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,
i [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 1-16]
Podtrzymanie 14 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

X

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

/Konf Wej Dwustan
1-16]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejScie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
15 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus

zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan

% 1-16]
Podtrzymanie 15 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan

1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
16 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 1-16]
Podtrzymanie 16 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
1-16]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
17 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 17 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
@ Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
18 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
[Konf Wej Dwustan
® 17-32]
Podtrzymanie 18  Ustala, czy stan wejScia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
19 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,
i [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 19 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

X

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

/Konf Wej Dwustan
17-32]
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Protokoty komunikacyjne

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejScie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
20 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,

o [Profibus
zabezpieczajgcego.
/Konf Wej Dwustan

@ 17-32]
Podtrzymanie 20  Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
21 wyjéciu dwustanowemu urzgdzenia ,
o [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 21 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32)
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
22 wyjéciu dwustanowemu urzgdzenia ’
o [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 22 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
@ Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
23 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
[Konf Wej Dwustan
® 17-32]
Podtrzymanie 23 Ustala, czy stan wejScia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
24 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,
i [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 24 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

X

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

/Konf Wej Dwustan
17-32]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejScie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
25 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,

o [Profibus
zabezpieczajgcego.
/Konf Wej Dwustan

@ 17-32]
Podtrzymanie 25  Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
26 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,
o [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 26 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32)
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
27 wyjéciu dwustanowemu urzgdzenia ’
o [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 27 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
@ Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
28 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
[Konf Wej Dwustan
® 17-32]
Podtrzymanie 28  Ustala, czy stan wejScia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
29 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia ,
i [Profibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 29 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

X

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny

/Konf Wej Dwustan
17-32]
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Protokoty komunikacyjne

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejScie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
30 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus

zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan

® 17-32]
Podtrzymanie 30 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan

17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
31 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan

@ 17-32]
Podtrzymanie 31 Ustala, czy stan wej$cia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus

® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan

17-32]
Konf Wej Dwustan  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
32 wyjsciu dwustanowemu urzadzenia IProfibus
zabezpieczajacego.
/Konf Wej Dwustan
@ 17-32]
Podtrzymanie 32 Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
zaniknie sygnat pobudzajacy Aktywny IProfibus
@ Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = Aktywny /Konf Wej Dwustan
17-32]
Slave ID Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny 2-125 2 [Param Urzadzenia
systemowej. Kazde urzgdzenie musi posiada¢ wtasny IProfibus
unikalny adres w obrebie szyny systemowe;j.
(X) [Parametry sieci]

Wejscia modutu Profibus

Name Opis Przypisanie przez

Przypisanie 1-We

Przypisanie 2-We

Przypisanie 3-We

Stan modutu wejSciowego: Przypisanie Scada

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
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Name

Przypisanie 4-We

Przypisanie 5-We

Przypisanie 6-We

Przypisanie 7-We

Przypisanie 8-We

Przypisanie 9-We

Przypisanie 10-We

Przypisanie 11-We

Przypisanie 12-We

Przypisanie 13-We

Przypisanie 14-We

Przypisanie 15-We

Przypisanie 16-We

Opis

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wej$ciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wej$ciowego:

Stan modutu wej$ciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wej$ciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejciowego:

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
IProfibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
IProfibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
IProfibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
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Name

Przypisanie 17-We

Przypisanie 18-We

Przypisanie 19-We

Przypisanie 20-We

Przypisanie 21-We

Przypisanie 22-We

Przypisanie 23-We

Przypisanie 24-We

Przypisanie 25-We

Przypisanie 26-We

Przypisanie 27-We

Przypisanie 28-We

Przypisanie 29-We

Opis

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wej$ciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wej$ciowego:

Stan modutu wej$ciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wej$ciowego:

Stan modutu wejciowego:

Stan modutu wejciowego:

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie przez

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
IProfibus

[/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
IProfibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
IProfibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
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Name

Przypisanie 30-We

Przypisanie 31-We

Przypisanie 32-We

Opis Przypisanie przez
Stan modutu wejSciowego: Przypisanie Scada [Param Urzadzenia
[Profibus
/Konf Wej Dwustan 17-32]
Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada [Param Urzadzenia
[Profibus
/Konf Wej Dwustan 17-32]
Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada [Param Urzadzenia

[Profibus
/Konf Wej Dwustan 17-32]

Sygnaty modutu Profibus (stany wyjs¢)

‘ Signal

‘ Opis

Dane poprawne

Btad komunikacii

Dane w obrebie pola wejSciowego sg poprawne (TAK=1)

Przypisany sygnat, Blad w podmodule, Biad potaczenia

Potacz aktywne Potaczenie aktywne

Scada Kmd 1 Komenda SCADA

Scada Kmd 2 Komenda SCADA

Scada Kmd 3 Komenda SCADA

Scada Kmd 4 Komenda SCADA

Scada Kmd 5 Komenda SCADA

Scada Kmd 6 Komenda SCADA

Scada Kmd 7 Komenda SCADA

Scada Kmd 8 Komenda SCADA

Scada Kmd 9 Komenda SCADA

Scada Kmd 10 Komenda SCADA

Scada Kmd 11 Komenda SCADA

Scada Kmd 12 Komenda SCADA

Scada Kmd 13 Komenda SCADA

Scada Kmd 14 Komenda SCADA

Scada Kmd 15 Komenda SCADA

Scada Kmd 16 Komenda SCADA

Wartosci modutu Profibus

Value Opis Domy$iny Wielkosc¢ Sciezka menu
BtadSynchronizacji | Ramka, ktdra zostata wystana z Master do Slave 1 1-99999999 [Wskazania

jest bigdna. ILicz i Przegl Danych
[Profibus]
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Value

crcErrors

frLossErrors

ssCrcErrors

ssResets

Master ID

Opis
Number of CRC errors that the ss manager has

recognized in received response frames from ss
(each error caused a subsystem reset)

Number of frame loss errors that the ss manager
recognized in received response frames from ss
(each error caused a subsystem reset)

Number of CRC errors that the subsystem has
recognized in received trigger frames from host

Number of subsystem resets/restarts from ss
manager

Adres urzadzenia (Master ID) w obrebie szyny
systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadaé
wiasny unikalny adres w obrebie szyny
systemowej.

Wersja implementaciji | Wersja implementacii

Czas kontrolny

Value

Stan Slave

Po przepetnienu tego licznika procesor Profibus
wykrywa problem z komunikacja.

Opis
Stan komunikacji pomiedzy Slave i Master

Domyéiny
1

DomySiny
Baud szukaj

Wielkos¢

1-99999999

1-99999999

1-99999999

1-99999999

1-125

0 - 9999999999

0- 9999999999

Wielkosc

Baud szukaj,

Sciezka menu
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
[Profibus]

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
[Profibus]

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
[Profibus]

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
[Profibus]

[Wskazania
/Stan urzadzenia
[Profibus

[Stan]

[Wskazania
/Stan urzadzenia
[Profibus

[Stan]
[Wskazania
/Stan urzadzenia
[Profibus

[Stan]

Sciezka menu

[Wskazania

Baud znaleziono, /Stan urzadzenia

PRM OK,

PRM REQ,
PRM Blad,
CFG Blad,

Wyczys¢ dane,

Wymiana danych

[Profibus
/Stan]
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Value Opis Domysiny Wielkos¢ Sciezka menu
Szybkos¢ transmisji | Szybko$¢ transmisji zostata ostatnio wykryta i 12 Mb/s, [Wskazania
bedzie quazana w przypadku problemu z 6 Mbls, IStan urzadzenia
potgczeniem
3 Mb/s, [Profibus
1.5 Mb/s, [Stan]
0.5 Mb/s,
187500 baud,
93750 baud,
45450 baud,
19200 baud,
9600 baud,
PNO ID Numer identyfikacyjny PNO. Numer 0C50h 0C50h [Wskazania
identyfikacyjny GSD. IStan urzadzenia
[Profibus
[Stan]
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IEC60870-5-103

IEC 103

Konfiguracja protokotu IEC60870-5-103

W celu uzywania protokotu IEC60870-5-103 nalezy przypisac go do interfejsu X103 w menu Wybor funkgiji
urzadzenia. Po ustawieniu tego parametru urzgdzenie zostanie zrestartowane.

WSK AZOWK A !Daram.etr X103 jest dost’ep.ny jedynie, jesli urzadzenie jest z tylu wyposazone w
interfejs np. RS485 lub swiattowodowy.

WSK AZOWK A Jesli urzgdzenie jest wyposazone w interfejs Swiattowodowy, w menu
Parametry urzadzenia nalezy ustawi¢ parametr Optyczne potozenie
spoczynkowe.

Protokét IEC60870-5-103 regulowany czasowo dziata na zasadzie Master-Slave. Oznacza to, ze uktad sterujacy i
zabezpieczajgcy podstacji przesyta zapytanie lub instrukcje do okreslonego urzadzenia (z adresem Slave), ktére
nastepnie odpowiada na zapytanie lub wykonuje instrukcje.

Urzadzenie spetnia tryb 2 kompatybilnosci. Tryb 3 kompatybilnosci nie jest obstugiwany.

Bedg obstugiwane nastepujgce funkcje protokotu IEC60870-5-103:
Inicjalizacja (reset)
Synchronizacja czasu

Odczyt sygnatéw chwilowych ze znacznikiem czasu

Sygnaty okresowe

[

[

[

B Zapytania ogoélne
[

E Komendy ogdlne
[

Transmisja danych zaktécen

Inicjalizacja

Po kazdym witgczeniu urzgdzenia lub zmianie parametrow komunikacyjnych nalezy zresetowac¢ komunikacje za
pomocg komendy resetowania. Stuzy do tego komenda ,Reset CU”. Przekaznik reaguje na obie komendy
resetowania (Reset CU i Reset FCB).

Przekaznik reaguje na komende resetowania w sygnale identyfikacji ASDU 5 (Application Service Data Unit), jako
powodd (Cause Of Transmission, COT) transmisji odpowiedzi zostanie wystana komenda ,Reset CU” lub ,Reset
FCB” w zaleznosci od typu komendy resetowania. Ta informacja moze stanowi¢ czes¢ sekcji danych sygnatu
ASDU.

Nazwa producenta
Sekcja identyfikacji oprogramowania zawiera trzy cyfry kodu urzadzenia stuzgce do identyfikacji typu urzadzenia.
Oprécz wyzej wymienionego numeru identyfikacyjnego urzadzenie generuje zdarzenie rozpoczecia komunikaciji.
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Synchronizacja czasu

Godzine i date w przekazniku mozna ustawi¢ za pomocg funkcji synchronizacji czasu protokotu IEC60870-5-103.
Jesli sygnat synchronizacji czasu zostanie wystany z zgdaniem potwierdzenia, urzgdzenie odpowie sygnatem
potwierdzenia.

Zdarzenia spontaniczne

Zdarzenia, ktére sg generowane przez urzadzenie, zostang przekazane do urzadzenia master z numerami typow
funkcji standardowych/informaciji standardowych. Lista punktéw danych zawiera wszystkie zdarzenia, ktére mogg
by¢ generowane przez urzadzenie.

Pomiar okresowy

Urzadzenie okresowo generuje zmierzone wartosci za pomocg ASDU 9. Warto$ci mogg zosta¢ odczytane za
pomoca zapytania klasy 2. Nalezy wzig¢ pod uwage, ze warto$ci mierzone zostang wystane jako mnozniki (1,2 lub
2,4 x warto$¢ znamionowa). Sposéb ustawienia mnoznika 1,2 lub 2,4 dla wartosci mozna pobrac z listy punktéw
danych.

Parametr ,Transm priv wiadom” okresla, czy dodatkowe wartosci pomiardw majg by¢ przesytane w czesci
prywatnej. Publiczne i prywatne wartosci mierzone sg przesytane za pomocg sygnatu ASDU9. Oznacza to, ze
zostanie przestany ,prywatny” lub ,publiczny” sygnat ASDU9. Jesli ten parametr jest ustawiony, sygnat ASDU9
bedzie zawierat dodatkowe wartosci mierzone, ktére stanowig rozszerzenie standardu. ,Prywatny” sygnat ASDU9
jest wysytany ze statg liczbg typow funkcji i informaciji, ktére nie zalezg od typu urzadzenia. Nalezy zapozna¢ sie z
lista punktéw danych.

Komendy

Lista punktow danych zawiera liste obstugiwanych komend. Urzadzenie odpowie na kazdg komende pozytywnym
lub negatywnym potwierdzeniem. Jesli komenda jest wykonywalna, najpierw zostanie zrealizowane wykonanie z
odpowiednim powodem transmisji (COT), a nastepnie wykonanie zostanie potwierdzone za pomocag powodu COT1
w sygnale ASDU9.

Rejestrowanie zaktdcenr

Zaktocenia rejestrowane przez urzgdzenie moga zosta¢ odczytane za pomocg $srodkéw opisanych w standardzie
protokotu IEC60870-5-103. Urzadzenie jest zgodne z systemem sterowania VDEW dzieki transmisji sygnatu
ASDU 23 bez rekordéw zaktdcen na poczatku cyklu Gl.

Rekord zaktdcenia zawiera nastepujgce informacje:
B Analogowe wartosci mierzone, IL1, IL2, IL3, IN, napiecia UL1, UL2, UL3, UEN;

m Stany binarne, przesyfane jako znaczniki, np. alarmy i wytgczenia.

m Wspdtczynnik transmisji nie bedzie obstugiwany. Wspotczynnik transmisji jest zawarty w parametrze ,Mnoznik”.

Blokowanie kierunku transmisji
Przekaznik nie obstuguje funkcji blokowania transmisji w okreslonym kierunku (kierunek kontroli).
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Parametry globalne zabezpieczenia IEC60870-5-103

‘ Parameter
Slave ID

X

Czas zapytania

X

Dodatkowe pomiary

X

Transfer Zapisu
Zaktdcenia

X

Szybko$¢ transmisji

X

Ustawienia fizyczne

X

Stan spoczynkowy

X

Opis Zakres ustawien | Domy$iny
Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny 1-247 1
systemowej. Kazde urzadzenie musi posiada¢ wtasny
unikalny adres w obrebie szyny systemowe;.
Jezeli w tym czasie nie bedzie przesytane zadne 1-3600s 60s
zapytanie z systemu SCADA, to gdy czas oczekiwania
wygasnie urzadzenie zinterpretuje to jako biad
transmisji wewnatrz systemu SCADA.
Wysytanie dodatkowych (prywatnych) wielkoSci Nieaktywny, Nieaktywny
pomiarowych Aktywny
Wigcza transmisje zapiséw zaktdcen Nieaktywny, Nieaktywny
Aktywny
Szybko$¢ transmisji 1200, 19200
2400,
4800,
9600,
19200,
38400,
57600
Cyfra 1: Liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit parzystosci, 0 =  8E1, 8E1
bit nieparzystosci, N = brak kontroli parzysto$ci. Cyfra 801
3: llos¢ bitéw stopu. Wiecej informaciji na temat kontroli '
parzystosci: Istnieje mozliwo$¢, by po bitach danych 8N1,
nastapit bit parzystosci, ktdry jest wykorzystywany do N2

rozpoznawania btedéw komunikacji. Kontrola
parzystosci zapewnia, ze dla bitow parzystosci ("E") w
przesytanych danych zawsze wystepuje parzysta liczba
bitdw z warto$cig "1" a dla nieparzystosci ("O") dane
sktadajq sie z nieparzystej wartosci "1" . Mozliwe jest
réwniez przesytanie bitéw bez kontroli parzystosci
("N"). Wiecej informaciji na temat bitéw stopu: Koniec
wysytanych danych jest oznaczony przez bity stopu.

Stan spoczynkowy facza optycznego Nie $wieci / Niski,  Swieci / Wysoki

Swieci / Wysoki

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/IEC 103]

[Param Urzadzenia
IEC 103]

[Param Urzadzenia
/IEC 103]

[Param Urzadzenia
IEC 103]

[Param Urzadzenia
NIEC 103]

[Param Urzadzenia
/IEC 103]

[Param Urzadzenia
/IEC 103]
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Sygnaty IEC60870-5-103 (stany wyjs¢)

‘ Signal ‘ Opis

Scada Kmd 1 Komenda SCADA
Scada Kmd 2 Komenda SCADA
Scada Kmd 3 Komenda SCADA
Scada Kmd 4 Komenda SCADA
Scada Kmd 5 Komenda SCADA
Scada Kmd 6 Komenda SCADA
Scada Kmd 7 Komenda SCADA
Scada Kmd 8 Komenda SCADA
Scada Kmd 9 Komenda SCADA
Scada Kmd 10 Komenda SCADA
Transmisja Sygnat: SCADA aktywna
Zdarz btedu utracone Zdarzenie btedu utracone
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Wartosci IEC60870-5-103

Value Opis

Liczba otrzymanych | Catkowita liczba otrzymanych wiadomosci

Liczba wystanych

Catkowita liczba wystanych wiadomosci

Liczba uszkodzonych | Liczba uszkodzonych wiadomosci

Liczba btedow
parzyst

Liczba bteddw parzystosci

Liczba przerw
sygnatu

Liczba przerwanych pofaczen

Liczba btedéw wewn | Liczba bteddw wewnetrznych

Liczba ztych CRC Liczba btedéw sumy kontrolnej

DomySiny
0

Wielkosc
0 - 9999999999

0 - 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

0 - 9999999999

0 - 9999999999

0- 9999999999

Sciezka menu
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
IEC 103]
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
IEC 103]
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
IEC 103]
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
/IEC 103]
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
IEC 103]
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
IEC 103]
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
IEC 103]
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IEC61850
IEC61850

Wstep
Aby zrozumieé funkcjonowanie i tryb pracy podstacji w srodowisku automatyki IEC61850, warto poréwnac etapy jej
uruchamiania z etapami uruchamiania konwencjonalnej podstacji w srodowisku TCP Modbus.

W tradycyjnej stacji poszczegolne urzadzenia IED (Intelligent Electronic Device, inteligentne urzgdzenie
elektroniczne) komunikuja sie w kierunku pionowym z centrum kontroli wyzszego poziomu za posrednictwem
systemu SCADA. Komunikacja pozioma odbywa sie wylgcznie przez potgczone ze sobg przekazniki wyjsciowe
(OR — output relay) oraz wejscia cyfrowe (DI — digital input).

W Srodowisku IEC61850 komunikacja miedzy urzgdzeniami IED odbywa sie cyfrowo (przez Ethernet) za pomoca
ustugi o nazwie GOOSE (Generic Object Oriented Substation Events). Za posrednictwem tej ustugi informacje o
zdarzeniach sg przesytane miedzy poszczegolnymi urzadzeniami IED. Dlatego kazde urzgdzenie IED musi
otrzymac informacje o mozliwo$ciach wszystkich innych podtgczonych urzgdzen IED.

Kazde urzgdzenie obstugujgce standard IEC61850 zawiera opis wtasnych funkcji oraz mozliwosci komunikacyjnych
w postaci pliku *.ICD (IED Capability Description).

Wirtualne okablowanie miedzy wszystkimi urzadzeniami IED oraz z inng rozdzielnicg podstacji mozna wykonac za
pomoca narzedzia konfiguracji podstacji poprzez opisanie struktury podstaciji, przypisanie urzadzen do
podstawowej techniki itp. Opis konfiguracji podstacji jest generowany w postaci pliku *.SCD. Ten plik musi zosta¢
przestany do wszystkich urzadzen. Urzadzenia IED bedg mogty wtedy komunikowac sie ze soba w uktadzie
zamknietym, reagowacé na blokady i sterowac¢ rozdzielnica.

Modbus-TCP IEC61850
Master Master

o
@) o
Ethernet 35 Ethernet 83
(] B § 5
53 g
2 w

IED1 IED2 IED3 IED1 IED2 IED3
WE WY WE| |WY WE WY
- -
Okablowanie konwencjonalne GOOSE IEC61850 okabl_prog
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Etapy uruchamiania konwencjonalnej podstacji w
Srodowisku Modbus TCP:

« Ustawianie parametréw urzadzen |IED

« Instalacja sieci Ethernet

« Ustawienia TCP/IP urzadzenh IED

« Okablowanie zgodnie ze schematem
okablowania

Etapy uruchamiania podstacji w srodowisku IEC61850:

1.

Ustawianie parametréw urzadzen IED
Instalacja sieci Ethernet
Ustawienia TCP/IP urzadzen IED

Konfiguracja srodowiska IEC61850
(okablowanie programowe)
a) Eksport plikow ICD ze wszystkich
urzadzen
b) Konfiguracja podstacji
(generowanie pliku SCD)
c) Przestanie pliku SCD do wszystkich
urzadzen
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Generowanie/eksportowanie pliku ICD urzadzenia

Patrz rozdziat ,IEC61850“ w podreczniku programu Smart View.

Generowanie/eksportowanie pliku SCD

Patrz rozdziat ,IEC61850“ w podreczniku programu Smart View.

Konfiguracja podstaciji,
tworzenie pliku .SCD (opis konfiguracji staciji)

Konfiguracje podstacji, czyli podigczenie wszystkich weztdéw logicznych urzadzenh zabezpieczajgcych i sterujgcych
oraz rozdzielnic, zwykle wykonuje sie za pomocg narzedzia ,Substation Configuration Tool” (Narzedzie konfiguraciji
podstacji). Dlatego pliki ICD wszystkich podtgczonych urzadzen IED w srodowisku IEC61850 muszg by¢ dostepne.
Wynik ,,okablowania oprogramowania” dla catej stacji mozna wyeksportowaé¢ w postaci pliku SCD (Station
Configuration Description — opis konfiguracji stacji).

Odpowiednie narzedzia konfiguracji podstacji (Substation Configuration Tools, SCT) sg dostepne w nastepujgcych
firmach:

H&S, Hard- & Software Technologie GmbH & Co. KG, Dortmund (Niemcy) (www.hstech.de).
Applied Systems Engineering Inc. (www.ase-systems.com)
Kalki Communication Technologies Limited (www.kalkitech.com)
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Import pliku .SCD do urzadzenia

Patrz rozdziat ,IEC61850“ w podreczniku programu Smart View.

Wyjscia wirtualne IEC61850

Oprocz standardowych informacji o stanie weztéw logicznych mozna do 32 wyjs¢ wirtualnych przypisaé
maksymalnie 32 dowolnie konfigurowalne informacje o stanie. Mozna to zrobi¢ w menu Parametry
urzgdzenia/lEC61850.
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Komendy bezposrednie modutu IEC61850

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomyS$iny Sciezka menu
ResetStatyst Resetowanie wszystkich licznikéw diagnostycznych Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
modutu IEC61850
Aktywny /Resef]
Parametry globalne modutu IEC 61850
‘ Parameter Opis Zakres ustawiefi Domysiny Sciezka menu
Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcii. Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /IEC61850]
Czas integr strefy  Czas integracji strefy nieczuto$ci. 0-300 0 [Param Urzadzenia
niecz /IEC61850]
Parametry globalne modutu IEC 61850
‘ Parameter Opis Zakres ustawieri DomyS$iny Sciezka menu
Wy Wirtual1 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia

zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850.

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan  -.

NIEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual2 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub
zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzen w podstaciji IEC61850.

Wy Wirtual3 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub
zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850.

Wy Wirtual4 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850.

Wy Wirtual5 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub

zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850.

X

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan | -.

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Wy Wirtualé Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual? Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstaciji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual8 WyjScie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual9 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzer w podstacji IEC61850. NECE1850]

Wy Wirtual10 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual11 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocag pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual12 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual13 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstaciji IEC61850. NEC61850]

Wy Wirtual14 WyjScie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual15 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia

X

zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850.

NIEC61850]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Wy Wirtual16 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual17 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstaciji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual18 WyjScie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual19 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzer w podstacji IEC61850. NECE1850]

Wy Wirtual20 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual21 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocag pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual22 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual23 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstaciji IEC61850. NEC61850]

Wy Wirtual24 WyjScie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual25 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia

X

zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850.

NIEC61850]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domysiny Sciezka menu

Wy Wirtual26 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual27 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstaciji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual28 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual29 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzer w podstacji IEC61850. NECE1850]

Wy Wirtual30 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomoca pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual31 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
zwizualizowa¢ za pomocag pliku SCD do innych
urzadzen w podstacji IEC61850. NIEC61850]

Wy Wirtual32 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisa¢ lub 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia

X

zwizualizowa¢ za pomocg pliku SCD do innych
urzadzen w podstaciji IEC61850.

NIEC61850]
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Stany wejs¢ modutu IEC61850

Name Opis Przypisanie przez

Wy Wirtual1-We Stan wejscia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual2-We Stan wejScia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual3-We Stan wej$cia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual4-We Stan wej$cia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual5-We Stan wejScia modutu: Stan binary wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual6-We Stan wejScia modutu: Stan binary wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual7-We Stan wejscia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual8-We Stan wejscia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual9-We Stan wejScia modutu: Stan binary wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual10-We Stan wejscia modutu: Stan binarmy wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual11-We Stan wejscia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual12-We Stan wejscia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual13-We Stan wejcia modutu: Stan binary wyjécia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual14-We Stan wejScia modutu: Stan binary wyjécia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual15-We Stan wejscia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual16-We Stan wejScia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual17-We Stan wej$cia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual18-We Stan wej$cia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]
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Name Opis Przypisanie przez

Wy Wirtual19-We Stan wejScia modutu: Stan binary wyjécia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual20-We Stan wejScia modutu: Stan binary wyjécia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual21-We Stan wejScia modutu: Stan binary wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual22-We Stan wejScia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual23-We Stan wej$cia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual24-We Stan wej$cia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual25-We Stan wejScia modutu: Stan binarmy wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual26-We Stan wejScia modutu: Stan binarmy wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual27-We Stan wejscia modutu; Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual28-We Stan wejscia modutu; Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual29-We Stan wejScia modutu: Stan binarmy wyjécia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual30-We Stan wejScia modutu: Stan binarmy wyjécia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual31-We Stan wejScia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]

Wy Wirtual32-We Stan wejScia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)  [Param Urzadzenia
IEC61850]
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Sygnaty modutu IEC61850 (stany wyjs¢)

‘ Signal

Klient MMS potaczony
Wszyst Mod Goose Subscriber Aktywn
We Wirtual

We Wirtual2

We Wirtual3

We Wirtual4

We Wirtual5

We Wirtual6

We Wirtual7

We Wirtual8

We Wirtual9

We Wirtual10

We Wirtual11

We Wirtual12

We Wirtual13

We Wirtual14

We Wirtual15

We Wirtual16

We Wirtual17

We Wirtual18

We Wirtual19

We Wirtual20

We Wirtual21

We Wirtual22

We Wirtual23

We Wirtual24

We Wirtual25

We Wirtual26

We Wirtual27

We Wirtual28

We Wirtual29

We Wirtual30

We Wirtual31

We Wirtual32

Jakos¢ wejscia GGIO1
Jako$¢ wejscia GGIO2
Jakos¢ wejscia GGIO3
Jakos¢ wejscia GGIO4

‘ Opis

Co najmniej jeden klient MMS jest potaczony z urzadzeniem

Wszystkie moduty Goose Subscriber w urzadzeniu dziataja.

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Samokontrola wejscia GGIO
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Signal Opis

Jakos¢ wejscia GGIO5 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO6 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO7 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO8 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO9 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO10 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO11 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO12 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO13 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO14 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO15 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO16 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO17 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO18 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO19 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO20 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO21 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO22 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO23 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO24 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO25 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO26 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO27 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO28 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO29 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO30 Samokontrola wejscia GGIO

Jako$¢ wejscia GGIO31 Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO32 Samokontrola wejscia GGIO

SPCSO1 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS02 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCSO3 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktory moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS04 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byé ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS05 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS06 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCSO7 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez

klienty, np. system SCADA.
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Signal Opis

SPCSO8 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byé ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS09 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byé ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS010 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCSO11 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS012 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS013 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS0O14 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCSO15 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktdry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS016 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCSO17 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCSO18 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktory moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS0O19 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byé ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS020 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS021 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS022 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS023 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS024 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS025 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS026 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS027 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS028 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byé ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS029 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byé ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS030 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez

klienty, np. system SCADA.
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Signal Opis

SPCS031 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byé ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.

SPCS032 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byé ustawiany przez

klienty, np. system SCADA.
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Wartosci modutu IEC61850

Value Opis DomySiny Wielkosc¢ Sciezka menu
LiWszRxGoose Catkowita liczba odebranych wiadomosci 0 0-9999999999 [Wskazania
GOOSE, w tym wiadomosci dla innych urzadzen -
. = . ILicz i Przegl Danych
(wiadomosci subskrybowane i
niesubskrybowane). /IEC61850]
LiSubskrRxGoose Catkowita liczba subskrybowanych wiadomosci | 0 0-9999999999 [Wskazania
GOOSE, w tym wiadomosci 0 nieprawidfowe; .
o ILicz i Przegl Danych
tresci.
IEC61850]
LiPoprawnRxGoose | Catkowita liczba subskrybowanych i prawidtowo | 0 0-9999999999  [Wskazania
odebranych wiadomosci GOOSE. -
ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]
LiNowRxGoose Liczba subskrybowanych i prawidtowo 0 0-9999999999  [Wskazania
odebranych wiadomosci GOOSE o nowe;j tresci. I
ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]
LiWszTxGoose Catkowita liczba wiadomosci GOOSE 0 0-9999999999  [Wskazania
opublikowanych przez to urzadzenie. ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]
LiNowTxGoose Catkowita liczba nowych wiadomosci GOOSE (o0 | 0 0-9999999999  [Wskazania
zmodyf|kc_>wanej tresci) opublikowanych przez to ILicz | Przegl Danych
urzadzenie.
IEC61850]
LiczbaWszZadanSer  Catkowita liczba zadan serwera MMS Server,w 0 0-9999999999  [Wskazania
wera tym nieprawidtowe zadania. ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]
LiWszOdczDanych | Catkowita liczba wartosci odczytanych z tego 0 0-9999999999 [Wskazania
urzadzenia, w tym nieprawidtowe zgdania. ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]
LiPoprawnOdczDany | Catkowita liczba wartosci odczytanych prawidtowo | 0 0-9999999999  [Wskazania
ch 2 tego urzadzenia. ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]
LiWszZapisanDanych | Catkowita liczba wartosci zapisanych na tym 0 0-9999999999  [Wskazania
urzadzeniu, tacznie z nieprawidtowymi. ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]
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Value Opis Domys$iny Wielkos¢ Sciezka menu

LiPoprawnZapisanDa | Catkowita liczba wartosci zapisanych prawidtowo | 0 0-9999999999 | [Wskazania

nych na tym urzadzeniu. ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]

LiPowZmianyDanych | Liczba zmian wykrytych w zbiorach danych 0 0-9999999999 | [Wskazania

opublikowanych za pomocg wiadomosci GOOSE.

Liczba potaczen Liczba aktywnych potaczen klientéw MMS 0
klienckich

ILicz i Przegl Danych
IEC61850]

0-9999999999 | [Wskazania
ILicz i Przegl Danych
/IEC61850]
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Wartosci modutu IEC61850

Value Opis DomySiny Wielkosc¢ Sciezka menu
StanWydawcyGoose | Stan programu GOOSE Publisher (wh. lub wyt.) | Wyt Wyt, [Wskazania
Wi, [Stan urzadzenia
Blad /IEC61850
/Stan]
StanSubskrGoose Stan modutu GOOSE Subscriber (wt. lub wyt.) Wyt Wyt, [Wskazania
W, [Stan urzadzenia
Blad /IEC61850
[Stan]
StanSerweraMMS Stan serwera MMS Server (w. lub wyt.) Wyt Wit, [Wskazania
W, /Stan urzadzenia
Blad /IEC61850
[Stan]
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DNP3

DNP3

Protokét DNP (Distributed Network Protocol) stuzy do wymiany danych i informacji miedzy systemem SCADA
(Master) a urzadzeniami IED (inteligentne urzadzenie elektroniczne). Pierwsze wydania protokotu DNP opracowano

do celéw komunikacji szeregowej. Dzieki dalszym pracom nad protokotem DNP zapewnia on obecnie takze opcje
komunikacji w standardzie TCP i UDP przez sie¢ Ethernet.

Wybér funkcji urzgdzenia — DNP

Zaleznie od wyposazenia urzadzenia zabezpieczajgcego w menu Wybor funkcji urzadzenia dostepne sg
maksymalnie trzy opcje komunikacji z wykorzystaniem protokotu DNP.

Wywotaé menu Wybor funkcji urzadzenia.
Wybrac¢ (zaleznie od kodu urzadzenia) odpowiedni protokét systemu SCADA.
«  DNP3 RTU (przez zlgcze szeregowe)

« DNP3 TCP (przez Ethernet)
- DNP3 UDP (przez Ethernet)

Ustawienia ogdlne protokotu DNP

WSKAZOWKA Jesliw ramach komunlkacu.sze.r.egowej pod’rgc.zono wiecej niz jedno
urzgdzenie Slave, w komunikacji szeregowej nie sg dostepne
niezapowiedziane zgtoszenia (kolizje). W takich przypadkach nie nalezy
stosowaé niezapowiedzianych zgtoszen dla opcji DNP RTU.

Niezapowiedziane zgloszenia sg dostepne takze w komunikacji szeregowej,
jesli kazde urzadzenie Slave

jest podtaczone do systemu Master przez oddzielne potaczenie. Oznacza to,
Ze urzgdzenie Master jest wyposazone w odrebne ztgcze szeregowe dla
kazdego urzadzenia Slave (karty z wieloma ztgczami szeregowymi).

Wywota¢ menu [Para urzagdzenia/DNP3/Komunikacja].
Ustawienia komunikacji (Ustawienia ogdlne) muszg by¢ zgodne z potrzebami systemu SCADA (Master).

W przypadku opcji DNP-TCP jest dostepna obstuga adreséw witasnych. Oznacza to automatyczne wykrywanie
identyfikatorow urzadzen Master i Slave.
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Mapowanie punktéw

W 4.v46 "4\ Nalezy pamigta¢, Ze oznaczenia wej$é i wyj$¢ sa ustawiane z perspektywy urzadzen

Master. Ten spos6b wyboru oznaczen wynika z definicji w standardzie DNP. Oznacza
to na przyktad, ze wejscia cyfrowe, ktére mozna ustawié w menu Parametry urzadzenia
z protokolem DNP, sg wejsciami cyfrowymi urzadzenia Master.

Wywota¢ menu [Para urzadzenia/DNP3/Mapowanie punktéw]. Po skonfigurowaniu ogoinych ustawien protokotu
DNP kolejnym krokiem jest mapowanie punktow.

- Wejscia cyfrowe (stany wysytane do urzadzenia Master)

«  Wejscia dwubitowe (stany wytgcznika wysytane do urzgdzenia Master)

« Liczniki (wartosci licznikdw wysytane do urzadzenia Master)

+  Wejscia analogowe (np. warto$ci mierzone wysytane do urzgdzenia Master). Nalezy pamietac, ze wartosci
zmiennoprzecinkowe muszg by¢ wysytane w postaci liczb catkowitych typu integer. Oznacza to, ze muszag
zostac przeskalowane (przemnozone przez wspotczynnik skali) w celu przeksztatcenia w liczbe catkowita.

Wyjscia przekaznikowe stosuje sie do sterowania np. diodami LED lub przekaznikami w urzadzeniu
zabezpieczajgcym (przez menu Logika).

Mapowanie punktow

Wejscia cyfrowe

A 4

Wejscia dwubitowe

\4

Sygnat impulsowy

JL

Liczniki DNP Master

\ 4

Wejscia analogowe

\4

Wyjscia cyfrowe

A

Przekaznik zabezp
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Nalezy stara¢ sie unika¢ przerw, ktére spowalniajg szybkosc¢ transmisji w komunikacji z wykorzystaniem protokotu
DNP. W tym celu nie zostawia¢ nieuzywanych wejsé/wyjs¢ miedzy uzywanymi wejsciami/wyjsciami (np. nie uzywac
wyjscia przekaznikowego 1 i 3, jesli wyjscie 2

nie jest uzywane).
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Przyktad zastosowania — ustawianie przekaznika:

Sygnaty wyj$¢ przekaznikowych w protokole DNP nie mogg by¢ bezposrednio uzywane do przetgczania
przekaznikdw, poniewaz wyjscia przekaznikowe w standardzie DNP sg sygnatami impulsowymi (wg definicji
standardu DNP, nie w stanie ustalonym). Stany ustalone mozna tworzy¢ za pomocg funkcji logicznych. Funkcije
logiczne moga zosta¢ przypisane do wejs¢ przekaznikowych.

Uwaga: Mozna uzy¢ elementu Ustaw/zresetuj (przerzutnik bistabilny) z menu Logika.

Logika

Sygnat impulsowy

JL

Przypisanie funkcji logicznych do wejsé przekaznikowych

>1
Przekaznik ustawienia sygnatu OR
>1
Przekaznik resetowania sygnatu OR -
Sygnat impulsowy

JL

Komendy bezposrednie w protokole DNP

— ™
|

‘ Parameter Opis Zakres ustawieri DomyS$iny

Res Liczn Diagn Reset wszystkich licznikow diagnostycznych Nieaktywny, Nieaktywny
Aktywny

Slave ID Slave ID (Device Adress). 0-65519 1

X

Sciezka menu
[Wskazania
IReset]

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Komunikacja]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Master ID Master ID (SCADA Address). 0-65519 65500 [Param Urzadzenia
/DNP3
(X) IKomunikacja]
Parametry globalne zabezpieczenia w protokole DNP
‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domysiny | Sciezka menu
Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji. Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny /DNP3
@ IKomunikacja]
Nr Portu IP Numer portu adresu IP 0- 65535 20000 [Param Urzadzenia
/DNP3
® IKomunikacja]
Szybko$¢ transmisji  Szybko$¢ transmisji podczas komunikacji 1200, 19200 [Param Urzadzenia
2400, /DNP3
@ 4800, IKomunikacja]
9600,
19200,
38400,
57600,
115200
Uktad ramki Uktad ramki 8E1, 8E1 [Param Urzadzenia
801, /DNP3
@ 8N1, /Komunikacja]
8N2

Stan spoczynkowy

X

WiasnyAdres

X

Potwierdzenie
Linku

X

Stan spoczynkowy tacza optycznego

Obstuga (automatycznych) adreséw wiasnych

Odblokowanie lub zablokowanie wysyfania potwierdzen

ACK na warstwie linku.

Nie $wieci / Niski,

Swieci / Wysoki

Nieaktywny,
Aktywny

Nigdy,
Zawsze,

Na duze

Swieci / Wysoki

Nieaktywny

Nigdy

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
IDNP3

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Komunikacja]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Potwierdzenie Timeout oczekiwania na potwierdzenie na poziomie 0.1-10.0s 1s [Param Urzadzenia
Linku Tout linku. /DNP3

/Komunikacja]
Liczba Powt. Linku  Liczba powtdrzen (repetycii) na poziomie linku po 0-255 3 [Param Urzadzenia
btednej sesji. IDNP3

® /Komunikacja]

Bit kierunku Odblokowuije funkcjonalnosé bitu kierunku. Bit kierunku | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
jest réwny 0 dla stacji Slave, a rowny 1 dla stacji
Master. Aktywny IDNP3
® /Komunikacja]
Max rozmiar ramki  Ta warto$C ogranicza dtugo$¢ ramki netto (tylko dane | 64 - 255 255 [Param Urzadzenia
uzytkownika, bez narzutu organizacyjnego). IDNP3
® /Komunikacja]
Odstep Powtdrzen | Ta warto$¢ specyfikuje okres, w odstepie jakiego, 0.0-120.0s 0s [Param Urzadzenia
Linku wysyta¢ ramke testowa, linku. IDNP3
/Komunikacja]
Potwierdzenie Okresla, czy urzadzenie zada przesytania Nigdy, Zawsze [Param Urzadzenia
Aplikacii potwlersizema wysytanych danych ze swojej Warstwy Zawsze, IDNP3
Aplikacii.
Zdarzenie /Komunikacja]
Potwierdzenie Timeout oczekiwania na potwierdzenie przez Warstwe 0.1 -10.0s bs [Param Urzadzenia
Aplikacji Tout Aplikacji SCADA odbioru wystanych danych. IDNP3
/Komunikacja]
Liczba Powt. Liczba prob ponownego przestania przez urzadzenie 0 - 255 0 [Param Urzadzenia
Aplikacji ramki, fragmentu wiadomosci, na Warstwie Aplikacji. /DNP3
/Komunikacja]
Wiadomosci Aktywuje obstuge samorzutnego raportowania. Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Samorzutne Dostepne wy%a.cznle.dla potaczen Sieciowych. W . Aktywny /DNP3
przypadku pofaczenia szeregowego ten parametr jest
stale ustawiony jako nieaktywny /Komunikacja]
Wiadomosci Ustala czas, przez ktéry urzadzenie bedzie oczekiwa¢ | 1.0 - 60.0s 10s [Param Urzadzenia

Samorzutne Tout

X

na potwierdzenie z Warstwy Aplikacji SCADA,
wskazujace, ze SCADA otrzymata samorzutny
komunikat.

/DNP3

/Komunikacja]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Liczba Wiadom. Ustala liczbe préb ponownego przestania kazdej 0-255 2 [Param Urzadzenia
Samorzutnych wiadomosci samorzutnej przez urzadzenie z osobna, IDNP3

jezeli urzadzenie nie otrzyma potwierdzenia zwrotnego

ze SCADA. /Komunikacja]

Test Numeru Testuje, czy numer sekwencyjny zadania jest Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Sekwenc. gW|ka_,zany 0 1: Je;eh nie jest poprawnie zwiekszany, Aktywny IDNP3
Zgdanie zostanie zignorowane. Jest rekomendowane,
zeby ustawi¢ tg opcje jako nieaktywna, ale niektore /Komunikacja]

@ starsze implementacje DNP wymagajq jej aktywacii.

Test SBO Odblokowuje doktadniejsze pordwnywanie komend Nieaktywny, Aktywny [Param Urzadzenia
SBOi wykonlaJ.IStarﬁze implementacje DNP wymagaja Aktywny IDNP3
dezaktywacji tej opcj.

® /Komunikacja]

Timeout SBO Wyjscia DNP mogg by¢ sterowane w procedurze 1.0 - 60.0s 30s [Param Urzadzenia
dwuetapowej (SBO: ang. ,Select Before Operate” —

) o L - IDNP3
wybér przed zadziataniem). WyjScia te nalezy najpierw

@ wybra¢ komendg wyboru. Bit jest wtedy zastrzezony /Komunikacja]
dla tego zadania zadziatania. Po upltywie tego czasu bit
jest zwalniany.

Zimny Restart Odblokowuje mozliwo$¢ wykonania Zimnego Restartu | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
urzadzenia z DNP. Aktywny IDNP3

® IKomunikacja]

Czas integr strefy  Czas integracji strefy nieczutoSci. 0-300 1 [Param Urzadzenia

niecz

X

Wejscie
dwustanowe 0

X

Wejscie
dwustanowe 1

X

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

1..n, lista przypisan | -.-

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

1..n, lista przypisan | -.-

/DNP3

/Komunikacja]

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
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‘ Parameter
Wejscie
dwustanowe 2

X

Wejscie
dwustanowe 3

X

Wejscie
dwustanowe 4

X

Wejscie
dwustanowe 5

X

Opis

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan | -.-

..n, lista przypisan  -.-

..n, lista przypisan  -.-

.n, lista przypisan | -.-

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 6

X

Wejscie
dwustanowe 7

X

Wejscie
dwustanowe 8

X

Wejscie
dwustanowe 9

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

.n, lista przypisan | -.-

.n, lista przypisan  -.-

..n, lista przypisan  -.-

..n, lista przypisan  -.-

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
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‘ Parameter
Wejscie
dwustanowe 10

X

Wejscie
dwustanowe 11

X

Wejscie
dwustanowe 12

X

Wejscie
dwustanowe 13

X

Opis

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 14

X

Wejscie
dwustanowe 15

X

Wejscie
dwustanowe 16

X

Wejscie
dwustanowe 17

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
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‘ Parameter
Wejscie
dwustanowe 18

X

Wejscie
dwustanowe 19

X

Wejscie
dwustanowe 20

X

Wejscie
dwustanowe 21

X

Opis

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan | -.

1..n, lista przypisan | -

1..n, lista przypisan -

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 22

X

Wejscie
dwustanowe 23

X

Wejscie
dwustanowe 24

X

Wejscie
dwustanowe 25

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

1..n, lista przypisan  -.

1..n, lista przypisan | -.

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan -

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
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‘ Parameter
Wejscie
dwustanowe 26

X

Wejscie
dwustanowe 27

X

Wejscie
dwustanowe 28

X

Wejscie
dwustanowe 29

X

Opis

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan | -.

1..n, lista przypisan | -

1..n, lista przypisan -

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 30

X

Wejscie
dwustanowe 31

X

Wejscie
dwustanowe 32

X

Wejscie
dwustanowe 33

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

1..n, lista przypisan  -.

1..n, lista przypisan | -.

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan -

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
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‘ Parameter
Wejscie
dwustanowe 34

X

Wejscie
dwustanowe 35

X

Wejscie
dwustanowe 36

X

Wejscie
dwustanowe 37

X

Opis

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan | -.

1..n, lista przypisan | -

1..n, lista przypisan -

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 38

X

Wejscie
dwustanowe 39

X

Wejscie
dwustanowe 40

X

Wejscie
dwustanowe 41

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

1..n, lista przypisan  -.

1..n, lista przypisan | -.

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan -

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg, 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
dwustanowe 42 sygnatom dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow
® /Wejscia

Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
dwustanowe 43 sygnatom dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow
® /Wejscia

Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg 1..n, lista przypisan  -.- [Param Urzadzenia
dwustanowe 44 sygnatom dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow
® /Wejscia

Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
dwustanowe 45 sygnatom dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow
® /Wejscia

Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
dwustanowe 46 sygnatom dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow
® /Wejscia

Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg, 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
dwustanowe 47 sygnatom dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow
® /Wejscia

Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg, 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
dwustanowe 48 sygnatom dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow
® /Wejscia

Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
dwustanowe 49 sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

X

IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
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‘ Parameter
Wejscie
dwustanowe 50

X

Wejscie
dwustanowe 51

X

Wejscie
dwustanowe 52

X

Wejscie
dwustanowe 53

X

Opis

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 54

X

Wejscie
dwustanowe 55

X

Wejscie
dwustanowe 56

X

Wejscie
dwustanowe 57

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
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‘ Parameter
Wejscie
dwustanowe 58

X

Wejscie
dwustanowe 59

X

Wejscie
dwustanowe 60

X

Wejscie
dwustanowe 61

X

Opis

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan | -.

1..n, lista przypisan | -

1..n, lista przypisan -

Domysiny

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 62

X

Wejscie
dwustanowe 63

X

WejscieDwubitowe
0

X

Wej$cieDwubitowe
1

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg,
sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.

Dwubitowe wej$cie dwustanowe (DNP). Odpowiada
dwubitowemu sygnatowi w urzagdzeniu
zabezpieczajacym.

Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada
dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu
zabezpieczajacym.

1..n, lista przypisan  -.

1..n, lista przypisan | -.

1..n, lista przypisan -

1..n, lista przypisan -

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe Dubit.]
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow
/Wejscia
Dustanowe Dubit.]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
WejscieDwubitowe | Dwubitowe wejcie dwustanowe (DNP). Odpowiada 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
2 dwubitowemu sygnatowi w urzagdzeniu
S /DNP3
zabezpieczajacym.
/Mapa sygnatow
® /Wejscia
Dustanowe Dubit.]
WejscieDwubitowe | Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
3 dwubitowemu sygnatowi w urzgdzeniu
o /DNP3
zabezpieczajacym.
/Mapa sygnatow
® /Wejscia
Dustanowe Dubit.]
WejscieDwubitowe | Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
4 dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu
o /DNP3
zabezpieczajacym.
/Mapa sygnatow
® /Wejscia
Dustanowe Dubit.]
WejscieDwubitowe | Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
5 dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu
o /DNP3
zabezpieczajacym.
/Mapa sygnatow
® /Wejscia
Dustanowe Dubit.]
Liczniki 0 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
licznikéw w urzadzeniu do SCADA DNP.
/DNP3
@ /Mapa sygnatow
ILiczniki]
Liczniki 1 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
licznikéw w urzadzeniu do SCADA DNP.
/DNP3
® Mapa sygnatéw
ILiczniki]
Liczniki 2 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
licznikéw w urzadzeniu do SCADA DNP.
/DNP3
® /Mapa sygnatow
ILiczniki]
Liczniki 3 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
licznikow w urzadzeniu do SCADA DNP.
/DNP3
@ IMapa sygnatow
[Liczniki]
Liczniki 4 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia

X

licznikéw w urzadzeniu do SCADA DNP.

/DNP3
/Mapa sygnatow
[Liczniki]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawieri Domys$liny Sciezka menu
Liczniki 5 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
licznikéw w urzadzeniu do SCADA DNP.

/DNP3
(X) IMapa sygnatow

ILiczniki]

Liczniki 6 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
licznikéw w urzadzeniu do SCADA DNP.

/DNP3
@ /Mapa sygnatow

[Liczniki]

Liczniki 7 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
licznikow w urzadzeniu do SCADA DNP.

/DNP3
® /Mapa sygnatéw

[Liczniki]

Warto$c analogowa Wielkosci analogowe moga by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
0 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3
SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wspdtczynnik skali | Wsp6tczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
0 wartosci mierzonej na liczbe catkowitg 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci 0 ' Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

X

Warto$c analogowa
1

X

warto$¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

Wielko$ci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
1 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, /DNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]
10,
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa nieczutosci 1 | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3
SCADA DNP.

® /Mapa sygnatéw

/Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
2 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
2 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczuto$ci 2 | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

X

Warto$c analogowa
3

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
3 wartosci mierzonej na liczbe catkowity 0.01, IDNP3
0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]
10,
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa nieczutosci 3 | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3
SCADA DNP.
® /Mapa sygnatéw

/Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
4 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
4 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczuto$ci 4 | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

X

Warto$c analogowa
5

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
5 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3
0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]
10,
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa nieczutosci 5 ' Jezeli zmiana wartoci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3
SCADA DNP.
® /Mapa sygnatéw

/Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
6 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
6 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczuto$ci 6 | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

X

Warto$c analogowa
7

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
7 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, /DNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]
10,
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa nieczutosci 7 | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3
SCADA DNP.
® /Mapa sygnatéw

/Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
8 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
8 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczuto$ci 8 | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

X

Warto$c analogowa
9

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
9 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3
0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]
10,
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa nieczutosci 9 | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3
SCADA DNP.
® /Mapa sygnatéw

/Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
10 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
10 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

10

X

Warto$c analogowa
11

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
1 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
1 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
12 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
12 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

12

X

Warto$c analogowa
13

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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Protokoty komunikacyjne

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
13 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
13 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
14 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
14 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

14

X

Warto$c analogowa
15

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
15 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
15 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
16 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
16 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

16

X

Warto$c analogowa
17

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
17 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
17 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
18 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
18 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

18

X

Warto$c analogowa
19

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
19 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
19 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
20 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
20 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

20

X

Warto$c analogowa
21

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
21 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
21 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
22 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
22 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

22

X

Warto$c analogowa
23

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
23 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
23 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
24 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
24 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

24

X

Warto$c analogowa
25

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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Protokoty komunikacyjne

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
25 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
25 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
26 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
26 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

26

X

Warto$c analogowa
27

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
27 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
27 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
28 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
28 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

28

X

Warto$c analogowa
29

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
29 warto$ci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzonej jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia
29 wartos¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Warto$c analogowa | Wielko$ci analogowe mogq by¢ uzywane do 1..n, ListRejTrend - [Param Urzadzenia
30 raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do IDNP3

SCADA DNP.

/Mapa sygnatow
® /Wej Analog]
Wsp6tczynnik skali | Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia 0.001, 1 [Param Urzadzenia
30 wartosci mierzonej na liczbe catkowity, 0.01, IDNP3

0.1, /Mapa sygnatow
® 1, /Wej Analog]

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000
Strefa nieczutosci | Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz 0.01 - 100.00% 1% [Param Urzadzenia

30

X

Warto$c analogowa
31

X

wartos¢ strefy nieczuto$ci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

WielkoSci analogowe moga by¢ uzywane do
raportowania wartosci analogowych w urzadzeniu do
SCADA DNP.

1..n, ListRejTrend

/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]
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‘ Parameter

Wsp6tczynnik skali
31

X

Wspétczynnik skali uzywany jest do przeliczenia
wartosci mierzonej na liczbe catkowity

Zakres ustawien | Domy$iny

0.001, 1
0.01,

0.1,

1,

10,

100,

1000,

10000,

100000,

1000000

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]

Strefa nieczutosci
31

X

Jezeli zmiana warto$ci mierzone;j jest wieksza niz
warto$¢ strefy nieczutosci, zostanie to zgtoszone do
SCADA DNP.

Wejscia w protokole DNP

0.01 - 100.00% 1%

[Param Urzadzenia
/DNP3

/Mapa sygnatow
/Wej Analog]

Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe0-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe1-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

IMapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe?2-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe3-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe4-| dwustanowym w urzadzeniu.

IDNP3
/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanoweb-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe6-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe7-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe8-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe9-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe10-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe11-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe12-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe13-| dwustanowym w urzadzeniu.

IDNP3
IMapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe14-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe15-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe16-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe17-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe18-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe19-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe20-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe21-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe22-| dwustanowym w urzadzeniu.

IDNP3
IMapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe23-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe24-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe25-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe26-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe27-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe28-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe29-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe30-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe31-| dwustanowym w urzadzeniu.

IDNP3
IMapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe32-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe33-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe34-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe35-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe36-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe37-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe38-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe39-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe40-| dwustanowym w urzadzeniu.

IDNP3
IMapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe41-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe42-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe43-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe44-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe45-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe46-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe47-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe48-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe49-| dwustanowym w urzadzeniu.

IDNP3
IMapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe50-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanoweb1-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanoweb2-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe53-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanoweb4-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanoweb5-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe56-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanoweb7-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe58-| dwustanowym w urzadzeniu.

IDNP3
IMapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejécia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe59-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3
/Mapa sygnatow
/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe60-| dwustanowym w urzadzeniu. /DNP3
/Mapa sygnatow
/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe61-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3
/Mapa sygnatow
/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe62-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3
/Mapa sygnatow
/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom [Param Urzadzenia
dwustanowe63-| dwustanowym w urzadzeniu. IDNP3
/Mapa sygnatow
/Wejscia Dustanowe]
WejscieDwubitowe0-1 | Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada [Param Urzadzenia
dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu zabezpieczajacym. IDNP3
/Mapa sygnatéw
/Wejscia Dustanowe Dubit.]
WejscieDwubitowe1-I  Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada [Param Urzadzenia
dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu zabezpieczajgcym. /DNP3
/Mapa sygnatéw
/Wejécia Dustanowe Dubit.]
WejscieDwubitowe2-I  Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada [Param Urzadzenia
dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu zabezpieczajacym. /DNP3
/Mapa sygnatéw
/Wejscia Dustanowe Dubit.]
WejscieDwubitowe3-I  Dwubitowe wejécie dwustanowe (DNP). Odpowiada [Param Urzadzenia

dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu zabezpieczajacym.

IDNP3
IMapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe Dubit.]
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Name Opis

WejcieDwubitowe4-I Dwubitowe wejcie dwustanowe (DNP). Odpowiada
dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu zabezpieczajacym.

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe Dubit.]

WejscieDwubitowe5-I  Dwubitowe wejcie dwustanowe (DNP). Odpowiada
dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu zabezpieczajacym.

Opcije protokotu DNP

[Param Urzadzenia
IDNP3

/Mapa sygnatow

/Wejscia Dustanowe Dubit.]

Name

Zab.Nr Zwarcia

Zab.Liczba zwar¢ w sieci

Opis
Nie przypisano

Numer zwarcia

Liczba usterek w sieci: zwarcie w sieci moze wywofa¢ kilka usterek prowadzacych do przerwania i
samoczynnego ponownego zataczenia. Kazdy z tych btedow zostaje oznaczony kolejnym numerem

usterki. W takim wypadku numer usterek w sieci pozostaje bez zmian.

tacznik[1].Liczba Wylacz Licznik: catkowita liczba wytaczen (wytacznik, rozigcznik....). Res_przy uzyciu Sum lub Wsz
tacznik[2].Liczba Wytacz Licznik: catkowita liczba wytgczen (wytacznik, roztacznik....). Res_przy uzyciu Sum lub Wsz
tacznik[3].Liczba Wytgcz Licznik: catkowita liczba wytaczen (wytacznik, roztgcznik....). Res_przy uzyciu Sum lub Wsz
tacznik[4].Liczba Wylacz Licznik: catkowita liczba wytaczen (wytacznik, rozigcznik....). Res_przy uzyciu Sum lub Wsz
tacznik[5].Liczba Wytacz Licznik: catkowita liczba wytgczen (wytacznik, roztacznik....). Res_przy uzyciu Sum lub Wsz
tacznik[6].Liczba Wytacz Licznik: catkowita liczba wytaczen (wytacznik, roztgcznik....). Res_przy uzyciu Sum lub Wsz
LVRT[1].L zap nap w t-LVRT  Liczba zapaddw napiecia w czasie t-LVRT
LVRT[1].L Catk Zap Nap Licznik catkowitej liczby zapaddw napiecia.
LVRT[1].L Catk Zap Nap do Licznik catkowitej liczby zapaddw napiecia, ktore spowodowaty wytgczenie.
Wyt
LVRT[2].L zap nap w t-LVRT  Liczba zapaddw napiecia w czasie t-LVRT
LVRT[2].L Catk Zap Nap Licznik catkowitej liczby zapaddw napiecia.
\I;\\//ITT[Z].L Catk Zap Nap do Licznik catkowitej liczby zapaddw napiecia, ktére spowodowaty wytaczenie.

y
SPZ Liczba Prob SPZ Liczba Prob SPZ.
SPZ.Calk Liczba Préb SPZ Catkowita liczba wszystkich préb automatyki SPZ.
gEé.Liczba Udanych Préb Liczba udanych préb ponownego zamknigcia wytacznika przez automatyke SPZ.

SPZ.Liczba Nieud Prob SPZ

SPZ.Alarm serwisowy 1 -
licznik

SPZ.Alarm serwisowy 2 -
licznik

SPZ.Max liczba SPZ / h
Licz. PQS.Wp+

Liczba nieudanych prob ponownego zamkniecia wytacznika przez automatyke SPZ.

Pozostata liczba cykli SPZ do generacji sygnatu alarmu nr 1.
Pozostata liczba cykli SPZ do generacji sygnatu alarmu nr 2.

Licznik maksymalnej dopuszczalnej liczby cykli SPZ na godzine.

Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.
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Name Opis

Licz. PQS.Wp- Ujemna moc czynna (energia oddana)

Licz. PQS.Wg+ Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.
Licz. PQS.Wg- Ujemna moc bierna (energia oddana)

Sys.Licz godz pracy Licznik godzin pracy zabezpieczenia

Mozliwe do wyboru rozdzielnice w protokole DNP

Name Opis

Nie przypisano

tacznik[1].Potoz Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przefaczania, 1= WYL, 2 = ZAt, 3 = zakidcony)
tacznik[2].Potoz Sygnat: PotoZenie wytgcznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 = WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)
tacznik[3].Potoz Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1= WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)
tacznik[4].Potoz Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przefaczania, 1= WYL, 2 = ZAt, 3 = zakidcony)
tacznik[5].Potoz Sygnat: PotoZenie wytgcznika (0 = w trakcie przetaczania, 1= WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)
Lacznik[6].Potoz Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1= WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)
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Sygnaty w protokole DNP (stany wyjs¢)

SK AZOWK A Niektore sygnaty (aktywne tylko przez krotki czas, na przyktad sygnaty

wytgczania) muszg by¢ potwierdzane osobno przez system komunikac;ji.

‘ Signal
zajety

gotowy

aktywny

WyjsciePrzekaznikowe0
WyjsciePrzekaznikowe1
WyjsciePrzekaznikowe2
WyjsciePrzekaznikowe3
WyjsciePrzekaznikowe4

WyjsciePrzekaznikoweb

Opis

Ten komunikat jest ustawiany po uruchomieniu protokotu. Zostanie zresetowany, jesli protokét
zostanie wytgczony.

Ten komunikat zostanie ustawiony, jesli protokét zostat pomysinie uruchomiony i jest gotowy
do wymiany danych.

Komunikacja z urzadzeniem master (SCADA) jest aktywna.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.
Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.
Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajgcego.
Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.
Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

WyjsciePrzekaznikowe6

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

WyjsciePrzekaznikowe?

WyjsciePrzekaznikowe8

WyjsciePrzekaznikowe9

WyjsciePrzekaznikowe10

WyjsciePrzekaznikowe11

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.
Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.
Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajgcego.

WyjsciePrzekaznikowe12

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

WyjsciePrzekaznikowe13

WyjsciePrzekaznikowe 14

WyjsciePrzekaznikowe15

WyjsciePrzekaznikowe16

WyjsciePrzekaznikowe17

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.
Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajgcego.
Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejSciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.
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Signal

WyjsciePrzekaznikowe18

WyjsciePrzekaznikowe19

WyjsciePrzekaznikowe20

WyjsciePrzekaznikowe21

WyjsciePrzekaznikowe22

WyjsciePrzekaznikowe23

WyjsciePrzekaznikowe24

WyjsciePrzekaznikowe25

WyjsciePrzekaznikowe26

WyjsciePrzekaznikowe27

Opis

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejéciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejSciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

WyjsciePrzekaznikowe28

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

WyjsciePrzekaznikowe29

WyjsciePrzekaznikowe30

WyjsciePrzekaznikowe31

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu cyfrowemu urzadzenia
zabezpieczajacego.
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Wartosci w protokole DNP

Value

Liczba otrzymanych

Liczba wystanych

Opis Domysiny
Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych 0
znakow

Licznik diagnostyczny: Liczba wystanych znakéw | 0

Wielkosc
0 - 9999999999

0- 9999999999

Sciezka menu
[Wskazania

ILicz i Przegl Danych
IDNP3]

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
IDNP3]

Liczba uszkodzonych

Liczba btedéw
parzyst

Liczba przerw
sygnatu

LBtedSumKontr

Licznik diagnostyczny: Liczba uszkodzonych 0
ramek. Duza liczba wskazuje na zaktdcone
potaczenie szeregowe.

Licznik diagnostyczny: Liczba btedéw parzystosci. 0
Duza liczba wskazuje na zaktécone potaczenie
szeregowe.

Licznik diagnostyczny: Liczba sygnatow 0
przerywania. Duza liczba wskazuje na zaktocone
potaczenie szeregowe.

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych ramek | 0
z btedem sumy kontrolne;j.

0 - 9999999999

0 - 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
/DNP3]

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
IDNP3]

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
IDNP3]

[Wskazania
ILicz i Przegl Danych
IDNP3]
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ProtCom — komunikacja zabezpieczen

Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia
Konfiguracja urzadzen
Upewnic sie, ze modut ProtCom zostat wiaczony:
W menu Para zabezp/Globalne para zabezp/Zabezp-transfer ustawi¢ parametr Funkcja jako ,aktywny”.

W menu Para zabezp/Globalne para zabezp/Zabezp-transfer ustawi¢ taka samg wartos¢ parametru Ident pary dla
obu urzgdzen zabezpieczen réznicowych linii.

- Oba urzadzenia zabezpieczajgce muszg obowigzkowo mie¢ ustawiony taki sam /dent pary.

Ten identyfikator bedzie pomocny podczas poczgtkowej konfiguracji komunikacji, poniewaz dwie podstacje mogg
by¢ potaczone kilkoma swiattowodami. Co moze utrudni¢ okreslenie, przy uzyciu jakich zaciskdw potaczy¢ ze sobg
odpowiednie urzgdzenia. Jesli jednak identyfikator zdalnego urzgdzenia jest znany, wtedy urzgdzenie lokalne
mozna ustawi¢ po prostu na takg samg wartos¢, co zapewnia, ze urzgdzenie zdalne bedzie odpowiadaé poprawnie
lub ze pofgczenie nie bedzie dziata¢ w ogdle.

W menu Para zabezp/Globalne para zabezp/Zabez-transfer wybraé, czy do danych urzadzenia zdalnego bedzie
mozna uzyskac¢ dostep za pomocg programu Smart View.

« Ustawi¢ parametr Uzywaj zdalnego dostepu na warto$¢ ,nieaktywne”, jesli zdalny dostep ma by¢
wytgczony.
(Ustawienie domysine to ,aktywne”).

W menu Para zabezp/Globalne para zabezp/Zabezp-transfer okreslic wymagang minimalng jakos¢ transmisji.

- Ustawienie Poz ostrz bt 24h okresla maksymalng tolerowang liczbe btedéw transmisji ProtCom przez okres
24 godzin. Powyzej tej wartosci progowej urzadzenie wygeneruje komunikat ostrzegawczy Ostrz jak.
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Komendy bezposrednie modutu komunikacji zabezpieczen

‘ Parameter

Kasuj wszystkie
liczniki/btedy

@

Identyfikator pary

&

Wymuszenie

Opis Zakres ustawien | Domy$iny
Kasowanie wszystkich licznikow i bledow interfejsu Nieaktywny, Nieaktywny
komunikacyjnego zabezpieczenia. Aktywny

Para dwoch przekaznikéw zabezpieczenia 1-16 1
réznicowego linii zawsze ma jednakowy identyfikator

pary (Pair ID), aby byto mozliwe ustanowienie

komunikacji zabezpieczenia.

Pomoc podczas uruchamiania: mozliwe jest wytaczenie normainy, normalny

interfejsu komunikacyjnego zabezpieczenia bez

Sciezka menu
[Wskazania
IReset]

[Param Zab
[Param Globalne

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

[Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia]

[Serwis

odlaczania ztaczy $wiattowodowych. WSKAZOWKA! blokowane, ITryb testu (Nieakl)
@ Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia, w tym funkcje  Ignoruj prady Rx Wymuszenie
procentowego zabezpieczenia réznicowego, transferu Interfejs
wylaczenia i transferu sygnatu, nie bedzie dziata¢ po komunikacyjny
ustawieniu tego wyzwalacza na stafe lub na okre$lony zabezpieczenia
czas! Ponowne uruchomienie urzadzenia skasuje stan lnterfei
wymuszenia. kgrﬁur?ijlfac .
yjny
zabezpieczenia]
Parametry globalne zabezpieczenia modutu komunikacji zabezpieczen
‘ Parameter Opis Zakres ustawieri DomyS$iny Sciezka menu
Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcii. Nieaktywny, Aktywny [Param Zab
Aktywny [Param Globalne
@ [Transfer sygnatu
zabezpieczenia
/Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia]
ZewBIk Fkej Aktywacja lub dezaktywacja blokowania Nieaktywny, Nieaktywny [Param Zab
modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy Aktywny /Param Globalne

&

jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich
ustawien zabezpieczeniowych. Jesli ten sygnat staje
sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia]
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‘ Parameter Opis
ZewBIk1

&

Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest
ustawiona jako aktywna i stan przypisanego sygnatu
jest prawda.

ZewBlk2

&

Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, je$li blokada jest
ustawiona jako aktywna i stan przypisanego sygnatu
jest prawda.

Zastosuj dostep
zdalny

&

Okresla, czy ,Smart view” moze uzyskac¢ dostep do
danych (wartosci i ustawien) urzadzenia zdalnego.

Poziom ostrzezenia  Ustawia poziom ostrzezenia dla maksymalnej liczby
btedéw 24 h bteddw w ciagu 24 godzin. Liczba btedéw wigksza niz

okreslona w tym parametrze powoduje wygenerowanie
@ ostrzezenia o jakosci sygnatu.

Tryb wymuszony

X

Za pomocg tego ustawienia stan wymuszony mozna
wyzwoli¢ na state lub na okreslony limit czasu.

Wymuszenie limitu
czasu t

X

Stan wymuszony wystepuje do momentu uptywu tego
czasu.

Dostepne tylko gdy: Tryb = limit czasu

Zakres ustawien

1..n, lista przypisan

1..n, lista przypisan

Nieaktywny,

Aktywny

0- 1000000

Trwaly,

limit czasu

0-1200s

Domysiny

Aktywny

12

limit czasu

600s

Sciezka menu
[Param Zab
[Param Globalne

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia)

[Param Zab
[Param Globalne

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia]

[Param Zab
[Param Globalne

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia]

[Param Zab
/Param Globalne

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

[Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia]

[Serwis
[Tryb testu (Nieakt)

/Wymuszenie
Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia

[Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia]

[Serwis
[Tryb testu (Nieakt)

/Wymuszenie
Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia

[Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia]
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Wejscia modutu komunikacji zabezpieczen

Name Opis Przypisanie przez
ZewBlk1-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1 [Param Zab
[Param Globalne
[Transfer sygnatu zabezpieczenia
/Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia]
ZewBIk2-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2 [Param Zab
[Param Globalne
[Transfer sygnatu zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny zabezpieczenia]

Sygnaty (stany wyj$¢) modutu komunikacji zabezpieczen

‘ Signal ‘ Opis

Aktywny Sygnat: Aktywny

nieaktywny Sygnat: nieaktywny

ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Zablokowanie wymuszone Czasowe wymuszenie stanu wytaczenia (zablokowania) interfejsu komunikacyjnego
zabezpieczenia.

Ostrzezenie o jakosci Liczba bledéw przekracza poziom ostrzezenia.

Komunikacja OK Prawidtowy stan komunikacji zabezpieczenia. Uktady pomiarowe sg zsynchronizowane
z urzadzeniem zdalnym.

Ramki zsynchronizowane Ramki sg zsynchronizowane.

SynchCzas Wewnetrzne podstawy czasu sg zsynchronizowane.

Petla zwrotna Urzadzenie pracuje w trybie petli zwrotnej.

Wartosci modutu komunikacji zabezpieczen

Value Opis Domy$iny Wielkosc¢ Sciezka menu

Liczba odebranych  Licznik serwisowy: taczna liczba odebranych 0 0-9999999999  [Wskazania

ramek ramek. .
/Stan urzadzenia
[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacije]
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Value

Liczba wystanych
ramek

Liczba btedéw

Liczba btedow
uptywu limitu czasu

Liczba btedéw Rx
wykryta przez DSP

Liczba przerwanych
synchronizacii

NoOfEthRxOk

Opis

Licznik serwisowy: faczna liczba wystanych
ramek.

Licznik serwisowy: taczna liczba btedow
komunikacii.

Licznik serwisowy: tgczna liczba bteddw uptywu
limitu czasu komunikacii.

Licznik serwisowy: taczna liczba btedow

komunikacji odbiorczej (Rx) wykryta przez DSP.

Licznik serwisowy: taczna liczba przerwanych
synchronizaciji.

Service counter: Total Number of valid ethernet
(Rx) frames.

Domyéiny
0

Wielkos¢

0- 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

Sciezka menu
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacije]
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacije]
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacje]
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacije]
[Wskazania
[Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacje]
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

lInterfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacje]
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Value
NoOfEthRxErrors

NoOfAlienFrames

NoOfCmdTimeouts

Licznik btedéw 24 h

Value

Tryb pracy

Opis Domyéiny

Service counter: Total Number of ethernet (Rx) | 0
frame errors.

Service counter: Total Number of non Protection- | 0
communication frames.

Service counter: Total Number of internal 0
command timeouts.

Licznik serwisowy: liczba uszkodzonych lub 0
brakujacych ramek w ciggu ostatnich 24 godzin
(Error Rate).

Opis Domysiny

Wskazuje wewnetrzny tryb dziatania interfejsu
komunikacyjnego zabezpieczenia dla urzadzenia
lokalnego.

Odtaczone

Wielkos¢

0- 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

0- 9999999999

Wielkosc
Odtaczone,
Klient,
Serwer,

Petla zwrotna

Sciezka menu
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacije]
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacije]
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacje]
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

/Stan]

Sciezka menu
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia

IRozszerzone informacije]
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Value Opis

Komunikacja Stan komunikacji wskazuje mozliwe przyczyny
btedow interfejsu komunikacyjnego

zabezpieczenia.

Domyéiny
Btad (brak RX)

Wielkos¢
Blad (brak RX),
Btad

(uszkodzone
dane),

Btad (brak TX),
Btad (niezgodne
FW),

Btad (niezgodne
D),

Btad (niezgodne
czestotliwosci),

Blad
(nieukoriczona
synch. 1),

Blad
(nieukoniczona
synch. 2),

Eth.Switch det.,

OK (wystapity
biedy),

OK (stabilna)

Sciezka menu
[Wskazania
/Stan urzadzenia

[Transfer sygnatu
zabezpieczenia

/Interfejs komunikacyjny

zabezpieczenia
[Stan]
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Synchronizacja czasu

SynchCzas

Uzytkownik ma mozliwos¢ zsynchronizowania urzadzenia z centralnym generatorem sygnatéw czasowych. Dzigki

temu zapewnione sg nastepujgce korzysci:

m Czas nie rdzni sie od czasu odniesienia. Stale narastajgce odchylenie od czasu odniesienia zostaje wiec
zréwnowazone. Zobacz réwniez rozdziat ,Specyfikacje” (Tolerancje zegara czasu rzeczywistego).

m Wszystkie urzgdzenia zsynchronizowane w czasie przyjmujg ten sam czas. Dzieki temu mozna doktadnie
poréwnaé zarejestrowane zdarzenia poszczegolnych urzadzen i ocenic je w catosci (pojedyncze zdarzenia z
rejestratora zdarzen, zapisy zaktocen).

Czas urzadzenia mozna zegar jest, korzystajgc z nastepujacych protokotow:
IRIG-B

SNTP

Protokét komunikacyjny Modbus (RTU lub TCP)
Protokét komunikacyjny IEC60870-5-103
Protokét komunikacyjny DNP3

Protokét komunikacyjny (tylko dla urzadzen zabezpieczeh réznicowych linii oraz tylko dla jednego z dwéch
potaczonych wzajemnie urzadzen).

Podane protokoty korzystajg z réznych interfejséw sprzetowych i roznig sie takze pod wzgledem osiggane;j
doktadnosci czasowej. Dalsze informacje mozna znalez¢ w rozdziale ,Specyfikacje”.
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Stosowany protokdt | Inferfefs sprzefowy Zalecane zastosowanie

Bez synchronizacji — Niezalecane

czasu

IRIG-B Zacisk IRIG-B Zalecane, jesli jest dostepny interfejs

SNTP RJ45 (Ethernet) Zalecane jako alternatywa dla IRIG-B, szczegdlnie w przypadku

uzycia protokotu IEC 61850 lub Modbus TCP

Modbus RTU RS485, D-SUB lub  Zalecane w przypadku uzycia protokotu komunikacyjnego Modbus
Swiattowdd RTU i kiedy nie jest dostepny generator kodu IRIG-B

Modbus TCP RJ45 (Ethernet) Zalecane z ograniczeniami w przypadku uzycia protokotu

IEC 60870-5-103

DNP3

ProtCom

RS485, D-SUB lub
Swiattowod

RS485 lub RJ45
(Ethernet)

X102 (Swiattowdd)

komunikacyjnego Modbus TCP i kiedy nie jest dostepny generator
kodu IRIG-B lub serwer SNTP

Zalecane w przypadku uzycia protokotu komunikacyjnego IEC
10870-5-103 i kiedy nie jest dostepny generator kodu IRIG-B

Zalecane z ograniczeniami w przypadku uzycia protokotu
komunikacyjnego DNP3, gdy nie jest dostepny generator kodu
IRIG-B lub serwer SNTP

Komunikacja zabezpieczen ,ProtCom” jest dostepna tylko z
urzgdzeniami zabezpieczen réznicowych linii i taczy wzajemnie
taczacych dwa urzgdzenia.

Synchronizacja czasu przez ,ProtCom” jest zalecana tylko w
jednym z dwdch urzadzeh. (Synchronizacja czasu drugiego
urzadzenia powinna by¢ realizowana za pomoca innego protokotu,
np. IRIG-B lub SNTP).
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Doktadnos$é synchronizacji czasu

Doktadnos¢ synchronizacji czasu systemu urzgdzenia zalezy od kilku czynnikdw:
E doktadnosci podtgczonego generatora sygnatéw czasowych,
m uzytego protokotu synchronizaciji,

® aw przypadku uzywania protokotéw Modbus TCP, SNTP lub DNP3 TCP/UDP: czasow transmisji pakietow
danych i obcigzenia sieci.

WSK AZOWK A Nalezy rozwazyé doktadno$é uzytego generatora sygnatéw czasowych.

Fluktuacje czasu generatora sygnatdéw czasowych spowodujg takie same
fluktuacje czasu systemowego przekaznika zabezpieczajgcego.

393 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Synchronizacja czasu

Wybér strefy czasowej i protokotu Synchronizacija

Przekaznik zabezpieczeniowy dziata w oparciu o uniwersalny czas koordynowany UTC oraz czas lokalny.
Oznacza to, ze urzadzenie moze by¢ synchronizowane przy uzyciu czasu UTC i jednocze$nie stosowac czas
lokalny na ekranie uzytkownika.

Synchronizacja czasu na podstawie czasu UTC (zalecana):

Synchronizacja czasu jest zwykle wykonywana na podstawie czasu UTC. Oznacza to np., ze generator sygnatow
czasowych IRIG-B wysyta do przekaznika zabezpieczeniowego informacje o czasie UTC. Jest to zalecany sposob,
poniewaz dzieki niemu mozna zapewnic¢ ciggtg synchronizacje czasu. Nie wystepujg ,skoki w czasie” w zwigzku ze
zmiang czasu letniego na zimowy.

Aby urzgdzenie wskazywato biezgcy czas lokalny, mozna skonfigurowaé strefe czasowa oraz zmiane czasu
letniego na zimowy.

Nalezy ustawi¢ nastepujgce parametry w menu [Param urzadzenia/Czas]:

1.W menu strefy czasowej wybrac¢ lokalng strefe czasowa.

2 Konfiguruje sie tu takze zmiane czasu z letniego na zimowy.

3.W menu SynchCzas wybra¢ uzywany protokét synchronizacji czasu (np. ,IRIG-B”).
4. Ustawi¢ parametry protokotu Synchronizacja (patrz odpowiedni rozdziat).

Synchronizacja czasu na podstawie czasu lokalnego:
Jesli jednak synchronizacja czasu ma sie opiera¢ na czasie lokalnym, nalezy pozostawi¢ parametr strefy czasowej
,UTC+0 London”i nie uzywac¢ zmiany czasu letniego na zimowy.

WSKAZOWKA Synchronizacja czasu systemu przekaznika jest wykonywana wytgcznie z

uzyciem protokotu synchronizacji wybranego w menu [Param
urzadzenia/Czas/SynchCzas/Stosowany protokof].

Bez synchronizacji czasu:
Aby urzgdzenie wskazywato biezacy czas lokalny, mozna skonfigurowa¢ strefe czasowg oraz zmiane czasu
letniego na zimowy.

Nalezy ustawi¢ nastepujgce parametry w menu [Param urzadzenia/Czas]:
1. W menu strefy czasowej wybrac¢ lokalng strefe czasowa.

2. Konfiguruje sie tu takze zmiane czasu z letniego na zimowy.

3. Wybraé opcje ,recznie” jako uzywany protokét w menu SynchCzas.

4. Ustawic date i godzine.
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Parametry globalne zabezpieczenia synchronizacji czasu

Zakres ustawien Sciezka menu

-180 - 180min 60min

‘ Parameter Opis DomysIiny

Przes cz | Przejécie na czas zimowy [Param Urzadzenia

X

Recz cz let

X

Czas letni

X

mies cz letniego

X

dz cz letniego

X

tydz cz letniego

X

Reczne ustawianie czasu letniego

Czas letni

Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Aktywny

Miesiac przejécia na czas letni

Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny

Dzien przejcia na czas letni

Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny

Czes¢ miesigca, w ktorej przypada wybrany dzien
(przej$cia na czas letni)

Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny

Nieaktywny, Aktywny

Aktywny

Nieaktywny,
Aktywny

sty, mar
lut,

mar,

kwi,

maj,

cze,

lip,

sie,

wrz,

paz,

lis,

gru

nd, nd
pn,

wt,

8r,

cz,

pt,

S0,

Dzierh ogélny

Pierw, Ost
Drugi,

Trzeci,

Czwarty,

Ost

Nieaktywny

[Czas

[Stref czas]

[Param Urzadzenia
[Czas

[Stref czas]

[Param Urzadzenia
[Czas

[Stref czas]

[Param Urzadzenia
ICzas

[Stref czas]

[Param Urzadzenia
[Czas

[Stref czas]

[Param Urzadzenia
ICzas

[Stref czas]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
godz cz letniego Godzina przejscia na czas letni 0 - 23godz. 2godz. [Param Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny [Czas
(X) [Stref czas]
min cz letniego Minuta przej$cia na czas letni 0 - 59min Omin [Param Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny [Czas
® [Stref czas]
mies ¢z zim Miesigc przej$cia na czas zimowy sty, paz [Param Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny ut, [Czas
® mar, /Stref czas]
kwi,
maj,
cze,
lip,
sie,
wrz,
paz,
lis,
gru
dz cz zimow Dzien przejscia na czas zimowy nd, nd [Param Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny en. Czas
® wt, [Stref czas]
§r,
cz,
pt,
S0,
Dzien ogoiny
tydz cz zim Czes¢ miesigca, w ktorej przypada wybrany dzier Pierw, Ost [Param Urzadzenia
(przejscia na czas zimowy) Drugi, [Czas
® Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny Trzeci, [Stref czas]
Czwarty,
Ost
godz ¢z zim Godzina przejscia na czas zimowy 0 - 23godz. 3godz. [Param Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny [Czas
® [Stref czas]
min ¢z zimow Minuta przej$cia na czas zimowy 0 - 59min Omin [Param Urzadzenia

X

Dostepne tylko gdy: Recz cz let = Nieaktywny

[Czas

[Stref czas]
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‘ Parameter

Strefy Czasowe

X

Opis

Strefy Czasowe

Zakres ustawien | Domy$iny
UTC+14 Kiritimati, | UTC+0 London
UTC+13 Rawaki,

UTC+12.75
Chatham Island,

UTC+12
Wellington,

UTC+11.5
Kingston,

UTC+11 Port Vila,

UTC+10.5 Lord
Howe Island,

UTC+10 Sydney,
UTC+9.5 Adelaide,
UTC+9 Tokyo,
UTC+8 Hong Kong,
UTC+7 Bangkok,
UTC+6.5 Rangoon,
UTC+6 Colombo,

UTC+5.75
Kathmandu,

UTC+5.5 New
Delhi,

UTC+5 Islamabad,
UTC+4.5 Kabul,
UTC+4 Abu Dhabi,
UTC+3.5 Tehran,
UTC+3 Moscow,
UTC+2 Athens,
UTC+1 Berlin,
UTC+0 London,
UTC-1 Azores,

UTC-2 Fern. d.
Noronha,

UTC-3 Buenos
Aires,

UTC-3.5 St. John's,
UTC-4 Santiago,
UTC-5 New York,
UTC-6 Chicago,

UTC-7 Salt Lake
City,

UTC-8 Los
Angeles,

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
ICzas

[Stref czas]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
SynchCzas Synchronizacja czasu - - [Param Urzadzenia
IRIG-B, ICzas
(X) SNTP, /SynchCzas
Modbus, /SynchCzas]
IEC 60870-5-103,
DNP3,
Interfejs
komunikacyjny
zabezpieczenia

Sygnaty (stany wyjs$¢) synchronizacji czasu

‘ Signal ‘ Opis

zsynchronizowany Zegar jest zsynchronizowany.
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WSK AZOWK A Wazny warunek wstepny: Przekaznik zabezpieczajgcy musi mie¢ dostep do

serwera SNTP za posrednictwem podtgczonej sieci. Najlepiej, aby ten serwer
byt zainstalowany lokalnie.

Zasada — zastosowania ogéine

SNTP to standardowy protokét synchronizacji czasowej za posrednictwem sieci. Aby to uzyskaé, w sieci musi by¢
dostepny co najmniej jeden serwer SNTP. Urzgdzenie moze by¢ skonfigurowane dla jednego lub dwéch serweréw
SNTP.

Czas systemowy przekaznikdéw zabezpieczajgcych bedzie synchronizowany z podtgczonym serwerem SNTP 1-4
razy na minute. Z kolei serwer SNTP synchronizuje czas za posrednictwem protokotu NTP z innymi serwerami

NTP. Jest to typowy przypadek. Zamiast tego moze on synchronizowaé czas za posrednictwem technologii GPS,
sterowanego radiowo zegara itp.

GPS sygnat satelity (opcjonalnie)

2

%e GPS (opcjonalnie)
TCP/IP

Serwer—NTP Serwer—SNTP
Protok&-NTP TCP/IP

(opcja) Przekaznik zabezp
Protok6-SNTP
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Doktadnos$é

Doktadnos¢ uzytego serwera SNTP i jego zegara odniesienia wptywa na dokladno$¢ zegara przekaznika
zabezpieczajacego.
Aby uzyska¢ dalsze informacje na temat dokladnosci, zobacz rozdziat ,Specyfikacje”.

Z kazdg przestang informacjg o czasie serwer SNTP wysyta rowniez informacje o jego doktadno$ci:
B Warstwa: Warstwa wskazuje, przez ile oddziatywajacych na siebie serwerdw NTP uzyty serwer SNTP jest
potaczony do zegara sterowanego atomowo lub radiowo.

m Doktadnosé¢: Wskazuje doktadnos¢ czasu systemowego dostarczanego przez serwer SNTP.

Ponadto wydajnosc¢ potaczonej sieci (czasy transmisji pakietéw danych i ruchu) ma wptyw na doktadnos¢
synchronizacji czasu.

Zalecany jest lokalnie zainstalowany serwer SNTP z doktadnos$cig <200 ys. Jesli nie mozna tego wykonac,
dokfadno$¢ poditgczonego serwera mozna sprawdzi¢ w menu [Tryb pracy/Stan urzadzenia/SynchCzas]:

B Parametr jakosci serwera wskazuje na dokltadnos¢ zastosowanego serwera. Jakos¢ powinna by¢ DOBRA lub
WYSTARCZAJACA. Nie nalezy uzywac¢ serwera, ktérego jakosc¢ jest ZLA, poniewaz moze to spowodowac
zaburzenia w synchronizacji czasu.

B Parametr jakosci sieci wskazuje na obcigzenie sieci oraz czas transmisji pakietow danych. Jako$¢ powinna byc¢
DOBRA lub WYSTARCZAJACA. Nie nalezy uzywac sieci, ktérej jakosc¢ jest ZLA, poniewaz moze to
spowodowac¢ zaburzenia w synchronizacji czasu.

Uzywanie dwoch serweréw SNTP

W przypadku konfigurowania dwoch serweréw SNTP urzadzenie zawsze synchronizuje sie domysinie z
serwerem 1.

Jesli wystgpi usterka serwera 1, urzadzenie automatycznie przetgcza sie na serwer 2.

Po przywréceniu (po awarii) serwera 1 urzadzenie przetgcza sie z powrotem na serwer 1.

Uruchamianie SNTP
Aktywowac¢ synchronizacje czasu SNTP w menu [Para urzadzenia/Czas/SynchCzas]:

W menu synchronizacji czasu wybra¢ opcje ,SNTP”.
W menu SNTP ustawi¢ adres IP pierwszego serwera.
Ustawi¢ adres IP drugiego serwera, jesli jest dostepny.

y

|
|
|
m Ustawic¢ wszystkie skonfigurowane serwery jako ,aktywne”.
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Diagnostyka

W przypadku braku sygnatu SNTP przez wiecej niz 120 sekund stan serwera SNTP zmieni sie z ,aktywnego” na
Lhieaktywny” i zostanie utworzony wpis w rejestratorze zdarzen.

Stan serwera SNTP mozna sprawdzi¢ w menu [Tryb pracy/Stan urzgdzenia/SynchCzas/Sntp]:
Jesli stan serwera SNTP nie jest ,aktywny”, nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

Sprawdzi¢ poprawno$¢ okablowania (czy przewdd sieci Ethernet jest podtgczony).

Sprawdzi¢, czy w urzadzeniu ustawiono poprawny adres IP (Para urzgdzenia/TCP/IP).

Sprawdzi¢, czy adres IP serwera SNTP jest ustawiony w urzadzeniu (Para urzgdzenia/Czas/SynchCzas/SNTP).
Sprawdzi¢, czy SNTP jest uzywany do synchronizacji czasu (Para urzadzenia/Czas/SynchCzas/SynchCzas).
Sprawdzi¢, czy potaczenie sieci Ethernet jest aktywne (Para urzadzenia/TCP/IP/acze = Dziata).

Sprawdzi¢, czy serwer SNTP oraz urzgdzenie zabezpieczajgce odpowiadajg na komende Ping.

Sprawdzi¢, czy serwer SNTP dziala.

401 MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Synchronizacja czasu

Parametry wyboru funkcji urzadzenia serwera SNTP

‘ Parameter Opis Opcje Domysiny Sciezka menu
Tryb Tryb nie uzywaj, nie uzywaj [Wybdr Modutow]
uzyj

X

Komendy bezposrednie serwera SNTP

‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domysiny Sciezka menu

ResLicz Resetowanie wszystkich licznikow. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania

Aktywny IReset]

@

Parametry globalne zabezpieczenia serwera SNTP

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Serwer1 Serwer 1 Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia

Aktywny [Czas

® /SynchCzas
ISNTP]

Baijt IP1 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param Urzadzenia
[Czas

@ /SynchCzas
ISNTP]

Bajt IP2 IP1.IP2.IP3.IP4 0-255 0 [Param Urzadzenia
ICzas

@ /SynchCzas
ISNTP]

Bajt IP3 IP1.1P2.1P3.IP4 0-255 0 [Param Urzadzenia
ICzas

(X) /SynchCzas
ISNTP]

Bajt IP4 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param Urzadzenia
ICzas

@ /SynchCzas
ISNTP]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Serwer2 Serwer 2 Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Czas
(X) /SynchCzas
ISNTP]
Bajt IP1 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param Urzadzenia
[Czas
@ /SynchCzas
ISNTP]
Bajt IP2 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param Urzadzenia
[Czas
® /SynchCzas
ISNTP]
Bajt IP3 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param Urzadzenia
[Czas
® /SynchCzas
ISNTP]
Bajt IP4 IP1.IP2.1P3.IP4 0-255 0 [Param Urzadzenia
[Czas
@ /SynchCzas
ISNTP]
Sygnaty serwera SNTP
‘ Signal Opis
Aktywny SNTP Sygnat: Je$li nie ma waznego sygnatu SNTP przez 120 sekund, protokét SNTP jest uwazany
za nieaktywny.
Liczniki SNTP
Value Opis Domysiny Wielkosc Sciezka menu
LiczSynch Catkowita liczba synchronizacii. 0 0-9999999999  [Wskazania
ILicz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
LiczUtrPot Catkowita liczba utraconych potaczern SNTP (brak | 0 0-9999999999  [Wskazania

synchronizacji przez 120 sekund).

ILicz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
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Value Opis Domys$iny Wielkos¢ Sciezka menu
LiczMatSynch Licznik ustug: Catkowita liczba bardzo matych 0 0-9999999999  [Wskazania
korekcji czasu. Licz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
LiczZNormSynch Licznik ustug: Catkowita liczba normalnych 0 0-9999999999 | [Wskazania
korekcji czasu. ILicz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
LiczDuzSynch Licznik ustug: Catkowita liczba duzych korekcji 0 0-9999999999 | [Wskazania
czastl. ILicz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
LiczFiltSynch Licznik ustug: Catkowita liczba filtrowanych 0 0-9999999999  [Wskazania
korekcji czasu Licz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
LiczWolTrans Licznik ustug: Catkowita liczba wolnych 0 0-9999999999  [Wskazania
transferow. ILicz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
LiczWysokPrzes Licznik ustug: Catkowita liczba wysokich 0 0-9999999999  [Wskazania
przesunigc. ILicz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
LiczWewLimCzas Licznik ustug: Catkowita liczba wewnetrznych 0 0-9999999999 | [Wskazania
lmitow czasu. ILicz i Przegl Danych
ISynchCzas
ISNTP]
WarstSerw1 Warstwa serwera 1 0 0-9999999999 | [Wskazania
/Stan urzadzenia
ISynchCzas
ISNTP]
WarstSerw?2 Warstwa serwera 2 0 0-9999999999  [Wskazania
[Stan urzadzenia
ISynchCzas
ISNTP]
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Wartosci SNTP

Value Opis Domysiny Wielkosc Sciezka menu
Uzywany serwer Jaki serwer jest uzywany do synchronizacji Brak Serwert, [Wskazania
SNTF? Serwer2, /Stan urzadzenia
Brak ISynchCzas
ISNTP]
DokiSerw1 Doktadno$¢ serwera 1 Oms 0- [Wskazania
1000.00000ms /Stan urzadzenia
ISynchCzas
ISNTP]
DokiSerw2 Doktadno$¢ serwera 2 Oms 0- [Wskazania
1000.00000ms /Stan urzadzenia
ISynchCzas
ISNTP]
JakoSerw Jakos¢ serwera uzywanego do synchronizacji DOBRY, [Wskazania
(DOBRA, WYSTARCZAJACA, ZLA) WYSTARCZAJA | /Stan urzadzenia
cY, ISynchCzas
2L, JSNTP]
PolSie¢ Jako$¢ potaczenia sieciowego (DOBRA, DOBRY, [Wskazania
WYSTARCZAJACA, ZLA) WYSTARCZAJA /Stan urzadzenia
cY, ISynchCzas
2, JSNTP]
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IRIG-BO0OX

IRIG-B

WSKAZOWKA Wymég: Potrzebny jest generator sygnatéw czasowych IRIG-B0O0X. Generatory
o oznaczeniu IRIG-B004 i wyzszym obstuguja/przesylaja informacije o roku.

W przypadku korzystania z sygnatéw czasowych IRIG nieobstugujgcych
informac;ji o roku (IRIG-B000, IRIG-B001, IRIG-B002, IRIG-B003), rok nalezy
ustawié recznie w urzgdzeniu. W takich przypadkach prawidtowa informacja o
roku jest warunkiem wstepnym wiasciwego dziatania modutu IRIG-B.

Zasada — zastosowania ogéine

IRIG-B jest najczesciej stosowanym standardem synchronizacji czasu urzadzen zabezpieczajgcych w systemach
Sredniego napiecia.

Urzadzenie zabezpieczajgce obstuguje standard IRIG-B zgodnie z IRIG STANDARD 200-04.

Oznacza to, ze obstugiwane sg wszystkie formaty synchronizacji czasu IRIG-BO0X (IRIG-
B000/B001/B002/B003/B004/B005/B006 /B0O07). Zalecane jest uzywanie formatu IRIG-B004 lub wyzszego,
poniewaz umozliwia przesytanie takze informaciji o roku.

Czas systemowy urzgdzenia zabezpieczajgcego jest synchronizowany z podigczonym generatorem sygnatow

IRIG-B w odstepach jednosekundowych. Doktadno$¢ stosowanego generatora sygnatéw IRIG-B mozna zwiekszy¢,
podtgczajgc do niego odbiornik GPS.

GPS sygnat satelity (opcjonalnie )

2

%e GPS (opcjonalnie)
IRIG-B

Generator sygnatow
czasowych

Przekaznik zabezp

Skretka

:

Kolejne urzagdzenie

Umiejscowienie interfejsu IRIG-B zalezy od typu urzadzenia. Patrz schemat okablowania dotagczony do urzgdzenia
zabezpieczajacego.
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Uruchamianie modutu IRIG-B
Wigczy¢ synchronizacje IRIG-B w menu [Para urzgdzenia/Czas/SynchCzas]:

E W menu synchronizacji czasu wybrac¢ opcje ,,/RIG-B”.
B Ustawi¢ synchronizacje czasu w menu IRIG-B na wartos¢ ,Aktywny”.
E Wybra¢ typ modutu IRIG-B (wybér od BOOO do B0OQ7).

Diagnostyka

Jesli urzadzenie nie odbierze zadnego sygnatu czasowego IRIG-B przez ponad 60 s, wartos¢ stanu IRIG-B zmieni
sie z ,Aktywny”na ,Nieaktywny”, a w rejestratorze zdarzen zostanie utworzony odpowiedni wpis.

Sprawdzi¢ funkcjonowanie modutu IRIG-B w menu [Tryb pracy/Stan urzadzenia/SyncCzas/IRIG-B]:
Jesli stan IRIG-B nie ma wartosci ,Aktywny”, wykona¢ nastepujace czynnosci:

B Zaczac¢ od sprawdzenia okablowania modutu IRIG-B.

B Sprawdzi¢, czy jest skonfigurowany prawidlowy typ generatora IRIG-BO0OX.

Komendy sterowania IRIG-B

Oprécz informaciji o dacie i godzinie format IRIG-B umozliwia przesytanie maksymalnie 18 komend sterowania,
ktére moga by¢ przetwarzane przez urzadzenie zabezpieczajgce. Komendy te muszg by¢ wygenerowane i
przestane przez generator sygnatéw IRIG-B.

Urzadzenie zabezpieczajgce ma maksymalnie 18 opcji przypisywania IRIG-B do tych komend sterowania,

umozliwiajgcych wykonanie przypisanych dziatan. Jesli do jakiego$ dziatania jest przypisana komenda sterowania,
dziatanie jest wyzwalane od razu po przestaniu komendy sterowania z wartoscig ,prawda”. Przyktadem moze by¢
wyzwolenie startu statystyki lub wigczenie oswietlenia ulicznego za pomocg przekaznika.

WSKAZOWKA Komendy sterujace IRIG-B nie sg rejestrowane przez rejestratory zdarzen i

zakiocen.

Jesli rejestracja sygnatu sterujgcego jest wymagana, najlepszym sposobem
jest uzycie réwnania logicznego (1 bramka), poniewaz logika programowalna
zawsze jest rejestrowana.
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Parametry wyboru funkcji urzadzenia IRIG-BO0X

‘ Parameter Opis Opcje Domysiny Sciezka menu
Tryb Tryb nie uzywaj, nie uzywaj [Wybér Modutéw]
uzyj

X

Komendy bezposrednie IRIG-BO0X

‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domysiny Sciezka menu
Rst IRIG-B Licz Reset licznika diagnostycznego IRIG-B Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny IReset]

@

Parametry globalne zabezpieczenia IRIG-BO0X

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji. Nieaktywny, Nieaktywny [Param Urzadzenia
Aktywny [Czas
® /SynchCzas
/IRIG-B]
IRIG-B0OOX Wybor typu IRIG-BOOX. Typy IRIG-B roznig si¢ miedzy | IRIGB-000, IRIGB-000 [Param Urzadzenia
sobg sppsobem zakodqwanych danych (rok, funkcje IRIGB-001, [Czas
sterownicze, sekundy binarne)
@ IRIGB-002, /SynchCzas
IRIGB-003, /IRIG-B]
IRIGB-004,
IRIGB-005,
IRIGB-006,
IRIGB-007
Sygnaty IRIG-B00X (stany wyjs¢)
Signal ‘ Opis
IRIG-B aktywne Sygnat: Jesli nie ma prawidtowego sygnatu IRIG-B przez 60 sekund, wejscie IRIG-B jest
uwazane za nieaktywne.
Stan wysoki-niski odwrécony Sygnat: stan wysoki i niski sygnatow IRIG-B sg odwrdcone. NIE oznacza to, ze podiaczenie
przewoddw jest nieprawidtowe. Jesli podtaczenie przewoddw jest nieprawidtowe, sygnat IRIG-
B nie bedzie wykrywany.
Sygn Ster1 Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).
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Signal
Sygn Ster2

Sygn Ster3

Sygn Ster4

Sygn Ster5

Sygn Ster6

Sygn Ster7

Sygn Ster8

Sygn Ster9

Sygn Ster10

Sygn Ster11

Sygn Ster12

Sygn Ster13

Sygn Ster14

Sygn Ster15

Sygn Ster16

Sygn Ster17

Sygn Ster18

Opis
Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Mogq

one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawic¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Mogq
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawic¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Mogq
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawic¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Mogq
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawic¢ te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawi¢ te sygnaty. Mogq
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).
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Wartosci IRIG-BO0X

Value Opis Domysiny Wielkosc Sciezka menu
LiczbaPoprRamek | Liczba poprawnych ramek danych 0 0-65535 [Wskazania
ILicz i Przegl Danych
ISynchCzas
/IRIG-B]
LiczbaUszkRamek | Catkowita liczba btednych blokéw transmisji 0 0-65535 [Wskazania
ganych. Fizycznie uszkodzony blok transmis;ji ILicz i Przegl Danych
anych
ISynchCzas
/IRIG-B]
Zbocza Zbocza: Catkowita liczba zboczy narastajacychi | 0 0-65535 [Wskazania
st o e Vi P
ISynchCzas
/IRIG-B]
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Parametry

Selekcje i ustawienie parametréw mozna wykonac:
B bezposrednio w urzadzeniu lub

B za posrednictwem oprogramowania Smart View .

Definicje parametréw

Parametry urzadzenia

Parametry urzgdzenia sa czescig drzewa parametrow. Za ich posrednictwem mozna (w zaleznosci od typu
urzadzenia):

- ustawiac¢ poziomy odciecia,

« konfigurowaé¢ wejscia dwustanowe,

- konfigurowac wyjscia przekaznikowe,
«  przypisywac diody LED,

«  przypisywac sygnaty potwierdzania,

- konfigurowa¢ statystyki,

- konfigurowa¢ parametry protokotow,
« dostosowywac ustawienia HMI,

- konfigurowac rejestratory (raporty),

- ustawiac date i godzine,

« zmienia¢ hasta,

- sprawdzac wersje (numer kompilacji) urzadzenia.

Parametry polowe

Parameftry polowe sa czescig drzewa parametrow. Parametry polowe stanowig najwazniejsze, podstawowe
ustawienia rozdzielnicy, takie jak czestotliwos¢ znamionowa czy wspotczynniki transformatorow.

Parametry zabezpieczenia
Parametry zabezpieczenia sg czescig drzewa parametrow. Drzewo to sktada sie z nastepujacych elementow:

«  Parameftry globalne zabezpieczenia sq czescig Parametrow zabezpieczenia: \Wszystkie ustawienia i
przypisania okreslone w drzewie parametréw globalnych sg wazne bez wzgledu na grupy ustawien. Nalezy
je ustawic tylko raz. Oprécz tego zawierajg one zarzadzanie wytgcznikiem.

«  Przefacznik ustawiania parametrow jest czescig Parameltrow zabezpieczenia: Mozna bezposrednio
przetgczaé na okreslong grupe ustawien parametrow lub okresli¢ warunki przetgczenia na inng grupe
ustawien parametrow.

- Ustawianie grupy parametrow jest czescig Parametrow zabezpieczenia: Za pomoca parametrow
ustawiania grupy parametrow mozna dostosowywac urzadzenie zabezpieczajgce do aktualnych warunkow
lub warunkow sieci zasilajgcej. Kazdy z nich mozna okresli¢ osobno w kazdej z grup ustawien.
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Parametry wyboru funkcji urzgdzenia

Parametry wyboru funkcji urzgdzenia sa czescig drzewa parametrow.

Poprawa uzywalnosci (ergonomii): Wszystkie moduty zabezpieczenia, ktére w danym momencie nie sa
potrzebne, mozna

wytaczyé spod ochrony (przetgczy¢ na stan ,niewidzialny”) za pomocg wyboru funkcji urzagdzenia. W menu
Wybor funkcji urzadzenia mozna dostosowac do potrzeb uzytkownika zakres funkcjonalnosci urzadzenia
zabezpieczajgcego. Uzywalnos¢ mozna zwiekszy¢ przez wytgczenie wszystkich modutéw, ktére nie sg
potrzebne w danym momencie.

Dostosowywanie urzgdzenia do zastosowania: W przypadku wymaganych modutéw nalezy okresli¢ ich
funkcjonalnos¢ (np. kierunkowe, bezkierunkowe, <, >, ...).

Komendy bezposrednie

Komendy bezposrednie sa czescig drzewa parametrow urzadzenia, ale NIE sa czescig pliku parametréw. Bedg
one wykonywane bezposrednio (np. resetowanie licznika).

Stan wejsé modutu

Wejscia modufu sg czescig drzewa parametréw. Stan wejsé modutu jest zalezny od kontekstu.

Za posrednictwem wejs¢ modutu mozna wptywac na moduty. Do wej$é modufu mozna przypisywac sygnaty. Stan
sygnatow przypisanych do wejscia jest podawany w obszarze Stan urzadzenia. Wejscia modutu mozna
zidentyfikowac¢ po przyrostku ,-/”na koncu nazwy.

Sygnaty

Sygnaly sg czescig drzewa parametréw. Stan sygnatu jest zalezny od kontekstu.

Sygnaly reprezentujg stan instalacji/sprzetu (np. wskazniki potozenia wytacznika).
Sygnaly sg informacjg o stanie sieci i sprzetu (np. ,System OK”, ,Wykryto awarie transformatora” itp.).

Sygnaly reprezentujg decyzje podjete przez urzadzenie (np. komenda wyzwolenia) na podstawie ustawien
parametrow.

412

MCDLV4 DOK-HB-MCDLV4P



Parametry

Zestawy parametrow adaptacyjnych
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Parametry

Zestawy parametréw adaptacyjnych sa czescig drzewa parametrow.
Za pomocg zestawow parametrow adaptacyjnych mozna tymczasowo zmodyfikowa¢ pojedyncze parametry w
grupach ustawien parametréw.

WSKAZOWKA Parametry adaptacyjne wygasajg automatycznie, jesli wygasnie sygnat

potwierdzenia, ktéry je aktywowat. Nalezy pamietac¢, ze Zestaw adaptacyjny 1
ma wyzszy priorytet niz Zestaw adaptacyjny 2, Zestaw adaptacyjny 2 wyzszy
priorytet niz Zestaw adaptacyjny 3, a Zestaw adaptacyjny 3 — wyzszy priorytet
niz Zestaw adaptacyjny 4.

WSKAZOWKA W celu zv.wekszenl.a u.zyw.alnosm (e.rg’o.nomu) zestawy parametrovo./ .
adaptacyjnych stajg sie widoczne, jesli zostaly przypisane odpowiednie sygnaty
aktywacji (program Smart View w wersji 2.0 lub nowszej).

Przyktad: W celu uzycia parametréw adaptacyjnych w elemencie 1[1]
zabezpieczenia nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

m W elemencie I[1] zabezpieczenia przypisa¢ sygnat aktywacji dla zestawu
parametrow adaptacyjnych 1 w drzewie parametréw globalnych.

B Zestaw parametrow adaptacyjnych 1 stanie sie teraz widoczny w zestawach
parametrow zabezpieczenia dla elementu I[1].

Za pomocg dodatkowych sygnatéw aktywacji mozna wprowadzaé kolejne
zestawy parametréw adaptacyjnych.

Funkcjonalnos¢ IED (przekaznika) mozna rozszerzy¢ lub dostosowaé za pomocg parameltrow adaptacyjnych, co
umozliwi spetnienie wymagan w przypadku réznych standw sieci lub systemu zasilania i zapewni niezawodnosé
mimo nieprzewidzianych zdarzen.

Ponadto parametr adaptacyjny moze stuzy¢ do realizacji roznych specjalnych funkcji zabezpieczajgcych lub do
rozszerzenia istniejgcych modutéw funkcyjnych w prosty sposdb bez koniecznosci kosztownego
przeprojektowywania istniejacego sprzetu lub platformy oprogramowania.

Funkcja Parametr adaptacyjny dopuszcza, oprocz standardowego zestawu parametrow, jeden z czterech
zestawodw parametrow oznaczonych od 1 do 4, ktére mozna na przykiad stosowac w elemencie zabezpieczenia
nadprgdowego zwiocznego pod kontrolg konfigurowalnego uktadu logicznego sterujgcego ustawieniami.
Dynamiczne przetgczanie adaptacyjnego zestawu parametrow jest aktywne dla konkretnego elementu tylko wtedy,
gdy jego adaptacyjny uktad logiczny sterujgcy ustawieniami jest skonfigurowany, i jedynie wéwczas, gdy sygnat
aktywacyjny ma warto$¢ prawda.

W przypadku niektérych elementéw zabezpieczajacych, takich jak zabezpieczenie nadprgdowe zwioczne i
bezzwtoczne (50P, 51P, 50G, 51G...), oprécz ,domysinego” ustawienia istniejg kolejne 4 alternatywne ustawienia
wartosci pobudzenia, typu krzywej, nastawienia czasu, trybu resetowania wartosci zadanych, ktére moga by¢
przetagczane dynamicznie za pomocg konfigurowalnego uktadu logicznego sterujgcego ustawieniami w jednym
zadanym parametrze.
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Jesli funkcja parametr adaptacyjny nie jest uzywana, adaptacyjny uktad logiczny sterujgcy ustawieniami nie
zostanie wybrany (przydzielony). Elementy zabezpieczajgce dziatajg wtedy tak samo, jak w przypadku normalnego
zabezpieczenia z zastosowaniem ustawien ,domysinych”. Jesli jeden

z uktadow logicznych sterujgcych zestawem adaptacyjnym zostanie przypisany do funkcji logicznej, element
zabezpieczenia zostanie ,przetgczony” na odpowiednie ustawienia adaptacyjne, o ile przypisana funkcja logiczna
stanie sie dominujaca, i zostanie przetgczony do ustawienia ,domysinego”, jesli przypisany sygnat, ktéry aktywowat
zestaw adaptacyjny, wygasnie.

Przyktad zastosowania

W sytuacji Zatacz na zwarcie zazwyczaj zada sie wylgczenia uszkodzonej linii za pomoca wbudowanej funkcji
zabezpieczenia szybciej, natychmiast, a czasami niekierunkowo.

Takie zastosowanie funkcji Zatagcz na zwarcie mozna tatwo zrealizowaé¢ za pomocg wspomnianych wyzej funkcji
Parameftru adaptacyjnego: Standardowy element zabezpieczenia nadprgdowego zwtocznego (np. 51P) dziata
normalnie przy odwréconym typie krzywej (np. ANSI typ A), natomiast w przypadku warunku ZAfgcz na ZWarcie
(ZAZW) wytaczenie powinno nastgpi¢ natychmiast. Jesli funkcja logiczna ZAZW ZAZW — wrACZONE wykryje stan
recznego zamkniecia wylgcznika, przekaznik zostanie przetaczony na opcje ZestawAdaptacyjny1, o ile sygnat
ZAZW — wrACZONE bedzie przypisany do opcji ZestawAdaptacyjny1. Odpowiadajacy mu ZestawAdaptacyjny1
stanie sie aktywny, co oznacza, ze np. ,typ krzywej = DEFT”i ,t = 0”s.
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{5, adaptHptPara - Smart view L = ‘ &J
File Device Edit WView Settings Tools Window Help
S S S E e e
Shorteuts =6 MCA4
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@ Device Para
-] Field Para — =
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- V-Prot
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& setd &2 Bxrev Inted Fe 42 inactive
E T Control 4 Blo TripCmd 4 inactive
L &5 ExBlo TripCmd Fe B inactive
Service = oG 4 Measuing method 4 Fundamental
& Service B £ 15 &2 P4 £ 100 £ 100 n
5 Char ©ECNINV 2 DEFT © ECNINV 52 ECNINV 5 IECNINV
Fel @ 100 & 100 @ 100 @ 1.0 @ 100 s
&9 thar el Q1 el el $#h
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5 treset =] @0 =] Q0 =N s
&2 H2 Blo # inactive inactive # inactive inactive # inactive
& ¥ ¥ ¥
2 VRestraint 42 inactive 44 inactive 42 inactive 44 inactive 2 inactive
&2 Measuing Mode Q Phaseto Ne.. @ Phassto Ne. Q Phaseto Ne.. @ Phassto Ne. Q Phase to Ne...
£ VRestraint max @ 1.0 2 10 @ 1.0 2 10 @ 100 Vn
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Device Data from File [ Protection Para/Global Prot Para/-Prot/(1] |7 Protection Para/Set 1/-ProtIl] X 4 b
Ready l:g Device not connected (localhost)

Powyzszy zrzut ekranu pokazuje konfiguracje ustawien adaptacyjnych po zastosowaniu w oparciu o tylko jeden
prosty element zabezpieczenia nadprgdowego:

o 0 D=

Zestaw standardowy: Ustawienia domysine

Zestaw adaptacyjny 1: Zastosowanie ZAZW (ZAtgcz na ZWarcie)

Zestaw adaptacyjny 2: Zastosowanie CLPU (detekcja zimnego obcigzenia)

Zestaw adaptacyjny 3: Zabezpieczenie nadprgdowe zwtoczne sterowane napieciem (ANSI 51V)

Zestaw adaptacyjny 4: Zabezpieczenie nadpradowe zwtoczne sktadowej przeciwnej fazy sterowane napieciem
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Przyktady zastosowari

- Sygnatu wyjsciowego modutu Zafgcz na zwarcie mozna uzy¢ do aktywowania zestawu parametrow
adaplacyjnych, kiory zwiekszy czuto$¢ zabezpieczenia nadpragdowego.

- Sygnatu wyjsciowego modutu Detekcja zimnego obcigZenia mozna uzy¢ do aktywowania zestawu
parametrow adaptacyjnych, ktéry zmniejszy czutos¢ zabezpieczenia nadprgdowego.

- Za posrednictwem zestawow parametréw adaptacyjnych mozna wykonac adaptacyjne samoczynne
ponowne zatgczenie. Po probie samoczynnego ponownego zatgczenia mozna dostosowac wartosci
progowe wyzwalania lub krzywe wyzwalania zabezpieczenia hadprgdowego.

- W zaleznosci od wartosci podnapiecia mozna zmodyfikowa¢ zabezpieczenie nadpragdowe (sterowane
napieciem).

« Zabezpieczenie przed przetezeniem pradu doziemnego mozna zmodyfikowacé przez napiecie szczatkowe.

- Dostosowanie ustawien zabezpieczenia pradu doziemnego zachodzi dynamicznie i automatycznie zgodnie
ze zroznicowaniem obcigzenia pojedynczej fazy (adaptacyjne ustawienie przekaznika — ustawienie
normalne/ustawienie alternatywne)

WSK AZOWK A Zestawy parametréw adaptacyjnych sg dostepne wytacznie dla urzgdzen z

modutami zabezpieczenia pragdowego.
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Sygnaty aktywujgce zestaw parametréw adaptacyjnych

‘ Name

IH2.BIk L1

IH2.BIk L2

IH2.BIk L3

IH2.Blk 310 Mierz
IH2.Blk 310 Obl
IH2.BIk Trojfaz
U[1].Pobudzenie
U[2].Pobudzenie
U[3].Pobudzenie
U[4].Pobudzenie
U[5].Pobudzenie
U[6].Pobudzenie
Whyt. Zdalne.Pobudzenie
LVRT[1].Pobudzenie
LVRT[1].w trakcie t-LVRT
LVRT[2].Pobudzenie
LVRT[2].w trakcie t-LVRT
3U0[1].Pobudzenie
3U0[2].Pobudzenie
U012[1].Pobudzenie
U012[2].Pobudzenie
U012[3].Pobudzenie
U012[4].Pobudzenie
U012[5].Pobudzenie
U012[6].Pobudzenie
UFLS.Alarm
UFLS.Wytgacz
SPZ.Praca
SPZ.Szybkie Wyt
SPZ.Cykl SPZ 1
SPZ.Cykl SPZ 2
SPZ.Cykl SPZ 3
SPZ.Cykl SPZ 4
SPZ.Cykl SPZ 5
SPZ.Cykl SPZ 6

Zat ZW.Sygnat Aktyw

Opis

Nie przypisano

Sygnat: Faza L1 zablokowana.

Sygnat: Faza L2 zablokowana.

Sygnat: Faza L3 zablokowana.

Sygnat: Blokada modutu zabezpieczenia ziemnozwarciowego (zmierzony prad doziemny 310).
Sygnat: Blokada modutu zabezpieczenia ziemnozwarciowego (obliczony prad doziemny 310).
Sygnat: Jesli udar zostanie wykryty w co najmniej jednej fazie - komenda wytacz zostanie zablokowana.
Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: w trakcie t-LVRT

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: w trakcie t-LVRT

Sygnat: Pobudzenie od stopnia kontroli warto$ci napiecia zerowego.
Sygnat: Pobudzenie od stopnia kontroli wartosci napiecia zerowego.
Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Alarm mocy->&f<

Sygnat: Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Cykl Samoczynnego Ponownego Zataczania w trakcie realizaci.
Sterowanie szybkim cyklem SPZ.

Cykl SPZ

Cykl SPZ

Cykl SPZ

Cykl SPZ

Cykl SPZ

Cykl SPZ

Sygnat: Zataczenie na zwarcie. Ten sygnat moze by¢ uzyty do modyfikacji ustawien nadpradowych
zabezpieczenia.
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Name Opis

Zimny Rozr.Sygnat Aktyw Sygnat: Zimne obcigzenie uaktywnione
ExP[1].Pobudzenie Sygnat; Pobudzenie
ExP[2].Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie
ExP[3].Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie
ExP[4].Pobudzenie Sygnat; Pobudzenie

Buchholz.Pobudzenie
Zew temp olej.Pobudzenie

Zew ktrl temp[1].Pobudzenie

Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Pobudzenie
Sygnat; Pobudzenie

Zew ktrl temp[2].Pobudzenie
Zew ktrl temp[3].Pobudzenie
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat1

Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Pobudzenie

Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.

Transfer sygnatu.Rx.Sygnat2  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat3  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat4  Rx (odbior): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnats  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat6  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat7  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat8  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat9  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat10  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat11  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat12  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat13  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat14  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat15  Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.

Transfer sygnatu.Rx.Sygnat16

Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.

Przkt 1.Pobudzenie
LOP.Pobudzenie
Wejscia X1.WE 1

Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego przektadnika pradowego.

Sygnatt: Pobudzenie utrata potencjatu.

Sygnat; Wejscie dwustanowe.

Wejécia X1.WE 2
Wejécia X1.WE 3
Wejécia X1.WE 4

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat; Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1.WE 5
Wejscia X1.WE 6
Wejscia X1.WE 7

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat; Wejscie dwustanowe.

Wejécia X1.WE 8
Wejécia X5.WE 1

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X5.WE 2 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X5.WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X5.WE 4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
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Wejscia X5.WE 5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X5.WE 6 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X5.WE 7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X5.WE 8 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 1 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 4 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 7 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 8 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Modbus.Scada Kmd 1 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 2 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 3 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 4 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 5 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 6 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 7 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 8 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 9 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 10 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 11 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 12 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 13 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 14 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 15 Komenda SCADA
Modbus.Scada Kmd 16 Komenda SCADA

IEC61850.We Wirtual1 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual2 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual3 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtuald Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual5 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtualé Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual7 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual8 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual9 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual10 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual11 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
IEC61850.We Wirtual12 Sygnat: Wejécie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
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IEC61850.We Wirtual13 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual14 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual15 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual16 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual17 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual18 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual19 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual20 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual21 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual22 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual23 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual24 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual25 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual26 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual27 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual28 Sygnat: Wejécie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual29 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual30 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual31 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.We Wirtual32 Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

IEC61850.SPCSO1 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCS02 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCS0O3 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCS0O4 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCSO5 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCSO6 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCSO7 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCSO8 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCS0O9 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCSO10 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCSO11 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

IEC61850.SPCS0O12 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.

system SCADA.
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Name
IEC61850.SPCS0O13

IEC61850.SPCSO14

IEC61850.SPCSO15

IEC61850.SPCSO16

IEC 103.Scada Kmd 1
IEC 103.Scada Kmd 2
IEC 103.Scada Kmd 3
IEC 103.Scada Kmd 4
IEC 103.Scada Kmd 5
IEC 103.Scada Kmd 6
IEC 103.Scada Kmd 7
IEC 103.Scada Kmd 8
IEC 103.Scada Kmd 9
IEC 103.Scada Kmd 10
Profibus.Scada Kmd 1
Profibus.Scada Kmd 2
Profibus.Scada Kmd 3
Profibus.Scada Kmd 4
Profibus.Scada Kmd 5
Profibus.Scada Kmd 6
Profibus.Scada Kmd 7
Profibus.Scada Kmd 8
Profibus.Scada Kmd 9
Profibus.Scada Kmd 10
Profibus.Scada Kmd 11
Profibus.Scada Kmd 12
Profibus.Scada Kmd 13
Profibus.Scada Kmd 14
Profibus.Scada Kmd 15
Profibus.Scada Kmd 16

Interfejs komunikacyjny

zabezpieczenia. Aktywny

Interfejs komunikacyjny

zabezpieczenia.nieaktywny

Logika.RL1.Wy Bram
Logika.RL1.Wy Timer
Logika.RL1.Wy Podtrz

Logika.RL1.Wy Neg Podtrz

Opis

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez klienty, np.
system SCADA.

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Sygnat: Aktywny

Sygnat: nieaktywny

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: WyjScie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjécie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Logika.RL2.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL2.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL2.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL2.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjécie (Q NOT)
Logika.RL3.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL3.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL3.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL3.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL4.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL4.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL4.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL4.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL5.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL5.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL5.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL5.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjécie (Q NOT)
Logika.RL6.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL6.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL6.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL6.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL7.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL7.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL7.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL7.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL8.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL8.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL8.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL8.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjécie (Q NOT)
Logika.RL9.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL9.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL9.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL9.Wy Neg Podtrz Sygnat; Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL10.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL10.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL10.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL10.Wy Neg Podtrz
Logika.RL11.Wy Bram
Logika.RL11.Wy Timer

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL11.Wy Podtrz
Logika.RL11.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Logika.RL12.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL12.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL12.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL12.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL13.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL13.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL13.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL13.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL14.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL14.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL14.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL14.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL15.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL15.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL15.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL15.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL16.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL16.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL16.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL16.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL17.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL17.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL17.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL17.Wy Neg Podtrz ~ Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL18.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL18.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL18.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL18.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL19.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL19.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL19.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL19.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL20.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL20.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL20.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL20.Wy Neg Podtrz
Logika.RL21.Wy Bram
Logika.RL21.Wy Timer

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL21.Wy Podtrz
Logika.RL21.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Logika.RL22.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL22.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL22.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL22.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL23.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL23.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL23.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL23.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL24.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL24.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL24.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL24.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL25.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL25.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL25.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL25.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL26.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL26.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL26.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL26.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL27.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL27.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL27.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL27.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL28.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL28.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL28.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL28.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL29.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL29.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL29.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL29.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL30.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL30.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL30.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL30.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL31.Wy Bram
Logika.RL31.Wy Timer

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL31.Wy Podtrz
Logika.RL31.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Logika.RL32.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL32.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL32.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL32.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL33.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL33.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL33.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL33.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL34.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL34.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL34.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL34.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL35.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL35.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL35.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL35.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL36.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL36.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL36.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL36.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL37.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL37.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL37.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL37.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL38.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL38.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL38.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL38.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL39.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL39.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL39.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL39.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL40.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL40.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL40.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL40.Wy Neg Podtrz
Logika.RL41.Wy Bram
Logika.RL41.Wy Timer

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL41.Wy Podtrz
Logika.RL41.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Logika.RL42.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL42.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL42.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL42.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL43.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL43.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL43.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL43.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL44.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL44.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL44.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL44.Wy Neg Podtrz ~ Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL45.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL45.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL45.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL45.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL46.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL46.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL46.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL46.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL47.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL47.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL47.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL47.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL48.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL48.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL48.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL48.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL49.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL49.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL49.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL49.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL50.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL50.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL50.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL50.Wy Neg Podtrz
Logika.RL51.Wy Bram
Logika.RL51.Wy Timer

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL51.Wy Podtrz
Logika.RL51.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Logika.RL52.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL52.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL52.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL52.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL53.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL53.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL53.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL53.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL54.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL54.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL54.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL54.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL55.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL55.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL55.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL55.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL56.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL56.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL56.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL56.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL57.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL57.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL57.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL57.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL58.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL58.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL58.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL58.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL59.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL59.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL59.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL59.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL60.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL60.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL60.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL60.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL61.Wy Bram
Logika.RL61.Wy Timer

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL61.Wy Podtrz
Logika.RL61.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Logika.RL62.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL62.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL62.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL62.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL63.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL63.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL63.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL63.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL64.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL64.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL64.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL64.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL65.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL65.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL65.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL65.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL66.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL66.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL66.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL66.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL67.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL67.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL67.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL67.Wy Neg Podtrz ~ Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL68.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL68.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL68.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL68.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL69.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL69.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL69.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL69.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL70.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL70.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL70.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL70.Wy Neg Podtrz
Logika.RL71.Wy Bram
Logika.RL71.Wy Timer

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL71.Wy Podtrz
Logika.RL71.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Logika.RL72.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL72.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL72.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL72.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL73.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL73.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL73.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL73.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL74.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL74.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL74.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL74.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL75.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL75.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL75.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL75.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL76.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL76.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL76.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL76.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL77.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL77.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL77.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL77.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL78.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL78.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL78.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL78.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL79.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL79.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL79.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL79.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL80.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL80.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL80.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL80.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Uprawnienia dostepu (obszary dostepu)

Hasta — obszary

Ponizsza tabela przedstawia obszary dostepu i hasta autoryzacyjne, ktére sg im potrzebne, aby uzyskac do nich

dostep.

Symbol obszaru Hasto autoryzacyjne

Dostep do:

|E| Tylko do odczytu-LvO

|i| Zabezpieczenie-Lv1

|i| Zabezpieczenie-Lv2

L::.J Sterowanie-Lv1

Poziom 0 zapewnia dostep tylko do
odczytu do wszystkich ustawien i
parametrow urzgdzenia. Urzadzenie
przetaczy sie do tego poziomu
automatycznie po dluzszym okresie
nieaktywnosci

To hasto umozliwia dostep do opciji
resetowania i potwierdzania. Oprécz tego
umozliwia uruchamianie recznych
sygnatow wyzwalajacych.

To hasto umozliwia dostep do opciji
resetowania i potwierdzania. Poza tym
umozliwia zmiane ustawien zabezpieczen
i konfiguracji menedzera wyzwalania.

To hasto daje uprawnienie do operacji
przetaczania (rozdzielnic)

L::.J Sterowanie-Lv2

E' Nadzorca-Lv3

82 AN A &2y A2 A2
D Y Y Y Y

To hasto daje uprawnienie do operacji
przetaczania (rozdzielnic). Oprocz tego
umozliwia dostep do ustawien rozdzielnic
(przetaczanie uprawnienia, blokady,
ustawienia ogolne rozdzielnic, zuzycie
wytgcznika itd.).

To hasto daje nieograniczony dostep do
wszystkich parametréw i ustawien
urzadzenia (konfiguracji urzgdzenia).
Dotyczy to rowniez wyboru funkgc;ji
urzadzen, parametréw urzadzenia (np.
data i godzina), parametréw polowych,
parametrow ustugi i parametrow
logicznych.
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WSK AZOWK A Jesli urzadzenie nie byto aktywne w trybie ustawiania parametréw przez dtugi

czas (mozna ustawi¢ wartos$é od 20 do 3600 sekund), przetgczy sie ono
automatycznie w tryb ,Tylko do odczytu-Lv0”. Ten parametr (Czas
bezczynno$ci) mozna modyfikowa¢ w menu [Parametry urzgdzenia/HMI].
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Obszary dostepu (poziom hasfa):

NadzérPoz3

Zabezp-Poz2 Sterow - Poz2

Zabezp-Poz1 Sterow. - Poz1

WSK AZOWK A Uprawnienia dostepu muszg by¢ chronione bezpiecznymi hastami. Hasta te
muszg byé trzymane w tajemnicy i znane tylko osobom uprawnionym.

WSK AZOWK N Symbol. kk'?dki w prawym gérpym r.c.)gu wyswietlacza wskaz.uje, czy j.akieé
uprawnienia dostepu sg w tej chwili aktywne. Oznacza to, ze w trybie ,Tylko do
odczytu Lv0” w prawym gérnym rogu ekranu pojawi si¢ symbol zamknietej
(zablokowanej) kiédki. Gdy tylko zezwolenia dostepu beda aktywne (powyze;j
poziomu , Tylko do odczytu-Lv0”), w prawym gérnym rogu ekranu zostanie
wyswietlony symbol ktédki odblokowanej (otwarte;j).

. Do anulowania zmian w parametrach podczas ich ustawiania stuzy przycisk C.
WSKAZOWKA
Z tego powodu nie mozna potwierdzi¢ (diody LED, przekazniki wyjsciowe itd.),
dopdki istniejg niezapisane (tylko buforowane) parametry.

Nie mozna uzyska¢ dostepu do menu potwierdzen, dopdki modyfikacje
parametréw nie zostang przejete przez urzgdzenie (oznaczone gwiazdkg w
lewym gérnym rogu).

WSK AZOWK A Hasta nal.eza do urzqdzenia (sta’f.e przypisani’a). Oznacz.a to, ze jesli do .
urzadzenia zostanie przestany plik parametréow, hasta nie zostang nadpisane.
Istniejgce hasta sg state (przypisane do urzadzenia). Jesli utworzony w trybie
offline plik parametréw zostanie przestany do urzgdzenia lub miedzy
urzagdzeniami, nie bedzie to miato zadnego wptywu na istniejgce hasta w
urzadzeniu.
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Dostepne poziomy/uprawnienia dostepu
Zezwolenia dostepu majg posta¢ dwodch hierarchicznych ciggow.
Hasto nadzorcy (administratora) umozliwia dostep do wszystkich parametréw i ustawien.

Poz. dost. do nast. zabezp. Poz. dost. dla ust. ster.

Nadzér-Poz3
Konfig. Urzadz.

4 : 4 : A

Ry 3
= =
S Zabezp-Poz2 : Sterow - Poz2 o
8. Ustawie. Zabezp. : : Ustaw. Sterow. 8.
28 y : : A 28
<D : : «D
O ©
c c
Q Q
QO Q
O o
L : o
% Zabezp-Poz1 : Sterow. - Poz1 %
0] Reset/Potw. : : Sterowanie [
— : . —_
o 4 : : 3 o
2 : : 2

Tylko do odcz-Poz0
Tylko do odczytu

AN AN &2 82
YN N Y

AN SN SN 82
Y DY Y

Legenda: Poz = Poziom
<| Parametry tylko do odczytu.

d Parametry mogg zosta¢ zmodyf .

Jak dowiedzie¢ sie, ktore obszary dostepu/poziomy sg odblokowane?

Menu [Parametry urzgdzenia\Poziomy dostepu] udostepnia informacje, ktére obszary dostepu (uprawnienia) sa
obecnie odblokowane.

Gdy pojawi sie odblokowany obszar dostepu (uprawnienie) powyzej poziomu ,, Tylko do odczytu-Lv0’, jest to
natychmiast wskazywane symbolem odblokowanej ktédki w prawym gornym rogu ekranu urzadzenia.
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Odblokowywanie obszaréw dostepu

W menu [Parametry urzgdzenia\Poziom dostepu] mozna odblokowac¢ lub zablokowaé obszary dostepu (w HMI).

Zmienianie haset

Hasta mozna zmienia¢ w urzgdzeniu z poziomu menu [Parametry urzgdzenia/Hasta] lub za pomocg
oprogramowania Smart View.

WSK AZOWK A I1-|a2s’f<?5 r;n:m by¢ zdefiniowang przez uzytkownika kombinacjg cyfr

Zadne inne znaki nie sg akceptowane.

Aby zmieni¢ hasto, najpierw nalezy wprowadzi¢ hasto dotychczasowe. Nowe hasto (do 8 cyfr) nalezy nastepnie
dwukrotnie potwierdzi¢. Procedura jest nastepujgca:

m W celu zmiany hasta wprowadzi¢ pomoca przyciskow funkcyjnych stare hasto, a nastepnie nacisng¢ przycisk
OK.

m Wprowadzi¢ nowe hasto za pomocg przyciskow funkcyjnych i nacisng¢ przycisk OK.

m Wprowadz ponownie nowe hasto za pomoca przyciskow funkcyjnych i nacisnij przycisk OK.

Dezaktywowanie haset podczas uruchamiania

Opcjonalnie mozliwe jest dezaktywowanie haset podczas uruchamiania. Nie wolno uzywag tej funkcji do innych
celéw niz uruchamianie. Aby wytgczy¢ ochrone hastem, nalezy dla odpowiednich obszaréw dostepu zastgpi¢
istniejgce hasto pustym. Wszystkie uprawnienia dostepu (obszary dostepu) chronione pustym hastem zostang
odblokowane na state. Oznacza to, ze wszystkie parametry i ustawienia w tych obszarach mozna modyfikowac bez
jakiejkolwiek dalszej autoryzacji dostepu. Nie mozna juz przejs¢ do poziomu ,, Tylko do odczytu-Lv0” (urzadzenie
zabezpieczajgce rowniez nie powroci do tego trybu, jezeli maksymalny czas edycji uptynat (Czas bezczynnosci).

_ Po uruchomieniu nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie hasta zostaty ponownie
aktywowane. Oznacza to, ze wszystkie obszary dostepu muszg byé chronione
hastem, ktére sktada sie co najmniej z 4 cyfr.

Firma Woodward nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne obrazenia ciata
lub uszkodzenia mienia spowodowane nieaktywng ochrong hastem.
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Wprowadzanie hasta na panelu

Hasta mozna wprowadzaé za pomocg przyciskéw funkcyjnych.

Przyktad: Aby wprowadzic¢ hasto (3244), nalezy naciska¢ po kolei:

Zapomniane hasto

przycisk 3
przycisk 2
przycisk 4
przycisk 4

Nacisniecie przycisku C podczas zimnego rozruchu spowoduje wywotanie menu resetowania. Wybranie opciji
Zresetowac wszystkie hasta? i potwierdzenie jej opcjg Tak spowoduje, ze wszystkie hasta zostang przywrécone do

warto$ci domysinych (7234).
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Ustawianie parametréw w HMI

Kazdy parametr nalezy do obszaru dostepu. Edycja i zmiana parametru wymaga odpowiedniego uprawnienia
dostepu.

Uzytkownik moze uzyska¢ wymagane uprawnienie dostepu, odblokowujgc obszary dostepu przed zmiang
parametrow lub zaleznie od kontekstu. W nastepnych sekcjach zostang wyjasnione obie opcje.

Opcja 1: Bezposrednie uprawnienie do obszaru dostepu

Wywota¢ menu [Parametry urzgdzenia\Poziom dostepul].

Wybierz zadany poziom dostepu, przechodzac do wymaganego uprawnienia dostepu (poziomu). Wprowadz
wymagane hasto. Wprowadzenie poprawnego hasta powoduje nadanie wymaganego uprawnienia dostepu.
W celu zmiany parametréw nalezy wykonaé¢ nastepujgce czynnosci:

B Przejs¢ do parametru, ktéry ma zosta¢ zmieniony, przy uzyciu przyciskow. Jesli parametr jest zaznaczony,
w prawym dolnym rogu ekranu powinien widnie¢ symbol klucza maszynowego.

Ten symbol oznacza, ze parametr jest odblokowany i mozna go edytowac, poniewaz wymagane uprawnienie
dostepu jest dostepne. Potwierdzi¢, naciskajac przycisk funkcyjny Klucz w celu edycji parametru. Zmienié
parametr.

W tym momencie mozna:
B zapisa¢ wprowadzong zmiane, aby zostala przyjeta przez system, lub

B zmieni¢ dodatkowe parametry i zapisa¢ wszystkie zmienione parametry, aby zostaty one przyjete przez
system.

Aby natychmiast zapisa¢ zmiany w parametrach:

E Nacisng¢ przycisk OK, co spowoduje bezposrednie zapisanie zmienionych parametréw i przyjecie ich przez
urzadzenie. Zatwierdzi¢ zmiany parametrow, naciskajac przycisk funkcyjny Tak, lub odrzuci¢ je, naciskajgc
przycisk Nie.

Aby zmieni¢ dodatkowe parametry, a nastepnie je zapisac:

B przejs¢ do innych parametréw i zmienic je.

WSKAZOWKA Symbol gwiazdki przed zmienionymi parametrami wskazuje, ze modyfikacje
zostaty zapisane tylko tymczasowo i nie zostaly jeszcze ostatecznie zapisane
ani przyjete w urzgdzeniu.

Aby tatwiej mozna byto Sledzi¢ szczegdlnie ztozone zmiany parametréw, na
kazdym wyzszym poziomie menu zamierzona zmiana parametru jest
oznaczana symbolem gwiazdki (tor gwiazdy). Dzieki temu mozna kontrolowaé
owe parametry lub $ledzié je z poziomu menu gtéwnego przez caty czas po
dokonaniu zmian, ale jeszcze przed ich ostatecznym zapisaniem.

Oprécz symbolu gwiazdki wskazujgcego tymczasowo zapisane zmiany
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parametréw jest wyswietlany poiprzezroczysty symbol ogéinej zmiany
parametréw w lewym narozniku wyswietlacza, dlatego uzytkownik z poziomu
kazdej pozyciji drzewa menu widzi, ze nastgpity zmiany parametréw, ktére
jeszcze nie zostaly przyjete przez urzadzenie.

Nacisng¢ przycisk OK, aby ostatecznie zapisa¢ wszystkie zmiany parametréw. Potwierdzi¢ zmiany parametréw,
naciskajgc przycisk funkcyjny Tak, lub odrzuci¢ je, naciskajgc przycisk Nie.

WSKAZOWKA Jesli na ekranie jest wyswietlany symbol kluczyka zamiast symbolu klucza,

oznacza to, Ze wymagana autoryzacja dostepu nie jest dostepna.

Aby edytowac ten parametr, wymagane jest hasto, ktére udostepnia wymagane
uprawnienie.

WSKAZOWKA Sprawdzanie poprawnos$ci: W celu zapobiezenia oczywistym niewtasciwym
ustawieniom urzadzenie stale monitoruje wszystkie tymczasowo zapisane
zmiany parametréw. Jesli urzadzenie wykryje, Zze jakas zmiana jest niemozliwa
do przyjecia, zostanie to zasygnalizowane znakiem zapytania przed danym
parametrem.

Aby mozna bylo tatwiej Sledzi¢ wystepowanie nieprawidtowosci w przypadku
zmian szczegoblnie ztozonych parametréw, na kazdym wyzszym poziomie menu
ponad tymczasowo zapisanymi parametrami jest wyswietlany znak zapytania
sygnalizujgcy niepoprawnos¢ proponowanej zmiany. Dzigki temu mozna
kontrolowaé lub $ledzi¢ z poziomu menu gitéwnego moment, w ktérym
niewykonalne zmiany parametréw majq zostac zapisane.

Oprécz znakdéw zapytania sygnalizujgcych tymczasowo zapisane
nieprawidtowe zmiany parametréw, w lewym narozniku ekranu jest wyswietlany
potprzezroczysty symbol/znak zapytania ogélnej nieprawidtowos$ci zmian
parametréw, dlatego uzytkownik z kazdego miejsca drzewa menu widzi, ze
urzadzenie wykrylo niepoprawne zmiany parametréw.

Oznaczenie gwiazdka/zmiana parametru jest zawsze nadpisywane przez znak
zapytania/symbol niepoprawno$ci.

Jesli urzadzenie wykryje niepoprawno$é, nastgpi odrzucenie zapisania i
przyjecia parametrow.
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Opcja 2: Uprawnienie dostepu zalezne od kontekstu

Nalezy przejs¢ do parametru, ktéry ma zosta¢ zmieniony. Jesli parametr jest zaznaczony, w prawym dolnym
rogu ekranu widnieje symbol Kluczyk.

Symbol ten oznacza, ze urzadzenie jest wcigz na poziomie Tylko do odczytu LvOlub, ze obecny poziom nie
zapewnia wystarczajacych praw dostepu umozliwiajacych edycje tego parametru.

Nacisnagé ten przycisk funkcyjny i wprowadzi¢ hasto", ktére zapewnia dostep do tego parametru.
Zmieni¢ ustawienia parametru.

" Ta strona zawiera takze informacje o tym, ktére hasto/uprawnienie dostepu jest wymagane do zmiany tego parametru.

W tym momencie mozna:
B zapisa¢ wprowadzong zmiane, aby zostala przyjeta przez system, lub

B zmieni¢ dodatkowe parametry i zapisa¢ wszystkie zmienione parametry, aby zostaty one przyjete przez
system.

Aby natychmiast zapisa¢ zmiany w parametrach:

E Nacisng¢ przycisk OK, co spowoduje bezposrednie zapisanie zmienionych parametréw i przyjecie ich przez
urzadzenie. Zatwierdzi¢ zmiany parametréw, naciskajac przycisk funkcyjny Tak, lub odrzuci¢ je, naciskajgc
przycisk Nie.

Aby zmieni¢ dodatkowe parametry, a nastepnie je zapisac:

B przejs¢ do innych parametréw i zmienic je.

WSKAZOWKA Symbol gwiazdki przed zmienionymi parametrami wskazuje, ze modyfikacje
zostaty zapisane tylko tymczasowo i nie zostaly jeszcze ostatecznie zapisane
ani przyjete w urzgdzeniu.

Aby fatwiej mozna bylo Sledzi¢ szczegdlnie ztozone zmiany parametréw, na
kazdym wyzszym poziomie menu zamierzona zmiana parametru jest
oznaczana symbolem gwiazdki (tor gwiazdy). Dzieki temu mozna kontrolowaé
owe parametry lub $ledzié je z poziomu menu gtéwnego przez caty czas po
dokonaniu zmian, ale jeszcze przed ich ostatecznym zapisaniem.

Oprécz symbolu gwiazdki sygnalizujgcego tymczasowo zapisane zmiany
parametréw jest wyswietlany poiprzezroczysty symbol ogéinej zmiany
parametréw w lewym narozniku wyswietlacza, dlatego uzytkownik z poziomu
kazdej pozycji drzewa menu widzi, Zze nastgpity zmiany parametréw, ktére
jeszcze nie zostaly przyjete przez urzadzenie.

Nacisng¢ przycisk OK, aby ostatecznie zapisa¢ wszystkie zmiany parametréw. Potwierdzi¢ zmiany parametréw,
naciskajgc przycisk funkcyjny Tak, lub odrzuci¢ je, naciskajgc przycisk Nie.
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WSKAZOWKA Spraw.dz?nie poprawn9éci: W celu.zap(.)bieZenia (.)czywistym niew’faé.ciwym
ustawieniom urzadzenie stale monitoruje wszystkie tymczasowo zapisane
zmiany parametréow. Jesli urzadzenie wykryje, ze jakas zmiana jest niemozliwa
do przyjecia, zostanie to zasygnalizowane znakiem zapytania przed danym
parametrem.

Aby mozna byto tatwiej Sledzi¢ wystepowanie nieprawidtowosci w przypadku
zmian szczegoblnie ztozonych parametréw, na kazdym wyzszym poziomie menu
ponad tymczasowo zapisanymi parametrami jest wySwietlany znak zapytania
sygnalizujgcy niepoprawnos$é proponowanej zmiany. Dzieki temu mozna
kontrolowa¢ lub $ledzi¢ z poziomu menu giéwnego moment, w ktérym
niewykonalne zmiany parametréw majg zosta¢ zapisane.

Oprécz znakdéw zapytania sygnalizujgcych tymczasowo zapisane
nieprawidtowe zmiany parametréw, w lewym narozniku ekranu jest wyswietlany
potprzezroczysty symbol/znak zapytania ogélnej nieprawidtowos$ci zmian
parametréw, dlatego uzytkownik z kazdego miejsca drzewa menu widzi, ze
urzadzenie wykrylo niepoprawne zmiany parametrow.

Oznaczenie gwiazdka/zmiana parametru jest zawsze nadpisywane przez znak
zapytania/symbol niepoprawnosci.

Jesli urzadzenie wykryje niepoprawnos$¢, nastapi odrzucenie zapisania i
przyjecia parametréw.
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Grupy ustawien

Przetacznik grupy ustawien
W menu Para zabezp/Wyboér Banku Nast mozna wykonac¢ nastepujgce operacje:

B recznie ustawi¢ jedng z czterech grup ustawien jako aktywng;
B przypisa¢ sygnat kazdej grupie ustawien, ktéra ustawia te grupe jako aktywna;

B przetgczaé grupy ustawien przy uzyciu polecen Scada.

Opcja Przefacznik grupy ustawien

Wybor reczny Przetgczenie, jesli inna grupa ustawien zostanie wybrana recznie, w menu Param
Zab/Wybor Banku Nast

Za posrednictwem funkcji Brak przetaczenia az do wystgpienia jednoznacznego zgdania.
wejsciowej
(np. wejscie dwustanowe) Oznacza to, ze jesli liczba aktywnych sygnatow jest inna niz jeden, przetgczenie

nie zostanie wykonane.

Przyktad:
DI3 jest przypisane do zestawu parametréw 1. DI3 jest aktywne (,,17).

Dl4 jest przypisane do zestawu parametréw 2. DI4 jest nieaktywne (,0”).

Teraz urzadzenie powinno przejs¢ z zestawu parametrow 1 do zestawu
parametréw 2. Dlatego najpierw wejscie DI3 musi sta¢ sie nieaktywne (,0”).
Nastepnie sygnat DI4 musi sta¢ sie aktywny (,17).

Jesli wejscie DI4 stanie sie ponownie nieaktywne (,0”), zestaw parametréw 2
pozostanie aktywny (,,1”), dopoki nie wystapi jednoznaczne zgdanie. Gdy na
przyktad wejscie DI3 stanie sie aktywne (,1”), wszystkie pozostate przypisania
stang sie nieaktywne (,,0).

Za posrednictwem polecen Przetgczenie, jesli istnieje wyrazne zgdanie SCADA.

Scada . : — .
W przeciwnym razie przetgczenie nie zostanie wykonane.

WSK AZOWK A Opis parametréw mozna znalez¢ w rozdziale Parametry systemu.
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Sygnaty, ktére moga by¢ uzywane z BN

Name

Transfer sygnatu.Rx.Sygnat1
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat2
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat3
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat4
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat5
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat6
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat7
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat8
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat9
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat10
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat11
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat12
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat13
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat14
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat15
Transfer sygnatu.Rx.Sygnat16
Przkt |.Pobudzenie
LOP.Pobudzenie

Wejscia X1.WE 1

Wejscia X1.WE 2

Wejscia X1.WE 3

Wejscia X1.WE 4

Wejscia X1.WE 5

Wejscia X1.WE 6

Wejscia X1.WE 7

Wejscia X1.WE 8

Wejscia X5.WE 1

Wejscia X5.WE 2

Wejscia X5.WE 3

Wejscia X5.WE 4

Wejscia X5.WE 5

Wejscia X5.WE 6

Wejscia X5.WE 7

Wejscia X5.WE 8

Wejscia X6.WE 1

Wejscia X6.WE 2

Opis

Nie przypisano

Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.

x (odbiér

X (odbior
(

X

X (odbior
(

R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
Rx
R

Rx (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.

Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego przektadnika pradowego.

Sygnatt: Pobudzenie utrata potencjatu.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

X (odbior): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
x (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.

x (odbior): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.

(odbior):
):
(odbior):
X (odbidr): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
x (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
x (odbior): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
X (odbidr): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
): Stan sygnalu odebranego z urzadzenia zdalnego.
): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzagdzenia zdalnego.
x (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzagdzenia zdalnego.
):

x (odbiér): Stan sygnatu odebranego z urzadzenia zdalnego.
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Name Opis

Wejscia X6.WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 4 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 7 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 8 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Interfejs komunikacyjny Sygnat: Aktywny
zabezpieczenia. Aktywny

Interfejs komunikacyjny
zabezpieczenia.nieaktywny

Logika.RL1.Wy Bram

Sygnat: nieaktywny

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL1.Wy Timer
Logika.RL1.Wy Podtrz
Logika.RL1.Wy Neg Podtrz

Sygnat: WyjScie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL2.Wy Bram
Logika.RL2.Wy Timer
Logika.RL2.Wy Podtrz

Sygnat: Wyj$cie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL2.Wy Neg Podtrz
Logika.RL3.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL3.Wy Timer Sygnat: WyjScie timera

Logika.RL3.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjécie (Q)

Logika.RL3.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL4.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL4.Wy Timer Sygnat: WyjScie timera

Logika.RL4.Wy Podtrz
Logika.RL4.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL5.Wy Bram
Logika.RL5.Wy Timer
Logika.RL5.Wy Podtrz

Sygnat: Wyj$cie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL5.Wy Neg Podtrz
Logika.RL6.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL6.Wy Timer Sygnat: WyjScie timera

Logika.RL6.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL6.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL7.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL7.Wy Timer Sygnat: WyjScie timera

Logika.RL7.Wy Podtrz
Logika.RL7.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL8.Wy Bram
Logika.RL8.Wy Timer

Sygnat: Wyj$cie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
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Name Opis

Logika.RL8.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL8.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL9.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL9.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL9.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL9.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL10.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL10.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL10.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL10.Wy Neg Podtrz
Logika.RL11.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL11.Wy Timer
Logika.RL11.Wy Podtrz
Logika.RL11.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL12.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL12.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL12.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL12.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL13.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL13.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL13.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL13.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL14.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL14.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL14.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL14.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL15.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL15.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL15.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL15.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL16.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL16.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL16.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL16.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL17.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL17.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL17.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL17.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL18.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL18.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera
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Logika.RL18.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL18.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL19.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL19.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL19.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL19.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL20.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL20.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL20.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL20.Wy Neg Podtrz
Logika.RL21.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL21.Wy Timer
Logika.RL21.Wy Podtrz
Logika.RL21.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL22.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL22.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL22.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL22.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL23.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL23.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL23.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL23.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL24.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL24.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL24.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL24.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL25.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL25.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL25.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL25.Wy Neg Podtrz ~ Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL26.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL26.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL26.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL26.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL27.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL27.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL27.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL27.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL28.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL28.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera
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Logika.RL28.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL28.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL29.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL29.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL29.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL29.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL30.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL30.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL30.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL30.Wy Neg Podtrz
Logika.RL31.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL31.Wy Timer
Logika.RL31.Wy Podtrz
Logika.RL31.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL32.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL32.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL32.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL32.Wy Neg Podtrz ~ Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL33.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL33.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL33.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL33.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL34.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL34.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL34.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL34.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL35.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL35.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL35.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL35.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL36.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL36.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL36.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL36.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL37.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL37.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL37.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL37.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL38.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL38.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera
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Logika.RL38.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL38.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL39.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL39.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL39.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL39.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL40.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL40.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL40.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL40.Wy Neg Podtrz
Logika.RL41.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL41.Wy Timer
Logika.RL41.Wy Podtrz
Logika.RL41.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL42.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL42.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL42.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL42.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL43.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL43.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL43.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL43.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL44.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL44.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL44.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL44.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL45.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL45.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL45.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL45.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL46.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL46.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL46.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL46.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL47.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL47.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL47.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL47.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL48.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL48.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera
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Logika.RL48.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL48.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL49.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL49.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL49.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL49.Wy Neg Podtrz ~ Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL50.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL50.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL50.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL50.Wy Neg Podtrz
Logika.RL51.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL51.Wy Timer
Logika.RL51.Wy Podtrz
Logika.RL51.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL52.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL52.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL52.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL52.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL53.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL53.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL53.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL53.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL54.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL54.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL54.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL54.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL55.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL55.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL55.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL55.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL56.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL56.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL56.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL56.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL57.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL57.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL57.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL57.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL58.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL58.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera
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Logika.RL58.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL58.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL59.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL59.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL59.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL59.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL60.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL60.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL60.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL60.Wy Neg Podtrz
Logika.RL61.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL61.Wy Timer
Logika.RL61.Wy Podtrz
Logika.RL61.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL62.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL62.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL62.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL62.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL63.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL63.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL63.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL63.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL64.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL64.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL64.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL64.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL65.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL65.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL65.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL65.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL66.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL66.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL66.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL66.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL67.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL67.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL67.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL67.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL68.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL68.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera
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Logika.RL68.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL68.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL69.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL69.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL69.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL69.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL70.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL70.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL70.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL70.Wy Neg Podtrz
Logika.RL71.Wy Bram

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL71.Wy Timer
Logika.RL71.Wy Podtrz
Logika.RL71.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL72.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL72.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL72.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL72.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL73.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL73.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL73.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL73.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL74.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL74.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL74.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL74.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL75.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL75.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL75.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL75.Wy Neg Podtrz ~ Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL76.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL76.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL76.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL76.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL77.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL77.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL77.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL77.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL78.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL78.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera
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Name Opis

Logika.RL78.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL78.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL79.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL79.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL79.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL79.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL80.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL80.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL80.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL80.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Blokada ustawien

Za pomocg blokady ustawieri mozna zablokowa¢ ustawienia parametrow przed wszelkimi zmianami, pod
warunkiem, ze przypisany sygnat ma wartos¢ prawda (jest aktywny). Blokade ustawieri mozna aktywowac¢ w menu
[Para polowe/Ustawienia ogolne/Ustawienia zablokowane].

Obejscie blokady ustawien

Blokade ustawieh mozna nadpisac (tymczasowo), jesli stanu sygnatu aktywujgcego blokade nie mozna lub nie
nalezy modyfikowa¢ (klucz zapasowy).

Blokade ustawieri mozna obejs¢ za pomocg parametru bezposredniego sterowania Obejscie blokady ustawier
[Para polowe/Ustawienia ogoine/Obejscie blokady ustawien)]. Urzadzenie zabezpieczajgce wréci do blokady
ustawient w nastepujacych sytuacjach:

B Bezposrednio po zapisaniu zmienionego parametru, a w przeciwnym razie

E 10 minut po aktywowaniu obejscia.
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Parametry urzadzenia

Sys

Czas i data

W menu Parametry urzgdzenia/Data/Czas mozna ustawi¢ date i godzine.

Wersja

W menu Parametry urzgdzenia/Wersja mozna uzyskac¢ informacje o wersji oprogramowania i sprzetu.

Wyswietlanie kodéw ANSI

Kody ANSI mozna wys$wietli¢, wybierajac w menu ,Parametry urzgdzenia/HMIl/Wyswietl kody ANSI urzgdzenia”
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Ustawienia TCP/IP
Ustawienia TCP/IP nalezy zmienia¢ w menu ,Para urzgdzenia/TCP/IP/TCP/Konfig IP".

Pierwsze ustawienie parametréw TCP/IP mozna przeprowadzi¢ wytgcznie z poziomu panelu sterowania (HMI).

WSK AZOWK A Nawigzanie potgczenia z urzagdzeniem za posrednictwem protokotu TCP/IP jest

mozliwe tylko wtedy, gdy jest ono wyposazone w interfejs sieci Ethernet
(RJ45).

Aby nawigzaé potgczenie sieciowe, nalezy skontaktowaé sie z administratorem
IT.

Ustawianie parametrow TCP/IP
Wywotaé menu Parametry urzgdzenia/TCP/IP na panelu HMI i ustawi¢ nastepujgce parametry:
m adres TCP/IP,

B maska podsieci,

B brama.
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Komendy bezposrednie modutu systemowego

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomyS$iny Sciezka menu
Zeruj wszystko Zerowanie wszystkich wyjs¢ przekaznikowych, diod Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
LED, SCADY i komend wylaczania. Aktywny [Zerowanie]
Zeruj LED Wszystkie zerowalne diody LED beda wyzerowane. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny [Zerowanie]
Zeruj wy przek Wszystkie zerowalne wyjscia przekaznikowe bedq Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
wyzerowane. Aktywny [Zerowanie]
Zeruj SCADA SCADA bedzie zerowana Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny [Zerowanie]
Restart Restart urzadzenia. nie, nie [Serwis
tak /0godIne]
Odbl. blok. ustaw. | Krétkotrwate odblokowanie blokady ustawien Nieaktywny, Nieaktywny [Param Przkt
Aktywny [Nastawy]

@

UWAGA

Parametry globalne zabezpieczenia modutu systemowego

‘ Parameter ‘
Wybor Banku Nast

&

Opis
Wybor Banku Nastaw

Zakres ustawien
Bank1,
Bank2,
Bank3,
Bank4,

Bank od Fkcji We,

Bank ze Scada

Domysiny
Bank1

UWAGA! Reczny restart urzgdzenia spowoduje zwolnienie styku kontrolnego.

Sciezka menu
[Param Zab

/Wybér Banku
Nast]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Bank1: Ta nastawa ustawiona bedzie jako aktywna, jesli bank | 1..n, PSS [Param Zab
Aktywowany przez | nastaw jest ustawiony jako "Param od Fkcji We", )

o S /Wybér Banku
podczas gdy pozostate trzy wejscia sg ustawione jako Nast]
nieaktywne. W przypadku gdy dwie lub wiecej funkcje

@ wejsciowe sg jednoczesnie aktywne, nie ma
przetaczania. Jesli wszystkie funkcje wejsciowe sg
nieaktywne to urzadzenie dziata dalej z ostatnio
uaktywnionym zestawem parametrow.

Dostepne tylko gdy: Bank Zmieniany od = Bank od
Fkcji We

Bank2: Ta nastawa ustawiona bedzie jako aktywna, jeslibank  1..n, PSS [Param Zab

Aktywowany przez | nastaw jest ustawiony jako Pa'rf'ar.n od Fkji We . Mybor Banku
podczas gdy pozostate trzy wejscia sg ustawione jako Nast]
nieaktywne. W przypadku gdy dwie lub wigcej funkcje

@ wejSciowe sg jednoczes$nie aktywne, nie ma
przetaczania. Jesli wszystkie funkcje wejsciowe sg
nieaktywne to urzadzenie dziata dalej z ostatnio
uaktywnionym zestawem parametrow.

Dostepne tylko gdy: Bank Zmieniany od = Bank od
Fkcji We
Bank3: Ta nastawa ustawiona bedzie jako aktywna, jeslibank  1..n, PSS [Param Zab
Aktywowany przez | nastaw jest ustawiony jako Parfarp od Fkciji We ;| Miybér Banku
podczas gdy pozostate trzy wejscia sg ustawione jako Nasf]
nieaktywne. W przypadku gdy dwie lub wigcej funkcje
@ wejSciowe sg jednoczes$nie aktywne, nie ma
przetaczania. Jesli wszystkie funkcje wejsciowe sg
nieaktywne to urzadzenie dziata dalej z ostatnio
uaktywnionym zestawem parametrow.

Dostepne tylko gdy: Bank Zmieniany od = Bank od
Fkcji We
Bank4: Ta nastawa ustawiona bedzie jako aktywna, jeslibank  1..n, PSS [Param Zab
Aktywowany przez | nastaw jest ustawiony jako Palr’arln od Fkciji We ;| Mybér Banku
podczas gdy pozostate trzy wejscia sg ustawione jako Nas{]
nieaktywne. W przypadku gdy dwie lub wigcej funkcje
@ wejSciowe sg jednoczesnie aktywne, nie ma
przetaczania. Jesli wszystkie funkcje wejsciowe sg
nieaktywne to urzadzenie dziata dalej z ostatnio
uaktywnionym zestawem parametrow.

Dostepne tylko gdy: Bank Zmieniany od = Bank od
Fkcji We

Zdal. reset. Wiacza lub wytacza opcje potwierdzania przez Nieaktywny, Aktywny [Param Urzadzenia
zewnetrzne/zdalnie sterowane sygnaly (przypisania) i

system SCADA.
Zeruj LED Wszystkie zerowalne diody LED beda wyzerowanene, | 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda.

Aktywny [Zerowanie zewn]

[Zerowanie zewn)
® Dostepne tylko gdy: Zdal. reset. = Aktywny
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Zeruj wy przek Wszystkie zerowalne wyjscia przekaznikowe bedg 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
wyzerowane, jesli stan przypisanego sygnatu jest .
prawda, [Zerowanie zewn)

X

Dostepne tylko gdy: Zdal. reset. = Aktywny

Zeruj SCADA SCADA bedzie wyzerowana, jesli stan przypisanego 1..n, lista przypisan | -.- [Param Urzadzenia
sygnatu jest prawds, [Zerowanie zewn]
® Dostepne tylko gdy: Zdal. reset. = Aktywny
Skalowanie Wyswietlaj warto$ci mierzone jako pierwotne, wtdrne | Wartosci Wartosci [Param Urzadzenia
lub w wielokrotno$ciach wartosci nominalnych (p. u., nominalne, nominalne . .
. . /Wy$w pomiardw
ang: per unit). _
Wartosci pierwotne,
® INastawy]
Warto$ci wtdrne
Ustawienia Zadne parametry nie mogq zosta¢ zmienione, jeslito  1..n, lista przypisan  -.- [Param Przkt
zablokowane wejscie ma warto$¢ prawda. Ustawienia parametru sg
INastawy]
zablokowane.

&
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Stany wejs¢ modutu systemowego

Name Opis Przypisanie przez
Zeruj LED-We Stan modutu wejsciowego: Stan diod LED zerowany wejsciem [Param Urzadzenia
dwustanowym [Zerowanie zewn]
Zer wy przek-We Stan modutu wejsciowego: Zerowanie cyfrowych wyjs¢ [Param Urzadzenia
przekaznikowych. [Zerowanie zewn)
Zeruj SCADA-We Stan modutu wejsciowego: Zerowanie SCADA wejsciem [Param Urzadzenia
dwustanowym. Replika ktora posiada SCADA z urzadzenia [Zerowanie zewn]
bedzie zresetowana
Bank1-We Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny [Param Zab
aktywowac ten bank nastaw. Mybor Banku Nast]
Bank2-We Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny [Param Zab
aktywowac ten bank nastaw. MWybér Banku Nast]
Bank3-We Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny [Param Zab
aktywowac ten bank nastaw. MWybér Banku Nast]
Bank4-We Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny [Param Zab
aktywowac ten bank nastaw. Mybor Banku Nast]
Ustawienia Stan wejécia modutu: Zadne parametry nie moga zosta¢ [Param Przkt

zablokowane-We

_CDETrace_Trigger

zmienione, je$li to wejscie ma warto$¢ prawda. Ustawienia
parametru sg zablokowane.

Internal Only! Test (CDE)-Input to trigger the Trace. Hidden for
the user

INastawy]
I
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Sygnaty modutu systemowego

‘ Signal
Restart

Aktywny Bank

Bank 1

Bank 2

Bank 3

Bank 4

Reczn Wybdér Banku

Bank ze Scada

Bank od Fkcji We
Min 1 Par Zmieniony
Odbl. blok. ustaw.
Nastawa do zapisu
Zeruj LED

Zeruj wy przek

Zeruj liczniki

Zeruj SCADA

Zeruj KmdWyt

Zeruj LED-panel
Zeruj wy przek-panel
Zeruj liczniki-panel
Zeruj SCADA-panel
Zeruj KmdWyt-panel
Zeruj LED-Sca

Zeruj wy przek-Sca
Zeruj liczniki-Sca
Zeruj SCADA-Sca
Zeruj KmdWyt-Sca
Rst Licznikéw Pracy
Rst Lcznikdw Alarmy
Rst Liczn Wyt

Rst Licznikéw Wszys

‘ Opis

Sygnat: Restart urzadzenia: 1=normalne uruchomienie; 2=ponowne uruchomienie przez
operatora; 3=ponowne uruchomienie za pomoca twardego resetu; 4=nieaktualne;
5=nieaktualne; 6=nieznane Zrédto btedu; 7=wymuszone ponowne uruchomienie (zainicjowane
przez procesor gtowny); 8=przekroczony limit czasu cyklu bezpieczenstwa; 9=wymuszone
ponowne uruchomienie (zainicjowane przez procesor sygnatéw cyfrowych, DSP);
10=przekroczony limit czasu przetwarzania warto$ci mierzonych; 11=zaniki napigcia zasilania;
12=Niedozwolony dostep do pamieci.

Sygnat: Wybrano aktywny bank nastaw.
Sygnat: Bank nastaw. 1

Sygnat: Bank nastaw. 2

Sygnat: Bank nastaw. 3

Sygnat: Bank nastaw. 4

Sygnat: Reczny wybor banku nastaw.

Sygnat: Przetaczanie banku nastaw poprzez system SCADA. Wprowadz do tego bajtu
wyjsciowego liczbe catkowita banku nastaw, ktéry ma by¢ aktywny (np. 4 => Przetaczenie na
bank nastaw 4).

Sygnat: Przetaczanie banku nastaw poprzez funkcje wejsciowa.
Sygnat: Przynajmniej jednen parametr zostat zmieniony.
Sygnat: Krétkotrwate odblokowanie blokady ustawien
Liczba parametréw do zapisania. 0 oznacza iz wszystkie zmiany nastaw sg zamkniete.
Sygnat: Zerowanie LED

Sygnat: Zerowanie wyjs¢ przekaznikowych

Sygnat: Zerowanie wszystkich licznikdw.

Sygnat: Zerowanienie SCADA

Sygnat: Zerowanie komendy wytaczania.

Sygnat: Zerowanie LED :Panel przedni

Sygnat: Zerowanie wyj$¢ przekaznikowych :Panel przedni
Sygnat: Zerowanie wszystkich licznikow. :Panel przedni
Sygnat: Zerowanienie SCADA :Panel przedni

Sygnat: Zerowanie komendy wytaczania. :Panel przedni
Sygnat: Zerowanie LED :SCADA

Sygnat: Zerowanie wyjs¢ przekaznikowych :SCADA
Sygnat: Zerowanie wszystkich licznikéw. :SCADA

Sygnat: Zerowanienie SCADA :SCADA

Sygnat: Zerowanie komendy wytaczania. :SCADA
Sygnat: Rst Licznikéw Pracy

Sygnat:: Rst Lcznikow Alarmy

Sygnat:: Rst Liczn Wyt

Sygnat:: Rst Licznikéw Wszys
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Wartosci specjalne modutu systemowego

Value Opis Sciezka menu

Build Build [Param Urzadzenia
/Wersja]

Wersja Wersja [Param Urzadzenia
/Wersja]

Licz godz pracy Licznik godzin pracy zabezpieczenia [Wskazania

ILicz i Przegl Danych
1Sys]
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Parametry polowe

Param Przkt

W ramach parametrow polowych mozna ustawi¢ wszystkie parametry dotyczace strony pierwotnej i sposobu
dziatania sieci przesytowej, takie jak czestotliwosc¢, wartosci pierwotne i wtérne itp.

Ogéine parametry polowe

‘ Parameter ‘ Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kolejnos¢ Faz Kierunek wirowania faz. ABC, ABC [Param Przkt
ACB /Nastawy]

X

Czestotliwose Warto$¢ nominalna czestotliwo$ci. 50Hz, 50Hz [Param Przkt

60Hz /Nastawy]
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Parametry polowe — réznicowy prad fazowy

‘ Parameter Opis ‘ Zakres ustawien DomyS$iny Sciezka menu
Prad Ib odniesienia  Okresla, ktory przektadnik pradowy urzadzenia CT Lokalne, CT Lokalne [Param Przkt
(lokalny/zdalny) jest uzywany JaI§o og_n|§3|en|e pradu Ib CT Zdalne INastawy]
dla procentowego zabezpieczenia réznicowego
® fazowego. To ustawienie jest istotne tylko w sytuaci,
gdy przektadniki pradowe po stronie lokalnej lub
zdalnej majg inne przetozenia.
Prég nieczut Id Prad réznicowy wyswietlany na wyswietlaczu lub w 0.0-0.100In 0.005In [Param Urzadzenia

oprogramowaniu PC bedzie pokazywany jako zero jesli
jego warto$¢ spadnie ponizej progu odciecia. Ten
® parametr nie ma wplywu na rejestratory IR6zn]

/Wy$w pomiardw

Prog nieczut Is Prad roznicowy stabilizujgcy wy$wietlany na 0.0-0.100In 0.005In [Param Urzadzenia
wyswietlaczu lub w oprogramowaniu PC bedzie
pokazywany jako zero jesli jego warto$¢ spadnie

@ ponizej progu odciecia. Ten parametr nie ma wptywu [RéZn]
na rejestratory

/Wy$w pomiardw
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Parametry polowe — prad réznicowy doziemny

‘ Parameter Opis Zakres ustawien

Prog nieczut 1d0 Prad roznicowy doziemny wyswietlany na wyswietlaczu | 0.0 - 0.100In
lub w oprogramowaniu PC bedzie pokazywany jako
zero jesli jego warto$¢ spadnie ponizej progu odciecia.

® Ten parametr nie ma wptywu na rejestratory

Prég nieczut 310 Prad réznicowy doziemny blokowania wyswietlany na 0.0 - 0.100In
wyswietlaczu lub w oprogramowaniu PC bedzie
pokazywany jako zero jesli jego warto$¢ spadnie

® ponizej progu odciecia. Ten parametr nie ma wptywu
na rejestratory

DomyS$iny
0.005In

0.005In

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiaréw
[Rézn]

[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiardw
[R&zn]
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Parametry polowe dotyczace pradu

Lokalne urzadzenie zabezpieczajgce

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Pierwotne Warto$¢ nominalna pradu strony pierwotnej 1-50000A 1000A [Param Przkt
przektadnikéw pradowych. CT Lokalne]
Wtorne Warto$¢ nominalna pradu strony wtdrnej przektadnikow | 1A, 1A [Param Przkt
pradowych. 5A /CT Lokalne]
Inwersja Pradu Poprawnos¢ dziatania zabezpieczenia 0°, 0° [Param Przkt
ziemnozwarciowego kierunkowego zalezy takze od o
poprawnego okablowania przektadnika 180 ICT Lokalne]
@ ziemnozwarciowego. Jesli wszystkie przektadniki sg
podfaczone do urzadzenia z nieprawidtowq
biegunowoscia, btedna biegunowos¢ moze byé
skorygowana przez zmiane ustawien ,0°” lub ,180°”
poprzez ten parametr. Parametr ten zmienia aktualne
wektory pradu o 180°.
Pierwotne Ziemn  Nastawa ta definiuje wartos¢ znamionowa strony 1 - 50000A 1000A [Param Przkt
pierwotnej przektadnika pradu doziemienia. Jezeli prad
doziemienia jest mierzony w ukfadzie Holmgreena to ICT Lokalne]
@ warto$¢ pradu fazowego strony pierwotnej przektadnika
musi by¢ wprowadzona tutaj.
Wtbrne Ziemn Ta nastawa definiuje warto$¢ znamionowa pradu strony | 1A, 1A [Param Przkt
wtérnej podtaczonego przektadnika pradu doziemnego.
Jesli pomiar pradu doziemnego jest realizowany w oA ICT Lokalne]
@ uktadzie Holmgreena, to warto$¢ pradu fazowego
strony wtérnej przektadnika musi by¢ wprowadzona
tutaj.
Inwersja Pradu Poprawnos¢ dziatania zabezpieczenia 0°, 0° [Param Przkt
Ziemn ziemnozwarciowego kierunkowego zalezy takze od 180° CT Lokalne]

X

poprawnego okablowania przektadnika
ziemnozwarciowego. Btedna biegunowo$¢ moze byé
skorygowana przez zmiane ustawien ,0°” lub ,180°”.
Uzytkownik ma mozliwo$¢ obrocenia wektora pradu o
180° bez potrzeby zmiany okablowania. Oznacza to,

ze pod wzgledem wartosci liczbowych wektor pradu
zostanie obrécony o 180° przez urzadzenie.
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‘ Parameter

Prog nieczut IL1,
IL2, IL3

X

Prog nieczut 310
mierz

X

Prég nieczut 310 obl

X

Prog nieczut 1012

X

Opis Zakres ustawieri

Warto$¢ pradéw fazowych pokazana na panelu lubw 0.0 - 0.100In
oprogramowaniu bedzie wy$wietlana jako zero, gdy

spadnie ponizej progu nieczuto$ci. Parametr ten nie ma

wplywu na rejestratory.

Warto$¢ mierzonego pradu zerowego pokazana na 0.0-0.100In
panelu lub w oprogramowaniu bedzie wy$wietlana jako

zero, gdy spadnie ponizej progu nieczuto$ci. Parametr

ten nie ma wptywu na rejestratory.

Warto$¢ obliczonego pradu zerowego pokazana na 0.0-0.100In
panelu lub w oprogramowaniu bedzie wyswietlana jako

zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr

ten nie ma wptywu na rejestratory.

Warto$¢ sktadowych symetrycznych pradu pokazana | 0.0 - 0.100In
na panelu lub w oprogramowaniu bedzie wyswietlana

jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci.

Parametr ten nie ma wptywu na rejestratory.

Zdalne urzadzenie zabezpieczajgce

‘ Parameter

Pierwotne

X

Opis Zakres ustawien

Warto$¢ nominalna pradu strony pierwotnej 1-50000A
przektadnikéw pradowych.

To ustawienie jest zgodne z ustawieniem lokalnego
przektadnika pradowego urzadzenia zdalnego.

WSKAZOWKA: to ustawienie powinno byé identyczne z
ustawieniem lokalnego przektadnika pradowego
urzadzenia zdalnego.

Domysiny
0.005In

0.005In

0.005In

0.005In

Domysiny
1000A

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiardw
ICT Lokalne]

[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiaréw
[CT Lokalne]

[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiaréw
ICT Lokalne]

[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiardw
ICT Lokalne]

Sciezka menu
[Param Przkt
ICT Zdalne]

468

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Parametry polowe

‘ Parameter

Wtorne

X

Opis Zakres ustawieri

Warto$¢ nominalna pradu strony wtérnej przektadnikéw | 1A,
pradowych. 5A

To ustawienie jest zgodne z ustawieniem lokalnego
przekfadnika pradowego urzadzenia zdalnego.

WSKAZOWKA: to ustawienie powinno by¢ identyczne z
ustawieniem lokalnego przektadnika pradowego
urzadzenia zdalnego.

Domysiny
1A

Sciezka menu
[Param Przkt
ICT Zdalne]
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Parametry przektadnikdw napieciowych

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomyS$iny Sciezka menu

Pierwotne Warto$¢ nominalna napiecia strony pierwotne; 60 - 500000V 10000V [Param Przkt
przektadnikéw napigciowych. Warto$¢ miedzyfazowq NT]
podaje sie nawet, jesli obcigzenie jest potaczone w

® trojkat.

Wtdrne Warto$¢ nominalna napiecia strony wtornej 60.00 - 600.00V 100V [Param Przkt
przektadnikéw napigciowych. Warto$¢ miedzyfazowq

Co G NT]
podaje sie nawet, jesli obcigzenie jest potaczone w
® trojkat.
Wigczenie Ten parametr musi ustawiony w celu poprawnej Miedzyfazowe, Fazowe [Param Przkt
przektadnika :ELeg))retaql przypisanego kanatu pomiaru napiecia (Y Fazowe NT]

X

Pierwotne Ziemn  Warto$¢ znamionowa napiecia strony pierwotnej 60 - 500000V 10000V [Param Przkt
uzwojen przektadnika napieciowego jest brana pod

uwage tylko w przypadku bezpo$redniego pomiaru NT]
® napigcia sktadowej zerowej.
Wtdrne Ziemn Warto$¢ znamionowa napiecia strony wtornej uzwojen  35.00 - 600.00V 100V [Param Przkt
przektadnika napieciowego jest brana pod uwage tylko NT]
w przypadku bezpo$redniego pomiaru napigcia
@ szczatkowego.
Poziom Nap dla Poziom napiecia dla pomiaru czestotliwo$ci. 0.15-1.00Un 0.5Un [Param Przkt
Pom Czest
INastawy]
U Sync Czwarte wejscie pomiarowe karty pomiarowej napiecia L1, L12 [Param Przkt
mierzy napiecie, ktdre ma zosta¢ zsynchronizowane. L2 NT]
%
L12,
L23,
L31
Tryb-Utrata Synch | Wyzwolenie elementu funkcji delta phi (utrata jedna faza, dwie fazy [Param Przkt
synchronizmu), jesli zostanie przekroczony kat dwie fazy, NT]

przesuniecia napiecia (delta phi) tréch zmierzonych
® napig¢ (faza-ziemia lub faza-faza) v jednej faze, dwoch  trzy fazy
fazach lub wszystkich trzech fazach.
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Parametry polowe

nieczut.

X

panelu lub w oprogramowaniu bedzie wy$wietlana jako
zero, gdy spadnie ponizej progu nieczuto$ci. Parametr
ten nie ma wptywu na rejestratory.

‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domysiny Sciezka menu
MKM fazy Maksymalny moment kata: Kat pomiedzy pradem 0-360° 45° [Param Przkt
fazowym a napigciem odniesienia w przypadku Kierunek]
zwarcia. Kat ten jest potrzebny do okre$lenia detekci
® kierunku w przypadku zwarcia.
Ster kier obl 310 Opcje wykrywania kierunku 310 obl 3U0, 310 obl 3U0 [Param Przkt
310 obl lobl (310 IKierunek]
® mierz),
Podw,
IR Neg
310 mierz kier Opcje wykrywania kierunku 310 mierz 3UQ, 310 mierz 3U0 [Param Przkt
12,U2, IKierunek]
@ Podw
Zrodio 3U0 Elementy zabezpieczenia przed przetezeniem pradu | Mierzone, Mierzone [Param Przkt
doziemnego uyvzgledmajatgn parametrlprzy decyzjach Obliczone IKierunek]
dotyczacych kierunku. Nalezy sprawdzi¢, czy
® ustawienie tego parametru ma warto$¢ ,Measured”
(Mierzony) tylko wtedy, gdy napiecie zerowe jest
doprowadzane do czwartego wejécia pomiarowego
karty pomiarowej napigcia.
Kat Kierunku Maksymalny moment kata: Kat pomigdzy wielkoscig. | 0 - 360° 110° [Param Przkt
Doziemny mierzong a wielkoscig odniesienia w przypadku Kierunek]
zwarcia. Kat ten jest potrzebny do detekcji kierunku w
przypadku zwarcia doziemnego. WielkoSci pomiarowe
@ zaleza od sposobu okreslania kierunku.
Kor. kata ECT Precyzyjne dopasowanie kata pomiarowego -45 - 45° 0° [Param Przkt
przektadnika ziemnozwarciowego. Poprzez korekcje .
. - . , IKierunek]
kata mozna wyeliminowac btedy przektadnika.
Prog nieczut U Warto$¢ napie¢ sktadowych pokazana na panelu lub w 0.0 - 0.100Un 0.005Un [Param Urzadzenia
oprogramowaniu bedzie wy$wietlana jako zero, gdy e .
, o . o . ySw pomiarow
spadnie ponizej progu nieczuto$ci. Parametr ten nie ma
® wplywu na rejestratory. INapiecia]
3U0 mierz. prég Warto$¢ mierzonego napiecia zerowego pokazanana 0.0 - 0.100Un 0.005Un [Param Urzadzenia

/Wy$w pomiaréw

INapiecia]
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‘ Parameter

3U0 obl. prog
nieczut.

X

Prog nieczut U012

X

Opis Zakres ustawieri

Warto$¢ obliczonego napiecia zerowego pokazanana 0.0 - 0.100Un
panelu lub w oprogramowaniu bedzie wySwietlana jako

zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr

ten nie ma wptywu na rejestratory.

Warto$¢ sktadowych symetrycznych napiecia pokazana 0.0 - 0.100Un
na panelu lub w oprogramowaniu bedzie wy$wietlana

jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci.

Parametr ten nie ma wptywu na rejestratory.

Domysiny
0.005Un

0.005Un

Sciezka menu
[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiardw

INapiecia]

[Param Urzadzenia
/Wy$w pomiaréw

INapiecia]
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Parametry polowe transformatora

Transformator

Parametry wyboru funkcji urzadzenia w przypadku transformatora

‘ Parameter ‘ Opis Opcje Domy$iny Sciezka menu

Tryb Tryb okresla, czy transformator jest uzywany w  nie uzywaj, nie uzywaj [Wybér Modutow]
strefie zabezpieczenia. Wskazéwka! W -,
przypadku zastosowania rdznicowego linii uzy)
@ ustawienie urzadzenia lokalnego i zdalnego
musi by¢ jednakowe.

Parametry globalne zabezpieczenia transformatora

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
SN Moc znamionowa transformatora (MVA) 0.001 - 17.321MVA [Param Przkt
2000.000MVA
[Transformator]

&

U pierw Napiecie znamionowe strona pierwotna 60 - 500000V 10000V [Param Przkt
[Transformator]
&
U wtor Napiecie znamionowe strona wtérna 60 - 500000V 10000V [Param Przkt
[Transformator]
&
W1 Porada: Sktadowa zerowa bedzie pominieta aby Y, Y [Param Przkt
pp’chzenie/uziemie zgquiec blednyr'n. wy%aczen?om zabezpiegzenig . , Mransformator]
nie réznicowego. Jesli punkt gwiazdowy bedzie uziemiony
to sktadowa zgodna zerowa bedzie pominieta. Z,
YN,
@ ZN
W2 S Poradg: Sktadowa zerowa bgdzie pomiqieta al?y Y, y [Param Przkt
e e e iy & Tansorntn
to sktadowa zgodna zerowa bedzie pominigta Z,
yn,
@ zn
Przesunigcie Przesuniecie fazowe pomiedzy strong pierwotng a 0-11 0 [Param Przkt
fazowe wtdrng. Kat ten jest ustalony jako wspdtczynnik Mransformator]

(1,2,3...11) stanowigcy wielokrotno$¢ 30 stopni.

&
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Parametry polowe

‘ Parameter

Przetacznik
zaczepow

&

Strona pomiaru

&

Opis Zakres ustawieri

Przetacznik zaczepéw, przetacznik odnosi sie do strony -15 - 15%
pierwotnej (W1)

Okresla, jakie uzwojenie transformatora jest W1,
podtaczone do tego urzadzenia. Urzadzenia uzywajg W2
danych z tabliczki znamionowej transformatora, aby
automatycznie dostosowaé przetozenie i skojarzenie
uzwojen.

Domysiny
0%

W1

Sciezka menu
[Param Przkt

[Transformator]

[Param Przkt

[Transformator]
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Blokady

Urzadzenie zapewnia funkcje tymczasowego i trwatego blokowania catej funkcjonalnosci zabezpieczenia lub
pojedynczych cztonéw zabezpieczenia.

_ Nalezy doktadnie sprawdzié, czy nie zostaly zdefiniowane zadne blokady
nielogiczne badz zagrazajgce zyciu.

Nalezy uwazaé, aby przez nieostrozno$é nie dezaktywowaé funkcji
zabezpieczen, ktore powinny by¢ dostepne ze wzgledu na charakter
zabezpieczanego obiektu.

Trwata blokada

Wiagczanie i wytgczanie petnej funkcjonalnos$ci ochrony
W module ,Zabezpieczenie” peine zabezpieczenie urzgdzenia mozna wigczy¢ lub wytgczy¢. W tym celu nalezy
ustawi¢ parametr Funkcja na wartos¢ ,aktywna”lub ,nieaktywna”w module ,Zabezp”.

_ Zabezpieczenie jest aktywne tylko wtedy, gdy w module ,Zabezp” parametr
»Funkcja”= ,aktywna’, {j. jesli ,Funkcja” = ,nieaktywna”, zabezpieczenie nie
dziata. Wtedy urzadzenie nie moze zabezpieczaé¢ zadnych podzespotéw.

Wigczanie i wytgczanie modutow

Kazdy z modutdw mozna wtaczy¢ lub wytgczy¢ (na state). W tym celu w odpowiednim module nalezy ustawi¢
parametr ,Funkcja” na wartos¢ ,aktywna” lub ,nieaktywna”.

Aktywowanie i dezaktywowanie komendy wyzwolenia stopnia zabezpieczenia na state

W kazdym stopniu zabezpieczenia mozna trwale zablokowa¢ komende wyzwolenia do CB. W tym celu nalezy
ustawic¢ parametr ,Blo KomWyzw” na wartos¢ ,aktywna’.

Tymczasowa blokada
Tymczasowe blokowanie pethego zabezpieczenia urzgdzenia przez sygnat

W module ,Zabezp” petne zabezpieczenie urzadzenia mozna zablokowaé tymczasowo przez sygnat, pod
warunkiem, ze zewnetrzne blokowanie modutu jest dozwolone — ,ZewBlo Fk=aktywne”. Oprocz tego musi by¢
przypisany odpowiedni sygnat blokady z ,listy przypisan”. Modut pozostaje zablokowany przez czas, w ktérym
przypisany sygnat blokady jest aktywny.

_ Jesli modut .Zabezp” jest zablokowany, nie dziata cata funkcja zabezpieczenia.
Dopoki sygnat blokady pozostaje aktywny, urzadzenie nie zabezpiecza
zadnych podzespotéw.

Tymczasowe blokowanie catego modutu zabezpieczenia przez przypisanie wartoSci aktywna

B W celu ustanowienia tymczasowej blokady modutu zabezpieczenia parametr ,ZewBlo Fk” modutu nalezy
ustawic¢ na wartos$¢ ,aktywna’. Daje to nastepujgce uprawnienie: Ten modut moze by¢ zablokowany.

m W ogdlnych parametrach zabezpieczenia mozna dodatkowo wybrac sygnat z ,LISTY PRzYPISAN”. Blokada
staje sie aktywna jedynie wtedy, gdy przypisany sygnat jest aktywny.
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Blokady

Tymczasowe zablokowanie komendy wyzwolenia etapu zabezpieczenia przez aktywne przypisanie.

Komende wyzwolenia dowolnego modutu zabezpieczenia mozna zablokowaé z zewnatrz. W takim przypadku
termin ,z zewnatrz” nie znaczy tylko spoza urzgdzenia, ale takze spoza modutu. Nie tylko rzeczywiste sygnaty
zewnetrzne, takie jak stan wejscia dwustanowego, moga zostac uzyte jako sygnaty blokowania, ale mozna takze
wybrac¢ dowolny inny sygnat z listy przypisan.

m W celu ustanowienia tymczasowej blokady stopnia zabezpieczenia parametr ,ZewBlo KomWyzw Fk”
modutu nalezy ustawi¢ na warto$¢ ,.aktywna’. Daje to nastepujgce uprawnienie: Komenda wyzwolenia z
tego cztonu moze zosta¢ zablokowana.

E W ogolnych parametrach zabezpieczenia mozna dodatkowo wybrac sygnat z listy przypisan i przypisa¢ go
do parametru ,ZewBlo”. Jesli wybrany sygnat zostanie uaktywniony, zacznie obowigzywaé tymczasowe
blokowanie.
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Aktywowanie i dezaktywowanie komendy wyzwolenia modutu zabezpieczenia

Blokowanie wytaczen GeneralProt Y02

Nazwa = Wszystkie blokowalne moduty

Zab .
Blk KmdWyt

Nieaktywny
Aktywny Zab . Blk KmdWyt

v
A

L

Nazwa .
Blk KmdWyt
! Zab . ZewBlk KmdWyt @

Nieaktywny
Aktywny

Zab . ZewBlk KmdWyt-We

Zab .
ZewBlk KmdWyt

Nieprzypisane
1..n, lista przypisan

Zab .
ZewBlk KmdWyt Fkcj =

Nieaktywny
Nazwa.Blk KmdWyt @

Aktywny

Nazwa .
ZewBlk KmdWyt Fkcj

Nieaktywny
Aktywny

Nazwa.ZewBlk KmdWyt

=

Nazwa .
ZewBlk KmdWyt

Nieprzypisane
Nazwa.ZewBlk KmdWyt-We

1..n, lista przypisan
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Aktywowanie lub dezaktywowanie tymczasowego zablokowania funkcji zabezpieczen

Nastepujgcy schemat dotyczy wszystkich modutéw zabezpieczajgcych oprocz: elementéw zabezpieczajacych faze,

uziemienie i Q->&V<.

Blokowane

GeneralProt_Y03

Nazwa = Wszystkie blokowalne moduty

Czestotl. znajduje sie w zakresie znamionowym .(*)(**)

Odnosi sie do schematu: Zab
Zab. Aktywny

@ (Modut zabezpieczenia parametréw globalnych nie dezaktywowany lub zablokowany )

Nazwa . Aktywny @

Nazwa .
Funkcja

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
ZewBIlk Fkcj

Nieaktywny

2|

Aktywny

Nazwa . ZewBlk

Nazwa .
ZewBlk1

Nieprzypisane

Nazwa . ZewBlk1-We

1..n, lista przypisan

Nazwa .
ZewBlk2

Nieprzypisane

v
=

Nazwa . ZewBlk2-We

1..n, lista przypisan

(*) Wszystkie elementy zabezpieczajgce, ktére uzywajg zmierzonej wartosci harmonicznej lub sktadowej
podstawowej, zostang zablokowane, jesli czestotliwos¢ wyjdzie poza zakres znamionowy. Elementy, ktére uzywajg
wart. skut. (RMS), pozostang aktywne. Patrz rozdziat ,Szeroki zakres czestotliwosci”.

(**) Dotyczy to tylko urzadzen, ktore oferujg pomiar szerokiego zakresu czestotliwosci.
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Nastepujacy schemat dotyczy zabezpieczenia réznicowego prgdoéw fazowych oraz nieograniczonego

wysokoprgdowego zabezpieczenia roznicowego:

Blokowane

Id Y01

Nazwa = Id, IdH

Odbiér
0

z urzadzenia zdalnego

Interfejs komu nika-
cyjny dla zabecz-

pieczen
@ Nazwa . Aktywny (z urzadzenia zdalnego)
Q QOdnosi sie do schematu: Zab
1R
Zab . Czynne (z urzadzenia zdalnego)

Komunikacja OK

QOdnosi sie do schematu: Zab
Zab. Aktywny

(Modut zabezpieczenia parametréw globalnych nie
dezaktywowany lub zablokowany)

Nazwa .
Funkcja

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
ZewBlk Fkcj

Nieaktywny

Aktywny

2]

Nazwa .
ZewBIk1

Nieprzypisane

do urzadzenia zdalnego:
Nazwa . Aktywny

Nazwa . Aktywny@

Transmisja
i
do urzadzenia zdalnego

i

Interfejs komunikacyjny
dla zabeczpieczen

()

Nazwa . ZewBlk

Nazwa . ZewBlk1-We

1..n, lista przypisan

Nazwa .
ZewBIlk2

Nieprzypisane

v
A

Nazwa . ZewBlk2-We

1..n, lista przypisan

Nazwa .
ZewBlk Zwr Fkcj

Nieaktywny

Aktywny ’?I

Nazwa . ZewBlk Zwr

Nazwa .
ZewBlk Zwr

Nieprzypisane

Nazwa . ZewBlk Zwr-We

1..n, lista przypisan
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Nastepujacy schemat dotyczy zabezpieczenia Q->&V<:

Blokowane QU (**) QU_Y01

Czestotl. znajduje sie w zakresie znamionowym .(*)(**) &

QOdnosi sie do schematu: Zab
Zab. Aktywny
@ (Modut zabezpieczenia parametréw globalnych nie dezaktywowany lub zablokowany )

Qu. QU . Aktywny
Kontrola Obw. Pomiar. O 47

Nieaktywny
Aktywny &

12a =1

12b

38a

38b

QU .
Funkcja

Nieaktywny

Aktywny

QU .
ZewBlk Fkcj

Nieaktywny

QU . ZewBIk

7|

Aktywny

Qu.
ZewBlk1

Nieprzypisane

QU . ZewBlk1-We

1..n, lista przypisan

Qu.
ZewBlk2

Nieprzypisane

v
=

QU . ZewBIk2-We

1..n, lista przypisan

(*) Wszystkie elementy zabezpieczajgce, ktére uzywajg zmierzonej wartosci harmonicznej lub sktadowej
podstawowej, zostang zablokowane, jesli czestotliwos¢ wyjdzie poza zakres znamionowy. Elementy, ktére uzywajg
wart. skut. (RMS), pozostang aktywne. Patrz rozdziat ,Szeroki zakres czestotliwosci”.

(**) Dotyczy to tylko urzadzen, ktore oferujg pomiar szerokiego zakresu czestotliwosci.
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Funkcje zabezpieczeh pradowych nie tylko nie mogg zosta¢ zablokowane na state (,Funkcja = nieaktywna”) ani
tymczasowo za pomocg sygnatu blokowania z ,listy przypisan”, ale takze za pomoca ,blokowania w tyt’.

Nastepujgcy schemat dotyczy modutéw pradu fazowego:

Blokowane (**)

Pdoc_Y01

Nazwa = I[1]...[n]

Czestotl. znajduje sie w zakresie znamionowym .(*)(**)

Odnosi sie do schematu: Zab
Zab. Aktywny

@ (Modut zabezpieczenia parametréw globalnych nie dezaktywowany lub zablokowany )

Nazwa .
Funkcja Ogranicz Napigec

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
Kontrola Obw. Pomiar.

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
Funkcja

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
ZewBlk Fkcj

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
ZewBlk1

Nieprzypisane

1..n, lista przypisan

7]

Nazwa . Aktywny @

Nazwa . ZewBlk

Nazwa . ZewBlk1-We

Nazwa .
ZewBlk2

Nieprzypisane

1..n, lista przypisan

Nazwa . ZewBlk2-We

Nazwa .
ZewBlk Zwr Fkcj

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
ZewBlk Zwr

Nieprzypisane

1..n, lista przypisan

Nazwa . ZewBIk Zwr

Nazwa . ZewBlk Zwr-We

(*) Wszystkie elementy zabezpieczajgce, ktére uzywajg zmierzonej wartosci harmonicznej lub sktadowej
podstawowej, zostang zablokowane, jesli czestotliwos¢ wyjdzie poza zakres znamionowy. Elementy, ktére uzywajg

wart. skut. (RMS), pozostang aktywne. Patrz rozdziat ,Szeroki zakres czestotliwosci”.

(**) Dotyczy to tylko urzadzen, ktore oferujg pomiar szerokiego zakresu czestotliwosci.
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Funkcje zabezpieczenh pradu doziemnego nie tylko nie mogg zosta¢ zablokowane na state (,Funkcja = nieaktywna”)
ani tymczasowo za pomoca sygnatu blokowania z listy przypisan, ale takze za pomoca ,blokowania w tyt’.

Nastepujgcy schemat dotyczy modutéw ziemnozwarciowych:

Blokowane (**)

Edoc_Y01

Nazwa = 310[1]...[n]

Czestotl. znajduje sie w zakresie znamionowym .(*)(**)

Odnosi sie do schematu: Zab
Zab. Aktywny

@ (Modut zabezpieczenia parametréw globalnych nie dezaktywowany lub zablokowany )

Nazwa .
Blk 3U0

- &
Nieaktywny
Aktywny

Nazwa .
3U0 wybér

Mierzone
Obliczone

Nazwa .
Kontrola Obw. Pomiar.

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
Funkcja

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
ZewBlk Fkcj

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa . Aktywny @

Nazwa . ZewBlk

Nazwa .
ZewBlk1

Nieprzypisane

1..n, lista przypisan

Nazwa . ZewBlk1-We

Nazwa .
ZewBlk2

Nieprzypisane

1..n, lista przypisan

v
-

Nazwa . ZewBlk2-We

Nazwa .
ZewBlk Zwr Fkcj

Nieaktywny

Aktywny

Nazwa .
ZewBlk Zwr

Nieprzypisane

1..n, lista przypisan

Nazwa . ZewBIk Zwr

Nazwa . ZewBlk Zwr-We

(*) Wszystkie elementy zabezpieczajgce, ktére uzywajg zmierzonej wartosci harmonicznej lub sktadowej
podstawowej, zostang zablokowane, jesli czestotliwos¢ wyjdzie poza zakres znamionowy. Elementy, ktére uzywajg

wart. skut. (RMS), pozostang aktywne. Patrz rozdziat ,Szeroki zakres czestotliwosci”.

(**) Dotyczy to tylko urzadzen, ktore oferujg pomiar szerokiego zakresu czestotliwosci.
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Modut: Zabezpieczenie (Zabezp)

Modut: Zabezpieczenie (Zabezp)
Zab

Modut . Zabezpieczenie” stanowi zewnetrzng strukture dla innych modutdow zabezpieczen, tzn. wszystkie moduty
zabezpieczen sg zawarte w module ,Zabezpieczenie’.

_ Jesli w module ,Zabezpieczenie” parametr ,Funkcja” ma ustawiong warto$é
»hieaktywna” lub modut jest zablokowany, nie dziata zadna funkcja

zabezpieczen urzgdzenia.

Zabezpieczenie nieaktywne

Jesli nadrzedny modut Zabezpieczenie zostat trwale dezaktywowany lub wystgpita jego tymczasowa blokada, a
przypisany sygnat blokady jest ciagle aktywny, to funkcjonalno$¢ catego urzadzenia (zabezpieczenia) jest zerowa.
W takim przypadku funkcja zabezpieczenia jest ,nieaktywna”.

Zabezpieczenie aktywne
Jesli nadrzedny modut Zabezpieczenie zostat aktywowany oraz nie zostata aktywowana blokada tego modutu lub
przypisany sygnat blokady jest w danym momencie nieaktywny, to modut Zabezpieczenie jest aktywny.

Blokowanie wszystkich elementéw zabezpieczen na state

W celu zezwolenia (zasada dziatania) na blokowanie catego systemu zabezpieczen nalezy wywota¢ menu
[Zabezpieczenie/Para/Globalne para zabezp/Zabezp]:

B UstawiC parametr Funkcja = nieaktywna.

Blokowanie wszystkich elementéw zabezpieczen tymczasowo

W celu zezwolenia (zasada dziatania) na blokowanie catego systemu zabezpieczen nalezy wywotaé menu
[Zabezpieczenie/Para/Globalne para zabezp/Zabezp]:

B Ustawic parametr ZewBlo Fk = aktywne.
m Wybra¢ przypisanie dla parametru ZewBlo1 i

m Opcjonalnie wybrac¢ przypisanie dla parametru ZewBloZ2.

Jesli jeden z sygnatow osiggnie wartos¢ logiczng prawda, wowczas cate zabezpieczenie zostanie zablokowane na
tak dtugo, dopoki bedzie utrzymywat te wartosé.
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Modut: Zabezpieczenie (Zabezp)

Blokowanie wszystkich komend wyzwolenia na state

W celu zezwolenia (zasada dziatania) na blokowanie catego systemu zabezpieczen nalezy wywotaé menu
[Zabezpieczenie/Para/Globalne para zabezp/Zabezp]:

m Ustawic¢ parametr Blo KomWyzw = nieaktywne.

Blokowanie wszystkich komend wyzwolenia tymczasowo

W celu zezwolenia (zasada dziatania) na blokowanie catego systemu zabezpieczen nalezy wywota¢ menu
[Zabezpieczenie/Para/Globalne para zabezp/Zabezp]:

B Ustawic parametr ZewBlo KomWyzw Fk = aktywne.

m Wybra¢ przypisanie dla parametru ZewBlo KomWyzw. Jesli to przypisanie osiggnie wartos¢ prawda logiczna,
wszystkie komendy wyzwolenia zostang tymczasowo zablokowane.
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Modut: Zabezpieczenie (Zabezp)

Zab - Aktywny GeneralProt_Y04

W tym momencie zadna nastawa nie zostata zmieniona (za wyjatkiem
ustawionych nastaw)

Zab . Czynne

Wartosci mierzone: OK —
Transmisja

il

do urzgdzenia zdalnego

i

Interfejs komu nikacyjny
dla zabeczpieczen

& do urzadzenia zdalnego: Zab . Czynne
Komunikacja OK IJ 1R

Zab .

Funkcja &
Nieaktywny Zab . Aktywn
(1)

L ]

Aktywny

Nazwa .
ZewBIk Fkcj

Nieaktywny

Aktywny Zab . ZewBlk

L ]

Zab .
ZewBlk1

Nieprzypisane

1..n, lista przypisan
I—zl

Zab . ZewBIk1-We

Zab .
ZewBlk?2

Nieprzypisane

Zab . ZewBlk2-We

1..n, lista przypisan
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Alarmy ogdlne i wyzwolenia ogélne

Kazdy element zabezpieczenia generuje wtasne sygnaty alarmu i wyzwolenia. Wszystkie alarmy i decyzje o
wyzwoleniu sg przekazywane do modutu gtbwnego Zabezp.

Jesli element zabezpieczenia ulegnie pobudzeniu lub zostanie podjeta decyzja o wyzwoleniu, nastgpi
wygenerowanie dwodch sygnatow:

1. Modut lub stopien zabezpieczenia generuje alarm, np. ,I[1].ALARM” lub I[1].WYzWOLENIE”.
2. Nadrzedny modut ,Zabezp” zbiera/sumuje sygnatly i generuje sygnat alarmu lub wyzwolenia (,ALARM ZABEZP”
LuB ,Wyzw zABEZP").

Kolejne przyktady: ALARM zABEzP L1 to sygnat zbiorczy (potaczony operatorem logicznym LUB) dla wszystkich

alarméw wygenerowanych przez dowolne elementy zabezpieczen zwigzane z fazg L1.

Wyzw zaBezP L1 to sygnat zbiorczy (potgczony operatorem logicznym LUB) dla wszystkich wyzwolen
wygenerowanych przez dowolne elementy zabezpieczeh zwigzane z fazg L1.

ALARM zABEZP jest zbiorczym sygnatem alarmu (potaczenie operatorami logicznymi LUB) ze wszystkich elementow
zabezpieczen. Wyzw zaBezp jest zbiorczym sygnatem alarmu (potgczenie operatorami logicznymi LUB) ze

wszystkich elementow zabezpieczenh.

Komendy wyzwolenia elementéw zabezpieczen nalezy przypisa¢ w menedzerze wytacznika Menedzer wytgcznika.
Do wylgcznika sg wysytane wytgcznie decyzje dotyczgce wyzwolenia przypisane w Menedzerze wylgcznika.

_ Uwaga: Komendy wyzwolenia, ktére nie sg przypisane w menedzerze
wylacznika, nie sg przesytane do wylgcznika.

Menedzer wytacznika wysyta komendy wyzwolenia do wytgcznika.

W menedzerze wytacznika nalezy przypisaé wszystkie komendy wyzwolenia,
ktére majg przetaczaé wylgcznik.
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Modut: Zabezpieczenie (Zabezp)

Komendy bezposrednie modutu zabezpieczenia

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomySiny Sciezka menu

Kasuj liczbg zwar¢ i Kasowanie liczby zwar€ i liczby zwaré w sieci. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
liczbe zwar¢ w sieci Aktywny IResef]

Parametry globalne zabezpieczenia modutu zabezpieczenia

‘ Parameter ‘ Opis Zakres ustawieri DomyS$iny Sciezka menu

Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcii. Nieaktywny, Aktywny [Param Zab

Aktywny [Param Globalne

@ [Zab]

ZewBIk Fkcj Aktywacja (zezwolenie) zewnetrznego blokowania Nieaktywny, Nieaktywny [Param Zab
gIobaInygh parametréw zabezpieczeniowych Aktywny /Param Globalne
urzadzenia.

@ [Zab]

ZewBIk1 Jezeli zewnetrzne blokowanie tego modutu jest 1..n, lista przypisan  -.- [Param Zab
aktywne (;ezwolono) to funkqonalnosg globalnych /Param Globalne
parametrow zabezpieczeniowych bedzie blokowana,

@ jesli stan przypisanego sygnatu bedzie prawda. [Zab]

ZewBlk2 Jezeli zewnetrzne blokowanie tego modutu jest 1..n, lista przypisan | -.- [Param Zab
aktywne (;ezwolono) to funkqonalnosq globalnych /Param Globalne
parametréw zabezpieczeniowych bedzie blokowana,

@ jesli stan przypisanego sygnatu bedzie prawda. /Zab]

Blk KmdWiyt State blokowanie komendy wytacz catego Nieaktywny, Nieaktywny [Param Zab
zabezpieczenia. Aktywny [Param Globalne

@ 1Zab)

ZewBlk KmdWyt Aktywuj (zezwalaj) na zewngtrzne blokowanie komendy | Nieaktywny, Nieaktywny [Param Zab

Fkj wytacz dla catego zabezpieczenia. Aktywny /Param Globalne

[Zab]

ZewBlk KmdWyt Jesdli zewnetrzne blokowanie komendy wytacz jest 1..n, lista przypisan | -.- [Param Zab

uaktywnione (aktywowane) to komenda wytacz dla
. : o [Param Globalne
catego przekaznika bedzie blokowana jesli stan

@ przypisanego sygnatu bedzie prawda. /Zab]
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Modut: Zabezpieczenie (Zabezp)

Stany wejs¢ modutu zabezpieczenia

Name Opis Przypisanie przez

ZewBlk1-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1 [Param Zab
[Param Globalne
1Zab]

ZewBlk2-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2 [Param Zab
[Param Globalne
[Zab]

ZewBlk KmdWyt-We  Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy [Param Zab

wylacz. [Param Globalne

[Zab]

Sygnaty modutu zabezpieczenia (stany wyjs¢)

‘ Signal

Czynne

Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWiyt
ZewBlk KmdWyt
Pobudzenie L1
Pobudzenie L2
Pobudzenie L3
Pobudzenie E
Pobudzenie
Wytacz L1

Wylacz L2

Whytacz L3

Wytacz E

Wylacz

Kasuj liczbe zwaré i liczbe zwaré w sieci
Nadpr w Przod
Nadpr w Tyt

Nadpr Kier Niemoz
310 obl w przod

310 obl w tyt

310 obl kier niemoz|
310 mierz w przod
310 mierz w tyt

310 mierz kier niemozl

‘ Opis

Sygnat: Zabezpieczenie funkcjonuje.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wylacz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wylacz.
Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie fazy E.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wylacz faza L1.

Sygnat: Wytacz faza L2.

Sygnat: Wylacz faza L3.

Sygnat: Wytacz od zwarcia doziemnego.

Sygnat: Ogdlne wytacz.

Sygnat: kasowanie liczby zwar¢ i liczby zwar¢ w sieci.
Sygnat: Blad, prad fazowy kierunek w przéd.
Sygnat: Biad, prad fazowy kierunek w tyt.

Sygnat: Biad fazy - brak napiecia odniesienia, okreslenie kierunku niemozliwe.

Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), do przodu

Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), kierunek odwrotny

Sygnat: Zwarcie doziemne (obliczone), okreslenie kierunku niemozliwe

(

(
Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), do przodu
Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), kierunek odwrotny
(

Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), okre$lenie kierunku niemozliwe
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Modut: Zabezpieczenie (Zabezp)

Signal Opis
Zdalne dostepne Sygnat: zabezpieczenie urzadzenia zdalnego jest dostepne

Warto$ci modutu zabezpieczenia

‘ Parameter ‘ Opis
Nr Zwarcia Numer zwarcia
Liczba zwar¢ w sieci Liczba usterek w sieci: zwarcie w sieci moze wywotac kilka usterek prowadzacych do

przerwania i samoczynnego ponownego zatgczenia. Kazdy z tych bledéw zostaje oznaczony
kolejnym numerem usterki. W takim wypadku numer usterek w sieci pozostaje bez zmian.

Wyzwolenie Pierwszy powdd wyzwolenia ktory jest taki sam jak w rejestrze btedow: Zajrzyj do
dokumentacji SCADA dla uzyskania kodu (rozdziat Powodd wyzwolenia). Zajrzyj do instrukcii
obstugi (rozdziat Rejestrator zwaré) po dodatkowe informacije.
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Rozdzielnica/wytgcznik — menedzer

Rozdzielnica/wytacznik — menedzer

_ OSTRZEZENIE: Niewtasciwa konfiguracja rozdzielnicy moze spowodowaé

$mieré lub powazne obrazenia. Taka sytuacja moze wystgpi¢ podczas
otwierania odtgcznika pod obcigzeniem lub w przypadku przetgczenia ztacza
masowego ha podzespoty uktadu pod napieciem.

Oprécz funkcji ochronnych przekazniki zabezpieczajgce bedg w coraz wiekszym stopniu odpowiadaé za sterowanie
rozdzielnica, np. wytacznikami, roztgcznikami obcigzenia, odtgcznikami i ztgczami masowymi.

Prawidtowa konfiguracja wszystkich rozdzielnic jest koniecznym warunkiem wstepnym prawidtowego dziatania
urzgdzenia zabezpieczajgcego. Powyzsze stwierdzenie jest prawdziwe rowniez wtedy, gdy rozdzielnice nie sg
sterowane, a jedynie kontrolowane.
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Rozdzielnica/wytgcznik — menedzer

Schemat jednokreskowy

Uzytkownik moze utworzy¢ i zmodyfikowaé schemat jednokreskowy (strony) za pomoca Edytora stron.
Schematy jednokreskowe (strony sterowania) muszg zostaé¢ wczytane do urzgdzenia zabezpieczajgcego za
pomocg programu Smart view.

Szczegotowe informacje na temat tworzenie, modyfikacji i wczytywania schematéw jednokreskowych (stron
sterowania) mozna znalez¢ w podreczniku ,Page_Editor_uk.pdf’ lub skontaktowac sie z pomocg techniczna.

Schemat jednokreskowy zawiera opis graficzny rozdzielnicy, jej oznaczenie (nazwe), jak rowniez funkcje
(zabezpieczenie przed zwarciem lub jego brak itp.). W oprogramowaniu urzadzen sg wyswietlane oznaczenia
aparatéw rozdzielczych (np. QA1, QA2 zamiast SG[x]) przyjete na podstawie schematu jednokreskowego (pliku
konfiguracji).

Plik konfiguracji zawiera schemat jednokreskowy i wtasciwosci rozdzielnicy. Wiasciwos$ci rozdzielnicy i schemat
jednokreskowy sg powigzane za posrednictwem pliku konfiguraciji.

WSK AZOWK A Domysine ustawienia rozdzielnic zalezg od uzytego schematu jednokreskowego.

Przedstawione warto$ci domysine odpowiadajg schematowi jednokreskowemu z dwoma
wytacznikami oraz przetgcznikom izolacyjnym.
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Rozdzielnica/wytgcznik — menedzer

Po wczytaniu schematu jednokreskowego konieczne bedzie skonfigurowanie kazdej pojedynczej rozdzielnicy. W
ponizszej tabeli przedstawiono wymagane konfiguracje w zaleznos$ci od typu rozdzielnicy.

Do ustawienia w menu:

Typ rozdzielnicy

> >
=4 =,
= > == o o —~ =
[Sterowanie/RO/Oznacze | x > x € e & c %’Ef % c x> x €
q q a 'E: 'EN o: om »n S wt\: ] — ]
nie rozdzielnicy] NS NS N O N 3 Y © 3 5 C 53
o3 09 =3 =0 €3 g9 o = o9
© O © X 0 = o © O «
>3 >3 N2 NS NS NS 82 33
; 3 ; © %& % © %& % © o n o ©
£ £ IS N NE <
o o
(14 14
Przypisanie wskaznikéw
potozenia X X X X X X X X
(wejscia dwustanowe)
Przypisanie komend
L . X - X - X - X -
(wyjscia przekaznikowe)
Ustawianie timeréw
X X X X X X X X
kontrolnych
Blokady X - X - X - X -
Menedzer wyzwalania
(przypisanie komend X X - - - - - -
wyzwolenia)
Opcjonalne: Przetaczanie «
synchroniczne
Opcjonalne: « « « «
Pol_z_WL/WYL
Opcjonalne: SGW X X X X X X X X
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Rozdzielnica/wytgcznik — menedzer

Uwagi na temat rozdzielnic specjalnych

Poftaczenie odfacznika i uziemnika
Local

BE1

1—"'

GEL
A1
I T R N

Ta rozdzielnica jest potgczeniem odtgcznika i uziemnika. Ten tacznik przetgcza sie miedzy , pofoZeniem wigczenia ”
(np. szyng zbiorczg) a ,pofoZeniem uziemienia’.

: Pozycja Uziemienie w kombinacji rozdzielnic ,,Odtgcznik i uziemienie” jest wyswietlana
WSKAZOWKA yel )
_ jako CB POS OFF w dokumentacji SCADA (mapy rejestru).

Odfgcznik tréjpozycyjny

Local

BE1

l__"I
|
BBl ac1
GAL
L4 JHode |26 ] b

,0dgcznik trojpozycyjny” obejmuje funkcje dwoch aparatéow rozdzielczych. Jedna rozdzielnica odpowiada
odtgcznikowi z ,Odtgcznik trojpozycyjny”, a druga — uziemnikowi.

Na schemacie jednokreskowym jest wskazana biezgca pozycja ,,odtgcznika trojpozycyjnego”. Rozdzielenie na dwa
aparaty rozdzielcze zapobiega przypadkowemu bezposredniemu przetgczeniu z potozenia ,WL” przez potozenie
-WYL” do potozenia ,UZIEMIENIE”. Z punktu widzenia bezpieczenstwa istniejg dwie roztgczne pozycje odtacznika
,Odlgczenie” i ,UZIEMIENIE”.

Dzieki tej separacji mozna ustawi¢ nadzor indywidualny i zegary przetaczania dla strony uziemienia i izolacyjne;.
Oprécz tego mozna ustawi¢ indywidualne blokady i nazwy urzadzeh (oznaczenia) dla strony uziemienia i
izolacyjnej.

WSK AZOWK A Nadzér wykonywania polecen wy$le nastepujacy komunikat w przypadku préby
przetgczenia z pozycji uziemienia (bezposrednio) do pozycji izolatora i odwrotnie:

NWP KierPrzetgcz

' Pozycja Uziemienie w kombinaciji rozdzielnic Odtacznik i uziemienie jest wyswietlana
WSKAZOWKA
jako CB POS OFF w dokumentacji SCADA (mapy rejestru).
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Wytacznik wysuwny (wyciggany)

Local

BE1

QAL -
BDE1

— I-".-.:N:—I —

Wozek wytgcznika wysuwnego musi by¢ zarzadzany jako odrebna rozdzielnica. Nie ma statego potgczenia
pomiedzy wytgcznikiem a wozkiem. Blokada musi by¢ ustawiona przez uzytkownika, poniewaz nie wolno wysung¢
wytacznika, dopoki jest w pozycji zamknietej. Wytgcznik mozna przetacza¢ w pozycji wycofanej i niewycofane;.

Sygnaty wtyczki uktadu sterowania (niskie napiecie) musza by¢ podigczone i skonfigurowane w urzadzeniu
zabezpieczajgcym.

Kontrola (nadzér) zostanie ustawiona na Usuniete, gdy wtyczka obwodu sterowania zostanie usunieta
(pociaggnieta).

Wytacznik zostanie ustawiony w potozeniu ,CB WYL” tak dtugo, jak dtugo sygnat ,Wymont_" bedzie aktywny.

WSKAZOWKA Nie jest mozliwe manipulowanie sygnatami pozycji wysunietego (usunigtego)
wytacznika.

Local

BB1
el

A1
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Konfiguracja rozdzielnicy

Okablowanie

Najpierw nalezy potaczy¢ wskazniki potozenia rozdzielnicy z wejsciami dwustanowymi urzgdzenia
zabezpieczajgcego.

Podtaczenie jednego ze wskaznikow potozenia (styk Pom_Wt lub Pom_WYL ) jest konieczne. Zalecane jest
réwniez podigczenie styku Pom_WYL.

Nastepnie nalezy potaczy¢ wyjscia komend (wyjscia przekaznikéw) z rozdzielnica.

WSKAZOWKA Nalezy zwroci¢ uwage na nastepujgcg opcje: W ustawieniach ogéinych wytgcznika

mozna ustawi¢ wystanie komend WL/WYL dotyczacych elementu zabezpieczajacego do
tych samych przekaznikéw wyjsciowych, do ktérych sg wysylane inne komendy
sterujgce.

Jesli komendy sg wysytane do innych przekaznikdéw wyjsciowych, ilo§¢ okablowania
ulegnie zwigkszeniu.

Przypisywanie wskaznikéw potozenia

Wskazanie potozenia jest wymagane przez urzgdzenie w celu uzyskania (oceny) danych o biezgcym
stanie/potozeniu wytacznika. Wskazniki pofozenia rozdzielnicy sg widoczne na ekranie urzgdzen. Kazda zmiana
potozenia rozdzielnicy powoduje zmiane odpowiadajgcego jej symbolu.

WSKAZOWKA Na potrzeby wykrywania potozenia rozdzielnicy zalecane sg zawsze dwa osobne styki
pomocnicze! Jesli zostanie uzyty tylko jeden styk pomocniczy, nie zostang wykryte
potozenia posrednie ani zaki6cone.

Ograniczona kontrola przejscia (czas migdzy wydaniem komendy a wskazaniem
zwrotnym potozenia rozdzielnicy) jest rbwniez mozliwa za pomoca jednego styku
pomocniczego.

Przypisania wskaznikéw potozenia nalezy ustawia¢ w menu [Sterowanie/SG/SG [X] ].
Wykrywanie potozenia rozdzielnicy za pomocg dwdch stykow pomocniczych Pom_WE i Pom_WY%t (zalecane!)

Aby umozliwi¢ wykrywanie potozen, rozdzielnice sg dostarczane ze stykami pomocniczymi (Pom_WkL i Pom_WYL).
Zaleca sie, aby do wykrywania potozen posrednich i zakliéconych uzywac obu stykow.

Urzadzenie zabezpieczajace stale kontroluje stan wej$¢ ,Pom_Wkt-/” oraz ,Pom_WY¢L-I".

Poprawnos¢ tych sygnatow jest sprawdzana na podstawie funkcji sprawdzania poprawnoséci zegaréw kontrolnych
»,Czas na ZAtACZ  oraz ,Czas na WYLACZ". Dzieki temu potozenie rozdzielnicy zostanie wykryte za pomocg
nastepujacych sygnatow (przyktady):

Poz_WL,

Poz_WYL,

Poz przet,

Poz zaklt,

Poz (stan =0, 1, 2 lub 3)
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Kontrola komendy Wt

Kiedy zostanie zainicjowana komenda Wk, zostanie uruchomiony zegar ,Czas na ZAtACZ’. Podczas pracy zegara
parametr ,Poz PRzer” bedzie miat wartos¢ logiczng prawda. Jesli przed zakonczeniem odmierzania czasu przez
zegar komenda zostanie wykonana i zostanie zwrécony prawidiowy status, parametr ,Poz_Wt” bedzie miat wartosé
logiczng prawda. W przeciwnym razie, jesli uptynie limit czasu zegara, parametr ,Poz zakt” bedzie miat wartos¢

logiczng prawda.

Kontrola komendy WYt

Kiedy zostanie zainicjowana komenda WYL, zostanie uruchomiony zegar ,Czas na WYtACZ". Podczas pracy
zegara parametr ,Poz PRzer” bedzie miat warto$¢ logiczng prawda. Jesli przed zakonczeniem odmierzania czasu
przez zegar komenda zostanie wykonana i zostanie zwrdcony prawidtowy status, parametr ,Poz_WYL” bedzie miat
wartos¢ logiczng prawda. W przeciwnym razie, jesli uptynie limit czasu zegara, parametr ,Poz zakt” bedzie miat

warto$c¢ logiczng prawda.

W ponizszef tabeli pokazano sposob sprawdzania poprawnosci pofozen rozdzielnicy:

Stany wejs¢ dwustanowych

Sprawdzone pofoZzenia wylgcznika

Pom_Wkt-I Pom_WY¢t-I Poz_Wt Poz_ WYt Poz przet Poz zakt Poz
stan

0 0 0 0 1 0 0

(podczas pracy  (podczas pracy Pos$redni
zegara ruchu) zegara ruchu)

1 1 0 0 1 0 0

(podczas pracy  (podczas pracy Posredni
zegara ruchu) zegara ruchu)

0 1 0 1 0 0 1

WYL.

1 0 1 0 0 0 2

WE.

0 0 0 0 0 1 3
(czas zegara (czas zegara Zaktécony
ruchu uptynat) ruchu uptynat)

1 1 0 0 0 1 3
(czas zegara (czas zegara Zaktocony
ruchu uptynat) ruchu uptynat)
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Wskazanie pojedynczego potoZenia Pom_WE lub Pom WYt
Jesli zostanie uzyty wskaznik jednego bieguna, parametr S| PosZesTykWsk bedzie miat wartos¢ logiczng prawda.

Kontrola czasu ruchu dziata tylko w jednym kierunku. Jesli do urzadzenia jest dostarczany sygnat Pom_WYL,
mozna kontrolowa¢ wytgcznie komende WYL, jesli natomiast do urzadzenia jest dostarczany sygnat Pom_Wk,
mozna kontrolowac wytgcznie komende Wkt.

Wskazanie pojedynczego potozenia Pom_WE

Jesli na potrzeby wskazania statusu komendy Wt jest uzywany jedynie sygnat Pom_WL, komenda przetgczenia
spowoduje réwniez uruchomienie timera ruchu, a wskaznik potozenia w tym czasie bedzie na pozycji POSREDNI.
Kiedy rozdzielnica osiggnie potozenie korncowe wskazane przez sygnaty Poz Wt oraz NWP pomysl przed
uptynieciem czasu ruchu, sygnat Poz przet przestanie wystepowac.

Jesli czas ruchu uptynie przed osiggnieciem przez rozdzielnice potozenia koncowego, oznacza to, ze operacja
przetaczania nie zakonczyta sie pomysinie i wskazanie potozenia ulegnie zmianie na Poz zakl, a sygnat Poz przet
przestanie wystepowac. Po uptynieciu czasu ruchu zostanie wigczony czas zatrzymania (o ile zostat ustawiony).
Podczas tego okresu wskaznik potozenia bedzie réowniez wskazywaé stan POSREDNI. Po uptywie czasu
zatrzymania wskaznik potozenia ulegnie zmianie na Poz WHk.

W ponizszej tabeli pokazano sposob sprawdzania poprawnosci pofoZzen wyftgcznikow na postawie styku Pom_WE.:

‘ Stany wejs¢ dwustanowych ‘ Sprawdzone pofoZenia wylgcznika
Pom_WE-I Pom_WY¢L-I Poz_ Wt Poz_ WYt Poz przet Poz zakt Poz
slan
0 Niepodtgczone 0 0 1 0 0

(podczas pracy = (podczas pracy Posredni
zegara Czas na | zegara Czas na

ZALACZ) ZALACZ)
0 Niepodtgczone 0 1 0 0 1
WYL,
1 Niepodtgczone 1 0 0 0 | 2
WE.

Jesli do styku ,Pom_Wt” nie przypisano wejscia dwustanowego, wskaznik potozenia bedzie miat wartos¢ 3
(zaktocony).
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Wskazanie pojedynczego potoZenia Pom_WY%

Jesli do monitorowania komendy WYL jest uzywany jedynie sygnat Pom_WYL, komenda przetgczenia spowoduje
uruchomienie timera ruchu. Wskaznik potozenia bedzie na pozycji POSREDNI. Gdy rozdzielnica osiggnie potozenie
koncowe przed uptywem czasu timera ruchu, zostanie wskazana opcja ,NWP Pomysiny”. W tym samym czasie
przestanie wystepowac sygnat ,Potoz Nieokr”.

Jesli czas ruchu uptynat przed osiggnieciem przez aparat rozdzielczy potozenia wytaczenia, oznacza to, ze
operacja przetgczania nie zakonczyta sie pomysinie i wskazanie potozenia zmieni sie na ,Poz zakt’, a sygnat ,,Potoz
Nieokr” przestanie wystepowag.

Po uptynieciu czasu ruchu zostanie uruchomiony zegar zatrzymania (o ile zostat skonfigurowany). Gdy bedzie
uptywac czas tego zegara, wskazaniem bedzie ,Poz zak!”. Po uptywie czasu zatrzymania potozenie WYL aparatu
rozdzielczego wskaze sygnat ,Poz WYL".

W ponizszej tabeli pokazano sposob sprawdzania poprawnosci pofozen wytgcznikow na podstawie styku
Pom_WYL:

Stany wejs¢ dwustanowych Sprawdzone pofoZzenia wylgcznika
Pom_Wkt-I Pom_WY¢t-I Poz_Wt Poz_ WYt Poz przet Poz zakt Poz
stan
Niepodtgczone 0 0 0 1 0 0

(podczas pracy  (podczas pracy Pos$redni
zegara Czas na | zegara Czas na

WYLACZ) WYLACZ)
Niepodtgczone 1 0 1 0 0 | 1
WYL.
Niepodtgczone 0 1 0 0 0 2
WE.

Jesli do styku ,Pom_WYt”nie przypisano wejscia dwustanowego, wskaznik potozenia bedzie miat wartos¢ 3
(zaktécony).

Ustawianie czasow kontroli

Czasy kontroli poszczegdlnych rozdzielnic nalezy ustawi¢ w menu [Sterowanie/RO/RO [x]/Ustawienia ogdlne]. W
zaleznosci od typu rozdzielnicy moze okazac sie konieczne ustawienie kolejnych parametréw, jak np. czas
zatrzymania.

Blokady

Aby uniknaé¢ btednych operacji, konieczne jest natozenie blokad. Moze to odbywacé sie mechanicznie lub
elektrycznie.

W rozdzielnicach sterowalnych do obu kierunkow przetgczania (WEL/WYL) mozna przypisa¢ do trzech blokad. Te
blokady zapobiegajg przetgczaniu w danym kierunku.

Komenda zabezpieczajgca WYL i komenda ponownego zatgczenia modutu SPZ sg zawsze wykonywane bez
blokad. Jesli komenda zabezpieczajgca WYL nie powinna zosta¢ wydana, nalezy ustawi¢ osobng blokade.

Kolejne blokady mozna zatozy¢ za pomoca modutu logiki.
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Menedzer wyzwalania — przypisanie komend

Komendy wyzwolenia elementéw zabezpieczajacych muszg zostac przypisane do tych rozdzielnic, w ktérych
dostepna jest funkcja wigczania/wytgczania (wytgcznik). Dla kazdej rozdzielnicy obstugujgcej tworzenie
potaczenia/roztgczanie dostepny jest menedzer wytgczania.

W menedzerze wyzwalania wszystkie komendy wyzwolenia sg tgczone z uzyciem operatoréw logicznych LUB.
Rzeczywista komenda wytgczenia przekazana do rozdzielnicy jest wydawana wytgcznie przez menedzer
wyzwalania. Oznacza to, ze dziatanie rozdzielnicy wywotujg jedynie komendy wyzwolenia przypisane w menedzerze

wyzwalania. Oprécz tego uzytkownik moze ustawi¢ minimalny czas utrzymania komendy wyzwolenia w tym module
i zdefiniowaé, czy ma by¢ ona zablokowana, czy nie.

*%—
A A A A

> Potoz ZAt-We Polec WYL
> Potoz WYt-We Polec ZAL
» Wyt Gotowy-We § KmdWy}

> tacznik[x].Polec WYL1 g} ZAtL z Zabezp
> tacznik[x].Polec WYt2

» tacznik[x].Polec WYL3

Panel przedni

I[1].KmdWyt > Scada
1[2]. Kmd Wyt ) —Automatyezne ponowne—
- € : )
38 zalagczenie Polecenie
1[3]. KmdWyt o9 ————ZAMKNIECIA———
s9
=35
S * Dostepnos¢ zalezna od typu
g urzadzenia
N
o
g
®
5
V[1].KmdWyt 2
V[2]. KmdWyt - T ©
= QN)
83 s
V[3].KmdWyt 28 g
a ¥
> 8 g
Qo &
R 2
a
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Doktadna nazwa rozdzielnicy jest
zdefiniowana w pliku pojedynczej linii.

l

tacznik[x].Wytacz Wyt
Nazwa =Nazwa modutu przypis komendy wytaczen

Nazwa.KmdWyt 7]
Nazwa.KmdWyt .
tacznik[x] . Czas-KmdWyt|

Switchgear _Y01

. o I
t

Nazwa.KmdWyt

tacznik[x] . Wytacz Wyt @

15a

15a
Nazwa.KmdWyt

15a L

tacznik[x] . Podtrzymanie

Nieaktywny & S 1

Aktywny

Zerowanie (-panel) =1

A

Zerowanie (1..n, lista przypisan)

Zerowanie KmdWyt (Scada)

(Reczne polecenie przetagczenia) tacznik[x] .
>+ Liczba operacji

tacznik.Rst Licz KmdWyt
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Pol_z_WL/WYL

Jesli rozdzielnica ma by¢ otwierana lub zamykana przez sygnat zewnetrzny, uzytkownik moze przypisa¢ jeden
sygnat, ktéry wyzwoli komende WL, i jeden sygnat, ktéry wyzwoli komende WYL (np. wejscia dwustanowe lub
sygnaty wyjsciowe ukfadu logicznego). Komenda WYL ma priorytet. Komendy Wt sg wyzwalane zboczem, a
komendy WYL — poziomem.

Przetgczanie synchroniczne*
* = Dostepnos$¢ zalezy od typu zamoéwionego urzadzenia
Zanim rozdzielnica bedzie mogta potgczy¢ dwie sekcje sieci przesytowej, nalezy zapewnic ich synchronizacje.

W menu [Przetaczanie synchroniczne] parametr Synchronizm definiuje, ktdry sygnat wskazuje stan synchronizaciji.

Jesli stan synchronizacji ma by¢ wyznaczany przez wewnetrzny modut sprawdzania synchronizacji, konieczne jest
przypisanie sygnatu ,Sync. Gofowy do zamkniecia” (wysytanego przez ten modut sprawdzania synchronizac;ji).
Zamiast tego mozna przypisac wejscie dwustanowe lub wyjscie logiczne.

Ponadto w trybie synchronizacji Generator-sie¢ konieczne jest przypisanie zgdania synchronizmu w menu [Para
zabezp/Globalne para zabezp/Sync].

Jesli zostanie przypisany sygnat synchronizacji, komenda przetgczania zostanie wykonana dopiero wtedy, gdy
sygnat synchronizacji osiggnie wartos¢ logiczng ,prawda” w okresie maksymalnego czasu kontroli ,, -
MaksKontrSync”. Czas kontroli zacznie by¢ mierzony od momentu wydania komendy Wt.. Jesli nie zostanie
przypisany zaden sygnat synchronizacji, synchronizm zostanie wytgczony na state.
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AAAd

v

Potoz ZAt-We

v

Potoz WYL-We

Sygnat Gotéw do Zamknij

Y

Wyt Gotowy-We

v

Sys Zsynchr-We

tacznik

Polec WYL

Polec ZAL

KmdWyt

ZAt z Zabezp

Zad Synchr ZAt

Panel przedni

Scada

—Automatyezne-ponowne—*

zalgczenie Polecenie

———ZAMKNIECIA——

*

Gotéw do Zamknij

InicZamknWYL-We |-

Synchrocheck

*=* Dostgpnos$¢ zalezna od typu urzadzenia

**=* Dostepnos$¢ zalezna od typu urzadzenia

Uprawnienie przetgczenia

Wo1ISAS-101BIBUSS) BIP YounIBA\

W przypadku uprawnien przetgczania [Sterowanie/Ustawienia ogélne] mozliwe sg nastepujace ustawienia ogdlne:

BRAK: brak funkcji sterujgcej;

LOKALNE: sterowanie tylko za pomocg przyciskéw znajdujgcych sie na panelu;

ZDALNE: sterowanie tylko za pomocg systemu SCADA, wejs¢ dwustanowych lub sygnatow
wewnetrznych;

LOKALNE | ZDALNE: sterowanie za pomocg przyciskéw, systemu SCADA, wejs¢ dwustanowych lub sygnatéw
wewnetrznych.
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Przetgczanie bez blokowania

Na potrzeby testowe na czas uruchamiania i przeprowadzania operacji tymczasowych blokady mozna wylgczy¢.

_ OSTRZEZENIE: Przetaczanie bez blokad moze prowadzié do powaznych obrazef lub
Smierci!

W przypadku przetgczania bez blokad w menu [Sterowanie/Ustawienia ogolne] dostepne sg nastepujgce opcje:

B Przefgczanie bez blokad dla pojedynczej komendy,
m Trwate,

B Przefgczanie bez blokad przez konkretny czas,

[ |

Przetgczanie bez blokad wigczane przez przypisany sygnat.

Ustawiony czas przefgczania bez blokad ma zastosowanie rowniez w trybie pracy autonomiczne;.

Reczna zmiana potozenia rozdzielnicy
W przypadku uszkodzenia stykow wskazywania pofozenia (styki pomocnicze) lub uszkodzenia okablowania
wskazanie potozenia wynikajace z przypisanych sygnatéw mozna zmieni¢ (nadpisac) recznie, aby zachowac

zdolno$¢ do przetgczania danej rozdzielnicy. Zmienione recznie potozenie rozdzielnicy bedzie wskazywane na
wyswietlaczu za pomocg wykrzyknika ,!” obok symbolu rozdzielnicy.

_ OSTRZEZENIE: Reczna zmiana polozenia rozdzielnicy moze prowadzié do powaznych
obrazen lub $mierci!

Blokada podwdjnej pracy

Wszystkie komendy sterujgce wysytane do dowolnej rozdzielnicy muszg by¢ przetwarzane sekwencyjnie. Podczas
wykonywania komendy sterujgcej nie bedg obstugiwane zadne inne komendy.

Sterowanie kierunkiem przetgczania

Komendy przetgczania sg sprawdzane pod katem poprawnosci przed wykonaniem. Jesli rozdzielnica znajduje sie
juz w zgdanym potozeniu, komenda przetgczenia nie zostanie ponownie wydana. Otwartego wytacznika nie mozna
otworzy¢ ponownie. Powyzsza zasada ma zastosowanie rowniez w przypadku komend przetgczania wydanych na
panelu HMI lub za posrednictwem systemu SCADA.

System zapobiegajgcy pompowaniu

Po nacisnieciu przycisku komendy WL zostanie wystany tylko jeden impuls zatgczenia niezaleznie od tego, jak
dtugo przycisk pozostanie wcisniety. Rozdzielnica zostanie zamknieta tylko raz na komende zamkniecia.

Sterowanie
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Komendy bezposrednie uprawnien przetgczenia

‘ Parameter Opis Zakres ustawien  DomySlny Sciezka menu
Upraw Laczenia Uprawnienia taczenia Brak, Lokalne [Sterowanie
Lokalne, INastawy]
@ Zdalne,
Lokalne i zdalne
Brak Interl. DC dla Brak Interl. Nieaktywny, Nieaktywny [Sterowanie
Aktywny /Nastawy]
¥
Sygnaty uprawnien przetgczania
‘ Signal Opis
Lokalne Uprawnienie przetaczania: Lokalne
Zdalne Uprawnienie przetaczania: Zdalne
Brak Interl. Interlocking wytaczony
tacz. st. nieu. Minimum jeden tacznik w trybie przetgczania (Pozycja tacznika nie ustalona).
tacz. Zaktéc. Praca minimum jedego tacznika jest zaktocona.
Liczniki nadzoru wykonywania polecen
Parameter Opis
NWP Upraw Oper tacz Nadzér wykonywania polecen: polecenie taczenia nie zostato wykonane poniewaz jest brak
uprawnienia do taczenia.
NWP Podwdjna Oper Nadzér wykonywania polecen: liczba odrzuconych komend poniewaz drugie polecenie

taczenia jest w konflikcie z poleceniem oczekujgcym.

L. odrzuc. pol Liczba odrzuc. pol.
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Zuzycie rozdzielnicy

Funkcje dotyczace zuzycia rozdzielnicy
Suma zgromadzonych pragdow przerywanych.
Parametr ,Zuz Spowal Rozdz” moze wskazywac na poczatkowy etap wadliwego dziatania.

Przekaznik zabezpieczajgcy bedzie stale oblicza¢ parametr ,Zdol tgczen WYL’ Wartos¢ 100% oznacza, ze
przeprowadzenie konserwacji aparatu rozdzielczego jest teraz obowigzkowe.

Przekaznik zabezpieczajgcy podejmie decyzje o wigczeniu alarmu na podstawie wprowadzonej przez uzytkownika
krzywej.

Przekaznik bedzie monitorowac¢ czestotliwosé cykli przetgczen WE/WYL. Uzytkownik moze ustawié¢ wartosci
progowe maksymalnej dozwolonej sumy prgdéw przerywanych oraz maksymalnej dozwolonej sumy tych prgdéw na
godzine. Dzieki temu alarmowi mozna na wczesnym etapie wykry¢ nadmierng liczbe operacji rozdzielnicy.

Alarm powolnej pracy rozdzielnicy

Wydtuzenie czasu zamykania i otwierania aparatu rozdzielczego wskazuje na konieczno$¢ przeprowadzenia
konserwacji. Jesli zmierzony czas przekroczy wartos¢ ,,Czas na WYtACZ”lub ,Czas na ZALACZ”, zostanie
uaktywniony sygnat ,Zuz Spowal Rozdz".
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Krzywa zuzycia rozdzielnicy

W celu utrzymania rozdzielnicy w dobrym stanie nalezy jg monitorowac¢. Stan rozdzielnicy (jej trwatos¢) zalezy
przede wszystkim od nastepujgcych czynnikow:

m liczba cykli zamknigcia/otwarcia,
m amplituda prgdéw wytgczeniowych,

B czestotliwos¢ wykonywania operacji rozdzielnicy (ilo$¢ operacji na godzine).

Uzytkownik jest zobowigzany do wykonywania czynnosci konserwacyjnych aparatu rozdzielczego zgodnie z
harmonogramem konserwacji, ktéry dostarcza producent (statystyki operacji aparatu rozdzielczego). Wykorzystujac
maksymalnie dziesie¢ punktow, uzytkownik moze skopiowac¢ krzywg zuzycia rozdzielnicy w menu
[Sterowanie/RO/RO [x]/Zuz Rozdz]. Kazdy punkt ma dwa ustawienia: natezenie pradu przerywanego wyrazone w
kiloamperach i dozwolona liczba operacji. Bez wzgledu na liczbe uzytych punktéw w ramach liczby operacji ostatni
punkt jest liczony jako zero. Przekaznik zabezpieczajgcy dokona interpolacji dozwolonej liczby operacji na
podstawie krzywej zuzycia aparatu rozdzielczego. Jesli prad przerywany bedzie wiekszy od prgdu przerywanego w
ostatnim punkcie, w przekazniku zabezpieczajgcym nastgpi przyjecie zerowej liczby operaciji.

Krzywa konserwacji wytgcznika typowego wytgcznika 25 kV

1x1d @ ‘
0.0 1.2
10000 10004
1x10°
o)
g 8.0
o3 150
o)
8 100 \
N
O
—
20.0
10 [ 12 |
20.0
1 o
0.1 1 10 [ O | 100

Prad wytgczany w kA na operacje
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Parametry globalne zabezpieczenia modutu zuzycia wytgcznika

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Alarm Alarm serwisowy, za duzo operacji faczeniowych. 1-100000 9999 [Sterowanie

lacznik

@ Iacznik[1]

[Zuzycie tacznika]

SumaPrWyt Suma Prad Wytaczen-Pob 0.00 - 2000.00kA  100.00kA [Sterowanie

ltacznik

@ Ieacznik[1]

[Zuzycie Lacznika]

Alarm Isum wytlg | Alarm, zostata przekroczona suma (wartos¢ graniczna) 0.00 - 2000.00kA  100.00kA [Sterowanie
pradow wytaczeniowych na godzine. Jeacznik

@ Itacznik[1]

[Zuzycie tacznika]

Zuztacz Krzywa | Krzywa zuzycia tacznika definiuje maksymalng Nieaktywny, Nieaktywny [Sterowanie

Fkej dozwolong liczbe cykli ZAMKNIECIA/OTWARCIA w .

s . : Aktywny ltacznik
zalezno$ci od pradéw wytgczanych. Przekroczenie
krzywej konserwacji wytacznika spowoduje facznik[1]

@ uruchomienie alarmu. Krzywa konserwacji wytacznika [Zuzveie Lacznik
nalezy pobra¢ z karty danych technicznych producenta uzycie Lacznikal
wytgcznika. Krzywa nalezy odtworzy¢ na podstawie
dostepnych punktow.

Alarm Prog Zuz Prog dla wyzwolenia alarmu. 0.00 - 100.00% 80.00% [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny leagznik

@ Ikacznik[1]

[Zuzycie tacznika]

Zuz Blk Poziom blokady krzywej zuzycia wylacznika 0.00 - 100.00% 95.00% [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny leagznik

@ Itacznik[1]

[Zuzycie tacznika]

Prad1 Poziom pradu wytgczanego nr1 0.00 - 2000.00kA | 0.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny Feagznik

@ Iacznik[1]

[Zuzycie tacznika]

Liczba Otwarc¢1 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr1 1-32000 10000 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny eagznik

@ Ieacznik[1]

[Zuzycie Lacznika]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Prad2 Poziom pradu wytgczanego nr2 0.00 - 2000.00kA | 1.20kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz Lacz Krzywa Fkcj = Aktywny Feagznik
@ Iacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Liczba Otwarc2 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr2 1-32000 10000 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny Feagznik
@ Iacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Prad3 Poziom pradu wytgczanego nr3 0.00 - 2000.00kA  8.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny eagznik
@ Itacznik[1]
[Zuzycie Lacznika]
Liczba Otwar¢3 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr3 1-32000 150 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny leacznik
@ Itacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Prad4 Poziom pradu wytgczanego nr4 0.00 - 2000.00kA | 20.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny eagznik
@ Ieacznik[1]
[Zuzycie Lacznika]
Liczba Otwarc4 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr4 1-32000 12 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz Lacz Krzywa Fkcj = Aktywny feagznik
@ Ieacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Prad5 Poziom pradu wytaczanego nrd 0.00 - 2000.00kA  20.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny eagznik
@ Itacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Liczba Otwarc5 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr5 1-32000 1 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny leagznik
@ Iacznik[1]
[Zuzycie Lacznika]
Prad6 Poziom pradu wytgczanego nr6 0.00 - 2000.00kA | 20.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny Feggznik
@ Ieacznik[1]
[Zuzycie Lacznika]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Liczba Otwarc6 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr6 1-32000 1 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz Lacz Krzywa Fkcj = Aktywny Feagznik
@ Iacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Prad7 Poziom pradu wytgczanego nr7 0.00 - 2000.00kA | 20.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny Feagznik
@ Iacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Liczba Otwarc7 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr7 1-32000 1 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny eagznik
@ Itacznik[1]
[Zuzycie Lacznika]
Prad8 Poziom pradu wytaczanego nr8 0.00 - 2000.00kA  20.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny leacznik
@ Itacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Liczba Otwarc8 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr8 1-32000 1 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny eagznik
@ Ieacznik[1]
[Zuzycie Lacznika]
Prad9 Poziom pradu wytgczanego nr9 0.00 - 2000.00kA | 20.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz Lacz Krzywa Fkcj = Aktywny feagznik
@ Ieacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Liczba Otwarc9 Dozwolona liczba otwar¢ dla nr9 1-32000 1 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny eagznik
@ Itacznik[1]
[Zuzycie tacznika]
Prad10 Poziom pradu wytgczanego nr10 0.00 - 2000.00kA  20.00kA [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny leagznik
@ Iacznik[1]
[Zuzycie Lacznika]
Liczba Otwar¢10  Dozwolona liczba otwar¢ dla nr10 1-32000 1 [Sterowanie
Dostepne tylko gdy:Zuz tacz Krzywa Fkcj = Aktywny Feggznik
@ Ieacznik[1]
[Zuzycie Lacznika]
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Sygnaty modutu zuzycia wytgcznika (stany wyj$é)

‘ Signal ‘ Opis

Alarm Sygnat: Alarm serwisowy, za duzo operacji faczeniowych.

Suma Wht: IL1 Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wylgczonych pradow zostata
przekroczona: IL1

Suma Wht: IL2 Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wylgczonych pradow zostata
przekroczona: IL2

Suma Wht: IL3 Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wylgczonych pradow zostata
przekroczona: IL3

Suma Wyt Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytaczonych praddw zostata
przekroczona przynajmniej na jednej fazie.

Rst Licz KmdWyt Sygnat: Reset licznika: Liczba wszystkich komend wytacz.

Rst Sumy | Sygnat: Reset sumy pradéw wytacz.

Alarm Prég Zuz
Zuz Blk
Zer Krzyw Zuz tacz

Alarm Isum wyt/g

Zer Krzyw Zuz tacz

Sygnat: Prég dla wyzwolenia alarmu.
Sygnat: Poziom blokady krzywej zuzycia wytacznika
Sygnat: Resetowanie krzywej konserwacji zuzycia tacznika.

Sygnat: Alarm, zostafa przekroczona suma (warto$¢ graniczna) pradéw wytaczeniowych na
godzing.

Sygnat: Resetowanie alarmu ,zostata przekroczona suma (warto$¢ graniczna) pradow
wylgczeniowych na godzing”.

Wartosci licznika modutu zuzycia wytgcznika

Value Domy$iny Wielkosc¢ Sciezka menu
Liczba Wytacz Licznik: catkowita liczba wytaczen (wytacznik, 0 0-200000 [Wskazania
roztacznik....). Res_przy uzyciu Sum lub Wsz ILicz i Przegl Danych

[Sterowanie
Iacznik[1]]

Value Domy$iny Wielkosc¢ Sciezka menu

Suma pradow Suma pradow wytacz. 0.00A 0.00 - 1000.00A  [Wskazania

wytacz. IL1 ILicz i Przegl Danych
[Sterowanie
Itacznik[1]]

Suma pradéw Suma pradéw wytacz. 0.00A 0.00 - 1000.00A  [Wskazania

wylacz. IL2 ILicz i Przegl Danych
[Sterowanie
Iacznik[1]]
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Value Opis Domys$iny Wielkos¢ Sciezka menu

Suma pradow Suma pradéw wytgcz. 0.00A 0.00 - 1000.00A  [Wskazania

wylacz. IL3 Licz i Przegl Danych
[Sterowanie
Iacznik[1]]

| Sum wyt/g Suma pradéw wytgczeniowych na godzing. 0.00kA 0.00 - 1000.00kA ' [Wskazania

Zdol Laczen WYL

ZdolnoS¢ taczeniowa wytacznika. Wartos¢ 100% | 0.0%

oznacza, ze wytgcznik nalezy poddaé

ILicz i Przegl Danych

[Sterowanie

Iacznik[1]]
0.0-100.0% [Wskazania

ILicz i Przegl Danych

konserwaciji.
[Sterowanie
tacznik[1]]
Komendy modutu zuzycia wytgcznika
‘ Parameter Opis Zakres ustawien Domysiny Sciezka menu
Rst Licz KmdWyt  Reset licznika: Liczba wszystkich komend wytacz. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny IReset]
Rst Sumy | Reset sumy pradow wytacz. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny IReset]
Zer Sum | wyt/g Zerowanie sumy pradéw wytaczeniowych na godzing. | Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
Aktywny /Resef]
Zer Zdol Laczen Resetowanie zdolno$ci wytaczeniowej tacznika. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania
WYL Warto$¢ 100% oznacza, ze tacznik nalezy poddaé Aktvwn IResef]
konserwacji. ywny
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Sterowanie — przyktad: Przetgczanie wytacznika

Ponizszy przyktad pokazuje, w jaki sposéb przetgczac wytgcznik za pomocg interfejsu HMI urzadzenia.

@

Control

Przejs¢ do menu ,Sterowanie” lub nacisng¢ przycisk ,CTRL” znajdujacy sie z

przodu urzadzenia.

Control

General settings
5G

Rerote
QB1 QB2

for

|4 [rode | 5G] )|

Rerote

QB1 QB2
o

|4 [rode | 5G] )|

Przej$¢ do strony sterowania, naciskajgc przycisk funkcyjny ,strzatki w prawo”.

Informacja: Na stronie sterowania jest wyswietlony schemat jednokreskowy
pokazujgcy biezacy stan rozdzielnicy. Za pomocg przycisku funkcyjnego , Tryb”
mozna przejs¢ do menu ,Ustawienia ogdlne”. W tym menu mozna ustawi¢

uprawnienia do wykonywania przetgczen oraz blokady.

Za pomocg przycisku funkcyjnego ,RO” mozna przejs¢ do menu ,RO”. W tym

menu mozna wprowadzi¢ ustawienia specyficzne dla rozdzielnicy.

Aby wykona¢ operacje przetgczania, przejs¢ do menu przetgczania za pomocag

przycisku funkcyjnego strzatki w prawo.

Wlarning

Mo LOCAL
& Suitching
Ruthority

Wykonanie komendy przetgczenia za pomocg interfejsu HMI jest mozliwe jedynie,
gdy uprawnienie do wykonywania operacji przetgczania ma warto$¢ ,Lokalne”. Jesli
uprawnienie do wykonywania operacji przetgczania nie zostato jeszcze nadane,

nalezy najpierw ustawi¢ wartos¢ ,Lokalne” lub ,Lokalne i zdalne”.

Za pomocg przycisku funkcyjnego ,OK” mozna ponownie wyswietli¢ strone ze

schematem jednokreskowym.
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Remete Nacisniecie przycisku funkcyjnego , Tryb” powoduje przejscie do menu ,Ustawienia
:F ogolne”.
QB1 QB2
lom
L 4 [rode | 5G] )
@Generleings W tym menu mozna zmieni¢ uprawnienia do wykonywania operacji przetgczania.
& 19 HUThar Ty

te
@ HonInterlockingbC
inactive
HonInterlocking~Azsignme
MonlInterlocking~Resetilod)
{zinaleOperationt
3 Switching Authority

L 4|+ | v | F|

[Suitching Futhorita || Wybra¢ opcje ,Lokalne” lub ,Lokalne i zdalne”.

Local Teraz jest mozliwe wykonywanie komend przetgczania za pomocsy interfejsu HMI.

QB1 )QB2
1QA1

Local Nacisngc¢ przycisk funkcyjny strzatki w prawo, aby przejs¢ do strony sterowania.

QB1 B2
nli
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Local

QB1 QB2
~ al
QA1
L .
[T Totose Felect

Local

QB1 QB2
~ al
QA1
L E
T Totose Felect

Confirnation

QA1.CLOSE
Are you sure?

Local

Bt |82
l QA1
L ]

GALCLOSE ...

Local

Aby wybra¢ aparat tgczeniowy, naciska¢ przycisk funkcyjny ,Wybierz” tak dtugo, az
zostanie zaznaczony zgdany aparat. Biezgcy wybér jest wskazywany za pomocag
krawedzi prostokata. W tym przyktadzie zostat wybrany wytgcznik. Nie mozna
wybrac¢ rozdzielnic, ktére podlegajg jedynie kontroli.

Wytacznik jest otwarty, wiec mozna go jedynie zamkngc.
Po nacisnieciu przycisku funkcyjnego ,ZAL” pojawi sie okienko potwierdzenia.

Aby potwierdzi¢ wykonanie operacji przetgczenia, nacisnaé przycisk funkcyjny
»TAK”.

Zostanie wydana komenda przetgczenia dla wytgcznika. Na wyswietlaczu jest
pokazywana pozycja posrednia rozdzielnicy.

Taki ekran bedzie wyswietlany, gdy rozdzielnica osiggnie nowg pozycje koncowa.
Kolejne mozliwe operacje przetgczenia (OTWORZ) zostang wyswietlone w postaci
przyciskow funkcyjnych.
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Tarnins Wskazéwka: Jesli rozdzielnica nie osiggnie nowej pozyciji koncowej ustawionym w
czasie kontroli, zostanie wy$wietlone nastepujgce ostrzezenie.

GRLCLOSE
& Moving Tine
elapsed
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Parametry sterowania

Parametry globalne zabezpieczenia modutu sterowania

‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Brak Interl. Zerow.  Brak Interl. Zerow. Pojedyncza Pojedyncza [Sterowanie

operacja, operacja INastawy]
@ Limit czasu,

Trwaty
Brak Interl. tout Brak Interl. Limit Czasu 2 - 3600s 60s [Sterowanie

Dostepne tylko gdy: Brak Interl. Zerow.<>Trwaty INastawy]
Brak Interl. Przypisanie Brak Interl. 1..n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
Przypisanie INastawy]
Stany wejs¢ modutu sterowania
Name Opis Przypisanie przez
Brak Interl.-We Interlocking wytaczony [Sterowanie
INastawy]

Wejscia synchronizaciji

Name
Sync.Gotdw do Zamknij
Wejscia X1.WE 1
Wejscia X1.WE 2
Wejscia X1.WE 3
Wejscia X1.WE 4
Wejscia X1.WE 5
Wejscia X1.WE 6
Wejscia X1.WE 7
Wejscia X1.WE 8
Wejscia X5.WE 1
Wejscia X5.WE 2
Wejscia X5.WE 3
Wejscia X5.WE 4
Wejscia X5.WE 5

Opis
Nie przypisano

Sygnat: Gotéw do Zamknij

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
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Name Opis

Wejscia X5.WE 6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X5.WE 7 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X5.WE 8 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 2 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 5 Sygnat; Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X6.WE 8 Sygnat; Wejscie dwustanowe.

Logika.RL1.Wy Bram
Logika.RL1.Wy Timer
Logika.RL1.Wy Podtrz

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL1.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL2.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL2.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL2.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL2.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjécie (Q NOT)
Logika.RL3.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL3.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL3.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL3.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL4.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL4.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL4.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL4.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL5.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL5.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL5.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL5.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjécie (Q NOT)
Logika.RL6.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL6.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL6.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL6.Wy Neg Podtrz Sygnat; Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL7.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL7.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL7.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL7.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL8.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
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Logika.RL8.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL8.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL8.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL9.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL9.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL9.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL9.Wy Neg Podtrz Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjécie (Q NOT)
Logika.RL10.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL10.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL10.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL10.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL11.Wy Bram
Logika.RL11.Wy Timer
Logika.RL11.Wy Podtrz

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL11.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL12.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL12.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL12.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL12.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL13.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL13.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL13.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL13.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL14.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL14.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL14.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL14.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL15.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL15.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL15.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL15.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL16.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL16.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL16.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL16.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL17.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL17.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL17.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL17.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL18.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
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Logika.RL18.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL18.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL18.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL19.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL19.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL19.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL19.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL20.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL20.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL20.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL20.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL21.Wy Bram
Logika.RL21.Wy Timer
Logika.RL21.Wy Podtrz

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL21.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL22.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL22.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL22.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL22.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL23.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL23.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL23.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL23.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL24.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL24.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL24.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL24.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL25.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL25.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL25.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL25.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL26.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL26.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL26.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL26.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL27.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL27.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL27.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL27.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL28.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
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Logika.RL28.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL28.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL28.Wy Neg Podtrz ~ Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL29.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL29.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL29.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL29.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL30.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL30.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL30.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL30.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL31.Wy Bram
Logika.RL31.Wy Timer
Logika.RL31.Wy Podtrz

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL31.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL32.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL32.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL32.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL32.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL33.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL33.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL33.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL33.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL34.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL34.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL34.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL34.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL35.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL35.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL35.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL35.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL36.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL36.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL36.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL36.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL37.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL37.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL37.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL37.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL38.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
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Logika.RL38.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL38.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL38.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL39.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL39.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL39.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL39.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL40.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL40.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL40.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL40.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL41.Wy Bram
Logika.RL41.Wy Timer
Logika.RL41.Wy Podtrz

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL41.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL42.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL42.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL42.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL42.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL43.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL43.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL43.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL43.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL44.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL44.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL44.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL44.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL45.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL45.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL45.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL45.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL46.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL46.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL46.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL46.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL47.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL47.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL47.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL47.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL48.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

527

MCDLV4

DOK-HB-MCDLV4P



Rozdzielnica/wytgcznik — menedzer

Name Opis

Logika.RL48.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL48.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL48.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL49.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL49.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL49.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL49.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL50.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL50.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL50.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL50.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL51.Wy Bram
Logika.RL51.Wy Timer
Logika.RL51.Wy Podtrz

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL51.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL52.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL52.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL52.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL52.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL53.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL53.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL53.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL53.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL54.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL54.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL54.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL54.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL55.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL55.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL55.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL55.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL56.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL56.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL56.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL56.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL57.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL57.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL57.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL57.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL58.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
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Logika.RL58.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL58.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL58.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL59.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL59.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL59.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL59.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL60.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL60.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL60.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL60.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL61.Wy Bram
Logika.RL61.Wy Timer
Logika.RL61.Wy Podtrz

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL61.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL62.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL62.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL62.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL62.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL63.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL63.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL63.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL63.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL64.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL64.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL64.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL64.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL65.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL65.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL65.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL65.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL66.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL66.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL66.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL66.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL67.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL67.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL67.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL67.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL68.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
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Logika.RL68.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL68.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL68.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL69.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL69.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL69.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL69.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL70.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL70.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL70.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL70.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL71.Wy Bram
Logika.RL71.Wy Timer
Logika.RL71.Wy Podtrz

Sygnat: WyjScie bramki logiczne;
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL71.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Logika.RL72.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL72.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL72.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL72.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL73.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL73.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL73.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL73.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL74.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL74.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL74.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL74.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL75.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL75.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL75.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL75.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL76.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL76.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL76.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL76.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL77.Wy Bram Sygnat: WyjScie bramki logiczne;

Logika.RL77.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL77.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL77.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL78.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
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Name Opis

Logika.RL78.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL78.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL78.Wy Neg Podtrz  Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL79.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL79.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL79.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL79.Wy Neg Podtrz | Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Logika.RL80.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika.RL80.Wy Timer Sygnat: Wyjscie timera

Logika.RL80.Wy Poditrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika.RL80.Wy Neg Podtrz

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Mozliwe do przypisania komendy wyzwolenia (menedzer wyzwalania)

Name
Id.KmdWyt
[dH.KmdWyt
1d0.KmdWyt
[dOH.KmadWyt
I[1].KmdWyt
I[2]. KmdWyt
I[3].KmdWyt
[[4]. KmdWyt
I[5]. KmdWyt
[6]. KmdWyt
310[1].KmdWiyt
310[2].KmdWiyt
310[3].KmdWiyt
310[4].KmdWiyt
Term.KmdWyt
12>[1].KmdWhyt
12>[2].KmdWiyt
U[1].KmdWht
U[2].KmdWht
U[3]. KmdWyt
U[4].KmdWht
U[5].KmdWht
U[6]. KmdWyt
df/dt. KmdWyt

Opis

Nie przypisano

Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
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Name
Delta phi.KmdWyt
Wyt. Zdalne. KmdWyt

Opis

Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

Pr.KmdWyt
Qr.KmdWyt
LVRT[1].KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

LVRT[2].KmdWiyt
3U0[1].KmdWyt
3U0[2]. KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

U012[1].KmdWyt
U012[2]. KmdWiyt
U012[3].KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

U012[4] KmdWyt
U012[5]. KmdWiyt
U012[6].KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

f1].KmdWyt
2] KmdWyt
3].KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

4] KmdWyt
f[5].KmdWyt
f[6].KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

PQS[1].KmdWyt
PQS[2]. KmdWyt
PQS[3].KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

PQS[4] KmdWyt
PQS[5].KmdWyt
PQS[6].KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

PF[1].KmdWyt
PF[2].KmdWyt
U/f>[1].KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

U/>[2] Kmd Wyt
ExP[1].KmdWwyt
ExP[2]. KmdWwyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

ExP[3].KmdWyt
ExP[4] KmdWyt
Buchholz.KmdWiyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

Zew temp olej.KmdWyt
Zew ktrl temp[1].KmdWyt
Zew ktrl temp[2]. KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat; Komenda wytacz.

Zew ktrl temp[3].KmdWy#

Transfer wytaczenia.KmdWyt

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
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Sterowany wytgcznik

tacznik[1

Komendy bezposrednie sterowanego wylacznika

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomySiny Sciezka menu

Manipul Potoz OSTRZEZENIE! Zafatszowane potozenie — reczna Nieaktywny, Nieaktywny [Sterowanie
manipulacja potozeniem Poloz WYL, Jeacznik

@ Potoz ZAL Ieacznik[1]

/Nastawy]

Zer Zwol Lacz Resetowanie alarmu spowolnienia tacznika. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania

Alarm Aktywny Reset]

Zeruj KmdWyt Zerowanie komendy wytaczania. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania

Aktywny [Zerowanie]
Parametry globalne zabezpieczenia sterowanego wylgcznika
‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Poltoz ZAL Wytacznik jest w pozycji zatgczonej, jesli stan 1..n, DI-ListaLogik | Wejscia X1.WE 1 [Sterowanie
przypisanego sygnatu jest prawda (styki pomocnicze Jeacznik
wylgcznika (52a)).

@ Iacznik[1]

/Okabl Wskaz
Potoz]

Potoz WYL Wytacznik jest w pozycji wytaczonej, jesli stan 1..n, DI-ListaLogik  Wejscia X1.WE 2 [Sterowanie
przypisanego sygnatu jest prawdg (styki pomocnicze .
wytacznika (52b)). leagznik

@ Itacznik[1]

[Okabl Wskaz
Potoz]

Wyt Gotowy Whytacznik jest gotowy do pracy, jesli stan przypisanego 1..n, DI-ListaLogik  -.- [Sterowanie
sygnatu jest prawda. Ten sygnat binarny moze by¢ .

4 o . ) . Do tacznik
uzyty przez niektore funkcje zabezpieczeniowe, jesli sg

@ one dostepne w urzadzeniu, np. SPZ jako sygnat ILacznik[1]
uaktywniajacy. /Okabl Wskaz

Potoz]

Wymont Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety 1..n, DI-ListaLogik | -.- [Sterowanie
Zaleznos¢ feagznik

@ Itacznik[1]

/Okabl Wskaz
Potoz]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Blokada ZAt.1 Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. 1..n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
ftacznik
@ Iacznik[1]
/Blokady]
Blokada ZAt.2 Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. .n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
facznik
@ Iacznik[1]
/Blokady]
Blokada ZAt.3 Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. .n, lista przypisan  -.- [Sterowanie
ltacznik
@ Itacznik[1]
/Blokady]
Blokada WYLA1 Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ. ..n, lista przypisan  -.- [Sterowanie
lacznik
@ Itacznik[1]
/Blokady]
Blokada WYt2 Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ. .n, lista przypisan  -.- [Sterowanie
lacznik
@ Ieacznik[1]
/Blokady]
Blokada WYL3 Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ. .n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
fkacznik
@ Ieacznik[1]
/Blokady]
Kmd ZAt Polecenie taczenia ZALACZ, np. stan logiki lub stan .n, DI-ListaLogik  -.- [Sterowanie
wejScia cyfrowego Jeacznik
@ Itacznik[1]
[Zew Kmd
ZAL/WYL]
Kmd WYL Polecenie taczenia WYLACZ, np. stan logiki lub stan .n, DI-ListaLogik  -.- [Sterowanie
wejscia cyfrowego Jeacznik
@ Itacznik[1]
[Zew Kmd
ZAL/WYL]
Czas-KmdWyt Minimalny czas przytrzymania komendy wytacz 0-300.00s 0.2s [Sterowanie
(wytacznik, roztacznik obcigzenia). Jeacznik
@ Itacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjScia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Sterowanie
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny JLacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Zeruj KmdWyt Zeruj KmdWyt 1..n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
facznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL1 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytacz  Id.KmdWyt [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL2 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz | [dH.KmdWyt [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL3 Komenda WYL wytacznika je$li stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz | I[1].KmdWy# [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL4 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz ~ U[1].KmdWy# [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL5 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytacz  U[2].KmdWyt [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL6 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz | f[1].KmdWyt [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL7 Komenda WYL wytgcznika je$li stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz | f12]. KmdWt [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kmd WYL8 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wytacz  PQS[1].KmdWyt  [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL9 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL10 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL 11 Komenda WYL wylacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz  Transfer [Sterowanie
bedzie prawda, W%qczenia.Kmd Jeacznik
vt
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL12 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL13 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL 14 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL15 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL16 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kmd WYL17 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL18 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL19 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL20 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL21 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL22 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL23 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WY+L24 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL25 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kmd WYL26 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL27 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL28 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL29 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL30 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL31 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL32 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL33 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL34 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kmd WYL35 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL36 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL37 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL38 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL39 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL40 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL41 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL42 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL43 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kmd WYL44 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL45 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL46 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL47 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL48 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL49 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL50 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL51 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL52 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kmd WYL53 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL54 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL55 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL56 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL57 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL58 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL59 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL60 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL61 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kmd WYL62 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYLG63 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL64 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL65 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL66 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYLG7 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL68 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL69 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYLT70 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Kmd WYLT71 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL72 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[1]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL73 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL74 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL75 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[1]
ISter Wytaczaniem]
Synchronizm Synchronizm 1..n, ListZsynchr - [Sterowanie
fkacznik
@ Iacznik[1]
lLaczenie
Synchron]
Czas Max dla Timer synchronizacji-pracy: Maksymalny dopuszczalny | 0 - 3000.00s 0.2s [Sterowanie
Synchro czas procesu synchronizacii po inicjacji zamykania. It acznik
Uzywany wyfacznie dla trybu roboczego uktadu A
GENERATOR SYSTEM. Iacznik[1]
@ lLaczenie
Synchron]
ZAL i ZAL z Zabezp  Polecenie ZALACZ, obejmuije polecenie ZALACZ Nieaktywny, Aktywny [Sterowanie
wydane przez modut zabezpieczeniowy. Aktywny JLacznik
@ Iacznik[1]
INastawy]
WYL i WYL od Polecenie WYLACZ obejmuje polecenie WYLACZENIA | Nieaktywny, Aktywny [Sterowanie
zabezp wydane przez modut zabezpieczeniowy. Aktywny Jeacznik
ltacznik[1]
@ INastawy]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Czas na ZALACZ  Czas na przemieszczenie do potozenia ZALACZONY  0.01 - 100.00s 0.1s [Sterowanie
ftacznik
@ Iacznik[1]
INastawy]
Czas na WYLACZ  Czas na przemieszczenie do potozenia WYLACZONY  0.01 - 100.00s 0.1s [Sterowanie
facznik
@ Iacznik[1]
INastawy]
Czas Ustalania Czas ustalania 0-100.00s 0s [Sterowanie
ltacznik
@ Itacznik[1]
/Nastawy]
Stany wejs¢ sterowanego wytgcznika
Name Opis Przypisanie przez
Potoz ZAt-We Stan wejScia modutu: Sygnalizacja potozenia wytacznika (styki  [Sterowanie
pomocnicze wytacznika (52a)) Jeacznik
facznik[1]
/Okabl Wskaz Potoz]
Potoz WYL-We Stan modutu wejSciowego: Sygnalizacja potoZzenia wytacznika [Sterowanie
(styki pomocnicze wytacznika (52b)). Racznik
fkacznik[1]
/Okabl Wskaz Potoz]
Wyt Gotowy-We Stan modutu wejsciowego: Wytacznik gotowy. [Sterowanie
facznik
facznik[1]
/Okabl Wskaz Potoz]
Sys Zsynchr-We Stan wejcia modutu: Ten sygnat musi uzyska¢ warto$¢ [Sterowanie
quicgego 1w czgsie synchronizacji. Jesli nie, taczenie koriczy JLacznik
sie niepowodzeniem.
facznik[1]
lkaczenie Synchron]
Wymont-We Stan wejscia modutu; Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety [Sterowanie
facznik
facznik[1]

/Okabl Wskaz Potoz]
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Name Opis Przypisanie przez
Zeruj KmdWyt-We Stan wejScia modutu: Sygnat zerow_ania komendy \{v’y{qczania [Sterowanie
%Iézﬁla automatycznego zerowania). - sygnat wejsciowy Racznik
fkacznik[1]
ISter Wytaczaniem|

Blokada ZAt1-We Stan wejcia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. [Sterowanie
facznik
fkacznik[1]
/Blokady]

Blokada ZAt.2-We Stan wejcia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. [Sterowanie
ltacznik
facznik[1]
/Blokady]

Blokada ZAt.3-We Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. [Sterowanie
facznik
facznik[1]
/Blokady]

Blokada WYL1-We | Stan wejcia modutu: Blokowanie migdzypolowe polecenia [Sterowanie

WYLACZ. tacznik
tacznik[1]
/Blokady]
Blokada WYL2-We | Stan wejcia modutu: Blokowanie migdzypolowe polecenia [Sterowanie
WYLACZ fkacznik
tacznik[1]
/Blokady]
Blokada WYL3-We | Stan wej$cia modutu: Blokowanie migdzypolowe polecenia [Sterowanie
WYLACZ. ltacznik
facznik[1]
/Blokady]
Kmd ZAL-We Stan wej$cia modutu: Polecenie taczenia ZALACZ, np. stan logiki  [Sterowanie
lub stan wejscia cyfrowego Jeacznik
facznik[1]
[Zew Kmd ZAL/WYL]
Kmd WYL-We Stan wejscia modutu: Polecenie faczenia WYLACZ, np. stan [Sterowanie
logiki lub stan wej$cia cyfrowego Jtacznik
ltacznik[1]
[Zew Kmd ZAL/WYL]
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Sygnaty sterowanego wytacznika

‘ Signal
Poj Zestyk Wskazn

Potoz nie ZAL
Potoz ZAL
Potoz WYL
Potoz Nieokr

Potoz Zaburz

Potoz

Wyt Gotowy

Opis

Sygnat: PoloZenie wytacznika jest wykrywane przez jeden pomocniczy styk. Z tego powodu nie
mozna wykry¢ potozenia nieokreslonego i zaktdconego.

Sygnat: Poloz nie ZAL

Sygnat: Wytacznik jest w potozeniu ZAL.
Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYL.
Sygnat: Wytacznik w trakcie taczenia.

Sygnat: Btad pozycji wytacznika - Niejasna pozycja wytacznika. Sygnalizacja potozenia
wytgcznika informuje jednoczes$nie ze wytacznik jest w pozycji ZAL i WYL. Po uptywie czasu
nadzoru sygnat zostanie uznany z prawdziwy.

Sygnat: PoloZenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 = WYL, 2 = ZAt, 3 = zakicony)
Sygnat: Wytacznik jest gotowy do pracy.

Czas Ustalania

Sygnat: Czas ustalania

Wymont Sygnat: Wyjmowalny wytgcznik zostat usuniety

Blokada miedz ZAL Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej ZALACZ jest aktywne.

Blokada miedz WYL Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady migdzypolowej WYLACZ jest aktywne.

NWP Pomysiny Sygnat: Nadzor wykonywania polecen: Polecenie tgczenia wykonane z powodzeniem.

NWP Zaktécony Sygnat: Nadzor wykonywania polecen: Niepowodzenie polecenia taczenia. Lacznik w
potozeniu zaktéconym.

NWP Btad PolecWyt Sygnat: Nadzor wykonywania polecen: Polecenie wytaczenia nie zostato wykonane.

NWP kier. taczenia

NWP ZAt. gdy Pol WYL

NWP Gotow WYL
NWP Blk Miedzypol

NWP Tout Czas Sync

NWP anulo. tacz.

Sygnat: Nadzor wykonywania poleceri—odpowiednie sterowanie kierunkiem taczenia: Ten
sygnat uzyskuje warto$¢ prawda, jesli zostato wydane polecenie taczenia, mimo Ze tacznik
znajduje sie juz w zadanej pozyciji. Przyktad: tacznik, ktory jest juz WYLACZONY, jest taczony
do potozenia WYLACZ (drugi raz). To samo dotyczy polecer ZAMKNIECIA.

Sygnat: Nadzor wykonywania polecen: Polecenie zatacz w czasie oczekujgcego polecenia
WYLACZ.

Sygnat: Nadzor wykonywania polecen: Lacznik nie jest gotowy.

Sygnat: Nadzor wykonywania polecen: Polecenie taczenia nie zostato wykonane z powodu
blokady miedzypolowej.

Sygnat: Nadzor wykonywania polecen: Polecenie faczenia nie zostato wykonane. Brak sygnatu
synchronizacji podczas dziatania synchronizacji czasu t-sync.

Sygnat: Nadzor Wykonywania polecenia: Niepowodzenie polecenia przetaczenia, anulowano
taczenie

ZAL 7 Zabezp
KmdWyt
Zeruj KmdWyt

Sygnat: Polecenie ZALACZ wydane przez modut zabezpieczeniowy.
Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zerowanie komendy wytaczania.

ZAL i ZAt z Zabezp

Sygnat: Polecenie ZALACZ, obejmuje polecenie ZALACZ wydane przez modut
zabezpieczeniowy.

WYL i WYL od zabezp

Wsk Potoz Recznie
Zuz Spowal Lacznik

Sygnat: Polecenie WYLACZ obejmuje polecenie WYLACZENIA wydane przez modut
zabezpieczeniowy.

Sygnat: Fatszowanie wskaznikéw potozenia tacznikdw.

Sygnat: Alarm, zmniejsza sie szybko$¢ dziatania tacznika.

Zer Zwol Lacz Alarm

Sygnat: Resetowanie alarmu spowolnienia tgcznika.
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Signal Opis

Polec ZAL Sygnat: Polecenie ZALACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zalezno$ci od ustawienia sygnat
moze zawierac polecenie ZALACZENIA od modutu zabezpieczeniowego.

Polec WYL Sygnat: Polecenie WYLACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci od ustawienia sygnat
moze zawiera¢ polecenie WYLACZENIA modutu zabezpieczeniowego.

Polec ZAL Reczn Sygnat: Reczne polecenie WLACZENIA

Polec WYL Reczn Sygnat: Reczne polecenie WYLACZENIA

Zad Synchr ZAL Sygnat: Zadanie synchronicznego ZALACZENIA
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Monitorowany wylgcznik

tacznik[3]

Komendy bezposrednie monitorowanego wylacznika

‘ Parameter Opis Zakres ustawien DomySiny Sciezka menu

Manipul Potoz OSTRZEZENIE! Zafatszowane potozenie — reczna Nieaktywny, Nieaktywny [Sterowanie
manipulacja potozeniem Poloz WYL, Jeacznik

@ Potoz ZAL Iacznik[3]

/Nastawy]

Zer Zwol Lacz Resetowanie alarmu spowolnienia tacznika. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania

Alarm Aktywny Reset]

Zeruj KmdWyt Zerowanie komendy wytaczania. Nieaktywny, Nieaktywny [Wskazania

Aktywny [Zerowanie]
Parametry globalne zabezpieczenia monitorowanego wytgcznika
‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu

Poltoz ZAL Wytacznik jest w pozycji zatgczonej, jesli stan 1..n, DI-ListaLogik | -.- [Sterowanie
przypisanego sygnatu jest prawdg (styki pomocnicze .
wylgcznika (52a)). leacznik

@ Iacznik[3]

/Okabl Wskaz
Potoz]

Potoz WYL Wytacznik jest w pozycji wytaczonej, jesli stan 1..n, DI-ListaLogik  -.- [Sterowanie
przypisanego sygnatu jest prawdg (styki pomocnicze .
wytacznika (52b)). leagznik

@ ILacznik[3]

[Okabl Wskaz
Potoz]

Wyt Gotowy Whytacznik jest gotowy do pracy, jesli stan przypisanego 1..n, DI-ListaLogik  -.- [Sterowanie
sygnatu jest prawda. Ten sygnat binarny moze byé 1 acznik
uzyty przez niektore funkcje zabezpieczeniowe, jesli sg A

@ one dostepne w urzadzeniu, np. SPZ jako sygnat ILacznik[3]
uaktywniajacy. /Okabl Wskaz

Potoz]

Wymont Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety 1..n, DI-ListaLogik | -.- [Sterowanie
Zaleznos¢ feagznik

@ Itacznik[3]

/Okabl Wskaz
Potoz]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Blokada ZAt.1 Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. 1..n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
ftacznik
@ acznik[3]
/Blokady]
Blokada ZAt.2 Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. .n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
facznik
@ Iacznik[3]
/Blokady]
Blokada ZAt.3 Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ. .n, lista przypisan  -.- [Sterowanie
ltacznik
@ Itacznik[3]
/Blokady]
Blokada WYLA1 Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ. ..n, lista przypisan  -.- [Sterowanie
lacznik
@ Itacznik[3]
/Blokady]
Blokada WYt2 Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ. .n, lista przypisan  -.- [Sterowanie
lacznik
@ Ieacznik[3]
/Blokady]
Blokada WYL3 Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ. .n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
fkacznik
@ Iacznik[3]
/Blokady]
Kmd ZAt Polecenie taczenia ZALACZ, np. stan logiki lub stan .n, DI-ListaLogik  -.- [Sterowanie
wejScia cyfrowego Jeacznik
@ ILacznik[3]
[Zew Kmd
ZAL/WYL]
Kmd WYL Polecenie taczenia WYLACZ, np. stan logiki lub stan .n, DI-ListaLogik  -.- [Sterowanie
wejscia cyfrowego Jeacznik
@ Itacznik[3]
[Zew Kmd
ZAL/WYL]
Czas-KmdWyt Minimalny czas przytrzymania komendy wytacz 0-300.00s 0.2s [Sterowanie
(wytacznik, roztacznik obcigzenia). Jeacznik
@ Iacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
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‘ Parameter Opis Zakres ustawien | Domy$iny Sciezka menu
Podtrzymanie Ustala, czy stan wyjScia przekaznikowego bedzie Nieaktywny, Nieaktywny [Sterowanie
utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy. Aktywny JLacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Zeruj KmdWyt Zeruj KmdWyt 1..n, lista przypisan | -.- [Sterowanie
facznik
@ Ieacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL1 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL2 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL3 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL4 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL5 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL6 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL7 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
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Kmd WYL8 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL9 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL10 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL 11 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL12 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL13 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL 14 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL15 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL16 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
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Kmd WYL17 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL18 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL19 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL20 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL21 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL22 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL23 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WY+L24 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL25 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
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Kmd WYL26 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL27 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL28 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL29 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL30 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL31 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL32 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL33 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL34 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
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Kmd WYL35 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL36 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL37 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL38 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL39 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL40 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL41 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL42 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL43 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
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Kmd WYL44 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL45 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL46 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL47 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL48 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL49 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL50 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL51 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL52 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
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Kmd WYL53 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL54 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL55 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL56 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL57 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL58 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL59 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL60 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL61 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
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Kmd WYL62 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wytagcz = -.- [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYLG63 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. JLacznik
@ Ieacznik[3]
[Ster Wytaczaniem]
Kmd WYL64 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytgczaniem]
Kmd WYL65 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji ' 1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Itacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL66 Komenda WYL wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jeacznik
@ Ieacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYLG7 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji | 1..n, Kmd Wytacz - [Sterowanie
bedzie prawda. Jeacznik
@ Iacznik[3]
ISter Wytaczaniem]
Kmd WYL68 Komenda WYL wytacznika jesli stan przypisanej funkcji  1..n, Kmd Wylacz - [Sterowanie
bedzie prawda, Jea