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Konzept dieses Referenzhanduches

Dieses Dokument beinhaltet alle Einstellwerte, Direktkommandos und Signale
(Meldungen) des MCA4. Mit anderen Worten, es enthalt alle Parameter und Werte, die in
einer theoretisch voll ausgestatteten Geratevariante des MCA4 verfugbar sind oder
verfugbar gemacht werden kdnnen.

VORSICHT!

Es ist nicht die Absicht dieses Dokuments, die Parameter ausfiihrlich zu erlautern oder gar
konkrete Anwendungshinweise zu geben. Insofern stellt es keinen Ersatz fir das
(Benutzer-)Handbuch dar, Vielmehr findet sich hier zu jedem Eintrag nur ein kurzer
Hilfetext.

Jedes HighPROTEC-Schutzgerat verarbeitet eine Vielzahl digitaler Werte und Signale
verschiedener Typen. Je nach Typ verwendet diese Technische Dokumentation
verschiedene Begriffe, z. B. , Einstellungen” (bzw. ,Parameter” oder , Einstellparameter”)
oder ,Signale” (bzw. ,,Meldungen”) oder ,,(Mess-)Werte“.

Eine detaillierte Beschreibung der im Gerat existierenden Datentypen befindet sich im
Handbuch, insbesondere im Kapitel ,,Module, Parameter, Meldungen, Werte“.

Module

Die Firmware eines jeden HighPROTEC-Schutzgerates kann man sich in verschiedene
Funktionsblécke, sogenannte ,,Module”, unterteilt denken. Zum Beispiel ist jede
Schutzfunktion ein Modul. Eine der grundlegenden Ideen der HighPROTEC-Serie ist
allerdings, dieses Modul-Konzept méglichst konsequent umzusetzen. Zum Beispiel
geschieht auch die Berechnung von Statistikdaten in einem eigenen Modul

namens »Statistik«, jedes SCADA-Protokoll ist ein Modul, die grundlegende
Steuerfunktionalitat von Schaltgeraten ist in einem Modul namens »Strg« implementiert,
wobei aber spezielle Eigenschaften des Schaltgerates in wieder einem weiteren Modul
realisiert sind. Es gibt auch ein Ubergeordnetes »Schutz«-Modul, das mit allen
Schutzmodulen interagiert.

Jeder Parameter, jeder Wert und jedes Signal ist also eindeutig einem Modul zugeordnet.

Man beachte allerdings, dass in den Dialogen zum Einstellen von Parametern (sowohl am
Bedienfeld oder in der Bediensoftware Smart view) der Modulname oft weggelassen wird,
weil er sowieso schon aus dem Menulzweig hervorgeht. Das heil3t, die Parameter werden
oft nur mit ihrem Namen aufgeflhrt, also einfach »Funktion« anstatt der vollstandigen
Schreibweise »I[1] . Funktion«. Dadurch werden die Dialoge natlrlich Ubersichtlicher und
es wird auf dem Geratedisplay kein Platz unnétig verschenkt. Trotzdem sollte man sich
bewusst sein, dass die Schreibweise »Funktion« nur eine Abklrzung darstellt.

In diesem Referenzhandbuch wird jeder Parameter immer zusammen mit dem
zugehdrigen Modulnamen angegeben.

Viele Module, insbesondere Schutzfunktionen, existieren in mehreren Instanzen. Diese
stehen véllig unabhangig voneinander zur Verfigung und sich gleich strukturiert. Wenn
zum Beispiel eine Schutzfunktion in mehreren Schutzstufen konfiguriert werden soll,
nimmt man fur jede Stufe eine eigene Instanz des jeweiligen Schutzmoduls. Wenn
mehrere Instanzen eines Schutzmoduls existieren, sind diese in eckigen Klammern
durchnummeriert, zum Beispiel fur den Phasenltberstromschutz: »I[1]«, I[2]«, ...

In diesem Referenzhandbuch gibt es zu jedem Modul ein eigenes Kapitel, und dort wird
auch die Anzahl der zur Verfligung stehenden Instanzen angegeben. Die tabellierten
Parameter werden dann allerdings nur flr eine Instanz, z. B. »I[1]« aufgefuhrt, weil die
anderen Instanzen sowieso identisch aussehen.
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Aufbau einer Tabelle zu einem Parameter
Weil die meisten Module unabhangig voneinander aktiviert bzw. deaktiviert werden
kénnen und die Parameter eines nicht aktiven Modules aus allen Menizweigen
verschwinden, ware es wenig hilfreich, dieses Referenzhandbuch streng nach
Menlzweigen zu strukturieren. Stattdessen gehen wir nach Modulen vor, wobei wir jedes
Modul einer Kategorie (z. B. , Schutzfunktionen” zuordnen).
Zu jedem Parameter gibt es eine Tabelle, die prinzipiell so aussieht:
Modul . Parameter [MenUpfad]
Vorgabewert Wertebereich Perm.

Fir manche Parameter:

» Abhangigkeiten von anderen
Parametern

Typ Kurzer Hilfetext, der den Parameter erlautert.

“Typ” ist der Datentyp des Parameters und wird als kleines Piktogramm dargestellt.
Hierbei sind die folgenden Datentypen maéglich:

» © Einstellparameter

@®© Direktkommando

« AL Eingangszustand

* I, Meldung (Ausgangszustand)

Statistischer Wert

Zahler

e X (Mess-)Wert

Dialog — Ein solcher Dialog kann mehrere Datenobjekte in einer speziellen
Darstellung enthalten und/oder mit einer speziellen Funktionalitat verbinden.

~Perm.” bezeichnet die Zugriffberechtigung (,permission*), die zum Andern des
Parameterwertes benétigt wird. (Siehe das Kapitel , Sicherheitsrelevante Einstellungen
(Security)” im Geratehandbuch.)

Die Kennzeichnung ,,& Adapt. Param.”, falls vorhanden, bezeichnet, dass es sich um
einen Adaptiven Parameter handelt. (Siehe Kapitel , Adaptive Parametersatze” im
Geratehandbuch.)

Wie weiter oben erwahnt, wird die zweite Tabellenzeile bei manchen Parametertypen
(z. B. Zustande) weggelassen.

Beispielparameter:
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I[1] . Modus [Projektierung]

ungerichtet Selection List 5> Modus:

-, ungerichtet, vorwarts, rickwarts

% Betriebsart

14

Man findet dieses Parameter also im Menuzweig [Projektierung], und die moéglichen We
basieren auf einer Auswahlliste namens ,Modus*“. Das Symbol , =>“ bezeichnet einen
Querverweis (Hyperlink) in das Kapitel ,,Auswahllisten”, sodass ein Mausklick darauf zu
der Tabelle mit allen verfugbaren Optionen springt. ,S.3“ bezeichnet die
Zugriffberechtigung ,,Admin-Lv3“, die fur eine Parameteranderung erforderlich ist.

Benutzergruppen, fiir die dieses Referenzhandbuch gedacht ist

Dieses Referenzhandbuch ist als Arbeitsgrundlage fir folgende Benutzergruppen
geeignet:

* Schutzingenieure im Feld,

Inbetriebnahme-Spezialisten,
* Anwender, die Schutzgerate einstellen, prifen und warten,

* Qualifiziertes Personal, das Installationsarbeiten an elektrischen Anlagen und
Energieverteilnetzen durchfiihren kann und darf.

Alle Funktionalitaten fir das MCA4 sind aufgeflhrt. Informationen lGber Funktionen,
Parameter, Ein- und Ausgange, die Ihre jeweilige Geratevariante nicht aufweist, sind zu
ignorieren.

Dieses Dokument bezieht sich auf eine Geratevariante des MCA4 in maximaler
Ausbaustufe.

Die in diesem Benutzerhandbuch enthaltenen technischen Informationen und Daten
entsprechen dem Stand bei Drucklegung. Technische Anderungen im Rahmen der
Weiterentwicklung behalten wir uns vor, ohne dieses Handbuch zu andern und ohne
vorherige Ankiindigung. Aus den Angaben und Beschreibungen dieses Handbuches
kénnen daher keine Anspriche abgeleitet werden.

FUr Schaden und Betriebsstdérungen, die durch Bedienungsfehler, Nichtbeachten dieses
Handbuches entstehen, ibernehmen wir keine Haftung.

Ohne schriftliche Genehmigung von Woodward darf kein Teil dieses Handbuches
reproduziert oder in irgendeiner Form an andere weitergegeben werden.

Dieses Benutzerhandbuch gehort zum Lieferumfang des Gerates. Bei Weitergabe des
Gerates an Dritte (Verkauf) ist dieses Handbuch mit zu Gbergeben.

Haftungs- und Gewahrleistungsinformationen

FUr Schaden, die durch Umbauten und Veranderungen am Gerat oder kundenseitige
Projektierung, Parametrierung und Einstellungen entstehen, Ubernimmt Woodward
keinerlei Haftung.

Die Gewahrleistung erlischt, sobald das Gerat durch andere als von Woodward hierzu
befugte Personen gedffnet wird.
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Gewahrleistungs- und Haftungsbedingungen der allgemeinen Geschaftsbedingungen von
Woodward werden durch vorstehende Hinweise nicht erweitert.
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2 Hardware
2.1 Geratekonfiguration

2 Hardware

2.1 Geratekonfiguration

Gerichteter Abgangsschutz

MCA4 -2 # #

Hardwarevariante 1

8 digitale Eingange | 7 Ausgangsrelais Betriebsbereich | A
Spannungsmesseingange: 0-800VAC

16 digitale Eingange | 13 Ausgangsrelais Betriebsbereich | D
Spannungsmesseingange: 0-800VAC

24 digitale Eingange | 20 Ausgangsrelais Betriebsbereich | E
Spannungsmesseingange: 0-300VAC

16 digitale Eingange | 14 Ausgangsrelais | 2 Analoge Eingange | 2 F
Analoge Ausgange Betriebsbereich | Spannungsmesseingange:
0-800VAC

Hardwarevariante 2

Phasenstrom 1A/5A, Erdstromschutz 1A/5A 0
Phasenstrom 1A/5A, empfindlicher Erdstromschutz 1A/5A 1
Gehause

Schalttafeleinbau

19 Zoll Einbau (Rack)

Kundenversion 1

Kundenversion 2

Kommunikation

ohne

RS 485: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU
Ethernet: Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104
LWL: Profibus-DP

D-SUB: Profibus-DP

LWL: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU

RS 485/D-SUB: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU

Ethernet: Kommunikation nach IEC 61850 | Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC
60870-5-104

16 MCA4
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2 Hardware

2.1 Geratekonfiguration

Gerichteter Abgangsschutz

MCA4 -2 # # # # #

RS 485, Ethernet: Modbus TCP/RTU | IEC 60870-5-103 | IEC 60870-5-104 | DNP3 1
UDP/TCP/RTU

Ethernet/LWL: Kommunikation nach IEC 61850 | Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC K
60870-5-104
Ethernet/LWL: Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104 L

RS 485, Ethernet: IEC 61850 | Modbus TCP/RTU | IEC 60870-5-103 | IEC 60870-5-104 | T
DNP3 UDP/TCP/RTU

Leiterplatten
Standard A

Verlackte Platinen
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2 Hardware
2.2 Digitale Eingange

2.2 Digitale Eingange
2.2.1 DI Slot X1 (,,DI8-X1“)

DI Slot X1 . Nennspannung

24 VDC

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
1]

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
2]

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
3]

24 VDC, 48 VDC, 60 VDC, 110 VDC, 230 VDC, 110 VAC, S.3
230 VAC

L=~ Nennspannung.

%  Nennspannung der digitalen Eingédnge

DI Slot X1 . Invertierung 1

DI Slot X1 . Invertierung 8

inaktiv

% Invertieren der Eingangssignale

DI Slot X1 . Entprellzeit 1

DI Slot X1 . Entprellzeit 8

keine Entprz

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
1]

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
2]

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
3]

inaktiv, aktiv S.3

> Modus.

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
1]

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
2]

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
3]

keine Entprz, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

> Entprellzeit.

&  Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom
Gerat Ubernommen. So werden evtl. Wischer nicht fehlinterpretiert.

18
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DI Slot X1 . DI 1

DI Slot X1 . DI 8

X, Meldung: Digitaler Eingang

MCA4-3.6-DE-REF

2 Hardware
2.2 Digitale Eingange

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
1]

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
2]

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X1 / Gruppe
3]
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2 Hardware
2.2 Digitale Eingange

2.2.2 DI Slot X5

DI Slot X5 . Nennspannung

24 VDC

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X5 / Gruppe
1]

24 VDC, 48 VDC, 60 VDC, 110 VDC, 230 VDC, 110 VAC, S.3
230 VAC

L~ Nennspannung.

% Nennspannung der digitalen Eingdnge

DI Slot X5 . Invertierung 1

DI Slot X5 . Invertierung 8

inaktiv

%  Invertieren der Eingangssignale

DI Slot X5 . Entprellzeit 1

DI Slot X5 . Entprellzeit 8

keine Entprz

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X5 / Gruppe
1]

inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X5 / Gruppe
1]

keine Entprz, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

s> Entprellzeit.

%  Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom
Gerat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht fehlinterpretiert.

DI Slot X5 . DI 1

DI Slot X5 . DI 8

X, Meldung: Digitaler Eingang

20

[Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X5 / Gruppe
1]
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2.2 Digitale Eingange

2.2.3 DI Slot X6

DI Slot X6 . Nennspannung [Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X6 / Gruppe
1]

24 VDC 24 VDC, 48 VDC, 60 VDC, 110 VDC, 230 VDC, 110 VAC, S.3
230 VAC

L~ Nennspannung.

% Nennspannung der digitalen Eingdnge

DI Slot X6 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X6 / Gruppe
1]

DI Slot X6 . Invertierung 8

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

%  Invertieren der Eingangssignale

DI Slot X6 . Entprellzeit 1 [Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X6 / Gruppe
1]

DI Slot X6 . Entprellzeit 8

keine Entprz keine Entprz, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

s> Entprellzeit.

%  Erst nach Ablauf der Entprellzeit wird ein Zustandswechsel an einem digitalen Eingang vom
Gerat ibernommen. So werden evtl. Wischer nicht fehlinterpretiert.

DI Slot X6 . DI 1 [Gerateparameter / Digitale Eingange / DI Slot X6 / Gruppe
1]

DI Slot X6 . DI 8

X, Meldung: Digitaler Eingang
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2.3 Ausgangsrelais

2.3 Ausgangsrelais
2.3.1 K Slot X2 (6 Ausgangsrelais) (6 Ausgangsrelais)

K Slot X2 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

L=~ 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X2 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X2 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%L  Ausschaltverzégerung

K Slot X2 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X2 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]
. ... Sys. Internal test state S.3
Nur verfliigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X2 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X2 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.
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2.3 Ausgangsrelais

K Slot X2 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]
SG[1] . AusIBef .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X2 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]

K Slot X2 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X2 . Rangierung 2 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 1]

K Slot X2 . Rangierung 7

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X2 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X2 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fur die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X2 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung
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2.3 Ausgangsrelais

K Slot X2 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]
inaktiv inaktiv, aktiv
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X2 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]
. ... Sys. Internal test state
Nur verfliigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X2 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende

Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X2 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]
inaktiv inaktiv, aktiv
=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X2 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]

Schutz . Alarm .- ... Sys . Internal test state

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X2 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]

K Slot X2 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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2.3 Ausgangsrelais

K Slot X2 . Rangierung 2 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 2]

K Slot X2 . Rangierung 7

.~ ... Sys . Internal test state

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X2 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X2 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fur die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X2 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X2 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X2 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]
.- ... Sys. Internal test state
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

e K Slot X2 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende

Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.
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2.3 Ausgangsrelais

K Slot X2 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X2 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]

SG[1] . EIN Bef .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X2 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]

K Slot X2 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X2 . Rangierung 2 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 3]

K Slot X2 . Rangierung 7

"

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X2 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip
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K Slot X2 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fiir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X2 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X2 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X2 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

e K Slot X2 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X2 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X2 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]
SG[1] . AUS Bef .~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung
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K Slot X2 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]

K Slot X2 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X2 . Rangierung 2 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 4]

K Slot X2 . Rangierung 7

u

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X2 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

L=> 1..n Arbeitsprinzip.

%L  Arbeitsprinzip

K Slot X2 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X2 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X2 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.
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K Slot X2 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X2 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X2 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X2 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]
SG[4] . EIN Bef .~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X2 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]

K Slot X2 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X2 . Rangierung 2 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 5]

K Slot X2 . Rangierung 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung
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K Slot X2 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%  Arbeitsprinzip

K Slot X2 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens flr die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X2 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X2 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

& Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X2 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]
. ... Sys. Internal test state S.3
Nur verfiigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

» K Slot X2 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X2 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.
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K Slot X2 . Rangierung 1
SG[4] . AUS Bef

% Rangierung

K Slot X2 . Invertierung 1

K Slot X2 . Invertierung 7

inaktiv

2 Hardware

2.3 Ausgangsrelais

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]
.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]

inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X2 . Rangierung 2

K Slot X2 . Rangierung 7

% Rangierung
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[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X2 / K 6]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.
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2.3.1.1 K Slot X2: Service

K Slot X2 . SPERREN K [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X2]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
> aktiv/inaktiv.

& Erméglicht die Aktivierung (Sperren) und Deaktivierung (Entsperren) der Relaisausgange. Dies
ist der erste, von zwei daflr erforderlichen Schritten. Siehe Parameter "Gesperrt" flir den
zweiten Schritt.

K Slot X2 . GESPERRT Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X2]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Relais kénnen fiir Wartungsarbeiten in den GESPERRT-Modus geschaltet werden. Hierdurch
kann wahrend Wartungsarbeiten das Risiko vermieden werden, versehentlich ganze Prozesse
offline zu schalten (Hinweis, der Selbstiuberwachungskontakt kann nicht gesperrt werden, lasst
sich nicht funktionslos schalten). STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der
Wartungsarbeiten wieder ENTSPERRT werden.

K Slot X2 . t-SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X2]
Zeitabschaltg

0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Nur verftigbar wenn:

* K Slot X2 . GESPERRT Modus
= Zeitabschaltung

% Die Ausgangsrelais werden nach Ablauf dieser Zeit wieder entsperrt.

K Slot X2 . SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X2]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L= aktiv/inaktiv.

@ In diesem zweiten Schritt (nachdem das GESPERRT Kmd" aktiviert wurde) kénnen die
Ausgangsrelais nun tatsdchlich gesperrt werden, sofern keine Selbsthaltung anliegen oder
Mindesthaltezeiten noch nicht abgelaufen sind. Hinweis: Relais kénnen fir Wartungsarbeiten in
den GESPERRT-Modus geschaltet werden, um das Risiko zu vermeiden wéahrend
Wartungsarbeiten versehentlich ganze Prozesse offline zu schalten (Hinweis, der
Selbstiiberwachungskontakt ist stets in Funktion, a8t sich nicht funktionslos schalten).
STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der Wartungsarbeiten wieder
ENTSPERRT werden.
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K Slot X2 . Erzwing Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X2]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
L~ Modus.

%  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus aller (die nicht im Entwaffnet
Status sind) Relais Uberschrieben werden (erzwungen). Alle Relais kbnnen aus dem
"Normalzustand" (Relais arbeiten entsprechend dem Status der rangierten Signale) in den
"Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht Gesetzt" Zustand versetzt

werden.
K Slot X2 . t-Zeitabschaltung [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X2]
Erzwung
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Nur verftigbar wenn:

e K Slot X2 . Erzwing Modus
= Zeitabschaltung

%  Der Ausgangszustand wird flir diese Zeit erzwungen (entspricht nicht dem Zustand der
Rangierungen).

K Slot X2 . Erzwinge alle Ausg [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X2]

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden. Das Erzwingen des Ausgangszustands einer ganzen
Relaiskarte ist Uberlegen zum Erzwingen des Ausgangszustands eines einzelnen Relais.

K Slot X2 . Erzwinge K1 [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X2]

K Slot X2 . Erzwinge K6

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais (iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden.
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2.3.2 K Slot X4 (5 Ausgangsrelais)

K Slot X4 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 1]

Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X4 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens flr die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X4 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X4 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
5> Modus.

%L Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X4 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 1]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verfugbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

» K Slot X4 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X4 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.
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K Slot X4 . Rangierung 1

K Slot X4 . Rangierung 7

"

”

% Rangierung

K Slot X4 . Invertierung 1

K Slot X4 . Invertierung 7

inaktiv

2 Hardware

2.3 Ausgangsrelais

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 1]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 1]

inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X4 . Arbeitsprinzip

Arbeitsstromprinzip

%L  Arbeitsprinzip

K Slot X4 . t-Halte
0.00s

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 2]

Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

L=> 1..n Arbeitsprinzip.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 2]
0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X4 . t-Aus Verz
0.00s

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X4 . Selbsthaltung

inaktiv

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 2]
0.00s ... 300.00s S.3

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 2]

inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.
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K Slot X4 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 2]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X4 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X4 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 2]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X4 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 2]

K Slot X4 . Rangierung 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X4 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 2]

K Slot X4 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

L5~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X4 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 3]

Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip
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K Slot X4 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fiir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X4 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X4 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X4 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 3]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X4 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X4 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X4 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 3]

K Slot X4 . Rangierung 7

u“

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung
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K Slot X4 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 3]

K Slot X4 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X4 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 4]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X4 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fur die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X4 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X4 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X4 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 4]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X4 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.
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K Slot X4 . Invertierung

inaktiv

2 Hardware
2.3 Ausgangsrelais

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 4]

inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X4 . Rangierung 1

K Slot X4 . Rangierung 7

u“

”

% Rangierung

K Slot X4 . Invertierung 1

K Slot X4 . Invertierung 7

inaktiv

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 4]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 4]

inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X4 . Arbeitsprinzip

Arbeitsstromprinzip

%L Arbeitsprinzip

K Slot X4 . t-Halte
0.00s

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 5]

Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

L=> 1..n Arbeitsprinzip.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 5]
0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X4 . t-Aus Verz
0.00s

%  Ausschaltverzégerung
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0.00s ... 300.00s S.3
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K Slot X4 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X4 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 5]
. ... Sys. Internal test state S.3
Nur verfliigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X4 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X4 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X4 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 5]

K Slot X4 . Rangierung 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X4 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X4 / K 5]

K Slot X4 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

> Modus.

& Invertierung des Zustands des rangierten Signals
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2.3.2.1 K Slot X4: Service

K Slot X4 . SPERREN K [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
> aktiv/inaktiv.

& Erméglicht die Aktivierung (Sperren) und Deaktivierung (Entsperren) der Relaisausgange. Dies
ist der erste, von zwei daflr erforderlichen Schritten. Siehe Parameter "Gesperrt" flir den
zweiten Schritt.

K Slot X4 . GESPERRT Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X4]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Relais kénnen fiir Wartungsarbeiten in den GESPERRT-Modus geschaltet werden. Hierdurch
kann wahrend Wartungsarbeiten das Risiko vermieden werden, versehentlich ganze Prozesse
offline zu schalten (Hinweis, der Selbstiuberwachungskontakt kann nicht gesperrt werden, lasst
sich nicht funktionslos schalten). STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der
Wartungsarbeiten wieder ENTSPERRT werden.

K Slot X4 . t-SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X4]
Zeitabschaltg

0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Nur verftigbar wenn:

* K Slot X4 . GESPERRT Modus
= Zeitabschaltung

% Die Ausgangsrelais werden nach Ablauf dieser Zeit wieder entsperrt.

K Slot X4 . SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L= aktiv/inaktiv.

@ In diesem zweiten Schritt (nachdem das GESPERRT Kmd" aktiviert wurde) kénnen die
Ausgangsrelais nun tatsdchlich gesperrt werden, sofern keine Selbsthaltung anliegen oder
Mindesthaltezeiten noch nicht abgelaufen sind. Hinweis: Relais kénnen fir Wartungsarbeiten in
den GESPERRT-Modus geschaltet werden, um das Risiko zu vermeiden wéahrend
Wartungsarbeiten versehentlich ganze Prozesse offline zu schalten (Hinweis, der
Selbstiiberwachungskontakt ist stets in Funktion, a8t sich nicht funktionslos schalten).
STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der Wartungsarbeiten wieder
ENTSPERRT werden.
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K Slot X4 . Erzwing Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X4]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus aller (die nicht im Entwaffnet
Status sind) Relais Uberschrieben werden (erzwungen). Alle Relais kbnnen aus dem
"Normalzustand" (Relais arbeiten entsprechend dem Status der rangierten Signale) in den
"Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht Gesetzt" Zustand versetzt

werden.
K Slot X4 . t-Zeitabschaltung [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X4]
Erzwung
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Nur verftigbar wenn:

e K Slot X4 . Erzwing Modus
= Zeitabschaltung

%  Der Ausgangszustand wird flir diese Zeit erzwungen (entspricht nicht dem Zustand der
Rangierungen).

K Slot X4 . Erzwinge alle Ausg [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X4]

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden. Das Erzwingen des Ausgangszustands einer ganzen
Relaiskarte ist Uberlegen zum Erzwingen des Ausgangszustands eines einzelnen Relais.

K Slot X4 . Erzwinge K1 [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X4]

K Slot X4 . Erzwinge K5

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais (iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden.
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2.3.3 K Slot X5 (6 Ausgangsrelais) (6 Ausgangsrelais)

K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens flr die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

%L Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verfugbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

» K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.
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K Slot X5 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]

K Slot X5 . Rangierung 7

"

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X5 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

L=> 1..n Arbeitsprinzip.

%L  Arbeitsprinzip

K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.
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K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X5 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]

K Slot X5 . Rangierung 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X5 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

L5~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]

Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip
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K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fiir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

e K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X5 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]

K Slot X5 . Rangierung 7

u“

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung
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K Slot X5 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fur die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.
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K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X5 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]

K Slot X5 . Rangierung 7

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X5 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 5]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

L=> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung
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K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 5]
. ... Sys. Internal test state S.3
Nur verfliigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X5 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 5]

K Slot X5 . Rangierung 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X5 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 5]

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

> Modus.

& Invertierung des Zustands des rangierten Signals
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K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 6]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%  Arbeitsprinzip

K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens flr die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 6]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

& Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 6]
. ... Sys. Internal test state S.3
Nur verfiigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

» K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 6]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.
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K Slot X5 . Rangierung 1

K Slot X5 . Rangierung 7

% Rangierung

K Slot X5 . Invertierung 1

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv

2 Hardware

2.3 Ausgangsrelais

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 6]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 6]

inaktiv, aktiv S.3

<> Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals
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2.3.3.1 K Slot X5: Service

K Slot X5 . SPERREN K [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
> aktiv/inaktiv.

& Erméglicht die Aktivierung (Sperren) und Deaktivierung (Entsperren) der Relaisausgange. Dies
ist der erste, von zwei daflr erforderlichen Schritten. Siehe Parameter "Gesperrt" flir den
zweiten Schritt.

K Slot X5 . GESPERRT Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X5]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Relais kénnen fiir Wartungsarbeiten in den GESPERRT-Modus geschaltet werden. Hierdurch
kann wahrend Wartungsarbeiten das Risiko vermieden werden, versehentlich ganze Prozesse
offline zu schalten (Hinweis, der Selbstiuberwachungskontakt kann nicht gesperrt werden, lasst
sich nicht funktionslos schalten). STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der
Wartungsarbeiten wieder ENTSPERRT werden.

K Slot X5 . t-SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X5]
Zeitabschaltg

0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Nur verftigbar wenn:

* K Slot X5 . GESPERRT Modus
= Zeitabschaltung

% Die Ausgangsrelais werden nach Ablauf dieser Zeit wieder entsperrt.

K Slot X5 . SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L= aktiv/inaktiv.

@ In diesem zweiten Schritt (nachdem das GESPERRT Kmd" aktiviert wurde) kénnen die
Ausgangsrelais nun tatsdchlich gesperrt werden, sofern keine Selbsthaltung anliegen oder
Mindesthaltezeiten noch nicht abgelaufen sind. Hinweis: Relais kénnen fir Wartungsarbeiten in
den GESPERRT-Modus geschaltet werden, um das Risiko zu vermeiden wéahrend
Wartungsarbeiten versehentlich ganze Prozesse offline zu schalten (Hinweis, der
Selbstiiberwachungskontakt ist stets in Funktion, a8t sich nicht funktionslos schalten).
STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der Wartungsarbeiten wieder
ENTSPERRT werden.
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K Slot X5 . Erzwing Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X5]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus aller (die nicht im Entwaffnet
Status sind) Relais Uberschrieben werden (erzwungen). Alle Relais kbnnen aus dem
"Normalzustand" (Relais arbeiten entsprechend dem Status der rangierten Signale) in den
"Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht Gesetzt" Zustand versetzt

werden.
K Slot X5 . t-Zeitabschaltung [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X5]
Erzwung
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Nur verftigbar wenn:

e K Slot X5 . Erzwing Modus
= Zeitabschaltung

%  Der Ausgangszustand wird flir diese Zeit erzwungen (entspricht nicht dem Zustand der
Rangierungen).

K Slot X5 . Erzwinge alle Ausg [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X5]

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden. Das Erzwingen des Ausgangszustands einer ganzen
Relaiskarte ist Uberlegen zum Erzwingen des Ausgangszustands eines einzelnen Relais.

K Slot X5 . Erzwinge K1 [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X5]

K Slot X5 . Erzwinge K6

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais (iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden.
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2.3.4 K Slot X5 (4 Ausgangsrelais) (4 Ausgangsrelais)

K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]

Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens flr die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

%L Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verfugbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

» K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.
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K Slot X5 . Rangierung 1

K Slot X5 . Rangierung 7

"

”

% Rangierung

K Slot X5 . Invertierung 1

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv

2 Hardware

2.3 Ausgangsrelais

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 1]

inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X5 . Arbeitsprinzip

Arbeitsstromprinzip

%L  Arbeitsprinzip

K Slot X5 . t-Halte
0.00s

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]

Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

L=> 1..n Arbeitsprinzip.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz
0.00s

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung

inaktiv

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
0.00s ... 300.00s S.3

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]

inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.
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K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X5 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]

K Slot X5 . Rangierung 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X5 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 2]

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

L5~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]

Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip
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K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fiir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

e K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X5 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X5 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]

K Slot X5 . Rangierung 7

u“

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung
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K Slot X5 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 3]

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X5 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X5 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fur die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X5 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X5 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X5 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X5 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.
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K Slot X5 . Invertierung

inaktiv

2 Hardware

2.3 Ausgangsrelais

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]

inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X5 . Rangierung 1

K Slot X5 . Rangierung 7

% Rangierung

K Slot X5 . Invertierung 1

K Slot X5 . Invertierung 7

inaktiv

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X5 / K 4]

inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals
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2.3.4.1 K Slot X5: Service

K Slot X5 . SPERREN K [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
> aktiv/inaktiv.

& Erméglicht die Aktivierung (Sperren) und Deaktivierung (Entsperren) der Relaisausgange. Dies
ist der erste, von zwei daflr erforderlichen Schritten. Siehe Parameter "Gesperrt" flir den
zweiten Schritt.

K Slot X5 . GESPERRT Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X5]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Relais kénnen fiir Wartungsarbeiten in den GESPERRT-Modus geschaltet werden. Hierdurch
kann wahrend Wartungsarbeiten das Risiko vermieden werden, versehentlich ganze Prozesse
offline zu schalten (Hinweis, der Selbstiuberwachungskontakt kann nicht gesperrt werden, lasst
sich nicht funktionslos schalten). STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der
Wartungsarbeiten wieder ENTSPERRT werden.

K Slot X5 . t-SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X5]
Zeitabschaltg

0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Nur verftigbar wenn:

* K Slot X5 . GESPERRT Modus
= Zeitabschaltung

% Die Ausgangsrelais werden nach Ablauf dieser Zeit wieder entsperrt.

K Slot X5 . SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X5]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L= aktiv/inaktiv.

@ In diesem zweiten Schritt (nachdem das GESPERRT Kmd" aktiviert wurde) kénnen die
Ausgangsrelais nun tatsdchlich gesperrt werden, sofern keine Selbsthaltung anliegen oder
Mindesthaltezeiten noch nicht abgelaufen sind. Hinweis: Relais kénnen fir Wartungsarbeiten in
den GESPERRT-Modus geschaltet werden, um das Risiko zu vermeiden wéahrend
Wartungsarbeiten versehentlich ganze Prozesse offline zu schalten (Hinweis, der
Selbstiiberwachungskontakt ist stets in Funktion, a8t sich nicht funktionslos schalten).
STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der Wartungsarbeiten wieder
ENTSPERRT werden.
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K Slot X5 . Erzwing Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X5]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus aller (die nicht im Entwaffnet
Status sind) Relais Uberschrieben werden (erzwungen). Alle Relais kbnnen aus dem
"Normalzustand" (Relais arbeiten entsprechend dem Status der rangierten Signale) in den
"Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht Gesetzt" Zustand versetzt

werden.
K Slot X5 . t-Zeitabschaltung [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X5]
Erzwung
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Nur verftigbar wenn:

e K Slot X5 . Erzwing Modus
= Zeitabschaltung

%  Der Ausgangszustand wird flir diese Zeit erzwungen (entspricht nicht dem Zustand der
Rangierungen).

K Slot X5 . Erzwinge alle Ausg [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X5]

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden. Das Erzwingen des Ausgangszustands einer ganzen
Relaiskarte ist Uberlegen zum Erzwingen des Ausgangszustands eines einzelnen Relais.

K Slot X5 . Erzwinge K1 [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X5]

K Slot X5 . Erzwinge K4

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais (iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden.
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2.3.5 K Slot X6 (4 Ausgangsrelais) (4 Ausgangsrelais)

K Slot X6 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 1]

Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X6 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens flr die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X6 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X6 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

%L Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X6 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 1]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verfugbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

» K Slot X6 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X6 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 1]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

62 MCA4 MCA4-3.6-DE-REF



K Slot X6 . Rangierung 1

K Slot X6 . Rangierung 7

"

”

% Rangierung

K Slot X6 . Invertierung 1

K Slot X6 . Invertierung 7

inaktiv

2 Hardware

2.3 Ausgangsrelais

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 1]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 1]

inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X6 . Arbeitsprinzip

Arbeitsstromprinzip

%L  Arbeitsprinzip

K Slot X6 . t-Halte
0.00s

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 2]

Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

L=> 1..n Arbeitsprinzip.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 2]
0.00s ... 300.00s S.3

% Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X6 . t-Aus Verz
0.00s

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X6 . Selbsthaltung

inaktiv

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 2]
0.00s ... 300.00s S.3

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 2]

inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.
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K Slot X6 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 2]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X6 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X6 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 2]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X6 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 2]

K Slot X6 . Rangierung 7

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

K Slot X6 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 2]

K Slot X6 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

L5~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X6 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 3]

Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip
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K Slot X6 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fiir die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X6 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X6 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X6 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 3]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* K Slot X6 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.

K Slot X6 . Invertierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 3]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingédnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X6 . Rangierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 3]

K Slot X6 . Rangierung 7

u“

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung
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K Slot X6 . Invertierung 1 [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 3]

K Slot X6 . Invertierung 7

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

K Slot X6 . Arbeitsprinzip [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 4]
Arbeitsstromprinzip Arbeitsstromprinzip, Ruhestromprinzip S.3

s> 1..n Arbeitsprinzip.

%L Arbeitsprinzip

K Slot X6 . t-Halte [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& Damit ein Zustandswechsel eines Ausgangsrelais sicher erkannt werden kann, bleibt er
mindestens fur die Dauer der Mindesthaltezeit erhalten.

K Slot X6 . t-Aus Verz [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Ausschaltverzégerung

K Slot X6 . Selbsthaltung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 4]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Legt fest, ob das Ausgangsrelais selbsthaltend ist.

K Slot X6 . Quittierung [Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 4]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

e K Slot X6 . Selbsthaltung
= aktiv

%  Flr jedes Ausgangsrelais kann ein Signal rangiert werden, das nur das entsprechende
Ausgangsrelais quittiert. Die Quittierung ist nur wirksam, wenn die Selbsthaltung aktiv ist.
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K Slot X6 . Invertierung

inaktiv

2 Hardware

2.3 Ausgangsrelais

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 4]

inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung der "veroderten" Eingdnge (Disjunktion). In Kombination mit den invertierten
Eingangssignalen kann auch ein "Und-Gatter" (Konjunktion) realisiert werden.

K Slot X6 . Rangierung 1

K Slot X6 . Rangierung 7

% Rangierung

K Slot X6 . Invertierung 1

K Slot X6 . Invertierung 7

inaktiv

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 4]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

[Gerateparameter / Ausgangsrelais / K Slot X6 / K 4]

inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals
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2.3.5.1 K Slot X6: Service

K Slot X6 . SPERREN K [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X6]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
> aktiv/inaktiv.

& Erméglicht die Aktivierung (Sperren) und Deaktivierung (Entsperren) der Relaisausgange. Dies
ist der erste, von zwei daflr erforderlichen Schritten. Siehe Parameter "Gesperrt" flir den
zweiten Schritt.

K Slot X6 . GESPERRT Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X6]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Relais kénnen fiir Wartungsarbeiten in den GESPERRT-Modus geschaltet werden. Hierdurch
kann wahrend Wartungsarbeiten das Risiko vermieden werden, versehentlich ganze Prozesse
offline zu schalten (Hinweis, der Selbstiuberwachungskontakt kann nicht gesperrt werden, lasst
sich nicht funktionslos schalten). STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der
Wartungsarbeiten wieder ENTSPERRT werden.

K Slot X6 . t-SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X6]
Zeitabschaltg

0.03s 0.00s ... 300.00s S.3
Nur verftigbar wenn:

* K Slot X6 . GESPERRT Modus
= Zeitabschaltung

% Die Ausgangsrelais werden nach Ablauf dieser Zeit wieder entsperrt.

K Slot X6 . SPERREN [Service / Test (Schutz gesperrt) / SPERREN / K Slot X6]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L= aktiv/inaktiv.

@ In diesem zweiten Schritt (nachdem das GESPERRT Kmd" aktiviert wurde) kénnen die
Ausgangsrelais nun tatsdchlich gesperrt werden, sofern keine Selbsthaltung anliegen oder
Mindesthaltezeiten noch nicht abgelaufen sind. Hinweis: Relais kénnen fir Wartungsarbeiten in
den GESPERRT-Modus geschaltet werden, um das Risiko zu vermeiden wéahrend
Wartungsarbeiten versehentlich ganze Prozesse offline zu schalten (Hinweis, der
Selbstiiberwachungskontakt ist stets in Funktion, a8t sich nicht funktionslos schalten).
STELLEN SIE SICHER, dass die Relais nach Durchfihrung der Wartungsarbeiten wieder
ENTSPERRT werden.
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2.3 Ausgangsrelais

K Slot X6 . Erzwing Modus [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X6]
permanent permanent, Zeitabschaltung S.3
<> Modus.

%  Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus aller (die nicht im Entwaffnet
Status sind) Relais Uberschrieben werden (erzwungen). Alle Relais kbnnen aus dem
"Normalzustand" (Relais arbeiten entsprechend dem Status der rangierten Signale) in den
"Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen Nicht Gesetzt" Zustand versetzt

werden.
K Slot X6 . t-Zeitabschaltung [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X6]
Erzwung
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Nur verftigbar wenn:

e K Slot X6 . Erzwing Modus
= Zeitabschaltung

%  Der Ausgangszustand wird flir diese Zeit erzwungen (entspricht nicht dem Zustand der
Rangierungen).

K Slot X6 . Erzwinge alle Ausg [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X6]

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden. Das Erzwingen des Ausgangszustands einer ganzen
Relaiskarte ist Uberlegen zum Erzwingen des Ausgangszustands eines einzelnen Relais.

K Slot X6 . Erzwinge K1 [Service / Test (Schutz gesperrt) / Erzwinge K / K Slot X6]

K Slot X6 . Erzwinge K4

Normal Normal, Erzwungen Nicht Gesetzt, Erzwungen Gesetzt S.3

> Relais Arbeitsmodi.

@ Mit Hilfe dieser Funktion kann der normale Ausgangsstatus eines Relais (iberschrieben werden
(erzwungen). Das Relais kann aus dem "Normalzustand" (Relais arbeitet entsprechend dem
Status der rangierten Signale) in den "Erzwungen Gesetzt" Zustand oder in den "Erzwungen
Nicht Gesetzt" Zustand versetzt werden.
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2.4 Analogeingange

2.4 Analogeingange
2.4.1 AnEing[1]

AnEing[1] . Modus

0...20 mA

[Gerateparameter / Analogeingange / AnEing[1]]

0...20 mA, 4...20 mA, 0...10V

L=~ Eingangstyp.

%  Der Schwellwert ist vom Modus mA oder Volt abhéngig.
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2.4 Analogeingange

2.4.2 AnEing[2]

AnEing[2] . Modus [Gerateparameter / Analogeingange / AnEing[2]]
0...20 mA 0...20 mA, 4...20 mA, 0...10V S.3

L=~ Eingangstyp.

%  Der Schwellwert ist vom Modus mA oder Volt abhéngig.
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2.5 Analogausgange

2.5 Analogausgange
2.5.1 AnAusg[1]

AnAusg[1l] . Rangierung [Gerateparameter / Analogausgange / AnAusg[1]]
. ... PQSZ . Wqg- S.3

L=~ 1..n, AnalogAusgList.

% Rangierung

AnAusg[l] . Bereich [Gerateparameter / Analogausgange / AnAusg[1]]
0...20mA 0...20mA, 4...20mA, 0...10V S.3
> Ausgangstyp.

% Einstellbarer Bereich

AnAusg[1l] . Bereich Max [Gerateparameter / Analogausgange / AnAusg[1]]
1.00°C -999999.00°C ... 999999.00°C S.3

%  Einstellbarer Maximumwert des Bereichs.

AnAusg[1l] . Bereich Min [Gerateparameter / Analogausgange / AnAusg[1]]
0.00°C -999999.00°C ... 999999.00°C S.3

&  Einstellbarer Minimumwert des Bereichs.
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2.5.2 AnAusg[?2]

AnAusg[2] . Rangierung

u

”

% Rangierung

AnAusg[2] . Bereich

0...20mA

% Einstellbarer Bereich

AnAusg[2] . Bereich Max
1.00°C

2 Hardware

2.5 Analogausgange

[Gerateparameter / Analogausgange / AnAusg[2]]
. ... PQSZ . Wqg-

L=~ 1..n, AnalogAusgList.

[Gerateparameter / Analogausgange / AnAusg[2]]

0...20mA, 4...20mA, 0...10V

> Ausgangstyp.

[Gerateparameter / Analogausgange / AnAusg[2]]

-999999.00°C ... 999999.00°C

% Einstellbarer Maximumwert des Bereichs.

AnAusg[2] . Bereich Min
0.00°C

[Gerateparameter / Analogausgange / AnAusg[2]]

-999999.00°C ... 999999.00°C

&  Einstellbarer Minimumwert des Bereichs.
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2.6 LEDs

2.6 LEDs

2.6.1 LEDs Gruppe A

LEDs Gruppe A . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 1]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
L=~ Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe A . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 1]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Quittiersignal fir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe A . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 1]
grin grun, rot, rot bli, gran bli, ,,-“ S.3

> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe A . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter/LEDs /LEDs Gruppe A/ LED 1]
grin, rot, rot bli, griin bli, ,,-* <3

=~ LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)

unwahr ist.
LEDs Gruppe A . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 1]
Schutz . aktiv .~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

& Rangierung
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2.6 LEDs

LEDs Gruppe A . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 1]

LEDs Gruppe A . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe A . Rangierung 2 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 1]

LEDs Gruppe A . Rangierung 5

.- ... Sys . Internal test state S.3
s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 2]

aktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
=~ Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe A . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 2]

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe A . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 2]
rot grin, rot, rot bli, grin bli, ,-* S3

> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.
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2.6 LEDs

LEDs Gruppe A . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe A/ LED 2]

grin, rot, rot bli, griin bli, ,,-* S 3

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)

unwahr ist.
LEDs Gruppe A . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 2]
SG[1] . AusIBef .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 2]

LEDs Gruppe A . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe A . Rangierung 2 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 2]

LEDs Gruppe A . Rangierung 5

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 3]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
<> Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.
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2.6 LEDs

LEDs Gruppe A . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 3]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefthrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe A . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 3]
rot bli grun, rot, rot bli, gran bli, ,,-* S.3

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe A . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe A/ LED 3]

griin, rot, rot bli, griin bli, ,-“ =

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)

unwahr ist.
LEDs Gruppe A . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 3]
Schutz . Alarm . ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 3]

LEDs Gruppe A . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

L=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals
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LEDs Gruppe A . Rangierung 2 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 3]

LEDs Gruppe A . Rangierung 5

»-“ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 4]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
<> Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe A . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 4]
.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais geftihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe A . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 4]

rot griin, rot, rot bli, gran bli, ,-* < 3

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe A . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe A/ LED 4]

grin, rot, rot bli, griin bli, ,,-* S 3

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.
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2.6 LEDs

LEDs Gruppe A . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 4]

LEDs Gruppe A . Rangierung 5

.- ... Sys . Internal test state S.3
s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 4]

LEDs Gruppe A . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe A . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 5]

inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
L=~ Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe A . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 5]

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe A . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 5]
rot grin, rot, rot bli, grin bli, ,-* S3

> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.
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LEDs Gruppe A . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter/LEDs /LEDs Gruppe A/ LED 5]

u“

grin, rot, rot bli, griin bli, ,,-* S 3

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.

LEDs Gruppe A . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 5]

LEDs Gruppe A . Rangierung 5

"

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 5]

LEDs Gruppe A . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe A . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 6]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
L=~ Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe A . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 6]

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind.

80 MCA4 MCA4-3.6-DE-REF



2 Hardware
2.6 LEDs

LEDs Gruppe A . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 6]
rot grun, rot, rot bli, gran bli, ,,-“ 5.3

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe A . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter/LEDs /LEDs Gruppe A/ LED 6]

u“

grin, rot, rot bli, griin bli, ,-* ==

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.

LEDs Gruppe A . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 6]

LEDs Gruppe A . Rangierung 5

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 6]

LEDs Gruppe A . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

L=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe A . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 7]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
L=~ Modus.

%  Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.
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LEDs Gruppe A . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 7]

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefthrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe A . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 7]
rot grun, rot, rot bli, grin bli, ,,-“ 5.3

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe A . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe A /LED 7]

u“

griin, rot, rot bli, griin bli, ,-“ =

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.

LEDs Gruppe A . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A/ LED 7]

LEDs Gruppe A . Rangierung 5

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe A . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe A / LED 7]

LEDs Gruppe A . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals
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2.6 LEDs
2.6.2 LEDs Gruppe B
LEDs Gruppe B . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 1]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
L=~ Modus.
% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.
LEDs Gruppe B . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 1]
. ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais geftihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe B . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 1]
rot grin, rot, rot bli, grin bli, ,,-“ S 3

s~ LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe B . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe B /LED 1]
grin, rot, rot bli, griin bli, ,-“ S 3

s~ LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.

LEDs Gruppe B . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 1]

LEDs Gruppe B . Rangierung 5

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=~ 1..n, Rangierliste.

% Rangierung
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LEDs Gruppe B . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B/ LED 1]

LEDs Gruppe B . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe B . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 2]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
<> Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe B . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 2]
.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais geftihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe B . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 2]

rot griin, rot, rot bli, gran bli, ,-* < 3

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe B . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe B / LED 2]

grin, rot, rot bli, griin bli, ,,-* S 3

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.
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2.6 LEDs

LEDs Gruppe B . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B/ LED 2]

LEDs Gruppe B . Rangierung 5

.- ... Sys . Internal test state S.3
s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe B . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 2]

LEDs Gruppe B . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe B . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 3]

inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
L=~ Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe B . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 3]

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe B . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 3]
rot grin, rot, rot bli, grin bli, ,-* S3

> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.
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LEDs Gruppe B . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe B / LED 3]

u“

grin, rot, rot bli, griin bli, ,,-* S 3

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.

LEDs Gruppe B . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 3]

LEDs Gruppe B . Rangierung 5

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe B . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 3]

LEDs Gruppe B . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe B . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 4]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
L=~ Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe B . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 4]

.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind.
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2.6 LEDs

LEDs Gruppe B . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 4]
rot griin, rot, rot bli, gran bli, ,-* < 3

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe B . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter/LEDs /LEDs Gruppe B/ LED 4]

u“

grin, rot, rot bli, griin bli, ,-* ==

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.

LEDs Gruppe B . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B/ LED 4]

LEDs Gruppe B . Rangierung 5

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe B . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 4]

LEDs Gruppe B . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe B . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B/ LED 5]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
=~ Modus.

%  Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.
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LEDs Gruppe B . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 5]

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefthrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe B . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 5]
rot grun, rot, rot bli, gran bli, ,,-“ 5.3

s> LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe B . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe B / LED 5]

u“

griin, rot, rot bli, griin bli, ,-“ =

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.

LEDs Gruppe B . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 5]

LEDs Gruppe B . Rangierung 5

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung

LEDs Gruppe B . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 5]

LEDs Gruppe B . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals
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2.6 LEDs
LEDs Gruppe B . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 6]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
<> Modus.
% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.
LEDs Gruppe B . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 6]
. ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Quittiersignal fir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais gefiihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe B . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 6]
rot grun, rot, rot bli, grin bli, ,,-“ S3

s~ LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe B . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe B/ LED 6]
griin, rot, rot bli, griin bli, ,-“ =

s~ LED aktiv Farbe.

% Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verkn(ipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.

LEDs Gruppe B . Rangierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 6]

LEDs Gruppe B . Rangierung 5

u“

. ... Sys. Internal test state S.3

> 1..n, Rangierliste.

%L Rangierung
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LEDs Gruppe B . Invertierung 1 [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 6]

LEDs Gruppe B . Invertierung 5

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

LEDs Gruppe B . Selbsthaltung [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 7]
inaktiv inaktiv, aktiv, aktiv, Quit. bei Alarm S.3
<> Modus.

% Legt fest ob die LED selbsthaltend ist.

LEDs Gruppe B . Quittiersignal [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 7]
.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Quittiersignal fiir die LED. Die LED kann bei aktiver Selbsthaltung erst quittiert werden, wenn
die Signale, die zum Setzen des Relais geftihrt haben, wieder abgefallen sind.

LEDs Gruppe B . LED aktiv Farbe [Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 7]

rot griin, rot, rot bli, gran bli, ,-* < 3

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
wahr ist.

LEDs Gruppe B . LED inaktiv Farbe [Gerateparameter /LEDs /LEDs Gruppe B/ LED 7]

grin, rot, rot bli, griin bli, ,,-* S 3

s> LED aktiv Farbe.

%  Farbe, in der die LED aufleuchtet, wenn die ODER-Verknlipfung der rangierten Signale (Status)
unwahr ist.
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LEDs Gruppe B . Rangierung 1

LEDs Gruppe B . Rangierung 5

"

”

% Rangierung

LEDs Gruppe B . Invertierung 1

LEDs Gruppe B . Invertierung 5

inaktiv

2 Hardware

% Invertierung des Zustands des rangierten Signals

MCA4-3.6-DE-REF

2.6 LEDs
[Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 7]
.- ... Sys . Internal test state S.3
s> 1..n, Rangierliste.
[Gerateparameter / LEDs / LEDs Gruppe B / LED 7]
inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.
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2.7 Bedieneinheit

2.7 Bedieneinheit

Geratefront

Passwort [Gerateparameter / Security / Passwort]

Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fir die Beschreibung.)

Anderung des Passworts

Zugriffsberechtigungen [Gerateparameter / Security / Zugriffsberechtigungen]

Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fur die Beschreibung.)

Zugriffsberechtigungen

2.7.1 Bedieneinheit: Globale Parameter

Bedieneinheit . Display Aus [Gerateparameter / Bedieneinheit]
180s 20s ... 3600s S.3

& Zeit nach der die Hintergrundbeleuchtung abgeschaltet wird.

Bedieneinheit . Menusprache [Gerateparameter / Bedieneinheit]
Englisch Englisch ... Rumanisch S.3
5> Selection.

&  Auswahl der Sprache

Bedieneinheit . Zeige ANSI- [Gerateparameter / Bedieneinheit]

Nummern

aktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

L  Zeige ANSI-Bezeichnungen im Display.

Bedieneinheit . tmax Bearb/ [Gerateparameter / Security / Allg Einstellungen]
Berechtigung

180s 20s ... 3600s S.3

%L  Wird am Panel keine Taste mehr gedriickt, dann werden nach Ablauf dieser Zeit alle
zwischengespeicherten Parameteranderungen verworfen. Das Gerét fallt in die
Zugriffsberechtigung "Nur-Lesen Lv0" zurtick.
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2.7 Bedieneinheit

2.7.2 Bedieneinheit: Direktkommandos

Bedieneinheit . Kontrast [Gerateparameter / Bedieneinheit]

50% 0% ... 100% S.3
® Kontrast

Bedieneinheit . Konfig. Gerate- [Gerateparameter / Security / Allg Einstellungen]

Reset

,Fact.def.”, ,PW rst“” JFact.def.”, ,PW rst“, Nur: ,Fact.defaults”, Reset deakt. S.3

5> Konfig. Gerate-Reset.

@ Wenn wéhrend eines Kaltstarts die »C«-Taste betétigt wird, erscheint ein allgemeiner Reset-
Dialog auf dem Display. Hier lasst sich konfigurieren, welche Optionen dort verfligbar sein
sollen.

2.7.3 Bedieneinheit: Werte

Bedieneinheit . Konfig. Gerate- [Betrieb / Security / Security-Status]
Reset
,Fact.def.”, ,PW rst“ ,Fact.def.”, ,PW rst”, Nur: ,Fact.defaults”, Reset deakt.

> Konfig. Gerate-Reset.

X Wenn wéhrend eines Kaltstarts die »C«-Taste betétigt wird, erscheint ein allgemeiner Reset-
Dialog auf dem Display. Hier lasst sich konfigurieren, welche Optionen dort verfligbar sein
sollen.
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3 Security
* Strg . Schalthoheit: > Tab.
+ Bedieneinheit . Konfig. Gerate-Reset: <> Tab.

+ Bedieneinheit . tmax Bearb/Berechtigung: => Tab.

Bedieneinheit . Konfig. Gerate-Reset: l=> Tab.

Passwort: > Tab.

* Zugriffsberechtigungen: => Tab.

Sys . Smart view iiber USB [Betrieb / Security / Security-Status]
aktiv inaktiv, aktiv
5> Modus.

N Anzeige, ob der Zugriff von Smart view auf das Schutzgerét liber die USB-Schnittstelle aktiviert
(erlaubt) oder inaktiv (nicht erlaubt) ist.

Sys . Smart view uber Eth [Betrieb / Security / Security-Status]
aktiv inaktiv, aktiv
Verfiigbarkeit ist HW-abh. L=~ Modus.

N Anzeige, ob der Zugriff von Smart view auf das Schutzgerét (iber die Ethernet-Schnittstelle
aktiviert (erlaubt) oder inaktiv (nicht erlaubt) ist.

Sys . Passw. fur USB-Verb. [Betrieb / Security / Security-Status]

deaktiviert deaktiviert, standard, vom Anwender def.

> Art der Passw.-Def..

N Art des Verbindungspasswortes, das flir eine Kommunikation (iber die USB-Schnittstelle
einzugeben ist.

Sys . Passw. fiir Fernzugriff [Betrieb / Security / Security-Status]
deaktiviert deaktiviert, standard, vom Anwender def.
Verfligbarkeit ist HW-abh. s> Art der Passw.-Def..

X Art des Verbindungspasswortes, das flir eine Kommunikation liber eine Netzwerkschnittstelle
einzugeben ist.
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Sys . TLS-Zertifikat [Betrieb / Security / Security-Status]
Geratespezifisch Geratespezifisch, Standard, Beschadigt

s> TLS-Zertifikat.

X Art des TLS-Zertifikats, das vom Gerét fiir die verschliisselte Kommunikation verwendet wird.
Dieser Wert Dieser Wert hat einen direkten Bezug zu der Sicherheitsstufe der verschllisselten
Kommunikation.

Security-Logger [Betrieb / Security / Security-Logger]
Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fur die Beschreibung.)

Sicherheitsrelevante Meldungen

Sys . Smart view uber USB [Gerateparameter / Security / Kommunikation]
aktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

@ Zugriff von Smart view auf das Schutzgerét liber die USB-Schnittstelle aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben).

Sys . Smart view uber Eth [Gerateparameter / Security / Kommunikation]
aktiv inaktiv, aktiv S.3
Verfiigbarkeit ist HW-abh. L=~ Modus.

@ Zugriff von Smart view auf das Schutzgerét lber die Ethernet-Schnittstelle aktivieren
(erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
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4 Feldparameter

Feldparameter

4.1 Feldparameter: Globale Parameter

Feldparameter . Drehfeldrch
ABC

%  Drehfeldrichtung

Feldparameter . f

50Hz

& Nennfrequenz

96

[Feldparameter / Allg Einstellungen]
ABC, ACB

s> Drehfeldrch.

[Feldparameter / Allg Einstellungen]

50Hz, 60Hz
> fN.

MCA4

S.3

S.3
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4.2 SpW
4.2 SpW
Spannungswandler
4.2.1 SpW: Globale Parameter
SpW . U Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Spannung]
0.005Un 0.0Un ... 0.100Un S.3

&  Féllt die Phasenspannung unterhalb diese Klirzungsschwelle (Freigabe), so wird die
Phasenspannung am Display und in der PC Software zu Null angezeigt (gekdrzt). Dieser
Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden. Dieser
Parameter bezieht sich auf die angeschlossene Spannung (Phase-Phase bzw. Leiter-Erd-

Spannung).
SpW . UE gem Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Spannung]
0.005Un 0.0Un ... 0.100Un S.3

%  Féallt die gemessene Verlagerungsspannung unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so
wird die gemessene Verlagerungsspannung am Display und in der PC Software zu Null
angezeigt (gekurzt). Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern
aufgezeichnet werden.

SpW . UE err Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Spannung]
0.005Un 0.0Un ... 0.100Un S.3

&  Féllt die errechnete Verlagerungsspannung unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so
wird die errechnete Verlagerungsspannung am Display und in der PC Software zu Null
angezeigt (gekdrzt). Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern
aufgezeichnet werden.

SpW . U012 Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Spannung]
0.005Un 0.0Un ... 0.100UNn S.3

%  Féallt die berechnete Symmetrische Komponente unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe),
so wird die berechnete Symmetrische Komponente am Display und in der PC Software zu Null
angezeigt (gekurzt). Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern
aufgezeichnet werden.

SpW . SpW pri [Feldparameter / SpW]
10000V 60V ... 500000V S.3

% Nennspannung der Primdrseite der Spannungswandler. Hier ist stets die AuBenleiterspannung
anzugeben.
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4.2 SpW
SpW . SpW sek [Feldparameter / SpW]
100V If: Slot 4 = Spannungsmesseingange S.3

* 60.00V ... 520.00V
If: Slot 4 = Spannungsmessung | 5 Ausgangsrelais

* 60.00V ... 200.00V

% Nennspannung der Sekundérseite der Spannungswandler. Hier ist stets die
AuBenleiterspannung anzugeben.

SpW . SpW Anschluss [Feldparameter / SpW]

Leiter-Erd Leiter-Leiter, Leiter-Erd S.3

L=~ SpW Anschluss.

% Dieser Parameter muss eingestellt werden, um die korrekte Interpretation der
Spannungsmesskandale im Gerat (Y- oder A-Schaltung) sicherzustellen.

SpW . ESpW pri [Feldparameter / SpW]
10000V 60V ... 500000V S.3

&  Primdre Nennspannung der Spannungswandler, die nur bei der direkten Messung der
Verlagerungsspannung Ue (ESpW Beh = gemessen/Offenes Dreieck) zu berticksichtigen ist.

SpW . ESpW sek [Feldparameter / SpW]
100V If: Slot 4 = Spannungsmesseingange S.3
e 35.00V ... 520.00V
If: Slot 4 = Spannungsmessung | 5 Ausgangsrelais

* 35.00V ... 200.00V

% Sekundére Nennspannung der e-n-Wicklungen der vorhandenen Spannungswandler, die nur
bei der direkten Messung der Verlagerungsspannung zu berticksichtigen ist.

SpW . U Sync [Feldparameter / SpW]
L12 L1, L2, L3, L12, L23, L31 S.3

L=~ Synchronisierspannungen.

% Am vierten Messeingang der Spannungsmesskarte wird die zu synchronisierende Spannung
erfasst.
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SpW . Phasen-MTA [Feldparameter / Richtung / Allgemein]
45° 0° ... 360° S.3

L Maximum Torque Angle: Winkel, der im Kurzschlussfall zwischen Phasenstrom und
Referenzspannung liegt.

Hinweis: Wenn »Drehfeldrch« = ,ACB“ eingestellt ist, wird der Richtungswinkel gerateintern
um 180° vergréfBert.

SpW . 3UO0 Quelle [Feldparameter / Richtung / Allgemein]
gemessen gemessen, berechnet S.3
L= 3U0 Quelle.

%  Erdstromschutz-Stufen treffen auf Basis dieses Parameters die Richtungsentscheidung. Es ist
sicherzustellen, dass dieser Parameter nur dann auf "Gemessen" gestellt wird, wenn am
vierten Messeingang der entsprechenden Spannungsmesskarte auch tatséchlich die
Verlagerungsspannung erfasst wird.

SpW . Erd-MTA [Feldparameter / Richtung / Allgemein]
110° 0° ... 360° S.3

%L  Erde Maximum Torque Angle: Winkel zwischen der Betriebsgrée und der gewéhlten
Bezugsgrofie im Falle eines Erdfehlers. Dieser Winkel wird bei einem Kurzschlul8 zur Ermittlung
der Richtung des Erdfehler benétigt. In Abhdngigkeit der ausgewahlten Erdrichtung kénnen
verschiedene MTA-Werte benutzt werden: IEerr 3UO, IEgem 3UQ : Erd-MTA; IEerr Neg, IEgem:
90° + Phase MTA; IEerr IPol: 0°; IEerr Dual: 0° (wenn 12 und U2 verfligbar) oder Erd-MTA;IEgem
Dual: 90° + Phase MTA ( wenn I2 und U2 verfligbar) oder Erd-MTA.

SpW . EStW Win Korr [Feldparameter / Richtung / Allgemein]
0° -45.0° ... 45.0° S.3

%  Feinjustierung bzw. Korrektur des Messwinkels der Erdstromwandler. Uber die Winkelkorrektur
kénnen Wandlerfehler korrigiert werden.

SpW . IE gem Richtungsoptionen [Feldparameter / Richtung / Allgemein]
IE gem 3UOQO IE gem 3UQ0, 12,U2, Dual, cos(¢) , sin(d) S.3

s> |E gem Richtungsoptionen.

% Richtungsbestimmungsoptionen. IEgem ist die BetriebsgréBe.
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SpW . IE err Richtungsoptionen [Feldparameter / Richtung / Allgemein]

IE err 3U0 IE err 3U0, IE err IPol (IE gem), Dual, 12,U2, cos(¢) , S.3
sin(¢)

<> |E err Richtungsoptionen.

%  Richtungsbestimmungsoptionen. IEerr ist die Betriebsgréle.

SpW . 3U0 min [Feldparameter / Richtung / Wattmetrisch]
0.2Un 0.01Un ... 2.00Un S.3

% Mindestspannung fiir die Richtungserkennung bei Erdfehlern

SpW . t(3U0 min) [Feldparameter / Richtung / Wattmetrisch]
0.1s 0.00s ... 60.00s S.3

%  Freigabezeit fiir die Richtungserkennung bei Erdfehlern: Sobald 3U0 iber den eingestellten
Wert »3V0 min« ansteigt, beginnt diese Zeitstufe zu laufen. Richtungsentscheide werden
freigegeben, nachdem die Zeitstufe abgelaufen ist.

SpW . IE gem min [Feldparameter / Richtung / Wattmetrisch]
0.1In Wenn: Empfindlicher Erdstrom = 0 S.3
Nur verftigbar wenn: * 0.02In ... 2.00In
* SpW . IE gem Wenn: Empfindlicher Erdstrom = 0
Richtungsoptionen = cos(¢)
* SpW . IE gem * 0.002In ... 2.000In

Richtungsoptionen = sin(¢)

&  Mindeststrom fiir die Richtungserkennungsmethoden cos(¢), sin(¢) bei gemessenem Erdstrom

SpW . IE gem Grenzw. Al [Feldparameter / Richtung / Wattmetrisch]
3° 1° ... 20° S.3
Nur verftigbar wenn:

* SpW . IE gem
Richtungsoptionen

* SpW . IE gem
Richtungsoptionen = sin(¢)

cos(d)

%  Grenzwinkel 1 fiir Richtungserkennungsmethoden ,,cos(¢)“, ,,sin(¢)“ und fiir gemessenen
Erdstrom
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SpW . IE gem Grenzw. A2 [Feldparameter / Richtung / Wattmetrisch]
3° 1° ... 20° S.3

Nur verftigbar wenn:

* SpW . IE gem
Richtungsoptionen = cos(¢)
* SpW . IE gem

Richtungsoptionen = sin(¢)

%  Grenzwinkel 2 fiir Richtungserkennungsmethoden ,,cos(¢)“, ,,sin(¢)“ und fiir gemessenen
Erdstrom

SpW . IE err min [Feldparameter / Richtung / Wattmetrisch]
0.1In 0.02In ... 2.00In S.3
Nur verfiigbar wenn:

* SpW . IE err Richtungsoptionen

= cos(d)
* SpW . IE err Richtungsoptionen

= sin(¢)

%  Mindeststrom fiir die Richtungserkennungsmethoden cos(¢), sin(¢) bei gemessenem Erdstrom

SpW . IE err Grenzw. Al [Feldparameter / Richtung / Wattmetrisch]
3° 1° ... 20° S.3
Nur verftigbar wenn:
* SpW . IE err Richtungsoptionen
= cos(¢)

* SpW . IE err Richtungsoptionen
= sin(¢)

%L  Grenzwinkel 1 fir Richtungserkennungsmethoden ,cos(¢)”, ,,.sin(¢)“

SpW . IE err Grenzw. A2 [Feldparameter / Richtung / Wattmetrisch]
3° 1° ... 20° S.3
Nur verftigbar wenn:
e SpW . IE err Richtungsoptionen
= cos(¢)

e SpW . IE err Richtungsoptionen
= sin(¢)

%L  Grenzwinkel 2 fiir Richtungserkennungsmethoden ,cos(¢)”, ,,sin(¢)“
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4.2 SpW
SpW . U Block f [Feldparameter / Frequenz]
0.5Un 0.15Un ... 0.90Un S.3

&  Schwellwert zur Freigabe der Frequenzstufen

SpW . delta phi - Modus [Feldparameter / Frequenz]
zweiphasig einphasig, zweiphasig, dreiphasig S.3
> delta phi - Modus.

%  Die Vektorsprungfunktion I6st aus, wenn der zuldssige Phasensprung (delta phi) von drei
gemessenen Spannungen (Leiter-Erd oder Phase-Phase) in: einer Phase (einphasig), zwei
Phasen (zweiphasig) oder in allen drei Phasen (dreiphasig) Gberschritten wurde.

SpW . Stab.-Fenster f [Feldparameter / Frequenz]
0 0...10 S.3

%  Stabilisierungsfenster fiir die Stabilisierung der Frequenzwerte gegen kurzzeitige
Schwankungen. Der Einstellwert wird in Zyklen bei Nennfrequenz angegeben.

SpW . Fenster df/dt [Feldparameter / Frequenz]

4 2...10 S.3

%  Fenster flir die Ermittlung von df/dt. Der Einstellwert wird in Zyklen bei Nennfrequenz
angegeben.

SpW . Stab.-Fenster df/dt [Feldparameter / Frequenz]

5 2...10 S.3

%  Stabilisierungsfenster fiir die Stabilisierung von df/dt gegen kurzzeitige Schwankungen. Der
Einstellwert wird in Zyklen bei Nennfrequenz angegeben.
4.2.2 SpW: Meldungen (Zustande der Ausgange)

SpW . Phasenfolge falsch [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / Drehfeldrch]

X, Meldung, dass das Geraét fiir die Phasenfolge (L1-L2-L3 bzw. L1-L3-L2) eine andere Abfolge
festgestellt hat, als unter [Feldparameter / Allgemeine
Einstellungen] »Drehfeldrichtung« eingestellt wurde.

4.2.3 SpW: Werte

SpW . f [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert: Frequenz
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4 Feldparameter
4.2 SpW

SpW . UL12 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert: AuBenleiterspannung (Grundwelle)

SpW . UL23 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

X Messwert: AuBenleiterspannung (Grundwelle)

SpW . UL31 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert: AuBBenleiterspannung (Grundwelle)

SpWw . UL1 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)

SpW . UL2 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)

SpW . UL3 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

XN Messwert: Leiter-Erd-Spannung (Grundwelle)

SpW . UX gem [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert (gemessen): UX (Grundwelle)

SpW . UE err [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

X Messwert (errechnet): UE (Grundwelle)

Spw . Uo [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung Nullsystem(Grundwelle)

SpWw . Ul [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

XN Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung Mitsystem(Grundwelle)

Spw . U2 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

X Messwert (berechnet): Symmetrische Komponenten Spannung Gegensystem(Grundwelle)

SpW . %(U2/Ul) [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert (errechnet): U2/U1, Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt.
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4 Feldparameter
4.2 SpW

SpW . phi UL12 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
N Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL12

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genligend groSer Amplitude.

SpW . phi UL23 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
X Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL23

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit gentigend grolSer Amplitude.

SpW . phi UL31 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL31

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genligend groSer Amplitude.

SpW . phi UL1 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
N Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL1

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit gentigend grolSer Amplitude.

SpW . phi UL2 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
N Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL2

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerét
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genlgend groSer Amplitude.

SpW . phi UL3 [Betrieb / Messwerte / Spannung |
XN Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UL3

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit gentigend grolSer Amplitude.

SpW . phi UX gem [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
N Messwert: Phasenlage Spannungszeiger UX gem

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierfiir wahlt das Schutzgerét
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genldgend groSer Amplitude.
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4 Feldparameter
4.2 SpW

SpW . phi UE err [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
N Messwert (errechnet): Phasenlage Spannungszeiger UE err

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genligend groSer Amplitude.

SpW . phi UO [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
X Messwert (errechnet): Phasenlage Nullsystem

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit gentigend grolSer Amplitude.

SpW . phi Ul [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
N Messwert (errechnet): Phasenlage Mitsystem

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genligend groSer Amplitude.

SpW . phi U2 [Betrieb / Messwerte / Spannung ]
X Messwert (errechnet): Phasenlage Gegensystem

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit gentigend grolSer Amplitude.

SpW . df/dt [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert (errechnet): Frequenzdnderungsgeschwindigkeit

SpW . delta phi [Betrieb / Messwerte / Spannung ]

N Messwert (errechnet): Vektorsprung

SpW . UL12 RMS [Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

N Messwert: AuBBenleiterspannung (RMS)

SpW . UL23 RMS [Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

X Messwert: AuBBenleiterspannung (RMS)

SpW . UL31 RMS [Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

N Messwert: AuBBenleiterspannung (RMS)
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4 Feldparameter
4.2 SpW

SpW . UL1 RMS

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

N Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

SpW . UL2 RMS

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

X Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

SpW . UL3 RMS

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

N Messwert: Leiter-Erd-Spannung (RMS)

SpW . UX gem RMS

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

X Messwert (gemessen): UX (RMS)

SpW . UE err RMS

X Messwert (errechnet):

SpW . %UL12 THD

X Messwert (errechnet):

SpW . %UL23 THD

X Messwert (errechnet):

SpW . %UL31 THD

X Messwert (errechnet):

SpW . %UL1 THD

X Messwert (errechnet):

SpW . %UL2 THD

X Messwert (errechnet):

SpW . %UL3 THD

X Messwert (errechnet):

SpW . UL12 THD

X Messwert (errechnet):

106

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]
UE (RMS)

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

U12 Total Harmonic Distortion bezogen auf die Grundwelle

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

U23 Total Harmonic Distortion bezogen auf die Grundwelle

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

U31 Total Harmonic Distortion bezogen auf die Grundwelle

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

UL1 Total Harmonic Distortion bezogen auf die Grundwelle

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

UL2 Total Harmonic Distortion bezogen auf die Grundwelle

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

UL3 Total Harmonic Distortion bezogen auf die Grundwelle

[Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

U12 Total Harmonic Distortion

MCA4
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4 Feldparameter
4.2 SpW

SpW . UL23 THD [Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

X Messwert (errechnet): U23 Total Harmonic Distortion

SpW . UL31 THD [Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

X Messwert (errechnet): U31 Total Harmonic Distortion

SpW . UL1 THD [Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

X Messwert (errechnet): UL1 Total Harmonic Distortion

SpW . UL2 THD [Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

X Messwert (errechnet): UL2 Total Harmonic Distortion
SpW . UL3 THD [Betrieb / Messwerte / Spannung RMS]

X Messwert (errechnet): UL3 Total Harmonic Distortion

4.2.4 SpW: Statistische Werte

SpW . f max [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

Frequenzmaximalwert

SpW . UL12 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

UL12 Maximalwert (RMS)

SpW . UL23 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]
UL23 Maximalwert (RMS)

SpW . UL31 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

UL31 Maximalwert (RMS)

SpW . UL1 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

UL1 Maximalwert (RMS)

SpW . UL2 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

UL2 Maximalwert (RMS)
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4 Feldparameter
4.2 SpW

SpW . UL3 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]
UL3 Maximalwert (RMS)

SpW . UX gem max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

Messwert (errechnet): UX Maximalwert (RMS)

SpW . UE err max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

Messwert (errechnet): UX Maximalwert (RMS)

SpW . U1l max [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

Maximalwert: Symmetrische Komponenten Spannung Mitsystem(Grundwelle)

SpW . U2 max [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

Maximalwert: Symmetrische Komponenten Spannung Gegensystem(Grundwelle)

SpW . %(U2/U1) max [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]

Messwert (errechnet): U2/U1 Maximalwert, Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt

SpW . f min [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

Frequenzminimalwert

SpW . UL12 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

UL12 Minimalwert (RMS)

SpW . UL23 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]
UL23 Minimalwert (RMS)

SpW . UL31 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]
UL31 Minimalwert (RMS)

SpW . UL1 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

UL1 Minimalwert (RMS)

SpW . UL2 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

UL2 Minimalwert (RMS)
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4 Feldparameter
4.2 SpW

SpW . UL3 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]
UL3 Minimalwert (RMS)

SpW . UX gem min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

Messwert (errechnet): UX Minimalwert (RMS)

SpW . UE err min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

Messwert (errechnet): UX Minimalwert (RMS)

SpW . Ul min [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

Minimalwert: Symmetrische Komponenten Spannung Mitsystem(Grundwelle)

SpW . U2 min [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

Minimalwert: Symmetrische Komponenten Spannung Gegensystem(Grundwelle)

SpW . %(U2/U1) min [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]

Messwert (errechnet): U2/U1 Minimalwert, Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt

SpW . UL12 mit RMS [Betrieb / Statistik / Umit]
UL12 Mittelwert (RMS)

SpW . UL23 mit RMS [Betrieb / Statistik / Umit]
UL23 Mittelwert (RMS)

SpW . UL31 mit RMS [Betrieb / Statistik / Umit]
UL31 Mittelwert (RMS)

SpW . UL1 mit RMS [Betrieb / Statistik / Umit]
UL1 Mittelwert (RMS)

SpW . UL2 mit RMS [Betrieb / Statistik / Umit]

UL2 Mittelwert (RMS)
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4 Feldparameter
4.2 SpW

SpW . UL3 mit RMS [Betrieb / Statistik / Umit]
UL3 Mittelwert (RMS)
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4 Feldparameter

4.3 StwW
4.3 Stw
Stromwandler
4.3.1 StW: Globale Parameter
StwW . IL1, IL2, IL3 Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Strom]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Féallt der Phasenstrom unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird der Strom am
Display und in der PC Software zu Null angezeigt (gekdirzt). Dieser Parameter hat keine
Auswirkungen auf Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden.

StW . IE gem Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Strom]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Féallt der gemessene Erdstrom unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird der
gemessene Erdstrom am Display und in der PC Software zu Null angezeigt (gekdrzt). Dieser
Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden.

StW . IE err Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Strom]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Féallt der errechnete Erdstrom unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird der
errechnete Erdstrom am Display und in der PC Software zu Null angezeigt (geklirzt). Dieser
Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden.

StW . 1012 Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Strom]

0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Féallt die berechnete Symmetrische Komponente unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe),
so wird die berechnete Symmetrische Komponente am Display und in der PC Software zu Null

angezeigt (gekurzt). Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern
aufgezeichnet werden.

StW . StW pri [Feldparameter / StW]
1000A 1A ... 50000A S.3

%  Nennstrom der Primdrseite der angeschlossenen Stromwandler

StW . StW sek [Feldparameter / StW]
1A 1A, 5A S.3

s> Verh prim/sek.

% Nennstrom der Sekundérseite der angeschlossenen Stromwandler.
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4 Feldparameter

4.3 StW
StW . StW Rch [Feldparameter / StW]
0° 0°, 180° 5.3

s> Polaritat.

%  Schutzfunktionen mit Richtungsentscheid funktionieren nur dann korrekt, wenn die
Stromwandler korrekt angeschlossen sind. Falls irrtimlich alle drei Stromwandler mit falscher
Polaritat angeschlossen wurden kénnen die ermittelten Stromzeiger kalkulatorisch um 180°
gedreht werden. Andern Sie hierzu die Standardeinstellung von "0°" auf "180°".

StW . EStW pri [Feldparameter / StW]
1000A 1A ... 50000A S.3

% Dieser Parameter definiert den primaren Nennstrom des angeschlossenen Erdstromwandlers
(Kabelumbauwandler). Sollte die Erdstromerfassung lber die Holmgreen-Schaltung erfolgen,
so muss hier der Primarwert der Phasenstromwandler (StW pri) eingegeben werden.

StW . EStW sek [Feldparameter / StW]
1A 1A, 5A S.3

L=> Verh prim/sek.

% Dieser Parameter definiert den sekundéren Nennstrom des vorhandenen Erdstromwandlers
(Kabel-umbauwandler) zu 1A oder 5A. Sollte die Erdstromerfassung tber die Holmgreen-
Schaltung erfolgen, so muss hier der Sekundéarwert der Phasenstromwandler (StW sek)
eingegeben werden.

StW . EStW Rch [Feldparameter / StW]
0° 0°, 180° 5.3
> Polaritat.

% Die gerichtete Erdstromerfassung funktioniert nur dann korrekt, wenn der Erdstromwandler
korrekt angeschlossen wurde. Falls der Wandler irrtimlich mit falscher Polaritdt angeschlossen
wurde kann der Stromzeiger kalkulatorisch um 180° gedreht werden. Andern Sie hierzu die
Standardeinstellung von "0°" auf "180°".

4.3.2 StW: Meldungen (Zustande der Ausgange)

StW . Phasenfolge falsch [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / Drehfeldrch]

X, Meldung, dass das Geraét fiir die Phasenfolge (L1-L2-L3 bzw. L1-L3-L2) eine andere Abfolge
festgestellt hat, als unter [Feldparameter / Allgemeine
Einstellungen] »Drehfeldrichtung« eingestellt wurde.
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4 Feldparameter
4.3 StwW

4.3.3 StW: Werte

Stw . IL1 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

X Messwert: Phasenstrom (Grundwelle)

StW . IL2 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

X Messwert: Phasenstrom (Grundwelle)

Stw . IL3 [Betrieb / Messwerte / Strom 1]

X Messwert: Phasenstrom (Grundwelle)

StW . IE gem [Betrieb / Messwerte / Strom ]

N Messwert (gemessen): IE (Grundwelle)

StW . IE err [Betrieb / Messwerte / Strom 1]

X Messwert (errechnet): IE (Grundwelle)

StW . 10 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

X Messwert (berechnet): Nullstrom (Grundwelle)

Stw . 11 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

X Messwert (berechnet): Strom Mitsystem (Grundwelle)

Stw . 12 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

N Messwert (berechnet): Strom Gegensystem (Grundwelle)

StW . IL1 H2 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

X Messwert: 2. Harmonische/Grundwelle von IL1

StW . IL2 H2 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

X Messwert: 2. Harmonische/Grundwelle von IL2

StW . IL3 H2 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

X Messwert: 2. Harmonische/Grundwelle von IL3

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 113



4 Feldparameter
4.3 StwW

StW . IE H2 gem [Betrieb / Messwerte / Strom ]

N Messwert: 2. Harmonische / Grundwelle von IE (gemessen)

StW . IE H2 err [Betrieb / Messwerte / Strom 1]

X Messwert (berechnet): 2. Harmonische / Grundwelle von IE (berechnet)

StW . %(12/11) [Betrieb / Messwerte / Strom ]

N Messwert (errechnet): 12/11, Drehfeldrichtung wird automatisch beriicksichtigt.

StW . phi IL1 [Betrieb / Messwerte / Strom 1]
XN Messwert (errechnet): Phasenlage Stromzeiger IL1

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit gentigend grolSer Amplitude.

StwW . phi IL2 [Betrieb / Messwerte / Strom ]

N Messwert (errechnet): Phasenlage Stromzeiger IL2

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerét
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genligend groSer Amplitude.

StW . phi IL3 [Betrieb / Messwerte / Strom ]
X Messwert (errechnet): Phasenlage Stromzeiger IL3

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierftir wéhlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit gentigend grolSer Amplitude.

StW . phi IE gem [Betrieb / Messwerte / Strom ]

N Messwert (errechnet): Phasenlage Stromzeiger IE gem

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierfiir wahlt das Schutzgerét
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genldgend groSer Amplitude.

StW . phi IE err [Betrieb / Messwerte / Strom ]
X Messwert (errechnet): Phasenlage Stromzeiger IE err

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierfur wéhlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit gentigend grolSer Amplitude.
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4 Feldparameter
4.3 StwW

Stw . phi 10 [Betrieb / Messwerte / Strom ]
N Messwert (errechnet): Phasenlage Nullsystem

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genligend groSer Amplitude.

StW . phi 11 [Betrieb / Messwerte / Strom 1]
X Messwert (errechnet): Phasenlage Mitsystem

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genligend grolSer Amplitude.

StwW . phi 12 [Betrieb / Messwerte / Strom ]
N Messwert (errechnet): Phasenlage Gegensystem

Referenzphase ist erforderlich zur Berechnung der Phasenlage. Hierflir wahlt das Schutzgerat
den ersten Spannungs- (oder Strom-) Messkanal mit genligend groSer Amplitude.

StW . IL1 RMS [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

X Messwert: Phasenstrom (RMS)

StwW . IL2 RMS [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

X Messwert: Phasenstrom (RMS)

StW . IL3 RMS [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

X Messwert: Phasenstrom (RMS)

StwW . IE gem RMS [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

N Messwert (gemessen): IE (RMS)

StW . IE err RMS [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

X Messwert (errechnet): IE (RMS)

StW . %IL1 THD [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

X Messwert (errechnet): IL1 Total Harmonic Distortion

StW . %IL2 THD [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

X Messwert (errechnet): IL2 Total Harmonic Distortion
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4 Feldparameter
4.3 Stw

StW . %IL3 THD [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

X Messwert (errechnet): IL3 Total Harmonic Distortion

StW . IL1 THD [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

X Messwert (errechnet): IL1 Verzerrungsstrom / gesamter Oberschwingungsstrom

StW . IL2 THD [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

N Messwert (errechnet): IL2 Verzerrungsstrom / gesamter Oberschwingungsstrom
StW . IL3 THD [Betrieb / Messwerte / Strom RMS]

XN Messwert (errechnet): IL3 Verzerrungsstrom / gesamter Oberschwingungsstrom

4.3.4 StW: Statistische Werte

StW . IL1 mit RMS [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Strom Bezmanag]

IL1 Mittelwert (RMS)

StW . IL2 mit RMS [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Strom Bezmanag]

IL2 Mittelwert (RMS)

StW . IL3 mit RMS [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Strom Bezmanag]

IL3 Mittelwert (RMS)

StW . IL1 Peak Bezug [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Strom Bezmanag]

Schleppzeiger des Stroms in L1 (Peak-Wert).

StW . IL2 Peak Bezug [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Strom Bezmanag]

Schleppzeiger des Stroms in L2 (Peak-Wert).

StW . IL3 Peak Bezug [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Strom Bezmanag]

Schleppzeiger des Stroms in L3 (Peak-Wert).

StW . IL1 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

IL1 Maximalwert (RMS)
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4 Feldparameter
4.3 StwW

StW . IL2 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

IL2 Maximalwert (RMS)

StW . IL3 max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

IL3 Maximalwert (RMS)

StW . IE gem max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

Messwert: IE Maximalwert (RMS)

StW . IE err max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

Messwert (errechnet): IE Maximalwert (RMS)

StW . 11 max [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

Maximalwert Strom Mitsystem (Grundwelle)

StW . 12 max [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

Maximalwert Strom Gegensystem (Grundwelle)

StW . %(12/11) max [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

Messwert (errechnet): 12/11 Maximalwert, Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt

StW . IL1 H2 max [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

2. Harmonische/Grundwelle von IL1 Maximalwert

StW . IL2 H2 max [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

2. Harmonische/Grundwelle von IL2 Maximalwert

StW . IL3 H2 max [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

2. Harmonische/Grundwelle von IL3 Maximalwert

StW . IE H2 gem max [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

Messwert: 2. Harmonische / Grundwelle von IE (gemessen) Maximalwert

StW . IE H2 err max [Betrieb / Statistik / Max / Strom]

Messwert (berechnet): 2. Harmonische / Grundwelle von IE (berechnet) Maximalwert
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4 Feldparameter
4.3 StwW

StW . IL1 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

IL1 Minimalwert (RMS)

StW . IL2 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

IL2 Minimalwert (RMS)

StW . IL3 min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

IL3 Minimalwert (RMS)

StW . IE gem min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

Messwert: IE Minimalwert (RMS)

StW . IE err min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

Messwert (errechnet): IE Minimalwert (RMS)

StW . I1 min [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

Minimalwert Strom Mitsystem (Grundwelle)

StW . 12 min [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

Minimalwert Strom Gegensystem (Grundwelle)

StW . %(12/11) min [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

Messwert (errechnet): 12/l11 Minimalwert, Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt

StW . IL1 H2 min [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

2. Harmonische/Grundwelle von IL1 Minimalwert

StW . IL2 H2 min [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

2. Harmonische/Grundwelle von IL2 Minimalwert

StW . IL3 H2 min [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

2. Harmonische/Grundwelle von IL3 Minimalwert

StW . IE H2 gem min [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

Messwert: 2. Harmonische / Grundwelle von IE (gemessen) Minimalwert
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4 Feldparameter
4.3 StwW

StW . IE H2 err min [Betrieb / Statistik / Min / Strom]

IE H2 err min
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5 System

5 System

System

5.1 Sys: Globale Parameter

Sys . Skalierung [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Allg
Einstellungen]

Bezogene Grolien Bezogene Grofllen, PrimargroBen, Sekundargréfen S.3
L=~ Skalierung.

% Darstellung der MessgréBen als: Primadrwerte, Sekundérwerte oder bezogene Gréfen.

Sys . Quit uber »C«-Taste [Gerateparameter / Quittierung]
Quit LEDs o. Passw Nichts, Quit LEDs o. Passw, Quit LEDs, Quit LEDs, Relais, P.2
Quit alles

> Quit Uiber »C«-Taste.

%L  Auswahl, welche quittierbaren Elemente (iber einen Druck auf die »C«-Taste zuriickgesetzt
werden sollen.

Sys . Ex Quittierung [Gerateparameter / Quittierung]
aktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

& Ermdéglicht oder verhindert das Quittieren von Fern (ber rangierter Signale oder SCADA.

Sys . Quit LED [Gerateparameter / Quittierung]
.~ ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* Sys . Ex Quittierung = aktiv

&L Alle (quittierbaren) LEDs werden quittiert, wenn der Zustand des rangierten Signals wahr ist.
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5 System
5.1 Sys: Globale Parameter

Sys . Quit K [Gerateparameter / Quittierung]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* Sys . Ex Quittierung = aktiv

%L Alle (quittierbaren) Ausgangsrelais werden quittiert, wenn der Zustand des rangierten Signals

wahr ist.
Sys . Quit Leittechnik [Gerateparameter / Quittierung]
.~ ... Sys. Internal test state S.3
Nur verfiigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

* Sys . Ex Quittierung = aktiv

%  Wenn der Zustand des rangierten Signals wahr ist, werden die gehaltenen Signale zur
Leittechnik quittiert (zurtickgesetzt).

Sys . Param-Verriegelung [Feldparameter / Allg Einstellungen]

.-“ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

% Solange dieser Eingang wahr ist, kbnnen keine Parameter gedndert werden. Die
Parametrierung ist verriegelt.

Sys . Satz-Umschaltung [Schutzparameter / Satz-Umschaltung]
PS1 PS1, PS2, PS3, PS4, PSU via Eingsfkt, PSU via Leittech P.2

L=~ Satz-Umschaltung.

%  Parametersatzumschaltung
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5 System
5.2 Sys: Direktkommandos

Sys . PS1: aktiviert durch

Sys . PS4: aktiviert durch

[Schutzparameter / Satz-Umschaltung]

.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg P.2
L=~ 1..n, PSU.

% Dieser Parametersatz wird aktiv wenn: Die Parametersatzumschaltung (ber
Eingangsfunktionen aktiviert ist und gleichzeitig die anderen drei Eingangsfunktionen unwahr
sind. Fur den Fall, dass zwei oder mehr Eingangsfunktionen gleichzeitig wahr sind, erfolgt
keine Umschaltung. Sind alle Eingangsfunktionen unwahr, dann arbeitet das Gerat mit dem
zuletzt aktivierten Parametersatz weiter.

5.2 Sys: Direktkommandos

Sys . Quit K LED SIt AusiBef

inaktiv

[Betrieb / Quittierung]

inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

@ Die Ausgangsrelais, LEDs, SLT und den Auslésebefehl quittieren.

Sys . Quit LED

inaktiv

[Betrieb / Quittierung]

inaktiv, aktiv P.1

=~ Modus.

@ Alle (quittierbaren) LEDs werden quittiert.

Sys . Quit K

inaktiv

[Betrieb / Quittierung]

inaktiv, aktiv P.1

=~ Modus.

@ Alle (quittierbaren) Ausgangsrelais werden quittiert.

Sys . Quit Leittechnik

inaktiv

[Betrieb / Quittierung]

inaktiv, aktiv P.1

L5~ Modus.

@ Die gehaltenen Signale zur Leittechnik werden zuriickgesetzt.
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5 System
5.3 Sys: Zustande der Eingange

Sys . Param Verrieg Bypass [Feldparameter / Allg Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
<> Modus.

@ Kurzzeitige Aufhebung der Parametriersperre

Sys . Neustart [Service / Allgemein]
nein nein, ja S.3
L=> ja/nein.

® Neustart des Geréts

5.3 Sys: Zustande der Eingange

Sys . Quit LED-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

L. Zustand des Moduleingangs: LED Quittierung (ber digitalen Eingang

Sys . Quit K-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

4, Zustand des Moduleingangs: Quittierung der Ausgangsrelais

Sys . Quit Leittechnik-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

L Zustand des Moduleingangs: Gehaltene Signale zur Leittechnik quittieren (zurlicksetzen).
Sys . PS1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Sys . PS4-E

L. Zustand des Moduleingangs bzw. des Signals, das diesen Parametersatz aktivieren soll.

Sys . Param-Verriegelung-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

&L Zustand des Moduleingangs: Solange dieser Eingang wahr ist, kbnnen keine Parameter
gedndert werden. Die Parametrierung ist verriegelt.
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5 System

5.4 Sys: Meldungen (Zustande der Ausgange)

54

Sys

g

Sys

124

Sys: Meldungen (Zustande der Ausgange)

. Neustart [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Meldung: Neustart des Gerdts.

Fehlercodes fur Neustart: 1=Normaler Startvorgang; 2=Neustart durch den Bediener;
3=Neustart durch Super Reset; 4=--; 5=--; 6=Unbekannte Fehlerquelle; 7=Erzwungener
Neustart (ausgeldst durch den Hauptprozessor); 8=Zeitliberschreitung im Schutzumlauf;
9=Erzwungener Neustart (ausgelbst durch den Signalprozessor); 10=Zeitliberschreitung in der
Messwertverarbeitung; 11=Einbruch der Versorgungsspannung; 12=Unzuldssiger
Speicherzugriff.

. Akt Satz [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

[Schutzparameter / Satz-Umschaltung]

Meldung: Aktiver Parametersatz

.PS1 [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Meldung: Der aktive Parametersatz ist aktuell PS 1

.PS 2 [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Meldung: Der aktive Parametersatz ist aktuell PS 2

.PS 3 [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Meldung: Der aktive Parametersatz ist aktuell PS 3

.PS 4 [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Meldung: Der aktive Parametersatz ist aktuell PS 4

. PSU manuell [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Meldung: Manuelle Umschaltung des Parametersatzes

. PSU via Leittech [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Meldung: Parametersatz-Umschaltung lber Leittechnik. Schreiben Sie in dieses Output-Byte
den Integer-Wert des Parametersatzes, auf den geschaltet werden soll (z.B. 4 => Umschalten
auf Parametersatz 4).

. PSU via Eingsfkt [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Meldung: Parametersatz-Umschaltung (ber Eingangsfunktion
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5 System

5.4 Sys: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Sys . mind. 1 Param geand. [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

A, Meldung: Mindestens ein Parameter wurde gedndert

Sys . Param Verrieg Bypass [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

I Meldung: Kurzzeitige Aufthebung der Parametriersperre

Sys . Quit LED [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

Az, Meldung: LED Quittierung

Sys . Quit K [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

I, Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais

Sys . Quit Leittechnik [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

L. Meldung: Quittierung gehaltener SCADA-Signale

Sys . Quit AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

I, Meldung: Quittierung/Reset des Auslésebefehls

Sys . Quit LED-HMI [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

L. Meldung: LED Quittierung :HMI|

Sys . Quit K-HMI [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

X, Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais :HMI

Sys . Quit Leittechnik-HMI [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

I Meldung: Quittierung gehaltener SCADA-Signale :HMI

Sys . Quit AusiBef-HMI [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

I, Meldung: Quittierung/Reset des Auslésebefehls :HMI

Sys . Quit LED-SIt [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

I Meldung: LED Quittierung :Leittechnik

Sys . Quit K-Slt [Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

A, Meldung: Ausgangsrelais Quittierung der Ausgangsrelais :Leittechnik
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5 System
5.5 Sys: Werte

Sys . Quit Zahler-Sit

[Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

A, Meldung: Rlicksetzen aller Zahler :Leittechnik

Sys . Quit Leittechnik-SIt

[Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

I Meldung: Quittierung gehaltener SCADA-Signale :Leittechnik

Sys . Quit AusiBef-Sit

[Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

I Meldung: Quittierung/Reset des Auslésebefehls :Leittechnik

Sys . Res BetriebZ

I, Meldung:: Res BetriebZ

Sys . Res AlarmZ

L. Meldung:: Res AlarmZ

Sys . Res AusliBefZ

X, Meldung:: Res AuslBefZ

Sys . Res GesBetriebZ

I, Meldung:: Res GesBetriebZ

5.5 Sys: Werte

Sys . Betriebsstunden Z

[Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Sys]

[Betrieb / Zahl und RevDat / Sys]

XN Betriebsstunden Zéhler des Schutzgeréts

Sys . DM-Version
3.6.b

X Version des Gerdtemodells

Sys . SW-Version

X Version der Gerate-Firmware
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[Gerateparameter / Version]

3.6.b
>

[Gerateparameter / Version]
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Sys . Build [Gerateparameter / Version]

X Build-Nummer

Sys . CAT No [Gerateparameter / Version]

X »CAT No.«, Bestellschliissel geméaB Geréate-Aufdruck.

Sys . REV. [Gerateparameter / Version]

XN Revision (geméB Geréate-Aufdruck).

Sys . S/N [Gerateparameter / Version]

X Seriennummer des Gerétes.

Sys . Bootloader-Build [Gerateparameter / Version]

X Build-Nummer des Bootloaders
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5.5 Sys: Werte
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6 Messwerte

6
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Messwerte

Bedieneinheit: .= ,Bedieneinheit: Werte*“
SpW: =~ , Spw: Werte*

Stw: L=> ,Stw: Werte”

System: L=> ,Sys: Werte*“

PQSz: 5> ,PQSZ: Werte”

Modbus: > ,Modbus: Werte“

IEC 61850: > ,IEC 61850: Werte*“
IEC104: L5> ,IEC104: Werte”

Profibus: =~ ,Profibus: Werte“

SNTP: > ,SNTP: Werte*
Schutzparameter: => ,Schutz: Werte“
ThA: 5> ,ThA: Werte”

sync: 5>, Sync: Werte”

Steuerung: L=> ,Strg: Werte*
Schaltgeratewartung: 5> ,SG[1]: Werte*
Stérschr: L= ,Stérschr: Werte”

Sgen: l=> ,Sgen: Werte*
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6 Messwerte

6.1 PQSZ
6.1 PQSz
Leistung und Energie
6.1.1 PQSZ: Globale Parameter
PQSZ . Leistungseinheiten [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Allg
Einstellungen]
Leistung-Auto-Skalg Leistung-Auto-Skalg, kW/kVAr/kvA, MW/MVAr/MVA, GW/ S.3
GVAr/GVA
L=~ 1..n PQS Skalierung.
%  Leistungseinheiten
PQSZ . Energieeinheiten [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Allg
Einstellungen]
MWh/MVArh/MVAh Energie-Auto-Skalg, kWh/kVArh/kVAh, MWh/MVArh/ S.3
MVAh, GWh/GVArh/GVAh
s> 1..n W Skalierung.
&  Energieeinheiten
PQSZ . S, P, Q Freigabe [Gerateparameter / Messwertdarstellung / Leistung]
0.005Sn 0.0Sn ... 0.100Sn S.3

%  Féllt die Wirk-/Blind-/ oder Scheinleistung unterhalb diese Kiirzungsschwelle (Freigabe), so wird
die entsprechende Leistung am Display und in der PC Software zu Null angezeigt (geklirzt).
Dieser Parameter hat keine Auswirkungen auf Werte die in Rekordern aufgezeichnet werden.

6.1.2 PQSZ: Direktkommandos

PQSZ . Res alle EnergieZ [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

@ Reset aller Energiezéhler

6.1.3 PQSZ: Meldungen (Zustande der Ausgange)

PQSZ . Z UIf Ws Net [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

L. Meldung: Zahler Ws Net wird in Kiirze liberlaufen
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6 Messwerte
6.1 PQSZ

PQSZ . Z UIfW Wp Net [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

A, Meldung: Zahler Wp Net wird in Klirze tberlaufen

PQSZ . Z UIfW Wp+ [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

I Meldung: Zahler Wp+ wird in Kiirze liberlaufen

PQSZ . Z UIfW Wp- [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

Az Meldung: Zdhler Wp- wird in Kiirze liberlaufen

PQSZ . Z UIfW Wq Net [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

I, Meldung: Zahler Wq Net wird in Klirze liberlaufen

PQSZ . Z UIfW Wq+ [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

I Meldung: Zahler Wq+ wird in Kiirze (iberlaufen

PQSZ . Z UIfW Wq- [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

X, Meldung: Zahler Wq- wird in Kiirze (iberlaufen

PQSZ . Z UIf Ws Net [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

L. Meldung: Zahleriiberlauf Ws Net

PQSZ . Z UIf Wp Net [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]
X, Meldung: Zahleriiberlauf Wp Net

PQSZ . Z UIf Wp+ [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

I Meldung: Zahleriiberlauf Wp+

PQSZ . Z UIf Wp- [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

X, Meldung: Zahlertberlauf Wp-

PQSZ . Z UIf Wq Net [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

L. Meldung: Zahleriiberlauf Wq Net

PQSZ . Z UIf Wq+ [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

A, Meldung: Zahleriiberlauf Wq+
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6 Messwerte
6.1 PQSz

PQSZ . Z UIf Wq- [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

A, Meldung: Zahlertiberlauf Wq-

PQSZ . Res alle EnergieZ [Betrieb / Zustandsanzeige / PQSZ]

I, Meldung: Reset aller Energiezahler

6.1.4 PQSZ: Werte

PQSZ . S [Betrieb / Messwerte / Leistung]

N Messwert (berechnet): Scheinleistung (Grundwelle)

PQSzZ . P [Betrieb / Messwerte / Leistung]

X Messwert (berechnet): Wirkleistung (P- = abgegebene Wirkleistung, P+ = aufgenommene
Wirkleistung) (Grundwelle)

PQSZ . Q [Betrieb / Messwerte / Leistung]

N Messwert (berechnet): Blindleistung (Q- = abgegebene Blindleistung, Q+ = aufgenommene
Blindleistung) (Grundwelle)

PQSZ . cos phi [Betrieb / Messwerte / Leistung]

N Messwert (berechnet): Leistungsfaktor: Vorzeichenkonvention: sign(LF) = sign(P)

PQSZ . P1 [Betrieb / Messwerte / Leistung]

N Messwert (berechnet): Wirkleistung im Mitsystem (P- = abgegebene Wirkleistung, P+ =
aufgenommene Wirkleistung)

PQSZ . Q1 [Betrieb / Messwerte / Leistung]

N Messwert (berechnet): Blindleistung im Mitsystem (Q- = abgegebene Blindleistung, Q+ =
aufgenommene Blindleistung)

PQSZ . S RMS [Betrieb / Messwerte / Leistung RMS]

N Messwert (berechnet): Scheinleistung (RMS)

PQSZ . P RMS [Betrieb / Messwerte / Leistung RMS]

N Messwert (berechnet): Wirkleistung (P- = abgegebene Wirkleistung, P+ = aufgenommene
Wirkleistung) (RMS)
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6 Messwerte
6.1 PQSZ

PQSZ . cos phi RMS

X Messwert (berechnet): Leistungsfaktor: Vorzeichenkonvention: sign(LF) = sign(P)

PQSZ . Wp+

X Aufgenommene Wirkarbeit

PQSZ . Wp-
X Abgegebene Wirkarbeit

PQSZ . Wq+

X Aufgenommene Blindarbeit

PQSZ . Wq-
N Abgegebene Blindarbeit

PQSZ . Ws Net

[Betrieb / Messwerte / Leistung RMS]

[Betrieb / Messwerte / Energie]

[Betrieb / Messwerte / Energie]

[Betrieb / Messwerte / Energie]

[Betrieb / Messwerte / Energie]

[Betrieb / Messwerte / Energie]

X Netto Betrag Scheinleistungsstunden

PQSZ . Wp Net

[Betrieb / Messwerte / Energie]

N Netto Betrag Wirkleistungsstunden

PQSZ . Wq Net

[Betrieb / Messwerte / Energie]

X Netto Betrag Blindleistungsstunden

PQSZ . Start Datum/Zeit

[Betrieb / Messwerte / Energie]

N Energiezdhlung lduft seit... (Zeitpunkt des letzen Resets)

6.1.5 PQSZ: Statistische Werte

PQSZ . S mit

Mittelwert der Scheinleistung

PQSZ . P mit

Mittelwert der Wirkleistung
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[Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung Bzm]

[Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung Bzm]
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6 Messwerte
6.1 PQSz

PQSZ . Q mit [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung Bzm]

Mittelwert der Blindleistung

PQSZ . S Peak Bezug [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung Bzm]

Schleppzeiger der Scheinleistung (Peak-Wert)

PQSZ . P Peak Bezug [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung Bzm]

Schleppzeiger der Wirkleistung (Peak-Wert)

PQSZ . Q Peak Bezug [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung Bzm]

Schleppzeiger der Blindleistung (Peak-Wert)

PQSZ . S max [Betrieb / Statistik / Max / Leistung]

Maximalwert der Scheinleistung

PQSZ . P max [Betrieb / Statistik / Max / Leistung]

Maximalwert der Wirkleistung

PQSZ . Q max [Betrieb / Statistik / Max / Leistung]

Maximalwert der Blindleistung

PQSZ . cos phi max RMS [Betrieb / Statistik / Max / Leistung]

Maximalwert des Leistungsfaktors: Vorzeichenkonvention: sign(LF) = sign(P)

PQSZ . cos phi max [Betrieb / Statistik / Max / Leistung]

Maximalwert des Leistungsfaktors: Vorzeichenkonvention: sign(LF) = sign(P)

PQSZ .S min [Betrieb / Statistik / Min / Leistung]

Minimalwert der Scheinleistung

PQSZ . P min [Betrieb / Statistik / Min / Leistung]

Minimalwert der Wirkleistung

PQSZ . Q min [Betrieb / Statistik / Min / Leistung]

Minimalwert der Blindleistung
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6 Messwerte
6.1 PQSZ

PQSZ . cos phi min RMS [Betrieb / Statistik / Min / Leistung]

Minimalwert des Leistungsfaktors: Vorzeichenkonvention: sign(LF) = sign(P)

PQSZ . cos phi min [Betrieb / Statistik / Min / Leistung]

Minimalwert des Leistungsfaktors: Vorzeichenkonvention: sign(LF) = sign(P)
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7 Statistik

7 Statistik

« SpW: > , SpW: Statistische Werte*

Stw: 5> , Stw: Statistische Werte*“

PQSZ: s> ,PQSZ: Statistische Werte*

ThA: == ,ThA: Statistische Werte"“

7.1 Statistik: Globale Parameter

Statistik . Start | Bezug durch: [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Strom
Bezmanag]

Dauer Dauer, StartFkt S.3
<> Dauer.

%  Statistik: Strombezug starten mit:

Statistik . Start 1 Bezug Fk [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Strom
Bezmanag]

. ... Sys. Internal test state S.3

Nur verfliigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

 Statistik . Start | Bezug durch:
= StartFkt

%  Start der Berechnung wenn das rangierte Signal wahr wird.

Statistik . ResFk | Bezug [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Strom
Bezmanag]
.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Zuriicksetzen der Statistikberechnung - Strombezug (max, Schleppzeiger)

Statistik . Dauer | Bezug [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Strom
Bezmanag]

15s 2s...30d S.3

Nur verftigbar wenn: <> Dauer.

 Statistik . Start | Bezug durch:
= Dauer

% Dauer der Aufzeichnung
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7 Statistik
7.1 Statistik: Globale Parameter

Statistik . Fenster | Bezug [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Strom
Bezmanag]
gleitend gleitend, fest S.3

s> Statistikmethode.

% Messfensterkonfiguration

Statistik . Start P Bezug durch: [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung
Bzm]

Dauer Dauer, StartFkt S.3
L=~ Dauer.

&L  Statistik: Wirkleistungsbezug starten mit:

Statistik . Start P Bezug Fk [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung
Bzm]

.- ... Sys . Internal test state S.3

Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

 Statistik . Start P Bezug durch:
= StartFkt

&  Start der Berechnung wenn das rangierte Signal wahr wird.

Statistik . ResFk P Bezug [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung
Bzm]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Zuriicksetzen der Statistikberechnung (max, Schleppzeiger)

Statistik . Dauer P Bezug [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung
Bzm]

15s 2s ...30d S.3

Nur verfiigbar wenn: L=> Dauer.

» Statistik . Start P Bezug durch:
= Dauer

%  Dauer der Aufzeichnung
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7 Statistik
7.1 Statistik: Globale Parameter

Statistik . Fenster P Bezug [Gerateparameter / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung
Bzm]
gleitend gleitend, fest S.3

s> Statistikmethode.

% Messfensterkonfiguration

Statistik . ResFk Max [Gerateparameter / Statistik / Min / Max]

. ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.
& Zurlicksetzen aller Maximalwerte der Statistik

Statistik . ResFk Min [Gerateparameter / Statistik / Min / Max]

u

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Zurlicksetzen aller Minimalwerte der Statistik

Statistik . Start Umit durch: [Gerateparameter / Statistik / Umit]
Dauer Dauer, StartFkt S.3
> Dauer.

%L  Statistik: Gleitende Mittelwertliberwachung starten mit:

Statistik . Start Umit Fk [Gerateparameter / Statistik / Umit]
.- ... Sys . Internal test state S.3
Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Rangierliste.

e Statistik . Start Umit durch:
= StartFkt

&  Start der Berechnung wenn das rangierte Signal wahr wird.

Statistik . ResFk Umit [Gerateparameter / Statistik / Umit]

u“

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Zurilicksetzen der Gleitenden Mittelwertliberwachung.
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7 Statistik
7.2 Statistik: Direktkommandos

Statistik . Dauer Umit [Gerateparameter / Statistik / Umit]
10 min 2s ...30d S.3
Nur verftigbar wenn: <> Dauer.

e Statistik . Start Umit durch:
= Dauer

% Dauer der Aufzeichnung
Statistik . Fenster Umit [Gerateparameter / Statistik / Umit]

gleitend gleitend, fest S.3

s> Statistikmethode.

%  Messfensterkonfiguration

7.2 Statistik: Direktkommandos

Statistik . ResFk Alle [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

@ Zuriicksetzen aller Statistikwerte (Strombezug, Leistungsbezug, Minwerte, Maxwerte)

Statistik . ResFk Max [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P1
> Modus.

® Zuriicksetzen aller Maximalwerte der Statistik

Statistik . ResFk Min [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

® Zuriicksetzen aller Minimalwerte der Statistik
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7 Statistik

7.3 Statistik: Zustande der Eingange

Statistik . ResFk | Bezug [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv
=~ Modus.

@ Zurlicksetzen der Statistikberechnung - Strombezug (max, Schleppzeiger)

Statistik . ResFk P Bezug [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv
=~ Modus.

@ Zurlicksetzen der Statistikberechnung (max, Schleppzeiger)

Statistik . ResFk Umit [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv
=~ Modus.

@ Zurlicksetzen der Gleitenden Mittelwertliberwachung.

7.3 Statistik: Zustande der Eingange

Statistik . StartFk Umit-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

4, Zustand des Moduleingangs: Start der Statistikberechnung Mittelwert der Spannung

Statistik . StartFk | Bezug-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

&L Zustand des Moduleingangs: Start der Statistikberechnung des Strombezugs

Statistik . StartFk P Bezug-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

4, Zustand des Moduleingangs: Start der Statistikberechnung des Wirkleistungsbezugs

7.4 Statistik: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Statistik . ResFk Alle [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

I, Meldung: Zuriicksetzen aller Statistikwerte (Strombezug, Leistungsbezug, Minwerte,
Maxwerte)

Statistik . ResFk Umit [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

I Meldung: Zurlicksetzen der Gleitenden Mittelwertiiberwachung.

MCA4-3.6-DE-REF MCA4

P.1

P.1

P.1

139



7 Statistik
7.5 Statistik: Zahler

Statistik . ResFk | Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

A, Meldung: Zuriicksetzen der Statistikberechnung - Strombezug (max, Schleppzeiger)

Statistik . ResFk P Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

I, Meldung: Zuriicksetzen der Statistikberechnung (max, Schleppzeiger)

Statistik . ResFk Max [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

L. Meldung: Zurlicksetzen aller Maximalwerte der Statistik

Statistik . ResFk Min [Betrieb / Zustandsanzeige / Statistik]

I, Meldung: Zuriicksetzen aller Minimalwerte der Statistik

7.5 Statistik: Zahler

Statistik . Res Z Strombezug [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Strom Bezmanag]

Anzahl der Resets, seit dem letzen Hochfahren (Booten) des Gerats. Der Zeitstempel zeigt
Datum und Uhrzeit des letzen Resets.

Statistik . Res Z Leistungsbezug [Betrieb / Statistik / Bezugsmanagem / Leistung Bzm]

Anzahl der Resets, seit dem letzen Hochfahren (Booten) des Gerats. Der Zeitstempel zeigt
Datum und Uhrzeit des letzen Resets.

Statistik . Res Z Maxwerte [Betrieb / Statistik / Max / Spannung]
[Betrieb / Statistik / Max / Strom]

[Betrieb / Statistik / Max / Leistung]

Anzahl der Resets, seit dem letzen Hochfahren (Booten) des Geréts. Der Zeitstempel zeigt
Datum und Uhrzeit des letzen Resets.

Statistik . Res Z Minwerte [Betrieb / Statistik / Min / Spannung]
[Betrieb / Statistik / Min / Strom]

[Betrieb / Statistik / Min / Leistung]

Anzahl der Resets, seit dem letzen Hochfahren (Booten) des Geréts. Der Zeitstempel zeigt
Datum und Uhrzeit des letzen Resets.
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7 Statistik
7.5 Statistik: Zahler

Statistik . Res Z Umit [Betrieb / Statistik / Umit]

Anzahl der Resets, seit dem letzen Hochfahren (Booten) des Geréts. Der Zeitstempel zeigt
Datum und Uhrzeit des letzen Resets.
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8 Kommunikation

8 Kommunikation
Scada
8.1 Leittechnik: Projektierungsparameter
Leittechnik . Protokoll [Projektierung]

.- ... Profibus

”

<> Verwendetes Protokoll.

%  Waéhle gewiinschtes Leittechnikprotokoll

8.2 Leittechnik: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Leittechnik . Leittechnik [Betrieb / Zustandsanzeige / Leittechnik]

angebunden

A, Mindestens eine Leittechnik (SCADA) ist mit dem Geréat verbunden

Leittechnik . Leittechnik nicht [Betrieb / Zustandsanzeige / Leittechnik]

angebunden

L. Keine Verbindung mit der Leittechnik (SCADA)
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8 Kommunikation

8.3 Teplp
8.3 Tcplp
Teplp
TCP/IP Konfig [Gerateparameter / TCP/IP / TCP/IP Konfig]

Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fir die Beschreibung.)

Konfiguration des TCP/IP Protokolls

8.3.1 Tcplp: Globale Parameter

Tcplp . Keep Alive Time [Gerateparameter / TCP/IP / Erweiterte Einstellungen]
720s 1s ... 7200s S.3

%  Zeit im Ruhezustand zwischen zwei "Keep Alive" Ubertragungen

Tcplp . Keep Alive Interval [Gerateparameter / TCP/IP / Erweiterte Einstellungen]

15s 1ls ... 60s S.3

%  Zeitintervall zwischen zwei "Keep Alive" Ubertragungen wenn die vorherige nicht bestétigt
wurde.

Tcplp . Keep Alive Retry [Gerateparameter / TCP/IP / Erweiterte Einstellungen]

3 3...3 S.3

%  Anzahl der Kommunikations-Wiederherstellungsversuche "Keep Alive Retries" bevor
festgestellt wird, dass die Gegenstelle nicht erreichbar ist.
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8 Kommunikation
8.4 DNP3

8.4 DNP3

Distributed Network Protokoll

8.4.1 DNP3: Globale Parameter

DNP3 . Funktion

inaktiv

[Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

DNP3 . IP Port Nummer
20000

& IP Port-Nummer.

[Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

0 ... 65535 S.3

Im Allgemeinen ist empfohlen, die Standardvorgabe beizubehalten. Falls dies nicht méglich ist,
wahlt man eine Nummer aus dem privaten Bereich 49152-52151 oder 52164-65535, die
innerhalb des Netzwerks noch nicht anderweitig verwendet wird.

DNP3 . Ubertragungsrate
19200

% Ubertragungsrate

DNP3 . Frame Layout
8E1l

& Frame Layout

DNP3 . Lichtwellenruhelage

Licht an

Verfligbarkeit ist HW-abh.

%L  Lichtwellenruhelage

144

[Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
1200 ... 115200 S.3

> Baudrate.

[Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3

s> Byte Frame.

[Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
Licht aus, Licht an S.3

> Lichtwellenruhelage.
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8 Kommunikation

8.4 DNP3

DNP3 . SelfAddress [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

%  Unterstlitzung flir die automatische Adressvergabe

DNP3 . DataLink confirm [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

Niemals Niemals, Immer, On_Large S.3
> Verbindungsaufbau-Varianten.

&L  Aktiviert oder deaktiviert die data layer confirmation (ack).

DNP3 . t-DataLink confirm [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

1s 0.1s ... 10.0s S.3

% Data layer confirmation timeout

DNP3 . Anz DataLink Wiederholg [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

3 0...255 S.3

%  Anzahl der erneuten Sendeversuche nach einem Fehler.

DNP3 . Direction Bit [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Erméglicht Richtungs- (Direction) Bit Funktionalitit. O entspricht der SlaveStation und 1

entpricht der MasterStation

DNP3 . Max Frame Lange [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

255 64 ... 255 S.3

%L Legt die Frame-GréRe fest.

DNP3 . Test Link Period [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

0Os 0.0s ... 120.0s S.3

% Legt das Zeitintervall flir das Versenden der Link-Test-Nachricht fest.
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8 Kommunikation

8.4 DNP3
DNP3 . t-ResponseConf [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
Immer Niemals, Immer, Ereignisgesteuert S.3

L5~ AL ResponseType k.

% Legt die Bedingung fest, unter welchen Umstédnden das Gerét einen Link Layer Service
Ubertragt.

DNP3 . t-ResponseConfTimeout [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
5s 0.1s ... 10.0s S.3

%L Zeit die die Applikation fiir die Beantwortung einer Anfrage abwartet.

DNP3 . Anz Conf Versuche [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
0 0...255 S.3

%  Anzahl erlaubter Versuche fiir Bestatigung einer Applikationsanfrage.

DNP3 . Unaufgef Antwort [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

&  Erlaubt unaufgeorderte Antworten. Dieser Parameter ist nur flir DNP3-TCP-Verbindungen
verfugbar, sowie far DNP3-RTU im Falle einer Punkt-zu-Punkt-Verbindung.

DNP3 . Unaufgef Antwort [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
Timeout
10s 1.0s ... 60.0s S.3

%L Legt die zuldssige Zeit fest, die die Unterstation auf die Bestatigung eines Application Layers
wartet, der unaufgefordert an den Master gesendet wurde.

DNP3 . Unaufgef Antwort [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
Versuche
2 0...255 S.3

& Legt fest, wie oft eine unaufgeforderte Meldung an den Master gesendet wird, wenn der
Master diese nicht bestatigt.
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8 Kommunikation

8.4 DNP3

DNP3 . TestSeqNo [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

L=~ Modus.

%  Wenn die Option aktiviert ist, wird geprtift, ob die Sequenznummer inkrementiert ist
andernfalls wird der Request ignoriert. Teilweise muss diese Option fur alter DNP-
Implementationen aktiviert sein.

DNP3 . TestSBO [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]

aktiv inaktiv, aktiv S.3

L=~ Modus.

& Wenn diese Option aktiviert ist, wird geprtift, ob der Operate Befehl exakt zum SBO-Befehl
passt. Es wir empfohlen, diese Option fiir altere DNP-Implementierungen zu deaktivieren.

DNP3 . Timeout SBO [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
30s 1.0s ... 60.0s S.3

& DNP-Ausgdnge kénnen zweistufig angesteuert werden (SBO: Select Before Operate). Diese
sind dann zunachst lber einen Select-Befehl ausgewahlen. Danach ist dieses Bit flir diesen
Request (Operate) reserviert. Diese Einstellung legt die Auszeit fiir diese Reservierung fest:
Nach Ablauf der Zeitstufe wird das Bit wieder freigegeben.

DNP3 . ErlaubNeuStart [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

%  Erlaubt das anstoBBen eines Neustarts durch einen DNP Befehl.

DNP3 . Totzone Integr Zeit [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
1 0...300 S.3

%  Totzonen Integrationszeit
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8.4 DNP3

DNP3 . Binarer Eingang O [Gerateparameter / DNP3 / Point map / Digitale Eingange]

DNP3 . Binarer Eingang 63

»-“ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Virtueller Digitaler Eingang (flir DNP). Dies entspricht einem virtuellen Bindren Ausgang des
Schutzgerats.

DNP3 . Double Bit DI O [Gerateparameter / DNP3 / Point map / Doppel Bit Eingang]

DNP3 . Double Bit DI 5

.-, SG[1] . Pos, SG[2] . Pos, SG[3] . Pos, SG[4] . Pos, S.3
SGI[5] . Pos, SG[6] . Pos

L=~ 1..n, Rangierliste.

% Double Bit Digitaler Eingang (ftir DNP). Dies entspricht einem Double Bit Ausgang des
Schutzgerats.

DNP3 . Zahler O [Gerateparameter / DNP3 / Point map / Zahler]

DNP3 . Zahler 7

.- ... Sys . Betriebsstunden Z S.3

> 1..n, Rangierliste.

&  Zahler kann dazu verwendet werden, Zahlerstédnde an den DNP-Master zu (ibermitteln.

DNP3 . Analogwert 0 [Gerateparameter / DNP3 / Point map / Analogeingang]

DNP3 . Analogwert 31

— .~ ... PQSZ . cos phi RMS S.3

s> 1..n, TrendRekList.

%  Analogwerte kénnen dazu verwendet werden, Analoge Werte an den Master (DNP) zu
tubermitteln.
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8 Kommunikation

8.4 DNP3
DNP3 . Skalierungsfaktor 0 [Gerateparameter / DNP3 / Point map / Analogeingang]
DNP3 . Skalierungsfaktor 31
1 0.001 ... 1000000 S.3

s> Skalierungsfaktor.

%  Mit Hilfe des Skalierungsfaktors werden FlieBkommazahlen in Integerwerte transformiert.

DNP3 . Totband 0 [Gerateparameter / DNP3 / Point map / Analogeingang]

DNP3 . Totband 31

1% 0.01% ... 100.00% S.3

% Wenn ein Wert das Toband (in % des Messbereichsendwerts) verldsst, dann wird dieser Wert
an den Master (bertragen.

8.4.2 DNP3: Direktkommandos
DNP3 . Res alle Diag-Zahler [Betrieb / Zahl und RevDat / DNP3]
[Betrieb / Reset]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

L=~ Modus.

@ Zuriicksetzen aller Diagnosezéhler

DNP3 . Slave Id [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
1 0 ... 65519 S.3

@ Legt die Slave Id fest.

DNP3 . Master Id [Gerateparameter / DNP3 / Kommunikation]
65500 0 ... 65519 S.3
@ Legt die Master Id fest (SCADA)
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8 Kommunikation
8.4 DNP3

8.4.3 DNP3: Zustande der Eingange

DNP3 . Binarer EingangO-I [Betrieb / Zustandsanzeige / DNP3 / Digitale Eingange]

DNP3 . Binarer Eingang63-I

&L Virtueller Digitaler Eingang (fiir DNP). Dies entspricht einem virtuellen Bindren Ausgang des
Schutzgeréts.

DNP3 . Double Bit DIO-I [Betrieb / Zustandsanzeige / DNP3 / Doppel Bit Eingang]

DNP3 . Double Bit DI5-1

&L Double Bit Digitaler Eingang (fiir DNP). Dies entspricht einem Double Bit Ausgang des
Schutzgerats.

8.4.4 DNP3: Meldungen (Zustande der Ausgange)

DNP3 . Busy [Betrieb / Zustandsanzeige / DNP3 / Status]

L. Die Meldung wird gesetzt, sobald das Protokoll gestartet wird. Nach einem Shutdown wird die
Meldung zuriickgesetzt.

DNP3 . Ready [Betrieb / Zustandsanzeige / DNP3 / Status]

L. Die Meldung wird gesetzt sobald das Protokoll erfolgreich gestartet ist und zum
Datenaustausch bereit ist.

DNP3 . Aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / DNP3 / Status]

2. Die Kommunikation mit dem Master (SCADA) lauft.

Hinweis: Flr TCP/UDP ist dieser Status grundsétzlich ,,Low”, wenn nicht »Datalink confirm« auf
~Immer" eingestellt ist.

8.4.5 DNP3: Zahler

DNP3 . Anz erhalten [Betrieb / Zahl und RevDat / DNP3]

Diagnosezéhler: Gesamtanzahl aller empfangenen Zeichen

DNP3 . Anz gesendet [Betrieb / Zahl und RevDat / DNP3]

Diagnosezahler: Gesamtanzahl aller gesendeten Zeichen
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8.4 DNP3

DNP3 . Anz Bad Framings [Betrieb / Zahl und RevDat / DNP3]

Diagnosezéahler: Anzahl der Framingerrors. Eine grofSe Zahl indiziert eine gestérte serielle
Kommunikation.

DNP3 . Anz Bad Parities [Betrieb / Zahl und RevDat / DNP3]

Diagnosezahler: Anzahl der Paritatsfehler. Eine groSe Zahl indiziert eine gestérte serielle
Kommunikation.

DNP3 . Anz Break Signals [Betrieb / Zahl und RevDat / DNP3]

Diagnosezahler: Anzahl der Break Signals. Eine grofSe Zahl indiziert eine gestérte serielle
Kommunikation.

DNP3 . Anz Bad Checks [Betrieb / Zahl und RevDat / DNP3]

Diagnosezahler: Anzahl der emfangenen Frames mit einer bad Checksum.
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8.5 Modbus

8.5 Modbus

Modbus

8.5.1 Modbus: Globale Parameter
Modbus . t-Anfrage [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / Allg
Einstellungen]
10s 1s ... 3600s S.3

&  Erfolgt innerhalb dieser Zeit keine Anfragetelegramm vom Leitrechner an das Geréat, dann
schlieSt das Geréat nach Ablauf dieser Zeit auf eine Kommunikationsstérung seitens des
Leitrechners.

Modbus . Leittechnik BefBlo [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

& Blockade der Leittechnik Befehle aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).

Modbus . Keine Selbsthaltung [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Keine Selbsthaltung: Wenn dieser Parameter aktiv ist (wahr) wird kein Modbus Signal durch
Selbsthaltung gehalten. Das bedeutet, dass Ausldsesignale durch den Modbus nicht gehalten

werden.
Modbus . ErlaubeUnvollstAntw [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / Allg
Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3

> Modus.

& Wenn dieser Parameter aktiv (wahr) ist, kann der User ein Modbus Register anfragen, ohne
eine Exception auf Grund einer ungtltigen Adresse zu erhalten. Die unglltigen Adressen
haben einen speziellen Wert OXFAFA. Der User is verantwortlich daftr, dass diese ungultigen
Adressen gefiltert werden. Achtung: Wenn die Adresse gliltig ist, kbnnen diese speziellen
Werte kbénnen sein.

152 MCA4 MCA4-3.6-DE-REF



8 Kommunikation

8.5 Modbus

Modbus . Lichtwellenruhelage [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / Allg
Einstellungen]

Licht an Licht aus, Licht an S.3
Verfligbarkeit ist HW-abh. s> Lichtwellenruhelage.
%  Lichtwellenruhelage
Modbus . TCP-Port-Konfig [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / TCP]
Standard Standard, Privat S.3

L=~ Portauswabhl.

%  TCP-Port-Konfiguration. Dieser Parameter ist nur dann auf ,Privat” umzustellen, wenn nicht der
Standard-TCP-Port verwendet werden soll.

Modbus . Port [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / TCP]
502 Wenn: Modbus . TCP-Port-Konfig = Standard S.3
« 502 ... 502

Wenn: Modbus . TCP-Port-Konfig = Privat

* 49152 ... 65535

% IP Port-Nummer.

Im Allgemeinen ist empfohlen, die Standardvorgabe beizubehalten. Falls dies nicht méglich ist,
wahlt man eine Nummer aus dem privaten Bereich 49152-52151 oder 52164-65535, die
innerhalb des Netzwerks noch nicht anderweitig verwendet wird.

Modbus . t-timeout [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / RTU]
1s 0.01s ... 10.00s S.3

& Maximalzeit innerhalb der das Gerdt dem Leitrechner antworten muss, ansonsten wird die
Anfrage verworfen. In einem solchen Fall erkennt der Leitrechner eine Kommunikationsstérung
und muss die Anfrage erneut senden.

Modbus . Baudrate [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / RTU]
19200 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 S.3
s> Baudrate.

% Baudrate
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Modbus . Physikal Einst [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / RTU]
8E1 8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3

s> Byte Frame.

%  Zifferl: Anzahl der Datenbits. Ziffer 2: E=gerade Paritat, O=ungerade Paritit, N=keine Paritét.
Ziffer 3: Anzahl der Stoppbits. Hinweis zur Paritat: Dem letzten Datenbit kann ein Paritatsbit
folgen, das zur Erkennung von Ubertragungsfehlern dient. Das Paritétsbit bewirkt, dass bei
gerader "EVEN" Paritat immer eine gerade bzw. bei ungerader "ODD" Paritat eine ungerade
Anzahl von "1"-Bits Ubertragen wird. Es ist auch méglich kein "KEINE" Paritatsbit zu
Ubertragen. Hinweis zu den Stopp-bits: Das Ende des Datenbytes wird durch die Stopp-bits
festgelegt.

Modbus . Konf Bin Eingl [Gerateparameter / Modbus / Konfigb Register / Stati]

Modbus . Konf Bin Eing32

"

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Virtueller Digitaler Eingang. Dieser entspricht einem virutellen Bindren Ausgang des
Schutzgerats.

Modbus . Selbsth Konf Bin Eingl [Gerateparameter / Modbus / Konfigb Register / Stati]

Modbus . Selbsth Konf Bin Eing32

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

% Selbsthaltung des konfigurierbaren Bindren Eingangs

Modbus . Konf Messw1 [Gerateparameter / Modbus / Konfigb Register / Messwerte]

Modbus . Konf Messw16

.~ ... AnEing[2] . Wert S.3

s> 1..n, TrendRekList.

%  Konfigurierbarer (gemappte) Messwerte. Diese kénnen verwendet werden um Messwerte an
den Modbus Master zu Ubermitteln.
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Modbus . Art der SCADA-Zuordn. [Gerateparameter / Modbus / Konfig. Datenobj.]

Standard Standard, Anwender-definiert S.3

=~ Art der SCADA-Zuordn..

% Diese Einstellung legt fest, ob das Kommunikationsprotokoll mit den standardméRBig
voreingestellten Datenobjekt-Zuordnungen verwendet werden soll, oder basierend auf einer
vom Anwender erstellten *.HptSMap-Datei.

8.5.2 Modbus: Direktkommandos

Modbus . Res Diag-Z [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
<> Modus.

@ Alle Modbus Diagnosezéhler werden zuriickgesetzt

Modbus . Gerate ID [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / TCP]
255 1...255 P1

@ Dieser Parameter wird nur dann benétigt, wenn ein Modbus RTU mit einem Modbus TCP Netz
verbunden werden soll.

Modbus . Slave ID [Gerateparameter / Modbus / Kommunikation / RTU]
1 1...247 P1

@ Gerdteadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems. Jede Gerateadresse darf pro Anlage nur
einmal vergeben werden.

8.5.3 Modbus: Zustande der Eingange

Modbus . Konf Bin Eing1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Modbus / Konfigb Register]

Modbus . Konf Bin Eing32-E

L Zustand des Moduleingangs: Konf Bin Eing

8.5.4 Modbus: Meldungen (Zustande der Ausgadnge)

Modbus . Ubertragung RTU [Betrieb / Zustandsanzeige / Modbus / Status]

I Meldung: SCADA aktiv
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Modbus . Ubertragung TCP [Betrieb / Zustandsanzeige / Modbus / Status]

A, Meldung: SCADA aktiv

Modbus . Geratetyp [Betrieb / Zustandsanzeige / Modbus / Status]

I, Gerate Typ Code: Zeigt den Zusammenhang zwischen dem Gerdtenamen und dem Modbus
Code..

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010

MCDLV4 - 1011

Modbus . Komm Version [Betrieb / Zustandsanzeige / Modbus / Status]

I, Modbus Kommunikations-Versions-Nummer. Diese Versionsnummer wird gedndert, wenn durch
ein neues Modbus-Release Inkompabilitaten zwischen den Versionen entstehen sollten.

Modbus . Leittechnik-Bef 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / Modbus / Kommandos]

Modbus . Leittechnik-Bef 16

A, Leittechnik-Befehl
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8.5.5 Modbus: Werte

Modbus . Konf Messw1 [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / Messwerte]

Modbus . Konf Messw16

N Konfigurierbarer (gemappte) Messwerte. Diese kénnen verwendet werden um Messwerte an
den Modbus Master zu Ubermitteln.

Modbus . Konfig.-Info [Gerateparameter / Modbus / Konfig. Datenobj.]

N Kommentartext (vom Anwender wéhrend der SCADA-Konfiguration eingegeben).

Modbus . Konfig.-Version [Gerateparameter / Modbus / Konfig. Datenobj.]

X Version der vom Anwender erstellten SCADA-Konfiguration

Modbus . Konfig.-Status [Gerateparameter / Modbus / Konfig. Datenobj.]
Wird geandert Wird geandert, OK, Konfig. nicht verfligbar, Fehler

s> Konfig.-Status.

N Status der vom Anwender erstellten SCADA-Konfiguration.
Mégliche Werte:
- Neue SCADA-Konfiguration wird geladen.
- Die SCADA-Konfiguration ist aktiv.
- Die Anwender-Konfiguration ist nicht verfligbar (z.B. nicht in das Gerat geladen).

- Unerwarteter Fehler. Kontaktieren Sie unser Service-Team.

8.5.6 Modbus: Zahler

Modbus . AnzGesAnfragen [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / TCP]

[Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / RTU]

Anzahl aller erkannten Anfragen, auch Anfragen fiir andere Slaves.

Modbus . AnzAnfragenFiirMich [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / TCP]

[Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / RTU]

Anzahl aller erkannten Anfragen an diesen Slave.
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Modbus . AnzAntw [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / TCP]

[Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / RTU]

Anzahl der beantworteten Anfragen.

Modbus . AnzUngultAnfr [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / TCP]

Anzahl fehlerhafter Anfragen. Anfrage konnte nicht verstanden werden.

Modbus . AnzinternFeh [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / TCP]

Anzahl Interner Fehler wéhrend der Verarbeitung der Anfrage.

Modbus . AnzDatuiblockeFeh [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / RTU]

Anzahl fehlerhafter Datenlbertragungsblécke. Physikalisch zerstérter
Datentbertragungsblock.

Modbus . AnzParitatsFeh [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / RTU]

Anzahl der Paritéatsfehler. Physikalisch zerstérter Datenlbertragungsblock.

Modbus . AnzZeitiiberschrAntw [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / RTU]

Anzahl der Anfragen wo die Antwortzeit (iberschritten wurde. Physikalisch zerstérter

Datentibertragungsblock.

Modbus . AnzUberlaufFeh [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / RTU]

Anzahl der Uberlauffehler. Physikalisch zerstérter Dateniibertragungsblock.

Modbus . AnzUnterbrech [Betrieb / Zahl und RevDat / Modbus / RTU]

Anzahl erkannter Verbindungsabbriiche.
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8.6 IEC 61850
8.6 IEC 61850
Kommunikation nach IEC 61850
8.6.1 IEC 61850: Globale Parameter
IEC 61850 . Funktion [Gerateparameter / IEC 61850 / Kommunikation]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
> 1..n, ONnOffList.
& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
IEC 61850 . Totzone Integr Zeit [Gerateparameter / IEC 61850 / Kommunikation]
0 0 ... 300 S.3
% Totzonen Integrationszeit
8.6.2 IEC 61850: Direktkommandos
IEC 61850 . ResetStatistic [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

® Zuriicksetzen aller IEC61850 Diagnosezéhler

8.6.3 IEC 61850: Meldungen (Zustande der Ausgange)

IEC 61850 . MMS Client connected [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Status]

I, Es gibt mindestens eine 61850-Verbindung (MMS) zum Leitsystem

IEC 61850 . All Goose Subscriber [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Status]
active

{2, Alle konfigurierten Goose-Subscriber funktionieren
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IEC 61850 . SPCSO1 [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Steuereingange]

IEC 61850 . SPCS032

U, Statusbit, die von Clients (z.B. Leittechnik) gesetzt werden kénnen (Single Point Controllable
Status Output)

IEC 61850 . [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Virtuelle Eingange
GOSINGGIO1.Ind1.stVal 1]

[Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Virtuelle Eingange
2]

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.Ind32.stVal

X, Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind): Status

IEC 61850 . GOSINGGIO1.Ind1.q [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Virtuelle Eingange
1]

[Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Virtuelle Eingange
IEC 61850 . GOSINGGIO2.Ind32.q 2]

X, Meldung: Virtueller Eingang (IEC61850 GGIO Ind): Selbstiiberwachung des GGIO Eingangs

8.6.4 IEC 61850: Werte

IEC 61850 . GoosePublisherState [Betrieb /Zustandsanzeige / IEC 61850 / Status]

Aus Aus, Ein, Fehler

> Status.

N Status der GOOSE Message Sendeeinheit (GOOSE Publisher)

IEC 61850 . GooseSubscriberState [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Status]

Aus Aus, Ein, Fehler

> Status.

N Status der GOOSE Message Empfangseinheit
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IEC 61850 . MmsServerState [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Status]
Aus Aus, Ein, Fehler

L= Status.

X Status des MMS Servers (on oder off)

8.6.5 IEC 61850: Zahler

IEC 61850 . NoOfGooseRXxAll [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]

Summe aller empfangenen GOOSE Messages. Diese Zahl beinhaltet auch die GOOSE
Messages die flir andere Gerate bestimmt sind.

IEC 61850 . [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]
NoOfGooseRxSubscribed

Summe aller empfangenen GOOSE Messages, die fir dieses Gerét bestimmt sind. Fehlerhafte
Messages werden mitgezahlt.

IEC 61850 . NoOfGooseRxCorrect [Betrieb /Zahl und RevDat /IEC 61850]

Summe aller korrekt empfangenen GOOSE Messages, die flr dieses Gerat bestimmt sind.
Fehlerhafte Messages werden nicht mitgezahlt.

IEC 61850 . NoOfGooseRxNew [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]

Summe aller korrekt empfangenen GOOSE Messages mit neuem Inhalt, die flir dieses Gerat
bestimmt sind.

IEC 61850 . NoOfGooseTXxAll [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]

Summe aller GOOSE Messages, die von diesem Gerat gesendet wurden.

IEC 61850 . NoOfGooseTxNew [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]

Summe aller neuen GOOSE Messages (modifizierter Inhalt), die von diesem Gerat gesendet
wurden.

IEC 61850 . [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]

NoOfServerRequestsAll

Summe aller Anfragen an den MMS Server. Inkorrekte Anfragen werden mitgezahilt.

IEC 61850 . NoOfDeviceReadAll [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]

Summe aller internen lesenden Anfragen des MMS Servers an dieses Gerét. Inkorrekte
Anfragen werden mitgezahlt.
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IEC 61850 . NoOfDataReadCorrect [Betrieb /Zahl und RevDat /IEC 61850]

Summe aller internen korrekt gelesenen Anfragen des MMS Servers an dieses Gerat.

IEC 61850 . NoOfDataWrittenAll [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]

Summe aller internen Schreibauftrage des MMS Servers an dieses Gerat. Inkorrekte
Schreibauftrage werden mitgezahlt.

IEC 61850 . [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]
NoOfDataWrittenCorrect

Summe aller korrekt ausgeflihrten internen Schreibauftrdge des MMS Servers an dieses Geraét.

IEC 61850 . [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]
NoOfDataChangeNotification

Summe der erkannten Anderungen in Datensétzen, die (iber GOOSE versendet werden.

IEC 61850 . Anz Client [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC 61850]
Connections

Anzahl von aktiven MMS Client-Verbindungen
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8.6.6 IEC 61850 - Virt. Ausg.

Kommunikation nach IEC 61850

8.6.6.1 IEC 61850: Globale Parameter

IEC 61850 . [Gerateparameter / IEC 61850 / Virtuelle Ausgange 1]
COUTGGIO1.Ind1.stVal

IEC 61850 .
COUTGGIO1.Ind32.stVal

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% VirtuellerAusgang (Ind). Dieses Signal kann liber die Substation Configuration Datei (SCD) an
andere Teilnehmer der IEC61850 weiterrangiert oder visualisiert werden.

8.6.6.2 IEC 61850: Zustande der Eingange

IEC 61850 . [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC 61850 / Virtuelle Ausgange
COUTGGIO1.Ind1.stVal-E 1]
IEC 61850 .

COUTGGIO1l.Ind32.stVal-E

L Moduleingang: Bindrzustand des Virtuellen Ausgangs (GGIO)
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8.7 IEC103

Kommunikation nach IEC 60870-5-103

8.7.1 IEC103: Globale Parameter

IEC103 . Funktion [Gerateparameter / IEC103]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Die IEC103-Kommunikation aktivieren oder deaktivieren.

IEC103 . Slave ID [Gerateparameter / IEC103]
1 1...247 S.3

% Gerédteadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems. Jede Gerdteadresse darf pro Anlage nur
einmal vergeben werden.

IEC103 . Baudrate [Gerateparameter / IEC103]
19200 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 S.3
L=~ Baudrate.

& Baudrate

IEC103 . Physikal Einst [Gerateparameter / IEC103]
8E1l 8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3

L=~ Byte Frame.

%L  Zifferl: Anzahl der Datenbits. Ziffer 2: E=gerade Paritdt, O=ungerade Paritit, N=keine Paritét.
Ziffer 3: Anzahl der Stoppbits. Hinweis zur Paritédt: Dem letzten Datenbit kann ein Paritdtsbit
folgen, das zur Erkennung von Ubertragungsfehlern dient. Das Paritétsbit bewirkt, dass bei
gerader "EVEN" Paritdt immer eine gerade bzw. bei ungerader "ODD" Paritat eine ungerade
Anzahl von "1"-Bits (bertragen wird. Es ist auch méglich kein "KEINE" Paritdtsbit zu
lubertragen. Hinweis zu den Stopp-bits: Das Ende des Datenbytes wird durch die Stopp-bits
festgelegt.

IEC103 . t-Anfrage [Gerateparameter / IEC103]
60s 1s ... 3600s S.3

%  Erfolgt innerhalb dieser Zeit keine Anfragetelegramm vom Leitrechner an das Gerét, dann
schlie8t das Gerat nach Ablauf dieser Zeit auf eine Kommunikationsstérung seitens des
Leitrechners.
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IEC103 . Ubert priv Messw [Gerateparameter / IEC103]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

%  Zusétzliche (private) Messwerte (bertragen

IEC103 . Ubertragunge [Gerateparameter / IEC103]

Storschrieb

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Aktiviert die Ubertragung von Stérschrieben.

IEC103 . Zeitzone [Gerateparameter / IEC103]

UTC UTC, Lokale Zeit S.3
L=~ Zeitzone.

% Auswahl, ob die Zeitstempel in IEC103-Telegrammen als UTC-Zeit oder lokale Zeit angegeben
werden sollen. (,Lokale Zeit” bertcksichtigt automatisch die Einstellungen fir Sommer-/
Winterzeit).

IEC103 . Takt Energiezahler [Gerateparameter / IEC103]
0 0 ... 100 S.3

% Der Energiemesswert wird grundséatzlich als ganzzahliger Zahler (ibertragen, und mit dieser
Einstellung wird der Umrechnungsfaktor festgelegt: Bei Einstellung ,, 1“ entspricht jeder
Zahlschritt 1 kWh, Einstellung ,,2“ bedutet, dass ein Zahlschritt =2 kWh, usw. Bej Einstellung
,0“ werden keine Energiewerte (bertragen.

IEC103 . DFC-Kompat. [Gerateparameter / IEC103]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Diese Einstellung wird nur fir fiir einige bestimmte Leittechnik-Implementierungen benétigt.
Wenn es Kommunikationsprobleme in Zusammenhang mit der Command Response Queue
geben, kann das Schutzgerat hiertiber auf ein anderes Verhalten umgeschaltet werden.

IEC103 . Lichtwellenruhelage [Gerateparameter / IEC103]
Licht an Licht aus, Licht an S.3
Verfiigbarkeit ist HW-abh. L=~ Lichtwellenruhelage.

%  Lichtwellenruhelage
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IEC103 . Ex Testbetrieb akt. [Service / Test (Schutz gesperrt) / Leittechnik / IEC103]
Sgen . lauft .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

% Die hier rangierte Meldung schaltet die IEC103-Kommunikation in den Testbetrieb um.

IEC103 . Ex Bl. Uberw.r. akt. [Service / Test (Schutz gesperrt) / Leittechnik / IEC103]
.- ... Sys . Internal test state S.3

”

s> 1..n, Rangierliste.

L Die hier rangierte Meldung schaltet in der IEC103-Kommunikation die Blockierung der
Uberwachungsrichtung ein.

8.7.2 IEC103: Direktkommandos

IEC103 . Res alle Diag-Zahler [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

@ Zuriicksetzen aller Diagnosezéhler

IEC103 . Testbetrieb akt. [Service / Test (Schutz gesperrt) / Leittechnik / IEC103]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.
® Die IEC103-Kommunikation wird in den Testbetrieb (bzw. zurtiick in den Normabetrieb)
umgeschaltet.
IEC103 . Bl. Uberw.richt. akt. [Service / Test (Schutz gesperrt) / Leittechnik / IEC103]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

@ In der IEC103-Kommunikation wird die Blockierung der Uberwachungsrichtung eingeschaltet
(bzw. ausgeschaltet).
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8.7.3 IEC103: Meldungen (Zustande der Ausgange)

IEC103 . Leittechnik-Bef 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC103]

IEC103 . Leittechnik-Bef 10

A, Leittechnik-Befehl

IEC103 . Ubertragung [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC103]

I, Meldung: SCADA aktiv

IEC103 . Fehl Event verloreng [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC103]

L. Fehler: Event verloren gegangen

IEC103 . Testbetrieb aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC103]

2, Meldung: Die IEC103-Kommunikation ist in den Testbetrieb umgeschaltet worden.

IEC103 . Uberw.r. block. [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC103]

&, Meldung: Die Blockierung der Uberwachungsrichtung wurde aktiviert.

8.7.4 IEC103: Zahler

IEC103 . NReceived [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC103]

Gesamtzahl empfangener Nachrichten

IEC103 . NSent [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC103]

Gesamtzahl gesendeter Nachrichten

IEC103 . NBadFramings [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC103]

Anzahl defekter Nachrichten

IEC103 . NBadParities [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC103]

Anzahl Paritétenfehler

IEC103 . NBreakSignals [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC103]

Anzahl Kommunikatinsunterbrechungen
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IEC103 . NinternalError [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC103]

Anzahl interner Fehler

IEC103 . NBadCharChecksum [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC103]

Anzahl Checksummenfehler
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8.8 IEC104
8.8 IEC104
Kommunikation nach IEC 60870-5-104

8.8.1 IEC104: Globale Parameter

IEC104 . Funktion [Gerateparameter / IEC104 / Allg Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3

=~ Modus.

% Die IEC104-Kommunikation aktivieren oder deaktivieren.

IEC104 . TCP-Port-Konfig [Gerateparameter / IEC104 / Allg Einstellungen]

Standard Standard, Privat S.3

=~ Portauswabhl.

%  TCP-Port-Konfiguration. Dieser Parameter ist nur dann auf ,Privat“ umzustellen, wenn nicht der
Standard-TCP-Port verwendet werden soll.

IEC104 . Port [Gerateparameter / IEC104 / Allg Einstellungen]
2404 Wenn: IEC104 . TCP-Port-Konfig = Standard S.3
* 2404 ... 2404
Wenn: IEC104 . TCP-Port-Konfig = Privat

* 49152 ... 65535

% IP Port-Nummer.

Im Allgemeinen ist empfohlen, die Standardvorgabe beizubehalten. Falls dies nicht méglich ist,
wahlt man eine Nummer aus dem privaten Bereich 49152-52151 oder 52164-65535, die
innerhalb des Netzwerks noch nicht anderweitig verwendet wird.

IEC104 . Zeitzone [Gerateparameter / IEC104 / Allg Einstellungen]
UTC UTC, Lokale Zeit S.3
s> Zeitzone.

%  Auswahl, ob die Zeitstempel in den bermittelten Telegrammen als UTC-Zeit oder lokale Zeit
angegeben werden sollen. (,Lokale Zeit” berticksichtigt automatisch die Einstellungen fir
Sommer-/Winterzeit).
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IEC104 . Totzone Integr Zeit [Gerateparameter / IEC104 / Allg Einstellungen]
1s Os ... 1000s S.3

&  Totzonen Integrationszeit

IEC104 . Timeout SBE [Gerateparameter / IEC104 / Allg Einstellungen]
30s ls ... 60s S.3

%L Die Kommunikationsausgdnge kénnen zweistufig angesteuert werden (SBE: Select Before
Execute). Diese sind dann zunéchst lber einen Select-Befehl ausgewéahlen. Danach ist dieses
Bit fur diesen Request (Execute) reserviert. Diese Einstellung legt die Auszeit fiir diese
Reservierung fest: Nach Ablauf der Zeitstufe wird das Bit wieder freigegeben.

IEC104 . Timeout t0 [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
30s 30s ... 30s S.3

&  Zeitiiberwachung fiir die Verbindungsherstellung

IEC104 . Timeout t1 [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
15s 15s ... 15s S.3

&  Zeitiiberwachung fiir gesendete APDU oder Test-APDU

IEC104 . Timeout t2 [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
10s 10s ... 10s S.3

&  Zeitiiberwachung fiir Quittierungen, falls keine Datentelegramme (ibertragen werden

IEC104 . Timeout t3 [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
20s 20s ... 20s S.3

% Zeitliiberwachung fiir gesendete Testtelegramme im Falle langer Ruhezustinde

IEC104 . Param k [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
12 12 ... 12 S.3

%  Protokollparameter k

IEC104 . Param w [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
8 8...8 S.3

&  Protokollparameter w
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8.8 IEC104
IEC104 . Lange der Gem. Adr. [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
2 2...2 S.3
%  Anzahl der Bytes der Gemeinsamen Adresse der ASDU
IEC104 . Lange der Ubertr.urs. [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
2 2...2 S.3
% Anzahl der Bytes der Ubertragungsursache
IEC104 . Lange Adr. Inf.obj. [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
3 3...3 S.3
%  Anzahl der Bytes der Adresse des Informationsobjekts
IEC104 . Update-Intervall [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
1s ls ... 60s S.3

L Dies ist die Zeit, nach der die Messwerte jeweils aktualisiert werden. Wenn zyklische
Ubertragung aktiviert wurde, werden nach Ablauf dieser Zeit die jeweils aktuellen Werte

libertragen.
IEC104 . Unbest. Pos. ubertr. [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
aktiv inaktiv, aktiv S.3

L5~ Modus.

%  Falls dieser Parameter auf ,aktiv” (Vorgabewert) eingestellt ist, wird auch die
Zwischenposition eines Leistungsschalters mitlibertragen. Dies muss nur in dem seltenen Fall
einer Leitstellenkommunikation, die Zwischenpositionsmeldungen nicht unterstiitzt, auf
~inaktiv“ umgestellt werden.

IEC104 . Trans. Cmd. State [Gerateparameter / IEC104 / Extras]
aktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

%L _If false it suppress change events for command states (Same address as cmd)
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IEC104 . Art der SCADA-Zuordn. [Gerateparameter / IEC104 / Konfig. Datenobj.]
Standard Standard, Anwender-definiert S.3

=~ Art der SCADA-Zuordn..

% Diese Einstellung legt fest, ob das Kommunikationsprotokoll mit den standardméRBig
voreingestellten Datenobjekt-Zuordnungen verwendet werden soll, oder basierend auf einer
vom Anwender erstellten *.HptSMap-Datei.

8.8.2 IEC104: Direktkommandos

IEC104 . Res alle Diag-Zahler [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

@ Zurlicksetzen aller Diagnosezéhler

IEC104 . Gemeinsame Adresse [Gerateparameter / IEC104 / Allg Einstellungen]
1 1 ... 65535 S.3

® Gemeinsame Adresse der ASDU

8.8.3 IEC104: Meldungen (Zustande der Ausgange)

IEC104 . Leittechnik-Bef 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC104]

IEC104 . Leittechnik-Bef 16

A, Leittechnik-Befehl

IEC104 . Busy [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC104]

L. Die Meldung wird gesetzt, sobald das Protokoll gestartet wird. Nach einem Shutdown wird die
Meldung zuriickgesetzt.

IEC104 . Ready [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC104]
L. Die Meldung wird gesetzt sobald das Protokoll erfolgreich gestartet ist und zum

Datenaustausch bereit ist.

IEC104 . Ubertragung [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC104]

I Meldung: SCADA aktiv
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IEC104 . Fehl Event verloreng [Betrieb / Zustandsanzeige / IEC104]

U, Fehler: Event verloren gegangen

8.8.4 IEC104: Werte

IEC104 . Konfig.-Info [Gerateparameter / IEC104 / Konfig. Datenobj.]

X Kommentartext (vom Anwender wéhrend der SCADA-Konfiguration eingegeben).

IEC104 . Konfig.-Version [Gerateparameter / IEC104 / Konfig. Datenobj.]

N Version der vom Anwender erstellten SCADA-Konfiguration

IEC104 . Konfig.-Status [Gerateparameter / IEC104 / Konfig. Datenobj.]
Wird geandert Wird geandert, OK, Konfig. nicht verfugbar, Fehler

L=~ Konfig.-Status.

XN Status der vom Anwender erstellten SCADA-Konfiguration.
Mégliche Werte:
- Wird geandert: Neue SCADA-Konfiguration wird geladen.
- OK: Die SCADA-Konfiguration ist aktiv.

- Konfig. nicht verfligbar: Die Anwender-Konfiguration ist nicht verfagbar (z.B. nicht in das
Gerat geladen).

- Fehler: Unerwarteter Fehler. Kontaktieren Sie unser Service-Team.

8.8.5 IEC104: Zahler

IEC104 . Anz erhalten [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC104]

Diagnosezéhler: Gesamtanzahl aller empfangenen Zeichen

IEC104 . Anz gesendet [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC104]

Diagnosezahler: Gesamtanzahl aller gesendeten Zeichen

IEC104 . Anz. Verb.abbriiche [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC104]

Diagnosezéhler: Gesamtanzahl der Verbindungsabbriiche
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IEC104 . Anz Bad Checks [Betrieb / Zahl und RevDat / IEC104]

Diagnosezahler: Anzahl der emfangenen Frames mit einer bad Checksum.
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8.9 Profibus
8.9 Profibus
Profibus-Modul
8.9.1 Profibus: Globale Parameter
Profibus . Konf Bin Eing 1 [Gerateparameter / Profibus / Konf Bin Eing 1-16]
[Gerateparameter / Profibus / Konf Bin Eing 17-32]
Profibus . Konf Bin Eing 32
.- ... Sys . Internal test state S.3
s> 1..n, Rangierliste.
%  Virtueller Digitaler Eingang. Dieser entspricht einem virutellen Bindren Ausgang des
Schutzgerats.
Profibus . Selbsthaltung 1 [Gerateparameter / Profibus / Konf Bin Eing 1-16]
[Gerateparameter / Profibus / Konf Bin Eing 17-32]
Profibus . Selbsthaltung 32
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.
% Legt fest, ob der Eingang selbsthaltend ist.
Profibus . Art der SCADA-Zuordn. [Gerateparameter / Profibus / Konfig. Datenobj.]
Standard Standard, Anwender-definiert S.3

> Art der SCADA-Zuordn..

% Diese Einstellung legt fest, ob das Kommunikationsprotokoll mit den standardméRBig
voreingestellten Datenobjekt-Zuordnungen verwendet werden soll, oder basierend auf einer
vom Anwender erstellten *.HptSMap-Datei.

8.9.2 Profibus: Direktkommandos
Profibus . Slave ID [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]
[Gerateparameter / Profibus / Busparameter]

2 2...125 P.1

@ Geréteadresse (Slave ID) innerhalb des Bussystems. Jede Gerateadresse darf pro Anlage nur
einmal vergeben werden.
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8.9 Profibus
Profibus . Reset Bef [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1

=~ Modus.

@ Alle Profibus Befehle werden zuriickgesetzt.

8.9.3 Profibus: Zustande der Eingange

Profibus . Rangierung 1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Konf Bin Eing 1-16]
[Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Konf Bin Eing 17-32]

Profibus . Rangierung 32-E

L. Zustand des Moduleingangs: Leittechnik Rangierung

8.9.4 Profibus: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Profibus . Daten OK [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]

L. Daten im Profibus-Input-Field sind gliltig (JA = 1)

Profibus . SubModul Feh [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]

I, Rangierbare Fehlermeldung, Fehler im Submodul, Kommunikation unterbrochen.

Profibus . Verbindung aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]

I Verbindung aktiv

Profibus . Leittechnik-Bef 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Kommandos]

Profibus . Leittechnik-Bef 16

A, Leittechnik-Befehl
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8.9.5 Profibus: Werte

Profibus . Slave Status [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]
Baud Search Baud Search ... Datenaustausch
> Status.

X Status der Kommunikation zwischen Slave und Master.

Profibus . Baudrate [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]
12 Mb/s ... -.-

> Baudrate.

X Die zuletzt ermittelte Baudrate, wird nach einer Verbindungsunterbrechung weiterhin

angezeigt.
Profibus . PNO Id [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]
0C50h 0C50h

<> PNO Id.

X PNO Identifikationsnummer. GSD Identifikationsnummer.

Profibus . Konfig.-Info [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]

[Gerateparameter / Profibus / Konfig. Datenobj.]

X Kommentartext (vom Anwender wéhrend der SCADA-Konfiguration eingegeben).

Profibus . Konfig.-Version [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]

[Gerateparameter / Profibus / Konfig. Datenobj.]

X Version der vom Anwender erstellten SCADA-Konfiguration
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8.9 Profibus
Profibus . Konfig.-Status [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]
[Gerateparameter / Profibus / Konfig. Datenobj.]
Wird geandert Wird geandert, OK, Konfig. nicht verfigbar, Fehler

L=~ Konfig.-Status.

XN Status der vom Anwender erstellten SCADA-Konfiguration.

Mégliche Werte:

8.9.6 Profibus: Zahler

Profibus . Master ID [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]

Gerateadresse (Master ID) innerhalb des Bussystems. Jede Gerateadresse darf pro Anlage nur
einmal vergeben werden.

Profibus . HO Id PSub [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]
Handoff Id von PbSub

Profibus . t-WatchDog [Betrieb / Zustandsanzeige / Profibus / Status]

Nach Ablauf der Uberwachungszeit erkennt der Profibus-Chip ein Kommunikationsproblem
(Parametrier-Telegramm).

Profibus . Fr Sync Err [Betrieb / Zahl und RevDat / Profibus]

Frames, die der Master an den Slave gesendet hat haben Fehler.

Profibus . Anz. CRC-Fehler [Betrieb / Zahl und RevDat / Profibus]

Anzahl der CRC-Fehler, die das Subsystem-Kontrollmodul beim Empfang der Antwort-Frames
des Subsystems erkannt hat. (Hierbei hat jeder Fehler ein Reset des Subsystems bewirkt.)

Profibus . Anz. Frame-Fehl. [Betrieb / Zahl und RevDat / Profibus]

Anzahl der Fehler in Bezug auf verloren gegangene Frames, die das Subsystem-Kontrollmodul
beim Empfang der Antwort-Frames des Subsystems erkannt hat. (Hierbei hat jeder Fehler ein
Reset des Subsystems bewirkt.)

Profibus . Anz. Trig.-CRC-Fehl. [Betrieb / Zahl und RevDat / Profibus]

Anzahl der CRC-Fehler, die das Subsystem beim Empfang der Trigger-Frames vom Host-
System erkannt hat.
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Profibus . Anz. Subsys.-Res. [Betrieb / Zahl und RevDat / Profibus]

Anzahl der Resets bzw. Restarts des Subsystems, die das Subsystem-Kontrollmodul veranlasst
hat.
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8.10 IRIG-B

IRIG-B-Modul

8.10.1 IRIG-B: Projektierungsparameter

IRIG-B . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

=~ Modus.

”

% IRIG-B-Modul, Betriebsart

8.10.2 IRIG-B: Globale Parameter

IRIG-B . Funktion [Gerateparameter / Zeit / ZeitSync / IRIG-B]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

&  Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

IRIG-B . IRIG-BOOX [Gerateparameter / Zeit / ZeitSync / IRIG-B]
IRIGB-000 IRIGB-000 ... IRIGB-007 S.3
L= IRIG-BOOX.

& Festlegen des Typs: IRIG-BO0X. IRIG-B Typen unterscheiden sich in den enthaltenen “Coded
Expressions” (Jahr, Kontroll Funktionen, Bindre Sekunden).

8.10.3 IRIG-B: Direktkommandos

IRIG-B . Res IRIG-B Z [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

@ Ricksetzen der Diagnose Zahler: IRIG-B
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8.10.4 IRIG-B: Meldungen (Zustande der Ausgange)

IRIG-B . IRIG-B aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / IRIG-B]

I Meldung: Wenn fiir 60 s kein giiltiges IRIG-B Signal vorhanden ist, dann wird IRIG-B als inaktiv
angesehen.

IRIG-B . High-Low Invert [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / IRIG-B]

L. Meldung: Die High und Low Signale des IRIG-B sind invertiert. Es handelt sich hierbei NICHT
um einen Verdrahtungsfehler. Bei einem Verdrahtungsfehler wird kein Signal erkannt.

IRIG-B . Steuersignall [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / IRIG-B]

IRIG-B . Steuersignall8

I, Meldung: IRIG-B Steuersignal. Der externe IRIG-B Generator kann diese Signale setzen. Diese
kénnen zu Steuerzwecken im Gerat verwendet werden (z.B. Logik).

8.10.5 IRIG-B: Zahler

IRIG-B . AnzDatiiblockeOK [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / IRIG-B]

Anzahl korrekt tbertragener Datenlbertragungsblécke.

IRIG-B . AnzDatiiblockeFeh [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / IRIG-B]

Anzahl fehlerhafter Datenlbertragungsblécke. Physikalisch zerstérter
Datenubertragungsblock.

IRIG-B . Anz der Pegelander [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / IRIG-B]

Anzahl der Pegeldnderungen. Mit diesem Zahler kann UGberprift werden, ob ein Signal am IRIG-
G Eingang anliegt.
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8.11 SNTP

SNTP-Modul

8.11.1 SNTP: Projektierungsparameter

SNTP . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

=~ Modus.

”

& SNTP-Modul, Betriebsart

8.11.2 SNTP: Globale Parameter

SNTP . Serverl [Gerateparameter / Zeit / ZeitSync / SNTP]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

L Serverl

SNTP . IP Bytel [Gerateparameter / Zeit / ZeitSync / SNTP]

SNTP . IP Byte4

0 0...255 S.3

% IP1.IP2.IP3.IP4

SNTP . Server2 [Gerateparameter / Zeit / ZeitSync / SNTP]

inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

% Server?2
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8.11 SNTP
8.11.3 SNTP: Direktkommandos
SNTP . Ruicks Zahler [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
L=~ Modus.

® _Zurlicksetzen aller Z&hler.

8.11.4 SNTP: Meldungen (Zustande der Ausgange)

SNTP . SNTP aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / SNTP]

X, Meldung: Wenn flir 120 s kein glltiges SNTP Signal vorhanden ist, dann wird SNTP als inaktiv
angesehen.

8.11.5 SNTP: Werte

SNTP . Verw Server [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / SNTP]
Keiner Serverl, Server2, Keiner

s> Server Status.

N Fur die SNTP Synchronisierung verwendeter Server.

SNTP . PrecServerl [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / SNTP]

X Precision von Server 1

SNTP . PrecServer2 [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / SNTP]

X Precision von Server 2

SNTP . ServerQualit [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / SNTP]

GUT, AUSR, SCHLECHT, ,,-“
> Status.

N Qualitat des genutzten Servers (GUT, AUSREICHEND, SCHLECHT).
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SNTP . NetzVhg [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / SNTP]
GUT, AUSR, SCHLECHT, ,,-“

> Status.

XN Qualitédt der Netzwerkverbindung (GUT, AUSREICHEND, SCHLECHT).

8.11.6 SNTP: Zahler

SNTP . StratumServerl [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / SNTP]

Stratum von Server 1

SNTP . StratumServer2 [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / SNTP]

Stratum von Server 2

SNTP . AnzSync [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Anzahl der Synchronisierungen.

SNTP . AnzUntVerb [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Anzahl der unterbrochenen SNTP Verbindungen (keine Synchronisation fiir 120 s).

SNTP . AnzKISync [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Service Zahler: Anzahl der sehr kleinen Zeitkorrekturen.

SNTP . AnzNormSync [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Service Zahler: Anzahl der normalen Zeitkorrekturen.

SNTP . AnzGrSync [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Service Zahler: Anzahl der groBen Zeitkorrekturen.

SNTP . AnzFiltSync [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Service Zahler: Anzahl der gefilterten Zeitkorrekturen.

SNTP . AnzLangsTrans [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Service Zahler: Anzahl der langsamen Transfers.
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SNTP . AnzGrOffs [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Service Zahler:Anzahl der grofSen Offsets.

SNTP . AnzintTimeouts [Betrieb / Zahl und RevDat / ZeitSync / SNTP]

Service Zahler: Anzahl der internen Zeitliberschreitungen.
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8.12 ZeitSync

8.12 ZeitSync

Zeitsynchronisation

Datum/Uhrzeit [Gerateparameter / Zeit / Datum/Uhrzeit]
Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fir die Beschreibung.)

Datum und Uhrzeit (rtick-)setzen

8.12.1 ZeitSync: Globale Parameter

ZeitSync . Zeitzonen [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
UTC+0 London UTC+14 Kiritimati ... UTC-11 Midway Islands S.3
<> Zeitzonen.

& Zeitzonen

ZeitSync . Zeitkorrektur [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
60Min -180Min ... 180Min S.3

&  Zeitdifferenz zur Winterzeit

ZeitSync . SZ manuell [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
aktiv inaktiv, aktiv S.3
=~ Modus.

%  Manuelle Umstellung der Sommerzeit

ZeitSync . Sommerzeit [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

&L Sommerzeit

ZeitSync . Sommerzeit Monat [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]

Marz Januar ... Dezember S.3

<> Monat Zeitumstellung.

&  Monat der Sommerzeitumstellung
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ZeitSync . Sommerzeit Tag [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
Sonntag Sonntag ... Beliebiger Tag
L=~ Datum.

% Tag der Sommerzeitumstellung

ZeitSync . Sommerzeit Woche [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
Letzte Erste, Zweite, Dritte, Vierte, Letzte

> Tag Umstellung.

% Lage des ausgewdhlten Tags im Monat (fir Umstellung auf Sommerzeit)

ZeitSync . Sommerzeit Stunde [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
2h Oh ... 23h

%L  Stunde der Sommerzeitumstellung

ZeitSync . Sommerzeit Minute [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
OMin OMin ... 59Min

%L  Minute der Sommerzeitumstellung

ZeitSync . Winterzeit Monat [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]

Oktober Januar ... Dezember

5> Monat Zeitumstellung.

&  Monat der Winterzeitumstellung

ZeitSync . Winterzeit Tag [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
Sonntag Sonntag ... Beliebiger Tag
=~ Datum.

% Tag der Winterzeitumstellung

ZeitSync . Winterzeit Woche [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
Letzte Erste, Zweite, Dritte, Vierte, Letzte

> Tag Umstellung.

%L Lage des ausgewdhlten Tags im Monat (fir Umstellung auf Winterzeit)
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S.3

S.3
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S.3

S.3
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ZeitSync . Winterzeit Stunde [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
3h Oh ... 23h S.3

%L  Stunde der Winterzeitumstellung

ZeitSync . Winterzeit Minute [Gerateparameter / Zeit / Zeitzone]
OMin OMin ... 59Min S.3

&L  Minute der Winterzeitumstellung

ZeitSync . ZeitSync [Gerateparameter / Zeit / ZeitSync / ZeitSync]

=" »=“, IRIG-B . IRIG-B, SNTP . SNTP, Modbus . Modbus, S.3
IEC103 . [EC 60870-5-103, IEC104 . IEC104, DNP3 .
DNP3

”

L=~ Verw. Protokoll.

&  Zeitsynchronisation

8.12.2 ZeitSync: Meldungen (Zustande der Ausgange)

ZeitSync . Synchronisiert [Betrieb / Zustandsanzeige / ZeitSync / ZeitSync]

X, Uhrzeit ist synchonisiert.
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9 Schutzparameter

9 Schutzparameter

Schutz-Hauptmodul

9.1 Schutz: Globale Parameter
Schutz . Funktion [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Schutz]
aktiv inaktiv, aktiv P.2
<> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

Schutz . ExBlo Fk [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Schutz]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
> aktiv/inaktiv.

%  Externe Blockade des gesamten Schutzes aktivieren (erlauben).

Schutz . ExBlo1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Schutz]

Schutz . ExBlo2

. ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

%  Wenn die externe Blockade dieses Moduls aktiviert (erlaubt) wurde, dann wird der gesamte
Schutz auBer Funktion gesetzt, wenn der Status der rangierten Meldung wahr wird.

Schutz . Blo AusliBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Schutz]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos fiir den gesamten Schutz.

Schutz . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Schutz]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ aktiv/inaktiv.

& Externe Blockade des Auslésekommandos flir den gesamten Schutz aktivieren (erlauben).
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9 Schutzparameter
9.2 Schutz: Direktkommandos

Schutz . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Schutz]

u“

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Wenn die externe Blockade des Ausl6sekommandos aktiviert (erlaubt) wurde, dann wird der
Ausldsebefehl flir den gesamten Schutz aulSer Funktion gesetzt, wenn der Status der
rangierten Meldung wahr wird.

9.2 Schutz: Direktkommandos
Schutz . Res Stor u Netz Nr [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P1
<~ Modus.

@ Ricksetzen der Stérfallnummer und Netzstérungsnummer

9.3 Schutz: Zustande der Eingange

Schutz . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

Schutz . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

Schutz . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

&, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

9.4 Schutz: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Schutz . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

A, Meldung: aktiv
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Schutz . Alarm

I Meldung: General Alarm

Schutz . Ausl

I, Meldung: General-Auslésung

Schutz . verfugbar

I, Meldung: Schutz ist verfligbar

Schutz . ExBlo

I, Meldung: Externe Blockade

Schutz . Blo AusliBef

I, Meldung: Ausldsebefehl blockiert

Schutz . ExBlo AusiBef

9 Schutzparameter

9.4 Schutz: Meldungen (Zustande der Ausgange)

[Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

Schutz . Alarm L1

L. Meldung: General-Alarm L1

Schutz . Alarm L2

X, Meldung: General-Alarm L2

Schutz . Alarm L3

I, Meldung: General-Alarm L3

Schutz . Alarm E

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

X, Meldung: General Alarm - Erdfehler

Schutz . Ausl L1

L. Meldung: General-Auslésung L1
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9 Schutzparameter
9.4 Schutz: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Schutz . Ausl L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

A, Meldung: General-Auslésung L2

Schutz . Ausl L3 [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

I, Meldung: General-Auslésung L3

Schutz . Ausl E [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

L. Meldung: General-Auslésung Erdfehler

Schutz . Res Stor u Netz Nr [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

I, Meldung: Rlicksetzen der Stérfallnummer und Netzstérungsnummer

Schutz . 1 Rch vorw [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

L. Meldung: Phasenstromfehler vorwarts

Schutz . 1 Rch riickw [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

X, Meldung: Phasenstromfehler riickwarts

Schutz . 1 Rch n mégl [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

I, Meldung: Phasenfehler - fehlende Referenzspannung

Schutz . IE err Rch vorw [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

X, Meldung: Erdstrom (errechnet) Fehler in Vorwartsrichtung

Schutz . IE err Rch rickw [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

L. Meldung: Erdstrom (errechnet) Fehler in Rlickwaértsrichtung

Schutz . IE err Rch n mogl [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

I, Meldung: Richtungsbestimmung des Erdtroms (errechnet) nicht méglich

Schutz . IE gem Rch vorw [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

I Meldung: Erdstrom (gemessen) Fehler in Vorwaértsrichtung

Schutz . IE gem Rch ruckw [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

X, Meldung: Erdstrom (gemessen) Fehler in Rlickwértsrichtung
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9 Schutzparameter
9.4 Schutz: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Schutz . IE gem Rch n mogl [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

A, Meldung: Richtungsbestimmung des Erdtroms (gemessen) nicht méglich

Schutz . f(UL123)<10Hz [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

I, Frequenz der MeBkandale 1-3(UL1,UL2,UL3) ist kleiner 10 Hz.

Schutz . f(UL123)>10Hz [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]
L. Frequenz der MeBkanéle 1-3(UL1,UL2,UL3) ist gréBer 10 Hz.

Schutz . f(UL123)<70Hz [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

X, Frequenz der MeBBkandle 1-3(UL1,UL2,UL3) ist kleiner 70 Hz.

Schutz . f(UL123)>70Hz [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]
L. Frequenz der MeBkanéle 1-3(UL1,UL2,UL3) ist gréBer 70 Hz.

Schutz . DFT ungiiltig [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

X, Werte der DFT wie Grundwelle und Harmonische (alle bis auf UX) sind ungliltig.

Schutz . DFT giiltig [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

L. Werte der DFT wie Grundwelle und Harmonische (alle bis auf UX) sind gliltig.

Schutz . f(UX)<10Hz [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

X, Frequenz des MelBBkanal 4(UX) ist kleiner 10 Hz.

Schutz . f(UX)>10Hz [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

L. Frequenz des MeBkanal 4(UX) ist gréSer 10 Hz.

Schutz . f(UX)<70Hz [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

X, Frequenz des MelBBkanal 4(UX) ist kleiner 70 Hz.

Schutz . f(UX)>70Hz [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

I Frequenz des MeBBkanal 4(UX) ist gréBer 70 Hz.

Schutz . DFT ungiiltig (UX) [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

2, Werte der DFT wie Grundwelle und Harmonische von UX sind ungliltig.
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9 Schutzparameter
9.5 Schutz: Werte

Schutz . DFT gultig (UX) [Betrieb / Zustandsanzeige / Schutz]

A, Werte der DFT wie Grundwelle und Harmonische von UX sind gliltig.

Schutz . StorfallNr [Betrieb / Zahl und RevDat / Schutz]

A Stérfallnummer

Schutz . NetzstorNr [Betrieb / Zahl und RevDat / Schutz]
L. Netzstérungsnummer: Ein Netzfehler, z.B. ein Kurzschluss, kann verschiedene Fehler mit

Auslésung und Wiedereinschaltung verursachen. In diesem Falle wird jeder Fehler Gber die
Stérfallnummer einzeln gezahlt, aber die Netzstérungsnummer bleibt unverandert.

9.5 Schutz: Werte

Schutz . Richt. | [Betrieb / Messwerte / Richtung]
nicht moglich rackwarts, vorwarts, nicht moglich
<> Richtung.

N Die erkannte Richtung des Phasenstromflusses.

Schutz . Richt. IE gem. [Betrieb / Messwerte / Richtung]
nicht moéglich rickwarts, vorwarts, nicht méglich
L=~ Richtung.

X Die erkannte Richtung des gemessenen Summenstromes.

Schutz . Richt. IE err. [Betrieb / Messwerte / Richtung]
nicht méglich rackwarts, vorwarts, nicht méglich
<> Richtung.

XN Die erkannte Richtung des berechneten Summenstromes.
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9.6 IH2
9.6 IH2
Modul Inrush

9.6.1 IH2: Projektierungsparameter

IH2 . Modus [Projektierung]

»—, verwenden S.3

<> Projektierung.

%  Modul Inrush, Betriebsart
9.6.2 IH2: Globale Parameter

IH2 . ExBlo1l [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / IH2]

IH2 . ExBlo2

. ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

9.6.3 IH2: Satz-Parameter

IH2 . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IH2]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

IH2 . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IH2]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L= aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!
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9 Schutzparameter

9.6 IH2
IH2 . IH2 / IH1 [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IH2]
15% 10% ... 40% P.2

& Maximal tolerierter prozentualer Anteil der 2. Harmonischen an der Grundschwingung.

IH2 . Blockiermodus [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / IH2]

1-ph Blo 1-ph Blo, 3-ph Blo P.2

L=~ Blockiermodus.

% 1-ph Blo: Wenn in einer Phase ein Inrush erkannt wird, dann wird das Modul, in dem die
Inrushblockade aktiv ist, die entsprechende Phase blockiert./3-ph Blo: Wenn in mindestens
einer Phase ein Inrush erkannt wird, dann werden in dem Modul in dem die Inrushblockade
aktiv ist alle drei Phasen blockiert.

9.6.4 IH2: Zustande der Eingange

IH2 . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

IH2 . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

9.6.5 IH2: Meldungen (Zustande der Ausgange)

IH2 . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

A, Meldung: aktiv

IH2 . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

I, Meldung: Externe Blockade

IH2 . Blo L1 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

X, Meldung: Blockade L1

IH2 . Blo L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]
I, Meldung: Blockade L2
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9 Schutzparameter
9.6 IH2

IH2 . Blo L3 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

A, Meldung: Blockade L3

IH2 . Blo IE gem [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

I Meldung: Blockade des Erdschutz-Moduls (gemessener Erdstrom)

IH2 . Blo IE err [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

L. Meldung: Blockade des Erdschutz-Moduls (berechneter Erdstrom)

IH2 . 3-ph Blo [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IH2]

I, Meldung: Blockierung des Auslésekommandos, da in mindestens einer Phase ein Inrush
erkannt wurde.
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9.7 I[1] ... I[6]

9.7 I[1] ... I[6]

Phasenstromschutz-Stufe

9.7.1 I[1]: Projektierungsparameter

I[1] . Modus [Projektierung]
ungerichtet .-, ungerichtet, vorwarts, riuckwarts S.3
= 1>

% Phasenstromschutz-Stufe, Betriebsart

9.7.2 I[1]: Globale Parameter

I[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / 1[1]]

I[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

I[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / I[11]]
.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

I[1] . Ex riickw Verr [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / I[11]]
.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls durch riickwértige Verriegelung, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand des rangierten Signals wahr ist.
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9.71[1] ... I[6]

I[1] . AdaptSatz 1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / I[1]]

.- ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2
L=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 1

I[1] . AdaptSatz 2 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / 1[1]]

.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg P.2
=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 2

I[1] . AdaptSatz 3 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / I[1]]

.- ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2
s> AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 3

I[1] . AdaptSatz 4 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / 1[1]]

.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg P.2
L=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 4

9.7.3 I[1]: Satz-Parameter

I[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]

aktiv inaktiv, aktiv P.2
<> Modus.

% Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9.7 1[1] ... I[6]
I[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / I[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

I[1] . Ex riuckw Verr Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe durch riickwdrtige Verriegelung aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen
der Schutzfunktionen blockiert, die mit "Ex rtickw Verr Fk = aktiv" parametriert sind!

I[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

I[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

I[1] . Messprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]

Grundwelle Grundwelle, Effektivwert, 12 P.2

L=~ Messprinzip.

%  Messprinzip: Grundwelle oder RMS oder dritte Harmonische (nur Generatorschutzreilais)
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9.71[1] ... I[6]
I[11.1> [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / I[1]]
1.00In If: I[1] . VRestraint = aktiv P.2
@ Adapt. Param. * 0.10In ... 40.00In
If: I[1] . VRestraint = inaktiv

* 0.02In ... 40.00In
%  Beim Uberschreiten des Einstellwertes regt das Modul/Stufe an.
I[1] . Kennl [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]
DEFT DEFT ... 14T P.2
@ Adapt. Param. <> Kennl.
&  Kennlinie
I[1].t [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / I[1]]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2
® Adapt. Param.
%L  Ausléseverzégerung
I[1] . tchar [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]
1 0.02 ... 20.00 P.2

@ Adapt. Param.

%L  Zeit-Multiplikator/Kennlinienfaktor. Der Einstellbereich hdngt von der gewéhlten Kennlinie ab.

I[1] . Riicksetz Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / I[1]]
unverzogert unverzogert, verzdogert, exponentiell P.2
@ Adapt. Param. L=~ Riicksetz Modus.

% Ricksetz-Modus
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9.7 I[1] ... I[6]
I[1] . t-Rucksetzverzogerung [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / I[1]]
Os 0.00s ... 60.00s P.2

Nur verftigbar wenn:

e [[1]. RUcksetz Modus
= verzogert

® Adapt. Param.

%  Ricksetzverzégerung fir intermittierende Phasenfehler (nur fiir INV-Kennlinien)

I[1] . IH2 Blo [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, IH2 . aktiv P.2
@ Adapt. Param. =~ 1H2 Blo.

% Blockade des Auslésebefehls wenn ein Inrush erkannt wird.

I[1] . unger Ausl bei U=0 [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / I[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
@ Adapt. Param. L=~ aktiv/inaktiv.

%  Nur bei richtungsabhdngigen Stromschutzfunktionen! Wie soll sich das Gerét verhalten, wenn
eine Richtungserkennung des Stroms nicht méglich ist, weil die Spannung = 0 ist [z.B. bei
einem nahen dreipoligen Kurzschluss]? Ist dieser Parameter aktiv und U=0, dann I6st das
Gerat ungerichtet aus. Ist der Parameter inaktiv und U=0, dann wird das die Schutzstufe

blockiert.
I[1] . VRestraint [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / I[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
@ Adapt. Param. L=~ Modus.

& \Voltage Restraint (Spannungsabhéangiger Uberstromschutz)

I[1] . Mess-Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]
Phasenspannung Phasenspannung, Leiter-Leiter P.2
Nur verfiigbar wenn: > Mess-Modus.

e |[1]. VRestraint = aktiv

@ Adapt. Param.

& Mess-Modus
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9.71[1] ... I[6]

I[1] . VRestraint max [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / I[1]]
1.00Un 0.04Un ... 2.00Un P.2

Nur verftigbar wenn:
* I[1]. VRestraint = aktiv

® Adapt. Param.

%  Oberhalb dieses Spannungswertes werden die Auslésezeiten des Uberstromschutzes nicht
mehr durch die Spannung beeinflusst. Flr den Fall, dass in den Feldparametern "SpW
Beh=Leiter-Leiter" gesetzt wird, ist Un die AuSenleiterspannung "Un=SpW sek". Flir den Fall,
dass in den Feldparametern "SpW Beh=Leiter-Erd" gewahlt wurde, ist Un die Leiter-Erd-
Spannung "Un=SpW sek/SQRT(3)".

I[1] . Messkribw [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / I[1]]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2
Nur verfiigbar wenn: L=~ SspwU Block.

e [[1]. VRestraint = aktiv

® Adapt. Param.

%L  Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandlerliiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

9.7.4 I[1]: Zustande der Eingange

I[1] . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

Y Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

I[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

I[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

Y Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

I[1] . Ex ruckw Verr-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe riickwdértige Verriegelung

I[1] . AdaptSatzl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Adaptiver Parametersatzl

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 203



9 Schutzparameter
9.7 I[1] ... I[6]

I[1] . AdaptSatz2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Adaptiver Parametersatz2

I[1] . AdaptSatz3-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

4. Zustand des Moduleingangs: Adaptiver Parametersatz3

I[1] . AdaptSatz4-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Adaptiver Parametersatz4

9.7.5 I[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

I[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

I Meldung: aktiv

I[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

Az Meldung: Alarm

I[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

I Meldung: Auslésung

I[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AuslBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

I, Meldung: Auslésebefehl

I[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

2, Meldung: Externe Blockade

I[1] . Ex riickw Verr [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

I, Meldung: Externe riickwértige Verriegelung
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9 Schutzparameter
9.7 I[1] ... I[6]

I[1] . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

A, Meldung: Auslésebefehl blockiert

I[1] . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 1[1]]

I Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

I[1].IH2 Blo [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

L. Meldung: Blockade des Auslésebefehls durch einen Inrush

I[1]. Alarm L1 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

I, Meldung: Alarm L1

I[1]. Alarm L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

I Meldung: Alarm L2

I[1] . Alarm L3 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 1[1]]

X, Meldung: Alarm L3

I[1] . Ausl L1 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

I, Meldung: General-Auslésung L1

I[1] . Ausl L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

X, Meldung: General-Auslésung L2

I[1] . Ausl L3 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

L. Meldung: General-Auslésung L3

I[1] . StandardSatz [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

X, Meldung: Standard-Parametersatz

I[1] . AdaptSatz 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[11]]

I, Meldung: Adaptiver Parametersatz 1

I[1] . AdaptSatz 2 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

A, Meldung: Adaptiver Parametersatz 2
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9.7 I[1] ... I[6]

I[1] . AdaptSatz 3 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[1]]

A, Meldung: Adaptiver Parametersatz 3

I[1] . AdaptSatz 4 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / I[11]]

I, Meldung: Adaptiver Parametersatz 4
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9 Schutzparameter

9.8 IE[1] ... IE[4]
9.8 IE[1] ... IE[4]
Erdstromschutz-Stufe
9.8.1 IE[1]: Projektierungsparameter
IE[1] . Modus [Projektierung]
.-, ungerichtet, vorwarts, riuckwarts S.3
L=~ Erdiiberstrom.
%  Erdstromschutz-Stufe, Betriebsart
IE[1] . Nur Uberw. [Projektierung]
nein nein, ja S.3
L=> ja/nein.

%  Erdstromschutz-Stufe, falls = ,ja“: Funktion wirkt als Uberwachungsfunktion, d.h. es werden
keine Generalanregung, keine General-Auslésung und kein Aus-Befehl erzeugt.

9.8.2 IE[1]: Globale Parameter
IE[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / IE[1]]
IE[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

IE[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / IE[1]]
.- ... Sys. Internal test state P.2
Nur verftigbar wenn: L=> 1..n, Rangierliste.

e |E[1] . Nur Uberw. = nein

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.
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9 Schutzparameter
9.8 IE[1] ... IE[4]

IE[1] . Ex ruckw Verr [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / IE[1]]

u“

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls durch riickwértige Verriegelung, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand des rangierten Signals wahr ist.

IE[1] . AdaptSatz 1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / IE[1]]
.~ ... Logik . LG8O.Invertierter Ausg P.2
L=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 1

IE[1] . AdaptSatz 2 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / IE[1]]
.- ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2
L=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 2

IE[1] . AdaptSatz 3 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / IE[1]]
.- ... Logik . LG8O.Invertierter Ausg P.2
L=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 3

IE[1] . AdaptSatz 4 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / IE[1]]
.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg P.2
=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 4

9.8.3 IE[1]: Satz-Parameter

IE[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter
9.8 IE[1] ... IE[4]

IE[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

IE[1] . Ex ruckw Verr Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe durch riickwdrtige Verriegelung aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen
der Schutzfunktionen blockiert, die mit "Ex rtickw Verr Fk = aktiv" parametriert sind!

IE[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
Nur verfiigbar wenn: L=~ Modus.

 |E[1] . Nur Uberw. = nein

& Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

IE[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
Nur verftigbar wenn: <> aktiv/inaktiv.

e |E[1] . Nur Uberw. = nein

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!
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9.8 IE[1] ... IE[4]
IE[1] . IE Quelle [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]
StW . berechnet StW . empfindliche Messung, StW . gemessen, StW . P.2

berechnet

5> Measuring Channel.

%  Auswahl, ob der gemessene oder berechnete Erdstrom verwendet werden soll.

IE[1] . Messprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IE[1]]

Grundwelle Grundwelle, Effektivwert P.2

5> Messprinzip.

&L  Messprinzip: Grundwelle oder RMS oder dritte Harmonische (nur Generatorschutzreilais)

IE[1] . UX Quelle [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]
gemessen gemessen, berechnet P.2
> UX Quelle.

&  Auswahl ob UE gemessen oder berechnet werden soll (Neutralleiterspannung oder
Verlagerungsspannung)

IE[1] . Messkrubw [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2
Nur verftigbar wenn: L=~ spwU Block.

e |E[1] . UX Quelle = berechnet

&L  Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandlerliiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

IE[1] . IE> [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / IE[1]]
0.02In 0.02In ... 20.00In P.2

® Adapt. Param.

% Beim Uberschreiten des Einstellwertes regt das Modul/Stufe an.

IE[1] . IEs> [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / IE[1]]
0.02In 0.002In ... 2.000In P.2

@ Adapt. Param.

% Beim Uberschreiten des Einstellwertes regt das Modul/Stufe an.
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IE[1] . Kennl
DEFT

@ Adapt. Param.

% Kennlinie

IE[1] . t
0.00s

® Adapt. Param.

L  Ausléseverzégerung

IE[1] . tchar
1

@ Adapt. Param.

9 Schutzparameter
9.8 IE[1] ... IE[4]

[Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]

DEFT ... RXIDG P.2
s> Kennl.

[Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IE[1]]

0.00s ... 300.00s P.2

[Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]
0.02 ... 20.00 P2

%  Zeit-Multiplikator/Kennlinienfaktor. Der Einstellbereich hdngt von der gewéhliten Kennlinie ab.

IE[1] . Rucksetz Modus
unverzogert

® Adapt. Param.

% Ricksetz-Modus

IE[1] . t-Riicksetzverzogerung
0.00s
Nur verftigbar wenn:

e |[E[1] . Ricksetz Modus
= verzogert

® Adapt. Param.

[Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IE[1]]

unverzogert, verzégert, exponentiell P.2

5> Rucksetz Modus.

[Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]
0.00s ... 60.00s P.2

% Ricksetzverzégerung fir intermittierende Phasenfehler (nur fiir INV-Kennlinien)

IE[1] . IH2 Blo
Sys . inaktiv

® Adapt. Param.

[Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IE[1]]

Sys . inaktiv, IH2 . aktiv P.2
> 1H2 Blo.

% Blockade des Auslésebefehls wenn ein Inrush erkannt wird.
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9 Schutzparameter

9.8 IE[1] ... IE[4]
IE[1] . Rch n mogl->Unger Ausl [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / IE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
@ Adapt. Param. L= aktiv/inaktiv.

%  Nur bei richtungsabhdngigen Stromschutzfunktionen! Wie soll sich das Geréat verhalten, wenn
eine Richtungserkennung nicht méglich ist. (Z.B. weil die Richtungserkennungskriterien nicht
mess- oder validierbar sind, oder weil die Frequenz zu sehr von der Nennfrequenz abweicht)?
Ist dieser Parameter aktiv, dann I6st das Gerat ungerichtet aus, wenn die Richtung nicht
ermittelbar ist. Achtung, wenn dieser Parameter inaktiv ist, dann wird nur ausgelést, wenn die
Richtung ermittelbar ist.

IE[1] . UX Blo [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / IE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
@ Adapt. Param. L= aktiv/inaktiv.

% UX Blo = aktiv: Die IE-Stufe regt nur an, wenn gleichzeitig auch eine Verlagerungsspannung
oberhalb der Anregeschwelle gemessen wird. UX Blo = inaktiv: Die IE-Stufe regt unabhéngig
vom Verlagerungsspannungsschutz an.

IE[1] . UE> [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / IE[1]]
1.00Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

@ Adapt. Param.

% Beim Uberschreiten des Einstellwertes regt das Modul/Stufe an.

9.8.4 IE[1]: Zustande der Eingange

IE[1] . ExBlo1l-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

4. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

IE[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

IE[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]
& Nur verfligbar wenn:
e |IE[1] . Nur Uberw. = nein

Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls
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9 Schutzparameter
9.8 IE[1] ... IE[4]

IE[1] . Ex riuckw Verr-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe riickwdértige Verriegelung

IE[1] . AdaptSatzl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Adaptiver Parametersatzl

IE[1] . AdaptSatz2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Adaptiver Parametersatz2

IE[1] . AdaptSatz3-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Adaptiver Parametersatz3

IE[1] . AdaptSatz4-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Adaptiver Parametersatz4

9.8.5 IE[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

IE[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

I Meldung: aktiv

IE[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

I Meldung: Alarm IE

IE[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

I Meldung: Auslésung
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9.8 IE[1] ... IE[4]

IE[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AuslBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

X Nur verfligbar wenn:
e IE[1] . Nur Uberw. = nein

Meldung: Auslésebefehl

IE[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

I, Meldung: Externe Blockade

IE[1] . Ex ruckw Verr [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

X, Meldung: Externe riickwértige Verriegelung

IE[1] . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]
L. Nur verfiigbar wenn:
 IE[1] . Nur Uberw. = nein

Meldung: Auslésebefehl blockiert

IE[1] . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]
L. Nur verfligbar wenn:
 IE[1] . Nur Uberw. = nein

Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

IE[1] . IEH2 Blo [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

I, Meldung: Blockade durch Inrush

IE[1] . StandardSatz [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

I, Meldung: Standard-Parametersatz

IE[1] . AdaptSatz 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

I, Meldung: Adaptiver Parametersatz 1

IE[1] . AdaptSatz 2 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]

X, Meldung: Adaptiver Parametersatz 2
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9.8 IE[1] ... IE[4]
IE[1] . AdaptSatz 3 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]
A, Meldung: Adaptiver Parametersatz 3
IE[1] . AdaptSatz 4 [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / IE[1]]
I, Meldung: Adaptiver Parametersatz 4
215
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9.9 ThA

9.9 ThA

Thermisches Abbild-Modul

9.9.1 ThA: Projektierungsparameter

ThA . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

s> Projektierung.

& Thermisches Abbild-Modul, Betriebsart

9.9.2 ThA: Globale Parameter

ThA . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / ThA]
ThA . ExBlo2

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

ThA . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / ThA]

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.9.3 ThA: Satz-Parameter

ThA . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / ThA]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter
9.9 ThA

ThA . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / ThA]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

ThA . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / ThA]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

ThA . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / ThA]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

ThA . 1b [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / ThA]
1.00In 0.01In ... 4.00In P.2

&  Basisstrom: Maximal zuldssiger thermischer Dauerstrom

ThA . K [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / ThA]
1.00 0.80 ... 1.50 P.2

%  Uberlastfaktor: Das Produkt aus Uberlastfaktor und Basisstrom k*IB definiert den maximal
zulassigen thermischen Grenzwert flr das Betriebsmittel.

ThA . Alarm Theta [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / ThA]
80% 50% ... 100% P.2
L  Schwellwert
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9.9 ThA
ThA . T-erw [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / ThA]
10s 1s ... 60000s

& Erwdrmungszeitkonstante

ThA . T-abk [Schutzparameter / Satz 1...4 / |-Schutz / ThA]

10s 1s ... 60000s

%  Abkiihlzeitkonstante

9.9.4 ThA: Direktkommandos

ThA . Reset [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv
L5~ Modus.

@® Rlcksetzen des Thermischen Abbilds

9.9.5 ThA: Zustande der Eingange

ThA . ExBlol1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

ThA . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

ThA . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

&, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

9.9.6 ThA: Meldungen (Zustande der Ausgange)

ThA . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

A, Meldung: aktiv
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9 Schutzparameter
9.9 ThA

ThA . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

&, Meldung: Alarm Thermische Uberlast

ThA . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

I Meldung: Auslésung

ThA . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusIBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

I Meldung: Auslésebefehl

ThA . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

I, Meldung: Externe Blockade

ThA . Blo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

ThA . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

L. Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

ThA . Riicksetz Therm Kap [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / ThA]

X, Meldung: Rlicksetzen des Thermischen Abbilds

9.9.7 ThA: Werte

ThA . verw Therm Kap [Betrieb / Messwerte / ThA]

N Messwert: Bereits verwendete Thermische Kapazitat

ThA . Zeit bis zur Auslosung [Betrieb / Messwerte / ThA]

A Messwert (berechnet/gemessen): Noch verbleibende Zeit bis zur Auslosung der thermischen
Uberlastfunktion
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9 Schutzparameter
9.9 ThA

9.9.8 ThA: Statistische Werte

ThA . Therm Kap max [Betrieb / Statistik / Max / ThA]

Therm Kap Maximalwert
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9 Schutzparameter

9.10 12>[1] ... 12>[2]
9.10 12>[1] ... 12>[2]
Schieflast-Stufe

9.10.1 12>[1]: Projektierungsparameter

I2>[1] . Modus [Projektierung]

»—, verwenden S.3

<> Projektierung.

%  Schieflast-Stufe, Betriebsart
9.10.2 12>[1]: Globale Parameter

12>[1] . ExBlo1l [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / 12>[1]]

12>[1] . ExBlo2

.- ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

I2>[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / I-Schutz / 12>[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.10.3 12>[1]: Satz-Parameter

12>[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / 12>[11]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 221



9 Schutzparameter

9.10 12>[1] ... 12>[2]
12>[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / 12>[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

12>[1] . Blo AuslBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / 12>[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

12>[1] . ExBlo AusliBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / 12>[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L= aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

12>[1]. 12> [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / 12>[1]]
0.01In 0.01In ... 4.00In P.2

% Diese Anregeschwelle dient der Vermeidung (Uberfunktion) von Fehlauslésungen des
Schieflaststrommoduls. Das Schieflaststrommodul wird nur dann anregen, wenn dieser
minimale Gegenstrom (12 Schwelle) Uberschritten ist.

12>[1]. %(12/11) [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / 12>[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L~ Modus.

% Der %(12/11) Parameter ist der Anregewert (Schwellwert). Er legt den héchstzuldssigen
prozentualen Anteil des Gegensystems (12) bezogen auf das Mitsystem (I1) fest (%I12/11). Die
Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt.
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9 Schutzparameter
9.10 12>[1] ... 12>[2]

12>[1] . %(12/11) [Schutzparameter / Satz 1...4 / |I-Schutz / 12>[1]]
20% 2% ... 40% P.2

&  Der %(12/11) Parameter ist der Anregewert (Schwellwert). Er legt den héchstzuldssigen
prozentualen Anteil des Gegensystems (12) bezogen auf das Mitsystem (11) fest (%12//1). Die
Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt.

12>[1] . Kennl [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / 12>[1]]
DEFT DEFT, INV P.2
> Kennl.

% Kennlinie

2>[1] . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / 12>[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L  Ausléseverzégerung

2>[1] . K [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / 12>[1]]
10.0s 1.00s ... 200.00s P.2

& Gibt die thermische Belastbarkeit der Maschine unter 100% Schieflaststrom an. Die Konstante
ist den technischen Daten des Maschinenherstellers zu entnehmen.

12>[1] . T-abk [Schutzparameter / Satz 1...4 / I-Schutz / 12>[1]]
0.0s 0.0s ... 60000.0s P.2

% Die Abklhlzeitkonstante berlicksichtigt die AbkUlihlzeit nach Unterschreiten des
Schieflaststroms. Wird der Schieflaststrom erneut Uberschritten, dann fuhrt die noch nicht
vollstandig abgebaute Temperatur zu einer beschleunigten Auslésung.

9.10.4 12>[1]: Zustande der Eingange

12>[1] . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

12>[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2
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9.10 12>[1] ... 12>[2]

[2>[1] . ExBlo AusiBef-E

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldésebefehls

9.10.5 12>[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

12>[1] . aktiv

I Meldung: aktiv

12>[1] . Alarm

L. Meldung: Alarm Asymmetrie

12>[1] . Ausl

I Meldung: Auslésung

12>[1] . AusiBef

I, Meldung: Auslésebefehl!

I2>[1] . ExBlo

I, Meldung: Externe Blockade

12>[1] . Blo AusiIBef

I Meldung: Ausldsebefehl blockiert

[2>[1] . ExBlo AusiBef

[Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / AuslBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / I-Schutz / 12>[1]]

X, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9 Schutzparameter
9.11 U[1] ... U[6]

9.11 UI[1] ... U[6]

Spannungsschutz-Stufe

9.11.1 U[1]: Projektierungsparameter

U[1] . Modus [Projektierung]
U= . U>, U< S.3

<> Projektierung.

%  Spannungsschutz-Stufe, Betriebsart

9.11.2 U[1]: Globale Parameter

U[1l] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / U-Schutz / U[1]]

U[1l] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

U[1l] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / U-Schutz / U[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.11.3 U[1]: Satz-Parameter

U[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
aktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter

9.11 U[1] ... U[6]
U[1l] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

U[1l] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

U[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

U[1l] . Mess-Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
Leiter-Erd Leiter-Erd, Leiter-Leiter P.2

L=~ Mess-Modus.

%  Mess-/Uberwachungsmodus: Legt fest, ob die Leiter-Leiter oder die Leiter-Erd Spannungen
tuiberwacht werden sollen.

U[1l] . Messprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]

Grundwelle Grundwelle, Effektivwert, Umit P.2

L=~ Messprinzip.

%L  Messprinzip: Grundwelle oder RMS oder "Gleitende Mittelwertiiberwachung"
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9 Schutzparameter
9.11 U[1] ... U[6]
U[1l] . Alarm-Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
1 aus 3 1 aus 3, 2 aus 3, alle 3 P.2

L=~ Alarm-Modus.

%  Anregekriterium fiir die Spannungsschutzstufe

U[l] . U> [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
1.1Un 0.01Un ... 2.000Un P.2

&  Wenn der Alarm-Wert (berschritten wird, dann wird das Modul gestartet. Die Definition von Un
ist abhdngig sowohl vom Feldparameter »SpW Anschluss« als auch vom Satz-
Parameter »Mess-Modus«: Wenn an den Messeingangen der Spannungsmesskarte Leiter-Erd-
Spannungen liegen (d.h. »SpW Anschluss« = "Leiter-Erd"), dann bedeutet die
Einstellung »Mess-Modus« = "Leiter-Erd", dass Un=SpW sek/SQRT(3), bzw. »Mess-Modus« =
"Leiter-Leiter": Un=SpW sek. Wenn allerdings an den Messeingangen der Spannungsmesskarte
Leiter-Leiter-Spannungen anliegen(d.h. »SpW Anschluss« = "Leiter-Leiter"), dann wird die
Einstellung »Mess-Modus« ignoriert und intern auf "Leiter-Leiter" gesetzt, mit Un=SpW sek.

U[1l] . U> Reset% [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
98.5% 80% ... 99.0% P2

%  Rlckfallverhéltnis (einstellbar in Prozent vom Einstellwert)

U[l]. U< [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
0.80Un 0.01Un ... 2.000UNn P.2

%L  Wenn der Alarm-Wert (berschritten wird, dann wird das Modul gestartet. Die Definition von Un
ist abhangig sowohl vom Feldparameter »SpW Anschluss« als auch vom Satz-
Parameter »Mess-Modus«: Wenn an den Messeingangen der Spannungsmesskarte Leiter-Erd-
Spannungen liegen (d.h. »SpW Anschluss« = "Leiter-Erd"), dann bedeutet die
Einstellung »Mess-Modus« = "Leiter-Erd", dass Un=SpW sek/SQRT(3), bzw. »Mess-Modus« =
"Leiter-Leiter": Un=SpW sek. Wenn allerdings an den Messeingangen der Spannungsmesskarte
Leiter-Leiter-Spannungen anliegen(d.h. »SpW Anschluss« = "Leiter-Leiter"), dann wird die
Einstellung »Mess-Modus« ignoriert und intern auf "Leiter-Leiter" gesetzt, mit Un=SpW sek.

U[1l] . U< Reset% [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
101.5% 101% ... 110.0% P.2

&  Rlckfallverhéltnis (einstellbar in Prozent vom Einstellwert)

U[l] . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
1s 0.00s ... 3000.00s P.2

%  Ausléseverzégerung
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9.11 U[1] ... U[6]
U[1l] . Messkribw [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

=~ spwU Block.

%  Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandleriiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

U[1] . Imin-Freigabepriuf. [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

%  Mindeststrom-Priifung aktivieren. Dieses Kriterium prtift den Stromfluss (im Stromwandler auf
der Seite des Spannungswandlers), um festzustellen, ob der Leistungsschalter dauerhaft
geodffnet ist; in diesem Falle wird der Unterspannungserkennung blockiert.

U[1] . Schwellwert Imin [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
0.05In 0.02In ... 10.00In P.2
Nur verftigbar wenn:

e U[1]. Imin-Freigabepruf. = aktiv

&  Schwellwert, der fiir die Mindeststrom-Priifung zugrunde gelegt werden soll. Wenn der
Stromfluss unter diesem Wert liegt, wird angenommen, dass der Leistungsschalter dauerhaft
geoffnet ist.

U[1] . t-Verz. Imin [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U[1]]
0.03s 0.00s ... 3000.00s P.2
Nur verfliigbar wenn:

* U[1]. Imin-Freigabepruf. = aktiv

%  Freigabeverzégerung fir die Unterspannungserkennung. Diese ist nur wirksam, nachdem die
Mindeststrom-Priifung die Unterspannungserkennung blockiert hatte. Wenn der
Leistungsschalter geschlossen wird und der Stromfluss wieder ansteigt, wird die
Unterspannungserkennung noch weiterhin blockiert, sodass die Spannung in dieser Zeit den
Schwellwert »U<« (ibersteigen kann.

9.11.4 U[1]: Zustande der Eingange

U[1l] . ExBlol-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

&, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel
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9 Schutzparameter
9.11 U[1] ... U[6]

U[1l] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

U[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

9.11.5 U[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

U[1l] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

I, Meldung: aktiv

U[1l] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

X, Meldung: Alarm Spannungsstufe

U[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

X, Meldung: Auslésung

U[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusiBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

X, Meldung: Auslésebefehl

U[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

I, Meldung: Externe Blockade

U[1] . Blo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

U[1] . ExBlo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9.11 U[1] ... U[6]

U[l]. Alarm L1 [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

A, Meldung: Alarm L1

U[1l] . Alarm L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

I Meldung: Alarm L2

U[1l]. Alarm L3 [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]
Az Meldung: Alarm L3

U[1l] . Ausl L1 [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

D, Meldung: General-Auslésung L1

U[1l]. Ausl L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

L. Meldung: General-Auslésung L2

U[1l] . Ausl L3 [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

X, Meldung: General-Auslésung L3

U[1l] . Imin-Freigabe aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U[1]]

I, Meldung, dass die Imin-Freigabepriifung aktiv ist und die Unterspannungserkennung
(momentan) nicht blockiert.
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9.12 df/dt
9.12 df/dt
Frequenzanderungsgeschwindigkeit
9.12.1 df/dt: Projektierungsparameter
df/dt . Modus [Projektierung]
»—, verwenden S.3
<> Projektierung.
%  Frequenzschutz - Modul, Betriebsart
9.12.2 df/dt: Globale Parameter
df/dt . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / df/dt]
df/dt . ExBlo2
.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

df/dt . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / df/dt]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.12.3 df/dt: Satz-Parameter

df/dt . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 /| NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9.12 df/dt
df/dt . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

df/dt . Blo AusliBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

df/dt . ExBlo AusliBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

df/dt . f> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
51.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Schwellwert fiir die Uberfrequenz

df/dt . f< [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
49.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Schwellwert fiir die Unterfrequenz
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9 Schutzparameter

9.12 df/dt
df/dt . Freq.-Ruckfallwert [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
0.020Hz 0.010Hz ... 0.100Hz P.2

%  Rickfallwert der Frequenzschutzfunktion. Diese Einstellung beeinflusst die Hysterese, die bei
der Frequenzschutz eingesetzt wird.

df/dt . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
1.00s 0.00s ... 3600.00s P.2

%  Ausléseverzégerung

df/dt . df/dt [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
1.000Hz/s 0.100Hz/s ... 10.000Hz/s P.2

&  Messwert (errechnet): Frequenzdnderungsgeschwindigkeit

df/dt . t-df/dt [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

L Verzégerungszeit df/dt

df/dt . DF [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
1.00Hz 0.0Hz ... 10.0Hz P.2

%  Frequenzdifferenz des maximal zuldssigen Mittelwertes der
Frequenzanderungsgeschwindigkeit. Die Funktion ist inaktiv wenn DF=0.

df/dt . DT [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
1.00s 0.1s ... 10.0s P.2

%  Zeitintervall der maximal zuldssigen "mittleren" Frequenzédnderungsgeschwindigkeit.

df/dt . df/dt Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

absolut df/dt absolut df/dt, positiv df/dt, negativ df/dt P.2
<> Modus.

& df/dt Modus
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9 Schutzparameter

9.12 df/dt
df/dt . delta phi [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]
10° 1° ... 30°

& Messwert (errechnet): Vektorsprung

9.12.4 df/dt: Zustande der Eingange

df/dt . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

df/dt . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

4. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

df/dt . ExBlo AusliBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldsebefehls

9.12.5 df/dt: Meldungen (Zustande der Ausgange)

df/dt . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]
[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

I Meldung: aktiv

df/dt . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

I Meldung: Alarm Frequenzschutz (Sammelmeldung)

df/dt . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

I, Meldung: Auslésung Frequenzschutz (Sammelmeldung)

P.2
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9 Schutzparameter

9.12 df/dt

df/dt . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AuslBef]
[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

I, Meldung: Ausldsebefehl

df/dt . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

Az, Meldung: Externe Blockade

df/dt . Blo durch U< [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

I Meldung: Modul wird durch Unterspannung blockiert.

df/dt . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

df/dt . ExBlo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
df/dt]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9 Schutzparameter
9.13 delta phi

9.13 delta phi

Vektorsprung

9.13.1 delta phi: Projektierungsparameter

delta phi . Modus [Projektierung]

u“

.-, verwenden S.3

<> Projektierung.

%  Frequenzschutz - Modul, Betriebsart

9.13.2 delta phi: Globale Parameter

delta phi . ExBlo1l [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / delta phi]
delta phi . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

delta phi . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / delta phi]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.13.3 delta phi: Satz-Parameter

delta phi . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter

9.13 delta phi
delta phi . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

delta phi . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

delta phi . ExBlo AusliBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AuslBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

delta phi . f> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]
51.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Schwellwert fiir die Uberfrequenz

delta phi . f< [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]
49.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Schwellwert fiir die Unterfrequenz
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9.13 delta phi
delta phi . Freq.-Ruckfallwert [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil
0.020Hz 0.010Hz ... 0.100Hz P.2

%  Rickfallwert der Frequenzschutzfunktion. Diese Einstellung beeinflusst die Hysterese, die bei
der Frequenzschutz eingesetzt wird.

delta phi . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]
1.00s 0.00s ... 3600.00s P.2

%  Ausléseverzégerung

delta phi . df/dt [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]
1.000Hz/s 0.100Hz/s ... 10.000Hz/s P.2

&  Messwert (errechnet): Frequenzdnderungsgeschwindigkeit

delta phi . t-df/dt [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

L Verzégerungszeit df/dt

delta phi . DF [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]
1.00Hz 0.0Hz ... 10.0Hz P.2

%  Frequenzdifferenz des maximal zuldssigen Mittelwertes der
Frequenzanderungsgeschwindigkeit. Die Funktion ist inaktiv wenn DF=0.

delta phi . DT [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil
1.00s 0.1s ... 10.0s P.2

%  Zeitintervall der maximal zuldssigen "mittleren" Frequenzédnderungsgeschwindigkeit.

delta phi . df/dt Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]

absolut df/dt absolut df/dt, positiv df/dt, negativ df/dt P.2
<> Modus.

& df/dt Modus
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9 Schutzparameter

9.13 delta phi

delta phi . delta phi [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil

10° 1° ... 30° P.2

& Messwert (errechnet): Vektorsprung

9.13.4 delta phi: Zustande der Eingange

delta phi . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

delta phi . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]

4. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

delta phi . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /

delta phi]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldsebefehls

9.13.5 delta phi: Meldungen (Zustande der Ausgange)

delta phi . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]
[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil

I Meldung: aktiv

delta phi . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]

I Meldung: Alarm Frequenzschutz (Sammelmeldung)

delta phi . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]

I, Meldung: Auslésung Frequenzschutz (Sammelmeldung)
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9.13 delta phi

delta phi . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusIBef]
[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]

I, Meldung: Ausldsebefehl

delta phi . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil

Az, Meldung: Externe Blockade

delta phi . Blo durch U< [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]

I Meldung: Modul wird durch Unterspannung blockiert.

delta phi . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phil

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

delta phi . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg /
delta phi]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9 Schutzparameter
9.14 LS-Mitnahme

9.14 LS-Mitnahme

LS-Mitnahme

9.14.1 LS-Mitnahme: Projektierungsparameter

LS-Mitnahme . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

”

<> Projektierung.

& Externer Schutz - Modul, Betriebsart

9.14.2 LS-Mitnahme: Globale Parameter

LS-Mitnahme . ExBlo1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / LS-Mitnahme]
LS-Mitnahme . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

LS-Mitnahme . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / LS-Mitnahme]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

LS-Mitnahme . Alarm [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / LS-Mitnahme]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Rangierung fiir Externen Alarm
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9 Schutzparameter
9.14 LS-Mitnahme

LS-Mitnahme . Ausl [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / LS-Mitnahme]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

%  Externe Auslésung des Leistungsschalters wenn der Status des rangierten Signals wahr ist.

9.14.3 LS-Mitnahme: Satz-Parameter

LS-Mitnahme . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
LS-Mitnahme]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

&  Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

LS-Mitnahme . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
LS-Mitnahme]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

LS-Mitnahme . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
LS-Mitnahme]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.
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9 Schutzparameter
9.14 LS-Mitnahme

LS-Mitnahme . ExBlo AuslBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg /
LS-Mitnahme]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

9.14.4 LS-Mitnahme: Zustande der Eingange
LS-Mitnahme . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

LS-Mitnahme . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

LS-Mitnahme . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldsebefehls

LS-Mitnahme . Alarm-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

4, Zustand des Moduleingangs: Alarm

LS-Mitnahme . Ausl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

L. Zustand des Moduleingangs: Ausldsebefehl

9.14.5 LS-Mitnahme: Meldungen (Zustande der Ausgange)

LS-Mitnahme . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

I Meldung: aktiv

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 243



9 Schutzparameter
9.14 LS-Mitnahme

LS-Mitnahme . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-

Mitnahme]

I Meldung: Alarm

LS-Mitnahme . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]
[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

I Meldung: Auslésung

LS-Mitnahme . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusIBef]
[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

I Meldung: Auslésebefehl

LS-Mitnahme . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

Az, Meldung: Externe Blockade

LS-Mitnahme . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

LS-Mitnahme . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / LS-
Mitnahme]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

244 MCA4 MCA4-3.6-DE-REF



9 Schutzparameter

9.15P
9.15 P
Wirk-Ruckleistung
9.15.1 P: Projektierungsparameter
P . Modus [Projektierung]
w", P>, Pr> S.3
<> Modus.
%  Leistungsiiberwachungs - Modul, Betriebsart
9.15.2 P: Globale Parameter
P . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / P]
P . ExBlo2
.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

P . ExBlo AusliBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / P]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.15.3 P: Satz-Parameter

P . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter

9.15P
P . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

P . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

P . ExBlo AusliBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

P . Messkriubw Spg [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

=~ spwU Block.

%  Messkreisiiberwachung Spannung

P . Messkriibw Strom [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

Sys . inaktiv Sys . inaktiv, StWU . aktiv P.2

L=~ spwU Block.

&  Messkreisiiberwachung Strom
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9 Schutzparameter

9.15P
P.P> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
1.20Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Anregewert der Wirkleistungssteigerung (Uberlast). Hiermit wird z.B. die zuldssige
Vorwartsleistung von Transformatoren oder Freileitungen tberwacht. Die Definition fiir Sn ist:
Sn = 1.7321 * SpW Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

P.Pr> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
0.55n 0.003Sn ... 10.0005n P.2

%  Anregewert des Riickleistungsschutzes (Wirkleistung). Schutz vor Rickspeisung. Die Definition
far Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-

Spannung.
P.S> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
1.20Sn 0.025n ... 10.00Sn P.2

%  Anregewert der Scheinleistungssteigerung Die Definition fiir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

P.S< [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
0.805n 0.025n ... 10.00Sn P.2

% Anregewert des Scheinleistungsriickgangs Die Definition fiir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

P.t [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]
0.01s 0.00s ... 1100.00s P.2

%  Ausléseverzégerung

P . LeistMessprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

Effektivwert Grundwelle, Effektivwert P.2

s> LeistMessprinzip.

% Legt fest ob die Wirkleistung, Blindleistung und Scheinleistung auf der Basis von RMS oder der
Grundwelle berechnet wird.
9.15.4 P: Zustande der Eingange

P . ExBlol-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

P . ExBlo2-E

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade
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9 Schutzparameter
9.15P

P . ExBlo AusliBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldésebefehls

9.15.5 P: Meldungen (Zustande der Ausgange)

P . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

I Meldung: aktiv

P . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

I Meldung: Alarm Leistungsschutz

P . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

L. Meldung: Auslésung Leistungsschutz

P . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusIBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

L. Meldung: Auslésebefehl

P . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

I, Meldung: Externe Blockade

P . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

I Meldung: Ausldsebefehl blockiert

P . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / P]

=

Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9 Schutzparameter

9.16 Q
9.16 Q
Q
9.16.1 Q: Projektierungsparameter
Q . Modus [Projektierung]
n'“ n-“r Q>: Qr> S.3
L=~ Modus.
%  Leistungsiiberwachungs - Modul, Betriebsart
9.16.2 Q: Globale Parameter
Q . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / Q]
Q . ExBlo2
.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

Q . ExBlo AusliBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
Netzentkuplg / Q]

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.16.3 Q: Satz-Parameter

Q . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter

9.16 Q
Q . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

Q . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

Q . ExBlo AusliBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

Q . Messkriibw Spg [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

L=~ spwU Block.

%L  Messkreisiiberwachung Spannung

Q . Messkribw Strom [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

Sys . inaktiv Sys . inaktiv, StWU . aktiv P.2

L=~ spwU Block.

&  Messkreisiiberwachung Strom
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9 Schutzparameter

9.16 Q
Q.Q> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
1.20Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Anregewert der Blindleistungssteigerung (Uberlast). Z. B. Uberwachung der
Blindleistungsgrenzen von Transformatoren und Leitungen. Bei Uberschreiten kénnte z.B. eine
Kondensatorbank abgeschaltet werden. Die Definition fuir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

Q.Qr> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
0.55n 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

% Anregewert des Riickleistungsschutzes (Blindleistung) Die Definition flir Sn ist: Sn = 1.7321 *
SpW Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

Q.S> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
1.20Sn 0.02Sn ... 10.00Sn P.2

%  Anregewert der Scheinleistungssteigerung Die Definition fiir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

Q.S< [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
0.80Sn 0.025n ... 10.00Sn P.2

%  Anregewert des Scheinleistungsriickgangs Die Definition fiir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

Q.t [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
0.01s 0.00s ... 1100.00s P.2

%  Ausléseverzégerung

9.16.4 Q: Zustande der Eingange

Q . ExBlol-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]
Q . ExBlo2-E
&, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade

Q . ExBlo AusliBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

=]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldsebefehls
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9 Schutzparameter
9.16 Q

9.16.5 Q: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Q.

=

252

aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

Meldung: aktiv

. Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

Meldung: Alarm Leistungsschutz

. Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

Meldung: Auslésung Leistungsschutz

. AuslBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusiBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

Meldung: Auslésebefehl

. ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

Meldung: Externe Blockade

. Blo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

Meldung: Auslésebefehl blockiert

. ExBlo AuslBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Netzentkuplg / Q]

Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9 Schutzparameter
9.17 HVRT[1] ... HVRT[2]

9.17 HVRT[1] ... HVRT[2]

High Voltage Ride Through
9.17.1 HVRTI1]: Projektierungsparameter

HVRT[1] . Modus [Projektierung]
o U> S.3

”

<> Projektierung.

%  Spannungsschutz-Stufe, Betriebsart

9.17.2 HVRTI[1]: Globale Parameter

HVRT[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
HVRT[1]]
HVRT[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

HVRT[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
HVRT[1]]
.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.17.3 HVRTI[1]: Satz-Parameter

HVRT[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter

9.17 HVRT[1] ... HVRT[2]
HVRT[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

HVRT[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

HVRT[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

HVRT[1] . Mess-Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]
Leiter-Erd Leiter-Erd, Leiter-Leiter P.2

L=~ Mess-Modus.

%  Mess-/Uberwachungsmodus: Legt fest, ob die Leiter-Leiter oder die Leiter-Erd Spannungen
tuiberwacht werden sollen.

HVRT[1] . Messprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]

Grundwelle Grundwelle, Effektivwert P.2

> Messprinzip.

%L  Messprinzip: Grundwelle oder RMS oder "Gleitende Mittelwertiiberwachung"
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9 Schutzparameter
9.17 HVRT[1] ... HVRT[2]

HVRT[1] . Alarm-Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]

1 aus 3 1 aus 3,2 aus 3, alle3 P.2

L=~ Alarm-Modus.

%  Anregekriterium fiir die Spannungsschutzstufe

HVRT[1] . U> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]
1.25Un 0.01Un ... 2.000Un P.2

&  Wenn der Alarm-Wert (berschritten wird, dann wird das Modul gestartet. Die Definition von Un
ist abhdngig sowohl vom Feldparameter »SpW Anschluss« als auch vom Satz-
Parameter »Mess-Modus«: Wenn an den Messeingangen der Spannungsmesskarte Leiter-Erd-
Spannungen liegen (d.h. »SpW Anschluss« = "Leiter-Erd"), dann bedeutet die
Einstellung »Mess-Modus« = "Leiter-Erd", dass Un=SpW sek/SQRT(3), bzw. »Mess-Modus« =
"Leiter-Leiter": Un=SpW sek. Wenn allerdings an den Messeingangen der Spannungsmesskarte
Leiter-Leiter-Spannungen anliegen(d.h. »SpW Anschluss« = "Leiter-Leiter"), dann wird die
Einstellung »Mess-Modus« ignoriert und intern auf "Leiter-Leiter" gesetzt, mit Un=SpW sek.

HVRT[1] . U> Reset% [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]
98.5% 80% ... 99.0% P2

&  Rlckfallverhéltnis (einstellbar in Prozent vom Einstellwert)

HVRT[1] . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / HVRT[1]]
0.1s 0.00s ... 3000.00s P.2

%  Ausléseverzégerung

9.17.4 HVRTI[1]: Zustande der Eingange

HVRT[1] . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

HVRT[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[11]]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

HVRT[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldsebefehls
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9 Schutzparameter
9.17 HVRT[1] ... HVRT[2]

9.17.5 HVRTI[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

HVRT[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[1]]

A, Meldung: aktiv

HVRT[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[1]]

X, Meldung: Alarm Spannungsstufe

HVRT[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[11]]

X, Meldung: Auslésung

HVRT[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusiBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[1]]

A, Meldung: Auslésebefehl

HVRT[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[1]]

I, Meldung: Externe Blockade

HVRT[1] . Blo AusiIBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[11]]

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

HVRT[1] . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[1]]

I Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

HVRT[1] . Alarm L1 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[11]]

I Meldung: Alarm L1

HVRT[1] . Alarm L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[1]]

I, Meldung: Alarm L2
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HVRT[1] . Alarm L3

A, Meldung: Alarm L3

HVRT[1] . Ausl L1

I Meldung: General-Auslésung L1

HVRT[1] . Ausl L2

L. Meldung: General-Auslésung L2

HVRT[1] . Ausl L3

I, Meldung: General-Auslésung L3
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9.17 HVRT[1] ... HVRT[2]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[11]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[11]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[11]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / HVRT[11]]
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9 Schutzparameter
9.18 LVRT[1] ... LVRT[2]

9.18 LVRT[1] ... LVRT[2]

Low Voltage Ride Through

9.18.1 LVRTI[1]: Projektierungsparameter

LVRT[1] . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

”

<> Projektierung.

% Betriebsart

9.18.2 LVRT[1]: Globale Parameter

LVRT[1] . ExBlo1l [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
LVRT[1]]
LVRT[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

LVRT[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
LVRT[11]]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.18.3 LVRT[1]: Satz-Parameter

LVRT[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

258 MCA4 MCA4-3.6-DE-REF



9 Schutzparameter
9.18 LVRT[1] ... LVRT[2]

LVRT[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

LVRT[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

LVRT[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

LVRT[1] . Mess-Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

Leiter-Erd Leiter-Erd, Leiter-Leiter P.2

L=~ Mess-Modus.

%  Mess-/Uberwachungsmodus: Legt fest, ob die Leiter-Leiter oder die Leiter-Erd Spannungen
tuiberwacht werden sollen.

LVRT[1] . Messprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

Grundwelle Grundwelle, Effektivwert P.2

L=~ Messprinzip.

%  Messprinzip: Grundwelle oder RMS oder dritte Harmonische (nur Generatorschutzreilais)
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9 Schutzparameter

9.18 LVRT[1] ... LVRT[2]
LVRT[1] . Alarm-Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]
1aus3 1 aus 3, 2 aus 3, alle 3, nur 2 P.2

<> Alarm-Modus.

%  Anregekriterium fiir die Spannungsschutzstufe

LVRT[1] . Messkriibw [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

> spwU Block.

%L  Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandlerliiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

LVRT[1] . AWE gesteuertes LVRT [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Aktiviert die Uberwachung der erlaubten Spannungseinbriiche wéhrend einer definierten Zeit

(t-LVRT)
LVRT[1] . Anz erl SpgEinbr bis [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Ausl Einstellungen]
1 l1...6 P.2

Nur verfliigbar wenn:

e LVRT[1] . AWE gesteuertes LVRT
= aktiv

%  Anzahl erlaubter Spannungseinbriiche bis das Entkopplungssignal (Auslésung) ausgegeben
wird.
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9 Schutzparameter
9.18 LVRT[1] ... LVRT[2]

LVRT[1] . t-LVRT [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / Allg
Einstellungen]

30.00s 0.00s ... 3000.00s P.2
Nur verftigbar wenn:

* LVRT[1] . AWE gesteuertes LVRT
= aktiv

% Dieser Timer definiert das Uberwachungszeitfenster fiir die Zéhlung/Erfassung der zuldssigen
Spannungseinbriiche ("Anz erl SpgEinbr bis Ausl"). Dieser Timer wird durch den ersten
erkannten Spannungseinbruch gestartet. Nach Ablauf dieses Timers wird die erfasste Anzahl
von Spannungseinbriichen zurlickgesetzt. Der Timer wird ebenfalls zuriickgesetzt, wenn die
erlaubte Anzahl von Spannungseinbrtichen vor Ablauf des Timer erreicht wird.

LVRT[1] . Ustart< [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]
0.90Un 0.00Un ... 2.00Un P.2

%  Ein Spannungseinbruch wird erkannt, wenn die Spannung unter diesen Startwert féllt.

LVRT[1] . Ustop> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]
0.93Un 0.10Un ... 2.00Un P.2

% Die Spannung gilt als wiederhergestellt (Spannungseinbruch beendet) , wenn die Spannung
diesen Schwellwert lbersteigt.

LVRT[1] . U(t1) [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]
LVRT[1] . U(t2)

0.00Un 0.00Un ... 2.00Un P.2

%  Spannungswert eines Punkts U(t(n)) auf der LVRT-Kurve

LVRT[1] . t1 [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]
0.00s 0.00s ... 20.00s P.2

% Zeitpunkt flir den zugehdérigen Spannungswert eines Punkts U(t(n)) auf der LVRT-Kurve

LVRT[1] . t2 [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]

LVRT[1] . t3

0.15s 0.00s ... 20.00s P.2

&L Zeitpunkt fiir den zugehérigen Spannungswert eines Punkts U(t(n)) auf der LVRT-Kurve
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9 Schutzparameter

9.18 LVRT[1] ... LVRT[2]
LVRT[1] . U(t3) [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]
LVRT[1] . U(t4)
0.70Un 0.00Un ... 2.00Un P.2

% Spannungswert eines Punkts U(t(n)) auf der LVRT-Kurve

LVRT[1] . t4 [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]
0.70s 0.00s ... 20.00s P.2

& Zeitpunkt fiir den zugehérigen Spannungswert eines Punkts U(t(n)) auf der LVRT-Kurve

LVRT[1] . U(t5) [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]

LVRT[1] . U(t10)

0.90Un 0.00Un ... 2.00Un P.2

%  Spannungswert eines Punkts U(t(n)) auf der LVRT-Kurve

LVRT[1] . t5 [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]
1.50s 0.00s ... 20.00s P.2

% Zeitpunkt flir den zugehérigen Spannungswert eines Punkts U(t(n)) auf der LVRT-Kurve

LVRT[1] . t6 [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / LVRT[1] / LVRT
Profil]

LVRT[1] . t10

3.00s 0.00s ... 20.00s P.2

% Zeitpunkt flir den zugehérigen Spannungswert eines Punkts U(t(n)) auf der LVRT-Kurve
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9.18 LVRT[1] ... LVRT[2]

9.18.4 LVRT[1]: Direktkommandos

LVRT[1] . Res SpgsEinbr Z [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
<> Modus.

@ Reset des Zahlers fiir die Gesamtanzahl der Spannungseinbriiche und des Zahlers fiir die
Gesamtanzahl der Spannungseinbriiche, die zu einer Auslésung gefiihrt haben.

9.18.5 LVRT[1]: Zustande der Eingange

LVRT[1] . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

LVRT[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

LVRT[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

9.18.6 LVRT[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

LVRT[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[11]]

I, Meldung: aktiv

LVRT[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

I, Meldung: Alarm Spannungsstufe

LVRT[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

I, Meldung: Auslésung
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LVRT[1] . AusiIBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusIBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

I, Meldung: Auslésebefehl

LVRT[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

Az, Meldung: Externe Blockade

LVRT[1] . Blo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

I Meldung: Ausldsebefehl blockiert

LVRT[1] . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

L. Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

LVRT[1] . Alarm L1 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

I, Meldung: Alarm L1

LVRT[1] . Alarm L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

I Meldung: Alarm L2

LVRT[1] . Alarm L3 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

X, Meldung: Alarm L3

LVRT[1] . Ausl L1 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

L. Meldung: General-Auslésung L1

LVRT[1] . Ausl L2 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

X, Meldung: General-Auslésung L2

LVRT[1] . Ausl L3 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

L. Meldung: General-Auslésung L3

LVRT[1] . t-LVRT lauft [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / LVRT[1]]

A, Meldung: t-LVRT lauft
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9.18 LVRT[1] ... LVRT[2]

9.18.7 LVRTI[1]: Zahler

LVRT[1] . Z Anz SpgsEinbr wahrd [Betrieb / Zahl und RevDat / LVRT[1]]
t-LVRT

Anzahl von Spannungseinbrtichen wahrend t-LVRT.

LVRT[1] . Z Anz SpgEinbr ges [Betrieb / Zahl und RevDat / LVRT[1]]

Zahler Gesamtanzahl an Spannungseinbriichen

LVRT[1] . Z Anz SpgsEinbr Ausl [Betrieb / Zahl und RevDat / LVRT[1]]

Zahler Gesamtanzahl an Spannungseinbriichen, die zu einer Auslésung geflhrt haben.
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9.19 UE[1] ... UE[2]

9.19 UE[1] ... UE[2]

Verlagerungsspannungs-Stufe

9.19.1 UE[1]: Projektierungsparameter

UE[1] . Modus [Projektierung]
W U>, U< S.3

”

<> Projektierung.

%  Verlagerungsspannungs-Stufe, Betriebsart

UE[1] . Nur Uberw. [Projektierung]
nein nein, ja S.3
<> ja/nein.

% Verlagerungsspannungs-Stufe, falls = ,ja“: Funktion wirkt als Uberwachungsfunktion, d.h. es
werden keine Generalanregung, keine General-Auslésung und kein Aus-Befehl erzeugt.

9.19.2 UE[1]: Globale Parameter
UE[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / U-Schutz / UE[1]]
UE[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

UE[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / U-Schutz / UE[1]]
.- ... Sys. Internal test state P.2
Nur verftigbar wenn: L=> 1..n, Rangierliste.

e UE[1]. Nur Uberw. = nein

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

266 MCA4 MCA4-3.6-DE-REF



9 Schutzparameter
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9.19.3 UE[1l]: Satz-Parameter

UE[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

UE[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

UE[1] . Blo AusliBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
Nur verfugbar wenn: =~ Modus.

e UE[1]. Nur Uberw. = nein

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

UE[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
Nur verfiigbar wenn: <> aktiv/inaktiv.

e UE[1]. Nur Uberw. = nein

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!
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9.19 UE[1] ... UE[2]
UE[1] . UX Quelle [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
gemessen gemessen, berechnet P.2

> UX Quelle.

% Auswahl ob UE gemessen oder berechnet werden soll (Neutralleiterspannung oder
Verlagerungsspannung)

UE[1] . Messprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]

Grundwelle Grundwelle, Effektivwert P.2

L=~ Messprinzip.

%  Messprinzip: Grundwelle oder RMS oder dritte Harmonische (nur Generatorschutzreilais)

UE[1] . UE> [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
1Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

% Beim Uberschreiten des Einstellwertes regt das Modul/Stufe an.

UE[1] . UE< [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
0.8Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

&  Unterspannungs-Schwellwert

UE[1] . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L Ausléseverzégerung

UE[1] . Messkriibw [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / UE[1]]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

L=~ spwU Block.

%L  Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandlertiiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

9.19.4 UE[1]: Zustande der Eingange

UE[1] . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

4 Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel
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9.19 UE[1] ... UE[2]
UE[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

UE[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

& Nur verfiigbar wenn:
» UE[1] . Nur Uberw. = nein

Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

9.19.5 UE[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

UE[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

A, Meldung: aktiv

UE[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

A, Meldung: Alarm Verlagerungsspannungs-Stufe

UE[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

I Meldung: Auslésung

UE[1] . AusIBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AuslBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

L. Nur verfligbar wenn:
* UE[1]. Nur Uberw. = nein

Meldung: Auslésebefehl

UE[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

A, Meldung: Externe Blockade
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9.19 UE[1] ... UE[2]

UE[1] . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

A, Nur verfligbar wenn:
« UE[1]. Nur Uberw. = nein

Meldung: Auslésebefehl blockiert

UE[1] . ExBlo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / UE[1]]

X, Nur verfligbar wenn:
« UE[1]. Nur Uberw. = nein

Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9.20 UO12[1] ... U012[6]

9.20 UO12[1] ... U012[6]

Symmetrische Komponenten: Uberwachung des Mit- oder Gegensystems

9.20.1 UO012[1]: Projektierungsparameter

U012[1] . Modus [Projektierung]
., Ul>, Ul<, U2> S.3

”

<> Projektierung.

% Asymmetrie-Schutz: Uberwachung des Spannungssystems

9.20.2 UO012[1]: Globale Parameter

UO012[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / U-Schutz / U012[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.1

U012[1] . ExBlo2 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / U-Schutz / U012[1]]
.- ... Sys . Internal test state P.2

”

L=~ 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.2

UO12[1] . ExBlo AusliBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / U-Schutz / U012[1]]
.- ... Sys . Internal test state P.2

”

L=~ 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 271



9 Schutzparameter
9.20 UO12[1] ... UO12[6]

9.20.3 UO012[1]: Satz-Parameter

U012[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

UO012[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

U012[1] . Blo AusliBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

UO012[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

U012[1]. Ul> [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
1.00Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

%  Mitsystem Uberspannung
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U012[1]. Ul< [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
1.00Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

&L  Mitsystem Unterspannung

Uo12[1]. U2> [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
1.00Un 0.01Un ... 2.00Un P.2

% Gegensystem Uberspannung

U012[1]. %(U2/Ul) [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Der %(U2/U1) Parameter ist der Anregewert (Schwellwert). Er legt den héchstzuldssigen
prozentualen Anteil des Gegensystems (U2) bezogen auf das Mitsystem (U1) fest (%U2/U1).
Die Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt.

U012[1]. %(U2/Ul) [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
20% 2% ... 40% P.2
% Der %(U2/U1) Parameter ist der Anregewert (Schwellwert). Er legt den héchstzuldssigen

prozentualen Anteil des Gegensystems (U2) bezogen auf das Mitsystem (U1) fest (%U2/U1).
Die Drehfeldrichtung wird automatisch berticksichtigt.

U012[1] .t [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L  Ausléseverzégerung

UO012[1] . Messkriibw [Schutzparameter / Satz 1...4 / U-Schutz / U012[1]]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

=~ spwU Block.

%L Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandleriiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

9.20.4 UO012[1]: Zustande der Eingange

U012[1]. ExBlol-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel
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U012[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

UO12[1] . ExBlo AusliBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

9.20.5 UO012[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

UO12[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

I, Meldung: aktiv

U012[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

X, Meldung: Alarm Spannungsasymmetrie

U012[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

X, Meldung: Auslésung

U012[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusiBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

X, Meldung: Auslésebefehl

U012[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

I, Meldung: Externe Blockade

U012[1] . Blo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

U012[1] . ExBlo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / U-Schutz / U012[1]]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9.21 f[1] ... f[6]

9.21 f[1] ... f[6]

Frequenzschutz - Modul

9.21.1 f[1]: Projektierungsparameter

f[1] . Modus [Projektierung]
f< .- ... delta phi S.3

<> Projektierung.

%  Frequenzschutz - Modul, Betriebsart

9.21.2 f[1]: Globale Parameter

f[1] . ExBlo1l [Schutzparameter / Globale Schutzpara / f-Schutz / f[1]]

f[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

f[1] . ExBlo AusliBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / f-Schutz / f[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.21.3 f[1l]: Satz-Parameter

f[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
aktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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f[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

f[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

f[1] . ExBlo AusliBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

f[1]. f> [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
51.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Schwellwert fiir die Uberfrequenz

f[1] . f< [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
49.00Hz 40.00Hz ... 69.00Hz P.2

%  Schwellwert fiir die Unterfrequenz

f[1] . Freq.-Riickfallwert [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
0.020Hz 0.010Hz ... 0.100Hz P.2

%  Rlckfallwert der Frequenzschutzfunktion. Diese Einstellung beeinflusst die Hysterese, die bei
der Frequenzschutz eingesetzt wird.
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9 Schutzparameter
9.21 f[1] ... f[6]

f[1] . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
1.00s 0.00s ... 3600.00s P.2

%L  Ausléseverzégerung

f[1] . df/dt [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
1.000Hz/s 0.100Hz/s ... 10.000Hz/s P2

& Messwert (errechnet): Frequenzdnderungsgeschwindigkeit

f[1] . t-df/dt [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
1.00s 0.00s ... 300.00s P2

L Verzégerungszeit df/dt

f[1] . DF [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
1.00Hz 0.0Hz ... 10.0Hz P.2

%  Frequenzdifferenz des maximal zuldssigen Mittelwertes der
Frequenzanderungsgeschwindigkeit. Die Funktion ist inaktiv wenn DF=0.

f[1]. DT [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
1.00s 0.1s ... 10.0s P.2

% Zeitintervall der maximal zuldssigen "mittleren" Frequenzdnderungsgeschwindigkeit.

f[1] . df/dt Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
absolut df/dt absolut df/dt, positiv df/dt, negativ df/dt P.2
L=~ Modus.

&  df/dt Modus

f[1] . delta phi [Schutzparameter / Satz 1...4 / f-Schutz / f[1]]
10° 1° ... 30° P.2

% Messwert (errechnet): Vektorsprung

9.21.4 f[1l]: Zustande der Eingange

f[1] . ExBlol1l-E [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel
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9 Schutzparameter
9.21 f[1] ... f[6]

f[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[11]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

f[1] . ExBlo AusliBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

9.21.5 f[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

f[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[11]

I, Meldung: aktiv

f[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

X, Meldung: Alarm Frequenzschutz (Sammelmeldung)

f[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

X, Meldung: Auslésung Frequenzschutz (Sammelmeldung)

f[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusiBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

X, Meldung: Auslésebefehl

f[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

I, Meldung: Externe Blockade

f[1] . Blo durch U< [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[11]]

X, Meldung: Modul wird durch Unterspannung blockiert.

f[1] . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[11]

I Meldung: Ausldsebefehl blockiert
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f[1] . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[11]]

A, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

f[1] . Alarm f [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

I Meldung: Alarm Frequenzschutz

f[1] . Alarm df/dt | DF/DT [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[11]

Az Alarm momentane oder mittlere Frequenzanderungsgeschwindigkeit.

f[1] . Alarm delta phi [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

D, Meldung: Alarm Vektorsprung

f[1] . Ausl f [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[11]]

I Meldung: Auslésung, Frequenz hat zuldssigen Grenzwert verletzt

f[1] . Ausl df/dt | DF/DT [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]
X, Meldung: Auslésung df/dt oder DF/DT

f[1] . Ausl delta phi [Betrieb / Zustandsanzeige / f-Schutz / f[1]]

I Meldung: Auslésung delta phi
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9 Schutzparameter
9.22 PQS[1] ... PQS[6]

9.22 PQS[1] ... PQSI[6]

Leistungsuberwachungs - Modul

9.22.1 PQSI[1]: Projektierungsparameter

PQS[1] . Modus [Projektierung]
P> W0 S< S.3
=~ Modus.

%  Leistungsiberwachungs - Modul, Betriebsart

9.22.2 PQS[1]: Globale Parameter

PQS[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / P-Schutz / PQS[1]]
PQS[1] . ExBlo2
.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

PQS[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / P-Schutz / PQS[1]]
.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.22.3 PQSI[1]: Satz-Parameter

PQS[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
aktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9.22 PQSI[1] ... PQS[6]

PQS[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

PQS[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

PQS[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

PQS[1] . Messkriibw Spg [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

L=~ SspwU Block.

%  Messkreisiiberwachung Spannung

PQS[1] . Messkribw Strom [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]

Sys . inaktiv Sys . inaktiv, StWU . aktiv P.2

L=~ spwU Block.

&  Messkreisiiberwachung Strom
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9.22 PQS[1] ... PQS[6]
PQS[1]. P> [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
1.0Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Anregewert der Wirkleistungssteigerung (Uberlast). Hiermit wird z.B. die zuldssige
Vorwartsleistung von Transformatoren oder Freileitungen tberwacht. Die Definition fiir Sn ist:
Sn = 1.7321 * SpW Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

PQS[1] . P< [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
0.80Sn 0.003Sn ... 10.0005n P.2

%  Anregewert des Wirkleistungsriickgangs (Unterlast). Diese kann z.B. durch leerlaufende
Motoren verursacht werden. Die Definition fur Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW Nennspannung * StW
Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

PQS[1]. Pr> [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
0.020Sn 0.0035Sn ... 10.000Sn P.2

L  Anregewert des Riickleistungsschutzes (Wirkleistung). Schutz vor Riickspeisung. Die Definition
far Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-

Spannung.
PQS[1] . Pr< [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
0.80Sn 0.0035Sn ... 10.0005n P.2

%  Wirkleistung in Rlckwaértsrichtung unterschritten Die Definition fiir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

PQS[1]. Q> [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
1.20Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%  Anregewert der Blindleistungssteigerung (Uberlast). Z. B. Uberwachung der
Blindleistungsgrenzen von Transformatoren und Leitungen. Bei Uberschreiten kénnte z.B. eine
Kondensatorbank abgeschaltet werden. Die Definition fiir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

PQS[1] . Q< [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
0.80Sn 0.003Sn ... 10.0005n P.2

%  Anregewert des Blindleistungsriickgangs (Unterlast). Z. B. Uberwachung der
Blindleistungsgrenzen von Transformatoren und Leitungen. Bei Uberschreiten kénnte z.B. eine
Kondensatorbank zugeschaltet werden. Die Definition fir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

PQS[1]. Qr> [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
0.020Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

%L  Anregewert des Riickleistungsschutzes (Blindleistung) Die Definition fiir Sn ist: Sn = 1.7321 *
SpW Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.
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9 Schutzparameter
9.22 PQSI[1] ... PQS[6]

PQS[1]. Qr< [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
0.80Sn 0.003Sn ... 10.000Sn P.2

% Blindleistung in Rickwaértsrichtung unterschritten Die Definition flir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

PQS[1] . S> [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
1.20Sn 0.025n ... 10.00Sn P.2

&  Anregewert der Scheinleistungssteigerung Die Definition flir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

PQS[1] . S< [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
0.80Sn 0.02Sn ... 10.005n P.2

%L  Anregewert des Scheinleistungsriickgangs Die Definition fiir Sn ist: Sn = 1.7321 * SpW
Nennspannung * StW Nennstrom. Spannung ist die Leiter-Leiter-Spannung.

PQS[1] . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]
1.00s 0.00s ... 1100.00s P.2

%  Ausléseverzégerung

PQS[1] . LeistMessprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / P-Schutz / PQS[1]]

Grundwelle Grundwelle, Effektivwert P.2

L=> LeistMessprinzip.

%L Legt fest ob die Wirkleistung, Blindleistung und Scheinleistung auf der Basis von RMS oder der
Grundwelle berechnet wird.

9.22.4 PQS[1]: Zustande der Eingange

PQS[1] . ExBlo1l-E [Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

PQS[1] . ExBlo2-E

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade

PQS[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls
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9.22 PQS[1] ... PQS[6]

9.22.5 PQS[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

PQS[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

A, Meldung: aktiv

PQS[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

X, Meldung: Alarm Leistungsschutz

PQS[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

X, Meldung: Auslésung Leistungsschutz

PQS[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusiBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

X, Meldung: Auslésebefehl

PQS[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

I, Meldung: Externe Blockade

PQS[1] . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

PQS[1] . ExBlo AusliBef [Betrieb / Zustandsanzeige / P-Schutz / PQS[1]]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9 Schutzparameter
9.23 LF[1] ... LF[2]

9.23 LF[1] ... LF[2]

Leistungsfaktor - Modul

9.23.1 LF[1]: Projektierungsparameter

LF[1] . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

> Modus.

”

%  Leistungsfaktor - Modul, Betriebsart

9.23.2 LF[1]: Globale Parameter

LF[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / LF-Schutz / LF[1]]

LF[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

LF[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / LF-Schutz / LF[11]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

9.23.3 LF[1]: Satz-Parameter

LF[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter

9.23 LF[1] ... LF[2]
LF[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

LF[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

LF[1] . ExBlo AusiIBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L= aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AusIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!

LF[1] . Messprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]

Grundwelle Grundwelle, Effektivwert P.2

L=~ Messprinzip.

%  Messprinzip: Grundwelle oder RMS oder dritte Harmonische (nur Generatorschutzreilais)

LF[1] . Trig Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
| eilt U nach | eilt U voraus, | eilt U nach P.2
> Modus.

&  Trigger Modus, soll das Modul auf das Vorauseilen des Stromzeigers (vor dem
Spannungszeiger) = Lead ansprechen? Oder soll das Modul auf das Nacheilen des
Stromzeigers (nach dem Spannungszeiger) =Lag ansprechen?
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9 Schutzparameter
9.23 LF[1] ... LF[2]

LF[1] . Trigger-LF [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
0.8 0.5 ... 0.99 P.2

% Bei diesem Wert triggert das LF-Modul

LF[1] . Res Modus [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
| eilt U voraus | eilt U voraus, | eilt U nach P.2
L=~ Modus.

%  Trigger Modus, soll das Modul auf das Vorauseilen des Stromzeigers (vor dem
Spannungszeiger) = Lead ansprechen? Oder soll das Modul auf das Nacheilen des
Stromzeigers (nach dem Spannungszeiger) =Lag ansprechen?

LF[1] . Reset-LF [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]

0.99 0.5 ... 0.99 P.2

% Bei diesem Wert féllt das LF-Modul zuriick. Durch diesen Wert wird quasi die Hysterese fiir den
Trigger gesetzt.

LF[1]. t [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]

0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%  Ausléseverzégerung

LF[1] . Vorlaufz. Kompens [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
5.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%  Vorlaufzeit fiir das Kompensationssignal. Erst nach Ablauf dieser Zeit wird das
Kompensationssignal gesetzt.

LF[1] . Nachlaufz. Kompens [Schutzparameter / Satz 1...4 / LF-Schutz / LF[1]]
5.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%  Nachlaufzeit fiir das Kompensationssignal. Erst nach Ablauf dieser Zeit wird das
Kompensationssignal deaktiviert.

9.23.4 LF[1]: Zustande der Eingange

LF[1] . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

LF[1] . ExBlo2-E

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade
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9.23 LF[1] ... LF[2]

LF[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldésebefehls

9.23.5 LF[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

LF[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

I Meldung: aktiv

LF[1] . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

L. Meldung: Alarm Leistungsfaktor

LF[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

D, Meldung: Auslésung Leistungsfaktor

LF[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AuslBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

L. Meldung: Ausldsebefehl

LF[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

I, Meldung: Externe Blockade

LF[1] . Blo AusiIBef [Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

I Meldung: Ausldsebefehl blockiert

LF[1] . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos

LF[1] . Kompensation [Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

L. Meldung: Kompensationssignal
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9 Schutzparameter
9.23 LF[1] ... LF[2]

LF[1] . nicht moglich [Betrieb / Zustandsanzeige / LF-Schutz / LF[1]]

L. Meldung: Alarm Leistungsfaktor nicht méglich
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9 Schutzparameter
9.24 Q->&U<

9.24 Q->&U<

Q->&U<
9.24.1 Q->&U<: Projektierungsparameter

Q->&U< . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

L~ Modus.

% Betriebsart

9.24.2 Q->&U<: Globale Parameter

Q->&U< . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / Q-
>&U<]
Q->&U< . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

Q->&U< . Ausl Rtg Leistung [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / Q-
>&U<]
positiv positiv, negativ P.2

> Ausl Rtg Leistung.

%  Uber diesen Parameter kann die Ausléserichtung (Vorzeichen) von Wirk- und Blindleistung
innerhalb des QU-Moduls invertiert werden.

9.24.3 Q->&U<: Satz-Parameter

Q->&U< . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

% Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9 Schutzparameter

9.24 Q->&U<
Q->&U< . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< / Allg
Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

Q->&U< . Messkriubw [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< / Allg
Einstellungen]

Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

L=~ spwU Block.

%L  Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandleriiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

Q->&U< . QU-Variante [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< /
Entkupplung]

Leistungswinkeliberwachung Leistungswinkeliberwachung, Reine P.2
Blindleistunsschwelle

s~ Auswahl der Q(U)-Variante:

Leistungswinkeliberwachung oder reine
Blindleistungsschwelle.

&  Auswahl der Q(U)-Variante: Leistungswinkeliiberwachung oder reine Blindleistungsschwelle

Q->&U< . I1 Freigabe [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< /
Entkupplung]

aktiv If: Q->&U< . QU-Variante P.2
= Leistungswinkelliberwachung

e aktiv
If: Q->&U< . QU-Variante = Reine Blindleistunsschwelle
¢ inaktiv, aktiv

=~ 11 Freigabe.

%  Freigabe des "Mindeststroms I1"-Kriteriums.
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9.24 Q->&U<
Q->&U< . 11 min QU [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< /
Entkupplung]
0.10In 0.01In ... 0.20In P.2

Nur verftigbar wenn:

e Q->&U< . 11 Freigabe = aktiv

L Durch Aktivierung eines "Mindeststroms I1" des Nennstroms der Erzeugungsanlage kann eine
Uberfunktion des Q(U)-Schutzes verhindert werden.

Q->&U< . ULL< QU [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< /
Entkupplung]

0.85Un 0.70Un ... 1.00Un P.2

%  Unterspannungsschwelle (stets die AuBenleiterspannung)

Q->&U< . Phi-Leistungswinkel [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< /
Entkupplung]

3° 0° ... 10° P.2
Nur verfiigbar wenn:

* Q->&U< . QU-Variante
= Leistungswinkelliberwachung

%  Grenzwert des Leistungswinkels (Mitsystem)

Q->&U< . Q min QU [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< /
Entkupplung]

0.05Sn 0.01Sn ... 0.20Sn P.2
Nur verftigbar wenn:

e Q->&U< . QU-Variante = Reine
Blindleistunsschwelle

%  Ansprechschwelle fiir die Blindleistung (Mitsystem)

Q->&U< . t-EZE [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< /
Entkupplung]

0.5s 0.00s ... 2.00s P.2

% Bei Ansprechen des ersten Zeitgliedes t1 wird ein Auslésebefehl an die Erzeugungseinheit (z.B.
Generator) erteilt.
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9.24 Q->&U<
Q->&U< . t-NAP [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Q->&U< /
Entkupplung]
0.5s 0.00s ... 4.00s P.2

% Bei Ansprechen des zweiten Zeitgliedes t2 wird ein Auslésebefehl an den Netzanschlusspunkt
(NAP) erteilt.

9.24.4 Q->&U<: Zustande der Eingange

Q->&U< . ExBlol-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

Q->&U< . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

9.24.5 Q->&U<: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Q->&U< . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

I Meldung: aktiv

Q->&U< . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

I, Meldung: Alarm Blindleistungsunterspannungsschutz

Q->&U< . Entkupplung EZE [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

I Meldung: Entkupplung der Erzeugungseinheit

Q->&U< . Entkupplung NAP [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

I Meldung: Entkupplung am Netzanschlusspunkts

Q->&U< . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

A, Meldung: Externe Blockade
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9.24 Q->&U<

Q->&U< . Autom Spw Blo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

U, Meldung: Blockade durch Spannungswandlerfehler (Automatenfall)

Q->&U< . Leistungswinkel [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

I Meldung: Zuladssiger Leistungswinkel (iberschritten

Q->&U< . Blindilstungsschw [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

I Meldung: Zulédssige Blindleistungschwelle lberschritten

Q->&U< . ULL zu niedrig [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Q->&U<]

I, Meldung: AuBenleiterspannung zu niedrig
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9 Schutzparameter
9.25 WZS[1] ... WZS[2]

9.25 W2ZS[1] ... WZS[2]

Wiederzuschaltung

9.25.1 WZS[1]: Projektierungsparameter

WZS[1] . Modus [Projektierung]

"

.-, verwenden S.3

=~ Modus.

% Betriebsart

9.25.2 WZS[1]: Globale Parameter

WZS[1] . ExBlol1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
WZS[1] / Allg Einstellungen]
WZS[1] . ExBlo2

.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

WZS[1] . U Ext Freigabe NAP [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
WZS[1] / Allg Einstellungen]

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

% Rangierung der Freigabe durch den Netzanschlusspunkt fiir die Wiederzuschaltung. Die
AulSenleiterspannung liegt wieder oberhalb von 95% UN.

WZS[1] . NAP Autom Spw [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
WZS[1] / Allg Einstellungen]

,-“ ... DISlot X6 .DI 8 P2

s> 1..n, Dig Inputs.

% Blockade bei erkanntem externem Automatenfall, falls die Freigabe von extern kommen soll.
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9.25 WZS[1] ... WZS[2]

WZS[1] . wieder zugeschaltet [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
WZS[1] / Allg Einstellungen]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

% Durch diese Rangierung wird der Status "wiederzugeschaltet" (netzparallel) indiziert.

WZS[1] . Entkupplungl [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz /
WZS[1] / Entkupplung]

WZS[1] . Entkupplung6

.~ ... Logik . LG8O.Invertierter Ausg P.2

”

5> Entkupplungsfunktionen.

%  Entkupplungsfunktion, die die Wiederzuschaltung triggert.

9.25.3 W2ZS[1]: Satz-Parameter

WZS[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

WZS[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!
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9.25 WZS[1] ... WZS[2]

WZS[1] . Messkriibw [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] / Allg
Einstellungen]

Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

L=~ spwU Block.

%  Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandleriiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

WZS[1] . U Ext Freigabe NAP Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

> Modus.

%  Aktivieren der Freigabe durch den Netzanschlusspunkt, wenn die AuBenleiterspannung wieder
oberhalb von 95% UN liegt.

WZS[1] . [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] /
WiederZuschFreigabebed Freigabe Paral
Beides U Interne Freigabe, U Ext Freigabe NAP, Beides P.2

L=~ WiederZuschFreigabebed.

% Durch diesen Parameter wird sichergestellt, dass die Spannung im Netz wiederhergestellt

wurde.
WZS[1] . NAP Autom Spw Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] /
Freigabe Paral
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
Nur verfiigbar wenn: =~ Modus.

WZS[1] . WiederZuschFreigabebed
= U Ext Freigabe NAP

WZS[1] . WiederZuschFreigabebed
= Beides

% Blockade bei erkanntem externem Automatenfall, falls die Freigabe von extern kommen soll.
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9.25 WZS[1] ... WZS[2]
WZS[1] . Messprinzip [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] /
Freigabe Paral
Grundwelle Grundwelle, Effektivwert, Umit P.2

L=~ Messprinzip.

%  Messprinzip: Grundwelle oder RMS oder "Gleitende Mittelwertiiberwachung"

WZS[1] . ULL< Freigabe [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] /
Freigabe Para]

1.10Un 1.00Un ... 1.50Un P.2

Nur verfliigbar wenn:

WZS[1] . WiederZuschFreigabebed
= U Interne Freigabe

WZS[1] . WiederZuschFreigabebed
= Beides

%  Obere Spannungsgrenze (AuBBenleiterspannung) fiir die Wiederzuschaltung

WZS[1] . ULL> Freigabe [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] /
Freigabe Para]

0.95Un 0.70Un ... 1.00Un P.2

Nur verfligbar wenn:

WZS[1] . WiederZuschFreigabebed
= U Interne Freigabe

WZS[1] . WiederZuschFreigabebed
= Beides

%  Untere Spannungsgrenze (AuBenleiterspannung) fiir die Wiederzuschaltung

WzS[1] . f> [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] /
Freigabe Para]

50.05Hz 40.00Hz ... 69.90Hz P.2

% Obere Frequenzgrenze fiir die Wiederzuschaltung

WZzZS[1] . f< [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] /
Freigabe Para]

47.5Hz 40.00Hz ... 69.90Hz P.2

%  Untere Frequenzgrenze fiir die Wiederzuschaltung
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9.25 WZS[1] ... WZS[2]

WZS[1] . t-Freigabe Blo [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / WZS[1] /
Freigabe Paral

600s 0.00s ... 3600.00s P.2

%L  Zeitstufe (Verzégerung) fiir die Wiederzuschaltung der Erzeugungseinheiten. Die
Netzberuhigunszeit liegt erfahrungsgemaf im Bereich von 10 bis 15 Minuten.

9.25.4 WZS[1]: Zustande der Eingange

WZS[1] . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

WZS[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

WZS[1] . U Ext Freigabe NAP-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]

&, Zustand des Moduleingangs: Freigabesignal vom NAP (Externe Freigabe).

WZS[1] . NAP Autom Spw-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]

&L Zustand des Moduleingangs: Blockade bei erkanntem externem Automatenfall, falls die
Freigabe von extern kommen soll.

WZS[1] . wieder zugeschaltet -E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]

L. Durch diese Rangierung wird der Status "wiederzugeschaltet" (netzparallel) indiziert.

WZS[1] . Entkupplungl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]

WZS[1] . Entkupplung6-E

L Entkupplungsfunktion, die die Wiederzuschaltung triggert.

9.25.5 WZS[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

WZS[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]

A, Meldung: aktiv
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9.25 WZS[1] ... WZS[2]

WZS[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]

A, Meldung: Externe Blockade

WZS[1] . Blo d. [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]
Messkreisiiberwachung

I Meldung: Blockade des Moduls durch die Messkreisiiberwachung

WZS[1] . Freigabe Wiederzusch [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / WZS[1]]
EZE

I, Meldung: Freigabe Erzeugungseinheit.
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9.26 AFE
9.26 AFE
Automatische Frequenzentlastung basierend auf der Wirkleistungsflussrichtung
9.26.1 AFE: Projektierungsparameter
AFE . Modus [Projektierung]
.-, verwenden S.3
L=~ Modus.
% Betriebsart
9.26.2 AFE: Globale Parameter
AFE . ExBlo1l [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / AFE]
AFE . ExBlo2
.- ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

AFE . Ex P-Rtg [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / AFE]

u“

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

% Ignoriere (blockiere) die Auswertung der Richtung des Wirkleistungsflusses. Ist diese
Funktionalitdt parametriert und aktiv, verandert sich die Funktionalitat des Moduls hin zu
konventionellem, rein frequenzabhangigen Lastabwurf.

AFE . P-Block Rtg [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / AFE]
negativ positiv, negativ P.2
> P-Block Rtg.

% Uber diesen Parameter kann die Blockaderichtung (Vorzeichen) des AFE-Moduls in Bezug auf
die Wirkleistung invertiert werden.
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9.26 AFE
AFE . AdaptSatz 1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / AFE]
.- ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2
L=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 1

AFE . AdaptSatz 2 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / AFE]

.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg P.2
=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 2

AFE . AdaptSatz 3 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / AFE]

.- ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2
s> AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 3

AFE . AdaptSatz 4 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / AFE]

.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg P.2
L=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 4

AFE . AdaptSatz 5 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / AFE]

.- ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2
L=~ AdaptSatz.

% Rangierung Adaptiver Parametersatz 5

9.26.3 AFE: Satz-Parameter

AFE . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

&  Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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9.26 AFE
AFE . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Allg
Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

AFE . Messkrubw [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Allg
Einstellungen]

Sys . inaktiv Sys . inaktiv, SPU . aktiv P.2

L=~ spwU Block.

%L  Aktiviert die Verwendung der Messkreisiiberwachung. Das Modul wird blockiert wenn die
Messkreistiberwachung (z.B. Spannungswandleriiberwachung) fehlerhafte Messignale erkennt
(z.B. auf Grund eines Fuse Failures / Automatenfalls).

AFE . AFE Methode [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Lastabwurf]

keine P-Rtg / Ex Pdir keine P-Rtg / Ex Pdir, Leistungswinkel-Uberwachung, P.2
Reine Wirkleistungsschwelle

<> AFE-Variante.

%  Wie soll die Wirkleistung beriicksichtigt werden.

AFE . I1 Freigabe [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Lastabwurf]
inaktiv Wenn: AFE . AFE Methode = keine P-Rtg / Ex Pdir P.2
* inaktiv

Wenn: AFE . AFE Methode = Leistungswinkel-
Uberwachung

e aktiv

Wenn: AFE . AFE Methode = Reine
Wirkleistungsschwelle

* inaktiv, aktiv

<> 11 Freigabe.

&  "Mindeststrom" / Freigabestrom um Fehlauslésungen zu verhindern. Das Modul wird oberhalb
dieses Mindeststroms freigegeben.

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 303



9 Schutzparameter

9.26 AFE
AFE . 11 min [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Lastabwurf]
0.05In 0.02In ... 0.20In P.2

Nur verftigbar wenn:

e AFE . 11 Freigabe = aktiv

% Mindeststrom

AFE . ULL min [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Lastabwurf]
0.70Un 0.50Un ... 1.00Un P.2

%L  Mindestspannung

AFE . Leistungswinkel [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Lastabwurf]
5° 0° ... 10° P.2
Nur verftigbar wenn:
* AFE . AFE Methode
= Leistungswinkel-

Uberwachung

® Adapt. Param.

%L  Grenzwert des Leistungswinkels (Mitsystem)

AFE . P min [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Lastabwurf]
0.05Sn 0.01Sn ... 0.10Sn P.2
Nur verftigbar wenn:

* AFE . AFE Methode = Reine
Wirkleistungsschwelle

® Adapt. Param.

%  Mindestwert (Schwellwert) der Wirkleistung

AFE . f< [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Lastabwurf]
49.00Hz 45.00Hz ... 65.00Hz P.2

@ Adapt. Param.

%  Unterfrequenz-Schwellwert
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AFE . t-AFE
0.1s

@ Adapt. Param.

%  Ausléseverzégerung

9 Schutzparameter
9.26 AFE

[Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / AFE / Lastabwurf]

0.00s ... 300.00s

9.26.4 AFE: Zustande der Eingange

AFE . AdaptSatzl-E

4. Zustand des Moduleingangs:

AFE . AdaptSatz2-E

L. Zustand des Moduleingangs:

AFE . AdaptSatz3-E

&, Zustand des Moduleingangs:

AFE . AdaptSatz4-E

L. Zustand des Moduleingangs:

AFE . AdaptSatz5-E

4, Zustand des Moduleingangs:

AFE . ExBlol1-E

L. Zustand des Moduleingangs:

AFE . ExBlo2-E

4, Zustand des Moduleingangs:

AFE . Ex P-Rtg-E

L Ignoriere (blockiere) die Auswertung der Richtung des Wirkleistungsflusses. Ist diese
Funktionalitdt parametriert und aktiv, verandert sich die Funktionalitat des Moduls hin zu

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

Adaptiver Parametersatzl

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

Adaptiver Parametersatz2

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

Adaptiver Parametersatz3

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

Adaptiver Parametersatz4

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

Adaptiver Parametersatz5

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

Externe Blockadel

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

Externe BlockadeZ2

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

konventionellem, rein frequenzabhéngigen Lastabwurf.
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9 Schutzparameter
9.26 AFE

9.26.5 AFE: Meldungen (Zustande der Ausgange)

AFE . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

A, Meldung: aktiv

AFE . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I, Meldung: Alarm P->&f<

AFE . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

A, Meldung: Meldung: Auslésung

AFE . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I, Meldung: Externe Blockade

AFE . Autom Spw Blo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

2, Meldung: Blockade durch Spannungswandlerfehler (Automatenfall)

AFE . 11 Freigabe [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I Meldung: "Mindeststrom" / Freigabestrom um Fehlauslésungen zu verhindern. Das Modul wird
oberhalb dieses Mindeststroms freigegeben.

AFE . ULL min [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I, Meldung: Mindestspannung

AFE . Leistungswinkel [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

L. Meldung: Grenzwert des Leistungswinkels (Mitsystem)

AFE . P min [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I, Meldung: Mindestwert (Schwellwert) der Wirkleistung

AFE . P Blo Lastabwurf [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I Meldung: Lastabwurf wird durch Auswertung der Wirkleistung blockiert.
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AFE . f< [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I, Meldung: Unterfrequenz-Schwellwert

AFE . StandardSatz [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I, Meldung: Standard-Parametersatz

AFE . AdaptSatz 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I, Meldung: Adaptiver Parametersatz 1

AFE . AdaptSatz 2 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

I, Meldung: Adaptiver Parametersatz 2

AFE . AdaptSatz 3 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

L. Meldung: Adaptiver Parametersatz 3

AFE . AdaptSatz 4 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

X, Meldung: Adaptiver Parametersatz 4

AFE . AdaptSatz 5 [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / AFE]

Az, Meldung: Adaptiver Parametersatz 5
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9.27 AWE

Automatische Wiedereinschaltung

9.27.1 AWE: Projektierungsparameter

AWE . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

<> Projektierung.

% Betriebsart

9.27.2 AWE: Globale Parameter

AWE . LS [Schutzparameter / Globale Schutzpara / AWE / Allg
Einstellungen]

SG[1]. .-, SG[1] ., SG[2] ., SG[3] ., SG[4] ., SG[5] ., SG[6]. P.2
> LS List.

%  Leistungsschalter Modul

AWE . ExBlo1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / AWE / Allg
Einstellungen]
AWE . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P.2

L=~ 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

AWE . Ex Schuss Ink [Schutzparameter / Globale Schutzpara / AWE / Allg
Einstellungen]

.~ ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2

L=~ 1..n, DI-LogikListe.

% Der AWE Zahler wird durch dieses externe Signal inkrementiert. Diese Funktionalitdt kann fir
die Zonenkoordination von vorgelagerten (upstream) Schutzgeraten, die ebenfalls Gber eine
AWE-Funktionalitat verfliigen, verwendet werden.
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9.27 AWE
AWE . Ex Verrieg [Schutzparameter / Globale Schutzpara / AWE / Allg
Einstellungen]
.- ... Logik . LG8O.Invertierter Ausg P.2

s> 1..n, DI-LogikListe.

% Die AWE wird durch diese externe Signal verriegelt (in den "Verriegelt Zustand gesetzt").

AWE . DI Reset Ex Verrieg [Schutzparameter / Globale Schutzpara / AWE / Allg
Einstellungen]

.- ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2

s> 1..n, DI-LogikListe.

%L Der "Verriegelungszustand" der AWE kann (ber einen Digitalen Eingang zurlickgesetzt werden.

AWE . Scada Reset Ex Verrieg [Schutzparameter / Globale Schutzpara / AWE / Allg
Einstellungen]

.- ... Profibus . Leittechnik-Bef 16 P2

L.~ Kommunikationskommandos.

&  Der "Verriegelungszustand" der AWE kann (iber Scada zuriickgesetzt werden.

9.27.3 AWE: Satz-Parameter

AWE . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

AWE . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!
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9.27 AWE
AWE . Ablaufkoordinierung [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

%  Ablaufkoordinierung: Die Zonenkoordinierung dient dazu, die (ibergeordnete
Wiedereinschaltung mit der untergeordneten zu synchronisieren (abzustimmen) in Bezug auf
Ausléseverzégerungen um Fehlauslésungen zu vermeiden.

AWE . Ex Schuss Ink Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L= aktiv/inaktiv.

% Der AWE Zéhler wird durch dieses externe Signal inkrementiert. Diese Funktionalitdt kann fiir
die Zonenkoordination von vorgelagerten (upstream) Schutzgeraten, die ebenfalls Gber eine
AWE-Funktionalitat verfligen, verwendet werden. Achtung dieser Parameter gibt die
Funktionalitdt nur grundsétzlich frei. Die eigentliche Rangierung muss in den Globalen
Parametern vorgenommen werden.

AWE . Ex Verrieg Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
s> aktiv/inaktiv.

& Die AWE wird durch diese externe Signal verriegelt. Achtung dieser Parameter gibt die
Funktionalitdt nur grundsétzlich frei. Die eigentliche Rangierung muss in den Globalen
Parametern vorgenommen werden.

AWE . Reset Mode [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]

auto auto ... HMIl und DI P.2

> Res Verrieg liber:.

% Reset Mode

AWE . Anzahl [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
1 1...6 P.2

% Anzahl der erlaubten Wiedereinschaltversuche

AWE . Startmodus [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]

Alarm Alarm, AuslBef P.2

s> Startmodus.

& Startmodus
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AWE . t-Wirk [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
1s 0.01s ... 9999.00s P.2

Nur verftigbar wenn:

e AWE . Startmodus = Alarm

%  Die Wirkzeit wird mit der Anregung einer AWE-berechtigten Schutzfunktion gestartet. Nur
wenn das Auslésekommando der AWE-berechtigten Schutzfunktion innerhalb der Wirkzeit
kommt, wird die AWE angeworfen. Fehlerort und der Fehlerwiderstand haben bei abhangigen
Auslésekennlinien direkten Einfluss auf die Auslésezeit. Durch die Wirkzeit kann Einfluss darauf
genommen werden, ob bei weit entfernten oder hochohmigen Fehlern, eine
Wiedereinschaltung gestartet werden soll oder nicht.

AWE . t-Blo nach LS man EIN [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
10.0s 0.01s ... 9999.00s P.2

% Dieser Timer wird gestartet, wenn der Leistungsschalter manuell eingeschaltet wurde.
Wéhrend dieser Timer lauft ist kein AWE Start méglich.

AWE . t-Reset Verrieg [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
10.0s 0.01s ... 9999.00s P.2

& Nachdem vom Geréat das Riicksetzsignal (z.B. lber einen digitalen Eingang oder Scada)
erkannt wurde, wird das Zurlicksetzen der AWE um diese Zeit verzégert.

AWE . t-Run2Ready [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]
10.0s 0.01s ... 9999.00s P.2

% Untersuchungszeit: Wenn der Leistungsschalter nach einem Wiedereinschaltversuch fir die
Dauer dieser Zeit eingeschaltet bleibt, dann war die AWE erfolgreich und das AWE Modul kehrt
in den Bereitschaftszustand zurtick.

AWE . t-Blo Reset [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]

10.0s 0.01s ... 9999.00s P.2

% Nachdem kein Blockadesignal mehr anliegt, wird das Entblockieren der AWE um diese Zeit
verzégert.

AWE . t-AWE Uberwachung [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Allg Einstellungen]

100.0s 1.00s ... 9999.00s P.2

% AWE Gesamtiiberwachungs/-untersuchungszeit (> gréBer als die Summe aller von der AWE
verwendeten Timer)
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AWE . AWE Initialisierung: [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Schussmanager / Pra
AnwurfFk1 Schuss Strg]

AWE . AWE Initialisierung:
AnwurfFk4

= »~ ... . ExS[4] P.2

> Startfkt.

% Initialisierung der Automatischen Wiedereinschaltung : Startfunktion

AWE . t-DP1 [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Schussmanager /
Schuss Strgl]

AWE . t-DP6
[Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Schussmanager /
Schuss Strg6]

1s 0.01s ... 9999.00s P.2

Nur verftigbar wenn:

AWE . Anzahl =1
AWE . Anzahl = 2
AWE . Anzahl = 3
AWE . Anzahl =4
AWE . Anzahl =5
AWE . Anzahl = 6

%  Pausenzeit zwischen Schutzauslésung und Wiedereinschaltversuch bei Phasenfehlern

AWE . t-DE1 [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Schussmanager /
Schuss Strgl]

AWE . t-DE6
[Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Schussmanager /
Schuss Strg6]

1s 0.01s ... 9999.00s P.2

Nur verftigbar wenn:

AWE . Anzahl =1
AWE . Anzahl = 2
AWE . Anzahl = 3
AWE . Anzahl = 4
AWE . Anzahl =5
AWE . Anzahl = 6

£  Pausenzeit zwischen Schutzauslésung und Wiedereinschaltversuch bei Erdfehlern
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AWE . Schuss 1: AnwurfFk1l [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Schussmanager /
Schuss Strgl]

AWE . Schuss 6: AnwurfFk4
[Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Schussmanager /
Schuss Strg6]

. ... .ExS[4] P.2
Nur verfugbar wenn: <> Startfkt.

AWE . Anzahl =1
AWE . Anzahl = 2
AWE . Anzahl = 3
AWE . Anzahl = 4
AWE . Anzahl =5
AWE . Anzahl = 6

% AWE Wiedereinschaltversuch : Startfunktion

AWE . Service Alarm 1 [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Wart Monitor]
1000 1...65535 P.2

% Nach folgender Anzahl von AWEs soll ein Wartungsalarm ausgegeben werden
(Revisionsarbeiten am Leistungsschalter)

AWE . Service Alarm 2 [Schutzparameter / Satz 1...4 /| AWE / Wart Monitor]

65535 1 ... 65535 P.2

%L  Zu viele Automatische Wiedereinschaltversuche. Nach der parametrierten Anzahl erfolgt ein
Alarm.

AWE . Max AWE/h [Schutzparameter / Satz 1...4 / AWE / Wart Monitor]

10 1...20 P.2

& Maximale Anzahl erlaubter AWE Zyklen pro Stunde.

9.27.4 AWE: Direktkommandos

AWE . Res Gesz erf fehlg Z [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
<> Modus.

@ Zurlicksetzen aller statistischen AWE Zahler: Gesamtanzahl der AWEs, erfolgreiche und
erfolglose AWEs
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AWE . Res Service Z [Betrieb / Reset]

inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

® Ricksetzen der Service Zéhler

AWE . Reset Verrieg uber HMI [Betrieb / Reset]

inaktiv inaktiv, aktiv P.1
> Modus.

® Zuriicksetzen der AWE Verriegelung lber die Bedieneinheit.

AWE . Res Max Schiisse/ h Z [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P1
<> Modus.

@ _Zurlicksetzen des Zahlers fir die héchstzuldssige Anzahl von Wiedereinschaltversuchen pro
Stunde.

9.27.5 AWE: Zustande der Eingange

AWE . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

AWE . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

AWE . Ex Schuss Ink-E [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

&L Zustand des Moduleingangs: Der AWE Zéahler wird durch dieses externe Signal inkrementiert.
Diese Funktionalitat kann fiir die Zonenkoordination von vorgelagerten (upstream)
Schutzgeraten, die ebenfalls liber eine AWE-Funktionalitat verfliigen, verwendet werden.
Achtung dieser Parameter gibt die Funktionalitat nur grundsatzlich frei. Die eigentliche
Rangierung muss in den Globalen Parametern vorgenommen werden.

AWE . Ex Verrieg-E [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Verriegelung der AWE.
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AWE . DI Reset Ex Verrieg -E [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

L. Zustand des Moduleingangs: Zuriicksetzen des Verriegelungszustands der AWE (wenn
Rlcksetzen lber Digitale Eingange erméglicht wurde).

AWE . Scada Reset Ex Verrieg-E [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

&L Zustand des Moduleingangs: Rlicksetzen des "Verriegelungszustandes" der AWE (iber Scada.

9.27.6 AWE: Meldungen (Zustande der Ausgange)

AWE . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

I Meldung: aktiv

AWE . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

2, Meldung: Externe Blockade

AWE . Bereitschaft [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

I, Meldung: Allgemeine Bereitschaft

AWE . t-Blo nach LS man EIN [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

I, Meldung: Blockade nach manueller Einschaltung des Leistungsschalters. Dieser Timer wird
gestartet, wenn der Leistungsschalter manuell eingeschaltet wurde. Wahrend dieser Timer
lauft ist kein AWE Start méglich.

AWE . wiedereinschaltbereit [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

X, Meldung: Wiedereinschaltbereit

AWE . lauft [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

L. Meldung: Automatische Wiedereinschaltung lduft

AWE . t-Pause [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

X, Meldung: Pausenzeit zwischen Schutzauslésung und Wiedereinschaltversuch

AWE . LS EIN Bef [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

I, Meldung: Einschaltbefehl an den Leistungsschalter
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AWE . t-Run2Ready

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

A, Meldung: Untersuchungszeit: Wenn der Leistungsschalter nach einem Wiedereinschaltversuch
far die Dauer dieser Zeit eingeschaltet bleibt, dann war die AWE erfolgreich und das AWE
Modul kehrt in den Bereitschaftszustand zurdck.

AWE . Verr

I, Meldung: AWE verriegelt

AWE . t-Reset Verrieg

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

I, Meldung: Verzégerungs-Timer fiir das Zurticksetzen der AWE Verriegelung. Nachdem vom
Gerdat das Rlcksetzsignal (z.B. Uber einen digitalen Eingang oder Scada) erkannt wurde, wird
das Zurlicksetzen der AWE um diese Zeit verzégert.

AWE . Blo

I, Meldung: AWE blockiert

AWE . t-Blo Reset

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

L. Meldung: Verzégerungs-Timer fiir das Zurlicksetzen der AWE Blockade. Nachdem kein
Blockadesignal mehr anliegt, wird das Entblockieren der AWE um diese Zeit verzdgert.

AWE . erfolgr

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

L. Meldung: Automatische Wiedereinschaltung war erfolgreich

AWE . fehlgeschli

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

z, Meldung: Automatische Wiedereinschaltung fehlgeschlagen

AWE . t-AWE Uberwachung

A, Meldung: AWE Uberwachung

AWE . Vorab Schuss

I, Steuerung des Vorab-Schusses

AWE . Schuss 1

AWE . Schuss 6

L. Schusssteuerung
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[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

[Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]
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AWE . Service Alarm 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

A, Meldung: Service Alarm 1, zu viele Schaltspiele.

AWE . Service Alarm 2 [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

I Meldung: AWE - Service Alarm 2, zu viele Schaltspiele

AWE . Max Schiisse / h uberschr [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

I, Meldung: Die héchstzuldssige Anzahl an Wiedereinschaltversuchen pro Stunde wurde
uberschritten.

AWE . Res Statistik Z [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

L. Meldung: Zurlicksetzen aller statistischen AWE Zahler: Gesamtanzahl der AWEs, erfolgreiche
und erfolglose AWEs

AWE . Res Service Z [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

L. Meldung: Riicksetzen der Servicezéhler fiir Alarm und Blockade

AWE . Reset Verrieg [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

I, Meldung: Die AWE-Verriegelung wurde liber die Bedieneinheit zurilickgesetzt.

AWE . Res Max Schiisse / h [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

L. Meldung: Der Zéahler fiir die héchstzuldssige Anzahl von Wiedereinschaltversuchen pro Stunde,
wurde zurtickgesetzt.

9.27.7 AWE: Zahler

AWE . AWE Versuch Nr. [Betrieb / Zahl und RevDat / AWE]

Zahler - Automatische Wiedereinschaltversuche

AWE . Gesamt Z [Betrieb / Zahl und RevDat / AWE]

Gesamtanzahl aller durchgefiihrten Automatischen Wiedereinschaltversuche

AWE . Z erfolgr [Betrieb / Zahl und RevDat / AWE]

Gesamtanzahl erfolgreicher Automatischer Wiedereinschaltungen

AWE . Z fehlgeschl [Betrieb / Zahl und RevDat / AWE]

Gesamtanzahl erfolgloser Automatischer Wiedereinschaltversuche
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AWE . Z Service Alarml [Betrieb / Zahl und RevDat / AWE]

Noch verbleibende Anzahl AWEs bis zum Service Alarm 1

AWE . Z Service Alarm2 [Betrieb / Zahl und RevDat / AWE]
Noch verbleibende Anzahl AWEs bis zum Service Alarm 2

AWE . Max Schiisse / h Z [Betrieb / Zahl und RevDat / AWE]

Zahler fir die hochstzulédssige Anzahl von Wiedereinschaltversuchen pro Stunde.
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9.27.8 AWE Abbruch
Automatische Wiedereinschaltung
9.27.8.1 AWE: Globale Parameter
AWE . Abbr: 1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / AWE / Blo Fk]
AWE . Abbr: 6
.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Abbruch des AWE-Zyklus, wenn der Status des rangierten Signals wahr ist. Bei aktivem Status
der Funktion wird die AWE abgebrochen.

9.27.8.2 AWE: Zustande der Eingange

AWE . Abbr: 1 [Betrieb / Zustandsanzeige / AWE]

AWE . Abbr: 6

L. Abbruch des AWE-Zyklus, wenn der Status des rangierten Signals wahr ist. Bei aktivem Status
der Funktion wird die AWE abgebrochen.
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9.28 Sync

Synchrocheck

9.28.1 Sync: Projektierungsparameter

Sync . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

=~ Modus.

%  Synchrocheck, Betriebsart

9.28.2 Sync: Globale Parameter

Sync . ExBlo1l [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / Sync]

Sync . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state C.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

Sync . Durchsteuern [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / Sync]

.~ ... Logik . LG8O.Invertierter Ausg C.2

s> 1..n, DI-LogikListe.

% Das Synchrocheckmodul wird Giberbriickt (durchgesteuert), wenn der Status des rangierten
Signals wahr wird.

Sync . LS Pos Erkenng [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / Sync]

SG[1] . Pos .-, SG[1] . Pos, SG[2] . Pos, SG[3] . Pos, SG[4] . Pos, C.2
SGI[5] . Pos, SG[6] . Pos

<> LS Manager.

% Dieser Parameter legt fest, wodurch die Schalterstellung des Leistungsschalters erkannt
werden soll.
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Sync . LSEininit [Schutzparameter / Globale Schutzpara / NA-Schutz / Sync]
.- ... Logik . LG8O.Invertierter Ausg C.2

s> 1..n, SyncAnfdrgListe.

% Initilerung des Einschaltens mit Synchrocheck aus beliebiger Quelle (z.B. Scada oder HMI).
Wenn der Status des rangierten Signals wahr wird, wird die synchrone Einschaltung getriggert.

9.28.3 Sync: Satz-Parameter

Sync . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

Sync . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

%  Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

Sync . Durchsteuern Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync / Allg
Einstellungen]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

%  Erlauben, dass das Synchrocheckmodul Gberbriickt (durchgesteuert) wird, wenn der Status
des gleichnamigen, in den Globalen Parametern rangierten Signals wahr wird.
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Sync . SyncModus [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync / Modus/
Zeiten]
NetzZuNetz NetzZuNetz, GeneratorZuNetz P.2
=~ SyncModus.

%  Synchrocheck-Modus: GeneratorZumNetz = Synchronisierung eines Generators zum Netz (LS
Ein Init (Trigger) wird bendtigt). NetzZuNetz Synchrocheck, es wird keine LS Status Information

bendtigt.
Sync . t-Schaltereigenzeit [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync / Modus/
Zeiten]
0.05s 0.00s ... 300.00s P.2

Nur verftigbar wenn:

* Sync . SyncModus
= GeneratorZuNetz

%  Flr die Dauer der Freigabeverzégerung muissen alle Synchronitatsbedingungen erfillt sein.
Erst danach wird der Einschaltbefehl ausgegeben.

Sync . t-SyncUeberw [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync / Modus/
Zeiten]
30.00s 0.00s ... 3000.00s P.2

Nur verfiigbar wenn:

* Sync . SyncModus
= GeneratorZuNetz

% Maximal zuldssige Dauer des Synchronisiervorgangs nachdem das Einschalten des
Leistungsschalters initiiert wurde (wird nur fur den GeneratorZuNetz-Modus benétigt).

Sync . MinUSS [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Spannungslevel]

0.65Un 0.10Un ... 2.00Un P.2

&  Schwelle um zu Erkennen, dass die Sammelschiene spannungsbehaftet ist (Wenn alle drei
Spannungen auf der Sammelschiene oberhalb dieser Schwelle liegen, dann fiihrt die
Sammelschiene Spannung ).

Sync . MaxUSS [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Spannungslevel]

0.03Un 0.01Un ... 1.00Un P.2

%  Schwelle um zu Erkennen, dass die Sammelschiene spannungslos ist (Wenn alle drei
Spannungen auf der Sammelschiene unterhalb dieser Schwelle liegen, dann ist die
Sammelschiene spannungslos).
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Sync . MinUNetz [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Spannungslevel]
0.65Un 0.10Un ... 2.00Un P.2

%L  Schwelle um zu Erkennen, dass die Netzseite spannungsbehaftet ist (Wenn alle drei
Spannungen auf der Netzseite oberhalb dieser Schwelle liegen, dann flihrt das Netz Spannung,
bzw. liegt die Netzspannung an ).

Sync . MaxUNetz [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Spannungslevel]

0.03Un 0.01Un ... 1.00Un P.2

% Schwelle um zu Erkennen, dass die Netzseite spannungslos ist (Wenn alle drei Spannungen auf
der Sammelschiene unterhalb dieser Schwelle liegen, dann ist die Netzseite spannungslos).

Sync . t-spannungslos [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Spannungslevel]

0.167s 0.000s ... 300.000s P.2

% Uberwachungszeit: Liegt die Spannung auch nach Ablauf dieser Zeit unterhalb der
parametrierten Schwelle, dann wird die Spannungslosigkeit der Generatorseite/Netzseite
festgestellt.

Sync . Max dU [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Synchronitatsbedingungen]

0.24Un 0.01Un ... 1.00Un P.2

%  Zuldssige Spannungsdifferenz zur Erkennung der Synchronitét, zwischen den
Spannungszeigern, der zu synchronisierenden Netze (bezogen auf die Sekundarseite der
Sammelschiene).

Sync . Max df [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Synchronitatsbedingungen]

0.20Hz 0.01Hz ... 2.00Hz P.2

%L  Zuladssige Frequenzdifferenz (Schlupf) zur Erkennung der Synchronitét, zwischen den zu
synchronisierenden Netzen.

Sync . Max dWinkel [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Synchronitatsbedingungen]

20° 1° ... 60° P.2

&  Zuldssige Winkeldifferenz (in Grad) flir die Erkennung der Synchronitéat, zwischen den
Spannungszeigern, der zu synchronisierenden Netze.
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Sync . SS=0 & Netz=0 [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Uberbricken]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Freigeben/Verhindern einer Zuschaltung unter der Bedingung, dass die Sammelschiene
spannungslos ist und die Netzseite ebenfalls spannungslos ist.

Sync . SS=0 & Netz=Spg [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Uberbricken]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Freigeben/Verhindern einer Zuschaltung unter der Bedingung, dass die Sammelschiene
spannungslos ist und die Netzseite spannungsbehaftet ist.

Sync . SS=Spg & Netz=0 [Schutzparameter / Satz 1...4 / NA-Schutz / Sync /
Uberbricken]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ aktiv/inaktiv.

%  Freigeben/Verhindern einer Zuschaltung unter der Bedingung, dass die Sammelschiene
spannungsbehaftet ist und die Netzseite spannungslos ist.

9.28.4 Sync: Zustande der Eingange

Sync . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

Sync . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

Sync . Durchsteuerung-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

&L Zustand des Moduleingangs: Das Synchrocheckmodul wird (berbriickt (durchgesteuert), wenn
der Status des rangierten Signals wahr wird.
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Sync . LSEininit-E [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

L. Zustand des Moduleingangs: Initiierung des Einschaltens mit Synchrocheck aus beliebiger
Quelle (z.B. Scada oder HMI). Wenn der Status des rangierten Signals wahr wird, wird die
synchrone Einschaltung getriggert.

9.28.5 Sync: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Sync . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

I, Meldung: aktiv

Sync . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

L. Meldung: Externe Blockade

Sync . SS=Spg [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

X, Meldung: Sammelschiene spannungsfiihrend? "1=spannungsfiihrend", "0=Spannung liegt
unterhalb der Schwelle fiir SS=Spg".

Sync . Netz=Spg [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

I, Meldung: Netzseite spannungsfiihrend? "1=spannungsfiihrend", "0=Spannung liegt unterhalb
der Schwelle fiir Netz=Spg".

Sync . lauft [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

X, Meldung: Synchronisiertimer lauft. Dieser Timer wird gestartet, wenn die Zuschaltung initiiert
wird, und wird gestoppt, wenn der Leistungschalter eingeschaltet ist. Ein Timeout bedeutet,
dass der Synchronisiervorgang erfolglos war.

Sync . Stérung [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

X, Meldung: Synchronisierung erfolglos. Befindet sich der Leistungsschalter nach Ablauf der
héchstzulassigen Synchronisierzeit noch in der "Offen-Position", dann wird dieses Signal wird
fur 5 Sekunden ausgegeben.

Sync . Durchsteuerung [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

X Meldung:Synchronisieriberwachung wird Gberbrickt (durchgesteuert). Eine der
Uberbriickungskriterien wurde erftllt (Sammelschiene spannungslos, Netz ist spannungslos
oder Uberbrtickungssignal).

Sync . dU >> [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

X, Meldung: Spannungsdifferenz zwischen Netz und Sammelschiene zu groBs.
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9.28 Sync
Sync . df >> [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]
A, Meldung: Frequenzunterschied (Schlupffrequenz) zwischen Sammelschiene und Netzspannung
zu groks.
Sync . dWinkel >> [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

L. Meldung: Phasendifferenzwinkel zwischen Sammelschiene und Netzspannung zu groRBs.

Sync . Sys-in-Sync [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

I, Meldung: Sammelschienenspannung und Netzspannung sind synchron (gemafS den
parametrierten Synchronitatsbedingungen).

Sync . Zuschaltbereit [Betrieb / Zustandsanzeige / NA-Schutz / Sync]

I, Meldung: Zuschaltbereit

9.28.6 Sync: Werte

Sync . delta f [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

N Schlupffrequenz

Sync . delta U [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

X Spannungsdifferenz zwischen Netz und Sammelschiene.

Sync . delta Winkel [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

N Differenzwinkel zwischen Sammelschiene und Netzspannung.

Sync . £ SS [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

X Frequenz auf der Sammelschienenseite

Sync . f Netz [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

N Frequenz auf der Netzseite

Sync . U SS [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

X Spannung auf der Sammelschiene

Sync . U Netz [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

X Netzspannung
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Sync . SS Winkel [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

N Winkel der Referenzspannung

Sync . Netz Winkel [Betrieb / Messwerte / Synchronitat]

X Winkel der Netzspannung
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9.29 FAS

Fehleraufschaltung - Modul

9.29.1 FAS: Projektierungsparameter

FAS . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

=~ Modus.

% Betriebsart

9.29.2 FAS: Globale Parameter

FAS . Modus [Schutzparameter / Globale Schutzpara / FAS]
LS Pos LS Pos, I<, LS Pos und I<, LS manuell EIN, Ext FAS P.2
=~ Modus.

% Betriebsart

FAS . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / FAS]

FAS . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

FAS . Ex riuckw Verr [Schutzparameter / Globale Schutzpara / FAS]
.- ... Sys . Internal test state P.2

”

L=> 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls durch riickwdértige Verriegelung, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand des rangierten Signals wahr ist.
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9.29 FAS

FAS . Auswahl SG [Schutzparameter / Globale Schutzpara / FAS]

. SG[1] .~ . SG[1], .SG[2], .SGI[3], .SG[4], .SG[5], .SG[6] P2
> LS List.

%  Auswahl Schaltgerat

FAS . Ext FAS [Schutzparameter / Globale Schutzpara / FAS]

.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg P.2
s> 1..n, DI-LogikListe.

& Externe Fehleraufschaltung

9.29.3 FAS: Satz-Parameter

FAS . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / FAS]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

FAS . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / FAS]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

FAS . Ex riickw Verr Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / FAS]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe durch riickwdértige Verriegelung aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen
der Schutzfunktionen blockiert, die mit "Ex riickw Verr Fk = aktiv" parametriert sind!
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9.29 FAS
FAS . I< [Schutzparameter / Satz 1...4 / FAS]
0.01In 0.01In ... 1.00In P.2

& Wenn der gemessene Strom kleiner als dieser Parameter ist, dann befindet sich der Schalter in
Offen-Stellung.

FAS . t-wirksam [Schutzparameter / Satz 1...4 / FAS]
2s 0.10s ... 10.00s P.2

% Wéhrend dieser Timer l&uft, und sofern das Modul nicht blockiert wird, ist das
Fehleraufschaltungsmodul wirksam.

9.29.4 FAS: Zustande der Eingange

FAS . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]
FAS . ExBlo2-E

4. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade

FAS . Ex rickw Verr-E [Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe riickwdrtige Verriegelung

FAS . Ext FAS-E [Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]

4, Zustand des Moduleingangs: Externer Fehleraufschaltungsalarm

9.29.5 FAS: Meldungen (Zustande der Ausgange)

FAS . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]

X, Meldung: aktiv

FAS . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]

I, Meldung: Externe Blockade

FAS . Ex ruckw Verr [Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]

X, Meldung: Externe riickwértige Verriegelung
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FAS . freigegeben [Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]

X Meldung: Fehleraufschaltung freigegeben. Dieses Signal kann dazu benutzt werden um die
Uberstromzeitstufen zu beeinflussen.

FAS . AWE Blo [Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]
L. Meldung: Blockade durch AWE

FAS . I< [Betrieb / Zustandsanzeige / FAS]

I Meldung: Stromlos (Kein Laststrom).

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 331



9 Schutzparameter
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9.30 KLA

Kalte Last Alarm - Modul

9.30.1 KLA: Projektierungsparameter

KLA . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

L~ Modus.

% Betriebsart

9.30.2 KLA: Globale Parameter

KLA . Modus [Schutzparameter / Globale Schutzpara / KLA]
LS Pos LS Pos, I<, LS Pos oder I<, LS Pos und I< P.2
=~ Modus.

% Betriebsart

KLA . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / KLA]

KLA . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

L=~ 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

KLA . Ex ruckw Verr [Schutzparameter / Globale Schutzpara / KLA]
.- ... Sys . Internal test state P.2

”

L=> 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls durch riickwdértige Verriegelung, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand des rangierten Signals wahr ist.
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KLA . LS Pos Erkenng [Schutzparameter / Globale Schutzpara / KLA]

SG[1] . Pos .-, SG[1] . Pos, SG[2] . Pos, SG[3] . Pos, SG[4] . Pos, P.2
SGI[5] . Pos, SG[6] . Pos

s> LS Manager.

% Dieser Parameter legt fest, wodurch die Schalterstellung des Leistungsschalters erkannt
werden soll.

9.30.3 KLA: Satz-Parameter

KLA . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / KLA]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

KLA . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / KLA]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

KLA . Ex ruckw Verr Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / KLA]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe durch riickwdértige Verriegelung aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen
der Schutzfunktionen blockiert, die mit "Ex rtickw Verr Fk = aktiv" parametriert sind!

KLA . t-Last AUS [Schutzparameter / Satz 1...4 / KLA]
1.00s 0.00s ... 7200.00s P.2

&  Festlegen der Zeit, nach der nach einem Spannungsausfall von einer kalten Last auszugehen
ist. Erst nach Ablauf des Ansprechverzégerungstimers wird eine Kalte Last gemeldet.
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KLA . t-Max Block [Schutzparameter / Satz 1...4 / KLA]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%  Festlegen der Zeit fiir den Kalte Last Einschaltrush. Erst nach Ablauf des
Rlickfallverzégerungstimers wird eine Warme Last gemeldet.

KLA . I< [Schutzparameter / Satz 1...4 / KLA]
0.01In 0.01In ... 1.00In P.2

& Wenn der gemessene Strom kleiner als dieser Parameter ist, dann befindet sich der Schalter in
Offen-Stellung.

KLA . Schwellwert [Schutzparameter / Satz 1...4 / KLA]
1.2In 0.10In ... 4.00In P.2

% Legt den Schwellwert fiir den EinschaltstoBstrom (Load Inrush) fest.

KLA . Beruhigungszeit [Schutzparameter / Satz 1...4 / KLA]
1.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%  Beruhigungszeit flir den EinschaltstoBstrom (Load Inrush)

9.30.4 KLA: Zustande der Eingange

KLA . ExBlol1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

KLA . ExBlo2-E

&, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade

KLA . Ex riuckw Verr-E [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe riickwdrtige Verriegelung

9.30.5 KLA: Meldungen (Zustande der Ausgange)

KLA . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

I Meldung: aktiv

KLA . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

2, Meldung: Externe Blockade
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KLA . Ex ruckw Verr [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

A, Meldung: Externe rlickwértige Verriegelung

KLA . freigegeben [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

I Meldung: Kalte Last Freigabe

KLA . erkannt [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

L. Meldung: Kalte Last Erkennung erkannt

KLA . AWE Blo [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]
I, Meldung: Blockade durch AWE

KLA . I< [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

L. Meldung: Kein Laststrom.

KLA . Last Inrush [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

X, Meldung: Last Inrush

KLA . Beruhigungszeit [Betrieb / Zustandsanzeige / KLA]

Az, Meldung: Beruhigungszeit
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9.31 ExS[1] ... ExS[4]

Externer Schutz - Modul

9.31.1 ExSI[1]: Projektierungsparameter

ExS[1] . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

<> Projektierung.

& Externer Schutz - Modul, Betriebsart

9.31.2 ExS[1]: Globale Parameter

ExS[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / EXS / ExS[1]]

ExS[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

ExS[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / ExS / ExS[1]]
.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

ExS[1]. Alarm [Schutzparameter / Globale Schutzpara / ExS / ExS[11]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, Rangierliste.

& Rangierung fiir Externen Alarm
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ExS[1] . Ausl [Schutzparameter / Globale Schutzpara / ExS / ExS[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

%  Externe Auslésung des Leistungsschalters wenn der Status des rangierten Signals wahr ist.

9.31.3 ExS[1]: Satz-Parameter

ExS[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / ExS / ExS[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

&  Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

ExS[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / EXS / ExS[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

ExS[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / ExS / ExS[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
5> Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

ExS[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / ExS / ExS[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AuslIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!
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9.31.4 ExS[1]: Zustande der Eingange

ExS[1] . ExBlo1l-E [Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

ExS[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

ExS[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Ausldsebefehls

ExS[1]. Alarm-E [Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

4 Zustand des Moduleingangs: Alarm

ExS[1] . Ausl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / EXS / ExS[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Ausldsebefehl

9.31.5 ExS[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

ExS[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

I, Meldung: aktiv

ExS[1]. Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

I, Meldung: Alarm

ExS[1] . Ausl [Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

I, Meldung: Auslésung

ExS[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AusiBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

X, Meldung: Auslésebefehl
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ExS[1] . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

A, Meldung: Externe Blockade

ExS[1] . Blo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

I Meldung: Ausldsebefehl blockiert

ExS[1] . ExBlo AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / ExS / ExS[1]]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9.32 AnaP[1l] ... AnaP[4]

Analoger Schutzeingang

9.32.1 AnaP[1]: Projektierungsparameter

AnaP[1] . Modus [Projektierung]
verwenden .-, verwenden S.3
=~ Modus.

% Analogeingénge, Betriebsart

9.32.2 AnaP[1l]: Globale Parameter

AnaP[1] . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Analogeingange /
AnaP[1]]
AnaP[1] . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

AnaP[1] . ExBlo AusiBef [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Analogeingange /
AnaP[1]]
.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Auslésekommandos des Moduls/der Stufe, wenn die Blockade in einem
Parametersatz erlaubt wurde und der Zustand der rangierten Meldung wahr ist.

AnaP[1l] . Messeingang [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Analogeingange /
AnaP[1]]
.-, AnEing[1] . Wert, AnEing[2] . Wert S.3

> 1..n, AnalogAusgList.

& Messeingang
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AnaP[1] . Alarmmodus [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Analogeingange /
AnaP[1]]

Uber Uber, Unter S.3
> t-Alarm.

% Alarmmodus

9.32.3 AnaP[1l]: Satz-Parameter

AnaP[1] . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / Analogeingange / AnaP[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ Modus.

&  Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

AnaP[1] . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / Analogeingange / AnaP[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
L=~ aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

AnaP[1] . Blo AusiBef [Schutzparameter / Satz 1...4 / Analogeingange / AnaP[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3
5> Modus.

% Dauerhafte Blockade des Auslésekommandos des Moduls bzw. der Stufe.

AnaP[1] . ExBlo AusiBef Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / Analogeingange / AnaP[1]]
inaktiv inaktiv, aktiv S.3

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Ausl6sekommandos des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) /
inaktivieren (nicht erlauben). Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem
gleichnamigen globalen Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet
wurde, wirksam werden. Bei aktivem Status des rangierten Signals wird der Auslésebefehl in
den Stufen / Modulen der Schutzfunktionen blockiert, die mit "ExBlo AuslIBef Fk = aktiv"
parametriert sind!
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9.32 AnaP[1] ... AnaP[4]
AnaP[1] . Schwellwert [Schutzparameter / Satz 1...4 / Analogeingange / AnaP[1]]
20% Wenn: AnaP[1] . Alarmmodus = Uber S.3

*1.0% ... 99.9%
Wenn: AnaP[1] . Alarmmodus = Unter

* 0.1% ... 97.0%

% Schwellwert

AnaP[1] . t [Schutzparameter / Satz 1...4 / Analogeingange / AnaP[1]]
1s 0.00s ... 10.00s S.3

%L  Ausléseverzégerung

9.32.4 AnaP[1]: Zustande der Eingange

AnaP[1] . ExBlo1l-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

AnaP[1] . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

AnaP[1] . ExBlo AusiBef-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade des Auslésebefehls

9.32.5 AnaP[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

AnaP[1] . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

I Meldung: aktiv

AnaP[1] . Anregung [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

I Meldung: Alarm Analogeingang
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AnaP[1] . Ausl

I Meldung: Auslésung

AnaP[1] . AusiBef

I, Meldung: Auslésebefehl

AnaP[1] . ExBlo

I, Meldung: Externe Blockade

AnaP[1] . Blo AusiBef

I, Meldung: Auslésebefehl blockiert

AnaP[1] . ExBlo AuslBef

9 Schutzparameter
9.32 AnaP[1] ... AnaP[4]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Ausl]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / AusIBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Analogeingange / AnaP[1]]

I, Meldung: Externe Blockade des Auslésekommandos
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9.33 Uberwachung

9.33.1 LSV

Leistungsschalterversagerschutz-Modul
9.33.1.1 LSV: Projektierungsparameter

LSV . Modus [Projektierung]

u

.-, verwenden S.3

L=~ Projektierung.

% Modul Leistungsschalterversagerschutz, Betriebsart

9.33.1.2 LSV: Globale Parameter

LSV . Uberwachungsmethode [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
LSV]
50BF If: LSV . LS = ,-“ P.2
* 50BF
If: LSV . LS = ,-“

* 50BF, LS Pos, 50BF und LS Pos

L=~ Uberwachungsmethode.

%  Uberwachungsmethode

LSV . LS [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
LSV]

SG[1]. .-, SG[1] ., SG[2] ., SG[3] ., SG[4] ., SG[5] ., SG[6]. P2
> LS List.

%  Auswahl des zu iberwachenden Leistungsschalters.
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LSV . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
LSV]
LSV . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

LSV . Trigger [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
LSV]
Alle Ausl - . -, Alle Ausl, Externe Ausl, Strom Ausl P.2
Nur verfliigbar wenn: =~ Trigger.
e LSV.LS = ,-“

%  Legt fest, wodurch der Leistungsschalterversagerschutz getriggert werden soll.

LSV . Triggerl [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
LSV]
LSV . Trigger2

LSV . Trigger3

.~ ... Logik . LG80.Invertierter Ausg P.2
=> Trigger.
& Trigger der den LSV startet
9.33.1.3 LSV: Satz-Parameter
LSV . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / LSV]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren
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LSV . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / LSV]

inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

LSV . I-LSV > [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / LSV]
0.02In 0.02In ... 4.00In P.2

%  Ein Leistungsschalterversager-Alarm wird dann ausgegeben, wenn dieser Schwellwert nach
Ablauf des Timers immer noch lberschritten ist (50 BF).

LSV . t-LSV [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / LSV]
0.20s 0.00s ... 10.00s P.2

% Verzbgerungszeit bis zum Leistungsschalterversager-Alarm

9.33.1.4 LSV: Direktkommandos

LSV . Res Verrieg [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P1
L=~ Modus.

® Zuriicksetzen der Verriegelung

9.33.1.5 LSV: Zustande der Eingange

LSV . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

LSV . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2
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LSV . Triggerl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]
LSV . Trigger2-E

LSV . Trigger3-E

4 Moduleingang: Trigger der den LSV startet

9.33.1.6 LSV: Meldungen (Zustiande der Ausgange)

LSV . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]

A, Meldung: aktiv

LSV . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]

A, Meldung: Leistungsschalterversager

LSV . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]

I, Meldung: Externe Blockade

LSV . Warte auf Trigger [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]

L. Warte auf Trigger

LSV . lauft [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]
I, Meldung: LSV-Modul gestartet

LSV . Verrieg [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]

L. Meldung: Verriegelung

LSV . Res Verrieg [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / LSV]

X, Meldung: Zuriicksetzen der Verriegelung
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9.33.2 AKU

Ausldsekreisiberwachung
9.33.2.1 AKU: Projektierungsparameter

AKU . Modus [Projektierung]
-, verwenden S.3

> Projektierung.

%L Auslésekreisiiberwachung, Betriebsart

9.33.2.2 AKU: Globale Parameter

AKU . LS Pos Erkenng [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
AKU]
SG[1] . Pos «—, SG[1] . Pos, SG[2] . Pos, SG[3] . Pos, SG[4] . Pos, P.2

SGI[5] . Pos, SG[6] . Pos

s> LS Manager.

% Dieser Parameter legt fest, wodurch die Schalterstellung des Leistungsschalters erkannt
werden soll.

AKU . Modus [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
AKU]

Geschlossen Geschlossen, Beide P.2

Nur verfiigbar wenn: L=~ Modus.

« AKU . LS Pos Erkenng # ,,-“

% Legt fest, ob der Auslésekreis nur den "EIN-Zustand (geschlossen)" des Leistungsschalters
liberwacht oder beide (EIN und AUS-Zustand).

AKU . Eingang 1 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
AKU]

.- ... DISlot X6 .DI 8 P.2

Nur verfiigbar wenn: s> 1..n, Dig Inputs.

« AKU . LS Pos Erkenng # ,,-“

% Auswahl des Digitalen Eingangs liber den die Spule des Leistungsschalters liberwacht wird,
wenn der Leistungsschalter geschlossen ist.
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AKU . Eingang 2 [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
AKU]

.~ ... DI Slot X6 . DI 8 P.2

Nur verftigbar wenn: s> 1..n, Dig Inputs.

* AKU . LS Pos Erkenng # ,,-“
e AKU . Modus = Beide

%  Auswabhl des Digitalen Eingangs (ber den die Spule des Leistungsschalters (iberwacht wird,
wenn der Leistungsschalter offen ist. Nur verfligbar wenn Modus ="beide".

AKU . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
.. AKU]
AKU . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

% Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

9.33.2.3 AKU: Satz-Parameter

AKU . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / AKU]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

AKU . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / AKU]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!
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AKU . t-AKU [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / AKU]
0.2s 0.10s ... 10.00s P.2

%L Verzégerung der Auslésekreisiiberwachung

9.33.2.4 AKU: Zustande der Eingdnge

AKU . Hiko EIN-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / AKU]

L. Zustand des Moduleingangs: Stellungsmeldung des Leistungsschalters (52a)

AKU . Hiko AUS-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / AKU]

4 Zustand des Moduleingangs: Stellungsmeldung des Leistungsschalters (52b)

AKU . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / AKU]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

AKU . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / AKU]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

9.33.2.5 AKU: Meldungen (Zustande der Ausginge)

AKU . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / AKU]

X, Meldung: aktiv

AKU . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / AKU]

X, Meldung: Alarm Auslésekreistiberwachung

AKU . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / AKU]

I, Meldung: Externe Blockade

AKU . nicht mégl [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / AKU]

X, Nicht méglich, weil kein Statusindikator rangiert wurde.
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9.33.3 StwU

Stromwandleriberwachung
9.33.3.1 StWU: Projektierungsparameter

StwU . Modus [Projektierung]

.-, verwenden S.3

”

L=~ Projektierung.

%L  Stromwandleriiberwachung, Betriebsart

9.33.3.2 StWU: Globale Parameter

SstwU . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
) Stwu]
StWU . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

9.33.3.3 StWU: Satz-Parameter

StwU . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / StwU]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

&  Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

StwU . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / StwU]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!
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stwU . Al [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / StwU]
0.50In 0.10In ... 1.00In P.2

%L  Zum Schutz vor Fehlauslésungen bei phasenselektiven Schutzfunktionen, welche den Strom
als Entscheidungskriterium verwenden. Ist die Differenz des gemessenen Erdstromes zur
berechneten GréBe 10 groBer als der Grenzwert Al, so wird nach Ablauf der Anregeverzégerung
eine Alarmmeldung ausgegeben. In diesem Fall liegt ein Fehler in den Strommesskreisen
(Leiterbruch, Sicherungsfall) vor.

StwU . Alarmverzégerung [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / StwU]
1.0s 0.0s ... 9999.0s P.2

%  Alarmverzégerung

StwU . Kd [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / StwU]
0.00 0.00 ... 0.99 P.2

& Dynamischer Korrekturfaktor flir die Auswertung der Stromdifferenz zwischen gemessenem
und errechnetem Nullstrom. Hierdurch werden Messwandlerfehler bei hbheren Stromen
kompensiert.

9.33.3.4 StWU: Zustinde der Eingdnge

StwU . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / StwU]

&L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

StwU . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / StwU]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

9.33.3.5 StWU: Meldungen (Zustiande der Ausginge)

StwuU . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / StwU]

X, Meldung: aktiv

stwU . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / StwU]

X, Meldung: Alarm Stromwandleriiberwachung

352 MCA4 MCA4-3.6-DE-REF



9 Schutzparameter
9.33 Uberwachung

SstwU . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / StwU]

L. Meldung: Externe Blockade
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9.33.4 SPU

Erweiterte Spannungswandleriberwachung
9.33.4.1 SPU: Projektierungsparameter

SPU . Modus [Projektierung]
-, verwenden S.3

> Projektierung.

% Betriebsart

9.33.4.2 SPU: Globale Parameter

SPU . LS Pos Erkenng [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
SPU]
.-, SG[1] . Pos, SG[2] . Pos, SGI[3] . Pos, SG[4] . Pos, P.2

SGI[5] . Pos, SG[6] . Pos

s> LS Manager.

%  Wenn ein Leistungsschalter zugeordnet wurde, dann wird die
Spannungswandlerfehlererkennung blockiert, wenn die Offen-Stellung des zugeordneten
Leistungsschalters erkannt wird. Wenn kein Leistungsschalter zugeordnet wird, dann wird die
Schalterstellung nicht ausgewertet bzw. bertcksichtigt.

SPU . ExBlol [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
SPU]
SPU . ExBlo2

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, Rangierliste.

& Externe Blockade des Moduls, wenn die Blockade in einem Parametersatz erlaubt wurde und
der Status der rangierten Meldung wahr ist.

SPU . Blo Triggerl [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
SPU]

SPU . Blo Trigger5

.- ... |IE[4] . Alarm P.2

> Blo Trigger.

%  Durch eine Anregung in dieser Schutzstufe, wird die Spannungswandlerfehlererkennung
blockiert.
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9.33 Uberwachung

SPU . Ex Automf. SpW [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
SPU]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

%  Automatenfall Spannungswandler

SPU . Ex Automf. ESpW [Schutzparameter / Globale Schutzpara / Uberwachung /
SPU]

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

&L  Automatenfall Erdspannungswandler

9.33.4.3 SPU: Satz-Parameter

SPU . Funktion [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / SPU]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
=~ Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

SPU . ExBlo Fk [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / SPU]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen
Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei
aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

SPU . SPU Blo erlauben [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / SPU]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2

s> aktiv/inaktiv.

% Blockade durch das Modul SPU aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
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SPU . I< [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / SPU]
2.0In 0.5In ... 4.0In P.2

& Dieser Schwellwert legt die Grenze fest, die zwischen reguldrem Betriebsstrémen und Fehlern
(z.B. Uberstrom) unterscheidet. Ein Strom oberhalb dieser Schwelle wird als Uberstrom
interpretiert und die Spannungswandleriiberwachung wird blockiert. Wahlen Sie diese
Schwelle so, dass unerwiinschte Anregungen der Spannungswandlerfehlererkennung
vermieden werden. Wenn dieser Wert zu niedrig eingestellt wird, dann wird u.U. reguléarer
Betriebsstrom als Uberstrom interpretiert (Schwellwert zu niedrig). Dies kann zu einer
Unterfunktion der Spannungswandleriiberwachung ftihren. Wenn der Schwellwert zu hoch
gewéhlt wird, dann wird u.U. eine Uberstromsituation als Spannungswandlerfehler
fehlinterpretiert (Uberfunktion).

SPU . t-Alarm [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / SPU]
0.1s Os ... 9999.0s P.2

%  Ausléseverzégerung

SPU . SS potentialfrei Erk. [Schutzparameter / Satz 1...4 / Uberwachung / SPU]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Wenn diese Erkennung aktiv ist, dann wird die Spannungswandlerfehlererkennung blockiert,
wenn weder Strom und noch Spannung erkennbar sind.

9.33.4.4 SPU: Zustande der Eingange

SPU . ExBlo1-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

4, Zustand des Moduleingangs: Externe Blockadel

SPU . ExBlo2-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

L Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade2

SPU . Ex Automf. SpW-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

4, Zustand des Moduleingangs: Automatenfall Spannungswandler

SPU . Ex Automf. ESpW-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

L Zustand des Moduleingangs: Automatenfall Erdspannungswandler
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SPU . Blo Triggerl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

SPU . Blo Trigger5-E

&, Zustand des Moduleingangs: Durch eine Anregung in dieser Schutzstufe, wird die
Spannungswandlerfehlererkennung blockiert.

9.33.4.5 SPU: Meldungen (Zustidnde der Ausginge)

SPU . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / Alle Aktiven]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

I Meldung: aktiv

SPU . Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Alarme]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

I Meldung: Alarm Loss of Potential

SPU . ExBlo [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

I, Meldung: Externe Blockade

SPU . PoV Blo [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

I, Meldung: Loss of Potential blockiert andere Module

SPU . Ex Automf. SpW [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]
I, Meldung: Ex Automf. SpW

SPU . Ex Automf. ESpW [Betrieb / Zustandsanzeige / Uberwachung / SPU]

I, Meldung: Automatenfall Erdspannungswandler

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 357



10 Steuerung

10 Steuerung

Steuerung

Steuer-Seite [Steuerung / Steuer-Seite]

Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fir die Beschreibung.)

Steuer-Seite

10.1 Strg: Projektierungsparameter

10.2 Strg: Globale Parameter

Strg . Res Unver [Steuerung / Allg Einstellungen]
Einzelbefehl Einzelbefehl, Zeitiberschrtg, permanent

=~ Unverr Schalten Riick Modus.

& Resetmodus fiir unverriegeltes Schalten

Strg . Zeituber Unver [Steuerung / Allg Einstellungen]
60s 2s ... 3600s

%L  Zeitliberschreitung fiir unverriegeltes Schalten

Strg . Unver Rang [Steuerung / Allg Einstellungen]

.- ... Sys . Internal test state

”

s> 1..n, Rangierliste.

% Unverriegelte Rangierung

10.3 Strg: Direktkommandos

Strg . Schalthoheit [Steuerung / Allg Einstellungen]

vor Ort keine, vor Ort, von Fern, vor Ort und Fern

s> Schalthoheit.

® Schalthoheit
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10.4 Strg: Zustande der Eingange

Strg . Unverriegelt [Steuerung / Allg Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv C.2
L=~ Modus.

@ Direkte Steuerung fiir unverriegeltes Schalten

10.4 Strg: Zustande der Eingange

Strg . Unverriegelt-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / Allg Steuerung]

L Unverriegeltes Schalten

10.5 Strg: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Strg . vor Ort [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / Allg Steuerung]
L. Schalthoheit: Vor Ort

Strg . Fern [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / Allg Steuerung]
I, Schalthoheit: Fern

Strg . Unverriegelt [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / Allg Steuerung]

I, Unverrriegeltes Schalten ist aktiv

Strg . SG Unbest [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / Allg Steuerung]

I, (Mindestens ein) Schaltgerét ist in Bewegung (Position kann nicht eindeutig bestimmt werden).

Strg . SG Stor [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / Allg Steuerung]

D, (Mindestens ein) Schaltgerat befindet sich in Stérstellung.

Strg . SBU Hoheit [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / Allg Steuerung]

U, Schaltbefehlsiiberwachung: Zahler fiir die zurlickgewiesenen Schaltkommandos auf Grund von
nicht vorhandener Schalthoheit.

Strg . SBU DoppelBef [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / Allg Steuerung]

U, Schaltbefehlsiiberwachung: Zahler fiir die zurlickgewiesenen Schaltkommandos weil ein
Schaltbefehl abgesetzt wurde wahrend ein laufender noch nicht abgeschlossen ist.

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 359



10 Steuerung
10.6 Strg: Werte

10.6 Strg: Werte

Strg . Schalthoheit [Betrieb / Security / Security-Status]
vor Ort keine, vor Ort, von Fern, vor Ort und Fern

> Schalthoheit.

X Schalthoheit
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10.7 SG[1] ... SG[6]

10.7 SG[1] ... SG[6]

Schaltgerat

10.7.1 SG[1]: Globale Parameter

SG[1] . EIN inkl Schutz EIN [Steuerung / SG / SG[1] / Allg Einstellungen]
aktiv inaktiv, aktiv C.2
L=~ Modus.

% Das EIN-Kommando beinhaltet die durch den Schutz abgegebenen EIN-Kommandos (Es wird
nur ein Ausgangsrelais benétigt).

SG[1] . AUS inkl Schutz AUS [Steuerung / SG / SG[1] / Allg Einstellungen]
aktiv inaktiv, aktiv C.2
=~ Modus.

% Das AUS-Kommando beinhaltet die durch den Schutz abgegebenen AUS-Kommandos (Es wird
nur ein Ausgangsrelais benétigt).

SG[1] . t-Eigenz EIN [Steuerung / SG / SG[1]/ Allg Einstellungen]
0.1s 0.01s ... 100.00s C.2

&  Eigenzeit fiir das SchlieBen des Leistungsschalters

SG[1] . t-Eigenz AUS [Steuerung / SG / SG[1] / Allg Einstellungen]
0.1s 0.01s ... 100.00s C.2

%  Eigenzeit fur das Offnen des Leistungsschalters

SG[1] . t-Nachdruck [Steuerung / SG / SG[1]/ Allg Einstellungen]
0Os Os ... 100.00s C.2
%  Nachdriickzeit

SG[1] . t-AusIBef [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]
0.2s Os ... 300.00s P.2

% Mindesthaltezeit des Ausschaltbefehls (an den Leistungsschalter, Lasttrennschalter...)
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SG[1] . Selbsthaltung [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]
inaktiv inaktiv, aktiv P.2
L=~ Modus.

% Legt fest, ob der Auslésebefehl selbsthaltend ist.

SG[1] . Quit AusiBef [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]
.~ ... Sys. Internal test state P2

s> 1..n, Rangierliste.

&  Quit AusIBef

SG[1]. AUS Befl [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]

I[1] . AusIBef .- ... AnaP[4] . AusIBef P.2

s> 1..n, Ausl Bef.

&  Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der Zustand der Rangierung wahr wird.

SG[1] . AUS Bef2 [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]
U[1] . AusIBef .- ... AnaP[4] . AusIBef P.2

s> 1..n, Ausl Bef.

%  Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der Zustand der Rangierung wahr wird.

SG[1]. AUS Bef3 [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]
U[2] . AusIBef - ... AnaP[4] . AusIBef P.2

s> 1..n, Ausl Bef.

&  Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der Zustand der Rangierung wahr wird.

SG[1]. AUS Bef4 [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]
f[1] . AusIBef .- ... AnaP[4] . AusIBef P.2

s> 1..n, Ausl Bef.

%  Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der Zustand der Rangierung wahr wird.
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SG[1]. AUS Bef5 [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]
f[2] . AusIBef .- ... AnaP[4] . AusIBef P.2

s> 1..n, Ausl Bef.

%  Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der Zustand der Rangierung wahr wird.

SG[1] . AUS Bef6 [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]
PQS[1] . AusiBef .- ... AnaP[4] . Aus|Bef P.2

> 1..n, Ausl Bef.

%L  Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der Zustand der Rangierung wahr wird.

SG[1]. AUS Bef?7 [Steuerung / SG / SG[1] / Ausl Manager]

SG[1] . AUS Bef55

,-“ ... AnaP[4] . AusIBef p.2

s> 1..n, Ausl Bef.

%  Ausschaltbefehl an den Leistungsschalter wenn der Zustand der Rangierung wahr wird.

SG[1] . Hiko EIN [Steuerung / SG / SG[1] / Stellungsmeldungen]
DI Slot X1 . DI 1 .- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg C.2

s> 1..n, DI-LogikListe.

%  Hilfskontakt 52a. Der Leistungsschalter ist in EIN-Position, wenn der Status des rangierten
Signals wahr ist.

SG[1] . Hiko AUS [Steuerung / SG / SG[1] / Stellungsmeldungen]
DI Slot X1 . DI 2 .- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg C.2

s> 1..n, DI-LogikListe.

% Hilfskontakt 52b. Der Leistungsschalter ist in AUS-Position, wenn der Status des rangierten
Signals wahr ist.
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SG[1] . Bereit [Steuerung / SG / SG[1] / Stellungsmeldungen]
.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg C.2

s> 1..n, DI-LogikListe.

%  Leistungsschalter ist schaltbereit, wenn der Status der Rangierung wahr ist. Mit diesen
rangierbaren Digitalen Eingang wird erkannt, dass der Leistungsschalter manuell eingeschaltet
wurde. Dieser Digitale Eingang kann von Schutzfunktionen (wenn im Gerat vorhanden) wie
z.B. Automatische Wiedereinschaltung (AWE) verwendet werden (z.B. als Triggersignal)

SG[1] . Enthommen [Steuerung / SG / SG[1] / Stellungsmeldungen]
.~ ... Logik . LG8O.Invertierter Ausg C.2

s> 1..n, DI-LogikListe.

%  Leistungsschalter entnommen.

SG[1] . SBef EIN [Steuerung / SG / SG[1] / Ex EIN/AUS Bef]

.~ ... Logik . LG80.Invertierter Ausg C.2

> 1..n, DI-LogikListe.

%  Einschaltbefehl, ggf Zustand der Logik oder des Digitalen Eingangs

SG[1] . SBef AUS [Steuerung / SG / SG[1] / Ex EIN/AUS Bef]
.~ ... Logik . LG8O.Invertierter Ausg C.2

s> 1..n, DI-LogikListe.

&  Ausschaltbefehl, ggf Zustand der Logik oder des Digitalen Eingangs

SG[1] . Verrieg EIN1 [Steuerung / SG / SG[1] / Verriegelungen]
SG[1] . Verrieg EIN2

SG[1] . Verrieg EIN3

u“

. ... Sys. Internal test state C.2

s> 1..n, Rangierliste.

%  Verriegelung des EIN-Schaltbefehls
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SG[1] . Verrieg AUS1 [Steuerung / SG / SG[1] / Verriegelungen]
SG[1] . Verrieg AUS2

SG[1] . Verrieg AUS3

,-“ ... Sys . Internal test state

”

s> 1..n, Rangierliste.

% Verriegelung des AUS-Schaltbefehls

SG[1] . Synchronitat [Steuerung / SG / SG[1] / Sync Zuschalten]
.- ... Logik . LG8O0.Invertierter Ausg

”

s> 1..n, SyncfreigabelListe.
%L  Synchronitat
SG[1] . t-SyncUeberw [Steuerung / SG / SG[1] / Sync Zuschalten]

0.2s Os ... 3000.00s

% Maximal zuldssige Dauer des Synchronisiervorgangs nachdem das Einschalten des
Leistungsschalters initiiert wurde (wird nur fiir den GeneratorZuNetz-Modus bendtigt).

10.7.2 SG[1]: Direktkommandos

SG[1] . Quit AusiBef [Betrieb / Quittierung]
inaktiv inaktiv, aktiv
> Modus.

@ Quittierung des Auslésebefehls

SG[1] . Res SGMon Sgverz [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv
L=~ Modus.

@ Rlicksetzen der Meldung des verlangsamten Schalters
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SG[1] . Manipuliere Stellung

inaktiv

[Steuerung / SG / SG[1] / Allg Einstellungen]
inaktiv, Pos AUS, Pos EIN C.2

> Manipuliere Stellung.

@® WARNUNG! Manuelles Manipulieren der Stellungsmeldung

10.7.3 SG[1]: Zustande der Eingange

SG[1] . Verrieg EIN1-E
SG[1] . Verrieg EIN2-E

SG[1] . Verrieg EIN3-E

L. Zustand des Moduleingangs:

SG[1] . Verrieg AUS1-E
SG[1] . Verrieg AUS2-E

SG[1] . Verrieg AUS3-E

4, Zustand des Moduleingangs:

SG[1] . SBef EIN-E

L. Zustand des Moduleingangs:
Eingangs

SG[1] . SBef AUS-E

L. Zustand des Moduleingangs:
Eingangs

SG[1] . Hiko EIN-E

L. Zustand des Moduleingangs:

SG[1] . Hiko AUS-E

L. Zustand des Moduleingangs:

SG[1] . Bereit-E

L. Zustand des Moduleingangs:

366

[Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

Verriegelung des EIN-Schaltbefehls

[Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

Verriegelung des AUS-Schaltbefehls

[Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

Einschaltbefehl, ggf Zustand der Logik oder des Digitalen

[Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

Ausschaltbefehl, ggf Zustand der Logik oder des Digitalen

[Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

Stellungsmeldung des Leistungsschalters (52a)

[Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

Stellungsmeldung des Leistungsschalters (52b)

[Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

LS bereit
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SG[1] . Sys-in-Sync-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Zustand des Moduleingangs: Innerhalb der Synchronisierzeit muss dieses Signal anstehen,
damit zugeschaltet wird. Anderfalls war der Schaltversuch erfolglos.

SG[1] . Enthommen-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

&L Zustand des Moduleingangs: Leistungsschalter entnommen.

SG[1] . Quit Auslosebefehl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

Y Zustand des Moduleingangs: Quittiersignal (zum Zurticksetzen des Auslésebefehls) Modul-
Eingangssignal

10.7.4 SG[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

SG[1] . AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / AuslBef]

[Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Auslésebefehl

SG[1] . EKA Nur ein HIKO [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]
I, Meldung: Die Position des Schaltgeréats wird nur lber einen einzelnen Hilfskontakt (Einpolige-

Kontakt-Anzeige) erfasst. Zwischen- oder Stérstellungen kénnen auf diese Weise nicht erfasst
werden.

SG[1] . Pos nicht EIN [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]
X, Meldung: Pos nicht EIN

SG[1] . Pos EIN [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Meldung: Leistungsschalter ist in EIN-Position

SG[1] . Pos AUS [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

X, Meldung: Leistungsschalter ist in AUS-Position

SG[1] . Pos Unbest [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Meldung: Leistungsschalterstellung ist unbestimmt.

SG[1] . Pos Gestort [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

X, Meldung: Leistungsschalter Fehler - Unklare Schalterstellung. Die Stellungskontakte
widersprechen sich. Nach Ablauf des Timers wird dieser Alarm ausgegeben.
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SG[1] . Pos [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

A, Meldung: Stellungsmeldung des Leistungsschalters (0 = In Bewegung, 1 = AUS, 2 = EIN, 3 =
Stérstellung).

SG[1] . Bereit [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Leistungsschalter ist schaltbereit.

SG[1] . t-Nachdriick [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I Meldung: Nachdrtickzeit

SG[1] . Enthommen [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Leistungsschalter entnommen.

SG[1] . Verrieg EIN [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Mindestens ein EIN-Schaltbefehl ist verriegelt.

SG[1] . Verrieg AUS [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Meldung: Mindestens ein AUS-Schaltbefehl ist verriegelt.

SG[1] . SBU erfolgreich [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Schaltbefehl war erfolgreich

SG[1] . SBU Stérstellung [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

Az, Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Schaltbefehl war erfolglos. Schaltgeréat in Stérstellung.

SG[1] . SBU Fehler AUSBef [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

X, Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Wegen eines anstehenden Auslésebefehl wurde der
Ausschaltbefehl nicht ausgefihrt.

SG[1] . SBU Schaltrichtg [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

X, Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung bzw Schaltrichtungsiiberwachung: Dieses Signal wird
wahr, wenn die Position, in der sich ein Schaltgerat befindet erneut angesteuert werden soll.
Beispiel: Ein Schaltgerat, das sich bereits in der "AUS"-Position befindet, soll erneut "AUS"-
geschaltet werden. Das Gleiche gilt fir EIN-Kommandos.

SG[1]. SBU EIN wahrd AUSBef [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Wéahrend ein Ausschaltbefehl aussteht, kommt ein
Einschaltbefehl.
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SG[1]. SBU SG n. bereit [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

A, Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Das Schaltgerét ist nicht bereit.

SG[1] . SBU Feldverrieg [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Der Schaltbefehl versté8t gegen eine Feldverriegelung.

SG[1] . SBU SyncTimeout [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Der Schaltbefehl wurde nicht ausgefiihrt. Es wurde
wahrend der Synchronisierzeit kein Synchronisiersignal empfangen.

SG[1] . SBU SG entnommen [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Meldung: Schaltbefehlsiiberwachung: Schaltbefehl war erfolglos, da Schaltgerdt entnommen.

SG[1] . Schutz EIN [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: EIN Kommando durch das Schutzmodul

SG[1] . Quit AusiBef [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Quittierung des Auslésebefehls

SG[1] . EIN inkl Schutz EIN [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Das EIN-Kommando beinhaltet die durch den Schutz abgegebenen EIN-Kommandos
(Es wird nur ein Ausgangsrelais benétigt).

SG[1] . AUS inkl Schutz AUS [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Das AUS-Kommando beinhaltet die durch den Schutz abgegebenen AUS-Kommandos
(Es wird nur ein Ausgangsrelais benétigt).

SG[1] . Stellgsmeldg manipul [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Stellungsmeldung manipuliert

SG[1] . SGMon SGverzogert [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Meldung: Schaltgerdtewartung: Alarm, der Schalter wird langsamer

SG[1] . Res SGMon Sgverz [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

X, Meldung: Riicksetzen der Meldung des verlangsamten Schalters
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SG[1] . EIN Bef [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

X, Meldung: Einschaltbefehl an das Schaltgerét. Dieser Einschaltbefehl kann je nach
Parametrierung auch das vom Schutz abgesetze EIN-Kommando beinhalten.

SG[1] . AUS Bef [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Meldung: Ausschaltbefehl an das Schaltgerét. Dieser Ausschaltbefehl kann je nach
Parametrierung auch das vom Schutz abgesetze AUS-Kommando beinhalten.

SG[1] . EIN Bef manuell [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Manueller Einschaltbefehl

SG[1] . AUS Bef manuell [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Manueller Ausschaltbefehl

SG[1]. Sync EIN Anforderung [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Anforderung synchronen Zuschaltens
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10.7.5 Schaltgeratewartung

Schaltgerat
10.7.5.1 SG[1]: Globale Parameter

SG[1] . Anz Schaltsp Alarm [Steuerung / SG / SG[1]/ SG Wartung]
9999 1 ... 100000 C.2

%  Grenzwert fiir die Anzahl Schaltspiele. Wenn der Zahler der Schaltspiele »AuslIBef Z« den hier
eingestellten Wert dberschreitet, wird die Meldung »Anz Schaltsp Alarm« gesetzt.

SG[1]. Sum Ik Alarm [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
100.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

% Alarm, dass die zuldssige Summe (kumuliert) der Abschaltstréme Uiberschritten wurde.

SG[1]. Sum Ik/h Alarm [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
100.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

L  Alarm, die Summe (kumuliert) der pro Stunde zuldssigen Abschaltstrome wurde (berschritten.

SG[1] . SG-RevisionsKennl Fk [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]

inaktiv inaktiv, aktiv C.2

s> aktiv/inaktiv.

% Die Leistungsschalter (Lasttrennschalter)-Revisions-Kennlinie legt die Anzahl erlaubter
Schaltvorgénge (EIN/AUS) in Abhédngigkeit vom Ausschaltstrom fest. Bei Uberschreiten des
Summenstroms wird ein Alarm ausgegeben. Die Kurve ist den Technischen Daten des
Leistungsschalter-Hersteller zu entnehmen. Mit Hilfe der Stutzstellen ist diese Kurve
nachzubilden.

SG[1] . SGWartAlarm [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
80.00% 0.00% ... 100.00% C.2

% Schwelle fiir den Revisions-Alarm

SG[1] . SGWartVerrieg [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
95.00% 0.00% ... 100.00% C.2

%  Schwelle fiir die Verriegelung
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SG[1]. Strom1l [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
0.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

& Schwellwert fiir die Abschaltstréme #1

SG[1] . Anzahll [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
10000 1 ... 32000

%L  Anzahl erlaubter Abschaltungen #1

SG[1] . Strom2 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
1.20kA 0.00kA ... 2000.00kA

%  Schwellwert fiir die Abschaltstréme #2

SG[1] . Anzahl2 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
10000 1 ... 32000

%  Anzahl erlaubter Abschaltungen #2

SG[1]. Strom3 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
8.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

% Schwellwert fiir die Abschaltstréme #3

SG[1] . Anzahl3 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
150 1 ... 32000
%  Anzahl erlaubter Abschaltungen #3

SG[1] . Strom4 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

% Schwellwert flir die Abschaltstréme #4

SG[1] . Anzahl4 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
12 1 ... 32000
%  Anzahl erlaubter Abschaltungen #4

SG[1] . Strom5 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

& Schwellwert fiir die Abschaltstréme #5
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SG[1] . Anzahl5 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
1 1 ... 32000

%L  Anzahl erlaubter Abschaltungen #5

SG[1] . Strom6 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

& Schwellwert flir die Abschaltstréme #6

SG[1] . Anzahl6 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
1 1 ... 32000

&  Anzahl erlaubter Abschaltungen #6

SG[1]. Strom?7 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

&  Schwellwert flir die Abschaltstréme #7

SG[1] . Anzahl7 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
1 1 ... 32000
%  Anzahl erlaubter Abschaltungen #7

SG[1] . Strom38 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

& Schwellwert fiir die Abschaltstréme #8

SG[1] . Anzahl8 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
1 1 ... 32000
%  Anzahl erlaubter Abschaltungen #8

SG[1] . Strom9 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

% Schwellwert fiir die Abschaltstréme #9

SG[1] . Anzahl9 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
1 1 ... 32000
%  Anzahl erlaubter Abschaltungen #9
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SG[1]. Strom10 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
20.00kA 0.00kA ... 2000.00kA C.2

%  Schwellwert flir die Abschaltstréme #10

SG[1] . Anzahll10 [Steuerung / SG / SG[1] / SG Wartung]
1 1 ... 32000 C.2

%L  Anzahl erlaubter Abschaltungen #10

10.7.5.2 SG[1]: Direktkommandos

SG[1] . Res AusliBef Z [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P1
<> Modus.

@ Ricksetzen des Zahlers: Gesamtanzahl Auslésungen des Schaltgeréats

SG[1] . Res Sum Abschalt [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

® Reset Summen der Abschaltstréme

SG[1] . Res LS AUS Kapazitat [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

@ Zurlicksetzen der verbrauchten LS AUS Kapazitét.

(Anmerkung: Ein Wert von 100% fur die »LS AUS Kapazitdt« bedeutet, dass der Schalter
gewartet werden muss.)

SG[1] . Res Sum lk/h [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

@ Zurlicksetzen der kumulierten Summe der Abschaltstréme pro Stunde.
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10.7.5.3 SG[1]: Meldungen (Zustande der Ausgange)

SG[1] . Anz Schaltsp Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I Meldung: Zu viele Schaltspiele. (Der Zahlerstand »AuslBef Z« hat den unter »Anz Schaltsp
Alarm« eingestellten Wert (berschritten.)

SG[1] . Sum Abschalt: IL1 [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

D, Meldung: Hochstzuldassige Summe der Abschaltstréme liberschritten: IL1

SG[1] . Sum Abschalt: IL2 [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

X, Meldung: Héchstzulassige Summe der Abschaltstréme liberschritten: IL2

SG[1] . Sum Abschalt: IL3 [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Héchstzulassige Summe der Abschaltstréme (berschritten: IL3

SG[1] . Sum Abschalt [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

X, Meldung: Héchstzuldssige Summe der Abschaltstréme wurde in mindestens einer Phase
tberschritten

SG[1] . Res AuslBef Z [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

A, Meldung: Rlicksetzen des Zahlers: Gesamtanzahl Auslésungen des Schaltgeréts

SG[1]. Res Sum Abschalt [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I Meldung: Reset Summen der Abschaltstréme

SG[1] . SGWartAlarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Schwelle fiir den Revisions-Alarm

SG[1] . SGWartVerrieg [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Schwelle fiir die Verriegelung

SG[1] . Res LS AUS Kapazitat [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

I, Meldung: Riicksetzen der Wartungskennlinie (d. h. des Zéahlers fiir die verbrauchte LS AUS
Kapazitat).

SG[1] . Sum lk/h Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

L. Meldung: Alarm, die Summe (kumuliert) der pro Stunde zuldssigen Abschaltstréme wurde
uberschritten.
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SG[1] . Res Sum lk/h Alarm [Betrieb / Zustandsanzeige / Steuerung / SG[1]]

A, Meldung: Rilicksetzen des Alarms ,Summe (kumuliert) der pro Stunde zulassigen
Abschaltstréme wurde Uberschritten”.

10.7.5.4 SG[1]: Werte

SG[1] . Sum Abschalt IL1 [Betrieb / Zahl und RevDat / Steuerung / SG[11]]
SG[1] . Sum Abschalt IL2

SG[1] . Sum Abschalt IL3

X Summe der Abschaltstréme Phase

SG[1]. Sum Ik/h [Betrieb / Zahl und RevDat / Steuerung / SG[11]]

X Kumulierte Summe der Abschaltstréme pro Stunde.

SG[1] . LS AUS Kapazitat [Betrieb / Zahl und RevDat / Steuerung / SG[1]]

XN Verbrauchte Kapazitat des Leistungsschalters. (100% bedeutet, dass der Schalter gewartet
werden muss.)

10.7.5.5 SG[1]: Zahler

SG[1] . AusiBef Z [Betrieb / Zahl und RevDat / Steuerung / SG[11]]

Zahler Gesamtanzahl Auslésungen des Schaltgeréts.
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11 Alarme auf Systemebene

Alarme auf Systemebene

11.1 SysA: Projektierungsparameter

SysA . Modus [Projektierung]

.-, verwenden

=~ Modus.

% Betriebsart

11.2 SysA: Globale Parameter

SysA . Funktion [SysA / Allg Einstellungen]
inaktiv inaktiv, aktiv
<> Modus.

& Modul bzw. Stufe dauerhaft aktivieren oder deaktivieren

SysA . ExBlo Fk [SysA / Allg Einstellungen]

.- ... Sys . Internal test state

”

s> 1..n, Rangierliste.

% Blockade des Moduls bzw. der Stufe aktivieren (erlauben) / inaktivieren (nicht erlauben).
Dieser Parameter kann nur im Zusammenhang mit dem gleichnamigen globalen

S.3

P.2

P.2

Schutzparameter, dem ein Signal aus der Rangierliste zugeordnet wurde, wirksam werden. Bei

aktivem Status des rangierten Signals werden diejenigen Stufen der Schutzfunktionen
blockiert, die mit "ExBlo Fk = aktiv" parametriert sind!

SysA . Alarm [SysA / Leistung / Watt]

[SysA /THD /| THD]

inaktiv inaktiv, aktiv

s> aktiv/inaktiv.

%  Alarmierung
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SysA . Schwellwert [SysA / Leistung / Watt]

[SysA /THD / U THD]

10000kwW 1kwW ... 40000000kW P.2

&  Schwellwert (als Priméarwert einzugeben)

SysA . t-Ausl [SysA / Leistung / Watt]

[SysA/THD /| THD]

OMin OMin ... 60Min P.2

%  Ausléseverzégerung
SysA . Schwellwert [SysA / Bezugsmanagem / Strom Bezmanag]
[SysA /THD /| THD]
500A 10A ... 500000A P.2

&  Schwellwert (als Primdrwert einzugeben)

SysA . Schwellwert [SysA / Bezugsmanagem / Leistungs-Bezug / Wq Bezug]

[SysA / Bezugsmanagem / Leistungs-Bezug / Ws Bezug]

20000kVAr 1kVAr ... 40000000kVAr P.2

&  Schwellwert (als Priméarwert einzugeben)

11.3 SysA: Zustande der Eingange

SysA . ExBlo-E [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

4. Zustand des Moduleingangs: Externe Blockade

11.4 SysA: Meldungen (Zustande der Ausgange)

SysA . aktiv [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

I Meldung: aktiv
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SysA . ExBlo

A, Meldung

SysA . Alarm

I Meldung

SysA . Alarm

I Meldung

SysA . Alarm

I, Meldung

SysA . Alarm

I Meldung

SysA . Alarm

2, Meldung

SysA . Alarm

I Meldung

SysA . Alarm

I, Meldung

SysA . Alarm

I Meldung

SysA . Alarm

A, Meldung

11 Alarme auf Systemebene

11.4 SysA: Meldungen (Zustande der Ausgange)

[Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Externe Blockade

P [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm héchstzulédssige Wirkleistung Uberschritten

Q [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm héchstzuldssige Blindleistung (berschritten

S [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm héchstzulassige Scheinleistung lberschritten

P Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm gemittelte Wirkleistung zu hoch

Q Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm gemittelte Blindleistung zu hoch

S Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm gemittelte Scheinleistung zu hoch

| Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm gemittelter Bezugsstrom zu hoch

I THD [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm Verzerrungsstrom - Total Harmonic Distortion

V THD [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

: Alarm Spannungsverzerrung - Total Harmonic Distortion

SysA . Ausl P [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

I Meldung

1 Auslésung héchstzulassige Wirkleistung lberschritten

SysA . Ausl Q [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

A, Meldung
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SysA . Ausl S [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

A, Meldung: Auslésung héchstzulédssige Scheinleistung liberschritten

SysA . Ausl P Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

I Meldung: Auslésung gemittelter Wirkleistungsbezug zu hoch

SysA . Ausl Q Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

L. Meldung: Auslésung gemittelter Blindleistungsbezug zu hoch

SysA . Ausl S Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

I, Meldung: Auslbésung gemittelter Scheinleistungsbezug zu hoch

SysA . Ausl Strom Bezug [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

I Meldung: Auslésung gemittelter Strombezug zu hoch

SysA . Ausl | THD [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

X, Meldung: Auslésung Verzerrungsstrom - Total Harmonic Distortion

SysA . Ausl U THD [Betrieb / Zustandsanzeige / SysA]

I Meldung: Auslésung Spannungsverzerrung - Total Harmonic Distortion
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12 Rekorder

12.1 Ereignisrek

Im Ereignisrekorder werden alle Ereignisse wie Schalthandlungen, Anderungen von
Parametern, Auslésungen, Alarme, Wechsel der Betriebsarten, Blockaden,
Zustandsanderungen von Ein- und Ausgangen....gespeichert.

Ereignisrek [Betrieb / Rekorder / Ereignisrek]

Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch flr die Beschreibung.)

Im Ereignisrekorder werden alle Ereignisse wie Schalthandlungen, Anderungen von
Parametern, Auslésungen, Alarme, Wechsel der Betriebsarten, Blockaden,
Zustandsanderungen von Ein- und Ausgangen....gespeichert.

12.1.1 Ereignisrek: Direktkommandos

Ereignisrek . Res alle Aufzng [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
<> Modus.

@ Alle Aufzeichnungen I6schen

12.1.2 Ereignisrek: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Ereignisrek . Res alle Aufzng [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Ereignisrek]

Meldung: Alle Aufzeichnungen werden geléscht. (Sofort nach Beendigung des Léschvorganges
wird diese Meldung wieder inaktiv.)

I
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12.2 Storschr

Der Stérschreiber zeichnet nachdem ein Triggerereignis wahr wird analoge und digitale
Spuren auf.

Stoérschr [Betrieb / Rekorder / Storschr]
Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fir die Beschreibung.)

Der Stérschreiber zeichnet nachdem ein Triggerereignis wahr wird analoge und digitale Spuren
auf.

12.2.1 Storschr: Globale Parameter

Storschr . Start: 1 [Gerateparameter / Rekorder / Storschr]

Schutz . Ausl .~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%L  Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wabhr ist:

Stérschr . Start: 2 [Gerateparameter / Rekorder / Stérschr]

Storschr . Start: 8

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Rangierliste.

%  Aufzeichnung, wenn die zugeordnete Rangierung wahr ist:

Stérschr . Auto Uberschr [Gerateparameter / Rekorder / Stérschr]
aktiv inaktiv, aktiv S.3
<> Modus.

% Ist kein weiterer Speicherplatz mehr vorhanden, wird die dlteste Aufzeichnung lberschrieben.

Storschr . Vorlaufzeit [Gerateparameter / Rekorder / Stoérschr]
20% 0% ... 99% S.3

& Die Vorlaufzeit wird in Prozent der »Max Aufzlange« angegeben und bezeichnet denjenigen Teil
der Aufzeichnungslange, der vor dem Triggersignal stattfindet.
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Stoérschr . Nachlaufzeit [Gerateparameter / Rekorder / Stoérschr]
20% 0% ... 99% S.3

% Die Nachlaufzeit wird in Prozent der »Max Aufzldnge« angegeben. In Abhdngigkeit von der
Dauer des Triggersignals und der Dauer der Vorlaufzeit ist die Nachlaufzeit die verbleibende
Zeit der »Max Aufzldnge«, jedoch keinesfalls Ianger als die hier eingestellte Dauer.

Storschr . Max Aufzlange [Gerateparameter / Rekorder / Storschr]
2s 0.1s ... 15.0s S.3

% Die maximale Aufzeichnungsldnge pro Stérschrieb (inklusive Vor- und Nachlaufzeit). Die
maximal mégliche Anzahl von Aufzeichnungen hangt von der GréSe der einzelnen
Stérschriebe, von der hier eingestellten Aufzeichnungslange und der
Gesamtaufzeichnungskapazitat ab.

12.2.2 Storschr: Direktkommandos

Storschr . Man Trigger [Betrieb / Rekorder / Man Trigger]

unwahr unwahr, wahr P1

=~ wahr o unwahr.

@ Manueller Trigger

Storschr . Res alle Aufzng [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
=~ Modus.

@ Alle Aufzeichnungen I6schen

12.2.3 Storschr: Zustande der Eingange

Storschr . Startl-E [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Stérschr]

Storschr . Start8-E

L. Zustand des Moduleingangs:: Triggerereignis / Aufzeichnung starten
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12.2 Storschr

12.2.4 Storschr: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Storschr . Aufzng lauft [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Stérschr]

I Meldung: Aufzeichnung lauft

Stérschr . Speicher voll [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Stérschr]

X, Meldung: Speicher voll

Storschr . Loschfeh [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Stérschr]

I, Meldung: Fehler beim Léschen einer Aufzeichnung

Stérschr . Res alle Aufzng [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Stérschr]

A, Meldung: Alle Aufzeichnungen werden geldscht. (Sofort nach Beendigung des Léschvorganges
wird diese Meldung wieder inaktiv.)

Stérschr . Res alle Aufzng [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Stérschr]

A, Meldung: Alle Aufzeichnungen werden geldscht. (Sofort nach Beendigung des Léschvorganges
wird diese Meldung wieder inaktiv.)

Stérschr . Man Trigger [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Stérschr]

A, Meldung: Manueller Trigger

12.2.5 Storschr: Werte

Storschr . Aufz Status [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Storschr]
bereit bereit, Aufzeichnung, schreibe Datei, Trigger Blo

s> Aufz Status.

N Aufzeichnungsstatus

Stérschr . Fehlercode [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Stérschr]

OK OK, Schreibfeh, Loschfeh, Berechnungsfeh, Datei nicht
gef, Auto Uberschr aus
<> Fehler.

X Fehlercode
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12.3 Fehlerrek

Die zu einer Auslésung gehérenden Messwerte werden im Fehlerrekorder gespeichert.

Fehlerrek [Betrieb / Rekorder / Fehlerrek]
Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fir die Beschreibung.)

Die zu einer Auslésung gehérenden Messwerte werden im Fehlerrekorder gespeichert.

12.3.1 Fehlerrek: Globale Parameter

Fehlerrek . Rekorder-Modus [Gerateparameter / Rekorder / Fehlerrek]

Nur Ausl Alarme und Ausl, Nur Ausl S.3

L=~ Rekorder-Modus.

& Rekorder Modus (Aufzeichungsverhalten festlegen)

Fehlerrek . t-Mess-Verz [Gerateparameter / Rekorder / Fehlerrek]
Oms Oms ... 60ms S.3

&  Nach der Auslésung wird die Messwertaufnahme um diese Zeit verzégert.

12.3.2 Fehlerrek: Direktkommandos

Fehlerrek . Res alle Aufzng [Betrieb / Reset]
inaktiv inaktiv, aktiv P.1
<> Modus.

@ Alle Aufzeichnungen I6schen

12.3.3 Fehlerrek: Meldungen (Zustande der Ausgange)

Fehlerrek . Res alle Aufzng [Betrieb / Zustandsanzeige / Rekorder / Fehlerrek]

X, Meldung: Alle Aufzeichnungen werden geléscht. (Sofort nach Beendigung des Léschvorganges
wird diese Meldung wieder inaktiv.)

MCA4-3.6-DE-REF MCA4 385



12 Rekorder
12.4 Trendrek

12.4 Trendrek

Trendrekorder

Trendrek

[Betrieb / Rekorder / Trendrek]

Dieser Parameter stellt einen speziellen Dialog dar. (Siehe Handbuch fir die Beschreibung.)

Trendrekorder

12.4.1 Trendrek: Globale Parameter

Trendrek . Auflosung

15 min

[Gerateparameter / Rekorder / Trendrek]
60 min, 30 min, 15 min, 10 min, 5 min

=~ Aufldsung.

%L Auflésung (Aufzeichnungsfrequenz)

Trendrek . Trend1
StW . IL1 RMS

% Beobachteter Wertl

Trendrek . Trend2

StW . IL2 RMS

% Beobachteter Wert2

Trendrek . Trend3
StW . IL3 RMS

& Beobachteter Wert3

Trendrek . Trend4

StW . IE gem RMS

% Beobachteter Wert4

386

[Gerateparameter / Rekorder / Trendrek]
. ... PQSZ . cos phi RMS

s> 1..n, TrendRekList.

[Gerateparameter / Rekorder / Trendrek]
.~ ... PQSZ . cos phi RMS

s> 1..n, TrendRekList.

[Gerateparameter / Rekorder / Trendrek]
. ... PQSZ . cos phi RMS

s> 1..n, TrendRekList.

[Gerateparameter / Rekorder / Trendrek]
.~ ... PQSZ . cos phi RMS

s> 1..n, TrendRekList.

MCA4
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Trendrek . Trend5

SpW . UL1 RMS

% Beobachteter Wert5

Trendrek . Trend6

SpW . UL2 RMS

% Beobachteter Wert6

Trendrek . Trend?7
SpW . UL3 RMS

& Beobachteter Wert7

Trendrek . Trend8

SpW . UX gem RMS

% Beobachteter Wert8

Trendrek . Trend9

u

”

& Beobachteter Wert9

Trendrek . Trend10

“

”

% Beobachteter Wert10
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[Gerateparameter / Rekorder / Trendrek]
.~ ... PQSZ . cos phi RMS

s> 1..n, TrendRekList.

[Ger