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Kod zaméwienia

Kod zamoéwienia

Kierunkowe zabezpieczenie pola

zasilajgcego MCA4 | -2

(Wersja 2 z USB, rozszerzonymi mozliwosciami
komunikacji oraz nowym panelem przednim)

Dwustano Cyfrowe
we wyjscia Obudowa
wejScia  przekaznikowe
8 7 B2 X A
16 13 B2 X D

Duzy
wyswietlacz

Wersja sprzetowa 2
Prad fazowy 5 A/ 1 A, prad doziemny 5 A/ 1A 0

Prad fazowy 5 A/ 1 A, czuto$¢ na prad doziemny 5 A/ 1A 1

Obudowa i montaz
Montaz na drzwiach

Montaz na drzwiach 19 cali (montaz wpuszczany) B

Protokdt komunikacyjny

Bez protokotu

Modbus RTU, DNP3.0, IEC60870-5-103, RS485/zaciski
Modbus TCP, DNP3.0, Ethernet 100 MB/RJ45
Profibus-DP, $wiattowod

Profibus-DP, RS485/D-SUB

Modbus RTU, IEC 60870-5-103, swiattowdd

Modbus RTU, IEC 60870-5-103, RS485/D-SUB
IEC61850, DNP3.0, Ethernet 100 MB/RJ45

IEC60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/zaciski
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

IEC61850, Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | swiattowodowy Ethernet 100 MB/ztgcze LC duplex
Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | swiatfowodowy Ethernet 100 MB/ztgcze LC duplex

IEC60870-5-103, Modbus RTU, DNP3.0 RTU | RS485/zaciski
IEC61850, Modbus TCP, DNP3.0 TCP/UDP | Ethernet 100 MB/RJ45

B+
-
-
E*
-
-
e

K*
L*

T*

Wykonanie opcjonalne umozliwiajgce prace w trudnych warunkach
Brak

Lakierowane

Dostepne jezyki menu

Angielski standardowy/niemiecki/hiszpanski/rosyjski/polski/portugalski/francuski/rumunski

* W ramach kazdej opcji komunikacji wykorzystany moze by¢ wytgcznie jeden protokdt komunikacyjny.

3 MCA4

DOK-HB-MCA4-2P



Kod zaméwienia

Réwnolegle korzystaé mozna z programu Smart view za posrednictwem interfejsu sieci Ethernet (RJ45).
Oprogramowanie Smart view do parametryzacji i analizy zaktocen jest dostarczane wraz z urzgdzeniami
HighPROTEC.

Wszystkie urzadzenia sg wyposazone w interfejs IRIG-B umozliwiajgcy synchronizacje czasu.

Funkcje sterujace obstugujace do 6 rozdzielnic oraz logiczne do 80 réwnan.
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Komentarze na temat podrecznika

Niniejszy podrecznik zawiera ogdlne informacje na temat wyboru funkcji urzadzenia, ustawiania parametréw,
instalacji, uruchamiania oraz eksploatacji i konserwaciji urzadzehn HighPROTEC.

Podrecznik jest przeznaczony dla:

B inzynierébw odpowiedzialnych za zabezpieczenia;

B inzynierdbw odpowiedzialnych za uruchomienie;

m pracownikow zajmujgcych sie ustawieniami, testowaniem i konserwacjg urzadzen zabezpieczajgcych oraz
kontrolnych;

m pracownikéw przeszkolonych w zakresie instalacji elektrycznych i rozdzielnic elektroenergetycznych.

W podreczniku sg zdefiniowane wszystkie funkcje dotyczace kodu typu urzgdzenia. Wszelkie opisy jakichkolwiek
funkcji, parametréw lub wejs¢ i wyjsé, ktore nie dotyczg uzywanego urzadzenia, nalezy zignorowad.

Wszystkie informacje i odniesienia zostaty przedstawione zgodnie z naszg najlepszg wiedza, w oparciu o
doswiadczenie i obserwacije.

Niniejszy podrecznik opisuje urzadzenia w wersjach z petnym wyposazeniem (opcjonalnym).

Wszystkie informacje techniczne i dane zamieszczone w tym podreczniku uwzgledniajg stan obowigzujacy w
momencie wydania niniejszego dokumentu. Zastrzegamy sobie prawo wprowadzania modyfikacji technicznych
wynikajgcych z przysziego rozwoju produktu bez koniecznosci zmiany niniejszego podrecznika i bez
wczesniejszego powiadomienia. Z tego wzgledu nie mozna wnosi¢ zadnych roszczeh na podstawie informac;i i
opisOw zamieszczonych w niniejszym podreczniku.

Tekst, grafika i wzory nie zawsze majg zastosowanie do rzeczywistego zakresu dostawy. Rysunki i grafiki nie sg w
prawidtowej skali. Nie bierzemy zadnej odpowiedzialnosci za szkody ani awarie eksploatacyjne wynikajgce z
btedéw w obstudze badz nieprzestrzegania wskazéwek zamieszczonych w niniejszym podreczniku.

Zadnej czesci niniejszego podrecznika nie mozna reprodukowac ani przekazywagé innym stronom w zadnej formie
bez uzyskania wczesniejszego, pisemnego zezwolenia firmy Woodward Kempen GmbH.

Niniejszy podrecznik uzytkownika wchodzi w zakres dostawy w przypadku zakupu urzadzenia. W przypadku
przekazania (sprzedazy) urzgdzenia stronie trzeciej nalezy przekazaé rowniez niniejszy podrecznik.

Wszelkie naprawy urzgdzenia mogg wykonywac wytgcznie wykwalifikowani i kompetentni pracownicy, ktérzy
musza zna¢ lokalne przepisy bezpieczenstwa i przestrzegac ich, a takze mie¢ niezbedne doswiadczenie
(poswiadczone dowodami) wymagane do pracy z elektronicznymi urzgdzeniami zabezpieczajgcymi oraz
instalacjami elektroenergetycznymi.

Informacje dotyczace odpowiedzialno$ci i gwarancji

Firma Woodward nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku przerébek lub
modyfikacji urzgdzenia badz jego funkgc;ji, ustawiania parametréw i zmian nastaw wykonanych przez klienta.

Gwarancja przestaje obowigzywac z chwilg otworzenia urzadzenia przez inne osoby niz specjalisci firmy
Woodward.

Warunki gwaranciji i odpowiedzialnosci okreslone w dokumencie Ogdélne warunki firmy Woodward nie sg
uzupetnione przez powyzsze wyjasnienia.
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WAZNE DEFINICJE

Ponizsze definicje sygnatéw majg pomdc w uniknigciu niebezpieczenstwa utraty zycia lub odniesienia obrazen
ciata, a takze w zachowaniu odpowiednio dtugiego czasu eksploatacji urzgdzenia.

Stowo OSTRZEZENIE wskazuje na niebezpieczng sytuacje, ktérej
zlekcewazenie moze spowodowaé $mieré lub powazne obrazenia.

Stowo NIEBEZPIECZENSTWO wskazuje na niebezpieczng sytuacje, ktorej
Zlekcewazenie spowoduje $mier¢ lub powazne obrazenia.

A UWAGA Stowo UWAGA wraz z symbolem ostrzegawczym wskazuje na niebezpieczng
sytuacje, ktérej zlekcewazenie moze spowodowagé niewielkie lub umiarkowane
obrazenia.

WSK AZOWK A Stowo WSKAZOWEKA jest uzywane w celu wskazania praktyk niezwigzanych z

bezpieczenstwem osobistym.

UWAGA Stowo UWAGA bez symbolu ostrzegawczego jest uzywane w celu wskazania
praktyk niezwigzanych z bezpieczennstwem osobistym.
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_ PRZESTRZEGAC INSTRUKCJI

Przed przystapieniem do instalacji, obstugi bgdz serwisowania tego urzadzenia
nalezy przeczytaé caly podrecznik i wszystkie pozostate publikacje odnoszace
sie do pracy, ktéra ma zostaé wykonana. Nalezy przestrzegaé wszystkich
instrukcji bezpieczenstwa i Srodkéw ostroznosci oraz instrukciji obowigzujgcych
w zaktadzie. Ich nieprzestrzeganie moze doprowadzié do odniesienia obrazen
ciata lub uszkodzenia mienia.

PRAWIDLOWE UZYTKOWANIE

Wszelkie nieupowaznione modyfikacje badz uzytkowanie tego urzadzania
wykraczajgce poza okreslone mechaniczne, elektryczne lub inne limity
eksploatacyjne mogg doprowadzi¢ do powstania obrazen ciata lub
uszkodzenie mienia, w tym uszkodzenie samego urzadzenia. Wszelkie
nieupowaznione modyfikacje: (1) stanowig ,,nieprawidlowe uzycie” lub
»zaniedbanie” w odniesieniu do gwarancji produktu i powoduja
uniewaznienie gwarancji w zakresie wszelkich szkoéd powstatych w ich
wyniku oraz (2) powodujg uniewaznienie swiadectw i aprobat wydanych dla
produktu.

Urzadzenia programowalne przedstawione w niniejszym podreczniku sa
przeznaczone do zabezpieczenia instalacji elektroenergetycznych i
urzadzen operacyjnych zasilanych zrédtami napiecia o statej czestotliwosci,
to jest 50 lub 60 Hz, a takze do sterowania tymi instalacjami i urzgdzeniami.
Nie sa one przeznaczone do uzycia z przetwornicami czestotliwosci.
Urzadzenia s przeznaczone do instalacji w przedziatach niskiego napiecia
(nn) w rozdzielnicach sredniego napiecia (SN) lub w rozproszonych
tablicach zabezpieczen. Ustawienia programu i parametréow muszg spetnia¢
wszystkie wymogi obiektu zabezpieczenia (urzadzenia, ktére ma by¢
zabezpieczone). Na podstawie wprowadzonego programu i ustawionych
parametrow urzadzenie musi prawidtowo rozpoznawaé wszystkie stany
operacyjne (awarie) i odpowiednio na nie reagowaé¢ (np. wylaczaé
wylacznik). Wiasciwe uzycie wymaga zabezpieczenia rezerwowego w
formie dodatkowego urzadzenia zabezpieczajgcego. Zawsze przed
rozpoczeciem eksploatacji i po modyfikacji ustawien programu
(parametréw) nalezy przeprowadzi¢ test bedagcy dowodem, ze program i
parametry spetniajg wymogi obiektu zabezpieczenia.

Zestyk samokontrolny (styk gotowosci) musi zostaé potaczony z systemem
automatyki podstacji w celu monitorowania i kontroli stanu
programowalnego urzadzenia zabezpieczajagcego. Bardzo wazne jest, aby
wywolywanie alarmu odbywato sie z zestyku samokontroli (zestyku
gotowosci) programowalnego urzadzenia zabezpieczajgcego, ktéry
wymaga natychmiastowej uwagi w przypadku wyzwolenia. Alarm
sygnalizuje, ze urzadzenie zabezpieczajgce nie zabezpiecza juz obwodu i
system powinien zosta¢ poddany serwisowi.

Typowe przyktadowe zastosowania dla tej linii urzadzen/rodziny produktow
s3 nastepujace:

B Zabezpieczenie pola zasilajgcego

B Zabezpieczenie sieci zasilajacej

B Zabezpieczenie maszyny

B Zabezpieczenie réznicowe transformatora

Urzadzenia nie sg przeznaczone do uzytkowania wykraczajacego poza ten
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zakres zastosowan. Dotyczy to réwniez zastosowan w formie maszyn
nieukonnczonych. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody
wynikajace z niewlasciwego zastosowania. Petna odpowiedzialnos¢
spoczywa na uzytkowniku. Warunki prawidlowego uzytkowania urzadzenia:

muszg by¢ spetnione dane techniczne i tolerancje okreslone przez firme
Woodward.
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_ NIEAKTUALNA PUBLIKACJA

Niniejsza publikacja mogta zostaé poprawiona lub uaktualniona po wydaniu
niniejszego egzemplarza. Aby sprawdzi¢ aktualno$¢ wersji, nalezy przejs¢ do
sekgcji plikéw do pobrania na stronie WWW:

www.woodward.com

Jesli dana publikacja nie jest dostepna, nalezy skontaktowac sie z
przedstawicielem obstugi klienta, aby otrzymaé¢ najnowsza wersje.

Wazna informacja

_ Zgodnie z wymogami klienta urzadzenia sg taczone w spos6b modutowy
(zgodnie z kodem zamdwienia). Przypisanie zaciskdw urzadzenia mozna

znaleZé na gorze urzadzenia (schemat polgczen).

14 MCA4 DOK-HB-MCA4-2P


http://www.woodward.com/

WAZNE DEFINICJE

UWAGA

Wyladowania elektrostatyczne

Wszystkie urzagdzenia elektroniczne sg wrazliwe na tadunki
elektrostatyczne, przy czym niektére elementy sa bardziej wrazliwe niz inne.
Aby zabezpieczyé¢ te elementy przed takim uszkodzeniem, nalezy podjaé¢
specjalne srodki ostroznosci w celu ograniczenia lub wyeliminowania
wyladowan elektrostatycznych. Podczas pracy z przyrzagdem kontrolnym
lub w poblizu niego nalezy stosowac ponizsze srodki ostroznosci.

1. Przed przystapieniem do konserwacji elektronicznego przyrzadu
kontrolnego nalezy roztadowaé tadunki elektrostatyczne na ciele,
dotykajac uziemionego metalowego przedmiotu (rur, szaf,
wyposazenia itp.) i przytrzymujac go.

2. Unika¢ tworzenia sie tadunkéw elektrostatycznych na ciele — nie nosié
ubran wykonanych ze sztucznych materiatéw. W miare mozliwosci
nalezy nosi¢ materiaty bawetniane lub z jak najwigekszg zawartoscia
bawelny, poniewaz tadunki elektrostatyczne nie gromadzga sie na nich
tak bardzo jak na materiatach sztucznych.

3. Materialy z tworzywa sztucznego, winylowe i ze styropianu (np. kubki,
uchwyty do kubkéw, paczki z papierosami, oktadki celofanowe, ksigzki
lub foldery w oprawie winylowej, butelki oraz popielniczki z tworzywa
sztucznego) nalezy trzyma¢ mozliwe najdalej od przyrzadéw
kontrolnych, modutéw i obszaru pracy.

4. Nie nalezy wymontowywac ptytek drukowanych z szafki przyrzadu
kontrolnego, jesli nie jest to absolutnie niezbedne. W razie
koniecznosci wymontowania ptytki drukowanej z szafy przyrzadu
kontrolnego nalezy przestrzega¢ nastepujacych srodkow ostroznosci:

B Sprawdzié, czy izolacja od zasilania jest bezpieczna. Wszystkie
ztacza muszg by¢ odigczone.

m Nie dotyka¢ zadnej czesci plytki drukowanej z wyjatkiem jej
krawedzi.

E Nie dotykaé przewodoéw elektrycznych, ztgczy ani elementéw za
pomoca przewodzacych narzedzi badz rekoma.

m Podczas wymiany nowg plytke drukowang nalezy trzymaé w
opakowaniu z materiatu antystatycznego, w ktérym zostata
dostarczona, az do momentu jej zamontowania. Natychmiast po
wymontowaniu starej plytki drukowanej z szafy przyrzadu
kontrolnego nalezy ja umiesci¢ w antystatycznym opakowaniu
ochronnym.

Aby uniknaé¢ uszkodzenia elementéw elektronicznych z powodu
niewlasciwego obchodzenia sie z nimi, nalezy przeczytaé¢ podrecznik
Woodward nr 82715, ,,Guide for Handling and Protection of Electronic
Controls, Printed Circuit Boards, and Modules” (Przewodnik obchodzenia
sie z elektronicznymi przyrzagdami kontrolnymi, ptytkami drukowanymi i
modutami oraz ich zabezpieczenia) i przestrzega¢ zamieszczonych tam
srodkow ostroznosci.

Firma Woodward zastrzega sobie prawo do aktualizacji dowolnej czesci tej publikacji w dowolnym momencie.
Informacje zamieszczone przez firme Woodward uwaza sie za poprawne i wiarygodne. Jednakze jesli nie zostato to
wyraznie sformutowane, firma Woodward nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci.

© Woodward 2016. Wszelkie prawa zastrzezone.
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Zakres dostawy

Zakres dostawy:

Opakowanie transportowe

®

®
®

Urzadzenie zabezpieczajgce
Nakretki mocujace

Protokot testu

Dysk DVD produktu, ktory zawiera podreczniki i powigzane dokumenty, a takze oprogramowanie
do ustawiania i oceny parametrow.

Po otrzymaniu przesytki nalezy sprawdzi¢, czy jest kompletna (dowod dostawy).

Nalezy sprawdzi¢, czy tabliczka typu, schemat potgczen, kod typu i opis na tabliczce urzadzenia sie zgadzaja.

W przypadku watpliwosci nalezy sie skontaktowac z dziatem obstugi (adres kontaktowy mozna znalez¢ z tytu
podrecznika).
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Przechowywanie

Urzadzen nie mozna przechowywac na zewnatrz. Pomieszczenie magazynowe musi mie¢ odpowiednig wentylacje i
musi by¢ suche (patrz Dane techniczne).

Usuwanie odpadéw

To urzgdzenie zabezpieczajgce zawiera baterie i dlatego jest oznaczone
nastepujgcym symbolem zgodnie z dyrektywg UE 2006/66/WE:

_ Baterie mogg byé szkodliwe dla srodowiska. Uszkodzone lub zuzyte baterie
muszg byé usuwane w pojemniku, ktéry jest specjalnie przeznaczony do tego
celu.

Ogédlnie rzecz biorac, podczas usuwania urzadzen elektrycznych oraz baterii
muszg byé przestrzegane obowigzujgce lokalnie wytyczne i przepisy.

Przeznaczenie baterii

Bateria stuzy do podtrzymywania pracy zegara czasu rzeczywistego w razie awarii zasilania urzadzenia
zabezpieczajagcego.

Wyjmowanie baterii

Baterie nalezy wylutowac lub ewentualnie nalezy odczepi¢ styki.
Patrz arkusz danych bezpieczehstwa producenta baterii, aby uzyska¢ dodatkowe informacije.

Producent i typ baterii

Panasonic, typ BR2032 (http://panasonic.net/ec/) lub odpowiednik.
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WAZNE DEFINICJE

Ogdlne przyjete konwencje

»Parametry sq oznaczone podwdjnym grotem strzatki z lewej i prawej strony i pisane kursywg .«

»SYGNALY sg oznaczone podwdojnym grotem strzatki z lewej i prawej strony i pisane matymi literami. «

[Sciezki sg pisane w nawiasach]

Nazwy oprogramowania i urzgdzen sg pisane kursywa.

Nazwy modutéw i wystapien (elementéw) sq wyswietlane kursywa z podkresleniem.

»Elementy przyciskow, trybdw i menu sg oznaczone podwdjnym grotem strzatki z lewej i prawej strony .«

1 2 3 Odnosniki do obrazkéw (kwadraty).
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Sygnat wyjscia

Sygnat wejscia

Sygnat wyjscia Opis/Schemat (Z)
(Symbol)

Dostepne zabez. Patrz schemat: BO Slot X (1)

Dostepne zabez. (jako sygnat Patrz schemat: Zabez (1R)

wysytany przez komunikacje tylko do zabezpieczenia roZnicowego linii

zabez do zdalnego urzadzenia

zabezpieczajgcego)

nazwa . aktywne Patrz schemat: Blokady 2)

nazwa . Blo KomWyzw Patrz schemat: Blokowanie wyzwoleri (3)

nazwa . aktywne Patrz schemat: Blokady (4)
(etapy zabezpieczenia nadprgdowego fazowego If1] ... [n])

nazwa . aktywne Patrz schemat: Blokady (4G)
(etapy przeteZenia doziemnego IG[1] ... [n])

nazwa . aktywne (jako sygnat Patrz schemat: Blokady (4L)

Iokalny) tylko do zabezpieczenia réznicowego linii

nazwa . aktywne (jako sygnat Patrz schemat: Blokady (4R)

wysytany przez komunikacje tylko do zabezpieczenia roZnicowego lini

zabez do zdalnego urzgdzenia

zabezpieczajacego)

IH2 . Blo L1 Patrz schemat: IH2 (5)

IH2 . Blo L2 Patrz schemat: IH2 (6)

IH2 . Blo L3 Patrz schemat: IH2 (7)

IH2 . Blo IG Patrz schemat: IH2 (8)

nazwa . Btad kierunku Patrz schemat: decyzja dotyczaca kierunku, zabezpieczenie (9)
nadprgdowe fazowe

nazwa . B}qd kierunku Patrz schemat: decyzja dotyczgca kierunku, zwarcie doziemne ( 10 )

Wytacznik Wyzwolenie wytacznika  Patrz schemat: Wytacznik (11)

VTS . Alarm Patrz schemat: VTS (12a)

VTS . Zew PB PN-I Patrz schemat: VTS (12b)

VTS . Zew PB PNU-I Patrz schemat: VTS (120)

nazwa . Alarm Kazdy alarm modutu (poza alarmem nadzoru wytgcznika LRW) (14)
prowadzi do alarmu generalnego (komunikat zbiorowy)

nazwa . WyL Kazde wyzwolenie aktywnego modufu zabezpieczeniowego, ( 15 )
aktywuje wyzwolenie generalne

nazwa . KomWyzw (15a)
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Sygnat wyjscia Opis/Schemat @
(Symbol)
(16)
Kazde wyzwolenie aktywnego modufu zabezpieczeniowego,
nazwa . Wyzw L1 " Aywneg P g (16a)
aktywuje wyzwolenie generalne
(16b)
(17)
Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego,
nazwa . Wyzw L2 " axywneg P g (17a)
aktywuje wyzwolenie generalne
(17b)
(18)
KazZde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego,
nazwa . Wyzw L3 " arywneg P g (18a)
aktywuje wyzwolenie generalne
(18b)
(19)
. . . , (19a)
Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego,
nazwa . KomWyZW aktywuje wyzwolenie generalne (19b)
(19¢c)
nazwa . KomWyzw Kazde wyzwolenie aktywnego modulu zabezpieczeniowego, (19d)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . Wyzw L1 Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, (20)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . Wyzw L2 Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, (21)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . Wyzw L3 Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, (22)
aktywuje wyzwolenie generalne
nazwa . Wyt. Kazde wyzwolenie aktywnego modutu zabezpieczeniowego, (23)
aktywuje wyzwolenie generalne
(24)
Kazdy selektywny alarm modutu (1, 10, U, UX, w zaleznosci od
nazwa . Alarm L1 urzgdzenia) powoduje oddzialywanie na ogdiny alarm selektywny (24a)
(alarm zbiorczy).
(24b)
(25)
Kazdy selektywny alarm modutu (1, 10, U, UX, w zaleznosci od
nazwa . Alarm L2 urzgdzenia) powoduje oddzialywanie na ogdiny alarm selektywny (25a)
(alarm zbiorczy).
(25b)
(26)
Kazdy selektywny alarm modutu (1, 10, U, UX, w zaleznosci od
nazwa . Alarm L3 urzgdzenia) powoduje oddziatywanie na ogdiny alarm selektywny (26a)
(alarm zbiorczy).
(26b)
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Sygnat wyjscia Opis/Schemat @
(Symbol)
(27)
(27a)
Kazdy selektywny alarm modutu (1, 10, U, UX, w zaleznosci od
nazwa . Alarm urzadzenia) powoduje oddzialywanie na ogdiny alarm selektywny (27b)
(alarm zbiorczy).
(27¢)
(27d)
nazwa . Alarm L1 Kazdy selektywny alarm modutu (1, 10, U, UX, w zaleznosci od (28)
urzgdzenia) powoduje oddziatywanie na ogdiny alarm selektywny
(alarm zbiorczy).
nazwa . Alarm L2 Kazdy selektywny alarm modutu (1, 10, U, UX, w zaleznosci od (29)
urzgdzenia) powoduje oddziatywanie na ogdiny alarm selektywny
(alarm zbiorczy).
nazwa . Alarm L3 Kazdy selektywny alarm modutu (1, 10, U, UX, w zaleznosci od (30)
urzgdzenia) powoduje oddzialywanie na ogdiny alarm selektywny
(alarm zbiorczy).
nazwa . Alarm Kazdy selektywny alarm modutu (1, 10, U, UX, w zaleznosci od (31)
urzgdzenia) powoduje oddzialywanie na ogdiny alarm selektywny
(alarm zbiorczy).
Zabez . Blo KomWyzw (32)
Wyiacznik WYL Patrz schemat: Wylacznik. Menedzer wytgcznika (33)
Wytgcznik Poz_WL, Patrz schemat: Wytgcznik. Menedzer wytgcznika (34)
Wy{acznik Poz_ WYL, Patrz schemat: Wylgacznik.Menedzer wytgcznika (35)
Wyiacznik Poz przet, Patrz schemat: Wylacznik. Menedzer wytgcznika (36)
Wytgcznik Poz zakt Patrz schemat: Wytgcznik. Menedzer wytgcznika (37)
MUP . Blo MUP Patrz schemat: MUP.Blo MUO (38a)
MUP . Zew PB PN-I| Patrz schemat: MUP.Zew PB PN (38b)
MUP . Zew PB PNU-I Patrz schemat: MUP.Zew PB PNU (38¢c)
QU . Odsprzeganie rozproszonego Patrz schemat: QU: ,QU_Y02" (39)
zrodta energii
CTS . Alarm Patrz schemat: CTS.Alarm (40)
SG.Zabez WL Patrz schemat: SG.Zabez Wt (41)
SG . Pol_WL Patrz schemat: SG.Pol_Wt (42)
We. an_[1] . Warto$é Patrz schemat: Wartosci analogowe (43)
We. an.[2] . Warto$¢ Patrz schemat: Wartosci analogowe (44)
We. an.[n] . Warto$¢ Patrz schemat: Wartosci analogowe (45)
Niekompletna sekwencja (46)
wyzwolenia/uruchomienia silnika
QU . aktywne Patrz schemat: Blokowanie (QU) (47)
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Poziom dostepu
(Patrz rozdziat [Parameter\Access Level])

Tylko do odcz.-Poz0 Na tym poziomie parametry mogg by¢ tylko odczytywane .

Zabezp-Poz1 Ten poziom umozliwia wykonywanie operacji resetowania i potwierdzanie

Zabezp-Poz2 Ten poziom umozliwia zmiang ustawien zabezpieczen

Sterow. - Poz1 Ten poziom umozliwia uzywanie funkcji sterujgcych

Sterow - Poz2 Ten poziom umozliwia modyfikacje ustawien rozdzielnicy

Nadzér-Poz3 Ten poziom daje peten dostep (bez ograniczen) do wszystkich ustawien.

A2 AN A0 &2 A A
OV DY Y YN Y
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System strzatek odniesienia dla odbiornikow

W urzadzeniach HighPROTEC jest zasadniczo stosowany ,System strzatek odniesienia dla odbiornikéw”.
Przekazniki zabezpieczajgce generatora dziatajg w oparciu o ,system strzatek odniesienia dla generatora”.
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Urzadzenie

MCA4
Wybér funkcji urzadzenia

Wybér funkcji urzadzenia oznacza redukcje zakresu funkcjonalnego do poziomu, ktoéry jest odpowiedni do realizaciji
zadan w zakresie zabezpieczenia; urzadzenie bedzie pokazywac tylko te funkcje, ktore sg faktycznie potrzebne.
Jesli na przyktad zostanie zdezaktywowana funkcja zabezpieczenia napieciowego, zadne gatezie parametrow
zwigzanych z tg funkcjg nie bedg pojawiac sie w drzewie parametrow. Zostang zdezaktywowane takze wszystkie
powigzane zdarzenia, sygnaty itp. Dzieki temu drzewo parametréw stanie sie bardziej przejrzyste. Wybor funkc;ji
obejmuje takze dostosowanie wszystkich podstawowych danych uktadu (takich jak czestotliwos¢ itp.).

_ Nalezy wzig¢ pod uwage, ze na skutek dezaktywacji na przyktad funkgc;ji
zabezpieczajgcych zmianie ulega réwniez funkcjonalnos¢ urzgdzenia. Jesli
zostanie wytaczona funkcja kierunkowa zabezpieczenia nadpradowego,

urzadzenie nie bedzie realizowaé¢ wyzwoler w sposéb kierunkowy, a jedynie
bezkierunkowy.

Producent nie bierze odpowiedzialnosci za szkody osobiste ani uszkodzenia
mienia powstate wskutek niewtasciwych ustawien urzadzenia.

Firma Woodward Kempen GmbH oferuje réwniez ustuge ustawiania parametrow
urzadzenia.

_ Nalezy wystrzegac¢ sie nieumysinego dezaktywowania funkcji lub modutow
zabezpieczen.

Jesli w trakcie wyboru funkciji urzadzenia zostang dezaktywowane jakie$
moduty, wtedy wszystkie parametry tych modutéw zostang ustawione na
wartosci domysine.

W przypadku ponownego aktywowania jednego z tych modutéw wszystkie
parametry tych ponownie aktywowanych modutéw bedg miaty warto$ci
domysine.
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Konfiguracja urzgdzenia — parametry urzadzenia

‘Parameter ‘Opis ‘ Opcje Domysiny Sciezka menu
Wersja Opcjonalne rozszerzenie sprzetowe »A« 8 wejs¢ 16 wejs¢ [MCA4]
sprzetowa 1 dwustanowych | 6  cyfrowych |
wyjsé 13 wyjs¢
przekaznikowych, | przekaznikow
X »D« 16 wejéc ych
cyfrowych | 13
wyjsé
przekaznikowych
Wersja Opcjonalne rozszerzenie sprzetowe »0« Prgd fazowy Prad fazowy  [MCA4]
sprzetowa 2 5 A/1 A, prad 5A/1 A, prad
doziemny 5 A/1 A, doziemny
»1« Prgd fazowy > AILA
® 5 A/1 A, czutosé na
prad doziemny
5A/1A
Obudowa Sposdb montazu »A« Montaz Montaz [MCA4]
wpuszczany, wpuszczany

X

»B« Montaz na
szynie DIN 19"
(pét-wpuszczany),

»H« Wersja
niestandardowa 1,

»K« Wersja
niestandardowa 2
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‘ Parameter
Komunikacja

X

PCB

Opis
Komunikacja

PCB

Opcje Domysiny
»A« Bez, Bez

»B« RS 485:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»C« Ethernet:
Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»D« Swiattowdd:
Profibus-DP,

»E« D-SUB:
Profibus-DP,

»F« Swiattowdd:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»G« RS 485/D-SUB:
Modbus RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
RTU,

»H« Ethernet:
IEC61850 | Modbus
TCP | DNP UDP,
TCP,

»l« RS 485,
Ethernet: Modbus
TCP, RTU | IEC
60870-5-103 | DNP
UDP, TCP, RTU,

»K«
Ethernet/Swiattowd
d: IEC61850 |
Modbus TCP | DNP
UDP, TCP,

»L«
Ethernet/Swiattowd
d: Modbus TCP |
DNP UDP, TCP,

»T« RS 485,

Ethernet: IEC61850
| Modbus TCP, RTU
| IEC 60870-5-103 |
DNP UDP, TCP, RTU

»A« Standard,

»B« lakierowane

»A« Standard

Sciezka menu
[MCA4]

[MCA4]
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Instalacja i potgczenie

Instalacja i potgczenie

Widok z trzech stron — 19”

WSK AZOWK A W zalezno$ci od zastosowanej metody podtaczenia systemu SCADA
wymagana przestrzen (gtebokosé) bedzie sie réznié. Jesli na przyktad zostanie
uzyta wtyczka D-Sub, nalezy jg dodaé do wymiaru glebokosci.

WSK AZOWK A Przedstawiony w tej sekcji widok z trzech stron jest wiasciwy wylgcznie dla
[£]

urzgdzen 19-calowych.

=) oFh
| I i |
4
) i !
e

=) Q | @y

212,70 4 xM2,5mm [71?27 ] [iiﬁ ]
— [3137 } — Schraube / screw ~ - ——

max. 206,50
179,50 - [813 ] _

[707 ]

A

A s

i
D

5 I =
198,12
(7,80 ]

—

—

Obudowa B2 — widok z trzech stron (urzadzenia 19-calowe) (Wszystkie wymiary podano w mm [calach]).
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_ Obudowa musi by¢ dobrze uziemiona. Podtgczyé przewédd uziemiajacy

(uziemienie ochronne, 4 do 6 mm? [AWG 11-9], moment dokrecania 1,7 Nm
[15 Ib-in]) do obudowy przy uzyciu Sruby oznaczonej symbolem uziemienia (z
tylu urzadzenia).

Ponadto karta zasilacza wymaga osobnego potaczenia uziemienia (uziemienie
funkcjonalne, min. 2,5 mm2 [ AWG 13], moment dokrecania 0,56—0,79 Nm [5—
7 Ib-in]). Patrz schemat ,Oznaczenie zaciskow” w sekcji ,DI-4 X - zasilanie i
wejScia dwustanowe”, aby sprawdzi¢ prawidtowy zacisk.

Wszystkie poltgczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne)
muszg mie¢ niskg induktancje, czyli muszg byé mozliwie najkrétsze, oraz
muszg spetnia¢ obowigzujgce normy krajowe.
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Wersja z 8 przyciskami — widok z trzech stron

uzyta wtyczka D-Sub, nalezy ja dodaé¢ do wymiaru giebokoSci.

WSK AZOWK A Schemat instalacji przedstawiony w tej sekgcji jest poprawny wytacznie dla

WSK AZOWK A W zalezno$ci od zastosowanej metody podtgczenia systemu SCADA
wymagana przestrzen (gtebokos¢) bedzie sie roznié. Jesli na przyktad zostanie

urzadzen z 8 przyciskami na przedniej cze$ci modutu HMI
(przyciski INFO, C, OK, CTRL i 4 przyciski funkcyjne).

)

—]]

183
[7.20 ]
161
[634 |
156
[6,14 ]

g @%

212,70
[837 ]

179,50
[7.07 ]

)

Il
D

s

[ [

182
(717 ]

=l

-l

9,48
037 |

max. 206,50
(813 ]

T

Obudowa B2 — widok z trzech stron (urzadzenia z 8 przyciskami funkcyjnymi). (Wszystkie wymiary podano w mm

[calach]).

_ Obudowa musi by¢ dobrze uziemiona. Podtgczy¢ przewdd uziemiajacy (uziemienie
ochronne, 4 do 6 mm? [AWG 11-9], moment dokrecania 1,7 Nm [15 Ib-in]) do obudowy

przy uzyciu $ruby oznaczonej symbolem uziemienia (z tytu urzadzenia). Ponadto karta

zasilacza wymaga osobnego potaczenia uziemienia (uziemienie funkcjonaine,

min. 2,5 mm? [ AWG 13], moment dokrecania 0,56—0,79 Nm [5-7 Ib.in]). Patrz
schemat ,Oznaczenie zaciskédw” w sekgcji ,DI-4 X”, aby sprawdzi¢ prawidiowy zacisk.
Wszystkie potgczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne) muszg mieé
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Instalacja i potgczenie

niskg induktancje, czyli muszg byé mozliwie najkrétsze, oraz muszg spetniaé
obowigzujgce normy krajowe.

Schemat instalacji — wersja z 8 przyciskami

WSKAZOWKA

Nawet po wytgczeniu napiecia pomochiczego w potaczeniach urzgdzenia moga

wystepowaé niebezpieczne napiecia.

Schemat instalacji przedstawiony w tej sekgcji jest poprawny wytacznie dla
urzadzenh z 8 przyciskami na przedniej czesci modutu HMI
(przyciski INFO, C, OK, CTRL i 4 przyciski funkcyjne).

212,7

(8,37] Milimeters - Milimetry
197 [Inches - Cale}

[7,76]

184
[7.24]

Frontplatte | — | SR

Frontplate

Panel przedni \

6x @4,6
0,18

1242 160 168,6 183
[4,89] [6,30] [6,64] [7,20]

Wyciecie w drzwiczkach na obudowe B2 (wersja z 8 przyciskami). (Wszystkie wymiary podano w mm [calach]).

A UWAGA

Obudowa musi by¢ dobrze uziemiona. Podtaczy¢ przewéd uziemiajacy
(uziemienie ochronne, 4 do 6 mm? [AWG 11-9], moment dokrecania 1,7 Nm
[15 Ib in]) do obudowy przy uzyciu sruby oznaczonej symbolem uziemienia
(z tylu urzadzenia).

Ponadto karta zasilacza wymaga osobnego potaczenia uziemienia
(uziemienie funkcjonalne, min. 2,5 mm? [€ AWG 13], moment dokrecania
0,56—0,79 Nm [5-7 Ib- in]). Patrz schemat ,,Oznaczenie zaciskow” w sekcji
»DI-4 X — zasilanie i wejscia dwustanowe”, aby sprawdzi¢ prawidiowy
zacisk.

Wszystkie polaczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne)
muszg mie¢ niskg induktancje, czyli muszg by¢ mozliwie najkrétsze, oraz
muszg spetnia¢ obowiazujace normy krajowe.

Nalezy zachowaé ostrozno$é. Nie wolno nadmiernie dokrecaé nakretek
mocujgcych przekaznika (nakretki metryczne M4 4 mm). Sprawdzi¢ moment za
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pomocg klucza dynamometrycznego (1,7 Nm [15 In-Ib]). Uzycie nadmiernej
sity przy dokrecaniu nakretek mocujgcych moze spowodowaé uraz ciata lub
uszkodzenie przekaznika.
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Grupy montazowe

Zgodnie z wymogami klienta urzadzenia sg tgczone w sposob modutowy
(zgodnie z kodem zamoéwienia). Kazda szczelina moze zawiera¢ grupe
montazowa. Na ponizszym schemacie pokazano przypisania zaciskow
poszczegolnych grup montazowych. Dokladne miejsce instalacji

poszczegoélnych modutéw mozna przesledzi¢ na schemacie potgczen
umieszczonym na gorze urzadzenia.

Srednia obudowa B2

Ztgczel Zigcze2 Zitgcze3 Ztagczed Ztgczeb5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
S I || |
¥}

Widok obudowy B2 z tytu
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Uziemienie

_ Obudowa musi byé dobrze uziemiona. Podiaczyé przewédd uziemiajacy

(uziemienie ochronne, 4 do 6 mm? [AWG 11-9], moment dokrecania 1,7 Nm
[15 Ib in]) do obudowy przy uzyciu sruby oznaczonej symbolem uziemienia
(z tylu urzadzenia).

Ponadto karta zasilacza wymaga osobnego potaczenia uziemienia
(uziemienie funkcjonalne, min. 2,5 mm? [ AWG 13], moment dokrecania
0,56-0,79 Nm [5-7 Ib- in]). Patrz schemat ,,Oznaczenie zaciskdw” w sekcji
,»DI-4 X — zasilanie i wej$cia dwustanowe”, aby sprawdzi¢ prawidiowy
zacisk.

Wszystkie polgczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne)
muszg mie¢ niskg induktancje, czyli muszg by¢ mozliwie najkrétsze, oraz
muszg spetnia¢ obowiazujace normy krajowe.

UWAGA Urzadzenia sg bardzo czute na wytadowania elektrostatyczne.
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Legenda schematow potaczen

W tej legendzie wymienione sg oznaczenia réznych typow urzgdzen, np. zabezpieczenia transformatora,
zabezpieczenia silnika, zabezpieczenia generatora itp. Dlatego moze sie zdarzy¢, ze niektorych oznaczeh nie
bedzie na schemacie potgczen danego urzgdzenia.

Oznaczenie Opis

FE Podtgczenie uziemienia funkcjonalnego

Zasilanie Podtaczenie zasilania pomocniczego

I L1 Wejscie L1 prgdu fazowego

L2 Wejscia pradu fazowego L2

L3 Wejscia pradu fazowego L3

Iz Wejscie pradu doziemnego Iz

L1 W1 Wejscie L1 pradu fazowego, strona uzwojenia 1

L2 W1 Wejscie pradu fazowego L2, strona uzwojenia 1

I L3 W1 Wejscie pradu fazowego L3, strona uzwojenia 1

Iz W1 Wejscie pradu doziemnego Iz, strona uzwojenia 1

L1 W2 Wejscie L1 pradu fazowego, strona uzwojenia 2

L2 W2 Wejscie pradu fazowego L2, strona uzwojenia 2

L3 W2 Wejscie pradu fazowego L3, strona uzwojenia 2

Iz W2 Wejscie pradu doziemnego Iz, strona uzwojenia 2

U L1 Napiecie fazowe L1

ulL2 Napiecie fazowe L2

uUL3 Napigcie fazowe L3

U112 Napiecie miedzyfazowe U 12

U 23 Napigcie miedzyfazowe U 23

U 31 Napiecie miedzyfazowe U 31

UX Wejscie pomiarowe napiecia ,do przodu” do pomiaru
napiecia szczatkowego lub do detekcji synchronizac;ji

BO Wyjscie styku, styk przetgczalny

NO Wyjscie styku, normalnie otwarte

DI Wejscie dwustanowe

COM Potaczenie wspdlne wejs¢ dwustanowych

Out+ Wyjscie analogowe + (0/4-20 mA lub 0-10 V)

IN- Wejscie analogowe + (0/4-20 mA lub 0-10 V)

N.C. Niepodtaczone

NIE UZYWAC Nie uzywaé

SC Styk samokontroli

GND Uziemienie
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Oznaczenie
Ost_ WCz
Potgczenie swiattowodowe

Tylko do uzycia z zewnetrznymi przektadnikami
pragdowymi odseparowanymi galwanicznie. Patrz
rozdziat Przektadniki pradowe w podreczniku.

Opis
Ekranowanie przewodu potaczeniowego
Potgczenie swiattowodowe

Tylko do uzycia z zewnetrznymi przektadnikami
pragdowymi odseparowanymi galwanicznie. Patrz
rozdziat Przektadniki pragdowe w podreczniku.

Uwaga: Czute wejscia pragdowe

Schemat potgczen — patrz specyfikacja

Uwaga: Czute wejscia pragdowe

Schemat potgczen — patrz specyfikacja
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Ztacze X1: Karta zasilacza z wejsciami dwustanowymi

Ztgczel Ztgcze2 Ztgcze3 Zlacze4d Ztagczeb5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
i

Tyt urzagdzenia (ztgcza)

Typ karty zasilacza oraz liczba wej$¢ dwustanowych na karcie uzywanych w tym ztgczu zalezg od typu

zamowionego urzgdzenia. R6zne wersje majg rozne zakresy funkcjonalnosci.

Grupy montazowe dostepne w tym zlgczu:

m (DI8-X1): Ta grupa montazowa obejmuje zasilacz szerokozakresowy
oraz dwa niezespolone wejscia dwustanowe i szesc¢ (6) zespolonych wejs¢ dwustanowych.

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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DI8-X Zasilanie i wejScia dwustanowe

_ Dokrecié¢ prawidtowym momentem.

__ 0,56-0,79Nm
5-7 lbsin
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Ta grupa montazowa obejmuje:

B szerokozakresowy zasilacz

B 6 wejScia dwustanowe, zgrupowane

E 2 wejscia dwustanowe, niezgrupowane
B Zigcze uziemienia funkcjonalnego

Uziemienie funkcjonalne

_ Oproécz uziemienia obudowy (uziemienie ochronne, patrz rozdziat
»instalacja i okablowanie”) nalezy takze podiagczy¢ dodatkowy przewéd
uziemienia do karty zasilacza (uziemienie funkcjonalne, min. 2,5 mm?
[ AWG 13], moment dokrecenia 0,56-0,79 Nm [5-7 Ib-in]).
Podtaczyé ten przewod uziemienia do zacisku nr 1, patrz ponizszy schemat
»Zaciski”.
Wszystkie potgczenia uziemienia (tj. uziemienie ochronne i funkcjonalne)
musza mie¢ niska induktancje, czyli musza by¢ mozliwie najkrétsze, oraz
musza spetnia¢ obowiazujace normy krajowe.

Zasilanie napieciowe pomocnicze

B Wejscia napieciowe pomocnicze (zasilacz szerokozakresowy) nie sg spolaryzowane. Urzadzenie moze byc¢
zasilane napieciem AC lub DC.

Wejscia dwustanowe

Dla kazdej grupy wejs¢ dwustanowych musi by¢ sparametryzowany
UWAGA e s A : .
odpowiedni zakres wejsciowy napiecia. Nieprawidiowe warto$ci progowe
przetgczania mogg by¢ przyczyng nieprawidtowego dziatania/nieprawidtowych
czaséw transmisji sygnatow.

Wejscia dwustanowe majg rézne wartosci progowe przetaczania (ktére mozna parametryzowac) (dwa zakresy
wejsciowe pradu przemiennego i pie¢ zakresow pradu statego). W przypadku szesciu zgrupowanych (podtgczonych
do wspdlnego potencjatu) i dwoch niezgrupowanych wejsé mozna zdefiniowaé nastepujace poziomy przetgczania:

m 24V DC

m 48V DC/60V DC

m 110V AC/DC

m 230V AC/DC

Gdy na wejscie dwustanowe zostanie podane napiecie przekraczajgce 80% ustawionej wartosci progowe;j
przetgczania, rozpoznawana jest zmiana stanu (stan ,17). Gdy napiecie jest nizsze niz 40% ustawionej wartosci
progowej przetgczania, urzgdzenie wykrywa stan ,0”.

UWAGA W przypadku zasilania pradem statym biegun ujemny musi byé podtagczony
do wspoélnego zacisku (COM1, COM2, COM3 — zobacz oznaczenia
zacisku).
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Zaciski
?

X2, Uziemienie
1 =+ funkcjonalne
2 Y Zasianie
3 bk ___.
4 e
5 |— wsP1
6 e
7 |— wsP2
e &
9 |— wspP3
10 — wsP
11 |— wEes
12 |— wE4
13 — WE5
14 +— WE6
15 |— WE7
16 |— wes-2+
17 |— nie uzywaj
18 [ nieuzywaj

Przypisanie elektromechaniczne
DL8P X

~— | Uziemieniefunkcjondne
N Zasiarie

™| L

< | nc

o | WSP1
© WEé
~ WS’Z;

WSP3

8

WSP3

nie uzywaj
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niewzywg
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Ztacze X2: Karta wyj$¢ przekaznika

Ztgczel Zigcze2 Zkgcze3 Zigczed Ztgczeb Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
i)

Tyt urzadzenia (ztgcza)

Typ karty w tym ztgczu zalezy od typu zamowionego urzadzenia. R6zne wersje majg rozne zakresy

funkcjonalnosci.

Grupy montazowe dostepne w tym zlgczu:

m (RO-6 X2): Grupa montazowa z 6 wyjsciami przekaznika.

WSK AZOWK A Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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Wyjscia przekaznikowe

Liczba stykéw wyj$¢ przekaznikowych jest zwigzana z typem urzadzenia lub oznaczeniem kodowym. Wyjscia
przekaznikowe sg przetgczalnymi stykami bezpotencjatowymi. W rozdziale [Przypisanie/wyjscia przekaznikowe]
opisano przypisanie wyjs¢ przekaznikowych. Zmienne sygnaty przedstawiono na liScie przypisan znajdujgcej sie w
zatgczniku.

_ Zapewnié odpowiednie momenty dokrecania.

0,3Nm
2.651b:

in ~ |
0,56-0,79 Nm
5-7 Ib-in

Nalezy odpowiednio rozwazy¢ obcigzalno$é¢ prgdowg wyjs¢ przekaznikowych.
UWAGA N y .
Wiecej informacji podano w danych technicznych.
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Zaciski

Przypisanie elektromechaniczne
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Ztacze X3: Wejscia pomiarowe przektadnika prgdowego

Ztgczel Zigcze2 Zkgcze3 Zigczed Ztgczeb Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
&

Tyt urzadzenia (ztgcza)
To ztacze zawiera wejscia pomiarowe przektadnika pragdowego. W zaleznosci od kodu zamowieniowego moze to
by¢ standardowa karta pomiaru pradu lub karta czutego pomiaru prgdu doziemnego.
Grupy montazowe dostepne w tym zlgczu:

m (TI-4 X3): Standardowa karta pomiaru pragdu doziemnego.

m (TIS-4 X3): Karta czutego pomiaru prgdu doziemnego. Dane techniczne wejscia czutego pomiaru pradu
doziemnego sg inne niz dane techniczne wejs¢ pomiaru pradu fazowego. Wiecej informacji podano w danych
technicznych.
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Tl X — Standardowa karta wej$é do pomiaru pragdéw fazowych i doziemnego

Ta karta pomiarowa jest wyposazona w 4 pragdowe tory pomiarowe: trzy umozliwiajgce mierzenie natezeh pradéw
fazowych i jedno umozliwiajgce mierzenie natezenie prgdu doziemnego. Kazdy z prgdowych toréw pomiarowych

ma mozliwos¢ pomiaru w zakresie 1 Ai 5 A.

Wejscie pomiaru pragdu doziemnego mozna podtaczy¢ do przektadnika prgdowego przewodowego lub mozna tez

do niego podtaczy¢ sciezke sumy praddw przektadnika pragdu fazowego (potgczenie Holmgreena).

ANIEBEZPIECZENSTWO Przektadniki pragdowe muszg by¢ uziemione po ich stronie wtérne;.

ANIEBEZPIECZENSTWO Przerwanie obwoddéw wtornych przektadnikow pradowych powoduje
powstawanie niebezpiecznych napigé.

Strona wtérna przektadnikéw pradowych musi zostaé zwarta, zanim zostanie

otwarty obwod pradowy do urzadzenia.

ANIEBEZPIECZENSTWO Wejscia pomiarowe pradu moga zosta¢ podigczone wytgcznie do
przektadnikédw pomiaru pradu (z separacjg galwaniczng).

m Nie wolno zamieniaé wejsé (1 A/5 A)

m Nalezy sie upewnié¢, ze wspotczynniki przetozenia i moc przektadnikow
prgdowych zostaty wtasciwie dobrane. Jesli dane znamionowe
przektadnikéw pradowych nie bedg wlasciwe, wowczas normalne
warunki pracy moga nie zosta¢ rozpoznane. Warto$¢ pobudzenia
jednostki pomiarowej wynosi okoto 3% znamionowego natezenia pradu
urzadzenia. Réwniez przektadniki pragdowe wymagajg natezenia pradu
wiekszego od ok. 3% znamionowego natezenia pradu, aby zapewnié
wystarczajgca doktadnos¢. Przyktad: W przypadku przektadnika
pragdowego 600 A (prad obwodu pierwotnego) wszystkie natezenia
pradéw ponizej 18 A nie bedg wykrywane.

B Przecigzenie moze spowodowaé zniszczenie wej§é pomiarowych lub

nieprawidiowe sygnatly. Przecigzenie oznacza, ze w przypadku zwarcia
obcigzalnos¢é pragdowa wejsé pomiarowych moze zostaé przekroczona.

Dokreci¢ prawidlowym momentem.

47 MCA4 DOK-HB-MCA4-2P



Instalacja i potgczenie

1,35 Nm
11.91b:In

0,3 Nm
2.65Ib-In
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Zaciski
X?.
T RA
2 PA IL1
3 [N
2 HA
5 [PAIE
6 N -
7 A
g P& glLs
g INT
10 pA
11 [RA gmo
12 IN S
Przypisanie elektromechaniczne
IL1-1A 1
o D 3 IL1-N
IL1-5A 2
IL21A 4
D 6 IL2-N
IL2-5A 5
IL3-1A 7
- D 9 L3N
IL3-6A 8
301A | 10
— D 12| zi0n
3I0-6A 11
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Przektadniki pradowe (CT)

Nalezy sprawdzi¢ kierunek instalacji.

ANIEBEZPIECZENSTWO Strony wtérne przektadnikéw pomiarowych muszg byé koniecznie uziemione.

Wejscia pomiarowe pradu mogg zostaé podtgczone wytacznie do

ANIEBEZPIECZENSTWO
przektadnikédw pomiaru pradu (z separacjg galwaniczng).

W trakcie pracy obwody strony wtornej przektadnikow pragdowych muszg byé
zwarte lub pracowa¢ w warunkach zblizonych do zwarcia.

WSK AZOWK A W celu p(.)mlar.u p.rqdu i n’aplema nalezy p.odial.czyc zewnetrzne przek’tac!n!kl
pradowe i napieciowe, ktére bedg odpowiednie dla wymaganych warto$ci
znamionowych wejS¢ pomiarowych. Te urzgdzenia zapewniajg niezbedng
izolacje.

Do wszystkich pomiarowych wejs¢é pradowych mozna podtgczy¢ prad
znamionowy o natezeniu 1 A lub 5 A. Nalezy upewnié sie, czy okablowanie
jest prawidiowe.

Czuty pomiar pragdu doziemnego

Prawidtowym sposobem wykorzystania wejs¢é czutego pomiaru pradu jest pomiar matych pradéw, takich jak te,
ktére mogg wystapi¢ w sieciach izolowanych lub sieciach o wysokiej rezystancji uziemienia.

Ze wzgledu na czuto$¢ tych wejs¢ pomiarowych nie nalezy uzywac ich do pomiaru pradéw ziemnozwarciowych,
ktére moga wystapi¢ w sieciach o bezposrednim uziemieniu.

Jesli czute wejscie pomiarowe ma zosta¢ uzyte do pomiaru prgdow ziemnozwarciowych, nalezy koniecznie upewnié
sie, ze prady sg mierzone przez odpowiedni przektadnik zgodnie z danymi technicznymi urzadzenia
zabezpieczajagcego.
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Przyktady potagczen przektadnikédw pragdowych

U L 13
X?
° 1 1A —
- b |— 2 PAIIC
¢ 3 N
. 4 1A _
= 1 |— 5 PAIIC))
d - "
[] 7 1A —
- 13 |— 8 % L3
9
n 10 A
1 PA(E 30
12 [N

/L3l —

3l0obl =1L1 +1L2 +IL3 = 310

Trojfazowy pomiar pradu; In wtérny = 5 A.
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L1 L2 L3
X?.
. 1 1A —
R — =
%‘ 2 IL1
3 N
hd 4 1A
2 —p
IL1 B 5= Ez
) 6 [N
: 7 A
13—
- 8 g IL3
9
2 10 A —
310 —»
11 % 310
= 12 N
/L3l

Przektadnik Ferrantiego : Pomiar
pragu zerowego (suma pradow
fazowych). Mazliwe zastosowanie —

w sieciachizolowanychi s
skompensowanych . Ekranowanie ’I_
powinno by¢ wykonene tak ze -
powrét nastepuije poprzez rdzen

przektadrika. §—|-

| 1
L.—.—. i 3l0obl=IL1+IL2 +1L3

:IT— 310 mierz = 310

Trojfazowy pomiar pradu; In wtdrny =1 A,
Pomiar pradu doziemnego poprzez przektadniki typu kablowego, 310n wtérmy = 1 A.

Ostrzezenie!

Ekranowanie kabla musi przechodzi¢ poprzez przektadnik pragdowy zamocowany na kablu i
musi by¢ uziemione.
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L1 2 L3

E L1—

z [
| T2

X2.
1
2
3
7 A
. I 5 % IL2
g_ — — 6 IN-
Ml 7 1A
— .
_ 13— | o
10 LA
lel -« L3 | 715 g)
12 [N
l +— 30
L3 =

Trojfazowy pomiar pradu; In widrny = 5 A.
Pomiar pradu doziemnego w uktadzie Holmgreena 310n wtdrny = 5 A.
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L1 2 13
X2.
. 1 1A
i L1—p > IA3IE
3 N-
. «— LT 2 1A
N 12— 5 A3,
IL1l N
— 6
, «—— 2 > 1A
g_ L3—> s 1A Es
9 N-
ILZl <« I3 t 0 A
12 [N
<30
L3 =

Trojfazowy pomiar pradu; In wtdrny = 1 A.
Pomiar pradu doziemnego w uktadzie Holmgreena 3I0n wtorny = 1 A.
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IL 1l

Przektadnik Ferrantiego :
Pomiar pradu zerowego

(suma pradow fazowych ).

Mazliwe zastosowaniew
sieciach izolowanychi
skompensowanych .
Ekranowanie powinno by¢
wykonane tak ze powrdt
nastepuie poprzez rdzen
przekdadhika.

/L3l

X2

0 1 1A
B L' —p I 5A

3 N

< LT 2 1A
+— 5 A
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o e —p 7 1A

9

IL2] <+ L3 10 1A
1 310' —»> 11 5A

h 12 [N

=
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I

IL

w

M&"]

3l0obl=1L1+IL2 +1L3

o!_ -
L
!
L.—-.—.
- 1

310 mierz =310

Pomiar pradu dla dwéch faz w uktadzie otwartego trojkata; 10 wtérny = 5 A.
Pomiar pradu doziemnego poprzez przektadniki typu kablowego, 310n wtérny = 5 A.

Ostrzezenie!
Ekranowanie kabla musi przechodzi¢ poprzez przektadnik pragdowy zamocowany na kablu i
musi by¢ uziemione.
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IL 7l

L1 L2
X?.
IL1'—» 1
— 2
<+ LT j
IL3—p
g :
6
. &— I3 7
L2—p
| 8
' 9
L3 <+ |2 10
11
[ 12
<30
2 =

FIEZEFIEEFIFIZERFIZIEIE

IL

| M2

—
w

L

e M5

Trojfazowy pomiar pradu; In wtdmy =1 A.
Pomiar pradu doziemnego w uktadzie Holmgreena 310n wtorny = 1 A,
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Ztacze X4: Wejscia pomiarowe przektadnika napieciowego

To ztgcze zawiera wejscia pomiarowe przektadnika napieciowego.

Ztgcze1 Ztgcze2 Ztgcze3 Ziacze4d Ztaczeb Ztaczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104

@
o

Tyt urzagdzenia (ztgcza)
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Wejscia pomiaru napiecia

Urzadzenie jest wyposazone w 4 wejscia pomiaru napiecia: trzy stuzace do pomiaru napie¢ miedzyfazowych
(,U127, ,U23”, ,U31") lub napiec¢ faza-przewdd neutralny (,UL 71", ,UL2’, ,UL3") i jednego dla pomiaru napiecia
szczagtkowego ,UE”. Przy danych parametrach przektadnikow nalezy ustawi¢ wiasciwe potaczenie wejs¢ pomiaru
napiecia:

m faza-przewdd neutralny (gwiazda)
B miedzyfazowe (otwarty tréjkat, odpowiednio potgczenie w uktadzie V)

_ Zapewnié odpowiednie momenty dokrecania.

0,5 Nm
4.42 Ib-In

1,0 Nm
8.85 Ib:In

UWAGA Nalezy wzigé pod uwage pole wirujgce uktadu zasilajgcego. Sprawdzié, czy
przektadnik zostat wtasciwie poditgczony.

W przypadku podigczenia w uktadzie V parametr ,VT kon” nalezy ustawi¢ na
.-miedzyfazowe”.

Wiecej informacji podano w danych technicznych.
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Zaciski

Przypisanie elektromechaniczne

x
~)

3wz

3E Uz

E{/ S

§|€ 3U0

(N[O W|IN|—~]-

UL UuUn e

UL1.1

uL1.2

uL2.1

uL2.2

UL3.1

UL3.2

3U01.1

3U01.2
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Przektadniki napieciowe

Nalezy sprawdzi¢ kierunek instalacji przektadnikéw napieciowych.

ANIEBEZPIECZENSTWO Strony wtérne przektadnikéw pomiarowych muszg byé koniecznie uziemione.

WSK AZOWK A W celu pomiaru pradu i napiecia nalezy podtgczyé zewnetrzne przektadniki

pradowe i napieciowe, ktére bedg odpowiednie dla wymaganych warto$ci
znamionowych wejs¢é pomiarowych. Te urzadzenia zapewniajg niezbedng
izolacje.

Sprawdzanie wartosci mierzonych napiecia

Podtagczy¢ do przekaznika tréjfazowe mierzone napiecie o wartosci rownej napieciu znamionowemu.

WSK AZOWK A Podtaczy¢ przektadniki pomiarowe (potaczenie w gwiazde/otwarty tréjkat) w
prawidtowy sposadb.

Teraz ustawi¢ wartosci napiecia w zakresie napiecia znamionowego wraz z odpowiednig czestotliwoscig
znamionowg, ktére na pewno nie spowodujg wytgczen z powodu zbyt wysokiego lub zbyt niskiego napiecia.

Poréwnaé warto$ci pokazywane na wyswietlaczu urzgdzenia ze wskazaniami przyrzgdéw pomiarowych.
Odchylenie musi by¢ zgodne z danymi technicznymi.

WSK AZOWK A W przypadku uzywania przyrzgdéw pomiarowych mierzacych rzeczywistg

warto$¢ skuteczng mogg wystapi¢ wyzsze odchylenia, jesli podawane napiecie
ma bardzo duzg zawartos¢ sktadowych harmonicznych. Poniewaz urzadzenie
jest wyposazone w filtr sktadowych harmonicznych, uwzglednia tylko sktadowg
podstawowg (wyjatek: funkcje zabezpieczenia termicznego). Natomiast w
przypadku zastosowania przyrzgdu pomiarowego mierzgcego rzeczywistg
warto$¢ skuteczng uwzgledniane sg takze sktadowe harmoniczne.
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Przykitady potaczen przektadnikédw napieciowych

M 2 13 |
|
| X2.
° L]
YN L1
! | , J e v
| w31 2 uL12
‘A 1 A w12 12
? | 3 U2
| 4 uL23
Naaallaaa¥ 23" 5 o
14 |o N 6 3' UL31
123 | VLI V2 U3 -
|
w31 _— 8 §|€3U0
L1
w2
3
Tréjfazowy pomiar napiecia w uktadzie gwiazdy
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L1 2 L3
]
YY)
(]
YY)
]
—7 Y™
VL1,
VL23
VL31
VL1
vz
w3

3E o

3 uzs

3 v

3uo

X2.
Y'Y 1 1
war 2
. w1z 2
Y N 3
4
. w23l 13
Y M 5
N
VLT V2 U3 6
= 7
8

E/3

Tréjfazowy pomiar napigcia w uktadzie gwiazdy
Pomiar 3U0 napiecia szczatkowego poprzez dodatkowe uzwojenia (e-n) w uktadzie otwartego

trojkata
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1M L2 L3
L]
a'a's
L]
',_fYYT
VL12
VL23
VL31
L1
w2
VL3

3' = ULt/
uL12

3E uzs

3E u

|

|

| . ) X2.
1 (Y Y 1
| v 2
LA V12 L2 l_ 3
! A w23 13 l_ g
| ;
| 7
= 8

3IE auo

Trojfazowy pomiar napiecia w uktadzie trojkgta: potgczenie przewoddw wejs¢ pomiarowych:

"potgczenie w trojkat"

A

Wskazdowkal

Obliczenie 3U0 napiecia szczatkowego nie jest mozliwe.
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11 12 13
[ 2 [ Y
1
oYY

VL2

VL23

31
VL1
w2
w3

|
|
| L1 2
L Y
| =
I Lie L2 3
!f'Y'Y'\ V23] L3 N ; E
| & N 1

VLT VL2 U3’ i

8

E{/ S
3| suo

= uL1/
UL12

— UL/
UL23

*=* Dostepnos¢ zalezna od typu

urzgdzenia

Trojfazowy pomiar napiecia w uktadzie — uktad przewoddw wej$¢ pomiarowych: ,gwiazda”.
Czwarte wejscie pomiarowe do pomiaru napiecia synchronizacji
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L1 L2

V12

VL23

VL1

viz

V3
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WL31' 2
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Trojfazowy pomiar napiecia w uktadzie trojkgta: potgczenie przewoddw wejs¢ pomiarowych
"potaczenie w trojkat’
Pomiar 3UQ napiecia szczatkowego poprzez dodatkowe uzwojenia (e-n) w uktadzie otwartego

trojkata

65

MCA4

DOK-HB-MCA4-2P



Instalacja i potgczenie
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ElZE

Pomiar napiecia dla dwdch faz w uktadzie otwartego tréjkata
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Ztacze X5: Karta wyj$¢ przekaznika

Typ karty w tym ztgczu zalezy od typu zamdwionego urzgdzenia. R6zne wersje majg rézne zakresy

Ztgcze1 Ztgcze2 Ztgcze3 Ziacze4d Ztgczeb5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104

NIG)

funkcjonalnosci.

Tyt urzagdzenia (ztgcza)

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

m (RO-6 X5): Grupa montazowa z 6 wyjsciami przekaznika. Karta wyjs¢ przekaznika identyczna jak karta w zigczu

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyska¢ z kodu zamowieniowego.

X2.
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Ztacze X6: Wejscia dwustanowe

Ztgczel Ztgcze2 Ztgcze3 Zlacze4d Ztgczeb5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
1%

Tyt urzagdzenia (ztgcza)

Typ karty w tym ztgczu zalezy od typu zamdwionego urzgdzenia. R6zne wersje majg rézne zakresy

funkcjonalnosci.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

m (DI-8 X6): Grupa montazowa z 8 wejsciami dwustanowymi.

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyskaé¢ z kodu zamoéwieniowego.
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Wejscia dwustanowe

Ten modut jest wyposazony w 8 pogrupowanych wej$¢ dwustanowych.
Rozdziat [Parametry urzadzenia/wej$cia dwustanowe] zawiera informacje na temat przypisan wejsc
dwustanowych.

_ Dokrecié¢ prawidlowym momentem.

0,56-0,79Nm
5-7 lbsin

UWAGA W przypadku zasilania pradem statym biegun ujemny musi byé podtagczony
do wspoélnego zacisku (COM1, COM2, COM3 — zobacz oznaczenia

zacisku).

UWAGA Dla kazdej grupy wejs¢ dwustanowych musi by¢é sparametryzowany
odpowiedni zakres wejsciowy napiecia. Nieprawidlowe wartosci progowe

przelaczania moga by¢ przyczyna nieprawidtowego

dziatania/nieprawidtiowych czaséw transmisji sygnatow.

WSK AZOWK N Stany wej$¢ dwustanowych przypisywane sg do wejsé modutéw (np. I[1]) na

podstawie ,listy przypisan”.

Wejscia dwustanowe majg rézne wartosci progowe przetgczania (ktére mozna parametryzowac) (dwa zakresy
wejsciowe pradu przemiennego i pie¢ zakresow pradu statego). Dla kazdej grupy mozna definiowaé nastepujace
wartosci progowe przetgczania:

m 24V DC

m 48V DC/60V DC

®m 110V AC/DC

m 230V AC/DC

Gdy na wejscie dwustanowe zostanie podane napiecie przekraczajgce 80% ustawionej wartosci progowe;j
przetgczania, rozpoznawana jest zmiana stanu (stan ,17). Gdy napiecie jest nizsze niz 40% ustawionej wartosci
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progowej przetgczania, urzgdzenie wykrywa stan ,0”.
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Oznaczenie zaciskow

Przypisanie elektromechaniczne
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Ztacze X100: Interfejs sieci Ethernet

Ztgczel Ztgcze2 Ztgcze3 Ztacze4d Ztgcze5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
AX100 X101 X102 X103 X104
&

Tyt urzagdzenia (ztgcza)

W zaleznoéci od typu zaméwionego urzgdzenia moze by¢ dostepny interfejs sieci Ethernet.

WSKAZOWKA Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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Ethernet - RJ45

Zaciski

D +

-

TxD—
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Ztacze X103: Transmisja danych

Ztgczel Ztgcze2 Ztgcze3 Zlacze4d Ztgczeb5 Ztgczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 ~ X102 X103 X104
1%

Tyt urzagdzenia (ztgcza)

Interfejs transmisji danych w zigczu X103 zalezy od typu zaméwionego urzgdzenia. Zakres funkcji zalezy od typu

interfejsu transmisji danych.

Grupy montazowe dostepne w tym zigczu:

zaciski RS485 do Modbus, DNP i IEC;

interfejs swiattowodowy do Modbus, DNP i IEC;

interfejs Swiattowodowy do Profibus;

interfejs D-SUB do Modbus, DNP i IEC;
interfejs D-SUB do Profibus.
interfejs swiattowodowy do sieci Ethernet.

WSK AZOWK A Dostepne kombinacje mozna uzyskaé z kodu zaméwieniowego.
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Modbus® RTU/IEC 60870-5-103 przez ztagcze RS485

_ Dokrecié¢ prawidlowym momentem.
0,3 Nm

2.65 Ib-In
LTI

1234586 ” 6 U

e

0,23 Nm
2.03 Ib‘In
RS485
Przekaznik zabezp
+5V GND
&8 & = N
o o O
gll 1208 I3 2
oz 8
I T
— [ N[M[T (O[O

RS485 — przypisania elektromechaniczne

Przekaznik zabezp

+5V GND
rRi=s60m% ||R1 o [|F
R2=120 & |
=
6

—ll ik
12 345

[T Ost WCz

r 2 . ® 5 . .
WSKAZOWKA Przewéd pf)’rac’zenlowy Modbfjs /IEC 6(.).87.0 5-103 musi byé ekrar.lowany.
Ekran musi byé przykrecony $rubg ponizej ztgcza z tylu urzadzenia.

Komunikacja jest typu pétdupleksowego.
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Przyktad podfgczenia, urzadzenie w srodku magistrali

Przekaznik zabezp
+5V GND

= i R1 R1
R1= 5601 R2

R2 =120 #
i
2 3
|
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Przyktad podfgczenia, urzgdzenie na koncu magistrali
(ustawienie zworek aktywujgce rezystor koricowy)
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Opcje ekranowania (2 przewody + ekran)

Q =
000000 ©

Ekranowanie po stronie
master uziemione. Uzyte
rezystory terminujgce.

ES)
o z g3 o
Fazf 2390 L
S
1.2 3 4 5

Ekranowanie po stronie
urzgdzenia uziemione. Uzyte
rezystory terminujgce.

Opcje ekranowania (3 przewody + ekran)

0000

TR
P
N
TR
o[ [ |Wspolny

N
©
N
-+

Ekranowanie po stronie

master uziemione. Uzyte
rezystory terminujgce .

>0
o z 83
Fazf 23R+
C000000[s ©
1 2 3 4 5 6

Ekranowanie po stronie
urzadzenia uziemione. Uzyte
rezystory terminujgce.

>‘N
o 2.%%@3;;)
EozfEZS 'H-L%
Juodotdlsl ©
12 3 4 5 6

Ekranowanie po stronie
master uziemione. Brak

rezystoréw terminujgcych.

TR-P
P
N
TR-|
o | ] |Wspdlny

Ekranowanie po stronie
master uziemione. Brak
rezystoréw terminujgcych.

zQ
3z Faam
EozfZ238-TH L
5

Ekranowanie po stronie
urzadzenia uziemione. Brak

rezystoréw terminujgcych.
z 8
g zgnom
T & 5
FozFEz= g~—h %
5

Ekranowanie po stronie
urzadzenia uziemione . Brak
rezystoréw terminujgcych.
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Profibus DP/Modbus® RTU/IEC 60870-5-103 przez $wiatlowdd

Swiattowod
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Modbus® RTU/IEC 60870-5-103 przez ztacze D-SUB

D-SuUB

Przypisanie elektromechaniczne

D-SUB przypisanie gniazdo

1 Uziemienie/ekranowanie

3RxD TxD - P: Wysoki poziom

4 RTS-sygnat

5DGND: GND, neg. Potencjat napiecia pomocniczego
6 V/P: pos. Potencjat napiecia pomocniczego

8 RxD TxD - N: Niski poziom

WSK AZOWK A Przewdéd potgczeniowy musi byé ekranowany.
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Profibus DP przez D-SUB

D-SuUB

Przypisanie elektromechaniczne

D-SUB przypisanie gniazdo

1 Uziemienie/ekranowanie

3RxD TxD - P: Wysoki poziom

4 RTS-sygnat

5DGND: GND, neg. Potencjat napiecia pomocniczego
6 V/P: pos. Potencjat napiecia pomocniczego

8 RxD TxD - N: Niski poziom

WSK AZOWK A Przewéd komunikacyjny musi by¢ ekranowany. Ekranowanie musi by¢
przykrecone z tytu urzgdzenia wkretem oznaczonym symbolem uziemienia.
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Profibus DP/Modbus® RTU/IEC 60870-5-103 przez $wiatlowdd

Swiattowod
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Ethernet/TCP/IP za posrednictwem swiattowodu

Swiattowéd — FO

A CAUTION

Fibre connection / LWL
RxD TxD

Po podtaczeniu ztgcza LC nalezy zamocowaé metalowg zatyczke ochronna.

Moment dokrecania wkretu to 0,3 Nm [2,65 funta na cal]).
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Ztacze X104: IRIG-BO0OX i styk kontrolny

Ztgcze1 Ztgcze2 Ztgcze3 Ziacze4d Ztaczeb Ztaczeb
X1 X2 X3 X4 X5 X6
X100 X101 X102 X103 X104
§%

Tyt urzagdzenia (ztgcza)

Sktada sie z IRIG-B0O0X i styku systemu (styku kontrolnego).

83 MCA4 DOK-HB-MCA4-2P



Instalacja i potgczenie

Zestyk samokontroli (SC)/zestyk gotowosci i IRIG-BO0X

_ Dokrecié¢ prawidlowym momentem.

0,55 Nm
4.87 Ib-In

0,3 Nm
2.65 Ib-In

Zacisk

— IRIG-B+
— IRIG-B-
3\‘

1
2
3
4
5

X104

Przypisanie elektromechaniczne

X104

2]
]l =
LN
L]
L]
L J|lo
2]

sccC

IRIG-B+
IRIG-B+
SCn.c.
SC n.o.

Zestyk samokontroli(przekaznik SC)/zestyk gotowosci nie mogg by¢ konfigurowane. Zestyk systemu to zestyk
przetgczny, ktéry zatgcza sie, gdy w urzadzeniu nie wystepujg usterki wewnetrzne. Podczas uruchamiania
urzadzenia zestyk samokontroli (przekaznik SC)/zestyk gotowosci pozostajg wytgczone (niepobudzone). Zaraz po
prawidtowym uruchomieniu (gdy zabezpieczenie stanie sie aktywne) zestyk samokontroli (przekaznik SC)/zestyk
gotowosci zatgcza sie i wigcza sie odpowiednio przypisana dioda LED (System OK) (patrz rozdziat ,Samokontrola”).
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Interfejs PC — X120

USB (Mini-B)

Interfejs USB do
ustawiania
parametrow i
oprogramowania do
oceny - X120

Obudowa B1, B2 i B3

...................
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Nawigacja i obstuga

Ponizsza ilustracja dotyczy urzgdzen zabezpieczajgcych z malym wyswietlaczem:

WOODWARD

High PFRROTEC EEE

© O © © ¢
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Ponizsza ilustracja dotyczy urzgdzen zabezpieczajgcych z duzym wyswietlaczem:

A SYSTEM

WOODWARD
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Grupa A diod
LED (po lewej)

Dioda LED
~System OK”

Wyswietlacz

Komunikaty informujg o
warunkach eksploatacyjnych,
danych systemu oraz innych
szczegotach urzadzenia. Oprocz
tego zapewniajg informacje o
usterkach i dziataniu urzadzenia,
jak tez innych stanach
urzadzenia i wyposazenia.

Do diod LED mozna dowolnie
przypisywaé sygnaty alarmowe z
LJisty przypisan”.

Opis wszystkich sygnatow
alarmowych dostepnych w
urzgdzeniu zawiera

LLISTA PRZYPISAN” W zatgczniku.

Jesli podczas pracy urzadzenia
dioda LED ,System OK” miga na
czerwono, nalezy natychmiast
skontaktowac sie z dziatem
Serwisu.

Na wyswietlaczu mozna
odczytywac¢ dane robocze i
edytowac parametry.

Grupa B LED
(po prawej)

Komunikaty informujg o
warunkach eksploatacyjnych,
danych systemu oraz innych
szczegotach urzadzenia. Oprocz
tego zapewniajg informacje o
usterkach i dziataniu urzadzenia,
jak tez innych stanach
urzgdzenia i wyposazenia.

Do diod LED mozna dowolnie
przypisywac¢ sygnaty alarmowe z
Jisty przypisan” .

Opis wszystkich sygnatow
alarmowych dostepnych w
urzadzeniu zawiera ,lista

przypisan” w zatgczniku.

Przyciski
funkcyjne

Funkcje ,PRZYCISKOW

FUNKCYJNYCH” zalezg od
kontekstu. Biezaca funkcja jest
wskazywana/symbolizowana w
dolnym wierszu wyswietlacza.

Moga by¢ dostepne nastepujace
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Przycisk INFO
(sygnaty/komuni
katy)

funkcje:
m Nawigacja

B Zwigkszanie/zmniejszanie
wartosci parametrow

B Przewijanie strony menu w
gore/w dot

B Przenoszenie kursora do
wybranej cyfry

m Przejscie do trybu ustawiania
parametrow (symbol klucza).

Przeglgdanie biezgcego
przypisania diody LED. Przycisk
bezposredniego wyboru mozna
nacisng¢ w dowolnym
momencie.

Jednokrotne nacisniecie
przycisku INFO powoduje

wyswietlenie ,sYGNALOW LED Po
LEwWEJ”. Ponowne nacisniecie
przycisku INFO powoduje
wyswietlenie ,sYGNALOW LED PO
PRAWEJ”. Ponowne nacisniecie

przycisku INFO powoduje
wyjscie z menu LED.

W tym miejscu bedg pokazane
tylko pierwsze przypisania diod
LED. Co trzy sekundy bedg
wyswietlane (migajace)
,PRZYCISKI FUNKCYJNE".

Wyswietlanie wielu przypisan

Nacisniecie przycisku INFO
powoduje wyswietlenie tylko
pierwszego przypisania danej
diody LED. Co trzy sekundy
beda wyswietlane (migajace)
,PRZYCISKI FUNKCYJNE".

Jesli do diody LED jest
przypisanych kilka sygnatéw (co
jest wskazywane przez trzy
kropki), stan wielu przypisan
mozna sprawdzi¢ w sposob
opisany ponizej.

W celu wysSwietlenia wszystkich
przypisan nalezy wybraé diode
LED za pomocg ,PRZYCISKOW
FUNKCYJNYCH” ,w gore” i ,w
dot”.
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Za pomocg przycisku
funkcyjnego ,w prawo” mozna

wywotaé¢ podmenu tej diody
LED, ktére zawiera szczego6towe
informacje na temat stanu
wszystkich sygnatow
przypisanych do tej diody.
Symbol strzatki wskazuje diode
LED, ktorej przypisania sg
aktualnie wyswietlane.

Za pomocg przyciskow
funkcyjnych ,w gore” oraz ,w
dot” mozna wywotaé
nastepna/poprzednig diode
LED.

Aby wyjs¢ z menu LED, nalezy
kilka razy nacisng¢ przycisk
funkcyjny ,w lewo”.

7 ,Przycisk C” Anulowanie zmian i
potwierdzanie komunikatow.

W celu zresetowania nalezy
nacisng¢ przycisk funkcyjny
,Klucz maszynowy” i wprowadzi¢
hasto.

Menu resetowania mozna

zamknac, naciskajgc przycisk
funkcyjny ,strzatka w lewo”.

8 Interfejs USB  Potgczenie z programem Smart
(potaczenie z oy jest realizowane przez
programem interfejs USB.

Smart view)

9 Przycisk ,0K” Jednokrotne nacisniecie
m przycisku ,OK” powoduje
tymczasowe zapisanie zmian

parametréw. Ponowne
naci$nigcie przycisku ,OK”
powoduje zapisanie tych zmian
na state.

10 Przycisk Bezposredni dostep do menu
CTRL ,CTRL™ sterowania.

* = Niedostepny w niektorych urzgdzeniach.
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Podstawy obstugi menu

Graficzny interfejs uzytkownika jest odpowiednikiem drzewka menu o strukturze hierarchicznej. Do przechodzenia
do poszczegdlnych podmenu stuzg ,PRZYCISKI FUNKCYJNE”/nawigacyjne. Funkcje ,PRZYCISKOW
FUNKCYJNYCH” sg wyswietlane w postaci symboli u dotu wyswietlacza.

Przycisk Opis
funkcyjn
y

[ & ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w gore” umozliwia przejscie do wczesniejszej opcji menu/parametru
na liscie poprzez przewijanie w gore.

4 ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w lewo” umozliwia przejécie o jeden krok w tyt.

[ | -,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w dét” umozliwia przejscie do nastepnej opcji menu/parametru na
liscie poprzez przewijanie w dot.

2 ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,w prawo” umozliwia przejécie do podmenu.

-,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,poczatek listy” umozliwia przejscie od razu na poczatek listy.

PRZYCISK FUNKCYJNY” koniec listy” umozliwia przejscie od razu na koniec listy.

LPRZYCISK FUNKCYJNY” ,+"stuzy do zwiekszania okreslonej cyfry. (diuzsze nacisniecie ->
szybko).

[ - ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,-” stuzy do zmniejszania okreslonej cyfry. (diuzsze nacisnigcie ->
szybko)

LLPRZYCISK FUNKCYJNY” ,w lewo” stuzy do przejscia o jedng cyfre w lewo.

= ” ” W prawo” stuzy do przejscia o jedng cyfre w prawo.

= PRZYCISK FUNKCYJNY tuzy d dnq cyf

P ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,Ustawianie parametréw” stuzy do wywotywania trybu ustawien
parametrow.

=23 PRZYCISK FUNKCYJNY” ,Ustawianie parametrow” stuzy do wywotywania trybu ustawien
parametrow. Wymagane uwierzytelnienie przy uzyciu hasta.

,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,usun” stuzy do usuwania danych.

| F | Do szybkiego przewijania do przodu stuzy ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,szybko do przodu”

Bl Do szybkiego przewijania do tytu stuzy PRZYCISK FUNKCYJNY ,szybko do tytu”.

Aby powrdci¢ do menu gitdwnego, nalezy naciskac przycisk funkcyjny ,strzatka w lewo” do momentu, az wyswietli

sie ,menu gtébwne”.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Konfigurowanie wejs¢ dwustanowych

Nalezy ustawi¢ nastepujgce parametry kazdego z wejs¢ dwustanowych:

m Napiecie znamionowe

B Czas odskokow. zmiana stanu wejs¢é dwustanowych nastgpi dopiero po uptywie czasu eliminacji drgan

(odskokdw).

B Negacja (w razie koniecznosci)

Elimin drgan stykow

XOR

Wejscia X.WE x

t 0

A

Stan wejscia cyfrowego

Czas eliminacji drgan zaczyna by¢ odmierzany za kazdym razem, gdy zmienia

Oprocz czasu eliminacji drgan, ktéry mozna ustawi¢ za pomoca

Negacja Wej
Nieaktywny
Negacja Wej Aktywny
Napiecie nominalne
Sygnat wejsciowy ——— I
UWAGA ; o
sie stan sygnatu wejsciowego.

UWAGA

oprogramowania, zawsze wystepuje sprzetowy czas eliminacji drgan (okofo 12
ms), ktérego nie mozna wytgczy¢.
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Przypisanie wej$¢ dwustanowych

W celu okreslenia, gdzie powinno zostaé przypisane wejscie dwustanowe, dostepne sg dwie opcje.

Opcja Opcja

© 2

Param Urzgdzenia/Wejscie dwustan

Opcja 1 - przypisanie wejscia dwustanowego do jednego lub wielu modutéw.

Dodawanie przypisania:
W menu [Parametry urzadzenia/Wejscia dwustanowe] wejscia dwustanowe mozna przypisa¢ do jednej lub
wielu pozycji docelowych.

Wywotaé wejscie dwustanowe (strzatka w prawo na wejsciu dwustanowym). Klikng¢ przycisk funkcyjny
L~Ustawianie parametrow/Klucz”. Klikng¢ opcje ,Dodaj”i przypisa¢ pozycje docelowa. Przypisa¢ dodatkowe
pozycje docelowe zgodnie z potrzebami.

Usuwanie przypisania:
Jak opisano powyzej, wybra¢ wejscie dwustanowe, ktére ma by¢ edytowane w interfejsie HMI.

Wywotaé przypisania wejscia dwustanowego (strzatka w prawo na wejsciu dwustanowym) i wybraé
przypisanie, ktére ma zosta¢ wycofane/usuniete (musi ono zosta¢ zaznaczone kursorem). Przypisanie
mozna teraz usung¢ w interfejsie HMI, naciskajgc przycisk funkcyjny Ustawianie parametrow i wybierajac
opcje Usun. Potwierdzi¢ aktualizacje ustawien parametrow.

— potaczenie wejscia modutu z wejsciem dwustanowym

Wywotaé modut. W obrebie tego modutu przypisac wejscie dwustanowe do wejscia modutu. Przyktad: Modut
zabezpieczenia powinien by¢ blokowany zaleznie od stanu wejscia dwustanowego. W tym celu przypisac
wejscie dwustanowe do wejscia blokujgcego w obrebie parametréw globalnych (np. ZewBIk 1).
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Sprawdzanie przypisan wejscia dwustanowego

Aby sprawdzi¢ pozycje docelowe, do ktérych jest przypisane wejscie dwustanowe, nalezy postepowac nastepujgco:
Wywotaé menu [Parametry urzgdzenia/Wejscia dwustanowe].

Przejs¢ do wejscia dwustanowego, ktére ma zostac¢ sprawdzone.

W interfejsie HMI:

Przypisanie wielokrotne, tzn. kiedy wejscie dwustanowe jest uzywane wiecej niz raz (jesli jest przypisane do wielu
pozycji docelowych), jest oznaczone symbolem ,....” za danym wejsciem. Wywotac to wejscie dwustanowe,
naciskajgc przycisk funkcyjny Strzatka w prawo, aby wyswietli¢ liste pozycji docelowych tego wejscia.
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DI-8P X

Wejscia X1

Parametry urzgdzenia wej$¢é dwustanowych na karcie DI-8P X

Napiecie
nominalne

X

Negacja Wej 1

X

Elimin drgan
stykéw 1

X

Napiecie
nominalne

X

Negacja Wej 2

X

Parameter Opis

Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych

Negacja sygnatéw wejsciowych

Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw
przejsciowych, zmiana stanu wejs¢
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku
drgan zestykéw.

Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych

Negacja sygnatéw wejsciowych

Zakres Domysiny
ustawien

24V DC, 24V DC

48 V AC,

60 V DC,

110 V DC,

230 vV DC,

110 V AC,

230 VAC

Nieaktywny, Nieaktywny
Aktywny

Bez czasu Bez czasu
zaniku drgan,  zaniku drgan

20 ms,
50 ms,
100 ms

24V DC, 24V DC

48 V AC,

60 V DC,

110 V DC,

230 vV DC,

110 V AC,

230 VAC

Nieaktywny, Nieaktywny
Aktywny

Sciezka menu

[Param
Urzadzenia

/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 1]

[Param
Urzadzenia

/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 1]

[Param
Urzadzenia

/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 1]

[Param
Urzadzenia

/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 2]

[Param
Urzadzenia

/Wejscia
dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 2]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 2 przejSciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgafn | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzgdzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, évyvijssfa:iowe
@ drgah zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X1
/Grupa 2]
Napiecie Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych 24 V DC, 24 vV DC [Param
nominalne 48V AC, Urzadzenia
/Wejscia
® 60 vV DC, dwustanowe
110V DC, /Wejscia X1
230 V DC, /Grupa 3]
110 V AC,
230 VAC
Negacja Wej 3  Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 3]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 3 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgan |Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, évv\(/ijss'ccz;?\owe
® drgan zestykdw. 50 ms,
100 ms /Wejscia X1
/Grupa 3]
Negacja Wej 4 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 3]
Elimin drganh Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 4 przejsciowych, zmiana stanu wejs$¢ zaniku drgan,  zaniku drgan | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez -
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, {jv\)lvijsstca:iowe
@ drgan zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X1
/Grupa 3]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja Wej 5 | Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 3]
Elimin drganh Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 5 przejSciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgafn | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, évyv?s?tca:iowe
® drgan zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X1
/Grupa 3]
Negacja Wej 6  Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
@ dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 3]
Elimin drganh Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 6 przejSciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgan | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez -
urzgdzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, {jvyvijss’f;iowe
@ drgah zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X1
/Grupa 3]
Negacja Wej 7  Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Ak Urzadzenia
tywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 3]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykoéw 7 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgan |Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, év\\/lv?sstcalﬁowe
® drgan zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X1
/Grupa 3]
Negacja Wej 8 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X1
/Grupa 3]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 8 przejSciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgafn | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzgdzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, év\)lv?s‘fa:ﬁowe
® drgan zestykow. 8 50 ms,
100 ms /Wejscia X1
/Grupa 3]
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Sygnaty wejs¢ dwustanowych na karcie DI-8P X

‘Signal
WE 1
WE 2
WE 3
WE 4
WE 5
WE 6
WE 7
WE 8

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
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DI-8 X

Wejscia X6

Parametry urzgdzenia wej$¢é dwustanowych na karcie DI-8 X

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Napiecie Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych 24 V DC, 24 vV DC [Param
nominalne 48V AC, Urzadzenia
/Wejscia
® 60 v DC, dwustanowe
110V DC, /Wejscia X6
230 vV DC, /Grupa 1]
110 V AC,
230 VAC
Negacja Wej 1  Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
@ dwustanowe
/Wejscia X6
/Grupa 1]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykow 1 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgan |Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, évv\(/ijss'ccz;?\owe
@ drgan zestykdw. 50 ms,
100 ms /Wejscia X6
/Grupa 1]
Negacja Wej 2  Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
@ dwustanowe
/Wejscia X6
/Grupa 1]
Elimin drganh Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykow 2 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgan  Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez -
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, {jv\)lvijsstca:iowe
@ drgan zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X6
/Grupa 1]
Negacja Wej 3 | Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
@ dwustanowe
/Wejscia X6
/Grupa 1]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 3 przejSciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgafn | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzgdzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, évyvijssfa:iowe
@ drgah zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X6
/Grupa 1]
Negacja Wej 4 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X6
/Grupa 1]
Elimin drgan Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 4 przejSciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgan | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, évv\{/?sstcaliowe
® drgan zestykdw. 50 ms,
100 ms /Wejscia X6
/Grupa 1]
Negacja Wej 5 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X6
/Grupa 1]
Elimin drganh Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 5 przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgan |Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez -
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, GV\YVEt!JJsstCa:zowe
® drgan zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X6
/Grupa 1]
Negacja Wej 6 | Negacja sygnatéw wejsSciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X6
/Grupa 1]
Elimin drganh Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 6 przejsciowych, zmiana stanu wejs$¢ zaniku drgan,  zaniku drgan | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, év\)lvijstce;iowe
® drgan zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X6
/Grupa 1]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja Wej 7 | Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
® dwustanowe
/Wejscia X6
/Grupa 1]
Elimin drganh Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 7 przejSciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgafn | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez o
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, évyv?s?tca:iowe
® drgan zestykow. 50 ms,
100 ms /Wejscia X6
/Grupa 1]
Negacja Wej 8 Negacja sygnatéw wejsciowych Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
/Wejscia
@ dwustanowe
/Wejscia X6
/Grupa 1]
Elimin drganh Aby unikna¢ btednej interpretacji sygnatéw  Bez czasu Bez czasu [Param
stykéw 8 przejSciowych, zmiana stanu wejs¢ zaniku drgan,  zaniku drgan | Urzadzenia
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez -
urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku 20 ms, {jvyvijss’f;iowe
® drgan zestykow. 8 50 ms,
100 ms /Wejscia X6
/Grupa 1]
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Sygnaty wejs¢ dwustanowych na karcie DI-8 X

‘Signal Opis

WE 1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

WE 2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

WE 4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

WE 5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

WE 6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

WE 7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

WE 8 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Ustawienia przekaznikdw wyjsciowych

Warunki wyj$¢ modutu i funkcje sygnatéw/zabezpieczen (takie jak blokowanie w tyt) mozna przekazac¢ za pomoca
przekaznikéw alarmowych. Przekazniki alarmowe sg stykami bezpotencjatowymi (ktérych mozna uzy¢ jako stykow
rozwiernych lub zwiernych). Kazdemu przekaznikowi alarmowemu mozna przypisa¢ do 7 funkcji z ,listy przypisan”.

Dla kazdego z wyjs¢ przekaznikowych mozna ustawic nastepujgce parametry:
« Do 7 sygnatéw z listy przypisan (potgczonych operatorem LUB)
« Kazdy z przypisanych sygnatéw mozna odwrdcic.

«  Wspdlny stan wyjscia przekaznikowego mozna odwrdécic¢ (zasada natezenia pradu obwodu otwartego lub
zamknietego).

- Zapomocg trybu pracy mozna okresli¢, czy wyjscie przekaznikowe dziata na zasadzie pradu roboczego
czy obwodu zamknietego.

« ,Samoutrzymywany” aktywny lub nieaktywny

m ,Samoutrzymywany = nieaktywny”:
Jesli funkcja samoutrzymywania jest ,nieaktywna’, styk alarmowy wiasciwy dla przekaznika
alarmowego przyjmie stan przypisanych alarméw.

B ,Samoutrzymywany = aktywny”
Jesli funkcja samoutrzymywania jest ,aktywna’, zostanie zapisany stan styku alarmowego
wiasciwego dla przekaznika alarmowego ustawionego przez alarmy.

Przekaznik alarmowy mozna potwierdzi¢ dopiero po wyzerowaniu sygnatéw, ktére
zainicjowaty ustawienie przekaznika i po uptywie minimalnego czasu retencji.

« ,Czas utrzymania™ Przy zmianach sygnatu przekaznik bedzie utrzymywany w stanie pobudzonym lub
zwolnionym co najmniej przez czas ustawiony jako minimalny czas samoutrzymywania.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

UWAGA Jesli wyjsciom przekaznikowym zostanie nadany parametr
Podtrzymanie=akiywne, bedg zachowywaé potozenie (powracaé do niego)
nawet w przypadku wystgpienia przerwy w zasilaniu.

Jesli przekaznikom z wyjsciami przekaznikowymi zostanie nadany parametr
sPodtrzymanie = aktywne”, wyjScia przekaznikowe zachowajg stan réwniez po
przeprogramowaniu. Ta zasada obowigzuje takze wtedy, gdy parametr
Podtrzymanie ma ustawiong warto$¢ nieakfywne. Zresetowanie wyjscia
przekaznikowego, ktére zablokowato sygnat, zawsze bedzie wymagaé
potwierdzenia.

WSK AZOWK A Parametru ,PrzekaZnik System OK” (samokontrola) nie mozna konfigurowac.

Opcje potwierdzania
Przekazniki z wyjsciami przekaznikowymi mozna potwierdzac:
E Przyciskiem ,C” na panelu operatora.

m Kazde dwustanowe wyjscie przekaznikowe mozna potwierdzi¢ sygnatem z listy przypisan” (jesli zostanie
ustawiony parametr ,Podfrzymanie = aktywne”).

B Za pomocg modutu ,Zew potwierdzenie” mozna potwierdzi¢ wszystkie dwustanowe wyjscia przekaznikowe
naraz, o ile sygnat potwierdzenia zewnetrznego wybrany z ,listy przypisan” przyjmie wartos¢ ,prawda” (np. stan
wejscia dwustanowego).

m W systemie SCADA mozna potwierdzi¢ wszystkie przekazniki z wyjsciami przekaznikowymi naraz.
Dla stykow wyjs¢ przekaznikowych mozna wymusi¢ stan lub wylgczy¢ ich uzbrojenie
(wsparcie techniczne dotyczace uruchamiania: patrz rozdziaty Serwis/Rozbrajanie

stykow wyjsciowych przekaznika i Serwis/Wymuszanie stanu stykow wyjsciowych
przekaznika).
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Styk systemu

Przekaznik alarmowy System OK (SC) to ,STYK GOTOWOSCI” URZADZENIA. Jego miejsce montazu zalezy od typu
obudowy. Patrz schemat instalacji urzadzenia (styk WDC).

Przekaznika System OK (SC) nie mozna konfigurowac. Styk systemu to styk pradu roboczego, ktéry jest
pobudzony, gdy urzgdzenie jest wolne od usterek wewnetrznych. Podczas rozruchu urzgdzenia przekaznik System
OK (SC) pozostaje zwolniony. Zaraz po rozruchu systemu przekaznik zostaje pobudzony, a przypisana dioda LED
zaczyna swieci¢ (patrz rozdziat Samokontrola).
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

OR-6 X

Woyjscia X2 Wyjscia X5

Komendy bezposrednie urzagdzenia OR-6 X

Parameter Opis

ROZBROJENIE | (To jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr"
aby przekazniki wyjsciowe mogty by¢
skutecznie ROZBROJONE. Dotyczy to tych
@ przekaznikéw ktére nie sg w stanie
podtrzymania lub nie uptynat czas ich
zataczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie

przeprowadzi¢ procedure przegladu, z

uniknieciem catkowitego wytgczenia wyjscia

przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady
polowe i przekaznik samokontroli nie moga
by¢ rozbrojone). UPEWNI) SIE, iz po
przegladzie wyjscia przekaznikowe beda z
powrotem UZBROJONE.

Dostepne tylko gdy: ROZBROJENIE Kontr =

Aktywny
Wymus Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac
Wszystkie (wymusié) odpowiedni stan wyjs¢
Wyijscia przekaznikowych jesli te wyjscia nie

znajduja sie w stanie rozbrojonym.
PrzekaZznik moze by¢ przestawiony z

@ normalnego trybu pracy (zgodnie z
przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub
"wymuszenie odwzbudzone". Wymuszanie
wszystkich wyjs¢ przekaznikowych danej
grupy jest nadrzedne w stosunku do
wymuszenia dla pojedynczego przekaznika.

Przekaznikl Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac
(wymusi¢) odpowiedni stan wyjs¢
przekaznikowych jesli te wyjscia nie
@ znajduja sie w stanie rozbrojonym.
Przekaznik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z
przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub
"wymuszenie odwzbudzone"

Zakres

Domysiny
ustawien
Nieaktywny,

Aktywny

Normalny, Normalny
Nieaktywny,

Aktywny

Normalny, Normalny
Nieaktywny,

Aktywny

Nieaktywny

Sciezka menu

[Serwis

[Tryb testu
(Nieakt)

/ROZBROJENIE
/Wyijscia X2]

[Serwis

[Tryb testu
(Nieakt)

/Przekaznik
JWyjscia X2]

[Serwis

[Tryb testu
(Nieakt)

/Przekaznik
/Wyjscia X2]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Przekaznik2 Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac Normalny, Normalny [Serwis
(wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ .
przekaznikowych jesli te wyjscia nie Nieaktywny, {Lriséta)lfgsm
® znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Aktywny
Przekaznik moze by¢ przestawiony z [Przekaznik
normalnego trybu pracy (zgodnie z s
przypisanymi funkcjami i sygnatami) do /Wyjscia X2]
trybu "wymuszenie pobudzone" lub
"wymuszenie odwzbudzone"
Przekaznik3 Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac Normalny, Normalny [Serwis
(wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ .
przekaznikowych jesli te wyjscia nie Nieaktywny, {Lri}églfssm
® znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Aktywny
Przekaznik moze by¢ przestawiony z /Przekaznik
normalnego trybu pracy (zgodnie z -
przypisanymi funkcjami i sygnatami) do /Wyjscia X2]
trybu "wymuszenie pobudzone" lub
"wymuszenie odwzbudzone"
Przekaznik4 Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac Normalny, Normalny [Serwis
(wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ .
przekaznikowych jesli te wyjscia nie Nieaktywny, %Zggﬁsm
® znajduja sie w stanie rozbrojonym. Aktywny
Przekaznik moze by¢ przestawiony z /Przekaznik
normalnego trybu pracy (zgodnie z -
przypisanymi funkcjami i sygnatami) do /Wyjscia X2]
trybu "wymuszenie pobudzone" lub
"wymuszenie odwzbudzone"
Przekaznik5 Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac Normalny, Normalny [Serwis
(wymusi¢) odpowiedni stan wyjs¢ .
przekaznikowych jesli te wyjscia nie Nieaktywny, (&?ég;gsw
® znajduja sie w stanie rozbrojonym. Aktywny
PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z [Przekaznik
normalnego trybu pracy (zgodnie z -
przypisanymi funkcjami i sygnatami) do /Wyjscia X2]
trybu "wymuszenie pobudzone" lub
"wymuszenie odwzbudzone"
Przekaznik6 Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac Normalny, Normalny [Serwis
(wymusic) odpowiedni stan wyjs$¢ .
przekaznikowych jesli te wyjscia nie Nieaktywny, &Eig;gsw
® znajduja sie w stanie rozbrojonym. Aktywny

PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z
przypisanymi funkcjami i sygnatami) do
trybu "wymuszenie pobudzone" lub
"wymuszenie odwzbudzone"

/Przekaznik
/Wyijscia X2]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Parametry wyj$é przekaznikowych w urzadzeniu OR-6 X

Parameter Opis

Tryb pracy

Czas
przytrzymania

X

Opdz Wytaczan

Podtrzymanie

X

Zerowanie

X

Negacja
X

Przypisanie 1

X

Tryb pracy

Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢
przekaznikowych, czas trwania nowego
stanu nie moze by¢ krétrzy niz czas
przytrzymania

Opdznienie wyfaczania.

Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego
bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry

zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe)

mozna przypisa¢ do kazdego wyjscia
przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest
skuteczne, tylko jesli parametr
"podtrzymanie" jest ustawiony jako
aktywny.

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =
Aktywny

Negacja zbiorczego sygnatu (bramka
OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w
kombinacji z zanegowanymi sygnatami
wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Przypisanie

Zakres
ustawien

Zasada pradu
roboczego,

Zasada obwodu
zamkn.

0.00 - 300.00s

0.00 - 300.00s

Nieaktywny,
Aktywny

1..n, lista
przypisan

Nieaktywny,

Aktywny

1..n, lista
przypisah

Domysiny

Zasada pradu
roboczego

0.00s

0.00s

Nieaktywny

Nieaktywny

Wyijscia X2:
tacznik[1].Km
dWyt

Wyjscia X5:

Sciezka menu

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyijscia X2
JWY 1]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 1]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 1]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 1]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 1]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 1]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 1]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Negacja 3 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 1]
Przypisanie 4  Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
JWY 1]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 1]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 1]
Negacja 7 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 1]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu  Zasada pradu [Param
roboczego, roboczego Urzadzenia
® Zasada obwodu /Wy przekaz
zamkn. /Wyjécia X2
JWY 2]
Czas Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢  0.00 - 300.00s  0.00s [Param
przytrzymania  przekaznikowych, czas trwania nowego Urzadzenia
stanu nie moze byc krétrzy niz czas Wy przekaz
przytrzymania yp
® /Wyjécia X2
JWY 2]
Opdz Wytaczan Opdznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s | 0.00s [Param
Urzadzenia

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Podtrzymanie | Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
gggﬁﬁzg}c;zcimywany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia ,
® ' /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry 1..n, lista [Param
zeruje odpowiednie wyjscie przekaZznikowe) przypisan Urzadzenia
mozna przypisac do kazdego wyjscia .
® przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest /Wy przekaz
skuteczne, tylko jesli parametr /Wyjscia X2
"podtrzymanie" jest ustawiony jako
aktywny. /WY 2]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =
Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w AKEvWN Urzadzenia
kombinacji z zanegowanymi sygnatami ywny Wy przekaz
® wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja). yp
/Wyijscia X2
/WY 2]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista Wyjscia X2: [Param
przypisah Zab.Pobudzen Urzadzenia
® '€ /Wy przekaz
Wyisda X5: wyjgcia x2
JWY 2]
Negacja 1 Negacja standéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 2]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 2]
Negacja 4 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 2]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
JWY 2]
Negacja 5 Negacja standéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
JWY 2]
Przypisanie 6  Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 2]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 2]
Tryb pracy Tryb pracy Zasada pradu  Zasada pradu | [Param
roboczego, roboczego Urzadzenia
® Zasada obwodu /Wy przekaz
zamkn. /Wyjécia X2
/WY 3]
Czas Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢  0.00 - 300.00s  0.00s [Param
przytrzymania | przekaznikowych, czas trwania nowego Urzadzenia
stanu nie moze by¢ krétrzy niz czas My przekas
przytrzymania yp
® /Wyjécia X2
/WY 3]
Opdz Wytaczan Opdznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param
Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
JWY 3]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat Urzadzenia
pobudzajgcy Aktywny
® ' /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 3]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry 1..n, lista [Param
zeruje odpowiednie wyjScie przekaznikowe) | przypisani Urzadzenia

X

mozna przypisa¢ do kazdego wyjscia
przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest
skuteczne, tylko jesli parametr
"podtrzymanie" jest ustawiony jako
aktywny.

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =
Aktywny

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 3]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w AKEVWN Urzadzenia
kombinacji z zanegowanymi sygnatami ywny Wy przekas
® wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja). yp
/Wyjscia X2
/WY 3]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista Wyjscia X2: [Param
przypisan tacznik[1].Pol Urzadzenia
® ec ZAL /Wy przekaz
}/\{yjscm X>: /Wyjscia X2
/WY 3]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 3]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 3]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 3]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 3]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 3]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 3]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 3]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 3]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 3]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 3]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 3]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 3]
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

Tryb pracy

X

Tryb pracy

Zasada pradu
roboczego,

Zasada obwodu

zamkn.

Zasada pradu
roboczego

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 3]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 4]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Czas Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢  0.00 - 300.00s  0.00s [Param
przytrzymania  przekaznikowych, czas trwania nowego Urzadzenia
stanu nie moze byc krétrzy niz czas Wy przekaz
przytrzymania yp
® /Wyjécia X2
JWY 4]
Opdz Wytgczan Opdznienie wytaczania. 0.00 - 300.00s 0.00s [Param
Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
gggigzgjt;zc{lmywany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia ,
® ' /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry 1..n, lista [Param
zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) przypisanh Urzadzenia
mozna przypisac¢ do kazdego wyjscia ,
® przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest /Wy przekaz
skuteczne, tylko jesli parametr /Wyjscia X2
"podtrzymanie" jest ustawiony jako
aktywny. /WY 4]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =
Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w Urzadzenia
S ) . Aktywny
kombinacji z zanegowanymi sygnatami Wy przekas
® wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja). yp
/Wyjscia X2
/WY 4]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista Wyijscia X2:  [Param
przypisan tacznik[1].Pol Urzadzenia
® ec Wt /Wy przekaz
Wyjscia X3t yiscia x2
JWY 4]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 4]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 4]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]
Przypisanie 4  Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
JWY 4]
Negacja 4 Negacja standéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
JWY 4]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 4]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 4]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Przypisanie 6  Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]
Negacja 7 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

Tryb pracy

X

Czas

przytrzymania

X

Tryb pracy

Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢
przekaznikowych, czas trwania nowego
stanu nie moze by¢ krétrzy niz czas
przytrzymania

Zasada pradu
roboczego,

Zasada obwodu
zamkn.

0.00 - 300.00s

Zasada pradu
roboczego

0.00s

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 4]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 5]

Opdz Wytgczan

X

Podtrzymanie

X

Opdznienie wytgczania.

Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego
bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

0.00 - 300.00s

Nieaktywny,
Aktywny

0.00s

Nieaktywny

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 5]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 5]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Zerowanie Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry 1..n, lista [Param
zeruje odpowiednie wyjScie przekaznikowe) | przypisani Urzadzenia
mozna przypisac do kazdego wyjscia ,
® przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest /Wy przekaz
skuteczne, tylko jesli parametr /Wyjscia X2
"podtrzymanie" jest ustawiony jako
aktywny. /WY 5]
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =
Aktywny
Negacja Negacja zbiorczego sygnatu (bramka Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w Aktvwn Urzadzenia
kombinacji z zanegowanymi sygnatami ywny Wy przekas
® wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja). yp
/Wyjscia X2
/WY 5]
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista Wyjscia X2: [Param
przypisah tacznik[4].Pol Urzadzenia
® ec ZAt /Wy przekaz
Wyisda X5: wyjscia x2
/WY 5]
Negacja 1 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 5]
Negacja 2 Negacja stanow przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Ak Urzadzenia
tywny
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 5]
Przypisanie 6  Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 5]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 5]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 7 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

Tryb pracy

X

Czas
przytrzymania

X

Opdz Wytgczan

X

Podtrzymanie

X

Zerowanie

X

Negacja

X

Tryb pracy

Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢
przekaZnikowych, czas trwania nowego
stanu nie moze by¢ krétrzy niz czas
przytrzymania

Opédznienie wyfaczania.

Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego
bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry
zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe)
mozna przypisa¢ do kazdego wyjscia
przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest
skuteczne, tylko jesli parametr
"podtrzymanie" jest ustawiony jako
aktywny.

Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =
Aktywny

Negacja zbiorczego sygnatu (bramka
OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w
kombinacji z zanegowanymi sygnatami
wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Zasada pradu
roboczego,

Zasada obwodu
zamkn.

0.00 - 300.00s

0.00 - 300.00s

Nieaktywny,
Aktywny

1..n, lista
przypisah

Nieaktywny,
Aktywny

Zasada pradu

roboczego

0.00s

0.00s

Nieaktywny

Nieaktywny

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 5]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 6]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 6]

[Param
Urzadzenia

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista Wyjécia X2:  [Param
przypisah tacznik[4].Pol Urzadzenia
® ec Wt /Wy przekaz
Wyjscia X3t yigcia x2
/WY 6]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 6]
Negacja 3 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 6]
Przypisanie 4  Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny

X

/Wy przekaz
/Wyjscia X2
JWY 6]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
Przypisanie 6 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
Negacja 6 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]
Przypisanie 7 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 6]
Negacja 7 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Wy przekaz
/Wyijscia X2
/WY 6]
ROZBROJENIE | Aktywuje i deaktywuje rozbrajanie wyjs¢ Nieaktywny, Nieaktywny  [Serwis
Kontr przekaznikowych. Jest to pierwszy krok
dwuetapowego procesu rozbrajania wyjsé¢ Aktywny {L%gggsm

X

przekaznikowych. Patrz parametr
"ROZBROJENIE" dla drugiego kroku

/ROZBROJENIE
/Wyjscia X2]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Sposdb UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ Trwaty, Trwaty [Serwis

Rozbrojenia procedure konserwacji z uniknieciem Crasow Mryb testu
catkowitego wytaczenia procesu, y (Niiakt)
PRZEKAZNIKI MUSZA BYC ROZBROJONE.

® (Uwaga: styk kontrolny nie moze by¢ /ROZBROJENIE
rozbrojony). NALEZY PAMIETAC, aby s
UZBROIC Z POWROTEM przekazniki po /Wyjscia X2]
wykonaniu konserwacji.

Czas trwania Przekazniki bedg z powrotem aktywne po 0.00 - 300.00s 0.03s [Serwis
uptywie tego czasu [Tryb testu

® Dostepne tylko gdy: Tryb = Czasowe (Nieakt)
ROZBROJENIE /ROZBROJENIE

/Wyjscia X2]

Wy ana Za pomoca tej funkcji mozna nadpisad Trwaty, Trwaty [Serwis

wymuszone (wymusié) odpowiedni stan wyjs¢
przekaznikowych jedli te wyjscia nie Czasowy {L?égktgsm
znajduja sie w stanie rozbrojonym.

® Przekaznik moze by¢ przestawiony z /Przekaznik
normalnego trybu pracy (zgodnie z s
przypisanymi funkcjami i sygnatami) do /Wyjscia X2]
trybu "wymuszenie pobudzone" lub
"wymuszenie odwzbudzone".

Czas Trwania | Stan wyjs¢ przekaznikowych bedzie 0.00 - 300.00s | 0.03s [Serwis
wymuszony dla okreslonego czasu, oznacza Mryb testu
to ze w tym czasie wyjscie przekaznikowe (Nigakt)

X

nie bedzie wyswietla¢ sygnatow
przypisanych do niego.

Dostepne tylko gdy: Tryb = Czasowe
ROZBROJENIE

/Przekaznik
/Wyijscia X2]
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Stany wejsciowe wyj$¢ przekaznikowych w urzadzeniu OR-6 X

Name
WY1.1

WY1.2

Opis

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejSciowego:

Przypisanie

Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 1]

WY1.3

WY1.4

WY1.5

WY1.6

WY1.7

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Przypisanie

Przypisanie

Przypisanie

Przypisanie

Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

JWY 1]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 1]

Zeruj wy przek 1

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest
jako aktywne, to wyjscie przekaznikowe moze by¢
wyzerowane, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 1]

Wy2.1 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 2]
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Name
WY2.2

Opis

Stan modutu wejsciowego:

Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 2]

WY2.3

WY2.4

WY2.5

WY2.6

WY2.7

Zeruj wy przek 2

WY3.1

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejSciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejSciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest
jako aktywne, to wyjscie przekaznikowe moze by¢
wyzerowane, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsSciowego:

Przypisanie

Przypisanie

Przypisanie

Przypisanie

Przypisanie

Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

JWY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

JWY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

JWY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 2]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 3]

WY3.2

Stan modutu wejsciowego:

Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

JWY 3]
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Name
WY3.3

Opis
Stan modutu wejsciowego

: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 3]

WY3.4

WY3.5

WY3.6

WY3.7

Zeruj wy przek 3

WY4.1

WY4.2

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejSciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest
jako aktywne, to wyjscie przekaznikowe moze by¢
wyzerowane, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

JWY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

JWY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 3]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

JWY 4]

WY4.3

Stan modutu wejsciowego

: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

JWY 4]
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Name
WY4.4

Opis
Stan modutu wejsSciowego: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 4]

WY4.5

WY4.6

Wy4.7

Zeruj wy przek 4

WY5.1

WY5.2

WY5.3

Stan modutu wejsSciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest
jako aktywne, to wyjscie przekaznikowe moze by¢
wyzerowane, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

JWY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 4]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

WY5.4

Stan modutu wejsciowego: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 5]
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Name
WY5.5

Opis
Stan modutu wejsciowego

: Przypisanie

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

WY5.6

WY5.7

Zeruj wy przek 5

WY6.1

WY6.2

WY6.3

WY6.4

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejSciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest
jako aktywne, to wyjscie przekaznikowe moze by¢
wyzerowane, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 5]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 6]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 6]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 6]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 6]

WY6.5

Stan modutu wejsciowego

: Przypisanie

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyijscia X2

/WY 6]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Name Opis Przypisanie przez

WY6.6 Stan modutu wejsSciowego: Przypisanie [Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2
/WY 6]

WY6.7 Stan modutu wejsSciowego: Przypisanie [Param Urzadzenia

Zeruj wy przek 6

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie stanu wyjscia
przekaznikowego. Jesli podtrzymanie ustawione jest
jako aktywne, to wyjscie przekaznikowe moze by¢
wyzerowane, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 6]

[Param Urzadzenia
/Wy przekaz
/Wyjscia X2

/WY 6]
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Sygnaty wyj$é przekaznikowych w urzadzeniu OR-6 X

‘Signal Opis

Wy przek 1 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 2 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 3 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 4 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 5 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wy przek 6 Sygnat: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

ROZBROJONE! Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone.
(Blokady polowe i przekaznik samokontroli nie mogg by¢ rozbrojone).
UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia przekaZznikowe beda z powrotem
UZBROJONE.

Wy Wymuszone Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaznikowego zostat

wymuszony. Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw nie jest
wyswietlany.
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Parametry globalne zabezpieczenia modutu LED

LED grupa A .LED grupa B

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Podtrzymanie | Ustala, czy stan diody LED bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
utrzymyyvany gdy zaniknie sygnat Aktywny, Urzadzenia
pobudzajacy. /Diody LED
@ aktywne, potw.
przez alarm /LED grupa A
/LED 1]
Sygnat Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli 1..n, lista [Param
zerowania podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, | przypisan Urzadzenia
to stan diody LED moze by¢ zatwierdzony /Diody LED
dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy. y
@ /LED grupa A
Zaleznos¢ Dostepne tylko gdy: JLED 1]
Podtrzymanie = Aktywny
Kolor LED gdy | Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan zielony, LED grupa A: [Param
aktywny przypisanej funkcji logicznej jest prawda czerwony, zielony Urzadzenia
czerwony Ic_i)rv%gl;pa B: |/Diody LED
@ migajacy, y JLED grupa A
zielony JLED 1]
migajacy,
Kolor LED gdy | Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan zielony, - [Param
nieaktywny przypisanej funkcji logicznej jest fatszem czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
@ migajacy, /LED grupa A
zielony JLED 1]
migajacy,
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista LED grupa A: [Param
przypisan Zab.Aktywny Urzadzenia
@ LED grupa B: /Diody LED
/LED grupa A
/LED 1]
Negacja 1 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
@ /Diody LED
/LED grupa A
/LED 1]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Przypisanie 2

X

Negacja 2

X

Przypisanie 3

X

Negacja 3

X

Przypisanie 4

X

Negacja 4

X

Przypisanie

Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Przypisanie

Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Przypisanie

Negacja standéw przypisanych sygnatéw

1..n, lista
przypisah

Nieaktywny,
Aktywny

1..n, lista
przypisan

Nieaktywny,
Aktywny

1..n, lista
przypisan

Nieaktywny,
Aktywny

Nieaktywny

Nieaktywny

Nieaktywny

[Param
Urzadzenia

/Diody LED
JLED grupa A
JLED 1]

[Param
Urzadzenia

/Diody LED
/LED grupa A
JLED 1]

[Param
Urzadzenia

/Diody LED
/LED grupa A
/LED 1]

[Param
Urzadzenia

/Diody LED
/LED grupa A
/LED 1]

[Param
Urzadzenia

/Diody LED
/LED grupa A
/LED 1]

[Param
Urzadzenia

/Diody LED
/LED grupa A
/LED 1]

Przypisanie 5

X

Negacja 5

X

Przypisanie

Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

1..n, lista
przypisah

Nieaktywny,
Aktywny

Nieaktywny

[Param
Urzadzenia

/Diody LED
JLED grupa A
/LED 1]

[Param
Urzadzenia

/Diody LED
/LED grupa A
JLED 1]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Podtrzymanie | Ustala, czy stan diody LED bedzie Nieaktywny, LED grupa A: [Param
utrzymywany gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajgcy Aktywny,
' LED grupa B: /Diody LED
® aktywne, potw. Nieaktywny
przez alarm JLED grupa A
/LED 2]
Sygnat Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli |1..n, lista [Param
zerowania podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, |przypisan Urzadzenia
to stan diody LED moze by¢ zatwierdzony /Diody LED
dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy. y
® /LED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =
Kolor LED gdy  Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan zielony, czerwony [Param
aktywny przypisanej funkgji logicznej jest prawda czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, /LED grupa A
zielony JLED 2]
migajacy,
Kolor LED gdy  Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan zielony, - [Param
nieaktywny przypisanej funkcji logicznej jest fatszem czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, /LED grupa A
zielony JLED 2]
migajacy,
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista LED grupa A: [Param
przypisan tacznik[1].Km | Urzadzenia
% dwyt /Diody LED
[‘I_ED grupa B: /LED grupa A
/LED 2]
Negacja 1 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 2]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 2]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 2 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 2]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 2]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 2]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 2]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
JLED 2]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 2]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 2]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan diody LED bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
utrzymy\(vany gdy zaniknie sygnat Aktywny, Urzadzenia
pobudzajacy. /Diody LED
® aktywne, potw.
przez alarm /LED grupa A
/LED 3]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Sygnat Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli 1..n, lista [Param
zerowania podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, |przypisan Urzadzenia
to stan diody LED moze by¢ zatwierdzony /Diody LED
dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy. y
® /LED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie =
Aktywny /LED 3]
Kolor LED gdy  Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan zielony, LED grupa A: | [Param
aktywny przypisanej funkcji logicznej jest prawda czerwony Urzadzenia
czerwony, migajacy
czerwony /Diody LED
. LED grupa B:
® migajacy, czerwony JLED grupa A
zielony /LED 3]
migajacy,
Kolor LED gdy  Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan zielony, - [Param
nieaktywny przypisanej funkcji logicznej jest fatszem czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, /LED grupa A
zielony /LED 3]
migajacy,
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista LED grupa A: | [Param
przypisan Zab.Pobudzen Urzadzenia
% ¢ /Diody LED
!‘I_ED grupa B: /LED grupa A
/LED 3]
Negacja 1 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 3]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 3]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatow Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 3]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 3]
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 3]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
JLED 3]
Negacja 4 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 3]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 3]
Negacja 5 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 3]
Podtrzymanie | Ustala, czy stan diody LED bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
utrzymy\(vany gdy zaniknie sygnat Aktywny, Urzadzenia
pobudzajacy. /Diody LED
® aktywne, potw.
przez alarm JLED grupa A
/LED 4]
Sygnat Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli |1..n, lista [Param
zerowania podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, |przypisan Urzadzenia
to stan diody LED moze by¢ zatwierdzony /Diody LED
dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy. y
® /LED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = JLED 4]

Aktywny
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Kolor LED gdy | Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan zielony, czerwony [Param
aktywny przypisanej funkcji logicznej jest prawda czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, /LED grupa A
Zielony JLED 4]
migajacy,
Kolor LED gdy | Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan zielony, - [Param
nieaktywny przypisanej funkcji logicznej jest fatszem czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, JLED grupa A
zielony /LED 4]
migajacy,
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 4]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 4]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 4]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 4]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 4]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 4]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 4]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 4]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 4]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 4]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan diody LED bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
utrzymy\(vany gdy zaniknie sygnat Aktywny, Urzadzenia
pobudzajacy. /Diody LED
® aktywne, potw.
przez alarm /LED grupa A
/LED 5]
Sygnat Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli 1..n, lista [Param
zerowania podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, |przypisan Urzadzenia
to stan diody LED moze by¢ zatwierdzony /Diody LED
dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy. y
® /LED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = JLED 5]

Aktywny
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Ustawienia wejs¢, wyjs¢ i diod LED

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Kolor LED gdy | Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan zielony, czerwony [Param
aktywny przypisanej funkcji logicznej jest prawda czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, /LED grupa A
zielony /LED 5]
migajacy,
Kolor LED gdy  Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan zielony, - [Param
nieaktywny przypisanej funkcji logicznej jest fatszem czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, JLED grupa A
zielony /LED 5]
migajacy,
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 5]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 5]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan diody LED bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
utrzymy\(vany gdy zaniknie sygnat Aktywny, Urzadzenia
pobudzajacy. /Diody LED
® aktywne, potw.
przez alarm /LED grupa A
/LED 6]
Sygnat Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli 1..n, lista [Param
zerowania podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, |przypisan Urzadzenia
to stan diody LED moze by¢ zatwierdzony /Diody LED
dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy. y
® /LED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = JLED 6]

Aktywny
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Kolor LED gdy | Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan zielony, czerwony [Param
aktywny przypisanej funkcji logicznej jest prawda czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, /LED grupa A
zielony /LED 6]
migajacy,
Kolor LED gdy | Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan zielony, - [Param
nieaktywny przypisanej funkcji logicznej jest fatszem czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, JLED grupa A
zielony /LED 6]
migajacy,
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 6]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 6]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan diody LED bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
utrzymy\(vany gdy zaniknie sygnat Aktywny, Urzadzenia
pobudzajacy. /Diody LED
® aktywne, potw.
przez alarm /LED grupa A
JLED 7]
Sygnat Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli 1..n, lista [Param
zerowania podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, |przypisan Urzadzenia
to stan diody LED moze by¢ zatwierdzony /Diody LED
dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy. y
® /LED grupa A
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = JLED 7]

Aktywny

147

MCA4

DOK-HB-MCA4-2P
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Kolor LED gdy | Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan zielony, czerwony [Param
aktywny przypisanej funkcji logicznej jest prawda czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, /LED grupa A
Zielony JLED 7]
migajacy,
Kolor LED gdy | Dioda LED $wieci w tym kolorze jesli stan zielony, - [Param
nieaktywny przypisanej funkcji logicznej jest fatszem czerwony, Urzadzenia
/Diody LED
czerwony
® migajacy, JLED grupa A
zielony /LED 7]
migajacy,
Przypisanie 1 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 7]
Negacja 1 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 7]
Przypisanie 2 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 7]
Negacja 2 Negacja standéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 7]
Przypisanie 3 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
JLED 7]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Negacja 3 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
JLED grupa A
/LED 7]
Przypisanie 4 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 7]
Negacja 4 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 7]
Przypisanie 5 Przypisanie 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 7]
Negacja 5 Negacja stanéw przypisanych sygnatéw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Urzadzenia
Aktywny
® /Diody LED
/LED grupa A
/LED 7]
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Stany wejs¢é modutu LED

Name
LED1.1

LED1.2

Opis
Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 1]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 1]

LED1.3

LED1.4

LED1.5

Sygnat zerowania

1

LED2.1

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko

poprzez automatyczne zerowanie)

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

JLED 1]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 1]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 1]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

JLED 1]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 2]

LED2.2

LED2.3

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 2]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 2]
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Name
LED2.4

Opis
Stan modutu wejsciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 2]

LED2.5

Sygnat zerowania

2

LED3.1

LED3.2

LED3.3

LED3.4

LED3.5

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko

poprzez automatyczne zerowanie)

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 2]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 2]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 3]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 3]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 3]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 3]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 3]

Sygnat zerowania

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko

poprzez automatyczne zerowanie)

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

JLED 3]
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Name
LED4.1

Opis
Stan modutu wejsciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 4]

LED4.2

LED4.3

LED4.4

LED4.5

Sygnat zerowania

4

LED5.1

LED5.2

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko

poprzez automatyczne zerowanie)

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 4]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 4]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 4]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 4]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 4]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 5]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 5]

LED5.3

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 5]
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Name
LED5.4

Opis
Stan modutu wejsciowego: LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 5]

LED5.5

Sygnat zerowania

5

LED6.1

LED6.2

LED6.3

LED6.4

LED6.5

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko

poprzez automatyczne zerowanie)

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

Stan modutu wejsciowego: LED

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 5]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 5]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 6]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 6]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 6]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 6]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 6]

Sygnat zerowania

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie sygnatu (tylko

poprzez automatyczne zerowanie)

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 6]
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Name
LED7.1

Opis

Stan modutu wejsciowego:

LED

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

/LED 7]

LED7.2

LED7.3

LED7.4

LED7.5

Sygnat zerowania Stan modutu wejSciowego: Zerowanie sygnatu (tylko
poprzez automatyczne zerowanie)

7

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejSciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

LED

LED

LED

LED

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

JLED 7]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 7]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

JLED 7]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

JLED grupa A

JLED 7]

[Param Urzadzenia
/Diody LED

/LED grupa A

/LED 7]
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Konfiguracja diod LED

Diody LED mozna konfigurowa¢ w menu:

[Para urzadzenia/LEDy/Grupa X]

Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na to, by nie wystepowaty obszary wspéine
UWAGA k AT : RN
funkcji spowodowane podwdéjnymi lub wielokrotnymi przypisaniami koloréw i

kodéw btyskowych do diod LED.

UWAGA Jesli diody LED majg ustawiony parametr Podtrzymanie=akiywne, beda
zachowywac swoje sekwencje blyskéw/kolory swiecenia (powraca¢ do nich)

nawet po wystapieniu przerwy w zasilaniu.

Jesli diody LED majg ustawiony parametr Podtrzymanie=aktywne, zachowane
zostang ich sekwencje btyskéw, nawet gdy dana dioda LED zostanie
przeprogramowana w inny sposob. Ta zasada obowigzuje takze wtedy, gdy
parametr Podtrzymanie ma ustawiong warto$é nieakfywne. W przypadku
resetowania diody LED, ktéra zablokowata sygnat, zawsze wymagane bedzie
potwierdzenie.

WSKAZOWKA Ten rozdziat zawiera informacje na temat diod LED, ktére znajdujg sie po lewej

stronie wyswietlacza (grupa A).

Jesli urzadzenie jest wyposazone réwniez w diody po prawej stronie
wyswietlacza (grupa B), informacje podane w tym rozdziale majg zastosowanie
takze do tej grupy. Jedyna réznica polega na wyréznieniu grupy A i grupy B w
Sciezkach menu.

Za pomocg przycisku ,INFO” mozna zawsze wyswietli¢ biezace alarmy/tre$¢ alarmoéw przypisanych do diody LED.

Patrz

rozdziat Nawigacja (opis przycisku ,INFO”).

Ustawi¢ nastepujace parametry diod LED:

LFunkcja podtrzymywania/samoutrzymywania”. Jesli parametr ,Samoutrzymywanie” jest ustawiony na
wartos¢ ,aktywne”, zapisany zostanie stan ustawiany przez alarmy. Jesli parametr ,Samoutrzymywanie” jest
ustawiony na wartosc¢ ,nieaktywne”, dioda LED bedzie zawsze przyjmowac stan tych alarméw, ktére zostaty
przypisane.

LPotwierdzenie” (sygnat z listy przypisan”)

+LED kolor aktywny”— dioda LED $wieci w tym kolorze, gdy co najmniej jedna z przypisanych funkgiji jest
prawidtowa (czerwony, czerwony migajacy, zielony, zielony migajacy, wytaczona).

,LED kolor nieaktywny”— dioda LED $wieci w tym kolorze, gdy zadna z przypisanych funkcji nie jest
prawidtowa (czerwony, czerwony migajacy, zielony, zielony migajacy, wytaczona).

Poza dioda System OK kazdej diodzie LED mozna przypisac do pieciu funkcji/alarmow z listy przypisan”.
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m ,Negacja” (sygnatéw) — w razie potrzeby.
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Opcje potwierdzania

Diody LED mozna potwierdza¢ w nastepujgcy sposéb:

Wiecej informacji znajduje sie tez w rozdziale ,,Potwierdzenia”.

m Przyciskiem C na panelu operatora.

B Kazdg diode LED mozna potwierdzi¢ sygnatem z listy przypisan” (jesli ustawiono parametr
Podltrzymanie=aktywne).

B Za pomocg modutu ,Zew potwierdzenie” mozna potwierdzi¢ wszystkie diody LED naraz, o ile sygnat
potwierdzenia zewnetrznego wybrany z listy przypisan” przyjmie wartos¢ logiczng prawda (np. stan
wejscia dwustanowego).

m W systemie SCADA mozna potwierdzi¢ wszystkie diody LED naraz.

B Automatycznie w przypadku alarmu wywotanego przez funkcje zabezpieczajaca.
Mozna wigczy¢ automatyczne potwierdzanie za pomocg ustawienia:
[Para urzadzenia/Diody LED/Grupa A diod LED/LED 1...n] ,Podirzymywane” = ,aktywne, potw. przez
pobudzenie”

Diody LED

SKAZOWKA Na p.tylmfe .CD doiqczon.ej .do urzqdzejnla znajduje sie szablorf PDE )
umozliwiajgcy tworzenie i drukowanie na drukarce laserowej etykiet z folii

samoprzylepnej z tekstem przypisan diod LED. Zalecenie: (AVERY Zweckform,

nr art. 3482)

LED_Y01

LED = LED grupa A, . .

LED

. Przypisanie 1

2

LED .

Negacja 1

LED .

Przypisanie 2

LED .

Negacja 2

LED .

Przypisanie 3

LED .

Negacja 3

LED .

Przypisanie 4

LED .

Negacja 4

LED .

Przypisanie 5

LED .

Negacja 5

=1 LED . Kolor LED gdy aktywny

LED .
Podtrzymanie

Nieaktywny

Aktywny

dKTYWTTE, POLW. PTZE

alarm

Pobudzenie

Zerowanie (-panel)

Zerowanie (1..n, lista przypisan)

Zerowanie KmdWyt (Scada)

L

LED . Kolor LED gdy nieaktywny
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Dioda LED ,,System OK”

Ta dioda LED miga na zielono podczas uruchamiania urzgdzenia. Po zakohnczeniu uruchamiania dioda System OK
Swieci na zielono, sygnalizujgc w ten sposob, ze zabezpieczenie (funkcja) jest ,aktywne”. W rozdziale
~>amokontrola” i w zewnetrznym dokumencie , /nstrukcja rozwigzywania problemdw” podano wiecej informacji o
sekwencjach btyskow diody LED Sysfem OK.

Diody LED System OK nie mozna parametryzowac.
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Bezpieczenstwo

UWAGA

Wszystkich ustawien bezpieczenstwa musi dokona¢ uzytkownik urzadzenia!
Zaleca sie dostosowanie ustawien bezpieczernstwa zgodnie z lokalnymi
przepisami i wymogami na koniec procedury oddawania do eksploataciji.

Urzadzenie jest dostarczane z ustawieniami maksymalnego ,otwarcia”, tj. wszystkie ograniczenia dostepu sg
wytgczone. Dzieki temu oddawanie do uzytku nie jest nadmiernie skomplikowane. Jednak po uruchomieniu
urzadzenia najprawdopodobniej wymagane bedzie ograniczenie dostepu w pewnym stopniu. Nalezy przede
wszystkim wzig¢ pod uwage nastepujgce dwa aspekty:

UWAGA

Zaleca sie ustawienie haset innych niz domysine. (Domysine hasto ,1234" nie
zabezpiecza przed nieautoryzowanym dostepem).

Zaleca sie okreslenie (w ramach ogélnej koncepciji zabezpieczen) zasad i
ograniczen w zakresie dostepu do urzadzenia za posrednictwem
oprogramowania roboczego Smart view.

Zaleca sie zdefiniowanie réznych, zaleznych od poziomu haset do ré6znych
obszaréw/pozioméw dostepu. W ten sposéb mozliwe jest zapewnienie
indywidualnych uprawnien dostepu dla ré6znych grup uzytkownikéw.

Domysinie dozwolone sg wszystkie rodzaje dostepu oprogramowania Smart view do urzadzenia. Nalezy jednak
pamietaé, ze ze wzgledow bezpieczenstwa moze by¢ wymagane zablokowanie (lub co najmniej ograniczenie)
dostepu po oddaniu do eksploatacji (np. zablokowanie dostepu TCP/IP przez siec).
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Uprawnienia dostepu (obszary dostepu)

Zarzadzanie hastami
Wprowadzanie hasfa na panelu

Hasta mozna wprowadzac¢ za pomocg przyciskéw funkcyjnych.

Przyktad: Aby wprowadzic¢ hasto (3244), nalezy naciska¢ po kolei:

przycisk 3
przycisk 2
przycisk 4

|
|
|
B przycisk 4

Zmienianie hasef

Hasta mozna zmienia¢ w urzgdzeniu z poziomu menu [Parametry urzgdzenia/Hasta] lub za pomocg
oprogramowania Smart View.

WSK AZOWK A Hasto r:nu3| _byc zd.eflnlowan.a Przez uzytkownika kombinacjg cyfr
1, 2, 3i4. Zadne inne znaki nie sg akceptowane.

Aby zmieni¢ hasto, najpierw nalezy wprowadzi¢ hasto dotychczasowe. Nowe hasto (do 8 cyfr) nalezy nastepnie
dwukrotnie potwierdzi¢. Procedura jest nastepujgca:

m W celu zmiany hasta wprowadzi¢ pomocg przyciskow funkcyjnych stare hasto, a nastepnie nacisng¢ przycisk
OK.

m Wprowadzi¢ nowe hasto za pomoca przyciskow funkcyjnych i nacisng¢ przycisk OK.

m Wprowadz ponownie nowe hasto za pomocg przyciskdéw funkcyjnych i nacisnij przycisk OK.

Potwierdzanie bez wprowadzania hasfa

Jesli istnieje potrzeba potwierdzania bez wprowadzania hasta, nalezy ustawi¢ puste hasto dla poziomu
.Zabezpieczenie-Lv1”. Informacje ogolne dotyczace potwierdzen znajdujg sie w rozdziale ,Potwierdzenia”.
Informacje dotyczace obszardéw/pozioméw znajdujg sie ponizej (,Hasta — obszary”).
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Dezaktywowanie haset podczas uruchamiania

Opcjonalnie mozliwe jest dezaktywowanie haset podczas uruchamiania. Nie wolno uzywac tej funkcji do innych
celéw niz uruchamianie. Aby wytgczy¢ ochrone hastem, nalezy dla odpowiednich obszaréw dostepu zastgpic
istniejgce hasto pustym. Wszystkie uprawnienia dostepu (obszary dostepu) chronione pustym hastem zostang
odblokowane na state. Oznacza to, ze wszystkie parametry i ustawienia w tych obszarach mozna modyfikowac¢
bez jakiejkolwiek dalszej autoryzacji dostepu. Nie mozna juz przejs¢ do poziomu , Tylko do odczytu-Lv0”
(urzgdzenie zabezpieczajgce rowniez nie powrdci do tego trybu, jezeli maksymalny czas edycji uptynagt (Czas
bezczynnosci).

UWAGA Po uruchomieniu nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie hasta zostaty ponownie
aktywowane. Oznacza to, ze wszystkie obszary dostepu muszg byé chronione
hastem, ktére sktada sie co najmniej z 4 cyfr.

Firma Woodward nie ponosi odpowiedzialno$ci za ewentualne obrazenia ciata
lub uszkodzenia mienia spowodowane nieaktywng ochrong hastem.

Zapomniane hasfo

Mozliwe jest zresetowanie wszystkich haset za pomocg ogdlnego okna dialogowego Reset. Aby uzyskac¢ wiecej
szczegotowych informaciji, patrz ,Resetowanie do ustawienh fabrycznych, resetowanie wszystkich haset”.

Informacje ogdine

Uprawnienia dostepu muszg by¢ chronione bezpiecznymi hastami. Hasta te muszg by¢ trzymane w tajemnicy i
znane tylko osobom uprawnionym. Domy$ine hasto ,,1234” nie zabezpiecza przed nieautoryzowanym dostepem.

Symbol ktédki w prawym gornym rogu wyswietlacza wskazuje, czy jakie$ uprawnienia dostepu sg w tej chwili
aktywne. Oznacza to, ze w trybie ,Tylko do odczytu Lv0” w prawym gérnym rogu ekranu pojawi sie symbol
zamknietej (zablokowanej) ktodki. Gdy tylko zezwolenia dostepu beda aktywne (powyzej poziomu ,Tylko do
odczytu-Lv0”), w prawym goérnym rogu ekranu zostanie wyswietlony symbol kiédki odblokowanej (otwartej).

Do anulowania zmian w parametrach podczas ich ustawiania moze stuzy¢ przycisk ,C”. Z tego powodu nie mozna
potwierdzi¢ (diod LED, przekaznikéw wyjsciowych itd.), dopdki istniejg niezapisane (tylko buforowane) parametry.

Nie mozna uzyska¢ dostepu do menu potwierdzania do czasu az zmiany parametréw nie zostang przejete przez
urzadzenie (co jest sygnalizowane symbolem gwiazdy w lewym gérnym rogu).

Hasta nalezg do urzadzenia (state przypisania). Oznacza to, ze jesli do urzadzenia zostanie przestany plik
parametréw, hasta nie zostang nadpisane.

Istniejgce hasta sg state (przypisane do urzadzenia). Jesli utworzony w trybie offline plik parametréw zostanie
przestany do urzadzenia lub miedzy urzgdzeniami, nie bedzie to miato zadnego wptywu na istniejgce hasta w
urzadzeniu.
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Hasta — obszary

Ponizsza tabela przedstawia obszary dostepu i hasta autoryzacyjne, ktére sg im potrzebne, aby uzyska¢ do nich
dostep.

Symbol obszaru Hasfo autoryzacyjne Dostep do:

|_?_| Tylko do odczytu- Poziom 0 zapewnia dostep tylko do odczytu do wszystkich

LvO ustawien i parametréw urzadzenia. Urzadzenie przetgczy sie
do tego poziomu automatycznie po dtuzszym okresie
nieaktywnosci

|_—;'_| Zabezpieczenie-Lv1 To hasto umozliwia dostep do opcji resetowania i
potwierdzania. Oprécz tego umozliwia uruchamianie
recznych sygnatéw wyzwalajgcych.

Zabezpieczenie-Lv2 To hasto umozliwia dostep do opcji resetowania i
potwierdzania. Poza tym umozliwia zmiane ustawien
zabezpieczen i konfiguracji menedzera wyzwalania.

|_—;'_| Sterowanie-Lv1 To hasto daje uprawnienie do operacji przetgczania
(rozdzielnic)

|_—;'_| Sterowanie-Lv2 To hasto daje uprawnienie do operacji przetgczania
(rozdzielnic). Oprécz tego umozliwia dostep do ustawien
rozdzielnic (przetgczanie uprawnienia, blokady, ustawienia
ogdlne rozdzielnic, zuzycie wylgcznika itd.).

F) Nadzorca-Lv3 To hasto daje nieograniczony dostep do wszystkich
parametréw i ustawien urzadzenia (konfiguracji urzadzenia).
Dotyczy to rowniez wyboru funkcji urzadzen, parametrow
urzadzenia (np. data i godzina), parametréw polowych,
parametrow ustugi i parametréw logicznych.

82 AN A &2 A2 A2
D YN Y Y
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Dostepne poziomy/uprawnienia dostepu
Zezwolenia dostepu majg posta¢ dwoch hierarchicznych ciggow.
Hasto nadzorcy (administratora) umozliwia dostep do wszystkich parametrow i ustawien.

Poz. dost. do nast. zabezp. Poz. dost. dla ust. ster.

Nadzér-Poz3
Konfig. Urzadz.

4 . 4 : A

Zabezp-Poz2 : Sterow - Poz2
Ustawie. Zabezp. : : Ustaw. Sterow.
y : : K
Zabezp-Poz1 Sterow. - Poz1
Reset/Potw. : : Sterowanie

y : : Y

Tylko do odcz-Poz0
Tylko do odczytu

moJjaweled e|p ndd1sop emeld

modiaweled e|p nddisop emeld

Legenda: Poz = Poziom
<I Parametry tylko do odczytu.
d Parametry moga zosta¢ zmodyf .
Jesli urzadzenie nie byto aktywne w trybie ustawiania parametréw przez dtugi czas (mozna ustawi¢ wartos¢ od 20

do 3600 sekund), przetgczy sie ono automatycznie w tryb , Tylko do odczytu-Lv0”. Ten parametr (Czas
bezczynnosci) mozna modyfikowaé w menu [Para urzadzenia/HMI].
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Jak odblokowaé obszar dostepu lub sprawdzié, ktére obszary sg odblokowane?
Sprawdzanie pod kgtem odblokowanych obszaréw dostgpu:

Menu [Parametry urzgdzenia\Poziom dostepu] zawiera informacje, ktére obszary dostepu (uprawnienia) sg obecnie
odblokowane. W tym menu mozna tez wprowadzi¢ (odblokowac) konkretny obszar.

Jednak popularnym sposobem podczas codziennego uzywania urzgdzenia jest robienie tego nie przez menu
[Poziom dostepu], a przez wprowadzenie $ciezki menu parametru, kiéry ma by¢ zmieniony oraz rozpoczecie edyciji
parametru. Na koniec, bezposrednio przed zaakceptowaniem zmiany, uzytkownik jest proszony o odpowiednie
hasto, ktére z kolei odblokowuje odpowiedni obszar dostepu.

Gdy zostanie wyswietlony odblokowany obszar dostepu (uprawnienie) powyzej poziomu ,, Tylko do odczytu-Lv0’,
jest to natychmiast wskazywane symbolem otwartej ktédki w prawym gérnym rogu ekranu urzadzenia.

Jesli konieczne jest przywrécenie (tj. zablokowanie) obszaru dostepu na koncu (zamiast oczekiwania na
przekroczenie limitu czasu ,Czas bezczynnosci/Dostep”) mozna wejs¢ w tryb , Tylko do odczytu-Lv0".

Odblokowanie obszaru dostepu z poziomu panelu:

W menu [Para urzadzenia/Poziom dostepu] mozna odblokowaé lub zablokowac¢ obszary dostepu (uprawnienia). Po
odblokowaniu obszaru dostepu wszystkie zmiany parametréw lub czynnosci przypisane do danego (nizszego)
poziomu mozna wykonaé bez ponownego wprowadzania hasta. Jednak uprawnienie dostepu jest wazne tylko w
przypadku danego panelu — dostep za posrednictwem oprogramowania Smart view musi zosta¢ oddzielnie
odblokowany.

Jesli nie zostanie nacisniety zaden przycisk przez czas okreslony w ustawieniu [Para
urzadzenia/HMI/Bezpieczenstwo] ,,Czas bezczynnosci/Dostep”, obszar dostepu jest automatycznie resetowany do
» Tylko do odczytu-Lv0”i wszystkie niezapisane zmiany parametréw zostajg anulowane.

UWAGA Nie nalezy pozostawia¢ urzadzenia bez nadzoru, jesli dostepne sg
odblokowane obszary (poziomy) (symbol otwartej kiétni na wyswietlaczu). Jesli
dostep nie jest juz potrzebny, zaleca sie zresetowanie uprawnien do stanu

» 1ylko do odczytu-LvO".

Odblokowanie obszaru dostepu w programie Smart View:

Po odblokowaniu obszaru (uprawnienia) dostepu przez wprowadzenie hasta wszystkie zmiany parametréow lub
czynnosci przypisane do danego (nizszego) poziomu mozna wykonaé bez ponownego wprowadzania hasta.
Jednak uprawnienie dostepu jest wazne tylko w przypadku danej instancji Smart view — dostep za posrednictwem
panelu lub innych instancji oprogramowania Smart view musi zosta¢ oddzielnie odblokowany.

Jesli zaden przycisk nie zostanie nacisniety przez jakis czas (wewnetrzny czas Smart view) obszar dostepu jest
automatycznie resetowany.

Nie nalezy zostawia¢ urzadzenia bez nadzoru, jesli jakis obszar w oprogramowaniu
UWAGA ) < ) R .
Smart view jest odblokowany. Na czas nieobecno$ci nalezy blokowaé¢ komputer lub
przynajmniej resetowac¢ uprawnienia dostepu. Mozna to zrobi¢ przez dwukrotne
kliknigcie symbolu ktédki w linii stanu na dolnej ramce okna Smart view (lub, zamiast
tego, w menu [Urzadzenie/Reset do stanu parametru , Tylko do odczytu’].
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Dostep sieciowy
Dostep za pomocg programu Smart view:

Jednym z podstawowych wymogéw ,Bezpieczeristwa IT” jest zapobieganie uzyskania dostepu przez
nieautoryzowane osoby do systemdw, w tym urzadzen zabezpieczajgcych. Dostep do urzadzenia jest mozliwy za
posrednictwem panelu przedniego oraz za pomocg oprogramowania roboczego Smart view.

Poniewaz uzyskanie dostepu za posrednictwem panelu przedniego jest mozliwe tylko przez osobe stojgcg
bezposrednio przed urzadzeniem, ryzyko powinno by¢ niskie w poréwnaniu z nieautoryzowanym dostepem za
pomocg programu Smart view, zwtaszcza jesli urzgdzenie nalezy do sieci Ethernet/ TCP/IP.

WSKAZOWKA Po oddaniu urzadzenia do eksploatacji zaleca sie dezaktywowa¢ dostep za

pomocg oprogramowania Smart view przez sieé Ethernet. Mozna to zrobié¢
przez ustawienie parametru [Para urzgdzenia/HMI/Bezpieczefistwo] ,Smart
view przez Eth”.

Niezaleznie od tego istnieje tez opcja dezaktywac;ji dostepu za pomoca
oprogramowania Smart view przez interfejs USB. Mozna to zrobi¢ przez
ustawienie parametru [Para urzadzenia/HMI/Bezpieczenstwo] ,Smart view
przez USB".

W przypadku urzadzen zabezpieczenia réznicowego linii istnieje dodatkowa
opcja dezaktywac;ji dostepu do urzadzenia zdalnego przez komunikacje
zabezpieczen. Mozna to zrobi¢ przez ustawienie parametru [Para
urzadzenia/HMI/Bezpieczenstwo] ,Smart view przez komunikacje zabezp”.

Uwaga: Jesli do dezaktywacji dostepu do oprogramowania Smart view jest wykorzystywane oprogramowanie
Smart view, biezaca sesja jest automatycznie kohczona.

Komunikacja SCADA:

Nalezy pamietaé, ze zawsze istniejg pewne zagrozenia dla bezpieczehstwa zwigzane z korzystaniem z protokotow
SCADA. Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w publikacjach technicznych.

Bezpieczeristwo intranetu:

Jesli interfejs Ethernet urzadzenia jest potgczony z siecig, obowigzkiem uzytkownika jest utrzymanie wszystkich
wymaganych srodkéw do zabezpieczania sieci firmowej. W szczegodlnosci nalezy zagwarantowacé, aby dostep do
urzadzenia z zewnatrz (tj. przez Internet) byt niemozliwy. Nalezy by¢ na biezaco z nowymi rozwigzaniami
technologicznymi (zapory, VPNy itp.)!
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Resetowanie do ustawien fabrycznych, resetowanie wszystkich haset

Dostepne jest specjalne okno dialogowe Reset umozliwiajgce wyboér ponizszych opciji:

- reset do ustawien fabrycznych lub
- reset wszystkich haset.

Okno dialogowe Reset jest dostepne tylko w interfejsie HMI (j. nie jest dostepne przez oprogramowanie Smart
view).

Nacisng¢ przycisk ,,C” podczas rozruchu na zimno i przytrzymac go, az do wyswietlenia okna dialogowego Reset.

WSK AZOWK A Z przyczyn technicznych okno dialogowe Reset jest dostepne tylko w jezyku

angielskim (niezaleznie od jezyka regionalnego uzywanego pdzniej, po
uruchomieniu urzgdzenia).

Nalezy tez pamietaé, ze okno dialogowe moze sie nie wyswietlié, poniewaz
zostato umysinie wylgczone (patrz ponizej) lub opcja resetowania wszystkich
haset zostata wylgczona.

Reset do ustawien fabrycznych

_ Wszystkie zapisy zostang skasowane, a warto$ci zmierzone i liczniki —
wyzerowane.

Wyijatki: Licznik godzin pracy zostanie zachowany.

- W oknie dialogowym Reset wybra¢ opcje ,Reset to factory default” (Reset do ustawien fabrycznych).
= Zostanie wyswietlone okno dialogowe z monitem o tresci ,Reset device to factory defaults and reboot?”
(Reset przekaznika do ustawien fabrycznych i restart?).

- Potwierdzi¢ przyciskiem ,Yes” (Tak).
= Zostanie wykonany reset do ustawien fabrycznych i urzgdzenie zostanie uruchomione ponownie.

Resetowanie wszystkich haset

Mozliwe jest usuniecie tej opcji z okna dialogowego Reset ze wzgledoéw bezpieczenstwa (patrz nizej).

« W oknie dialogowym Reset wybra¢ opcje ,Reset all passwords” (Reset wszystkich haset).
= Zostanie wyswietlone okno dialogowe z monitem ,Reset all passwords?” (Zresetowac wszystkie
hasta?).

- Potwierdzi¢ przyciskiem ,Yes” (Tak).
= Urzagdzenie bedzie korzysta¢ ze standardowego hasta ,, 1234” .

_ Z powodow zwigzanych z bezpieczenstwem zaleca sie natychmiastowg zmiane
domysinych haset na hasta niestandardowe. (Patrz rozdziat ,Zmienianie haset).
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Ustawienia zwigzane z bezpieczenstwem

Mozna ograniczy¢ wy$wietlanie okna dialogowego Reset z przyczyn zwigzanych z bezpieczenstwem.
Parametr ustawienia [Para urzadzenia/HMI/Bezpieczenstwo] ,Opcje zwigzane z oknem dialogowym Reset”
pozwala na okres$lenie, ktére opcje resetowania bedg dostepne w oknie dialogowym Reset:

- ,Dom.ustfab’, Rst.has.”: Dostepne bedg obie opcje — ,Reset do ustawien fabrycznych” i ,Reset
wszystkich hasel”.

- Tylko ,Dom.ust.fab”: Dostepna bedzie tylko opcja ,Reset do ustawien fabrycznych”.

«  Dezakt.o.dialog.: Okno dialogowe Reset zostanie zdezaktywowane.

W przypadku utraty hasta i wytgczenia opcji ,,Reset wszystkich hasef”, jedyng
UWAGA . - , ; e
szansg na odzyskanie kontroli jest zresetowanie urzadzenia do ustawien
domysinych. Jesli ta opcja réwniez zostanie wytaczona, nalezy wystaé
urzadzenie do firmy Woodward w ramach zgtoszenia serwisowego.
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Smart view

Smart view
Smart View to oprogramowanie do oceny i ustawiania parametrow. Patrz osobny podrecznik (DOK-HB-SMARTVE).

Ustawianie parametréw z poziomu menu (w tym sprawdzanie poprawnosci)
Konfigurowanie wszystkich typdw przekaznikéw w trybie bez potgczenia
Odczyt i ocena danych statystycznych i wartosci mierzonych

Ustawianie w tryb pomocy podczas pracy

WysSwietlanie stanu urzgdzenia

Analiza zwaré za posrednictwem rejestratorow zdarzen i zwaré
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Data visualizer

Data visualizer

Data visualizer to oprogramowanie do rejestrowania zaktocen i wyswietlania zdarzen. Program instaluje sie
automatycznie z oprogramowaniem Smart view. Moze by¢ takze uzywany jako standardowa przegladarka plikow
COMTRADE.

m Otwieranie i przeglagdanie pobranych zapiséw zaktocen

m Dostosowywanie uktadu i widokow kanatow zapisdw zakiocen obejmujace takze naktadanie kanatéw i
powiekszanie

B Analizowanie prébki przy uzyciu punktéow danych probki oraz wyréwnywanie wyswietlonych kanatéw przebiegow
analogowych wraz z zarejestrowang wewnetrzng logikg przekaznikow

B Zapisywanie konfiguracji przedziatow (migawek) oraz ich drukowanie
m Otwieranie plikbw COMTRADE z innych inteligentnych urzgdzen elektronicznych
m Konwertowanie pobranych plikow przebiegéw na format COMTRADE przy uzyciu funkcji eksportu.
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Szeroki zakres czestotliwosci

Szeroki zakres czestotliwosci

Czestotliwos¢ bedzie obliczana na podstawie napie¢ trzech faz oraz czwartego wejscia pomiarowego napiecia.

Niektore elementy zabezpieczenia wykorzystujg dyskretng transformacje Fouriera (DFT) do obliczania sktadowych
podstawowych i kgtow fazowych z mierzonych wartosci. Inne elementy zabezpieczenia wykorzystujg rzeczywiste
wartosci skuteczne. W przypadku niektorych elementéw zabezpieczenia uzytkownik moze okresli¢, jak majg
dziata¢: na podstawie DFT czy rzeczywistych wartosci skutecznych.

Obliczanie wartosci mierzonych metodg DFT jest bardzo szybkie. Wartosci sg obliczane kilkakrotnie w kazdym
cyklu. Ze wzgleddw technicznych obliczanie wartosci DFT jest mozliwe tylko wtedy, gdy czestotliwos¢ jest zblizona
do znamionowej (+ 10% fy). Gdy czestotliwos$¢ bedzie wykracza¢ poza znamionowy zakres czestotliwosci, wartosci

DFT bedg niedokfadne. Dlatego elementy zabezpieczenia (i funkcje kierunkowe) dziatajace na podstawie wartosci
DFT beda blokowane od razu po wykroczeniu czgstotliwosci poza zakres znamionowy (+ 10% f), poniewaz sg

ustawione na state na DFT lub ustawione na DFT przez uzytkownika.

Elementy zabezpieczenia dziatajgce na podstawie rzeczywistych wartosci skutecznych mogg pracowac¢ w szerokim
zakresie czestotliwosci (5—70 Hz). Ze wzgleddw technicznych obliczenia na podstawie rzeczywistych wartosci
skutecznych bedg wykonywane raz na cykl. Im nizsza czestotliwo$¢, tym dtuzszy cykl i wolniejsze obliczenia.
Oznacza to, ze obliczenia na podstawie rzeczywistych wartosci skutecznych beda mie¢ dtuzsze czasy stabilizacji (<
2 cykli). Wida¢ to tym wyrazniej, im nizsza jest czestotliwosc.

Czas trwania cyklu bedzie obliczany na podstawie kanatoéw pomiarowych napiecia. Obliczanie czasu trwania cyklu
dla rzeczywistych wartosci skutecznych jest mozliwe wtedy, gdy wartosci bezwzgledne napiecia przekraczajg 10 V.
W przypadku, gdy nie mozna okresli¢ czasu trwania cyklu, do obliczen DFT i rzeczywistych wartosci skutecznych
zostanie przyjeta czestotliwos¢ znamionowa. Gdy na przekaznik zostanie podane napiecie o wystarczajgcej
wartosci bezwzglednej, a czestotliwos¢ bedzie poza zakresem znamionowym, kilka cykli pézniej (po uptywie czasu
stabilizacji) zostanie uaktywniony szeroki zakres czestotliwosci.

If =\l < 10% - If = f\ | > 10% - fy

DFT dostepne: DFT niedoktadne:

Wartosci mierzone sg obliczane kilkakrotnie w kazdym cyklu. Elementy zabezpieczenia zostang zablokowane.

Rzeczywiste wartosci skuteczne dostepne: Rzeczywiste wartosci skuteczne dostepne, 5-70 Hz:
Warto$ci mierzone sa obliczane kilkakrotnie w kazdym cyklu. Mierzone wartosci sg aktualizowane po kazdym cyklu.

Wspétczynnik zwolnienia wynosi 1 Hz ponizej 5 Hz.
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Wartosci mierzone

Wartosci mierzone

Odczyt wartosci mierzonych

W menu ,Wskazania/Wartosci mierzone” mozna sprawdzi¢ zaréwno wartosci zmierzone, jak i obliczone. Wartosci
mierzone sg pogrupowane wedtug ,wartosci standardowych” i ,wartosci RMS” (zaleznie od typu urzadzenia).

Wyswietlanie pomiaréw

Menu [Parametry urzgdzenia/Wysw pomiarow] zawiera opcje zmiany sposobu wyswietlania wartosci mierzonych.

Skalowanie wartosci mierzonych

Za pomocg parametru ,Skalowanie” uzytkownik moze okresli¢ sposob wyswietlania warto$ci mierzonych w
interfejsie HMI oraz w programie Smart View.

B wartosci pierwotne,
m wartosci wtoérne,

B wartosci nominalne.

Jednostki mocy (dotyczy tylko urzgdzen z pomiarem mocy)

Za pomocg parametru ,,Jednostki mocy” uzytkownik moze okresli¢ sposob wyswietlania wartosci mierzonych w
interfejsie HMI oraz w programie Smart View.

Aut. skal. mocy
kW, kVAr lub kVA
MW, MVAr lub MVA

|
|
|
m GW, GVArIub GVA
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Wartosci mierzone

Jednostki energii (dotyczy tylko urzadzen z pomiarem energii)

Za pomocg parametru ,Jednostki energii”: uzytkownik moze okresli¢ sposob wyswietlania warto$ci mierzonych w
interfejsie HMI oraz w programie Smart View:.

Aut. skal. energii

kWh, kVArh lub kVAh
MWh, MVArh lub MVAh
GWh, GVArh lub GVAh

W razie przepetnienia licznika zacznie on odlicza¢ ponownie od zera. Przepetnienie licznika jest wskazywane przez
odpowiedni sygnat.

Przepetnienie licznika:

m Aut. skal. energii Zalezy od ustawien przektadnikéw prgdowych i napieciowych.
m kWh, kVArh lub kVAh 999 999,99
m MWh, MVArh lub MVAh 999 999,99
®m GWh, GVArh lub GVAh 999 999,99

Jednostki temperatury (dotyczy tylko urzadzeri z pomiarem temperatury)

Za pomocg parametru ,Jednostki temperatury” uzytkownik moze okresli¢ sposob wyswietlania wartosci mierzonych
w interfejsie HMI oraz w programie Smart View.

m ° Celsjusza

B ° Fahrenheita

Poziom odciecia

W celu wyttumienia zaktdécen w warto$ciach mierzonych bliskich zeru uzytkownik ma mozliwo$¢é ustawienia
poziomOw odciecia. Zastosowanie poziomdw nieczutosci sprawia, ze wartosci mierzone bliskie zera bedg
wyswietlane jako zerowe. Te parametry nie majg wplywu na rejestrowane wartosci.
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Wartosci mierzone

Prad — wartosci mierzone

Verfigbare Elemente:

[StW Sternp, StW Netz]

CT

Jesli urzadzenie nie jest wyposazone w karte pomiaru napiecia, pierwsze wejscie pomiarowe na pierwszej karcie
pomiarowej (gniazdo o najnizszym numerze) bedzie wykorzystane jako kat odniesienia (» /L 7«).

Sygnaty przektadnikéw pradowych (stany wyjs¢)

‘Signal
Niepr. kol. faz

‘ Opis

Sygnat, ze urzgdzenie wykryto kolejnos¢ faz (L1-L2-L3 / L1-L3-L2) réznigca
sie od ustawionej w menu [Ustawienia polowe / Ustawienia ogdlne]

~Kolejnos¢ faz”.

Wartosci przektadnikéw pragdowych

Value
IL1

L2

IL3

310 mierz

310 obl

Opis
Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Wartos¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): prgdu sktadowej
zerowej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowe;
zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Sciezka menu
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady 1

[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Prady ]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Prady ]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Prady ]
[Wskazania

/Wartosci mierzone
/Prady ]
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Wartosci mierzone

Value Opis Sciezka menu
12 Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej [Wskazania
przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna) P
/Wartosci mierzone
/Prady 1
IL1 H2 Warto$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1 harmoniczna [Wskazania
IL1 L
/Wartosci mierzone
[Prady 1
IL2 H2 Wartos$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1 harmoniczna [Wskazania
IL2 P
/Wartosci mierzone
/Prady ]
IL3 H2 Wartos$¢ mierzona: 2 harmoniczna / 1 harmoniczna [Wskazania
IL3 L
/Wartosci mierzone
/Prady ]
310 H2 mierz Wartos$¢ zmierzona: 2. harmoniczna/l. harmoniczna [Wskazania
310 (zmierzona) P
/Wartosci mierzone
[Prady ]
310 H2 obl Wartos$¢ zmierzona (obliczona): 2. harmoniczna/1. [Wskazania

kat fazowy IL1

kat fazowy IL2

kat fazowy IL3

kat fazowy 310
mierz

harmoniczna 310 (obliczona)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora
pradu IL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora
pradu IL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora
pradu IL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona kata fazora wektora pradu 310.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

/Wartosci mierzone
/Prady ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Prady ]
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Wartosci mierzone

Value
kat fazowy 310 obl

Opis

Wartos¢ obliczona kata fazora wektora pradu 310.
Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Sciezka menu
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady 1

kat fazowy 10

kat faz. I1

kat faz. 12

kat faz. 12-kat faz. 11

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowe;.
Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodnej.
Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej

przeciwnej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej
przeciwnej. - Warto$¢ mierzona (obliczona): Kat

sktadowej zgodne;.

[Wskazania
/Wartosci mierzone
[Prady 1

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady ]

IL1 RMS

Warto$¢é mierzona

: prad fazowy (RMS)

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]

IL2 RMS

IL3 RMS

310 mierz RMS

Warto$¢é mierzona

Wartos$¢ mierzona

Wartos¢ mierzona

: prad fazowy (RMS)

: prad fazowy (RMS)

: 310. (RMS)

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]

310 obl RMS

Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS)

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]

%IL1 THD

Warto$¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita wartos$é

znieksztatcen harmonicznych

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]
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Wartosci mierzone

Value Opis Sciezka menu
%IL2 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita wartos¢ | [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych P
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]
%IL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita wartos¢ | [Wskazania
znieksztatceh harmonicznych L
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]
IL1 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita wartos¢ | [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych pradu L
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]
IL2 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita wartos¢ | [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych pradu L
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]
IL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita warto$¢ | [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych pradu L
/Wartosci mierzone
/Prady RMS]
%(12/11) Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 [Wskazania

je<li CBA

/Wartosci mierzone
/Prady ]
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Wartosci mierzone

Napiecie — wartosci mierzone
VT
Zazwyczaj pierwsze wejscie pomiarowe karty pomiarowej stuzy do okreslenia kata odniesienia.

Dopiero gdy amplituda fazy odniesienia spadnie, kolejna faza bedzie uzywana jako odniesienie podczas obliczania
kata. Obowigzuje nastepujgca kolejnosé:

+ KanatVL1, VL2, VL3, VL12, VL23, VL31, IL1, IL2 itd.

Sygnaty przektadnika napieciowego (stany wyjsc)

‘ Signal ‘ Opis

Niepr. kol. faz Sygnat, ze urzadzenie wykryto kolejnos¢ faz (L1-L2-L3 / L1-L3-L2) réznigca
sie od ustawionej w menu [Ustawienia polowe / Ustawienia ogdlne]
~Kolejnos¢ faz”.

Wartosci przektadnika napieciowego

Value Opis Sciezka menu
f Wartos¢ mierzona: Czestotliwos¢. [Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]
UL12 Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, [Wskazania
pierwsza harmoniczna) L
/WartosSci mierzone
/Napiecia ]
uUL23 Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, [Wskazania
pierwsza harmoniczna) L
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]
UL31 Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, [Wskazania
pierwsza harmoniczna) P
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

ULl Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza | [Wskazania
harmoniczna) L
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]
uL2 Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza |[Wskazania
harmoniczna) L
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]
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Wartosci mierzone

Value Opis Sciezka menu
uL3 Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza |[Wskazania

harmoniczna) P

/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

3U0 mierz. Wartos¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza, pierwsza [Wskazania
harmoniczna) L
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]
3U0 obl. Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 (1-sza, pierwsza | [Wskazania
harmoniczna) L
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]
uo Wartos¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowe;j [Wskazania
zerowej(1-sza, pierwsza harmoniczna) L
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]
Ul Wartos¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej [Wskazania
zgodnej(1-sza, pierwsza harmoniczna) Wartoéci mierzone
/Napiecia ]
U2 Wartos¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej [Wskazania
przeciwnej(1-sza, pierwsza harmoniczna) L
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

UL12 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL23 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL31 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL1 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL2 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL3 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
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Wartosci mierzone

Value
3U0 mierz. RMS

3U0 obl. RMS

kat fazowy UL12

kat fazowy UL23

kat fazowy UL31

kat fazowy UL1

kat fazowy UL2

kat fazowy UL3

kat fazowy 3U0

mierz

kat fazowy 3U0 obl

Opis
Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (RMS)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): 3U0 (RMS)

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL12.

Ta faza jest uzywana jako odniesienie do obliczenia
katéw innych faz. Tylko gdy:Wtaczenie przektadnika!
=Fazowe

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL23

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL31.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora ULL.

Ta faza jest uzywana jako odniesienie do obliczenia
katéw innych faz. Tylko gdy:Wtaczenie
przektadnika=Fazowe

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat fazora UL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona: Kat fazora 3U0 mierz.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ obliczona Kat fazora 3U0 obl.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Sciezka menu
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia ]
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Wartosci mierzone

Value
kat fazowy U0

Opis
Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowe;.
Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Sciezka menu
[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

kat fazowy U1l

kat fazowy U2

%(U2/U1)

%UL12 THD

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodne;j.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej
przeciwnej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata.

Wartos¢ mierzona (obliczona): %U2/U1 jesli ABC,
%U1/U2 jesli CBA.

Wartos¢ mierzona (obliczona): UL12 catkowita
wartos¢ znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu
do harmonicznej podstawowej

[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Napiecia ]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]

%UL23 THD

%UL31 THD

%UL1 THD

%UL2 THD

%UL3 THD

Warto$¢ mierzona (obliczona): UL23 catkowita
wartos¢ znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu
do harmonicznej podstawowej

Warto$¢ mierzona (obliczona): UL31 catkowita
wartos¢ znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu
do harmonicznej podstawowej

Warto$¢ mierzona (obliczona): UL1 catkowita wartos¢
znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej

Wartos¢ mierzona (obliczona): UL2 catkowita wartos¢
znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej

Wartos¢ mierzona (obliczona): UL3 catkowita wartos¢
znieksztatcen harmonicznych w odniesieniu do
harmonicznej podstawowej

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
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Wartosci mierzone

Value Opis Sciezka menu
UL12 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL12 catkowita [Wskazania
wartos¢ znieksztatcen harmonicznych L
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL23 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL23 catkowita [Wskazania
wartos¢ znieksztatcenh harmonicznych L
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL31 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): UL31 catkowita [Wskazania
wartos¢ znieksztatcen harmonicznych S
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL1 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): UL1 catkowita wartos¢ | [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych L
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL2 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL2 catkowita wartos$¢ | [Wskazania
znieksztatcen harmonicznych L
/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
UL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL3 catkowita wartos$¢ | [Wskazania

znieksztatcen harmonicznych

/Wartosci mierzone
/Napiecia RMS]
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Moc — wartosci mierzone

Value
S

cos phi

Wp+

Wp-

Wq+

Wag-

Ws Net

Wp Net

Wq Net

Opis
Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc
czynna oddawana, P+ = moc czynna pobierana) (1-
sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc bierna (Q- = moc
bierna oddawana, Q+ = moc bierna pobierana) (1-
sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): Wspétczynnik mocy:
Konwencja znakéw: sign(PF) = sign(P)

Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.

Ujemna moc czynna (energia oddana)

Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.

Ujemna moc bierna (energia oddana)

Wartos¢ bezwzgledna energii pozornej,
woltoamperogodziny.

Wartos¢ bezwzgledna energii czynnej, watogodziny.

Wartos¢ bezwzgledna energii biernej, warogodziny.

Sciezka menu
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Moc]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Moc]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Moc]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Moc]

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Energial
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Energia]
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Energial
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Energial
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Energial

[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Energial
[Wskazania
/Wartosci mierzone
/Energial
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Wartosci mierzone

Value
Data/Czas Uruch

Opis

Liczniki energii dziatajg od... (data i godzina

ostatniego resetowania)

Sciezka menu
[Wskazania
/Wartosci mierzone

/Energial

S RMS Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (RMS) [Wskazania
/Wartosci mierzone
/Moc RMS]

P RMS Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc | [Wskazania
czynna oddawana, P+ = moc czynna pobierana) W L
(RMS) /Wartosci mierzone

/Moc RMS]

cos phi RMS Wartos¢ mierzona (obliczona):wspétczynnik mocy: [Wskazania

Konwencja znakdw: sign(PF) = sign(P) /Wartodci mierzone
/Moc RMS]

P1 Wartos¢ zmierzona (obliczona): Moc czynna w [Wskazania
uktadzie zgodnej kolejnosci (P- = moc czynna /Wartoci mierzone
oddawana, P+ = moc czynna pobierana)

/Moc]
Q1 Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc bierna w uktadzie | [Wskazania

zgodnej kolejnosci (Q- = moc bierna oddawana, Q+ =

moc bierna pobierana)

/Wartosci mierzone
/Moc]
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Licznik energii

Licznik energii
Licz. PQS

Parametry globalne modutu licznika energii

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Prég nieczut S, | Wartos¢ mocy pozornej/czynnej/biernej 0.0-0.100Sn  0.0055n [Param
P,Q pokazana na panelu lub w oprogramowaniu Urzadzenia
bedzie wyswietlana jako zero, gdy spadnie Wyéw
ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie or{ﬂaréw
@ ma wptywu na rejestratory. P
/Moc]
Jedn. mocy Jednostki mocy Aut. skal. mocy, Aut. skal. [Param
KW/KVAT/KVA, mocy Urzadzenia
/WysSw
® MW/MVArIMVA, pomiaréw
GW/GVAr/GVA /Ustawienia
ogolne]
Jedn. ener. Jednostki energii Aut. skal. MWh/MVArh/ [Param
energii, MVAh Urzadzenia
kWh/kVArh/kVA /WysSw
® h, pomiaréw
MWh/MVArh/MV /Ustawienia
Ah, 0gdine]
GWh/GVArh/GV
Ah
Komendy modutu licznika energii
Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Rst Wszys Licz  Reset wszystkich licznikéw energii. Nieaktywny, Nieaktywny | [Wskazania
Aktywny /Reset]
Sygnaty modutu licznika energii (stany wyjs¢)
‘Signal ‘Opis
Przep Ws Net Sygnat: Licznik przepetniony Ws Net.
Przep Wp Net Sygnat: Licznik przepetniony Wp Net.
Prz. licz. Wp+ Sygnat: Licznik przepetniony Wp+
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Licznik energii

Signal Opis

Prz. licz. Wp- Sygnat: Licznik przepetniony Wp-

Przep Wq Net Sygnat: Licznik przepetniony Wq Net.

Prz. licz. Wg+ Sygnat: Licznik przepetniony Wq+

Prz. licz. Wg- Sygnat: Licznik przepetniony Wg-

Rst Ws Net Sygnat: Reset licznika Ws Net.

Rst Wp Net Sygnat: Reset licznika Wp Net.

Rst licz. Wp+ Sygnat: Reset licznika Wp+

Rst licz. Wp- Sygnat: Reset licznika Wp-

Rst Wqg Net Sygnat: Reset licznika Wq Net.

Rst licz. Wg+ Sygnat: Reset licznika Wqg+

Rst licz. Wg- Sygnat: Reset licznika Wg-

Rst Wszys Licz Sygnat: Reset wszystkich licznikéw energii.

Ostrz Przep Ws Net Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Ws Net.
Ostrz Przep Wp Net Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wp Net.
Ostrz Przep Wp+ Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wp+.
Ostrz Przep Wp- Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wp-.
Ostrz Przep Wq Net Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wq Net.
Ostrz Przep Wq+ Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wq+.
Ostrz Przep Wg- Sygnat: Licznik wkrétce bedzie przepetniony Wg-.
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Statystyka

Statystyka

Statystyki

W menu , Tryb pracy/Statystyka” mozna znalez¢ minimalne, maksymalne i Srednie wartosci mierzone oraz

obliczane.

Konfiguracja wartosci minimalnej i maksymalnej

Obliczanie wartosci minimalnej i maksymalnej zostanie rozpoczete:

B kiedy sygnat resetowania stanie sie aktywny (min./maks.),

B po ponownym uruchomieniu urzgadzenia,

B po konfiguracji.

Opcje konfiguracji

Gdzie dokonuje sige konfiguracji?
W menu [Param Urzadzenia\
Statystyki\

Min/Max]

Wyswietlanie wartosci
minimalnych

Wartosci minimalne i maksymalne (wartoSci szczytowe/wskazniki)

Przedziat czasu do obliczania
wartosci minimalnej i maksymailnej

Wartosci minimalne i maksymalne
zostang zresetowane po wystgpieniu
zbocza narastajgcego odpowiadajgcego
sygnatu resetowania.

Reset

Res_Wart_min_
Res_Wart_maks_

(np. przez wejscia cyfrowe). Te sygnaty
spowoduja zresetowanie wskaznikow
minimalnych i maksymalnych.

Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Min]

Wyswietlanie wartosci
maksymalnych

Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Max]
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Statystyka

Konfiguracja obliczania wartosci Sredniej

Konfiguracja obliczania wartosci $redniej na podstawie pradu*

* = Dostepnosc¢ zalezy od kodu zamowionego urzadzenia.

Wartosci $rednie i szczytowe na podstawie pradu

kri liczani . L
Okres obliczanla Resetowanie wartosci

wartosci srednich i Opcje uruchomienia srednich i t h

szczytowych Srednich i szczytowyc

Opcje konfiguracji przesuwany: czas trwania: ResetFkcj
. L . " (przesuwany: obliczanie (okres staty lub przesuwany) .

Gdzie dokonuje sie konfigurac;ji? . . . (np. przez wejscie cyfrowe w

- sredniej na podstawie okresu . e

W menu [Param Urzgdzenia\ celu zresetowania wartosci

przesuwanego)

Statystyki\ Start fkt: srednich z wyprzedzeniem, tzn.

el (wartosci Srednie sg obliczane PLe2E) R eIi) 2 oEeu
Zapotrz na Prad] sta%y: dla okresu miedzy dwoma narastajgcym sygnatu
Lo L L . . . uruchomienia). Dotyczy to tylko
(staty: obliczenie sredniej jest zboczami narastajgcymi tego . .
i opcji StartFkcj.
resetowane przed koncem sygnatu)

okresu, tzn. dla kolejnego

rozpoczynajgcego sie okresu)
Opcja (polecenie) wytgczenia
do ograniczenia sredniego Wiecej informacji podano w rozdziale ,Alarmy systemu”.
zapotrzebowania na prad: Tak

Wyswietlenie wartosci srednich
i szczytowych Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Zapotrz]

Konfiguracja obliczania wartosci sredniej na podstawie napiecia®

* = Dostepnosc¢ zalezy od kodu zamoéwionego urzadzenia.

Wartosci srednie na podstawie napiecia

Okres obliczania Opcie uruchomienia Resetowanie wartosci
wartosci srednich P $rednich i szczytowych

Opcje konfiguracji przesuwany: czas trwania: ResetFkcj
i o : . (przesuwany: obliczanie (okres staty lub przesuwany) .
Gdzie dokonuje sie konfiguracji? $redniej na podstawie okresu (np. przez wejécie cyfrowe w
W menu [Param Urzadzenia\ przesuwanego) celu zresetowania warto$ci
Statystyki\ Start fkt: Srednich z wyprzedzeniem, tzn.
Usr] (wartosci $rednie sg obliczane  przed nastepnym zboczem
staty: dla okresu miedzy dwoma narastajgcym sygnatu
(staty: obliczenie sredniej jest zboczami narastajgcymi tego uruchomienia). Dotyczy to tylko
resetowane przed koncem sygnatu) opcji StartFkgj.

okresu, tzn. dla kolejnego
rozpoczynajgcego sie okresu)

Wyswietlanie wartosci srednich
Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Usr]
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Konfiguracja obliczania wartosci Sredniej na podstawie mocy*

* = Dostepnosc¢ zalezy od kodu zamowionego urzadzenia.

Wartosci srednie (zapotrzebowanie) i szczyfowe na podstawie mocy

Okres’o!)ljczan!a . . _— Resetowanie wartosci
wartosci srednich i Opcje uruchomienia . c
szczytowych srednich i szczytowych
Opcje konfiguracji przesuwany: czas trwania: ResetFkcj
) . : . (przesuwany: obliczanie (okres staty lub przesuwany) .
Gdzie dokonuje sie konfiguracji? $redniej na podstawie okresu (np. przez wejécie cyfrowe w
W menu [Param Urzgdzenia\ przesuwanego) celu zresetowania warto$ci
Statystyki\ Start fkt: srednich z wyprzedzeniem, tzn.
Zapotrz\ (wartosci $rednie sg obliczane  przed nastepnym zboczem
Zapotrz na Moc] staty: dla okresu miedzy dwoma narastajgcym sygnatu
(staty: obliczenie sredniej jest zboczami narastajgcymi tego uruchomienia). Dotyczy to tylko
resetowane przed koncem sygnatu) opcji StartFkgj.
okresu, tzn. dla kolejnego
rozpoczynajgcego sie okresu)

Opcja (polecenie) wytaczenia
do ograniczenia sredniego Wiecej informacji podano w rozdziale ,Alarmy systemu”.
zapotrzebowania na moc: Tak

Wyswietlenie wartosci srednich
i szczytowych Gdzie? W menu [Wskazania\Statystyki\Zapotrz]

188 MCA4 DOK-HB-MCA4-2P



Statystyka

Komendy bezposrednie

Zer Wszys Stat

@

Reset Funk Usr

@

Zer Zapotrz |

@

Zer Zapotrz P

@

Zer Min

@

Zer Max

@

Parameter Opis

Resetowanie wszystkich wartosci statystyk
(zapotrzebowanie na prad, zapotrzebowanie

na moc, min., maks.)

Reset statystyk

Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie
na prad (Srednie, Srednig wartos¢
szczytowa)

Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie
na moc ($rednig, srednia wartos¢
szczytowa)

Resetowanie wszystkich wartosci
minimalnych

Resetowanie wszystkich wartosci
maksymalnych

Zakres
ustawien

Nieaktywny,
Aktywny

Nieaktywny,
Aktywny

Nieaktywny,
Aktywny

Nieaktywny,
Aktywny

Nieaktywny,
Aktywny

Nieaktywny,
Aktywny

Parametry globalne zabezpieczenia modutu Statystyka

Zer Max

X

Zer Min

X

Start Usr przez:

X

Parameter Opis

Resetowanie wszystkich wartosci
maksymalnych

Resetowanie wszystkich wartosci
minimalnych

Start nadzoru $redniej kroczacej przez:

Zakres
ustawien

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisah

Czas trwania,
StartFkcj

Domysiny

Nieaktywny

Nieaktywny

Nieaktywny

Nieaktywny

Nieaktywny

Nieaktywny

Domysiny

Czas trwania

Sciezka menu

[Wskazania
/Reset]

[Wskazania
/Reset]

[Wskazania
/Reset]

[Wskazania
/Reset]

[Wskazania
/Reset]

[Wskazania
/Reset]

Sciezka menu

[Param
Urzadzenia

/Statystyki
/Min/Max]

[Param
Urzadzenia

/Statystyki
/Min/Max]

[Param
Urzadzenia

/Statystyki
JUSr kroczace]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Start funkcji Usr Uruchomienie obliczenia, jesli przypisany 1..n, lista [Param
sygnat uzyska wartos¢ prawda. przypisah Urzadzenia
® Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: [Statystyki
= StartFkcj JUSr kroczace]
Reset Funk Usr Reset statystyk 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Statystyki
JUSr kroczace]
Czas trwania Czas rejestrac;i 25, 10 min [Param
Usr Urzadzenia
5s,
10s, /Statystyki
® 15, JUSr kroczace]
30s,
1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1 godz.,
2 godz.,
6 godz.,
12 godz.,
1d,
24d,
54d,
74d,
10d,
30d
Okno Usr Konfiguracja okna przesuw, przesuw [Param
Urzadzenia
state
® /Statystyki
JUSr kroczace]
Zapotrz P Uruch Zapotrzebowanie na prad uruchomione Czas trwania,  Czas trwania |[Param
przez: przez: StartFkj Urzadzenia
/Statystyki
® /Zapotrz

[Zapotrz na
Prad]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Uruchom Uruchom obliczenia, jesli przypisany 1..n, lista [Param
Zapotrz | komunikat uzyska wartos¢ prawda. przypisah Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: [Statystyki
® = StartFkcj /Zapotrz
[Zapotrz na
Prad]
Zer Zapotrz | Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie 1..n, lista [Param
na prad (Srednie, Srednig wartos¢ przypisah Urzadzenia
% szczytowa) /Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na
Prad]
Czas Trwan Czas rejestrac;i 25, 15s [Param
Zapotrz | 56 Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: ! .
= Czas trwania 10 s, [Statystyki
® 15 /Zapotrz
/Zapotrz na
30, Prad]
1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1 godz.,
2 godz.,
6 godz.,
12 godz.,
1d,
24d,
54d,
74d,
10d,
30d
Okno Zapotrz | Konfiguracja okna przesuw, przesuw [Param
Urzadzenia
state
® /Statystyki
[Zapotrz

/Zapotrz na
Prad]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Zapotrz P Uruch Zapotrzebowanie na moc czynng Czas trwania,  Czas trwania [Param
przez: uruchomione przez: StartFkej Urzadzenia
/Statystyki
® /Zapotrz
[Zapotrz na
Moc]
Uruchom Uruchom obliczenia, jesli przypisany 1..n, lista [Param
Zapotrz P komunikat uzyska wartos¢ prawda. przypisah Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: /Statystyki
® = StartFkcj /Zapotrz
/Zapotrz na
Moc]
Zer Zapotrz P Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie 1..n, lista [Param
na moc ($rednig, srednia wartos¢ przypisah Urzadzenia
® szczytowa) /Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na
Moc]
Czas Trwan Czas rejestracji 2s, 15s [Param
Zapotrz P 5 Urzadzenia
Dostepne tylko gdy: Zapotrz P Uruch przez: ! .
= Czas trwania 10s, /Statystyki
® 15 /Zapotrz
[Zapotrz na
30s, Moc]
1 min,
5 min,
10 min,
15 min,
30 min,
1 godz.,
2 godz.,
6 godz.,
12 godz.,
1d,
2d,
54d,
74d,
10 d,
30d
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Okno Zapotrz P Konfiguracja okna przesuw, przesuw [Param
Urzadzenia
state
® /Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na
Moc]
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Stany wejs¢é modutu Statystyka

Name
Uruch Fkcj 1-We

Uruch Fkcj 2-We

Opis
Stan wejscia modutu: Start statystyki 1

Stan wejscia modutu: Start statystyki 2

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Statystyki

JUsr kroczace]
[Param Urzadzenia
/Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Prad]

Start funk. 3-We

Reset Funk Usr-
We

Zer Zapotrz |I-We

Zer Zapotrz P-We

Zer Max-We

Zer Min-We

Stan wejscia modutu: Start statystyki 3

Stan wejscia modutu: Reset statystyk

Stan wejscia modutu: Resetowanie statystyki -
zapotrzebowanie na prad ($rednie, srednig wartos¢
szczytowg)

Stan wejscia modutu: Resetowanie statystyki -
zapotrzebowanie na moc ($rednig, srednia wartos¢
szczytowa)

Stan wejscia modutu: Resetowanie wszystkich
wartosci maksymalnych

Stan wejscia modutu: Resetowanie wszystkich
wartosci minimalnych

[Param Urzadzenia
/Statystyki
[Zapotrz

/Zapotrz na Moc]
[Param Urzadzenia
/Statystyki

JUsr kroczace]
[Param Urzadzenia
/Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Prad]
[Param Urzadzenia
/Statystyki
[Zapotrz

[Zapotrz na Moc]
[Param Urzadzenia
/Statystyki
/Min/Max]

[Param Urzadzenia
/Statystyki
/Min/Max]
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Sygnaty modutu Statystyka

‘ Signal
Zer Wszys Stat

Reset Funk Usr
Zer Zapotrz |

Zer Zapotrz P

Zer Max
Zer Min

‘ Opis

Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci statystyk (zapotrzebowanie na
prad, zapotrzebowanie na moc, min., maks.)

Sygnat: Reset statystyk

Sygnat: Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na prad (Srednie, Srednig

wartos¢ szczytowa)

Sygnat: Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na moc (Srednia, Srednia

wartos¢ szczytowa)

Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych

Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych

Liczniki modutu Statystyka

Value
Zer. licz. Usr

Zer Licz Zapotrz |

Zer Licz Zapotrz P

Zer Licz Wart Min

Zer Licz Wart Max

‘Opis
Liczba wyzerowan od ostatniego uruchamiania

systemu. Znacznik czasu przedstawia date i czas
ostatniego zerowania.

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania
systemu. Znacznik czasu przedstawia date i czas
ostatniego resetowania.

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania
systemu. Znacznik czasu przedstawia date i czas
ostatniego resetowania.

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania
systemu. Znacznik czasu przedstawia date i czas
ostatniego resetowania.

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania
systemu. Znacznik czasu przedstawia date i czas
ostatniego resetowania.

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
JUSr kroczacel

[Wskazania
/Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Prad]
[Wskazania
/Statystyki
/Zapotrz
/Zapotrz na Moc]
[Wskazania
/Statystyki

/Min

/Moc]
[Wskazania
/Statystyki

/Max

/Moc]
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Prad — wartosci statystyczne

Value

I1 max

1 min

12 max

12 min

‘Opis
Maksymalna wartos¢ pradu sktadowej zgodnej (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Minimalna wartos$¢ pradu sktadowej zgodnej (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Maksymalna wartos¢ pradu sktadowej przeciwnej (1-
sza, pierwsza harmoniczna)

Minimalna wartos¢ pradu sktadowej przeciwnej (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Sciezka menu

[Wskazania
/Statystyki
/Max
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Max
[Prady]
[Wskazania
[Statystyki
/Min
/Prady]

IL1 H2 max

IL1 H2 min

IL2 H2 max

IL2 H2 min

IL3 H2 max

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL1

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL1

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL2

min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL2

max stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL3

[Wskazania
[Statystyki
/Max
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Max
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Prady]
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Value
IL3 H2 min

Opis
min stosunek 2harmonicznej do pierwszej dla IL3

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
/Min

[Prady]

310 H2 mierz max

310 H2 mierz min

310 H2 obl max

310 H2 obl min

IL1 max RMS

IL1 sr RMS

IL1 min RMS

Wartos¢ zmierzona: Maksymalny stosunek 2.
harmonicznej do sktadowej podstawowej 310
(zmierzonej)

Wartos¢ zmierzona: Minimalny stosunek 2.

harmonicznej do 1. harmonicznej 310 (zmierzonej)

Wartos¢ zmierzona (obliczona): Maksymalny stosunek

2. . harmonicznej do 1. harmonicznej 310 (obliczonej)

310 H2 obl min

IL1 Warto$¢ maksymalna (RMS)

IL1 Warto$¢ srednia (RMS)

IL1 Warto$¢ minimalna (RMS)

[Wskazania
/Statystyki
/Max
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]
[Wskazania
[Statystyki
/Max
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Prady]
[Wskazania
/Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Prad]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]

IL2 max RMS

IL2 Warto$¢ maksymalna (RMS)

[Wskazania
/Statystyki
/Max
[Prady]
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Value
IL2 $r RMS

Opis
IL2 Wartos¢ Srednia (RMS)

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Prad]

IL2 min RMS

IL3 sr RMS

IL3 sr RMS

IL3 min RMS

310 mierz max RMS

310 mierz min RMS

310 obl max RMS

IL2 Warto$¢ minimalna (RMS)

IL3 Wartos¢ maksymalna (RMS)

IL3 Wartos¢ srednia (RMS)

IL3 Warto$¢ minimalna (RMS)

Wartos¢ max mierzona pradu 310 (RMS)

Wartos¢ min. mierzona pradu 310 (RMS)

Wartos¢ max mierzona (obliczona) pradu 310 (RMS)

[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Max
[Prady]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Prad]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Prady]
[Wskazania
/Statystyki
/Max
[Prady]

310 obl min RMS

Warto$¢ min. mierzona (obliczona) pradu 310 (RMS)

[Wskazania
/Statystyki
/Min
[Prady]
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Value Opis Sciezka menu
%(12/11) max Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 wartos¢ [Wskazania
maksymalna jesli ABC, 11/12 jesli CBA /Statystyki
/Max
/Prady]
%(12/11) min Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 wartos¢ [Wskazania
maksymalna jesli ABC, I11/12 jesli CBA /Statystyki
/Min
[Prady]
Zapotrz IL1 Szcz Wartos¢ szczytowa zapotrzebowania IL1, wartos¢ [Wskazania
skuteczna. /Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Prad]
Zapotrz IL2 Szcz Wartos¢ szczytowa zapotrzebowania IL2, wartos¢ [Wskazania
skuteczna. /Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Prad]
Zapotrz IL3 Szcz Wartos¢ szczytowa zapotrzebowania IL3, wartos¢ [Wskazania
skuteczna. Statystyki
[Zapotrz

/Zapotrz na Prad]
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Napiecie — wartosci statystyczne

Value

f max

f min

Ul max

Ul min

‘ Opis
Max. wartos¢ czestotliwosci

Min. wartos¢ czestotliwosci

Wartos¢ maksymalna: napiecie sktadowej zgodnej(1-

sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ minimalna: napiecie sktadowej zgodnej(1-

sza, pierwsza harmoniczna)

Sciezka menu
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial
[Wskazania
[Statystyki
/Min
/Napiecial

U2 max

U2 min

UL12 max RMS

UL12 $r RMS

UL12 min RMS

Wartos¢ maksymalna: napiecie sktadowej
przeciwnej(1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ minimalna: napiecie sktadowej przeciwnej(1-

sza, pierwsza harmoniczna)

UL12 wartos¢ maksymalna (RMS)

UL12 warto$¢ srednia (RMS)

UL12 wartos¢ minimalna (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
/Max
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
JUsr kroczace]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Napiecial
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Value
UL23 max RMS

Opis
UL23 warto$¢ maksymalna (RMS)

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
/Max
/Napiecial

UL23 sr RMS

UL23 min RMS

UL23 wartos¢ srednia (RMS)

UL23 wartos¢ minimalna (RMS)

[Wskazania
/Statystyki
JUSr kroczacel
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Napiecial

UL31 max RMS

UL31 $r RMS

UL31 min RMS

UL1 max RMS

UL1 sr RMS

UL1 min RMS

UL2 max RMS

UL31 warto$¢ maksymalna (RMS)

UL31 wartos¢ srednia (RMS)

UL31 wartos¢ minimalna (RMS)

UL1 warto$¢ maksymalna (RMS)

UL1 wartos¢ srednia (RMS)

UL1 wartos¢ minimalna (RMS)

UL2 warto$¢ maksymalna (RMS)

[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
JUSr kroczace]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
JUsr kroczace]
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Napiecial
[Wskazania
[Statystyki
/Max
/Napiecial
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Value
UL2 $r RMS

UL2 min RMS

UL3 max RMS

Opis
UL2 wartos¢ srednia (RMS)

UL2 wartos¢ minimalna (RMS)

UL3 warto$¢ maksymalna (RMS)

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
JUSr kroczacel
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial

UL3 $r RMS

UL3 wartos¢ srednia (RMS)

[Wskazania
/Statystyki
JUSr kroczacel]

UL3 min RMS

3U0 mierz max RMS

3U0 mierz min RMS

3U0 obl max RMS

3U0 obl min RMS

UL3 wartos$¢ minimalna (RMS)

Wartos¢ mierzona: 3U0 warto$¢ maksymalna (RMS)

Wartos¢ mierzona: 3U0 warto$¢ minimalna (RMS)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): 3U0 wartos¢

maksymalna (RMS)

Warto$¢ mierzona (obliczona): 3U0 wartos¢
minimalna (RMS)

[Wskazania
[Statystyki
/Min
/Napiecial]
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
Min
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial
[Wskazania
/Statystyki
/Min
/Napiecial

%(U2/U1) max

Warto$¢ mierzona (obliczona):%U2/U1 warto$¢ max

[Wskazania
/Statystyki
/Max
/Napiecial
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Value Opis Sciezka menu

%(U2/U1) min Wartos¢ mierzona (obliczona):%U2/U1 wartos¢ min [Wskazania
[Statystyki
/Min
/Napiecial
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Moc — wartosci statystyczne

Value

cos phi max

cos phi min

S max

Ssr

‘Opis
Wartos$¢ maksymalna wspétczynnika mocy.:
Konwencja znakéw: sign(PF) = sign(P)

Wartos¢ minimalna wspétczynnika mocy.: Konwencja
znakéw: sign(PF) = sign(P)

Wartos¢ maksymalna mocy pozorne;.

Wartos¢ Srednia mocy pozornej

Sciezka menu
[Wskazania
/Statystyki
/Max

/Moc]
[Wskazania
/Statystyki
/Min

/Moc]
[Wskazania
/Statystyki
/Max

/Moc]
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Moc]

S min

P max

Psr

P min

Q max

Wartos¢ minimalna mocy pozornej.

Wartos¢ maksymalna mocy czynne;.

Wartos¢ Srednia mocy czynnej

Wartos¢ minimalna mocy czynne;.

Wartos¢ maksymalna mocy biernej.

[Wskazania
[Statystyki
/Min

/Moc]
[Wskazania
/Statystyki
/Max

/Moc]
[Wskazania
/Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Moc]
[Wskazania
/Statystyki
/Min

/Moc]
[Wskazania
/Statystyki
/Max

/Moc]
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Value
Qsr

Opis

Wartos¢ Srednia mocy biernej

Sciezka menu
[Wskazania
[Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Moc]

Q min

cos phi max RMS

cos phi min RMS

Zapotrz VA Szcz

Zapotrz W Szcz

Zapotrz VAr Szcz

Wartos¢ minimalna mocy biernej.

Max wartos¢ wspotczynnika mocy: Konwencja
znakéw: sign(PF) = sign(P)

Min wartos$¢ wspétczynnika mocy: Konwencja znakéw:

sign(PF) = sign(P)

Wartos¢ szczytowa w VA, wartos¢ skuteczna

Wartos¢ szczytowa w watach, wartos¢ skuteczna

Wartos¢ szczytowa w warach, wartos¢ skuteczna

[Wskazania
/Statystyki

/Min

/Moc]
[Wskazania
/Statystyki

/Max

/Moc]
[Wskazania
[Statystyki

Min

/Moc]
[Wskazania
/Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Moc]
[Wskazania
/Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Moc]
[Wskazania
/Statystyki
[Zapotrz
/Zapotrz na Moc]
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Alarmy systemu

Dostepne elementy:
SysAl

WSK AZOWK A Zabezpieczenie mocowe i zapotrzebowanie mocy (czynnej/biernej/pozornej) sg

dostepne tylko w przypadku urzadzen zabezpieczajgcych z pomiarem pradu i
napiecia.

W menu Alarmy systemu [SysAl] uzytkownik moze skonfigurowac:

m ustawienia ogolne (aktywacja/dezaktywacja zarzgdzania zapotrzebowaniem, opcjonalne przypisanie sygnatu,
ktory zablokuje zarzadzanie zapotrzebowaniem);

B zabezpieczenie mocowe (wartosci szczytowe);
B zarzadzanie zapotrzebowaniem (moc i natezenie pradu);

B zabezpieczenie THD.

Nalezy zauwazy¢, ze wszystkie wartosci progowe nalezy ustawié¢ jako wartosci gtéwne.

Zarzadzanie zapotrzebowaniem

Zapotrzebowanie jest $rednig pradu lub mocy w uktadzie w przedziale czasu (oknie czasowym). Funkcja
zarzagdzania zapotrzebowaniem pomaga uzytkownikowi utrzymac zapotrzebowanie na energie ponizej wartosci
docelowych wynikajgcych z umowy (z dostawcg energii). Jesli nastgpi przekroczenie wartosci docelowych
wynikajgcych z umowy, konieczne bedzie zaptacenie dodatkowych optat dostawcy energii.

W zwigzku z tym funkcja zarzadzania zapotrzebowaniem pomaga uzytkownikowi wykrywac¢ usrednione wartosci
obcigzen szczytowych, ktére sg brane pod uwage przy wystawianiu rachunku, a takze ich unika¢. W celu
ograniczenia opfaty za zapotrzebowanie nalezy, jesli to mozliwe, zréznicowac¢ obcigzenia szczytowe. Oznacza to,
ze nalezy unika¢ jednoczesnych duzych obcigzen, jesli jest to mozliwe. Aby poméc uzytkownikowi w analizie
zapotrzebowania, funkcja zarzadzania zapotrzebowaniem jest wyposazona w alarm. Uzytkownik moze réwniez
uzy¢ alarmow zapotrzebowania i przypisac je do przekaznikdw w celu zmniejszania obcigzenia (jesli ma to
zastosowanie).

Zarzgdzanie zapotrzebowaniem sktada sie z nastepujgcych skfadnikow:

B zapotrzebowanie mocy,
m Zapot_W (na moc czynng),
m Zapot_VAr (na moc bierng),
m Zapot_VA (na moc pozorng),

B Zzapotrzebowanie pradu.
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Konfigurowanie zapotrzebowania
Konfigurowanie zapotrzebowania to procedura dwuetapowa. Nalezy wykona¢ nastepujgce czynno$ci.
Krok 1: Skonfigurowac¢ ustawienia og6lne w menu [Para urzgdzenia/Statystyka/Zapotrzebowanie]:

B Ustawic zrédto wyzwolenia na Czas trwania.

m Wybra¢ podstawe czasu dla okna.

m Okresli¢, czy okno jest stafe czy przesuwane.
B Przypisac sygnat resetowania (jesli dotyczy).

Przedziat czasu (okno) mozna ustawi¢ jako staty lub przesuwany.

Przyktad okna statego: Jesli zakres zostanie ustawiony na 15 minut, urzgdzenie zabezpieczajgce
oblicza $redni prad lub $srednig moc w ostatnich 15 minutach i aktualizuje warto$¢ co 15 minut.

Przykiad okna przesuwanego: Jesli zostanie wybrane okno przesuwane, a interwat zostanie
ustawiony na 15 minut, urzgdzenie zabezpieczajgce oblicza i aktualizuje sredni prad lub $rednig moc
w trybie ciggtym w ostatnich 15 minutach (najnowsza warto$¢ pomiaru zastepuje najstarszg w trybie

ciggtym).
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Konfig_okna = przesuw

Czas trwania —

112 |3|4|5|6|7|8|9]10|11]12|13|14|15]| 16| 17|18
| ﬁ
I
Oblicz_sredniej  —| 1 OP"iO“ Wt Pobudzenie
przesuw
—
112 |3|4|5|6|7|8|9]|10]11]12|13|14|15]|16]| 17|18
| —
I
Oblicz_sredniej  —| 1 || OP"’?WY' Pobudzenie
przesuw
—
112 |3|4|5|6|7|8|9|10]11]12|13|14|15|16]| 17|18
| —
I
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Krok 2:

m Dodatkowo w menu [SysAl/Zapotrz] nalezy skonfigurowa¢ szczegotowe ustawiania zapotrzebowania.

m Okresli¢, czy zapotrzebowanie ma wywotywaé alarm, czy tez powinno dziata¢ w trybie cichym
(alarm aktywny/nieaktywny).

m Ustawic¢ warto$¢ progowa.

B ustawic¢ czas op6znienia alarmu (jesli dotyczy).

Wartosci szczytowe

Urzadzenie zabezpieczajgce zapisuje réwniez wartosci zapotrzebowania szczytowego natezenia pragdu i mocy.
llosci te reprezentujg najwiekszg warto$¢ zapotrzebowania od czasu, kiedy wartosci zapotrzebowania zostaty
ostatni raz zresetowane. Zapotrzebowanie szczytowe natezenia pradu i mocy uktadu sg oznaczone datg i godzing.

Wartosci zapotrzebowania na prad i zapotrzebowania szczytowego sg dostepne menu [Wskazania/Statystyki].

Konfigurowanie kontroli wartosci szczytowych
Kontrole wartosci szczytowych mozna konfigurowaé w menu [SysA/Moc] w celu monitorowania:

B mocy czynnej (W),
B mocy biernej (var),

B mocy pozornej (VA).

Szczegotowe ustawienia nalezy okresli¢é w menu [SysA/Moc].

m Okresli¢, czy kontrola warto$ci szczytowej ma wywotywacé alarm, czy tez powinna pracowaé w trybie cichym
(alarm aktywny/nieaktywny).

m Ustawic¢ warto$¢ progowa.

B ustawic¢ czas op6znienia alarmu (jesli dotyczy).

Wartosci minimalna i maksymalna
Wartosci minimalna i maksymalna sg dostepne w menu [Wskazania/Statystyki].

Wartosci minimalne od ostatniego resetu: Wartosci minimalne sg stale poréwnywane z ostatnig wartoscig
minimalng dla danej wartosci mierzonej. Jesli nowa wartos¢ jest mniejsza od ostatniego minimum, jest ona

aktualizowana. W menu [Param Urzadzenia/Statystyki/Min/Max] mozna przypisaé sygnat resetowania.

Wartosci maksymalne od ostatniego resetu: Wartosci maksymalne sg stale poréwnywane z ostatnig wartoscig
maksymalng dla danej wartosci mierzonej. Jesli nowa warto$c¢ jest wieksza od ostatniego maksimum, jest ona

aktualizowana. W menu [Param Urzadzenia/Statystyki/Min/Max] mozna przypisa¢ sygnat resetowania.
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Zabezpieczenie THD

W celu kontrolowania jakosci mocy urzgdzenie zabezpieczajgce moze monitorowac catkowite znieksztatcenia
harmoniczne (THD) pradu i napiecia miedzyfazowego.

W menu [SysAl/THD] nalezy:

m okresli¢, czy ma by¢ generowany alarm (alarm aktywny/nieaktywny);
m ustawi¢ warto$¢ progows;

B ustawi¢ czas opdznienia alarmu (jesli dotyczy).

Parametry wyboru funkcji urzadzenia funkcji zarzgdzania zapotrzebowaniem

‘Parameter ‘ Opis Opcje Domysiny Sciezka menu
Tryb Tryb nie uzywaj, nie uzywaj [Wybér Modutéw]
uzyj

X

Sygnaty funkcji zarzgdzania zapotrzebowaniem (stany wyjs¢)

‘Signal Opis

Aktywny Sygnat: Aktywny

ZewBIk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Alarm mocy W Sygnat: Alarm - zostata przekroczona dozwolona moc czynna

Alarm mocy VAr Sygnat: Alarm - zostata przekroczona dozwolona moc bierna

Alarm mocy VA Sygnat: Alarm - zostata przekroczona dozwolona moc pozorna
Alarm zapotrz W Sygnat: Alarm - zostata przekroczona usredniona moc czynna
Alarm zapotrz VAr Sygnat: Alarm - zostata przekroczona usredniona moc bierna

Alarm zapotrz VA Sygnat: Alarm - zostata przekroczona usredniona moc pozorna
Alarm zapotrz A Sygnat: Alarm - usredniony zadany prad

Alarm | THD Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu
Alarm V THD Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia harmoniczne napiecia
Wyt moc W Sygnat: Wytgczenie - zostata przekroczona dozwolona moc czynna.
Wyt moc VAr Sygnat: Wytgczenie - zostata przekroczona dozwolona moc bierna.
Wyt moc VA Sygnat: Wytgczenie - zostata przekroczona dozwolona moc pozorna.
Wyt zapotrz W Sygnat: Wytaczenie - zostata przekroczona usredniona moc czynna.
Wyt zapotrz VAr Sygnat: Wytgczenie - zostata przekroczona usredniona moc bierna.
Wyt zapotrz VA Sygnat: Wytaczenie - zostata przekroczona usredniona moc pozorna.
Wyt zapotrz A Sygnat: Wytgczenie - usredniony zadany prad.
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Signal
Wyt | THD
Wyt V THD

Opis

Sygnat: Wytgczenie - catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu.

Sygnat: Wytgczenie - catkowite znieksztatcenia harmoniczne napiecia.

Parametry globalne zabezpieczenia funkcji zarzgdzania zapotrzebowaniem

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja Nieaktywny, Nieaktywny  [SysAl
modutu/funkdji. Aktywny /Ustawienia
@ 0gdine]
ZewBIk Fkc;j Aktywacja lub dezaktywacja blokowania 1..n, lista [SysAl
modutu/stopnia. Ta nastawa obowiazuje przypisah /Ustawienia
tylko wtedy jesli odpowiada sygnatowi ogéine]
@ przypisanemu dla wszystkich ustawien g
zabezpieczeniowych. Jesli ten sygnat staje
sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane
jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny" zostajg
zablokowane.
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny  [SysAl
Aktywny /Moc
& )
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 1- 10000kW [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) 40000000kW Moc
® "
Opdzn Wyt Opédznienie wyfaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
/Moc
® ]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny  [SysAl
Aktywny /Moc
@ /VAr]
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 1- 10000kVAr [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) 40000000kVAr Moc
IVAr]
Opdzn Wyt Opédznienie wyfaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
/Moc
® e
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny  [SysAl
Aktywny /Moc
s o
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 1- 10000kVA [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) 40000000kVA Moc
® -
Opdzn Wyt Opdznienie wyfaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
/Moc
€ o
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny | [SysAl
Aktywny [Zapotrz
@ /Zapotrz na
Moc
/Zapotrz W]
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 1- 10000kW [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) 40000000kW /Zapotrz
/Zapotrz na
@ Moc
/Zapotrz W]
Opdzn Wyt Opdznienie wyfaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
[Zapotrz
@ /Zapotrz na
Moc
[Zapotrz W]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny  [SysAl
Aktywny [Zapotrz
@ /Zapotrz na
Moc
[Zapotrz VAr]
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 1- 20000kVAr  [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) 40000000kVAr
[Zapotrz
[Zapotrz na
@ Moc
[Zapotrz VAr]
Opdzn Wyt Opdznienie wyfaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
[Zapotrz

&

/Zapotrz na
Moc

[Zapotrz VAr]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny  [SysAl
Aktywny /Zapotrz
@ /Zapotrz na
Moc
[Zapotrz VA]
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 1- 20000kVA [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) 40000000kVA /Zapotrz
/Zapotrz na
@ Moc
[Zapotrz VA]
Opdzn Wyt Opdznienie wyfaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
[Zapotrz
@ /Zapotrz na
Moc
/Zapotrz VA]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny  [SysAl
Aktywny [Zapotrz
@ /Zapotrz na
Prad]
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 10 - 500000A | 500A [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) /Zapotrz
[Zapotrz na
@ Prad]
Opdzn Wyt Opédznienie wyfaczania. 0 - 60min Omin [SysAl
[Zapotrz
@ /Zapotrz na
Prad]
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny | [SysAl
Aktywny /THD
@ /I THD]
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 1-500000A 500A [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) /THD
/I THD]
Opdzn Wyt Opédznienie wyfaczania. 0 - 3600s 0Os [SysAl
[THD
@ /I THD]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Pobudzenie Pobudzenie Nieaktywny, Nieaktywny  [SysAl
Aktywny /THD
@ /U THD]
Wartos¢ Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako 1-500000V 10000V [SysAl
progowa wartos¢ pierwotna) /THD
/U THD]
Opdzn Wyt Opdznienie wyfaczania. 0 - 3600s 0s [SysAl
/THD
@ /U THD]
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Stany wejsé funkcji zarzadzania zapotrzebowaniem

Name Opis Przypisanie przez
ZewBIk-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. [SysAl
/Ustawienia ogdlne]

215 MCA4 DOK-HB-MCA4-2P



Potwierdzenia

Potwierdzenia

Zbiorcze potwierdzenia dla sygnatow podtrzymanych:

Zbiorcze potwierdzenia
Diody LED Wyjscia SCADA Oczekujgca Diody LED+
przekaznikowe komenda .
, Wyjscia
Were e przekaznikowe+
SCADA+
Oczekujgca
komenda
wyzwolenia
Poprzez Smart Wszystkie diody Wszystkie Wszystkie Wszystkie Wszystkie
View lub z LED wyjscia sygnaty SCADA oczekujgce jednoczesnie:
panglu mc.)’zna jednoczesnie: przekainilfoyve jednoczesnie: komend){ Gdzie? [Tryb
potW|erd.2|c Gdzie? [Tryb jednoczesnie: Gdzie? [Tryb . Wyzwole’nl.a pracy/Potwierdzan
wszystkie... pracy/Potwierdza  Gdzie? [Tryb  pracy/Potwierdza jednoczesnie: ie]
nie] pracy/Potwierdza nie] Gdzie? [Tryb
Bezposredni nie] pracy/P(?twierdza
dostep do menu nie]
[Tryb pracy/
Potwierdzanie]
na panelu mozna
uzyskac za
pomoca
przycisku ,C”
Zewnetrzne Wszystkie diody Wszystkie Wszystkie Wszystkie
potwierdzenie*: LED wyjscia sygnaty SCADA oczekujgce
= jednoczesnie: przekaznikowe jednoczesnie: komendy
rzez sygnat z , L. i
. L, jednoczesnie: wyzwolenia
listy przypisan ) L,
(Np. wejécie _ . jednoczesnie:
) Gdzie? W menu Gdzie? W menu
cyfroyv ) r.r!ozna [Para Gdzie? W menu [Para
potW|erd.2|c urzadzenia/Potwi [Para urzgdzenia/Potwi  Gdzie? W menu
wszystkie... erdzenie] urzadzenia/Potwi erdzenie] [Para
erdzenie] urzadzenia/Potwi
erdzenie]
Automatyczne Wszystkie diody
potwierdzanie: LED
7a jednoczesnie,
. ; automatycznie w
posrednictwem
nowego alarmu z przypadku
alarmu

dowolnej funkgiji

. .~ . | zabezpieczenia.
zabezpieczajgcej

*Zewnetrzne potwierdzenie moze by¢ wytgczone, jesli parametr ,Zew potwierdzenie” jest ustawiony jako
»nieaktywny”w menu [Para urzadzenia/Zew potwierdzenie]. Powoduje to takze zablokowanie potwierdzania za
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Potwierdzenia

posrednictwem portu komunikacji (np. Modbus).

** Jesli automatyczne potwierdzanie jest aktywne, wszystkie diody LED zostajg potwierdzone za pomocg alarmu
zabezpieczenia.

Mozna wigczy¢ automatyczne potwierdzanie za pomocg ustawienia:

[Para urzadzenia/Diody LED/Grupa A diod LED/LED 1...n] ,Podirzymywane” = ,aktywne, potw. przez alarm”
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Opcje indywidualnego potwierdzania sygnatow podtrzymanych:

Indywidualne potwierdzenie

Diody LED Wyjscia przekaznikowe Oczekujgca
komenda wyzwolenia
Przez sygnat z listy Pojedyncza dioda LED: Cyfrowe wyjscia Oczekujgca komenda
przypisan (np. wejscie przekaznikowe: wyzwolenia.
dwus.tanoy\’/e) n.1ozna . Gdzie?
potwierdzi¢ pojedyncze... Gdzie? W module TrioControl
W menu konfiguraciji tej Gdzie? Lript.ontrol

diody LED. W menu konfiguracji tego
wyjscia przekaznikowego.

WSK AZOWK A Dopdki jest aktywny tryb ustawiania parametru, nie mozna dokonaé
potwierdzenia.

WSK AZOWK A W przypadku zwarcia w trakcie ustawiania parametru za pomocg panelu

operacyjnego nalezy najpierw wyj$é z trybu parametréw, naciskajgc przycisk
,C” lub ,OK”, aby méc uzyskac¢ dostep do menu ,Potwierdzenia” za pomocg
przycisku.
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Reczne potwierdzenie

Mozliwe jest potwierdzenie diod LED, SCADA, wyj$¢ przekaznikowych i/lub oczekujgcej komendy wyzwolenia przez
nacisniecie przycisku ,,C” na panelu.

Dostepne sg dwie zasady okres$lajgce, jakie bedzie dziatanie przycisku ,C” po nacisnieciu:

« (1.) Posredni etap wyboru:Po nacisnieciu przycisku ,C” nalezy wybrac elementy, ktére majg zostac
potwierdzone (diody LED, SCADA, wyjscia przekaznikowe, komendy wyzwolenia lub wszystkie powyzsze)
za pomocg przyciskéw funkcyjnych. Po tym nalezy nacisnaé przycisk funkcyjny z ,symbolem klucza
maszynowego”.

« (2.) Natychmiastowe potwierdzenie:Po skonfigurowaniu elementéw, kidére majg by¢ przypisane do
parametru ,Potw za pomocg przycisku ,C””, sg one potwierdzane po nacisnieciu przycisku ,C” (i
przytrzymaniu przez ok. 1 s).

Parametr ustawienia [Para urzgdzenia/Potwierdzenie] ,Potw za pomoca przycisku ,C”” decyduje o tym, ktéra
zasada z opisanych powyzej bedzie dostepna po nacisnieciu przycisku ,C”:

- Nic” — nacisniecie przycisku ,C” powoduje wykonanie czynnosci opisanej w czesci ,zasada (1.)”, {j.
nalezy wybrac¢ konkretne czynnosci, ktére majg zostac¢ potwierdzone.

- ,Potwdiod LED” — nacisniecie przycisku ,C” (i przytrzymanie go przez ok. 1 s) powoduje
natychmiastowe potwierdzenie wszystkich diod LED (konieczne bedzie jedynie podanie hasta, patrz nizej).

- ,Potw diod LED, przekaznikbw” — nacisniecie przycisku ,C” (i przytrzymanie go przez ok. 1 s) powoduje
natychmiastowe potwierdzenie wszystkich diod LED i wszystkich wyjs¢ przekaznikowych (konieczne
bedzie jedynie podanie hasta, patrz nizej).

- ,Potw wszystko” — nacisniecie przycisku ,,C” (i przytrzymanie go przez ok. 1 s) powoduje
natychmiastowe potwierdzenie wszystkich wspomnianych (powyzej) elementéw (konieczne bedzie jedynie
podanie hasta).

Trzy wymienione powyzej typy potwierdzenia natychmiastowego zgodne z ,zasadg (2.)” mozna rozpoznac ze
wzgledu na to, ze podczas ich wykonywania zawsze odbywa sig test diod LED, tj. wszystkie diody LED migajg
przez sekunde na czerwono, a nastepnie na zielono.

WSKAZOWKA Niezaleznie od ustawionego typu zatwierdzania nalezy ponownie wprowadzi¢

hasto.

Jesli istnieje potrzeba potwierdzania bez wprowadzania hasta, nalezy ustawi¢
puste hasto dla poziomu ,Zabezpieczenie-Lv1".

Informacje ogdine na temat haset i postepowania zwigzanego z
bezpieczenstwem znajdujg sie w rozdziale ,Bezpieczenstwo”.
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Zewnetrzne potwierdzenia

W menu [Parametry urzadzenia\Zew potwierdz.] mozna z listy przypisywania przypisa¢ sygnat (tj stan wejscia
dwustanowego), ktory:

B potwierdza wszystkie (mozliwe do potwierdzenia) diody LED jednoczesnie;
m potwierdza wszystkie (mozliwe do potwierdzenia) wyjscia przekaznikowe jednoczesnie:

B potwierdza wszystkie (mozliwe do potwierdzenia) sygnaty SCADA jednoczes$nie.

Zeruj LED . .
Zerowanie zewn.Zeruj LED

1..n, lista przypisan

Zeruj wy przek )
Zerowanie zewn.Zer wy przek

1..n, lista przypisan

Zeruj SCADA

Zerowanie zewn.Zeruj SCADA
1..n, lista przypisan
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Reczne resetowanie
W menu , Tryb pracy/Reset” mozna:

B resetowac liczniki,
B kasowac rekordy (tj. rekordy zaktdcen) i

B resetowac specjalne elementy (takie jak statystyki, modele cieplne itp.).

WSK AZOWK A Opis komend resetowania mozna znalez¢ w odpowiednich modutach.
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Stan urzadzenia

W obszarze Stan urzadzenia w menu Tryb pracy mozna wyswietli¢ aktualny stan wszystkich sygnatéw. Oznacza
to, ze uzytkownik moze sprawdzi¢, czy w danym momencie poszczegolne sygnaty sa aktywne czy nieaktywne.
Uzytkownik moze wyswietli¢ wszystkie sygnaty posortowane wedtug modutdéw/elementéw zabezpieczajacych.

Stan sygnatu/wejscia modutu to... Widoczny na panelu jako...

fatsz /0 0

prawda/1 ﬁ
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Panel sterowania (HMI)

Panel przedni

Parametry specjalne panelu

Menu ,Param urzadzenia/Panel przedni” stuzy do definiowania kontrastu wyswietlacza, jezyka menu i
maksymalnego dopuszczalnego czasu edycji (po jego uptynieciu wszystkie niezapisane zmiany parametrow
zostang odrzucone).

Komendy panelu

Kontrast

X

Opcje resetu

X

Smart View
przez USB

X

Smart View
przez Eth

X

Parameter Opis

Kontrast

Po nacisnieciu przycisku ,C” w trakcie
zimnego rozruchu urzgdzenia na ekranie
zostaje wysSwietlone okno dialogowe
generalnego resetu. Nalezy wybra¢, ktére
opcje beda dostepne w tym oknie

dialogowym.

Aktywacja lub dezaktywacja dostepu
oprogramowania Smart View przez interfejs

USB.

Aktywacja lub dezaktywacja dostepu
oprogramowania Smart View przez interfejs

sieci Ethernet.

Zakres
ustawien

0-100%

Ust.fabr., "Res.

has.",

Tylko "Ust.
fabryczne",

Dezakt. resetu

Nieaktywny,
Aktywny

Nieaktywny,
Aktywny

Domysiny

50%

Ust.fabr.,
"Res. has."

Aktywny

Aktywny

Sciezka menu

[Param
Urzadzenia

/Panel przedni]

[Param
Urzadzenia

/
Zabezpieczenia

/ROzne]

[Param
Urzadzenia

/
Zabezpieczenia

/Komunikacjal]

[Param
Urzadzenia

/
Zabezpieczenia

/Komunikacja]
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Parametry globalne zabezpieczenia panelu

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Edycja/dost Jesli zaden inny przycisk na panelu nie 20 - 3600s 180s [Param
czas maks zostanie nacisniety, po uptywie tego czasu Urzadzenia
wszystkie zmienione parametry zostang /
anulowane. Dostep do urzgdzenia zostanie Zabezpieczenia
® zablokowany przez przejscie do poziomu P
»Tylko do odczytu-Lv0". /Rézne]
Wytacz Po uptywie tego czasu zostanie wytgczone | 20 - 3600s 180s [Param
wyswietl podswietlenie wyswietlacza. Urzadzenia
/Panel przedni]
Wybdr jezyka  Wybdr jezyka Angielski, Angielski [Param
L Urzadzenia
Niemiecki,
® Rosyjski, /Panel przedni]
Polski,
francuski,
portugalski,
hiszpanski,
Rumunski
Wyswietl num.  Wyswietl kody ANSI urzadzenia Nieaktywny, Aktywny [Param
ANSI urzadz. Urzadzenia
Aktywny

X

/Panel przedni]
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Rejestratory

Rejestrator zaktécen

Dostepne cziony:
Rej zakt

B Zapisy zakiécen mozna pobrac (odczytaé) za posrednictwem oprogramowania do oceny i ustawiania
parametréw Smart view.

B Zapisy zaklécen mozna wyswietlic i analizowa¢ za pomocg programu Data visualizer (ktory zostanie
zainstalowany wraz z programem Smart view).

B Zapisy zakiécen mozna konwertowaé do formatu COMTRADE za pomocg programu Data visualizer.

Rejestrator zakldcen dziata z wykorzystaniem 32 prébek na jeden cykl. Rejestrator zaktécen moze zostac
uruchomiony przez jedno z o$miu zdarzen uruchamiajgcych (wybér z listy przypisan”/uktad logiki wyj$¢
przekaznikowych). Zapis zaktécenia zawiera warto$ci mierzone wraz z czasem przed wyzwoleniem
(przedawaryjnym). Za pomoca programu Smart View/Datavisualizer (opcja) mozna wy$wietla¢ oscylogramy
analogowych (natezenie, napiecie) oraz cyfrowych kanatéw/sladow i ocenia¢ je w postaci graficznej. Pojemnos¢
rejestratora zaktdcen wynosi 120 s. Rejestrator zakiécen moze zarejestrowaé do 15 s (mozliwos¢ zmiany
ustawienia) na jeden zapis. Liczba zapiséw zalezy od rozmiaru kazdego zapisu.

Rejestrator zaktbcen mozna skonfigurowa¢ w menu ,Paramelry urzgdzenia/Rejestrator/Rej zakt’.

Nalezy okresli¢ maksymalny czas rejestracji zdarzen zaktéceh. Mozna go ustawi¢ za pomocg parametru ,Max
rozmiar pliku” — wartos¢ maksymalna to 15 s (wlgcznie z czasem przed wyzwoleniem i po nim). Czasy przed
wyzwoleniem i po nim rejestratora zakiécen ustawia sie (za posrednictwem parametréw ,Czas przed wyzwoleniem”
i ,Czas po wyzwoleniu”) jako wartos$¢ procentowg wartosci ,Max rozmiar pliku’.

Z listy przypisan” mozna wybra¢ maksymalnie 8 sygnatéw, ktére beda wyzwala¢ rejestrator zaktécen. Zdarzenia
wyzwalajgce sg potgczone operatorem logicznym LUB. Jesli zapis zaktdcenia jest zapisany, nowy zapis zakiocenia
nie moze zosta¢ wyzwolony do czasu, az ming wszystkie sygnaty wyzwalania, ktére wyzwolity poprzednie
zaktocenie.

WSKAZOWKA Jesli t; to czas trwania sygnatu wyzwalania a tw.x = ,Max rozmiar pliku’, te. =(,Czas

przed wyzwoleniem” —tuax), teost =(,Czas po wyzwoleniu” — tuax), Wynikowe czasy trwania
sg nastepujgce:

+ Rzeczywisty licznik czasu przed wyzwoleniem jest zawsze réwny wartosci tere

- Zdarzenie zaki6cenia jest rejestrowane dla czasu tg,, ktéry wynosi:
tey = mln( tr, (tMax _tpre) )

» Rzeczywisty licznik czasu po wyzwoleniu trest Wynosi:
trest = m|n( trost s (tMax _tPre_tEv) )

Zaleznie od rzeczywistego czasu trwania sygnatu wyzwalania i ustawienia tr M0OZe sig
oczywiscie zdarzyé, Ze tg, < tr, tj. Ze zdarzenie zakt6cenia nie zostanie zarejestrowane w
calo$ci. Jedynym sposobem na ograniczenie tego ryzyka (poza ustawieniem nizszej
wartosci tpre) jest skonfigurowanie wyzszej wartosci tu.x. Jednak w wyniku takiego
ustawienia w pamieci bedzie przechowywanych mniej zdarzen.

W zwigzku z tym moze sie tez zdarzy¢, ze nie zostanie wiecej czasu po wyzwoleniu (tj.
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Rejestratory

trest = 0). Nalezy pamietaé, ze zapis zostaje zawsze zatrzymany po uplynieciu
ustawionego czasu tv.x="Max rozmiar pliku”.

Co wiecej, nalezy zdecydowacé o zachowaniu rejestratora zaktdécen w przypadku wykorzystania catej pamieci:
Mozna automatycznie nadpisa¢ najstarsze zapisy (,Autonadpisanie” = ,aktywne”) lub nie zapisywac wiecej
(,LAutonadpisanie” = ,nieaktywne”) do momentu recznego wyczyszczenia pamieci.
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Rejestratory

Start 1
Wyzwalanie

Start 2
Wyzwalanie

Start 3
Wyzwalanie

Start 4
Wyzwalanie

Start 5
Wyzwalanie

Start 6
Wyzwalanie

Start 7
Wyzwalanie

Start 8
Wyzwalanie

Reczne wyzwalanie

OR

OR

Rejestratory
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Rejestratory

Przyktadowy wykres czasdw pracy rejestratora zaktocen |

Zapis 1 = Zab.Wyitacz

Zapis2 =-.-

Zapis 3 =-.-

Zapis4 = -.-

Zapis 5 = -.-

Zapis 6 = -.-

Zapis 7 = -.-

Zapis 8 = -.-
t-rec < Maxymalny rozmiar pliku Autonadpisanie = Aktywny
Czas po zdarzeniu = 25%
Zapis 1 Czas przedawar = 15%

200 ms Maxymalny rozmiar pliku = 2s

—P

0 >
| | t
| |
| |
| |
Czas przedawar : :
| |
‘300 ms I
1 — — I
|
|
0 | -
-—
10 :
| | t
| |
| |
Czas po zdarzeniu I
! |
] 500 ms
1 | -t >
|
|
0 1 o
10 =
| |
| | t
| |
| |
trec I |
| |
L 1000 ms J
1 — >
g >
E
| t
|
|
Maxymalny rozmiar bliku
|
|
P 2000 ms o
1
0 | -
-—
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Rejestratory

Przyktadowy wykres czasow pracy rejestratora zaktocen Il

Zapis 1 = Zab.Pobudzenie
Zapis2 =-.-
Zapis 3 =-.-
Zapis4 =-.-
Zapis5=-.-
Zapis 6 = -.-
Zapis7 =-.-
Zapis 8 =-.-
Autonadpisanie = Aktywny

t-rec = Maxymalny rozmiar pliku Czas po zdarzeniu =25%
Czas przedawar = 15%

Maxymalny rozmiar pliku = 2s

Zapis 1
1200 ms
1
0 >
| | t
| |
| |
| |
Czas przedawar : :
| |
‘300 ms |
1 |
|
|
0 | -
0 l
| | t
' I
' I
Czas po zdarzeniu |
: I
I _500ms
1 |
|
|
0 | -
I —
10 '
I | t
| |
I |
trec I |
I |
» 2000 ms ‘I
1
O |-
| | g
10 |
| | t
| |
| |
Maxymalny rozmiar pliku |
| |
|
P 2000 ms o |
1 - -
9 >
0 t
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Rejestratory

Odczyt rejestréw zaktécen

®m W menu ,Tryb pracy/Rej zakl” mozna kasowac¢ zapisane rejestry zaktocen.

WSK AZOWK A W.menu Wskaz’an|'a/Rejestratory/Man Wyzw mozna recznie wyzwoli¢
rejestrator zakiécen.

Kasowanie rejestréw zaktécen
W menu , Tryb pracy/Rej zakt” mozna:

m Kasowac rejestry zakitocen.

B Zapomoca ,PRZYCISKOW FUNKCYJNYCH” ,w gore” i ,w dot’ nalezy wybraé zapis zaktécenia, ktéry ma
zostac¢ skasowany.

E Wywola¢ szczegdtowy widok zapisu zaktécenia za pomoca ,PRZYCISKU FUNKCYJNEGO” ,w prawo”.
m Potwierdzié, naciskajac ,PRZYCISK FUNKCYJNY” ,Skasuj”

B Wprowadzi¢ hasto, a nastepnie nacisngc¢ przycisk OK.

m Wybra¢, czy ma zostac¢ skasowany tylko biezacy zapis, czy wszystkie zapisy.

m Potwierdzié, naciskajgc ,PRZYCISK FUNKCYJNY” OK
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Rejestratory

Komendy bezposrednie rejestratora zaktécen

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Reczne Reczne wyzwalanie Fatsz, Fatsz [Wskazania
wyzwalanie Prawda /Rejestratory
/Reczne
@ wyzwalanie]
Reset Reset wszystkich zapisow. Nieaktywny, Nieaktywny  [Wskazania
wszystkich
zapisow Aktywny /Reset]
Parametry globalne zabezpieczenia rejestratora zakt6cen
Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Start: 1 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest | 1..n, lista Zab.Wytgcz  [Param
prawda przypisan Urzadzenia
@ /Rejestratory
/Rej zaki]
Start: 2 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest | 1..n, lista [Param
prawda przypisan Urzadzenia
@ /Rejestratory
/Rej zaki]
Start: 3 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest  1..n, lista [Param
prawda przypisah Urzadzenia
@ /Rejestratory
/Rej zaki]
Start: 4 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest  1..n, lista [Param
prawda przypisan Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej zaki]
Start: 5 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest | 1..n, lista [Param
prawda przypisan Urzadzenia
@ /Rejestratory
/Rej zaki]
Start: 6 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest | 1..n, lista [Param
prawda przypisan Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej zaki]
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Rejestratory

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Start: 7 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest  1..n, lista [Param
prawda przypisah Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej zaki]
Start: 8 Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest  1..n, lista [Param
prawda przypisah Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej zaki]
Autonadpisanie Jesli pamiec jest zapetniona najstarsze Nieaktywny, Aktywny [Param
zdarzenia beda wykasowane z rejestru Urzadzenia
. Aktywny
zdarzen .
® /Rejestratory
/Rej zaki]
Czas przedawar Czas przed wyzwoleniem jest ustawiany jako 0 - 99% 20% [Param
warto$¢ procentowa wartosci ,Maks. Urzadzenia
rozmiar pliku”. Odpowiada czesci rejestru [Rejestrator
® przed rozpoczeciem zdarzenia wyzwalania. J y
/Rej zaki]
Czas po Czas po wyzwoleniu jest ustawiany jako 0-99%% 20% [Param
zdarzeniu wartos$¢ procentowa wartosci ,Maks. Urzadzenia
rozmiar pliku”. Jest to pozostaty czas /Rejestrator
wartosci ,Maks. rozmiar pliku” zalezny od J y
® ustawienia ,Czas przed wyzwoleniem” i /Rej zakt]
czasu trwania zdarzenia wyzwalania, ale
jego wartos¢ maksymalna jest tozsama z
ustawieniem ,,Czas po wyzwoleniu”
dokonywanym tutaj.
Maxymalny Maksymalny czas zapisu jednego rejestru, w | 0.1 - 15.0s 2s [Param
rozmiar pliku tym czas przed wyzwalaniem i po Urzadzenia
wyzwalaniu. Liczba rejestréw zalezy od [Reiestrator
rozmiaru kazdego z nich, maksymalnego J y
® rozmiaru pliku (ustawianego tutaj) oraz od /Rej zakt]
catkowitej pojemnosci.
Stany wejsc¢ rejestratora zakitdcen
Name Opis Przypisanie przez
Zapisl-We Stan wejscia modutu:: Start zapisu jezeli: [Param Urzadzenia
/Rejestratory
/Rej zaki]
Zapis2-We Stan wejscia modutu:: Start zapisu jezeli: [Param Urzadzenia
/Rejestratory
/Rej zaki]
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Rejestratory

Name
Zapis3-We

Zapis4-We

Zapis5-We

Zapis6-We

Zapis7-We

Zapis8-We

Opis

Stan wejscia modutu::

Stan wejscia modutu::

Stan wejscia modutu::

Stan wejscia modutu::

Stan wejscia modutu::

Stan wejscia modutu::

Sygnaly rejestratora zaktécen

‘ Signal

Opis

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Start zapisu jezeli:

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Rejestratory

/Rej zakt]

[Param Urzadzenia
/Rejestratory

/Rej zaki]

[Param Urzadzenia
/Rejestratory

/Rej zaki]

[Param Urzadzenia
/Rejestratory

/Rej zaki]

[Param Urzadzenia
/Rejestratory

/Rej zakt]

[Param Urzadzenia
/Rejestratory

/Rej zaki]

Zapisuje
Pamied Petna
Usuwanie-Btad

Sygnat: zapisywanie.

Sygnat: Pamiec zapetniona

Sygnat: Btgd usuwania z pamieci.

Usun Wszys Rek
Usun zapis

Reczne wyzwalanie

Sygnat: Wszystkie rekordy skasowane.

Sygnat: Skasuj rekord.

Sygnat: Reczne wyzwalanie

Parametry specjalne rejestratora zaktécen

Value
Stan Zapisu

Opis
Stan zapisu.

Domysiny
Gotowy

Wielkos¢ Sciezka menu
Gotowy, [Wskazania
Rejestratory, /Stan urzadzenia
Zapis pliku,  /Rejestratory
Blk Wyt /Rej zaki]
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Rejestratory

Value
Kod btedu

Opis
Kod btedu

Domysiny
OK

Wielkos¢ Sciezka menu
OK, [Wskazania

Btad Zapisu, /Stan urzadzenia
Usuwanie- /Rejestratory
Btad , IRej zaki]

Btad oblicz,

Plik nie

znalez,

Autonadpisan
ie wyt

234

MCA4

DOK-HB-MCA4-2P



Rejestratory

Rejestrator zwaré

Rej zwar¢

Funkcja rejestratora zwar¢

Rejestrator zwarc przekazuje zwiezte informacje na temat zwar¢ (przyczyn wyzwolenia). Te zwigezte informacje
mozna takze odczytac¢ za posrednictwem panelu HMI. Moze to przyspieszy¢ analize zwar¢ juz na poziomie panelu
HMI. Po wystgpieniu zwarcia na ekranie pojawi sie wyskakujgce okno, aby zwréci¢ uwage uzytkownika na ten fakt.
Rejestrator zwar¢ poda informacje dotyczgce przyczyn zwarcia. Szczegétowg analize zwarcia (w postaci
oscylogramu) mozna przeprowadzi¢ za pomoca rejestratora zakidcen. Parametrami fgczgcymi rejestry zwaré z

odpowiadajgcymi im rejestrami zaktocen sg Liczba zwarc oraz Liczba zwarc w sieci.

235 MCA4 DOK-HB-MCA4-2P



Rejestratory

Definicje

Czas do Czas miedzy pierwszym alarmem (Pobu zabe) a decyzjg o pierwszym wytgczeniu (Wyzwo
wylgczenia: zabe)

Czas zwarcia: Okres od wyzwalania zboczem narastajgcym sygnatu pobudzenia ogélnego (PoBu zABE) do

wyzwalania zboczem malejgcym sygnatu pobudzenia ogdélnego. Nalezy pamietaé, ze
pobudzenie ogdine stanowi potgczenie OR (suma logiczna) wszystkich sygnatoéw pobudzenia.
Wyzwolenie ogdlne stanowi potaczenie wszystkich wyzwolenh operatorem LUB.

Na wyswietlaczu bedg pojawiac sie wyskakujgce okna .

Zab.Pobudzenie
» Czas zwarcia
1 - Ll
0 >
10 : t
' [
' |
Zab.Wytacz : :
' |
| .
Czas do wylgczenia |
... 0000 Wykq ......... |
1 |
|
|
0 ] >
0
t
Wartosci analogowe (rejestracja) Opé2n pomiar=0
| Opdzn pomiar>0
1
9 >
0 |
Przechwytywanie danyd:n t

Przechwytywanie danych
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Rejestratory

Zachowanie rejestratora zwar¢

Co wyzwala dziatanie rejestratora zwarc?

Dziatanie rejestratora zwarc wyzwalane bedzie zboczem narastajacym sygnatu Posu zaBe (pobudzenie ogodine).
Nalezy pamieta¢, ze PoBu zABE (pobudzenie ogdlne) stanowi potgczenie wszystkich sygnatéw pobudzenia
operatorem LUB. Pierwsze pobudzenie wyzwoli dziatanie rejestratora zwaré.

W ktérym momencie dokonane zostang pomiary zwarciowe?

Pomiary btedu zostang dokonane (zapisane) po podjeciu decyzji 0 wytgczeniu. Moment dokonania pomiaréw (po
wyzwoleniu) mozna opcjonalnie opdzni¢ parametrem Opdzn pom czas. Moze by¢ to uzasadnione w celu uzyskania
bardziej wiarygodnych wartosci mierzonych (aby unikngé np. zaktécen pomiaréw wywotanych przez istotne
elementy DC).

Tryby
W przypadku, gdy nalezy zapisa¢ zapis zwarcia, nawet jesli alarm ogélny nie doprowadzit do wytgczenia, parametr
Tryb rejestrowania nalezy ustawi¢ na Alarmy i wyzwolenia.

Parametr Tryb rejestrowania nalezy ustawic¢ na Tylko wyzwolenia, jesli alarm, po ktérym nie jest podejmowana
decyzja o wytgczeniu nie powinien prowadzi¢ do wytgczenia.

Kiedy na wyswietlaczu panelu HMI pojawia sie naktadka (wyskakujgce okno)?
Wyskakujgce okno pojawi sie na wyswietlaczu panelu HMI po ustgpieniu pobudzenia ogélnego (Pobu zabe).

WSKAZOWKA Nl’e zostanie wyswletlgny j.aklk0|WIek czas’do wyigczenla, jesli sygnat pobtljdzenla,
ktéry wyzwala dziatanie rejestratora zwaré zostanie wygenerowany przez inny
modut zabezpieczeniowy niz sygnat wyzwolenia. Moze to nastapi€, gdy okreslone
zwarcie obstuguje wiecej modutéw zabezpieczeniowych niz jeden.

Uwaga:. Ustav’vi(.enia parameltréw (warto’éci progowe itp.) widoczne w rejes’frz.e zwaré nie
stanowig czesci samego rejestru zwar¢. Sg one zawsze odczytywane z biezgcych
ustawien urzadzenia. Gdyby ustawienia parametréw widoczne w rejestrze zwaré
zostaly zaktualizowane, zostang one wyréznione w rejestrze zwaré symbolem
gwiazdki.

Aby unikng¢ powyzszego, nalezy:

Zapisaé kazdy rejestr zwaré, ktoéry nalezy zarchiwizowaé w lokalnej sieci/na dysku
twardym przed wprowadzeniem jakichkolwiek zmian parametréw. Nastepnie usunaé
wszystkie rejestry zwaré z rejestratora zwaré.

Pamigc

Ostatni przechowywany rejestr zwarc jest zapisany (w bezpieczny sposob) w rejestratorze zwarc (pozostate
rejestry sg zapisane w pamieci zaleznej od zasilania pomocniczego przekaznika zabezpieczajgcego). Jesli pamiec
jest zapetniona, najstarsze zapisy zostang nadpisane (FIFO). Przechowywa¢ mozna maksymalnie 20 rejestrow.
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Rejestratory

Jak zamkngc naktadke/wyskakujgce okno?
Naciskajac przycisk funkcyjny OK.

Jak sprawdzic, czy zwarcie doprowadzifo do wytgczenia?

Zwarcia, ktére prowadzg do wytgczenia, wskazywac¢ bedzie migajgca ikona ﬁ (po prawej stronie) w obrebie menu
podgladu rejestratora zwarc.

Ktory rejestr zwarc pojawi sie w wyskakujgcym oknie?
Dotyczgcy najnowszego zwarcia.
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Rejestratory

Zawartos$¢ rejestru zwaré

Rejestr zwar¢ zawiera nastepujace informacije:

Data/czas

Data i czas zwarcia

Liczba zwaré¢

Liczba zwaré w sieci
Zestaw aktywny

Czas do wylgczenia

Alarm

Wyt

Zestaw adaptacyjny

Rodzaj btedu

Liczba zwaré¢ bedzie narasta¢ wraz z kazdym zwarciem (alarm ogoiny lub PoBu zABE)

Stan licznika bedzie zwiekszany przez kazde pobudzenie ogdlne (z wyjatkiem SPZ:
dotyczy tylko urzadzen, ktére majg funkcje samoczynnego ponownego zatgczania).

Zestaw aktywnych parametrow

Czas miedzy pobudzeniem a wylgczeniem. Uwaga: Nie zostanie wyswietlony
jakikolwiek czas do wytgczenia, jesli sygnaty pierwszego pobudzenia i pierwszego
wyzwolenia zostang przestane przez rozne moduty zabezpieczeniowe.

Nazwa modutu, ktory zostat pobudzony jako pierwszy.

Nazwa modutu, ktéry zostat wyzwolony jako pierwszy.

Wyswietlana informacja bedzie zaleze¢ od modutu zabezpieczeniowego, ktéry zostat
wyzwolony. Oznacza to, ze wyswietlone zostang wartosci progowe. W przypadku, gdy
wyzwolenie zainicjowat modut zabezpieczeniowy Rozruch (dotyczy przekaznikow
zabezpieczajgcych silniki), wyswietlona zostanie dodatkowa informacja.

W przypadku korzystania z zestawow adaptacyjnych wyswietlony zostanie numer
aktywnego zestawu.

W przypadku wyzwolen zabezpieczen nadpradowych typ zwarcia zostanie
oszacowany na podstawie aktywnych faz.

Kierunek

Wartosci mierzone

Alarm — faza A Alarm — faza B Alarm — faza C Rodzaj btedu

X | L1G
X L2G
X L3G
X X L1B
X X L2L3
X X L1L3

X X X L1L2L3

W przypadku wykrycia kierunku wyswietlony zostanie oszacowany kierunek (dotyczy to
wytgcznie przekaznikow kierunkowych oraz nadprgdowych doziemnych).

W czasie wyzwalania (lub z op6znieniem zaleznie od ustawien parametrow)
wyswietlane bedg rézne wartosci mierzone.
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Rejestratory

Konfigurowanie rejestratora zwar¢
Parametr Tryb rejestrowania okres$la, czy zarejestrowanie zwarcia bedzie sie odbywac¢ jedynie na skutek

wylgczenia, czy rowniez na skutek alarmu, po ktérym nie nastepuje wytgczenie. Parametr ten nalezy ustawi¢ w
menu [Para urzgdzenia/Rejestratory/Rej zwarg¢].

Obstuga rejestratora zwaré

Obsfuga Przycisk funkcyjny
rejestratora zwarc

Powrét do podgladu.
Nastepna (gérna) pozycja w
rejestrze zwarc.

Poprzedni rejestr zwarc.
¥ |

Nastepna (dolna) pozycja w
rejestrze zwarc.

Odczyt rejestratora zwaré
Dostepne sg dwa sposoby odczytania rejestru zwar¢:

«  Opcja 1: Wyswietlenie na panelu HMI wyskakujgcego okna z informacjami na temat zwarcia (poniewaz
doszto do wytagczenia lub pobudzenia).

« Opcja 2: Reczne wywotanie menu rejestratora zwaré.

Opcja 1 (w przypadku wyswietlenia wyskakujgcego okna (naktadki) z informacjami na temat zwarcia):
B Przeanalizowac rejestr zwarc¢, korzystajgc z przyciskow funkcyjnych strzatka w gore i strzatka w dét.
B Lub zamknag¢ wyskakujgce okno, naciskajgc przycisk funkcyjny OK.

Opcja 2:
m Wywota¢ menu gtéwne.

m Wywota¢ podmenu Tryb pracy/Rejestratory/Rej zwar¢.

Wybrac rejestr zwarc i

Przeanalizowac rejestr zwarc, korzystajgc z przyciskdéw funkcyjnych strzatka w gore i strzatka w dot.
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Rejestratory

Komendy bezposrednie rejestratora zwaré

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Reset Reset wszystkich zapisow. Nieaktywny, Nieaktywny  [Wskazania

wszystkich

zapis6w Aktywny /Reset]

@

Parametry globalne zabezpieczenia rejestratora zwar¢

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Tryb rejestracji | Tryb rejestratora (ustawienie zachowania Alarmy i Tylko [Param
rejestratora) wyzwolenia, wyzwolenia Urzadzenia
@ Tylko /Rejestratory
wyzwolenia IRej zwar¢]
Opdzn pomiar  Po wyzwoleniu pomiar zostanie op6zniony o |0 - 60ms Oms [Param
ten czas. Urzadzenia
@ /Rejestratory

/Rej zward]

Sygnaly rejestratora zwar¢

‘Signal Opis
Usunh zapis Sygnat: Skasuj rekord.
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Rejestratory

Rejestrator zdarzen

Rej zdarz

Rejestrator zdarzeh moze zarejestrowac do 300 zdarzen, a ostatnie 50 (minimum) zdarzen jest rejestrowanych w
sposbb bezpieczny w razie awarii. Zapisywane sg nastepujgce informacje o kazdym ze zdarzen:

Zdarzenia sg rejestrowane w nastepujgcy sposob:

Nr zapisu Nr zwarcia Nr zwarcia w sieci Data zapisu Nazwa modutu Stan
Numer kolejny Numer biezgcego Numerowi zwarcia w Znacznik czasu Co sie zmienito? | Zmieniona
zwarcia sieci moze wartosc.
odpowiadac kilka
numerdw zwaré.
Ten licznik

zwieksza sie po
kazdym alarmie
0go6lnym (Alarm
zabezp).

Istniejg trzy rozne klasy zdarzen:

Ten licznik zwieksza
sie po kazdym
alarmie ogdlnym

(z wyjatkiem SPZ:
dotyczy to wytgcznie
tych urzadzen, ktére
majg funkcje
samoczynnego
ponownego
zalagczania).

B Zmiana stanow binarnych jest przedstawiana jako:

m 0->1 — jesli sygnat zmienia sig fizycznie z ,0” na ,1”.

m 1->0 — jesli sygnat zmienia sig fizycznie z ,1” na ,,0”.

B Przyrost licznikéw jest przedstawiany jako:
m Stary stan licznika -> nowy stan licznika (np. 3->4).

B Zmiana wielu stanéw jest przedstawiana jako:
m Stary stan -> nowy stan (np. 0->2).

242

MCA4

DOK-HB-MCA4-2P



Rejestratory

Odczyt rejestratora zdarzen
m Wywola¢ ,menu gfowne”.
m Wywota¢ podmenu , Tryb pracy/Rejestratory/Rej zdarzeri”.

m Wybrac¢ zdarzenie.

Komendy bezposrednie rejestratora zdarzen

Parameter Opis Zakres Domysiny
ustawien

Reset Reset wszystkich zapiséw. Nieaktywny, Nieaktywny

wszystkich Aktvwn

zapiséw ywny

Sygnaly rejestratora zdarzen

‘Signal Opis

Usun Wszys Rek Sygnat: Wszystkie rekordy skasowane.

Sciezka menu

[Wskazania
/Reset]
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Rejestratory

Rejestrator trendu

Dostepne cziony:

Rej trendu

Konfigurowanie rejestratora trendu

Rejestrator trendu konfiguruje sie w menu [Param urzadzenia/Rejestratory/Rejestrator trendul].
Uzytkownik musi ustawi¢ odstep czasowy. To okresli odlegtosé pomiedzy dwoma punktami pomiaru.

Mozna wybra¢ maksymalnie dziesie¢ wartosci, ktore beda rejestrowane.
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Rejestratory

Parametry globalne zabezpieczenia rejestratora trendu

X

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Rozdzielczos¢  Rozdzielczos¢ (czestotliwosé rejestracii) 60 min, 15 min [Param
. Urzadzenia
30 min,
® 15 min, /Rejestratory
10 min, /Rej trendu]
5 min
Trendl Wartos$¢ obserwowanal 1..n, CT.IL1 RMS [Param
ListRejTrend Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej trendu]
Trend2 Wartos$¢ obserwowana? 1..n, CT.IL2 RMS [Param
ListRejTrend Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej trendu]
Trend3 Warto$¢ obserwowana3 1..n, CT.IL3 RMS [Param
ListRejTrend Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej trendu]
Trend4 Wartos¢ obserwowana4 1..n, CT.310 mierz [Param
ListRejTrend RMS Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej trendu]
Trend5 Wartos$¢ obserwowana5s 1..n, VT.UL1 RMS |[Param
ListRejTrend Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej trendu]
Trend6 Wartos$¢ obserwowanab 1..n, VT.UL2 RMS | [Param
ListRejTrend Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej trendu]
Trend7 Wartos¢ obserwowana?7 1..n, VT.UL3 RMS [Param
ListRejTrend Urzadzenia
® /Rejestratory
/Rej trendu]
Trend8 Wartos¢ obserwowana8 1..n, VT.3UO0 mierz. | [Param
ListRejTrend RMS Urzadzenia
/Rejestratory

/Rej trendu]
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Rejestratory

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Trend9 Wartos¢ obserwowana9 1..n, [Param
ListRejTrend Urzadzenia

@ /Rejestratory

/Rej trendu]

Trend10 Wartos$¢ obserwowanall 1..n, [Param
ListRejTrend Urzadzenia

@ /Rejestratory

/Rej trendu]
Sygnaly rejestratora trendu (stany wyjs¢)
‘Signal ‘Opis

Reczn Reset Reczny reset

Komendy rejestratora trendu

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Reset Usunh wszystkie wpisy Nieaktywny, Nieaktywny | [Wskazania
Aktywny /Reset]

Ogodlne wartosci rejestratora trendu

Value Opis Domysiny Wielkos¢ Sciezka menu

Maks. dost. wej. Maksymalna liczba dostepnych wejs¢ w 0 0- [Wskazania

biezacej konfiguracji 9999999999

[Licz i Przegl Danych
/Rej trendu]

Globalne wartosci rejestratora trendu

Ponizsza ,ListRejTrend” zawiera zbior wszystkich sygnatow, ktore uzytkownik moze przypisac.

Name Opis

Nie przypisano

VT.UL1 Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL2 Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL3 Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.3UO0 mierz. Wartos¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.3UO0 obl. Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)
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Rejestratory

Name Opis

VT.UL12 Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL23 Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL31 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza harmoniczna)
VT.UL1 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

VT.UL2 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

VT.UL3 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie fazowe. (RMS)

VT.3U0 mierz. RMS
VT.3U0 obl. RMS

Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (RMS)

Wartos¢ mierzona (obliczona): 3U0 (RMS)

VT.UL12 RMS Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS)

VT.UL23 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS)

VT.UL31 RMS Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (RMS)

VT.UO Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej zerowej(1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT.Ul Warto$¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej zgodnej(1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT.U2 Wartos¢ mierzona (obliczona): napiecie sktadowej przeciwnej(1-sza, pierwsza
harmoniczna)

VT.%(U2/U1) Wartos¢ mierzona (obliczona): %U2/U1 jesli ABC, %U1/U2 jesli CBA.

VT.UL1 $r RMS

UL1 wartos¢ srednia (RMS)

VT.UL2 $r RMS
VT.UL3 $r RMS
VT.UL12 sr RMS

UL2 wartos¢ Srednia (RMS)
UL3 wartos$¢ Srednia (RMS)
UL12 wartos¢ srednia (RMS)

VT.UL23 sr RMS
VT.UL31 sr RMS
VT.f

UL23 wartos¢ Srednia (RMS)
UL31 wartos¢ srednia (RMS)
Wartos¢ mierzona: Czestotliwosc.

VT.UL1 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): UL1 catkowita wartos¢ znieksztatceh harmonicznych
VT.UL2 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): UL2 catkowita wartos¢ znieksztatceh harmonicznych
VT.UL3 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL3 catkowita wartos¢ znieksztatceh harmonicznych
VT.UL12 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): UL12 catkowita warto$¢ znieksztatcen harmonicznych
VT.UL23 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): UL23 catkowita warto$¢ znieksztatcen harmonicznych
VT.UL31 THD Warto$¢ mierzona (obliczona): UL31 catkowita wartos$¢ znieksztatcen harmonicznych
CT.IL1 Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT.IL2 Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT.IL3 Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT.310 mierz Wartos¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT.310 obl Wartos¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT.IL1 RMS Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

CT.IL2 RMS Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

CT.IL3 RMS Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

CT.310 mierz RMS Warto$¢ mierzona: 310. (RMS)

CT.310 obl RMS Warto$¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS)
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Rejestratory

Name
CT.I0

CT.11

CT.I2

CT.%(12/11)

Opis

Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA

CT.IL1 $r RMS

IL1 Wartos¢ srednia (RMS)

CT.IL2 $r RMS IL2 Warto$¢ srednia (RMS)

CT.IL3 ér RMS IL3 Wartos¢ srednia (RMS)

CT.IL1 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita wartos¢ znieksztatcenh harmonicznych
pradu

CT.IL2 THD Wartos¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita wartos¢ znieksztatceh harmonicznych
pradu

CT.IL3 THD Wartos$¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita wartos¢ znieksztatcen harmonicznych

Term.Wykorz. pojemn.

ciep.
Licz. PQS.S
Licz. PQS.P

Licz. PQS.Q
Licz. PQS.P 1
Licz. PQS.Q 1

Licz. PQS.S RMS

pradu
Wartos¢ mierzona: Wykorzystana pojemnos¢ cieplna

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna oddawana, P+ = moc
czynna pobierana) (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc bierna (Q- = moc bierna oddawana, Q+ = moc
bierna pobierana) (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ zmierzona (obliczona): Moc czynna w uktadzie zgodnej kolejnosci (P- = moc
czynna oddawana, P+ = moc czynna pobierana)

Warto$¢ zmierzona (obliczona): Moc bierna w ukfadzie zgodnej kolejnosci (Q- = moc
bierna oddawana, Q+ = moc bierna pobierana)

Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc pozorna. (RMS)

Licz. PQS.P RMS
Licz. PQS.cos phi
Licz. PQS.cos phi RMS

Licz. PQS.Ws Net
Licz. PQS.Wp Net
Licz. PQS.Wq Net

Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna oddawana, P+ = moc
czynna pobierana) (RMS)

Wartos$¢ mierzona (obliczona): Wspétczynnik mocy: Konwencja znakdéw: sign(PF) =
sign(P)

Wartos$¢ mierzona (obliczona):wspdtczynnik mocy: Konwencja znakéw: sign(PF) =
sign(P)

Wartos¢ bezwzgledna energii pozornej, woltoamperogodziny.
Wartos¢ bezwzgledna energii czynnej, watogodziny.
Wartos¢ bezwzgledna energii biernej, warogodziny.

Licz. PQS.Wp+ Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.

Licz. PQS.Wp- Ujemna moc czynna (energia oddana)

Licz. PQS.Wqg+ Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.

Licz. PQS.Wg- Ujemna moc bierna (energia oddana)
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Protokoty komunikacyjne

Protokoty komunikacyjne

Interfejs SCADA

Scada

Parametry wyboru funkcji urzgdzenia interfejsu szeregowego SCADA

‘Parameter ‘ Opis Opcje Domysiny Sciezka menu
Protokét Wybierz protokét SCADA, ktdry ma by¢ nie uzywaj, nie uzywaj [Wybér Modutéw]
uzywany. Modbus RTU,

@ Modbus TCP,

Modbus TCP/RTU,

DNP3 RTU,

DNP3 TCP,

DNP3 UDP,

IEC 60870-5-103,

IEC61850,

Profibus

Sygnalty (stany wyjs$¢) interfejsu SCADA

‘Signal ‘Opis

SCADA podtacz Co najmniej jeden system SCADA jest podtgczony do urzadzenia.
SCADA niepodtacz Zaden system SCADA nie jest podtgczony do urzadzenia
Parametr TCP/IP

Tcplp

Globalne parametry TCP/IP

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Czas utrzym Czas utrzymywania aktywnosci to odstep 1-7200s 720s [Param

aktywn czasowy pomiedzy dwiema transmisjami Urzadzenia
utrzymywania aktywnosci w stanie
bezczynnosci [TCP/IP

@ /Ustawienia

zaawansowane

]
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Protokoty komunikacyjne

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Odstep utrzym  Odstep czasowy utrzymywania aktywnosci |1 - 60s 15s [Param
aktywn to odstep czasowy pomiedzy dwiema Urzadzenia
kolejnymi retransmisjami utrzymywania TCP/IP
aktywnosci, jesli nie zostato odebrane
® potwierdzenie poprzedniej transmisji /Ustawienia
utrzymania aktywnosci. Zaawansowane
]
Ponow utrzym  Ponowienia utrzymania aktywnosci to liczba 3 -3 3 [Param
aktywn retransmisji wykonywanych przed Urzadzenia
uznaniem, ze zakonhczenie zdalne jest
niedostepne. [TCP/IP
® /Ustawienia
Zzaawansowane

]
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Protokoty komunikacyjne

Modbus®

Modbus

Konfiguracja protokotu Modbus®

Protokdt Modbus® regulowany czasowo dziata na zasadzie Master/Slave. Oznacza to, ze uktad sterujacy i
zabezpieczajgcy podstacji przesyta zapytanie lub instrukcje do okreslonego urzgdzenia (z adresem Slave), ktére
nastepnie odpowiada na zapytanie lub wykonuje instrukcje. Jesli przestanie odpowiedzi na zapytanie lub wykonanie
instrukcji nie jest mozliwe (np. z powodu nieprawidtowego adresu Slave), do urzadzenia Master wysytany jest
komunikat o btedzie.

Master (uktad sterujacy i zabezpieczajgcy podstaciji) moze zazgda¢ informacji od urzgdzenia, takich jak:

typ wersji urzadzenia,

wartosci mierzone/statystyczne wartosci mierzone,
pozycja robocza przetgcznika,

stan urzadzenia,

czas i data,

stan wej$¢ dwustanowych urzadzenia,

alarmy zabezpieczen/stanow.

Master (uktad sterujacy) moze przesyta¢_komendy/instrukcje do urzadzenia, takie jak:

B sterowania rozdzielnicg (jesli dotyczy, tj. zaleznie od wersji stosowanego urzadzenia),
B zmiany zestawu parametrow,

B resetowania i potwierdzania alarméw/sygnatéw,

m ustawien daty i czasu,

m sterowania przekaznikami alarmu.

Szczegotowe informacije na temat list punktow danych oraz obstugi btedéw mozna znalez¢ w dokumentac;ji
protokotu Modbus®.

Aby mozliwe byto konfigurowanie urzadzen do potaczenia Modbus®, muszg by¢ dostepne niektére wartosci
domysine uktadu sterujgcego.
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Protokoty komunikacyjne

Modbus RTU

Czes¢ 1: Konfiguracja urzgdzen

Wywotaé menu Parametry urzgdzenia/Modbus i ustawi¢ w nim nastepujgce parametry komunikaciji:
B adres urzadzenia Slave, aby umozliwi¢ tatwa identyfikacje urzadzenia;
B szybkos¢ transmisiji.

Wybra¢ rowniez wymienione ponizej parametry zwigzane z interfejsem RS485, takie jak:
B liczba bitéw danych;

B jedna z nastepujgcych obstugiwanych wersji komunikaciji: liczba bitéw danych parzystych i nieparzystych,
parzystosé lub nieparzystosé, liczba bitow stopu;

m tf-timeout” btedy komunikaciji sg identyfikowane dopiero po uptywie czasu kontroli ,{-timeout”,

B czas odpowiedzi (okres, w ktérym musi zosta¢ wystana odpowiedz na zapytanie urzadzenia Master).

Cze$c¢ 2: Potgczenie sprzetowe

E Na potrzeby potgczenia sprzetowego z uktadem sterujgcym w tylnej czesci urzadzenia dostepny jest
interfejs RS485 (RS485, swiattowdd lub zaciski).

B Podtgczy¢ magistrale i urzagdzenie (okablowanie).

Obstuga btedow — btedy sprzetowe
Informacje dotyczace btedéw w komunikacji w warstwie fizycznej, takich jak:

B blad szybkosci transmisiji,
B btad parzystosci...

mozna uzyskac z rejestratora zdarzen.

Obstuga btedéw — btedy na poziomie protokotu

Jesli na przyktad zostanie wystane zapytanie do nieprawidiowego adresu pamieci, urzgdzenie zwréci kody btedow,
ktére musza zostaé zinterpretowane.
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Protokoty komunikacyjne

Modbus TCP

WSK AZOWK A Nawigzanie potgczenia z urzgdzeniem za posrednictwem protokotu TCP/IP jest

mozliwe tylko wtedy, gdy jest ono wyposazone w interfejs sieci Ethernet
(RJ45).

Aby nawigzaé polgczenie sieciowe, nalezy skontaktowaé sie z administratorem

IT.

Czesc 1: Ustawianie parametrow TCP/IP
Wywotaé menu Parametry urzgdzenia/TCP/IP na panelu HMI i ustawi¢ nastepujgce parametry:

m adres TCP/IP,
B maska podsieci,

B brama.

Cze$c¢ 2: Konfiguracja urzgdzen
Wywota¢ menu Parametry urzgdzenia/Modbus i ustawi¢ nastepujgce parametry komunikaciji:

m Ustawienie identyfikatora urzgdzenia jest konieczne tylko wtedy, gdy sie¢ TCP ma by¢ potgczona z siecig
RTU.

m Jesli zamiast domysinego portu 502 ma by¢ uzyty inny port, nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
B w obszarze Konfiguracja portu TCP wybrac¢ opcje ,Prywatny”,
m ustawi¢ numer portu.

m Ustawi¢ maksymalny dopuszczalny czas braku komunikacji. Gdy ten czas uptynie i nie dojdzie do zadnej
komunikacji, urzadzenie zinterpretuje to jako awarie w systemie Master.

B Zezwoli¢ lub nie zezwala¢ na blokowanie komend systemu SCADA.

Czesc¢ 3: Potgczenie sprzetowe

B Na potrzeby potgczenia sprzetowego z uktadem sterujgcym w tylnej czesci urzadzenia dostepny jest
interfejs RJ45.

m Nawigzac potaczenie z urzadzeniem za pomocg odpowiedniego przewodu Ethernet.
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Komendy modutu Modbus®

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Reset licz. diag. | Wszystkie liczniki diagnostyczne Modbus Nieaktywny, Nieaktywny  [Wskazania
beda skasowane Aktywny /Reset]
Parametry globalne zabezpieczenia modutu Modbus®
Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Slave ID Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny 1 - 247 1 [Param
systemowej. Kazde urzadzenie musi Urzadzenia
posiada¢ wiasny unikalny adres w obrebie
@ szyny systemowe;j. /Modbus
/Komunikacja
/RTU]
ID urzadzenia  Ten parametr jest uzywany w przypadku 1-255 255 [Param
potgczenia sieci Modbus RTU z siecia Urzadzenia
@ Modbus TCP /Modbus
/Komunikacja
[TCP]
Konfig portu Konfiguracja portu TCP. Ten parametr jest Domysliny, Domysiny [Param
TCP wykorzystywany w przypadku uzycia Prvwatn Urzadzenia
niestandardowego protokotu Modbus TCP y y
/Modbus
@ /Komunikacja
[TCP]
Port Numer portu 502 - 65535 502 [Param
Urzadzenia
i Dostepne tylko gdy: Konfig portu TCP =
@ Prywatny /Modbus
/Komunikacja
[TCP]
Czas System SCADA musi w tym czasie otrzyma¢ 0.01 - 10.00s 1s [Param
oczekiwania odpowiedz, w przeciwnym razie zadanie Urzadzenia
zostanie pominiete. W takim przypadku /Modbus

X

system SCADA wykryje btad i system SCADA

musi wysta¢ nowe zadanie,

/Komunikacja
/RTU]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu

ustawien
Szybkos¢ Szybkos¢ transmisji 1200, 19200 [Param
transmisji 2400 Urzadzenia
4800, /Modbus

® 9600 /Komunikacja
19200, [RTU]
38400

Ustawienia Cyfra 1: Liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit 8E1, 8E1l [Param

fizyczne parzystosci, O = bit nieparzystosci, N = brak 801 Urzadzenia
kontroli parzystosci. Cyfra 3: llos¢ bitéw ! /Modbus
stopu. Wiecej informacji na temat kontroli 8N1,

® parzystosci: Istnieje mozliwos¢, by po bitach N2 /Komunikacja
danych nastapit bit parzystosci, ktéry jest RTU]
wykorzystywany do rozpoznawania btedéw
komunikacji. Kontrola parzystosci zapewnia,
ze dla bitéw parzystosci ("E") w
przesytanych danych zawsze wystepuje
parzysta liczba bitéw z wartoscia "1" a dla
nieparzystosci ("0O") dane sktadajg sie z
nieparzystej wartosci "1" . Mozliwe jest
réwniez przesytanie bitéw bez kontroli
parzystosci ("N"). Wiecej informacji na
temat bitdw stopu: Koniec wysytanych
danych jest oznaczony przez bity stopu.

Czas zapytania Jezeli w tym czasie nie bedzie przesytane 1-3600s 10s [Param
zadne zapytanie z systemu SCADA, to gdy Urzadzenia
czas oczekiwania wygasnie urzadzenie /Modbus

® zinterpretuje to jako btad transmisji
wewnatrz systemu SCADA. /Komunikacja

/Ustawienia
ogolne]

Scada KmdBlk  Aktywacja (zezwolenie)/ Deaktywacja Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
(niedopuszczenie) blokowania komunikacji Aktywny Urzadzenia

® systemu SCADA /Modbus

/Komunikacja
/Ustawienia
ogolne]

Wytgcz Wytgczenie podtrzymania: Jesli ten parametr | Nieaktywny, Nieaktywny | [Param

podtrzymanie | jest aktywny (prawda), to zaden stan AKEvwn Urzadzenia
Modbus nie bedzie podtrzymany. Oznacza to ywny Modbus
iz sygnaty wytacz nie beda podtrzymane

® przez Modbus. /Komunikacja

/Ustawienia
ogolne]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
ZezwQdst Jesli ten parametr jest aktywny (prawda), Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
uzytkownik moze zazadac¢ zestawu rejestru Aktvwn Urzadzenia
Modbus bez uzyskiwania wyjatku z powodu ywny /Modbus
® nieprawidtowego adresu w zgdanej tablicy.
Nieprawidtowe adresy maja specjalna /Komunikacja
wartos¢ 0xFAFA, ale uzytkownik jest [Ustawieni
odpowiedzialny za ignorowanie o Sé’)lie]e a
nieprawidtowych adreséw. Uwaga: Jesli 9
adres jest prawidtowy, ta wartos¢ specjalna
moze by¢ prawidtowa.
Stan Stan spoczynkowy tgcza optycznego Nie Swieci / Swieci / [Param
spoczynkowy Niski, Wysoki Urzadzenia
Swieci / Wysoki /Modbus
® /Komunikacja
/Ustawienia
0gdine]
Konf Wej Binl | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Binl binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin2  Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /MOdbUS
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin2 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin3 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
/Modbus

X

/Rejestry Konf
/Stany]
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Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin3 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin4  Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Bind binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin5 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin5 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin6  Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin6 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin7  Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
/Modbus

X

/Rejestry Konf
/Stany]
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Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin7 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin8  Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Bin8 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin9 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin9 binarne Ak Urzadzenia
tywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin10 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Binl0 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Binll Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
/Modbus

X

/Rejestry Konf
/Stany]
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Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Binll binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin12 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Binl2 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin13 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Binl3 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin14 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Binl4 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Binl5 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
/Modbus

X

/Rejestry Konf
/Stany]
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Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Binl5 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Binl6 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Binl6 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Binl7 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Binl7 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin18 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Binl8 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin19 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
/Modbus

X

/Rejestry Konf
/Stany]
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Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Binl19 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin20 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Bin20 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin21 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin21 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin22 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin22 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin23  Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
/Modbus

X

/Rejestry Konf
/Stany]
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Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin23 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin24 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Bin24 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin25 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin25 binarne Ak Urzadzenia
tywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin26 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin26 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin27 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
/Modbus

X

/Rejestry Konf
/Stany]
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Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin27 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin28 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Bin28 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin29 | Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin29 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin30 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisah Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin30 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin31 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
/Modbus

X

/Rejestry Konf
/Stany]
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Podtrzym Konf | Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Wej Bin31 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin32 Wirtualne wejscie dwustanowe. 1..n, lista [Param
przypisan Urzadzenia
® /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Podtrzym Konf  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Wej Bin32 binarne Urzadzenia
Aktywny
/Modbus
® /Rejestry Konf
/Stany]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je l.n, [Param
Mierz 1 wykorzystywac¢ w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 2 wykorzystywac¢ w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 3 wykorzystywac w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 4 wykorzystywac¢ w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
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Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 5 wykorzystywaé w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
@ /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1l.n, [Param
Mierz 6 wykorzystywaé w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 7 wykorzystywac¢ w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 8 wykorzystywaé w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
@ /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je l.n, [Param
Mierz 9 wykorzystywac¢ w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 10 wykorzystywac¢ w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
@ /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 11 wykorzystywac w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
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Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 12 wykorzystywaé w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1l.n, [Param
Mierz 13 wykorzystywaé w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 14 wykorzystywac¢ w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je 1..n, [Param
Mierz 15 wykorzystywaé w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]
Przyp War Przypisane wartosci mierzone Mozna je l.n, [Param
Mierz 16 wykorzystywac¢ w urzadzeniu master ListRejTrend Urzadzenia
Modbus. /Modbus
® /Rejestry Konf
/Wartosci
mierzone]

Stany wej$¢ modutu w protokole MODBUS®

Name Opis Przypisanie przez
Konf Wej Binl- Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
[Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin2-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
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Konf Wej Bin3- Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin4- Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin5-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin6-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin7- Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin8- Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We Modbus
[Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin9- Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin10-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Binll-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
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Konf Wej Bin12-  Stan wejsScia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin13-  Stan wejsScia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin14-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin15-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Binl6-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Binl7-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We Modbus
[Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin18-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin19-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin20-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
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Konf Wej Bin21-  Stan wejsScia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin22-  Stan wejsScia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin23-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin24-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin25-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin26-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We Modbus
[Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin27-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin28-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
Konf Wej Bin29-  Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin [Param Urzadzenia
We /Modbus
/Rejestry Konf
/Stany]
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Name

Konf Wej Bin30-
We

Opis
Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/Modbus

/Rejestry Konf
/Stany]

Konf Wej Bin31-
We

Konf Wej Bin32-
We

Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin

Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin

Wartosci protokotu MODBUS®

Value
Przyp War Mierz 1

Przyp War Mierz 2

Opis
Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywaé w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

[Param Urzadzenia
/Modbus

/Rejestry Konf
/Stany]

[Param Urzadzenia
/Modbus

/Rejestry Konf
/Stany]

Sciezka menu
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogéline]

Przyp War Mierz 3

Przyp War Mierz 4

Przyp War Mierz 5

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
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Value
Przyp War Mierz 6

Opis
Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

Sciezka menu
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogéline]

Przyp War Mierz 7

Przyp War Mierz 8

Przyp War Mierz 9

Przyp War Mierz 10

Przyp War Mierz 11

Przyp War Mierz 12

Przyp War Mierz 13

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywad w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywaé w urzadzeniu master Modbus.

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

[Wskazania

[Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]

Przyp War Mierz 14

Przypisane wartosci mierzone Mozna je

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.

[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/Ustawienia ogdlne]
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Value Opis Sciezka menu
Przyp War Mierz 15 | Przypisane wartosci mierzone Mozna je [Wskazania

wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus. /Licz i Przegl Danych
/Modbus

/Ustawienia ogéline]

Przyp War Mierz 16 | Przypisane wartosci mierzone Mozna je [Wskazania
wykorzystywac w urzgdzeniu master Modbus. /Licz i Przegl Danych
/Modbus

/Ustawienia ogdlne]

Liczniki protokotu MODBUS®

Parameter Opis

Device Type Typ urzadzenia: kod typu urzadzenia dla relacji miedzy nazwg urzadzenia a
jego kodem Modbus.

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010
MCDLV4 - 1011

Wersja Prot Kom Wersja protokotu komunikacyjnego Modbus. Numer wersji zmienia sie, jesli
jaki$ element staje sie niezgodny z poprzednimi wydaniami protokotu
Modbus.

Sygnaty modutu Modbus® (stany wyj$¢)

WSK AZOWK A Niektore §ygnaiy (aktvane ty.lko przez krétki czas, na przykfad sygr.laiy )
wytgczania) muszg by¢ potwierdzane osobno przez system komunikaciji.

‘Signal Opis

Transmisja RTU Sygnat: SCADA aktywna
Transmisja TCP Sygnat: SCADA aktywna
Scada Kmd 1 Komenda SCADA

Scada Kmd 2 Komenda SCADA

Scada Kmd 3 Komenda SCADA
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Signal Opis

Scada Kmd 4 Komenda SCADA
Scada Kmd 5 Komenda SCADA
Scada Kmd 6 Komenda SCADA
Scada Kmd 7 Komenda SCADA
Scada Kmd 8 Komenda SCADA
Scada Kmd 9 Komenda SCADA

Scada Kmd 10
Scada Kmd 11

Komenda SCADA
Komenda SCADA

Scada Kmd 12
Scada Kmd 13
Scada Kmd 14

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA

Scada Kmd 15
Scada Kmd 16

Komenda SCADA
Komenda SCADA

Warto$ci modutu Modbus®

Value Opis Domysiny Wielkos¢ Sciezka menu
CatkLiczbaZapyt @ Catkowita liczba zapytan dla 0 0- [Wskazania
pozostatych urzadzen slave 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/Modbus
/RTU]
LiczbaZapytDlaM Catkowita liczba zapytan dla tego 0 0- [Wskazania
nie urzadzenia slave 9999999999 o
/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/RTU]
LiczbaZapytPrzek Catkowita liczba zapytan z 0 0- [Wskazania
rCzasOdp przekroczonym czasem odpowiedzi. 9999999999 /Licz i Przegl Danych
Fizycznie uszkodzony blok danych 9 y
/Modbus
/RTU]
LiczbaNadpisBted Catkowita liczba btedéw nadpisanych. 0 0- [Wskazania
ow Fizycznie uszkodzony blok danych 9999999999 _—
/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/RTU]
LiczbaBtedéwPar | Catkowita liczba btedédw parzystosci. 0 0- [Wskazania
zys Fizycznie uszkodzony blok danych 9999999999

/Licz i Przegl Danych
/Modbus
/RTU]
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Value Opis Domysiny Wielkos¢ Sciezka menu
LiczbaUszkRame Catkowita liczba btednych blokéw 0 0- [Wskazania
k tbrlansmisji dgqych. Fizycznie uszkodzony 9999999999 /Licz i Przegl Danych
ok transmisji danych
/Modbus
/RTU]
LiczbaPrzerw Liczba wykrytych przerw komunikac;ji 0 0- [Wskazania
9993993999 [Licz i Przegl Danych
/Modbus
/RTU]
LiczbaBtednychZ Catkowita liczba btednych zapytan. 0 0- [Wskazania
apyt Zapytanie nie mogto by¢ zrozumiane 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/Modbus
/RTU]
LiczbaWewBtedd Catkowita liczba wewnetrznych btedéw 0 0- [Wskazania
w podczas interpretacji zapytania 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/Modbus
/RTU]
CafkLiczbaZapyt Catkowita liczba zapytan dla 0 0- [Wskazania
pozostatych urzadzen slave 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/Modbus
[TCP]
LiczbaZapytDlaM Catkowita liczba zapytan dla tego 0 0- [Wskazania
nie urzadzenia slave 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/Modbus
[TCP]
NrOdpowiedzi Catkowita liczba zapytan, na ktére 0 0- [Wskazania
wystgpita odpowiedz. 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/Modbus
[TCP]
LiczbaBtednychZ Catkowita liczba btednych zapytan. 0 0- [Wskazania
apyt Zapytanie nie mogto by¢ zrozumiane 9999999999 JLicz i Przegl Danych
/Modbus
[TCP]
LiczoaWewBted6 Catkowita liczba wewnetrznych btedéw 0 0- [Wskazania
w podczas interpretacji zapytania 9999999999

[Licz i Przegl Danych
/Modbus
[TCP]
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Profibus

Profibus

Czesc¢ 1: Konfiguracja urzgdzen

Wywota¢ menu ,Paramelry urzgdzenia/Profibus” i ustawi¢ nastepujgcy parametry komunikacji:
B adres urzgdzenia Slave, aby umozliwi¢ tatwg identyfikacje urzadzenia;

Dodatkowo w urzadzeniu Master wymagany jest plik GSD. Plik GSD mozna pobraé z ptyty CD dotgczonej do
urzadzenia.

Czesc¢ 2: Potgczenie sprzetowe

E Na potrzeby potgczenia sprzetowego z uktadem sterujgcym dostepny jest opcjonalny interfejs D-SUB w
tylnej czesci urzgdzenia.

B Podtgczy¢ magistrale i urzagdzenie (okablowanie).

B Mozna podtgczy¢ do 123 urzadzen Slave.

B Zakonczy¢ magistrale rezystorem kohczacym.

Obstuga biedow

Informacje dotyczace btedéw w komunikacji w warstwie fizycznej, takich jak:
B blad szybkosci transmisiji,

Mozna uzyskac¢ z rejestratora zdarzeh lub wyswietlacza stanu.

Obstuga bteddéw — dioda LED stanu z tytu urzgdzenia

Interfejs D-SUB modutu Profibus w tylnej czesci urzadzenia jest wyposazony w diode LED stanu.

m Baud szukaj -> miga na czerwono
m Baud znaleziono -> miga na zielono
E Wymiana danych -> zielona

|

Brak modutu Profibus/odtgczony, niepodtgczony -> czerwona
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Komendy modutu Profibus

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Reset rozkazéw | Wszystkie rozkazy Profibus beda Nieaktywny, Nieaktywny  [Wskazania
zresetowane Aktywny /Reset]
Parametry globalne zabezpieczenia modutu Profibus
Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 1 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. IProfibus
@ /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 1 Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
g’(c)rézcrrz)g\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
® [Profibus
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 2 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
@ /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 2 | Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
:’(c)réz(rjr;);\}gacr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
@ [Profibus
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 3 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajgcego. /Profibus
@ /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 3 Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
;tc:)rézgﬁzg\;\;r;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urza.dzenla
@ [Profibus
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej

Aktywny

Dwustan 1-16]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 4 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 4 Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
utrzymy\(vany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 5 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 5 | Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
:gréz(rjr;};\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
® /Profibus
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 6 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajgcego. /Profibus
@ /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 6 Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
ggrézg;};\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzafizenla
® [Profibus
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 7 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 7 Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
gt(:)rézcr;ﬁz);\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
® [Profibus
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej

Aktywny

Dwustan 1-16]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 8 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 8 Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
utrzymy\(vany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 9 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie 9 | Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
:gréz(rjr;};\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
® /Profibus
Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 10 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajgcego. /Profibus
@ /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
10 ggrézg;};\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
[Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 11 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
11 gt(:)rézcr;ﬁz);\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
[Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej

Aktywny

Dwustan 1-16]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 12 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
12 utrzymy\(vany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 13 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
13 :gréz(rjr;};\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
/Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 14 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajgcego. /Profibus
@ /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
14 ggrézg;};\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
[Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 15 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
15 gt(:)rézcr;ﬁz);\f;acr;y, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
[Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej

Aktywny

Dwustan 1-16]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 16 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
@ /Konf Wej
Dwustan 1-16]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
16 utrzymy\(vany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 1-16]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 17 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
17 utrzymy\(vany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 18 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
@ /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejScia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
18 utrzymywany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajgcy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 19 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
19 ;gréztrjnz)g\(\;acny, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
jacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 20 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
20 utrzymyyvany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 21 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
21 utrzymy\(vany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 22 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
22 utrzymyyvany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 23 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajgcego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]

282

MCA4

DOK-HB-MCA4-2P



Protokoty komunikacyjne

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejScia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
23 utrzymy\(vany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 24 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
24 utrzymyyvany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 25 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
@ /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
25 utrzymywany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 26 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
26 utrzymywany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajgcy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 27 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
27 utrzymywany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 28 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
28 utrzymywany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 29 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. IProfibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
29 utrzymyyvany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajgcy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 30 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajgcego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejScia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
30 utrzymy\(vany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 31 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisah Urzadzenia
urzgdzenia zabezpieczajgcego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie  Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
31 utrzymyyvany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy [Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Konf Wej Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada 1..n, lista [Param
Dwustan 32 wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu przypisan Urzadzenia
urzadzenia zabezpieczajacego. /Profibus
® /Konf Wej
Dwustan 17-
32]
Podtrzymanie |Ustala, czy stan wejscia bedzie Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
32 utrzymywany, gdy zaniknie sygnat Aktywny Urzadzenia
pobudzajacy /Profibus
® Dostepne tylko gdy: Podtrzymanie = /Konf Wej
Aktywny Dwustan 17-
32]
Slave ID Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny |2 - 125 2 [Param
systemowej. Kazde urzgdzenie musi Urzadzenia
posiada¢ wiasny unikalny adres w obrebie .
@ szyny systemowe;j. /Profibus
[Parametry
sieci]

Wejscia modutu Profibus

Name

Opis

Przypisanie przez

Przypisanie 1-We Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada

[Param Urzadzenia

[Profibus
/Konf Wej Dwustan 1-16]
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Name
Przypisanie 2-We

Przypisanie 3-We

Przypisanie 4-We

Przypisanie 5-We

Przypisanie 6-We

Przypisanie 7-We

Przypisanie 8-We

Przypisanie 9-We

Przypisanie 10-
We

Przypisanie 11-
We

Przypisanie 12-
We

Przypisanie 13-
We

Przypisanie 14-
We

Opis

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]

286

MCA4

DOK-HB-MCA4-2P



Protokoty komunikacyjne

Name

Przypisanie 15-
We

Przypisanie 16-
We

Przypisanie 17-
We

Przypisanie 18-
We

Przypisanie 19-
We

Przypisanie 20-
We

Przypisanie 21-
We

Przypisanie 22-
We

Przypisanie 23-
We

Przypisanie 24-
We

Przypisanie 25-
We

Przypisanie 26-
We

Przypisanie 27-
We

Opis

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsSciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie Scada

Przypisanie przez

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
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Name

Przypisanie 28-
We

Przypisanie 29-
We

Przypisanie 30-
We

Przypisanie 31-
We

Przypisanie 32-
We

Opis

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Stan modutu wejsciowego

Sygnaty modutu Profibus (stany wyjs¢)

‘Signal

Dane poprawne
Btgd komunikac;ji
Potacz aktywne
Scada Kmd 1
Scada Kmd 2
Scada Kmd 3
Scada Kmd 4
Scada Kmd 5
Scada Kmd 6
Scada Kmd 7
Scada Kmd 8
Scada Kmd 9
Scada Kmd 10
Scada Kmd 11
Scada Kmd 12
Scada Kmd 13
Scada Kmd 14
Scada Kmd 15
Scada Kmd 16

‘ Opis

: Przypisanie Scada

: Przypisanie Scada

: Przypisanie Scada

: Przypisanie Scada

: Przypisanie Scada

Przypisanie przez

[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]
[Param Urzadzenia
[Profibus

/Konf Wej Dwustan 17-32]

Dane w obrebie pola wejSciowego sg poprawne (TAK=1)

Przypisany sygnat, Btagd w podmodule, Btad potaczenia

Potgczenie aktywne

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
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Wartosci modutu Profibus

Value Opis Domysiny Wielkos¢ Sciezka menu
BfadSynchroniza Ramka, ktéra zostata wystana z Master 1 1-99999999 [Wskazania
Cji do Slave jest btedna. /Licz i Przegl Danych
/Profibus]
crcErrors Number of CRC errors that the ss 1 1-99999999 [Wskazania
manager has recognized in received ILicz i Przegl Danych
response frames from ss (each error 9 y
caused a subsystem reset) /Profibus]
frLossErrors Number of frame loss errors that the ss 1 1-99999999 [Wskazania
manager recognized in received /Licz i Przegl Danych
response frames from ss (each error 9 y
caused a subsystem reset) /Profibus]
ssCrcErrors Number of CRC errors that the 1 1-99999999 [Wskazania
subsystem has recognized in received /Licz i Przegl Danych
trigger frames from host 9 y
/Profibus]
ssResets Number of subsystem resets/restarts 1 1-99999999 [Wskazania
from ss manager /Licz i Przegl Danych
/Profibus]
Master ID Adres urzgdzenia (Master ID) w obrebie 1 1-125 [Wskazania
szyny systemowej. Kazde urzadzenie /Stan urzadzenia
musi posiadac¢ wtasny unikalny adres w 4
obrebie szyny systemowej. [Profibus
/Stan]
Wersja Wersja implementacji 0 0- [Wskazania
implementac;i 9999999999 .
/Stan urzgdzenia
[Profibus
/Stan]
Czas kontrolny Po przepetnienu tego licznika procesor 0 0- [Wskazania
Profibus wykrywa problem z 9999999999

komunikacja.

/Stan urzadzenia
[Profibus
/Stan]
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Value
Stan Slave

Opis Domysiny

Stan komunikacji pomiedzy Slave i Baud szukaj
Master

Wielkos¢
Baud szukaj,

Baud
znaleziono,

PRM OK,
PRM REQ,
PRM Btad,
CFG Btad,
Wyczysc
dane,
Wymiana
danych

Sciezka menu
[Wskazania
/Stan urzgdzenia
[Profibus

/Stan]

Szybkos¢
transmisji

PNO ID

Szybkos$¢ transmisji zostata ostatnio
wykryta i bedzie pokazana w przypadku
problemu z potgczeniem

Numer identyfikacyjny PNO. Numer 0C50h
identyfikacyjny GSD.

12 Mb/s,

6 Mb/s,

3 Mby/s,

1.5 Mby/s,

0.5 Mb/s,
187500 baud,
93750 baud,
45450 baud,
19200 baud,
9600 baud,

0C50h

[Wskazania
/Stan urzgdzenia
[Profibus

/Stan]

[Wskazania
/Stan urzgdzenia
[Profibus

/Stan]
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IEC60870-5-103

IEC 103

Konfiguracja protokotu IEC60870-5-103

W celu uzywania protokotu IEC60870-5-103 nalezy przypisac go do interfejsu X103 w menu Wybor funkgiji
urzadzenia. Po ustawieniu tego parametru urzgdzenie zostanie zrestartowane.

Ponadto protokdt IEC 103 musi by¢ wtgczony przez ustawienie parametru [Para urzadzenia/IEC 103] ,Funkcja”na
wartos¢ ,aktywne”.

WSK AZOWK A !:’aram.etr X103 jest dost’ep.ny jedynie, jesli urzadzenie jest z tylu wyposazone w
interfejs np. RS485 lub swiatlowodowy.

WSK AZOWK A Jesli urzadzenie jest.wypos.azone w. |’nterfejs Swiattowodowy, w mt:znu
Parametry urzadzenia nalezy ustawié parametr Optyczne potozenie
spoczynkowe.

Protokét IEC60870-5-103 regulowany czasowo dziata na zasadzie Master-Slave. Oznacza to, ze uktad sterujgcy i
zabezpieczajacy podstaciji przesyta zapytanie lub instrukcje do okreslonego urzadzenia (z adresem Slave), ktore
nastepnie odpowiada na zapytanie lub wykonuje instrukcje.

Urzadzenie spetnia tryb 2 kompatybilnosci. Tryb 3 kompatybilnosci nie jest obstugiwany.

Bedg obstugiwane nastepujgce funkcje protokotu IEC60870-5-103:

Inicjalizacja (reset)

Synchronizacja czasu

Odczyt sygnatéw chwilowych ze znacznikiem czasu
Zapytania ogdlne

Sygnaly okresowe

Komendy ogdine

Transmisja danych zaktocen

Blokowanie kierunku monitorowania

Tryb testowy

Inicjalizacja

Po kazdym wigczeniu urzgdzenia lub zmianie parametréw komunikacyjnych nalezy zresetowa¢ komunikacje za
pomocg komendy resetowania. Stuzy do tego komenda ,Reset CU”. Przekaznik reaguje na obie komendy
resetowania (Reset CU i Reset FCB).

Przekaznik reaguje na komende resetowania w sygnale identyfikacji ASDU 5 (Application Service Data Unit), jako
powdd (Cause Of Transmission, COT) transmisji odpowiedzi zostanie wystana komenda ,Reset CU” lub ,Reset
FCB” w zaleznosci od typu komendy resetowania. Ta informacja moze stanowi¢ czes¢ sekcji danych sygnatu
ASDU.

Nazwa producenta
Sekcja identyfikacji oprogramowania zawiera trzy cyfry kodu urzadzenia stuzace do identyfikacji typu urzgdzenia.
Oprocz wyzej wymienionego numeru identyfikacyjnego urzadzenie generuje zdarzenie rozpoczecia komunikaciji.
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Synchronizacja czasu

Godzine i date w przekazniku mozna ustawi¢ za pomocg funkcji synchronizacji czasu protokotu IEC60870-5-103.
Jesli sygnat synchronizacji czasu zostanie wystany z zgdaniem potwierdzenia, urzadzenie odpowie sygnatem
potwierdzenia.

Zdarzenia spontaniczne

Zdarzenia, ktére sg generowane przez urzadzenie, zostang przekazane do urzadzenia master z numerami typow
funkcji standardowych/informacji standardowych. Lista punktu danych zawiera wszystkie zdarzenia, ktére moga by¢é
generowane przez urzadzenie.

Pomiar okresowy

Urzgdzenie okresowo generuje zmierzone wartosci za pomocg ASDU 9. Wartosci moga zosta¢ odczytane za
pomoca zapytania klasy 2. Nalezy wzig¢ pod uwage, ze wartosci mierzone zostang wystane jako mnozniki (1,2 lub
2,4 x warto$¢ znamionowa). Sposoéb ustawienia mnoznika 1,2 lub 2,4 dla wartosci mozna pobrac z listy punktow
danych.

Parametr ,Transm priv wiadom” okresla, czy dodatkowe wartosci pomiaréw majg by¢ przesytane w czesci
prywatnej. Publiczne i prywatne warto$ci mierzone sg przesytane za pomocg sygnatu ASDU9. Oznacza to, ze
zostanie przestany ,prywatny” lub ,publiczny” sygnat ASDU9. Jesli ten parametr jest ustawiony, sygnat ASDU9
bedzie zawierat dodatkowe wartosci mierzone, ktére stanowig rozszerzenie standardu. ,Prywatny” sygnat ASDU9
jest wysytany ze statg liczbg typow funkcji i informaciji, ktére nie zalezg od typu urzadzenia. Nalezy zapoznac sie z
listg punktéw danych.

Komendy

Lista punktow danych zawiera liste obstugiwanych komend. Urzadzenie odpowie na kazdg komende pozytywnym
lub negatywnym potwierdzeniem. Jesli komenda jest wykonywalna, najpierw zostanie zrealizowane wykonanie z
odpowiednim powodem transmisji (COT), a nastepnie wykonanie zostanie potwierdzone za pomoca powodu COT1
w sygnale ASDU9.

Rejestrowanie zaktoceri

Zaktécenia rejestrowane przez urzadzenie mogg zostaé odczytane za pomoca srodkdéw opisanych w standardzie
protokotu IEC60870-5-103. Urzgdzenie jest zgodne z systemem sterowania VDEW dzieki transmisji sygnatu
ASDU 23 bez rekordéw zakidcen na poczatku cyklu Gl.

Rekord zaktdcenia zawiera nastepujgce informacje:
B Analogowe wartosci mierzone, IL1, IL2, IL3, IN, napiecia UL1, UL2, UL3, UEN;

m Stany binarne, przesytane jako znaczniki, np. alarmy i wyzwolenia.

m Wspdtczynnik transmisji nie bedzie obstugiwany. Wspotczynnik transmisji jest zawarty w parametrze ,Mnoznik”.

Blokowanie transmisji w kierunku monitorowania
Przekaznik obstuguje funkcje blokowania transmisji w kierunku monitorowania. Istniejg dwa sposoby na
aktywowanie blokady:

- Aktywacja reczna za posrednictwem parametru bezposredniego sterowania ,Aktywacja blokady KM”
« Aktywacja zewnetrzna przez przypisanie sygnatu do parametru ustawienia ,Zewn aktywacja blokady KM”

Tryb testowy
Przekaznik obstuguije tryb testowy (Powéd transmisji 7). Istniejg dwa sposoby na aktywowanie trybu testowego:
- Aktywacja reczna za posrednictwem parametru bezposredniego sterowania ,Akfywacja trybu testowego”
« Aktywacja zewnetrzna przez przypisanie sygnatu do parametru ustawienia ,Zewn aktywacja trybu testowego”
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Parametry globalne zabezpieczenia modutu IEC60870-5-103

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Funkcja Aktywacja i dezaktywacja komunikacji Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
IEC103. Urzadzenia
Aktywny
® /IEC 103]
Slave ID Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny 1 - 247 1 [Param
systemowej. Kazde urzadzenie musi Urzadzenia
posiada¢ wiasny unikalny adres w obrebie /IEC 103]
@ szyny systemowej.
Szybkos¢ Szybkos¢ transmisji 1200, 19200 [Param
transmisji 2400 Urzadzenia
4800, /IEC 103]
® 9600,
19200,
38400,
57600
Ustawienia Cyfra 1: Liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit 8EL, 8E1 [Param
fizyczne parzystosci, O = bit nieparzystosci, N = brak 801 Urzadzenia
kontroli parzystosci. Cyfra 3: llos¢ bitéw ' /IEC 103]
stopu. Wiecej informacji na temat kontroli 8N1,
@ parzystosci: Istnieje mozliwos¢, by po bitach N2
danych nastgpit bit parzystosci, ktory jest
wykorzystywany do rozpoznawania btedéw
komunikacji. Kontrola parzystosci zapewnia,
ze dla bitéw parzystosci ("E") w
przesytanych danych zawsze wystepuje
parzysta liczba bitéw z wartoscig "1" a dla
nieparzystosci ("0") dane sktadajg sie z
nieparzystej wartosci "1" . Mozliwe jest
réwniez przesytanie bitéw bez kontroli
parzystosci ("N"). Wiecej informacji na
temat bitédw stopu: Koniec wysytanych
danych jest oznaczony przez bity stopu.
Czas zapytania Jezeli w tym czasie nie bedzie przesytane 1-3600s 60s [Param
zadne zapytanie z systemu SCADA, to gdy Urzadzenia
czas oczekiwania wygasnie urzadzenie /IEC 103]
@ zinterpretuje to jako btad transmis;ji
wewnatrz systemu SCADA.
Dodatkowe Wysytanie dodatkowych (prywatnych) Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
pomiary wielkosci pomiarowych Aktywny Urzadzenia
/IEC 103]

X
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Transfer Zapisu | Wiacza transmisje zapiséw zaktécen Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Zaktécenia Urzadzenia
Aktywny
/IEC 103]
Strefa czasowa Pozwala wybraé, czy znaczniki czasu w UTC, UTC [Param
komunikatach IEC103 bedg podawane w Czas lokaln Urzadzenia
czasie UTC, czy lokalnym. (Ustawienie y /IEC 103]
@ ,Czasu lokalnego” zawsze uwzglednia
ustawienia zmiany z czasu letniego na
zimowy).
Czestotliwos¢ | Wartosci energii sg zawsze wysytane jako 0-100 0 [Param
impulsu energii | wartosci licznika (tj. jako liczby catkowite). Urzadzenia
To ustawienie okresla jednostke: w /IEC 103]
przypadku ustawienia wartosci ,, 1" stan
® kazdego licznika bedzie sie zwiekszat o
1 kWh, w przypadku ustawienia wartosci ,2"
- 0 2 kWh itp. Ustawienie wartosci ,,0"
powoduje, ze nie sg wysytane zadne
wartosci energii.
DFC-Compat.  To ustawienie jest wymagane jedynie w Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
przypadku niektérych implementacji Aktvwn Urzadzenia
podstacji. Jesli wystapig problemy ywny /IEC 103]
® komunikacyjne zwigzane z kolejka
odpowiadania na komendy, to ustawienie
powoduje przetgczenie na inne zachowanie
urzadzenia.
Stan Stan spoczynkowy tacza optycznego Nie Swieci / Swieci / [Param
spoczynkowy Niski, Wysoki Urzadzenia
Swieci / Wysoki /IEC 103]
Zewn. aktyw. Sygnat przypisany do tego parametru 1..n, lista Gen Przeb [Serwis
trybu test. ?rze’facza komunikacje IEC103 w tryb przypisah Sin.Praca [Tryb testu
estowy. .
(Nieakt)
® /Scada
/IEC 103]
Zewn. aktyw.  Sygnat przypisany do tego parametru 1..n, lista [Serwis
blok. MD aktywuje blokade transmisji IEC103 w przypisan
kierunku monitora. f”.yb testu
(Nieakt)
® /Scada
/IEC 103]
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Komendy bezposrednie modutu IEC60870-5-103

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Aktywacja trybu Ten parametr sterowania bezpos$redniego Nieaktywny, Nieaktywny  [Serwis
testowego przetgcza komunikacje IEC103 w tryb
testowy (lub z powrotem do trybu Aktywny {L?égktgsm

normalnego).

@ /Scada

/IEC 103]
Aktywacja Ten parametr sterowanig bezposredniego Nieaktywny, Nieaktywny  [Serwis
O D e, ATy b test
® /Scada
/IEC 103]
Res Liczn Diagn | Reset wszystkich licznikéw diagnostycznych Nieaktywny, Nieaktywny  [Wskazania
Aktywny /Reset]

X

Stany wejsé modutu IEC60870-5-103

Name Opis Przypisanie przez
Zewn. aktyw. Stan wejscia modutu: tryb testowy komunikacji [Serwis
trybu test.-We IEC103. [Tryb testu (Nieakt)
/Scada
/IEC 103]
Zewn. aktyw. Stan wejscia modutu: aktywacja blokady transmisji  [Serwis
blok. MD-We IEC103 w kierunku monitora. [Tryb testu (Nieakt)
/Scada
/IEC 103]

Sygnaty modutu IEC60870-5-103 (stany wyjs¢)

‘Signal ‘Opis

Scada Kmd 1 Komenda SCADA
Scada Kmd 2 Komenda SCADA
Scada Kmd 3 Komenda SCADA
Scada Kmd 4 Komenda SCADA
Scada Kmd 5 Komenda SCADA
Scada Kmd 6 Komenda SCADA
Scada Kmd 7 Komenda SCADA
Scada Kmd 8 Komenda SCADA
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Signal Opis

Scada Kmd 9 Komenda SCADA

Scada Kmd 10 Komenda SCADA
Transmisja Sygnat: SCADA aktywna

Zdarz btedu utracone

Tryb testowy aktywny

Zdarzenie btedu utracone

Sygnat: komunikacja IEC103 zostata przestawiona w tryb testowy.

Blokada MD aktywna

Sygnat: blokada transmisji IEC103 w kierunku monitora zostata

aktywowana.

Wartosci modutu IEC60870-5-103

Value Opis Domysiny Wielkos¢ Sciezka menu

Liczba Catkowita liczba otrzymanych 0 0- [Wskazania

otrzymanych wiadomosci 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/IEC 103]

Liczba wystanych Catkowita liczba wystanych wiadomosci 0 0- [Wskazania

9999999999 o

/Licz i Przegl Danych
/IEC 103]

Liczba Liczba uszkodzonych wiadomosci 0 0- [Wskazania

uszkodzonych 9999999999 -
[Licz i Przegl Danych
/IEC 103]

Liczba bteddéw Liczba btedéw parzystosci 0 0- [Wskazania

parzyst 9999999999 JLicz i Przegl Danych
/IEC 103]

Liczba przerw Liczba przerwanych potaczen 0 0- [Wskazania

sygnatu 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/IEC 103]

Liczba btedéw Liczba btedéw wewnetrznych 0 0- [Wskazania

wewn 9999999999 _
/Licz i Przegl Danych
/IEC 103]

Liczba ztych CRC Liczba btedéw sumy kontrolnej 0 0- [Wskazania

9999999999 .

[Licz i Przegl Danych
/IEC 103]

296 MCA4 DOK-HB-MCA4-2P



Protokoty komunikacyjne

IEC61850
IEC61850

Wstep
Aby zrozumie¢ funkcjonowanie i tryb pracy podstacji w srodowisku automatyki IEC61850, warto poréwnac etapy jej
uruchamiania z etapami uruchamiania konwencjonalnej podstacji w srodowisku TCP Modbus.

W tradycyjnej stacji poszczegolne urzadzenia IED (Intelligent Electronic Device, inteligentne urzgdzenie
elektroniczne) komunikujg sie w kierunku pionowym z centrum kontroli wyzszego poziomu za posrednictwem
systemu SCADA. Komunikacja pozioma odbywa sie wytgcznie przez potgczone ze sobg przekazniki wyjsciowe
(OR — output relay) oraz wejscia cyfrowe (DI — digital input).

W Srodowisku IEC61850 komunikacja miedzy urzgdzeniami IED odbywa sie cyfrowo (przez Ethernet) za pomocg
ustugi o nazwie GOOSE (Generic Object Oriented Substation Events). Za posrednictwem tej ustugi informacje o
zdarzeniach sg przesytane miedzy poszczegolinymi urzgdzeniami IED. Dlatego kazde urzadzenie IED musi
otrzymac informacje o mozliwo$ciach wszystkich innych podtgczonych urzgdzen IED.

Kazde urzgdzenie obstugujgce standard IEC61850 zawiera opis wtasnych funkcji oraz mozliwosci komunikacyjnych
w postaci pliku *.ICD (IED Capability Description).

Wirtualne okablowanie miedzy wszystkimi urzadzeniami IED oraz z inng rozdzielnica podstacji mozna wykonac za
pomocg harzedzia konfiguracji podstacji poprzez opisanie struktury podstaciji, przypisanie urzadzen do
podstawowej techniki itp. Opis konfiguraciji podstacji jest generowany w postaci pliku *.SCD. Ten plik musi zosta¢
przestany do wszystkich urzadzen. Urzadzenia IED bedg mogty wtedy komunikowac sie ze sobg w uktadzie
zamknietym, reagowacé na blokady i sterowac¢ rozdzielnica.

Modbus-TCP IEC61850
Master Master

o
@) o
Ethernet 35 Ethernet 83
(] B § 5
53 g
2 w

IED1 IED2 IED3 IED1 IED2 IED3
WE WY WE| |WY WE WY
- -
Okablowanie konwencjonalne GOOSE IEC61850 okabl_prog
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Etapy uruchamiania konwencjonalnej podstacji w
Srodowisku Modbus TCP:

«  Ustawianie parametréw urzadzen IED

« Instalacja sieci Ethernet

« Ustawienia TCP/IP urzadzen IED

« Okablowanie zgodnie ze schematem
okablowania

Etapy uruchamiania podstacji w srodowisku IEC61850:

1.

Ustawianie parametréw urzadzen IED
Instalacja sieci Ethernet
Ustawienia TCP/IP urzadzen IED

Konfiguracja srodowiska IEC61850
(okablowanie programowe)
a) Eksport plikow ICD ze wszystkich
urzadzen
b) Konfiguracja podstacji
(generowanie pliku SCD)
c) Przestanie pliku SCD do wszystkich
urzadzen
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Generowanie/eksportowanie pliku ICD urzadzenia

Patrz rozdziat ,IEC61850“ w podreczniku programu Smart View.

Generowanie/eksportowanie pliku SCD

Patrz rozdziat ,IEC61850“ w podreczniku programu Smart View.

Konfiguracja podstaciji,
tworzenie pliku .SCD (opis konfiguracji staciji)

Konfiguracje podstacji, czyli podigczenie wszystkich weztéw logicznych urzadzen zabezpieczajgcych i sterujgcych
oraz rozdzielnic, zwykle wykonuje sie za pomocg narzedzia ,Substation Configuration Tool” (Narzedzie konfiguraciji
podstacji). Dlatego pliki ICD wszystkich podtgczonych urzadzen IED w srodowisku IEC61850 muszg by¢ dostepne.
Wynik ,okablowania oprogramowania” dla catej stacji mozna wyeksportowaé w postaci pliku SCD (Station
Configuration Description — opis konfiguracji stac;ji).

Odpowiednie narzedzia konfiguracji podstacji (Substation Configuration Tools, SCT) sg dostepne w nastepujgcych
firmach:

H&S, Hard- & Software Technologie GmbH & Co. KG, Dortmund (Niemcy) (www.hstech.de).
Applied Systems Engineering Inc. (www.ase-systems.com)
Kalki Communication Technologies Limited (www.kalkitech.com)
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Import pliku .SCD do urzgdzenia

Patrz rozdziat ,IEC61850 w podreczniku programu Smart View.

Wyjscia wirtualne IEC61850

Oprocz standardowych informacji o stanie weztéw logicznych mozna do 32 wyjs¢ wirtualnych przypisa¢
maksymalnie 32 dowolnie konfigurowalne informacje o stanie. Mozna to zrobi¢ w menu Parametry
urzgdzenia/lEC61850.
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Komendy bezposrednie modutu IEC61850

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
ResetStatyst Resetowanie wszystkich licznikdw Nieaktywny, Nieaktywny  [Wskazania
diagnostycznych modutu IEC61850 Aktywny |Reset]
Parametry globalne modutu IEC 61850
Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
modutu/funkcji. Aktywny Urzadzenia
@ /IEC61850]
Czas integr Czas integracji strefy nieczutosci. 0-300 0 [Param
strefy niecz Urzadzenia
/IEC61850]
Parametry globalne modutu IEC 61850
Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wy Wirtuall Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzen w podstacji
@ IEC61850. /IEC61850]
Wy Wirtual2 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisa¢ lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji
Wy Wirtual3 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomoca pliku przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzgdzeh w podstacji /IEC61850]

IEC61850.

X
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Wy Wirtual4 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowad za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtual5 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisa¢ lub zwizualizowaé za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzen w podstacji

Wy Wirtual6 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzen w podstacji

Wy Wirtual7 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowaé za pomoca pliku przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

% IEC61850. /IEC61850]

Wy Wirtual8 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowac za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtual9 Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtuall0  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisa¢ lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtualll | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomoca pliku przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzen w podstacji

Wy Wirtuall2 ~ Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowaé¢ za pomoca pliku przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstac;ji /IEC61850]

X

IEC61850.
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Wy Wirtuall3  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista - [Param
przypisac lub zwizualizowad za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtuall4 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista -.- [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomoca pliku przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

% IEC61850. /IEC61850]

Wy Wirtuall5 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista - [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzen w podstacji

Wy Wirtuall6  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista -.- [Param
przypisac lub zwizualizowad za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtuall7 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista -.- [Param
przypisac lub zwizualizowac za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtuall8  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista -.- [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtuall9  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista -.- [Param
przypisa¢ lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtual20 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista - [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomoca pliku przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzen w podstacji

Wy Wirtual2l ~ Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista - [Param
przypisac lub zwizualizowaé¢ za pomoca pliku przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstac;ji /IEC61850]

X
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Wy Wirtual22  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowad za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtual23 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisa¢ lub zwizualizowaé za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzen w podstacji

% IEC61850. /IEC61850]

Wy Wirtual24 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

® IEC61850. /IEC61850]

Wy Wirtual25  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowad za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtual26 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowac za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

% IEC61850. /IEC61850]

Wy Wirtual27  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

% IEC61850. /IEC61850]

Wy Wirtual28  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisa¢ lub zwizualizowa¢ za pomocg pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

% [EC61850. /IEC61850]

Wy Wirtual29 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowa¢ za pomoca pliku przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

® IEC61850. /IEC61850]

Wy Wirtual30  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowad za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstac;ji /IEC61850]

X

IEC61850.
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien

Wy Wirtual31  Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisac lub zwizualizowad za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzeh w podstacji

Wy Wirtual32 | Wyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna 1..n, lista [Param
przypisa¢ lub zwizualizowaé za pomoca pliku | przypisan Urzadzenia
SCD do innych urzadzen w podstacji
IEC61850. /IEC61850]

X
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Stany wejs¢ modutu IEC61850

Name
Wy Wirtuall-We

Wy Wirtual2-We

Wy Wirtual3-We

Wy Wirtual4-We

Opis

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual5-We

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan binarny wyjscia

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual6-We

Wy Wirtual7-We

Wy Wirtual8-We

Wy Wirtual9-We

Wy Wirtual10-We

Wy Wirtualll-We

Wy Wirtuall2-We

Wy Wirtual13-We

Wy Wirtuall4-We

Wy Wirtuall5-We

Wy Wirtuall6-We

Wy Wirtuall7-We

Wy Wirtuall8-We

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
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Name
Wy Wirtual19-We

Wy Wirtual20-We

Wy Wirtual21-We

Wy Wirtual22-We

Wy Wirtual23-We

Wy Wirtual24-We

Wy Wirtual25-We

Wy Wirtual26-We

Wy Wirtual27-We

Wy Wirtual28-We

Opis

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Przypisanie przez
[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual29-We

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan binarny wyjscia

[Param Urzadzenia
/IEC61850]

Wy Wirtual30-We

Wy Wirtual31-We

Wy Wirtual32-We

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan wejscia modutu:

wirtualnego (GGIO)

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

Stan binarny wyjscia

[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
[Param Urzadzenia
/IEC61850]
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Sygnaty modutu IEC61850 (stany wyjs¢)

‘ Signal

Klient MMS potgczony
Wszyst Goose Sub.akt.

We Wirtuall

We Wirtual2

We Wirtual3

We Wirtual4

We Wirtual5

We Wirtual6

We Wirtual7

We Wirtual8

We Wirtual9

We Wirtuall0
We Wirtualll
We Wirtuall2
We Wirtuall3
We Wirtuall4
We Wirtuall5
We Wirtuall6
We Wirtuall?7
We Wirtuall8
We Wirtuall9
We Wirtual20
We Wirtual21
We Wirtual22
We Wirtual23
We Wirtual24
We Wirtual25
We Wirtual26
We Wirtual27
We Wirtual28
We Wirtual29
We Wirtual30
We Wirtual31
We Wirtual32

Jakos$¢ wejscia GGIO1
Jakos$¢ wejscia GGIO2
Jakos¢ wejscia GGIO3
Jakos$¢ wejscia GGIO4

‘ Opis

Co najmniej jeden klient MMS jest potgczony z urzadzeniem
Wszystkie moduty Goose Subscriber w urzadzeniu dziataja.
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)
Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind)

Samokontrola wejscia GGIO

Samokontrola wejscia GGIO

Samokontrola wejscia GGIO

Samokontrola wejscia GGIO
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Signal
Jakos$¢ wejscia GGIO5
Jakos¢ wejscia GGIO6

Opis
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO7
Jakos$¢ wejscia GGIO8
Jakos¢ wejscia GGIO9

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO10
Jakos¢ wejscia GGIO11
Jakos$¢ wejscia GGIO12

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO13
Jakos$¢ wejscia GGIO14
Jakos¢ wejscia GGIO15

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO16
Jakos¢ wejscia GGIO17
Jakos$¢ wejscia GGIO18

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO19
Jakos$¢ wejscia GGI020
Jakos¢ wejscia GGIO21

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGI022
Jakos¢ wejscia GGI023
Jakos$¢ wejscia GGI024

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO25
Jakos$¢ wejscia GGI026
Jakos¢ wejscia GGIO27

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGI028
Jakos$¢ wejscia GGI029
Jakos¢ wejscia GGIO30

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

Jakos¢ wejscia GGIO31
Jakos$¢ wejscia GGIO32
SPCSO1

SPCSO2

Samokontrola wejscia GGIO
Samokontrola wejscia GGIO

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

SPCS03

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

Bit stanu, ktéry moze by¢

SPCS04

SPCSO5

SPCSO6

SPCSO7

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze by¢
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Signal
SPCSO8

SPCS09

SPCSO10
SPCSO11
SPCS012
SPCSO13
SPCS014
SPCSO15
SPCSO16

SPCS017

Opis

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

SPCS018

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

Bit stanu, ktéry moze by¢

SPCS019

SPCS020

SPCS021

SPCS022

SPCS023

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

SPCS024

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

Bit stanu, ktéry moze by¢

SPCS025

SPCS026

SPCS027

SPCS028

SPCS029

SPCS030

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢
Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze by¢
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Signal Opis

SPCS031 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

SPCS032 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.
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Wartosci modutu IEC61850

Value Opis DomysIny Wielkos¢ Sciezka menu
LiWszRxGoose  Catkowita liczba odebranych 0 0- [Wskazania
wiadomosci GOOSE, w tym wiadomosci 9999999999 ILicz i Przegl Danych
dla innych urzadzenh (wiadomosci 9 y
subskrybowane i niesubskrybowane). /IEC61850]
LiSubskrRxGoose Catkowita liczba subskrybowanych 0 0- [Wskazania
wiadomosci GOOSE, w tym wiadomosci 9999999999 ILicz i Przegl Danych
0 nieprawidtowej tresci. 9 y
/IEC61850]
LiPoprawnRxGoo Catkowita liczba subskrybowanych i 0 0- [Wskazania
se prawidtowo odebranych wiadomosci 9999999999 L
/Licz i Przegl Danych
GOOSE.
/IEC61850]
LiNowRxGoose  Liczba subskrybowanych i prawidtowo 0 0- [Wskazania
odebranych wiadomosci GOOSE o nowej 9999999999 Licz i | h
treci. /Licz i Przegl Danyc
/IEC61850]
LiWszTxGoose Catkowita liczba wiadomosci GOOSE 0 0- [Wskazania
opublikowanych przez to urzagdzenie. 9999999999 /Licz i Przegl Danych
/IEC61850]
LiNowTxGoose  Catkowita liczba nowych wiadomosci 0 0- [Wskazania
GOOSE (0 zmodyfikowanej tresci) 9999999999 ILicz i Przegl Danych
opublikowanych przez to urzadzenie. 9 y
/IEC61850]
LiczbaWszZadan Catkowita liczba zadan serwera MMS 0 0- [Wskazania
Serwera Server, w tym nieprawidtowe zgdania. 9999999999 L
[Licz i Przegl Danych
/IEC61850]
LiWszOdczDanyc Catkowita liczba wartosci odczytanych z 0 0- [Wskazania
h tego urzadzenia, w tym nieprawidtowe 9999999999 o
. . /Licz i Przegl Danych
zgdania.
/IEC61850]
LiPoprawnOdczD | Catkowita liczba wartosci odczytanych 0 0- [Wskazania
anych prawidtowo z tego urzadzenia. 9999999999

/Licz i Przegl Danych
/IEC61850]
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Value

Opis

Domysiny

LiWszZapisanDa Catkowita liczba wartosci zapisanych na 0

nych

LiPoprawnZapisa
nDanych

LiPowZmianyDan
ych

Liczba potaczen
klienckich

tym urzadzeniu, tacznie z
nieprawidtowymi.

Catkowita liczba wartosci zapisanych
prawidtowo na tym urzadzeniu.

Liczba zmian wykrytych w zbiorach
danych opublikowanych za pomoca
wiadomosci GOOSE.

Liczba aktywnych potaczen klientéw
MMS

Wielkos¢

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

0-
9999999999

Sciezka menu
[Wskazania

/Licz i Przegl Danych
/IEC61850]

[Wskazania
/Licz i Przegl Danych
JIEC61850]

[Wskazania
[Licz i Przegl Danych
/IEC61850]

[Wskazania
[Licz i Przegl Danych
/IEC61850]
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Wartosci modutu IEC61850

Value Opis DomysIny Wielkos¢ Sciezka menu
StanWydawcyGo Stan programu GOOSE Publisher (wt. Wyt Wyt, [Wskazania
0s€ lub wyt.) W, /Stan urzgdzenia
Btad /IEC61850
/Stan]
StanSubskrGoose  Stan modutu GOOSE Subscriber (wth. lub Wyt Wyt, [Wskazania
wyt) Wt, /Stan urzgdzenia
Btad /IEC61850
/Stan]
StanSerweraMMS Stan serwera MMS Server (wt. lub wyt.) Wyt Wyt, [Wskazania
Wt, /Stan urzgdzenia
Btad /IEC61850
/Stan]
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DNP3

DNP3

Protokét DNP (Distributed Network Protocol) stuzy do wymiany danych i informacji miedzy systemem SCADA
(Master) a urzadzeniami IED (inteligentne urzadzenie elektroniczne). Pierwsze wydania protokotu DNP opracowano

do celéw komunikacji szeregowej. Dzieki dalszym pracom nad protokotem DNP zapewnia on obecnie takze opcje
komunikacji w standardzie TCP i UDP przez sie¢ Ethernet.

Wybér funkcji urzgdzenia — DNP

Zaleznie od wyposazenia urzadzenia zabezpieczajgcego w menu Wybor funkcji urzadzenia dostepne sa
maksymalnie trzy opcje komunikacji z wykorzystaniem protokotu DNP.

Wywota¢ menu Wybor funkcji urzadzenia.
Wybra¢ (zaleznie od kodu urzadzenia) odpowiedni protokét systemu SCADA.
« DNP3 RTU (przez zlgcze szeregowe)

« DNP3 TCP (przez Ethernet)
- DNP3 UDP (przez Ethernet)

Ustawienia ogdlne protokotu DNP

WSKAZOWKA Jesliw ramach komunlkacu.sze.r.egowej podigc.zono wiecej niz jedno
urzgdzenie Slave, w komunikacji szeregowej nie sg dostepne
niezapowiedziane zgtoszenia (kolizje). W takich przypadkach nie nalezy
stosowaé niezapowiedzianych zgtoszen dla opcji DNP RTU.

Niezapowiedziane zgloszenia sg dostepne takze w komunikacji szeregowej,
jesli kazde urzadzenie Slave

jest podtaczone do systemu Master przez oddzielne potaczenie. Oznacza to,
ze urzgdzenie Master jest wyposazone w odrebne ztgcze szeregowe dla
kazdego urzadzenia Slave (karty z wieloma ztgczami szeregowymi).

Wywota¢ menu [Para urzadzenia/DNP3/Komunikacja].
Ustawienia komunikacji (Ustawienia ogdlne) muszg by¢ zgodne z potrzebami systemu SCADA (Master).

W przypadku opcji DNP-TCP jest dostepna obstuga adreséw witasnych. Oznacza to automatyczne wykrywanie
identyfikatorow urzadzen Master i Slave.
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Mapowanie punktéw

W 4.v46 "4\ Nalezy pamigta¢, Ze oznaczenia wej$é i wyj$¢ sq ustawiane z perspektywy urzadzen

Master. Ten spos6b wyboru oznaczen wynika z definicji w standardzie DNP. Oznacza
to na przyktad, ze wejscia cyfrowe, ktére mozna ustawi¢ w menu Parametry urzadzenia
z protokolem DNP, sg wejsciami cyfrowymi urzadzenia Master.

Wywota¢ menu [Para urzadzenia/DNP3/Mapowanie punktéw]. Po skonfigurowaniu ogoinych ustawien protokotu
DNP kolejnym krokiem jest mapowanie punktow.

- Wejscia cyfrowe (stany wysytane do urzgdzenia Master)

«  Wejscia dwubitowe (stany wytgcznika wysytane do urzgdzenia Master)

« Liczniki (wartosci licznikdw wysytane do urzadzenia Master)

«  Wejscia analogowe (np. warto$ci mierzone wysytane do urzgdzenia Master). Nalezy pamietac, ze wartosci
zmiennoprzecinkowe musza by¢ wysytane w postaci liczb catkowitych typu integer. Oznacza to, ze muszg
zostac przeskalowane (przemnozone przez wspotczynnik skali) w celu przeksztatcenia w liczbe catkowita.

Wyjscia przekaznikowe stosuje sie do sterowania np. diodami LED lub przekaznikami w urzgdzeniu
zabezpieczajgcym (przez menu Logika).

Mapowanie punktow

Wejscia cyfrowe

A 4

Wejscia dwubitowe

\4

Sygnat impulsowy

JL

Liczniki DNP Master

\ 4

Wejscia analogowe

\4

Wyjscia cyfrowe

A

Przekaznik zabezp
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Nalezy stara¢ sie unika¢ przerw, ktére spowalniajg szybkosc¢ transmisji w komunikacji z wykorzystaniem protokotu
DNP. W tym celu nie zostawia¢ nieuzywanych wejsé/wyjs¢ miedzy uzywanymi wejsciami/wyjsciami (np. nie uzywac
wyjscia przekaznikowego 1 i 3, jesli wyjscie 2

nie jest uzywane).
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Przykitad zastosowania — ustawianie przekaznika:

Sygnaty wyjs¢ przekaznikowych w protokole DNP nie mogg by¢ bezposrednio uzywane do przetaczania
przekaznikdw, poniewaz wyjscia przekaznikowe w standardzie DNP sg sygnatami impulsowymi (wg definicji
standardu DNP, nie w stanie ustalonym). Stany ustalone mozna tworzy¢ za pomocg funkcji logicznych. Funkcje

logiczne moga zosta¢ przypisane do wejs¢ przekaznikowych.

Uwaga: Mozna uzy¢ elementu Ustaw/zresetuj (przerzutnik bistabilny) z menu Logika.

Logika

Sygnat impulsowy

JL

Przekaznik ustawienia sygnatu

OR

Przypisanie funkcji logicznych do wejsé przekaznikowych

Przekaznik resetowania sygnatu

Sygnat impulsowy

JL

Komendy bezposrednie w protokole DNP

OR

Ly
|

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Res Liczn Diagn | Reset wszystkich licznikéw diagnostycznych Nieaktywny, Nieaktywny  [Wskazania
Aktywny /Reset]
Slave ID Slave ID (Device Adress). 0 - 65519 1 [Param
Urzadzenia
/DNP3

X

/Komunikacja]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Master ID Master ID (SCADA Address). 0-65519 65500 [Param
Urzadzenia
® /DNP3
/Komunikacja]
Parametry globalne zabezpieczenia w protokole DNP
Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Funkcja Trwata aktywacja/dezaktywacja Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
modutu/funkcji. Urzadzenia
Aktywny
® /DNP3
/Komunikacjal
Nr Portu IP Numer portu adresu IP 0-65535 20000 [Param
Urzadzenia
® /DNP3
/Komunikacjal]
Szybkos¢ Szybkos$¢ transmisji podczas komunikacji 1200, 19200 [Param
transmisji 2400, Urzadzenia
® 9600, /Komunikacjal
19200,
38400,
57600,
115200
Uktad ramki Uktad ramki 8E1, 8E1 [Param
801, Urzadzenia
® 8N1, /DNP3
SN2 /Komunikacja]
Stan Stan spoczynkowy tacza optycznego Nie Swieci / Swieci / [Param
spoczynkowy Niski, Wysoki Urzadzenia
Swieci / Wysoki /DNP3
® /Komunikacjal
WitasnyAdres Obstuga (automatycznych) adreséw Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
wtasnych Urzadzenia
Aktywny
/DNP3

X

/Komunikacja]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Potwierdzenie | Odblokowanie lub zablokowanie wysytania | Nigdy, Nigdy [Param
Linku potwierdzen ACK na warstwie linku. ~ Urzadzenia
awsze,
Na duze /DNP3
® /Komunikacjal
Potwierdzenie | Timeout oczekiwania na potwierdzenie na 0.1-10.0s 1s [Param
Linku Tout poziomie linku. Urzadzenia
/DNP3
® /Komunikacja]
Liczba Powt. Liczba powtdrzen (repetycji) na poziomie 0-255 3 [Param
Linku linku po btednej sesji. Urzadzenia
/DNP3
® /Komunikacjal
Bit kierunku Odblokowuje funkcjonalnos¢ bitu kierunku. | Nieaktywny, Nieaktywny | [Param
Bit kierunku jest réwny 0 dla stacji Slave, a AkEvwn Urzadzenia
réwny 1 dla stacji Master. ywny /DNP3
® /Komunikacja]
Max rozmiar Ta wartos¢ ogranicza dtugos¢ ramki netto 64 - 255 255 [Param
ramki (tylko dane uzytkownika, bez narzutu Urzadzenia
organizacyjnego). /DNP3
® /Komunikacjal
Odstep Ta wartos¢ specyfikuje okres, w odstepie 0.0 -120.0s 0s [Param
Powtdrzen jakiego, wysyta¢ ramke testowg linku. Urzadzenia
Linku /DNP3
/Komunikacjal]
Potwierdzenie  Okresla, czy urzadzenie zada przesytania Nigdy, Zawsze [Param
Aplikacji potwierdzenia wysytanych danych ze swojej Zawsze Urzadzenia
Warstwy Aplikacji. ! /DNP3
Zdarzenie
® /Komunikacja]
Potwierdzenie  Timeout oczekiwania na potwierdzenie 0.1-10.0s 5s [Param
Aplikacji Tout  przez Warstwe Aplikacji SCADA odbioru Urzadzenia
wystanych danych. /DNP3
® /Komunikacja]
Liczba Powt. Liczba préb ponownego przestania przez 0-255 0 [Param
Aplikac;ji urzgdzenie ramki, fragmentu wiadomosci, Urzadzenia
na Warstwie Aplikacji. /DNP3

X

/Komunikacja]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu

ustawien

Wiadomosci Aktywuje niezapowiedziane raportowanie. Nieaktywny, Nieaktywny  [Param

Samorzutne Opcja jest dostepna wytgcznie w przypadku Aktvwn Urzadzenia
potgczen DNP3 TCP oraz potaczeh DNP3 RTU ywny /DNP3
w przypadku potgczenia peer-to-peer.

® /Komunikacjal

Wiadomosci Ustala czas, przez ktéry urzadzenie bedzie 1.0 - 60.0s 10s [Param

Samorzutne oczekiwad na potwierdzenie z Warstwy Urzadzenia

Tout Aplikacji SCADA, wskazujgce, ze SCADA /DNP3
otrzymata samorzutny komunikat.

® /Komunikacjal]

Liczba Wiadom. Ustala liczbe préb ponownego przestania 0-255 2 [Param

Samorzutnych | kazdej wiadomosci samorzutnej przez Urzadzenia
urzadzenie z osobna, jezeli urzgdzenie nie /DNP3
otrzyma potwierdzenia zwrotnego ze

® SCADA. /Komunikacja]

Test Numeru Testuje, czy numer sekwencyjny zadania Nieaktywny, Nieaktywny  [Param

Sekwenc. jest zwiekszany o 1. Jezeli nie jest poprawnie AkEvwn Urzadzenia
zwiekszany, zadanie zostanie zignorowane. ywny /DNP3
Jest rekomendowane, zeby ustawic¢ tg opcje

@ jako nieaktywna, ale niektére starsze /Komunikacjal
implementacje DNP wymagaja jej aktywacji.

Test SBO Odblokowuje doktadniejsze poréwnywanie  Nieaktywny, Aktywny [Param
komend SBO i wykonaj. Starsze AKEvwn Urzadzenia
implementacje DNP wymagaja dezaktywacji ywny /DNP3

® tej opgji.

/Komunikacja]

Timeout SBO  Wyjscia DNP moga by¢ sterowane w 1.0 - 60.0s 30s [Param
procedurze dwuetapowej (SBO: ang. ,Select Urzadzenia
Before Operate” - wybér przed /DNP3

@ zadziataniem). Wyjscia te nalezy najpierw
wybra¢ komendga wyboru. Bit jest wtedy /Komunikacjal]
zastrzezony dla tego zadania zadziatania. Po
uptywie tego czasu bit jest zwalniany.

Zimny Restart  Odblokowuje mozliwos¢ wykonania Zimnego Nieaktywny, Nieaktywny  [Param
Restartu urzadzenia z DNP. Akt Urzadzenia

ywny

® /DNP3

/Komunikacjal]

Czas integr Czas integracji strefy nieczutosci. 0-300 1 [Param

strefy niecz Urzadzenia

/DNP3

X

/Komunikacjal]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 0

X

Wejscie
dwustanowe 1

X

Wejscie
dwustanowe 2

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 3

X

Wejscie
dwustanowe 4

X

Wejscie
dwustanowe 5

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 6

X

Wejscie
dwustanowe 7

X

Wejscie
dwustanowe 8

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 9

X

Wejscie
dwustanowe 10

X

Wejscie
dwustanowe 11

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 12

X

Wejscie
dwustanowe 13

X

Wejscie
dwustanowe 14

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 15

X

Wejscie
dwustanowe 16

X

Wejscie
dwustanowe 17

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 18

X

Wejscie
dwustanowe 19

X

Wejscie
dwustanowe 20

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 21

X

Wejscie
dwustanowe 22

X

Wejscie
dwustanowe 23

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 24

X

Wejscie
dwustanowe 25

X

Wejscie
dwustanowe 26

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 27

X

Wejscie
dwustanowe 28

X

Wejscie
dwustanowe 29

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

326

MCA4

DOK-HB-MCA4-2P



Protokoty komunikacyjne

Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 30

X

Wejscie
dwustanowe 31

X

Wejscie
dwustanowe 32

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 33

X

Wejscie
dwustanowe 34

X

Wejscie
dwustanowe 35

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 36

X

Wejscie
dwustanowe 37

X

Wejscie
dwustanowe 38

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 39

X

Wejscie
dwustanowe 40

X

Wejscie
dwustanowe 41

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 42

X

Wejscie
dwustanowe 43

X

Wejscie
dwustanowe 44

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 45

X

Wejscie
dwustanowe 46

X

Wejscie
dwustanowe 47

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 48

X

Wejscie
dwustanowe 49

X

Wejscie
dwustanowe 50

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 51

X

Wejscie
dwustanowe 52

X

Wejscie
dwustanowe 53

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 54

X

Wejscie
dwustanowe 55

X

Wejscie
dwustanowe 56

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 57

X

Wejscie
dwustanowe 58

X

Wejscie
dwustanowe 59

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]
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Parameter

Opis

Zakres
ustawien

Domysiny

Sciezka menu

Wejscie
dwustanowe 60

X

Wejscie
dwustanowe 61

X

Wejscie
dwustanowe 62

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

1..n, lista
przypisah

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowel]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

Wejscie
dwustanowe 63

X

WejscieDwubito
we 0

X

WejscieDwubito
we 1

X

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP.
Odpowiadajg sygnatom dwustanowym w
urzadzeniu.

Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP).
Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w
urzadzeniu zabezpieczajgcym.

Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP).
Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w
urzadzeniu zabezpieczajgcym.

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

1..n, lista
przypisan

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe
Dubit.]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe
Dubit.]
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Parameter

Domysiny

Sciezka menu

WejscieDwubito
we 2

X

WejscieDwubito
we 3

X

WejscieDwubito
we 4

X

WejscieDwubito
we 5

X

Liczniki O

X

Liczniki 1

X

Opis Zakres
ustawien

Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). 1..n, lista

Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w przypisah

urzadzeniu zabezpieczajacym.

Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). 1..n, lista

Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w przypisan

urzgdzeniu zabezpieczajgcym.

Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). 1..n, lista

Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w przypisan

urzadzeniu zabezpieczajgcym.

Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). 1..n, lista

Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w przypisah

urzgdzeniu zabezpieczajgcym.

Licznik moze by¢ uzywany do raportowania | 1..n, lista

wartosci licznikéw w urzadzeniu do SCADA | przypisah

DNP.

Licznik moze by¢ uzywany do raportowania | 1..n, lista

wartosci licznikéw w urzadzeniu do SCADA | przypisani

DNP.

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe
Dubit.]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe
Dubit.]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe
Dubit.]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw
/Wejscia
Dustanowe
Dubit.]

[Param
Urzadzenia

/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Liczniki]
[Param
Urzadzenia
/DNP3

/Mapa
sygnatéw

/Liczniki]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Liczniki 2 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania | 1..n, lista [Param
wartosci licznikéw w urzadzeniu do SCADA | przypisani Urzadzenia
® DNP. /DNP3
/Mapa
sygnatéw
[Liczniki]
Liczniki 3 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania | 1..n, lista [Param
wartosci licznikéw w urzadzeniu do SCADA | przypisani Urzadzenia
® DNP. /DNP3
/Mapa
sygnatéw
[Liczniki]
Liczniki 4 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania | 1..n, lista [Param
wartosci licznikdw w urzadzeniu do SCADA  przypisanh Urzadzenia
® DNP. /DNP3
/Mapa
sygnatéw
[Liczniki]
Liczniki 5 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania | 1..n, lista [Param
wartosci licznikéw w urzadzeniu do SCADA | przypisai Urzadzenia
® DNP. /DNP3
/Mapa
sygnatéw
[Liczniki]
Liczniki 6 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania | 1..n, lista [Param
wartosci licznikdw w urzadzeniu do SCADA  przypisanh Urzadzenia
® DNP. /DNP3
/Mapa
sygnatéw
/Liczniki]
Liczniki 7 Licznik moze by¢ uzywany do raportowania | 1..n, lista [Param
wartosci licznikéw w urzadzeniu do SCADA  przypisanh Urzadzenia
® DNP. /DNP3
/Mapa
sygnatéw
/Liczniki]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 0 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wspédtczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 0 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 0 wieksza niz wartosc strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 1 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 1 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 1 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]

335

MCA4

DOK-HB-MCA4-2P



Protokoty komunikacyjne

Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wartosc Wielkosci analogowe moga by¢ uzywane do  1..n, [Param
analogowa 2 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw

/Wej Analog]

Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 2 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01,
01 /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 2 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 3 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 3 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe 0.01 Urzadzenia
catkowitg e
0.1, /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 3 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 4 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 4 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 4 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 5 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wspédtczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 5 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 5 wieksza niz wartosc strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 6 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 6 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 6 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Wartosc Wielkosci analogowe moga by¢ uzywane do  1..n, [Param
analogowa 7 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw

/Wej Analog]

Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 7 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01,
01 /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 7 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 8 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 8 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe 0.01 Urzadzenia
catkowitg e
0.1, /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
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Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 8 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 9 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 9 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 9 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 10 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Wspédtczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 10 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 10  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 11 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 11 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 11 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wartosc Wielkosci analogowe moga by¢ uzywane do  1..n, [Param
analogowa 12 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw

/Wej Analog]

Wspétczynnik  Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 12 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01,
01 /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 12 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP.
/DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 13  raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 13 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe 0.01 Urzadzenia
catkowitg e
0.1, /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 13 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 14 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 14 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 14  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 15 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wspédtczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 15 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 15  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 16 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 16 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 16 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wartosc Wielkosci analogowe moga by¢ uzywane do  1..n, [Param
analogowa 17 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw

/Wej Analog]

Wspétczynnik  Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 17 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01,
01 /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 17 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP.
/DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 18 raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 18 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe 0.01 Urzadzenia
catkowitg e
0.1, /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 18  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 19 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 19 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 19  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 20 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wspédtczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 20 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 20  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 21 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 21 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 21 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wartosc Wielkosci analogowe moga by¢ uzywane do  1..n, [Param
analogowa 22 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw

/Wej Analog]

Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 22 przeliczenia wartoSci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01,
01 /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 22 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP.
/DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 23  raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 23 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe 0.01 Urzadzenia
catkowitg e
0.1, /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 23 wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 24 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 24 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 24  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 25 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wspédtczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 25 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 25  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 26 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 26 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 26 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wartosc Wielkosci analogowe moga by¢ uzywane do  1..n, [Param
analogowa 27 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzadzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw

/Wej Analog]

Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 27 przeliczenia wartoSci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01,
01 /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 27 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP.
/DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 28  raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 28 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe 0.01 Urzadzenia
catkowitg e
0.1, /DNP3
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 28 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 29 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspotczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 29 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.01, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 29  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 30 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Parameter Opis Zakres Domysiny Sciezka menu
ustawien
Wspédtczynnik  Wspdtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 30 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, :
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 30  wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wartosc Wielkosci analogowe mogg by¢ uzywane do | 1..n, [Param
analogowa 31 | raportowania wartosci analogowych w ListRejTrend Urzadzenia
urzgdzeniu do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
Wspoétczynnik | Wspédtczynnik skali uzywany jest do 0.001, 1 [Param
skali 31 przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe Urzadzenia
catkowitg 0.0L, /DNP3
0.1,
® 1 /Mapa
' sygnatéw
10, .
/Wej Analog]
100,
1000,
10000,
100000,
1000000
Strefa Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest 0.01-100.00% 1% [Param
nieczutosci 31 | wieksza niz wartos¢ strefy nieczutosci, Urzadzenia
zostanie to zgtoszone do SCADA DNP. /DNP3
® /Mapa
sygnatéw
/Wej Analog]
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Wejscia w protokole DNP

Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowe0-1  sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowel-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe2-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe3-l  sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe4-l  sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe5-I | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe6-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg [Param Urzadzenia
dwustanowe7-1  sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe8-1  sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu.

/DNP3
/Mapa sygnatéw
/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe9- | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowelO-1 sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowell-l sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowel2-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowel3-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowel4-l sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowel5-l sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowel6-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg [Param Urzadzenia
dwustanowel7-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu.

/DNP3
/Mapa sygnatow
/Wejscia Dustanowe]
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Name Opis Przypisanie przez
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowel8-I | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowel9-1 sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowe20-1 sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowe21-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowe22-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowe23-1 sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowe24-1 sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg ~ [Param Urzadzenia
dwustanowe25-I | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg  [Param Urzadzenia
dwustanowe26-l | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu.

/DNP3
/Mapa sygnatow
/Wejscia Dustanowe]
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Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe27-1 | sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja [Param Urzadzenia
dwustanowe28-1 sygnatom dwustanowym w urzgdzeniu. /DNP3

/Mapa sygnatéw

/Wejscia Dustanowe]
Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaj