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1 Profibus

1 Profibus

Urzadzenie slave jest okreslane jako ,,Modutowe urzgdzenie slave”. W pliku GSD opisane sa tylko moduty konfiguracji dostepne
opcjonalnie. O doktadng konfiguracje urzgdzenia mozna odpytywac za pomocg komendy , GetConfig” modutu Profibus. Konfiguracja
obejmuje tzw. ,moduty”. Opis modutdw mozna pobrac ze specyfikacji modutu Profibus. W przypadku pytan dotyczacych konfiguracji nalezy

skontaktowad sie z dziatem wsparcia technicznego.

Znaczenie pdl wejsciowych i wyjsciowych mozna okresli¢ dzieki ponizszym tabelom. Pola wejsciowe sg wysytane z urzadzenia Slave do
urzgdzenia Master. Pola wyjsciowe sg wysytane z urzadzenia Master do urzadzenia Slave. Pola wyjSciowe zawierajg komendy, a pola

wejsciowe zawierajg stany urzadzenia.
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1 Profibus
1.1 Konfiguracja

1.1 Konfiguracja

Telegram dotyczacy konfiguracji, ktéry jest wysytany tuz po telegramie dotyczacym parametréw, deklaruje liczbe bajtéw wejsciowych i
wyjsciowych. Urzadzenie Master wysyta do wszystkich urzgdzeh Slave liczbe bajtéw wymaganych dla kazdego cyklu komunikatu
wejsciowego i wyjsciowego. W nastepujgcej tabeli zdefiniowano wymagany rozmiar pojedynczej struktury wejscia i wyjscia.

Kierunek Dtugos¢ Konfiguracja
Input 98 Ox1F Ox1F Ox1F Ox1F Ox1F Ox1F Ox11
Output 8 0x27
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2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

2 Listy punktow danych

2.1 Sygnaty

Te dane sa pobierane z pola wejSciowego modutu Profibus. Pola wejsciowe jest wysytane z urzadzenia Slave do urzadzenia Master.

Modut

(ANSI / IEEE)

tacznik[1]

tacznik[2]

tacznik[3]

tacznik[4]

tacznik[5]

tacznik[6]

Sys
Sys
Sys
Sys
Profibus
Zab
Zab
Zab

Zab

Nazwa

Funkcja

Potoz

Potoz

Potoz

Potoz

Potoz

Potoz

Bank 1

Bank 2

Bank 3

Bank 4

Dane poprawne
Aktywny
Pobudzenie L1
Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

0/0

0/2

0/4

0/6

1/0

1/2

2/0
2/1
2/2
2/3
2/4
2/5
2/6
2/7

3/0

Directional Feeder Protection

Podtrzymanie

Opis

Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 =

WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 =

WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 =

WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 =

WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 =

WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetaczania, 1 =

WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 1

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 2

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 3

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 4

Dane w obrebie pola wejSciowego sg poprawne (TAK=1)

Sygnat: Aktywny
Sygnat: Pobudzenie fazy L1.
Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints



2 Listy punktéw danych

2.1 Sygnaty
Modut Nazwa Przesuniecie Podtrzymanie Opis
(ANSI / IEEE) Funkcja (Poz. bajtu /
Pozycja bitu)
Zab Pobudzenie E 3/1 Sygnat: Pobudzenie fazy E.
Zab Pobudzenie 3/2 Sygnat: Pobudzenie.
Zab Wytacz L1 3/3 * Sygnat: Wytacz faza L1.
Zab Wytacz L2 3/4 & Sygnat: Wytacz faza L2.
Zab Wytacz L3 3/5 & Sygnat: Wytgcz faza L3.
Zab Wytacz E 3/6 X Sygnat: Wytacz od zwarcia doziemnego.
Zab Wytacz 3/7 * Sygnat: Ogdlne wytacz.
Zab Nadpr w Przéd 4/0 Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w przéd.
Zab Nadpr w Tyt 4/1 Sygnat: Btad, prad fazowy kierunek w tyt.
Zab Nadpr Kier Niemoz 4/2 Sygnat: Btad fazy - brak napiecia odniesienia, okreslenie kierunku
niemozliwe.
Zab 310 mierz w przéd 4/3 Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), do przodu
Zab 1z mierz kier w tyt 4/4 Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), kierunek odwrotny
Zab 310 mierz kier niemoz| 4/5 Sygnat: Zwarcie doziemne (zmierzone), okreslenie kierunku
niemozliwe
Profibus Przypisanie 1-We 5/0 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 2-We 5/1 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 3-We 5/2 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 4-We 5/3 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 5-We 5/4 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 6-We 5/5 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 7-We 5/6 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 8-We 5/7 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada
Profibus Przypisanie 9-We 6/0 Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada

MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints
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2 Listy punktéw danych

2.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus
Profibus

Profibus

Nazwa

Funkcja

Przypisanie 10-We
Przypisanie 11-We
Przypisanie 12-We
Przypisanie 13-We
Przypisanie 14-We
Przypisanie 15-We
Przypisanie 16-We
Przypisanie 17-We
Przypisanie 18-We
Przypisanie 19-We
Przypisanie 20-We
Przypisanie 21-We
Przypisanie 22-We
Przypisanie 23-We
Przypisanie 24-We
Przypisanie 25-We
Przypisanie 26-We
Przypisanie 27-We
Przypisanie 28-We
Przypisanie 29-We
Przypisanie 30-We
Przypisanie 31-We

Przypisanie 32-We

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

6/1
6/2
6/3
6/4
6/5
6/6
6/7
7/0
7/1
7/2
7/3
7/4
7/5
7/6
717
8/0
8/1
8/2
8/3
8/4
8/5
8/6

8/7

Directional Feeder Protection

Podtrzymanie

Opis

Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan
Stan

Stan

modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu
modutu

modutu

wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:
wejsSciowego:
wejsciowego:
wejsciowego:
wejsSciowego:

wejsciowego:

Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada
Przypisanie Scada

Przypisanie Scada
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Modut

(ANSI / IEEE)

tacznik[1]
tacznik[2]
tacznik[3]
tacznik[4]
tacznik[5]
tacznik[6]
I[1] - 50, 51
I[1] - 50, 51
I[2] - 50, 51
I[2] - 50, 51
I[3]1- 50,51
I[3]- 50, 51
I[4] - 50, 51
I[4] - 50, 51

310[1] - 50N, 51N
310[1] - 50N, 51N
310[2] - 50N, 51N
310[2] - 50N, 51N
Term - 49
Term - 49

12>[1] - 46

12>[1] - 46

MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

KmdWyt
KmdWyt
KmdWyt
KmdWyt
KmdWyt
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt

Pobudzenie

KmdWyt

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

9/0

9/1

9/2

9/3

9/4

9/5

10/0
10/1
10/2
10/3
10/4
10/5
10/6
10/7
11/0
11/1
11/2
11/3
11/4
11/5

11/6

11/7

Podtrzymanie

Directional Feeder Protection

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

faz.

Sygnat:

Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.

Komenda wytacz.

przekroczono prég alarmu.

Komenda wytacz.

przekroczono prég alarmu.

Komenda wytacz.

Pobudzenie od przecigzenie cieplne.

Komenda wytacz.

2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnos¢

Komenda wytacz.



2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

12>[2] - 46
12>[2] - 46
IH2

IH2

IH2

IH2

IH2

U[1l] - 27, 59
U1l - 27, 59
ul2] - 27,59
u[2] - 27,59
u[3]1- 27, 59
u(3]1- 27, 59
ul4] - 27,59
ul4]- 27, 59

3U0[1] - 27A, 59N,A

3U0[1] - 27A, 59N,A

3U0[2] - 27A, 59N,A

3U0[2] - 27A, 59N,A

f[1] - 81
f[1] - 81
10

Nazwa

Funkcja

Pobudzenie

KmdWyt
Blk L1
Blk L2
Blk L3

Blk 310 Mierz

Blk Tréjfaz

Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt

Pobudzenie

KmdWyt

Pobudzenie

KmdWyt
KmdWyt

Pobudzenie

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

12/0

12/1
12/2
12/3
12/4

12/5

12/6

12/7
13/0
13/1
13/2
13/3
13/4
13/5
13/6

13/7

14/0

14/1

14/2
14/3

14/4

Directional Feeder Protection

Podtrzymanie

Opis

Sygnat
faz.

Sygnat
Sygnat
Sygnat
Sygnat

Sygnat

: Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnos¢

: Komenda wytgcz.

: Faza L1 zablokowana.
: Faza L2 zablokowana.
: Faza L3 zablokowana.

: Blokada modutu zabezpieczenia ziemnozwarciowego

(zmierzony prad doziemny 3I0).

Sygnat

: Jesli udar zostanie wykryty w co najmniej jednej fazie -

komenda wytgcz zostanie zablokowana.

Sygnat

Sygnat

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

: Pobudzenie.
: Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.
Pobudzenie.
Komenda wytacz.

Pobudzenie od stopnia kontroli wartosci napiecia

zerowego.

Sygnat

Sygnat

: Komenda wytacz.

: Pobudzenie od stopnia kontroli wartos$ci napiecia

zerowego.

Sygnat
Sygnat

Sygnat

: Komenda wytacz.
: Komenda wytacz.

: Pobudzenie.

MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints



2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

Modut Nazwa Przesuniecie Podtrzymanie Opis

(ANSI / IEEE) Funkcja (Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

f[2] - 81 KmdWyt 14/5 & Sygnat: Komenda wytacz.

f[2] - 81 Pobudzenie 14/6 Sygnat: Pobudzenie.

f[3]1- 81 KmdWyt 14/7 * Sygnat: Komenda wytacz.

f[3]1- 81 Pobudzenie 15/0 Sygnat: Pobudzenie.

ExP[1] Pobudzenie 15/1 Sygnat: Pobudzenie

ExP[1] KmdWyt 15/2 X Sygnat: Komenda wytacz.

ExP[2] Pobudzenie 15/3 Sygnat: Pobudzenie

ExP[2] KmdWyt 15/4 & Sygnat: Komenda wytacz.

ExP[3] Pobudzenie 15/5 Sygnat: Pobudzenie

ExP[3] KmdWyt 15/6 & Sygnat: Komenda wytacz.

ExP[4] Pobudzenie 15/7 Sygnat: Pobudzenie

ExP[4] KmdWyt 16/0 * Sygnat: Komenda wytacz.

LRW - 50BF, 62BF Pobudzenie 16/1 Sygnat: Pobudzenie od awaria wytacznika.

Ciggt Wyt - 74TC Pobudzenie 16/2 Sygnat: Pobudzenie obwodu kontroli ciggtosci wytgcznika.
Przkt 1 - 60L Pobudzenie 16/3 Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego

przektadnika pradowego.

U012[1] - 47 Pobudzenie 16/4 Sygnat: Pobudzenie.
U012[1] - 47 KmdWyt 16/5 & Sygnat: Komenda wytacz.
uo012[2] - 47 Pobudzenie 16/6 Sygnat: Pobudzenie.
u012[2] - 47 KmdWyt 16/7 & Sygnat: Komenda wytacz.
U012[3] - 47 Pobudzenie 17/0 Sygnat: Pobudzenie.
u012[3] - 47 KmdWyt 17/1 * Sygnat: Komenda wytacz.
uo012[4] - 47 Pobudzenie 17/2 Sygnat: Pobudzenie.
uo012[4] - 47 KmdWyt 17/3 & Sygnat: Komenda wytacz.

MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints Directional Feeder Protection 11



2 Listy punktéw danych

2.1 Sygnaty
Modut Nazwa Przesuniecie Podtrzymanie Opis
(ANSI / IEEE) Funkcja (Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

tacznik[1] Suma Wyt 17/4 & Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytgczonych pradéw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[2] Suma Wyt 17/5 & Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytaczonych praddw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[3] Suma Wyt 17/6 * Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytgczonych praddw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[4] Suma Wyt 17/7 & Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytgczonych pradéw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[5] Suma Wyt 18/0 & Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytaczonych praddéw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

tacznik[6] Suma Wyt 18/1 X Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana)
wytgczonych praddw zostata przekroczona przynajmniej na jednej
fazie.

Wejscia X1 WE 1 18/2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 2 18/3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 3 18/4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 4 18/5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 5 18/6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 6 18/7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 7 19/0 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X1 WE 8 19/1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 1 19/2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 2 19/3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wejscia X6 WE 3 19/4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

12 Directional Feeder Protection MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints



Modut

(ANSI / IEEE)

Wejscia X6
Wejscia X6
Wejscia X6
Wejscia X6
Wejscia X6
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X2
Wyjscia X5
Wyijscia X5
Wyjscia X5
Wyjscia X5
Wyijscia X5
Wyjscia X5
PQS[1] - 32, 37
PQS[1] - 32, 37
PQS[2] - 32, 37
PQS[2] - 32, 37
PQS[3] - 32, 37

PQS[3] - 32, 37

MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

WE 4

WE 5

WE 6

WE 7

WE 8

Wy przek 1
Wy przek 2
Wy przek 3
Wy przek 4
Wy przek 5
Wy przek 6
Wy przek 1
Wy przek 2
Wy przek 3
Wy przek 4
Wy przek 5
Wy przek 6
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie

KmdWyt

Przesuniecie

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

19/5
19/6
19/7
20/0
20/1
20/2
20/3
20/4
20/5
20/6
20/7
21/0
21/1
21/2
21/3
21/4
21/5
21/6
21/7
22/0
22/1
22/2

22/3

Directional Feeder Protection

Podtrzymanie

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
Pobudzenie.

Komenda wytacz.

Pobudzenie.

Komenda wytacz.

Pobudzenie.

Komenda wytacz.

2 Listy punktéw danych

2.1 Sygnaty
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2 Listy punktéw danych
2.1 Sygnaty

Modut

(ANSI / IEEE)

PQS[4] - 32, 37
PQS[4] - 32, 37
PQS[5] - 32, 37
PQS[5] - 32, 37
PQS[6] - 32, 37

PQS[6] - 32, 37

PF[1] - 55
PF[1] - 55
PF[2] - 55
PF[2] - 55
Zimny Rozr
LOP
QU
PonZat[1]
Zat ZW
Zat ZW
Zat ZW

14

Nazwa

Funkcja

Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Pobudzenie
KmdWyt
Wykr Zimne Obc
Pobudzenie
Pobudzenie

Zew Zwoln od U PWP-We

Aktywny
Prég I<

Sygnat Aktyw

Przesuniecie Podtrzymanie Opis

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

22/4
22/5
22/6
22/7
23/0
23/1
23/2
23/3
23/4
23/5
23/6
23/7
24/0

24/1

24/2
24/3

24/4

Sygnat:
& Sygnat:
Sygnat:
& Sygnat:
Sygnat:
* Sygnat:
Sygnat:
& Sygnat:
Sygnat:
& Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Pobudzenie.

Komenda wytacz.
Pobudzenie.

Komenda wytacz.
Pobudzenie.

Komenda wytacz.
Pobudzenie.

Komenda wytacz.
Pobudzenie.

Komenda wytacz.

Zimne obcigzenie rozpoznane
Pobudzenie utrata potencjatu.

Pobudzenie zabezpieczenie podnapieciowe/biernomocowe.

Stan wejscia modutu: Sygnat zwalniajgcy jest generowany przez
punkt wspdélnego podtgczenia PWP (zwolnienie zewnetrzne)

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Aktywny
Brak pradu obcigzenia

Zatgczenie na zwarcie. Ten sygnat moze by¢ uzyty do

modyfikacji ustawien nadpradowych zabezpieczenia.

Directional Feeder Protection
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2 Listy punktéw danych
2.2 Wartosci mierzone

Te dane sa pobierane z pola wejsciowego modutu Profibus. Pola wejsciowe jest wysytane z urzadzenia Slave do urzgdzenia Master.

Przesuniecie Format Opis

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

2.2 Wartosci mierzone
Modut Nazwa
(ANSI / IEEE) Funkcja
CT IL1
CT IL2
CcT IL3
CT 310 mierz
VT uL12
VT uL23
VT UL31
VT 3UO0 mierz.
Licz. PQS P
Licz. PQS Q
VT f
Licz. PQS cos phi
Licz. PQS Wp+
Licz. PQS Wp-

Licz. PQS Waq+
Licz. PQS Waq-

MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints

26/0 Float IEEE754 Wartos$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

30/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

34/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

38/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

42/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

46/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

50/0 Float IEEE754 Wartos$¢ mierzona: napiecie miedzyfazowe (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

54/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona (mierzona): 3U0 (1-sza, pierwsza harmoniczna)

58/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona (obliczona): Moc czynna (P- = moc czynna
oddawana, P+ = moc czynna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

62/0 Float IEEE754 Warto$¢ mierzona (obliczona): Moc bierna (Q- = moc bierna
oddawana, Q+ = moc bierna pobierana) (1-sza, pierwsza
harmoniczna)

66/0 Float IEEE754 Wartos¢ mierzona: Czestotliwos¢.

70/0 Float IEEE754 Wartos$¢ mierzona (obliczona): Wspétczynnik mocy: Konwencja
znakoéw: sign(PF) = sign(P)

74/0 Float IEEE754 Dodatnia moc czynna to pobrana energia czynna.

78/0 Float IEEE754 Ujemna moc czynna (energia oddana)

82/0 Float IEEE754 Dodatnia moc bierna to pobrana energia bierna.

86/0 Float IEEE754 Ujemna moc bierna (energia oddana)

Directional Feeder Protection
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2 Listy punktéw danych
2.2 Wartosci mierzone

Modut

(ANSI / IEEE)

CT

Wartosci

16

Nazwa

Funkcja

%(12/11)

Licz godz pracy

Przesuniecie Format

(Poz. bajtu /
Pozycja bitu)

90/0 Float IEEE754

94/0 Float IEEE754

Directional Feeder Protection

Opis

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA

Licznik godzin pracy zabezpieczenia
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2.3 Komendy

2 Listy punktéw danych
2.3 Komendy

Komendy sa ustawione w polu wyjSciowym. Te pola danych sg wysytane z urzadzenia Master do urzadzenia Slave. Urzadzenie Slave
odpowiada wytgcznie na modyfikacje danych, na przyktad gdy stan 2-bitowy zmienia sie z Wyt. (01) na Wt. (2).

Modut

(ANSI / IEEE)

tacznik[1]
tacznik[2]
tacznik[3]
tacznik[4]
tacznik[5]
tacznik[6]
Sys

Sys

Sys

Bank ze Scada

Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy

Rozkazy

MCAA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints

Nazwa

Funkcja

Sterowanie/potozenie wytgcznika
Sterowanie/potozenie wytgcznika
Sterowanie/potozenie wytgcznika
Sterowanie/potozenie wytgcznika
Sterowanie/potozenie wytgcznika
Sterowanie/potozenie wytgcznika
Zeruj LED

Zeruj wy przek

Zeruj SCADA

Bank ze Scada

Scada Kmd 1
Scada Kmd 2
Scada Kmd 3
Scada Kmd 4
Scada Kmd 5
Scada Kmd 6
Scada Kmd 7

Scada Kmd 8

Przesuniecie Opis

(Poz. bajtu / Pozycja

bitu)

0/0 Ustaw wytgcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).

0/2 Ustaw wytgcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).

0/4 Ustaw wytgcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).

0/6 Ustaw wytgcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).

1/0 Ustaw wytgcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).

1/2 Ustaw wytgcznik w odpowiednim potozeniu (1 = WYL., 2 = WL.).

2/0 Wszystkie zerowalne diody LED bedg wyzerowane.

2/2 Wszystkie mozliwe do potwierdzenia wyjscia przekaZznikowe (binarne) sa
potwierdzone.

2/4 Sygnaty SCADA z podtrzymaniem sg potwierdzane.

3/0 Sygnat: Przetgczanie banku nastaw poprzez system SCADA. Wprowadz do
tego bajtu wyjsciowego liczbe catkowitg zestawu parametréw, ktéry ma by¢
aktywny (np. 4 => Przefaczenie na zestaw parametréw 4).

4/0 Komenda SCADA

4/2 Komenda SCADA

4/4 Komenda SCADA

4/6 Komenda SCADA

5/0 Komenda SCADA

5/2 Komenda SCADA

5/4 Komenda SCADA

5/6 Komenda SCADA

Directional Feeder Protection 17



2 Listy punktéw danych
2.3 Komendy

Modut

(ANSI / IEEE)

Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy
Rozkazy

Rozkazy

18

Nazwa

Funkcja

Scada Kmd 9

Scada Kmd 10
Scada Kmd 11
Scada Kmd 12
Scada Kmd 13
Scada Kmd 14
Scada Kmd 15

Scada Kmd 16

Przesuniecie

(Poz. bajtu / Pozycja
bitu)

6/0
6/2
6/4
6/6
7/0
7/2
7/4

7/6

Directional Feeder Protection

Opis

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA

Komenda SCADA
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Jestesmy wdzieczni za wszelkie komentarze dotyczace tresci naszych publikacji.
Prosimy o wystanie uwag pod adresem: kemp.doc@woodward.com

Prosimy o podanie numeru podrecznika: MCA4-3.7-PL-Profibus-Datapoints

https://wss.woodward.com/manuals/Library/Protection_Relays/HighPROTEC

Firma Woodward Kempen GmbH zastrzega sobie prawo do aktualizacji dowolnej czesci tej publikacji w dowolnym
momencie. Informacje zamieszczone przez firme Woodward Kempen GmbH uwaza sie za poprawne i wiarygodne. Jednakze,
jesli nie zostato to wyraznie sformutowane, firma Woodward Kempen GmbH nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialnosci.

\,.WOODWARD

Woodward Kempen GmbH
Krefelder Weg 47 « D-47906 Kempen (Germany)
Postfach 10 07 55 (P.O.Box) « D-47884 Kempen (Germany)
Telefon: : +49 (0) 21521451

Internet: — www.woodward.com

Sprzedaz
Telefon: : +49 (0) 21 52 145 331
Faks: : +49 (0) 21 52 145 354
e-mail: : SalesPGD_EMEA@woodward.com

Serwis
Telefon: : +49 (0) 21 52 145 614
Faks: : +49 (0) 21 52 145 354
e-mail: : industrial.support@woodward.com

Woodward has company-owned plants, subsidiaries, and branches, as well as authorized distributors and other
authorized service and sales facilities throughout the world.

Complete address / phone / fax / email information for all locations is available on our website.
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